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AM-MODBUS(-W)

Kommunikationsmodul til ZIEHL-ABEGG ECblue ventilatorer og frekvensomrettere fra
serien Basic

Driftsvejledning

Skal opbevares for at kunne sla op i den!
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1.1

1.2

1.3

Generelle anvisninger

Driftsvejledningens betydning

Denne brugsanvisning geelder kun i forbindelse med montage-/ brugsanvisningen til det
apparat, denne controller indbygges i. De indeholdte anvisninger om sikkerhed, installation og
tilslutning skal absolut falges!

Laes driftsvejledningen omhyggeligt for installation og idrifttagning for at sikre korrekt brug!

Undtagelse fra erstatningspligt

Overensstemmelsen mellem indholdet i denne driftsvejledning og apparatets beskrevne hardware og
software er kontrolleret. Alligevel kan der foreligge afvigelser. Vi garanterer ikke komplet
overensstemmelse. Vi forbeholder os retten til at foretage eendringer af konstruktionen og tekniske
data af hensyn til videreudvikling. Der kan derfor ikke afledes krav pa baggrund af angivelser,
illustrationer eller tegninger og beskrivelser. Med forbehold for fejl.

ZIEHL-ABEGG SE heefter ikke for skader som falge af forkert anvendelse, ukorrekt anvendelse eller
som fglge af uautoriserede reparationer eller aendringer.

FCC /IC Statements (for AM-MODBUS-W modules only)

FCC Compliance (US)

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions:(1) this device may not cause harmful interference, and(2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case
the user will be required to correct the interference at his own expense.

FCC Warning
Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void
the user's authority to operate the equipment.

IC Compliance (Canada)

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to
the following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must
accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) I'appareil ne doit
pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

This Class A digital apparatus complies with Canadian ICES-003.
Cet appareil numérique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.
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2
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A DANGER

Risk of electric
shock!

Wait 3 minutes
after switch off
the main supply,
before opening
the cover.

B _%_
I
s (]

3.1

3.2

Sikkerhedsforskrifter

Information
Montering, elektrisk tilslutning og idrifttagning ma kun foretages af en elinstallater iht. de
elektrotekniske regler (bl.a. EN 50110 eller EN 60204)!

Fare pga. elektrisk stream

* Det er grundleeggende forbudt at gennemfaere arbejde pa apparatdele, der star under spaending.
Kapslingsklassen for det abne apparat er IP00! Livsfarlige spaendinger kan bergres direkte.

¢ De 5 elektriske sikkerhedsregler skal overholdes!

e Kontroller spaendingsfriheden med en topolet speendingstester.

o Efter frakobling af netspeendingen kan der optreede farlige ladninger mellem beskyttelsesleder “PE”
og nettilslutning.

Ventetid mindst 3 minutter!

Det er kun tilladt at abne det apparat, som modulet skal indbygges i (ventilator, frekvensomretter) med
nettilledningen slaet fra og efter mindst tre minutters ventetid.

Ved anvendelse af kondensatorer er der ogsa efter frakobling livsfare pga. direkte beraring af
spaendingsfgrende dele eller dele, der pa grund af fejltilstande er blevet speendingsfgrende.

Generel beskrivelse

Driftsomrade
Ekstramodulet kan kun bruges sammen med kompatible ZIEHL-ABEGG apparater.

Henvisning: AM-MODBUS-W modulet er udelukkende beregnet til at blive integreret og brugt i host-
apparater (ventilatorer og frekvensomrettere) fra ZIEHL-ABEGG.

Funktion

Via RS-485 interfacet til MODBUS RTU er det muligt at fa adgang til MODBUS registrene.

Med handterminalen type A-G-247NW er en menustyret programmering mulig, forbindelsen kan
forega via RS-485 interfacet (ledningsbundet) eller tradlgst via radiosignal (AM-MODBUS- W).

Type Art.-nr. Funktion
AM-MODBUS 349045 Kommunikationsmodul med RS-485 interface.
AM-MODBUS-W 349050 Kommunikationsmodul med RS-485 interface.

Desuden er en kommunikation via radiosignal (tradlgst) til handterminalen
A-G-247NW mulig.

Enheder med integreret ekstramodul AM-MODBUS(-W) tilbyder falgende funktioner:

¢ Via modulet kan der kommunikeres med ECblue ventilatoren eller med frekvensomretteren. Til
programmering af de gnskede funktioner ved ibrugtagningen eller til diagnosen kan modulet
indsaettes i den ngdvendige periode eller forblive i enheden.

e Enhederne kan integreres i eksisterende MODBUS-RTU net. Der kan opbygges et MODBUS
netvaerk med flere deltagere, kommunikationen foregar via MODBUS-RTU.

e De deltagere, som er tilsluttet i et netvaerk, kan automatisk blive adresseret! En manuel adressering
er ikke ngdvendig!

e Parametersaetninger kan via modulet blive gemt i terminalen type A-G-247NW og overfgres til
andre enheder (& driftsvejledning til terminal type A-G-247NW).

¢ Via USB interfacet fra terminalen type A-G-247NW er det muligt at gemme og udveksle
parametersaetninger via en PC (& driftsvejledning til terminal type A-G-247NW).

e For ECblue ventilatorer tacho-udgang med frekvenssignal, analysen af signalet viser ventilatorens
aktuelle hastighed.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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3.3 Transport
e Apparatet er fra fabrikken indpakket i overensstemmelse med den aftalte transportmade.
e Apparatet bar kun blive tranporteret i den originale emballage.

e Undga slag og sted under transporten.

Ved manuel transport skal du vaere opmaerksom pa de lgfte- og baerekraefter, et menneske kan
klare.

3.4 Opbevaring
e Apparatet skal opbevares tart og beskyttet mod vejret i den originale emballage.
¢ Undga ekstrem varme- eller kuldepavirkning.
» Undga for lange opbevaringstider (vi anbefaler maks. et ar).

3.5 Bortskaffelse / recycling

“‘ Bortskaffelsen skal ske korrekt og miljgvenligt iht. de lovmaessige bestemmelser.

|14
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4 Montering af modulet

Fare pga. elektrisk strom

e Veer inden monteringen ubetinget opmaerksom pa kapitlet Sikkerhedshenvisninger!

e Det slutapparat (ventilator, frekvensomretter), som modulet skal indbygges i, skal, inden det abnes,
ubetinget veere skilt fra netspeendingen i mindst 3 minutter!

Bemeerk, elektrostatisk udsatte elementer!

* En beskadigelse af elektroniske dele pa grund af elektrostatisk opladning skal ubetinget forhindres!

¢ Hertil skal man, umiddelbart inden modulet tages ud af emballagen, bergre beskyttelsesledertilslutnin-

M gen i slutapparatet for at etablere en potentialeudligning. Det gaelder uafthaengigt af, om apparatet

allerede er tilsluttet til nettet.

¢ Hvis modulet ikke indbygges umiddelbart efter udpakningen, skal der kort inden indbygningen gennem-
fares en potentialeudligning igen.

o Efter udpakningen kontrolleres modulet for eventuelle transportskader og indsaettes pa den dertil
beregnede stikplads. Herved ma stikforbindelsen ikke bergres!

> Modulet monteres i huset med de to vedlagte skruer (tilladt tilspaendingsmoment Mp = 1,3 Nm).

> Nar der monteres et AM-MODBUS-W modul i en ventilator eller frekvensomretter fra ZIEHL-ABEGG,
skal den vedlagte FCC/IC maerkat “AM-MODBUS-W” anbringes pa slutapparatets hus.

Eksempel pa montering af ekstramodulet

Eksempel: FCC/IC maerkaten “AM-MODBUS-W”
anbringes pa en ventilators hus.

29.04.2009
v_modul_montage_ecblue.vsd
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5 Elektrisk installation

5.1 Sikkerhedsforanstaltninger

Fare pga. elektrisk stram

e Arbejde pa elektriske dele ma kun gennemfgres af elinstallaterer eller personer med en
elektrikeruddannelse under opsyn af en elinstallater iht. de tekniske regler.

e Arbejd aldrig pa et apparat under spanding.

5.2 Tilslutning terminal af typen A-G-247NW for service
Ved behov kan der tilsluttes en ekstern terminal . Dette kan f.eks. vaere ngdvendigt for at tilpasse
fabriksindstillingerne ved idrifttagning.
Tilslutningen foregar over en 4-aret ledning ved klemmerne: A (D+), B (D-) og GND. F.eks.
telefonledning type: J-Y (St) Y 2x2x0,6 (eller lignende), maks. ledningslaengde ca. 250 m.

= A-G-247TNW |

IRDA-RXD

IRDA-TXD

IRDA-SD

A
(0+)

B ZIEHL-ABEGG
(D-)

i i i e —

............................................ N

~ AM-MODBUS
[}

06032014
v_modbus_link_terminal.vsd

Terminalens spaendingsforsyning foregar via de der indbyggede akkuer eller stiknetenheden.

5.3 RS-485 Interface for MODBUS
Apparatet har et RS-485 interface til forbindelse via MODBUS. Tilslutning til: “A (D+)”, “B (D-)" og
“GND”.

] mopBUS  § MODBUS

H | MODBUS 5 MODBUS ]
(RS-485) 2 (RS-485) 2 :

(RS-485) 2 (RS-485) 2 I
1

. Al s Als :
I} GNDI © [ © I D1 [GND[ on| o I [ ‘ 1

T AlsB Al s :
i IJ GND I o9 [ > l D1 [GND I (m)[ o I 102 ‘ i

L. —.. Y R, SR ISP S J L. I ! IS, S FR S

v am_modbus_connect vsd

Tilslutningerne for MODBUS “A (D+)”, “B (D-)” findes dobbelt pa modulet og er internt forbundet med hinanden.

® Information

e Vaer opmeerksom pa korrekt tilslutning, det betyder, at“A (D+)” ogsa ved de fglgende apparater skal
1 veere tilsluttet ved “A (D+)”. Det samme geelder for “B (D-)".

e Derudover skal der etableres en "GND"-forbindelse, da uens potentiale (over 10 V!) resulterer i

gdelaeggelse af RS-485 interfacet (f.eks. lyn).
e Foruden dataforbindelsen “A (D+)”, “B (D-)" og “GND” (ved automatisk adressering desuden “ID1” -
“ID2"@ neeste kapitel) ma der ikke anvendes yderligere af dataledningens ledere.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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e Ledningsskaermen skal ikke tilsluttes.

e Sgrg for en tilstraekkelig afstand til net- og motorledninger (mindst 20 cm).

e Der kan maksimalt forbindes 64 deltagere direkte med hinanden, yderligere 63 deltagere via en
repeater (kun ved manuel adressering, dvs. ingen forbindelse mellem tilslutningerne “ID1”, “ID2").

Eksemple pa MODBUS forbindelse

Dataledningenskal fares fra et apparat til det naeste. Det
er ikke tilladt at treekke ledningen pa en anden made!
Der ma altid kun bruges to trade i en ledning (twisted
pair) til dataforbindelsen.

MODBUS

26.02.2007
v_modbus_verbindung.vsd

Anbefaling af ledningstyper
1. CAT5/ CAT7 ledninger
2. J-Y (St) Y 2x2x0,6 (telefonledning)
3. AWG22 (2x2 snoet)
Den maksimale, totale ledningsleengde er 1000 m (ved CAT5/7 500 m).

Hvis der anvendes en telefonledning med fire korer, anbefaler vi felgende konfiguration:
e A(D+)=rad

e B (D-)=sort

e ID1-1D2 = gul (for automatisk adressering)

e GND = hvid

Standardmaessige interfaceparametre
e Baudrate = 19200

e Bits=8
e Parity = Even
e Stop bits =1
e Handshake = none
P Information
e Adresseringen foregar via en ekstern terminal eller en PC med tilsvarende software (automatisk
1 adressering & naeste kapitel).
¢ MODBUS registerbeskrivelsen og informationsbladet “Netzwerkaufbau MODBUS” (netveerksop-

bygning MODBUS) kan rekvireres via vores supportafdeling V-STE for reguleringssystemer -
luftteknik.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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5.3.1

Automatisk adressering

En automatisk adressering kan startes, hvis tilslutningerne “ID1” og “ID2” for “Addressing” desuden
forbindes med hinanden ud over busforbindelsen. Dvs. det er ikke laengere ngdvendigt at adressere
hver enkelt deltager manuelt i netvaerket.

|
i

! .......... A .

L,

. (D+) 2g! | P Y oa

! 5 83

i (D7) = UNIcon  zienL-asecs

i GND I |

D=l P =

P UNIcon

MODBUS Master

[ | o |
| [merm s - | [merm s -
i Ly i L
D L L L
L MODBUS MODBUS b i MODBUS MODBUS b
i I (Rs-485) (RS-485) | : I I (RS-485) (RS-485) | .
. b ] . P |
. Al B Al B : ! H A | B Al B H
i I| GND| (D+)| ™) | D1 |GND | (D$)| ©) | D2 |I i i I| GND| %) | ™) | D1 |GND | (D+)| ©) | D2 |I i
L. — =] [ ISR V! RPN S L. I [ AN PR FURRIDY PRIDUN SPURE DO

10.03.2014
v_am_modbus_autoadr_A-G.vsd

Tilslutningen pa terminalen til kklemmerne: A (D+),
Forbindelse af deltagerne via klemmerne: A (D+),

oslivs}

(D-) og GND.

(D-), GND og ID1/ D2

Information

e Foruden dataforbindelsen “A (D+)”, “B (D-)” fra “ID1 - ID2” og “GND” forbindelsen ma der ikke
anvendes yderligere af dataledningens ledere.

¢ Tilslutningerne for den automatiske adressering “ID1” og “ID2” er ikke forbundet direkte elektrisk
med hinanden. Disse ma ikke forbindes med lus, tilslutningsraekkefalgen er vilkarlig.

¢ Ved brug af den automatiske adressering kan der ikke bruges nogen repeater, da denne ikke leder
signalt til adressering igennem.

e Maksimalt antal deltagere ved automatisk adressering:
— Med handterminal type A-G-247 og betjeningsenhed NETcon type A-G-102ANE maks. 63

deltagere.
— Med reguleringsmodul UNIcon MODBUS Master maks. 32 deltagere.

Ved den fgrste deltager, som er forbundet direkte med en terminal, MODBUS Master eller PC, skal
“GND” og “ID1” eller “ID2” forbindes med lus. Herved genkendes de og far tildelt en adresse 1.

Ved de efterfglgende deltagere forbindes hver gang tilslutningen “ID1” eller “ID2” fra en deltager med
tilslutningen “ID1” eller “ID2” fra den neeste deltager.

Via denne forbindelse foregar - initieret fra den forudgaende deltager - den automatiske adressering
af de yderligere deltagere.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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5.4 AM-MODBUS-W tradlgs kommunikation
Handterminalen type A-G-247NW kan tradlgst kommunikere med kommunikationsmodulet type AM-
MODBUS-W (&= driftsvejledning A-G-247NW: AM-MODBUS App's / Configuration Online / Wireless).
Den tradlgse kommunikation er primaert beregnet til ved et system forbundet med ledning at have et
ekstra interface til kommunikation med enheden (fx til konfiguration og diagnose).
Den tradlgse kommunikation bruger ogsa MODBUS protokollen. Derfor er det ogsa ngdvendigt at
give en adresse. Tradlgs og tradbunden kommunikation bruger samme adresse. Tildelingen af
adressen kan derfor gennemfgres tradbundet via RS-485.

Ved ren tradles kommunikation anbefales det at tildele adressen manuelt.

[> Teend for den enhed, som skal adresseres som ny, og etabler forbindelsen med adresse 247.
> 110 Setup” skal adressen eendres, derefter slukkes for enheden igen.

> Derefter gar man frem pa samme made med den naeste enhed.

Radiokode (0 - 9999)

Afvigende fra RS-485 kommunikationen findes der ved tradlgs kommunikation ogsa en radiokode (O -
9999). Denne radiokode tjener til at kode meddelelser og sgrger for, at man kan bruge flere netvaerker
inden for radioomrader, som overlapper hinanden.

Ethvert tradlgst MODBUS netvaerk bar derfor have sin egen radiokode, hvis der i neerheden befinder
sig et andet tradlgst MODBUS netvaerk.

Indstillingen fra fabrikken er .

En radiokode med vaerdien 0] slar kodningen fra.

For at gemme den nye radiokode skal der slukkes for enheden.

Radiokoden skal tildeles pa samme made som tildelingen af MODBUS adressen.

Radiokode (netvaerkskode) &= menugruppe “Controller Setup”.

Tekniske data for den tradlgse kommunikation:

Radiostandard: IEEE 802.15.4

Frekvens: 2,4 GHz (ikke licenseret radioband, som WLAN, Bluethooth)
16 radiokanaler, default radiokanal 0

Kommunikationsomrade: |Radio med kort reekkevidde, inde i rum maks. 8 m typisk 3 - 5m, pa frit omrade op til
25 m, generelt steerkt afheengigt af forstyrrende pavirkninger

Kommunikationsmade: Bidirektional, halv dublex

Applikation protokol: MODBUS-RTU (maks. protokolleengde 125 bytes resp. 50 registre)
Kodning: Proprietaert via 4-cifret tal

Netvaerksstruktur: Punkt - til - punkt eller punkt - til - multipunkt - kommunikation

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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6 Betjening via terminal

6.1 Menufering

B rem | > Skift mellem aktuel veerdi* og “Start” og med piletast.
Sreed > Skift mellem “Start” og aktuel veerdi* med [i] tast. Start

*  Aktuel veerdi athaengig af enhedens type: "Hastighed"/ rom,, "Frekvens"/ Hz, "Modulation" / %

Start
p -— > Ved tryk pa P-tasten kommer man hen til menupunkterne for menugruppen “Start”.
! > Du kommer tilbage til menugruppen “Start” vha. piletasten.
rn
OFF
Reset
AV > Med piltasterne kan man bevaege sig op og ned inden for menugruppen.

Visning for menusprog engelsk = “GB”

6.2 Menustruktur

PIN 0010
STOP
«— «— «— « User Service - —» — —
A
v
Start Info Handelser Indstilling Controller Setup
1 p 1 p I 1 p 1 p
— ! — ! — — ! — !
_____ | 5 nr | S rn rn
11U een 1JuL rem ]
PIN-indtastning Hastighed Lese. .. Forlag interntl Styremodus
AY AY AY AY
r 1 Crn r
UFI: L A IEUU a2 ] %
Reset Motorstrgm Forlag internt2 Limit

Menuer afhaengig af apparattype

Valg af menugruppen (f.eks. indstilling) med piltasterne mod hgjre vha. ¥ -tasten mod venstre vha. A -tasten.
Menupunkterne i menugrupperne (fx Angivelse intern1) nar man med P-tasten. Med piltasterne kan man bevaege sig op og ned

inden for menugruppen.

Menugruppen bestar af et omrade til brugeren (usermenu) og et omrade til installation (service). Serviceomradet kan vha. en
PIN beskyttes mod uberettiget adgang.
Hvis du skal foretage indstillinger, skal du aktivere P-tasten efter valg af menupunktet. Hvis den hidtil indstillede veerdi begynder
at blinke, indstilles denne med ¥ + A-tasterne og gemmes derefter med P-tasten. Hvis du vil forlade menuen uden eendringer,

kan du veelge tasten “Esc”. Det betyder, at den oprindeligt indstillede vaerdi bibeholdes.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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Driftsvejledning AM-MODBUS(-W) Programmering ECblue Basic via handterminal A-G-247NW

7 Programmering ECblue Basic via handterminal A-G-247NW

7.1 Fremgangsmade ved idrifttagning

Rekkefolge | Indstilling

Kontroller, om kontakten for frigivelse ved “Digital In 1” er sluttet.

1 Hvis der ikke er brug for controllerens fijernstyring, skal de to klemmer “D1 / 24V” kortsluttes, eller
alternativt skal funktionen “Frigivelse” deaktiveres & 10 Setup.

2 ‘Kontrollér tilslutningen, og luk kabinettet omhyggeligt.

3 ‘Tilkobl netspaendingen.

7.2 Menugruppe Indstilling

Information
Fabriksindstilling: Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V / PWM) ved indgang “E1” (styremodus = 0
1 & Controller Setup). Dvs. at de fglgende indstillinger “Forleeg intern1”, “Forlaeg intern2”, “Forlaeg
intern3” ikke er aktive!

Indstilling

Indstilling

Forlag internt1

Indstillingen er kun aktiv i styremodus [4] (&= Controller Setup).

,'5 nn Via indgangene “D1” / “E1” er en omstilling til “Forlaeg intern2” eller “Forleeg intern3”
IJUL rem | |mulig (&= 10 Setup).

Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: 0...100 % (malehastighed)
Fabriksindstilling*: 100 % (Meerkehastighed)

Forlaeg internt2

Indstilling kun i aktiv i styremodus |§| eller i styremodus , hvis det er aktiveret via
,"EBB rem indgangene “D1”/ “E1” (&= Controller Setup / 10 Setup).

Forlag internt2 Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: 0...100 % (malehastighed)
Fabriksindstilling*: 100 % (Meerkehastighed)
Angivelse intern3

Indstilling kun i aktiv i styremodus [6] eller i styremodus [4], hvis det er aktiveret via
,"EBB rem indgangene “D1”/ “E1” (&= Controller Setup / 10 Setup).

Angivelse intern3 | |INdstillingsomréde manuel hastighedsangivelse: 0...100 % (malehastighed)
Fabriksindstilling*: 100 % (Meerkehastighed)
Min. omdre.hast.
n Grundhastighed, er aktiv i enhver styremodus.
LI rem | ||ndstillingsomrade: 0...100 % (malehastighed)
Min. omdre.hast: | kabriksindstilling*: 0 %
Maks.omdre.hast.
,'5 N Begreaensningen af hastigheden er aktiv i enhver styremodus.
Uy ren Indstillingsomrade: 100 % (malehastighed)... “Min. hastighed”
Fabriksindstilling*: 100 % (Meerkehastighed)

Forlag interntl

Maks.omdre.hast.

* Angaben unverbindlich, je nach Softwareversion und kundenspezifischer Voreinstellung kénnen diese Werte abweichen.
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Diagram forlaegssignal og hastighed

nM 4

100 %

nM: Motorhastighed

90 n-min 40 %  n-max. = 100 %

n-min 40 %  n-max. =90 %
80 —
70 —
60 —
50
40 —
n-min 0% n-max. =100 %

30 —

20 —

Analog In 1

| | | | | | | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V

O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM
25.03.2014

v_ecblue_set_min_max.vsd

Analog In 1:  Signal hastighedsforleeg

n-min: Min. omdre.hast.

n-max: Maks.omdre.hast.
100 % Maleomdrejningstal

7.3 Menugruppe Start

PIN-indtastning

Start
Start
PIN-indtastning
ﬂﬂ 'lﬂ Servicemenuen til installation kan beskyttes mod utilsigtede sendringer vha. en PIN-

kode. Med yderligere PIN-koder er det muligt at tilbagestille til forindstillinger.
PIN 0010

Frigivelse af service indstillinger med programmeret PIN beskyttelsesniveau |§] (&
“Controller Setup”).

Menugrupper Service: “Controller Setup”, “lO Setup”, “Motor Setup”

PIN 1234

Frigivelse menugrupper “Indstilling”.

Frigivelse af menugruppen for brugeren “Indstilling” med programmeret PIN
beskyttelsesniveau |§] (&=“Controller Setup”).

PIN 9095

Gendan fabriksindstillinger (undtagelse, indstillingen af menusproget bibeholdes).

Kun de parametre hentes, som er frigivet af det aktuelt indstillede PIN beskyttelsesni-
veau.

Reset
r Komplet nystart af apparatet
s y
Reset
Softwareversion
(TN
A
Firmware
Parametersaetninger kan via modulet blive gemt i terminalen type A-G-247NW og
1 1 overfgres til andre enheder (&= driftsvejledning til terminal type A-G-247NW).
| cs Angiv parameterseetningen med tasterne ¥, A + P og opkald den i terminalen med P-
---------- v
tasten.
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7.4 Menugruppe Info

Info

Info

Hastighed

I
LJ rEM

Hastighed

Visning af motorstremmen (malengjagtighed ca. +/- 10 %).

1
UL s

Motorstrgm

Visning af udgangseffekt 0...100 %

n
[ .

Udgangseffekt

7.5 Menugruppe Controller Setup

Controller Setup

r
(]

Controller Setup

® Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
1 kundens specifikke indstilling.

7.51 Styremodus

Arten af controllerens udlgsning.
r
u
Styremodus
Fabriksindstilling
Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V / PWM) ved indgang “E1”.
0 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forleeg intern2” eller “Forleeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
1 ingen funktion
2 ingen funktion
3 ingen funktion
Fast hastighed “Forlaeg internt1”.
4 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forlaeg intern2” eller “Forlaeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
5 Fast hastighed “Forleeg intern2” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).
6 Fast hastighed “Forleeg intern3” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).
7.5.2 Limit
Efter konfiguration af en digital indgang (&= 10 Setup) kan der aktiveres en indstillelig
7 begreensning af niveaureguleringen via en digital indgang.
I %
Limit

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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“Limit veerdi” = maks. mulig niveauregulering Limit (idealiseret principbillede)
(f.eks. hastighedsreduktion under natdrift via n [%)
tidsafbryder). 100 [L=70% Min=0% Max.=100%
Indstillingsomrade: 0 - 100 % |
Fabriksindstilling: 75 % £ maks. niveauregu- i ~-7[L=70% Min.=35% Max.=85%
lering, dvs. ingen begraensning. L el
i //
50 //
Min.i//
\I T I T > 1%

0 50 100

07.10.2010
v_limit_101_rpm.vsd

n [%] Motorhastighed
L Limit
Si Signal hastighedsforleeg

7.5.3 LED modus

Status-LED i ECblue aktiv, dvs. at driftstilstandene signaleres med blink-
ON  Ikode (fabrikkens indstilling).

U Status-LED ikke aktiv, dvs. altid OFF.
LED modus OFF

7.5.4 PIN beskyttelsesplan

Med PIN beskyttelsesniveauet fastlaegges det, for hvilke indstillinger der kraeves en
8 indlaesning af PIN.

PIN beskyttelsesplan

PIN beskyttelsesplan |Funktion
Fabriksindstilling

2 Alle menugrupper kan ses, det er muligt at foretage indstillinger uden PIN.
e Menugruppen “Indstilling” er fri, dvs. at det er muligt at foretage aendringer uden
PIN.
1 e PIN 0010: til eendringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og

“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).
Alle indstillinger er kun mulige efter indlaesning af PIN.
e PIN 1234: til &endringer i menugruppen: “Indstilling”
0 e PIN 0010: til eendringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og
“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).

° Information
Andringer af PIN beskyttelsen, som giver reduceret adgangsret, far farst virkning, nar controlleren
1 slukkes, eller efter udfgrelsen af funktionen “Reset” (&menugruppe Start).

7.5.5 Tradles kommunikation AM-MODBUS-W
Parameter AM-MODBUS-W for forbindelsen via radiosignal til handterminalen A-G-247NW (&=
Installation / AM-MODBUS-W tradlges kommunikation) .

Netvaerkskode (radiokode)
Indstillingsomrade: 0000 -9999
Fabriksindstilling: 9999

Netvarkskode

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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Driftsvejledning AM-MODBUS(-W)

Programmering ECblue Basic via handterminal A-G-247NW

7.5.6

7.6

7.6.1

n
U

Funkkanal

Funkkanal
Indstillingsomrade: 0 - 15
Fabriksindstilling: 0

Tacho-udgang fou¢

nn
L

Speedometerudgang

1
I
I
I
I
I
I
I

>

o

0
Imax = 25 mA.

Hastighed udgang: Tacho-udgang = ON

Via udgang “fo.” kan den aktuelle motorhastighed
udleeses. ‘
Med forsyningsspaendingen “10 V” / “24 V" (fra grundap-
paratets printkort) kan der via en pull-up-modstand ved
udgangen “f,,;" males en frekvens, som svarer til moto-
rens hastighed (tastforhold 50 : 50).

Eksempel: 10 Hz x 60 / 2 = 300 rpm

Menugruppe 10 Setup
10 Setup
1
L
Controller Setup

Information

De fglgende angivelser er ikke bindende, disse veerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
kundens specifikke indstilling.

Digitale indgange “D1”(“E1” *)

10
D1 Funktion

De digitale indgange “D1” und “E1”* kan veere konfigureret med forskellige funktioner.
Aktivering via potentialfri kontakter (der kobles en lav spaending pa ca. 24 V DC).
Fra fabrikken er “D1” programmeret til funktionen “Frigivelse”.

OFF

D1 Invertering

Fur Invertierung auf “ON” schalten.
Fra fabrikken er inverteringen af indgangene stillet pa “OFF” (hvis der ikke er program-
meret en funktion).

*  Huvis der ikke er brug for den analoge indgang “E1” til angivelse af ventilatorhastigheden, kan den bruges som digital
indgang (&= E1 funktion). Séledes kan der for “E1” konfigureres de samme funktioner som for “D1”.

Advarsel!

Tilslut aldrig netspaending ved de digitale indgange!

Funktion Beskrivelse
OFF Ingen funktion
1D Frigivelse ON / OFF (fra fabrikken)

Fjern ON/OFF (elektronisk frakobling) via potentialfri kontakt. Effektdelen frakobles
elektronisk, og det er fortsat muligt at betjene apparatet efter aktivering af tastkombina-
tionen “Esc” i frakoblet tilstand. Signal ind- og udgange forbliver aktive.

Et programmeret fejimeddelelsesrelee (fra fabrikken “K1 Funktion” = ) giver ikke
meddelelse om frakobling.

Advarsel!

Ved fjernstyring af controlleren sker der ingen frigivelse i frakoblet tilstand (ingen
potentialadskillelse iht. VBG4 §6)!

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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Programmering ECblue Basic via handterminal A-G-247NW

3D Limit ON / OFF
&= Controller Setup / Limit

5D Forlag internt2
Fast hastighed “Forlaeg intern2” aktiv. Funktion med valgt “styremodus”: 0 (&&= “Con-
troller Setup”).
Ved samtidig aktivering af “Forleeg intern3” via funktionen har prioritet).

6D Angivelse intern3
Fast hastighed “Forlaeg intern3”, ogsa med valgt “styremodus”: 0 (&&= “Controller
Setup”).

13D Omvending rotationsretning
Skift mellem rotationsretning “H@JRE” = og rotationsretning “VENSTRE” .
Ved skift via en digital indgang arbejder controlleren med den modsatte rotationsretning
end indstillet i “Motor Setup”.
Hvis omdrejningsretningen aendres, nar en niveauregulering findes, sa reduceres
denne i fgrste omgang til “0” (deaktiveres) og forhgjes derefter igen pa den indstillede
veerdi.

15D Afrygning: Temperaturstyringen slukkes, drift med maks. hastighed

For at opna den maksimalt mulige levetid har controlleren en aktiv temperaturstyring.
Herved reduceres niveaureguleringen, hvis interne temperaturgreenseveerdier over-
skrides.

I udluftningsanleeg, hvor ventilatoren i tilfeelde af brand ubetinget skal kare med maks.
hastighed, kan temperaturstyringen slas fra via en digital indgang. Samtidig karer
ventilatoren, uafhaengigt af hastighedsangivelsen for den reguleere drift, med maksimal
hastighed.

Funktionen bliver aktiv med brudt kontakt ved den digitale indgang (ved

fabriksindstilling |D1/E1 Inverting| = OFF), for at ventilatorens maksimale hastighed i

tilfeelde af brand ogsa er mulig ved en afbrudt ledning til den digitale indgang.

Advarsel!

Enheden og dens interne dele er ikke lzengere beskyttet mod for hgj temperatur, hvis
denne funktion aktiveres (pavirker levetiden).

Motorbeskyttelsesfunktionen via tilsluttet temperaturvagt har ingen funktion laengere!

7.6.2 Relaeudgang “K1”

2K
K1 Funktion

Releeudgangen “K1” kan konfigureres med forskellige funktioner.
Fra fabrikken er denne forprogrammeret til fejlmeddelelse.

OFF

K1l Invertering

Til invertering skiftes om pa “ON” (skiftereaktion afhaenger af konfigureret funktion).
Grundleeggende kan releeet kun lukke, nar elektronikkens spaendingsforsyning funger-
er. Ved trefaseapparater skal der mindst veere 2 netfaser!

Fra fabrikken er inverteringen af Relee stillet pa “K1” “OFF” (hvis der ikke er program-
meret en funktion).

Funktion Beskrivelse

OFF Ingen funktion
Relaeerne bliver altid i hvileposition, dvs. lukkede.

1K Driftsmeddelelse
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” lukket.

2K Fejlmeddelelse (fra fabrikken)
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” ikke lukket.
Slas fra ved: Netfejl, motorfejl osv. &= Haendelser / fejlmeddelelser

4K Limit
Meddelelse, hvis hastigheden overskrider den vaerdi, som er indstillet under “Forleeg
intern3” (& menugruppe “Indstilling”) (udgangseffekt > 0 %).
Funktionen er aktiv i enhver styremodus (&&= menugruppe: “Controller Setup”).

17K ingen funktion
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Programmering ECblue Basic via handterminal A-G-247NW

[ K1
1 = aben, klemme 11 - 14 kortsluttet
0 = lukket 11 - 14 ikke kortsluttet
11 | 14
‘17.09,2009
K1 v_relais_k1_11_14.vsd
Funktion |Status Controller K1
1 =aben
0 = lukket
Inverteret
OFF ON
1K Drift uden fejl, net tilsluttet 1 0
2K Fejl med meddelelse via relee 0
4K Overskridelse frekvens / hastighed > Indstilling “Forleeg intern3” 1 0
7.6.3 indgang “E1”
E1 Funktion

1E
El Funktion

(fabriksindstilling) = Hastighedsangivelse via eksternt signal (0 - 10 V / PWM).

Ved indstillinger over arbejder “E1” som “D1” som digital indgang (&~ Digitale
indgange / Funktion).

OFF

El Invertering

E1 Invertering
Fra fabrikken indstillet pa “OFF”.

Fir Ansteuerung mit invertiertem Vorgabesignal auf “ON” schalten (Vorgabesignal: 10
-0V).

E1 min.
Indgangsignalets stgrrelse, hvor controlleren begynder med minimal niveauregulering.
Indstillingsomrade: 0 - 100 %

El min. . .
Fabriksindstilling: 5 %
E1 maks.
1rn Indgangsignalets starrelse, hvor controllerens maksmale niveauregulering er naet.
JUU =] nastilingsomrade: 0 - 100 %

Fabriksindstilling: 100 %

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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Diagram Angivelsessignal og motorhastighed

nM A
100 %
50 %
5% Y AA
4.5 %
i :
T T T 1 IS — > Si
5 % PWM
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0-10V
0 10 | 20 | 30 | 40 | 50 [ 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 0 — 100 % PWM

nM  Motorhastighed

100 % Maleomdrejningstal

6 % Storrelse omdrejningstal start

4,5 % Storrelse omdrejningstal stop

0,5V /5% PWM Startveerdi analog indgang (fabriksindstilling)
Si Angivelsessignal for hastighed 0...10 V /0...100 % PWM

06.06.2013

v_ecblue_nmotor@0_10v_pwm.vsd

Fabriksindstilling: E1 min. =5 %, E1 max. = 100 %
@ 0,5...10 V £ 0...100 % hastighedsangivelse

Dvs. ved et angivelsessignal pa ca. 1V starter motoren med 6 % af dimensioneringshastigheden.

@ Eksempel: E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %
0..10V £ 0...100 % hastighedsangivelse

@ Eksempel: E1 min. =0 %, E1 max. =50 %
0..5V £ 0...100 % hastighedsangivelse
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7.6.4

7.6.5

MODBUS kommunikationswatchdog
MODBUS kommunikationswatchdog definerer reaktionen ved en kommunikationsfejl.

n
U sec

Watchdog Time

Watchdog Time

Modtager enheden ingen meddelelse inden for tidsvinduet, udfares en definierbar
funktion.

Watchdog tid i sekunder.
Indstillingsomrade: 0 - 255 sek.
Fabriksindstilling: 0 sek. = OFF

rn
U

Watchdog modus

Watchdog modus

Watchdog modus:

: Ingen funktion (Default) = OFF fra FW 13

: Fejl (K1 funktion, h15) ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fejl + fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)
: Fejl ved E1 fejl ** (kun ECblue)

: Fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

6: Fejl fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

a B WN = O

* i denne tilstand er det med digital indgang funktion 5, 6 eller digital styrefunktion
(Holding Register h4) muligt at skifte mellem de faste hastigheder.

** E1 fejl udlgses, hvis E1 falder ned under E1 min x 0,5. E1 fejl ophaeves, hvis E1
stiger til over E1 min x 0,9.

Forbindelse via MODBUS
Det er muligt at sammenkoble flere apparater med hinanden. Apparatet anvender modbus-RTU som
protokol for RS-485 interface.

cHl

BUS-adresse

BUS-adresse

Apparatadressen er fra fabrikken indstillet pa den hajest mulige MODBUS-adresse:
247.

Indstillingsomrade MODBUS adresse: 1 - 247.

{3200

Kom. baudrate

UART hastighed

Indstilling transferhastighed

Gyldige veerdier: 4800, 9600, 19200
Fabriksindstilling: 19200

8E1

Kom. Modus

UART Mode

Indstilling transferformat.
Gyldige veerdier: 801, 8N1, 8E1
Fabriksindstilling: 8E1
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7.7

7.71

Menugruppe “Motor Setup”

Motorsetup
Motorsetup
Parameter Fabriksind- |, Setting
stilling
Maleomdrejningstal 1500 *
MotorMaleStrgm 6.3A* * De felgende forudindstillinger af controlleren af-
Starttid 60 sec hanger af den tilsvarende motorudforelse.
Returtid 60 sec Disse vises til information og kan ved behov: kun
efter aftale med ZIEHL-ABEGG, &ndres ved indtast-
Omdrejningsretning cw ning af en adgangskode.
Motorheiz. Wert OFF * o Maleomdrejningstal
Visning1 OFF e Motormélestrom
Omrade1 min. 100 rpm e Omdrejningsretning
Omrade1 maks. 200 rpm * Veerdi motorvarmer
Visning2 OFF
Omrade2 min. 400 rpm
Omrade2 maks. 500 rpm
Visning3 OFF
Omrade3 min. 700 rpm
Omrade3 maks. 800 rpm

Indstilling af opstart- og nedlukningstiden
Med separate menuer for opstarttid og nedlukningstid er en tilpasning efter anlaeggets individuelle

forhold mulig.

Denne funktion er efterkoblet den egentlige reguleringsfunktion.

Starttid
L’ﬂ Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen stiger fra 0 % til 100 %.
L"_ =% | |Indstillingsomrade: 0...250 sek.
Starttid
Fabriksindstilling: 10 /20 / 30 / 40 sek. (afheengig af apparattype)
Returtid
L’ﬂ Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen falder fra 100 % til O %.
L"_ =% | |Indstillingsomrade: 0...250 sek.
Returtid
Fabriksindstilling: 10 /20 / 30 / 40 sek. (afheengig af apparattype)
1
1 3
0..100 % L
D - H>?<% > /7& [
I 4
2 v,hocmaugz}?frfgggaufzen vsd
1 Eksternt signal
2 Indstilling
3 Starttid
4 Returtid
L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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7.7.2 \Visning af omdrejningshastighed
Visning af op til tre omdrejningsomrader.

Det kan vaere muligt at undga forstyrrende lyde, der kan opsta pga. resonanser ved bestemte

omdrejningshastigheder.

Eksempel pa visning af 2 omrader (idealiseret principbillede)

A
A

100 %

50 %

-t 35 % max

Indstilling afhaengigt af apparattype

i A1{ 15 % min i %, Hz, rpm
T T T T >
0% 50 % 100 %|p
| 1
S - R — P
A Niveauregulering
S Nominel vaerdi
R Reguleringsomrade
D Hastighedsregulator: Angivelsessignal
P P-regulator: Reguleringsafvigelse
— |fra fabrikken er ingen visning aktiv = “OFF” —
I F F r
u Ui
Visningl Visningl
— |Indstilling for “omrade1 min.” —
_____ Indstillingsomrade: “Frakobl.-frekv.” - “Omrade 1 15
maks.” I i
Omradel min Omradel min.
— |Indstilling for “omrade1 maks.” —
_____ Indstillingsomrade: “Omrade 1 maks.” - “Maks. 35
frekvens” =
Omradel maks. Omradel maks.
— |ldentisk fremgangsmade ved visning2 og visning3, | — |osv.
ﬂFI: hvis dette gnskes
u
Visning2

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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8 Programmering Fcontrol Basic via handterminal A-G-247NW

8.1 Fremgangsmade ved idrifttagning

Rekkefolge | Indstilling

Kontrollér, om der ved indgang “TB/TP In” er tilsluttet termostatafbryder og temperaturfeler for
motoren.

Hvis apparatets motorbeskyttelsesfunktion ikke skal anvendes, skal de to klemmer “TB / TP”
kortsluttes.

Kontroller, om kontakten for frigivelse ved “Digital In 1” er sluttet.

2 Hvis der ikke er brug for controllerens fjernstyring, skal de to klemmer “D1 / 24V kortsluttes, eller
alternativt skal funktionen “Frigivelse” deaktiveres &= 10 Setup.

3 ‘Kontrollér tilslutningen, og luk kabinettet omhyggeligt.

4 ‘Tilkobl netspaendingen.

De veerdier, der fra fabrikken er indstillet i Motorsetup gaelder for eksterne rotormotorer, der kan
styres via speendingen med 400 V / 50 Hz. Efter kontrol af motordataene skal indstillingerne
eventuelt tilpasses.

Motormalespanding Indstilling Indstilling

5 (se typeskilt) Hjornefrekvens Maks. frekvens
3~400V, 50 Hz 48.5 Hz 50 Hz
3~400V, 50/60 Hz 48.5Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz

Yderligere indstillinger &= Motorsetup.

Indstillinger, der pavirker frekvensomformerens U/f-karakteristik, er ikke mulige ved foreliggende niveaureguler-
ing!

> Frakobling via digital indgang til fiernstyring (frigivelse = OFF).

> Alt efter styremodus reduceres angivelsessignalet for hastighed eller angivelsesvaerdien via displayet til "0".

8.2 Menugruppe Indstilling

Information
¢ Fabriksindstilling: Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V / PWM) ved indgang “E1” (styremodus =
1 0 &= Controller Setup). Dvs. at de fglgende indstillinger “Forlaeg intern1”, “Forlaeg intern2”, “Forleeg
intern3” ikke er aktive!
¢ De fglgende angivelser er ikke bindende, disse veerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
kundens specifikke indstilling.

Information

1 Indstilling

Indstilling

Forlag internt1
rn Indstillingen er kun aktiv i styremodus [4] (& Controller Setup).

L_"U Hz Via indgangene “D1”/ “E1” er en omstilling til “Forlaeg intern2” eller “Forleeg intern3”
Forlag interntl .
mulig (&= 10 Setup).

Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)
Forlaeg internt2

nr Indstilling kun i aktiv i styremodus [6] eller i styremodus [4], hvis det er aktiveret via
Ul k2 indgangene “D1”/ “E1” (&= Controller Setup / 10 Setup).

Forleg internt? Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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8.3

rrn
L Hz

Angivelse intern3

Angivelse intern3

Indstilling kun i aktiv i styremodus |§| eller i styremodus , hvis det er aktiveret via
indgangene “D1”/ “E1” (&= Controller Setup / 10 Setup).

Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)

rn
(1N Hz

Min. omdre.hast.

Min. hastighed (grundhastighed, kun efter behov)
Indstillingsomrade: 0..."Maks. frekvens” (&=Motorsetup).
Fabriksindstilling: 0,0 Hz

Aktiv i enhver styremodus, har prioritet over for “Maks. hastighed”.

nn
UL wez

Maks.omdre.hast.

Maks. hastighed (hastighedsbegraensning, kun efter behov)

Indstillingsomrade: “Maks. frekvens” (&= Motor Setup)...“Min. hast.”
Fabriksindstilling: 50,0 Hz

Aktiv i enhver styremodus!

Det er muligt at foretage indstillinger via “Maks. frekvens,”, men de bliver ikke udfert!

Diagram angivelsessignal og udgangsfrekvens

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35 —
30 —
25 ]
20 —
15 4 n-min OFF  n-max. = 50 Hz
0 Foir=5 Hz,
5 For=6H
=6He Analog In 1
T T T T T T 1 >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM

Fout: Udgangsfrekvens
Analog In:
n-min:
n-max:

Min. omdre.hast.

Fon:

Menugruppe Start

Maks.omdre.hast.
Foff:  Frakoblingsfrekvens
Indkoblingsfrekvens

08.05.2012
v_fxdm_setsig_min_max.vsd

Signal hastighedsforlaeg

Start

Start

i
oy

PIN-indtastning

PIN-indtastning

Servicemenuen til installation kan beskyttes mod utilsigtede aendringer vha. en PIN-
kode. Med yderligere PIN-koder er det muligt at tilbagestille til forindstillinger.

PIN 0010

Frigivelse af service indstillinger med programmeret PIN beskyttelsesniveau |§] (&
“Controller Setup”).

Menugrupper Service: “Controller Setup”, “lO Setup”, “Motor Setup”

PIN 1234
Frigivelse menugrupper “Indstilling”.

Frigivelse af menugruppen for brugeren “Indstilling” med programmeret PIN
beskyttelsesniveau |§] (&=“Controller Setup”).

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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PIN 9095
Gendan fabriksindstillinger (undtagelse, indstillingen af menusproget bibeholdes).
Kun de parametre hentes, som er frigivet af det aktuelt indstillede PIN beskyttelsesni-

veau.
Reset
r Komplet nystart af apparatet
s y
Reset
Softwareversion
[TNN]
Il
Firmware
Parameterseaetninger kan via modulet blive gemt i terminalen type A-G-247NW og
1 1 overfgres til andre enheder (& driftsvejledning til terminal type A-G-247NW).
el Angiv parametersaetningen med tasterne ¥, A + P og opkald den i terminalen med P-
—————————— csv
tasten.
8.4 Menugruppe Info
Info
Info
Frekvensomformerens udgangsfrekvens.
1
(1N Hz
Frekvens
Visning af motorstrammen (malengjagtighed ca. +/- 10 %).
i
UL s
Motorstrgm
Udlgsning af enheden
I
U=
Aussteuerung

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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8.5 Menugruppe Controller Setup

Controller Setup

n]
U

Controller Setup

® Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
1 kundens specifikke indstilling.

8.5.1 Styremodus

Arten af controllerens udlgsning.
I
u
Styremodus
Fabriksindstilling
Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V/ PWM) ved indgang “E1”.
0 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forleeg intern2” eller “Forleeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
ingen funktion
2 ingen funktion
3 ingen funktion
Fast hastighed “Forlaeg internt1”.
4 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forlaeg intern2” eller “Forlaeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
5 Fast hastighed “Forleeg intern2” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).
6 Fast hastighed “Forleeg intern3” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).

8.5.2 Limit
Efter konfiguration af en digital indgang (&= 10 Setup) kan der aktiveres en indstillelig
']5 begreensning af niveaureguleringen via en digital indgang.
I %
Limit

“Limit veerdi” = maks. mulig niveauregulering Limit (idealiseret principbillede)
(f.eks. hastighedsreduktion under natdrift via n %)
tidsafbryder). 100 [[=70% Min=0% Max. =100 %
Indstillingsomrade: 0 - 100 % i
Fabriksindstilling: 75 % £ maks. niveauregu- =[L=70% Min.=35% Max.=85%

lering, dvs. ingen begraensning.

™ si %)

100

07.10.2010
v_limit_101_rpm.vsd

n [%] Motorhastighed
L Limit
Si  Signal hastighedsforlaeg

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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8.5.3 LED modus

nn
L

LED modus

Status-LED i ECblue aktiv, dvs. at driftstilstandene signaleres med blink-
ON kode (fabrikkens indstilling).

Status-LED ikke aktiv, dvs. altid OFF.
OFF

8.5.4 PIN beskyttelsesplan

c

PIN beskyttelsesplan

Med PIN beskyttelsesniveauet fastlaegges det, for hvilke indstillinger der kraeves en
indlaesning af PIN.

PIN beskyttelsesplan

Funktion

Fabriksindstilling

2 Alle menugrupper kan ses, det er muligt at foretage indstillinger uden PIN.
e Menugruppen “Indstilling” er fri, dvs. at det er muligt at foretage sendringer uden
PIN.
1 e PIN 0010: til eendringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og
“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).
Alle indstillinger er kun mulige efter indlaesning af PIN.
e PIN 1234: til &endringer i menugruppen: “Indstilling”
0 e PIN 0010: til @ndringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og
“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).
° Information
Andringer af PIN beskyttelsen, som giver reduceret adgangsret, far farst virkning, nar controlleren
1 slukkes, eller efter udfgrelsen af funktionen “Reset” (&=menugruppe Start).

8.5.5 Tradles kommunikation AM-MODBUS-W
Parameter AM-MODBUS-W for forbindelsen via radiosignal til handterminalen A-G-247NW (&=
Installation / AM-MODBUS-W tradles kommunikation) .

Netvaerkskode (radiokode)
_____ Indstillingsomrade: 0000 -9999
Fabriksindstilling: 9999
Netvarkskode

Funkkanal

n Indstillingsomrade: 0 - 15

. Fabriksindstilling: 0

Funkkanal

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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8.6 Menugruppe IO Setup

10 Setup
r
u
IO Setup
® Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
1 kundens specifikke indstilling.

8.6.1 Digitale indgange “D1”(“E1” *¥)

De digitale indgange “D1” und “E1™ kan veere konfigureret med forskellige funktioner.
Aktivering via potentialfri kontakter (der kobles en lav spaending pa ca. 24 V DC).

1p Fra fabrikken er “D1” programmeret til funktionen “Frigivelse”.

D1 Funktion

Fir Invertierung auf “ON” schalten.
ﬂ;:l: Fra fabrikken er inverteringen af indgangene stillet pa “OFF” (hvis der ikke er program-
u meret en funktion).

D1 Invertering

*  Huvis der ikke er brug for den analoge indgang “E1” til angivelse af ventilatorhastigheden, kan den bruges som digital
indgang (&= E1 funktion). Séledes kan der for “E1” konfigureres de samme funktioner som for “D1”.

Advarsel!
Tilslut aldrig netspanding ved de digitale indgange!

Funktion Beskrivelse
OFF Ingen funktion
1D Frigivelse ON / OFF (fra fabrikken)

Fjern TIL/FRA (elektronisk frakobling) og Reset efter motorfejl via potentialfri kontakt.
Effektdelen frakobles elektronisk, og det er fortsat muligt at betjene apparatet efter
aktivering af tastkombinationen “Esc” i frakoblet tilstand. Signal ind- og udgange
forbliver aktive.

Et programmeret fejlmeddelelsesrelze (fra fabrikken “K1 Funktion” = ) giver ikke
meddelelse om frakobling.

Advarsel!

Ved fjernstyring af controlleren sker der ingen frigivelse i frakoblet tilstand (ingen
potentialadskillelse iht. VBG4 §6)!

3D Limit ON / OFF
&= Controller Setup / Limit
5D Forlaeg internt2

Fast hastighed “Forleeg intern2” aktiv. Funktion med valgt “styremodus”: 0 (&“Con-
troller Setup”).
Ved samtidig aktivering af “Forlaeg intern3” via funktionen har prioritet).

6D Angivelse intern3
Fast hastighed “Forlaeg intern3”, ogsa med valgt “styremodus”: 0 (&=“Controller
Setup”).

13D Omvending rotationsretning

Skift mellem rotationsretning “H@JRE” = og rotationsretning “VENSTRE” [CCW].
Ved skift via en digital indgang arbejder controlleren med den modsatte rotationsretning
end indstillet i “Motor Setup”.

Hvis omdrejningsretningen eendres, nar en niveauregulering findes, sa reduceres
denne i farste omgang til “0” (deaktiveres) og forhgjes derefter igen pa den indstillede
veerdi.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
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15D

Afrygning: Temperaturstyringen slukkes, drift med maks. hastighed

For at opna den maksimalt mulige levetid har controlleren en aktiv temperaturstyring.
Herved reduceres niveaureguleringen, hvis interne temperaturgraenseveaerdier over-
skrides.

I udluftningsanleeg, hvor ventilatoren i tilfaelde af brand ubetinget skal kare med maks.
hastighed, kan temperaturstyringen slas fra via en digital indgang. Samtidig kerer
ventilatoren, uafheengigt af hastighedsangivelsen for den regulzere drift, med maksimal
hastighed.

Funktionen bliver aktiv med brudt kontakt ved den digitale indgang (ved

fabriksindstilling |D1/E1 Inverting| = OFF), for at ventilatorens maksimale hastighed i

tilfeelde af brand ogsa er mulig ved en afbrudt ledning til den digitale indgang.

Advarsel!

Enheden og dens interne dele er ikke lzengere beskyttet mod for hgj temperatur, hvis
denne funktion aktiveres (pavirker levetiden).
Motorbeskyttelsesfunktionen via tilsluttet temperaturvagt har ingen funktion lzengere!

8.6.2 Relaudgang “K1”

2K
K1 Funktion

Relaeudgangen “K1” kan konfigureres med forskellige funktioner.
Fra fabrikken er denne forprogrammeret til fejlmeddelelse.

OFF

K1l Invertering

Til invertering skiftes om pa “ON” (skiftereaktion afhaenger af konfigureret funktion).
Grundleeggende kan releeet kun lukke, nar elektronikkens speendingsforsyning funger-
er. Ved trefaseapparater skal der mindst veere 2 netfaser!

Fra fabrikken er inverteringen af Relee stillet pa “K1” “OFF” (hvis der ikke er program-
meret en funktion).

Funktion Beskrivelse
OFF Ingen funktion
Releeerne bliver altid i hvileposition, dvs. lukkede.
1K Driftsmeddelelse
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” lukket.
2K Fejimeddelelse (fra fabrikken)
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” ikke lukket.
Slas fra ved: Netfejl, motorfejl osv. &= Haendelser / fejlmeddelelser
4K Limit
Meddelelse, hvis hastigheden overskrider den vaerdi, som er indstillet under “Forlaeg
intern3” (& menugruppe “Indstilling”) (udgangseffekt > 0 %).
Funktionen er aktiv i enhver styremodus (& menugruppe: “Controller Setup”).
17K ingen funktion
] K1
W =14aben, klemme 13 - 14 kortsluttet
0 = lukket 13 - 14 ikke kortsluttet
13 | 14
V relis K115 14vsd
K1 T
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Funktion |Status Controller K1

1 =4aben

0 = lukket

Inverteret

OFF ON

1K Drift uden fejl, net tilsluttet 1 0
2K Fejl med meddelelse via relee 0 1
4K Overskridelse frekvens / hastighed > Indstilling “Forlaeg intern3” 1 0

8.6.3 indgang “E1”

1E
El Funktion

E1 Funktion
(fabriksindstilling) = Hastighedsangivelse via eksternt signal (0 - 10 V / PWM).

Ved indstillinger over arbejder “E1” som “D1” som digital indgang (&~ Digitale
indgange / Funktion).

OFF

El Invertering

E1 Invertering
Fra fabrikken indstillet pa “OFF”.

Fir Ansteuerung mit invertiertem Vorgabesignal auf “ON” schalten (Vorgabesignal: 10
-0V).

E1 Min.
Indgangsignalets stgrrelse, hvor controlleren begynder med minimal niveauregulering.
Indstillingsomrade: 0 - 100 %

E1l Min.
Fabriksindstilling: 5 %
E1 maks.
1rr Indgangsignalets stgrrelse, hvor controllerens maksmale niveauregulering er naet.
U= ingstilingsomrade: 0 - 100 %

Fabriksindstilling: 100 %

Eksempel pa tilpasning af signal

Idealiserede principielle diagrammer ved indstilling for: “Min. hastighed” = 0.0 Hz og “Maks. hastighed” = 50.0 Hz

=y

50 .
| ,’7" Z E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %

407 ,.'/" // (2) E1 min.= 0%, E1 max. = 80 %
. / / (3) E1 min. = 25 %, E1 max. = 100 % Eksempel: “E1 min.” =20 %

30 S / -(4) E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % Controlleren begynder farst ved ca. 20 %
. / hgjere signal med minmal udstyring.

Ky
20 -
| //// Eksempel: “E1 maks.” =80 %

Udstyringen stiger lineeert op til 100 % ud-
styring ved 80 % indstillet signal.

7
I I I I I

T » SIiE

[o]J1J2]3]4]s5]e6]7]8]9]1]o-10v]

Fout Udgangsfrekvens
Si E Signal hastighedsforlaeg

15.02.2012
v_e1_adjust_i_basic.vsd
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8.6.4

8.6.5

MODBUS kommunikationswatchdog
MODBUS kommunikationswatchdog definerer reaktionen ved en kommunikationsfejl.

n
U sec

Watchdog Time

Watchdog Time

Modtager enheden ingen meddelelse inden for tidsvinduet, udfares en definierbar
funktion.

Watchdog tid i sekunder.
Indstillingsomrade: 0 - 255 sek.
Fabriksindstilling: 0 sek. = OFF

rn
U

Watchdog modus

Watchdog modus

Watchdog modus:

: Ingen funktion (Default) = OFF fra FW 13

: Fejl (K1 funktion, h15) ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fejl + fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)
: Fejl ved E1 fejl ** (kun ECblue)

: Fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

6: Fejl fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

a B WN = O

* i denne tilstand er det med digital indgang funktion 5, 6 eller digital styrefunktion
(Holding Register h4) muligt at skifte mellem de faste hastigheder.

** E1 fejl udlgses, hvis E1 falder ned under E1 min x 0,5. E1 fejl ophaeves, hvis E1
stiger til over E1 min x 0,9.

Forbindelse via MODBUS
Det er muligt at sammenkoble flere apparater med hinanden. Apparatet anvender modbus-RTU som
protokol for RS-485 interface.

cHl

BUS-adresse

BUS-adresse

Apparatadressen er fra fabrikken indstillet pa den hajest mulige MODBUS-adresse:
247.

Indstillingsomrade MODBUS adresse: 1 - 247.

{3200

Kom. baudrate

UART hastighed

Indstilling transferhastighed

Gyldige veerdier: 4800, 9600, 19200
Fabriksindstilling: 19200

8E1

Kom. Modus

UART Mode

Indstilling transferformat.
Gyldige veerdier: 801, 8N1, 8E1
Fabriksindstilling: 8E1

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001
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8.7

8.7.2

8.7.3

Menugruppe “Motor Setup”

Motorsetup

n]
U

Motorsetup

Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
kundens specifikke indstilling.

Advarsel!
Der ma kun foretages indstillinger til U/f-karakteristikken, hvis motoren ikke udlgses!

Indstilling Motor Malestrem

MotorMaleStrem
1 Mulig indstilling for motoralestrammen.
ljl-u A Indstillingen af “DC bremseniveau” (&= indstilling bremsereaktion) relaterer til denne
MotorMaleStrgm indsﬁmng

Indstillingsomrade: 0.0...apparater dimensioneringsstrem / A
Fabriksindstilling: Apparater dimensioneringsstrem

Indstilling motor dimensioneringsspanding

MotorMaleSpand.
L’lﬂﬂ Ved idrifttagningen er det absolut pakraevet at indstille den dimensioneringss-
Uy v panding, der er angivet pa typeskiltet.
MotorMaleSpand.

Ved lavere motordimensioneringsspaending end eksisterende netspaending (f.eks.
3 ~ 230 V motor ved 3 ~ 400 V net) kan der her ske en tilpasning.

Kontrol af udgangsspaendingen med egnet maler.
Indstillingsomrade: 0...500 V
Fabriksindstilling: 400 V

Indstilling af U/f-karakteristik

Information

Apparatet har fra fabrikken en forprogrammeret, kvadratisk karakteristik til drift af ventilatorer.
Ved motorer, der kan styres via spaending og ved kvadratisk lastmoment (f.eks. ventilator- og
pumpedrev) opnas der hermed i reglen en optimal regulering af omdrejningstallet.

Ved anlaeg, hvor der kraeves hgj dynamik, skal der skiftes til linezer karakteristik. Hvis lastkar-
akteristikken ikke kendes entydigt, bor man generelt indstille den lineaere karakteristik. Ved
den linezre karakteristik opnar motoren det fulde drejningsmoment over hele omdrejningsom-
radet. En termisk overbelastning af motoren skal forhindres vha. egnede foranstaltninger
(overvagning af termostatkontakten eller motorens temperaturfgler).
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Hjornefrekvens
L’BS Den maksimale udgangsspeaending nas ved hjgrnefrekvens.
- Hz | lIndstillingsomrade: 1.0 - 120.0 Hz
Fabriksindstilling: 48,5 Hz
Ved specialindstilling med “Hjernefrekvens” > “Maks. frekvens” kan der, pa grund af
den hgjere tabseffekt, forekomme en automatisk reduktion af udstyringen (&Medde-
lelser & Fejlfinding “Temp. styring”).
Maks. frekvens
rrn Over hjgrnefrekvensen gges frekvensen kun op til maks. frekvensen.
DUU ke ngstiingsomrade: 1.0 - 120 Hz
Fabriksindstilling: 50,0 Hz

Hjgrnefrekvens

Uout
A
Frmax = 50 Hz
100 % — — ™
Fedge = 48.5 Hz 7,/
/
/
/7
/
/7
Ve
/7
/
//
.
/7
Ve
d [a]
/7
/
/
Fort /.
et id
Ustart = 10 % 17 .7
o Fa
Usian =0 % T T 1T > Fou [HZ]
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

T T T T T T T T T » Analog In 1
2 3 4 5 6 7 8 9 10 0..10V

4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
100 0...100 % PWM | 56 o7 501

v_u_f_dia_feontr_d.vsd
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Uout Udgangsspaending

Fout: Udgangsfrekvens

Analog In  Hastighedsangivelsesignal (0 - 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)
Ustart Startspaending

Foff Frakoblingsfrekvens

Fon: Indkoblingsfrekvens

Fedge Hjornefrekvens

Fmaks Maks. frekvens

L Lineeer

Q Kvadratisk (fabriksindstilling)

Teknisk betinget er udgangsspandingen maks. 95 % af den eksisterende netspasnding.

For alligevel at opna den maksimale volumenstrem for de tilsluttede ventilatorer, er der ved vores
motorer mulighed for at sge den maksimale frekvens. | den forbindelse skal der iberegnes en
stramstigning. En kontrol af motorstrem, udgangsspeending og omdrejningstal er ngdvendigt at
foretage med malere for optimering.

De fabriksindstillede veerdier geelder for eksterne rotormotorer, der kan styres via spaendingen med
400 V /50 Hz.

Efter kontrol af motordataene skal indstillingerne eventuelt tilpasses.

Motormalespaending Indstilling Indstilling
(se typeskilt) “Hjernefrekvens” “Maks. frekvens”
3~400V, 50 Hz 48.5 Hz 50 Hz
3~400V, 50/60 Hz 48.5 Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz
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Startspanding

n Startspaendingen anvendes til, at motorerne ved lavt omdrejningstal frembringer til-
U % straekkeligt drejningsmoment for at kunne kare sikkert.

Startopending Advarsel! Veelg ikke en for hgj indstilling, sé overstrem og ungdig hgj, termisk belast-
ning af motoren undgas.

Indstillingsomrade: 0 - 15 % (procentuel af den maksimale udgangsspeending)
Fabriksindstilling: 0 %

UF kvadratisk

U/f-karakteristik linezer eller kvadratisk

Fra fabrikken til driften af ventilatorer, der kan styres via spaending, forprogrammeret
kvadratisk karakteristik, “UF kvadratisk”= “ON”.

Til drift med lineeer karakteristik “UF kvadratisk” = “OFF”

nn
L

UF kvadratisk

8.7.4 Indstilling af opstart- og nedlukningstiden
Med separate menuer for opstarttid og nedlukningstid er en tilpasning efter anleeggets individuelle
forhold mulig.
Denne funktion er efterkoblet den egentlige reguleringsfunktion.

Starttid

L’ﬂ Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen stiger fra 0 % til 100 %.
U sec Indstillingsomrade: 0...250 sek.

Fabriksindstilling: 10 /20 / 30 / 40 sek. (afhaengig af apparattype)

Returtid

L’ﬂ Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen falder fra 100 % til 0 %.
U sec Indstillingsomrade: 0...250 sek.

Starttid

Returtid . - .
Fabriksindstilling: 10 /20 / 30 / 40 sek. (afhaengig af apparattype)
1
1 3
0..100 % L
D - H>?<% o A | —
I 4
2 v_nocmaugz\?frﬁc%aufzew vsd
1 Eksternt signal
2 Indstilling
3 Starttid
4 Returtid

8.7.5 Indstilling Omdrejningsr.

Advarsel!

Rotationsretningen for ventilatoren eller motoren skal altid kontrolleres ved forste idrifttagn-
ing. Vaer opmaerksom pa retningspilen pa motoren eller ventilatoren. For skader, der opstar
pga. motorens forkerte rotationsretning, patager vi os under ingen omstandigheder ansvaret!
Ved tilslutning iht. diagrammet opnas ved fabriksindstillingen standardrotationsretningen “H@JRE” =
. En rotationsomstyring er mulig ved skift af fasefglgen ved motortilslutningen eller vha.
omprogrammering.

Ved at veelge parametren “Rotationsretning” og derefter

trykke pa P-tasten, kan rotationsretningen endres til
tW | |for rotationsretning “VENSTRE” = [CCW]. o

omdrejningsretning| \\/ed gktivering af P-tasten overtages den indstillede vaerdi. Omdrejningsretning

Hvis omdrejningsretningen aendres, nar en niveauregulering findes, sa reduceres denne i fgrste
omgang til “0” (deaktiveres) og forhgjes derefter igen pa den indstillede vaerdi.
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8.7.6

8.7.7

Indstilling af strembegransningen

icd .

Strgmbegransning

Som yderligere sikkerhedsfunktion rader apparatet over en strambegreensning, som
efter behov kan tilpasses.

Indstillingen relaterer til apparatets motormalestrem (100 % = indstilling: MotorMaleS-
tream).

Ved overskridelse med den procentvaerdi, der er indstillet her, reduceres niveaureguler-
ingen, indtil den indstillede strem har indstillet sig igen. Dermed kan en overbelastning
af motoren forhindres.

Indstillingsomrade: 100...130 %

Fabriksindstilling: 120 %

288 .

El Aktuel vardi

Den aktive strambegraensning signaleres vha. en lysende trekant i visningen.

Indstilling bremsereaktion

r
U

DC Bremsemodus

DC Bremsemodus

Funktionsvalg af jeevnstreamsbremsning ved frekvensomseettere.

Ved apparater med fabrikstilkoblet snapmode (hvis til radighed &= indstilling snap-
mode) er det kun i undtagelsestilfaelde hensigtsmaessigt at aktivere “DC-bremsemo-
dus” samtidig.

0 = Ingen bremsning (fra fabrikken).

1 = bremsning for start (inden niveaureguleringen fortsaetter)

Hvis niveaureguleringen eventuelt genstarter ved endnu hurtigt drejende motor, kan
det resultere i en “overstramfrakobling” af omsaetteren.

For at forhindre dette kan bremsefunktionen aktiveres. Denne bliver herefter altid aktiv i
en fastsat tid fgr start af aktiveringen. Det betyder, at bremsefunktionen altid starter, for
niveaureguleringen starter, efter at den var gaet tilbage pa “0”. De egnede indstillinger
afhaenger af motorens svinghjulsmasse og betingelserne i anlaegget.

2 = specialfunktion, bremsning far stop (sa snart niveaureguleringen er “0”).

Motoren fortszetter ikke til stilstand, men bremses aktivt, sa snart ingen niveaureguler-
ing foreligger (nominel veerdi = “0” eller klarsignal = “FRA”) .

Test ngdvendig. Indstilling “Min. omdrejningshastighed” skal veere pa “0”.

Advarsel! Ved DC-bremsninger hyppigt efter hinanden kan det medfgre en kraftig
opvarmning af motoren.

For at udelukke en overophedning, kraeves en motorbeskyttelse via de temperaturde-
tektorer, der er monteret i motoren (&= motorbeskyttelse).

5 sec

DC Bremsevarighed

DC Bremsevarighed

Maks. varighed for jeevnstramsbremsning ved frekvensomseettere.

Hvis bremsningen aktiveres, er jeevnstrgmsbremsningen aktiv i dette tidsrum.
Indstillingsomrade: 0...250 sek.

Fabriksindstilling: 5/ 10 sek. (afhaengig af apparattype)

S %

DC Bremseniveau

DC Bremseniveau

Starrelsen for jeevnstrem, der produceres til bremsning. Jo hgjere veerdi, jo kraftigere
bremseeffekt.

Indstillingen “DC Bremse Niveau” relaterer i % til den veerdi, som er indstillet under
“MotorMaleStrem”.

Indstillingsomrade: 0...50 % / 25, 50, 75, 100 % (alt efter controllertype)
Fabriksindstilling: 5/ 25 % (afhaengig af apparattype)

Indstilling afheengig af ventilator- / motorstegrrelse. Vigtigt! For store vaerdier kan med-
fore kraftig bremsevirkning.
Samme indstilling virker pa funktionen “motorvarmeren”(&= |0 Setup).
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A Den aktive bremsedrift signaleres vha. en lysende trekant i visningen.

rrn
L Hz

Frekvens

8.7.8 Motorvarmer
For at undga at stillestaende ventilatorer seetter sig fast eller fryser fast i kolde omgivelser, kan
“Motorvarmeren” teendes.

Motorvarmerens funktion svarer til den bremsefunktion, hvor en jeevnspaending stand-
HFF ser motoren (stgrrelsen af “Bremse Niveau”).

u | den forbindelse aktiveres en strem, der ikke kan forarsage en drejning af ventilator-
erne. Den ngdvendige spaending til forhindring af frysning afheenger af omgivelsesbe-
tingelserne og de tekniske data for de tilsluttede motorer. Den udfgrte indstilling skal
kontrolleres under reelle betingelser. Jo hgjere udgangsspeendingen er indstillet, jo
hgjere bliver den varmeeffekt, der opstar i motoren (tabsydelse). Motorvarmeren eller
motorforvarmeren kan kun blive aktiv, hvis der ikke foreligger en niveauregulering, der
er betinget af reguleringen. Motorvarmeren kan ogsa ved frakobling aktiveres via
frigivelsen (funktion for en digital indgang). For at udelukke en overophedning,
kraeves en motorbeskyttelse via de temperaturdetektorer, der er monteret i motoren
(& motorbeskyttelse). Ved aktivering af reguleringsenhedens motorbeskyttelsesfunk-
tion frakobles varmefunktionen.

OFF = Der er slukket for motorvarmeren (fra fabrikken)

ON = Motorvarmeren bliver automatisk aktiv, hvis der ikke foreligger nogen niveaure-
gulering fra apparatet.

Motorvarmer

8.7.9 Visning af omdrejningshastighed
Visning af op til tre omdrejningsomrader.
Det kan vaere muligt at undga forstyrrende lyde, der kan opsta pga. resonanser ved bestemte
omdrejningshastigheder.

Eksempel pa visning af 2 omrader (idealiseret principbillede)

A
A

100 %

i - 35 % max Indstilling afheengigt af apparattype
1 15 % min F)
i: %, Hz, rpm
B / P
1 «_auslending. pzvsd
T T T T >
0% 50 % 100 %|D
| 1
S - R — P

Niveauregulering

Nominel veerdi

Reguleringsomrade
Hastighedsregulator: Angivelsessignal
P-regulator: Reguleringsafvigelse

ToOXXn>
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— |fra fabrikken er ingen visning aktiv = “OFF” —
1 r
OFF a
Visningl Visningl
— |Indstilling for “omrade1 min.” —
_____ Indstillingsomrade: “Frakobl.-frekv.” - “Omrade 1 15
maks.” I =
Omradel min. Omradel min.
— |Indstilling for “omrade1 maks.” —
_____ Indstillingsomrade: “Omrade 1 maks.” - “Maks. 35
frekvens” =
Omradel maks. Omradel maks.
— |ldentisk fremgangsmade ved visning2 og visning3, |[— |osv.
n hvis dette gnskes
OFF
Visning2
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9

9.1

9.2

Programmering Icontrol Basic via handterminal A-G-247NW

Fremgangsmade ved idrifttagning

Rekkefolge | Indstilling

Kontrollér, om der ved indgang “TB/TP In” er tilsluttet termostatafbryder og temperaturfeler for
motoren.

Hvis apparatets motorbeskyttelsesfunktion ikke skal anvendes, skal de to klemmer “TB / TP”
kortsluttes.

Kontroller, om kontakten for frigivelse ved “Digital In 1” er sluttet.
2 Hvis der ikke er brug for controllerens fjernstyring, skal de to klemmer “D1 / 24V kortsluttes, eller
alternativt skal funktionen “Frigivelse” deaktiveres &= 10 Setup.

3 ‘Kontrollér tilslutningen, og luk kabinettet omhyggeligt.

4 ‘Tilkobl netspaendingen.

Indstillinger i Motor Setup afhaengigt af den tilsluttede motor.

5.1: Indstilling Motor5.1Malestrgm

5.2: Indstilling motormalespeending

5.3: Indstilling Hjgrnefrekvens

5.4: Indstilling Maksimalfrekvens
andre indstillinger efter behov &=Motor Setup

Indstillinger, der pavirker frekvensomformerens U/f-karakteristik, er ikke mulige ved foreliggende niveaureguler-
ing!

> Frakobling via digital indgang til fiernstyring (frigivelse = OFF).

> Alt efter styremodus reduceres angivelsessignalet for hastighed eller angivelsesvaerdien via displayet til "0".

Menugruppe Indstilling

Information

¢ Fabriksindstilling: Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V / PWM) ved indgang “E1” (styremodus =
0 & Controller Setup). Dvs. at de fglgende indstillinger “Forleeg intern1”, “Forlaeg intern2”, “Forleeg
intern3” ikke er aktive!

¢ De fglgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
kundens specifikke indstilling.

Information

Indstilling

Indstilling

Forlaeg internt1
rrn Indstillingen er kun aktiv i styremodus E| (== Controller Setup).
L,"U Hz Via indgangene “D1”/ “E1” er en omstilling til “Forleeg intern2” eller “Forleeg intern3”
Forlag interntl .
mulig (&= 10 Setup).
Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)

Forlag internt2

n Indstilling kun i aktiv i styremodus |§| eller i styremodus , hvis det er aktiveret via
A indgangene “D1” / “E1” (& Controller Setup / 10 Setup).

Forlzg internt? Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)
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9.3

rrn
L Hz

Angivelse intern3

Angivelse intern3

Indstilling kun i aktiv i styremodus |§| eller i styremodus , hvis det er aktiveret via
indgangene “D1”/ “E1” (&= Controller Setup / 10 Setup).

Indstillingsomrade manuel hastighedsangivelse: “Min. hast.” - “Maks. hast.”
Fabriksindstilling: 50.0 Hz (£ Indstilling “Maks. hast.”)

rn
(1N Hz

Min. omdre.hast.

Min. hastighed (grundhastighed, kun efter behov)
Indstillingsomrade: 0..."Maks. frekvens” (&=Motorsetup).
Fabriksindstilling: 0,0 Hz

Aktiv i enhver styremodus, har prioritet over for “Maks. hastighed”.

nn
UL wez

Maks.omdre.hast.

Maks. hastighed (hastighedsbegraensning, kun efter behov)

Indstillingsomrade: “Maks. frekvens” (&= Motor Setup)...“Min. hast.”
Fabriksindstilling: 50,0 Hz

Aktiv i enhver styremodus!

Det er muligt at foretage indstillinger via “Maks. frekvens,”, men de bliver ikke udfert!

Diagram angivelsessignal og udgangsfrekvens

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35 —
30 —
25 ]
20 —
15 4 n-min OFF  n-max. = 50 Hz
0 Foir=5 Hz,
5 For=6H
=6He Analog In 1
T T T T T T 1 >
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM

Fout: Udgangsfrekvens
Analog In:
n-min:
n-max:

Min. omdre.hast.

Fon:

Menugruppe Start

Maks.omdre.hast.
Foff:  Frakoblingsfrekvens
Indkoblingsfrekvens

08.05.2012
v_fxdm_setsig_min_max.vsd

Signal hastighedsforlaeg

Start

Start

i
oy

PIN-indtastning

PIN-indtastning

Servicemenuen til installation kan beskyttes mod utilsigtede aendringer vha. en PIN-
kode. Med yderligere PIN-koder er det muligt at tilbagestille til forindstillinger.

PIN 0010

Frigivelse af service indstillinger med programmeret PIN beskyttelsesniveau |§] (&
“Controller Setup”).

Menugrupper Service: “Controller Setup”, “lO Setup”, “Motor Setup”

PIN 1234
Frigivelse menugrupper “Indstilling”.

Frigivelse af menugruppen for brugeren “Indstilling” med programmeret PIN
beskyttelsesniveau |§] (&=“Controller Setup”).
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PIN 9095
Gendan fabriksindstillinger (undtagelse, indstillingen af menusproget bibeholdes).
Kun de parametre hentes, som er frigivet af det aktuelt indstillede PIN beskyttelsesni-

veau.
Reset
r Komplet nystart af apparatet
s y
Reset
Softwareversion
[TNN]
Il
Firmware
Parameterseaetninger kan via modulet blive gemt i terminalen type A-G-247NW og
1 1 overfgres til andre enheder (& driftsvejledning til terminal type A-G-247NW).
el Angiv parametersaetningen med tasterne ¥, A + P og opkald den i terminalen med P-
—————————— csv
tasten.
9.4 Menugruppe Info
Info
Info
Frekvensomformerens udgangsfrekvens.
1
(1N Hz
Frekvens
Visning af motorstrammen (malengjagtighed ca. +/- 10 %).
i
UL s
Motorstrgm
Udlgsning af enheden
I
U=
Aussteuerung
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9.5 Menugruppe Controller Setup

Controller Setup

n]
U

Controller Setup

® Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
1 kundens specifikke indstilling.

9.5.1 Styremodus

Arten af controllerens udlgsning.
I
u
Styremodus
Fabriksindstilling
Udlgsning via eksternt signal (0 - 10 V/ PWM) ved indgang “E1”.
0 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forleeg intern2” eller “Forleeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
ingen funktion
2 ingen funktion
3 ingen funktion
Fast hastighed “Forlaeg internt1”.
4 Det er muligt at skifte til fast hastighed “Forlaeg intern2” eller “Forlaeg intern3” via den
digitale indgang (&= 10 Setup).
5 Fast hastighed “Forleeg intern2” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).
6 Fast hastighed “Forleeg intern3” (uden mulighed for at skifte til andet forlaeg).

9.5.2 Limit
Efter konfiguration af en digital indgang (&= 10 Setup) kan der aktiveres en indstillelig
']5 begreensning af niveaureguleringen via en digital indgang.
I %
Limit

“Limit veerdi” = maks. mulig niveauregulering Limit (idealiseret principbillede)
(f.eks. hastighedsreduktion under natdrift via n %)
tidsafbryder). 100 [[=70% Min=0% Max. =100 %
Indstillingsomrade: 0 - 100 % i
Fabriksindstilling: 75 % £ maks. niveauregu- =[L=70% Min.=35% Max.=85%

lering, dvs. ingen begraensning.

™ si %)

100

07.10.2010
v_limit_101_rpm.vsd

n [%] Motorhastighed
L Limit
Si  Signal hastighedsforlaeg
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9.5.3 LED modus

nn
L

LED modus

Status-LED i ECblue aktiv, dvs. at driftstilstandene signaleres med blink-
ON kode (fabrikkens indstilling).

Status-LED ikke aktiv, dvs. altid OFF.
OFF

9.5.4 PIN beskyttelsesplan

c

PIN beskyttelsesplan

Med PIN beskyttelsesniveauet fastlaegges det, for hvilke indstillinger der kraeves en
indlaesning af PIN.

PIN beskyttelsesplan

Funktion

Fabriksindstilling

2 Alle menugrupper kan ses, det er muligt at foretage indstillinger uden PIN.
e Menugruppen “Indstilling” er fri, dvs. at det er muligt at foretage sendringer uden
PIN.
1 e PIN 0010: til eendringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og
“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).
Alle indstillinger er kun mulige efter indlaesning af PIN.
e PIN 1234: til &endringer i menugruppen: “Indstilling”
0 e PIN 0010: til @ndringer i menugrupperne: “Controller Setup”, “IO Setup” og
“Motor Setup” (uden PIN kan disse menugrupper ikke ses).
° Information
Andringer af PIN beskyttelsen, som giver reduceret adgangsret, far farst virkning, nar controlleren
1 slukkes, eller efter udfgrelsen af funktionen “Reset” (&=menugruppe Start).

9.5.5 Tradles kommunikation AM-MODBUS-W
Parameter AM-MODBUS-W for forbindelsen via radiosignal til handterminalen A-G-247NW (&=
Installation / AM-MODBUS-W tradles kommunikation) .

Netvaerkskode (radiokode)
_____ Indstillingsomrade: 0000 -9999
Fabriksindstilling: 9999
Netvarkskode

Funkkanal

n Indstillingsomrade: 0 - 15

. Fabriksindstilling: 0

Funkkanal
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9.6 Menugruppe IO Setup

10 Setup
r
u
IO Setup
® Information
De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
1 kundens specifikke indstilling.

9.6.1 Digitale indgange “D1”(“E1” *)

De digitale indgange “D1” und “E1™ kan veere konfigureret med forskellige funktioner.
Aktivering via potentialfri kontakter (der kobles en lav spaending pa ca. 24 V DC).

1p Fra fabrikken er “D1” programmeret til funktionen “Frigivelse”.

D1 Funktion

Fir Invertierung auf “ON” schalten.
ﬂ;:l: Fra fabrikken er inverteringen af indgangene stillet pa “OFF” (hvis der ikke er program-
u meret en funktion).

D1 Invertering

*  Huvis der ikke er brug for den analoge indgang “E1” til angivelse af ventilatorhastigheden, kan den bruges som digital
indgang (&= E1 funktion). Séledes kan der for “E1” konfigureres de samme funktioner som for “D1”.

Advarsel!
Tilslut aldrig netspanding ved de digitale indgange!

Funktion Beskrivelse
OFF Ingen funktion
1D Frigivelse ON / OFF (fra fabrikken)

Fjern TIL/FRA (elektronisk frakobling) og Reset efter motorfejl via potentialfri kontakt.
Effektdelen frakobles elektronisk, og det er fortsat muligt at betjene apparatet efter
aktivering af tastkombinationen “Esc” i frakoblet tilstand. Signal ind- og udgange
forbliver aktive.

Et programmeret fejlmeddelelsesrelze (fra fabrikken “K1 Funktion” = ) giver ikke
meddelelse om frakobling.

Advarsel!

Ved fjernstyring af controlleren sker der ingen frigivelse i frakoblet tilstand (ingen
potentialadskillelse iht. VBG4 §6)!

3D Limit ON / OFF
&= Controller Setup / Limit
5D Forlaeg internt2

Fast hastighed “Forleeg intern2” aktiv. Funktion med valgt “styremodus”: 0 (&“Con-
troller Setup”).
Ved samtidig aktivering af “Forlaeg intern3” via funktionen har prioritet).

6D Angivelse intern3
Fast hastighed “Forlaeg intern3”, ogsa med valgt “styremodus”: 0 (&=“Controller
Setup”).

13D Omvending rotationsretning

Skift mellem rotationsretning “H@JRE” = og rotationsretning “VENSTRE” [CCW].
Ved skift via en digital indgang arbejder controlleren med den modsatte rotationsretning
end indstillet i “Motor Setup”.

Hvis omdrejningsretningen eendres, nar en niveauregulering findes, sa reduceres
denne i farste omgang til “0” (deaktiveres) og forhgjes derefter igen pa den indstillede
veerdi.
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15D

Afrygning: Temperaturstyringen slukkes, drift med maks. hastighed

For at opna den maksimalt mulige levetid har controlleren en aktiv temperaturstyring.
Herved reduceres niveaureguleringen, hvis interne temperaturgraenseveaerdier over-
skrides.

I udluftningsanleeg, hvor ventilatoren i tilfaelde af brand ubetinget skal kare med maks.
hastighed, kan temperaturstyringen slas fra via en digital indgang. Samtidig kerer
ventilatoren, uafheengigt af hastighedsangivelsen for den regulzere drift, med maksimal
hastighed.

Funktionen bliver aktiv med brudt kontakt ved den digitale indgang (ved

fabriksindstilling |D1/E1 Inverting| = OFF), for at ventilatorens maksimale hastighed i

tilfeelde af brand ogsa er mulig ved en afbrudt ledning til den digitale indgang.

Advarsel!

Enheden og dens interne dele er ikke lzengere beskyttet mod for hgj temperatur, hvis
denne funktion aktiveres (pavirker levetiden).
Motorbeskyttelsesfunktionen via tilsluttet temperaturvagt har ingen funktion lzengere!

9.6.2 Relaeudgang “K1”

2K
K1 Funktion

Relaeudgangen “K1” kan konfigureres med forskellige funktioner.
Fra fabrikken er denne forprogrammeret til fejlmeddelelse.

OFF

K1l Invertering

Til invertering skiftes om pa “ON” (skiftereaktion afhaenger af konfigureret funktion).
Grundleeggende kan releeet kun lukke, nar elektronikkens speendingsforsyning funger-
er. Ved trefaseapparater skal der mindst veere 2 netfaser!

Fra fabrikken er inverteringen af Relee stillet pa “K1” “OFF” (hvis der ikke er program-
meret en funktion).

Funktion Beskrivelse
OFF Ingen funktion
Releeerne bliver altid i hvileposition, dvs. lukkede.
1K Driftsmeddelelse
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” lukket.
2K Fejimeddelelse (fra fabrikken)
Aben ved drift uden fejl, ved frigivelse “OFF” ikke lukket.
Slas fra ved: Netfejl, motorfejl osv. &= Haendelser / fejlmeddelelser
4K Limit
Meddelelse, hvis hastigheden overskrider den vaerdi, som er indstillet under “Forlaeg
intern3” (& menugruppe “Indstilling”) (udgangseffekt > 0 %).
Funktionen er aktiv i enhver styremodus (& menugruppe: “Controller Setup”).
17K ingen funktion
] K1
W =14aben, klemme 13 - 14 kortsluttet
0 = lukket 13 - 14 ikke kortsluttet
13 | 14
V relis K115 14vsd
K1 T
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Funktion |Status Controller K1

1 =4aben

0 = lukket

Inverteret

OFF ON

1K Drift uden fejl, net tilsluttet 1 0
2K Fejl med meddelelse via relee 0 1
4K Overskridelse frekvens / hastighed > Indstilling “Forlaeg intern3” 1 0

9.6.3 indgang “E1”

1E
El Funktion

E1 Funktion
(fabriksindstilling) = Hastighedsangivelse via eksternt signal (0 - 10 V / PWM).

Ved indstillinger over arbejder “E1” som “D1” som digital indgang (&~ Digitale
indgange / Funktion).

OFF

El Invertering

E1 Invertering
Fra fabrikken indstillet pa “OFF”.

Fir Ansteuerung mit invertiertem Vorgabesignal auf “ON” schalten (Vorgabesignal: 10
-0V).

E1 Min.
Indgangsignalets stgrrelse, hvor controlleren begynder med minimal niveauregulering.
Indstillingsomrade: 0 - 100 %

E1l Min.
Fabriksindstilling: 5 %
E1 maks.
1rr Indgangsignalets stgrrelse, hvor controllerens maksmale niveauregulering er naet.
U= ingstilingsomrade: 0 - 100 %

Fabriksindstilling: 100 %

Eksempel pa tilpasning af signal

Idealiserede principielle diagrammer ved indstilling for: “Min. hastighed” = 0.0 Hz og “Maks. hastighed” = 50.0 Hz

=y

50 .
| ,’7" Z E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %

407 ,.'/" // (2) E1 min.= 0%, E1 max. = 80 %
. / / (3) E1 min. = 25 %, E1 max. = 100 % Eksempel: “E1 min.” =20 %

30 S / -(4) E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % Controlleren begynder farst ved ca. 20 %
. / hgjere signal med minmal udstyring.

Ky
20 -
| //// Eksempel: “E1 maks.” =80 %

Udstyringen stiger lineeert op til 100 % ud-
styring ved 80 % indstillet signal.

7
I I I I I

T » SIiE

[o]J1J2]3]4]s5]e6]7]8]9]1]o-10v]

Fout Udgangsfrekvens
Si E Signal hastighedsforlaeg

15.02.2012
v_e1_adjust_i_basic.vsd
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9.6.4

9.6.5

MODBUS kommunikationswatchdog
MODBUS kommunikationswatchdog definerer reaktionen ved en kommunikationsfejl.

n
U sec

Watchdog Time

Watchdog Time

Modtager enheden ingen meddelelse inden for tidsvinduet, udfares en definierbar
funktion.

Watchdog tid i sekunder.
Indstillingsomrade: 0 - 255 sek.
Fabriksindstilling: 0 sek. = OFF

rn
U

Watchdog modus

Watchdog modus

Watchdog modus:

: Ingen funktion (Default) = OFF fra FW 13

: Fejl (K1 funktion, h15) ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)

: Fejl + fast hastighed 1 * ved kommunikationsfejl (WDT)
: Fejl ved E1 fejl ** (kun ECblue)

: Fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

6: Fejl fast hastighed 1 ved E1 fejl (kun ECblue)

a B WN = O

* i denne tilstand er det med digital indgang funktion 5, 6 eller digital styrefunktion
(Holding Register h4) muligt at skifte mellem de faste hastigheder.

** E1 fejl udlgses, hvis E1 falder ned under E1 min x 0,5. E1 fejl ophaeves, hvis E1
stiger til over E1 min x 0,9.

Forbindelse via MODBUS
Det er muligt at sammenkoble flere apparater med hinanden. Apparatet anvender modbus-RTU som
protokol for RS-485 interface.

cHl

BUS-adresse

BUS-adresse

Apparatadressen er fra fabrikken indstillet pa den hajest mulige MODBUS-adresse:
247.

Indstillingsomrade MODBUS adresse: 1 - 247.

{3200

Kom. baudrate

UART hastighed

Indstilling transferhastighed

Gyldige veerdier: 4800, 9600, 19200
Fabriksindstilling: 19200

8E1

Kom. Modus

UART Mode

Indstilling transferformat.
Gyldige veerdier: 801, 8N1, 8E1
Fabriksindstilling: 8E1

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001

48/64 ZIEHL-ABEGG i



Driftsvejledning AM-MODBUS(-W)

Programmering Icontrol Basic via handterminal A-G-247NW

9.7

9.7.2

9.7.3

Menugruppe “Motor Setup”

n]
U

Motorsetup

Motorsetup

Information

De folgende angivelser er ikke bindende, disse vaerdier kan afvige, alt efter softwareversion og
kundens specifikke indstilling.

Advarsel!

Der ma kun foretages indstillinger til U/f-karakteristikken, hvis motoren ikke udlgses!

Indstilling Motor Malestrem

I
UL s
MotorMaleStrgm

MotorMaleStrem

Ved idrifttagningen er det absolut pakrzaevet at indstille den malestrgm for moto-
ren, der er angivet pa typeskiltet.

Indstillingsomrade: 0.0...apparater dimensioneringsstrem / A

Fabriksindstilling: Apparater dimensioneringsstrgm

Indstilling motor dimensioneringsspanding

H00

MotorMaleSpand.

MotorMaleSpand.

Ved idrifttagningen er det absolut pakravet at indstille den dimensioneringss-
panding, der er angivet pa typeskiltet.

Ved lavere motordimensioneringsspaending end eksisterende netspaending (f.eks.
3 ~ 230 V motor ved 3 ~ 400 V net) kan der her ske en tilpasning.

Kontrol af udgangsspaendingen med egnet maler.

Indstillingsomrade: 0...500 V

Fabriksindstilling: 400 V

Indstilling af U/f-karakteristik

Advarsel!

Der ma kun foretages indstillinger til U/f-karakteristikken, hvis motoren ikke udlgses!

rrn
(1N Hz

Hjgrnefrekvens

Hjernefrekvens

Den maksimale udgangsspaending nas ved hjgrnefrekvens.

Indstillingsomrade: 1.0 - 120.0 Hz

Fabriksindstilling: 50,0 Hz

Ved specialindstilling med “Hjernefrekvens” > “Maks. frekvens” kan der, pa grund af
den hgjere tabseffekt, forekomme en automatisk reduktion af udstyringen (&Medde-
lelser & Fejlfinding “Temp. styring”).

nn
(1N} Hz

Maks. frekvens

Maks. frekvens

Over hjgrnefrekvensen gges frekvensen kun op til maks. frekvensen.
Indstillingsomrade: 1.0 - 120.0 Hz

Fabriksindstilling: 50,0 Hz
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9.7.4

Uout Udgangsspeaending
Fout: Udgangsfrekvens

Uout
A
100 % Fedge = Frax
g
P
"'
.
""
B
o
Ky o]
0"
p
P
"’
P
Fot R
0"
0"
”
A
Ugar = 10 % 14
j 4 S Fon _
Usian =0 % T 1T 11 > Fou [Hz]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

» Analog In 1

| | | |
0.5 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
1 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
5 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM 26.07.2012

v_u_f_dia_icontr_d.vsd

Analog In  Hastighedsangivelsesignal (0 - 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)

Ustart Startspaending

Foff Frakoblingsfrekvens
Indkoblingsfrekvens

Fon:
Fedge Hjornefrekvens
Fmaks Maks. frekvens

L Lineeer (fabriksindstilling)

Q Kvadratisk

n
oo

Startspanding

Startspanding
Startspaendingen anvendes til, at motorerne ved lavt omdrejningstal frembringer til-
straekkeligt drejningsmoment for at kunne kere sikkert.

Advarsel! Veelg ikke en for hgj indstilling, sé overstrem og ungdig hgj, termisk belast-
ning af motoren undgas.

Indstillingsomrade: 0 - 25 % (procentuel af den maksimale udgangsspzaending)
Fabriksindstilling: 0 %

OFF

UF kvadratisk

UF kvadratisk

U/f-karakteristik linezer eller kvadratisk

Fra fabrikken er “UF kvadratisk” = “OFF” dvs. linezer karakteristik forprogrammeret.
Med den linezre karakteristik opnar motoren over hele hastighedsomradet det
fulde vridningsmoment, ved drivmotorer til ventilatorer opnas hermed som regel
en optimal styring af hastigheden.

Et skift til kvadratisk karakteristik (kun tilladt ved ventilatorer og pumper med kvadratisk
lastmoment) kan eventuelt veere en god idé for at reducere elektromagnetisk motor-
stgj. “UF kvadratisk”= “ON”

Indstilling af opstart- og nedlukningstiden
Med separate menuer for opstarttid og nedlukningstid er en tilpasning efter anlaeggets individuelle

forhold mulig.

Denne funktion er efterkoblet den egentlige reguleringsfunktion.

Starttid
LII_-' Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen stiger fra 0 % til 100 %.
U see | indstillingsomrade: 0...250 sek.
Fabriksindstilling: 10 / 20 / 30 / 40 sek. (afhaengig af apparattype)
Returtid
LII_-' Tidsangivelse, hvor regulatorudgangen falder fra 100 % til 0 %.
U see | indstillingsomrade: 0...250 sek.
Fabriksindstilling: 10 /20 / 30 / 40 sek. (afhaengig af apparattype)
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!
|

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit vsd

1
0..100 % L

B T
2

Eksternt signal

Indstilling

Starttid

Returtid

AW

9.7.5 Indstilling af taktfrekvensen

BB kHz

Taktfrekvens

Taktfrekvens

Mulig motorstej kan reduceres ved at tilpasse taktfrekvensen (16 kHz = den gvre
greense for menneskets hgrelse).

En foragelse af taktfrekvensen er kun mulig ved at reducere den maksimale
belastning (&= den maksimale belastning afheenger af taktfrekvens og omgivelses-
temperatur).

Indstillingsomrade: 8.0/10.0/ 16.0 kHz

Fabriksindstilling: 8,0 kHz

9.7.6  Indstilling Omdrejningsr.

Advarsel!

Rotationsretningen for ventilatoren eller motoren skal altid kontrolleres ved forste idrifttagn-
ing. Vaer opmaerksom pa retningspilen pa motoren eller ventilatoren. For skader, der opstar
pga. motorens forkerte rotationsretning, patager vi os under ingen omstandigheder ansvaret!
Ved tilslutning iht. diagrammet opnas ved fabriksindstillingen standardrotationsretningen “H@JRE”
. En rotationsomstyring er mulig ved skift af fasefglgen ved motortilslutningen eller vha.
omprogrammering.

Ved at veelge parametren “Rotationsretning” og derefter

trykke pa P-tasten, kan rotationsretningen endres til
tW | |for rotationsretning “VENSTRE” = [CCW]. oy

omdrejningsretning| \\/oq gktivering af P-tasten overtages den indstillede vaerdi. Omdrejningsretning

Hvis omdrejningsretningen aendres, nar en niveauregulering findes, sa reduceres denne i fgrste
omgang til “0” (deaktiveres) og forhgjes derefter igen pa den indstillede veerdi.
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9.7.7

9.7.8

Indstilling af strembegransningen

icd .

Strgmbegransning

Som yderligere sikkerhedsfunktion rader apparatet over en strambegreensning, som
efter behov kan tilpasses.

Indstillingen relaterer til apparatets motormalestrem (100 % = indstilling: MotorMaleS-
tream).

Ved overskridelse med den procentvaerdi, der er indstillet her, reduceres niveaureguler-
ingen, indtil den indstillede strem har indstillet sig igen. Dermed kan en overbelastning
af motoren forhindres.

Indstillingsomrade: 100...130 %

Fabriksindstilling: 120 %

288 .

El Aktuel vardi

Den aktive strambegraensning signaleres vha. en lysende trekant i visningen.

Indstilling bremsereaktion

r
U

DC Bremsemodus

DC Bremsemodus

Funktionsvalg af jeevnstreamsbremsning ved frekvensomseettere.

Ved apparater med fabrikstilkoblet snapmode (hvis til radighed &= indstilling snap-
mode) er det kun i undtagelsestilfaelde hensigtsmaessigt at aktivere “DC-bremsemo-
dus” samtidig.

0 = Ingen bremsning (fra fabrikken).

1 = bremsning for start (inden niveaureguleringen fortsaetter)

Hvis niveaureguleringen eventuelt genstarter ved endnu hurtigt drejende motor, kan
det resultere i en “overstramfrakobling” af omsaetteren.

For at forhindre dette kan bremsefunktionen aktiveres. Denne bliver herefter altid aktiv i
en fastsat tid fgr start af aktiveringen. Det betyder, at bremsefunktionen altid starter, for
niveaureguleringen starter, efter at den var gaet tilbage pa “0”. De egnede indstillinger
afhaenger af motorens svinghjulsmasse og betingelserne i anlaegget.

2 = specialfunktion, bremsning far stop (sa snart niveaureguleringen er “0”).

Motoren fortszetter ikke til stilstand, men bremses aktivt, sa snart ingen niveaureguler-
ing foreligger (nominel veerdi = “0” eller klarsignal = “FRA”) .

Test ngdvendig. Indstilling “Min. omdrejningshastighed” skal veere pa “0”.

Advarsel! Ved DC-bremsninger hyppigt efter hinanden kan det medfgre en kraftig
opvarmning af motoren.

For at udelukke en overophedning, kraeves en motorbeskyttelse via de temperaturde-
tektorer, der er monteret i motoren (&= motorbeskyttelse).

5 sec

DC Bremsevarighed

DC Bremsevarighed

Maks. varighed for jeevnstramsbremsning ved frekvensomseettere.

Hvis bremsningen aktiveres, er jeevnstrgmsbremsningen aktiv i dette tidsrum.
Indstillingsomrade: 0...250 sek.

Fabriksindstilling: 5/ 10 sek. (afhaengig af apparattype)

S %

DC Bremseniveau

DC Bremseniveau

Starrelsen for jeevnstrem, der produceres til bremsning. Jo hgjere veerdi, jo kraftigere
bremseeffekt.

Indstillingen “DC Bremse Niveau” relaterer i % til den veerdi, som er indstillet under
“MotorMaleStrem”.

Indstillingsomrade: 0...50 % / 25, 50, 75, 100 % (alt efter controllertype)
Fabriksindstilling: 5/ 25 % (afhaengig af apparattype)

Indstilling afheengig af ventilator- / motorstegrrelse. Vigtigt! For store vaerdier kan med-
fore kraftig bremsevirkning.
Samme indstilling virker pa funktionen “motorvarmeren”(&= |0 Setup).
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9.7.9

9.7.10

A Den aktive bremsedrift signaleres vha. en lysende trekant i visningen.

rrn
L Hz

Frekvens

Indstilling Fangmodus

Hvis niveaureguleringen eventuelt genstarter ved endnu hurtigt drejende motor, kan det resultere i en
“overstrgmfrakobling” af omsaetteren.

For at undga dette, star fangmodus til radighed (“fange” = synkronisering af det drejefelt, som
frembringes af frekvensomretteren, med den styrede motors aktuelle hastighed).

Er denne funktion aktiveret, bliver ved hver udlgsnings begyndelse (indstillingsveerdi og
niveauregulering skal forinden have vaeret "0") frekvensomretterens drejefelthastighed synkroniseret
med motorens. Efter synkroniseringens afslutning skiftes automatisk til “normal drift”.

Advarsel!

Ved den ved fangdriften ngdvendige udlgsning af motoren med maksimal frekvens med reduceret
udgangsspeending, kan der med motorerne staende stille med lav svingmasse forekomme en kort
opstart.

Fangfunktionen kan kombineres med motorens opbremsning (DC Bremse Modus). Men ved at
opkalde begge funktioner efter hinanden forlaenges tidsrummet, inden motoren accelererer igen. |
normale anvendelsestilfaelde kan det anbefales kun at bruge fangmodus.

Funktionsudvalg for fangmodus
rn ON = fangmodus teendt (fra fabrikken)
url OFF = fangmodus slukket

Snapmode

Den aktive fangmodus signaleres vha. en lysende trekant i visningen.

01 .

El Aktuel vaerdi

Indstilling overmodulation

| leveringstilstanden er den maksimale udgangsspaending ved drift uden overmodulation ca. 95 % af
den tilsluttede netspaending.

Ved drift med overmodulation kan den maksimale udgangsspaending komme op omtrent pa den
tilsluttede netspaending. Da der ved drift med overmodulation kan forekomme resonanssvingninger,
skal man absolut overholde de tilsvarende henvisninger i dokumentationen til motoren eller
ventilatoren!

OFF

Overmodulation

OFF = Der er slukket for overmodulation (fra fabrikken)
ON = overmodulation taendt

Advarsel!

¢ Ved drift med overmodulation skal man ubetinget veere opmarksom pa, at der kan fore-
komme en forggelse af resonanssvingninger. Det er muligt at udblaende hastighedsomrader
(frekvenser) i de felgende indstillinger.

e Henvisningerne i motorens montage- og driftsvejledning om mekaniske svingninger og
driften med overmodulation skal absolut overholdes!
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9.7.11  Motorvarmer
For at undga at stillestaende ventilatorer seetter sig fast eller fryser fast i kolde omgivelser, kan
“Motorvarmeren” teendes.

Motorvarmerens funktion svarer til den bremsefunktion, hvor en jeevnspaending stand-
ﬂFI: ser motoren (stgrrelsen af “Bremse Niveau”).

L I den forbindelse aktiveres en strem, der ikke kan forarsage en drejning af ventilator-
erne. Den ngdvendige spaending til forhindring af frysning afhaenger af omgivelsesbe-
tingelserne og de tekniske data for de tilsluttede motorer. Den udfgrte indstilling skal
kontrolleres under reelle betingelser. Jo hgjere udgangsspeendingen er indstillet, jo
hgjere bliver den varmeeffekt, der opstar i motoren (tabsydelse). Motorvarmeren eller
motorforvarmeren kan kun blive aktiv, hvis der ikke foreligger en niveauregulering, der
er betinget af reguleringen. Motorvarmeren kan ogsa ved frakobling aktiveres via
frigivelsen (funktion for en digital indgang). For at udelukke en overophedning,
kraeves en motorbeskyttelse via de temperaturdetektorer, der er monteret i motoren
(& motorbeskyttelse). Ved aktivering af reguleringsenhedens motorbeskyttelsesfunk-
tion frakobles varmefunktionen.

OFF = Der er slukket for motorvarmeren (fra fabrikken)

ON = Motorvarmeren bliver automatisk aktiv, hvis der ikke foreligger nogen niveaure-
gulering fra apparatet.

Motorvarmer

9.7.12 Visning af omdrejningshastighed
Visning af op til tre omdrejningsomrader.
Det kan vaere muligt at undga forstyrrende lyde, der kan opsta pga. resonanser ved bestemte
omdrejningshastigheder.

Eksempel pa visning af 2 omrader (idealiseret principbillede)

i < 35 % max Indstilling afheengigt af apparattype
1 15 % min i- O
i: %, Hz, rpm
B / P
B \_ausbiendung, przvsd
T T T T >
0% 50 % 100 %|p
| |
S - R — P

A Niveauregulering
S Nominel veerdi
R Reguleringsomrade
D Hastighedsregulator: Angivelsessignal
P P-regulator: Reguleringsafvigelse
— |fra fabrikken er ingen visning aktiv = “OFF” —
1 F I: r
L o
Visningl Visningl
— |Indstilling for “omrade1 min.” —
_____ Indstillingsomrade: “Frakobl.-frekv.” - “Omrade 1 15
maks.” I %
Omréadel min. Omradel min.
— |Indstilling for “omrade1 maks.” —
_____ Indstillingsomrade: “Omrade 1 maks.” - “Maks. 35
frekvens” =
Omradel maks. Omradel maks.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001 i
54/64 ZIEHL-ABEGG



Driftsvejledning AM-MODBUS(-W) Diagnose med handterminal A-G-247NW

— |ldentisk fremgangsmade ved visning2 og visning3, |— |osv.

BFF hvis dette gnskes

Visning2

10 Diagnose med handterminal A-G-247NW

10.1 Diagnosemenu for ECblue Basic
Diagnosemenuen giver oplysninger om apparatets aktuelle driftstilstand.

Diagnose
32.0°C Visning af den interne temperatur pa effekthalviederen.
IGBT temp.
32.0°C Visning af den indvendige temperatur.
Indvendig temp.
32.0°C Visning af den interne temperatur pa mikrocontrolleren.
MCU temp.
32.0°C ingen funktion
Motor temp.
0% Signalets stgrrelse ved analog indgang “E1”.
E1 indgang
565V Ved 1 ~ typer: Mellemkredsspeending konstant ca. 400 V.
DC-spaending Ved 3 ~ typer: Mellemkredsspaending uden belastning = Indgangsspeendingens spids-
veerdi.

| et trefasestremnet med 400 V er der uden last en mellemkredsspeending pa ca. 565 V.
Ved last falder denne spaending en smule.

330V Netspaending
Netspaending
0 Tilstandsbits
Tilstandsbits
0 Fejlbits
Fejlbits
2 Aktuelt indstillet PIN beskyttelsesniveau (&= Controller Setup).

PIN beskyttelsesplan
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Heaendelser / fejlmeddelelser

10.2 Diagnosemenu for Fcontrol / Icntrol Basic
Diagnosemenuen giver oplysninger om apparatets aktuelle driftstilstand.
Diagnose
32.0°C Visning af den interne temperatur pa effekthalvlederen.
IGBT temp.
32.0°C Visning af den indvendige temperatur.
Kondensatorer
32.0°C Visning af den interne temperatur pa mikrocontrolleren.
MCU temp.
32.0°C Kun ved udfgrelsen med integreret sinusfilter.
Udgangsfilter
0% Signalets starrelse ved analog indgang “E1”.
E1 indgang
565V Mellemkredsspaendingen uden last er indgangsspaendingens spidsveaerdi.
DC-spaending | et trefasestreamnet med 400 V er der uden last en mellemkredsspaending pa ca. 565 V.
Ved last falder denne spaending en smule.
330V Netspaending spidsveerdi.
Netspaending
0 Ikke aktiv ved apparater med integreret visning.
Tilstandsbits
0 Ikke aktiv ved apparater med integreret visning.
Fejlbits
2 Aktuelt indstillet PIN beskyttelsesniveau (&= Controller Setup).
PIN beskyttelsesplan
11 Haendelser / fejimeddelelser
1.1 Visning og forespargsel af haendelser

Haendelser

Menugruppe Handelser

Haendelseshukommelsen udlaeses ved at trykke pa P-tasten.

Laese »»»

0
Empty

Eksempel: Der foreligger ingen fejl
Empty| = ingen angivelse = ingen haendelse i hukommelsen

19 1
Fasefejl

Eksempel netfejl
Position 1 = nyeste haendelse

De sidste 10 (1 - 10) heendelser bliver gemt. Med tasterne ¥+ A kan den gnskede
position veelges.

19 = antallet af alle tidligere fejl

En fejlmeddelelse vises pa skift med visning af faktisk veerdi (&= diagnose fejl).
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Heaendelser / fejlmeddelelser

11.2 Fcontrol / Icontrol Basic meddelelser & Fejlfinding
En aktuelt foreliggende alarm- eller fejimeddelelse vises pa skift med standardvisningen.
Via den interne status-LED signaleres driftstilstandene via en blinkkode.
Intern status-LED
* OFF,
ON L _________________ ]
1 X I I I I I
2 X mm - - - - -
KPQ = i s S S B B Saaas B BN Saaae D BN e S8 Se S
4 X I B T W B OB BB 0092 a0 0O O
5 X E N W N OB OO BN BB s
6 ) I Il Il Il Il B I I I I I I B B B B |
7 ) BN Il N Il Il Il I BN Bl B B B B B B B
8 )@l N Il Il Il Il I I ESaaaaaaam I I I Il I Il I Baaaaaaaaa— .|
9 )l BN N I Il Il Il Il Il IS BN BN BN BN N N B B
10 j)q =N EN N N N EN I II Il SIS i BN BN BN BN BN B BN BN )
11 )¢ I Il N BN N I I Il Il Il BN B B BN BN I IS B B BN e
06.09.2011
v_flash_explain_1_11.VSD
. Relae . Apparatets reaktion
Display Kode K1 Forklaring Afhjzelpning
Apparatet skifter ved manglende net-
lukket, 13-14 af- . spaending til “OFF” og ved intakt spaen-
OFF | udt Ingen netspaending dingsforsyning automatisk igen til “ON”.
Kontroller netspaending og forsikring.
23.9 Hz ON aben, 13 - 14 kort- Normal drift uden fejl
Frekvens sluttet
. Intet klarsignal = OFF o o
STOP 1 aben, 13 - 14 kort- Klemmer “D1” - “24 " (Digital In 1) ikke Frakobling via ekstern kontakt (&~ frigi-
sluttet kortsluttet. velse, apparat ON / OFF).
Aktiv temperaturstyring Ved faldende temperatur stiger niveaure-
For at beskytte apparatet mod skader ~ |guleringen igen linegert.
pga. for hgje indvendige temperaturer Kontrol af controllerens kgling.
har den en aktiv temperaturstyring. Ved
. en temperaturstigning over de fastlagte
Tem.p. styr- 2 aben, 13 - 14 kort- greenseveerdier reduceres niveaureguler-
ing sluttet ingen lineaert. For at forhindre en ekstern
frakobling af hele anlaegget (ved denne
for controlleren tilladte drift) pa grund af
en for hgj indvendig temperatur, sker der
ingen fejlmeddelelse via relaeet.
Svigt af en fase Efter en frakobling sker der ved tilstraek-
Controlleren har en indbygget faseover- |kelig spaendingsforsyning et startforseg
vagning. Ved netfejl (svigt af en sikring  |efter ca. 5 sek. Dgtte sker, indtil alle 3
Fasefejl 4 |lukket, 13-14.af-  lo)er netfase) slukker apparatet tidsfor- | netfaser atter er til stede.
brudt sinket (ca. 15 ms). Kontrol af netspzending.
Funktion kun ved tilstraekkelig belastning
af controlleren.
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Heaendelser / fejlmeddelelser

Display Kode R;I:e Forklaring App;;i}:;;?::hon
IGBT Fault Apparatet frakobler, nyt startforsag efter
Jordslutning eller kortslutning ved omret- |ca. 60 sek. & kode 9
terudgangen. Endelig frakobling, hvis der fastslas en
IGBT Fault 6 lukket, 13-14 af- ny fejl efter tredje startforsgg med en af-
brudt stand pa < 60 sek.
Reset via frigivelse eller netspeaending
ON / OFF.
ZK Underspanding Der slukkes straks for modulationen ved
Mellemkredsspaending leengere end underspzending, fejimeddelelse efter
75 sek. under den fastlagte graensevaer- |75 sek.
ZK Under- lukket, 13-14 af- di. Automatisk genindkobling efter at fejl-
spaending 7 brudt meddelelsen er slaet fra, hvis spaendin-
gen i mindst 5 sek. stiger op over den
fastlagte greenseveerdi.
Kontrol af netspaending.
ZK overspanding Der slukkes straks for modulationen ved
Mellemkredsspaending leengere end 75 |overspeending, fejimeddelelse efter
sek. over den fastlagte graenseveerdi. 75 sek.
Arsag til hgj netspaending eller genera-  |Automatisk genindkobling efter at fejl-
ZK over- g |lukket, 13-14-af- |y o motordrift. meddelelsen er slaet fra, hvis spaendin-
spaending brudt gen i mindst 15 sek. synker under den
fastlagte greenseveerdi.
Kontrol af netspaending.
Generatorisk motordrift skal forhindres.
IGBT advar- aben, 13 - 14 kort- |IGBTadvarsel Endelig frakobling efter 2 afkalingspaus-
sel 9 sluttet IGBT afkglingspause i ca. 60 sek. er & Kode 6.
Kommunika- lukket, 13-14 af- Kommunikationsfejl &~ Beskrivelse MODBUS kommunika-
tion 10 |t MODBUS kommunikation afbrudt tion
Netspandingen er for lav Der slukkes straks for modulationen ved
Netspaending lzengere end 75 sek. under |underspaending, fejimeddelelse efter
den fastlagte graenseveerdi. 75 sek.
Netun- lukket, 13-14 af- Automatisk genindkobling efter at fejl-
derspg. 12 brudt meddelelsen er sléet fra, hvis spaendin-
gen i mindst 5 sek. stiger op over den
fastlagte greenseveerdi.
Kontrol af netspaending.
Netspaendingen er for hgj Der slukkes straks for modulationen ved
Netspaending laengere end 75 sek. ovder |overspaending, fejimeddelelse efter
den fastlagte greensevaerdi. 75 sek.
lukket, 13-14 af- Automatisk genindkobling efter at fejl-
Netoverspg. 13 brudt , meddelelsen er slaet fra, hvis spaendin-
gen i mindst 15 sek. synker under den
fastlagte greenseveerdi.
Kontrol af netspaending.
Fejl spidsstram Efter en frakobling venter controlleren i
Hvis udgangsstremmen (ogsa i kort tid) |30 sek. og foretager derefter endnu et
stiger op over en fastlagt greenseveerdi, |startforsag.
sker der en frakobling. Opstar der i Igbet af 60 sek. (afstanden til
Spidsstrem 14 lukket, 13-14 af- den neeste fejl) i traek yderligere 10 fra-
brudt koblinger, sker en endelig frakobling med
fejlmeddelelse.
Hvis der er gaet 90 sek. uden yderligere
frakobling, nulstilles teelleren.
Motorfejl
Udlgsningen af en tilsluttet termostatkon- Apparatet frakobler og tilkober ikke igen.
. lukket, 13-14 af- takt eller temperaturfeler og afbrydelse i )
Motorfejl 15 |ordt mellem de to klemmer “TB / TP” eller. gontrtolg‘:mot:)r gg t:l3|$tT'ng’ dersfter
Stikket for “TP” eller “TP” i forkert posi- CEEUE AT EES il BE
tion.
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Heaendelser / fejlmeddelelser

Display Kode R;':e Forklaring App:;i}:;;?::tlon
Sinusfilter for varmt Frakobling ved hgj temperatur, genindko-
Udgangsfil- | o llukket, 13-14af- | (kun ved udforelsen med integreret si- bling efter afkaling.
ter brudt nusfilter) Kontrol af temperaturen i apparatet, kon-
trol af apparatets kgling.
Overbelastningsfejl Efter fastslaelse 4 gange (I°t-metode;
Omformeren blev frakoblet via strgmbe- |den maksimale overbelastning foreligger
greensningen. leengere end 60 sek.) seettes en fejl.
Hver gang, det bliver fastslaet (der
seettes et IGTB Recovery Flag), ventes i
30 sek. for et nyt forsag startes.
Overbelast- | . lukket, 13-14 af- De pageeldende fejl skal altsa altid have
ning brudt en kortere afstand end 5 min. (starter

efter genstart). Ved enhver fastslaelse
bliver modulationen slaet fra.

Kontrol af controllerens belastning.

Reset via frigivelse eller netspeending
ON / OFF.
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Heaendelser / fejlmeddelelser

11.3 ECblue Basic Meldungen & Fejlfinding

y ZIEHL-ABEGG

403204
o stk sy v

Status LED integreret i laget

ECblue
Promer SO

*OFF\

ON

22.06.2012
v_flash_expl_red_1_xVSD

Display Kode R;‘T Forklaring App:;i}:;:: ; tion
Er der netspaending?
OFF lukket, 11-14 af- Ingen netspaending Apparatet slukker og teender igen autom-
brudt atisk, nar spaendingen vender tilbage
23.9Hz on (2ben 11-1dkort I\ o mal drift uden fejl
Frekvens sluttet
. Intet klarsignal = OFF o o
STOP 1 aben, 11-14 kort- Klemmer “D1” - “24 /" (Digital In 1) ikke Frakobling via ekstern kontakt (&= (frigi-
sluttet kortsluttet. velse, apparat ON / OFF).
Aktiv temperaturstyring Ved faldende temperatur stiger niveaure-
For at beskytte apparatet mod skader ~ |9uleringen igen linezert.
pga. for heje indvendige temperaturer  |Kontrol af controllerens keling
har den en aktiv temperaturstyring. Ved
Temp. styr- aben. 11-14 kort- en temperatqrstigning over (_je fastlagte
ing 2 sluttet graensgvaerdler reducergs niveaureguler-
ingen lineaert. For at forhindre en ekstern
frakobling af hele anlaegget (ved denne
for controlleren tilladte drift) pa grund af
en for hgj indvendig temperatur, sker der
ingen fejlmeddelelse via relaeet.
HALL-IC Controlleren frakobler motoren. Automa-
HALLIC fejl| 3 x lukket, 11-14 af- Forkert signal fra Hall-ICs, fejl i kommu- :isk genstart, nar ingen fejl mere regis-
brudt teringen. reres.
Fejl i den interne stikforbindelse. Udskiftning af ventilatoren / motoren
Fasesvigt (kun ved 3 ~ typer) Efter en frakobling sker der ved tilstraek-
Controlleren har en indbygget faseover- |kelig speendingsforsyning et startforseg
vagning. Ved netfejl (svigt af en sikring  |efter ca. 15 sek. Dette sker, indtil alle 3
Fasefejl ax |ukket, 11-14.af- lo)0r netfase) slukker apparatet tidsfor- | netfaser atter er til stede.
brudt sinket (ca. 200 ms). Kontrol af netforsyning
Funktion kun ved tilstraekkelig belastning
af controlleren.
Motor blokeret EC-controlleren frakobler, nyt startforsag
Hvis ingen omdrejningstal >0 malesi  |efter ca. 2,5 sek.
8 sek. ved tilstedeveerende kommutering, |Endelig frakobling, hvis det 4. startforsag
Motorblo- | o |lukket, 11-14af- | ,digses fejlen “Motor blokeret”. heller ikke lykkedes.
keret brudt Derefter er et reset ngdvendigt ved at
afbryde netspaendingen.
Kontrol, om motoren kan dreje frit.
IGBT Fault EC-controlleren frakobler, nyt startforsag
Jordslutning eller kortslutning i motorvi- |efter ca. 60 sek. &= Kode 9.
klingen. Endelig frakobling ved gentagen fejlre-
IGBT Fault | 6x |'ukket 11-14 af- gistrering inden for 60 sek. efter 2. start-
brudt forseg.
Derefter er et reset ngdvendigt ved at
afbryde netspaendingen.

L-BAL-E218-DK 1415 Index 001

60/64

ZIEHL-ABEGG i



Driftsvejledning AM-MODBUS(-W)

Heaendelser / fejlmeddelelser

Display Kode R;I:e Forklaring App;ﬁ}:;;?::hon
ZK Underspanding Stiger mellemkredsspaendingen igen
Hvis mellemkredsspzendingen falder over greenseveerdien inden for 75 sek.,
under den fastlagte graenseveerdi, sker |sker der et automatisk startforsgg.
ZK Under- 7 |lukket, 11-14af- |40 o frakobling. Bliver mellemkredsspaendingen under
spaending brudt greenseveerdien laengere end 75 sek.,
sker der en frakobling med fejimedde-
lelse.
ZK overspanding Falder mellemkredsspaendingen igen
Hvis mellemkredsspaendingen over- under greensevaerdien inden for 75 sek.,
skrider de fastlagte greenseveerdier, fra- |sker der et automatisk startforsgg.
ZK over- 8 x lukket, 11-14 af- kobles motoren. Bliver mellemkredsspaendingen over
spaending brudt Arsag til hoj indgangsspeending eller | greenseveerdien lzengere end 75 sek.,
generatorisk motordrift. sker der en frakobling med fejlmedde-
lelse.
IGBT afkeli i i
IGBT advar- aben, 11-14 kort- slingspause IGBT tafk(zsllngs;.)ause ica.60 s.ek.
sel 9 x sluttet Endelig frakobling efter 2 afkglingspaus-
er & Kode 6.
Kommunika- lukket, 13-14 af- Kommunikationsfejl & Beskrivelse MODBUS kommunika-
tion 10 |t MODBUS kommunikation afbrudt tion
Fejl motorstart Hvis det er muligt at starte motoren i den
Hvis der foreligger en startkommando rigtige rotationsretning efter fejimeddelel-
(frigivelse foreligger og nominel vaerdi > |sen, gar fejimeddelelsen ud.
0 ), og motoren ikke begynder at dreje Efter en midlertidig afbrydelse af speen-
sig i den rigtige retning i lgbet af 5 minut- |dingen, begynder malingen af tiden indtil
Motorstartfejl| 11 x lukket, 11-14 af- ter, afgives en fejimeddelelse. frakoblingen forfra.
brudt Kontrol, om motoren kan dreje frit.
Kontroller, om ventilatoren drives bagud
pa grund af luftstrammen (&=Reaktion
ved bagudrettet retning pa grund af luft-
stremmen).
Netspandingen er for lav Stiger netspaendingen igen over graense-
Hvis mel|emkredsspa3ndingen falder veerdien inden for 75 sek., sker der et
Netun- lukket, 11-14 af- under den fastlagte graensevaerdi, sker |automatisk startforsag.
derspg. 12x brudt der en frakobling. Bliver netspaendingen under greenseveer-
dien leengere end 75 sek., sker der en
frakobling med fejlmeddelelse.
Netspandingen er for hgj Falder netspeendingen igen under graen-
Arsag: for hgj indgangsspaanding seveaerdien inden for 75 sek., sker der et
Netoverspg. | 13 x lukket, 11-14 af- Hvis netspaendingen overskrider de fas- agtomatlsk startfors@g.
: brudt tlagte greenseveerdier, frakobles moto-  |Bliver netspaendingen over graenseveer-
ren. dien leengere end 75 sek., sker der en
frakobling med fejlmeddelelse.
Fejl spidsstrom Efter en frakobling venter controlleren i
Hvis motorstrammen (ogsa i kort tid) 5 sek. og foretager derefter endnu et
stiger op over en fastlagt greensevaerdi, |startforseg.
i lukket. 11-14 af- sker der en frakobling. Opstar der i lgbet af 60 sek. i treek yderli-
Spidsstrem | 14x | = gere 5 frakoblinger, sker en endelig fra-
kobling med fejlmeddelelse.
Hvis der er gaet 60 sek. uden yderligere
frakobling,60nulstilles teelleren.
Temperaturalarm Controlleren frakobler motoren. Automa-
Overbelast- |, [lukket, 11-14 af- Overskridelse af den maks. tilladte in-  |tisk genstart efter afkaling.
ning brudt dvendige temperatur. Kontrol af controllerens kgling

* K1: ved fabriksprogrammeret funktion: fejlmeddelelse ikke inverteret
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12 Bilag
12.1 Diagram
| ................................ -
' AM-MODBUS(-W)
3 'l
| i :
i |
| !
i Al B Al B !
| [eND) 54| (0, | 1D [BND 5| (0 | 1D2 | fout (GND)
|
o O
n=fx60
2
o O O O
GND MODBUS Addressing
(RS-485)
o O O O
GND MODBUS Addressing MOSI09KO0
(RS-485) 04.03.2011
fout Tacho-udgang kun aktiv ved brug i ECblue.
° Information
Det fuldsteendige tilslutningsskema for slutapparatet er en kombination af modulets tilslutningsskema
1 og tilslutningsskemaet fra det apparatet, modulet indbygges i (& tilsvarende driftsvejledning).
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12.2 Stikordsregister

A T
Angivelsessignal 19 taktfrekvensen 46
temperaturstyring 51, 54
B terminal 7
Baudrate 9 U
D U/f-karakteristik 31, 44
Diagnosemenuen 49-50 udgangsspzending 31, 44
drejningsmoment 32, 45 Vv
H Visning 3, 21, 34, 49
hjgrnefrekvens 31, 44
I
interfaceparametre 9
J
jeevnstremsbremsning 33, 47
K
kvadratisk karakteristik 32
L
linezer karakteristik 31, 45
M
maks. frekvensen 31, 44
MODBUS 8
motorhastighed 16
motorstg;j 46
N
nedlukningstid 21, 32, 45
(0]
opstarttid 21, 32, 45
P
PIN-indtastning 14, 24, 37
PIN-kode 14, 24, 37
R
Reset 27, 40
resonanser 21, 34, 49
Rotationsretningen 33, 46
RS-485 8
S
Startspaendingen 32, 45
strgmstigning 32
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12.3 Producenthenvisning C €

Vore produkter er fremstillet i overensstemmelse med de geeldende internationale forskrifter. Hvis du
har spgrgsmal til brugen af vores produkter, eller hvis du planlaegger specielle anvendelser, bedes du
henvende dig hos:

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraRe

74653 Kiinzelsau

Telefon: +49 (0) 7940 16-0
Fax: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://lwww.ziehl-abegg.de

12.4 Servicehenvisning
Du skal ved tekniske spargsmal til idrifttagning eller ved fejl kontakte vores supportafdeling V-STE for
reguleringssystemer - Luftteknik.
Ved leverancer uden for Tyskland star der over hele verden kontaktpersoner til radighed i vores
afdelinger. & www.ziehl-abegg.com.
Ved returnering for kontrol eller reparation skal vi bruge bestemte oplysninger for at muliggaere en
malrettet fejlfinding og hurtig reparation. Brug venligst vores reparationsfelgeseddel. Denne stilles
efter aftale til radighed af vores supportafdeling.
Derudover kan du downloade den pa vores hjemmeside. Download - Luftteknik - Temaomrade:
Reguleringsteknik - Dokumenttype: Generelle dokumenter.
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