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Dziekujemy za wybdr przetwornicy czestotliwosci Mitsubishi.
Prosimy o zapoznanie sie z niniejszym Podrecznikem instalacji oraz Podrecznikem obstugi, co umozliwi porawna
obstuge przetwornicy.
Nie wolno uzytkowac¢ tego wyrobu, nie majac petnej wiedzy na temat sprzetu, wymogoéw bezpieczenstwa i zasad
obstugi.

Prosimy o przekazanie niniejszego podrecznika uzytkownikowi koncowemu.
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A Zapewnienie najwyzszego stopnia bezpieczenstwa

® Tranzystorowe przetwornice czestotliwosci Mitsubishi nie sg projektowane ani wytwarzane do uzytku w sprzecie lub w syste-
mach pracujacych w sytuacjach, ktére moga mie¢ wptyw lub zagraza¢ ludzkiemu zyciu.

® Jesli rozwazane jest uzytkowanie niniejszego wyrobu w aplikacjach specjalnych, takich, jak maszyny lub systemy stosowane
w transporcie pasazerskim, medycynie, lotnictwie, energetyce jadrowej, systemach dystrybucji energii elektrycznej lub instala-
cjach podmorskich, prosimy o kontakt z najblizszym przedstawicielem handlowym Mitsubishi.

® Pomimo, Ze niniejszy wyréb zostat wyprodukowany w warunkach $cistej kontroli jakosci, to w tych miejscach, w ktérych awaria
produktu moze by¢ przyczyng powaznego wypadku, stanowczo zalecamy instalacje dodatkowych urzadzen zabezpieczajacych.

¢ Nie nalezy uzytkowa¢ niniejszego produktu z obcigzeniami innymi, niz trojfazowe silniki indukcyjne.

® Przy dostawie prosimy sprawdzi¢, czy niniejszy Podrecznik instalacji odpowiada dostarczonej przetwornicy czestotliwosci. W tym
celu nalezy poréwnac specyfikacje na tabliczce znamionowej przetwornicy ze specyfikacjg podang w Podreczniku instalacji.



Niniejsza sekcja dotyczy zagadnien bezpieczenstwa
Dopoki uwaznie nie przeczytasz niniejszego Podrecznika Instalacji oraz zataczonej dokumentacji i dopoki nie bedziesz potrafit poprawnie uzyt-
kowac sprzetu, nie probuj montowac, obstugiwac, konserwowac ani dokonywac przegladu przetwornicy czestotliwosci. Nie majac petnej wiedzy
na temat sprzetu, wymogow bezpieczenistwa i zasad obstugi, nie wolno uzytkowa¢ przetwornicy czestotliwosci. Zawarte w niniejszym Podrecz-
niku wskazowki na temat bezpieczenstwa podzielone sa na dwie kategorie, oznaczane jako "OSTRZEZENIE" i "UWAGA".

3 Obejmuije przypadki, gdy niewtasciwa obstuga moze spowodowac niebezpieczna sytuacje prowadzaca do $mierci lub
| AOSTRZEZENIE | powaznych obrazen.

Obejmuje przypadki, gdy niewtasciwa obstuga moze spowodowac niebezpieczna sytuacje, prowadzaca do umiar-
AN kowanych lub lekkich obrazen albo do fizycznego uszkodzenia sprzetu.

Nalezy pamietac, ze nawet sytuacje oznaczone kategorig moga w pewnych warunkach powodowa¢ powazne konsekwencje.

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo obstugi, nalezy $cisle przestrzegac zalecen w obydwu kategoriach.

Zapobieganie porazeniom pradem elektrycznym

/M OSTRZEZENIE

® Przy wigczonym zasilaniu lub podczas pracy przetwornicy nie wolno otwiera¢ pokrywy czotowej przetwornicy ani pokrywy zaciskdw. W prze-
ciwnym razie grozi to porazeniem pradem elektrycznym.

® Nie uruchamiac przetwornicy ze zdjetg pokrywa czotowa. Grozi to kontaktem z odstonietymi zaciskami wysokiego napiecia lub obwodami
pod napieciem i porazeniem pradem elektrycznym.

® Pokrywy czotowej nie nalezy zdejmowac nawet przy wytaczonym zasilaniu; wyjatkiem jest wykonywanie prac instalacyjnych lub przegladéw
okresowych. Grozi to kontaktem z natadowanymi elektrycznie obwodami przetwornicy i porazeniem pradem elektrycznym.

® Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych lub przegladu, nalezy wytaczy¢ zasilanie i odczekac co najmniej 10 minut, a nastepnie przy uzyciu te-
stera lub podobnego sprzetu sprawdzi¢ brak napiecia szczatkowego. Przez pewien czas po wylgczeniu zasilania kondensatory sg natadowane
wysokm napigciem, co stwarza niebezpieczeristwo porazenia.

® Przetwornica musi by¢ uziemiona. Uziemienie musi by¢ zgodne z wymaganiami krajowych i lokalnych przepiséw bezpieczenstwa oraz posiadac
wiasciwe oznaczenia. (NEC sekcja 250, I[EC 536 klasa 1 i inne odpowiednie normy)

® Kazda osoba zajmujaca sie wykonywaniem potaczen lub przegladami, powinna posiada¢ kompetancje do wykonywania tych prac.

® Przetwornice nalezy zamontowac zawsze przed podtaczeniem okablowania. W przeciwnym razie grozi to porazeniem pradem elektrycznym
lub obrazeniami.

® Wszelkie operacje przeprowadzane pokrettem i przyciskami nalezy wykonywac suchymi rekami. W przeciwnym razie grozi to porazeniem pragdem
elektrycznym.

® Przewody nie powinny byc¢ narazone na zadrapania, $ciskanie, nadmierne naprezenia lub poddawane znacznym obcigzeniom. W przeciwnym
razie grozi to porazeniem pradem elektrycznym.

® Nie wymienia¢ wentylatora chtodzacego przy wiaczonym zasilaniu. Wymiana wentylatora przy wtaczonym zasilaniu jest niebezpieczna.

® Nie wolno dotyka¢ ptytek drukowanych wilgotnymi rekami. Grozi to porazeniem pradem elektrycznym.

® Podczas pomiaru pojemnosci kondensatora obwodu gtéwnego, do silnika, przez 1 s po wylaczeniu zasilania, przyktadane jest napiecie state.
Aby unikng¢ porazenia pragdem elektrycznym, bezposrednio po wytaczeniu zasilania nie wolno dotyka¢ zaciskow silnika itp.

Zapobieganie pozarom

AUWAGA

® Przetwornice nalezy zamontowac na pozbawionym otworéw niepalnym podtozu (tak, aby z tylnej strony uniemozliwi¢ dotkniecie radiatora przetwornicy).
Montaz przetwornicy na powierzchni palnej lub w jej poblizu moze spowodowac pozar.

® W razie wystapienia awarii przetwornicy, nalezy niezwlocznie wylaczy¢ jej zasilanie. W wyniku awarii moze wystapic¢ ciaglty przeptyw pradu
o duzej wartosci, co moze by¢ przyczyna pozaru.

e Gdy stosowany jest rezystor hamowania nalezy zainstalowac uktad, ktéry w momencie wystapienia alarmu wytaczy zasilanie. W przeciwnym przypad-
ku, z powodu uszkodzenia tranzystora hamujacego moze dojs¢ do przegrzania rezystora hamowania, co moze prowadzi¢ do jego zniszczenia i spo-
wodowac pozar.

® Nie wolno podtaczac rezystora hamowania bezposrednio do zaciskéw napiecia statego P, N. Moze to wywota¢ pozar i spowodowac zniszczenie
przetwornicy. Temperatura powierzchni rezystoréw hamowania moze krétkotrwale przekracza¢ 100°C. Nalezy upewnic sie, ze zastosowano odpo-
wiednie zabezpieczenia przed przypadkowym kontaktem i zachowano bezpieczne odstepy od innych zespotéw i elementdw systemu.

Zapobieganie obrazeniom

AUWAGA

® Do wszystkich zaciskow nalezy przyktadac jedynie napiecia okreslone w podreczniku obstugi. W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do roze-
rwania, zniszczenia lub innych uszkodzen.

® Nalezy sie upewni¢, ze przewody sg podigczone do odpowiednich zaciskéw. W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do rozerwania, zniszczenia
lub innych uszkodzen.

® Nalezy zawsze sprawdza¢, czy polaryzacja przyktadanego napiecia jest whasciwa. W przeciwnym przypadku moze dojs¢ do rozerwania lub in-
nych uszkodzen elementow.

® Przy wiaczonym zasilaniu i przez pewien czas po jego wytaczeniu nie nalezy dotyka¢ przetwornicy, gdyz jest ona goraca i grozi poparzeniem.

Dodatkowe wskazéwki
Aby zapobiec przypadkowym btedom, obrazeniom, porazeniu pradem elektrycznym itp., nalezy przestrzegac takze ponizszych zalecen.



Transport i montaz

A UWAGA

® Wyrdb nalezy transportowac stosujac takie metody, ktére sg odpowiednie do jego ciezaru. Nie przestrzeganie tego zalecenia moze by¢ przy-
czyna obrazen.

® Nie wolno ustawia¢ kartondw z przetwornicami w stosy, zawierajace wieksza liczbe sztuk niz jest to zalecane.

® Upewnic¢ sig, czy materiat i miejsce montazu sg w stanie utrzymac cigzar przetwornicy. Montaz nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami zawartymi
w podreczniku obstugi.

® Nie nalezy montowac lub uruchamiac¢ przetwornicy, jesli jest ona uszkodzona lub niekompletna. Moze to by¢ przyczyna awarii.

® Nie przenosi¢ przetwornicy trzymajac za pokrywe czotowa lub pokretto, gdyz moga sie one urwac lub zosta¢ uszkodzone.

® Nie stawiac na przetwornicy ani nie opierac o nig ciezkich przedmiotéw.

® Sprawdzi¢, czy przetwornica zostata zamontowana we wiasciwej pozycji.

® Zapobiegac¢ przedostawaniu sie do wnetrza przetwornicy przewodzacych ciat obcych, takich, jak wkrety lub elementy metalowe, lub substancji
palnych, takich, jak olej.

® Poniewaz przetwornica jest urzadzeniem precyzyjnym, nie wolno narazac jej na upadek lub uderzenia.

® Przetwornice nalezy uzytkowac¢ w okreslonych ponizej warunkach otoczenia. W przeciwnym przypadku moze ona ulec uszkodzeniu.

Temperatura otoczenia —10°C do +50 °C (bez zamarzania)
g Wilgotnos¢ otoczenia Wilgotnos¢ wzgledna do 90% (bez kondensacji)
E— Temperatura przechowywania —20°Cdo +65°C D
g Otoczenie Pomieszczenia zamkniete (wolne od gazéw zracych lub palnych, mgty olejowej, kurzu i pytu)
g Wysokos¢ n.p.m. Maksymalnie 1000 m n.p.m. dla normalnych warunkéw eksploatacji.
Wibracje 5,9 m/s? lub mniej

® zakres temperatur dopuszczalnych przez krétki okres czasu, np. podczas przewozu.

Okablowanie

AUWAGA

* Na wyjsciu przetwornicy nie wolno podtaczac zadnych podzespotéw lub elementédw (np. pojemnosciowych uktadéw kompensacji wspotczyn-
nika mocy), nie posiadajacych akceptacji Mitsubishi.
® Jedynie przy zachowaniu kolejnosci faz (U, V, W), kierunek obrotéw silnika odpowiada kierunkowi zadanemu poleceniem STF/STR.

Rozruch prébny i parametryzacja

AUWAGA

® Przed rozruchem urzadzenia nalezy sprawdzi¢ nastawy parametréw. Nieprawidtowe nastawy moga by¢ przyczyng nieoczekiwanego zachowania
urzadzenia.

Eksploatacja

AOSTRZEZENIE

® Jezeli wybrana zostata funkcja wznowienia pracy po wystapieniu alarmu, nie nalezy zbliza¢ sie do urzadzenia, gdyz wznowienie pracy odbywa
sie samoczynnie po ustaniu alarmu.

® Przycisk @ jest aktywny tylko wéwczas, gdy wybrana zostata odpowiednia funkcja. Nalezy zapewnic¢ odrebny wylacznik bezpieczenstwa

w celu wykonanie zatrzymania awaryjnego (wytaczenie zasilania, hamowanie mechaniczne w przypadku zatrzymania awaryjnego itp.).

® Przed zresetowaniem przetwornicy po wystapieniu alarmu nalezy upewnic sie, ze sygnat startu zostat odtaczony. Zaniechanie tej czynnosci
moze by¢ przyczyna nagtego restartu silnika.

® Start i zatrzymanie przetwornicy moze odbywac sie za posrednictwem tacza komunikacyjnego i portu szeregowego lub sieci field bus. Nalezy
jednak pamieta¢, ze jesli wystapi btad systemu komunikacji lub linii transmisji danych, to w zaleznosci od nastaw parametréw komunikacyj-
nych przetwornicy, zatrzymanie przetwornicy za posrednictwem tych potaczerh moze okazac sie niemozliwe. W takiej konfiguracji konieczne
jest zainstalowanie dodatkowych urzadzen zabezpieczajacych, umozliwiajacych awaryjne zatrzymanie napedu (np. zablokowanie sterownika
przez sygnat sterujacy, zewnetrzny stycznik silnika itp.). W miejscu eksploatacji nalezy zamiesci¢ jasne i jednoznaczne ostrzezenia przeznaczo-
ne dla personelu zajmujacego sie obstuga i konserwacja urzadzenia.

® Przeprowadzenie wstepnego wzbudzenia (podanie sygnatéw LX i X13) przy sterowaniu momentem (w trybie rzeczywistego bezczujnikowego
sterowania wektorowego), nawet bez podania sygnatu startu (STF lub STR), moze powodowac¢ powolne wirowanie silnika. Powolne wirowa-
nie silnika moze wystapic takze przy zataczonym sygnale startu, gdy warto$¢ ograniczenia predkosci = 0. Wzbudzenie wstepne mozna prze-
prowadzac jedynie po upewnieniu sig, ze wolno obracajacy sie silnik nie stanowi zagrozenia.

® Obcigzenie moze stanowi¢ jedynie tréjfazowy silnik indukcyjny. Podtaczenie urzadzenia o innym charakterze, moze prowadzi¢ do uszkodze-
nia przetwornicy i podtaczonego urzadzenia.

* Nie wolno dokonywac zadnych modyfikacji sprzetu.

® Jezeli w niniejszym podreczniku nie jest to polecone, nie wolno demontowac zadnych czesci. Moze to prowadzi¢ do nieprawidtowej pracy lub
uszkodzenia przetwornicy.




AUWAGA

® Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego nie gwarantuje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.

® Stycznika mocy zainstalowanego na wejsciu przetwornicy, nie wolno uzywac do czestego jej uruchamienia i wytaczania.

® W celu ograniczenia zaktocen elektromagnetycznych nalezy stosowac odpowiednie filtry, a przy instalacji przetwornicy postepowac zgodne
z przyjetymi procedurami EMC. Niestosowanie sie do tych zalecerh moze powodowac zaktdcenia w pracy innych urzadzen.

® Nalezy stosowac odpowiednie srodki ograniczajace wyzsze harmoniczne. W przeciwnym razie moze wystapic¢ zagrozenie dla ukladéw kom-
pensacji lub przecigzenie generatoréw.

® Przy sterowaniu z przetwornicy silnikdw klasy 400 V, nalezy stosowac silniki o wzmocnionej izolacji lub zastosowac srodki ttumiace przepiecia.
Na zaciskach silnika moga pojawiac sie przepiecia wynikajace z parametréw okablowania, ktére pogarszajg izolacje silnika.

® Po wykonaniu czyszczenia wartosci parametru (parametréw), nalezy przed uruchomieniem przetwornicy przeprowadzi¢ ponowna parametry-
zacje. W wyniku czyszczenia nastepuje powrét do nastaw fabrycznych.

® Przetwornica moze by¢ tatwo zaprogramowana do pracy przy duzych predkosciach. Przed zmiang nastaw nalezy sprawdzi¢ parametry silnika
i maszyny.

® Funkcja hamowania pradem statym nie jest przewidziana do ciagtego podtrzymywania obcigzenia. Do tego celu nalezy wykorzystywac ha-
mulce elektromechaniczne silnika.

® Zawsze po diuzszym okresie skladowania, nalezy przed uruchomieniem przetwornicy przeprowadzic jej przeglad i prébe pracy.

® Aby zapobiec uszkodzeniu przetwornicy przez tadunki elektrostatyczne zgromadzone w cztowieku, nalezy przed dotknieciem przetwornicy
dotkna¢ najblizszego uziemionego metalowego elementu.

Wylacznik bezpieczenstwa

AUWAGA

* Na wypadek awarii przetwornicy nalezy zapewni¢ dodatkowe zabezpieczenie chronigce maszyne i pozostaty sprzet przed powstaniem niebez-
piecznej sytuacji, takie, jak hamulec bezpieczenstwa.

® Po zadziataniu wytacznika na wejsciu przetwornicy, nalezy poszukac usterki okablowania (zwarcia) lub uszkodzenia wewnetrznych elemen-
toéw przetwornicy itp. Nalezy wykry¢ przyczyne wylaczenia, usunac ja, a dopiero potem wiaczy¢ zasilanie.

® Po zadziataniu funkgji zabezpieczajacej przetwornice (np. po awaryjnym wytgczeniu i wyswietleniu komunikatu btedu), nalezy podja¢ dziata-
nia naprawcze opisane w instrukgji obstugi przetwornicy, zresetowac przetwornice i wznowic jej prace.

Konserwacja, przeglad i wymiana czesci

AUWAGA

® Na obwodach sterowania przetwornicy nie wolno przeprowadzac¢ préby opornosci izolacji.

Usuwanie zuzytej przetwornicy

AUWAGA

® Zuzyta przetwornica powinna by¢ traktowana jako odpad przemystowy.

Zalecenia ogdlne

Wiele schematow i rysunkéw w podreczniku pokazuje przetwornice bez pokrywy czotowej lub czesciowo otwarta. W takim stanie nie wolno uru-
chamiac przetwornicy. Przed uruchomieniem przetwornicy zawsze nalezy zamontowac pokrywe i postepowac zgodnie z zaleceniami niniejszego
podrecznika.
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Rozpakowac przetwornice i na pokrywie czotowej sprawdzic¢ tabliczke z podang mocg oraz na bocznej ostonie przetwornicy
sprawdzi¢ tabliczke znamionowa i upewnic¢ sie, ze dostarczony produkt jest zgodny z zamdwieniem i ze przetwornica jest

nienaruszona.

1.1 Typ przetwornicy

FR-| A741 |- |55 |-K

Przyktad tabliczki z podang moca
(= .
Tabliczka z podana moca

K <«—Typ przetwornicy

FR-A741-55-K
SERIAL: WX XXXX <« Numer seryjny

Parametry zasila- 4
Parametry 3
wyjsciowe

Numer seryjny —4

Symbol |  Klasa napieciowa Symbol Numer typu Przykiad tabliczki znamionowej
Tréjfazowa 55 ) Tabliczka
A74T Klasa 400V do Wskazuje moc znamionowa MITSUBISHI INVERTER
przetwornicy [kW] X
55 Typ przetwornicy = wope. FR-A741-5.5-K

P INPUT _: XXXXX
P OUTPUT :  XXXXX

P SERIAL :

1.2 Montaz przetwornicy

UWAGA
® W przypadku zabudowy kilku przetwornic w jednej szafie, nalezy za-

montowac je réwnolegle w celu zapewnienia warunkéw chfodzenia.
® Przetwornice montowac pionowo.

Montaz na ptaskiej powierzchni obudowy

I HWHMM WMW 8

Pionowo

Temperatura otaczajagcego
powietrza i wilgotnos¢

Odstepy (boczne) Odstepy (od przodu)

/ - Punkt pomiarowy\ ( \ [ \
€
£ _—
X 5cm 28 | semX ﬂzwcm | |
«— & <—>‘ i i
= M == ' © I
9
chm >5cm i >5cm | g 1
Punkt pomiarowy % C: = => |>5cm H |
H R — g .
Temperatura: —10°C do +50°C i ! a !
Wilgotnos¢:  maks. 90% I | |
ﬂ >10cm L ]

Pozostawi¢ wystarczajace
odstepy i zastosowac chtodzenie.
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1.3 Ogodlne srodki ostroznosci

Czas roztadowania kondensatoréw stopnia DC wynosi 10 minut. Aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym, nalezy przed roz-
poczeciem podtaczania lub przegladu wytaczy¢ zasilanie przetwornicy, odczeka¢ min. 10 minut i sprawdzi¢ miernikiem, czy po-
miedzy zaciskami P/+ i N/— nie wystepuje napiecie resztkowe.

1.4 Srodowisko

Przed montazem przetwornicy sprawdzi¢, czy spetnione sg ponizsze wymagania srodowiskowe.

Temperatura otoczenia —10°C do +50 °C (bez zamarzania)
Wilgotnos¢ otoczenia Wilgotno$¢ wzgledna do 90 % (bez kondensacji)
Otoczenie Wolne od zracych i wybuchowych gazéw, wolne od kurzu i pytu

Maksymalna wysoko$é n.p.m. | Maksymalnie 1000 m nad poziomem morza

Wibracje 5,9 m/s? lub mniej

UWAGA
® Przetwornice nalezy zamocowac srubami pionowo na mocnej, ptaskiej powierzchni.

® Pozostawi¢ wystarczajace odstepy i zastosowac chfodzenie.

® Unika¢ miejsc, w ktérych przetwornica bytaby narazona na bezposrednie dziatania storica, wysoka temperature lub wysoka wilgotnos¢.
® Przetwornice nalezy montowac na powierzchni niepalnej.
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(Jednostka miary: mm)

Typ przetwornicy S S1 w w1 w2 G
FR-A741-5.5K

250 190 470 454 425 270
FR-A741-7,5K
FR-A741-11K

300 220 600 575 540 294
FR-A741-15K
FR-A741-18.5K

360 260 600 575 535 320
FR-A741-22K
FR-A741-30K 450 350 700 675 635 340
FR-A741-37K

470 370 700 670 630 368
FR-A741-45K
FR-A741-55K 600 480 900 870 830 405




3 PODLACZANIE

3.1

Schemat potaczenia zaciskow

©

Logika Source

Zacisk obwodu mocy

(O Zacisk obwodu sterowania

Wejscia sterujace (podawanie napiecia jest
Start obrotéw

Zasilanie
3-fazowe AC

—E-X/E-E-c - N

Ly

*2 Aby niezaleznie zasila¢ obwod
sterowania, nalezy usung¢
zwore spomiedzy zaciskdw
R1/L11iS1/L21.

*1 Nie podfaczac zadnych opcji
do P/+iN/-.

im funkgji.
(Pr. 178 do Pr. 189)

Funkcje zaciskéw zmieniaja
sie zaleznie od przypisanych

startu z samopodtrzymaniem

Wybér predkosci $rednia |
zaprogramowanych predkos¢
Niska
*3 Zacisk JOG moze by¢ uzyty predkosc {
jako wejscie ciggu impulséw.
Uzy¢ Pr. 291 aby wybra¢ Tryb JOG ¢
JOG/pulse.
Wybér drugiej funkeji ¢

*4 Zacisk AU moze by¢
uzyty jako
wejscie PTC.

Wybor wejscia pradowego ¢

Wybor automatycznego wznowienia pracy po
chwilowym zaniku zasilania ¢

Zacisk wspdlny wejs¢ stykowych (Sink*)

Zasilanie 24 V DC, maks. prad obciazenia 100 mA.
Zacisk wspolny wejsc stykowych (Source*)

*(Zacisk wspélny do zewnetrznego zasilania tranzystora)

Odciecie wyjscia ¢

Start obro-
tow do tytu ¢

niedozwolo-

do przodu

Wybor
funkgji ¢

Wysoka
predkos¢ §

Reset ¢

Potencjometr do zadawa-

netrdozadawa: 9, L1 ||
nia czestotliwosci < [ [
1kQ, 1/2W L Lo
*6 1 y\ r‘ y\ rJ
*5 Specyfikacja zaciskow
wejsciowych moze zostac¢
zmieniona przez przetaczenie| Wejscie (+)> AN AN
parametréw (Pr. 73, Pr. 267). | pomocnicze vl v
N vy )
Przetgcznik wyboru wejscia ( ) [ Ep—— 9y
(pradowe/napigciowe) o =
ustawiony na pozycji OFF, Z;Igiesfl?: (+) N
wybrane wejscie napieciowe (wejscie [ [
i -) >
(0 do 5V/0 do10V). Wstawiony| pradowe) ( ) A ¢
na pozycji ON, wybrane wejscie —= —
pradowe (4 do 20mA). ‘-Z-lq-c-z-a - &6 E) E) a}a' =
! -
iczenia dodatko-
'
'wych kart

3
o

Jezeli wartos¢ zadana jest czesto
zmieniana, zaleca sie uzycie
potencjometru 1Q,2 W

SINK

*5 Przefgczni

i
i
|
i
|
|
i
i
|
i
i
i
|
L

w
m

wejscia
________ napiecie/prad
10E(+10V) 4 2 FM
ON Ztacze USB
10(+5V) OFF SD

0do 10V DC
0 do 20mA DC

o

1 0-+10V DC

< 0do +5V DC

4-20mA DC
4 7 0do5VDC
0do 10V DC

)

)5

Wyjscie

(Wyjscie
alarmowe)

przekaznikowe 1

Funkcje zaciskow wyj-
Sciowych zmieniajg sie
zaleznie od przypisa-
nych im funkgji.

(Pr: 195, Pr: 196)

Wyjscie przekaznikowe 2

Chwilowy zanik
zasilania

3

Wyjscia z otwartym kolektorem

Funkcje zaciskow wyj-
Sciowych zmieniaja sie
zaleznie od przypisa-
nych im funkgji.

(Pr: 190 do Pr. 194)

Zacisk wspolny wyjs¢ z otwartym
kolektorem Zacisk wspélny Sink/Source

| Ziacze 1-szej karty

| Ztacze 2-giej karty

r
'
'
'
'

| Ztycze 3-ciej karty

'
| ' :Rezystor

' \zakoriczeni
! linii

vCcC

(+
Wyjscie impulsowe

¢)

+)
Wyjscie sygnatu
analogowego
(-) (©©do10VDC)

Zaciski ztacza RS-485

Transmisja danych
Odbiér danych

GND

(dopuszczalny prad
obcigzenia 100 mA)

-
'
'
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UWAGA

® Aby zapobiec nieprawidtowej pracy spowodowanej zaktéceniami, nalezy pomiedzy przewodami sygnatowymi i zasilajagcymi zachowac odstep
wiekszy niz 10 cm. Nalezy réwniez odseparowac przewody mocy strony wejsciowej od przewodoéw strony wyjsciowe;j.

® Po wykonaniu okablowania, nie wolno wewnatrz przetwornicy pozostawiac zadnych $cinkéw przewodéw. Pozostawione scinki moga powodo-
wac alarmy, btedy lub nieprawidtowa prace. Przetwornice nalezy utrzymywac w czystosci. Podczas wiercenia otworéw montazowych w obudo-
wie itp. nalezy zadba¢, aby do wnetrza przetwornicy nie przedostawaty sie widry ani inne ciata obce.

] Przde{’chzn(ijk n?piecie/prqd nalezy ustawi¢ we wilasciwej pozycji. Niepoprawne ustawienie moze spowodowac wystapienie btedéw lub niepra-
widtowe dziatanie.

3.2 Zaciski obwodu mocy

3.2.1 Rozmieszczenie zaciskow obwodu mocy, zasilania i okablowania silnika

FR-A741-5.5K, 7.5K FR-A741-11K, 15K
Rozmiar $rub
RALH j Ma)
‘@ ® = Lampka natadowania
R iar srub @
ermiar (Sl\r/llj4) \ Zwora
Lampka
natadowania
Zwora

Rozmiar srub (M4)

Rozmiar $rub (M5)

SN
<re
= 010

Zasilanie Silnik
L1L2L3
Zasilanie Silnik
FR-A741-18.5K do 45K FR-A741-55K
RILT)[SHL21
S Rozmiar $rub (M4)
@ . Rozmiar Lampka natadowania
X $rub (M4)
Zwora
Lampka
natadowania
Zwora

Rozmiar srub
(18.5K do 30K: M6)
37K i 45K: M8)

Rozmiar $rub (M8)

L1L2L3

Zasilanie Silnik L1L2L3

Zasilanie Silnik

UWAGA
® Przewody zasilajace muszg by¢ podtaczone do zaciskow R/L1, S/L2, T/L3. (Kolejnos¢ faz nie musi by¢ zachowana). Przewoddw zasilajacych nie
wolno podfaczac do zaciskéw U, V, W przetwornicy. Podtaczenie takie spowoduje zniszczenie przetwornicy!

® Silnik nalezy podtaczy¢ do zaciskdw U, V, W. Zataczenie sygnatu STF (start, obroty do przodu) powoduje obrét silnika w kierunku zgodnym z ru-
chem wskazéwek zegara (patrzac od strony watu silnika).
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3.3 Kableidtugosc¢ przewodow

3.3.1 Przekréj przewodow
Aby zapewni¢ spadek napiecia nie wiekszy niz 2 %, nalezy wybrac zalecany przekrdj przewodoéw.

Jezeli diugos¢ przewoddw pomiedzy przetwornica a silnikiem jest znaczna, spadek napiecia na przewodach mocy powoduje
zmniejszenie momentu obrotowedo silnika, zwfaszcza w zakresie niskich czestotliwosci.

Nastepna tabela pokazuje przyktad doboru rozmiaru dla przewodéw o dtugosci 20 m.
Klasa napieciowa 400 V (przy zasilaniu 440 V)

Odpowiedni model przetwomicy| Rozmiar éruby zacisku *! Moment[ I(\il::(]recajilcy TR T/I::lr;?v:kl zaciskowe o
FR-A741-5.5K M4 1,5 2-4 2-4

FR-A741-7.5K M4 1,5 5,5-4 5,5-4
FR-A741-11K M5 2,5 5,5-5 5,5-5
FR-A741-15K M5 2,5 8-5 8-5

FR-A741-18.5K Mé 4,4 14-6 8-6

FR-A741-22K M6 4,4 14-6 14-6
FR-A741-30K M6 4,4 22-6 22-6
FR-A741-37K M8 7.8 22-8 22-8
FR-A741-45K M8 7.8 38-8 38-8
FR-A741-55K M8 7.8 60-8 60-8

*1 Rozmiar Sruby zacisku oznacza rozmiar zacisku dla R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W oraz $ruby do uziemienia.

Przyktad wyboru dla dtugosci przewodow 20 m

Rozmiary przewodow

Odpowiedni model przetwornicy| HIV [mm?] ** AWG (fmm?]) +* PVC [mm?) +*

R/L1,S/L2, UV, W .Kab.el ) R/L1,S/L2, UV, W R/L1,S/L2, UV, W ‘Kal:tel )

T/L3,P1, + uziemienia| T/L3,P1,+ T/L3,P1, + uziemienia
FR-A741-5.5K 2 2 3,5 12(3,3) 14(2,1) 2,5 25 4
FR-A741-7.5K 35 35 3,5 12(3,3) 12(3,3) 4 4 4
FR-A741-11K 55 55 8 10(5,3) 10(5,3) 6 6 10
FR-A741-15K 8 8 8 8(8,4) 8(8,4) 10 10 10
FR-A741-18.5K 14 8 14 6(13,3) 8(8,4) 16 10 16
FR-A741-22K 14 14 14 6(13,3) 6(13,3) 16 16 16
FR-A741-30K 22 22 14 4(21,1) 4(21,1) 25 25 16
FR-A741-37K 22 22 14 4(21,1) 4(21,1) 25 25 16
FR-A741-45K 38 38 22 1(42,4) 2(33,6) 50 50 25
FR-A741-55K 60 60 22 1/0 (42,4/53,4) 50 50 25

*1 Zalecany przekroj dotyczy przewodu typu HIV (przewdd klasy napieciowej 600 V z podwéjna izolacja winylowa) o dtugotrwatej dopuszczalnej tempera-
turze 75 °C. Zaktada sig, ze temperatura otoczenia nie przekracza 50 °C, a dtugos¢ przewoddw jest nie wieksza niz 20 m.

*2 Dla modelu 45 K lub mniejszego zalecany przekréj dotyczy przewodu TTHW o dtugotrwatej dopuszczalnej temperaturze 75 °C. Zaktada sie, ze tempera-
tura otoczenia nie przekracza 40 °C, a dtugos¢ przewodow jest nie wieksza niz 20 m.
Dla modelu 55 K, zalecany przekréj dotyczy przewodu THHN o dtugotrwatej dopuszczalnej temperaturze 90 °C. Zaktada sig, Ze temperatura otoczenia

nie przekracza 40 °C, a podtaczenie wykonane jest w obrebie szafy. (Przyklad doboru do uzytku gtéwnie w Stanach Zjednoczonych (AWG = American

Wire Gauge). Wartosci w nawiasach podajg przekroj przewodéw w mm?.

*3 Dla modelu 45 K lub mniejszego zalecany przekrdj dotyczy przewodu PCV o dtugotrwatej dopuszczalnej temperaturze 70 °C. Zaktada sie, ze temperatura
otoczenia nie przekracza 40 °C, a dtugosc¢ przewoddw jest nie wigksza niz 20 m.
Dla modelu 55K, zalecany przekrdj dotyczy przewodu XPLE o dtugotrwatej dopuszczalnej temperaturze 90 °C. Zakfada sie, ze temperatura otoczenia nie
przekracza 40 °C, a podtaczenie wykonane jest w obrebie szafy. (Przyktad doboru do uzytku gtéwnie w Europie.)

—— UWAGA

J S}rube zacisku dokreci¢ podanym momentem. Sruba dokrecona zbyt luzno moze by¢ przyczyna zwarcia lub nieodpowiedniego dziatania uktadu.
Sruba dokrecona zbyt mocno moze spowodowac pekniecia zacisku, co moze by¢ przyczyna zwarcia lub nieodpowiedniego dziatania uktadu.
® Do przewoddw zasilajgcych i silnikowych nalezy uzywac koncdwek zaciskowych z koszulkami izolacyjnymi.

Spadek napiecia w linii zasilajacej moze by¢ obliczony wedtug nastepujacego wzoru:

J3 X rezystancja przewodu [mQ/m ] x dtugos¢ przewodu [m] x prad [A]
1000

spadek napiecia linii zasilajacej [V] =

Jezeli dtugosc¢ przewodu jest znaczna lub gdy konieczne jest obnizenie spadku napiecia w zakresie matych predkosci obrotowych
(zmniejszenia momentu), nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju.
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3.3.2 Dopuszczalna dlugos¢ przewodow silnikowych

Catkowita dtugo$¢ przewoddéw do podtaczenia pojedynczego silnika lub wielu silnikéw nie powinna przekracza¢ 500 m. (Przy ste-
rowaniu wektorowym maksymalna dtugos¢ przewodéw wynosi 100 m).

Dtugosci podane w ponizszej tabeli dotyczg przewodéw nieekranowanych. Jezeli stosowane sg przewody ekranowane, wartosci
z tabeli nalezy podzieli¢ przez 2. Nalezy pamietac, ze podane dtugosci stanowia faczng dtugos¢ przewoddw - jezeli do jednej prze-
twornicy podtaczanych jest kilka silnikdw réwnolegle, nalezy zsumowac¢ dtugosci wszystkich przewodoéw silnikowych.

taczna dtugosé przewoddw

<500m

300 m + 300 m =600 m

Nalezy zwréci¢ uwage na fakt, ze uzwojenia tréjfazowego silnika indukcyjnego zasilanego z przetwornicy czestotliwosci, sa nara-
zone na wieksze naprezenia niz przy zasilaniu sieciowym. Silnik musi posiada¢ akceptacje producenta do zasilania z przetwornicy
czestotliwosci.

Przetwornice typu PWM generuja na zaciskach silnika przepiecia, zwigzane z parametrami przewodéw. Szczegélnie dla silnikéw

klasy napieciowej 400 V, przepiecia te moga powodowac uszkodzenia izolacji. Gdy silniki klasy napieciowej 400 V sg zasilane

z przetwornicy, nalezy rozwazy¢ nastepujace srodki zaradcze:

® Zastosowac "sterowany przetwornicg silnik klasy napieciowej 400 V o wzmocnionej izolacji', a w parametrze Pr. 72 PWM wybor
czestotliwosci nastawi¢ stosowng do dtugosci przewodow wartos¢ czestotliwosci.

<50m 50m-100 m >100 m
Czestotliwos¢ nosna <14,5kHz <9kHz <4kHz

® Ograniczenie szybkosci narastania napiecia wyjsciowego przetwornicy czestotliwosci (dU/dT):
Jezeli silnik wymaga ograniczenia szybkosci narastania napiecia do wartosci 500 V/us lub mniejszej, na wyjsciu przetwornicy
nalezy zainstalowac filtr. W celu uzyskania dalszych szczegétéw nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem Mitsubishi.

—— UWAGA

® Przy duzej dtugosci przewoddw, przetwornica moze byc¢ narazona na oddziatywanie pradéw tadowania pojemnosci wiasnej przewoddw, co
moze powodowac nieprawidtowe dziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego lub szybkiego ograniczenia pradowego, a takze niepoprawne
dziatanie lub uszkodzenie urzadzen podtaczonych do wyjscia przetwornicy. W przypadku niepoprawnego dziatania szybkiego ograniczenia
pradowego, nalezy wytaczy¢ te funkcje. (Opis Pr. 156 Wybdr funkcji zapobiegania utknigciu, patrz Podrecznik Obstugi).

® Szczegbtowy opis Pr: 72 PWM wybor czestotliwosci, patrz Podreczni Obstugi.

3.3.3 Przekroj przewodow zasilajacych obwadd sterowania (zaciski R1/L11, S1/L21)

® Rozmiar $rub w listwie zaciskowej: M4

e Przekroj przewodéw: 0,75 mm? do 2 mm?

® Moment dokrecajacy: 1,5 Nm
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3.4 Obwadd sterowania

3.4.1 Standardowe rozmieszczenie zaciskow obwodu sterowania

Rozmiar $rub: M3,5

Moment dokrecajacy: 1,2 Nm A1|B1|C1|A2|B2|C2|10E| 10 | 2 5 4

SE |RUN| SU | IPF | OL | FU | SD | SD |STF|STR|JOG| CS | PC

3.4.2 Wskazowki zwigzane z instalacja elektryczng

® Zaciski PC, 5 oraz SE sg zaciskami wspdlnymi (0 V) dla sygnatéow we/wy i sg od siebie odizolowane. Nalezy unikac faczenia zaci-
skéw PCi 5 oraz SE i 5 (masa). Zacisk PC jest zaciskiem wspo6lnym dla zaciskow wejsciowych STF, STR, STOP, RH, RM, RL, JOG, RT,
MRS, RES, AU, CS).

® Do podtaczania obwodoéw sterujacych nalezy stosowac przewody ekranowane lub skrecone pary przewoddéw oraz prowadzic¢ je
z dala od obwoddéw mocy i obwoddw zasilania (w tym obwodéw przekaznikowych 230 V).

® Przy podawaniu sygnatéw stykowych na wejscia sterujace,

nalezy stosowa¢ dwa lub wiecej potaczonych réwnolegle —_ ———
stykéw niskopradowych lub uzy¢ styki podwdjne. Ma to na
celu unikniecie btednych sygnatéw, gdyz sygnaty na wej- -

Sciach sterujacych sa sygnatami niskopradowymi.

Styki niskopradowe Styki podwdjne

® Na wejscia stykowe obwodoéw sterowania (np. STF) nie wolno podawa¢ napiecia.

® Napiecie na wyjscia alarmowe (A, B, C) nalezy podawac¢ zawsze poprzez cewke przekaznika, lampke itp.

® Do potaczania z zaciskami obwoddw sterujacych zaleca sie stosowanie przewoddéw o przekroju od 0,3 mm? do 0,75 mmZ.
W sytuadji, g;dy prowadzonych jest wiele przewodéw lub przewody sg nieréwno pouktadane, zastosowanie przewoddw o przekro-
ju 1,25 mm< lub wiekszym moze powodowa¢ niedomykanie sie pokrywy czotowej, a w konsekwencji wadliwe dziatanie urzadzenia.

® Dlugosc przewoddw nie powinna przekracza¢ 30 m.

® Poziom sygnatéw sterujacych moze by¢ przetaczany pomiedzy logika dodatnia (SOURCE) i ujemna (SINK). Sygnaty wejsciowe sg
fabrycznie ustawione na logike Source. Aby zmieni¢ logike sterowania, nalezy zwore znajdujaca sie na tylnej stronie listwy zaci-
skowej obwodow sterujacych przetozy¢ w przeciwne potozenie.



4 ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA PRZETWORNICY

Przetwornice serii FR-A701 sg wysoce niezawodne, lecz nieprawidtowe wykonanie podtaczen lub nieodpowiednia obstuga moga
skréci¢ ich zywotnos¢ lub spowodowac uszkodzenie.
Przed rozpoczeciem eksploatacji zawsze nalezy sprawdzi¢, czy zastosowano sie do ponizszych zalecen.

® Do przewodéw zasilajacych i silnikowych nalezy uzywa¢ koncéwek zaciskowych z koszulkami izolacyjnymi.

® Podtaczenie napigcia zasilania do zaciskéw wyjsciowych przetwornicy (U, V, W) spowoduje jej uszkodzenie. Nigdy nie nalezy
wykonywac takiego pofaczenia.

® Po wykonaniu okablowania, nie wolno wewnatrz przetwornicy pozostawiac zadnych scinkéw przewoddéw. Pozostawione $cinki
moga powodowac alarmy, btedy lub nieprawidtowa prace. Przetwornice nalezy utrzymywaé w czystosci. Podczas wiercenia ot-
woréw montazowych (np. w ptycie montazowej szafy sterowniczej) nalezy zadbac, aby do wnetrza przetwornicy nie przedosta-
waty sie widry ani inne ciata obce.

® Nalezy stosowac przewody o takim przekroju, ktéry zapewni spadek napiecia ponizej 2 %.

Jezeli dtugos¢ przewoddéw pomiedzy przetwornica a silnikiem jest znaczna, spadek napiecia na przewodach mocy powoduje

zmniejszenie momentu obrotowego silnika, zwlaszcza w zakresie niskich czestotliwosci.

Zalecane przekroje przewoddw - patrz strona 6.

® Catkowita dtugos¢ przewoddw nie powinna przekracza¢ 500 m.

Przy pofaczeniu na wieksza odlegtos¢, prady fadowania pojemnosci wtasnej przewodéw moga obnizy¢ poziom zadziatania

funkgji szybkiego ograniczenia pradowego lub spowodowac niewtasciwie dziatanie lub uszkodzenie urzadzen podigczonych

do wyjscia przetwornicy. Dlatego nie nalezy przekracza¢ maksymalnej dtugosci przewodoéw. (Patrz strona 7)

® Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna

Dziatanie przetwornicy czestotliwosci moze na jej wejsciu i wyjsciu wywotywac zaktécenia elektromagnetyczne, ktdre, poprzez

wejsciowe przewody zasilajace lub przewody sygnalizacyjne i transmisji danych a takze drogg promieniowania elektromagne-

tycznego, moga przenosic sie do pracujacych w poblizu urzadzen (np. odbiornikéw radiowych). Aby zmniejszy¢ poziom zakto-
cen propagowanych droga radiowa, mozna w razie potrzeby zainstalowac na wejsciu przetwornicy dodatkowy filtr.

Zastosowanie dtawikéw AC lub DC zmniejsza poziom zakitécen (harmonicznych) propagowanych wzdtuz przewodoéw. W celu

redukgji zaktécen wyjsciowych nalezy stosowac ekranowane przewody silnikowe.

® Po stronie wyjsciowej przetwornicy nie wolno instalowac kondensatoréw poprawiajgcych wspétczynnik mocy, warystoréw lub
ogranicznikéw przepie¢. Moze to powodowac awaryjne wyfaczenie przetwornicy lub uszkodzenie podtaczonych elementéw.

Jezeli ktérykolwiek z wymienionych elementéw jest zainstalowany, nalezy go zdemontowac.

® Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych lub innych prac zwigzanych z przetwornica, nalezy wytaczy¢ zasilanie i odczekac co naj-
mniej 10 minut, a nastepnie przy uzyciu testera lub podobnego sprzetu sprawdzi¢ brak napiecia szczatkowego. Przez pewien
czas po wytaczeniu zasilania kondensatory sg natadowane wysokm napieciem, co stwarza niebezpieczenstwo porazenia.

® Zwarcie lub zwarcie doziemne na wyjsciu przetwornicy moze spowodowac zniszczenie modutdéw przetwornicy.

- Przed rozpoczeciem pracy przetwornicy nalezy sprawdzi¢ rezystancje izolacji obwoddéw, gdyz powtarzajace sie zwarcia spo-
wodowane niewtasciwym okablowaniem lub starzeniem sie izolacji silnika, moga doprowadzi¢ do uszkodzenia modutéw
przetwornicy.

- Przed wiaczeniem zasilania nalezy na wyjsciu przetwornicy sprawdzi¢ stan izolacji pomiedzy fazami oraz izolacji faza - ziemia.
Szczegdlnie starannie nalezy sprawdzi¢ stan oraz opornos¢ izolacji w przypadku starych silnikéw lub silnikéw eksploatowa-
nych w agresywnym $rodowisku.

® Do uruchamiania/ zatrzymywania przetwornicy nie wolno stosowac stycznika mocy wtaczonego w obwéd zasilania przetwornicy.
Do uruchamiania i zatrzymywania silnika nalezy zawsze uzywac sygnatéw STF i STR.

® Do zaciskéw we/wy obwoddw sygnatowych przetwornicy, nie wolno przyktadac napie¢ wyzszych niz dopuszczalne. Podanie na
zaciski sygnatowe napiecia wyzszego niz dopuszczalne lub napiecia o niepoprawnej polaryzacji moze uszkodzi¢ urzadzenie.

W szczegdlnosci, jezeli stosowany jest zadajnik potencjometryczny, nalezy doktadnie sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen, aby

unikna¢ zwarcia zaciskéw 10E- lub 10 z zaciskiem 5.

® Nalezy zapewni¢ mechaniczng i elektryczng blokade stycznikow MC1  Blokada
MC1 i MC2, ktére przetaczaja pomiedzy zasilaniem silnika z sieci ﬁé
i z przetwornicy. Zasilanie l%LR/u u X/_L@
Przy niewfasciwym podfaczeniu pokazanego nizej obwodu obej- sieciowe SIL2 V MC2 1
$cia czy tez z powodu drzenia stykdw wywotanych nieprawidtowa TL3 W "’,\]ié{)(;z’q’d;;];,b;qd
sekwencja, wytwarzany w chwili przetaczania tuk elektryczny i wy- Przetwornica

wotane nim prady uptywu z sieci zasilajacej spowodujg zniszczenie
przetwornicy.

® Jezeli z chwilg przywrécenia napiecia po awarii zasilania naped nie moze by¢ ponownie uruchomiony, nalezy po stronie wej-
sciowej przetwornicy zainstalowac stycznik mocy oraz opracowac taka sekwencje, ktéra nie zataczy sygnatu startu.
Jezeli po zaniku zasilania sygnat startu pozostaje zatagczony, wéwczas po przywrdceniu zasilania przetwornica automatycznie
wznowi prace.



ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA PRZETWORNICY \‘T

Wskazowki do pracy z przecigzeniami

Jezeli naped eksploatowany jest w warunkach czestego rozruchu/zatrzymania, wzrosty i spadki temperatury modutéw mocy
spowodowane przeptywem znacznych pradéw moga stac sie przyczyng zmeczenia termicznego i w efekcie moga skréci¢ zy-
wotnos¢ przetwornicy. Poniewaz zmeczenie termiczne jest zwigzane z wielkoscig pradu, mozna zwigkszy¢ trwatos¢ przetworni-
cy przez ograniczenie udaréw pradowych, pradu rozruchowego itp. Zmniejszenie pradu moze zwiekszy¢ trwatos¢ produktu.
Jednak zmniejszenie pradu powoduje zmniejszenie momentu obrotowego silnika, co moze uniemozliwi¢ jego rozruch. Dlate-
go tez, aby umozliwi¢ przeptyw wystarczajaco duzego pradu, nalezy zwiekszy¢ moc przetwornicy.

® Nalezy upewnic sie, ze specyfikacja i dane znamionowe przetwornicy odpowiadaja wymaganiom danej aplikacji.

Do sterowania wektorowego niezbedny jest silnik wyposazony w enkoder. Ponadto enkoder powinien by¢ podtaczony bezpo-
srednio do watu sinika, bez jakichkolwiek luzéw. W przypadku rzeczywistego, bezczujnikowego sterowania wektorowego en-
koder nie jest konieczny.

Jezeli zakitécenia elektromagnetyczne pochodzace z przetwornicy powoduja wahania sygnatu zadajacego czestotliwos¢
a w konsekwencji niestabilnos¢ obrotéw silnika, to w przypadku, gdy obroty silnika zadawane sg za pomoca sygnatu anal-
ogowego, nalezy przedsiewzig¢ nastepujace kroki.

- Przewodoéw sygnatowych i przewodéw mocy (przewoddéw we/wy przetwornicy) nie prowadzi¢ réwnolegle do siebie i nie ta-
czy¢ ich w wiagzki.

Przewody sygnatowe prowadzi¢ mozliwie daleko od przewodéw mocy (przewoddw we/wy przetwornicy).

Jako przewodéw sygnatowych nalezy uzywac przewodoéw ekranowanych.

- Na przewodach sygnatowych zainstalowac rdzen ferrytowy (np. ZCAT3035-1330 TDK).
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5 ODPORNOSC NA USZKODZENIA SYSTEMU, W KTORYM
UZYTKOWANA JEST PRZETWORNICA

W chwili wystapienia usterki, przetwornica wyprowadza na wyjscie sygnat btedu. Jednakze sygnat btedu nie musi by¢ spo-
wodowany usterka przetwornicy, wynikajaca z awarii obwodu detekcji lub obwodu wyjsciowego itd. Pomimo, ze Mitsubishi
dostarcza produkty najwyzszej jakosci, nalezy zainstalowac blokade wykorzystujaca sygnaty wyjsciowe informujace o stanie
przetwornicy, co pozwoli zapobiec takim wypadkom, jak uszkodzenie maszyny spowodowane usterka przetwornicy. Nalezy
tez rozwazyc taka konfiguracje, ktéra zapewni bezpieczenstwo systemu bez angazowania przetwornicy, nawet w przypadku
jej awarii.

Metoda blokady, ktéra wykorzystuje wyjsciowe sygnaty stanu przetwornicy
Przez odpowiednie pofagczenie sygnatéw wyjsciowych okreslajacych stan przetwornicy, mozna w ponizej pokazany sposéb,
utworzy¢ blokade i wykry¢ alarm pochodzacy z przetwornicy.

Metoda blokady Metoda kontroli Wykorzystywane sygnaty Patrz strona

Kontrola pracy styku alarmu
Detekqja btedu obwodu za pomoca
logiki ujemnej

Zadziatanie funkgji
zabezpieczen przetwornicy

Wyjsciowy sygnat btedu
(sygnat ALM)

Kontrola sygnatu gotowosci do pracy sygnat "gotowosc do pracy

(sygnat RY)
Sygnat startu Patrz rozdziat "Parametry"
Kontrola logiczna sygnatu startu i sygnatu pracy (sygnat STF, sygnat STR) w Podreczniku obstugi
Stan pracy przetwornicy Sygnat pracy (sygnat RUN)

Sygnat startu

(sygnat STF, sygnat STR)

Sygnat detekgji pradu wyjsciowego
(sygnatY12)

Kontrola logiczna sygnatu startu i pradu wyjéciowego

Metoda zabezpieczenia na zewnatrz przetwornicy

Nawet jezeli blokada dziata w oparciu o sygnalizacje stanu przetwornicy, nie zapewnia to wystarczajacej niezawodnosci,
gdyz sygnalizacja stanu sama moze dziata¢ wadliwie. Na przyktad, jezeli blokada dziata w oparciu o sygnaty btedu przetwor-
nicy, startu oraz sygnatu RUN, moze zaistnie¢ przypadek, gdy sygnat btedu sie nie pojawi, a sygnat RUN jest podtrzymywany
pomimo wystapienia btedu przetwornicy.

Nalezy zainstalowac detektor wykrywajacy predkosc obrotows silnika oraz detektor pradu silnika, jak réwniez, zaleznie od
istotnosci systemu, nalezy rozwazy¢ budowe zabezpieczenia w uktadzie pokazanym ponizej. Po podaniu do rozdzielnicy
sygnatu startu, uktad sprawdza obroty silnika oraz prad silnika, poréwnujac sygnat startu na wejéciu przetwornicy z sygnata-
mi z detektoréw obrotéw i pradu silnika. Nalezy pamieta¢, ze od chwili startu silnika do momentu zatrzymania, prad silnika
jest rézny od zera, gdyz przetwornica rozpoczyna hamowanie nawet po wyfaczeniu sygnatu startu. Uktad logiczny powinien
by¢ skonfigurowany z uwzglednieniem czasu hamowania. Zaleca sie ponadto zastosowanie detektora pradu kontrolujace-
go prad tréjfazowy.

Sterownik

Bfad systemu

Przetwornica Czujnik
(obroty, temperatura,
objetos¢ powietrza itd.)

Do czujnika wykrywania alarmu

Przez poréwnanie sygnatu zadajacego obroty z wartoscia obrotéw okreslona przez detektor obrotéw silnika nalezy spraw-
dzi¢, czy pomiedzy rzeczywista i zadang predkoscia obrotowa silnika nie wystepuje rozbieznosc.
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6 PARAMETRY

W przypadku prostego napedu o zmiennej predkosci mozna uzy¢ fabrycznych nastaw parametréw. W celu dostosowania uktadu
do wystepujacych obcigzen i wymagan eksploatacyjnych, nalezy wprowadzi¢ nastawy koniecznych parametréw. Wprowadzanie
nastaw parametréw, ich zmiana i kontrola moga by¢ przeprowadzone z panelu operatora. Szczegétowe dane na temat parame-

tréw mozna znalez¢ w podreczniku eksploatacji.

Przy nastawach fabrycznych wyswietlane sa wartosci wszystkich parametréw. W razie potrzeby uzy¢ Pr. 160 Wybor wyswietlania
funkcji rozszerzonych.

12

Wartos¢ Zakres q
Parametr Nazwa Uwagi
poczatkowa| nastaw
9999 Wyswietlane moga by¢ tylko parametry trybu prostego.
160 Wybér wyswietlanej grupy 0 Wyswietlane moga by¢ parametry trybu prostego i rozszerzonego.
parametrow 1 Wyswietlane moga by¢ tylko parametry zarejestrowane w grupie
uzytkownika.
Uwagi
® Parametry oznaczone znakiem @ s parametrami trybu prostego.
® Parametry oznaczone w tabeli jako dopuszczajg zmiane nastaw podczas pracy nawet wtedy, jezeliw Pr. 77
y J Ja € y Y )
Wybor typu zapisu parametréw ustawiona zostata wartosc¢ "0" (wartos¢ poczatkowa).
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢ Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢
poczatkowa poczatkowa
0 Forsowanie momentu 0do30% 3/29%*1 quékzynnli)k kompensagji y
poziomu zabezpieczenia prze:
1 Czestotliwos¢ maksymalna 0do 120 Hz 120 Hz 23 utykaniem przy duzych 0do 200%,9999 9999
. .. czestotliwosciach
2 Czestotliwosé minimalna 0do 120 Hz 0Hz Sstawionie wielobi
_ stawienie wielobiegowe
3 | Czestotliwoscbazowa 0.do 400 Hz 60 Hz 24-27 | (predkoé4 dopredkosci7) | 090 400Hz 99% 9999
Ustawienie wielobiegowe Wybér kompensaji wejscia
4 (wysoka predkosc) 0do 400 Hz 60 Hz 28 ustawienia wielobiegowego 0.1 0
Ustawienie wielobiegowe Wybér charakterystyki
5 (Srednia predkosc) 0do 400 Hz 30Hz 29 przyspieszania’hamowania 0do5 0
6 Us'tawienie wi'e'lobiegowe 0do 400 Hz 10 Hz 31 Czestotliwos¢ przeskoku 1A
(niska predkosc)
32 Czestotliwos¢ przeskoku 1B
7 (zas przyspieszania 0do 3600/360 s 55/155*1
33 Czestotliwosé przeskoku 2A
8 (zas hamowania 0do 3600/360 s 55/155*1 0do 400 Hz, 9999 9999
ek p—-— 34 Czestotliwosé przeskoku 2B
ektroniczne termiczne namionowy
9 zabezpieczenie 0do 500 A prad wyjsciowy 35 Czestotliwos¢ przeskoku 3A
rzecigzeniowe i
przeda przetwornicy 36 Czestotliwos¢ przeskoku 3B
Czestotliwos¢ hamowania
10 0do 120 Hz, 9999 3Hz Wyswietlani d
radem statym DC g y$wietlanie predkosci
zi - ty : 37 | sbrotowe] 0,1do9998 0
zas hamowania
1 0do 105, 8888 05s Poziom wykrywania
pradem statym DC 11 aestotliwoéd wyjécowej 0do 100 % 10%
Napiecie hamowania pradem . .
12 0do30% 42% 1 Detekeja czestotliwosci
statym DC 42 wyiéciowe] 0do 400 Hz 6Hz
13 Czestotliwosé startowa 0do 60 Hz 0,5Hz : P
43 | Detekqaaestotliwoscwyj 4 4, 400y, 9999 9999
14 Wybor charakterystyki 0dos 0 $ciowej przy obrotach do tytu
ohciazenia i i i
a 44 Erugl czas.przyspleszema/ 0do 3600/360's 55
15 Czestotliwos¢ pracy JOG 0do 400 Hz 5Hz amowania
16 Czas przyspieszenial 0403600360 05s 45 Drugi czas hamowania 0do 3600/360 s, 9999 9999
hamowania w trybie Jog ' 46 Drugie forsowanie momentu | 0do 30 %, 9999 9999
17 Wybor wejécia MRS 0,2,4 0 47 Drugi tryb V/f 0.0 400 Hz 9999 9999
18 Maksymalna czgstotliwos¢ 120 do 400 Hz 120z (czgstotliwos¢ bazowa) '
pracy przy duzej predkosci 48 Drugi poziom aktywadji zabez- | ;. o, 150%
iaci iwosdi ieczenia przed utykaniem
19 L‘a"'g"? przy aestotliwosd 4, 1000y, 8383, 9999 9999 plerzenta praec 0y
azowe) 49 Czestotliwosc drugiego
Czestotliwoé¢ odniesieni poziomu zabezpieczenia 0do 400 Hz, 9999 0Hz
20| prayspieszaniahamowania | %0400tz e preed utykaniem
Przyrosty czasu przyspieszania/ Druga detekcja czestotliwosci
21 b :mwa‘:\ ia przysp 0,1 0 50 wyjéciowe] 0do 400 Hz 30Hz
Poziom aktywaji funkgji za- 51 Drugie elektroniczne zabezpie-| | . -0, A,9999 9999
22 bezpieczenia przed utykaniem | 0 do 400 % 150 % zenie termiczne 0/L
(poziom graniczny momentu)




7/ PARAMETRY
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢ Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢
poczatkowa poczatkowa
Wybor danych do wyswietla- | 0,5do8,10do 14,17 .. 0do 500 Q2,
52 nia w gtownym oknie panelu | do 20, 22 do 25, 32 do 0 9% Stala Xsilnika (0do 100 %), 9999 9999
DU/PU 35,50do 57,100 . L R
95 Wybdr autostrojenia online | 0do2 0
1do3,5d08,10do 14, —
54 | Wybér funkdi zacisku FM 17,18, 21,24, 32 do 34, 1 9 | Ustawienie/status 0,1,101 0
50,52, 53 funkdji autostrojenia r
Wartos¢ odniesienia monitora V/F1 (pierwsza
35 | Gestotliwosd 0o 400 Hz 60 Hz 100 aestotliwosd) 0.do 400 Hz, 9999 9999
Wartoéé odniesieni it Znamionowy V/F1 (napiecie
56 prad::s‘ odniesienia monitora | . <0, prad wyjéciowy 101 plerwszrej N 0do 1000V ov
cl przetwornicy s czestotliwosci)
(]
57 | Czaswybiegu przed restartem |0,0,1do5s,9999 9999 102 | £ ‘c’z/::t&::;,l:s a 0do 400 Hz, 9999 9999
58 (zas amortyzadji przy restarcie | 0do 60 s 1s 103 2 V/F2 (napiecie drugiej |0do 1000V oV
59 Wybér funkgji zdalnego 0123 0 § estotliwosd)
ustawiania predkosdi o 104 | s |VB(trzeda 0 do 400 Hz, 9999 9999
60 Wybér trybu oszczedzania 0.4 0 § agstotliwosd)
energii ! 105 2 | V/F3 (napiecie trzeciej 0do 1000V oV
. S | azestotliwosci)
61 Prad odniesienia 0do 500A,9999 9999 =
V/F4 (czwarta
$é odniesieni 106 £ v 0do 400 Hz, 9999 9999
62 ‘g:;;i::;’:f;'e“'a PV 1 0d0220%,9999 9999 g | agstotliwoid
2 | V/F4(napiecie zwartej
o4 i - 107 I S 0do 1000V ov
63 ‘ﬁa::‘:,‘a"’“i'l'l"e"e“'a przy 0do 220 %, 9999 9999 A | aestotliwosd)
V/F5 (pigta
iwos¢ 108 K 0do 400 Hz, 9999 9999
64 Czestotliwosc startowa dla 0do10Hz, 9999 9999 zestotliwosd)
trybu dZzwigowego
V/F5 (napiecie piatej
65 Wybér funkdji wznowienia 0do5 0 109 aestotliwosc) 0do 1000V ov
Czestotliwos¢ poczatkowa re- Trzeci czas
66 dukcji poziomu zabezpieczenia | 0 do 400 Hz 60 Hz 110 przyspieszenia/ . 9999
przed utykaniem hamowania 0do 3600/3605, 9999
67 Liczba préb restartu po 0,1do10 0 m Trzeci czas hamowania 9999
wystapieniu alarmu 101do 110 Tredef -
.= | Trzecie forsowanie
68 Czas opé6znienia proby restartu | 0do 10s 1s 112 %‘ momantu 0do 30 %, 9999 9999
=
69 Kasowanie licznika restartow |0 0 £ | Trzecitryb V/F
AR TP 113 E (czestotliwosé bazowa) 0do 400 Hz, 9999 9999
- 08,13do 18, 30,33, g
n Typ silnika 34, 40,43, 44, 50, 53, 54 0 § Trzeci poziom
114 & | aktywaji zabezpiecze- | 0do220% 150 %
72 Wybér czestotliwosci PWM 0do15 2 + | nia przed utykaniem
Konfiguracja wejscia Czestotliwosc trzeciej
73 analogowego 0do7,10do 17 ! 115 funkdji zabezpieczenia | 0do 400 Hz 0
74 Stata czasowa filtra 0dos 1 przed utykaniem
wejéciowego 0 116 Trzecia detekcja czesto- 0.do 400 Hz 60 Hz
- - tliwosci wyjsciowej
Wybor funkdji reset/
75 detekcja odtaczenia PU/ 0do3,14do17 14 17 Numer stagji dla komunikacji 0do31 0
stopzPU przez ztacze PU
76 Wybér wyjécia kodu alarmu | 0,1,2 0 118 ;r;;l;olfﬁ komunikacjiprzez | 4o g¢ 105 304 19
Wybor trybu zapisu - .
77 ; 01,2 0 Liczha bitéw sto|
arametrow. r pu przy
P w 19 komunikagji przez ztacze PU 0,1,10,11 !
78 Ustawienie blokady zmiany 0.12 0 —
! 120 | foredeprvtodom, o1 z
79 | Wybér trybu sterowania 0,1,2,3,4,6,7 0 T .
1221 iczha Prob' restartu przy 0do10,9999 1
80 Mocsilnika 0,4 do 55 kW, 9999 9999 komunikadji przez zlacze PU
Kontrola czasu komunikacji
81 | Lizba biegunéw silnika 2008 DAL 9999 122 | o tacze U 0,0,1d0999,85,9999 | 9%
o 0do 500 A Nastawa czasu oczekiwania
82 Prad wzbudzenia silnika 0999 9999 123 przy komunikadji przez 0do 150 ms, 9999 9999
ztacze PU
83 Napiecie znamionowe silnika | 0 do 1000V 400V 124 | Wybor CRILF pray omumikagi |+ 1
. 'y: . ' PU v
84 :izlﬁzlt(:thwo“ Znamionowa 10do 120 Hz 60 Hz ‘I:Jzez z q‘cze.
® /zmocnienie nastawy czesto- | 100 60H
89 Wzmocnienie sterowania pred- © 125 tliwosci sygnatu na zacisku 2 o ’
koscia (sterowanie wektorem | 0 do 200 %, 9999 9999 Wzmochienie nastaw ~
y czesto:
pola magnetycznego) 126 | tiwosci sygnatu na zacisku4 | do 400 Hz 60Hz
90 Stata R1 silnika 000500 9999
91 | StataR2silnika 9999 9999
92 Stafa L1 silnika 0d050Q 9999
93 | stafaL2silnika (0do 1000 mH), 9999 9999
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PARAMETRY \‘T
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢ Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢
poczatkowa poczatkowa
Czestotliwosc 1do3,5do8,10do 14,
127 automatycznego prze- | 0do 400 Hz, 9999 9999 158 Wybér funkdji zacisku AM 17,18,21,24,32do 34, 1
taczania regulacji PID 50,52,53
Wybor trybu 10,11, 20, 21, 50, 51, Zakres czestotliwosci automa-
128 ybortry 10 ¢
regulagji PID 60,61 159 | tyaznego przelaczania z prze- | 0do10Hz, 9999 9999
Zakresproporcjonalnoédi twornicy na zasilanie sieciowe
129 % PID 0,1 do 1000 %, 9999 100 % 160 Wybor wyéwietlanej grupy 01.99% 0
o . tro 1y
130 & | Czas catkowaniaPID | 0,1do36005s,9999 1s parametrow
3 161 Wybér zadawania czestotliwo- 0.1.10,11 0
131 & | Gérne ograniczenie PID | 0 do 100 %, 9999 9999 $ci/blokada przyciskow it
132 Dolne ograniczenie PID | 0do 100 %, 9999 9999 Wytbér f;"'k(ji .
— = | automatycznego restar-
133 Wartoi¢ zadana 0d0100%, 9999 9999 162 | £ | tupodwilowymzani- (012101112 0
regulacji PID ’ & | kuzasilania
(Czas rézniczkowania & Pierwszy czas amorty-
134 PID 0,01do 10,005, 9999 9999 163 % zacji przy restarcie 0do20s 0s
Wybor elektronicznej E Pierwsze napiecie
135 sekwengji przefaczania |0, 1 0 164 E amortyzadji przy 0do 100 % 0%
g | silnika 2 | restarcie
E (Czas blokady przetacza- ) Poziom aktywagji
136 E nia stycznikow MC 0do100s 1s 165 E zabezpieczenia przed 0do 220 % 150 %
137 = (zas opéznienia startu |0do100s 05s utykaniem podczas ' '
3 P ’ restartu
@ | Wybor automatyczne- (zas utrzymania sygnatu
138 § | goprelaeniazasila- |, | 0 166 detekdji pradu wyjsciowego 0do 10,9999 01s
S | niaw przypadku wysta-| ' - — —
& | pieniaalarmu 167 Wy_b’o_r funkgji detekdji pradu 0.1 0
& (zestotliwos¢ automa- Wyipcowege
139 tycznego przetaczania | 0do 60 Hz, 9999 9999 168
na zasilanie sieciowe 169 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
Czestotliwosc wstrzy-
140 £ | mania przyspieszania | 0do400 Hz 1Hz 170 Kasowanie licznika energii 0,10,9999 9999
§ przy luzie Kasowanie licznika
@ | Czas wstrzymania przy- 7 czasu pra 0,9999 9999
M & | spieszania przy luzie 0do360s 055 - p cy.
s —— Wyswietlanie grupy parame-
S | Czestotliwosc wstrzy- 172 trow uzytkownika/ kasowanie | 9999, (0 do 16) 0
142 £ | mania hamowania 0do 400 Hz 1Hz grupy
& | przyluzie Reiestrad P
a ejestracja parametru do
Czas wstrzymania ha- 173 , 0do 999,9999 9999
143 mowania przy luzie 0do360s 05s grupy parametréw
T N P Kasowanie grupy parametréw
Przetaczanie liczby biegunéwi | 0,2,4,6,8, 10,102, 174 : : 0do 999, 9999 9999
144 wyswietlanie predkosci 104, 106, 108, 110 4 uzytkownika
- 0do9,12do20,22do
145 czz Wybor jezyka na wy- 0do7 1 178 Wybér funkeji zacisku STF 28,42 do 44, 60, 62, 64 60
PU Swietlaczu panelu PU 0 do 69, 74,9999
Pozi bezni N 0do9,12do 20,22 do
p:’zz:(’i"l‘“’yak a‘::';ﬁ‘;fz";a 179 | Wybér funkdji zacisku STR 28,42do 44, 61, 62, 64 61
148 0V na wejsciu 0d0220% 150% 4069, 74,9999
analogowym 180 Wybér funkdji zacisku RL 0
Poziom zabez.pieczenia 181 Wybor funkji zacisku RM 0do9,12do20,22do 1
149 przed utyk.a'n!em Py 1§ d0220% 200% 28,42 do 44,62, 64 do
10V na wejéciu 182 Wybar funkdji zacisku RH 69, 74,9999 2
= analogowym 183
" Wybor funkgji zacisku RT 3
150 | & | Sygnatdetekgipradu o4 0000 150% d j
& | wyjsciowego 0do9,12do 20,22 do
) ) I
2 [ cas oqéinieni a sygpalu 184 Wybor funkgji zacisku AU ;ﬁ gé 9dgo 44,62 do 69, 4
151 2 | detekqji pradu wyjscio- [0do10s 0s '
wego 185 | Wybér funkgji zacisku JOG 5
Poziom detekji braku . L
152 pradu na wyjiciu 0d0220% 50 186 Wybar funkdji zacisku €S 0d09,12d020, 2o 6
przetwornicy 187 | Wybér funkdji zacisku MRS 28,42 do 4, 62, 64 do 24
Opéznienie detekdji braku - o 69,74,9999
153 pradu na wyjciu 0do1s 055 188 Wybér funkdji zacisku STOP 25
przetwornicy 189 | Wybér funkdji zacisku RES 62
Wybér redukgji napiecia wyj- . .
154 éci):)wego podf:zas zz?alanixlza- 0,1 1 190 Wybor funkdji zacisku RUN g g03% g 1306d(3)92(11 123 do 0
. N . , 5000 56, 39, 41 do
bezme(zema przed Utykamem 191 Wybér funkcji zacisku SU 47,64,70, 84,90 do 99, 1
Wybér warunkow akceptadji . . 100 do 106, 108, 110 do
155 | funkdji sygnatu RT 0,10 0 192 | Wybér funkgjizacisku PF | 136790 %55 0 125, 2
: : . 5 T 130do 136, 139, 141 do
156 \lllvt);ll)(::‘ 7::‘ezpleczenla przed | 31,100,101 0 193 Wyhér funkdji zacisku OL 147,164 170,184 1% 3
194 Wybér funkgji zacisku FU do 199, 9999 4
157 | Opéinienie sygnatu O/L 0do 255,999 0s
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7/ PARAMETRY
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartosc Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartosc
poczatkowa poczatkowa
0do6,8,10d020,25do Wybor zatrzymania przy kon-
) o 28,30do 36,39,41do 270 takcie/sterpwa’n!e maksy!nall- 101,23 0
195 Wybor funkgji zacisku ABC1 47,64,70,84,90,91,94 99 na czestotliwoscia w zaleznosci
d0 99, 100 do 106, 108, od obciazenia
110do 116,120, 125 do o
128,130 do 136, 139, 71 | ﬂ"a.k’%l“‘a'“d”kp'ﬁ?’ przy 50%
o 14140147, 164, 170, £ [ APrRRONAN 1) 40220%
196 | Wybér funkdi zacisku ABC2 | 184 190, 191, 194 do 9999 72 -2 | Minimalny prad przy 0%
199,999 ‘g,.?:,; srednich predkosciach 0
232— | Ustawianie predkosci wielobie- =5 | Zakres usredniania
gowych (predkosc 8 do 0.do 400 Hz, 9999 9999 213 =2 padu 0do 400 Hz, 9999 9999
239 predkosci 15) Es
28
240 | Wybor funkgi Soft-PWM 01 1 5 - .
@ | Stafa czasowa filtru
Wybér jednostek 274 s § usredniajacego prad | 1do 4000 16
24 wyswietlania analogowych |0, 1 0 2 7 | wyjsciowy
sygnatow wejsciowych 3
Stosunek sygnatu kompensagji -
242 na zacisku 1 do sygnatu 100 % Wspétczynnik mnozenia pradu
zacisku 2 wzbudzenia przy niskich pred-
P . " 0do 100 % 275 kosciach podczas zatrzymywa- 0do 1000 %, 9999 9999
243 kr)‘:rsl::relsasé?:: :acisku 75% nia na styku
(
1 do sygnatu zacisku 4 Czestotliwos¢ nosna PWM pod-
. 276 czas zatrzymania na styku 0do, 9999 9999
244 Wybér trybu pracy 0.1 1
wentylatora ’ Czestotliwos¢
= 278 zwolnienia hamulca 0do30Hz 3hz
245 S | Poslizg znamionowy 0do 50 %, 9999 9999 brad swolnieni
Z rad zwolnienia
S | Stata czasowa kompen- 279 hamulca 0do220% 130%
246 s L 0,01do10s 05s ©
-8, | saqjiposlizgu = U -
3 S Opoznienie zwolnienia
S | Wybér kompensagji po- 280 g hamulca po wykryciu  [0do2s 03s
247 £ | slizguw obszarze statej | 0,9999 9999 S | zadanejwartosi pradu
5 D
= | mocywyjsciowe] 21 g 0péf’n_ienje ;ZBSO\?IE Ddos 03
zwolnienia hamulca 055 35
250 | Wybor metody zatrzymania (1)1d (;)0150%;;3 0;.933 9999 é przy starcie
Wybor zabezpieczenia przed 282 2 | Czgstotliwos¢ 0do30 Hz 6Hz
251 zanikiem fazy wyjsciowej 0.1 ! § aktywagji hamulca
o s . . .
&P iaci % | Opdznienie zwolnienia
252 |23 (,,'fff:,','t'ﬁf,;:)z e 0do200% 50% 283 % hamulca przy 0do5s 03s
2= 'S | zatrzymaniu
e S vbe " "
=5 w ienie korekdii 2 ybor fun_kql detekgji
253 | S 5| poceniongy 0| 0d0200% 1509% 284 hamowania 01 0
2 Detekcja zbyt wysokiej
Wyséwietlanie st 285 predkosci (odchytki 0do 30 Hz, 9999 9999
255 | uycakomponentow | 00019 0 predkod)
Wyswietlanie stanu 286 :?:tl:t'll:e charakterystyki 45 10095 0%
zuzycia obwodu
256 ograniczenia pradu (0do100%) 100% 287 Stala czasowa filtragji 0dols 03s
rozruchowego sktadowej czynnej pradu §
Wyswietlanie stanu Wybor funkgji regulagji
257 zuzycia kondensatora obwodu | (0 do 100 %) 100% 288 nachylenia charakterystyki | 0,1,2,10,11 0
sterowania momentu
Wyswietlanie stanu . e . 10,1,2,10,11, 20,21,
258 zuzycia kondensatora obwodu | (0 do 100 %) 100 % 291 Wybér wejscia ciagu impulséw 100 0
gtéwnego " "
- — 292 Automatyczne przyspieszanie/ 0,3,5d08, 11 0
259 Pomiar stopnia zuzycia kon- 0,112,389 0 hamowanie
densatora obwodu gtéwnego |~ Niezalez b
- - 293 leza‘ezny wybor . 0do2 0
Wybér trybu zatrzymania przy przyspieszania/hamowania
261 zaniku zasilania phiide ’ Wzmocnienie funkgji unikania
262 Czestotliwos¢ odejmowana 0do 20 Hz 3Hz 294 zhyt niskiego napiecia 0do 200 % 100%
przy rozpoczeciu hamowania , o
Czestotliwos¢ rozpoczecia 299 r‘)yrg(t’;:le;:zk;lrletltearrl:?eku 0,1,9999 0
263 odejmowana 0do 120 Hz, 9999 60 Hz
Czas hamowania 1 przy
264 zaniku zasilania 0do 3600/360 s 5s
Czas hamowania 2 przy
265 zaniku zasilania 0do 3600/360's5,9999 9999
Czestotliwos¢ przetaczania
266 czas6w hamowania przy 0do 400 Hz 60 Hz
zaniku zasilania
267 Konfiguracja wejscia zacisku 4 |0, 1,2 0
Wybér formatu wyswietlania
268 monitorowanej danej 01,9999 9999
269 Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
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PARAMETRY \‘T
Parametr Nazwa Zakres nastaw po‘:,z:tt::\jva Parametr Nazwa Zakres nastaw pov::;:::‘;a
o E 7.
s | [mesdem Joonoomn | o N
Predkosé k ikadii 13.6.12.24 48, 96,192 367 S | sprzezenia zwrotnego !
332 R;as;sc omuni kacji 3234, , 24,406,960, 192, 9 =Y enkodera
v
2 —
333 Liczha l?ité“". stopu 0.1.10. 11 1 368 *2 § ‘s':)zr::;g:\liean;:lrotnego 0do 100 1
I‘::n:’m:(kacu ':.5'485 o § enkodera
ybor kontroli i v—— ,
334 parzystosdi przy 0,1,2 2 36972 | & t';;:: ;'r‘;"“'”w 0do4096 1024
komuni kacji RS-485 s
o - = | Poziom detekgji zbyt
8 | Licznik prob wznowie- 374 £ i o 0do 400 Hz 140 Hz
335 Z nia przy komunikacji | 0do 10,9999 1 é wysokiej predkoéd
g |48 = Wybér aktywna/
& K e .
6 | § |l lowmasmn |0 || g0 | § | nedowmadesa |, :
S odfaczenia przewodu |
§ (zas oczekiwania na § enkodera
337 odpowiedz przy 0do 150 ms, 9999 9999 \"'U
fomunid 45 B0 | €5 pappeaenia | 050% :
rédto sygnatow oo
338 sterujacych wtrybie 10,1 0 381 °E'.°;" 1krzywa S hamowania | 0do 50 % 0
komuni kacji &=
- - 5 & | 2krzywa$
Irédto predkosci 382 = A 0do50% 0
339 zadanej w trybie 0,1,2 0 =y | prayspieszenia
komuni kagji 52
]
Wybér trybu komuni ka- 383 £z krzywa S hamowania | 0do 50 % 0
340 qi po zataczeniu silnika 0.1,2,10,12 0 _;‘:5 %
L
Wybor CR/LF przy
M | komunikagiks-ass | %12 ! 384 | g | Wpdlaymikpodziatu 0
£ g | Zapis parametrow do é impd SOT" W’e’jS(I(.N’M.y(
342 | S 3 | EPROM za pomocy 0,1 0 & | Czestotliwosé wyjscio-
£ % | poleceit komunikagji 385 S | waprzy braku il;:pul- 0do 400 Hz 0
= (=2
3 Licznik bledow w ko- ; g | sowwejdowyd
muni kacji Modbus - 2 | Czgstotliwosé wyjécio-
- - 2, | wa dla maksymalnej
350 2 Wybér polecenia pozy- | ; 999 9999 386 = | cestotliwosd impul- 0do 400 Hz 60H:
¢ji zatrzymania v sow wejsciowych
*2 Iy . sope
351 Predkosc orientowania | 0 do 30 Hz 2Hz 393 *) = \ﬂ::trali}?runku 01,2 0
* L. . ‘s
352 Predkos¢ petzania 0do10Hz 0,5Hz = .
# Pozycja przetaczania 396 & £ “:’r:'g::g?el:‘?lene 0do 1000 60
353 2 predkosci petzania 0do 16383 ST i predkosci orientagji
: . %) E Czas catkowania petli
3542 :’t"e’r‘;‘lvj'a'l’l::e;%‘zﬁ;‘;a mal§ 4o 8191 % 397 E | orientag 0do20s 0333
=]
: : Wzmocnienie petli
Pozycja zataczania *) 2 PN "
355 *) hamowania pradem | 0do 255 5 398 § predkosci orientacji 0do 100 1
statym DC s (skladowa D)
[ . *) & | Wspotczynnik hamowa-
3567 | E | pewerrerepoteerie | odote3ss 0 399 nia w trybie orientagi | %100 N
#) £ | szerokoséstrefy "na 0do 255 5
357 ; pozygji"
358 2 g Wybér momentu serwo | 0do 13 1
#) S | Kierunek obrotu
359 % enkodera 0.1 !
=
36072 | 2 | Wybordanej16-bitowej| 0 do 127 0
&
361 2 Przesunigcie pozygji 0do 16383 0
] Wzmocnienie w petli
362 sterowania pozycja 0.1do 100 !
" Opdznienie sygnatu
363 2 zakonczenia 0do 55 0,5s
pozycjonowania
) Czas kontroli zatrzyma-
364 nia enkodera 0do 55 055
#) Granica czasu dojsciado
365 pozyci orientadj 0do 60,9999 9999
366 "2 Caas ponownego 0do5s,9999 9999

sprawdzenia pozygji
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7/ PARAMETRY
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartosc Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartosc
poczatkowa poczatkowa
*) Wybor Zrodta wartosci *2 | 25| 4miodsze ¢ 00 9999 0
419 zadanej pozydji 0.2 0 469 g E o
o
%) Liczni k wspétczynnika E 3
420 skalowania impulsow 0do32767 ! 470 2 ;-‘g 4 starsze cyfry 0do 9999 0
. Mianowni k wspétczyn- - =
421 nika skalowania 0do 32767 1 © .-
impulsow 471" 5 | 4 miodsze oyfry 0do 9999 0
422 ) Wzmocnienie petli 0do 1505~ 255 % ;;‘
regulagji pozygji oo ° 472 ™ é‘% 4starsze cyfry 0d0 9999 0
. Wzmocnienie sprzeze- <3
423 2 niaw przéd petli regu- | 0do 100 % 0 p .
laqji pozycji 473 ™2 ] g 4 modsze cyfry 0do 9999 0
" Stata czasowa przyspie- -';’ §
424 2 szenia/hamowania 0do50s 0s x |28
wartosci zadanej pozycji 474 ;""§' 4sstarsze cyfry 0do 9999 0
%) Filtr sprzezeniaw i
425 . - . [0do5s 0s © =
przéd regulacji pozydji 4757 | §S| 4miodsze yfry 0d0 9999 0
7z = N
426" ?::’;L‘;’;Ejisfrefy 0o 32767 impulsow 100 g2
[
*2 | 82| 4starsze oy 0do 9999 0
*) Poziom detekqji btedu 476 ==s Y
427 pozyGi 0do400k 40k SE
428" Wybor sygnatu impulso-| , . 0 4772 | 82| 4mlodsze yfry 0d0 9999 0
-S| wego polecenia pozyji § N
> o
. S | Wybor sygnatu kasowa- N E ]
429 2 @ | nializnikaodchytki 0,1 0 478 2 S 4 starsze cyfry 0do 9999 0
§ pozyqji ~=
= - Zoe .
#) = | Wybor wyswietlania ®n | 2=a
430 £ | monitoraimpulsow | 0905999 9999 479 § 2 4 mlodsze cyfry 0do 9999 0
0do8, 13do 15,30,33, £
450 Typ drugiegosilnika | 34,40, 43, 44, 50, 53, 9999 480°2 | 2| astarsze oyfry 0do 9999 0
54,9999 i s
Wybér trybu sterowa- o
451 nia drugiego silnika 10,11, 12,20, 9999 9999 481 2 § ‘2| 4miodsze cyfry 0do 9999 0
- N
453 Mocdrugiego silnika | 0,4 do 55kW, 9999 9999 g :3
. . - *2 - O
Liczba biegunéw 482 S5 | 4starsze oyfry 0do 9999 0
454 drugiego silnika 2,4,6,8,10,9999 9999 = g
455 Prad wzbudzenia 1 4, 59 s 9999 9999 483" | 55| amlodsze oyf 009999 0
£ | drugiegosilnika ' S5 i
= s
‘z | Napiecie znamionowe H :§
e qga‘ drugiego silnika DdorooV o 484*2 é‘ £ | 4starsze oyfry 0do 9999 0
B ©
S | Czestotliwos¢ znamio- s =
457 S | nowa drugiego silnika 10do 120 Hz 60z
g 485 2 g5 4 modsze cyfry 0do9999 0
- S5
458 g | StataR1drugiego 9999 S5
& | silnika s S
S praar— 0do 50,9999 oy
459 a2 druglego 9999 486" |EE| astarsze oty 009999 0
==
Stata L1 drugiego -
460 P 9999
silnika 0do50€, 487 2 £ 5| 4mlodsze ofry 0d0 9999 0
i 0 do 1000 mH), 9999 S &
461 Stata L2 drugiego (0do 1000 mH), 9999 E g
silnika o7
. |0do500Q 488 ™2 3 £ | 4starsze yfry 0d0 9999 0
462 Stata X drugiego siInika (0do 100 %), 9999 9999 = s
Wybér/status autostro- * 2.
463 jenia drugiegosilnika | %1% 0 48972 g g4 miodsze cyfry 0do 9999 0
* (zas hamowania przy nagtym g .,g,'
464 zatrzymaniu podczas 0do 360,05 0 » |88
sterowania pozyqja 490 = § 4 starsze cyfry 0do 9999 0
~m
465 2 E S| 4 miodsze cyfry 0do 9999 0 " =
E s 49172 | §°S| 4mlodsze cyfry 0do 9999 0
2 58
466" | S| astarsze ofry 0do0 9999 0 2
— = 492 ™2 ;""g 4 starsze cyfry 0do 9999 0
« © . < 3
4677 | & 2| 4miodsze cyfry 0do 9999 0 -
(-]
R 4932 | S| 4mlodsze cyfry 0do 9999 0
'3 = N
4682 s ‘.‘2 4 starsze cyfry 0do 9999 0 g 2
~ 2 494 2 é“:’: 4 starsze cyfry 0do 9999 0
wn S
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PARAMETRY \‘f
Parametr Nazwa Zakres nastaw po‘:,z:tt::\jva Parametr Nazwa Zakres nastaw pov::;:::;a
495 Wybér wyjsé zdalnych 0,1,10,11 0 803 c Wyhor charakterystyki . )
ograniczenia momentu | 0, 1
496 Zdalne dane wyjsciowe 1 0do 4095 0 g przy statej mocy
497 | Zdalne dane wyjsciowe 2 0do 4095 0 804 E W\:’béf irodta W"*tft°§<i 0.13d06 0
— ~ & | zadanejmomentu Y
503 Licznik czasu konserwadji 0(1do9998) 0 805 § Wartoié zadana
Nastawa czasu wystapienia S | momentu (RAM)
504 ;Iarmu licznika czasu 009998, 9999 9999 806 Z [Wartotczadanamo. | 0000 1400% 1000%
onserwadi mentu (RAM, EEPROM)
505 m:zt:;;gdmeslema nastawy |1 40120 Hz 60 Hz 807 | Wybor ograniczenia predkosci |0, 1,2 0
(zas narastania Ograniczenie predkosci
516 |= 2-, krzywej S na poczatku 808 | obrotowdo przodu 0do120Hz 60Hz
§ =| prayspieszania Ograniczenie predkosci
% 2 Czas narastania 809 | brotéwdo tylu 0do 120 Hz, 999 9999
517 | & &| krzywej S pray koricu 810 Wybor drédia wartosdi |, | 0
8. | przyspieszania 01do25 01 ograniczenia momentu | '
= £ zas opadania e o Przetaczanie rozdziel
518 | 23| knyweiSnapoctiu 8n czoci nastawy predkosai| * 11011 0
< amowania
€3 - - Poziom ograniczenia
519 & E gz:rsz ;m::la krzywej 812 momentu (tryb 0.do 400 %, 9999 9999
radnicow
hamowania E :q. L —
£ | Poziom ograniczenia
539 (zas sprawdzania komunikagji | , . 999,85, 9999 9999 813 % momentug 0 do 400 %, 9999 9999
Modbus-RTU £ | (3-cikwadrant)
v
547 ‘S | Poziom ograniczenia
Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac. 814 5 momentt? 0 do 400 %, 9999 9999
548 & | (@-tykwadrant)
Wybér protokotu s 2 poziom ograniczenia
549 w | komunikagji 0.1 0 815 . ent 0 do 400 %, 9999 9999
é Wber rodfa sygn_ahiw Poziom ograniczenia
550 S | sterujacychwtrybie  10,1,9999 9999 816 momentu podczas 0do 400 %, 9999 9999
5 komuni kagji sieciowej przyspieszania
551 Wybé_r irodfa sygn'aléw 12 2 Poziom ograniczenia
sterujacych w trybie PU | 817 momentu podczas 0do 400 %, 9999 9999
555 | Czas usrednianiapradu|0,1do 1,05 1s hamowania
."E-"_g Czas maskowania éred Ustawienie szybkosci reakdji
~ = S,
556 g é niej wartosci pradu 00do20s 0s 818 w:;t:g::esrt‘?;jema 1do15 2
-‘E ‘.': Wartols'c' odni%sieni a Znamionowy 819 | Wybdr prostegosstrojenia 0do2 0
557 |== :’;g';:el:'meojn \:v::: (‘)AS!:i 0do500A prad wyjsciowy wzmocnienia
pradu przetwornicy 1 propor¢jonalne wzmocnienie
llos¢ przepetnien licznika 820 regulagj predkod oo oo o
563 czasu zataczenia zasilania (0do 5535) 0 1 czas catkowania petli
821 " o 0do20s 0333s
llos¢ przepetnien licznika regulagj predkosd
564 (0do 65535) 0 1filtr wartosci zadanej
(zasu pracy 822 predkosci 0do5s,9999 9999
Wzmocnienie regulacji
569 | predkosci drugiegosilnika | 0 40200%,9999 9999 823" | 1filtrpomiarupredkos  |0do0,1s 0,001
5N Czas przytrzymania przy starcie| 0,0 do 10,05, 9999 9999 1 proporcjonalne wzmocnienie
A “enie online drugi 824 regulacji momentu 0do200% 100%
574 silllrz?l(satmjeme onine Qragieg® 1o, 0 1 czas catkowania petli
Czas detekdji przerwy 82 regulagji momentu odoStoms o
575 o | wdziataniu 04036005, 9999 1s 826 | 1filtrwartoscizadanej 0405 s 9999 9909
S | Poziom czgstotliwosdi momentu
576 g de(tle!(cj;i przerwy 0do 400 Hz 0Hz 827 | 1filtr pomiaru momentu 0do0,1s 0s
2 | wdziataniu
5 - —— Wzmocnienie w modelu
577 & t::::;“ c;ngrszteortlvh;v:lscl 9004071 100% 1000% 828 | adaptacyjnego sterowania | 0do 1000% 60%
0 0 redkosci
dzi ataniu :Q q | —
- - proporcjonalne wzmocnienie
611 | Gaspryspieszania 0o 36005, 9999 55 830 | reguiacipredkosc DdoT 000%, 9999 %9
przy restarcie ’
2 czas catkowani a petli
Wzmocnienie czestotliwosci 831 regulagji Im;("“,g‘:ipg 0do 20,9999 9999
665 | wtrybie unikania pracy 0do 200 % 100 : — -
pradnicowej 832 2fi LtI: wartosci zadanej 0do5 s, 9999 9999
redkosci ’
684 Przetaczanie jednostek danych 0.1 0 " pre
strojenia ’ 83372 | 2filtrpomiaru predkosci 0do0,15,9999 9999
800 | Wybor metody sterowania 0do5,9d0 12,20 20 g34 | 2Proporcjonalne wzmocnienie || (oo o000 9999
P - - regulacji momentu o
802 Wybér wzbudzenia wstepnego (0, 1, 0 - -
835 | 2cas catkowania petli 00500 ms, 9999 9999
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7/ PARAMETRY
Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢ Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartosc
poczatkowa poczatkowa
2 filtr wartosci zadanej Wybor sprzezenia w
836 momentu 0do5s,9999 9999 877 przod/ adaptacyjnego 0.12 0
837 26il - d modelu sterowania r
iltr pomi aru momentu 0do0,1s,9999 9999 = | predkoscia
#) Wybor przesuniecia 0do3,9999 g Filtr sprzezeni
3 9999 prz¢zenia
840 momentu 878 ?,, w przod reguladji OdoTs 0s
841 ] 1 przesunigcie = predkosdi
momentu § Ograniczenie momentu
iaci w trybie regulagji pred-
842 %) 2 przesuniecie 600 do 1400 %, 9999 9999 879 § koé?i'ze sprgzgierl\ienf 0do 400 % 150 %
momentu % | wprzod
843 *2 g | 3puzesuniede ;-: Wspétczynnik bezwiad
= t H -
g ::n:)men u 880 Z | nosd obciazenia 0do 200 !
i —
844 2 E n:o;z:lzteus unieda 0do5s,9999 9999 Wzmocnienie sprzeze-
T pvp— 881 niaw przod regulagji | 0do 1000 % 0%
*) e zas dzi atania przesu- predkosci
845 2 | nigciamomentu 0do5s, 9999 9999 Webérf kil unikani
& ybor funkgji unikania
*) & | Kompensacja przesu- 882 pracy pradnicowej 01,2 0
846 ni¢cia momentu 0do 10,9999 9999 ‘T " AT )
P——— oid £ | Poziom dz] afania funk-
" nigcie wartosci 883 £ | djiunikania pracy prad-| 300 do 800V 780V DC
847 zadanej momentu z za- | 0 do 400 %, 9999 9999 S, | nicowej
cisku 1 przy opuszczaniu s Cautosé detekaii tryb
— — = | Czutosé detekdi trybu
. Wzmocnienie wartosci 884 S | pradnicowego podczas |0do5 0
848 zadanej momentu z za- | 0 do 400 %, 9999 9999 o | hamowania
cisku 1 przy opuszczaniu s I
P—— — £ | Ograniczenie kompen-
egulacja przesuniecia ‘E | saqji czestotliwosci
849 sygnatu z wejscia 0d0200% 100 % 885 = | podczas unikania 0do 10 Hz, 9999 6Hz
analogowego % pracy pradnicowej
Wybér trybu < Wzmocnienie napigecia
850 hamowania 01 0 886 w trybie unikaniapracy | 0 do 200 % 100 %
PP = dnicowej
Opoznienie detekgji pry )
853 . P 0do100s 1
odchytki predkosci i 888 Parametr wolny 1 9999
Wspétczynni k wzbudze- 009999
854 nia pray pracy bez 0do 100% 100% 889 | Parametrwolny2 it
g ohcigzenia - Liczba miejsc przesunie-
2 i " ciaw lewo przecinkaw | 0do4, 9999 9999
858 5 ':;iiys';::a“me funkdji do 0,1,4,9999 0 liczni ku zuzycia energii
=3
S p -
859 | .2 | Skiadowa czynna pradu 9999 892 rfg;';e’:i"a"'k 30d0 150 % 100 %
-
= 0do 5004, 9999
860 2 | Skladowa czynna pradu 9999 Wartos¢ odniesienia .
drugiegossilnika 893 monitora oszczedzania (0,1 do 55 kW Moc znta mionowa
862 Stata zasowafiltra | 0 i, | energii (mocsilnika) przetwomiay
pasmowo-zaporowego g Wyborregulacji podczas
Poziom ttumienia fil- 894 = pracy z zasilaniem 0,1,2,3 0
863 tra pasmowo - zaporo- (0,1,2,3 0 g | Mapigciem sieclowym
wego 'gu Warto$¢ odniesienia
864 Detek¢ja momentu 0do 400 % 150 % 895 2 :rzebrt;‘gszczgdzani a 0,1,9999 9999
S ii
Detekqja niskiej =
865 predko’m ) 0do 400 Hz 15Hz 896 E Koszt jednostki energii | 0 do 500, 9999 9999
Poziom odniesienia monitora Czas usredniania
866 | omentu 0do400% 150% 897 monitora oszczedzania |0, 1do 1000 h, 9999 9999
energii
867 Filtr wyjéciowy zacisku AM 0do5s 0,01s —
Kasowanie licznika
868 | Przypisanie funkgji do zacisku 1| 0 do 6, 9999 0 898 monitora oszczedzania |0, 1,10, 9999 9999
energii
472 Wybdr zabezpieczenia W :: ik
rzed bfedem fazyna | 0,1 1 spotczynnik czasu pra-
_ pr ooy e y 899 oy (wartoscobliczona) |0 90 100%,9999 9999
[
#) % v} . . L . ((1)
873 ) %a_ Ograniczenie predkosci | 0 do 120 Hz 20 Hz T o Kalibracja sygnatu zacisku FM | — —
S o .. N
= = | Ustawienie poziomu
874 S| alarmu OLT 0do200% 150% a
Okreslenie reakdji na 3 Kalibracja sygnatu zacisku AM | — —
875 wystapienie alarmu 01 0 (901)
Q Czestotliwos¢ poczatkowa przy
%3 | nastawie czestotliwosci sygna- | 0 do 400 Hz 0Hz
3 "
(902) fem na zacisku 2
aG Wartos¢ poczatkowa sygnatu
%3 | Przy nastawie czestotliwosci | 0do 300 % 0%
(902) sygnatem na zacisku 2
125 i ani
Wzmocnienie nastawy czesto-
(903) *3 | tliwosci sygnatu na zacisku 2 0do 400z 60z
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Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢ Parametr Nazwa Zakres nastaw Wartos¢

poczatkowa poczatkowa
(¢} . i 8 Wzmocnienie wartosci zadanej
v3 | Himacuienie bastawy 2o | 4o 300% 100% x3 | 22adiskuT (momentu/stru- | 0do400% 150%
(903) Y9 (920) mienia magnetycznego)
(&) Czestotliwos¢ poczatkowa przy Wartos¢ sygnatu analogowego
3 nastawie czestotliwosci sygna- | 0 do 400 Hz 0Hz 19 zzacisku 1 odpowiadajaca
(904) fem na zacisku 4 »3 | maksymalnej wartosci zadanej | 0 do 300% 100 %
” (920) momentu/ strumieni a magne-
6 Wartos¢ poqqtkowa sygna'ly tycznego
x3 | przy nastawie czestotliwosci | 0do 300 % 20%
(904) sygnatem na zacisku 4 («}] Przesunigcie wartosci zadanej
%3 |2 zacisku 4 (momentu / stru- 0do 400 % 0%
126 Wzmocnienie nastawy czesto- 00400 Hz 60 Hz (932) mienia magnetycznego)
(905) 3 | tliwosci sygnatu na zacisku 4 Wartosé sygnatu analogowego
a a9 z zacisku 4 odpowi adajaca
Wzmocnienie nastawy czesto- %y | minimalnej wartosci zadanej | 0 do 300 % 20%
(905) *3 | tliwosci sygnatem na )z’acizku 4| 0do300% 100% (932) 3 | momentu/ strumienia
magnetycznego
2 Przesuniecie zera czestotliwo- (40 | Wzmocnienie wartosci zadanej
x3 | $dwyjsciowej (predkosci) przy | 0do 400 Hz 0Hz x3 | 22acisku 4 (momentu/stru- | 0do400% 150%
(917) zadawaniu sygnatem z zacisku 1 (933) mieni a magnetycznego)
3 ” Wartos¢ sygnatu analogowego
Wart tk h ygnaiu analogoweg
%3 anaal:(_]s;v'\)lz;zc?z z:‘:’i:;ﬁna “ |0do300% 0% (¢4 zzacisku 4 odpowiadajaca
(917) %3 maksymalnej wartosci zadanej | 0 do 300 % 100 %
Qs (933) momentu/ strumienia
3 Wznlmcnienie sygn@ilt(l ] 0do 400 Hz 60 Hz magnetycznego
(918) analogowegoz zadsku 989 | Parametr ustawiany przez producenta. Nie zmieniac.
(15 & kon St i h
Wartosc koricowa sygnatu 990 lerowanie sygnatem 0,1 1
(918) *3 | analogowego z zacisku 1 0do 300% 100% diwickowym PU
Regulacja kontrastu
16 Przesunigcie wartosci zadanej 991 wyswietlacza PU 0do63 58
%3 |2 zacisku 1 (momentu / stru- 0do 400 % 0% - -

(919) mienia magnetycznego) Pr.CL | Kasowanie parametréw 0,1 0
Wartos¢ sygnatu analogowego ALLC Kasowanie wszystkich 0.1 0
zzacisku 1 odpowiadajaca parametréw

az isku 1 odpowi adaj tré '
o . Py . 0 0

(919) 3 m:)n;x:{z?sm:?::i:adane] 0do300% 0% Er.CL | Kasowanie historiialarméw |0, 1 0

magnetyaznego Pr.CH | Kopiowanie parametrow 01,23 0

"1 Roznia sie w zaleznosci od znamionowej mocy przetwornicy (7,5K lub mniej/11K lub wiecej)
"2 Nastawy mozna wprowadzi¢ tylko wtedy, gdy zamontowana jest karta FR-A7AP.
"3 Numer parametru w nawiasach powinien by¢ uzyty przy pracy z programatorem (FR-PU04/FR-PU07).
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7/ DIAGNOSTYKA

7 DIAGNOSTYKA

W przypadku wystapienia alarmu przetwornicy aktywowana jest odpowiednia funkcja zabezpieczajaca, powodujac zatrzymanie
pracy przetwornicy i wyswietlenie jednej z ponizszych informacji o btedzie (alarmie).

Jezeli btad nie odpowiada zadnemu z nizej opisanych lub jesli wystepuja jakiekolwiek inne problemy, nalezy skontaktowac sie
z najblizszym przedstawicielstwem handlowym.

Podtrzymanie alarmowego sygnatu wyjsciowego ...Jesli w chwili zatgczenia funkcji zabezpieczajacej zostanie otwarty stycznik (MC),
zainstalowany po stronie wejsciowej przetwornicy, nastgpi zanik zasilania obwodu
sterowania przetwornicy i sygnat alarmowy nie bedzie podtrzymywany.

Wyswietlanie informacji alarmowych....... ccooeeeeseeseee.. W momencie zadziatania funkgcji zabezpieczajacej, alarm lub informacja o btedzie
zostang automatycznie wyswietlone na panelu operatorskim.
Sposoéb resetowania W momencie zadziatania funkcji zabezpieczajacej wyjscie przetwornicy zostaje

odciete (silnik hamuje wybiegiem). Jezeli nie skonfigurowano automatycznego
restartu lub dopdki przetwornica nie zostanie zresetowana, wznowienie pracy
przetwornicy nie jest mozliwe. Nalezy $cisle przestrzegac ponizszych zasad
zwigzanych z konfiguracja automatycznego restartu lub przeprowadzeniem
recznego resetu przetwornicy.
W momencie zadziatania funkcji zabezpieczajacej (np. gdy nastapito awaryjne zatrzymanie przetwornicy z wyswietleniem komunika-
tu o btedzie) nalezy postepowac zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukgcji obstugi. Zwtaszcza w przypadku zwarcia lub zwarcia
doziemnego na wyjsciu przetwornicy lub awarii wywotanej przepieciem sieci zasilajacej, nalezy przed ponownym uruchomieniem
przetwornicy wyjasnic¢ i usuna¢ przyczyne usterki, gdyz powtarzanie sig takich btedéw w krétkich odstepach czasu moze zmniejszy¢
zywotnos¢ przetwornicy lub nawet doprowadzi¢ do jej uszkodzenia. Dopiero po wykryciu i usunieciu przyczyny btedu dopuszczalne
jest zresetowanie przetwornicy i kontynuacja pracy.

Wyswietlane alarmy mozna z grubsza podzieli¢ w nastepujacy sposéb.

Informacja o btedzie

Infomacja dotyczaca btedu dziatania lub btedu nastawy zadanej przez panel lub programator (FR-PU04/FR-PUQ7). Nie nastepuje od-
ciecie wyjscia przetwornicy.

Ostrzezenia

Nawet po wyswietleniu ostrzezenia nie nastepuje odciecie wyjscia. Jesli jednak nie zostang podjete odpowiednie kroki, moze to do-
prowadzi¢ do powaznej awarii.

Niegrozny btad

Nie nastepuje odciecie wyjscia. Niegrozne btedy mozna takze sygnalizowac¢ przez odpowiednia nastawe parametru.

Powazny btad

W momencie zadziatania funkgji zabezpieczajacej wyjscie przetwornicy zostaje odciete i sygnalizowany jest btad.

7.1 Metoda resetowania funkcji zabezpieczajacej

Przetwornica moze by¢ zresetowana po wykonaniu jednej z nastepujacych czynnosci. Nalezy pamietaé, ze po zresetowaniu prze-
twornicy catkowita ilos$¢ ciepta - parametr elektronicznego zabezpieczenia termicznego oraz liczba préb wznowienia pracy sg ze-
rowane (usuwane). Odzyskanie nastepuje po okoto 1 s od rezygnacji z resetowania.

Do zresetowania przetwornicy mozna uzy¢ trzech réznych metod.

Z uzyciem panelu operatorskiego: w celu zresetowania przetwornicy nalezy wcisng¢ przycisk STOP/RESET.
(Metode te mozna wykorzystac tylko po wystapieniu alarmu).

Wytaczajac i ponownie wiaczajac zasilanie przetwornicy. ZAt.

WYL,

Zafaczenie sygnatu resetu (RES) na czas dtuzszy niz 0,1 s. (Jezeli sygnat jest przytrzymany,
miganie "Err." wskazuje, ze przetwornica jest resetowana).

Przetwornica

RESET
RES

PC
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7.2 Lista wyswietlanych alarmow

Komuni kat na panelu
operatorskim

Znaczenie

Komuni kat na panelu
operatorskim

Znaczenie

o

termicznego
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---- E--- | Historia alarmow EFPrC EPIC* | Zadziatanie termistora PTC
o HOL A HOLD | Blokada panelu operatorskiego Ener EOPT | Alarm karty opcjonalnej
N
2l ' cCrhoo i j i jnej
= - do iUl Dl EOP3 | Alarm opcjonalnej karty komunikacyjne,
s L ,.' r Erldo4 | Btad zapisu parametréw L pd ) y yine)
% [l i | [y ]
. !
§ Py - _‘d E1doE3 | Alarm karty opcjonalnej
= T , 9| \F1dore4 Btad kopiowania parametréw c. J
Py | - -
ret o EPE | Alarm pamieci parametréw
'- .
el Err. Reset przetwornic P
LY P Y ERUE EPUE | Odiaczenie PU
e oL Zapobieganie utknieciu i _ i
[ (przecigzenie pradowe) E-Er £ RET Przekroczenie zadanej liczby prob
Lre ’ nowienia
. ol Zapobieganie utknigciu Wzhowren'
o (przekroczenie napiecia) ,‘:.,‘-',': ,:‘ EPE2* | Alarm pamieci parametrow
= ™ Alarm wstepny funkgji elektronicznego — —
g zabezpieczenia termicznego = -
== P E6
E 5 PS Zatrzymanie z PU - "l E7 Btad jednostki centralnej procesora
S [l f : - Cron ECPU
HEHH MT Komunikat o potrzebie konserwacji DU m A |
- . . . ol il Zwarcie zasilania programatora
o cCrrc ,
L e Kopiowanie parametrow Lo ECE | Zwarcie zasilania terminala RS-485
- Ograniczenie predkosci (Sygnalizacja - = = . o .
C Coo0
S SL podczas ograniczania predkoci) ol EP24 | Zwarcie wyjscia zasilacza 24 V DC
T C o ECDO* Przekroczona zadana wartos¢ pradu
g o| ELou : wyjéciowego
- @
N - N Btad wentylatora S sy A E101* Btad obwodu ograniczenia
g 5 Laoun . pradu rozruchu
= 2 - : - :
| . *
[l Y EOCT Wylaczenie podczas przyspieszania € Ungou pngl} ESER Btad komunikacji (przetwornicy)
Ut RCY S | : igzeni - -
z powod.u przeciazenia pradowego e a i EAIE* | Btad wejscia analogowego
Coe £0C2 Wylaczenie podczas pracy ze stata pred-
e ' koscig z powodu przecigzenia pradowego Ere E.0S Przekroczenie predkosci
o Wylaczenie podczas hamowania lub - : -
=0 E0G zatrzymania z powodu przecigzenia [ ] E.0SD Przekro’cz.enle dopuszczalnej odchytki
e J ca a0 predkosci
pradowego
cr ' EOVI Wylaczenie podgza; przyspieszania ,'_:,':- ,‘_- ,'- EECT Wykrycie zaniku sygnatu
(et : z powodu przepiecia
cCora i i i
cCo EOV2 Wylaczenie podczas pracy ze staty c.ouo E0D Nadmierny biad pozycjonowania
LERLALRLLN : predkoscia z powodu przepiecia T EMBT
croo £OV3 Wylaczenie podczas hamowania lub ";‘ '_'" '_d do Btad sekwencji zataczania hamulca
[URL R ) g zatrzymania z powodu przepiecia ;'_- H ,'.'_-; " E.MB7
- Przecigzenie przetwornicy (funkcja elek- Co0
[ AT . EEP Btad fazy enkodera
S| = ETHT tronicznego zabezpieczenia termicznego) L.t adtazy
o, —
‘_g o Wylaczenie z powodu przecigzenie 'l.' U E4 Przeqqzemfe konwertera
gl EDHN ETHM | silnika (funkcja elektronicznego — regeneracyjnego
g zabezpieczenia termicznego) [ o 8 Awaria zasilania
S —— . o
e ] EFIN | Przegrzanie radiatora Zadziatanie zabezpieczenia termiczne-
——— T £10 go tranzystora konwertera regenera-
-l HE E.IPF Chwilowy zanik zasilania U X : cyjnego (elektroniczne zabezpiecze-
— — nie termiczne)
[ ) icki faci
- EUVT Zbyt niskie napiecie -
Lo y pie - . EN Btad przeciwnego kierunku obrotéw
,'.J' 'l_ '.' EILF* | Zanik fazy napiecia zasilajagcego ‘,: ,,_-', 13 Blad obwodu wewnetrznego
Emr EOLT | Zapobieganie utykaniu - £5 | Brad obwodu konwertera
7 = doz — U ] : regeneracyjnego
- warcie doziemne na wyjsciu -
," ,' ”" E.GF b : : : -yJ : * Jezeli podczas uzywania programatora FR-PU04 wystgpi jeden z btedéw: E.ILF, E.PTC, E.PE2,
-7 zabezpieczenie przecigzeniowe E.CDO, E.IOH lub E.AIE, na programatorze wyswietlony bedzie "Fault 14".
EIF ELF | Zanik fazy na wyjéciu
Crs £ OHT Zadziatanie zewnetrznego przekaznika
Car -



A ZALACZNIK

A.1 Wskazowki dotyczace zgodnosci z Dyrektywami UE

A.1.1 Dyrektywa EMC

® Nasz poglad na przetwornice tranzystorowe w aspekcie Dyrektywy EMC
Przetwornica tranzystorowa jest elementem przeznaczonym do instalacji w obudowie i wraz z innymi wyposazeniem uzywana
jest do sterowania praca urzadzen lub sprzetu. Z tego powodu przyjmujemy, ze Dyrektywa EMC nie stosuje sie bezposrednio
do przetwornic tranzystorowych. Dlatego nie umieszczamy znaku CE na przetwornicach. (Znak CE jest umieszczany na prze-
twornicach zgodnie z Dyrektywg Niskonapieciowa). CEMEP

® 7Zgodnos¢
Jak rozumiemy, przetwornice ogélnego przeznaczenia nie podlegaja bezposrednio przepisom Dyrektywy EMC. Jednak Dyrek-
tywa EMC ma zastosowanie do maszyn/urzadzen, w sktad ktérych wchodza przetwornice i te maszyny/urzadzenia musza posia-
dac znaki CE. EMC Podrecznik Instalacji BCN-A21041-202

® Zarys metody instalacji
Przetwornice nalezy instalowa¢ wy korzystujac nastepujace metody:

- Nalezy stosowac¢ przetwornice z filtrem przeciwzaktéceniowym zgodnym z normami europejskimi.

- Do potaczenia przetwornicy z silnikiem nalezy uzywa¢ przewodoéw ekranowanych lub prowadzi¢ je w rurkach metalowych
oraz uziemi¢ ekrany za pomocg mozliwie krotkiego potaczenia, zaréwno po stronie przetwornicy jak i silnika.

- Jesli jest to wymagane, nalezy na przewodach zasilajacych zainstalowac filtr przeciwzaktdceniowy oraz rdzen ferrytowy na
przewodach sterowania.
Petna informacja obejmujaca dane techniczne filtra przeciwzaktéceniowego zgodnego z normami europejskimi znajduje sie
w publikacji "EMC Podrecznik Instalacji" (BCN-A21041-202). Dalsze informacje mozna uzyskac kontaktujac sie z najblizszym
przedstawicielem handlowym.

A.1.2 Dyrektywa niskonapieciowa

Samodzielnie potwierdzilismy zgodnos¢ naszych przetwornic czestotliwosci z wymogami Dyrektywy niskonapieciowej (zgodnie
znorma EN 61800-5-1) i umieszczamy na przetwornicach znak CE.

Przeglad zalecen

® Nie nalezy stosowac zabezpieczen réznicowopradowych (RCD) jako ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym bez pod-
taczenia sprzetu do uziemienia. Nalezy w sposéb bezpieczny uziemié urzadzenie.

® Zaciski uziemiajgce podfaczac¢ do uziemienia niezaleznie. (Nie podtaczac kilku przewodéw do jednego zacisku).

® Stosowac przewody o odpowiednich przekrojach i w temperaturach otoczenia wskaznych na strona 6.
Jezeli temperatura otoczenia jest inna, nalezy dobra¢ odpowiedni przekrdj przewodu zgodnie z norma EN60204 ZALACZNIK
C TABELA 5.

® Dokrecajac sruby uwaza¢, aby nie zerwac gwintu.

® Dla zapewnienia zgodnosci z Dyrektywa niskonapieciowa, nalezy stosowac przewody w izolacji PCV i o przekrojach pokaznych
na strona 6.

® Nalezy stosowac wylaczniki kompaktowe i styczniki, ktére s zgodne z normami EN lub IEC.

® Stosowac zabezpieczenia réznicowopradowe klasy B (wytacznik zdolny do wykrycia zaréwno sktadowej statej DC jak i zmiennej
AC). Nalezy jednak pamieta¢, ze rowniez wytaczniki réznicowopradowe wrazliwe na prad AC/DC moga zosta¢ wyzwolone w wy-
niku zataczania i wylaczania zasilania przetwornicy. Mozna tego unikna¢ stosujac wytgczniki réznicowe z charakterystyka tacze-
niowa dostosowana do przetwornic czestotliwosci. Jezeli jest to niemozliwe, nalezy zapewni¢ podwdjng lub wzmocniong izola-
cje pomiedzy przetwornicg a pozostatym sprzetem lub zastosowacd transformator pomiedzy gtdwnym zréditem zasilania
a przetwornica.

® Przetwornice nalezy uzytkowaé w warunkach kategorii przepieciowej Il (uzycie dopuszczalne niezaleznie od sposobu uziemie-
nia zrédta zasilania) lub kategorii przepieciowej Il (dopuszczalne uzycie ze zrédtem zasilania z uziemionym punktem neutral-
nym, dotyczy jedynie klasy napieciowej 400 V) zgodnie z IEC664.

® Aby uzytkowac przetwornice w warunkach 3 stopnia zanieczyszczenia srodowiska, nalezy zainstalowac je w szafie o stopniu
ochrony IP54 lub wyzszym.

® Na wejsciu i wyjsciu przetwornicy stosowac przewody o rodzaju i przekroju okreslonym w normie EN60204 Dodatek C.

® Obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznikowych (zaciski oznaczone jako A, B, C) wynosi 30 V DC, 0,3 A (wyjscia przekaznikowe sg izolowane
od wewnetrznych obwoddw przetwornicy).

® Zaciski obwodoéw sterowania - patrz strona 4 - sa izolowane od obwodu gtéwnego.

Srodowisko

Podczas pracy Podczas sktadowania Podczas transportu
Temperatura otoczenia —10°Cdo +50°C —20°Cdo +65°C —20°Cdo +65°C
Wilgotnos¢ otoczenia Wilgotnos¢ wzgledna do 90 % Wilgotnos¢ wzgledna do 90 % Wilgotnos¢ wzgledna do 90 %
Maksymalna wysoko$¢ n.p.m. 1000m 1000m 10000 m
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Zabezpieczenie obwodow

Nalezy przewidziec¢ bezpieczniki zgodne z UL i cUL, oznaczone Class T, odpowiednie do zabezpieczenia obwodéw odgatezionych,

zgodnie z ponizsza tabelg

FR-A741-000-K 5.5 7.5 11 15 018.5 22 30 37 45 55

Napiecie znamionowe [V]

480V lub wiecej

Prad znamionowy 4

bezpiecznika [A]* 70 80 90

10 150 175 200 250 300

* Maksymalny prad znamionowy zgodnie z przepisami USA (US National Electrical Code). Dla kazdej instalacji nalezy dobra¢ doktadnie rozmiar bezpiecznika.

Ochrona przecigzeniowa silnika

Jezeli jako ochrona przecigzeniowa silnika stosowane jest elektroniczne zabezpieczenie termiczne, warto$¢ znamionowego pra-
du silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr. 9 Elektroniczne zabezpieczenie termiczne.

Charakterystyka funkgji elektronicznego zabezpieczenia termicznego

Pr.9 =50 % ustawianie wartgs'ci Pr. 9 = 100 % ustawianie wartosci Fun kcjg ta Wykrywa przeciqzenie ‘(,przeg rzanie) silnika, 'Za'
znamionowej przetwornicy "2 / znamionowej przetwornicy "2 trzymuje prace tranzystora wyjsciowego przetwornicy
~ - = A i odcina jej wyjscie.
£y | T 30Hz—Hf — 30HzZ lubwiecej Gdy stosowany jest silnik statomomentowy Mitsubishi, nalezy
5 | £ lub wiece] |—20Hz, (e Daiatanie: harak i ustali¢ "1" lub "13 do 18", "50", "53" lub "54" w Pr. 71. Zapewnia
>‘E a | 20HZ 1OHZ | prawa SFFanC ara terysty { 0 . . . .
28 | & |60\{0H n = ® Brak dziatania (ochronasil- | to 100 % momentu znamionowego w zakresie niskich czesto-
oe [o% z 6Hz | nika): lewa strona charakte- . P . ., . Sy
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Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego jest resetowana przez sygnat reset oraz przez wytaczenie i ponowne zataczenie

przetwornicy. Nalezy unika¢ niepotrzebnego resetowania i wytaczania przetwornicy.

Gdy z jednej przetwornicy sterowanych jest kilka silnikow, ochrona silnikdw nie moze by¢ realizowana przez funkcje elektronicznego

zabezpieczenia termicznego. Nalezy przewidzie¢ zewnetrzne przekazniki termiczne dla kazdego silnika.

Gdy réznica pomiedzy moca znamionowa przetwornicy i silnika jest duza a nastawa jest mata, pogarsza sie charakterystyka funkgji

elektronicznego zabezpieczenia termicznego. W takim przypadku nalezy przewidzie¢ zewnetrzny przekaznik termiczny.

zewnetrznego przekaznika termicznego.

mniej pradu znamionowego przetwornicy.

Silniki w wykonaniu specjalnym nie moga by¢ chronione przez funkcje elektronicznego zabezpieczenia termicznego. Nalezy uzy¢

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne nie dziata, gdy jako nastawe elektronicznego zabezpieczenia termicznego wprowadzono 5 % lub

A.1.3 Parametry zwarciowe

Dopuszcza sie do uzytku w obwodach o symetrycznym pradzie zwarciowym o wartosci skutecznej do 5 kA, maksymalnie do 528 V.
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A.2 Wskazowkidla ULicUL

(Standard zgodny z: UL 508C, CSA C22.2 Nr 14)

A.2.1 Ogoélne wskazéwki bezpieczenstwa

Czas roztadowania kondensatoréw stopnia DC wynosi 10 minut. Aby unikna¢ porazenia pradem elektrycznym, nalezy przed roz-
poczeciem podtaczania lub przegladu wytaczy¢ zasilanie przetwornicy, odczeka¢ min. 10 minut i sprawdzi¢ miernikiem, czy po-
miedzy zaciskami P/+ i N/— nie wystepuje napiecie resztkowe.

A.2.2 Montaz

Wymienione nizej przetwornice uzyskaty aprobate jako produkty przeznaczone do zabudowy w szafie, badania przeprowadzono
w nastepujacych warunkach.

Szafe nalezy zaprojektowac tak, aby temperatura i wilgotnos¢ otoczenia oraz sktad atmosfery odpowiadaty warunkom technicz-
nym. (Patrz strona 2).

Zabezpieczenie obwodow

Przy instalacji w Stanach Zjednoczonych nalezy zapewni¢ ochrone obwodéw odgatezionych zgodnie z przepisami krajowymi i lo-
kalnymi (National Electrical Code).

Przy instalacji w Kanadzie nalezy zapewni¢ ochrone obwodéw odgatezionych zgodnie z przepisami krajowymi i lokalnymi
(Canada Electrical Code).

Zgodnie z ponizsza tabelg nalezy przewidzie¢ bezpieczniki zgodne z UL Class T lub o wigkszej szybkosci dziatania i o odpowied-
nich wartosciach znamionowych.

FR-A741-000-K 55 | 75 n [ 15 [ oss [ 22 [ 30 37 | 4 | 55
Napiecie znamionowe [V] 480V lub wiecej

Prad znamionowy
bezpiecznika [A]* 40 70 80 90 10 150 175 200 250 300

* Maksymalny prad znamionowy zgodnie z przepisami USA (US National Electrical Code). Dla kazdej instalacji nalezy dobra¢ doktadnie rozmiar bezpiecznika.

A.2.3 Parametry zwarciowe

Dopuszcza sie do uzytku w obwodach o symetrycznym pradzie zwarciowym o wartosci skutecznej do 100 kA, maksymalnie do 528 V.

A.2.4 Okablowanie

® Nalezy stoswac przewody miedziane o dopuszczalnej temperaturze pracy 75 °C

e Srube zacisku nalezy dokreci¢ z podanym momentem.
Zbyt stabe dokrecenie moze by¢ przyczyng zwarcia lub niepoprawnego dziatania.
Zbyt mocne dokrecenie moze spowodowac uszkodzenie $rub i urzadzenia oraz moze by¢ przyczyna zwarcia lub niepoprawnego
dziatania.

® Stosowac okragte korcoéwki zaciskowe zgodne z UL Mocowac koncéwki za pomoca narzedzia zalecanego przez producenta za-
ciskow.
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AN

A.2.5 Ochrona przecigzeniowa silnika

Jezeli jako ochrona przecigzeniowa silnika stosowane jest elektroniczne zabezpieczenie termiczne, warto$¢ znamionowego pra-
du silnika nalezy wprowadzi¢ do Pr. 9 Elektroniczne zabezpieczenie termiczne.

Charakterystyka funkcji elektronicznego zabezpieczenia termicznego

Pr.9 =50 % ustawianie wartosci
zZnamionowej przetwornicy 1.2
~

Pr. 9 =100 % ustawianie wartosci
/ zZnamionowej przetwornicy 2

—_ | i 3
E ° = 70 30Hz— Rias — 30Hz | lub wiecej
; % g lub wiecej B 20Hz | ® Dziatanie:
I > prawa strona charakterystyki
§§ 3 Goffgﬂz N — 10Hz, |, Brak dziatania
Te Q z L] 6Hz ! (ochrona silnika):
83\ © 6Hz " i lewa strona charakterystyki
w3 S L 0.5H
5 50-0.5Hz—] \
N [
S TTTTTYTY/ T oo Charakterystyka przy wytaczo-
W nej funkgji elektronicznego za-
240 L bezpieczenia termicznego (Pr.
& | 9=0(A)
S [
S | _ 180 ‘
€ £ |
> >
= g 120 | Obszar zabez-
3 | 8 |pieczenia
S |8 termicznego
S Itranzystora
2 60 3
] N
N 0, 0,
) 52.5/0\“ 1055\“\
50 100 150 200
Prad wyjsciowy przetwornicy (%)
(% wzgledem znamionowego pradu wejsciowego)
—  UWAGA

Funkcja ta wykrywa przeciazenie (przegrzanie) silnika, za-

trzymuje prace tranzystora wyjsciowego przetwornicy

i odcina jej wyjscie.

Gdy stosowany jest silnik statomomentowy Mitsubishi, nalezy

ustali¢ "1" lub "13 do 18", "50", "53" lub "54" w Pr. 71. Zapewnia

to 100 % momentu znamionowego w zakresie niskich czesto-

tliwosci. W Pr. 9 nalezy ustawi¢ prad znamionowy silnika.

"4 Gdy ustawiono 50 % pradu znamionowego przetwornicy (jako war-
to$¢ biezaca) w Pr. 9.

"5 Warto$¢ % oznacza procent znamionowego pradu wyjéciowego
przetwornicy. Nie jest to procent znamionowego pradu silnika.

" Gdy ustawiana jest funkcja elektronicznego zabezpieczenia
termicznego dla silnika statomomentowego Mitsubishi, cha-
rakterystyka obowigzuje dla pracy powyzej 6 Hz.

Funkcja elektronicznego zabezpieczenia termicznego jest resetowana przez sygnat reset oraz przez wytaczenie i ponowne zataczenie prze-

twornicy. Nalezy unika¢ niepotrzebnego resetowania i wytaczania przetwornicy.

Gdy z jednej przetwornicy sterowanych jest kilka silnikow, ochrona silnikéw nie moze by¢ realizowana przez funkcje elektronicznego zabez-

pieczenia termicznego. Nalezy przewidzie¢ zewnetrzne przekazniki termiczne dla kazdego silnika.

Gdy réznica pomiedzy moca znamionowa przetwornicy i silnika jest duza a nastawa jest mata, pogarsza sie charakterystyka funkcji elektronicz-

nego zabezpieczenia termicznego. W takim przypadku nalezy przewidzie¢ zewnetrzny przekaznik termiczny.

go przekaznika termicznego.

pradu znamionowego przetwornicy.

Silniki w wykonaniu specjalnym nie moga by¢ chronione przez funkcje elektronicznego zabezpieczenia termicznego. Nalezy uzy¢ zewnetrzne-

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne nie dziata, gdy jako nastawe elektronicznego zabezpieczenia termicznego wprowadzono 5 % lub mniej
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