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Introduction

Dans une scierie, la procédure de classification des produits bruts et finis des usines de sciage

et de rabotage est toujours réalisée en quasi-totalité par des opérateurs ou classificateurs.

Afin de mener a bien leur tache, les classificateurs doivent inscrire sur les planches qui
défilent devant eux les instructions de coupe (éboutage...) et de classification (grade). Ces

instructions sont inscrites sous forme de marques avec un baton de craie fluorescente.

Figure 1: Marques sur une planche

Le lecteur de marques est muni de lampes noires qui permettent de faire briller les marques
lorsqu'elles sont dans 1'obscurité, et permettre ainsi a une caméra de les lire et les interpréter.
Les informations récupérées seront ensuite transférées a un PLC qui donnera un ordre final a

I'ébouteur sur la maniere dont doit étre éboutée la picce.
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CHAINE & TAOUETE
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QUALITEEBOUTAGE

Figure 2: Position du VAB 500 sur une chaine de production

Quatre étapes principales apparaissent sur cette chaine de production: le travail du
classificateur pour l'inscription des marques, le travail de la machine pour la lecture des
marques, et la transmission des ordres a I'ébouteur et enfin 1'éboutage une fois que le PLC lui a

envoyé les informations qu'il a lui-méme regues.
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Caractéristiques techniques du VAB 500

Le lecteur de marques travaille soit en monochrome (mode mono-opérateur), soit en couleur
(mode multi-opérateurs).

Dans le cas d'un mode multi-opérateurs, chaque classificateur aura une craie de couleur
différente qui permettra a la machine de générer des statistiques propres a chacun. Il y a donc

deux types de caméras disponibles selon le mode choisi.

Le lecteur de marques est capable de reconnaitre plusieurs symboles prédéfinis pour lesquels il
sera possible d'associer des grades et des ordres d'éboutage. Le logiciel peut €tre configuré de
maniere a associer un symbole (présent dans la bibliotheque) a un grade ou type d'éboutage

particulier.

La reconnaissance des symboles est flexible, c'est-a-dire qu'elle accepte une certaine tolérance
de sorte a pouvoir reconnaitre ceux qui auront mal été dessinés, et s'adapter aux variations

d'écritures d'un opérateur a un autre.

La zone d'analyse de la planche peut également étre paramétrée. Cette zone peut varier de 18 a

24 pouces en longueur, et 2 a 12 pouces en largeur.

La notion d'auto-appentissage pourrait également étre employée dans le sens ou le lecteur
s'adapte aux variations des conditions de l'environnement de lecture. Il peut donc s'adapter

facilement aux variations de 1'éclairage au cours de la journée ou autre.
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1. Caractéristiques techniqgues du lecteur
o Cadence maximale : 500 planches/minute

o Largeur des planches :
o Epaisseur des planches :
2. Caractéristiques optiques
o Référence de la caméra :
o  Champ de vision:
o  Résolution:
o Cadence:
o Type de lentille:
o Distance planche-lentille :
o  Durée maximale d’exposition :

Caractéristiques électriques

@)

Alimentation principale:

Longueur maximale de cable carte
d'acquisition-caméra :

Présence de planche par :

Carte I/O sink (Entrées/Sorties):

de 2 a 12 pouces

de 0,75 a 6 pouces

VAB OPT-101

24 x 16 pouces

640 x 480

118 images par seconde

8.5 mm F/1.5

30 po

8.3 millisecondes

120 volts AC

16,40 pieds
Photocellules ou Trigger

32 (16 entrées, 16 sorties) ou 64 (32
entrées, 32 sorties)
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Logiciel Mark Reader

Le lecteur de marques est un systeme livré clef en main fourni avec son logiciel.

1. Organigramme de la reconnaissance des symboles

Photocellule
ou
PLC .
Etiquetage
. . . + ) ) Signe envoyeé
= Acquisition el Segrentation e Filtrage i) Fatraction des — | Classification [ . pLC
caractéristiques
Deéclenchement
de la lecture
h 4 Y h 4 h §
Image 1 Image 2 Image 3 Image 4

Figure 3: Organigramme d'identification des symboles

2. Description du fonctionnement des captures

Le logiciel fonctionne de la maniere suivante: la planche passe sous le lecteur. Elle est éclairée
par une lumiere ultra violette, et isolée de la lumiere ambiante. Placé dans un environnement
completement obscur (ou presque), la caméra ne peut voir que le rayonnement des marques.
En effet, la lumiere ultra violette excite les molécules de la craie qui vont alors émettre de la

lumiere. La caméra sera alors capable de détecter cette lumiere et lire les symboles.

» Acquisition: image 1:

La caméra fait une acquisition de la planche dés qu'un front

apparait sur la photocellule ou PLC. C'est cette image qui va servir

pour le reste du processus.

- Page 9 sur 50 - Révision Mars 2006



A B
v— VAB Grade Mark Reader v2.0

soLuTions...

» Segmentation: image 2:

La segmentation correspond a la division de I'image en zones
homogenes afin de séparer les divers composants visibles du reste de
I'image (bois, taquets...). A cette étape on, les "symboles" et la
"contamination lumineuse" (la chaine du convoyeur qui fait des
reflets de lumiere sur la gauche de l'image) sont représentés sous

forme de "blob".

» Filtrage: image 3:

Le filtrage est utilisé juste apres la segmentation. Cette fonction
nous permet de nous débarrasser de la contamination lumineuse qui
apparaissait sur 1'image précédente.

Cette partie est essentielle a la bonne interprétation des images par

le logiciel. Cela permet de se focaliser uniquement sur les symboles

et ignorer les autres éléments qui génererait des symboles non

identifiables (puisque non présent dans notre bibliotheque) et/ou erronés.

> E’tiquetage: image 4:

L'extraction de chacun des symboles est réalisable grace a la méthode
d'étiquetage. Chaque objet de 1'image est étiqueté par une valeur 1, 2,
3...x. Les différents parametres de forme sont extraits de la forme
binaire du symbole pour créer un vecteur de caractéristiques.
L’ensemble des vecteurs de caractéristiques pour chaque type de

symbole forme un espace de caractéristiques de dimension N, valeur

qui représente le nombre de parametres caractérisant un symbole.
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3. Interface du logiciel

L'interface du logiciel peut étre décomposée en cinq zones:

B vAB Solutions . Mark B

Zone 1: barre d'outils

capture de la planche en temps réel et affichage

Zone 3 affichage des symboles extraits de la planche

Zone 4 les données de grade et/ou les commandes d’éboutage envoyées au PLC

Zone 5 statistiques en pourcentage du nombre de planches analysées pour les

différents grades et éboutages

Zone 1 Zone 4

= / —

dm <«

r i FHoaee —~ 2 CEENET /

| 4
Far Trim: |8 » | Murnber of Processed Boards © 1
Grade : MHOME + | Mumber of Marked Boards : 1
Mear Trim : |3 + | Processing Time [ms] : 78

7211,0.83,122 4267 52,0182 42 3787 2346,3639)
4241 .0.81,22131,33,49,13,392,1335,1483 25
1884,0.19,1,10,0.56,21,117 520,123,92
1976.0.21.5,73.4.23.4 46 261,83 2551
2204.0.221.54.1,30,1 83157 46,2731

1 110>

10 10
09 09
08 08
07 07
05 08
05 05
04 04
03 03
032 02
0,1 0,1
(ol 0o
o = ] = L [
- 5] e + [ =
3] o E ]
[} 5 =
W & UE:LJ
Z ]
=
-
i
=

(%) Grade () Far Trim () Mear Trim []Legend D| H|

G4zl v 2T L 1

AN e print..bmp - Paint |

Zone 2

Figure 4: Interface de Mark Reader Zone 3 Zone 5
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4. Descriptions détaillées des fonctions de la barre d'outils: zone 1

A

dm <«fBrisLoase— ? HEEET

Figure 5: Barre d'outils du logiciel

Il existe trois niveau de privilege pour les comptes utilisateurs: "User", "Advanced" et
"System". Selon le privilege, 1'utilisateur aura un acces aux fonctions du logiciel qui sera plus

ou moins restreint.

a. Fonctions accessibles a tous les types d'utilisateurs

Commande de départ du mode production.

Enregistre toutes les images qui sont acquises en mode production. Cette fonctionnalité doit

étre activée avant de partir en production. Les images sont sauvées dans le format BMP sous

le nom "img0000.bmp", avec "0000" le numéro d'image.

Affiche I’étape de traitement précédente (acquisition, segmentation, ou filtrage).

Traite 1'image en cours.

Affiche I’étape de traitement suivante (segmentation, filtrage, ou étiquetage).

Permet d’ouvrir un fichier image et de I’afficher dans le logiciel.

Sauve I’'image affichée dans un fichier.

Acquiert une image.
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Acquiert une image apres avoir regu un signal de déclenchement.

Acquiert une image de facon continue.

Acquiert une image de facon continue a la réception de chaque signal de déclenchement.
Permet d'afficher la fenétre d'ouverture de session. Chaque utilisateur enregistré possede un
nom d'utilisateur "login" et un mot de passe "password" qu'il devra entrer dans les cases

appropriées.

A propos de: permet d'afficher les informations relatives au produit (version, fabriquant...).

About Mark Reader

b ark. Reader Werzion 2.0

. WaB-Solutions inc.

46385, Boul. de la Rive-Sud
Léviz [Luébec]

GEW THS

[418] 834-060&
support{@yab-zolutions. com
v, v ab-golutions. com

Copyright [C] 2005

Figure 6: Fenétre ""A propos de''

Démarrage du mode test: en lancant cette fonction, le logiciel va demander a l'utilisateur
d'ouvrir une image située dans un répertoire ou des images de productions ont été enregistrées.
Le logiciel analysera ensuite toutes les images du répertoire en commencant par la premiere
qui a été sélectionnée.

Ce mode sert a la simulation, et permet d'ajuster les parametres en fonctions des erreurs qui

ont pu étre rencontrées.
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b. Fonctions accessibles aux utilisateurs de type '"Advanced’’ et ''System'’

P@ Affiche la fenétre de configuration des parametres de traitement d’images.

Parameters
Module: | Detect Markers v
Processing | | Binarization |E|
Algorithn : |H_I,Istg:e¢is Thiezhald |z|

' Parameter Yalue i F |I
Minimnal Area 400.000000
Save Images with a Symbol 1.000000

Save Images with an Unknown..,  1.000000
Minirnal Position in ¥ for a symbol 175000000
Maximal Position in ¥ for & symbal 450.000000
Minirnal Position in Y for a symbol — 0.000000
Mazimal Position in ¥ For a symbol  &40,000000

Aspect Ratio Threshald 0,300000

Hard Liméter 0.540000

Clasing Iteration 0.000000

Opening Iteration 0.000000

Threshold Method 0. 000000

Percentage Hysteresis Yalue 20.000000

Hysteresis Threshold Vahse S0.000000

IUse RegionOfInterest [0,1] 0.000000

Otsu Threshold Limit 30.000000 ™

r{ ] 111 [ }]

[_Seve J[ Concel |

Figure 7: Fenétre de configuration des paramétres

Les parameétres inscrits dans cette fenétre ne doivent en aucun cas étre changé sauf si I'on
souhaite sauvegarder les images avec symboles ou encore celles dont les symboles n'ont pas
été reconnus (pour cela mettre un "1" au lieu du "0" dans les parametres des lignes 2 et 3).

Pour une description détaillée des parametres se référer a la page 28.
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Affiche une fenétre de test pour les entrées/sorties.

7110 Board

— Digital Input
Part Bit 7 Bit4 Bit 3 BitO

BT T T
(= o o
BT
r---....q

— Digital Output
Fart Bit 7 Bit 4 Bit 3 Bit0

[ o o o
BETTT T
T o o
r---....q

Figure 6: Visualisation de l'état des entrées sorties de la carte I0

On peut grace a cette fenétre simuler le bon fonctionnement de la carte d'entrée/sortie. Chaque
carré rouge correspond a une LED, c'est-a-dire une entrée ou une sortie. Si on clique sur un
des carrés, la LED correspondante sur la carte s'allume et le carré devient vert. Cette option

permet de vérifier manuellement les entrées a I’automate.

X
Affiche une fenétre de test pour simuler I’envoi de code prédéfini au PLC.

-~ -

Grade & Trim Simulator

Grade:  |AUCUN

Mear Trim ; |AUEUN

Lol Lof Lo

Far Trim : |AUEUN

[dear Trirn Fizel Position : I
Send |

Figure 7: Fenétre de test pour visualiser l'état des sorties de la carte 10 selon le code prédéfini
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c. Fonctions accessibles aux utilisateurs de type ''System'' uniquement

E Permet d’ajuster la longueur d’éboutage rapproché par rapport a I’image de caméra.

-

Calibration
Diztarce Pixel
Lower : |U |4BU
Upper: |24 |D
Ok | Cancel |

Figure 8: Fenétre de réglage de l'étalonnage

L'étalonnage est une opération qui s'effectue lors de l'installation de la machine. Il ne sera pas

nécessaire d'en modifier les parametres. Toutefois, les instructions d'étalonnage sont décrites

en page 35.

=
Acces au panneau de configuration (voir chapitre suivant page 20).
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5. Les données de grade et d’éboutage: zone 4

Mear Trim: |1 Pied + | Proceszing Time [ms] :

Far Trim: |2 Pieds ¥ | Mumber of Processed Boards : [736
Grade : AUCUN w | Mumber of Marked Boards : 736

—

906,0.20,4.20,0,0,0.24 340,162,681
1181.0.22,16,22.0.52,0,14 330,157 481
3847.0.94.3018.0 43 630,531 262 852 4121
1418,0.25.0.2.0.0,0.8,708.331.81

Figure 9: Zone 4: affichage des données de grade et d'éboutage

La fenétre de la zone 4 affiche les données extraites des signes. Sur la figure ci-dessus nous

pouvons remarquer que cinq symboles ont été reconnus. Ceci ce voit aux quatre lignes de

séries chiffres. Ces chiffres sont des vecteurs de caractéristiques, c'est-a-dire que pour chaque

ligne on a un ensemble de coordonnées de points qui forment chaque symbole.

L'ensemble des symboles reconnus forme un signe. Chaque symbole a une signification bien

précise, et c'est ce qui va €tre transmis au PLC. Ces informations sont des informations

relatives au grade et a la valeur de 1'eboutage qui doit étre réalisée. Cette fenétre nous indique

en temps réel la décision prise par le lecteur de marque. On peut donc y retrouver les

informations suivantes:

e [’éboutage éloigné .
e le grade
e [’éboutage rapproché °

e Nombre total de planches traitées
e Nombre de planches traitées ayant

été marquées

Le temps de traitement de la
derniere planche (en ms)
Le vecteur de caractéristiques de

chaque symbole
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100 100
a0 a0
80 ~ S0
70 ~ 70
B0 ~ =]
a0 a0
40 ~ 40
30+ 30
20 + 20
10 = 10
o4 — o

o = ) = ] fis
— r -t + o =
@ w E ]
[m| = i
@ |
gl 3
= o

=

-

|

fia

(¢ Grade ¢ FarTrim ¢ Mear Trim [~ Legend DI HI

Figure 10: Zone 5: affichage des données de grade et d'éboutage

Les données statistiques sont représentées sous forme d'histogramme, et rafraichies en temps
réel, au fur et 2 mesure de 'analyse de nouvelles planches.
Elles permettent d'afficher en pourcentage du nombre total de planches analysées:

e Les différents grades.

® Les différents éboutages (éloigné et rapproché).

e Une légende nous indiquant les statistiques pour chaque opérateur dans le cas ou

chacun a un marqueur de couleur différente.

A partir de I’interface, il est possible de consulter ou de sauvegarder les statistiques sous forme
de fichier texte. Ce fichier pourra étre importé dans Microsoft Excel sous forme de fichier .csv
(Comma Separated Variable). La sauvegarde peut se faire de facon automatique pour chaque
quart de travail.

Sur 'exemple suivant (Figure 14) apparaissent des données supplémentaires comme le nombre

de planches comportant 1, 2... ou 8 symboles, le nombre d'erreurs...

Figure 11: Exemple de fichier de statistiques
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®l| Statistics_00-00-00,kxt

JecH Sad B = R

Ll Y EEEE Mhastad 20

mllll'llI]'IDIIII'III2IDIIII|III3IDIIII|III4II:IIIII|IIISIDIIII|IIIEIDIIII|III?IDIIII|IIIBIDIIII|III9ID

—

WAE Soclutions - Mark Reader,
Version 2.0,

Thu Mar 16 00:00:00 2006 ,
Operator : 0O,

Marks : 17676,

Grades : 14247,

Far Trim= : 0O,

Near Trims : 0O,

Errors : 3429,

SEEEEIIFE

-
= O

Grade Statistics (7).,
M3k : 0.000000,

#z : 0.000000,

#2 : 95.563973,

#3 @ 4.43g022,

ECCNG : 0O.000000,
ECCNCO : 0.000000,
REJET : 0.000000,

1% Far Trim Statistics (0,

z0 Near Trim Statistics (0),

2zl Nb Processed Boards @ 29013,
2z Nb Marked Boards : 28953,

z2 Nb Boards of 1 Sywbol @ 14247,
z4 Nb Boards of Symbols @ O,

2t Nb EBoards of Symbols .

z& Nb Boards of Syubols
27 Nb Boards of Iymbols
22 Nb Boards of Symbols
28 Nb Boards of Syubols
30 Nb Boards of Iymbols

[ o o S P
L I I w R B A 4 T )

-

-

2z
3
4
5
8
=
5

Lo o R o o Y o
-

<
<l [B] 1] ]
il 5 & @ &

i
1l

SAd st cdapERWEAE o 5 EE 38

1111 a

Pour ['aide, appuyez sur F1 Lnl, Col 1, C0 DS Mod : 16/03/2006 00:00:02  Taille fichier 1675 NS

Les fichiers «statistics» sont enregistrés automatiquement a chaque fin de faction pour chaque
jour de la semaine. Ils sont enregistrés dans le répertoire "C:/VAB Mark
Reader/Date/FactionX", "Date" la date du jour (en anglais) et "X" le numéro de faction du
jour.

Il est également possible de retrouver dans chacun des dossiers "FactionX" les images

enregistrées dans cette période de temps.
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Configuration du logiciel

L'acces au panneau de configuration du logiciel s'effectue en cliquant sur le bouton : g

1. Présentation générale

Grade - Trim Selection | Grade Outputs | Far Trim Outputs | Mear Trom Outputs | Soark Shift | O ptions l

Figure 12: Fenétre de configuration des paramétres

Le panneau de configuration (Mark Reader Configurator) permet d'effectuer des opérations de
paramétrage sur: l'association des symboles a un grade, un éboutage ou autre (Grade — Trim
Selection), configuration de 1'état des sorties de la carte en fonction du type de grade et
d'éboutage (Grade Outputs, Far Trim Outputs et Near Trim Outputs), définir les Work Shifts

et paramétrer quelques options (Options).
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2. Menu Grade — Trim Selection

Mark Reader Configurator

¥l G1
VG2
¥l G3
¥l G4
[Gs
CGe
a7
CGa
G
&1

[¥]FarTrim |GHOST

Grade - Trim Selection |.Grade Dutputs.: Far Trim Elutputs” | Mear Trim Outputs Wwark Shift '-Dptionsg

Mame Character

FIR

SPRUCE

uz [0
e .

= - %

E;EE

]

[FINT1
FINT2
[FINT3
[ZINT4
[CINTS
[CINTE
CINT?
CInTs
[CInTa
CINTIG
CINT1
[INT12
CInT13

[CINT14

M ame

TRIM
7
8 pieds

9 pieds

Character

[ Trim position

E;El

FT1
FT2

FT2
FT4
FTS
[JFTE
[IFT7
[JFT8
[IFT8
[IFT10
CJFT1
[IFT12
[JFT13

CIFT14

Hame Character

m
vl
ElE]E] =[]

Figure 13: Fenétre de configuration des parameétres

Ce menu nous permet d'associer des symboles a un grade ou un type d'éboutage. L'utilisation

est simple, on active la sélection avec la checkbox, on rentre un nom et on choisit un symbole.

La sauvegarde des modifications doit étre faite avant de changer de fenétre ou de quitter le

configurateur afin que ces dernieres puissent étre prises en compte.

- Page 21 sur 50 -

Révision Mars 2006



Viie

soLuTions...

VAB Grade Mark Reader v2.0

3.

Configuration des sorties: Qutputs

Girade - Trim Selection | Grade Dutputs | Far Trim Qutputs | Mear Trim Outputs | Work Shift | Options |

NOME :
ERROR:

G1:
G2:
G3:
G4:
G5:
GE:
G7:
GS:
G3:

G10:

il 28 27 24

23 20 19 16

15 2R g

7

Figure 14:

Grade Outputs

i Pl 1]
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(o
(o o
(o
(o o
(ol
(ol
(ol O
(ol
(ol
(ol O

024

132

Il

Une valeur binaire spécifique est associée a chaque grade. Cette derniere correspond a 1'état

des sorties de la carte d'entrées/sorties. Ce sont ces états qui seront transmis au PLC. Il en est

de méme pour le menu Far Trim Outputs et Near Trim Outputs

| Grade - Trim Selection || Grade Dutputs| Far Trim Outputs | Mear Trim Outputs || whork, Shift || Dptions|

MOME :
ERROR :
FT1:
FT2:
ET3:
FT4:
FTG:
FTE:
ET7:
FTa:
ET3:
FT10:
ETA1:
ET2:
ET:135
FT14:

il 28 27 24

23 20 19 16

15 J2 51 a

FT T I
FT T I T
FT T I
T T I
T TSN
T T IR
FT T IR T
TSI
TSI
STy
o
T ST
TSI
TS
TSI
TPy

Figure 15: Far Trim Outputs
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| Grade - Trim Selection || Grade Outputs || Far Trim Dutputs] Mear Trir Qutputs | “wiark Shift J| Dptionsl

WOME :
ERROR :
WTT:
NT2:
NT3:
NT4:
NT5:
NTE:
WNT?
WNTE:
NTS:
WNT10:
WNT11:
WNT12:
MNT13:
WT14:

N 28 27 24

23 20 18 16

15 12 N g

Figure 16: Far Trim Outputs
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4. Configuration des factions ''Work Shifts'’

Grade - Trim Selection | Grade Outputs | Far Trim Outputs | Mear Trim Outputs | Work Shift | Options

Shift1 Shift2 Shift3

Starts Ends Starts Ends Starts Ends
Monday | 06:00:00 ::: 135559 ::: Monday | 14:00:00 ::: 21:55:59 ::: Monday | 22:00:00 ::: 050000 :::
Tuesday | 0E:00:00 ::: 15353 ::: Tuesday | 14:00:00 ::: 21:59:59 ::: Tuesday | 220000 ::: 0&:00:00 :::
YWednesday | 06:43.00 135359 15 Wednesday | 14:00:00 215359 wiednesday | 22:00:00 | 050000 5
Thursday | 05:00:00 e [135553 3 Thursday | 14:00:00 e | 215858 1 Thursday | 22:00:00 | 0e:00:00 5
Friday | 0 00:00 ::: 135359 ::: Friday |14:00:00 ::: 21:59.59 ::: Friday | 22:00:00 ::: 05:00:00 :::
Saturday | 06:00:00 ::: 135559 ::: Saturday | 14:00:00 ::: 21:55:59 ::: Saturday | 22:00:00 ::: 050000 :::
Sunday || 08:00:00 | 135353 15 Sunday | 14:00:00 215359 1 Sunday | | 22:00:00 & | 050000 15

Figure 17: Configurateur, Work Shift

Cette fenétre permet de définir chacune des factions de chacun des jours de la semaine. Seules
les factions de la semaine en cours peuvent étre définies. Il n'est pas possible de définir les
factions de la semaine précédente ni celles de la semaine suivante. Les statistiques générées ne
concerne donc que la semaine en cours.

Les heures sont au format 24h. Il est donc impératif de configurer I'heure de Microsoft
Windows afin qu'elle soit au format 24h et non 12h.

Le processus de formatage de I'horloge est décrit au dernier chapitre.
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5. Options

Grade - Trim Selection | Grade Outputs | Far Trim Outputs | Mear Trim Outputs | whork, Shift | Options

I0Board:  |PC1756 ™ Laop in Test Made :
SendData: [PaRALLEL == Test Mode Timer [ms)] : 120
Save Procezgzing Time In Log File FI

Parameter \-'a%lue

Figure 18: Configurateur, Onglet Options

o Le panneau d'options rassemble tout ce qui a de plus général pour I'application:
o Le choix de la carte d'entrée sortie: PC-1756 ou PC-1730.

o Le choix du mode de transmission: parallele, parallele pulsé ou série.

o L'activation ou non du rebouclage en mode test.

o La durée de traitement des images en mode simulation.

o L'enregistrement de la durée de traitement de chaque image dans le fichier log.

o La création de nouveaux utilisateurs.
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6. Création de nouveaux utilisateurs

Grade - Trim Selection | Grade QOutputs | Far Trim Outputs | Mear Trim Outputs || Work, Shift | Dptions |

|0 Board: | PEA1756 v Loop in Test Made :
Send Data: ||:i,.-_\|:;,.f_-\|_|_|.:|_ [v] Test Made Timer [mz) : 120
Save Processing Time In Log File F
Parameter Yalue

Figure 19: Configurateur,Onglet Options

Pour cela, cliquer sur le bouton "New User" de 1'onglet "Options" du panneau de configuration
du logiciel.

La fenétre suivante apparait:

I3

New Account Dialog

Create a new uzer

Who creates 7

E sisting user :

Pazzward :

Fill the new uzer infarmations Figure 20: Fenétre de création d'un

nouvel utilisateur
Mew username :
Password :

Re-enter pazzword ;

Frivilege : | [V]
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La procédure de création d'un nouvel utilisateur doit étre réalisée par un utilisateur déja
existant.
L'utilisateur entre donc ses parametres d'identification (nom d'utilisateur et mot de passe) puis
rempli les cases d'enregistrement du nouvel utilisateur (nom d'utilisateur et mot de passe). Il
devra entrer deux fois le mot de passe afin d'éviter toute erreur de saisie qui rendrait le compte
inutilisable.
Enfin l'utilisateur doit attribuer un privilege au nouvel usager:
Si l'utilisateur existant a un privilege:

- User, il ne pourra créer que des comptes user. Ce type de compte permet d'utiliser la
machine en mode production uniquement.

- Advanced, il pourra créer tous type de comptes (Advanced, System et User) et utiliser
la machine ne mode production et régler les parametres de reconnaissance des symboles.

- System, il ne pourra créer que des comptes System ou User et aura acces a toutes les

fonctions du logiciel comme 1'étalonnage de la machine.
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Parametres de fonctionnement

Les parametres de fonctionnement peuvent étre configurés en ouvrant la fenétre de

parametres, comme nous l'avons énoncé précédemment:

Parameters
M odude - | Detect Markers vl
Processing : lEinalizaljun E|
Algonthm ; | Hysteresiz Threshold vl

" Parameter Yalue E
Minimal Area 400.000000
Save Images with a Symbaol 1.000000

Save Images with an Unknown, .. 1.000000
Minimal Position in ¥ for a symbal 175000000
Maximal Position in X for & symbol  480,000000
Minirmal Position in ¥ for a symbal  0.000000
Mazximal Pasition in ¥ For a symbol £40.000000

Aspect Ratio Threshold 0.300000 -

Hard Limiter 0.540000

Closing Iteration 0.000000

Cpening Iteration 0.000000

Threshold Method 0.000000

Percentage Hysteresis Yalue 20.000000

Hysteresis Threshold Yalue 50.000000

Use RegionOfInterest [0,1] 0.000000 | 4

Oksu Threshald Lirnik 30.000000 w |
(& i | &) |
| save || Cconcel |

Figure 21: Fenétre de configuration des paramétres
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Voici la description complete des parametres:

1. Minimal Area

Valeur permettant de déterminer 1'aire minimale pour qu’un objet soit considéré comme un

symbole. Si I’aire détectée est supérieure a la valeur inscrite, on suppose que c'est un symbole.

2. Save Images with a Symbol
Cette option sert a mémoriser dans le dossier de faction en cours toutes les images des

planches comportant un symbole. Pour cela le parametre doit étre a "1". Si a "0", aucune

action.

3. Save Images with a Unknown Symbol
Cette option sert a mémoriser dans le dossier de faction en cours toutes les images des

planches comportant un symbole qui n'a pas été identifié. Pour cela le parametre doit étre a

N

"1", sinon a "0".
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4. Minimal Position in X for a symbol — Maximal Position in X for a symbol
La résolution des images prises par la caméra est de 640 (hauteur) par 480 pixels (largeur).

On peut superposer a I'image un repere orthonormal dont I'origine est située dans le coin
supérieur gauche de l'image. L'axe des abscisses (X) pointe en direction de la droite de
I'image, et I'axe des ordonnées (Y) pointe vers le bas de 1'image.

Avec le parametre "Minimal Position in X for a symbol", on va pouvoir déterminer la valeur
minimale de X a partir de laquelle on va faire notre analyse. En associant ce parametre avec
"Maximal Position in X for a symbol", on va pouvoir restreindre la surface d'analyse et
encadrer uniquement ce qui nous intéresse: la planche. C'est donc une maniere de filtrer notre

domaine d'étude.

ZONE DE
HORS ZONE TRAITEMENT X HORS ZONE

ZONE DE
TRAITEMENT
Y

Figure 22:
Encadrement de
U'abscisse de la

zone de
/ traitement
Coordonnées
de la
position du
curseur

: 140 355 0 .
<é— Min X Max X
L 1 I
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Lorsqu’on place le curseur sur l'image, il est possible de vérifier la position en X et en Y de

celui-ci ainsi que I’intensité (I, = 255) de la source lumineuse en ce point.

5. Minimal Position in Y for a symbol — Maximal Position in Y for a

symbol

Cette option détermine les mémes parametres qu'au point précédent mais cette fois-ci ce sera

un encadrement suivant les ordonnées.

6. Aspect Ratio Treshold

Le ratio est une valeur calculée par le logiciel et qui va lui permettre de déterminer si le

symbole en cours d'identification comporte une ligne droite horizontale, verticale ou si il s'agit
de tout autre symbole qu'une ligne droite.

Afin de calculer le ratio, le logiciel procede de la maniere suivante:

Pour une ligne verticale: Ratioy = hauteur / largeur

Pour une ligne horizontale: Ratioy = largeur / hauteur —

A noter ici que longueur et largeur sont celles du symbole !

Si Ratioy ou Ratioy est inférieur a 0.3 (aspect ratio treshold), alors le symbole comporte une
ligne droite horizontale ou verticale (seul un des deux ratios peut étre inférieur a 0.3).

Sinon, le symbole ne comporte ni une ligne droite horizontale, ni une ligne droite verticale.
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7. Hard Limiter

Le vecteur de caractéristique est injecté dans le réseau de neurones. Chaque sortie du réseau

est associée a une classe lesquelles mémes sont injectées dans un défuzzifier. C'est la valeur du
résultat du défuzzifier qui est réglée grace a ce parametre.

Si en sortie du défuzzifier la valeur est inférieure a "0.54" (valeur enregistrée), alors on obtient
un "0". Sinon on obtient un "1". On est donc dans un processus de binarisation du vecteur de

sortie.

1

Le nombre de "1" est ce qui
va déterminer la précision
de décision quand a Ila
nature du symbole.
Idéalement, on a qu'un seul
"1,

Notre vecteur de sortie:

1/0f1({00|0O|1

1

Suite a des calculs, le logiciel prend une décision par rapport a cette valeur. Plus cette valeur

(Hard Limiter) se rapproche de 1, meilleure est la qualité de décision.

8. Threshold Method

Ce parametre permet de déterminer quel seuillage le logiciel doit utiliser:

- adaptatif, OTSU, valeur "0".

- fixe, passe-haut, valeur "1".

9. Percentage Hysteresis Ratio
On a T la valeur d'Hysteresis Treshold utilisée. La nouvelle valeur du ratio est calculée:

|TNEW =T*(1- x%)| avec x est la valeur utilisée (c'est le parametre qu'on détermine

ici).
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10. Hysteresis Threshold Value

L'Hysteresis Treshold Value est la valeur utilisée pour le seuillage fixe (passe-haut).

11. Use Region of Interest [0, 1]

Lorsque la valeur est a 1, le logiciel utilise la région d’intérét pour calculer le seuil optimal

lorsqu’on est en mode de seuillage adaptatif.

12. Otsu Threshold Limit

Si la valeur de seuil trouvée par l'algorithme OTSU est inférieure a cette valeur, alors le

logiciel considere qu’il n’y a pas d’information valable dans I’'image.
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Etalonnage de la longueur pour 1'éboutage rapproché

L’ajustement de la longueur pour 1’éboutage rapproché doit se faire en usine lors de
I’installation. La valeur de la longueur d'éboutage est codée en binaire de 0 a 255 (8 bits).

La longueur d’éboutage peut donc varier entre 0 et 25,5 pouces par incréments de 0,1 pouce.
Afin d’avoir un champ de vision de 26 % pouces, la base de I’enceinte de vision doit étre situé

a 11 ¥2 pouces au dessus de la surface de la planche :

Figure 23: Visualisation de la
position de la planche par
rapport a la caméra

) 4 I
= ; R
i 5
- / 3
B M
- i . 5
II[‘:'P o DESSUE CF 14 PLANME -
1747
[ELEMEEE
—_—
28 447 CHMWPS DE CAMERS —_—
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On réalise ensuite un étalon de 25.5 pouces de long:

Figure 24: Réalisation d'une planche étalon

Une fois la piece préte, on la place sous I’enceinte de vision en prenant soin de positionner le
bout rapproché sur la ligne zéro (en haut de I'image).
En cliquant sur on acquiert une image en temps réel (live):

B vAB Solutions - Mark Reader 1.7

[T BN T

L) —

Figure 25: Opération d'étalonnage

X 2650 6301 39

WAB Solutions - Mark. ...
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En pointant le curseur de la souris sur la surface de la ligne, on releve 1'ordonnée (Y) du point
(zone bleue) pour laquelle l'intensité est la plus élevée. La ligne au bout rapproché (0 pouce)
(zone verte) se trouve a 630 pixels (640 max.) alors que celle au bout éloigné (25.5 pouces) se

trouve a 20 pixels (0 min.).

En cliquant sur E on inscrit les parametres déterminés précédemment :

Calibration
Distance Pisel
Lower |EI |I33EI
Upper : |25_5 |2D

Ok | Cancel |

Figure 26: Fenétre d'étalonnage
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Modifications effectuées dans le registre

On peut régler les parametres du registre Windows directement a partir de son éditeur. Pour
cela, cliquer sur "Start" puis "Run" et entrer la commande "regedit" suivie de la touche

"Enter".

'Run .

= Twpe the name of a program, Folder, document, or
g Internet resource, and Windows will open it for wou,

Cpen: | regedit Ii]

I Ok l[ Cancel ]’ Browse. ., ]

Figure 27: Commande "Run'’ de Microsoft Windows

Nous avons maintenant acces a I’éditeur de registres :

ﬂ Registry Editor E]@

File Edit Wiew Favorites Help |

= ) My Computer Marne Type Data
(0 HKEY_QLASSES RooT (DEFault) REG_SZ {walue not set}
(20 HKEY _CURRENT _LISER,
CIHKEY, LOCAL MACHINE |
{20 HKEY _USERS
{13 HKEY (CURRENT_CONFIG

Figure 28: Microsoft Windows Registry Editor

Ouvrir successivement les clefs de registre "HKEY _LOCAL_MACHINE", "Software", "VAB-

solutions", puis "Mark Reader" afin d'accéder a l'espace de travail du logiciel.
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La sous clef "Mark Reader" rassemble toutes les informations utiles au bon fonctionnement de

notre application:

ﬂ’ Registry Editor E]@

File Edit Wiew Favorites Help

(3 nstalishisld [~]| Hame Type Data

O antel E"](Default) REG_SZ (value not set)
12 lameme
D Licenses

{23 Microsoft
{2 muvee Technologies
{2 MewTech Infosystems
(23 ooeC
(22 Policies
[:I Program Groups
[ Realek
[ Realtek Semiconductar Carp,
{23 schiumberger
D Secure
2 mm
=1 WAB-solutions
=424 Pisrk Reader |
L3 Calibration
(12 Hardware
I:I System
[ Vision Parameters
{20 Mark Reader_20122005
(1 MarkReader
{2 waB Mark Reader
{231 Windows 3.1 Migration Status
{23 svsTEM
{21 HKEY_LISERS
(2 HKE¥_CURRENT_CONFIG v [i€] m 2]

My ComputeriHKEY _LOCAL_MACHINE|SOF TWAREWAB-solutionsiMark Reader

Figure 29: Sous-clef Mark Reader: si¢ge de l'application

1. Sous-clef "'Calibration'’

r@’ Editeur du Registre E]@1

Fichier Edition Affichage Fawvoris 7
=1 vAB-solutions [A] Marm Type Données
=@ Marb (par défaut) REG_SZ {waleur non définie)
= Lower Distance REG_5Z 0.000000
(3 Hardware [aB]Lawer Pixel REG_SZ 630
=0 system [ab]Upper Distance REG 52 25,500000
{21 Blanchet U -
Cl DZ0 ppet Pixel REG_52 20
(21 10Board
(2 Trvingsussex
(23 Kruger
(21 Pulsed Data lil
(2] serial Data
(23 work Shifts
(23 vision Parameters [V] [< ] il [)]
Poste de travail\HKEY _LOCAL_MACHIME,SOFTWAREWAB-solutionsiMark Readert Calibration

Figure 30: Sous-clef ''Calibration'

Cette sous-clef rassemble tous les parametres d'étalonnage. Lors de l'enregistrement de ces
parametres via l'interface du logiciel, les données sont sauvées dans cette sous-clef du registre.
La sous-clef "Hardware" rassemble les différentes configurations possibles classées selon trois

modeles. Sur l'exemple ci-dessous on peut voir que le modele 1 comporte deux sous-modeles
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(Frame Grabber 1 et 2) et le numéro 1 (Frame Grabber 1) peut étre utilisé par quatre caméras

différentes.

@’ Editeur du Registre

MEX]

Fichier Edition Affichage Favoris 7

=20 waE-solutions [A] Mom Type Données
=0 Mark Rz.e == (par défaut) REG_SZ (valeur non définie)
: : H:'r“;::at';” 3] chanel REG_SZ M
[aB]channelz REG_SZ &
= [lE‘—I Ed::meGrabber 1 ConflguratlonFlIe REG_5Z CW-A33_P1175C.cam
& Comera 1 Installed REG_SZ 1
[aB]Mame REG_SZ CY-33
(21 vision Parameters [v] [(] 11l [)]

Poste de tr/vail'l,HKE\"_LOCAL_MACHINE'l,SOFTWARE'l,\n'AB-solutions'l,Mark ReaderiHardwareiModel 11FrameGrabber 11Camera 3

Structure arborescente

Figure 31: Sous-clef Caméra

Nous pouvons voir ici que le modele utilise la caméra 3 du Frame Grabber 1 (valeur chaine

"installed" de la caméra 3 esta "1").

Seul un modele peut étre installé, le systeme ne gere pas la cohabitation de plusieurs modeles.

2. Sous-clef ''System '’

La sous-clef "System" contient plusieurs sous-clefs:

& Editeur du Registre

M=%

Fichier ~Edition  Affichage Favaris ?

=] VAB-solutions
=] Mark Readsr
(23 Calibration
(21 Hardware
= St
[ Blanchet
(1 oo
[ 10B0ard
(27 IrvingSussex
(7 Kruger
(7 pulsed Data
(2] Serial Data
(2 ‘Work Shifts
(23 wision Parameters

["] Mo

(par déFaut)

Customer

Loop in Test Mode

Save Processing Time In Log File
Send the near trim position
E"jSending Data Mode

E"jTest Made Timer [ms]

(o] [T

Tvpe
REG_SZ
REG_SZ
REG_SZ
REG_SZ
REG_SZ
REG_SZ
REG_SZ

Données

(waleur non définie)
1
1
1
1
o

00

(2]

Poste de travallHKEY_LOCAL_MACHINE,SOFTWAREYWAB-solutionsiMark ReaderiSystem

Figure 32: Sous-clef System

Ces sous clef correspondent & chacune des configurations qui ont été déterminées pour nos

clients.

- Page 39 sur 50 -

Révision Mars 2006



A
v— B VAB Grade Mark Reader v2.0

soLuTions...

Cependant on peut paramétrer plusieurs valeurs chaines (String) dans la sous-clef "System":
a. Customer : permet de choisir la configuration du client voulu (Blanchet et Kruger: 0,

DZD et Irving Sussex: 1, Blanchet Amos: 2, Generic: 3).

b. Loop in Test Mode : permet de faire des tests en boucle lorsqu'on est en mode
simulation. Le logiciel va donc tester toutes les images présentes dans un répertoire
que l'utilisateur devra choisir. Une fois terminée, il recommencera son analyse si la

valeur chaine est a "1", sinon il arrétera tout si la valeur est a "0".

c. Save Processing Time In Log File : Permet de sauvegarder les temps de traitements de
chaque planche (lorsque la valeur est a "1") pour une production donnée. Le fichier est
sauvegardé dans le répertoire "C:\Program Files\VAB-solutions\VAB Mark
Reader\Logs".

Exemple de fichier log:

& MarkReader0124.log - Bloc-notes E]@
Fichier Edition Format Affichage 7
308 | : Processing Time: 19,2605 ms s
308 pProceszingThread: :draw Done |
08:18:29 72 Processing Time: 20,7712 ms
72 processingThread: :draw Done

737 ProcessingThread: :draw Done
424 Proceszing Time: 18.3538 ms
424 ProcessingThread: :draw Done

|
I
|
08:18:30 737 | Processing Time: 19.376%9 ms
| .
I
I
!

08:18:31 55 Processing Time: 18,5795 ms

Figure 33: Temps de traitement de chaque planche dans le fichier log

d. Send the near trim position: Lorsque 1’usine utilise 1’éboutage rapproché de zéro a 24

N N

pouces, cette valeur doit étre a "1", sinon a "0".
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e. Sending Data Mode: On peut entrer les valeurs 0, 1 ou 2. Ces valeurs vont déterminer
la maniere dont les informations doivent €tre envoyées au PLC:

4+ "0": utilisation de la transmission parallele: toutes les informations (Grade,

éboutage éloigné et éboutage rapproché) sont envoyées en méme temps. Les sorties

correspondantes de la carte d'entrées/sorties sont activées en méme temps. La

remise a zéro de I'information se fait durant le temps de traitement de la planche

suivante.
Parralléle
A ! 1 1 1
6t :
3 I
1
FT : ] ; 1
j - -
I
NT }— ,
| 1 .
l—>' '
"Delay™

Figure 34: Transmission parralléle

+ ''1'"": utilisation du mode parallele pulsé: les sorties de la carte d'entrées/sorties sont
activées simultanément aprés un certain temps (delay) et remises a zéro
simultanément apres un autre laps de temps (width). "Delay" et "Width" sont

enregistrées dans la sous clef " Pulsed Data".

Parralléle pulsé Largeur
4! l‘_’ll
G
i [ 1
Lo
| I
FT : I_I I_I
o
NT| |
i 1 .
e g
” De I ayll

Figure 35: Transmission parralléle pulsée

- Page 41 sur 50 - Révision Mars 2006



A
v— B VAB Grade Mark Reader v2.0

soLuTions...

4+ ""2'": utilisation du mode série: le Grade, 1’éboutage éloigné et 1’éboutage
rapproché sont activés dans une séquence prédéterminée. L’activation peut €tre
pulsée, chaque information peut é&tre maintenue séparément ou non. Les

configurations sont enregistrées dans la sous-clef "Serial Data".

Série  Largeur
A €
G| |
1
1
L
,q-»il I -grgqur
FT| 1 1 1
| | 1
P > argeur
[ "R i 1
NTI o 0
1 1 4 ! 1 »
(L b 1 v
llDeIayll llDeIayll lIDeIayll

Figure 36: Transmission série

f. Test Mode Timer [ms]: Laps de temps (en ms) pour déterminer le cycle entre 2

images lorsqu’on fait des tests en mode simulation.

- Page 42 sur 50 - Révision Mars 2006



Viie

soLuTions...

VAB Grade Mark Reader v2.0

3. Sous-clef «usine spécifique» (Blanchet, DZD ...)

Les configurations de chaque usine sont enregistrées dans une sous-clef portant son nom. Par
exemple, pour l'usine "Irving Sussex" on va avoir les informations de configuration suivantes:
Les sous-clefs FarTrim, Grade et NearTrim nous permettent d’associer a une sortie (FT1, G1,

NT1, etc.) un nom ou une longueur prédéfinie pour les grades et les éboutages. En double

cliquant sur le nom de la chaine, on peut modifier sa valeur manuellement:

&

X

=21 WAB-solutions
=-{_1) Mark Reader
{27 calibration
[ Hardware
=20 System
{23 Blanchet
5 o]
{1 10Board
=23 Irvingsussex
D FarTrim
D FatTrimOutputLut
2 Grade
(7] Gradedutputiut
D MearTrim
D MearTrimOutputLut

Mom

Ebj(par défaut)
Gl

[aB)az

[aB)aa

Daornées

{waleur non définie)
Fir

Spruce

Slash

Modification de la chaine

Mo de la valeur :
Gl

Données de |a valeur :
Fil

[:I Eruger
{2 Pulsed Data
{21 Serial Data
(23 wiork Shifts
[:I Vision Parameters [v] [( ] 1l | [)]

Poste de travaillHKEY _LOCAL_MACHINE|SOFTWAREYWAB-solutionsiMark Reader)SystemiIrvingSussex|Grade

Figure 37: Modification d'une valeur chaine de grade G1

Les registres FarTrimOutputLut, GradeOutputLut et NearTrimOutputLut nous permettent
d’associer a une sortie (FT1, G1, NT1, etc.) sa valeur correspondante pour I’activation de la
carte d'entrées/sorties:

mE)

Q’ Editeur du Registre

Fichier Edition Affichage Favoris 7
(=13 vAB-solutions ["] Mo Type Dornées
=@ Eﬁ:l‘i?:‘:i;n Ehj(par défaut) REG_SZ {waleur non définie)
e S - I e
o D SESl EthTZ REG_SZ 32772
{20 Blanchet
FT3 REG_SZ 32774
i oxo]
(23 10B0ard EthT‘I REG_SZ 32776
£ Ivingsussex BblFTs REG_SZ 32769
©2 FarTrim [ab]FTe REG_SZ 32771
4 [FarTrimoutputLut | S REG_5Z g
(1 Grade i [aB]urkmcuh REG_SZ 16384
(£ sradecutputLut
D Meat Trim
D Mear TrimOukpubLuk A
1 Kruger T
(23 Pulsed Data
{2 Serial Data
(21 work shifts
{17 wision Parameters [v] [< ] il [)]
Poste de travallHKEY _LOCAL MACHIMNEVSOFTWAREWAB-solutionsiMark Reader! SystemlIrvingSussex)Far TrimOutputLut

Figure 38: Visualisation de la sous-clef FarTrimQurput
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Les parametres des sorties a utiliser peuvent étre configurés a l'aide d'une table de vérité

binaire établie en fonction de ce que 1'on souhaite réaliser:

Irving Sussex
REGEDIT M O30 2 2% W O OB M| X M W 19 18 17 16(15 14 13 12 1 10 9 & |7 6 5 4 3 2 1 0 VALUE  ADD VALUE FIHAL VALUE
Bitshift | GRADE 24 128
G2 Spruce £ o o o o o o A a o o o o o 0o OO O O O O O O OO0 O O O O O O 0 1 125 128
G1 Fir [ {1 o o o o o 1 g|o o o0 o o o o OfO0 O O O 6 0O O OO O O O O 0 0O 0 2 125 130
G3 Slash [ 1 o o o o A1 1 1 a o o o o o 0o OO O O O O O O OO0 O O O O O O 0 T 125 133
HOHE Spruce an o0 o o o o o0 OO 0 O O O O O Of(O0 O O O G O O OO0 O O O O 0O 0O D0 i} i} i}
UHKHOWH ? o 1 a o0 o 0 O oOof0 0 0O 0 0 0O O O)O 0 0 O O 0O O 0|0 O 0 @ 0 0 00 B4 0 B4
Bitshift | FAR TRIM 16 32768
FT5 Ginches | | | 1 o o 0 o o 0 oo o 0o o0 0 oo oo A9 o o o0 o o 0 0 o0o)jOo0 0o 0O 0 0 0 00 1 32768 32769
FT1 1 — 1 o o o0 0o o 0 oo o0 o0 0o 0 oo A1 g(fo o0 0 o o0 0 0O O)O0O O O 0O O 0o 0O 0 2 32768 32770
FT6 18inches | || 1 o o o0 0o o 0 oo o0 o0 0o 0 oo A1 1 o o o0 o o 0 0 o0o)jOo0 0o 0O 0 0 0 00 3 32768 32T
FT2 2 feet —| 1 o o 0 o o 0o oo o o o oo oA o o0 o 0o 00O 0O 0O OO0 0O O 0O O 0 0O 0 4 327ES 32772
FT3 3feet el o o 0 o o 0o oo o o o oA 1 g(fo o0 0 o o 0 0O O)O0O O O 0O O 0o 0O 0 B 327ES 32774
FT4 4feet vl o o 0o o o 0 oo o0 o0 0o A1 o o OO0 o o0 0O O O O OO0 O O 0 0 0 0 0 g 327ES 32776
HOHE an o o o0 o o o0 ©0)o0 o o o o0 o0 o0 ofo0 OO0 0 60 0 0 0|0 0 0 0 o0 0 00 0 0 0
UHKHOWH & o 1 g o 0 0 O OfO O O 0O 0 0 0 o0)0 0o o0 0 0 0 0o o0 0 0 0 0 0 00 16384 0 16384
Bitshift |NEAR TRIM 0 2147483645
0,1 inch 1 a o o o o o O0|o© OO0 O O OO OO0 O O O O O O OO 0 O O 0 0 0O A1 1 21474836458 2147453645
HT1 UP 1O o Binary code from 0 to 255
25,5 inches| 1 a o0 o 0o o o 0o O 0 O O O O OfO0 O O 0O O O 0o O0]1 1 1 1 1 1 1 1 255 2147453648 2147453903
HT2 2feet = 1 @ o 0 o o 0 0o o o o0 0 0 0 of0 O 0 o o0 1 o o0yo 0 0 0o 0o 0 0o 0 1024 2147453648 2147434672
HT3 3feet 1 o o 0 o o 0 0o o 0o 0 0 0 0 of0 O 0 o o A1 1 gf(o o0 o o 0o 0o o0 0 1536 2147453648 21474535154
HT4 4feet Wl @ o 0 o o 0 ©0o)o o 0 0O 0 0o 0 of0 0 0O 0 A1 o o of(o o o 0o 0O 0 o 0 2045 2474536458 21474535696
HOHE an o o o0 o o o0 ©0)o0 o o o o0 o0 o0 ofo0 OO0 0 60 0 0 0|0 0 0 0 o0 0 00 0 0
UHKHOWH & o 1 o o 0 0 o0 of0 o0 0O 0 0o 0 0 6|0 0o 0 0 0 0o 0 of60 0 0 0 0 0 0 01073741524 0 1073741524
VAB OUT M O30 029 2 27 2% 2% M(23 2 M M 19 18 17 16|15 14 13 12 11 10 9 & ‘ ¥ 6 5 4 3 2 1 0
AUTOLOG IN 461 460 457 456 455 453 452 451 450 447 446 445 444| 441 440 439 432 437 436 435 434

Data Ready Signal: OUT 31 =1

Figure 39: Table de vérité binaire pour la configuration des sorties

Ainsi, 1l est possible d’associer une sortie de la carte d'entrées/sorties avec une valeur du

registre.

4. Valeur chaine ''Bitshift'':

La valeur du Bitshift nous permet d’associer une plage de sortie sur la carte d'entrées/sorties.
Dans notre exemple les éboutages éloignés (Far Trim) sont associés aux sorties 16 a 23 sur la
carte d'entrées/sorties. On initialise donc le Bitshift a 16 afin d'éviter d'avoir des valeurs
décimales astronomiques. On effectue un décalage de 16 bits vers la gauche. La sortie 30

correspond alors a un résultat non reconnu. et la 31 a un résultat reconnu.
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Si le signe sur la planche n’est pas reconnu, la sortie 30 devient active et le signal est envoyé a

I’automate de 1’usine. Si la planche est reconnue (exemple: FarTrim 3 feet)) les sorties 17,18

et 31 sont activées.

En tenant compte du Bitshift égal a 16, la valeur du grade est 1 (20) +2 (21) et la valeur ajoutée

pour confirmer la sortie valable est 32768 (215 (15 = 31-16)). La valeur finale pour confirmer

le grade est 32771 (1+2+32768). C’est cette valeur finale qu’on doit inscrire dans le registre

selon le grade ou I’éboutage désiré.

5. Sous-clef ""IOBoard'’

@’ Editeur du Registre

mE ]

Fichier Edition Affichage Fawvoris 7

=-{Z1 vAB-sclutions
=12 Mark Reader
3 calibration
(L1 Hardware
=1 System
(21 Blanchet
1 o
=1 I0Board

&
(2 Irvingsussex
{2 Kruger
(21 Pulsed Data
(2 Serial Data
(23 work shifts
(L] wision Parametets

[v]

Mom

(par défaut)

Class Marne
[ab]omm
[ab]DLL Mame
[ab]oour

[£]

Données

{waleur non définie)
CModelPcil 756a

3z
I0BoardController . dil
3z

2]

Poste de travailiHKEY _LOCAL_MACHINEVSOFTWARE Y AB-solutionsiMark Reader!SystemiIOBoard Controller

Figure 40: Sous-clef "'10 Board/Controller'

La sous-clef "IOBoard" nous permet de définir le type de carte utilisé selon I’application. Le

registre Controller définit la carte d'entrées/sorties a 16 sorties (modele 1730) alors que le

registre Controllerl définit la carte d'entrées/sorties a 32 sorties (modele 1756).
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6. Sous-clef '""Pulsed Data'’

@’ Editeur du Registre

mE)

Fichier Edition Affichage Favoris 7

=-{Z1 vAB-sclutions
=12 Mark Reader
[Z3 Calibration
(C Hardware
=1 System
(21 Blanchet
1 o
(21 10Board
=12 IrvingSussex
(23 FarTrim
D FarTrimCukputLuk
1 Grade
(23 GradeCutputLut
D MearTrim
D MearTrimCukputLut
(2 Kruger

|
(23 work shifts
(21 vision Parameters

[v]

Mom

[ab]¢par déFaut)
Delay
[aB]width

<]

Twvpe
REG_5Z
REG_SZ
REG_SZ

Données

({valeur non définie)
1]
1000

(2]

Poste de travail\HKEY _LOCAL_MACHIMESOFTWAREWAB-solutionsiMark Reader)SystemiPulsed Data

Figure 41: Sous-clef '""Pulsed Data"

Lorsque la valeur de la chaine "Sending Data Mode" dans le registre System est égale a "2",

on utilise le mode parallele pulsée lors de la transmission de I’'information. On doit donc

inscrire une valeur en millisecondes pour le délai (Delay) avant I’envoie de I’'information vers

la carte d'entrées/sorties et une valeur en millisecondes pour la longueur du temps d’activation

(Width).
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7.

Sous-clef Serial Data

& Editeur du Registre

MEX)

Fichier Edition Affichage Favoris 7
=20 vAB-solutions bl Mo Type Données
=0 Mark Rx.aade.r (par défaut) REG_5Z {waleur non définie)
g Cah:ratlon Delay REG_SZ o
& lﬂ_flr MWZ'EH [ab]Elapsed Time 1 REG_SZ i
i :
o ME dZI ) [ab]Elapsed Time 2 REG_SZ )
& Mok 3 [aB]Far Trim order REG_SZ 1
= D System Far Trim Width REG_SZ 200
£ Blanchet [ab]crade Order REG_5Z 3
@ b [aB] Grade width REG_SZ 200
(] 1080ard (28] ear Trim Ordler REG_SZ 2
(2 Irvingsusses Near Trim ‘Width REG_5Z 200
(23 Kruger _| | [2&]one at The Time REG_SZ i
[ab]reset REG_5Z 1
(2 work Shifts
(23 vision Parameters M [( ] 1l | [l]
Poste de travaliHKEY _LOCAL_MACHINE,SOFTWAREWAB-solutionsiMark Reader!System|Serial Data
Figure 42: Sous-clef ''Serial Data''
.
8. Sous-clef Work Shifts
- —
iteur du istre
& Editeur du Regist 53
Fichier Edition Affichage Favoris 7
=] vAB-solutions b] Marm Type Données
=@ Erk Rlx.abade.r (par défaut) REG_SZ {waleur non définie)
8= :a 'dratm” [ab]MumberoFshifts REG 52 3
lardware
=-[Z1 System
{21 Blanchet
i i)

(21 10Board
{2 IrvingSusses:
(23 Kruger
(21 Pulsed Data
(2 Serial Data )
=8

(0 shiftt =
(2 shiftz
(2 shift3
(20 shift4
[Z1 vision Parameters [l] % I [L]

Poste de travail\HKEY _LOCAL_MACHIME,SOFTWARE\WAB-solutionsiMark Reader) Systemiwork Shifts

Figure 43: Sous-clef ""Work Shifts''

La sous-clef "Work Shifts" comporte elle-méme quatre sous-clefs qui rassemblent elles-

mémes toutes les informations de chaque faction.

La valeur chaine "NumberOfShifts" permet de définir le nombre de quarts de travail

journaliers.
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Puis dans chacune des sous-clef "Shift 1, 2, 3 ou 4" on aura tous les jours de la semaine avec
dans chacun des valeurs chaines déterminant I'heure de début et de fin de la faction.

C'est ce qu'on voit sur la cfigure ci-dessous:

@’ Editeur du Registre
Fichier Edition Affichage Favoris 7

]f=1% ]

=] vAB-solutions [A] Marm Type Données
=3 Mark p\..gade.r [ab]¢par défaur) REG_SZ {valeur non définie)

(23 calibration [ab] REG 57 16:29:59

(3 Hardware REG_SZ Faction1

= D Systemn . i e
D Blanchet Startlng Hour REG_52 07:00:00

1 pep
(21 10Board
[:I IrvingSussex
(23 Kruger
(21 Pulsed Data
{2 Serial Daka
=120 Work Shifts
423 shift1
(2 shiftz
(2 shift3
[Z shift4
[ Wision Parameters [V] [< ] I [)]

Poste de travailiHKEY _LOCAL_MACHINE,SOFTWAREWAE-solutionsiMark ReaderiSystemiwork ShiftshShift 1

Figure 44: Sous-clef ""Shift 1"

9. Sous-clef Vision Parameters

mEx]

ﬁ Editeur du Registre

Fichier Edition Affichage Favoris 7
=120 vAB-solutions [A] Mom Type Données
=] Mark Reader (par défaut) REG_5Z {waleur non définie)
(3 calbration [aB]aspect Ratio Threshold REG_5Z 0.300000
(0 Hardware [ab]Clasing Iteration REG_SZ 0
D S Hard Limiter REG_S5Z 0.540000
= D Einarization Tool Minimal Area REG_SZ 300.000000
(3 Band Pass Threshald Minimal Position in % for a symbal REG_5Z 0.000000
(1 High Pass Threshald [ab]opening Iteration REG_SZ 0
(23 Hysteresis Threshold | [ab]5ave Images with a Symbol REG_SZ 0.000000
(23 Low Pass Threshald lEl Save Images with an Unknown Symbal REG_SZ 1,000000
(7 Otsu 2 classes [aB] Threshald algorithm [0,5] REG_SZ 5
. ) D Oksu 3 dasses [v] [( ] I | [)]
Poste de travaillHKEY _LOCAL_MACHIMESOFTWARE!YAE-solutions\Mark ReaderiYision Parameters

Figure 45: Vision Parameters

Les parametres du registre "Vision Parameters" sont les mémes que ceux que I’on retrouve
dans l’interface du logiciel. Lorsqu'ils sont modifiés par ['utilisateur, les modifications

apparaissent précisément ici.

- Page 48 sur 50 -

Révision Mars 2006



A
V— B VAB Grade Mark Reader v2.0

soLuTions...

Formatage de 1'horloge de Microsoft Windows

Mark Reader utilise le format d’heure 24h. Il est donc impératif de configurer le systeme
d’exploitation de sorte a avoir un systeme 24h et non 12h (si celui-ci est en format 12h).

Pour cela, aller dans le panneau de configuration de Windows :

Menu démarrer --> Parametres --> Panneau de configuration

o ,_ Programmes
el —.
= LA Diocumnents
= —
@ Parambtres [ Panneau de configuration .
L . "
[=] =y & Connexions réseau
= /-J Rechercher - .
CQ Imprimantes et télécopieurs
% @/. aide et support B, Barre des taches et menu Démarrer
p y
g =] Exécuter...
-
£
g @ Arréter...

[} Panneau de configuration

Fichier ~ Edition  Affichage Faworis  Outils 7

. " oA . —
Chquer sur I'icOne des optlons e Précédente - \_/J L@ / ) Rechercher i Dossiers v

régionales:
Adresse |[} Panneau de configuration

= Mom

ﬂ"' Panneau de confi 2 Ontions Internet
W Options régionales et linguistiques

Basculer vers I'affichage des
CEEEaTEE ﬁl Pare-feu Windows
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Sous I’onglet "Options régionales", cliquer sur le bouton Personnaliser :

Sous I’onglet heure, définir le format de
I’heure dans "Format de I’heure" en

inscrivant "HH:mm:ss".

Options régionales et linguistiques E]

Options régionales | Langues | Options avancées |

Standards et formats

Cette option modifie la fagon dont certaing programmes affichent les nombres,
les morinaies, lex dates et les heures.

Sélectionnez un éément pour afficher zes paramétres ou cliguez sur
Perzonnalizer pour choigir vos propres formats

| Frangaiz [France)

Exemples

Marnbre :

Symbole monétaire :
Hewure :

Drate courte :

Diate longue -

Emplacement

Paur aider les zervices & vous fournir des informations telles que les actualités
et la météo, sélectionnez votre emplacement actuel :

[v] Eersonnaliser..J\
I

&

123 456 739,00
123456 789,00 £
12:01:40

10/03/2006

wendredi 10 mars 2006

France

[x]

ok H Arnuler ]

Personnaliser les options régionales

Marbres ..S_l,lmbole monétairel Hewre |Date |

Apercu

Exemple dheure :

120335

. bl .-\LI
L= = = g yl

HH:mm: sz L

Séparateur horaire
Symbole Ak :

Symbole Pk :

h =12 heures
H =24 heures

b, m, & = pas de zéro

M otation du format de Theure
h=heure m=minute 3 =geconde t=matinou aprés-midi

hh, mm, 25 = précédé dun zéro

[
[ M

)8 l[ Annuler
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