GEAR SLOWER V1.2

Manuel d'utilisation

1 : Présentation:

Le module « Gear slow » permet de rendre réakbsteritrée et la sortie d’'un train rentrant, en
réduisant la vitesse du servo.

Ce petit boitier électronique ne modifie pas lasien aux bornes du servo, mais la
commande.

Le servo garde donc tout son couple malgré unesatecduite.

2 : Introduction:

Avant toutes choses il est important de prendrea@sance des points suivant :

- Je ne serais en aucun cas tenu responsable en casndcrash subit lors de
I'utilisation du module. Tous les modules sont teés avant envois, et sont
construit dans la plus grande rigueur. Dans le cadr s’'une utilisation normale, il
n’on montrés aucunes défaillances.

- Le module électronique fonctionne de 3 a 6,5 valtsyous utilisez un circuit de
réception avec une tension supérieures, penseatégpr le module grace a « step-
down » (abaisseur de tension, ou circuit BEC)

- Le module supporte tres mal les inversions de pétarvérifiez bien le sens de
montage avant d’allumer le récepteur.

- Le module électronique peu piloter nimporte querve, cependant les servos
spécialisés pour les trains rentrant n'on pas dentande proportionnelle, ils sont
cablés en « tout ou rien », le module ne foncticme®nc pas avec ce genre de servos.

- Le module avec l'option « frein » d’activée consoenanvirons 2mAH, en plus de la
consommation du servo, prenez en compte pour leulcale capacité de vos
accumulateur.

3 : Utilisation :

Raccordez le module une voie libre du récepteuasin@nez ensuite le servo de train rentrant
sur la prise femelle du module. Vous pouvez bran@iexu'a trois servos avec des cables
«Y » sur le méme module.

Protégez le module des vibrations et d’éventuelézpnnexions.

Le module a besoin d’'une programmation afin de néjpe a vos besoins, pour cela referez
vous au chapitre « programmation ».
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4 : Programmation :

Le module électronique posséde trois options paraatdes :

0 La vitesse de rotation du servo
Le module possede dix vitesses différentes de déplant du servo.
0 Sens de rotation (fonction reverse)

Le module posséde la possibilité d’inverser le sdasrotation par rapport a la

commande de la radio.
o Frein:

Lorsque le frein est activé, le début de courseseévo sera plus rapide afin de
déverrouiller le mécanisme de train, puis en fincderse, le module augmente le couple du
servo pour verrouiller le mécanisme de train.

La position «train sorti » ou «train rentrant st @lors maintenu avec le couple
maximum du servo.

4.1 : Préparation pour la programmation :

Le module doit étre raccordé sur une voie proporn@dle pour la programmation, par
exemple sur le manche des gaz ou sur une voie@eifmr un potentiometre.

En effet lors de la programmation, il faut maintdaimanche dans une position et enlever le
cavalier de programmation, l'utilisation d’un maech cranté » rend la manipulation bien
plus simple.

4.2 : Programmation de la vitesse :

Raccordez le module sur une voie proportionnelle.

Placez le cavalier de programmation sur le module.

Mettez le manche/potentiométre/interrupteur symosition la plus basse possible.

Allumez I'émetteur puis le récepteur.

Le module s’initialise, le servo commence a effectdes rotations : le module est

entré en mode de programmation.

Ajustez la vitesse de déplacement du servo a l'didmanche/potentiomeétre.

o0 Maintenez le manche/potentiométre dans la viteéseék, puis enlevez le cavalier de
programmation.

o Le servo s'initialise, puis recopie la position ldecommande. Vérifiez si la vitesse
VOous conviens, sinon recommencer la procédure.

o0 Connectez le module sur la voie de commande du ftegitrant.

0 La vitesse est programmée.

o O O0OO0Oo

(@)

Programmation du sens de rotation :

(@)

Une fois la programmation de la vitesse effectpéacez la commande de I'émetteur
dans la position « train rentré » (ou pour la ywigportionnelle a 0%).

Placez le cavalier de programmation sur le module.

Attendez deux secondes.

Retirez le cavalier.

Laissez le module s’initialiser.

Le sens de rotation est inversé, répétez I'opérgimur inverser a nouveau le sens de
rotation

o 0O O0OO0Oo
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Programmation du frein :

Une fois la programmation de la vitesse effectlgcqgz la commande de I'émetteur a
environs 50% (entre la position « train sorti x &tain rentré ».

Eteignez le récepteur.

Placez le cavalier de programmation sur le module.

Allumez le récepteur.

Attendez deux secondes.

Retirez le cavalier.

Laissez le module s’initialiser.

Vérifier la présence ou non du frein. Répéter sisoire I'opération pour
activer/désactiver le frein.

Le frein est programmé.

5 : Conclusion :

Le module est maintenant programmeé et fonctionnel.

Vérifiez avant de voler que le module soit bient@ge des vibrations, que I'emplacement du
cavalier ne touche ni carbone ni métal. Vous poysazexemple mettre un petit bout de
dépron sur le connecteur pour l'isoler.

Le module est utilisé par plusieurs personnes de ohab, aussi bien sur des trains rentrant
gue sur des volet/aérofreins et donne entierefaetiisn.

Bon vols !

Olivier
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