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1. ACCESMODE CALIBRAGE

MODELE BIN-9000/C

RETIRER LE COUVERCLE D’ ACCESA CALIBRAGE
] COMMUTATEUR
BOUTON ACCES PROTECTION
_CALIBRAGE. .~ —— —~_  MEMOIRE.
/
/ °®° OFF_//ON A
{ o o| ] |
\ /
AN
~— _——

1 Allumer I” équipement.

20,

2 Durant la sequence initide de démarrage appuyer le bouton d’ acces 3
calibrage.

1000000 )| [111111 J| oo

0> 00 ko

[ 4 »
—0— (V]

=
=

MODE POINTS *** |
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2. FONCTIONS DU CLAVIER

- PARTIENDO DEL MODO CALIBRACION

TOUCHE FONCTION

0

0 s

»
B

3]
i

[ ]
—o—

L
[ V%]

|***

MODE POINTS *** |

TOUCHE FONCTION

TOUCHE FEONCTION

5T -0-
.......... CHANGEMENT ... EFFECTUE S5 vrerrenn PROGRAMMATION
DE BASCULE. ZERO. PARAMETRES
CHANEL SERIE.
TEST p o L
) o TEST. _~_J .. . LINEARITE > ) EFFACEMENT
SANS CHARGE. DE LA RAM.
F1 1 , 2 ]
... PROGRAMM. NOM - J ... REGLAGE DE LA — J REGLAGE
IMPOT ET PLATE-FORME. PARAMETRES
MONNAIE. OPERATIFS.
F2)
.......... CHANGEMENT 3 . VISUALISER 8 o EFFACEMENT
ENTRE kg et Ib, VARIABLES MEMOIRE
LANGUE ANGLAIS. INTERNES. EEPROM.
[F3)
PRGRAMMATION. 4 ..... NOMBRE DE LIGNES 9 ....... EFFACEMENT
TEXTE PAR D’AVANCEMENT DE REGLAGES
DISPLAY. DU PAPIER. DE EEPROM.
O)|[=al (@[ |(z7|| F1|[F2|[F3]|[ - |[ + |[EsC
-S| -T- -] *k <> C ? TEST||<—||— | |-O-
7 ! N\ a ’s 3\ ( # ' a $ ( 0/0 ' ( / 3 ( & ' ( * 3 ( ( Y ) ' ( Y
. 1 J \\ 2 J \\ 3 J \\ 4 . 5 J 6 J \\ 7 J \\ 8 J \\ 9 J \\ 0 J LC EA
QIIWIE[RI|[T|Y([UI|lI|O]|l P]DEL
A|I|S|ID||F||G|H|[J|KIIL| NI/«
ZI|X{|C{VI BI|IN[M]||;]|l: [|SP|[sHrr
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3. METHODE DE CALIBRAGE

- EN PARTANT DU MODE CALIBRAGE: OO kg

L J Le) [ ] L
iy —o— [V

[***  MODE POINTS *** |

1 Changer le Commutateur Protection Mémoirea la position OFF. —
2 | [REGLAGE NOMBRE DE PLATES-FORMES. ==l
1 kg |Valeurs possibles 1= 1 Plate-forme.
I [ I f 5 2
1
APPUYER SUR |REG. NOMBRE PLATE-FORMES | 2=1 Plate-forme.
1-2 = 2 Plate-formes.
(-] -
- Change entre les vaeurs possibles.
-l
- Validelavaleur introduite et passe a Nombre 3000 kg
de divisions. 8 & 3 L
: . K
E, - Retourne au mode calibrage sans modifier la OO J
valeur antérieure. 2 2,

3 REGLAGE NOMBRE DE DIVISIONS,

3000 ke

D L)
—— na

=e

&}

- Vaeurs possibles entre 100 et 10000 divisions.

[NOMBRE DE DIVISIONS ? |

- On introduit la valeur avec le clavier numérique.

adivison digitde
4 REGLAGE DIVISION DIGITALE.

20 [

'l J Valeurs possibles 1,2,5,10,20,50,100,200,500.

IREGLAGE DIVISION DIGITALE |

o)
-

) - validelavaeur introdite et passe 20k9
L]

=S
=

=&
=Re

E] - Change la vaeur sequencidlement. 1« 2« 5« 10« 20«
50« 100« 200« 500

- Vdidela valeur introduite et passe Q Jro
aPosition du point décimal. o 2

—0—

[=-Le]
=

BIN-9000/C-V04&a-S 4



5 POSITION DU POINT DECIMAL.

0

Q D
[ ——

&
B

»
oA

kg

| REGLAGE NOMBRE DECIMALS |

)

-«

CE|

Vaeurspossibles0, 1, 2, 3.

- Vdidela vaeur introduite et passe
aRéglage de zéro.

- Retourne au mode cdibrage sans modifier

lavaeur antérieure.

6 REGLAGE DE ZERO.

CERO A

PL REGLAGE DU POIDS |

L - Change la valeur sequencidlement. 0 « 1« 2« 3.

LERQDA,

kg

00

[ L]
-0 [~V:]

=]
=[]

kg

|*** MODE POINTS ***

Vaeurs possibles. 0 = Zéro non réglé.

A =Zéorglé

- Véifier quil n'y ait pas de poids sur la plate-forme sélectionnée et que
I’indicateur "STABLE" soit dlumé.

ZERO NON REGLE

kg

ZERO

o] »
—— na

plate-forme

- Régléle z&ro dela

ZERO REGLE

ZERQ A Jo

&
&

0000

- Validelezéro sans lemodifier.

IREGLAGE POIDS 1

<&

0000 J+

@ - Efface leréglage du zéro antérieur.

ZERO 0 }

BIN-9000/C-V04a-S




7 REGLAGE DU POIDS AVEC MASSE PATRON.

1 OOOO k9| poser sur la plate-forme une masse patron
T équivaente au 70% de |a capacité maximum.
(Vair table paragraphe 13).

IREGLAGE POIDS 1 |

- Possibilité derégler jusqu’a 5 poids.

- Introduire lavaeur avec le clavier numérique.

- Veérifier quel’indicateur STABLE soit allumé.

- Aprés avoir réglé la plate-forme 1 passe au réglage de laplate-forme 2 si elle est
sélectionnée.

- Leréglage de chaque plate-forme se terminelorgu’ on introduit un poids nul.

-~ . . . K

- Vdidela vaeur introudite, : 01 OQOO. 9
B o - o

@ - Retourne au mode calibrage sans 00}
modifier la vaeur antérieure. P& 2 2,

ﬁ& [ #** MODOPUNTOS |

: Pour réaliser un nouveau calibrageil est recommandé d’ effectuer
un effacement de la mémoire de réglage (E2P), pour recommencer
tousles parametr es métrologiques.

BIN-9000/C-V04a-S 6



4. PARAMETRES INTERNES

METHODE POUR CHANGER LES VALEURS DES PARAMETRES

Delalige antérieure il exigte deux types de paramétres internes
PARAMETRES METROLOGIQUES.- En pourront ére modifiés unefois I’ équipemet scdlé.
PARAMETRES OPERATIFS.- Pourront étre modifiés a partir du mode Calibrage et a partir du mode Clé.

-«

- Vdide et passe au parametre suivart.
- Parametres avec vaeurs prédéfinies:

+
Enappuymtsuvement[Z] ou Change la vdeur siguencielement.

- Parametres avec vaeurs variables:
- On introduit la nouvelle vaeur avec le clavier numérique

DEL : : .

) - Efface et corrige le dernier caractére

CE .

— ) - Effacetous les caracteres.

. . k
@ C_E - Retourne au mode cdibrage sans modifier - : OO. J
les val eurs antérieures. —- na

|| existe deux types de parametres internes: [** MODEPOINTS |

. PARAMETRES METROLOGIQUES: Modifiables seulement a partir du Mode Cdibrage.
PARAMETRES OPERATIFS : Modifiables & partir du Mode Cdlibrage et sous CLE.

OII?\II;RE INDICATION PARAMETRE VALEURS POSSIBLES
REGLE. TEMPS STABILITE |
:I 109 i
T o TEMPS DE STABILITE. Entre0,1 et 9,9.
REGLE. DIVISIONSSTAB. |
0.5 ¢
_ YIIT DIVISIONS DE Entre 0,1 et 9,9.
— __* | STABILISATION.
REGLE. AUTOZERO INITIAL | 0= 1l n'y apas autozéro
1 s ,
E E 9 o CRITERE DE ZERO. 1=lI y aautozé&ro.
IREGLE TOLERANCE ZERO |
2 kg i Entre 0 et 99%.
SR, 5 5 TOLERANCE DU
- ZERO.
10 kg [REGLE TEMPS AUTO?ERO |
s~ g | TEMPSDE ZERO. Entre 0 et 65.

BIN-9000/C-V04&a-S 7



05 ke [REGLE MARGE AUTOZERO |
[5) Q I [5) DIVISI ONS, Entre 0,5 et 9,9.
- >~ D’AUTOZERO.
O U I kg [PERMET AUTOZERO? |
o Kl S CORRECTION DE OUI, NON.
= ZERO.
o PERMETTONS ZERO
no ke PERIVIETTKREv—‘.. |
9 S (Seulement pour tareautomatique et OUI. NON
accumulative) '
[REGLE FILTRE DIGITAL |
° . Entre 1 et 100%.
| 20/ criTEREDE e ;
B @ - ~ FILTRAGE.
10 [[NTRODUIRE TEMPS |
k
| O Y TEMPSDE STAND-BY. | Enre0et 999 sec.
—i- na
11 IPERMET CONSTANTE OUI/NON |
k : OUI, NON.
__ nON 9| operaTION
— > CONSTANTE
12 3 [REGLE FORMAT DATE | EUROPE
| EUROPE ) FormAT DATE o
—— na .
’F [ REGLE DECIMALES |
O kg i EntreOet 3.
—s 5 = DECIMALES
— _~ | MONTANT
UTOCODE PERMIS ?
N OUI o £ l OUI, NON.
o ° 9 o PERMET AUTOCODE.
’F iSELECTION PLAQUE RELAIS|
nON 9| .
Kl S, SELECTION PLAQUE OUI, NON.
RELAIS.
[TICKET DEMANDE DE |
i NON ke
5o o 5 TICKET DE POIDS. OUI, NON.
|UNITS CHANGE ENABLE | Seulement EN LANGUE
N NON Jxo , . ANGLAISE.
_?_ r?a CHANGE D UNITES YES, NO.
18 [SELECT UNITS | Seulement EN LANGUE
[ kg 9| — . ANGLAISE.
) a ) SELECTION D’UNITES. ka. Ib.
i —— na g, ID..
BIN-9000/C-V04a-S 8
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5. LINEARITE SANSCHARGE

10000k9 - Réglage du poids.
& Q 0] L]

)] ] —0o—

IP1REG. POIDS DEVIATION 1. |

Le réglage manud sera introduit avec le clavier numérique et on en pourra pas
réaliser plus de 5 réglages.

EN APPUYANT Vdidele poids et passe au S— .0.0.kg
réglage de déviation. = na
0.0 ke
l ® | - Réglage de déviation.

Vaeursentre-99.9 et 99.9

IPL REG. DEVIATION 1. |

C est le nombre de divisions que nous désirons additionner ou soustraire au
poids. On 'introduit avec le clavier.

!
En Appuyant - Valide et passe a programmer |e poids de déviation suivant jusgu’as poids,
. k
En Appuyant E - Retourne au mode Cdlibrage sans OO 9
sauvegarder les changements effectués (@ & > &

6. PROGRAMMATION DU NOM DE L'IMPOT ET MONNAIE
PR TEX ke
& Q 9] [+]
& - o

=]

- Nom de I'impét, par défaut 1.V .A.

[TEXTE IMPOT: 1.V.A |
Avec le clavier alphanumérique nous introduirons le texte désire.

-l . . K
EN APPUYANT Vdidelafonction et passe . POR -l;EX _ J
au nom de la monnaie. 2 S

PR TEX e

- Nom dela monnaie, par défaut Ptas.

|NOM MONNAIE: Ptas |

Avec le clavier alphanumérique nous introduirons le texte désiré

-« . .
EN APPUYANT - Vdide et retourne au mode Calibrage
K
EN APPUYANT Cj - Retourne au mode calibrage sans S _ OO. 9
sauvegarder les changements effectués —o- na

[*** MODE POIDS ***|

BIN-9000/C-V04a-S 9



7. EFFACEMENT DE REGLAGES

EFFACE-

<«

- L’ effacement de RAM s effectue.
- L’ équipement recommence en rédisant
la séquence initide de démarrage.

En appuyant

| EFFACEMENT DE RAM |
EN APPUYANT @ - Retourne au mode Cdibrage OO kg
4 o] [ ] L
B A —o— na
( S FoF ng po En Appuyant - L’ effacement de I' EEPROM
9 b —- = S effectue
- L’indicateur recommence ses test.
| EFFACEMENT DE REGLAGES |
EN APPUYANT @ - Retourne au mode Cdibrage OO kg
k2 o] [ ] L
] —— (V]

TEST

TEST

%
5

8. EFFACEMENT COMPLET DE LA EEPROM

EFFeZpfd = -]+

e p kg nON kg - Change entre

° o © o o OUI et NON.

[EFFACEMENT COMPLET DE E2P| | nisurm | —
- Vdidelafonction

9. TEST
kg| - Effectueletest detous les chiffres
e o © - Au moment de finir il imprimera une ligne avec le texte TEST
IMPRIMANTE

| TEST CICLIQUE |

k2 Qg [ ] L
TEST R
EN APPUYANT Retourne au mode Calibrage
[ *** MODEPOINTS |

10. PROGRAMMATION DES COMMUNICATIONS

Pour programmer les communications consulter le Manuel d Utilisation de
I”indicateur BI-9000/C

BIN-9000/C-V04a-S 10
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11. VISUALISATION DE VARIABLESINTERNES
| 5932 )

B

B0

L]
—— [ V%]

-Vdeursentre 0 et 9, lavariable apparaitra en appuyant
le numéro désiré

[P1VARIABLESINTERNESO |

: Zéro de référence actuel en points.

. Sortie directe du convertisseur en points

: Sortiedu convertisseur sans lecture en référence.

: Sortiedu convertisseur compensee en température.

: Poids Brut sans point décima en kilos ou livres.

: Poids en kg ou en |b avec 10 fois plus de précision.

: Lavaeur actudle de référence apparaitrala premiére fois. A partir de ce

moment-lala vaeur de référence actudle changeraa vaeur de zéro actud.

7: Zéo de référence de réglage.

8: Vdeur de la référence en points au moment du réglage de I’ équipement.

9: Vdeur actuelle de laréférence OO )
s

L J < [ L
—— [SV]

EN APPUYANT @ Retourne au mode Cdibrage [+ MODEPOINTS |

12. PROGRAMMATION DE TEXTES PAR DISPLAY

CD(J"I-POONI—‘O

PR TEX kg [texTEm1 _maTrRicULE? | - Texte MATRICULE
9 o [TExTOM3 _CLIE: - Texte FOURNISSEUR.

- Texte OBSERVATIONS.
|TEXTO M2 _FOURN. - Texte CODE DU PRODUIT.
Avec le davier dphanumérique nous pouvons modifier le texte qui apparait dans le display.

00 fe

9] e L]
| —— [V}

EN APPUYANT Vdidelavdeur introduite

[TExTOMS _cop. PROD:

|
|
[TExTOM4 _OBSE. | - Texte CLIENT.
|
|

[*** MODEPOINTS *** |

|

13. PROGRAMACION LINEAS DE AVANCE DE PAPEL

IMPRES K9 _ vaeurs possibles entre 0 et 20 lignes
o] < Q L]
- ™

Avec le davier numérigue nous pouvons modifier le nombre de lignes

| LIGNESD’AVANCEMENT |

EN APPUYANT Vdidelavaeur introduite OO kg

* Q
3] —0— V7]

[***  MODEPOINTS *** |

BIN-9000/C-V04a-S 1



14. TABLE POUR CONFIGURER LES DIFFERENTES CAPACITES

CAPACITE (kg)| PRECISION ECHELON DECIMALES DISPLAY MASSE
PATRON
3 3000 1 3 3.000 2.000
6 3000 2 3 6.000 4.000
15 3000 5 3 15.000 10.000
30 3000 1 2 30.00 20.00
60 3000 2 2 60.00 40.00
150 3000 5 2 150.00 100.00
300 3000 1 1 300.0 200.0
600 3000 2 1 600.0 400.0
1500 3000 5 1 1500 1000.0
3000 3000 1 0 3000 2000
6000 3000 2 0 6000 4000
15000 3000 5 0 15000 10000
30000 3000 10 0 30000 20000
60000 3000 20 0 60000 40000
150000 3000 50 0 150000 100000

15. TABLE GENERALE D'ERREURS

erreUr

1

erreEUr

2

erreUr

3

erreur

5

erreur

12

erreur

13

erreur

14

erreUr

15

erreur

20

erreur

21

erreUr 33

errEUr 40

- Signd de poids trop hat.

- Signd de poids trop bas

- On en peut pas fare zéro de réglage.

- Erreur de linéarité dans I’ dectronique.

- Poids négatif.

- Poids nul ou trop bas.

- Poids instable.

- llyaunetare

- Oneen peut pas lirel’ horloge.

- Format de date et heure incorrect.

- Il N'y apas de variaion de poids entre 2 pesees.

VAR VAR VAR VIV VALV VIRV IRV IV

Il 'y apas de communicetion

BIN-9000/C-V04a-S
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errEUr 45

errEUr 50

erreUr 52

erreUr 60

erreUr 61

erreUr 62

erreUr 63

erreUr 64

erreUr 65

erreUr 66

erreUr 67

erreUr 70

erreEUr 71

errEUr 72

errEUr 80

errEUr 84

errEUr 90

errEUr 91

errEUr 94

VARV VER VIR VAR VIRV AR VEAVAR VI VAR VAR VAR VIR VIR VAR VAR VAR ¥

- Erreur d'imprimante

- On en peut pas enregistrer de données en E2PROM.

On en peut pas travailler en E2PROM non protégee.

- Entrée incompatible avec données programmées.

- Quantité trop haute

- Quantité trop basse

- Donnée d’ entrée nulle

- Clé incorrecte.

- Ladescription du produit existe dga

- Poids brut inférieur alatare mémorisée.

- Introduction d’ un numéro avec format incorrect.

- Mémoire d operations pleine.

- 1l n'y apas de code libre pour I’ assigner aun produit.

- Tentative de sortie avec bouton sans entrée.

- Code inexigant.

- Il n'yapas de tares en mémoire

- |l est obligatoire d’ introduire une donnée

- Lestotaux en peuvent étre effacés sans effacer les tickets.

- On en peut pas tarer manuellement en mémoire.

BIN-9000/C-V04a-S
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16. CONNEXIONS

-PANNEAU POSTERIEUR BI-9000/C..

ICONNECTEUR ENTREE DE CONNECTEUR
BATTERIE 2av RESEAU CAPTEUR
\ / /

/

/
>

Te @1

o o
O
\
L1
INTERRUPTEUR FUSBLES CONNECTEUR SORTIE
DE RESEAU RS-232 REPETITEUR

SORTIE CONNECTEUR CAPTEUR 15VIAS

.

15

Cote indicator
deltal5V Famelle
1-9 BLANC
3-4 GRIS

5-6 VIOLET
8-15 VERT

11- NOIR

12- MASSE

13- ROUGE

Céte Plata-forme

-SIGNAL
-SENSE
+SENSE
+SIGNAL
-V
Blindage
+V

S I’ on connecte un capteur a4 fils, on doit relier
+V avec + SENSE et -V avec - SENSE

NOTE: Il faut utiliser connecteurs delta 15 voies made de pin
doré avec les conditions suivantes:

Rés stance de contact (or sur nicke) £ 15mwW
|solement parmi du ping(Polyamide, Téflon)2 5000MW

Fini du pin: > 0,5mm de or sur nicke

=

R

COTE ORDINATEUR COTE INDICATEUR
ICONNECTEUR RS-232
1 - GRILLE
e » v » » 2 - RXD
ORDINA. ORDINA. INDICATE. o ) 3 - TXD
DELTA 25 | DELTA 9 DELTA 9 22 % ed 4 -DTR
PINS PINS PINS 5 - MASSE (GND)
7 5 5 6 - DSR
7 - +VCC
2 3 2 8 - Non connecté
3 > 3 9 - Non connecté

BIN-9000/C-V04a-S
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CONNEXION OPTION ENTREE/SORTIE

19

1

37

20

Les sorties sefont au travers derelais acontact sec normalement ouvert. 1l est
recommandé de ne pas dépasser destensions supérieur 48V AC/DC.

L es entrées sont optpcouplées. Le premier numéro correspond au signal positif et le
second au signal négatif.

ENTREES/ SORTIES
NUMERO DESCRIPTION
BROCHES
1,20 SORTIE PETITE VITESSE BASCULE 1
2,21 SORTIE GRANDE VITESSE BASCULE 1
3, 22 SORTIE PETITE VITESSE BASCULE 2
4,23 SORTIE GRANDE VITESSE BASCULE 2
5,24 SORTIE ALARME
12,31 ENTREE DEPART OU POURSUITE CHARGE
13, 32 ENTREE STOP CHARGEMENT
14, 33 ENTREE INHIBITION TOUCHE “ENTRE’

Shémadu rdais.

/// SORTIE

RELAI

L es entrées sont optocoupl ées, et pour activer cette entrée il faut appliquer une

tension aux bornes

de I’entrée (12 & 24 volts).

N
_/

POSITIF

4—
\V4 ENTREE
4—

NEGATIF

OPTOACOUPLEE

NOTE: Ce document n'est pas contractuel, le fabricant se réserve le droit d'en modifier lescaractéristiques.

BIN-9000/C-V04a-S
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CTRA. SANTA CRUZ DE CALAFELL , 35

08830-SANT BOI DE LLOBREGAT (BARCELONA-ESPANA)

TEL. 93-654-62-12; FAX. 93-654-54-53.

e-mail:info@epel-ind.com

ALBASANZ6Y 8 2803- MADRID

TEL..91754 3014 ; FAX: 91 754 48 26
http//www.epel-ind.com







