&

ROHDE &SCHWARZ
Division
test et mesure

Manuel d’utilisation

ANALYSEUR DE SPECTRE

FSEA20/30
1065.6000.20/.25/30/.35

FSEB20/30
1066.3010.20/.25/30/.35

FSEM20/21/30/31

1080.1505.20/.21/.25
1079.8500.30/.31/.35

FSEK20/21/30/31

1088.1491.20/.21/.25
1088.3494.30/.31/.35

Volume 2
Le manuel d'utilisation consiste a 2 volumes.

Printed in the Federal
Republic of Germany

1065.6016.13-14- I 01/02






FSE

Sections

Sections

Volume 1

Fiche technique

Instructions de sécurité
Certificat de qualité

Certificat de conformité CE
Liste des points de service R&S
Contenu des manuels

Supplément

1 Chapitre 1:
2 Chapitre 2 :
3 Chapitre 3:
4 Chapitre 4 :

10 Chapitre 10 :

Volume 2

Instructions de sécurité

5 Chapitre 5:
6 Chapitre 6 :
7 Chapitre 7 :
8 Chapitre 8:
9 Chapitre 9:
10 Chapitre 10 :

1065.6016.13

Opérations préliminaires
Guide d'initiation
Commande manuelle
Fonctions de I'appareil

Index

Commande a distance - Principes
fondamentaux

Commande a distance - Description des
commandes

Commande a distance - Exemples de
programme

Maintenance et interfaces
Messages d'erreur

Index

RE

F-2






Instructions de sécurité

Cet appareil a été construit et contrdlé selon le certificat de conformité de I'U.E. ci-joint et a quitté l'usine
dans un état entierement conforme aux prescriptions de sécurité.

Afin de préserver cet état et d'assurer une exploitation sans danger, l'utilisateur doit respecter I'ensemble des
instructions et avertissements contenu dans ce manuel.

Légende des symboles de sécurité utilisés sur les appareils et dans les manuels R&S :

Se référer au | Indication du | Connexion du Points de
manuel poids d'un conducteur mise a la
d'utilisation | appareil dont | de protection masse
la masse est
> 18 kg
N'exploiter l'appareil que dans les états et

positions de fonctionnement indiqués par le
fabricant et empécher toute obstruction de la
ventilation. Sauf stipulations contraires, les
produits R&S répondent aux exigences ci-apres :

Classe de protection IP 2X, degré de pollution 2,
catégorie de surtension 2, uniquement pour
l'intérieur, altitude max. 2000 m.

N'exploiter I'appareil que sur des alimentations
secteur protégées par des fusibles de 16 A au
max.

Sauf indication contraire dans la fiche technique,
la tolérance prévue pour la tension nominale sera
de +10% et de +5% pour la fréquence nominale.

En cas de mesures sur les circuits électriques
d'une tension efficace > 30 V, prendre les pré-
cautions appropriées pour éviter tout risque

(par ex. équipement de mesure, fusibles,
limitation du courant, coupe-circuit, isolement,
etc.).

Dans le cas d'appareils branchés a demeure,
connecter d'abord sur site le conducteur de
protection au conducteur de protection de
l'appareil avant d'établir toute autre connexion.
L'installation et le branchement ne doivent étre
réalisés que par un spécialiste électricien.

. Sur les appareils branchés a demeure sans
fusible, interrupteur automatique ou dispositif de
protection similaire intégré, le circuit secteur doit
étre doté de fusibles assurant une protection
suffisante des appareils et des utilisateurs.

. Avant de mettre l'appareil sous tension, s'assurer
que la tension nominale réglée sur l'appareil
concorde avec la tension nominale du secteur.

Si la tension réglée doit étre modifiée, remplacer
le fusible de I'appareil, le cas échéant.

1065.6016.13

SI.1

Attention! Attention! Terre Attention!

Danger Surfaces Les dispositifs
d'électro- chaudes sensibles aux
cution charges élec-

trostatiques

exigent un

traitement

spécial

6. Les appareils de la classe de protection | dotés

d'une ligne secteur amovible et d'un connecteur
appareil ne doivent étre exploités que sur les
prises de courant a contact de protection et a
conducteur de protection connecté.

Ne pas couper intentionnellement le conducteur
de protection au niveau de la ligne secteur ou de
l'appareil, étant donné que cela peut exposer
I'utilisateur au danger d'électrocution.

Vérifier régulierement la sécurité des cordons
prolongateurs ou prises multiples.

Si l'appareil n'est pas doté d'un interrupteur
secteur pour le couper du secteur, le connecteur
male du céble de branchement sert
d'interrupteur. S'assurer dans ce cas que le
connecteur secteur soit toujours bien accessible.
(Longueur du cable de branchement env. 2 m).
Ne pas utiliser de commutateurs de fonction ou
électroniques pour couper l'appareil du secteur.

Si des appareils sans interrupteur secteur sont
intégrés dans des baies ou systemes, le
dispositif d'interruption secteur doit se trouver au
niveau de la baie ou du systeme.

Respecter toujours les prescriptions de sécurité
et les instructions de prévention des accidents
locales ou nationales.

Avant d'effectuer des travaux sur l'appareil ou
d'ouvrir I'appareil, couper celui-ci du secteur.
Seuls les spécialistes électriciens autorisés par
R&S doivent effectuer les travaux de réglage, de
remplacement de piéces, de maintenance et de
dépannage.

Ne remplacer les piéces de sécurité (par ex.
interrupteurs  ou  transformateurs  secteur,
fusibles) que par des piéces originales.

Suite au verso



Instructions de sécurité

Procéder a un examen de sécurité apreés tout
remplacement de piéces de sécurité

(contrdle visuel, contr6le des conducteurs de
protection et des résistances d'isolement, mesure
du courant de fuite, essais de fonctionnement).

10.Veiller a ce que les connexions reliant les
matériels de traitement de l'information soient
conformes a la norme CEI 950 / EN 60950.
11.Ne jamais exposer les batteries au lithium a des
températures élevées ou au feu.
Les batteries doivent étre inaccessibles aux
enfants.
Il'y a danger d'explosion suite & tout remplace-
ment incorrect de la batterie. Ne remplacer la
batterie que par le type R&S recommandé (voir
liste des piéces détachées).
Les batteries au lithium sont des déchets nocifs.
Ne les jeter que dans les conteneurs prévus a
cet effet.

Ne pas court-circuiter la batterie.

Exploitation de brevets

12.Pour retourner I'appareil ou 'envoyer au service de
dépannage, n'utiliser que I'emballage original ou un
emballage protégeant I'appareil contre les charges
/décharges électrostatiques et endommagements
mécaniques .

13.Les décharges au niveau des connecteurs
risquent d'endommager I'appareil. Protéger
I'appareil contre les décharges électrostatiques
lors de sa manipulation ou de son utilisation.

14.Le nettoyage extérieur de l'appareil s'effectue au
moyen d'un chiffon doux non pelucheux. Ne
jamais utiliser des solvants tels que diluant pour
lague cellulosique, acétone etc. pour ne pas
endommager l'inscription de la face avant ou les
parties en matiére plastique.

15.Respecter également les autres instructions de
sécurité contenues dans ce manuel.

Ce produit contient de la technologie dont I'exploitation est autorisée par MARCONI INSTRUMENTS
LTD. conformément au brevet d'invention des Etats-Unis 4609881ainsi que selon les brevets

correspondants déposés en Allemagne et ailleurs.
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FSE Instructions

5 Commande a distance - Principes fondamentaux

Ce chapitre contient
edes instructions de mise en service de I'FSE via la commande a distance,

eune introduction générale sur la commande a distance d'appareils programmables. Elle décrit la
structure et la syntaxe des instructions selon la norme SCPI, le traitement des instructions et les
registres d'état,

eles registres d'état utilisés dans I'FSE sous forme graphique et tabulaire,

Le chapitre 6 contient une description détaillée et une liste alphabétique de toutes les instructions de
commande a distance de I'FSE Cette liste est conforme a la norme SCPI.

Des exemples de programmation de I'FSE sont donnés au chapitre 7 et une description détaillée des
connecteurs au chapitre 8.

Introduction

L'appareil est équipé en standard d'une interface de bus CEI correspondant & la norme CEIl 625.1/IEEE
488.2, ainsi que de deux interfaces RS-232-C. Les connecteurs sont situés sur la face arriere de
l'appareil. lls permettent de raccorder un contréleur pour la commande & distance. Comme contr6leur,
on peut aussi utiliser I'option FSE-B15, Fonction de contrdleur, avec l'option FSE-B17, Deuxieme
interface de bus CEI (voir chapitre 1) .

De plus, une interface RSIB permet de commander l'appareil au moyen des applications de
programmes Visual C++ et Visual Basic pour les appareils dotés de l'option FSE-B15, fonction
contr6leur DOS ou Windows NT .

L'appareil supporte la version SCPI 1994.0 (Standard Commands for Programmable Instruments). Le
standard SCPI est basé sur la norme IEEE 488.2 et se propose de standardiser les commandes
spécifiques d'appareils, le traitement des erreurs et les registres d'état (voir paragraphe "Introduction
SCPI").

Ce chapitre implique des connaissances de base dans la programmation du bus CEI et dans I'utilisation
d’un contréleur. Une description des commandes d'interface de bus CEIl et de RS-232-C est indiquée
dans les manuels correspondants. Les instructions de l'interface RSIB sont adaptées a celles de la
programmation de bus CEI/IEEE de National Instruments et décrites au chapitre 8.

Les exigences du standard SCPI au point de vue de la syntaxe des commandes, du traitement des
erreurs et de la configuration des registres d'état sont traitées de facon détaillée dans les paragraphes
qui suivent. Des tableaux permettent une vue d'ensemble rapide des commandes réalisées dans
I'appareil et de l'affectation des bits dans les registres d'état. Les tableaux sont complétés par une
description détaillée des commandes et des registres d'état. La description des commandes implique
des connaissances de base dans la commande manuelle de I'appareil. Des exemples commentés de
programme pour toutes les fonctions importantes sont donnés dans le chapitre 7.

Tous les exemples destinés a la programmation du bus CEI sont écrits en QuickBASIC.
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Instructions succintes d’utilisation

La séquence de commandes courte et simple indiquée ci-dessous permet de mettre rapidement
I'appareil en service et de régler ses fonctions de base. Il est supposé que I'adresse de bus CEl, réglée
en usine sur 20, n'a pas été modifiée.

1. Connecter I'appareil au contréleur via un cable de bus CEI.

2. Réaliser sur le contréleur le programme suivant, puis le lancer :

CALL | BFI ND("DEV1", analyzer) '‘Ouverture du canal vers I'appareil

CALL | BPAD( anal yzer, 20) "Transmission au contréleur de I'adresse ‘de
‘'appareil

CALL | BWRT(anal yzer, "*RST;*CLS") 'Remise a I'état initial de I'appareil

CALL | BWRT(anal yzer% ' FREQ CENT 100MHz’) "Réglage de la fréquence centrale a 100 ‘MHz
CALL | BWRT(anal yzer% ' FREQ SPAN 10MHz') 'Réglage de I'excursion (Span) a 10 MHz
CALL | BWRT(anal yzer% ' DI SP: TRAC: Y: RLEV -10dBmi )

' Réglage du niveau de référence a -10 dBm

L'analyseur est désormais réglé pour effectuer un balayage dans la gamme de fréquence de 95 MHz a
105 MHz..

3. Retour a la commande manuelle :
» Appuyer sur la touche [LOCAL] de la face avant.
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Commutation sur commande a distance

Aprés la mise sous tension, I'analyseur se trouve toujours dans I'état de la commande manuelle (état
.LOCAL") et on peut utiliser les organes de commande de la face avant.

La commutation sur le mode Commande a distance (état ,REMOTE") s’effectue :

lorsque le bus CEI est actif dés que [lappareil regoit une commande adressée en
provenance d’un contréleur ;

lorsque l'interface RS-232 est active dés que I'appareil recoit du contréleur la commande '@REM'.

lorsque l'interface RSIB est active dés que [lappareil recoit une commande adressée en
provenance d’'un contréleur ;

Dans le mode télécommande, I'utilisation de la face avant est verrouillée. L'appareil reste dans I'état
"REMOTE" jusqu'au moment de son passage a la commande manuelle, qui peut étre réalisé soit partir
de la face avant, soit via le bus CEI (voir paragraphes suivants). Un passage de la commande manuelle
a la commande a distance et inversement ne modifie pas les autres réglages de l'appareil.

Affichages lors de la commande a distance

L'état de la commande a distance est indiqué par I'allumage de la LED ,REMOTE" sur la face avant de
'appareil.

Dans I'état REMOTE, les touches logicielles, les zones de fonctions et les inscriptions des diagrammes
sont occultées a I'écran.

Note : L'instruction SYSTem DI SPI ay: UPDat e ON permet d'activer l'affichage a I'écran pour
vérifier les réglages d'appareil.
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Commande a distance via le bus CEl

Réglage de I'adresse d’appareil

Pour que la commande de l'analyseur soit possible via l'interface du bus CEl, I'appareil doit pouvoir étre
sollicité au moyen de 'adresse qui lui est affectée. L'appareil est réglé en usine pour I'adresse 20 du bus
CEl. Cette adresse peut étre modifiée de fagcon manuelle dans le menu SETUP - GPIB-ADDRESS ou
via le bus CEl. Les adresses 1 a 31 sont autorisées.

Réglage manuel :
» Appeler le menu SETUP - GENERAL SETUP
» Entrer 'adresse souhaitée dans le tableau GPIB-ADDRESS

» Terminer I'entrée en appuyant sur I'une des touches d'unité (= ENTER)

Réglage via le bus CEl :

CALL | BFI ND("DEV1", analyzer) 'Ouverture du canal vers I'appareil

CALL | BPAD( anal yzer, 20) ‘Transmission au contréleur de
‘'ancienne adresse

CALL | BWRT(anal yzer, "SYST: COMWM GPI B: ADDR 18") 'Réglage de la nouvelle adresse de
‘I'appareil

CALL | BPAD( anal yzer, 18) "Transmission de la nouvelle
‘adresse au contrbleur

Retour a la commande manuelle
Le retour a la commande manuelle peut s’effectuer aussi bien via la face avant que via le bus CEI.
Réglage manuel : » Appuyer sur la touche [LOCAL].

Remarques :

— Le traitement d'une commande en cours doit étre terminé avant la
commutation, car lappareil repasse sinon immédiatement au mode
Commande a distance.

— Latouche [LOCAL] peut étre verrouillée a l'aide de la commande universelle
LLO (voir chapitre 8), afin d’éviter toute commutation intempestive. Dans ce
cas, le passage a la commande manuelle ne peut s'effectuer que via le bus
CEL

— Le verrouillage de la touche [LOCAL] peut étre annulé par désactivation de
la ligne ,REN" du bus CEI (voir chapitre 8).

Réglage via le bus CEl :...
CALL I BLOC(anal yzer) 'Réglage de l'appareil sur Commande
manuelle
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Commande a distance via l'interface RS-232-C

Réglage des parametres de transmission

Pour assurer une transmission de données correcte et sans défaut, il faut que les paramétres de
transmission soient réglés de facon identique, aussi bien sur le contréleur que sur I'appareil.
Ces parameétres peuvent étre modifés manuellement dans le menu SETUP - GENERAL SETUP dans le

tableau COM PORT 1/2 ou dans le mode Commande a distance au moyen de la commande
SYSTem COMMUNi cat e: SERi al 1| 2: . . .

Les parametres de transmission des interfaces COM1 et COM2 sont réglés en usine de la fagon
suivante :

Appareils a contréoleur Windows NT:
Débit de transmission = 9600, Bits de données = 8, Bit Stop = 1, Paritt = NONE, OWNER =
INSTRUMENT et Protocole = NONE .
Réglage manuel : Réglage de l'interface COM1|2
» Appeler le menu SETUP - GENERAL SETUP.

» Choisir dans le tableau COM PORT1J2 les réglages pour le débit de
transmission, les bits de données, les bits stop, le protocole et la parité.

Note: Si le FSE est équipé de l'option de contrdleur FSE-B15, il est
nécessaire de choisir le réglage Instrument ou Instr and DOS a la
ligne Owner.

» Terminer I'entrée en appuyant sur I'une des touches d’'unité (= ENTER).

Appareils a contréleur MS DOS ou sans fonction controleur:
Débit de transmission = 9600, Bits de données = 8, Bit Stop = 1, Parité = NONE,
OWNER = INSTRUMENT et Protocole = NONE.
Réglage manuel : Réglage de l'interface COM1|2
» Appeler le menu SETUP - GENERAL SETUP.

» Choisir dans le tableau COM PORT1|2 les réglages pour le débit de
transmission, les bits de données, les bits stop, le protocole et la parité.

Note: Si le FSE est équipé de l'option de contréleur DOS, il est
nécessaire de choisir le réglage Instrument ou Instr and DOS a la
ligne Owner.

» Terminer I'entrée en appuyant sur I'une des touches d’'unité (= ENTER).
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Retour a la commande manuelle

Le retour a la commande manuelle peut s’effectuer via la face avant ou via l'interface RS-232.

Réglage manuel : » Appuyer sur la touche LOCAL.

Remarques : — Le traitement d’'une commande en cours doit étre terminé
avant la commutation, car [I'appareil repasse sinon
immédiatement au mode Commande a distance.

— La touche [LOCAL] peut étre verrouillée a l'aide de la
commande universelle LLO (voir chapitre 8), afin d'éviter
toute commutation intempestive. Dans ce cas, le passage a
la commande manuelle ne peut s’effectuer que via le bus
CEL

— Le verrouillage de la touche [LOCAL] peut étre annulé par
I'envoi de la commande "@LOC" via l'interface RS-232 (voir
chapitre 8).
Réglage via lI'interface RS-232 :

v24put s(port,’ @Q.CC ); Réglage de [Il'appareil sur Commande
manuelle.

Restrictions

On doit tenir compte des restrictions suivantes concernant la commande a distance via l'interface RS-
232-C:

— Aucun message d'interface; quelques caracteres sont définis pour la commande (voir chapitre 8).

— On ne peut utiliser que linterrogation commune *OPC? pour la synchronisation des instructions,
*WAI et *OPC ne sont pas disponibles.

— Aucune donnée de bloc ne peut étre transmise.

- Pendant la montée en puissance de Windows NT, une interrogation s'effectue via l'interface COM
pour déterminer si une souris est installée. Les données sont sorties via l'interface COM. Si un
contréleur est connecté, il est donc recommandé d'effacer le tampon d'entrée de l'interface COM
avant de commander l'appareil a distance.
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Commande a distance via interface RSIB

Environnements Windows

Un acces a l'appareil de mesure via l'interface RSIB exige l'installation des DLL dans les répertoires
correspondants :

Appareils a contrdoleur Windows NT :

e RSI B. DLL (pour applications 16 bits) dans le répertoire Windows NT syst emou dans le répertoire
des applications de commande

e RSIB32. DLL (pour applications 32 bits) dans le répertoire Windows NT systenB82 ou dans le
répertoire des applications de commande.

Appareils a contréleur MS DOS:
* RSI B. DLL (pour applications 16 bits) dans dans le répertoire des applications de commande

Ces fichiers sont déja installés dans les répertoires correspondants du contrdleur interne.

Environnements Unix — FSE avec contréleur Windows NT

Un acceés aux appareils de mesure via l'interface RSIB exigeque le fichier | i br si b. so. X. Y soit copié
dans un répertoire pour lequel I'application de commande posséde des droits de lecture. X. Y désigne
dans le nom de fichier le numéro de version de la bibliothéque, par exemple 1. 0 (voir chapitre 8).

Commande a distance

La commande s’effectue au moyen des programmes Visual C++ ou Visual Basic. La liaison locale au
contrdleur interne s'établit avec le nom '@local’. Si I'on utilise un contréleur externe, on doit indiquer ici
I'adresse IP de l'appareil (uniguement avec contrdleur Windows NT) .

via VisualBasic: contréleur interne: ud = RSDLLibfind (@local', ibsta, iberr, ibcntl)
contrdleur externe ud = RSDLLibfind ('82.1.1.200, ibsta, iberr, ibcntl)

via VisualBasic: ud = RSDLLibfind (@local’, ibsta, iberr, ibcntl)

Retour a la commande manuelle
Le retour a la commande manuelle s'effectue en face avant ou via l'interface RSIB.

Commande manuelle : > Appuyer sur la touche LOCAL.
Note :

Avant la commutation, le traitement des instructions doit étre terminé, sinon
I'appareil commute de nouveau sur commande a distance.

Via RSIB:
ud = RSDLLibloc (ud, ibsta, iberr, ibcntl);
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Messages du bus CEIl

Les messages transmis sur les lignes de données du bus CEI ou de l'interface RSIB (voir chapitre 8)
peuvent étre divisés en deux groupes

— Message d’interface et
— Message d’appareil.

Quelques caracteres de commande sont définis pour l'interface RS-232 (voir chapitre 8).

Messages d’interface

Les messages d'interface sont transmis sur les lignes de données du bus CEl, la ligne de controle
"ATN" étant active. lls servent a la communication entre le contréleur et I'appareil et peuvent
uniguement étre émis par le contréleur qui exerce la fonction de contréle sur le bus CEI. Les messages
d'interface peuvent aussi étre divisés en deux groupes :

— Commandes universelles et
— Commandes adressées.

Les commandes universelles agissent, sans adressage préalable, sur tous les appareils raccordés au
bus CEI. Les commandes adressées ne concernent que les appareils adressés au préalable comme
écouteurs (Listener). Les messages d'interface qui concernent I'appareil sont indiqués dans la chapitre
8.

RSIB Interface Messages

La interface RSIB permet de commander I'appareil au moyen des programmes Visual C++ et Visual
Basic.

Les instructions de l'interface RSIB sont adaptées a celles de la programmation de bus CEI/IEEE de
National Instruments et décrites au chapitre 8.
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Messages d’appareil (commandes et réponses d’appareil)

Les messages d'appareil sont transmis sur les lignes de données du bus CEl, la ligne de contréle "ATN"
n'étant pas active. Le code ASCII est utilisé. Les messages d'appareil sont largement semblables pour
les deux interfaces. On distingue deux sortes de messages d'appareil, selon le sens dans lequel ils sont

émis sur le bus CEIl :

— Commandes Les commandes sont des messages que le contrbleur envoie vers l'appareil.
Elles portent sur les fonctions de I'appareil et peuvent demander en retour des

informations.

Les commandes sont classées selon deux criteres :

1. Selon leur effet sur l'appareil :

Commandes de réglage

Elle déclenchent des réglages de configuration, par
exemple la remise a I'état initial de I'appareil ou le
réglage de la fréquence centrale.

Commandes d’interrogation

(Queries)

Elles provoquent la mise a disposition dedonnées
pour leur sortie sur le bus CEIl, par exemple pour
l'identification de I'appareil ou linterrogation d'un
marqueur.

2. Selon leur définition dans la norme IEEE 488.2 :

— Réponses d'appareil

Commandes générales
(Common Commands) La fonction et la syntaxe de ces commandes sont

exactement définies dans la norme IEEE 488.2. Elles
portent sur des fonctions, telles que la gestion des
registres d'état normalisés, la remise a I'état initial et
l'autotest.

Commandes spécifiques

Elles portent sur les fonctions dépendant des
caractéristiques de l'appareil, comme par exemple le
réglage de fréquence. Un grand nombre de ces
commandes est également standardisé par le comité
SCPI (voir paragraphe "Introduction SCPI%).

Ces messages sont envoyés par l'appareil vers le contrbleur en réponse a une
commande d'interrogation. lls peuvent contenir des résultats de mesure, des
réglages d'appareil et des informations concernant I'état de I'appareil (voir
paragraphe "Réponses aux commandes d'interrogation").

Le paragraphe "Structure et syntaxe des messages d'appareil* décrit la structure et la syntaxe des
messages d'appareil. Le chapitre 6 fournit la liste des commandes et leur explication détaillée.
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Structure et syntaxe des messages d’appareil

Introduction SCPI

Les commandes SCPI (Standard Commands for Programmable Instruments) décrivent un ensemble de
commandes standard congues pour la programmation d'appareils, indépendamment de leur type ou du
fabricant. Le but visé par le comité SCPI est de permettre une large standardisation des commandes
spécifiques a l'appareil. Pour cela, on a développé un modele d'appareil qui définit les mémes fonctions
dans un ou dans plusieurs appareils. On a créé des systemes de commande associés a ces fonctions.
Il est ainsi possible d'appeler les mémes fonctions avec des commandes identiques. Les systémes de
commande présentent une structure hiérarchique. La Fig. 5-1 représente cette structure arborescente
sur I'exemple d'un extrait du systéme de commande SENSe portant sur les fonctions de détection des
appareils.

Le systéme SCPI est basé sur la norme IEEE 488.2, c'est-a-dire gqu'il utilise les mémes éléments de
base syntaxiques, ainsi que les commandes générales (Common Commands) définies dans cette
norme. La syntaxe des réponses d'appareil se présente parfois d'une maniére plus restrictive que celle
adoptée dans la norme IEEE 488.2 (voir paragraphe "Réponses aux commandes d'interrogation").

Structure d’'une commande

Les commandes se composent d'un en-téte et, dans la plupart des cas, d'un ou de plusieurs
parametres. L'en-téte et les parametres sont séparés par un "White Space" (code ASCII0a 9, 11 a4 32
en décimal, par exemple un caractére espace). Les en-tétes peuvent étre constitués de plusieurs mots-
clé. Les commandes d'interrogation sont créées en ajoutant un point d'interrogation directement a I'en-
téte.

Remarque : Les commandes utilisées dans les exemples suivants ne sont pas nécessairement
implémentées dans I'appareil.

Common Commands Les commandes indépendantes de I'appareil comportent un en-téte
précédé d'un astérisque ,** et éventuellement un ou plusieurs
parametres.

Exemples: *RST RESET, place 'appareil & I'état initial.
*ESE 253 EVENT STATUS ENABLE, place a 1 les bits
du registre ESE (Event Status Enable).
* ESR? EVENT STATUS QUERY, interroge le
contenu du registre ESR.
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Commandes spécifiques

Hiérarchie:

Les commandes spécifigues a l'appareil présentent une structure
hiérarchique (voir figure 3.4-1). Les différents niveaux sont représentés
par des en-tétes composés. Les en-tétes du niveau le plus élevé (root
level) disposent d'un seul mot-clé. Ce mot-clé caractérise un systeme
de commande complet.

Exemple : SENSe Ce mot-clé indique le systétme de commande
SENSe.

Dans le cas de commandes de niveaux inférieurs, il faut indiquer le
chemin d'accés complet, commencant & gauche par le niveau le plus
élevé, les différents mots-clé doivent étre séparés par un deux-points

Exemple : SENSe: FREQuency: SPAN: LI NK STARt

Cette commande est située au quatrieme niveau du systeme SENSe.
Elle permet de déterminer quel parameétre reste inchangé lorsque
I'excursion (Span) est modifiée. Lorsque LINK est placé sur STARt, ce
sont les valeur de CENTer et STOP qui sont adaptées lorsque
I'excursion est modifiée.

SENSe

BANDwidth

FUNCtion FREQuency DETector

STARt STOP CENTer SPAN OFFSet

HOLD LINK

Fig. 5-1 Structure arborescente du systéme de commande SCPI sur I'exemple du systeme SENSe
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Quelques mots-clé peuvent se trouver sur plusieurs niveaux au sein d'un
systeme de commande. Leur effet dépend alors de la structure de la
commande, c’est-a-dire de la position a laquelle ils se trouvent dans I'en-
téte de la commande.

Exemple : SOURce: FM POLarity NORMal

Cette commande contient le mot-clé POLarity au troisiéme
niveau de commande. Elle détermine la polarité entre le
modulateur et le signal de modulation.

SCQURce: FM EXTernal : POLarity NORMal
Cette commande contient le mot-clé POLarity au quatrieme
niveau de commande. Elle détermine la polarité entre la tension

de modulation et le sens de la modulation résultante
uniguement pour la source de signaux externe indiquée.
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Mots-clé insérables au choix :

Dans certains systemes de commande, il est possible au choix d'insérer
ou de supprimer des mots-clé dans I'en-téte.

Ces mots-clé sont marqués par des crochets. La longueur compléte de la
commande doit étre reconnue par l'appareil pour des raisons de
compatibilité avec le standard SCPI. Ces mots-clé insérables au choix
permettent de raccourcir certaines commandes de fagon considérable.

Exemple : [ SENSe] : BANDw dt h[ : RESol ut i on] : AUTO
Cette commande provoque le couplage de la bande passante
de résolution de [lappareil a dautres paramétres. La

commande suivante a un effet identique :
BANDw dt h: AUTO

Remarque : Un mot-clé inséré au choix ne doit pas étre supprimé si son
effet est spécifié plus en détail par un suffixe numérique.

Forme compléte et forme abrégée :

Parametre :

Suffixe numérique :
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Les mots-clé peuvent s’écrire sous forme compléte ou sous forme
abrégée. On peut choisir entre ces deux formes, mais d'autres
abréviations ne sont pas permises.

Exemple : STATus: QUESt i onabl e: ENABl e 1= STAT: QUES: ENAB 1

Remarque : La forme abrégée est indiquée en majuscules, la forme
compléte correspond au mot complet. La distinction par
majuscules et minuscules n'est utile que pour le manuel
d'utilisation de l'appareil ; I'appareil lui-méme ne fait pas de
distinction.

Le paramétre doit étre séparé de l'en-téte au moyen d'un "White Space".
Dans le cas ou plusieurs paramétres sont indiqués dans une commande,
ils doivent étre séparés par une virgule ",". Quelques commandes
d'interrogation permettent d'indiquer les parameétres MINimal, MAXimal et
DEFault. Pour une description des types de paramétres, voir paragraphe

"Parametres".

Exemple : SENSe: FREQuency: STOP? MAXi num Réponse : 3. 5E9
Cette commande d'interrogation demande la valeur maximale
de la fréquence d’arrét.

Dans le cas ou un appareil dispose de plusieurs fonctions et
caractéristiques de méme type, par exemple des entrées, il est possible de
sélecter la fonction désirée en ajoutant un suffixe a la commande. Les
indications sans suffixe sont interprétées comme des indications ayant le
suffixe 1.

Exemple : SYSTem COMVUnI cat e: SERi al 2: BAUD 9600
Cette commande permet de régler le débit de transmission de
la deuxiéme interface série.
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Structure d’une ligne de commande

Une ligne de commande peut contenir une ou plusieurs commandes. Elle est terminée par <New Line>,
<New Line> plus EOI ou EOI avec le dernier octet de données. QuickBASIC génére automatiquement
EOI avec le dernier octet de données.

Plusieurs commandes indiquées sur une méme ligne de commande sont séparées par un point-virgule
-~ Lorsque la commande suivante fait partie d'un autre systéme de commande, un deux-points doit
étre placé apres le point-virgule.

Exemple :
CALL | BWRT(anal yzer, " SENSe: FREQuency: CENTer 100MHz; : | NPut : ATTenuati on 10")

Cette ligne de commande contient deux commandes. La premiere appartient au systéme SENSe et
détermine la fréquence centrale de l'analyseur ; la deuxiéme appartient au systéeme INPut et provoque
le réglage de l'atténuation du signal d'entrée.

Dans le cas ou les commandes successives appartiennent au méme systeme et disposent par suite
d'un ou de plusieurs niveaux communs, il est possible de raccourcir la ligne de commande. Pour cela, la
deuxieme commande aprés le point-virgule commence par le niveau immédiatement inférieur aux
niveaux communs (voir aussi figure 3.4-1) Le deux-points aprées le point-virgule doit alors étre supprimé.

Exemple :
CALL | BWRT(anal yzer, "SENSe: FREQuency: STARt 1EG6; : SENSe: FREQuency: STOP 1E9")

Cette ligne de commande se présente sous sa forme compléte et contient deux commandes séparées
par le point-virgule. Les deux commandes font partie du systéme de commande SENSe, sous-systeme
FREQuency, c'est-a-dire qu'elles ont deux niveaux communs.

La ligne de commande abrégée commence avec la deuxieme commande, au niveau au-dessous de
SENSe:FREQuency. Le deux-points aprés le point-virgule est supprimé.

Dans sa version abrégée, la ligne de commande s’écrit donc :
CALL | BWRT(anal yzer, "SENSe: FREQuency: STARt 1E6; STOP 1E9")

Une nouvelle ligne de commande toutefois commence toujours par le chemin d’acces complet.
Exemple: CALL | BWRT(anal yzer, "SENSe: FREQuency: STARt 1E6")
CALL | BWRT(anal yzer, "SENSe: FREQuency: STOP 1E9")

Réponses aux commandes d’interrogation

Une commande d'interrogation est définie, sauf mention explicite contraire, pour chaque commande de
réglage. Elle est créée simplement par I'adjonction d'un point d'interrogation a la commande de réglage
correspondante. Pour les réponses a une commande d'interrogation de données, les régles selon SCPI
sont parfois applicables de maniére plus restrictive que celle adoptée dans la norme IEEE 488.2:

1 Le parameétre demandé est envoyé sans en-téte.
Exemple : | NPut ;: COUPI i ng? Réponse : DC

2. Les valeurs maximales, minimales et toutes les autres grandeurs demandées au moyen d'un
parameétre de texte particulier sont retournées sous forme de valeurs numérigues.
Exemple : SENSe: FREQuency: STOP? MAX Réponse : 3. 5E9

3. Les valeurs numériques sont transmises sans unité. Les grandeurs physiques se rapportent aux
unités de base ou aux unités réglées par la commande Unit.

Exemple : SENSe: FREQuency: CENTer ? Réponse : 1E6 pour 1 MHz

4. Les valeurs logiques (valeurs booléennes) sont retournées sous la forme d’'un 0 (pour OFF) et d'un 1
(pour ON).
Exemple : SENSe: BANDwi dt h: AUTO? Réponse (pour ON).

5. Des textes (Character data) sont retournés sous une forme abrégée.
Exemple : SYSTem COVMuni cat e: SERi al : CONTr ol : RTS? Réponse : (pour Standard) : STAN
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Parametres

La plupart des commandes exigent l'indication d'un paramétre. Les parameétres doivent étre séparés de
I'en-téte au moyen d'un "White Space". Les types de paramétre permis sont les valeurs numériques, les
parameétres booléens, les textes, les chaines de caracteres et les données de bloc. Le type de
parameétre exigé pour une commande donnée est indiqué dans la description de la commande, ainsi
gue la plage de valeur autorisée.

Valeurs numériques

Valeurs numériques
spéciales

MIN/MAX
DEF

UP/DOWN

INF/NINF

NAN

Parameétres booléens
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Les valeurs numériques peuvent étre entrées sous toute forme habituelle,
c'est-a-dire avec un signe, un point décimal (pas de virgule !) et un exposant.
Lorsque les valeurs dépassent la résolution de I'appareil, elles sont arrondies
vers le haut ou vers le bas. La gamme de valeurs admissible est de -9.9E37 a
9.9E37. L'exposant est introduit par un "E" ou un "e". L'indication de I'exposant
seul n'est pas permise. Pour les grandeurs physiques, il est possible d'indiquer
l'unité. Les préfixes d'unité admissibles sont G (giga), MA (Mega, MOHM et
MHZ sont également admis), K (kilo), M (milli), U (micro) et N (nano). En
I'absence d'unité, c'est I'unité de base qui est employée.

Exemple :
SENSe: FREQuency: STOP 1. 5GHz = SENSe: FREQuency: STOP 1. 5E9

Les textes MINimum, MAXimum, DEFault, UP et DOWN sont
interprétés comme étant des valeurs numériques spéciales.

Dans le cas d’'une commande d'interrogation, la valeur numérique est fournie.

Exemple : Commande de réglage :
SENSe: FREQuency: STOP MAXi mum

Commande d’interrogation : SENSe: FREQuency: STOP?
Réponse : 3. 5E9

MINimum et MAXimum représentent la valeur minimale ou la valeur maximale.

DEFault indique une valeur préréglée mémorisée dans 'TEPROM. Cette valeur
correspond au réglage de base, tel qu'il est appelé au moyen de la commande
*RST.

UP/DOWN permet d’augmenter ou de diminuer d'un pas une valeur
numérique. La largeur de pas peut étre déterminée au moyen d'une
commande ,Step“ correspondante pour chaque parameétre pouvant réglé via
UP et DOWN.

INFinity, Negative INFinity (NINF) représentent les valeurs numériques -9.9E37
ou 9.9E37. INF et NINF ne sont envoyés que comme réponses d’appareil.

Not A Number (NAN) représente la valeur 9.91E37. NAN n'est envoyé que
comme réponse d'appareil. Cette valeur n'est pas définie. Les raisons
possibles sont la division par zéro, la soustraction/addition d'infini et la
représentation de valeurs indéfinies.

Les parametres booléens représentent deux états. L'état actif (logique vrai) est
représenté par ON ou par une valeur numérique différente de 0. L'état inactif
(logique faux est représenté par OFF ou par la valeur numérique 0. Dans le
cas d'une commande d'interrogation, 0 ou 1 est renvoyé.

Exemple :
Commande de réglage : DI SPI ay: W NDow. STATe ON
Commande d’interrogation : DI SPI ay: W NDow, STATe? Réponse : 1
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Texte

Chaines de
caracteres

Données de bloc

Les parameétres de texte sont soumis aux régles de syntaxe des mots-clé, c'est-
a-dire gu'ils peuvent aussi avoir une forme abrégée et une forme compléte. lls
doivent également étre séparés de I'en-téte par un "White Space". Dans le cas
d'une commande d'interrogation, c'est la forme abrégée du texte qui est
retournée.

Exemple : Commande de réglage : I NPut : COUPI'i ng GRQund
Commande d'interrogation : | NPut : COUPI i ng? Réponse : GRO

Les chaines de caractéres (strings) doivent toujours étre indiquées entre
guillemets, simples ou doubles.

Exemple : SYSTem LANCGuage " SCPI" ou
SYSTem LANGuage ' SCPI’

Les données de bloc correspondent & un format de transmission approprié a la
transmission d’'une grande quantité de données. Une commande comprenant
un parameétre de données de bloc se présente de la fagon suivante :

Exemple : HEADer : HEADer #45168XXXXXXXX

Le caractére ASCII # est le premier caractére du bloc de données. Le chiffre qui
suit indique le nombre de chiffres suivants qui représentent la longueur du bloc
de données. Ainsi, dans l'exemple précédent, les 4 chiffres indiquent 5186
octets comme longueur de bloc. Les informations figurant a la suite sont les
octets de données. Pendant la transmission de ces octets, tous les caractéres
de commande ou autres sont ignorés jusqu'a la fin de la transmission des
octets.

Vue d’ensemble des éléments de syntaxe

Le listage suivant donne une vue d’ensemble des éléments de syntaxe.

FOE R
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Le deux-points sépare les mots-clé d'une commande.
Dans une ligne de commande, le deux points situés derriere le point-virgule
séparateur indiquent le niveau de commande le plus élevé.

Le point-virgule sépare deux commandes d'une ligne de commande.
Il ne modifie pas le chemin d'acces.

La virgule sépare plusieurs paramétres d'une commande.
Le point d'interrogation caractérise une commande d'interrogation.

L'astérisque indique une commande générale.

Les guillemets simples ou doubles encadrent une chaine de caractéres.

Le caractére ASCII # introduit des données de bloc.

Un "White Space" (code ASCII 0 49, 11 a 32 en décimal, p.ex. caractére espace)
sépare l'entéte et le parameétre.
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Modéle d’appareil et traitement des commandes

Le modele d'appareil représenté sur la Fig. 5-2 a été réalisé pour faciliter la compréhension du
traitement des commandes du bus CEIl. Les différentes unités de ce modele fonctionnent
indépendamment et simultanément. La communication entre ces unités est réalisée a l'aide de
"messages".

Unité d'entree
Bus CEI —» avec
tampon d'entrée

v

Identification des
commandes

v

Ensembles de
données —» N
Systéme de
Matériel de | —p» rapport d'état
I'appareil

v

Unité de sortie
Bus CEl -«— avec
tampon de sortie

Fig. 5-2 Modéle d’appareil pour la commande & distance via le bus CEI

Unité d’entrée

L'unité d'entrée recoit les commandes, caractére par caractéere, du bus CEI et les enregistre dans le
tampon d'entrée. La capacité de ce tampon est de 256 caracteres. L'unité d'entrée envoie un message
l'unité d'identification des commandes dés que le tampon d'entrée est rempli ou dés qu'elle recoit un
caractére de terminaison <PROGRAM MESSAGE TERMINATOR>, tel que celui défini par la norme
IEEE 488.2, ou le message d'interface DCL.

Lorsque le tampon d'entrée est rempli, les transferts sur le bus CEI sont interrompus et les données
recues jusqu'alors sont traitées. Ensuite, les transferts sur le bus CEI reprennent. S'il existe toutefois
une capacité disponible du tampon & linstant de la réception du caractere de terminaison, l'unité
d'entrée peut encore recevoir la commande suivante, alors que s'effectue déja l'identification et le
traitement des commandes. La réception de la commande DCL efface le tampon d'entrée et déclenche
immédiatement I'émission d'un message vers l'unité d'identification des commandes.
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Identification des commandes

L'identification des commandes analyse les données recues de l'unité d'entrée. L'analyse s'effectue
dans l'ordre ou les données sont recues. Seule la commande DCL est traitée en priorité. Une
commande GET (Group Execute Trigger) par exemple n'est traitée qu'aprés I'exécution des
commandes recues auparavant. Chaque commande identifiée est immédiatement transférée a
I'ensemble de données ou elle n'est toutefois pas exécutée immédiatement.

Les erreurs syntaxiques dans une commande sont détectées a ce niveau et transférées au systéeme de
rapport d'état (Status-Reporting-System). Le reste d'une ligne de commande aprés détection d'une
erreur de syntaxe est analysé et traité dans la mesure du possible.

Lorsque l'unité d'identification des commandes regoit un caractére de terminaison ou une commande
DCL, elle demande a I'ensemble de données de réaliser les commandes au niveau du matériel de
I'appareil. Elle est ensuite immédiatement préte a traiter de commandes nouvelles. Cela signifie que les
commandes suivantes peuvent déja étre traitées pendant le réglage du matériel (“overlapping
execution").

Ensemble de données et matériel de I'appareil

L'expression ,matériel de I'appareil“ représente ici la partie de I'appareil qui exécute les fonctions de
I'appareil - réglage de fréquence, mesure, etc. Le contrbleur n'en fait pas partie.

L’ensemble de données est une image exacte du matériel de I'appareil au niveau logiciel.

Les commandes de réglage du bus CEI entrainent une modification de I'ensemble de données. L'unité
de gestion de cet ensemble inscrit les nouvelles valeurs (par exemple de fréquence) dans I'ensemble
de données mais elle ne les transfére au matériel qu'aprés en avoir recu l'ordre de I'unité d'identification
des commandes. Comme cela ne s'effectue qu'a la fin d'une ligne de commandes, l'ordre des
commandes de réglage dans une ligne de commandes n'est pas important.

La compatibilité des données entre elles et avec le matériel de I'appareil est contrélée directement avant
le transfert des données au matériel. Lorsqu'une exécution se révéle impossible, un message
"Execution Error" est envoyé au systéme de rapport d'état. Toutes les modifications de I'ensemble de
données sont alors rejetées, et le matériel de l'appareil n'est pas soumis a un nouveau réglage.

Les commandes d'interrogation du bus CEI donnent I'ordre & la gestion de I'ensemble de données,
d’envoyer les données désirées a l'unité de sortie.

Systeme de rapport d’état (Status-Reporting-System)

Le systeme de rapport d'état enregistre des informations concernant I'état de I'appareil et les met a la
disposition de l'unité de sortie lorsque ces informations sont demandées. La structure exacte et la
fonction du systéme sont décrites au paragraphe "Systéme de rapport d'état".
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Unité de sortie

L'unité de sortie recueille l'information demandée par le contrbleur et envoyée par la gestion de
I'ensemble de données. Elle prépare cette information selon les régles SCPI et la rend disponible dans
le tampon de sortie. La capacité du tampon de sortie est de 4096 caractéres. Une information
dépassant cette capacité est mise a disposition "par portions", sans que le contréleur le remarque.
Lorsque l'appareil est adressé en tant que parleur, mais que le tampon de sortie ne contient pas de
données ou n'attend pas de données envoyées par la gestion de I'ensemble de données, l'unité de
sortie émet le message d'erreur "Query UNTERMINATED" au systéme de rapport d'état. Aucune
donnée n'est envoyée sur le bus CEIl et le contrdleur attend jusqu'a ce que le temps imparti soit écoulé.
Ce comportement est défini par le standard SCPI.

Ordre des commandes et leur synchronisation

Les explications données ci-dessus montrent que toutes les commandes peuvent potentiellement étre
executées de facon chevauchante. Les commandes de réglage placées dans une ligne de commande
ne sont pas forcément traitées dans l'ordre de leur réception.

Pour faire en sorte que I'exécution des commandes s’effectue dans un ordre défini, chaque commande
doit étre envoyée dans une ligne de commande particuliere, c'est-a-dire par un appel IBWRT()
particulier.

Pour éviter une exécution avec chevauchement des commandes, il faut utiliser I'une des commandes
*OPC, *OPC? ou *WAI. Ces commandes entrainent toutes les trois I'exécution d'une action définie que
lorsque le matériel a été réglé et se trouve en régime établi. Le contrbleur peut étre contraint, par une
programmation appropriée, d'attendre I'apparition de l'action correspondante (voir Tableau 5-1).

Tableau 5-1 Synchronisation a l'aide de *OPC, *OPC? et *WAI

Commande | Action sur le matériel en régime établi Programmation du contréleur

*OPC Mise a 1 du bit ,Operation-Complete* dans 'ESR - Mise a 1 du bit 0 dans 'ESE
- Mise a 1 du bit 5 dans le SRE
- Attente de la demande d'intervention (SRQ))

*OPC? Inscription de , 1" dans le tampon de sortie Adressage de I'appareil en tant que parleurr

*WAI Poursuite du dialogue sur le bus CEI Envoi de la commande suivante

Un exemple de synchronisation de commandes est indiqué dans le chapitre 7, Exemples de
programmes.
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Systeme de rapport d’état (Status-Reporting-System)

Le systéeme de rapport d'état (voir Fig. 5-2) mémorise toutes les informations concernant I'état de
fonctionnement instantané de l'appareil, tel que par exemple l'exécution d'un AUTORANGE, et les
erreurs apparues. Ces informations sont stockées dans les registres d'état et dans la file d'erreurs. Les
registres d'état et la file d'erreurs peuvent étre interrogés via le bus CEl.

Les informations présentent une structure hiérarchique. Le niveau le plus haut est constitué par l'octet
d'état (Status Byte, STB) défini dans la norme IEEE 488.2 et par son registre de masquage associé
(Service-Request-Enable, SRE). Le STB recoit son information du registre ESR (Standard-Event-
Status-Register) également défini dans IEEE 488.2 avec son registre de masquage Standard-Event-
Status-Enable (ESE) et des registres, définis par la norme SCPI, STATus:OPERation et
STATus:QUEStionable, qui contiennent des informations détaillées sur I'appareil.

Le drapeau IST ("Individual STatus") et le registre de reconnaissance paralléle possible (PPE) qui lui est
associé font également partie du systeme de rapport d'état. Le drapeau IST, comme le SRQ, résume
I'état de I'ensemble de I'appareil dans un seul bit. Le PPE remplit pour le drapeau IST une fonction
analogue a celle du SRE pour la demande d'intervention.

Le tampon de sortie contient les messages que I'appareil retourne au contrdleur. Il ne fait pas partie du
systeme de rapport d’état, mais il détermine la valeur du bit MAV dans le STB et il est représenté pour
cette raison sur la Fig. 5-4.

Le paragraphe 'Remise a [I'état initial du systéme Status Reporting' répertorie les instructions et
événements générant une remise a I'état initial du systéme d'indication d'état .

Structure d’un registre d’état SCPI

Chaque registre SCPI est constitué de 5 parties ayant chacune une largeur de 16 bits et une fonction
différente (voir Fig. 5-3). Les différents bits sont indépendants I'un de l'autre ; un numéro de bit est
associé a chaque état du matériel ; ce numéro s'applique aux 5 parties. Le bit n° 3 par exemple du
registre STATus:OPERation est associé a I'état de matériel "Attente du déclenchement” dans toutes les
5 parties. Le bit n° 15 (le bit ayant le plus fort poids) est mis a zéro dans toutes les 5 parties. Ainsi, le
contréleur peut traiter le contenu des parties d'un registre comme un nombre entier positif.

b 11 rare conotion [3]2]1]0]
15141312 110

Partie PTRansition | 3| 2

15014 13[12| Partie NTRansition | 3| 2| 1|0
|15 ‘14‘13|12‘ Partie EVENt ‘3 ‘2 ‘1 | 0 |

¢¢W ¢W¢ vers le registre de niveau supérieur

& & & & & & & & & & & & & & & & ;

4\4\4\4\ 4\ 4\ 4\ 4\ @ Bit somme & = ET logique

HlS ‘14‘13|12‘ Partie ENABle ‘3 ‘2 ‘1 ‘o ‘ (® = OU logique de
tous les bits

Fig. 5-3 Modéle du registre d’etat
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Partie CONDition

Partie PTRansition

Partie NTRansition

Partie EVENt

Partie ENABIle

Bit somme

La partie CONDition est directement inscrite par le matériel ou par le bit
somme du registre de niveau inférieur. Son contenu indique I'état instantané
de l'appareil. Cette partie du registre peut uniguement étre lue ; elle ne peut
étre ni inscrite ni effacée. La lecture ne modifie pas le contenu.

La partie Positive-TRansition agit comme détecteur de front. Dans le cas
d'une modification de 0 a 1 d'un bit de la partie CONDition, le bit PTR
correspondant détermine si le bit EVENt doit étre ou non mis a 1.

Bit PTR = 1: le bit EVENt est mis a 1.
Bit PTR = 0: le bit EVENt n’est pas mis a 1.

Cette partie peut étre inscrite et lue a volonté. La lecture ne modifie pas le
contenu.

La partie Negative-TRansition agit également comme détecteur de front.
Dans le cas d'une modification de 1 & 0 d’un bit de la partie CONDition, le bit
NTR correspondant détermine si le bit EVENTt doit étre ou non mis a 1.

Bit NTR = 1: le bit EVENt est mis a 1.

Bit NTR = 0: le bit EVENt n'est pas mis a 1.

Cette partie peut étre inscrite et lue a volonté. La lecture ne modifie pas le
contenu.

Ces deux parties de registre permettent & I'utilisateur de déterminer quelle
transition d'état de la partie CONDition (aucune, 0 a 1, 1 a 0 ou toutes les
deux) doit étre retenue dans la partie EVEN.

La partie EVENt indique si un événement s'est produit depuis la derniére
lecture. Elle est ainsi la "mémoire" de la partie CONDition, mais elle indique
seulement les événements qui ont été transmis par les filtres de fronts. La
partie EVENt est constamment actualisée par l'appareil. Cette partie peut
uniquement étre lue par l'utilisateur. La lecture provoque la mise & zéro de son
contenu. Par abus de langage, cette partie est souvent assimilée au registre
complet.

La partie ENABIle détermine si le bit correspondant EVENTt participe ou non a
la formation du bit somme (voir ci-dessous). Chaque bit de la partie EVENt est
associé par un circuit logiqgue ET (symbole '&") au bit ENABIle correspondant.
Les résultats de toutes les combinaisons bit & bit sont transmis sous la forme
du bit somme via un circuit logique OU (symbole '+).

Bit ENABIle = 0: le bit EVENt correspondant ne contribue pas a la formation
du bit somme

Bit ENABle = 1: si le bit EVENt correspondant est "1, le bit somme est
également mis a "1".

Cette partie peut étre inscrite et lue a volonté par I'utilisateur. La lecture ne
modifie pas le contenu.

Comme indiqué précédemment, le bit somme résulte pour chaque registre
de la partie EVENt et de la partie ENABIe. Une fois obtenu, ce résultat est
inscrit dans un bit de la partie CONDition du registre de niveau supérieur.

Le bit somme est généré automatiquement par I'appareil pour chaque
registre. Ainsi, un événement, tel que le non-verrouillage d’'une boucle PLL,
peut remonter tous les niveaux hiérarchiques et provoquer une demande
d’intervention.

Remarque : Le registre de demande d'intervention possible SRE défini dans la norme IEEE 488.2 peut
également étre considéré comme partie ENABle du STB si ce dernier est structuré selon
SCPI. De facon analogue, le registre ESE peut étre considéré comme partie ENABIle du
registre ESR.
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Vue d’ensemble des registres d’état

& = ET logique 15 | inutilisé
@ -ou logique 14 | PROGram running
de tous les bits 13 | INSTrument summary bit
12
11
10
9
8 | HCOPYy in progress
7 | CORRecting
6 | WAIT for ARM
5 | WAIT for TRIGGER
4 | MEASuring
3 | SWEeping
2 | RANGing
¢ SRIQ 1 SETTIing
@ 0 | CALibrating
| - —l—TATus:OPERaIion
-&- 7 @
6 [RQS/MSS—
-&- 5[ESB ]
-&- 4 FMAW
& 3 @
-&- 2] J_
1
0 15| inutiliseé
SRE S?B 14 | cOMMand warning
13 | TRANSsducer break
12| ACPLimit
11| syYNC
10 | LMARgin
9 | LIMit
8 | CALibration (= UNCAL)
& = 7 | MoODulation
& = 6 | PHASe
& — 5 | FREQuency
& = 4 | TEMPerature
& 3 | power
& — 2 | TivE
1 | CURRent
LO | VOLTage
PPE | )
STATus:QUEStionable
@
IST flag ala
7 | Power on
6 | User Request
5 | Command Error
- 4 | Execution Error
3 | Device Dependent Error
2 | Query Error
1 | Request Control
Error/fevent Tampon 0 | operation Complete
queue desortie ESE  ESR

Fig. 5-4 Vue d’ensemble des registres d’état
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ALT2 UPPer FAIL (screen B)
ALT1 LOWer FAIL (screen B)
ALT1 UPPer FAIL (screen B)
ADJ LOWer FAIL (screen B)
ADJ UPPer FAIL (screen B)

ALT2 LOWer FAIL (screen A)
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1
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9
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Description des registres d’état

Status Byte (STB) et Service Request Enable Register (SRE)

Le STB est déja défini dans la norme IEEE 488.2. Il donne un apercu de I'état de I'appareil en collectant
les informations des autres registres de niveau inférieur. Il peut donc étre comparé a la partie
CONDition d'un registre SCPI et est situé au niveau le plus haut de I'hiérarchie SCPI. Il présente la
particularité que le bit 6 est le bit de somme des autres bits de l'octet d'état (STB).

L'octet d'état est lu a l'aide de la commande * STB? ou a l'aide d'une reconnaissance série (,Serial
Poll).

Le SRE est associé au STB. Dans sa fonction il correspond a la partie ENABIe des registres SCPI. A
chaque bit du STB correspond un bit du SRE. Le bit 6 du SRE est ignoré. Lorsqu'un bit est & 1 dans le
SRE et le bit correspondant dans le STB passe de 0 a 1, une demande d'intervention (SRQ) est
générée sur le bus CEIl, déclenchant une interruption dans le contrbleur si celui-ci est configuré de
facon appropriée, qui en assure alors le traitement.

Le SRE peut étre positionné a l'aide de la commande * SRE et lu a I'aide de la commande * SRE?

Tableau 5-2 Signification des bits dans I'octet d’état

Bit-No Signification

2 Error Queue not empty

Le bit est mis a 1 si la file d'erreurs contient une inscription.

Si ce bit est validé par le SRE, chaque inscription dans la file d'erreurs déclenche une demande d'intervention.
Cela permet de détecter une erreur qui peut étre spécifiée de fagon plus détaillée par une interrogation de la file
d'erreurs. L'interrogation fournit un message d'erreur explicite. Ce procédé est recommandé, car il permet de
réduire considérablement les problémes dans la commande du bus CEl.

3 Bit somme QUEStionable-Status

Le bit est mis & 1 si un bit EVENt est a 1 dans le registre QUEStionable Status et si le bit ENABle
correspondant est mis a 1.

Un bit a 1 indique un état d’appareil problématique, qui peut étre spécifié de fagcon plus détaillée par une
interrogation du registre QUEStionable Status.

4 Bit MAVt (Message available)

Ce hit est mis & 1 lorsque le tampon de sortie contient un message qui peut étre lu.
Ce bit peut étre utilisé pour automatiser la lecture de données de I'appareil dans le contrdleur (voir chapitre 8,
exemples de programme).

5 Bit ESB

Bit somme du registre Event Status. Il est mis a 1 lorsqu’un des bits est a 1 dans le registre Event Status et
validé dans le registre Event Status Enable.

La mise a 1 de ce bit indique un défaut grave qui peut étre spécifié de fagon plus détaillée par une interrogation
du registre Event Status.

6 Bit MSS (Master-Status-Summary-Bit)

Le bit est mis a 1 lorsque I'appareil déclenche une demande d’intervention, ce qui se produit lorsque I'un des
autres bits de ce registre est a 1 et qu'il est validé par son bit de masquage dans le registre Service Request
Enable SRE.

7 Bit somme OPERation-Status-Register

Le bit est mis & 1 lorsqu’un bit EVENt est a 1 dans le registre OPERation Status et lorsque le bit ENABIle
correspondant est mis a 1.

Un bit a 1 indique que I'appareil est en train d’exécuter une action. L'interrogation du registre OPERation Status
permet de connaitre le type de I'action effectuée.
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IST-Flag et Parallel Poll Enable Register (PPE)

De fagon analogue au SRQ, le drapeau IST résume dans un seul bit I'information globale d'état de
l'appareil. Il peut étre interrogé par une reconnaissance parallele (Parallel Poll, voir paragraphe
Reconnaissance paralléle (Parallel Poll)*) ou a l'aide de la commande * | ST?

Le registre PPE (Parallel Poll Enable Register) détermine si les bits du STB contribuent ou non a la
formation du drapeau IST. Les bits du STB sont associés par un ET logique aux bits correspondants du
PPE. Contrairement au SRE, le bit 6 est également utilisé. Le drapeau IST résulte d'une combinaison
OU de tous les résultats. Le PPE peut étre positionné a l'aide de la commande * PRE et étre lu a l'aide
de la commande PRE?

Event Status Register (ESR) et Event Status Enable Register (ESE)

Le registre ESR est déja défini dans la norme IEEE 488.2. Il est comparable a la partie EVENt d'un
registre SCPI. Le registre Event Status peut étre lu a I'aide de la commande * ESR?

Le registre ESE est la partie ENABIle correspondante. Il peut étre positionné a I'aide de la commande
* ESE et étre lu a l'aide de la commande * ESE?

Tableau 5-3 Signification des bits dans le registre Event Status

Bit-No Signification

0 Operation Complete
Ce bit est mis a 1 par la commande * OPC lorsque toutes les commandes précédentes ont été exécutées.

1 Request Control

Ce bit est mis a 1 lorsque I'appareil demande la fonction de contréleur. Ce cas se présente pour la sortie du
contenu de I'écran sur imprimante ou traceur via l'interface de bus CEI.

2 Query Error

Ce bit est mis a 1 lorsque le controleur essaie de lire des données de I'appareil, sans avoir préalablement
envoyé une commande de demande de données ou gu'il ne lit pas les données qu'il a demandées et envoie de
nouvelles instructions a I'appareil. La cause est souvent due a une commande d'interrogation erronée non
exécutable.

3 Device-dependent Error

Ce bit est mis a 1 lorsqu'un défaut lié a I'appareil se produit. Un message d'erreur de numéro compris entre -300
et -399 ou de numéro positif est inscrit dans la file d'erreurs ; ce message donne une description plus détaillée
de I'erreur (voir chapitre 9, Messages d'erreur)

4 Execution Error

Ce bit est mis a 1 lorsque la syntaxe d’une commande recue est correcte, mais que la commande ne peut pas
étre exécutée en raison de différentes conditions secondaires. Un message d’erreur de numéro compris entre -
200 et -300 est inscrit dans la file d'erreurs ; ce message donne une description plus détaillée de I'erreur (voir
chapitre 9, Messages d'erreur )

5 Command Error

Ce bit est mis a 1 lorsqu'une commande non définie ou dont la syntaxe n'est pas correcte est regue. Un
message d'erreur de numéro compris entre -100 et -200 est inscrit dans la file d'erreurs ; ce message donne
une description plus détaillée de I'erreur (voir chapitre 9, Messages d'erreur)

6 User Request
Ce bit est mis a 1 lorsqu’on appuie sur la touche LOCAL.

7 Power On (mise sous tension)
Ce hit est mis & 1 lors de la mise sous tension de I'appareil.
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Registre STATus:OPERation

Ce registre contient dans sa partie CONDition I'information sur les actions que l'appareil est en train
d'exécuter. Dans sa partie EVENH, il contient les informations sur les actions exécutées par l'appareil
depuis la derniere lecture. Il peut étre lu l'aide des commandes STATus: OPERat i on: CONDi ti on? ou
STATus: OPERati on[ : EVENt ] ?

Tableau 5-4 Signification des bits dans le registre STATus:OPERation

Bit-No Signification
0 CALibrating
Ce bit est a 1 au cours d'un calibrage.
1 SETTling
Ce bit est a 1 pendant I'établissement d’un nouvel état de réglage. Il est maintenu uniquement si la durée de
I'établissement est plus longue que la durée du traitement de la commande.
2 RANGing
Ce hit est a 1 pendant que I'appareil effectue un changement de gamme (par ex. Autorange).
3 SWEeping
Ce bit est a 1 pendant que I'appareil effectue un balayage.
4 MEASuring
Ce bit est a 1 pendant que I'appareil effectue une mesure.
5 WAIT for TRIGGER
Ce bit est a 1 tant que I'appareil attend un événement de déclenchement.
6 WAIT for ARM
Ce bit est a 1 tant que 'appareil attend un événement d’armement.
7 CORRecting
Ce bit est a 1 pendant que I'appareil effectue une correction.
8 HardCopy in progress (dépend de I'appareil)
Ce bit est a 1 pendant que I'appareil sort des données a l'imprimante.
9-12 La signification est fonction de I'appareil
13 INSTrument Summary Bit
Ce bit est a 1 lorsqu’un ou plusieurs appareils logiques délivrent un message d’état.
14 PROGram running
Ce bit est a 1 pendant que I'appareil effectue un programme.
15 Ce bit est toujours a 0.

Dans FSE, les bits 0 et 8 sont utilisés.
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Registre STATus:QUEStionable

Ce registre contient les informations concernant les états d'appareil indéfinis pouvant apparaitre lorsque
I'appareil est utilisé hors de ses spécifications. Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions
STATus: QUESt i onabl e: CONDi ti on? ou STATus: QUESt i onabl e[ : EVENt] ?

Tableau 5-5 Signification des bits dans le registre

Bit-No Signification
0 VOLTage
Ce bit est mis a 1, si une tension disponible sur un connecteur de sortie n’est pas correcte.
1 CURRent
Ce bhit est mis & 1, si un courant disponible sur un connecteur de sortie n'est pas correct.
2 TIME
Ce bit est mis a 1 si un temps n’est pas correct.
3 POWer
Ce hit est mis & 1 si une puissance n’est pas correcte.
4 TEMPerature
Ce bit est mis a 1 si une température n'est pas correcte.t.
5 FREQuency
Ce hit est mis a 1 si une fréquence n’est pas correcte.
6 PHASe
Ce bit est mis a 1 si une phase n’est pas correcte.
7 MODulation
Ce hit est mis a 1 si une modulation n’est pas correcte.
8 CALibration
Ce bit est mis a 1 si un calibrage ne s’effectue pas correctement.
9 LIMit (dépend de I'appareil)
Ce hit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite (se référer également au paragraphe Registre
STATus:QUEStionable:LIMit)
10 LMARgin (dépend de I'appareil)
Ce bit est positionné en cas de non-respect d'une marge par rapport a la valeur limite (se référer également au
paragraphe Registre STATus:QUEStionable:LMARgin
11 SYNC (dépend de I'appareil)
Ce hit est positionné lorsque, lors des mesures au moyen de |'option B7 (analyse vectorielle de signaux), la
synchronisation au moyen de midamble ou une recherche positive de salves ne peut pas étre effectuée (se
référer également au paragraphe Registre STATus:QUEStionable:SYNC)
12 ACPLimit (dépend de I'appareil)
Ce bit est positionné en cas de non-respect d'une valeur limite destinée a la mesure de puissance de canal
adjacent (se référer au paragraphe Registre STATus:QUEStionable:ACPLimit)
13 TRANsducer break
Ce bit est positionné lorsqu'un point d'arrét du transducteur est atteint.
14 COMMand Warning
Ce hit est positionné lorsque, lors de I'exécution d'une commande, des paramétres ne sont pas pris en compte
par I'appareil.
15 Ce bit est toujours a 0.

Dans FSE, les bits 3, 5, 8, 9, 10, 11, 12 et 13 sont utilisés , le bit 11 (SYNC) uniquement avec 'option
'‘Analyse vectorielle du signal'.
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Registre STATus:QUEStionable:ACPLimit

Ce registre contient les informations concernant le respect des valeurs limites lors des mesures de
puissance de canal adjacent. Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions

STATus: QUESt i onabl e: ACPLi mit: CONDi ti on? ou
STATus: QUESt i onabl e: ACPLi mit[: EVENt ] ?.

Tableau 5-6 Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:ACPLimit

N° de Signification
bit
0 ADJ UPPer FAIL(écran A)

Ce hit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le canal adjacent supérieur.
1 ADJ LOWer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le canal adjacent inférieur.
2 ALT1 UPPer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans ler canal alternate supérieur.
3 ALT1 LOWer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le ler canal alternate inférieur.
4 ALT2 UPPer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le 2éme canal alternate supérieur.
5 ALT2 LOWer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le 2éme canal alternate inférieur.
6 non utilisé
7 non utilisé
8 ADJ UPPer FAIL (écran B)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le canal adjacent supérieur.
9 ADJ LOWer FAIL (écran B)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le canal adjacent inférieur.
10 ALT1 UPPer FAIL (écran B)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le ler canal alternate supérieur.
11 ALT1 LOWer FAIL (écran B)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le 1ler canal alternate inférieur.
12 ALT2 UPPer FAIL (écran B)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le 2eme canal alternate supérieur.
13 ALT2 LOWer FAIL (écran A)

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la valeur limite dans le 2éme canal alternate inférieur.
14 non utilisé
15 non utilisé
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Registre STATus:QUEStionable:FREQuency

Ce registre comprend les informations concernant l'oscillateur de référence et I'oscillateur local.
Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions

STATus: QUESt i onabl e: FREQuency: CONDi ti on? et
STATus: QUESt i onabl e: FREQuency[: EVENt ] ?.

Tableau 5-7 Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:FREQuency

N° de Signification
bit
0 OVEN COLD

Ce bit est positionné lorsque l'oscillateur de référence n'a pas encore atteint sa température de fonctionnement.
Dans ce cas, 'OCXO' est affiché.

1 LO UNLocked (écran A)

Ce bit est positionné lorsque l'oscillateur local ne verrouille plus. Dans ce cas, 'LO unl' est affiché.

2 LO LEVel (écran A)

Ce bit est positionné lorsque le niveau de l'oscillateur local tombe au-dessous de la valeur nominale. Dans ce
cas, 'LO LVL' est affiché.

3 non utilisé
4 non utilisé
5 non utilisé
6 non utilisé
7 non utilisé
8 non utilisé
9 LO UNLocked (écran B)

Ce bit est positionné lorsque l'oscillateur local ne verrouille plus. Dans ce cas, 'LO unl' est affiché.

10 LO LEVel (écran B)

Ce bit est positionné lorsque le niveau de l'oscillateur local tombe au-dessous de la valeur nominale. Dans ce
cas, 'LO LVL' est affiché.

11 non utilisé
12 non utilisé
13 non utilisé
14 non utilisé
15 Ce bit est toujours 0.
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Registre STATus:QUEStionable:LIMit

Ce registre contient les informations concernant le non-respect des lignes de valeur limite. Le registre
peut étre interrogé au moyen des instructions STATus: QUESti onabl e: LIMt: CONDiti on? ou
STATus: QUESti onable: LIMt [:EVENt]?.

Tableau 5-8 Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:LIMit
N° de Signification
bit
0 LIMit 1 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 1.

1 LIMit 2 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 2.
2 LIMit 3 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 3.
3 LIMit 4 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 4.
4 LIMit 5 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 5.
5 LIMit 6 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 6.
6 LIMit 7 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 7.
7 LIMit 8 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non--respect de la ligne de valeur limite 8.
8 non utilisé
9 non utilisé
10 non utilisé
11 non utilisé
12 non utilisé
13 non utilisé
14 non utilisé
15 Ce bit est toujours 0.
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Registre STATus:QUEStionable:LMARgin

Ce registre contient les informations concernant le respect des marges par rapport aux lignes de valeur
limite. Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions

STATus: QUESt i onabl e: LMARgi n: CONDi ti on? et
STATus: QUESt i onabl e: LMARgi n[ : EVENt ] ?.

Tableau 5-9 Signification des bits dans le registre STATus: QUEStionable:LMARgin

N° de Signification
bit
0 .

LMARgin 1 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 1.
1 .

LMARgin 2 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 2.
2 .

LMARgin 3 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 3.
3 .

LMARgin 4 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 4.
4 .

LMARgin 5 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 5.
5 .

LMARgin 6 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 1.
6 .

LMARgin 7 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 7.
7 .

LMARgin 8 FAIL

Ce bit est positionné en cas de non-respect de la marge de la valeur limite 8.

non utilisé
8

non utilisé
9

non utilisé
10

non utilisé
11

non utilisé
12

non utilisé
13

non utilisé
14

Ce bit est toujours 0.
15
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Registre STATus:QUEStionable:POWer

Ce registre contient les informations concernant les surcharges éventuelles de 'appareil.
Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions STATus: QUESti onabl e
: PONer: CONDi tion? ou STATus: QUESt i onabl e: PONer [: EVENt] ?.

Tableau 5-10  Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:POWer

N° de Signification
bit
0 OVERIoad (écran A) - Option FSE-B7
Ce bit est positionné en cas de surcharge de I'entrée RF. 'OVLD' est alors affiché.
1 UNDerload (écran A)- option FSE-B7
Ce bit est positionné lorsque, lors des mesures avec l'option FSE-B7 (Analyse vectorielle
du signal) la limite de niveau inférieure n'est pas respectée dans la voie FI.
2 IF_OVerload (écran A)
Ce bit est positionné en cas de surcharge de la voie FI. 'IFOVLD' est alors affiché.
3 non utilisé
4 non utilisé
5 non utilisé
6 non utilisé
7 non utilisé
8 OVERIoad (écran B)
Ce bit est positionné en cas de surcharge de I'entrée RF. 'OVLD' est alors affiché.
9 UNDerload (Screen B) - option FSE-B7
Ce bit est positionné lorsque, lors des mesures avec l'option FSE-B7 (Analyse vectorielle
du signal) la limite de niveau inférieure n'est pas respectée dans la voie FI.
10 IF_OVerload (écran B)
Ce bit est positionné en cas de surcharge de la voie FI. 'IFOVLD' est alors affiché.
11 non utilisé
12 non utilisé
13 non utilisé
14 non utilisé
15 Ce bit est toujours 0.
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Registre STATus:QUEStionable:SYNC

Ce registre contient les informations concernant la recherche d'événements de synchronisation et de
salve(option FSE-B7 - Analyse vectorielle du signal) (option FSE-B7 - Analyse vectorielle du signal) .

Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions

STATus: QUESt i onabl e: SYNC: CONDi t i on? ou STATus: QUESt i onabl e: SYNC[ : EVENt ] ?.

Tableau 5-11  Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:SYNC

N° de Signification
bit
0 BURSt not found

Ce bit est positionné lorsqu'aucune salve n'a été trouvée (touche logicielle BURST FIND = ON).

1 SYNC not found

Ce bit est positionné lorsque la séquence de synchronisation de midamble n'a pas été trouvée (touche logicielle
SYNC FIND = ON).

2 No carrier

Ce hit est positionné lorsque la puissance de porteuse mesurée lors de la prémesure se situe a 20 dB au-
dessous de la puissance attendue du signal (option FSE-K10 ou FSE-K11).

8 Carrier overload

Ce bit est positionné lorsque la puissance de porteuse mesurée lors de la prémesure se situe a 4 dB au-dessus
de la puissance attendue du signal (option FSE-K10 ou FSE-K11).

4314 non utilisé

15 Ce bit est toujours 0.

Les bits 'SYNC not found' et 'BURSt not found' sont positionnés pour toutes les mesures qui évaluent
cette information. lls sont recalculés & chaque balayage et refletent ainsi le dernier état instantané a la
fin d'un balayage.

Les mesures GSM (options FSE-K10 et FSE-K11) qui utilisent ces deux bits en synchronisation avec le
balayage, sont les suivantes :

- CPW Carrier Power, 'Synch To Midamble' étant activé (*)

- PVT Power versus Time, 'Synch To Midamble' étant activé (*)

- PFE Phase/Frequency Error

- MAC Modulation Accuracy
TAA Trigger AutoAdjust

* Les mesures PVT et CPW n’effectuent pas de recherche de burst en modulation GMSK. La recherche de burst n'est active
gu’en modulation 8PSK (
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Registre STATus:QUEStionable:TRANsducer

Ce registre indique qu'un point de maintien du transducteur a été atteint (bit 14) et quelle plage sera
ensuite balayée (bits 0O a 10). Le balayage se poursuit au moyen de linstruction
I NI Ti at e: CONMeasur e. Le registre peut étre interrogé au moyen des instructions

STATus: QUESt i onabl e: TRANsducer : CONDi ti on? ou
STATus: QUESt i onabl e: TRANsducer[: EVENt] ?

Tableau 5-12  Signification des bits dans le registre STATus:QUEStionable:TRANsducer

Bit-No Signification

0 Range 1
Ce hit est positionné lorsque la plage 1 est atteinte.

1 Range 2
Ce bit est positionné lorsque la plage 2 est atteinte.

2 Range 3
Ce hit est positionné lorsque la plage 3 est atteinte t.

3 Range 4
Ce bit est positionné lorsque la plage 4 est atteinte.

4 Range 5
Ce hit est positionné lorsque la plage 5 est atteinte.

5 Range 6
Ce bit est positionné lorsque la plage 6 est atteinte.

6 Range 7
Ce hit est positionné lorsque la plage 7 est atteinte.

7 Range 8
Ce bit est positionné lorsque la plage 8 est atteinte.

8 Range 9
Ce hit est positionné lorsque la plage 9 est atteinte.

9 Range 10
Ce bit est positionné lorsque la plage 10 est atteinte.

10 non utilisé
11 non utilisé
12 non utilisé
13 non utilisé
14 Subrange limit

Ce bit est positionné lorsque le transducteur a atteint le point de commutation d'une plage a l'autre.

15 Ce bit est toujours 0.
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Utilisation du systeme Status Reporting

Pour que le systéme "Status Reporting" puisse étre utilisé de fagon effective, il faut que les informations
contenues dans ce systéme puissent étre transmises au contréleur pour leur traitement. Pour cela, ily a
plusieurs possibilités indiquées ci-dessous. Des exemples de programme détaillés figurent dans le
chapitre 8, Exemples de programme.

Demande d’intervention (Service Request), structure hiérarchique

Dans certaines conditions, l'appareil peut envoyer une "demande d'intervention" (SRQ) au contréleur.
En général, cette demande déclenche une interruption dans le contrdleur, a laquelle le programme de
commande répond par des réactions appropriées. Comme indiqué sur la Fig. 5-4 une SRQ est
déclenchée lorsqu'un ou plusieurs des bits 2, 3, 4, 5 ou 7 de l'octet d'état est/sont a 1 et que le hit
correspondant du registre SRE est également positionné. Chacun de ces bits résume l'information d'un
autre registre, de la file d'erreurs (Error Queue) ou du tampon de sortie. Par le positionnement approprié
des parties ENABIle des registres d'état, on peut obtenir que des bits quelconques dans des registres
d'état quelconques puissent déclencher une demande d'intervention. Pour pouvoir exploiter les
possibilités de la demande d'intervention, il faut que tous les bits des registres Enable SRE et ESE
soient a "1".

Exemples (voir aussi Fig. 5-4, paragraphe ,Constitution d’'un registre d'état SCPI“ et exemples de
programme, le chapitre 7) :

Utilisation de la commande * OPC pour la génération d’'une SRQ a la fin d’'un balayage.
» Mise a 1 du bit 0 dans le registre ESE (Operation Complete)
» Mise a 1 du bit 5 (ESB) dans le SRE
Aprés avoir terminé ses réglages, I'appareil produit une SRQ.

La SRQ est la seule possibilité pour l'appareil de devenir actif de lui-méme. Chaque programme de
contrdleur doit donc étre concu de fagon telle gu'une demande d'intervention soit déclenchée chaque
fois qu'une fonction erronée se produit. Le programme doit alors réagir a la demande d'intervention
d'une fagon appropriée. Un exemple détaillé d'utilisation d'une routine SRQ figure dans le chapitre 8,
Exemples de programme).

Reconnaissance série (Serial Poll)

Dans le cas d'une reconnaissance série, comme dans le cas de la commande * STB, on effectue
l'interrogation de l'octet d'état de l'appareil. Cette interrogation est toutefois réalisée a l'aide de
messages d'interface et s'effectue donc beaucoup plus vite. La procédure de reconnaissance série est
déja définie dans la norme IEEE 488.1 et elle était jusqu'alors la seule possibilité standard, s'appliquant
quel que soit I'appareil, d'interroger l'octet d'état. La procédure fonctionne également dans les appareils
qui ne respectent ni les régles SCPI ni les regles IEEE 488.2.

La commande QuickBASIC permettant d'exécuter une reconnaissance série est | BRSP() La
reconnaissance série s'utilise principalement pour réaliser un contréle rapide de I'état de plusieurs
appareils raccordés au bus CEl.
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Reconnaissance parallele (Parallel Poll)

Dans le cas d'une reconnaissance paralléle (Parallel Poll), le contréleur peut demander, simultanément
par une méme commande, a un maximum de 8 appareils de transmettre 1 bit d'information sur les
lignes de données, c'est-a-dire de placer la ligne de données affectée chaque appareil au niveau
logique "0" ou "1". De facon analogue au registre SRE, qui définit les conditions nécessaires au
déclenchement d'une SRQ, il existe un registre PPE (Parallel Poll Enable) qui réalise bit & bit avec le
registre STB - compte tenu du bit 6 - des combinaisons logiques ET. Les résultats sont alors combinés
par un opérateur OU et le résultat envoyé (éventuellement sous forme complémentée) comme réponse
a la reconnaissance parallele du contréleur. Le résultat peut également étre interrogé sans
reconnaissance paralléle au moyen de la commande *| ST

L'appareil doit d'abord étre réglé pour la reconnaissance paralléle a l'aide de la commande QuickBASIC
| BPPC() Cette commande assigne une ligne de données a l'appareil et détermine si la réponse doit
étre donnée sous la forme inversée. La reconnaissance paralléle elle-méme s'effectue par | BRPP() |

La procédure de reconnaissance paralléle s'utilise principalement dans le cas de plusieurs appareils
raccordés au bus CEIl pour déterminer rapidement, aprés une SRQ, l'appareil qui a envoyé cette
demande d'intervention. Pour cela, les registres SRE et PPE doivent étre positionné sur la méme
valeur. Un exemple détaillé de reconnaissance paralléle est indiqué dans le chapitre 8, Exemples de
programme.

Interrogation au moyen de commandes

Chaque partie d'un registre d'état peut étre lue au moyen de commandes d'interrogation. Les diverses
commandes sont indiquées dans les descriptions détaillées des registres. Le message retourné est
toujours un nombre représentant la configuration binaire du registre interrogé. L'exploitation de ce
nombre est effectué par le programme contréleur.

En général, les commandes d'interrogation s’utilisent aprés une SRQ, afin d’obtenir des informations
détaillées sur la cause de la SRQ.

Interrogation de la file d’erreurs (Error Queue)

Chaque état d'erreur provoque une inscription dans la file d'erreurs. Ces inscriptions sont des messages
d'erreurs détaillés qui peuvent étre lus par une commande manuelle dans le menu ERROR ou
interrogés via le bus CElI & laide de la commande SYSTem ERRor?. Chaque appel de
SYSTem ERRor ? fournit une inscription de la file d'erreurs. Lorsque la la file d'erreurs est vide, I'appareil
retourne la réponse 0, "No error".

Comme les inscriptions de la file d'erreurs renseignent de fagon plus précise sur les causes d'erreur
gue les registres d'état, il convient d'utiliser l'interrogation de la file d'erreurs dans le programme
contréleur aprés chaque SRQ. Dans la phase de test d'un programme contréleur en particulier, il est
utile d'interroger régulierement la file d'erreurs, car elle enregistre aussi les commandes erronées du
contréleur vers I'appareil.
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Remise a |’état initial du systeme Status Reporting

Le tableau indique les différentes commandes et les événements provocant la remise a I'état initial du
systeme "Status Reporting". Aucune des commandes, a l'exception de *RST et SYSTem:PRESet,
n'influence les réglages fonctionnels de I'appareil. DCL en particulier ne modifie pas les réglages de

l'appareil.

Tableau 5-13 Remise a zéro de fonction d’appareil

Mise en service du

Evénement secteur DCL,SDC
Power-On-Status- (Device Clear, *RST ou STATus:PRESet *CLS
Clear Selected Device | SYSTem:PRESet
Clear)

Résultat 1

Effacement STB,ESR O oui O O O oui
Effacement SRE,ESE O oui ] O O ad
Effacement PPE O oui O O O O
Effacement de parties O oui ] O O oui
EVENL des registres

Effacement des parties O oui O O oui O
ENABIe de tous les

registres OPERation et

QUESTionable.

Mise a 1 de toutes les

parties ENABIle de tous

les autres registres.

Mise a 1 de toutes les 0 oui ] O oui O
parties PTRansition.

Effacement des parties

NTRansition

Effacement de la file oui oui 0 O O oui
d’'erreurs

Effacement du tampon de | oui oui oui 1) 1) 1)
sortie

Effacement du traitement oui oui oui 0 O O
des commandes et du

tampon d’entrée

1) Toute commande placée en téte d’'une ligne de commandes, c’est-a-dire directement a la suite d'un <PROGRAM MESSAGE
TERMINATOR>, provoque l'effacement du tampon de sortie.
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Notation

Description des commandes

Notation

Aux paragraphes suivants sont présentées toutes les commandes réalisées dans l'appareil; elles sont
classées selon les différents sous-systemes de commande, et présentées d'abord sous forme de
tableaux. On trouve ensuite leurs explications détaillées. Les notations utilisées correspondent
largement a celles des normes SCPI. Les informations de conformité SCPI sont indiquées pour chaque
commande, en méme temps que la description de la commande.

Tableau des commandes
Commande :

Parameétres :

Unité :

Remarque :

Indentations

La colonne “Commandes” du tableau indique la liste des commandes et
leur ordre hiérarchique (voir les différentes indentation).

La colonne “Paramétres” indique les parameétres demandés avec leurs
plages de valeurs.

La colonne “Unité” indique I'unité de base des parametres physiques.

La colonne “Remarques” indique :

— sila commande dispose d’'une forme interrogative,

— sila commande dispose d’'une seule forme interrogative et

— si cette commande est réalisée seulement pour une certaine option de
I'appareil.

Les différents niveaux de la hiérarchie de commande SCPI sont
représentés par une position en retrait vers la droite. L'indentation est
d'autant plus profonde que le niveau est plus bas. La notation compléte de
la commande inclut toujours tous les niveaux.

Exemple : SENSe: FREQuency: CENTer
se présente dans le tableau comme suit :

SENSe premier niveau
: FREQuency deuxiéme niveau
: CENTer troisiéeme niveau

Explication des commandes

1065.6016.13

Dans les explications relatives a chaque commande, les commandes sont
indiguées completement, avec toute la hiérarchie des niveaux. Pour
chaque commande sont indiqués, a la suite de sa description, un exemple,
les valeurs par défaut (*RST) - dans la mesure ou elles existent - et la
conformité SCPI. Les modes pour lesquels la commande peut étre utilisée
sont abrégés comme suit:

A Analyse de sighaux

A-F Analyse de signaux - uniguement domaine fréquentiel

A-Z Analyse de signaux - uniquement domaine temporel
(largeur de vobulation zéro)

VA Analyse vectorielle de signaux (option FSE-B7)

VA-D Analyse vectorielle de signaux - Démodulation numérique
(option FSE-B7)

VA-A Analyse vectorielle de signaux - Démodulation analogique
(option FSE-B7)

BTS Analyse GSM BTS (option FSE-K11)

MS Analyse GSM MS (option FSE-K10)

Remarque : Le mode analyse de signaux (analyseur) est disponible sur

'appareil de base. Tous les autres modes exigent les
options correspondantes.
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Majuscules/minuscules

Caracteres spéciaux |

[]

{}

L'emploi des majuscules ou minuscules permet de distinguer la forme
compléte et la forme abrégée d'une méme commande dans la description
(voir chapitre 5). L'appareil lui-méme ne fait pas de distinction entre les
majuscules et les minuscules.

Pour certaines commandes, on peut choisir entre différents mots-clé ayant
un effet identique. Ces mots-clé sont indiqués sur la méme ligne ; ils sont
séparés par un trait vertical. Seul I'un de ces mots-clé doit étre indiqué
dans I'en-téte de la commande. L'action de la commande ne dépend pas
du choix du mot-clé.

Exemple : SENSe: FREQuency: CW : FI Xed

Il est possible de créer les deux commandes suivantes d’effet
identique. Elles provoquent toute deux le réglage de la fréquence
du signal a la valeur constante de 1 kHz :

SENSe: FREQuency: CW 1E3 = SENSe: FREQuency: FI Xed 1E3

Un trait vertical dans lindication des parameétres signifie qu’il y a une
possibilité alternative d'utilisation de ces parameétres, dans le sens de “ou”.
L'effet de la commande est toutefois différent selon le parametre concerné.

Exemple : Sélection des paramétres pour la commande
INPut: COUPling AC | DC

Si le parametre AC est sélectionné, c'est uniquement la
composante AC qui est transmise. Dans le cas du choix de DC,
c’est a la fois la composante AC et la composante DC qui sont
transmises.

Les mots-clé indiqués entre crochets peuvent étre supprimés dans l'en-
téte (voir chapitre 5, Mots-clé insérables au choix). La commande dans sa
longueur compléte doit pouvoir étre acceptée par l'appareil pour des
raisons de compatibilité avec le standard SCPI.

Les parametres entre crochets peuvent également étre insérés ou
supprimés au choix dans une commande.

Les paramétres entre accolades peuvent ou non étre insérés, une ou
plusieurs fois au choix.

Description des paramétres

<Boolean>
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La partie parametres des commandes SCPI est constituée, du fait de la
standardisation, d'éléments syntaxiques qui sont toujours identiques. La
norme SCPI a défini dans ce but une série de termes qui sont utilisés dans
les tableaux de commande. Ces termes qui apparaissent dans les
tableaux entre deux crochets (<...>) sont expliqués brievement dans ce qui
suit (voir aussi le chapitre 5, "Parametres".).

Les parametres correspondant a cette indication peuvent prendre les deux
états "actif" et "inactif'. L'état inactif peut correspondre soit au mot-clé
OFF, soit a la valeur numérique 0 ; I'état actif peut correspondre soit au
mot-clé ON, soit & une valeur numeérique différente de 0. Lors de
l'interrogation du paramétre, la réponse renvoyée est toujours la valeur
numeérique 0 ou 1.
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<numeric_value>

<num>

Ces indications caractérisent des parametres pour lesquels il est possible
d’effectuer aussi bien une entrée numérigue qu'un réglage par
l'intermédiaire de certains mots-clé (character data).

Les mots-clé suivants sont admissibles :
MINimum  Par ce mot-clé, le parametre est placé sur la valeur minimale

réglable.

MAXimum Par ce mot-clé, le parametre est placé sur la valeur maximale
réglable.

DEFault Par ce mot-clé, le parameétre est replacé sur le réglage
standard.

upP Par ce mot-clé, la valeur du paramétre est augmentée d'un
pas.

DOWN Par ce mot-clé, la valeur du paramétre est réduite d'un pas.

Il est possible dinterroger les valeurs numériques de MAXimum/
MINimum/DEFault en indiguant les mots-clé correspondants & la suite du
point d’'interrogation de la commande.

Exemple : SENSe: FREQuency: CENTer ? MAXi mum

fournit comme résultat la valeur numérigue maximale réglable de la
fréquence centrale.

<arbitrary block program data>
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Ce mot-clé est utilisé en relation avec les commandes qui attendent
comme paramétre un bloc de données binaires.
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Commandes générales (Common Commands)

Les "Commandes générales" correspondent a la norme |IEEE 488.2 (CEl 625.2). Les mémes
commandes ont un effet identique dans des appareils différents. Les en-tétes de ces commandes
comportent un "*" suivi de trois lettres. De nombreuses commandes générales concernent le systeme
décrivant I'état instantané de I'appareil (status reporting system) traité de facon détaillée au chapitre 5.

Commande Paramétre Remarques
*CAL? Calibration Query; interrogation uniquement
*CLS Clear Status; pas d'interrogation
*ESE 04255 Event Status Enable
*ESR? 0a 255 Standard Event Status Query; interrogation
uniquement
*IDN? Identification Query; interrogation uniqguement
*ST? 0a 255 Individual Status Query; interrogation uniqguement
*OPC Operation Complete
*OPT? thion Idt_antifice_ltion Query;
interrogation uniqguement
*PCB 0a30 Pass Control Back; pas d'interrogation
*PRE 0a 255 Parallel Poll Register Enable
*PSC 0]1 Power On Status Clear
*RST Reset; pas d'interrogation
*SRE 0a 255 Service Request Enable
*STB? Status Byte Query; interrogation uniqguement
*TRG Trigger; pas d'interrogation
*TST? Self Test Query; interrogation uniquement
*WAI Wait to continue; pas d'interrogation
*CAL?

CALIBRATION QUERY permet de déclencher un calibrage de I'appareil puis interroge ensuite I'état
de calibrage. Les réponses supérieures a 0 indiquent une erreur.

*CLS

CLEAR STATUS permet de mettre a zéro l'octet d'état (Status Byte ; STB), le registre ESR
(Standard-Event-Register) et la partie EVENt des registres QUEStionable et OPERation. La
commande ne modifie pas les parties de masquage et de transition des registres. Elle efface le

tampon de sortie.
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*ESE 0 a 255
EVENT STATUS ENABLE permet de mettre le registre ESE a la valeur indiquée. La commande
d’interrogation *ESE? permet de renvoyer le contenu sous forme décimale du registre ESE.

*ESR?
STANDARD EVENT STATUS QUERY permet de renvoyer le contenu sous forme décimale (0 a
255) du registre ESE et de mettre ensuite & zéro le registre.

*IDN?
IDENTIFICATION QUERY permet d'interroger l'identification de I'appareil.
La réponse de I'appareil est par exemple :"Rohde&Schwarz, FSE, 123456/007, 2.01"

FSE = Identification de I'appareil
123456 = N° de série
2.06 = N° de la version du micrologiciel

*ST?
INDIVIDUAL STATUS QUERY renvoie le drapeau IST sous forme décimale (0 | 1). Le drapeau IST
représente le bit d’état émis pendant 'interrogation de reconnaissance paralléle (voir chapitre 5).

*OPC
OPERATION COMPLETE met le bit 0 dans le registre ESR lorsque toutes les commandes
précédentes ont été exécutées. Ce bit peut étre utilisé pour le déclenchement d’'une demande
d’intervention (voir chapitre 5).

*OPC?

OPERATION COMPLETE QUERY enregistre le message "1" dans le tampon de sortie, lorsque
toutes les commandes précédentes ont été exécutées (voir chapitre 5).
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*OPT?

OPTION IDENTIFICATION QUERY interroge les options contenues dans I'appareil et renvoie une
liste des options installées. Les options sont séparées par des virgules.

Position Option

1 FSE-B3 TV-Demodulator

2 FSE-B4 Low Phase Noise & OCXO

3 FSE-B5 filtre FFT

4 réservé

5 FSE-B7 analyse vectorielle du signal

6 FSE-B8 générateur suiveur 3.5 GHz

7 FSE-B9 générateur suiveur 3.5 GHz / 1/Q modulable
8 FSE-B10 générateur suiveur 7 GHz

9 FSE-B11 générateur suiveur 7 GHz / 1/Q modulable
10 FSE-B12 atténuateur étalonné réglable pour générateur suiveur
11 FSE-B13 option atténuateur étalonné 1 dB FSE-B13
12 réservé

13 FSE-B15 fonction le calculateur

14318 réservé

19 FSE-B21 sortie mélangeur externe

20to 21 réservé

22 FSE-B24

25 FSE-K3 logiciel de mesure du bruit

26 FSE-K4 logiciel de mesure du bruit de phase

27 FSE-K10 logiciel de test GSM, mobile

28 FSE-K11 logiciel de test GSM, stations de base

Exemple: 0, FSE-B4, 0, 0, FSE-B7, 0, O, 0, FSE-B11, FSE-B12,0,0,0,0,0,0,0,0,0, 0,0

*PCB 0430

PASS CONTROL BACK indigue I'adresse du contrdleur devant prendre la commande du bus CEl a

l'issue de I'action déclenchée.

*PRE 0 & 255

PARALLEL POLL REGISTER ENABLE met le registre de reconnaissance paralléle possible a la
valeur indiquée. La commande d'interrogation *PRE? renvoie le contenu sous forme décimale du

registre de reconnaissance paralléle.

*PSC 0| 1

POWER ON STATUS CLEAR détermine si le contenu du registre ENABIe reste maintenu ou s'il est

remis a zéro a la mise sous tension.

*PSC =0

*PSC =0

fait que le contenu des registres d'état est maintenu. Si les registres d'état ESE et SRE
ont la configuration appropriée, une demande d'intervention peut étre déclenchée a la

mise sous tension.

remet a zéro les registres.

La commande d'interrogation *PSC? provoque la lecture du drapeau de la remise a zéro. La réponse
peut étre O ou 1.
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*RST
RESET place I'appareil dans un état de base défini. La commande correspond essentiellement & un
appui sur la touche [PRESET]. Le réglage de base est indiqué dans la description des commandes.

*SRE 0 a 255
SERVICE REQUEST ENABLE met le registre SRE a la valeur indiquée. Le bit 6 (bit de masquage
MSS) reste a 0. Cette commande détermine les conditions d'un déclenchement d'une demande
d'intervention. La commande d'interrogation *SRE? provoque la lecture du contenu du registre SRE
sous forme décimale. Le bit 6 est toujours a 0.

*STB?
READ STATUS BYTE QUERY provoque la lecture du contenu de I'octet d’état sous forme décimale.

*TRG
TRIGGER provoque toutes les actions qui attendent un événement de déclenchement. Cette
commande correspond a INITiate:IMMediate(voir aussi le paragraphe “Sous-systeme TRIGger").

*TST?
SELF TEST QUERY provoque le déclenchement de tous les autotests de I'appareil, et délivre un
code d’erreur sous forme décimale.

*WAI
WAIT-to-CONTINUE ne permet I'exécution des commandes qui suivent que si toutes les
commandes précédentes ont été exécutées et que tous les signaux sont en régime établi (voir aussi
chapitre 5 et “*OPC").
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ABORt / CALCulate FSE

Sous-systeme ABORt

Le sous-systeme ABORt comporte les commandes permettant d’'interrompre les actions déclenchées.
L'action interrompue peut immédiatement étre redéclenchée. Toutes les commandes déclenchent un
événement et elles ne peuvent avoir de ce fait aucune valeur *RST.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
ABORt - - Pas d'interrogation

:ABORt

Cette commande permet d’'interrompre une mesure en cours et replace a I'état initial le systeme de
déclenchement.

Exemple : "ABOR, INI : I M "
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Sous-systeme CALCulate

Le sous-systeme CALCulate comporte des commandes permettant de convertir ou de transformer des
données de l'appareil, ou encore d'effectuer des corrections. Ces fonctions sont exécutées sur des
données aprés leur détection, c'est-a-dire aprés le sous-systéme SENSe.

Dans la représentation a écran divisé (split screen), CALCulatel et CALCulate2 se référent aux deux
parties de I'écran:

CALCulate 1 = Ecran A

CALCulate 2 = Ecran B.

Dans le mode VECTOR ANALYZER, les écrans C et D sont disponibles en plus lorsque le mode a
écran partagé et I'option REAL IMAG PART (CALCul at e: FORVAt Rl Mag) ont été activés.

CALCulate 3 = écran C
CALCulate 4 = écran D.
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FSE

Sous-systeme CALCulate

Sous-systeme CALCulate:DELTamarker

Le sous-systeme CALCulate:DELTamarker permet de

dans I'appareil.

commander les fonctions des marqueurs delta

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
:DELTamarker<1...4>
[:STATe] <Boolean> -
:MODE ABSolute|RELative
:AOFF Pas d'interrogation
‘TRACe <numeric_value> --
X <numeric_value> HZ|S|SYM
:RELative? - -- interrogation uniquement
Y? - - interrogation uniqguement
:MAXimum
[}PEAK] - - Pas d'interrogation
:APEak - - Pas d'interrogation
Analyse vectorielle
‘NEXT - - Pas d'interrogation
‘RIGHt - - Pas d'interrogation
LEFT - - Pas d'interrogation
:MINimum
[:PEAK] - - Pas d'interrogation
‘NEXT - - Pas d'interrogation
‘RIGHt - -- Pas d'interrogation
LEFT - - Pas d'interrogation
:FUNCtion
:FIXed
[[STATe] <Boolean>
:RPOInt
Y <numeric_value> DBM
:OFFSet <numeric_value> DB
X <numeric_value> HZ|S|SYM
:PNOise
[[STATe] <Boolean>
:RESult? - - interrogation uniqguement
:STEP
[:INCRement] <numeric_value> HZ|S|SYM
:AUTO <Boolean> -

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 & 4>[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service le marqueur delta choisi. Lorsqu’aucun
marqueur n'est précisé, c'est automatiguement le marqueur delta 1 qui est sélectionné.

Exemple : ":CALC:DELT3 ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme CALCulate FSE

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:MODE ABSolute | RELative

Cette commande permet de commuter pour le margqueur delta entre I'entrée de fréquence en valeur
relative et celle en valeur absolue.

Exemple : ": CALC: DELT: MCDE ABS"
Propriétés : Valeur *RST: REL

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Dans le cas de MODE RELative, la fréquence est programmeée par rapport au marqueur de
référence ; dans le cas de MODE ABSolute, une valeur absolue est définie pour la fréquence du
marqueur delta.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 & 4>:AOFF
Cette commande permet de mettre en et hors service tous les marqueurs delta actifs..
Exemple : ": CALC: DELT: ACFF"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l 44> TRACe 1a4
Cette commande permet d'associer le marqueur delta choisi a la courbe de mesure indiquée.
Exemple : ": CALC: DELT3: TRAC 2"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:X 0 a MAX (fréquence | temps de balayage | symbole)

Cette commande permet de positionner le marqueur delta choisi sur la fréquence indiquée
(Span > 0) ou le temps indiqué (Span = 0).

Exemple : ": CALC. DELT: X 10. 7MHz"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Sous forme d'interrogation, cette commande fournit la fréquence absolue ou le temps absolu. L'unité
SYM n’est disponible que dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle (FSE-B7).

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:X:RELative?

Cette commande permet d'interroger la fréquence indiquée (Span > 0) ou le temps indiqué (Span =
0) entre le marqueur delta choisi et le marquer de référence.

Exemple : ": CALC: DELT: X: REL?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

1065.6016.13 6.10 F-16



FSE Sous-systeme CALCulate

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:Y?
Cette commande permet d’interroger la valeur du marqueur choisi.

Exemple : ": CALC: DELT: Y?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Dans les représentations complexes (analyse vectorielle de signaux - diagramme polaire), les
parties réelle et imaginaire ainsi que le module et la phase sont sortis séparés par une virgule.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum[:PEAK]

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur maximale instantanée de la
courbe de mesure.

Exemple : ": CALC: DELT: MAX"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : spécifique a l'appareil

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:APEak

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur maximale instantanée de la
courbe de mesure.

Exemple: ": CALC: DELT: MAX: APE"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:NEXT

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du maximum immédiatement
inférieur de la courbe de mesure.

Exemple : ": CALC: DELT: MAX: NEXT"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:RIGHt

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du maximum suivant du
signal a droite de la valeur instantanée du marqueur (c’est-a-dire dans le sens X croissant).

Exemple: ": CALC: DELT: MAX: RI GH'
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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Sous-systeme CALCulate FSE

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:LEFT

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du maximum suivant du
signal a gauche de la valeur instantanée du marqueur (c’est-a-dire dans le sens X décroissant).

Exemple : ": CALC: DELT: MAX: LEFT"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum[: PEAK]

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur minimale instantanée de la
courbe de mesure.

Exemple: ":CALC: DELT: M N
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:MINimum:NEXT

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du minimum immédiatement
supérieur de la courbe de mesure.

Exemple : " CALC: DELT: M N: NEXT"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum:RIGHt

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du minimum suivant du
signal a droite de la valeur instantanée du marqueur (c’est-a-dire dans le sens X croissant).

Exemple : " CALC. DELT: M N: RI GH"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum:LEFT

Cette commande permet de positionner le marqueur delta sur la valeur du minimum suivant du
signal a gauche de la valeur instantanée du marqueur (c’est-a-dire dans le sens X décroissant).

Exemple : ":CALC: DELT: M N: LEFT"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation
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FSE Sous-systeme CALCulate

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:FUNCtion:FIXed[:STATe]

Cette commande permet de mettre en et hors service la mesure relative par rapport & une valeur de
référence fixe.

Exemple : " CALC: DELT: FUNC: FI X ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA-D, BTS, MS

La valeur de référence est indépendante de la courbe de mesure instantanée.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 & 4>:FUNCtion:FIXed:RPQint:Y <numeric_value>
Cette commande permet de définir un nouveau niveau de référence fixe pour la mesure relative.

Exemple : ": CALC: DELT: FUNC: FI X: RPQ Y -10dBnt

Propriétés : Valeur *RST : - (FUNCtion:FIXed[:STATe] est placé sur OFF)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A, VA

La valeur de référence est indépendante de la courbe de mesure instantanée.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:FIXed:RPQint:Y:OFFSet <numeric_value>
Cette commande permet de définir un décalage supplémentaire de niveau pour la mesure relative.

Exemple : ": CALC: DELT: FUNC: FI X: RPG Y: OFFS 10dB"
Propriétés : Valeur *RST: 0dB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Le décalage de niveau est pris en compte lors de la sortie de la valeur de niveau.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 & 4>:FUNCtion:FIXed:RPOint:X <numeric_value>

Cette commande permet de définir une nouvelle fréquence de référence fixe ou un nouvel instant
pour une mesure en valeur relative.

Exemple : ": CALC: DELT: FUNC: FI X: RPO X 10. 7MHz"

Propriétés : Valeur *RST : - (FUNction:FIXed[:STATe] est placé sur OFF)
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A

La valeur de référence est indépendante de la courbe de mesure instantanée. Pour une excursion
(Span) = 0, c’est l'instant de référence qui est défini ; dans les autres cas, c'est la fréquence de
référence.
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:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:PNOise[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la mesure du bruit de phase.

Exemple : ": CALC: DELT: FUNC: PNO ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Lors de la mesure du bruit de phase, les valeurs de correction pour la bande passante et
'amplificateur logarithmigue sont automatiquement prises en compte. La mesure se rapporte aux
valeurs de référence qui ont été définies par FUNCt i on: FI Xed: RPQ nt: Xou Y.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:PNOise:RESult?
Cette commande permet d’interroger le résultat de la mesure de bruit de phase.

Exemple : ": CALC: DELT: FUNC: PNO. RES?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 & 4>:STEP[:INCRement] <numeric_value>
Cette commande permet de définir la largeur de pas du marqueur delta.

Exemple: ": CALC: DELT: STEP 10kHz" (domaine de fréquence)
": CALC: DELT: STEP 5 ns" (domaine temporel)
Propriétés : Valeur *RST : - (STEP est placé sur AUTO)
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande place simultanément STEP:AUTO sur OFF.

:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:STEP:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service I'adaptation automatique de la largeur de pas
du marqueur.

Exemple : ": CALC: DELT: STEP: AUTO OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Dans le cas de AUTO ON, la largeur de pas est de 10 % de la plage de représentation.
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Sous-systeme CALCulate:DLINe

Le sous-systeme CALCulate:DLINe permet de commander les lignes d'évaluation dans l'appareil. Ces
lignes sont des lignes de niveau, des lignes de fréquence et des lignes de temps (selon la graduation de
I'axe X) ainsi que des lignes de seuil et des lignes de référence.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
:DLINe<1|2> <numeric_value> DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HZ|PCT
:STATe <Boolean>
:THReshold <numeric_value> DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HZ|PCT
:STATe <Boolean>
:CTHReshold <numeric_value> DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HZ|PCT
:STATe <Boolean>
:RLINe <numeric_value> DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HZ|PCT
:STATe <Boolean>
:FLINe<1|2> <numeric_value> HZ
:STATe <Boolean>
:TLINe<1|2> <numeric_value> S|SYM
:STATe <Boolean>

:CALCulate<1|2>:DLINe<1|2> MINimum a MAXimum (en fonction de l'unité instantanée)
Cette commande permet de définir la position de la ligne de niveau.

Exemple : ": CALC: DLI N - 20dBnt

Propriétés : Valeur *RST : - (STATe sur OFF)
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

Les lignes de niveau permettent de marquer le niveau indiqué dans la fenétre de mesure.

Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniguement disponibles avec 'option Analyse vectorielle FSE-B7
dans le mode Analyse vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:DLINe<1|2>:STATe ON|OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la ligne de niveau.

Exemple : ": CALC: DLI N2: STAT OFF"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:CALCulate<1|2>:THReshold MINimum a MAXimum (en fonction de I'unité instantanée)
Cette commande permet de définir la position de la ligne de seuil.

Exemple : ": CALC: THR - 82dBnf

Propriétés : Valeur *RST : - (STATe a OFF)
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

La ligne de seuil est utilisée pour les fonctions de marqueur MAX PEAK, NEXT PEAK, etc. comme
limite inférieure pour la recherche de maximum ou de minimum.

Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniquement disponibles avec I'option Analyse vectorielle FSE-B7
dans le mode Analyse vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:THReshold:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la ligne de seuil.

Exemple : ": CALC: THR STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:CTHReshold MINimum to MAXimum (selon l'unité)

Cette commande permet de définir la position d'une ligne de seuil, au-dessous de laquelle toutes les
valeurs mesurées laquelle sont effacées.

Exemple: ": CALC: CTHR - 82dBnt

Propriétés : Valeur *RST : - (STATe sur OFF)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : A, VA, BTS, MS

Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniquement disponibles avec I'option Analyse vectorielle FSE-B7
dans le mode Analyse vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:CTHReshold:STATe ON | OFF

Cette commande permet d'activer ou de désactiver la ligne de seuil au-dessous de laquelle toutes
les valeurs mesurées sont effacées.

Exemple : ": CALC: CTHR STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1]2>:FLINe<1]|2> 0 & fyax
Cette commande permet de définir la position des lignes de fréquence.

Exemple : " CALC: FLI N2 120MHz"
Propriétés : Valeur *RST: - (STATe a OFF)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F, VA BTS, MS

Les lignes de fréquence permettent de marquer les fréquences indiquées dans la fenétre de mesure.
Les lignes de fréquence sont uniquement utilisables dans le cas d’'une excursion (SPAN) > 0.
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:CALCulate<1|2>:FLINe<1|2>:STATe ON|OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la ligne de fréquence.

Exemple: ": CALC: FLI N2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A-F, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:RLINe MINimum a MAXimum (en fonction de I'unité instantanée)
Cette commande permet de définir la position de la ligne de référence.

Exemple : ": CALC: RLI N - 10dBnt

Propriétés : Valeur *RST : - (STATe a OFF)
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

La ligne de référence est utilisée comme référence lors des opérations arithmétiques sur les courbes
de mesure.

Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniquement disponibles avec I'option Analyse vectorielle FSE-B7
dans le mode Analyse vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:RLINe:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la ligne de référence.

Exemple : ": CALC: RLI N: STAT O\
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:TLINe<1|2> 0 a 1000s
Cette commande permet de définir la position des lignes de temps.

Exemple: ": CALC: TLI N 10ns"

Propriétés : Valeur *RST : - (STATe a OFF)
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A-Z, VA, BTS, MS

Les lignes de temps permettent de marquer les temps indiqués dans la fenétre de mesure. Les
lignes de temps sont uniqguement utilisables dans le cas d'une excursion (SPAN) = 0.

:CALCulate<1]2>:TLINe<1]|2>:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la ligne de temps.

Exemple: " CALC: TLI N2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA, BTS, MS
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Sous-systeme CALCulate:FEED

Le sous-systeme CALCulate:FEED permet de choisir les données mesurées. Ce sous-systéme est
disponible uniquement avec l'option FSE-B7 et dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du
signal.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE

CALCulate<1|2>
:FEED <string> Analyse vectorielle
Pas d'interrogation

:CALCulate<1|2>:FEED <string>
Cette commande permet de choisir les données mesurées devant étre affichées.

Parametre : <string>::= ‘XTIM:DDEM:MEAS’ |
‘XTIM:DDEM:REF’ |
‘XTIM:DDEM:ERR:MPH’ |
‘XTIM:DDEM:ERR:VECT" |
‘XTIM:DDEM:SYMB’ |
XTIM:AM’ |
KTIM:FM’ |
XTIM:PM’ |
KTIM:AMSummary’ |
XTIM:FMSummary’ |
XTIM:PMSummary’ |

‘TCAP’

Exemple: ": CALC: FEED ‘ XTI M DDEM SYMB' "
Propriétés : Valeur *RST: ‘XTIM:DDEM:MEAS’

SCPI: conforme
Mode: VA
Les paramétres de chaine ont la signification suivante :
‘XTIM:DDEM:MEAS’ Signal de mesure (filtré, synchronisé sur horloge symboles)
‘XTIM:DDEM:REF’ Signal de référence (généré intérieurement a partir du signal de

mesure démodulé)
‘XTIM:DDEM:ERR:MPH’ Signal d'erreur (erreur de module et de phase)
‘XTIM:DDEM:ERR:VECT’  Signal d'erreur de vecteur

‘XTIM:DDEM:SYMB’ Tableau des symboles (bits démodulés et tableau avec erreurs de
modulation)

'XTIM:AM' Signal AM démodulé (démodulation analogique)

'XTIM:FM' Signal FM démodulé (démodulation analogique)

'XTIM:PM' Signal PM démodulé (démodulation analogique)
'XTIM:AMSummary' AM-Summary Marker (démodulation analogique)
'XTIM:FMSummary' FM-Summary Marker (démodulation analogique)
'XTIM:PMSummary' PM-Summary Marker (démodulation analogique)

‘TCAP’ Signal de mesure dans le tampon Capture
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Sous-systeme CALCulate:FORMat

Le sous-systeme CALCulate:FORMat détermine le traitement ultérieur et la conversion des données
mesurées. Ces commandes sont uniquement disponibles avec I'option Analyse vectorielle FSE-B7 dans
le mode Analyse vectorielle du signal.

COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE

CALCulate<1|2>

:FORMat MAGNitude | PHASe | UPHase | Analyse vectorielle
RIMag | FREQuency | IEYE | QEYE |
TEYE | FEYE | COMP | CONS

:FSK
:DEViation
:REFerence <numeric_value> HZ Analyse vectorielle

:CALCulate<1|2>:FORMat MAGNitude | PHASe | UPHase | RIMag | FREQuency | IEYE | QEYE |
TEYE | FEYE | COMP | CONS

Cette commande définit la représentation des courbes de mesure.

Exemple: ": CALC: FORM CONS"
Propriétés : Valeur *RST: MAGNitude

SCPI: conforme
Mode: VA-D

Les réglages autorisés dépendent du format de données mesurées choisi (voir CALCul at e: FEED).

Réglable en cas de représentation des erreurs de modulation (ERROR SIGNAL), du signal de
mesure (MEAS SIGNAL) et du signal de référence (REFERENCE SIGNAL)

MAGNitude Représentation du module dans le domaine temporel

PHASe | UPHase Représentation de la phase dans le domaine temporel avec ou sans
("unwrapped”) limitation a £ 180°.

FREQuency Représentation de la courbe de fréquence dans le domaine temporel

RIMag Représentation de la courbe du temps des composantes en phase ou
de quadrature

COMP Représentation du diagramme vectoriel polaire (Complex)

CONS Représentation du diagramme vectoriel polaire (Constellation)

Réglable en cas de représentation du signal de mesure (MEAS SIGNAL) et du signal de référence
(REFERENCE SIGNAL)

IEYE | QEYE Diagramme de I'ceil des composantes en phase ou de quadrature
TEYE Représentation du diagramme en treillis
FEYE Diagramme de I'oeil de la modulation FSK (modulation par

déplacement de fréquence)

:CALCulate<1|2>:FSK:DEViation:REFerence <numeric_value>
Cette commande définit la valeur de référence de I'excursion de fréquence pour la modulation FSK.

Exemple: ": CALC: FSK: DEV: REF 20kHz"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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Sous-systeme CALCulate:LIMit

Le sous-systéme CALCulate:LIMit se rapporte aux lignes de valeur limite et aux tests de dépassement
de limites. Les lignes peuvent étre définies comme lignes de valeur limite supérieure ou comme lignes
de valeur limite inférieure. Les différentes valeurs des lignes de valeur limite correspondent a un
nombre identique de valeurs sur I'axe x (CONTTrol).

COMMANDE | PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
LIMit<1...8>
:ACTive? Interrogation uniqguement
‘TRACe <numeric_value>
:STATe <Boolean> -
:UNIT DBM | DBPW | WATT |
DBUV | DBMV | VOLT |
DBUA | AMPere | DBPT |
DB | DBUV_MHZ | DBMV_MHZ |
DBUA_MHZ | DBUV_M | DBUA M |
DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ |
DEG |RAD | S| HZ | PCT | UNITLESS
:CATalog? Interrogation uniqguement
:CONTrol
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. HZ|S|SYM
:DOMain FREQuency|TIME
:OFFSet <numeric_value> HZ|S|SYM
:MODE RELative|ABSolute
:UNIT Analyse vectorielle
[:TIME] S|SYM
:SHIFt <numeric_value> HZ|S|SYM
:SPACing LINear | LOGarithmic
:UPPer
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HzZ|PCT
:STATe <Boolean> -
:OFFSet <numeric_value> DB| DEG| RAD|
S|Hz|PCT
‘MARGIn <numeric_value> DB| DEG| RAD|
S|Hz|PCT
:MODE RELative|ABSolute -
:SHIFt <numeric_value> DB |DEG| RAD|
S|Hz|PCT
:SPACing LINear | LOGarithmic
LOWer
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. DBM | DB |
DEG | RAD |
S|HZ|PCT
:STATe <Boolean> -
:OFFSet <numeric_value> DB| DEG| RAD|
S|Hz|PCT
:MARGIn <numeric_value> DB| DEG| RAD|
S|Hz|PCT
:MODE RELative|ABSolute -
:SHIFt <numeric_value> DB| DEG| RAD|
S|HZ|PCT
:SPACing LINear | LOGarithmic
FAIL? Interrogation uniquement
:CLEar
[:IMMediate] - -
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COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
:LIMit<1...8>
:COMMent
:COPY <string> Pas d'interrogation
:NAME 1...8 | < name>
:DELete <string>
:BURSt - Option FSE-K11/K10
:PTEMplate? Interrogation uniqguement
:POWer? - Interrogation uniqguement
:PFERror? -- Interrogation uniqguement
:MACCuracy? - Interrogation uniqguement
:SPECtrum -
-MODulation? ARFCn | TXBand | RXBand | Interrogation uniquement
COMBined | DCSRx1800
‘FAILS? ARFCn | TXBand | RXBand | Interrogation uniquement
COMBined | DCSRx1800
:EXCeptions? ARFCn | TXBand | RXBand | Interrogation uniquement
COMBined | DCSRx1800
:SWITching? - Interrogation uniquement
‘EAILS? - Interrogation uniqguement
‘SPURious? TXBand | OTXBand | RXBand | Option FSE-K11; FSE-K10
IDLeband Interrogation uniqguement
‘FAILS? TXBand | OTXBand | RXBand | Interrogation uniquement
IDLeband
‘MARGIN <numeric_value> DB Option FSE-K11; FSE-K10
:ACPower
[[STATe] <Boolean>
:ACHannel <numeric_value>, <numeric_value> | DB, DB
:STATe <Boolean>
‘RESUIt? - Interrogation uniquement
:ALTernate<1[2> <numeric_value>, <numeric_value> | DB, DB
‘STATe <Boolean>
‘RESUIt? - Interrogation uniquement

:CALCulate<1|2>:LIMit<1...8>:ACTive?

Cette instruction permet d'interroger les noms de toutes les lignes de valeur limite activées, le suffixe
de Calculate et de Limit est ignoré.
Les noms sont sortis dans I'ordre alphabétique.

Un chaine vide est retournée si aucune ligne de valeur limite n'est activée.

Exemple: " CALC: LI M ACT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 4 8> TRACe 1a4
Cette commande permet d'affecter une courbe a la ligne de valeur limite indiquée.

Exemple:
Propriétés :

Mode :

1065.6016.13

": CALC: LI M2: TRAC 2"

Valeur *RST: 1
SCPI :

A, VA, BTS, MS

spécifique a l'appareil
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:STATe ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service le test de valeur limite.La ligne de valeur limite
se désactive lorsqu'on désactive le test de valeur limite.

Exemple : ":CALC: LI M STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le résultat du test de valeur limite peut étre interrogé par CALCul ate: LI M t: FAI L?

:CALCulate<1|2>:LIMit<1...8>:UNIT
DBM | DBPW | WATT | DBUV | DBMV | VOLT |DBUA | AMPere | DBPT | DB | DBUV_MHZ |
DBMV_MHZ | DBUA_MHZ | DBUV_M | DBUA_M | DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ |DEG | RAD | S |
HZ | PCT | UNITLESS

Cette commande permet de définir I'unité de la ligne de valeur limite correspondante.

Exemple: ":CALC. LIMUNIT DBUV"
Propriétés: Valeur *RST: DBM

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

DBUV_MHZ et DBUA MHZ caractérisent respectivement les unités DBUV/MHZ et DBUA/MHZ.
L'indication de I'unité DB conduit automatiqguement a la commutation de Limit-Line sur le mode de
fonctionnement "relative”. Toutes les autres unités entrainent la commutation de Limit-Line sur le
mode de fonctionnement "absolute". Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniguement disponibles dans
le mode analys e vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:LIMit:CATalog?

Cette commande permet de lire les noms de toutes les lignes de valeur limite mémorisées sur le
disque dur. Syntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier>,<1ére longueur de fichier>,<2éme nom de fichier>,,<2éme longueur de
fichier>,....,<néme nom de fichier>,

<néme longueur de fichier>,

Exemple : ": CALC: LI M CAT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol[:DATA] <num_value>,<num_value>..

Cette commande détermine les valeurs de I'axe des x (fréquences, temps ou symboles) pour les
lignes de valeur limite UPPER et LOWER.

Exemple: ":CALC: LI M CONT 1Mz, 30MHz, 300MHz, 1GHz"

Propriétés : Valeur *RST : - (LIMit:STATe est placé sur OFF)
SCPI : conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

Le nombre de valeurs pour I'axe CONTrol doit correspondre a un nombre identique de valeurs pour
les lignes correspondantes de valeur limite UPPer et/ou LOWer. Les unités suivantes sont permis
pour les différents parametres: HZ | S | SYM, ou SYM est disponible uniquement dans le mode de
fonctionnement Analyse vectorielle des signaux.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:DOMain FREQuency | TIME

Cette commande permet de définir pour les valeurs de I'axe x le domaine de fréquence ou le
domaine temporel.

Exemple : " CALC: LI M CONT: DOM TI ME"
Propriétés : Valeur *RST : FREQuency

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:OFFSet <numeric_value>

Cette commande permet de définir un décalage pour I'axe x d'une ligne de valeur limite relative dans
le domaine de fréquence ou le domaine temporel.

Exemple: ": CALC: LI M CONT: OFFS 100us"
Propriétés: Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:MODE RELative | ABSolute
Cette commande permet de définir d'échelle relative ou absolue de I'axe x d'une ligne de valeur

limite.
Exemple: " CALC: LI M CONT: MODE REL"
Propriétés: Valeur *RST: ABSolute

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La sélection de RELative entraine la commutation de l'unité sur DB.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:UNIT[:TIME] S|SYM
Cette commande définit I'unité valable pour I'échelle de I'axe des x des lignes de valeur limite

Exemple: ":CALC: LI M CONT: UNI T SYM
Propriétés: Valeur *RST: S

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:SHIFt <numeric_value>
Cette commande déplace une ligne de valeur limite de la valeur indiquée le long de l'axe des x.

Exemple: ": CALC: LI M2: CONTr ol : SHI F 50KHZ"
Propriétés: Valeur *RST:  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Etant donné que cette commande est un événement, elle n'a pas de *valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:SPACing LINear | LOGarithmic

Cette commande permet de sélectionner le type d'interpolation (linéaire ou logarithmique) appliqué
pour déterminer la ligne de valeur limite a partir des points représentatifs de fréquence.

Exemple : " CALC: LI M CONT: SPAC LOG'
Propriétés: Valeur *RST: LIN

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>..
Cette commande permet de définir les valeurs pour la ligne de valeur limite supérieure.

Exemple: ":CALC: LI M UPP -10,0,0,-10"

Propriétés : Valeur *RST : - (LIMit:STATe est placé sur OFF)
SCPI : conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

Le nombre de valeurs pour I'axe CONTrol doit correspondre & un nombre identique de valeurs pour
la ligne correspondante de valeur limite UPPer. L'unité doit correspondre a 'unité choisie par

CALC: LI M UNI T.Lorsque les valeurs de mesure dépassent la ligne de valeur limite UPPer, le test
Limit signale une erreur. Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniquement disponibles dans le mode
Analyse vectorielle du signal.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:STATe ON | OFF

Cette commande permet de sélectionner une ligne de valeur limite et de la définir comme ligne de
valeur limite supérieure.

Exemple: ": CALC: LI M UPP: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le test de valeur limite s’active au moyen de l'instruction CALCul at e: LI M t: STATe ON. Le
résultat du test de valeur limite peut étre interrogé par CALCul ate: LIM t: FAI L?

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:OFFSet <numeric_value>
Cette commande permet de définir un décalage pour I'axe y d'une ligne de valeur limite relative.

Exemple: ": CALC: LI M UPP: OFFS 3dB"
Propriétés: Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:MARGIn <numeric_value>
Cette commande permet de définir une distance de sécurité a la ligne de valeur limite supérieure.

Exemple: ": CALC: LI M UPP: MARG n 10dB"
Propriétés: Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:MODE RELative | ABSolute

Cette commande permet de définir I'échelle relative ou absolue de I'axe y d'une ligne de valeur limite
supérieure.

Exemple: ": CALC: LI M UPP: MCDE REL"
Propriétés: Valeur *RST: ABSolute

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:SHIFt <numeric_value>
Cette commande déplace une ligne de valeur limite de la valeur indiquée le long de I'axe des'y.

Exemple: ": CALC: LI M3: UPP: SH F 20DB"
Propriétés: Valeur *RST: --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Etant donné que cette commande est un événement, elle n'a pas de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:SPACing LINear | LOGarithmic

Cette commande permet de choisir ou l'interpolation linéaire ou l'interpolation logarithmique de la
ligne de valeur limite supérieure.

Exemple: ": CALC: LI M UPP: SPAC LCG'
Propriétés: Valeur *RST: LIN

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>..
Cette commande permet de définir les valeurs pour la ligne de valeur limite inférieure.

Exemple: ":CALC: LI M LOW - 30, - 40, - 40, - 30"

Propriétés : Valeur *RST : - (LIMit:STATe est commuté sur OFF)
SCPI : conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

Le nombre de valeurs pour I'axe CONTrol doit correspondre & un nombre identique de valeurs pour
la ligne correspondante de valeur limite LOWer. L'unité doit correspondre a I'unité choisie par
CALC: LI M UNI T. Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniguement disponibles dans le mode Analyse
vectorielle du signal. Lorsque les valeurs de mesure sont inférieures a la ligne de valeur limite
LOWer, le test Limit signale une erreur.

1065.6016.13 6.25 F-16



Sous-systeme CALCulate FSE

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:STATe ON | OFF

Cette commande permet de sélectionner une ligne de valeur limite et de la définir comme ligne de
valeur limite inférieure.

Exemple: ":CALC: LI M LOWN STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le test de valeur limite s'active au moyen de l'instruction CALCul ate: LI M t: STATe ON. Le
résultat du test de valeur limite peut étre interrogé par CALCul ate: LIM t: FAI L?

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:OFFSet <numeric_value>
Cette commande permet de définir un décalage pour I'axe y d'une ligne de valeur limite relative.

Exemple: ": CALC. LI M LOW OFFS 3dB"
Propriétés: Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:MARGin <numeric_value>
Cette commande permet de définir une distance de sécurité a la ligne de valeur limite inférieure.

Exemple: ": CALC. LI M LON MARG n 10dB"
Propriétés: Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:MODE RELative | ABSolute
Cette commande permet de définir I'échelle relative ou absolue de I'axe y d'une ligne de valeur limite

inférieure.
Exemple: ":CALC: LI M LOW MCDE REL"
Propriétés: Valeur *RST: ABSolute

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:SHIFt <numeric_value>
Cette commande déplace une ligne de valeur limite de la valeur indiquée le long de I'axe desy.

Exemple: ":CALC: LI MB: LOW SHI F 20DB"
Propriétés: Valeur *RST:  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Etant donné que cette commande est un événement, elle n'a pas de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:SPACing LINear | LOGarithmic

Cette commande permet de choisir ou l'interpolation linéaire ou l'interpolation logarithmique de la
ligne de valeur limite inférieure.

Exemple: " CALC: LI M LOW SPAC LCG'
Propriétés: Valeur *RST: LIN

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:FAIL?
Cette commande permet d'interroger le résultat du test Limit.

Exemple : ": CALC: LI M FAI L?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le résultat du test Limit fournit comme réponse la valeur O pour PASS et la valeur 1 pour FAIL.

Pour les tests de stations de base et de stations mobiles GSM (FSE-K10/K11), le résultat du test de
valeur limite est déterminé par cette instruction lors de la mesure du spectre de modulation et du
spectre transitoire en balayage de fréquence.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CLEar[:IMMediate]

Cette commande permet d’effacer le résultat du test Limit
instantané.:CALCulate<1|2>:LIMit<1...8>:SPECtrum:MODulation?

Exemple: ": CALC: LI M CLE"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un “Event” et n’a de ce fait pas de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:COMMent <string>
Cette commande définit un commentaire pour la ligne de valeur limite sélectionnée

Exemple: ":CALC.LIMCOW 'Limte supérieure du spectre'"
Propriétés: Valeur *RST: commentaire vide

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:COPY 1 a8 | <name>
Cette commande permet de recopier une ligne de valeur limite sur une autre.

Paramétre: 1 & 8 ::= Nombre de la ligne de valeur limite, ou bien.
<name> ::= Nom de la ligne de valeur limite sous forme d'une chaine de
caracteres
Exemple: ": CALC: LI ML: COPY 2"
": CALC: LI ML: COPY ' GSMR' "
Propriétés: Valeur *RST: --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le nom de la ligne de valeur limite peut contenir un maximum de 8 caractéres. Cette commande est
un “Event” et n'a de ce fait pas de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:NAME <nom de la ligne de valeur limite>

Cette commande attribue le nom d’une ligne de valeur limite au nombre d’une ligne de valeur limite
(1 &4 8). Sila ligne de valeur limite de ce nom n'existe pas encore, elle est créée. Lors de la création
d'une ligne de valeur limite, sont prises en compte les valeurs d'une ligne de valeur limite antérieure
de ce numéro de ligne et I'unité instantanée affichée a I'écran est prise comme unité pour la nouvelle
ligne de valeur limite. Si aucune ligne valable de valeur limite de ce numéro de ligne n'a pas encore
été inscrite, la nouvelle ligne ne sera sauvegardée que si des valeurs correctes ont été indiquées
pour l'axe des x et celui des y (avec les instructions CALCul at e: LI M t : CONTr ol : DATA et
CALCul at e: LI M t: LONer | UPPer : DATA).

Exemple: ": CALC: LI ML: NAME ' GSML™ "

Propriétés: Valeur *RST: 'REM1'a'REMS8' pour ligne 1a 8
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

Le nom de la ligne de valeur limite peut contenir un maximum de 8 caractéres.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1a 8>:DELete
Cette commande efface la ligne de valeur limite choisie.

Exemple: ": CALC: LI ML: DEL"
Propriétés: Valeur *RST: --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un “Event” et n’a de ce fait pas de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:BURSt:PTEMplate?

Cette commande permet d’interroger le résultat du contréle de valeur limite dans la mesure Power
vs. Time.

Parametreé: Le résultat de mesure est sorti dans Character Data. Les valeurs possibles sont :
PASSED pas de dépassement
FAILED dépassement d'une valeur limite
RUNNING mesure incompléte
Exemples : ": CALC: LI M BURS: PTEM?"
Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.
Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été exécutée. Les suffixes
numériques <1|2> ou <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:BURSt:POWer?
Cette commande permet d’interroger le résultat global de la mesure Carrier Power.

Parametreé: Le résultat de mesure est sorti dans Character Data. Les valeurs possibles sont :
PASSED pas de dépassement
FAILED dépassement d'une valeur limite
ABORTED mesure interrompue
RUNNING mesure incompléte
Exemples : ": CALC: LI M BURS: PONP"
Résultat : PASSED
Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

Un message Query Error est délivré lorsque cette commande est déclenchée avant que la mesure
Carrier Power soit lancée pour la premiére fois. Les suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans
importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:BURSt:PFERror?
Cette commande permet d’interroger le résultat global de la mesure Phase-Frequency Error.

Parameter: 1 pas de dépassement

0 dépassement d'une valeur limite
Exemple: ": CALC: LI M BURS: PFER?"

Résultat : 1
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

Un message Query Error est délivré lorsque cette commande est déclenchée avant que la mesure
Phase/Frequency Error soit lancée pour la premiéere fois. Les suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8>
sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:BURSt:MACCuracy?
Cette commande permet d’interroger le résultat global de la mesure Modulation Accuracy.

Parameter: 1 pas de dépassement

0 dépassement d'une valeur limite
Exemple: ": CALC: LI M BURS: MACC?"

Résultat : 1
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

Un message Query Error est délivré lorsque cette commande est déclenchée avant que la mesure
Modulation Accuracy soit lancée pour la premiére fois. Les suffixes numériques <1|2> ou <1 a 8>
sont sans importance pour cette commande.

Cette instruction n'est disponible qu'avec I'option FSE-K20 / FSE-K21.

:CALCulate<1]2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:MODulation? ARFCn | TXBand | RXBand | COMBIined |
DCSRx1800

Cette commande permet d’interroger le résultat global de la mesure Spectrum due to Modulation
dans le mode List. Dans le mode fréquence, le dépassement de la valeur limite s'interroge avec
CALCul ate: LI M t: FAI L?.

Parametre : ARFCn::= ARFCN = 1.8 MHz
TXBand::= Bande TX
RXBand::= Bande RX
COMBIned::= ARFCN + 1.8 MHz / Bande TX
DCSRx1800::= Bande RX DCS 1800 (seulement FSE-K10)

Le résultat de mesure est sorti dans Character Data. Les valeurs possibles sont :

PASSED pas de dépassement
FAILED dépassement d'une valeur limite
ABORTED mesure interrompue
RUNNING mesure incompléte
Exemples : ": CALC: LI M SPEC. MOD? RXB"
Résultat :PASSED
Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Les
suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPECtrum:MODulation:FAILs? ARFCn | TXBand | RXBand |

COMBined | DCSRx1800

Cette commande permet d’interroger le nombre de dépassements de valeur limite dans la mesure
Spectrum due to Modulation dans le mode List. Le nombre de dépassements de valeurs limites est
la somme de tous les dépassements au-dessus et au-dessous de la porteuse. Dans le mode
fréquence, le dépassement de la valeur limite s'interroge avec CALCul ate: LI M t: FAI L?

Parameétre :

Exemples :
Propriétés :

Mode:

ARFCn::= ARFCN * 1.8 MHz

TXBand::= Bande TX

RXBand::= Bande RX

COMBiIned::= ARFCN * 1.8 MHz / Bande TX
DCSRx1800::= Bande RX DCS 1800 (seulement FSE-K10)
": CALC. LI M SPEC. MOD: FAI L? RXB"

Valeur *RST :  --
SCPI : spécifique a l'appareil

BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Les
suffixes numériques <1|2> ou <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPECtrum:MODulation:EXCeptions? ARFCn | TXBand | RXBand |

COMBined | DCSRx1800

Cette commande permet d’interroger le nombre de dépassements de valeur limite caractérisés par
Exception dans la mesure Spectrum due to Modulation. Elle n'est valable que dans le mode List.

Parameétre :

Exemples :
Propriétés :

Mode:

ARFCn::= ARFCN + 1.8 MHz

TXBand::= Bande TX

RXBand::= Bande RX

COMBIned::= ARFCN + 1.8 MHz / Bande TX
DCSRx1800::= Bande RX DCS 1800 (seulement FSE-K10)

": CALC: LI M SPEC: MOD: EXC? RXB"

Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil

BTS, MS

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Les
suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPECtrum:SWITching?

Cette commande permet d'interroger le résultat global de la mesure Spectrum due to Switching
Transients dans le mode List. Dans le mode fréquence, le dépassement de la valeur limite
s'interroge avec CALCul ate: LI M t: FAI L?.

Parametre : Le résultat de mesure est sorti dans Character Data. Les valeurs possibles sont :
PASSED pas de dépassement
FAILED dépassement d'une valeur limite
ABORTED mesure interrompue
RUNNING mesure incompléte
Exemples : ": CALC: LI M SPEC. SW T?"
Résultat :PASSED
Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.
Les suffixes numériques <1|2> ou <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPECtrum:SWITching:FAILs?

Cette commande permet d’interroger le nombre de dépassements de valeur limite dans la mesure
Spectrum due to Modulation dans le mode List. Le nombre de dépassements de valeurs limites est
la somme de tous les dépassements au-dessus et au-dessous de la porteuse. Dans le mode
fréquence, le dépassement de la valeur limite s'interroge avec CALCul at e: LI M t: FAI L?.

Exemples : ": CALC: LI M SPEC: SW T: FAI L?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.
Les suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPURious? TXBand | OTXBand | RXBand | IDLeband
Cette commande permet d’interroger le résultat global de la mesure Spurious Emissions.

Parameétre : TXBand::= Bande TX
OTXBand::= Not TX-Band
RXBand::= Bande RX (seulement FSE-K11)
IDLeband::= Bande Idle (seulement FSE-K10)

Le résultat de mesure est sorti dans Character Data. Les valeurs possibles sont :

PASSED Pas de dépassement

FAILED Dépassement d'une valeur limite
ABORTED Mesure interrompue
RUNNING Mesure incompléte

Exemples : ": CALC: LI M SPUR? OTXB"
Résultat :PASSED
Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.
Les suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans importance pour cette commande.

1065.6016.13 6.32 F-16



FSE Sous-systeme CALCulate

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:SPURious:FAILs? TXBand | OTXBand | RXBand | IDLeband

Cette commande permet d’interroger le nombre de dépassements de valeur limite dans la mesure
Spurious Emissions.

Parameétre : TXBand::= Bande TX
OTXBand::= Not TX-Band
RXBand::= Bande RX (seulement FSE-K11)
IDLeband::= Bande Idle (seulement FSE-K10)

Exemples : ": CALC: LI M SPUR: FAI L? OTXB"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Les
suffixes numériques <1|2> ou <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:MARGin 0 a 100DB

Cette commande permet de modifier la valeur Margin (marge de sécurité par rapport a la valeur
limite proprement dite) pour le contrble de valeur limite).

Exemples : ": CALC. LIM:MARG 6DB"
Propriétés : Valeur *RST : 3DB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Les suffixes numériques <1|2> ou <1 & 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service le contrble de valeur limite dans la mesure de
puissance de canal adjacent (Adjacent Channel Power). Aprés, il faut spécifier, a l'aide des
commandes CALC: LI M ACP: ACH: STAT ou CALC: LI M ACP: ALT: STAT, sile contrble de valeur
limite s'effectue pour le canal adjacent supérieur/inférieur ou pour le canal adjacent "alternate".

Exemples : ":CALC. LI M ACP ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ACHannel 0 4 100DB, 0 a 100DB

Cette commande permet de fixer la valeur limite pour le canal adjacent inférieur/supérieur dans la
mesure de puissance de canal adjacent (Adjacent Channel Power).

Paramétre : La premiére valeur correspond a la valeur limite pour le canal adjacent inférieur,
la deuxieme a la valeur limite pour le canal adjacent supérieur.

Exemples : ": CALC. LI M ACP: ACH 30DB, 30DB"

Propriétés : Valeur *RST: 0DB
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A, VA

Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ACHannel:STATe ON | OFF

Cette commande permet d’'activer le contr6le de valeur limite pour le canal adjacent dans la mesure
de puissance de canal adjacent (Adjacent Channel Power). Le contrdle de valeur limite doit étre
activé avant a l'aide de la commande CALC: LI M ACP ON.

Exemples : " CALC: LI M ACP: ACH: STAT ON
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ACHannel:RESult?

Cette commande permet d’interroger le résultat du contréle de valeur limite pour le canal adjacent
inférieur/supérieur dans la mesure de puissance de canal adjacent.

Parametre : Le résultat a la forme <result>, <result> avec :
<result> = PASSED | FAILED, la premiere valeur retournée caractérisant le canal adjacent inférieur,
la deuxieme le canal adjacent supérieur.

Exemples : ": CALC: LI M ACP: ACH: RES?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
produit un Query-Error lorsque la mesure de puissance de canal adjacent est hors service.
Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ALTernate<1|2> 0 & 100DB, 0 a 100DB.

Cette commande permet de fixer la valeur limite au choix pour le premier/deuxiéme canal adjacent
"alternate” dans la mesure de puissance de canal adjacent (Adjacent Channel Power).

Parametre : La premiére valeur caractérise la valeur limite pour le canal adjacent ,alternate”
inférieur choisi, la deuxiéme celle pour le canal adjacent ,alternate” supérieur.
Le suffixe numérique ALTer nat e<1| 2> caractérise le premier/deuxiéme canal
adjacent ,alternate”.

Exemples : ": CALC. LI M ACP: ALT2 30DB, 30DB"
Propriétés : Valeur *RST: 0DB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.

:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ALTernate<1|2>:STATe ON | OFF

Cette commande permet d’'activer le contréle de valeur limite au choix pour le premier/deuxiéme
canal adjacent ,alternate” dans la mesure de puissance de canal adjacent (Adjacent Channel
Power). Le contréle de valeur limite doit étre activé avant a l'aide de la commande CALC: LI M ACP
ON.

Exemples : ": CALC: LI M ACP: ALT2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:ACPower:ALTernate<1|2>:RESult?

Cette commande permet d’interroger le résultat du contréle de valeur limite pour le
premier/deuxiéme canal adjacent ,alternate” choisi dans la mesure de puissance de canal adjacent.

Parameétre :

Exemples :
Propriétés :

Mode:

Le résultat a la forme <result>, <result> avec :

<result> = PASSED | FAILED,

la premiére valeur retournée caractérisant le canal adjacent inférieur, la
deuxiéme le canal adjacent supérieur choisi.

" CALC:. LI M ACP: ALT2: RES?"

Valeur *RST :  --
SCPI : spécifique a l'appareil

A, VA

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
produit un Query-Error lorsque la mesure de puissance de canal adjacent est hors service.
Les suffixes numériques <1 a 8> sont sans importance pour cette commande.
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Sous-systeme CALCulate:MARKer

Le sous-systeme CALCulate:MARKer permet de commander les fonctions des marqueurs dans

l'appareil.
COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
‘MARKer<1...4>
[:STATe] <Boolean> -
:AOFF Pas d'interrogation
:TRACe <numeric_value> --
X <numeric_value> HZ|S|SYM
:SLIMits
[[STATe] <Boolean>
:COUNt <Boolean> -
:RESolution <numeric_value> HZ
:FREQuency? - - Interrogation uniqguement
:COUPled
[[STATe] <Boolean>
:LOEXclude <Boolean>
Y? - - Interrogation uniqguement
:MAXimum
[}PEAK] - - Pas d'interrogation
:APEak -- -- Pas d'interrogation
Analyse vectorielle
‘NEXT -- -- Pas d'interrogation
‘RIGHt - - Pas d'interrogation
LEFT -- -- Pas d'interrogation
:MINimum
[:PEAK] -- -- Pas d'interrogation
‘NEXT - - Pas d'interrogation
‘RIGHt -- -- Pas d'interrogation
LEFT - - Pas d'interrogation
:STEP
[:INCRement] <numeric_value> HZ|S|SYM
:AUTO <Boolean> -
:PEXCursion <numeric_value> DB
:READout MPHase | RIMaginary Analyse vectorielle
:FUNCtion
:NDBDown <numeric_value> DB
:STATe <Boolean>
:RESuIt? -- -- Interrogation uniqguement
:FREQuency? - - Interrogation uniqguement
:ZOOM <numeric_value> HZ Pas d'interrogation
:NOISe
[[STATe] <Boolean>
:RESult? - - Interrogation uniqguement
:DEModulation
:SELect AM|FM
[[STATe] <Boolean>
:HOLDoff <numeric_value> S
:SFACtor <expr>
:STATe <Boolean>
:RESult? -- -- Interrogation uniqguement
:FREQuency? - - Interrogation uniqguement
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COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
‘MARKer
:FUNCtion
:STRack
[[STATe] <Boolean>
:ADEMod Analyse vectorielle
:AM
[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDIle | RMS Interrogation uniqguement
‘FM
[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDIe | RMS | Interrogation uniqguement
RDEV
‘PM
[:RESuIt]? PPEak | MPEak | MIDDle | RMS Interrogation uniqguement
:AFRequency
[:RESuIt]? Interrogation uniqguement
:FERRor
[:RESuIt]? Interrogation uniqguement
:SINad
[[STATe] <Boolean>
:RESult? Interrogation uniqguement
:CARRier
[:RESult]? Interrogation uniqguement
:DDEMod Analyse vectorielle
:RESult? MERM | MEPK | MEPS | PERM | PEPK Interrogation uniqguement
| PEPS |EVRM | EVPK | EVPS | IQOF |
IQIM | ADR | FERR | DEV | FSRM |
FSPK | FSPS | RHO |[FEPK | DTTS
:POWer ACPower | CPOWer | OBANdwidth |
:SELect OBWidth | CN | CNO
CPower | CPOWer | OBANdwidth |
:RESult? OBWidth | CN | CNO Interrogation uniqguement
NADC | TETRA | PHS| PDC | CDPD |
:PRESet F8CDma | R8CDma | F19Cdma |
R19Cdma | FWCDma | RWCDma |
FW3Gppcdma | RW3Gppcdma |
M2CDma | D2CDma | FO8Cdma |
RO8Cdma | FO19CDMA | RO19CDMA |
TCDMA | NONE
:CFlLter <Boolean>
[[STATe] OFF Pas d'interrogation
:SUMMary
[:STATe] <Boolean>
‘MAXimum Analyse vectorielle
[:STATe] <Boolean>
‘RESult? Interrogation uniquement
:AVERage
‘RESult? Interrogation uniquement
:PHOLd
‘RESult? Interrogation uniquement
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COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
‘MARKer
:FUNCtion
:SUMMary
:PPEak Analyse vectorielle
[[STATe] <Boolean>
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:AVERage
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:PHOLd
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:MPEak Analyse vectorielle
[[STATe] <Boolean>
:RESult? Interrogation uniqguement
:AVERage
:RESult? Interrogation uniqguement
:PHOLd
:RESult? Interrogation uniqguement
:MIDDle Analyse vectorielle
[[STATe] <Boolean>
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:AVERage
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:PHOLd
:RESuIt? Interrogation uniqguement
‘RMS
[[STATe] <Boolean>
:RESult? Interrogation uniqguement
:AVERage
:RESult? Interrogation uniqguement
:PHOLd
:RESult? Interrogation uniqguement
:MEAN
[[STATe] <Boolean>
:RESuIt? Interrogation uniqguement
:AVERage
:RESuIt? Interrogation uniguement
:PHOLd
:RESuIt? Interrogation uniguement
:PHOLd <Boolean>
:AVERage <Boolean>
:AOFF Pas d'interrogation
:CENTer Pas d'interrogation
:CSTep Pas d'interrogation
:STARt Pas d'interrogation
:STOP Pas d'interrogation
:MSTep Pas d'interrogation
:REFerence Pas d'interrogation
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 4 4>[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service le marqueur instantané choisi. Lorsque
l'indication du marqueur manque, c’est automatiquement le marqueur 1 qui est sélectionné.

Exemple : ": CALC: MARK3 ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:AOFF
Cette commande permet de mettre hors service tous les marqueurs actifs.

Exemple : " CALC: MARK: ACFF"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
Mode: A VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 4 4>:TRACe l1la4
Cette commande permet d'associer le marqueur choisi a la courbe de mesure indiquée.

Exemple: ": CALC: MARK3: TRAC 2"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:X 0 a MAX (fréquence | temps de balayage | symbole)

Cette commande permet de positionner le marqueur choisi a la fréquence indiquée (Span > 0) ou a
l'instant indiqué (Span = 0).

Exemple : ": CALC. MARK: X 10. 7MHz"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'unité SYM n'est disponible que dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:X:SLIMits[:STATe] ON | OFF
Cette commande met en ou hors service la limitation de recherche pour le marqueur actif.

Exemple: ": CALC: MARK: X: SLI M ON"
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUNt ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service le compteur de fréquence a la position du

marqueur.
Exemple : " CALC: MARK: COUN ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUNt:RESolution 0.1|1]210]200]|21000 | 10000 Hz
Cette commande permet de définir la résolution du compteur de fréquence.

Exemple : ": CALC: MARK: COUN: RES 1kHz"
Propriétés : Valeur *RST : 1kHz

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Le suffixe numériqgue dans MARKer<1 a 4> est sans importance.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:COUNt:FREQuency?
Cette commande permet d'interroger le résultat du compteur de fréquence.

Exemple : " CALC: MARK: COUN: FREQ?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUPIled[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors de service le couplage des marqueurs.

Exemple: ": CALC: MARK: COUP ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Le suffixe numériqgue dans MARKer<1 a 4> est sans importance.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:LOEXclude ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la suppression du LO.

Exemple : ": CALC. MARK: LOEX OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Les suffixes numériques <1|2> ou <1 a 4> sont sans importance pour cette commande.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:Y?
Cette commande permet d’interroger la valeur de niveau du margueur choisi.

Exemple : ": CALC: MARK: Y?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum|[:PEAK]

Cette commande permet de positionner le marqueur sur la valeur instantanée maximale de la
courbe de mesure.

Exemple : " CALC: MARK: MAX"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:APEak
Cette commande positionne le marqueur sur le maximum absolu de la courbe mesurée.

Exemple: " CALC: MARK: MAX: APE"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Etant donné que cette commande est un événement, elle n'a pas de valeur *RST ni d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:MAXimum:NEXT

Cette commande permet de positionner le marqueur sur le maximum suivant le plus proche de la
courbe de mesure.

Exemple : ": CALC: MARK: MAX: NEXT"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:MAXimum:RIGHt

Cette commande permet de positionner le marqueur sur le maximum suivant le plus proche a droite
de la valeur instantanée (c’est-a-dire dans le sens X croissant).

Exemple : " CALC: MARK: MAX: RI GH'
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:LEFT

Cette commande permet de positionner le marqueur sur le maximum suivant le plus proche a
gauche de la valeur instantanée (c’est-a-dire dans le sens X décroissant).

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum|[:PEAK]
Cette commande permet de positionner le marqueur sur la valeur instantanée minimale de la courbe

de mesure.
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum:NEXT

Cette commande permet de positionner le marqueur sur la valeur minimale suivante la plus proche
de la courbe de mesure.

Exemple: "1 CALC: MARK: M N: NEXT"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:MINimum:RIGHt

Cette commande permet de positionner le marqueur sur la valeur minimale suivante la plus proche a
droite de la valeur instantanée (c’est-a-dire dans le sens X croissant).

Exemple: " CALC: MARK: M N: RI GH'
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum:LEFT

Cette commande permet de positionner le marqueur sur la valeur minimale suivante la plus proche a
gauche de la valeur instantanée (c’est-a-dire dans le sens X décroissant).

Exemple : ": CALC. MARK: M N: LEFT"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI ; spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:STEP[:INCRement] <numeric_value>
Cette commande permet de définir la largeur de pas du marqueur.

Exemple : ": CALC. MARK: STEP 10kHz" (domaine de fréquence)
": CALC. MARK: STEP 5 ns" (domaine temporel)
": CALC. MARK: STEP 20 synb" (domaine temporel)
Propriétés : Valeur *RST : - (STEP est placé sur AUTO)
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A VA

Le suffixe numérique dans MARKer<1 a 4> est sans importance.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:STEP:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service I'adaptation automatique de la largeur de pas
du marqueur.

Exemple: ": CALC: MARK: STEP: AUTO OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Dans le cas de AUTO ON, la largeur de pas est de 10 % de la plage de représentation. Le suffixe
numérique dans MARKer<1 a 4> est sans importance.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:PEXCursion <numeric_value>
Cette commande permet de définir I'excursion en créte.

Exemple: ": CALC: MARK: PEXC 10dB"
Propriétés: Valeur *RST: 6dB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le suffixe numérique dans MARKer<1 a 4> est sans importance.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:READout MPHase | RIMaginary
Cette commande permet de définir le type de représentation du marqueur.

Exemple : ": CALC. MARK: READ RI M'
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

Le suffixe numérique dans MARKer<1 a 4> est sans importance.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown <numeric_value>
Cette commande permet de définir la valeur “N dB Down”.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: NDBD 3dB"
Propriétés : Valeur *RST : 6dB

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Les marqueurs temporaires T1 et T2 sont placés a n dB au-dessous du marqueur de référence actif.
L'écart de fréquence de ces marqueurs peut étre déterminé par l'interrogation CALCul at e
: MARKer : FUNCt i on: NDBDown: RESul t ?

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la fonction “N dB Down”.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: NDBD: STAT ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:NDBDown:RESult?

Cette commande permet d’interroger I'écart de fréquence (bande passante) des marqueurs “N dB
Down”.

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown:FREQuency?
Cette commande permet d'interroger les fréquences des marqueurs "N dB Down".

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: NDBD: FREQ?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Les deux valeurs de fréquence sont émis en ordre ascendante et séparés par des virgules. Cette
commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ZOOM <numeric_value>
Cette commande permet de définir la plage devant étre agrandie, centrée sur le marqueur actif.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: ZOOM 1kHz"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Le balayage de fréquence suivant est stoppé a la position du marqueur et la fréquence du signal est
mesurée par le compteur. Cette fréquence devient la nouvelle fréquence centrale, la plage de
représentation agrandie est alors réglée. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur
*RST et pas de possibilité d'interrogation .

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:NOISe[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la mesure de bruit.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: NO' S ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

La densité de puissance de bruit est mesurée a la position du marqueur. Le résultat peut étre
déterminé au moyen de l'interrogation CALCul at e: MARKer : FUNCt i on: NO Se: RESul t ?.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:NOISe:RESult?
Cette commande permet d’interroger le résultat de la mesure de bruit.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: NO S: RES?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:DEModulation:SELect AM | FM
Cette commande permet de choisir le type de démodulation.

Exemple : ": CALC. MARK: FUNC: DEM SEL FM'
Propriétés : Valeur *RST: AM

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DEModulation[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la démodulation.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: DEM ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Lorsque la démodulation est en service, le balayage de fréquence est stoppé sur la position du
marqueur puis le signal est démodulé pendant le temps d’arrét spécifié.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:DEModulation:HOLDoff 10ms & 1000s
Cette commande permet de définir la durée du temps d’arrét pour la démodulation.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: DEM HOLD 3s"

Propriétés : Valeur *RST : - (DEModulation est placé sur OFF)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A

Lorsque la démodulation est en service, le balayage de fréquence est stoppé sur la position du
marqueur puis le signal est démodulé pendant le temps d’arrét spécifié.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor (60dB/3dB) | (60dB/6dB
Cette commande permet de définir la mesure du facteur de forme 60 dB/6 dB ou 60 dB/3 dB.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: SFAC (60dB/ 3dB) "
Propriétés : Valeur *RST : (60dB/ 6dB)

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Les marqueurs temporaires T1 a T4 sont placés deux a deux a 60 dB et a 3 dB ou 6 dB en dessous
du marqueur de référence actif. Le rapport des écarts de fréquence de ces marqueurs - le facteur de
forme - peut étre déterminé par l'interrogation CALC: MARKer : FUNCt i on: SFACt or : RESul t ? .

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la mesure du facteur de forme.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: SFAC: STAT ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:RESult?
Cette commande permet d'interroger le résultat de la mesure du facteur de forme.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: SFAC: RES?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:FREQuency?
Cette commande permet d'interroger les fréquences de la mesure des facteurs de forme.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SFAC. FREQ?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Les quatre valeurs de fréquence (a -60 dB, -6 ou -3 dB, -6 ou -3 dB, -60dB) sont émis en ordre
ascendante et séparées par des virgules. Cette commande permet uniquement une interrogation et
n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:STRack[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la fonction de suivi du signal.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: STR ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Lorsque la fonction SIGNAL TRACK est active, le signal maximal est déterminé aprées chaque
balayage de fréquence puis la fréquence centrale est positionnée sur ce signal. Dans le cas de
signaux soumis a une dérive, la fréquence centrale suit ainsi le signal.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:ADEMod:AM[:RESult]? PPEak| MPEak| MIDDle| RMS

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de modulation AM dans le cas de la
démodulation analogique.

Exemple : " CALC: MARK: FUNC: ADEM AM? PPE"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
PPEak Résultat de la mesure avec le détecteur +PK.
MPEak Résultat de la mesure avec le détecteur -PK.
MIDDIle Résultat de I'élaboration de la valeur moyenne +PK/2.
RMS Résultat de la mesure avec le détecteur RMS.

Lorsque le type de modulation réglé est FM ou PM, l'interrogation possible ne porte que sur le
résultat MIDDle.

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:FM[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDle |
RMS | RDEV

Cette commande permet d’interroger les résultats de la mesure de modulation FM dans le cas de la
démodulation analogique.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: ADEM FM? PPE"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
PPEak Résultat de la mesure avec le détecteur +PK.
MPEak Résultat de la mesure avec le détecteur -PK.
MIDDIle Résultat de I'élaboration de la valeur moyenne +PK/2.
RMS Résultat de la mesure avec le détecteur RMS.
RDEV Résultat de I'obtention de la valeur Ref. Deviation.

Lorsque le type de modulation réglé est AM ou PM, l'interrogation possible ne porte que sur le
résultat MIDDle. Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de
valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:ADEMod:PM[:RESult]? PPEak| MPEak | MIDDIe | RMS

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de modulation PM dans le cas de la
démodulation analogique.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: ADEM PM? PPE"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
PPEak Résultat de la mesure avec le détecteur +PK.
MPEak Résultat de la mesure avec le détecteur -PK.
MIDDIle Résultat de I'élaboration de la valeur moyenne +PK/2.
RMS Résultat de la mesure avec le détecteur RMS.
Mode: VA-A

Lorsque le type de modulation réglé est AM ou FM, l'interrogation possible ne porte que sur le
résultat MIDDle. Cette commande permet uniquement une interrogation et n'a pas de ce fait de
valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:AFRequency[:RESult]?
Cette commande permet d’interroger la fréquence audio dans la démodulation analogique.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: ADEM AFR? "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:FERRor[:RESult]?
Cette commande permet d’interroger I'erreur de fréquence dans la démodulation analogique.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: ADEM FERR? "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:SINad[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la mesure SINAD.

Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: ADEM SI N ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande n’est disponible qu'avec le mode Analyse vectorielle du signal dans la
démodulation analogique avec Real Time ON.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:SINad:RESult?
Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure SINAD.

Exemple : "1 CALC. MARK: FUNC: ADEM SI N: RES?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:ADEMod:CARRier[:RESult]?
Cette commande permet d’interroger les résultats de la mesure de fréquence porteuse.

Exemple : " CALC: MARK: FUNC: ADEM CARR?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

1065.6016.13 6.49 F-16



Sous-systeme CALCulate FSE

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DDEMod:RESult?
MERM | MEPK | MEPS | PERM | PEPK | PEPS | EVRM | EVPK | EVPS | IQOF | IQIM | ADR |
FERR | FEPK | RHO| DEV | FSRM | FSPK | FSPS | DTTS

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure d'erreur de la démodulation
numeérique. Les valeurs sorties correspondent aux indications relatives a 'option table des symboles
(touche logicielle SYMBOL TABLE/ ERRORS) en commande manuelle. Les valeurs de marqueur se
sortent au moyen de l'instruction CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: Y? et les données de
courbe avec l'instruction TRACe[ : DATA.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC. DDEM RES? EVRM'
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
MERM Erreur de module en % valeur efficace
MEPK Erreur maximum de module en % créte
MEPS Numéro de symbole, auquel est apparue I'erreur maximum de module
PERM Erreur de phase en degré
PEPK Erreur maximum de phase en degre
PEPS Numéro de symbole, auquel est apparue I'erreur maximum de phase
EVRM Erreur vectorielle en % valeur efficace
EVPK Erreur vectorielle maximum en % créte
EVPS Numéro de symbole, auquel est apparue l'erreur vectorielle maximum
IQOF Erreur de décalage I/Q en % IQIM Asymeétrie I/Q en %
FERR Erreur de fréquence en Hz FEPK Erreur de fréquence maximum en Hz
ADR Baisse de I'amplitude en dB/symbole
RHO Facteur Rho
DEV Excursion FSK en Hz
FSRM Erreur d’excursion PSK en Hz
FSPK Erreur maximale d’excursion FSK en Hz
FSPS Numéro de symbole, auquel est apparue I'erreur maximale
DTTS Retard de déclenchement sur la séquence de synchronisation

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer:SELect ACPower | CPOWer | OBANdwidth |
OBWidth | CN | CNO

Cette commande permet de choisir le type de mesure de puissance sans modifier d'autres réglages.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: POW SEL ACP"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A-F
ACPower Mesure de puissance de canal adjacent
CPOWer Puissance de canal
OBANdwidth | OBWidth Mesure de la bande passante occupée
CN Mesure du rapport signal/bruit
CNO Mesure du rapport signal/bruit pour une bande passante de 1 Hz
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer:RESult? ACPower | CPOWer | OBANdwidth |
OBWidth | CN | CNO

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de puissance.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: POW RES? ACP"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
ACPower mesure de puissance du canal adjacent

Les résultats de mesure sont sortis dans I'ordre suivant séparés par
une virgule:

Puissance du canal principal

Puissance du canal adjacent 1 inférieur

Puissance du canal adjacent 1 supérieur

Puissance du canal adjacent 2 inférieur

Puissance du canal adjacent 2 supérieur

Le nombre de résultats de mesure dépend du nombre de canaux
adjacents réglés.

Dans le cas d'une graduation logarithmique (RANGE LOG), la
puissance est sortie en dBm et en W dans le cas d'une graduation
linéaire (RANGE LIN dB ou LIN %). Lorsque

SENSe: PONér : ACHannel : MODE REL a été sélectionné, la puissance
de canal adjacent est sortie en dB..

CPOWer puissance du canal

Dans le cas d'une graduation logarithmique (RANGE LOG), la
puissance de canal est sortie en dBm et en W dans le cas d'une
graduation linéaire (RANGE LIN dB ou LIN %).

OBANdwidth | OBWidth mesure de la largeur de bande occupée
La valeur de retour est la largeur de bande occupée en Hz.

CN mesure de puissance signal-bruit
La valeur de retour est toujours disponible en dB.

CNO puissance signal-bruit reféré a une largeur de bande de 1 Hz
La valeur de retour est toujours disponible en dB/Hz.

Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer[:STATe] OFF
Cette commande permet de mettre hors service la mesure de puissance.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: POW OFF"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F, VA-D

Cette commande est un "Event" et n‘a donc pas de possibilité d'interrogation.
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CALCulate<1|2>:MARKer<1 to 4>:FUNCtion:POWer:PRESet NADC | TETRA | PDC | PHS | CDPD |
FWCDma | RWCDma | FW3Gppcdma | RW3Gppcdma| M2CDma | D2CDma | FBCDma

| RBCDma | F19Cdma | R19Cdma | NONE| FO8Cdma

RO19CDMA | TCDMa

Cette commande permet de choisir le réglage de la mesure de puissance pour un standard.

Exemple:
Propriétés:

Mode:

FWCDma
RWCDma

FW3Gppcdma
RW3Gppcdma

M2CDma
D2CDma
F8CDma
R8CDma
F19Cdma
R19Cdma
FO8Cdma
RO8Cdma
FO19CDMA
RO19CDMA
TCDMa

Cette commande est un "Event" et n‘a donc pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:POWer:CFILter ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service le filtre de pondération pour un standard.

Exemple:
Propriétés:

Mode:

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer et de désactiver les mesures sélectionnées du marqueur

" CALC: MARK: FUNC: POW PRES NADC'

Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil

A-F

W-CDMA forward
W-CDMA reverse
W-CDMA 3GPP forward
W-CDMA 3GPP reverse
CDMA 2000 Multi Carrier
CDMA 2000 Direct Sequence
CDMA 800 forward
CDMA 800 reverse
CDMA 1900 forward
CDMA 1900 reverse
CDMA One 800 forward
CDMA One 800 reverse
CDMA One 1900 forward
CDMA One 1900 reverse
TD-SCDMA

" CALC: MARK: FUNC: POW CFI L ON'

Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil

A-F

| RO8Cdma | FO19CDMA |

Summary (par ex. RMS et MEAN), c.-a-d. qu'il est possible de choisir une ou plusieurs mesures au

moyen des commandes suivantes et de les activer et les désactiver en méme temps avec
SUMVar y: STATe.

Exemple:
Propriétés:

Mode:

1065.6016.13

" CALC: MARK: FUNC: SUMM ON'

Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil

A-Z, VA
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion: SUMMary:MAXimum[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors circuit la mesure du module maximum au moyen du
marqueur Summary.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUMM MAX ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactivé.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion: SUMMary:MAXimum:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du maximum de la valeur absolue.
Lorsque la moyenne est calculée ou lorsque la fonction Peak-Hold est activée, les résultats sont
interrogés a l'aide des commandes. . . : SUMVar y: AVERage: MAXi mum RESul t ? ou

... SUMvar y: AVERage: MAXi mum RESul t ?

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUMM MAX: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniquement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du maximum de la valeur absolue si
la moyenne est calculée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on:
SUMVar y: AVERage.

Exemple: "1 CALC: MARK: FUNC: SUMM MAX: AVER: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du maximum de la valeur absolue si
la formation de valeur maximale est activée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a
4>: FUNCt i on: SUMVar y: PHOLd.

Exemple: "1 CALC: MARK: FUNC: SUMM MAX: PHOL: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la mesure de la valeur positive maximum.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM PPE ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactive.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur positive maximum.
Lorsque la moyenne est calculée ou lorsque la fonction Peak-Hold est activée, les résultats sont
interrogés a l'aide des commandes . . . : SUMVar y: AVERage: PPEak: RESul t ? ou

. ... SUMvary: AVERage: PPEak: RESul t ?

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM PPE: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur positive maximum si la
moyenne est calculée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on:
SUwvar y: AVERage.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM PPE: AVER: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur positive maximum si la
formation de valeur maximale est activée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 &
4>: FUNCt i on: SUMVar y: PHOLd.

Exemple: "1 CALC: MARK: FUNC: SUMM PPE: PHOL: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la mesure de la valeur négative minimum.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MPE ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactive.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur négative minimum.
Lorsque la moyenne est calculée ou lorsque la fonction Peak-Hold est activée, les résultats sont
interrogés a l'aide des commandes . . . : SUMVar y: AVERage: MPEak: RESul t ? ou

. ... SUwvary: MPEak: AVERage: RESul t ?

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MPE: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur négative minimum si la
moyenne est calculée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on:
SUwvar y: AVERage.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MPE: AVER: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion: SUMMary:MPEak:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur négative minimum si la
formation de valeur maximale est activée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a
4>: FUNCt i on: SUMVar y: PHOLd.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MPE: PHOL: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDIle[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service la mesure du moyen arithmétique entre les
valeurs extrémes positives et négatives.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUVWM M DD ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactivé.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDle:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du moyen arithmétique entre les
valeurs extrémes positives et négatives. Lorsque la moyenne est calculée ou lorsque la fonction
Peak-Hold est activée, les résultats sont interrogés a l'aide des commandes

... SUMvary: AVERage: M DDl e: RESul t ? ou . . : SUWary: AVERage: M DDl e: RESul t ?

Propriétés: Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDle:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du moyen arithmétique entre les
valeurs extrémes positives et négatives si la moyenne est calculée avec la commande
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on: SUMVar y: AVERage.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUVW M DD: AVER: RES? "
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion: SUMMary:MIDDle:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure du moyen arithmétique entre les
valeurs extrémes positives et négatives si la formation de valeur maximale est activée avec la
commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 & 4>: FUNCti on: SUWar y: PHOLd.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM M DD: PHOL: RES? "
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la mesure de la valeur effective de la trace

entiére.
Exemple: "1 CALC: MARK: FUNC: SUM RVS ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactivé.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur effective. Lorsque la
moyenne est calculée ou lorsque la fonction Peak-Hold est activée, les résultats sont interrogés a
l'aide des commandes . . . : SUMVar y: RVMS: AVERage: RESul t ? ou

... SUMvar y: RVS: AVERage: RESul t ?

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUM RMVS5: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur effective si la moyenne
est calculée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on: SUMVary
. AVERage.

Exemple: "1 CALC: MARK: FUNC: SUM RMVS: AVER RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur effective si la formation
de valeur maximale est activée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer<1 a 4>
: FUNCt i on: SUMVary: PHOLd.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUM RMVS: PHOL: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service la mesure de la valeur moyenne le la trace
entiére.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUMM MEAN ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Le marqueur Summary est automatiquement activé lors de la mise en circuit (commande
SUMVar y: STATe sur ON). Lors de la mise hors circuit, le marqueur Summary reste activé si d'autres
mesures ont été sélectionnées, sinon il est automatiguement désactivé.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur moyenne. Lorsque la
moyenne est calculée ou lorsque la fonction Peak-Hold est activée, les résultats sont interrogés a
l'aide des commandes . . . : SUMVary: MEAN: AVERage: RESul t ? ou

... SUMvary: MEAN: AVERage: RESul t ?

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUMM MEAN: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN:AVERage:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur moyenne si la moyenne
est calculée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>: FUNCti on: SUMVar y:
AVERage.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MEAN: AVER: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion: SUMMary:MEAN:PHOLd:RESult?

Cette commande permet d'interroger les résultats de la mesure de la valeur moyenne si la formation
de valeur maximale est activée avec la commande : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 a 4>:
FUNCt i on: SUMVary: PHOLd.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM MEAN: PHOL: RES?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PHOLd ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service la fonction Peak-Hold.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM PHOL ON"
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

La fonction Peak-Hold est remise a I'état initial en la mettant hors service (OFF) et ensuite en la
remisant en service.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:AVERage ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service le calcul de la valeur moyenne.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: SUMM AVER ON"
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Le calcul de la moyenne est remise a I'état initial en la mettant hors service (OFF) et ensuite en la
remisant en service.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion: SUMMary:AOFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service toutes les fonctions de mesure.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: SUMM AOFF"
Propriétés: Valeur *RST: _

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z, VA

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:CENTer
Cette commande permet de régler la fréquence centrale sur la valeur du marqueur instantané.

Exemple: " CALC: MARK: FUNC: CENT"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:CSTep

Cette commande permet de régler la largeur de pas de la fréquence centrale a la valeur X du
marqueur indiqué.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: CST"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:STARt

Cette commande permet de positionner la fréquence de départ identique a la fréquence du
marqueur indiqué.

Exemple : " CALC: MARK: FUNC: STAR'
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 & 4>:FUNCtion:STOP
Cette commande permet de positionner la fréquence d’arrét identique a la fréquence du marqueur

indiqué.
Exemple : ": CALC: MARK: FUNC: STOP"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:MSTep

Cette commande permet de régler la largeur de pas du marqueur identique a la valeur X du
marqueur indiqué.

Exemple : " CALC. MARK: FUNC. M5T"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:REFerence
Cette commande régle le niveau de référence a la valeur du niveau du marqueur instantané.

Exemple: ": CALC: MARK: FUNC: REF"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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Sous-systeme CALCulate:MATH

Le sous-systeme CALCulate:MATH permet le traitement de données a partir du sous-systeme SENSe
dans des expressions numériques.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
‘MATH<1 a 4>
[:EXPRession]
[:DEFine] <expr> -
:STATe <Boolean> -

:CALCulate<1|2>:MATH<1 a 4>[:EXPression][:DEFine] <expr>
Cette commande définit I'expression mathématique qui met en relation les courbes de mesure et la
ligne de référence. La commande : CALCul at e<1| 2>: MATH<1 a 4>: STATe ON permet d'activer
le calcul.
Parametre: <expr>::=‘OP1 - OP2 [ + RLINE]
OP1 ::=TRACE1 | TRACE2 | TRACE3 | TRACE4
OP2 ::= TRACE1 | TRACE2 | TRACE3 | TRACE4 | RLINE

Exemple: ": CALC: MATHL (TRACE1l - TRACE3 + RLINE)"
": CALC. MATH4 (TRACE4 - RLINE)"

Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: conforme

Mode: A, VA

Le facteur [+ RLINE] ne peut étre utilisé que si OP2 est différent de RLINE. Le suffixe numérique
dans CALCulate<1|2> est sans importance. Le suffixe numérique dans MATH<1 a 4> caractérise la
courbe de mesure qui contient le résultat de I'opération mathématique. Cette nombre doit étre égal
au nombre du facteur OP1.

:CALCulate<1|2>:MATH<1 a 4>:STATe ON | OFF
Cette commande met en ou hors de service la jonction mathématique des courbes de mesure.
Exemple: ": CALC: MATHL: STAT ON'

Propriétés : Valeur *RST : OFF
SCPI : conforme
Mode: A, VA

Le suffixe numérique dans CALCulate<1|2> est sans importance. Le suffixe numérique dans
MATH<1 a 4> caractérise la courbe de mesure a laquelle se référe la commande.
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Sous-systeme CALCulate:UNIT

Le sous-systéme CALCulate:UNIT définit l'unité des parametres de réglage dans le mode Analyse
vectorielle.
Ces commandes sont disponibles uniquement en relation avec 'option Analyse vectorielle, FSE-B7.

COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALCulate<1|2>
X Analyse vectorielle
:UNIT
‘TIME S| SYM
:UNIT Analyse vectorielle
:ANGLe DEG | RAD
:POWer DBM |V |W | DB |
PCT | UNITLESS |
DBPW | WATT |
DBUV | DBMV | VOLT |
DBPT | DBUA | AMPere |
DBUV_MHZ | DBMV_MHZ |
DBUA_MHZ | DBUV_M | DBUA_M |
DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ

:CALCulate<1|2>:X:UNIT:TIME S |SYM
Cette commande permet de choisir l'unité pour I'axe x en secondes ou en symboles.

Exemple: ":CALC. X UNIT: TIME S"
Propriétés: Valeur *RST: S

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:CALCulate<1|2>: UNIT:ANGLe DEG | RAD
Cette commande permet de choisir l'unité angulaire.

Exemple: ": CALC: UNI T: ANGL DEG'
Propriétés: Valeur *RST: _RAD

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:CALCulate<1|2>: UNIT:POWer DBM |V |W | DB | PCT | DBPT | UNITLESS | DBPW | WATT |
DBUV |DBMV | VOLT | DBUA | AMPere | DBUV_MHZ |DBMV_MHZ|
DBUA_MHZ | DBUV_M | DBUA_M [DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ

Cette commande permet de choisir I'unité de la puissance.

Exemple: ": CALC: UNI T: POW DBM'
Propriétés: Valeur *RST:

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Les unités DEG, RAD, S, HZ sont uniqguement disponibles dans le mode analyse vectorielle du
signal. DBUV_MHZ et DBUA MHZ caractérisent respectivement les unités DBUV/MHZ et
DBUA/MHZ.
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Sous-systeme CALibration

Les commandes du sous-systeme CALibration permettent d’effectuer les calibrages de I'appareil.

COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
CALibration

[:ALL]? - Interrogation uniqguement
:BANDwidth

[:RESolution?] - Interrogation uniqguement
:BWIDth

[:RESolution?] - Interrogation uniqguement
1Q? -- Interrogation uniqguement/ Analyse vectorielle
:LDETector? - Interrogation uniqguement
:LOSuppress? - - Interrogation uniqguement
:PPEak? - Interrogation unquement

FSEM et FSEK uniqguement

:SHORLt? - Interrogation uniqguement
:STATe <Boolean> -

:CALibration[:ALL]?

Cette commande permet d'effectuer un calibrage total. La valeur “0” est retournée lorsque I'opération
s'est déroulée correctement.

Exemple :
Propriétés :

Mode:

" CAL?"

Valeur *RST :
SCPI :

conforme

A, VA, BTS, MS

:CALibration:BANDwidth | BWIDth[:RESolution]?

Cette commande permet d’effectuer un calibrage des largeurs de bande de filtre. La valeur “0” est
retournée lorsque I'opération s’est déroulée correctement.

" CAL: BAND?"

Exemple :
Propriétés :

Mode:

:CALibration:1Q?

Valeur *RST :
SCPI :

spécifique a l'appareil

A, VA, BTS, MS

Cette commande effectue un calibrage de I'option analyse vectorielle. La valeur “0” est retournée
lorsque I'opération s’est déroulée correctement.

Exemple :
Propriétés :

Mode:

1065.6016.13
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Valeur *RST :
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:CALibration:LDETector?

Cette commande permet d’effectuer un calibrage de la caractéristique de I'amplificateur
logarithmique et des détecteurs. La valeur “0” est retournée lorsque I'opération s’est déroulée

correctement.
Exemple : ": CAL: LDET?"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALibration:LOSuppression?

Cette commande permet d’effectuer un calibrage de la suppression d'oscillateur local. La valeur “0”
est retournée lorsque I'opération s’est déroulée correctement.

Exemple : ": CAL: LOS?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande n'est disponible que sur les modeles .30 ou sur les appareils rattrapés.

:CALibration:PPEak?

Cette commande permet d’effectuer un calibrage du filtre YIG suiveur (Preselector-Peaking). La
valeur “0” est retournée lorsque I'opération s’est déroulée correctement.

Exemple : ": CAL: PPE?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

Cette commande n'est disponible que sur les modéles FSEM et FSEK.

:CALibration:SHORt?

Cette commande permet d’effectuer un calibrage rapide. La valeur “0” est retournée lorsque
I'opération s’est déroulée correctement.

Exemple : ": CAL: SHOR?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:CALibration:STATe ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service la prise en compte des données instantanées
de calibrage.

Exemple : ": CAL: STAT OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme CONFigure

Le sous-systéme CONFigure comporte les commandes permettant la configuration de séquences de
mesure complexes telles que celles contenues dans les options Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et
GSM BS (FSE-K10). Le sous-systétme CONFigure est étroitement lié avec les fonctions des sous-
systemes FETCH et READ dans lesquels on peut lancer les cycles de mesure et/ou on peut interroger
les résultats des séquences de mesure.

Sous-systeme CONFigure:BTS

Ce sous-systéeme comporte les
Analyseur GSM BTS (option
correspondant aux standards M,

commandes permettant la configuration du mode de fonctionnement
FSE-K11) pour l'analyse du comportement de stations de base
E-GSM, R-GSM, DCS1800 ou PCS1900.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CONFigure
[BTS] Option FSE-K11
:MEASurement? Interrogation uniqguement
:ARFCn <numeric_value> --
:AUTO ONCE Pas d'interrogation
:LIMit
:PPEak <numeric_value> DEG
:PRMS <numeric_value> DEG
:EVMRms <numeric_value> PCT Option FSE-K11/K21
:EVMPeak <numeric_value> PCT Option FSE-K11/K21
:OSUPpress <numeric_value> DB Option FSE-K11/K21
:PERCentile <numeric_value> PCT Option FSE-K11/K21
:FREQuency <numeric_value> ppm
:STANdard <Boolean>
:POWer
:CLASs <numeric_value> | M1 | M2 | M3 | P1| -
EG1 | EG2 | EG3
:COUPIled <Boolean>
:STATic <numeric_value> --
:DYNamic <numeric_value> --
:EXPected <numeric_value> DBM
:LIMit <numeric_value> DBM
:SINGle
[[STATe] <Boolean>
:CLEar - Pas d'interrogation
:CHANnel
:SLOT <numeric_value> --
:AUTO ONCE Pas d'interrogation
:TSC <numeric_value> -
:AUTO <Boolean> Pas d'interrogation
:SFH <Boolean>
:NETWork
[TYPE] PGSM | PGSM900| EGSM | EGSM900 |
DCS | GSM1800 | PCS | GSM1900 |
RGSM | RGSM900 | GSM850
:PHASe 1|2[,PLUS]
:COSiting <Boolean>
:TXSupp <Boolean>
:PRESet -- Pas d'interrogation
:SWEeptime STANdard | AUTO Option FSE-K11/FSE-K21
‘MTYPe GMSK | EDGE Option FSE-K11/FSE-K21
:STYPe NORMal | MICRo | PICO Option FSE-K11/FSE-K 21
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:CONFigure[:BTS]:MEASurement?
Cette interrogation permet de demander quelle mesure est actuellement réglée.

PFERror Erreur phase/fréquence
POWer Puissance porteuse
MACCuracy Précision de modulation
PTEMplate Puissance en fonction du temps
MODulation Spectre de modulation
SWITching Spectre transitoire
SPURIous Parasites
Exemple : " CONF: VEAS?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CONFigure[:BTS]:ARFCn <numeric_value>
Cette commande permet de choisir le numéro du canal d’émission de la station de base.

Paramétre : <numeric_value>::= 1 a 124(P-GSM Phase I/ll)
0 a 124, 975 a 1023(E-GSM)
0...124, 955...1023(R-GSM)
512 a 885(DCS1800 Phase I/1I/11+)
512 &4 810(PCS1900)
128 a 251(GSM850)

Exemple: ": CONF: ARFC 67"
Propriétés : Valeur *RST: 1 (P-GSM Phase I/ll)
0 (E-GSM, R-GSM)

512 (DCS1800 Phase I/1I/11+)
512 (PCS1900)
128 (GSM850)

SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:ARFCn:AUTO ONCE

Cette commande permet de chercher automatiquement le numéro du canal d’émission de la station
de base. La condition a satisfaire est qu’un seul canal soit actif.

Exemple : " CONF: ARFC: AUTO ONCE"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.
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:CONFigure[:BTS]:LIMit:PPEak <numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de phase en degrés pour la mesure de la
phase/fréquence (valeur créte).

Exemple: ": CONF: LI M PPE 66"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit:PRMS <numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de phase en degrés pour la mesure de la
phase/fréquence (valeur moyenne).

Exemple : ": CONF: LI M PRMS 22"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit: EVMRms<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur en pourcentage des limites d'erreurs de la mesure
du module de I'erreur vectorielle avec pondération RMS.

Exemple: "CONF: LI M EVMR 40"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit:EVMPeak<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur en pourcentage des limites de la mesure du module
de l'erreur vectorielle avec pondération PEAK.

Exemple : "CONF: LI M EVMP 30"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit:OSUPpress<numeric_value>
Cette instruction permet de déterminer la valeur limite pour la suppression du décalage d'origine.
Exemple : LI M GSUP 30"

Propriétés : valeur *RST : dépend de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS
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:CONFigure[:BTS]:LIMit:PERCentile<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur limite pour 95% de percentile. Le percentile indique
la valeur, au dessus de laquelle peut se situer le module d'erreur vectorielle de 5% de tous les
symboles au maximum.

Exemple : "CONF: LI M PERC 30"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit:FREQuency<numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de fréquence en ppm pour la mesure de
la phase/fréquence.

Exemple: " CONF: LI M FREQ 36"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:LIMit:STANdard ON | OFF

Cette commande permet de commuter entre les valeurs limites définies par l'utilisateur (OFF) et
celles définies par la norme (ON).

Exemple : ": CONF: LI M STAN ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS

:CONFigure[:BTS]:POWer:CLASs <numeric_value>| M1 | M2 | M3 |P1
Cette commande permet de fixer la classe de puissance de la station de base.

Paramétre : <numeric_value> ;=1 a 8 (P-GSM Phase l/ll, E-GSM, R-GSM, GSM850)
:=1a4 (PCS1900, DCS1800 Phase I/1I/11+)
M1, M2, M3 ::= Classes de puissance pour Micro BTS

P1 ::= Classes de puissance pour Pico BTS
Exemple : " CONF: POW CLAS 4"
Propriétés : Valeur *RST: 4 (P-GSM Phase I/1l, E-GSM, RGSM, GSM850)
1 (DCS1800, PCS1900)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:POWer:COUPled ON | OFF

Cette commande permet de commuter entre les valeurs de niveau définies par I'utilisateur (OFF) et
celles définies par la norme (ON).

ON Norme

OFF définie par I'utilisateur
Exemple: " CONF: POWN COUP ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS
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:CONFigure[:BTS]:POWer:STATic 046

Cette commande permet de fixer la valeur statique du niveau de puissance (Power Control Level) de
la station de base.

Exemple : " CONF: POWN STAT 3"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:POWer:DYNamic 0 a 15

Cette commande permet de fixer la valeur dynamique du niveau de puissance (Power Control Level)
de la station de base.

Exemple : ": CONF: PON DYN 5"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:POWer:EXPected <numeric_value>

Cette commande permet d’entrer directement le niveau nominal de sortie de la station de base, fixé
par le constructeur.

Exemple : " CONF: POW EXP 43DBM'
Propriétés : Valeur *RST : 46 dBm (P-GSM Phase I/ll, E-GSM, R-GSM)
43 dBm (DCS1800, PCS1900)
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:POWer:LIMit <numeric_value>

Cette commande permet d'indiquer le seuil pour le sélectionnement des lignes de valeur limite
dépendant du niveau.

Exemple: ": CONF: POW LI M 65DBM'
Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS

Cette commande n'est disponible que pour le réglage : CONFi gur e[ : BTS] : POWer : COUPI ed
OFF.

:CONFigure[:BTS]:POWer:SINGIle[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer et de désactiver la mesure unique de la puissance de porteuse.
Exemple : " CONF: PON SI NG ON'

Propriétés : Valeur *RST : OFF
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS
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:CONFigure[:BTS]:POWer:SINGle:CLEar

Cette commande permet d'effacer le tableau contenant les mesures pas a pas de la puissance de
porteuse.

Exemple : " CONF: POW SI NG CLE"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS

Cette commande est un événement et n'a donc ni valeur *RST ni interrogation.

:CONFigure[:BTS]:CHANnel:SLOT 0a7

Cette commande permet de choisir le numéro de slot a I'intérieur d’'une trame d’émission de la
station de base.

Exemple: " CONF: CHAN: SLOT 3"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Lors d’'une maodification du numéro de slot, le numéro du Midamble (TSC) est automatiquement
adapté au slot choisi.

:CONFigure[:BTS]:CHANnNel:SLOT:AUTO ONCE

Cette commande permet de chercher automatiquement le numéro de slot a l'intérieur d’'une trame
d’émission de la station de base. La condition a satisfaire est qu'un seul slot soit actif.

Exemple : " CONF: CHAN: SLOT: AUTO ONCE"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure[:BTS]:CHANnel:SFH ON | OFF

Cette commande permet de déterminer si la station de base fonctionne ou non avec un saut de
fréquence lent (Slow Frequency Hopping)

Exemple : ": CONF: CHAN: SFH ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande n'est disponible que lors de la mesure Spurious ou Transient Spectrum. Le réglage
pour la mesure Spurious est indépendant de celui pour la mesure Transient Spectrum.
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:CONFigure[:BTS]:CHANnNel:TSC:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de coupler le Midamble (séquence d'apprentissage TSC_0 a 7) au slot,
c'est-a-dire qu'une modification du numéro de slot entraine automatiquement, lorsque I'état ON est
sélectionné, I'adaptation de la séquence d'apprentissage. Lorsque I'état OFF est sélectionné, la
séquence d'apprentissage une fois réglée reste inchangée, méme si le numéro de slot varie.

Exemple : " CONF: CHAN: TSC: AUTO ON!
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:CHANnel:TSC 047

Cette commande permet de choisir le Midamble (séquence d’apprentissage TSC_0 a 7) du slot
réglé.

Exemple: " CONF: CHAN: TSC 3"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:NETWork[: TYPE] PGSM | PGSM900 | EGSM |[EGSM900 | DCS |GSM1800 |
PCS|GSM1900 | RGSM | RGSM900 | GSM850

Cette commande permet de choisir le standard, selon lequel la station de base fonctionne.
Exemple : " CONF: NETW DCS"

Propriétés : Valeur *RST: GSM
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:NETWork:PHASe 1|2

Cette commande permet de choisir le numéro de phase du standard, selon lequel la station de base
fonctionne.

Exemple : " CONF: NETW PHAS 2"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure[:BTS]:COSiting ON | OFF
Cette commande permet de déterminer si la station de base possede ou non la propriété ,cositing"“.
Exemple : " CONF: COS ON

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande n’est disponible que lors de la mesure Spurious.
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:CONFigure[:BTS]:TXSupp ON | OFF

Cette commande permet de fixer s'il faut tenir compte ou non d'une atténuation supplémentaire de
porteuse de 20 dB au minimum lors de la mesure. Lorsque l'atténuation est opérante, un réglage de
mesure plus sensible de 'appareil est choisi.

Exemple : " CONF: TXS ON
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Lorsque des mesures sont choisies dans la bande RX, le paramétre est automatiquement placé sur
ON.

:CONFigure[:BTS]:PRESet

Cette commande permet de replacer les réglages pour le standard choisi a leurs valeurs par défaut
(DEFAULT SETTINGS).

Exemple : ": CONF: PRES"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure[:BTS]:SWEeptime STANdard | AUTO

Cette commande permet de sélectionner le mode de calcul de la durée de balayage pour la mesure
des parasites:

Exemple : " CONF: SVE AUTCO
Propriétés : Valeur *RST : STANdard
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS
STANdard La durée du balayage se détermine d'aprés une estimation du pire cas
AUTO La durée du balayage est réduite du facteur 8 (en supposant que tous les tiroirs

soient en circuit).

CONFigure[:BTS]:MTYPe GMSK | EDGE
Cette instruction permet de choisir entre les normes GMSK et EDGE (8PSK).

Exemple : "CONF: MTYP EDGE"
Propriétés : Valeur *RST: GMSK

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS

CONFigure[:BTS]:STYPe NORMal | MICRo | PICO
Cette instruction permet de choisir le type de station de base.

Exemple: "CONF: STYP PI CO'
Proriétés: Valeur *RST: NORM

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS
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Sous-systeme CONFigure:BURSt

Ce sous-systéme comporte les commandes permettant la configuration des mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (option FSE-K11) et Analyseur GSM MS (option FSE-K10) qui
peuvent étre exécutées sur les différents bursts (Carrier Power, Phase/Frequency Error, Power vs.
Time).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CONFigure
‘BURSt

:PFERror Option FSE-K11, FSE-K10 &FSE-B7
[:IMMediate] - Pas d'interrogation
:COUNt <numeric_value> -

:CONDition NORMal | EXTReme

:MACCuracy Option FSE-K11, FSE-K10 &FSE-B7
[:IMMediate] - - Pas d'interrogation;
:COUNt <numeric_value> -

:CONDition NORMal | EXTReme

:POWer - Option FSE-K11, FSE-K10
[:IMMediate] - Pas d'interrogation
:COUNt <numeric_value> -

:CONDition NORMal | EXTReme -

:PTEMplate Option FSE-K11, FSE-K10
[:IMMediate] - Pas d'interrogation
:COUNt <numeric_value> -

:SELect FULL | TOP | RISing | FALLing -

:REFerence Option FSE-K11, FSE-K10

:AUTO <Boolean> Pas d'interrogation

:CONFigure:BURSt:PFERror[:IMMediate]

Cette commande permet de sélectionner la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la
station de base ou du mobile (Phase/Frequency Error).

Exemple : " CONF: BURS: PFER'
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un "Event" et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

Elle n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou Analyseur GSM MS (FSE-
K10) et I'option Analyse vectorielle (FSE-B7).

:CONFigure:BURSt:PFERror:COUNt 1 & 1000

Cette commande permet de fixer le nombre de bursts utilisé pour I'obtention de la valeur moyenne et
de la valeur maximum.

Exemple : " CONF: BURS: PFER: COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST : 500 (GSM/DCS1800 Phase 1)
200 dans les autres cas
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande n’est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou Analyseur
GSM MS (FSE-K10) et I'option Analyse vectorielle (FSE-B7).
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CONFigure:BURSt:PFERror:CONDition NORMal | EXTReme
Cette instruction permet de régler les conditions de la mesure de puissance.

Exemple : "CONF: BURS: PFER: COND EXTR"
Propriétés : Valeur RST: NORMal

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

CONFigure:BURSt:MACCuracy[:IMMediate]

Cette instruction permet de choisir la mesure de la précision de modulation de la station de base ou
des portables.

Exemple : "CONF: BURS: MACC'
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Cette instruction est un événement et ne posséde donc ni valeur *RST ni interrogation.

Elle n'est disponible que lorsque l'option analyseur GSM BTS FSE-K11 ou analyseur GSM MS FSE-
K10 et analyse vectorielle FSE-B7.

CONFigure:BURSt:MACCuracy:COUNt 1 a 1000

Cette instruction permet de régler le nombre de bursts utilisés pour la recherche des valeurs
moyenne et maximum.

Exemple: "CONF: BURS: MACC: COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Elle n'est disponible que lorsque l'option analyseur GSM BTS FSE-K11 ou analyseur GSM MS FSE-
K10 et analyse vectorielle FSE-B7.

CONFigure:BURSt:MACCuracy:CONDition NORMal | EXTReme
Cette instruction permet de régler les conditions de la mesure de la précision de modulation.

Exemple : "CONF: BURS: MACC: COND EXTR"
Propriétés : Valeur *RST: NORMal

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

:CONFigure:BURSt:POWer[:IMMediate]

Cette commande permet de sélectionner la mesure de la puissance moyenne de la porteuse (Carrier
Power) de la station de base ou du mobile.

Exemple : " CONF: BURS: POW
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.
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:CONFigure:BURSt:POWer:COUNt 1 a 1000
Cette commande permet de fixer le nombre de bursts utilisé pour I'obtention de la valeur de mesure.

Exemple: ": CONF: BURS: PON COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST : 500 (GSM/DCS1800 Phase 1)
200 dans les autres cas
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

:CONFigure:BURSt:POWer:CONDition NORMal | EXTReme
Cette commande permet de fixer les conditions de la mesure de puissance.

Exemple : "1 CONF: BURS: PON COND EXTR'
Propriétés : Valeur *RST: NORMal

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

:CONFigure:BURSt:PTEMplate[:IMMediate]

Cette commande permet de sélectionner la mesure de la puissance en fonction du temps (Power vs.
Time) de la station de base ou du mobile.

Exemple : ": CONF: BURS: PTEM'
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure:BURSt:PTEMPlate:COUNt 1 a 1000
Cette commande permet de fixer le nombre de bursts utilisé pour I'obtention de la valeur de mesure.

Exemple: ": CONF: BURS: PTEM COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST : 500 (GSM/DCS1800 Phase 1)
200 dans les autres cas
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

:CONFigure:BURSt:PTEMplate:SELect FULL | TOP | RISing | FALLIng
Cette commande permet de sélectionner la partie du burst a mesurer.

Exemple : ": CONF: BURS: PTEM SEL TOP"
Propriétés : Valeur *RST : FULL

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS
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:CONFigure:BURSt:REFerence:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de commuter entre la prémesure automatique de la puissance en fonction
du temps et celle activée par l'utilisateur. Dans la position AUTO, la prémesure est toujours
effectuée mais jamais dans la position OFF (voir READ: BURSt : REF: | MM

Exemple: " CONF: BURS: REF: AUTO ON'
Propriétés : Valeur *RST: AUTO

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS
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Sous-systeme CONFigure:MS

Ce sous-systeme comporte les commandes permettant la configuration du mode de fonctionnement
Analyseur GSM MS (option FSE-K10/FSE-K20) pour I'analyse du comportement de stations de base qui
correspondent aux standards P-GSM, E-GSM, R-GSM, DCS1800 ou PCS1900.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CONFigure
[:MS] Option FSE-K10
:MEASurement? Interrogation uniqguement
:ARFCn <numeric_value> --
‘AUTO ONCE Pas d'interrogation
:LIMit
:PPEak <numeric_value> DEG
:PRMS <numeric_value> DEG
:EVMRms <numeric_value> PCT
:EVMPeak <numeric_value> PCT
:OSUPpress <numeric_value> DB
:PERCentile <numeric_value> PCT
:FREQuency <numeric_value> ppm
:STANdard <Boolean>
:POWer
:CLASs <numeric_value> | EG1 | EG2 | EG3 |--
| M1|M2|M3|P1
:COUPled <Boolean> --
:LEVel <numeric_value> DBM
:LIMit <numeric_value> DBM
:EXPected <numeric_value>
:SINGle
[[STATe] <Boolean>
:CLEar Pas d'interrogation
:SMALI <Boolean>
:CHANnel
:SFH <Boolean> --
‘TSC <numeric_value>
:NETWork
[TYPE] PGSM | PGSM900| EGSM |
EGSM900 | DCS | GSM1800 |
PCS | GSM1900 | RGSM |
RGSM900 | GSM850
:PHASe 1|2[,PLUS]
‘TXSupp <Boolean>
PRESt B Pas d'interrogation
:SWEeptime STANdard | AUTO
‘MTYPe GMSK | EDGE
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:CONFigure[:MS]:MEASurement?
Cette interrogation permet de demander quelle mesure est actuellement réglée.

PFERror Erreur phase/fréquence
POWer Puissance porteuse
MACCuracy Précision de modulation
PTEMplate Puissance en fonction du temps
MODulation Spectre de modulation
SWITching Spectre transitoire
SPURIous Parasites
Exemple : " CONF: VEAS?"

Response: ' PFER
Propriétés : SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CONFigure[:MS]:ARFCn <numeric_value>
Cette commande permet de choisir le numéro du canal d’émission du mobile.

Paramétre : <numeric_value>::= 1 a 124(P-GSM Phase I/11)
0a 124, 975 a 1023(E-GSM)
0...124, 955 a 1023 (R-GSM)
512 a 885 (DCS1800 Phase I/1I/11+)
512 a 810 (PCS1900)
128 a 251 (GSM850)

Exemple: ": CONF: ARFC 67"
Propriétés : Valeur *RST: 1 (P-GSM Phase I/ll)
0 (E-GSM, R-GSM)

512 (DCS1800 Phase I/1I/11+)
512 (PCS1900)
128 (GSM850)

SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: MS

:CONFigure[:MS]:ARFCn:AUTO ONCE
Cette commande permet de choisir automatiquement le canal d’émission du mobile.
Exemple : ": CONF: ARFC 67"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

1065.6016.13 6.78 F-16



FSE Sous-systeme CONFigure

:CONFigure[:MS]:LIMit:PPEak <numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de phase en degrés pour la mesure de la
phase/fréquence (valeur créte).

Exemple : ": CONF: LI M PPE 66"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit:PRMS<numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de phase en degrés pour la mesure de la
phase/fréquence (valeur moyenne).

Exemple : ": CONF: LI M PRMS 22"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit: EVMRms<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur en pourcentage des limites d'erreurs de la mesure
du module de I'erreur vectorielle avec pondération RMS.

Exemple: "CONF: LI M EVMR 40"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit:EVMPeak<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur en pourcentage des limites de la mesure du module
de l'erreur vectorielle avec pondération PEAK.

Exemple : "CONF: LI M EVMP 30"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit:OSUPpress<numeric_value>
Cette instruction permet de déterminer la valeur limite pour la suppression du décalage d'origine.
Exemple : LI M GSUP 30"

Propriétés : valeur *RST : dépend de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : MS
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:CONFigure[:MS].LIMit:PERCentile<numeric_value>

Cette instruction permet de déterminer la valeur limite pour 95% de percentile. Le percentile indique
la valeur, au dessus de laquelle peut se situer le module d'erreur vectorielle de 5% de tous les
symboles au maximum.

Exemple: "CONF: LI M PERC 30"

Propriétés : Valeur *RST : dépend de la norme
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit:FREQuency<numeric_value>

Cette commande permet de déterminer les limites d'erreur de fréquence en ppm pour la mesure de
la phase/fréquence.

Exemple: " CONF: LI M FREQ 36"

Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode : MS

:CONFigure[:MS]:LIMit:STANdard ON | OFF

Cette commande permet de commuter entre les valeurs limites définies par l'utilisateur (OFF) et
celles définies par la norme (ON).

Exemple : ": CONF: LI M STAN ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

:CONFigure[:MS]:POWer:CLASs <numeric_value> | EG1 | EG2 | EG3
Cette commande permet de fixer la classe de puissance (Power Class) du mobile.

Parametre : <numeric_value> x=1a5 (P-GSM Phase I)
:=2ab5 (P-GSM Phase Il, RGSM850)
:=2ab (E-GSM, R-GSM)

142 (DCS Phase )

1 a 3 (DCS Phase Il/lI+)

1 a3 (PCS1900)

Exemple : ": CONF: POW CLAS 4"
Propriétés : Valeur*RST: 2 (P-GSM Phase I/ll, E-GSM, R-GSM, RGSM850)
1 (DCS1800, PCS1900)
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: MS
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:CONFigure[:MS]:POWer:COUPled ON | OFF

Cette commande permet de commuter entre les valeurs de niveau définies par I'utilisateur (OFF) et
celles définies par la norme (ON).

Exemple : " CONF: POW COUP ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

:CONFigure[:MS]:POWer:LEVel 0a31
Cette commande permet de fixer le niveau de puissance (Power Control Level) du mobile.
Exemple : " CONF: PON LEV 5"

Propriétés : Valeur *RST: 2 (P-GSM Phase l/ll, E-GSM, R-GSM, GSM850)
0 (DCs1800, PCS1900)
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: MS

:CONFigure[:MS]:POWer:EXPected <numeric_value>
Cette commande permet d’entrer directement le niveau nominal de sortie du mobile.
Exemple: ": CONF: POWN EXP 43DBM'

Propriétés : Valeur *RST: GMSK:
39 dBm (P-GSM Phase I/1l, E-GSM, R-GSM, GSM850)
30 dBm (DCS1800, PCS1900)
EDGE
33 dBm (P-GSM Phase I/ll, E-GSM, R-GSM, GSM850)
30 dBm (DCS1800, PCS1900)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: MS

:CONFigure[:MS]:POWer:LIMit <numeric_value>

Cette commande permet d'indiquer le seuil pour le sélectionnement des lignes de valeur limite
dépendant du niveau.

Exemple : ": CONF: POW LI M 65DBM'
Propriétés : Valeur *RST : fonction de la norme

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

Cette commande n'est disponible que pour le réglage : CONFi gur e[ : M5] : POMNer : COUPl ed OFF.

:CONFigure[:MS]:POWer:SINGle[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer et de désactiver la mesure unique de la puissance de porteuse.
Exemple: " CONF: POW SI NG ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS
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:CONFigure[:MS].POWer:SINGle:CLEar

Cette commande permet d'effacer le tableau contenant les mesures pas a pas de la puissance de
porteuse.

Exemple : " CONF: POW SI NG CLE"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

Cette commande est un événement et n'a donc ni valeur *RST ni interrogation.

:CONFigure[:MS]:POWer:SMALI ON | OFF

Cette commande est associée a la mesure des parasites dans la gamme RGSM, d'autres valeurs
limites sont réglées. Elle n'est disponible que pour phase 2+.

Exemple: " CONF: POW SVAL ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS

:CONFigure[:MS]:CHANnel:SFH ON | OFF
Cette commande permet d'activer ou de désactiver le mode saut de fréquence lent.

Exemple : ": CONF: CHAN: SFH ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : MS

:CONFigure[:MS]:CHANNel:TSC 0 a 7 (Séquence d'apprentissage pour le Normal Burst)
Cette commande permet de choisir le "midamble” utilisé par le mobile.

Exemple : ": CONF: CHAN: TSC 3"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: MS

:CONFigure[:MS]:NETWork[: TYPE] PGSM | PGSM900 | EGSM |EGSM900 | DCS |GSM1800 |
PCS|GSM1900 | RGSM | RGSM900 | GSM850

Cette commande permet de choisir le standard selon lequel le mobile fonctionne.
Exemple: " CONF: NETW DCS"

Propriétés : Valeur *RST: GSM
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: MS
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:CONFigure[:MS]:NETWork:PHASe 1 | 2[,PLUS]
Cette commande permet de choisir la phase du standard selon laquelle le mobile fonctionne.
Exemple : " CONF: NETW PHAS 2"

Propriétés : Valeur *RST: 1
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: MS

:CONFigure[:MS]: TXSupp ON | OFF

Cette commande permet de spécifier s'il faut tenir compte ou non d'une atténuation supplémentaire
de porteuse de 20 dB au minimum lors de la mesure. Lorsque l'atténuation est opérante, un réglage
de mesure plus sensible de I'appareil est choisi.

Exemple : " CONF: TXSupp ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: MS

Lorsque des mesures sont choisies dans la bande RX, le paramétre est automatiquement placé sur
ON.

:CONFigure[:MS]:PRESet

Cette commande permet de replacer les réglages pour le standard choisi a leurs valeurs par défaut
(DEFAULT SETTINGS).

Exemple : ": CONF: PRES"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure[:MS]:SWEeptime STANdard | AUTO

Cette commande permet de sélectionner le mode de calcul de la durée de balayage pour la mesure
des parasites:

Exemple: ": CONF: SWE AUTCO'
Propriétés : Valeur *RST : STANdard
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : MS
STANdard La durée du balayage se détermine d'aprés une estimation du pire cas
AUTO La durée du balayage est réduite du facteur 8 (en supposant que tous les tiroirs
soient
en circuit).
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:CONFigure[:MS]:MTYPe GMSK | EDGE
Cette instruction permet de choisir entre les normes GMSK et EDGE (8PSK).

Exemple : "CONF: MTYP EDGE"
Propriétés : Valeur *RST: GMSK

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : MS

1065.6016.13 6.84 F-16



FSE Sous-systeme CONFigure

Sous-systeme CONFigure:SPECtrum

Ce sous-systéme comporte les commandes permettant la configuration des mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) a l'aide desquelles il
est possible de déterminer la puissance des composantes spectrales issues de la modulation et des
phénoménes de commutation (Modulation Spectrum, Transient Spectrum).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CONFigure
:SPECtrum Option FSE-K11, FSE-K10

:MODulation
[:IMMediate] - - Pas d'interrogation, Option FSE-K11, FSE-K10
:COUNt <numeric_value> - Option FSE-K11, FSE-K10
‘RANGe ARFCn | TXBand | RXBand | Option FSE-K11, FSE-K10

COMBined | DCSRx1800 |

TGATe G8Rxband | PCSRx1900 Option FSE-K11

:SWITching <Boolean>
[:IMMediate] - - Pas d'interrogation, Option FSE-K11, FSE-K10
:COUNt <numeric_value> - Option FSE-K11, FSE-K10

:CONFigure:SPECtrum:MODulation[:IMMediate]
Cette commande permet de choisir la mesure Spectrum due to Modulation.

Exemple : " CONF: SPEC: MOD"
Propriétés : Valeur *RST:  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure:SPECtrum:MODulation:COUNt 1 & 1000

Cette commande permet de spécifier le nombre de bursts utilisé pour I'obtention de la valeur
moyenne et de la valeur maximale.

Exemple : ": CONF: SPEC. MOD: COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST : 500 (GSM/DCS1800 Phase 1)
200 dans les autres cas
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS
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:CONFigure:SPECtrum:MODulation:RANGe  ARFCn| TXBand| RXBand| COMBined| DCSRx1800 |
G8Rxband | PCSRx1900

Cette commande permet de choisir la bande de fréquence pour la mesure.

Parametre : ARFCn::= ARFCN * 1.8 MHz
TXBand::= Bande TX
RXBand::= Bande RX
COMBIned::= ARFCN + 1.8 MHz / Bande TX
DCSRx1800::= Bande RX DCS 1800 (option FSE-K10 uniquement)
G8RXband::= RX-Band GSM 850 (option FSE-K10 uniquement)
PCSRx1900::= RX-Band PCS 1900 (option FSE-K10 uniquement)

Exemple : " CONF: SPEC. MOD: RANG TXB"
Propriétés : Valeur *RST: ARFCn

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

:CONFigure:SPECtrum:MODulation: TGATe ON | OFF

L'commande permet d'activer ou de désactiver I'ouverture de porte dans la bande TX. Lorsque
l'ouverture de porte est désactivée, il est supposé que tous les 8 intervalles sont actifs.

Exemple: " CONF: SPEC: MOD: TGAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

:CONFigure:SPECtrum:SWITching[:IMMediate]
Cette commande permet de choisir la mesure Spectrum due to Switching Transients.
Exemple: " CONF: SPEC: SW T"

Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure:SPECtrum:SWITching:COUNt 1 & 1000

Cette commande permet de spécifier le nombre de bursts utilisés pour I'obtention de la valeur
moyenne et de la valeur maximale.

Exemple : ": CONF: SPEC. SW T: COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST : 500 (GSM/DCS1800 Phase 1)
200 dans les autres cas
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS
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Sous-systeme CONFigure:SPURIious

Ce sous-systéme comporte les commandes permettant la configuration des mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) a l'aide desquelles il
est possible de mesurer la puissance des composantes parasites (Spurious Emissions).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
CONFigure
:SPURious Option FSE-K11, FSE-K10
[:IMMediate] - - Pas d'interrogation, Option FSE-K11, FSE-K10
:COUNt <numeric_value> -- Option FSE-K11, FSE-K10
:RXBand <numeric_value> - Option FSE-K11
‘RANGe TXBand | OTXBand | RXBand | | -- Option FSE-K11, FSE-K10
IDLeband | COMBIined
:STEP<1..26> | <Boolean> - Option FSE-K11, FSE-K10
:COUNLt? Interrogation uniquement, Option FSE-K11, FSE-K10
:ANTenna CONDucted | RADiated Option FSE-K10

:CONFigure:SPURIious[:IMMediate]
Cette commande permet de choisir la mesure Spurious Emissions.

Exemple : " CONF: SPUR"
Propriétés : Valeur *RST:  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:CONFigure:SPURious:COUNt 1 & 1000

Cette commande permet de spécifier le nombre de bursts utilisés pour I'obtention de la valeur
moyenne et de la valeur maximale.

Exemple : " CONF: SPUR: COUN 100"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Indépendamment de cette commande, le nombre des bursts utilisés pour les mesures dans la bande
RX (uniguement avec l'option FSE-K11) est réglé a l'aide de la commande
: CONFi gur e: SPURI ous: COUNt : RXBand.
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:CONFigure:SPURious:COUNt:RXBand 1 & 1000

Cette commande permet de spécifier le nombre de bursts utilisés pour I'obtention de la valeur
moyenne et de la valeur maximale pour les mesures dans la bande RX.

Exemple : " CONF: SPUR: COUN: RXB 100"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

:CONFigure:SPURious:RANGe TXBand | OTXBand | RXBand | IDLeband
Cette commande permet de choisir la bande de fréquence pour la mesure.

Parametre : TXBand::= Bande TX
OTXBand::= Not TX-Band
RXBand::= Bande RX (option FSE-K11 uniqguement)
IDLeband::= Bande Idle (option FSE-K10 uniguement)

Exemple : " CONF: SPUR: RANG OTX"
Propriétés : Valeur *RST: TXB

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

:CONFigure:SPURIious:STEP<1...26> ON | OFF

Cette commande permet de sélectionner une sous-bande de la bande choisie en vue d'une mesure
des parasites.

Chaque bande est divisée en 1 a 26 sous-bandes au maximum, chaque sous-bande étant
sélectionnée au moyen du suffixe numérique suivant STEP. Une sous-bande se sélectionne avec
ON pour effectuer la mesure.

Exemple: " CONF: SPUR: STEP24 ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

:CONFigure:SPURious:STEP:COUNt?

Cette commande permet d'interroger le nombre de sous-bandes dans la bande réglée pour la
mesure des parasites.

Exemple : " CONF: SPUR: STEP: COUN?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Cette commande permet uniguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:CONFigure:SPURious:ANTenna CONDucted | RADiated
L'commande permet de sélectionner les propriétés de la mesure des parasites.

Exemple : " CONF: SPUR: ANT RAD"
Propriétés : Valeur *RST: COND

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : MS
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Sous-systeme DIAGnostic

Le sous-systtme DIAGnostic comporte les commandes permettant de faciliter les opérations de
diagnostic sur I'appareil, en maintenance et en réparation. Ces commandes sont toutes spécifiques a
I'appareil, selon la norme SCPI.

COMMANDE PARAMETRES | UNITE | COMMENTAIRE
DIAGnostic
:SERVice
[INPut
[:SELect] CALibration | RF -
:FUNCtion <numeric_value>,<numeric_value>.. Pas d'interrogation,
:NSOurce <Boolean>
INFO
:CCOunt
:ATTenuation<1|2|3>? Interrogation uniqguement

:DIAGnostic:SERVice:INPut[:SELect] CALibration | RF

Cette commande permet de commuter entre I'entrée RF sur la face avant et le signal interne de
référence de 120 MHz.

Exemple : ": DI AG SERV: | NP CAL"
Propriétés : Valeur *RST: RF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

:DIAGnostic:SERVice:FUNCtion <numeric_value>,<numeric_value>...
Cette commande permet d’'activer une fonction de maintenance.

Exemple : ": DI AG SERV: FUNC 2,0, 2, 12, 1"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Le choix de la fonction de maintenance s’effectue par l'indication de cing parametres : numéro de
groupe fonctionnel, numéro de platine, numéro de fonction, paramétre 1 et paramétre 2.

Voir manuel de maintenance 1065.6016.94.

:DIAGnostic:SERVice:NSOurce ON | OFF

Cette commande permet de commuter I'alimentation de 28 V sur la prise de la face arriere de
I'appareil pour la source de bruit.

Exemple : ": DI AG SERV: NSO ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA
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:DIAGnostic:INFO:CCOunt:ATTenuation<1 | 2 | 3>?

Cette commande permet d'interroger les compteurs des atténuateurs étalonnés. Le suffixe indique
I'atténuateur étalonné.

1: Appareil de base 2: Générateur suiveur  3: FSE-B13

Aprés la date, la réponse comprend les valeurs des compteurs individuels de l'atténuateur étalonné
séparées par des virgules.

Exemple : ": DI AG | NFO CCO. ATT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, MS, BTS

Il s'agit purement d'une interrogation qui n'a donc pas de valeur *RST.
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Sous-systeme DISPlay

Le sous-systéme DISPLay permet de commander le choix et la présentation d'informations textuelles et
graphiques ainsi que de données de mesure sur I'écran.
Les fenétres de mesure dans le mode de fonctionnement Split Screen sont associées a WINDow 1

ou 2.
COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
DISPlay
:FORMat SINGIe|SPLit
:PROgram
[:MODE] <Boolean> Option FSE-B15
:ANNotation
:FREQuency <Boolean>
:LOGO <Boolean>
:CMAP<1...13>
:DEFault
HSL 0 a100,0 & 100,0 4 100
:PDEFined BLACK | BLUE | BROWnN | GREen |
CYAN | RED | MAGenta | YELLow |
WHITe | DGRay | LGRay | LBLue |
LGReen | LCYan | LRED | LMAGenta
[:WINDow<1|2>]
:MINFo
TEXT <Boolean>
[:DATA]
:STATe <string>
- TIME <Boolean>
‘TRACe<1...4> <Boolean>
X
[:SCALe]
:RVALue <numeric_value> Analyse vectorielle
:ZOOM <Boolean>
[:FREQuency]
:STARt <numeric_value> HZ
:STOP <numeric_value> HZ
:CENTer <numeric_value> HZ
Y
[:SCALe] <numeric_value> DB
:MODE ABSolute | RELative
‘RLEVel <numeric_value> DBM
:OFFSet <numeric_value> DB
‘RVALue <numeric_value> DBM|DB|HZ|
DEG|RAD
:AUTO <Boolean>
:RPOSition <numeric_value> PCT Analyse vectorielle
ou Générateur suiveur
:PDIVision <numeric_value> DBM|DB|HZ|
DEG|RAD
:SPACing LINear|LOGarithmic|PERCent -
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COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
DISPlay
[:WINDow<1|2>]
‘TRACe<1...4>
:MODE WRITe|VIEW|AVERage| -
MAXHold|MINHold
:CWRite <Boolean> -- Analyse vectorielle
:ANALog <Boolean> -
:HCONtinuous <Boolean> -
[[STATe] <Boolean>
:SYMBol DOTS | BARS | OFF
‘EYE
:COUNt <numeric_value> SYM
‘PSAVe
[:STATe] <Boolean>
HOLDoff <numeric_value>

:DISPlay:FORMat SINGIle | SPLit
Cette commande permet de commuter la représentation des résultats de mesure entre FULL

SCREEN et SPLIT SCREEN.
": Dl SP: FORM SPL"

Valeur *RST :  SINGle
spécifique a l'appareil

Exemple :
Propriétés :

SCPI:
Mode: A, VA

:DISPlay:PROGram[:MODE] ON | OFF
Cette commande permet de commuter I'écran entre la fonction d’appareil de mesure et la fonction

de calculateur.

Exemple : ": DI SP: PROG ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est disponible uniguement en relation avec I'option FSE-B15 (fonction de

calculateur).

:DISPlay:ANNotation:FREQuency ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service l'inscription sur I'axe X,

Exemple: ": Dl SP: ANN: FREQ OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:DISPlay:LOGO ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service sur I'écran le logo de la société.

Exemple : ": DI SP: LOGO OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:DISPlay:CMAP<1 & 13>:DEFault

Cette commande permet de rétablir le réglage de couleur par défaut de I'appareil pour tous les
éléments d’'image.

Exemple: ": DI SP: CVAP: DEF"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.
Le suffixe numérique aprés CMAP est sans importance pour cette commande.

:DISPlay:CMAP<1 a 13>:HSL <hue>,<sat>,<lum>
Cette commande permet de définir la palette de couleur de l'appareil.

Paramétre : hue = Teinte primaire de couleur (TINT)
sat = Saturation de couleur (SATURATION)
lum = Luminosité de couleur (BRIGHTNESS)

La plage des valeurs est chaque fois de 0.0 a 100.0

Exemple : ": DI SP: CMAP2: HSL 0. 3,0.8,1.0"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Chagque suffixe numérique de CMAP est associé a un ou plusieurs éléments d'image qui peuvent
étre modifiés par les réglages de couleur correspondants. La correspondance est la suivante :

CMAP1 Tracel CMAPS8 Touche logicielle State Data Entry
CMAP2  Trace 2 CMAP9 Touche logicielle State OFF
CMAP3  Trace 3 CMAP10 Touche logicielle Shade

CMAP4  Trace 4 CMAP11 Texte

CMAPS5  Marqueur CMAP12 Titre

CMAP6  Grille CMAP13 Background

CMAP7  Touche logicielle State On
Les valeurs réglées ne sont pas modifiées par *RST.

:DISPlay:CMAP<1 4 13>:PDEFined BLACk | BLUE | BROWnN | GREen | CYAN | RED | MAGenta |
YELLow |WHITe | DGRay | LGRay | LBLue | LGReen | LCYan |
LRED | LMAGenta

Cette commande permet de définir la palette de couleur de I'appareil a I'aide des valeurs de couleur
prédéfinies. Chaque suffixe numérique de CMAP est associé a un ou plusieurs éléments d'image qui
peuvent étre modifiés par les réglages de couleur correspondants. La correspondance est la méme
que pour : DI SPl ay: CMAP<1 & 13>: HSL.

Exemple: ": DI SP: CVAP2: PDEF GRE"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les valeurs réglées ne sont pas modifiées par *RST.
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:DISPlay[: WINDow<1|2>]: SELect

Cette instruction permet de commuter la fenétre de mesure active. Le suffixe numérique indique sur
WINDow la fenétre choisie. Il est ainsi possible de passer, par exemple, du mode a plein écran A au
mode & plein écran B. (voir I'exemple)

Exemple: ": Dl SP: FORM SPLi t"
": DI SP: W ND2: SEL"
": Dl SP: FORM SI NG e"

Propriétés: Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:MINFo ON | OFF
Cette commande active ou supprime la liste d'information marqueurs sur I'écran.

Exemple : ": DI SP: M NF ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TEXT[:DATA] <string>
Cette commande permet de définir un commentaire qui peut s”afficher sur I'écran.

Exemple : ": DI SP: TEXT ’ Si gnal / Noi se Power Measurenent’"
Propriétés : Valeur *RST : Commentaire vide

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le commentaire peut comporter au maximum 50 caracteres. Le suffixe numérique pour
WINDow<1|2> est sans importance pour cette commande.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TEXT:STATe ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service I'affichage du commentaire sur I'écran.
Exemple : ": DI SP: TEXT: STAT ON'

Propriétés : Valeur *RST : OFF
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le suffixe numérique pour WINDow<1|2> est sans importance pour cette commande.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TIME ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service I'affichage de la date et de I'heure sur I'écran.
Exemple : ": DI SP: TI ME ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le suffixe numérique pour WINDow<1|2> est sans importance pour cette commande.
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:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:RVALue <numeric_value>
Cette commande permet de définir la valeur de référence pour l'axe x du diagramme.

Exemple: ": DI SP: TRAC: X: RVAL 20SYM'
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:DISPlay[: WINDow<1|2>]: TRACe<1 & 4>:X[:SCALe]:ZOOM ON | OFF

Cette commande représente le domaine de fréquences actuel de maniére élargie dans le fenétre
opposée de la représentation a écran divisé.

Exemple: ": DI SP: TRAC: X: ZOOM ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1a4>: X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]: STARt <num_value>

Cette commande définit la fréquence de départ de la plage de représentation élargie. La valeur doit
étre située entre la frequence de départ et la frequence d'arrét de la plage originale.

Exemple: ": DI SP: TRAC: X: ZOOM STAR 100MHZ"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]:STOP <num_value>

Cette commande définit la fréquence d'arrét de la plage de représentation élargie. La valeur doit étre
située entre la fréquence de départ et la fréquence d'arrét de la plage originale.

Exemple: ": DI SP: TRAC: X: ZOOM STOP 200MHZ"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]:CENTer <num_value>
Cette commande décale la plage de fréquences élargie vers la fréquence centrale entrée.

Exemple: ": DI SP: TRAC: X: ZOOM CENT 1GHZ"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-F

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.
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:DISPlay[: WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe] 10dB a 200dB

Cette commande permet de définir la plage de représentation de I'axe Y (axe de niveau) dans le cas
d’une échelle logarithmique (DI SP: TRAC: Y: SPAC LOG).

Exemple : ": DI SP: TRAC: Y 110dB"
Propriétés : Valeur *RST : 100dB

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Dans le cas d’'une échelle linéaire (DI SP: TRAC: Y: SPAC LI N | PERC), la plage de représentation
est fixe. Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:MODE ABSolute | RELative
Cette commande permet de spécifier le type d’échelle de I'axe y (absolue ou relative).

Exemple : ": DI SP: TRAC: Y: MODE REL"
Propriétés : Valeur *RST : ABS

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n’a pas de répercussion directe sur I'écran tant que SYSTem DI SPI ay est placé
sur OFF . Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RLEVel -200dBm a 200dBm
Cette commande permet de définir le niveau de référence.

Exemple : ": DI SP: TRAC: Y: RLEV - 60dBnt'
Propriétés : Valeur *RST : -20dBm

SCPI : conforme
Mode: A, VA

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RLEVel:OFFSet - 200dB a 200dB
Cette commande permet de définir le décalage du niveau de référence.

Exemple: ": Dl SP: TRAC: Y: RLEV: OFFS -10dB"
Propriétés : Valeur *RST : 0dB

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.
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:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RVALue <numeric_value>

Cette commande permet de définir la valeur de référence pour I'axe y du diagramme.
On fixe ainsi la limite supérieure de la plage d'affichage, les paramétres correspondants de la
commande manuelle étant différents selon le mode de fonctionnement.

Dans le mode de fonctionnement Analyse du signal, le réglage correspond au paramétre MAX
LEVEL.

Dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal, le réglage correspond au
REFERENCE VALUE Y AXIS.

Lorsque I'option générateur suiveur existe et que la normalisation est en service dans le mode
Analyseur, la valeur correspond au paramétre REFERENCE VALUE.

Exemple: ": DI SP: TRAC: Y: RVAL +1.20" (nbde anal yseur)
": DI SP: TRAC: Y: RVAL 0 dB" (anal yseur vectoriel)
": Dl SP: TRAC: Y: RVAL 0" (générateur suiveur)
Propriétés: Valeur *RST : couplé & Ref.Level.

0 (analyseur vectoriel)
0 dB (Générateur suiveur avec normalisation opérante)
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA
Le suffixe numérigue dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 & 4>:Y[:SCALe]:RVALue:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de spécifier si la valeur de référence pour I'axe Y du diagramme de mesure
doit étre couplée au niveau de référence (réglage par défaut) ou étre réglée séparément.

Exemple : ": DI SP: TRAC: Y: RVAL: AUTO ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RPQOSition 0 a 100PCT
Cette commande permet de définir la position de la valeur de référence.

Exemple: ": Dl SP: TRAC: Y: RPCS 50PCT"
Propriétés: Valeur *RST: 50 PCT (analyseur vectoriel )
100PCT (générateur suiveur)
SCPI: conforme
Mode: A, VA

Cette commande est disponible uniquement en relation avec I'option Analyse vectorielle ou 'option
Générateur suiveur. Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:PDIVision <numeric_value>
Cette commande détermine I'échelle de I'axe y dans l'unité actuelle.

Exemple: ": Dl SP: TRAC: Y: PDI V 10DEG'
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: VA

Le suffixe numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.
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:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y:SPACing LINear | LOGarithmic | PERCent

Cette commande permet de commuter entre une représentation linéaire et une représentation
logarithmique.

Exemple : ": DI SP: TRAC: Y: SPAC LI N'
Propriétés : Valeur *RST : LOGarithmic

SCPI: conforme
Mode: A

La représentation linéaire permet de distinguer entre LIN/% (PERCent) et LIN/dB (LINear). Le suffixe
numérique dans TRACe<1 a 4> est sans importance.

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:MODE WRITe | VIEW | AVERage | MAXHold | MINHold
Cette commande permet de définir le type de représentation et I'évaluation des courbes de mesure.

Exemple : ": DI SP: TRAC3: MODE MAXH'

Propriétés : Valeur *RST : WRITe pour TRACel, STATe OFF pour TRACe2..4
SCPI : spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:MODE:CWRite ON | OFF
Cette commande sélectionne la représentation continue des valeurs mesurées (continuous write).

Exemple: ": DI SP: TRAC3: MODE: CWR ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 & 4>:MODE:ANALog ON | OFF

Cette commande sélectionne la représentation continue des valeurs mesurées dans le mode
analyseur (Analog Trace).

Exemple: ": DI SP: TRAC3: MODE: ANAL ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
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:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 & 4>:MODE:HCONtinuous ON | OFF

Cette commande permet de définir si le courbes mesurées pour lesquelles on a déterminé les
valeurs minimum/maximum sont remises a |'état initial aprés certaines modifications de paramétres.

Exemple: ": DI SP: TRAC3: MODE: HCON ON'

Propriétés: Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

OFF Les courbes sont remises a |'état initial aprés certaines modifications de paramétres
ON Ce méchanisme est désactivé

En général, aprés une modification de parametres, la mesure doit étre lancée de nouveau avant que
les résultats mesurés sont évalués (p. ex. a l'aide des marqueurs). Dans ces cas, c'est-a-dire,
lorsque une modification de parametres nécessite une nouvelle mesure, la courbe est
automatiguement remise afin d'éviter des erreurs de mesure remontant aux résultats précédents (p.
ex. si le "span" a été changé). Pour les applications qui exigent un autre comportement, il est
possible de mettre hors de service ce méchanisme. Le suffixe numérique <1|2> de WINDow n'a
aucune importance

:DISPlay[: WINDow<1|2>]: TRACe<1 & 4>[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet de mettre en et hors service la représentation de la courbe de mesure
sélectionnée.

Exemple: ": DI SP: TRAC3 ON'

Propriétés : Valeur *RST : ON pour TRACel, OFF pour TRACe2..4
SCPI: conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 & 4>:SYMBol DOTS | BARS | OFF

Cette commande permet de déterminer la représentation des points de décision sur la courbe de
mesure.

Exemple : ": DI SP: TRAC. SYMB BARS"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:EYE:COUNt 1 a Result Length

Cette commande permet de déterminer la largeur de représentation du diagramme de I'ceil en
symboles.

Exemple: ": DI SP: TRAC: EYE: COUNt 5"
Propriétés : Valeur *RST : 2

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:DISPlay:PSAVe[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer la protection écran.

Exemple : ": DI SP: PSAV ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A, VA, BTS, MS

:DISPlay: PSAVe:HOLDoff <numeric_value>

Cette commande permet de définir l'intervalle entre le dernier enfoncement d'une touche et
I'activation de la protection écran. Les valeurs sont indiquées en minutes, la plage de valeurs est de
1 a 100 minutes.

Exemple : ": DI SP: PSAV: HOLD 10"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme FETCh

Le sous-systeme FETCh comporte les commandes nécessaires a la lecture des résultats de séquences
de mesure complexes, telles que celles contenues dans les options Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et
Analyseur GSM MS (FSE-K10). Le sous-systéme FETCh est étroitement lié aux fonctions des sous-
systemes CONFigure et READ, dans lesquels il est possible de configurer et de lancer les séquences
de mesure ainsi que d'interroger les résultats de ces séquences.

Sous-systeme FETCh:BURSt

Ce sous-systeme FETCh comporte les commandes nécessaires a la lecture des résultats des mesures
des modes de fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) qui
peuvent étre exécutées sur différents bursts (Carrier Power, Phase/Frequency Error), sans nécessiter
de lancer la mesure elle-méme.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
FETCh Option FSE-K11
‘BURSt
:PERRor
‘RMS
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:PEAK
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:FERRor
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:POWer -
[:IMMediate?] - Interrogation uniqguement
:ALL? -- Interrogation uniqguement
:MACCuracy
‘RMS
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:PEAK
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:OSUPpress
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:PERCentile
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
:FREQuency
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? -- Interrogation uniqguement
:MAXimum? - Interrogation uniqguement
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:FETCh:BURSt:PERRoOr:RMS:STATus?
Cette commande fournit I'état de la mesure RMS de I'erreur de phase sur le nombre de bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ": FETC: BURS: PERR: RMS; STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:FETCh:BURSt:PERRor:RMS:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure RMS de l'erreur de phase sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : ": FETC: BURS: PERR: RMS: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST.
Elle n’est disponible qu’avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or ).

:FETCh:BURSt:PERRor:RMS:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure RMS de I'erreur de phase sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : ": FETC: BURS: PERR: RM5: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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:FETCh:BURSt:PERRor:PEAK:STATus?
Cette commande fournit I'état de la mesure Peak de I'erreur de phase sur le nombre de bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ": FETC: BURS: PERR: PEAK: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:FETCh:BURSt:PERRor:PEAK:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure Peak de I'erreur de phase sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : ": FETC: BURS: PERR: PEAK: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n‘est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:FETCh:BURSt:PERRor:PEAK:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure Peak de I'erreur de phase sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : " FETC: BURS: PERR: PEAK: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n‘est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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:FETCh:BURSt:FERRoOr:STATus?
Cette commande fournit la I'état de la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ": FETC: BURS: FERR: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST: --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:FETCh:BURSt:FERRor:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : ": FETC: BURS: FERR: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:FETCh:BURSt:FERRor:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de bursts
réglé.

Exemple : ": FETC: BURS: FERR: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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:FETCh:BURSt:POWer[:IMMediate?]
Mesure Carrier Power : (: CONFi gur e: M5: POAér : SI Nd e: STATe OFF)

Cette commande fournit le résultat de I'étape de mesure exécutée en dernier lors de la mesure de la
puissance de sortie de la station de base ou du mobile.

Parameétre :
Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau nominal>,<Niveau réel>, <Delta>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>:  Niveau nominal de la valeur instantanée de Power Control Level selon la
norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<Delta>: Différence entre la puissance mesurée et la puissance obtenue lors
de I'étape précédente de mesure statique/dynamique de Power Control
Level

<Status>: Résultat du contréle de valeur limite fourni par Character Data :

PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite

Exemple : " FETC: BURS: POAP"
Résultat :0, 0, 43, 44. 1, 0, PASSED

Mesure Carrier Power Individual : (: CONFi gur e: MS: POMér : SI Nd e: STATe ON)

Cette commande fournit le résultat de I'étape de mesure exécutée en dernier lors de la mesure de la
puissance de sortie de la station de base ou du mobile.

Parameétre :
Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau hominal>,<Niveau
réel>,<RBW>,<Arfcn>,<CF>,<atténuation>,<nombre de bursts>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>: Niveau nominal de la valeur instantanée de Power Control Level selon la
norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<RBW>: Largeur de bande de résolution en kHz

<ARFCN> : Numéro de canal

<CF>: Fréquence de porteuse en Hz

<Att> : Valeur de l'atténuation externe en dBm

<Nombre de bursts> : Nombre de bursts

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite fourni par Character Data :

PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite

Exemple: ": READ: BURS: POAP"

Résultat 0, 3, 37, 20. 6915, 1000, 2, 8. 904E+008, 20, 1, FAI LED
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore éteé réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de la puissance porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : POer ).
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:FETCh:BURSt:POWer:ALL?
Mesure Carrier Power : (: CONFi gur e: MS: POMer : SI NG e: STATe OFF)

Cette commande fournit les résultats de toutes les étapes réalisées lors de la mesure de la
puissance de sortie de la station de base ou du mobile.

Parameétre :
Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format suivant :
<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau nominal>,< Niveau réel>, <Delta>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>:  Niveau nominal pour la valeur instantanée de Power Control Level selon
la norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<Delta>: Différence entre la puissance mesurée et la puissance obtenue lors
de I'étape précédente de mesure statique/dynamique de Power Control
Level

<Status>: Résultat du contrble de valeur limite fourni par Character Data :
PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite

Exemple: " FETC: BURS: PON ALL?"
Résultat :

0,0,43,44.1,0,PASSED,1,0,41,42.5,1.6,PASSED,1,1,35,32.5,5.6,FAILED
Mesure Carrier Power Individual : (: CONFi gur e: M5: POAér : SI Nd e: STATe ON)

Cette commande fournit le résultat de I'étape de mesure exécutée en dernier lors de la mesure
puissance de sortie de la station de base ou du mobile.

Parameétre :
Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau hominal>,< Niveau
réel>,<RBW>,<Arfcn>,<CF>,<atténuation>,<nombre de bursts>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée de Power Control Level selon
la norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<RBW>: Largeur de bande de résolution en kHz

<ARFCN> : Numéro de canal

<CF>: Fréquence de porteuse en Hz

<Att> : Valeur de l'atténuation externe en dBm

<Nombre de bursts> : Nombre de bursts

<Status>: Résultat du contrble de valeur limite fourni par Character Data :
PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite

Exemple: " FETC: BURS: PON ALL?"

Résultat :0, 3, 37, 20. 6915, 1000, 2, 8. 904E+008, 20, 1, FAI LED,
0, 3, 37, 20. 3597, 1000, 2, 8. 904E+008, 20, 1, FAI LED

Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore éteé réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de la puissance porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : PONér ).
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:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:STATus?

Cette interrogation fournit I'état de la mesure RMS de précision de modulation sur le nombre de
bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: RMS; STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:AVERage?

Cette interrogation fournit la valeur moyenne de la mesure RMS de précision de modulation sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: RMS: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:MAXimum?

Cette interrogation fournit le maximum de la mesure RMS de précision de modulation sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: RMS: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n’'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:STATus?

Cette interrogation fournit I'état de la mesure PEAK de précision de modulation sur le nombre de
bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: PEAK: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:AVERage?

Cette interrogation fournit la valeur moyenne de la mesure PEAK de précision de modulation sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple: ":FETC: BURS: MACC: PEAK: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:MAXimum?

Cette interrogation fournit le maximum de la mesure PEAK de précision de modulation sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: PEAK: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:0OSUPpress:STATus?

Cette commande fournit I'état de la mesure original offset suppression de précision de modulation
sur le nombre de bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: GSUP: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure original offset suppression de précision de
modulation sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: OSUP: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:FETCh:BURSt:MACCuracy:0OSUPpress:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure original offset suppression de précision de
modulation sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: OSUP: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:STATus?

Cette commande fournit I'état de la mesure 95% percentile de précision de modulation sur le nombre
de bursts réglé.
0: failed, 1: passed

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: PERC: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure 95% percentile de précision de modulation
sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: PERC. AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n’'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure 95% percentile de précision de modulation sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: PERC: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:STATus?

Cette commande fournit I'état de la mesure des erreurs de fréquence de précision de modulation sur
le nombre de bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: FREQ STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou I'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:AVERage?

Cette commande fournit la valeur moyenne de la mesure des erreurs de fréquence de précision de
modulation sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : ":FETC: BURS: MACC: FREQ AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:MAXimum?

Cette commande fournit le maximum de la mesure des erreurs de fréquence de précision de
modulation sur le nombre de bursts réglé.

Exemple: ":FETC: BURS: MACC: FREQ MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a pas encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de précision de modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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Sous-systeme FETCh:PTEMplate

Ce sous-systeme contient les commandes permettant de lire les résultats des mesures de la puissance
de porteuse pour la puissance en fonction du temps sans qu'une nouvelle mesure ne soit lancée. Ces
mesures s'effectuent dans les modes analyseur GSM BTS (FSE-K11) et analyseur GSM MS

(FSE-K10).
COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
FETCh Option FSE-K11, FSE-K10
:PTEMplate
:REFerence? Interrogation uniqguement

:FETCh:PTEMplate:REFerence?

L'commande permet d'interroger le résultat de la prémesure.

Parameétre :

<niveaul>:
<niveau2>:
<RBW>:

Exemple :

Propriétés :

Mode :

Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste ASCII au format suivant. Les
résultats sont séparés par des virgules.

<niveaul>,<niveau2><RBW>

niveau mesuré

niveau corrigé de la largeur de bande

largeur de bande
": FETC. PTEM REF?"

Résultat : 43.2,43.2,1000000

Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil

BTS, MS

Si aucune mesure n'a encore été effectuée, une erreur d'interrogation est déclenchée.

Il s'agit purement d'une interrogation qui n'a donc pas de valeur *RST. Elle n'est disponible que

lorsqu'on choisit la mesure puissance en fonction du temps (PVT) au moyen de l'option analyseur
GSM BTS FSE-K11 ou de l'analyseur GSM MS FSE-K10 (voir CONFi gur e: BURSt : PTEMpI at e).
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Sous-systeme FETCh:SPECtrum

Ce sous-systéme comporte les commandes nécessaires a la lecture des résultats des mesures des
modes de fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) a l'aide
desquelles il est possible d'obtenir la puissance des composantes spectrales issues de la modulation et
des phénoménes de commutation (Modulation Spectrum, Transient Spectrum), sans lancement
préalable d'une nouvelle mesure.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
FETCh Option FSE-K11
:SPECtrum

:MODulation

[:ALL?] ARFCn | TXBand | RXBand | Interrogation uniqguement

COMBined | DCSRx1800

:REFerence? Interrogation uniguement
:SWITching

[:ALL?] -- Interrogation uniqguement

:REFerence? Interrogation uniqguement

:FETCh:SPECtrum:MODulation[:ALL]? ARFCn | TXBand | RXBand | COMBined | DCSRx1800

Cette commande permet de fournir le résultat de mesure du spectre de modulation de la station de
base ou du mobile.

Parameétre : ARFCn::= ARFCN = 1.8 MHz
TXBand::= Bande TX
RXBand::= Bande RX
COMBIned::= ARFCN * 1.8 MHz / Bande TX
DCSRx1800::= Bande RX DCS 1800 (option FSE-K10 uniquement)

Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels en ASCII, séparées par ‘,’ et présentant le format suivant :

<Index>,<Freql>,<Freq2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel>,<Status> |,
<Index>,<Freql>,<Freg2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel><Status>]...

dans laquelle le contenu placé entre crochets caractérise une chaine de résultats
partiels qui peut se répéter n-fois.

<Index>: 0,lorsque la chaine de résultats partiels
caractérise une gamme de mesure
Numérotation continue non égal a 0,
lorsque la chaine de résultats partiels
caractérise un dépassement individuel de

valeur limite
<Freql>: Fréquence de départ de la gamme de mesure
ou fréquence du dépassement de valeur limite
<Freg2>: Fréquence d’arrét de la gamme de mesure

ou fréquence du dépassement de la gamme de
mesure. La valeur de <Freq2> est égale a celle
de <Freql>, lorsque la mesure est réalisée
dans le domaine temporel ou que la chaine de
résultats partiels comporte un dépassement de

valeur limite
<Level>: Niveau maximal mesuré sur une plage patrtielle
ou niveau mesuré du point de mesure du
dépassement
<Limit>: Valeur limite sur une plage partielle ou au point
de mesure du dépassement
<Abs/Rel>: ABS <Level> et <Limit> sont en unité absolue (dBm)

REL <Level> et <Limit> sont en unité relative (dB)

1065.6016.13 6.112 F-16



FSE

Sous-systeme FETCh

Exemple :

Propriétés :

Mode:

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite fourni par
Character Data :
PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite
MARGIN Dépassement de la valeur Margin
EXC Dépassement de valeur limite caractérisé par
Exception
Les fréquences <Freql> et <Freq2> sont exprimées constamment en valeur
absolue, c’est-a-dire sans référence a la fréquence porteuse.

" FETC: SPEC. MOD? TXB"

Résultat: 0, 890E6, 915E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED,
1, 893. 2E6, 893. 2E6, - 83. 2, - 108. 0, ABS, FAI LED,
2,895. 7E6, 895. 7E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED

Valeur *RST :  --
SCPI : spécifique a l'appareil

BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de la puissance porteuse maximale (voir

CONFi gur e: SPECt r um MODul at i on).

:FETCh:SPECtrum:MODulation:REFerence?
L'commande permet d'interroger le résultat de la prémesure.

Parameétre :

Exemple:
Propriétés :

Mode :

Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste ASCII au format suivant. Les
résultats sont séparés par des virgules.

<niveaul><niveau2>,<RBW>

<niveaul>: niveau mesuré

<niveau2>: niveau corrigé de la largeur de bande
<RBW>: largeur de bande

": FETC. SPEC. MOD: REF?"
Résultat : 36.2,43.2,30000

Valeur *RST :  --
SCPI : spécifique a l'appareil

BTS, MS

Si aucune mesure n'a encore été effectuée, une erreur d'interrogation est déclenchée.

Il s'agit purement d'une interrogation qui n'a donc pas de valeur *RST. Elle n'est disponible que
lorsqu'on choisit la mesure de la modulation au moyen de I'option analyseur GSM BTS FSE-K11 ou
de l'analyseur GSM MS FSE-K10 (voir CONFi gur e: SPECt r um MODul at i on).
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‘FETCh:SPECtrum:SWITching[:ALL]?

Cette commande fournit le résultat de la mesure du spectre transitoire de la station de base ou du
mobile.

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels, séparées par ‘,’ et présentant le méme format que celui indiqué pour
: FETCh: SPECt r um MODul ation[: ALL?] .

Exemple: " FETC: SPEC. SW T?"
Résultat: 0, 833. 4E6, 833. 4E6, 37. 4, - 36. 0, ABS, MARG N,
1, 834. OE6, 834. OE6, - 35. 2, - 36. 0, ABS, FAI LED,
2, 834. 6E6, 834. 6E6, - 74. 3, - 75. 0, REL, FAI LED
0, 835. OE6, 835. OES6, - 65, 0, - 60. 0, REL, PASSED

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure du spectre transitoire (voir CONFi gur e: SPECt r um SW TCHi ng).

:FETCh:SPECtrum:SWITching:REFerence?
L'commande permet d'interroger le résultat de la prémesure.

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste ASCII au format suivant. Les
résultats sont séparés par des virgules.

<niveaul>,<niveau2>,<RBW>

<niveaul>: niveau mesuré
<niveau2>: niveau corrigé de la largeur de bande
<RBW>: largeur de bande
Exemple: ": FETC: SPEC. SW T: REF?"
Résultat : 43.2,43.2,300000
Propriétés : Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Si aucune mesure n'a encore été effectuée, une erreur d'interrogation est déclenchée.

Il s'agit purement d'une interrogation qui n'a donc pas de valeur *RST. Elle n'est disponible que
lorsqu'on choisit la mesure puissance en fonction du temps (PVT) au moyen de I'option analyseur
GSM BTS FSE-K11 ou de l'analyseur GSM MS FSE-K10 (voir CONF: SPECt r um SW TCHi ng).
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Sous-systeme FETCh:SPURIious

Ce sous-systeme comporte les commandes permettant la lecture des résultats des mesures des
modes de fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10), a l'aide
desquelles il est possible de mesurer la puissance des composantes parasites (Spurious Emissions),
sans lancement préalable d'une nouvelle mesure.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
FETCh Option FSE-K11, FSE-K10
:SPURIous
[:ALL?] TXBand | OTXBand | RXBand | Interrogation uniqguement
IDLeband
:STEP? - Interrogation uniqguement

:FETCh:SPURIious[:ALL]? TXBand | OTXBand | RXBand | IDLeband

Cette commande fournit les résultats des mesures des composantes parasites de la station de base
ou du mobile, réalisées dans le mode LIST.

Parametre : TXBand::= Bande TX
OTXBand::= Pas de bande TX
RXBand::= Bande RX (option FSE-K11 uniqguement)
IDLeband::= Bande Idle (option FSE-K10 uniqguement)

Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats partiels, séparées par ‘,’
et présentant le format ASCII suivant :

<Index>,<Freql>,<Freq2>,<Level> <Limit>, <Abs/Rel>,<Status> |,
<Index>,<Freql>,<Freq2>,<Level> <Limit>, <Abs/Rel>,<Status>]...

dans laguelle le contenu placé entre crochets caractérise une chaine de résultats partiels qui peut se
répéter n-fois.
<Index>: 0, lorsque la chaine de résultats partiels caractérise une gamme

de mesure

Numérotation continue <>0, lorsque la chaine de résultats

partiels caractérise un dépassement individuel de valeur limite

<Freql>: Fréquence de départ de la gamme de mesure ou fréquence du
dépassement de valeur limite
<Freq2>: Fréquence d’'arrét de la gamme de mesure ou fréquence du

dépassement de la gamme de mesure. La valeur de <Freq2>
est égale a celle de <Freql>, lorsque la mesure est réalisée
dans le domaine temporel ou que la chaine de résultats
partiels comporte un dépassement de valeur limite.

<Level>: Niveau maximal mesuré sur une plage partielle ou
niveau mesuré du point de mesure du dépassement

<Limit>: Valeur limite sur une plage partielle ou au point de mesure du
dépassement

<Abs/Rel>: ABS <Level> et <Limit> sont en unité absolue (dBm)
REL <Level> et <Limit> sont en unité relative (dB)

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite fourni par Character Data :

PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite
MARGIN Dépassement de la valeur Margin
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Exemple: " FETC: SPUR? TXB"
Résultat: 0, 890E6, 915E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED,
1, 893. 2E6, 893. 2E6, - 83. 2, - 108. 0, ABS, FAI LED,
2, 895. 7E6, 895. 7E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore été réalisée.

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
n’est disponible gu’avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure Spurious Emissions (voir CONFi gur e: SPURi ous).

:FETCh:SPURIious:STEP?

Cette commande fournit les résultats de I'étape de mesure exécutée en dernier dans le mode STEP,
lors de la mesure Spurious Emissions.

Parametre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels, séparées par ‘,’ et présentant le méme format que celui indiqué pour
: FETCh: SPURi ous|[ : ALL?] .
Exemple : " FETC: SPUR: STEP?"
Résultat: 0, 890E6, 915E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED,
1, 893. 2E6, 893. 2E6, - 83. 2, - 108. 0, ABS, FAI LED,
2, 895. 7E6, 895. 7E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED

Propriétés : Valeur *RST:  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Un message Query Error est délivré lorsqu’aucune mesure n'a encore éteé réalisée.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n‘est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure Spurious Emissions (voir CONFi gur e: SPURI ous).
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Sous-systeme FORMat

Le sous-systeme FORMat permet de déterminer le format de données pour le transfert vers I'appareil
ou a partir de celui-ci.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
FORMat
[:DATA] ASCIi|REAL|UINT[,<numeric_value>]
:DEXPort
:DSEParator POINt|COMMa
‘HEADer
[[STATe] <Boolean>
:APPend
[[STATe] <Boolean>
:COMMent <string>

‘FORMat[:DATA] ASCii | REAL | UINT [, 32

Cette commande permet de définir le format de données pour le transfert vers I'appareil ou a partir
de celui-ci.

Exemple: ": FORM REAL, 32"
": FORM ASC'
Propriétés : Valeur *RST : ASCii
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le format de données peut étre soit du type ASCii, soit du type REAL ou UINT (Unsigned Integer).
Les données ASCii sont transmises en clair, séparées par des virgules. Les données du type REAL
peuvent étre transférées sous forme de nombres de 32 bits IEEE 754 Floating Point dans des blocs
de longueur définie ("definite length block™). Le format UINT n'est utilisé pour le tableau des
symboles qu'en mode Analyse vectorielle.

Réglage de format pour la transmission binaire des données de courbe (voir également
:TRACE: DATA?):
Mode analyseur: REAL, 32
Analyseur vectoriel: UINT, 8 en démodulation numérique, tableau de symboles
REAL, 32 autres
Remarque :  Un réglage de format incorrect provoquera une conversion humerique, ce qui
pourrait produire des résultats incorrects.

Exemple : Sil'on choisit le format ,FORM REAL, 32" dans lI'exemple ci-dessus, le flot de données
transmis de I'analyseur au contréleur a la structure suivante :

#432085334. . . ..

a partir dici viennent les octets du bloc des données, ici 5334

nonbre d' octets du bl oc de données, indiqué en texte clair ASC I, ici 3208
un octet ASCII indiquant |a longueur du conpteur de | ongueur suivant, ici 4
nmarqueur d' en-téte du flot binaire de données

Dans cet exemple, on obtient le nombre d'octets de données transmis comme suit :
Nombre = nombre de points de test * octets/valeur* 2
3208 =401 *4* 2
La commande FORMat s’applique a la transmission de données de mesure. Dans le cas de la

réception de données de mesure dans l'appareil, le format de données est automatiquement
reconnu indépendamment de la programmation.
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:FORMat:DEXPort:DSEParator POINt|COMMa

Cette commande permet de définir le séparateur numeérique (point décimal ou virgule) & utiliser lors
de la sortie des données de mesure sur un fichier dans le format ASCII. Ainsi, sont supportées les
différentes versions de langues des programmes d'évaluation (par ex. MS-Excel).

Exemple : ": FORM DEXP: DSEP PO N
Propriétés : Valeur *RST : POINt

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:FORMat:DEXPort:HEADer[:STATe] ON|OFF]

Cette commande permet de définir si I'en-téte (fréquence de départ, temps de balayage, détecteur,
etc.) doit étre écrit en premier lieu dans le fichier de sortie ou si seules les valeurs mesurées doivent
y étre écrites.

Exemple : " FORM DEXP: HEAD OFF
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode A, VA, BTS, MS

:FORMat:DEXPort:APPend[:STATe] ON|OFF

Cette commande permet de définir si le fichier de sortie doit étre effacée par surécriture ou si les
données doivent étre ajoutées au fichier de sortie.

Exemple : " FORM DEXP: APP OFF
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:FORMat:DEXPort:COMMent <string>
L'instruction permet de définir un commentaire dans le fichier de sortie.

Exemple : " FORM DEXP: COW ' ASCI | EXPORT TRACE 1'"
Propriétés : Valeur *RST: *

SCPI: conforme
Mode : A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme HCOPy

Le sous-systeme HCOPy permet de commander la sortie d’informations

périphérique de sortie ou un fichier, a des fin de documentation.

affichées sur I'écran vers un

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
HCOPy
:ABORt - - Pas d'interrogation

:DESTination<1|2>

:DESTination<1|2>

:DEVice
:.COLor
:LANGuage<1|2>

:LANGuage<1|2>
:PRESet<1|2>
:RESolution<1|2>
[:IMMediate<1|2>]
ATEM
:ALL
:FFEed<1|2>
:STATe
:LABel
TEXT
:PFEed<1|2>
:STATe
‘WINDow<1|2>
:TABLe
:STATe
TEXT
‘TRACe
:STATe
:CAINcrement
:PAGE
:DIMensions
:QUADrant<1...4>
:FULL
:ORlentation<1|2>

‘SYST:COMM:PRIN’|
'SYST:COMM:CLIP' |
'MMEM’

‘SYST:COMM:GPIB|

'SYST:COMM:SER1|
'SYST:COMM:SER?2|
'SYST:COMM:CENT|
"MMEM’

<Boolean>

HPGL|PCL4|PCL5|POSTscript|ESCP|
WMF|PCX|HP7470|EPSON24|
EPSON24C|PCL4_C|PCL4_C3|
LASERJ|DESKJ|DESKJ_C]
DESKJ_C3|HPGL_LS|HP7470LS|

WMF | GDI | EWMF | BMP
<Boolean>
<numeric_value>

<Boolean>
<string>
<Boolean>
<Boolean>
<string>

<Boolean>
<Boolean>

LANDscape|PORTTrait

Pas d'interrogation
FSE avec Windows NT

Pas d'interrogation
FSE sans Windows NT

FSE sans Windows NT

FSE avec Windows NT
FSE sans Windows NT
FSE sans Windows NT
Pas d'interrogation

Pas d'interrogation

Pas d'interrogation
Pas d'interrogation

:HCOPy:ABORt

Cette commande permet d’interrompre une sortie en cours de tirage sur papier du contenu de

I'écran.
Exemple : " . HCOP: ABOR"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

1065.6016.13

6.119

F-16



Sous-systeme HCOPy FSE

:HCOPy:DESTination<1|2> <string>

FSE avec contréleur Windows NT:

Cette commande permet de sélectionner I'appareil (Device) sur lequel les données doivent étre
sorties. Les réglages autorisés dépendent du format de données choisi (voir

: HCOPy: DEVi ce: LANGuage).

Parametre: <string>::= '"MMEM’ |
'SYST:COMM:PRIN' |
'SYST:COMM:CLIP’

FSE sans contr6leur Windows NT:
Cette commande permet de choisir I'interface et la configuration (1 ou 2) pour I'appareil de tirage sur
papier du contenu de I'écran.

Parametre: <string>::= ‘SYST:COMM:GPIB’ |
'SYST:COMM:SERY’ |
'SYST:COMM:SER2’ |
'SYST:COMM:CENT’ |

'"MMEM’ |
Exemple : ": HCOP: DEST2 ' MVEM "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
" MVEM dirige la copie d'écran sur un fichier. La commande MVEM NAME

<fi | e_nane> permet de définir le nom du fichier. ; HCOPy: DEVi ce:
LANGuage permet de choisir tous les formats.

' SYST: COW PRI N dirige la copie d'écran sur I'imprimante. L'imprimante se sélectionne au
moyen de la commande SYSTEM COWMuni cat e: PRI Nt er : SELect .
GDI doit étre sélectionné pour : HCOPy: DEVi ce: LANGuage.

' SYST: COWM CLI P’ dirige la copie d'écran sur le presse-papiers. EWWVF doit étre sélectionné
pour : HCOPy: DEVi ce: LANGuage.

' SYST: COWM GPI B’ dirige la copie d'écran sur l'interface de bus CEI. : HCOPy: DEVi ce:
LANCuage permet de choisir tous les formats.

' SYST: COW SERT’ dirige la copie d'écran sur l'interface série COM1. : HCOPy: DEVi ce:
LANGuage permet de choisir tous les formats.

' SYST: COWM CENT’ dirige la copie d'écran sur l'interface paralléle LPT. : HCOPy: DEVi ce:

LANCuage permet de choisir tous les formats.
Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:HCOPy:DEVice:COLor ON | OFF

Cette commande permet de choisir entre une sortie sur imprimante monochrome ou couleur de la
sortie sur écran.

Exemple : " HCOP: DEV: COL ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
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:HCOPy:DEVice:LANGuage<1|2> <character data>

Cette commande permet de déterminer le format de données de la sortie sur imprimante.

FSE avec contréleur Windows NT:

Parameétre:

<character data>:: WMF| GDI | EWMF | BMP

FSE sans contréleur Windows NT:

Parameétre:

Exemple :
Propriétés :
Mode:
HPGL et
HP7074
HPGL_LS et

PCLA... et PCL5

LASERJ
DESKJ...

POSTscript
ESCP
EPSON24

EPSON24C

<character data>:: ‘HPGL | PCL4 | PCL5 | POSTscript | ESCP | WMF|
PCX | HP7470 | EPSON24| EPSON24C | PCL4_C |
PCL4_C3 | LASERJ | DESKJ | DESKJ_C | DESKJ_C3 |

HPGL_LS | HP7470LS
" HCOP: DEV: LANG WWF"
Valeur *RST : -
SCPI : conforme
A, VA, BTS, MS

est le format de données pour une sortie sur traceur,

sortie particuliere pour lI'imprimante hp7470 (format HPGL

réduit)

Format spécial HPGL/HP7470 avec sortie des courbes de HP7470LS mesure
représentées avec différents types de ligne (Linestyles)

Formats de données génériques pour imprimantes laser et imprimantes a jet
d’'encre, avec :

PCLA4: Noir/blanc

PCL4 _C: Couleur (3 cartouches de couleur + cartouche noire)
PCL4_Ca3: Couleur (3 cartouches de couleur uniquement)

PCL5: Noir/blanc avec une résolution de 300 DPI, nouvelle version de

langage
Format de données pour HP-Laserjet a partir de la série llI
Formats de données pour imprimantes de la série HP-Deskjet, avec :

DESKJ: Noir/blanc

DESKJ_C: Couleur (3 cartouches de couleur + cartouche noire, par ex.
Deskjet 560)

DESKJ_Ca3: Couleur (3 cartouches de couleur, par exemple Deskjet 500)

est un langage de description de page,
est le format de données pour les imprimantes a 24 aiguilles.

Format de données pour imprimantes a 24 aiguilles compatibles Epson,
noir/blanc, par exemple Epson Série LQ, R&S PDN

Format de données pour imprimantes a 24 aiguilles compatibles Epson, couleur,
par exemple Epson Stylus Color, R&S PDN

WMF (WINDOWS metafile format), PCX (graphiques bitmap) et EWMF (Enhanced Metafile Format)

BMP
GDI

1065.6016.13

sont des formats de données pour la sortie dans des fichiers, qui peuvent étre
ultérieurement directement insérés a des fins de documentation dans des
programmes appropriés.

(Bitmap) Format de données de la sortie sur fichiers.

(Graphics Device Interface) Format par défaut pour la sortie sur une imprimante
configurée sous Windows. Pour la sortie sur un fichier, le pilote d'imprimante

configuré sous Windows est utilisé et un format spécifique a l'imprimante est
donc généré.

6.121 F-16



Sous-systeme HCOPy FSE

:HCOPy:DEVice:PRESet<1|2> ON | OFF

Cette commande permet de placer a I'état initial le périphérique de sortie (1 ou 2) pour le tirage sur
papier du contenu de I'écran, avant la sortie d'impression.

Exemple: " HCOP: DEV: PRES2 ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:HCOPy:DEVice:RESolution<1|2> 150 | 300

Cette commande permet de commander la résolution de la sortie d'impression dans les format
PCL4 et HP Deskjet.

Exemple: ": HCOP: DEV: RES 300"
Propriétés : Valeur *RST : 150

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

La résolution pour une sortie dans le format PCL4 est au choix de 150 dpi ou 300 dpi.

:HCOPy[:IMMediate<1|2>]
Cette commande permet de démarrer un tirage sur papier du contenu de I'écran.
Exemple : " HCOP"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI . conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

: HCOPy: | MM 1] permet de démarrer un tirage sur papier du contenu de I'écran sur Device 1
(réglage par défaut),
: HCOPy: | MVR permet la sortie sur Device 2.

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:HCOPy:ITEM:ALL
Cette commande permet de choisir la sortie des informations completes affichées sur I'écran.
Exemple : ": HCOP: | TEM ALL"

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI . conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le tirage sur papier du contenu de I'écran s’effectue toujours avec des commentaires, le titre, I'heure
et la date.

Comme possibilité alternative a la sortie des informations complétes affichées sur I'écran, on peut
choisir d'avoir uniquement des courbes de mesure (commande ": HCOPy: DEVi ce: W NDow. TRACe
: STATe ON) ou des tableaux (commande ' : HCOPy: DEVi ce: W NDow. TABLe: STATe ON ).
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:HCOPy:ITEM:FFEed<1|2>:STATe ON | OFF

Cette commande permet d’'ajouter a la sortie des informations affichées sur I'écran une commande
de saut de page.

Exemple : " HCOP: | TEM FFE2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:HCOPy:ITEM:LABel: TEXT <string>
Cette commande permet de définir le titre de la sortie sur papier du contenu de I'écran.

Exemple: ":HCOP: | TEM LAB: TEXT "Wy Title'"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:HCOPy:ITEM:PFEed<1|2>:STATe ON | OFF

Cette commande permet d’'ajouter a la sortie des informations affichées sur I'écran une commande
d’avance du papier.

Exemple : ": HCOP: | TEM PFE2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TABLe:STATe ON | OFF
Cette commande permet de choisir la sortie des tableaux instantanés représentés.

Exemple : " HCOP: | TEM W ND: TABL: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La commande : HCOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TABLe: STATe OFF permet de commuter, de fagcon

analogue a la commande : HCOPy: | TEM ALL, la sortie des informations complétes affichées sur
I'écran.

:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>.TEXT <string>

Cette commande permet de définir un texte de commentaire pour la sortie sur imprimante de la
fenétre de mesure choisie 1 ou 2.

Exemple : " HCOP: | TEM W ND2: TEXT ‘ Conmentaire’ "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TRACe:STATe ON | OFF
Cette commande permet de choisir la sortie de la courbe de mesure instantanée représentée.

Exemple : " HCOP: | TEM W ND: TRACe: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La commande : HCOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TRACe: STATe OFF, de facon analogue a la
commande : HCOPy: | TEM ALL, la sortie des informations complétes affichées sur I'écran.

"HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TRACe:CAINcrement ON | OFF

Cette commande permet de modifier automatiquement la couleur de la courbe de mesure
instantanée représenté, apres l'impression.

Exemple: " HCOP: | TEM W ND: TRACe: CAI N ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La modification automatique de couleur de la courbe de mesure permet la sortie sur traceur de
plusieurs courbes de mesure sur le méme diagramme, la couleur de la courbe de mesure étant
changée a chaque fois pour permettre une meilleure distinction (“Color Auto Increment”).

:HCOPy:PAGE:DIMensions:QUADrant <1 a 4>

Cette commande permet de définir le quadrant de la sortie d'impression qui sera occupé par la
recopie du contenu de I'écran.

Exemple: " HCOP: PAGE: DI M QUADL"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les quadrants sont définis comme en mathématiques, c’est-a-dire QUADL1 se trouve en haut a
droite, QUAD2 en haut a gauche, QUAD3 en bas a gauche et QUAD4 en bas a droite. Cette
commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:HCOPy:PAGE:DIMensions:FULL

Cette commande permet de déterminer que la sortie du contenu de I'’écran occupe toute la surface
de la sortie d'impression.

Exemple: " HCOP: PAGE: DI M FULL"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:HCOPy:PAGE:ORlentation<1|2 LANDscape | PORTrait >
Cette commande permet de choisir le format de la sortie (format en hauteur ou format en largeur).
Exemple : " HCOP: PAGE: ORI LAND"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme

INITiate

Le sous-systeme INITiate permet de commander linitialisation du sous-systéme de déclenchement.
Dans la représentation a écran divisé (split screen), on distingue ScreenA (INITiatel) et ScreenB

(INITiate2).
COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
INITiate<1|2>
:CONTinuous <Boolean> -
:CONMeas - Pas d'interrogation
[:IMMediate] -- Pas d'interrogation
:DISPlay <Boolean> -

:INITiate<1|2>:CONTinuous ON | OFF
Cette commande permet de déterminer si le systéme de déclenchement doit étre initialisé en continu

(“Free Run”).
Exemple :
Propriétés :

Mode:

"INl T: CONT OFF"
Valeur *RST: ON
SCPI : conforme

A, VA, BTS, MS

Le réglage "I NI Ti at e: CONTi nuous ON' correspond a la fonction SWEEP CONTi nuous, c'est-a-

dire & un balayage

de l'analyseur qui se répéte de facon cyclique. Le réglage

“I' NI Ti at e: CONTi nuous OFF" a la méme signification que la fonction SWEEP SINGLE.

!INITiate<1|2>:CONMeas
Cette commande permet de poursuivre le balayage a partir de la position instantanée du balayage.

Exemple :
Propriétés :

Mode:

"IN T: CONM

Valeur *RST :
SCPI :

A, VA, BTS, MS

spécifique a l'appareil

Etant donné que cette commande est un événement, elle n'a ni valeur *RST ni interrogation.
Lorsqu'un jeu de transducteurs est disponible par exemple, le balayage est arrété entre les différents
facteurs de transducteur.

!INITiate<1|2>[:IMMediate]

Cette commande permet d'initialiser un nouveau balayage (CONTINUOUS SWEEP) ou démarre un
balayage unique (SINGLE SWEEP).

Exemple :
Propriétés :

Mode:

"UINETY

Valeur *RST :
SCPI :

A, VA, BTS, MS

conforme

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation

:!INITiate<1|2>:DISPlay ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service I'écran pendant un balayage unique.

Exemple:
Propriétés :

Mode:
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"!INIT: DI SP OFF"

Valeur *RST: ON
SCPI: spécifique a l'appareil

A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme INPut

Le sous-systeme INPut permet de définir les propriétés des entrées de I'appareil.
Dans la représentation a écran divisé (split screen), on distingue ScreenA (INPutl) et ScreenB (INPut2)

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
INPut<1|2>

:ATTenuation <numeric_value> DB

:AUTO <Boolean> -

:MODE NORMal | LNOise | LDIStortion -

:STEPsize 1|10 daB Option Aténuateur étalonné 1 dB
:UPORt<1[2>

[:VALue?] - - Interrogation uniqguement

:STATe <Boolean> -
:IMPedance 50|75 OHM

:CORRection RAM | RAZ
:MiXer <numeric_value> DBM

!INPut<1|2>:ATTenuation 0 a 70dB
Cette commande permet de programmer I'affaiblissement de I'atténuateur étalonné d’entrée.
Exemple: "I NP: ATT 40dB"

Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO est placé sur ON)
SCPI: conforme
Mode: A, VA

L'affaiblissement de I'atténuateur étalonné d’entrée peut étre programmé par pas de 10 dB. Dans le
cas d’'une programmation directe de I'affaiblissement, le couplage avec le niveau de référence est
mis hors service.

!INPut<1|2>:ATTenuation:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de coupler automatiquement I'affaiblissement d’entrée au niveau de
référence.

Exemple : "I NP: ATT: AUTO ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A, VA

!INPut<1|2>:ATTenuation:AUTO:MODE NORMal | LNQise | LDIStortion

Cette commande permet doptimiser le couplage de [l'affaiblissement d'entrée au niveau de
référence pour obtenir une grande sensibilité ou une grande réjection de I'intermodulation.

Exemple : "I NP: ATT: AUTO MCDE LDI S"
Propriétés : Valeur *RST: NORMal

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA

L'affaiblissement de I'atténuateur étalonné d’entrée est réglé dans le cas de LNG se a une valeur
plus faible de 10 dB que dans le cas | NP: ATT: AUTO; pour LDl St or ti on a une valeur plus
élevée de 10 dB.
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!INPut<1|2>:ATTenuation:STEPsize 1 dB| 10 dB
Cette commande permet de définir la largeur de pas de I'atténuateur étalonné..

Exemple : ": | NP: ATT: STEP 1dB"
Propriétés : Valeur *RST: 10dB

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A, VA, BTS, MS

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option FSE-B13.

:INPut<1|2>:UPORt<1|2>[:VALue]?
Cette commande permet d’interroger les lignes de commande du port utilisateur.
Exemple : "1 | NP: UPOR27?"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est une commande d'interrogation et n’a pas de valeur *RST.

'INPut<1|2>:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF

Cette commande permet de commuter les lignes de commande du port utilisateur entre INPut et
OUTPuL.

Exemple : " | NP: UPOR2: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

ON commute le port utilisateur sur INPut<1|2> ; OFF commute sur OUTPut.

!INPut<1|2>:IMPedance 50|75
Cette commande permet de définir I'impédance d'entrée nominale de I'analyseur.
Exemple: "I NP: I WP 75"

Propriétés: Valeur *RST: 50
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

La commutation de l'impédance d'entrée a 75 Ohm tient compte des cellules d'adaptation RAM ou
RAZ, qui sont choisis par la commande | NPut : | MPedance: CORRect i on.
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!INPut<1|2>:IMPedance:CORRection RAM | RAZ
Cette commande permet de choisir la cellule d'adaptation pour une impédance d'entrée de 75 Ohm.
Exemple: "I NP: | MP: CORR RAM'

Propriétés: Valeur *RST: - (INPut:IMPedance est mis a 50 Ohm)
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

!INPut<1|2>:MIXer -10 & 100 dBm
Cette commande permet de définir le niveau nominale mélangeur de l'analyseur.
Exemple: "IINP: M X -30"

Propriétés: Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA
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Sous-systeme INSTrument

Le sous-systtme INSTrument sélectionne le mode de fonctionnement de l'appareil soit via les
parameétres de texte, soit via des chiffres a affectation fixe. Dans la représentation a écran divisé (split

screen), INSTrumentl et INSTrument2 se réféerent aux deux parties de I'écran:

INSTrumentl =;" Ecran A
INSTrument2 =;" Ecran B.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
INSTrument<1|2>
[:SELect] SANalyzer | DDEMod | ADEMod |
BGSM | MGSM
:NSELect <numeric_value>
:COUPle NONE | MODE | X| Y | CONTrol |

XY | XCONtrol | YCONItrol | ALL

!INSTrument<1|2>[:SELect] SANalyzer | DDEMod | ADEMod | BGSM | MGSM

Cette commande permet de commuter entre les modes de fonctionnement via des paramétres de

texte.
Parameétre :

Exemple :
Propriétés :

Mode:

La commutation sur DDEMod ou ADEMod exige I'option Analyse vectorielle.

SANalyzer: Mode Analyse de spectre

DDEMod: Mode Analyse vectorielle du signal, démodulation numérique
ADEMod: Mode Analyse vectorielle du signal, démodulation analogique
BGSM: Mode Analyseur GSM BTS

MGSM: Mode Analyseur GSM MS

": I NST SAN'

Valeur *RST : SANalyzer

SCPI: conforme

A, VA, BTS, MS

La commutation sur BGSM exige I'option FSE-K11 et la commutation sur MGSM exige I'option

FSE-K10.

!INSTrument<l1|2>:NSELect 145
Cette commande permet de commuter entre les deux modes de fonctionnement via des chiffres.

Parameétre :

Exemple :
Propriétés :

Mode:

La commutation sur 2 ou 3 exige I'option Analyse vectorielle, la commutation sur 4 exige I'option
FSE-K11 et la commutation sur 5 exige I'option FSE-K10.
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1 Mode de fonctionnement Analyse du spectre

2: Mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal,
démodulation numérique

3: Mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal,
démodulation analogique

4: Mode de fonctionnement Analyseur GSM BTS

5: Mode de fonctionnement Analyseur GSM MS

"I NST: NSEL 2"

Valeur *RST: 1

SCPI: conforme

A, VA, BTS, MS
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'INSTrument<1|2>:COUPIeNONE | MODE | X | Y | CONTrol | XY | XCONtrol | YCONtrol | ALL

Les réglages pour la représentation a écran divisé (split screen) peuvent étre couplés. Le suffixe
numérique <1|2> d'INSTrument n'a aucune importance.

Parameétre:

Exemple
Propriétés:

Mode:
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NONE
MODE
XouY

CONTrol

XY

XCONTTrol ou
YCONTTrol

ALL

Pas de couplage
Les modes de fonctionnement des deux fenétres sont couplés

Les échelles de I'axe x ou de I'axe y des deux fenétres de
mesure sont couplées

Les paramétres de déclenchement et de porte, ainsi que les
parameétres de balayage SINGle/CONTinous et COUNt des
deux fenétres de mesure sont couplés

Les échelles de I'axe x et de I'axe y des deux fenétres de
mesure sont couplées

Les paramétres de déclenchement et de porte, ainsi que les
parametres debalayage et les échelles de I'axe x ou de I'axe y
des deux fenétres de mesure sont couplés

Les paramétres de déclenchement et de porte, ainsi que les
parametres debalayage SINGle/ CONTinous/COUN t et les
échelles des axes des deux

fenétres de mesure sont couplés

"I NST: COUP NONE"

Valeur *RST:
SCPI:

A, VA

ALL
spécifique a l'appareil

6.130 F-16



FSE Sous-systeme MMEMory

Sous-systeme MMEMory

Le sous-systtme MMEMory (Mass Memory) comporte les commandes donnant acces aux supports de
mémorisation de I'appareil et permettant de mémoriser ou de charger en mémoire les différents
réglages de l'appareil.

La commande NAME mémorise la sortie HCOPy dans un fichier.On peut spécifier les différents lecteurs
de disquettes au moyen du paramétre <msus> ("mass storage unit specifier") avec la syntaxe habituelle
au DOS. Le disque dur interne est sélectionné au moyen de "C:", le lecteur incorporé de disquettes au
moyen de "A:".

Les noms de fichier <file_name> sont indiqués sous forme d’'un paramétre chaine de caractéres placé
entre guillemets. lls correspondent également aux conventions habituelles du DOS :

Les noms de fichiers DOS ont une longueur max. de 8 caractéres ASCII, sont suivis d'un point "." et
d'une extension de un, deux ou trois caractéres. Le point et I'extension sont tous deux optionnels. Le
point n'est pas un élément constitutif du nom de fichier et sépare le nom et I'extension. Les noms de
fichier DOS ne font pas de distinction entre les majuscules et les minuscules. Toutes les lettres et
chiffres sont admissibles, de méme que les caractéres spéciaux " ", " ", "§", "~" "M "0, &N, M-
M, M), "@" et . Les nom réservés sont CLOCKS$, CON, AUX, COM1 a COM4, LPT1 a LPT3,
NUL et PRN.

Les deux caracteres " et "?" jouent le r6le de jokers ("Wildcards"), c'est-a-dire prennent la place
d'autres caractéres quelconques : le caractere "?" représentant un seul caractére, qui peut étre
guelconque, tandis que le caractére "*" s'appliquant a tous les caractéres jusqu'a la fin du nom de
fichier. "*.*" représente ainsi tous les fichiers d'un répertoire.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
MMEMory
:CATalog? <string>
:CDIRectory <directory_name> -
:COPY <file_name>,<file_name> -- Pas d'interrogation
:DATA <file_name>[,<block>] -
:DELete <file_name> -- Pas d'interrogation
:INITialize <msus> - Pas d'interrogation
:LOAD
:STATe 1,<file_name> - Pas d'interrogation
:AUTO 1,<file_name> -- Pas d'interrogation
:MDIRectory <directory_name> - Pas d'interrogation
:MOVE <file_name>,<file_name> -- Pas d'interrogation
:MSIS <msus> --
:NAME <file_name> -
:RDIRectory <directory_name> - Pas d'interrogation
:STORe
:STATe 1,<file_name> - Pas d'interrogation
‘TRACe <numeric_value>, <file_name> Pas d'interrogation
:CLEar
:STATe 1,<file_name> -- Pas d'interrogation
:ALL Pas d'interrogation
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COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
:MMEMory
:SELect
[ITEM]
:GSETup <Boolean>
:HWSettings <Boolean>
‘TRACE<1...4> <Boolean>
:LINes
[:ACTive] <Boolean>
:ALL <Boolean>
:CSETup <Boolean>
:HCOPy <Boolean>
:MACRos <Boolean>
:SCData <Boolean> Option Générateur suiveur
:TRANsducer
[:ACTive] <Boolean>
:ALL <Boolean>
:CVL
[:ACTive] <Boolean>
:ALL <Boolean>
:ALL - Pas d'interrogation
:NONE - Pas d'interrogation
:DEFault - Pas d'interrogation
:COMMent <string>

:MMEMory:CATalog? <string>

Cette commande permet de lire le répertoire instantané. Les données et les listes disponibles sont
sorties. Il est possible de définir un masque comme transfert, par ex. "*.bat" ; seuls les fichiers ayant
I'extension "bat" peuvent étre sortis.

Syntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier ou nom de sous-répertoire>,<fichier ou sous-répertoire>,<1ere longueur de
fichier>,<2éme nom de fichier ou nom de sous-répertoire>,<fichier ou sous-répertoire>,<2éme

longueur de fichier>,....,<néme nom de fichier>,<fichier ou sous-répertoire>,<néme longueur de
fichier>,

<Fichier ou sous-répertoire>: la zone reste vide pour un fichier, elle contient "DIR" pour un
sous-répertoire.

Paramétre : <string>::= nom de fichier DOS
Exemple : ":MVEM CAT "ren®.lin""
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
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:MMEMory:CDIRectory <directory_name>
Cette commande permet de changer de répertoire.

Paramétre : <directory_name>::= Chemin d'accés DOS
Exemple: ": MVEM CDI R ' C:\ USER\ DATA' "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du répertoire peut en outre comporter I'indication du chemin d’acces, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d’accés correspond aux conventions
DOS.

:MMEMory:COPY <file_source>,<file_destination>
Cette commande permet de copier les fichiers indiqués.

Paramétre : <file_source> <file_destination> ::= <file_name>
<file_name> ::= Nom de fichier DOS
Exemple : " MVEM COPY ' C:\ USER\ DATA\ SETUP. CFG , ' A" "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d’acceés, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d’accés correspond aux conventions
DOS. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité
d'interrogation .

:MMEMory:DATA <file_name>[,<block>
Cette commande permet d'écrire des données de bloc dans le fichier spécifié.

Parametre : :MMEMory:DATA <file_name>,<block>
:MMEMory:DATA? <file_name>
Exemple : ": MVEM DATA? ' TESTO1. HCP' "
": MVEM DATA ' TESTO1. HCP', #217c’ est le fichier"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le <block> commence toujours par le caractére ‘#, suivi d'une valeur indiquant la longueur de
l'information de longueur, puis d'un ou plusieurs caractéeres pour l'information de longueur ; viennent
ensuite les données proprement dites.

Le délimiteur doit étre réglé sur EOI afin d'assurer une bonne transmission de données.
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:MMEMory:DELete <file_name>
Cette commande permet d’effacer les fichiers indiqués.

Paramétre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS
Exemple: ": MVEM DEL ' TESTO1. HCP' "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d'accés, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'acces correspond aux conventions
DOS. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité
d'interrogation.

:MMEMory:INITialize <msus>
Cette commande permet de formater la disquette du lecteur A.

Paramétre : <msus> ;= 'A’
Exemple : "MVEMINIT "A "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI . conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le formatage efface toutes les données existant sur la disquette. Cette commande est un "Event” et
n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation .

:MMEMory:LOAD:STATe 1,<file_name>
Cette commande permet de lire des réglages d’appareil a partir d'un fichier.

Parametre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS
Exemple : " MVEM LCAD: STAT 1, A TEST. CFG "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le contenu du fichier est lu, puis un nouvel état correspondant est réglé sur lI'appareil. L'indication du
nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d'acces, ainsi que la désignation du
lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'accés correspond aux conventions DOS. Cette
commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:MMEMory:LOAD:AUTO 1,<file_name>

Cette commande définit quels réglages sont automatiguement lus & partir d'un fichier apres que
I'appareil soit mis en service.

Parametre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS sans extension
FACTORY signifie les données définies les derniers dans
I'appareil.

Exemple: ": MVEM LOAD: AUTO 1,’ C:\ USER\ DATA\ TEST "

Mode: A, VA, BTS, MS

Le contenu du fichier est lu aprés que l'appareil soit mis en service. Il définit le nouvel état de
l'appareil. Le nom du fichier peut comporter l'indication du chemin d'acces, ainsi que la désignation
du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'acces correspond aux conventions DOS. Cette
commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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:MMEMory:MDIRectory <directory_name>

Cette commande permet de créer un nouveau répertoire.

Parametre : <directory_name>::= Chemin d'accés DOS
Exemple : ": MVEM MDI R * C:\ USER\ DATA' "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d’'accés, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'acces correspond aux conventions
DOS. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité
d'interrogation .

:MMEMory:MOVE <file_source>, <file_destination>

Cette commande permet de renommer des fichiers existants.

Paramétre : <file_source> <file_destination> ::= <file_name>
<file_name> ::= Nom de fichier DOS
Exemple: ": MVEM MOVE ' TESTO1. CFG , ' SETUP. CFG "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d'accés, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'acces correspond aux conventions
DOS. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité
d'interrogation .

:MMEMory:MSIS <device>

Cette commande permet de passer au lecteur de disque ou de disquettes indiqué.

Parametre : <device>:="A"|'C’
Exemple : ":MVEM MBI S T A"
Propriétés : Valeur *RST: "C!

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le lecteur est soit le disque dur interne C:, soit le lecteur de disquettes A:. L’indication du lecteur de
disque ou de disquettes correspond aux conventions DOS.

:MMEMory:NAME <file_name>

Cette commande permet de définir un fichier pour une sortie d'impression ou de tracé.

Parametre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS
Exemple : ": MVEM NAME ’ PLOT1. HPG "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du nom de fichier peut en outre comporter l'indication du chemin d’acceés, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du nom de fichier et du chemin d’accés correspond
aux conventions DOS. La sortie d'impression est redirigée dans un fichier au moyen de la
commande " : HCOP: DEST ‘ MMEM "
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:MMEMory:RDIRectory <directory_name>
Cette commande permet d’effacer le répertoire indiqué.

Paramétre : <directory_name>::= Chemin d'accés DOS
Exemple : ":MMEM RDIR ' C:\TEST" "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'indication du répertoire peut en outre comporter l'indication du chemin d'acces, ainsi que la
désignation du lecteur de disquettes. L'indication du chemin d'acces correspond aux conventions
DOS. Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité
d'interrogation .

:MMEMory:STORe:STATe 1 <file_name>
Cette commande permet de mémoriser le réglage instantané de configuration dans un fichier

Parametre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS sans extension
Exemple : ": MVMEM STOR: STAT 1, TEST "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'état instantané de l'appareil est mémorisé sous forme de fichier. L'indication du nom de fichier peut
en outre comporter l'indication du chemin d'accés, ainsi que la désignation du lecteur de disquettes.
L'indication du chemin d'accés correspond aux conventions DOS. Cette commande est un "Event” et
n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation .

:MMEMory:STORe:TRACe 1..4.<file_name>

Cette commande permet de mémoriser la courbe de mesure sélectionnée au moyen de 1 & 4 sur un
fichier dans le format ASCII.

Parameétres : 1.4 := courbe de mesure sélectionnée, Trace 1 4 4
<file_name> :=nom de fichier DOS

Exemple : ": MVEM STOR: TRAC 3,’ A\ TEST. ASC "

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A, VA, BTS, MS

Le nom du fichier indique le chemin et peut également contenir le nom du lecteur. L'indication du
chemin est fonction des conventions DOS.

Cette commande est un événement et n'a donc ni valeur *RST ni interrogation.
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:MMEMory:CLEar:STATe 1,<file_name>

Cette commande permet d’effacer tous les réglages de configuration de I'appareil, spécifiés par
<file_name>.

Parametre : <file_name> ::= Nom de fichier DOS sans extension
Exemple : ": MMEM CLE: STAT 1,’ TEST "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'ensemble de données choisi concernant le réglage de I'appareil est effacé. L'indication du nom de
fichier peut comporter aussi, outre l'indication du chemin d'acces, la désignation du lecteur de
disquettes. L'indication du chemin d'accés dépend des conventions DOS. Cette commande est un
"Event" et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:MMEMory:CLEar:ALL

Cette commande permet d’effacer tous les réglages de configuration de I'appareil dans le répertoire
courant.

Exemple : " MVEM CLE: ALL"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un ,Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d’interrogation.

:MMEMory:SELect[:ITEM]:GSETup ON | OFF

Cette commande inclut les paramétres généraux (GENERAL SETUP) dans la liste des sous-
ensembles de données a mémoriser/charger.

Exemple: ": MVEM SEL: GSET ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:MMEMory:SELect[:ITEM]:HWSettings ON | OFF

Cette commande inclut les informations sur l'appareil (hardware settings) dans la liste des sous-
ensembles de données d'un réglage.

Exemple: " MVEM SEL: HW6 ON'
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Dans ce réglage, les lignes d'évaluation sont sauvées aussi.
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:MMEMory:SELect[:ITEM]:TRACe<1 & 4> ON | OFF

Cette commande inclut les valeurs de la courbe de mesure choisie dans la liste des sous-ensembles
de données d'un réglage de l'appareil.

Exemple: " MVEM SEL: TRAC3 ON'
Propriétés: Valeur *RST : OFF (TRACe<1 a 4)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes[:ACTive] ON | OFF

Cette commande inclut les lignes de valeur limite dans la liste des sous-ensembles de données d'un
réglage de l'appareil.

Exemple: ": MVEM SEL: LIN ON'
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Dans le cas de MVEM LOAD sont aussi restaurées les lignes de valeur limite non activées, dans la
mesure ou elles sont contenues dans un ensemble de données.

:MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes:ALL ON | OFF

Cette commande permet d'inclure ou non, dans la liste des sous-ensembles de données d’'un
réglage de configuration a mémoriser/charger, toutes les lignes de valeur limite.

Exemple : " MVEM SEL: LI N: ALL ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande inclut la sélection des lignes de valeur limite activées.

:MMEMory:SELect[:ITEM]:CSETup ON | OFF

Cette commande inclut la couleur de I'écran actuellement choisie dans la liste des sous-ensembles
de données d'un réglage de l'appareil.

Exemple: ": MVEM SEL: CSET ON'
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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:MMEMory:SELect[:ITEM]:HCOPy ON | OFF

Cette commande inclut les réglages des appareils de sortie (HARDCOPY) dans la liste des sous-
ensembles de données d'un réglage de I'appareil.

Exemple: " MVEM SEL: HCOP ON'
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:MMEMory:SELect[:ITEM]:MACRos ON | OFF

Cette commande inclut les macros du clavier dans la liste des sous-ensembles de données d'un
réglage de l'appareil.

Exemple: ": MVEM SEL: MACR ON'
Propriétés: Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:MMEMory:SELect[:ITEM]:SCData ON | OFF

Cette commande inclut les données du calibrage du générateur suiveur dans la liste des sous-
ensembles de données d'un réglage de I'appareil.

Exemple: ": MVEM SEL: SCD ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est disponible uniquement en relation avec les options Générateur suiveur

:MMEMory:SELect[:ITEM]: TRANsducer[:ACTive] ON | OFF

Cette commande inclut le facteur de transducteur ou lI'ensemble de transducteur activé dans la liste
des sous-ensembles de données de l'appareil qui sont a mémoriser / a charger.

Exemple: ": MVEM SEL: TRAN ON'
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La commande : MVEMbry: LOAD restaure méme des facteurs de transducteur et des ensembles de
transducteur non activés, pourvu gu'ils sont mémorisés dans I'ensemble des données.

:MMEMory:SELect[:ITEM]: TRANsducer:ALL ON | OFF

Cette commande inclut tous les facteurs de transducteur et tous les ensembles de transducteur
dans la liste des sous-ensembles de données de I'appareil qui sont & mémoriser / a charger.

Exemple: ": MVEM SEL: TRAN: ALL ON"
Propriétés: Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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‘MMEMory:SELect[:ITEM]:CVL[:ACTive] ON | OFF

Cette commande permet d'inclure le tableau d’affaiblissement de conversion (conversion loss table)
actif dans la liste des sous-jeux de données a mémoriser ou a charger d'une configuration de
réglage.

Exemple : ": MVEM SEL: CVL ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Pour : LOAD, les tableaux d'affaiblissement de conversion (conversion loss tables) inactifs sont
restaurés a condition qu'ils soient contenus dans le jeu de données.

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:MMEMory:SELect[:ITEM]:CVL:ALL ON | OFF

Cette commande permet d'inclure tous les tableaux d'affaiblissement de conversion (conversion loss
tables) dans la liste des sous-jeux de données a mémoriser ou a charger d'une configuration de
réglage.

Exemple : ": MVEM SEL: CVL: ALL ON"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

‘MMEMory:SELect[:ITEM]:ALL

Cette commande inclut tous les sous-ensembles de données dans la liste des sous-ensembles de
données d'un réglage de I'appareil.

Exemple: " MVEM SEL: ALL"
Propriétés: Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:MMEMory:SELect[:ITEM]:NONE

Cette commande efface tous les sous-ensembles de données dans la liste des sous-ensembles de
données d'un réglage de l'appareil.

Exemple: " MVEM SEL: NONE"
Propriétés: Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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:MMEMory:SELect[:ITEM]:DEFault

Cette commande sélectionne la liste par défaut des sous-ensembles de données d'un réglage de
I'appareil a mémoriser/charger.

Exemple: ": MVEM SEL: DEF"
Propriétés: Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

:MMEMory:COMMent <string>

Cette commande permet de définir un commentaire portant sur un réglage de configuration a
mémoriser.

Exemple : ": MVEM COW ’ Setup for GSM neasurenent’”
Propriétés : Valeur *RST : Commentaire vide

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS
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Sous-systeme

OUTPut

Le sous-systeme OUTPut permet de définir les propriétés des sorties de I'appareil.
Dans la représentation a écran divisé, et lorsque l'option générateur suiveur est installée, on distingue
entre OUTPutl (Ecran A) et OUTPut2 (Ecran B).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
OUTPut<1|2>
[:STATe] <Boolean> Option Générateur suiveur
:UPORt<1[2>
[:VALue] <Binary> --
:STATe <Boolean> -
‘AF
:SENSitivity <numeric_value> PCT| Analyse vectorielle
HZ | KHZ |
DEG | RAD

:OUTPut<1|2>[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en ou hors service le générateur suiveur..

Exemple: "I OUTP ON'
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Cette commande est uniquement disponible en relation avec les option générateur suiveur.

:OUTPut<1|2>:UPORt<1|2>[:VALue]

#B00000000 a #B11111111

Cette commande permet de positionner a une valeur binaire spécifiée les lignes de commande du

port utilisateur.

Exemple : " QUTP: UPOR2 #B10100101"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le port utilisateur 1 ou 2 est positionné pour correspondre a la configuration binaire indiquée.
Lorsque le port utilisateur est programmeé sur INPut au lieu de OUTPut, la valeur de sortie est mise
temporairement en mémoire.

:OUTPut<1|2>:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF

Cette commande permet de commuter les lignes de commande du port utilisateur entre INPut et
OUTPut.

Exemple : " OUTP: UPOR: STAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

ON permet de commuter le port utilisateur sur OUTPut, OFF permet de le commuter sur INPut.
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:OUTPut<1|2>:AF:SENSiItivity <numeric_value>
Cette commande permet de modifier la sensibilité de la sortie AF.

Paramétre : <numeric_value>:= 0.1 PCT a 100 PCTen AM
0.1 kHz a 100 kHzen FM
0.01 RAD a 10 RADen PM

Exemple : " QUTP: AF: SENS 20PCT"
Propriétés : Valeur *RST : 100 PCT en AM
100 kHz en FM
10 RAD en PM
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
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Sous-systeme READ

Le sous-systeme READ comporte les commandes permettant le déclenchement de séquences
complexes de mesure et l'interrogation consécutive des résultats, telles que celles contenues dans les
options Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10). Le sous-systeme READ est
étroitement lié aux fonctions des sous-systemes CONFigure et FETCh, dans lesquels il est possible de
configurer les séquences de mesure ou d'interroger les résultats de ces séquences, sans nécessiter de
lancer une nouvelle mesure.

Sous-systeme READ:BURSt

Ce sous-systéme comporte les commandes permettant le démarrage des mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (option FSE-K11) et Analyseur GSM MS (option FSE-K10) qui
peuvent étre exécutées sur différents bursts (Carrier Power, Phase/Frequency Error), avec lecture
consécutive des résultats.

COMMANDE PARAMETRES | UNITE COMMENTAIRE
READ
:BURSt Option FSE-K11, FSE-K10
:PERRor
‘RMS
:STATus? -- Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
:AVERage? - Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
‘MAXimum? Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
:PEAK -
:STATus? -- Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
:AVERage? Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
‘MAXimum? - Interrogation uniqguement; Option FSE-K11, FSE-K10
:FERRor --
:STATus? -- Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
:AVERage? - Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
‘MAXimum? - Interrogation uniqguement; Option FSE-K11, FSE-K10
:POWer? - Interrogation uniquement; Option FSE-K11, FSE-K10
:STATIc? Interrogation uniquement; Option FSE-K11
:DYNamic? - Interrogation uniquement; Option FSE-K11
LEVEL? Interrogation uniquement; Option FSE-K10
:REFerence
[:IMMediate?] Interrogation uniquement;Option FSE-K11, FSE-K10
:MACCuracy
‘RMS
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? Interrogation uniqguement
:MAXimum? Interrogation uniqguement
:PEAK
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? Interrogation uniqguement
:MAXimum? Interrogation uniqguement
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COMMANDE PARAMETRES | UNITE COMMENTAIRE
READ
‘BURSt
:MACCuracy

:OSUPpress
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? Interrogation uniqguement
:MAXimum? Interrogation uniqguement

:PERCentile
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? Interrogation uniguement
:MAXimum? Interrogation uniqguement

:FREQuency
:STATus? Interrogation uniqguement
:AVERage? Interrogation uniguement
:MAXimum? Interrogation uniqguement

‘READ:BURSt:PERROI:RMS:STATuUs?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit I'état de la mesure RMS de I'erreur de phase sur le nombre de bursts

réglé.
0: failed, 1: passed
Exemple :

": READ: BURS: PERR: RMS: STAT?"

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt. On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSt

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

‘READ:BURSt:PERRor:RMS:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit la valeur moyenne de la mesure RMS de l'erreur de phase sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: PERR: RMS: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt. On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSt

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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:READ:BURSt:PERRoOr:RMS:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit le maximum de la mesure RMS de I'erreur de phase sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : ": READ: BURS: PERR: RMS: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt.
On peut interroger d’autres résultats de la mesure de I'erreur de phase/fréquence, une fois la
mesure terminée, sans relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSt

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

'READ:BURSt:PERRor:PEAK:STATus?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit I'état de la mesure de créte de I'erreur de phase sur le nombre de
bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple: ": READ: BURS: PERR: PEAK: STAT?"
Propriétés: Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSt

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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‘READ:BURSt:PERRor:PEAK:AVERage?

Cette commande de déclencher la mesure de 'erreur de phase et de fréquence de la station de
base ou du mobile et fournit la valeur moyenne de la mesure de créte de I'erreur de phase sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : ": READ: BURS: PERR: PEAK: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt. On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSt

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

'READ:BURSt:PERRor:PEAK:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit le maximum de la mesure de créte de I'erreur de phase sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : ": READ: BURS: PERR: PEAK: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’'autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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'READ:BURSt:FERRor:STATus?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit I'état de la mesure l'erreur de fréquence sur le nombre de bursts
régle.

0: failed, 1: passed

Exemple: ": READ: BURS: FERR: STAT?"
Propriétés: Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’'autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

‘READ:BURSt:FERRor:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure de I'erreur de fréquence sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : ": READ: BURS: FERR: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSt .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).
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'READ:BURSt:FERRor:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la mesure de I'erreur de phase et de fréquence de la station
de base ou du mobile et fournit le maximum de la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: FERR: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST: --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’'autres résultats de la mesure de 'erreur de phase/fréquence, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de I'erreur de phase/fréquence (voir CONFi gur e: BURSt : PFERr or).

:READ:BURSt:POWer?
Mesure Carrier Power : (: CONFi gur e: MS: POMer : SI NG e: STATe OFF)

Cette commande permet de déclencher la mesure de la puissance de sortie maximale de la station
de base ou du mobile et fournit le résultat.

La mesure de la puissance de sortie maximale est le début d'un cycle de mesure, dans lequel sont
contrblées pas a pas les valeurs limites de contréle statique et dynamique de puissance (Power
Control Levels) (: READ: BURSt : STATI ¢? ou : READ: BURSt : DYNani c?) .

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format
suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau nominal>,<Niveau réel>,
<Delta>,<Status>

<Static Power Ctrl>: 0

<Dyn Power Ctrl>: 0
<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée
de Power Control Level selon la norme en dBm
<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm
<Delta>: 0
<Status>: Résultat du contréle de valeur limite dans

Character Data :
PASSEDPas de dépassement
FAILEDDépassement d'une valeur limite

Exemple : ": READ: BURS: POAP"

Résultat :0, 0, 43, 44. 1, 0, PASSED
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure interrompt tout cycle de mesure déja commencé.
On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORT .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de la puissance porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : PONér ).
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Mesure Carrier Power Individual : (: CONFi gur e: M5: POMer : SI NG e: STATe ON)

Cette instruction permet de lancer la mesure de la puissance maximum de sortie de la station de
base ou du mobile et de sortir le résultat, Power Control Level étant prédéfini.
(: CONFi gure<1| 2>[: MS] : PONer : LEVel <num val ue>)

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format
suivant; toutes les mesures individuelles sont sorties :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau hominal>,<Niveau
réel>,<RBW>,<Arfcn>,<CF>,<atténuation>,<nombre de bursts>, <Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level
<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée
de Power Control Level selon la norme en dBm
<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm
<RBW>: Largeur de bande de résolution en kHz
<ARFCN> : Numéro de canal
<CF>: Fréquence de porteuse en Hz
<Att> : Valeur de l'atténuation externe en dBm
<Nombre de bursts>: Nombre de bursts
<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite dans

Character Data :
PASSED Pas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite

Exemple : " READ: BURS: POAR"
Résultat :: 0, 3, 37, 20. 6915, 1000, 2, 8. 904E+008, 20, 1, FAI LED,
0, 3, 37, 20. 3597, 1000, 2, 8. 904E+008, 20, 1, FAI LED
Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Le déclenchement de la mesure interrompt tout cycle de mesure déja commencé.
On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORT .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure de la puissance porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : POer ).
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'READ:BURSt:POWer:STATIc?

Cette commande augmente d’'un pas la valeur statique de Power Control Level pour la mesure,
détermine la puissance de sortie de la station de base et fournit le résultat.

Lorsque la commande : READ: BURSt : POMér : STATI c? est a nouveau envoyée apres l'obtention
de la valeur maximum statique de Power Control Level, la séquence de mesure est terminée et le
résultat du maximum statiqgue de Power Control Level est a nouveau sorti. La valeur Status indiquée
dans ce cas est la valeur 'FINISHED'. Jusqu'au renvoi de I'état 'FINISHED", la valeur 'RUNNING' est
retournée comme résultat global du contrdle de valeur limite par CALCul at e<1| 2> LIMt<1 &
8>: BURSt : POVer ?

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format
suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau nominal>,<Niveau réel>,
<Delta>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée de Power
Control Level selon la norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<Delta>: Différence de la puissance mesurée par rapport a la

puissance obtenue lors du précédent controle statique
de Power Control Level

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite dans Character
Data :
PASSEDPas de dépassement
FAILEDDépassement d'une valeur limite
FINISHEDSéquence de mesure terminée

Exemple: " READ: BURS: PON STAT?"

Résultat :1, 0, 41, 42. 5, 1. 6, PASSED
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt qui remet & la valeur O
les valeurs statique et dynamique de Power Control Level.

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
n’est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) lors de la mesure de la puissance
porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : POAér ).

1065.6016.13 6.151 F-16



Sous-systeme READ FSE

:READ:BURSt:POWer:DYNamic?
Cette commande augmente d’'un pas la valeur dynamique de Power Control Level pour la mesure,
détermine la puissance de sortie de la station de base et fournit le résultat.
Lorsque la valeur dynamique maximale de Power Control Level est atteinte, la commande n’est a
nouveau acceptée que lorsque la valeur statique de Power Control Level a été augmentée d'un pas.

Il faut noter que la commande n'est plus acceptée lorsque la séquence de mesure est terminée,

c'est-a-dire lorsque la valeur statique de Power Control Level, aprés I'obtention de la valeur

maximale a été a nouveau lue par : READ: BURSt : POMer : STATI c? et que le I'état 'FINISHED' a été

délivre.

Parametre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format
suivant :

<Static Power Ctrl>,<Dyn Power Ctrl>,<Niveau nominal>,<Niveau réel>,
<Delta>,<Status>

<Static Power Ctrl>: Valeur statique instantanée de Power Control Level

<Dyn Power Ctrl>: Valeur dynamique instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée de Power
Control Level selon la norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm

<Delta>: Différence de la puissance mesurée par rapport a la

puissance obtenue lors du précédent contrble
dynamique de Power Control Level

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite dans Character
Data :
PASSEDPas de dépassement
FAILEDDépassement d'une valeur limite

Exemple: ": READ: BURS: PON DYN?"

Résultat :1, 3, 35, 32. 5, 5. 6, FAI LED
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt qui remet & la valeur O
les valeurs statique et dynamique de Power Control Level.

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n’est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) lors de la mesure de la puissance
porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : POAér ).
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:READ:BURSt:POWer:LEVel?

Cette commande augmente d’'un pas la valeur de Power Control Level pour la mesure, détermine la
puissance de sortie du mobile et fournit le résultat.

Il faut noter que la commande n'est plus acceptée lorsque la séquence de mesure est terminée,
c'est-a-dire lorsque la valeur de Power Control Level, aprés |'obtention de la valeur maximale a été a
nouveau lue par : READ: BURSt : POWer : LEVel ? et que le I'état 'FINISHED' a été délivré.

Parameétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de chaine ASCII dans le format
suivant :

< 0 >,<Power Ctrl Level>,<Niveau nominal>,<Niveau réel>, <Delta>,<Status>

<0>: Constamment O

<Power Ctrl Level>: Valeur instantanée de Power Control Level

<Niveau nominal>: Niveau nominal pour la valeur instantanée de
Power Control Level selon la norme en dBm

<Niveau réel>: Puissance mesurée en dBm CONF: BURSt : POAér).

<Delta>: Différence de la puissance mesurée par rapport a la

puissance obtenue lors du précédent contrble
dynamique de Power Control Level

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite dans Character
Data :
PASSEDPas de dépassement
FAILEDDépassement d'une valeur limite

Exemple: ": READ: BURS: POWN LEV?"

Résultat :0, 3, 35, 32. 5, 5. 6, FAI LED
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: MS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt qui remet & la valeur O
les valeurs de Power Control Level.

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
n’est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM MS (FSE-K10) lors de la mesure de la puissance
porteuse maximale (voir CONFi gur e: BURSt : POAer ).

:READ:BURSt:REFerence[:IMMediate]?

Cette commande permet de lancer la prémesure et de fournir comme résultat le niveau mesuré en
dBm.

Exemple: ": READ: BURS: REF?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : MS, BTS

Il s'agit purement d'une interrogation qui n‘a donc pas de valeur *RST.
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:READ:BURSt:MACCuracy:RMS:STATus?

Cette commande permet de déclencher la mesure de la précision de modulation de la station de
base ou du mobile et fournit I'état de la mesure RMS de la précision de modulation sur le nombre de
bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple : ": READ: BURS: MACC: RMS; STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n‘est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

‘READ:BURSt:MACCuracy:RMS:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure RMS de la précision de modulation sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: RVMS; AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:READ:BURSt:MACCuracy:RMS:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le maximum de la mesure RMS de la précision de modulation sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: RVS: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

'READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:STATus?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit I'état de la mesure de créte de la précision de modulation sur le nombre de bursts
réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple: " READ: BURS: MACC: PEAK: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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'READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure de créte de la précision de modulation sur le
nombre de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: PEAK: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le maximum de la mesure de créte de la précision de modulation sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: PEAK: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

1065.6016.13 6.156 F-16



FSE Sous-systeme READ

:READ:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:STATus?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit I'état de la mesure original offset suppression sur le nombre de bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple: " READ: BURS: MACC: OSUP: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou I'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

‘READ:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure original offset suppression sur le nombre de bursts
réglé.

Exemple : "1 READ: BURS: MACC: OSUP: AVER?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:READ:BURSt:MACCuracy:0OSUPpress:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le maximum de la mesure original offset suppression sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: OSUP: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou I'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:STATus?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit I'état de la mesure 95% percentile sur le nombre de bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple : " READ: BURS: MACC: PERC: STAT?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure 95% percentile sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : "1 READ: BURS: MACC: PERC. AVER?"
Propriétés : Valeur *RST:  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou I'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

'READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le maximum de la mesure 95% percentile sur le nombre de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: PERC: MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:STATus?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le I'état de la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de bursts réglé.

0: failed, 1: passed

Exemple : " READ: BURS: MACC: FREQ STAT?"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a I'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURS! .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou I'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).

:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:AVERage?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le valeur moyenne de la mesure la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre
de bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: FREQ AVER?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systéeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:MAXimum?

Cette commande permet de déclencher la précision de modulation de la station de base ou du
mobile et fournit le maximum de la mesure la mesure de I'erreur de fréquence sur le nombre de
bursts réglé.

Exemple : " READ: BURS: MACC: FREQ MAX?"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : BTS, MS

Le déclenchement de la mesure provoque automatiquement la commutation sur le mode de
fonctionnement SINGLE.

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . On peut interroger
d’autres résultats de la mesure de la précision de modulation, une fois la mesure terminée, sans
relance de la mesure, en utilisant le sous-systeme : FETCh: BURSE .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec l'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) et I'option analyse vectorielle de signaux (FSE-B7) lors de la mesure de la précision de
modulation (voir CONFi gur e: BURSt : MACCur acy).
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Sous-systeme READ:SPECtrum

Ce sous-systeme comporte les commandes permettant de lancer les mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) a l'aide desquelles il
est possible de mesurer la puissance des composantes spectrales issues de la modulation et des
phénomeénes de commutation (Modulation Spectrum, Transient Spectrum) et de lire ensuite les
résultats de mesure.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
READ
:SPECtrum Option FSE-K11, FSE-K10
:MODulation Interrogation
[:ALL?] - uniquement;interrogation
:SWITching uniquement
[:ALL?]

:READ:SPECtrum:MODulation[:ALL]?

Cette commande permet de déclencher la mesure du spectre de modulation de la station de base

ou du mobile et fournit le résultat. La mesure s’effectue dans la bande de fréquence instantanée

réglée.

Parametre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels en ASCII, séparées par ‘,’ et présentant le format suivant :

<Index>,<Freql>,<Freq2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel>,<Status> |,
<Index>,<Freql>,<Freqg2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel><Status>]...

dans laquelle le contenu placé entre crochets caractérise une chaine de résultats
partiels qui peut se répéter n-fois.

<Index>: 0, lorsque la chaine de résultats partiels caractérise une gamme
de mesure
Numérotation continue <>0, lorsque la chaine de résultats
partiels caractérise un dépassement individuel de valeur limite

<Freql>: Fréquence de départ de la gamme de mesure ou fréquence du
dépassement de valeur limite
<Freg2>: Fréquence d'arrét de la gamme de mesure ou fréquence du

dépassement de la gamme de mesure. La valeur de <Freq2>
est égale a celle de <Freql>, lorsque la mesure est réalisée
dans le domaine temporel ou que la chaine de résultats partiels
comporte un dépassement de valeur limite

<Level>: Niveau maximal mesuré sur une plage partielle ou niveau
mesuré du point de mesure du dépassement

<Limit>: Valeur limite sur une plage partielle ou au point de mesure du
dépassement

<Abs/Rel>: ABS <Level> et <Limit> sont en unité absolue (dBm)
REL <Level> et <Limit> sont en unité relative (dB)

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite fourni par Character Data :

PASSEDPas de dépassement
FAILEDDépassement d'une valeur limite
MARGINDépassement de la valeur Margin
EXC Dépassement de valeur limite caractérisé
par Exception
Les fréquences <Freql> et <Freq2> sont exprimées constamment en valeur
absolue, c’est-a-dire sans référence a la fréquence porteuse.
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Exemple: " READ: SPEC. MOD?"
Résultat: 0, 890E6, 915E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED,
1, 893. 2E6, 893. 2E6, - 83. 2, - 108. 0, ABS, FAI LED,
2, 895. 7E6, 895. 7E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure du spectre de modulation (voir la commande

CONFi gur e: SPECt r um MODul at i on).

:READ:SPECtrum:SWITching[:ALL]?

Cette commande permet de déclencher la mesure du spectre transitoire de la station de base ou du
mobile et fournit le résultat.

Paramétre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels en ASCII, séparées par ‘,’ et présentant le méme format que celui indiqué
pour : READ: SPECt r um MODul ati on[ : ALL?],

Exemple: ": READ: SPEC: SW T?"
Résultat: 0, 833. 4E6, 833. 4E6, 37. 4, - 36. 0, ABS, MARG N,
1, 834. OE6, 834. OES6, - 35. 2, - 36. 0, ABS, FAI LED,
2, 834. 6E6, 834. 6E6, - 74. 3, - 75. 0, REL, FAI LED
0, 835. 0E6, 835. OES6, - 65, 0, - 60. 0, REL, PASSED

Propriétés : Valeur *RST :  --
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORL.

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n'est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure du spectre transitoire (voir CONFi gur e: SPECt r um SW TCHi ng).
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Sous-systeme READ:SPURIious

Ce sous-systeme comporte les commandes permettant le lancement des mesures des modes de
fonctionnement Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et Analyseur GSM MS (FSE-K10) a l'aide desquelles il
est possible de mesurer la puissance des composantes parasites (Spurious Emissions) et de lire
ensuite les résultats de mesure.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
READ
:SPURIious Option FSE-K11, FSE-K10
[:ALL?] Interrogation uniqguement
:STEP? Interrogation uniqguement

:READ:SPURIous[:ALL]?
Cette commande permet de déclencher la mesure des émissions parasites de la station de base ou
du mobile et de fournir le résultat. La mesure s’effectue dans la bande de fréquence instantanée
réglée.
Parametre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels en ASCII, séparées par ‘,’ et présentant le format suivant :

<Index>,<Freql>,<Freq2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel>,<Status> |,
<Index>,<Freql>,<Freg2>,<Level><Limit>, <Abs/Rel><Status>]...

dans laquelle le contenu placé entre crochets caractérise une chaine de résultats
partiels qui peut se répéter n-fois.

<Index>: 0,lorsque la chaine de résultats partiels caractérise une gamme
de mesure
Numérotation continue <>0, lorsque la chaine de résultats
partiels caractérise un dépassement individuel de valeur limite

<Freql>: Fréquence de départ de la gamme de mesure ou fréquence du
dépassement de valeur limite
<Freg2>: Fréquence d'arrét de la gamme de mesure ou fréquence du

dépassement de la gamme de mesure. La valeur de <Freq2>
est égale a celle de <Freql>, lorsque la mesure est réalisée
dans le domaine temporel ou que la chaine de résultats partiels
comporte un dépassement de valeur limite

<Level>: Niveau maximal mesuré sur une plage partielle ou niveau
mesuré du point de mesure du dépassement

<Limit>: Valeur limite sur une plage partielle ou au point de mesure du
dépassement

<Abs/Rel>: ABS <Level> et <Limit> sont en unité absolue (dBm)
REL <Level> et <Limit> sont en unité relative (dB)

<Status>: Résultat du contrdle de valeur limite fourni par Character Data :

PASSEDPas de dépassement
FAILED Dépassement d'une valeur limite
MARGINDépassement de la valeur Margin

Exemple: " READ: SPUR?"

Résultat: 0, 890E6, 915E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED,
1, 893. 2E6, 893. 2E6, - 83. 2, - 108. 0, ABS, FAI LED,
2, 895. 7E6, 895. 7E6, - 87. 4, - 108. 0, ABS, FAI LED

1065.6016.13 6.164 F-16



FSE Sous-systeme READ

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt .

Cette commande est une simple commande d'interrogation et n'a donc pas de valeur *RST. Elle
n‘est disponible qu'avec 'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou l'option Analyseur GSM MS
(FSE-K10) lors de la mesure Spurious Emissions (voir CONFi gur e: SPURI ous).

:READ:SPURIious:STEP?

Cette commande déclenche dans le mode STEP le pas suivant lors de la mesure Spurious
Emissions et fournit les résultats. La mesure s’effectue dans la bande de fréquence instantanée
réglée.

Lorsque la commande : READ: SPURi ous: STEP? est & nouveau envoyée aprés l'obtention du
dernier pas individuel, la séquence de mesure est terminée et le résultat du dernier pas est a
nouveau sorti, la valeur Status indiquant alors la valeur 'FINISHED'. Jusqu'au renvoi de I'état
'FINISHED', la valeur 'RUNNING' est retournée comme résultat global du contréle de valeur limite
par CALCul at e<1| 2>: LIM t<1 a 8>: SPURi ous?

Un nouvel envoi de la commande entraine ensuite une relance de la mesure.

Parametre : Le résultat de mesure est sorti sous forme de liste de chaines de résultats
partiels en ASCII, séparées par ‘,’ et présentant le méme format que celui indiqué
pour READ: SPURi ous[ : ALL?].

La valeur supplémentaire FINISHED de Status caractérise la fin de la séquence
de mesure.

Exemple : " READ: SPUR: STEP?"
Résultat :
Premiére interrogation 0,890E6,915E6,-87.4,-108.0,ABS,FAILED

Avant-derniére interrogation1,893.2E6,893.2E6,-83.2,-108.0,ABS, FAILED
Derniére interrogation 1,893.2E6,893.2E6,-83.2,-108.0,ABS,FINISHED

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

On peut interrompre une mesure en cours en utilisant la commande ABORt . L’envoi consécutif de la
commande READ: SPURi ous: STEP? entraine une relance de la mesure commengant au premier
pas.

Cette commande est une simple commande d’interrogation et n’a donc pas de valeur *RST. Elle
n’est disponible gu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) lors de la mesure Spurious
Emissions (voir CONFi gur e: SPURi ous).
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Sous-systeme SENSe

Le sous-systéme SENSe se divise lui-méme en plusieurs sous-systémes. Les commandes de ces
sous-systemes commandent directement les réglages spécifiques a I'appareil et ne se rapportent pas
aux caractéristiques du signal de mesure.

Le sous-systeme SENSe commande les parameétres essentiels de I'analyseur. Le sous-systeme SENSe
est par suite, selon la norme SCPI, optionnel, c'est-a-dire que l'indication du noeud SENSe dans les
séquences de commande peut étre supprimée.

Sous-systeme SENSe:ADEMod

Ce sous-systeme permet de spécifier les paramétres de la démodulation analogique.
Il ne peut étre utilisé qu’en relation avec I'option Analyse vectorielle FSE-B7.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:ADEMod Analyse vectorielle
‘AF
:COUPIling AC |DC
:RTIMe <Boolean>
:SBANd NORMal | INVerse
:SQUelch
[[STATe] <Boolean>
:LEVel <numeric_value> DBM

:[SENSe<1|2>:]ADEMod:AF:COUPling AC | DC
Cette commande permet de choisir le couplage de la voie BF. .

Exemple : ": ADEM AF: COUP DC'
Propriétés : Valeur *RST: AC

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]ADEMod:RTIMe ON | OFF

Cette commande permet de choisir si la démodulation doit s’effectuer en temps réel ou bloc par

bloc.
Exemple : ": ADEM RTI M ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
1065.6016.13 6.166 F-16



FSE Sous-systeme SENSe

:[SENSe<1|2>:]ADEMod:SBANd NORMal | INVerse
Cette commande permet de choisir la bande latérale pour la démodulation.

Exemple : " ADEM SBAN | NV"
Propriétés : Valeur *RST : NORMal
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
NORMal = Position normale
INVerse = Position inversée

:[SENSe<1|2>:]ADEMod:SQUelch[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service le silencieux de la voie audio.

Exemple : ": ADEM SQU ON
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]ADEMod:SQUelch:LEVel 30 & -150 dBm

Cette commande permet de fixer le seuil de commutation du silencieux par rapport au signal
mesuré.

Exemple : ": ADEM SQU - 10DBM'
Propriétés : Valeur *RST : -40dBm

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
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Sous-systeme SENSe:AVERage

Le sous-systeme SENSe:AVERage assure I'élaboration de la valeur moyenne sur les données
détectées. Plusieurs mesures successives sont ainsi réunies pour donner un nouveau résultat de

mesure. Le nouveau résultat a le méme nombre de points de mesure et le méme axe que les mesures
originelles.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>1]
:AVERage
:COUNt <numeric_value>
:AUTO <Boolean>
[:STATe] <Boolean>
- TYPE MAXimum | MINimum | SCALar

:[SENSe<1|2>:]AVERage:COUNt 0 a 3276
Cette commande permet de spécifier le nombre de mesures sur lesquelles doit porter le

moyennage.
Exemple : " AVER: COUN 16"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI: conforme
Mode: A, VA-D

:[SENSe<1|2>:]AVERage:COUNt:AUTO ON | OFF

AUTO ON permet d’avoir automatiqguement un nombre approprié pour : COUNt selon le type de
mesure concerné.

Exemple : " AVER: COUN: AUTO ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA-D

[SENSe<1]|2>:]AVERage[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la fonction Average.

Exemple: "' AVER OFF"
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
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[SENSe<1|2>:]AVERage: TYPE MAXimum | MINimum | SCALar
Cette commande permet de choisir le type de evaluation des courbes de mesure.

Exemple: ": AVER: TYPE SCAL"
Propriétés : Valeur *RST : SCALar

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les fonctions suivantes sont définies :
MAXimum (MAX HOLD): AVG(n) = MAX(X1 a Xp)
MINimum (MIN HOLD): AVG(n) = MIN(X1 a Xp)

n
AVG(n)= 1 X 3 X
SCALar (AVERAGE): n -
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Sous-systeme SENSe:BANDwidth

Ce sous-systéme permet de commander le réglage de la largeur de bande des filtres de I'analyseur.

Les commandes BANDwidth ainsi que BWIDth ont une signification identique.

COMMANDE PARAMETRES | UNITE | COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:BANDwidth | BWIDth

[:RESolution] <numeric_value> HZ

:AUTO <Boolean> -

:MODE ANALog|DIGital

‘FFT <Boolean> Option FFT-Filter

:RATio <numeric_value> --
:VIDeo <numeric_value> HZ

:AUTO <Boolean> -

:RATio <numeric_value> | SINe | PULSe | | --

NOISe

:DEMod <numeric_value> HZ Analyse vectorielle
:PLL AUTO | HIGH | MEDium | LOW

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution] <numeric_value>
Cette commande permet de définir la bande passante de résolution de I'analyseur.

Exemple : ": BAND 1MHz"

Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO est placé sur ON)
SCPI: conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

Les valeurs pour la bande passante de résolution sont arrondies avec un échelonnement de

1] 2| 3| 5.

Dans le mode de fonctionnement Analyseur GSM BTS/MS (options FSE-K11/K10), la commande
n'est utilisable que lors de la mesure du gabarit de puissance (POWER vs. TIME). Dans ce cas, il
est possible de choisir entre les valeurs DEFault (réglage de largeur de bande selon la norme GSM)

et 300 kHz ou 1 MHz.
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:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: AUTO ON | OFF

Cette commande permet de coupler automatiguement la bande passante de résolution de
'analyseur a la plage de visualisation de fréquence (Span) ou de supprimer ce couplage.

Exemple : " BAND: AUTO OFF"

Propriétés : Valeur *RST: ON
SCPI : conforme
Mode: A, VA

Le couplage automatique adapte la bande passante de résolution en fonction de la plage de
visualisation de fréquence instantanée réglée, selon le rapport existant entre la plage de visualisation
de fréquence et la bande passante de résolution.

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: MODE ANALog | DIGital

Cette commande permet de commuter, pour le filtre de résolution de 1 kHz de bande passante,
entre le filtre analogique et le filtre numérique.

Exemple : ": BAND: MODE DI G'
Propriétés : Valeur *RST : ANALog

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Les filtres de résolution sont commutés automatiquement, selon la bande passante, entre les filtres
numériques (<1kHz) et les filtres analogiques (>1kHz). Pour la bande passante de 1 kHz, on peut
avoir aussi bien un filtre analogique qu'un filtre numérique, car les deux existent dans l'appareil, la
commutation pouvant s'effectuer a l'aide de cette commande.

Lorsque le filtre analogique est sélectionné pour la bande passante de 1 kHz, le filtrage FFT pour les
bandes passantes < 1 kHz est mis hors service.

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: MODE:FFT ON | OFF

Cette commande permet de commuter les filtres numériques utilisés pour les bandes passantes < 1
kHz entre le fonctionnement normal et le filtrage FFT.

Exemple : " BAND: MODE: FFT ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

La bande passante du filtre de 1 kHz est commuté pour ON et OFF sur filtrage numérique.
La commande n’est disponible qu'avec I'option Filtre FFT (FSE-B5).

:[SENSe<1]|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]:RATio 0.0001 41
Cette commande définit le rapport entre les grandeurs Resolution Bandwidth (Hz) / Span (Hz).
Exemple: ": BAND: RAT 0. 1"

Propriétés: *Valeur *RST: -- (AUTO = ON)
SCPI: conforme
Mode: A. VA

Le rapport qui doit étre entré est réciproque au rapport Span/RBW de la commande manuelle.
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:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo 1Hz a 10MHz
Cette commande permet de définir la bande passante vidéo de I'analyseur.

Exemple: ": BAND: VI D 10kHz"

Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO est placé sur ON)
SCPI . conforme

Mode: A

Les valeurs pour la bande passante vidéo sont arrondies avec un échelonnementde 1|2 |3|5.

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de coupler automatiquement la bande passante vidéo de I'analyseur a la
bande passante de résolution ou de supprimer ce couplage.

Exemple : " BAND: VI D: AUTO OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo:RATIO 0.001a1000 | SINe | PULSe | NOISe

Cette commande définit le rapport entre les largeurs de bande Video Bandwidth (Hz) / Resolution
Bandwidth (Hz).

Paramétre: Il est possible d'utiliser les notions SINe, PULSe et NOISe comme des
synonymes pour les valeurs suivantes:
SINe: 1, PULSe: 10; NOISe:0.1

Exemple: " BAND: VI D: RAT 10"
Propriétés: Valeur *RST: - (AUTO = ON)

SCPI: conforme
Mode: A

Le rapport qui doit étre entré est réciproque au rapport RBW/VBW de la commande manuelle.

:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:DEMod <numeric_value>

Cette commande permet de définir lors de la démodulation analogique la largeur de bande de
démodulation de I'analyseur.

Paramétre : <numeric_value>::= 5 kHz a 200 kHz (Real Time on)
5 kHz a 5 MHz (Real Time off)
Exemple : ": BAND: DEM 100KHZ"
Propriétés : Valeur *RST : 100 kHz
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Les valeurs pour les largeurs de bande de démodulation sont arrondies selon un échelonnement de
1]12|3]5.

'[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:PLL AUTO | HIGH | MEDium | LOW

Cette commande définit la largeur de bande de la boucle a verrouillage de phase (PLL) principale du
synthétiseur de I'analyseur

Exemple : ":BAND: PLL HI GH"
Propriétés : Valeur *RST : AUTO

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A
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Sous-systeme SENSe:CORRection

Le sous-systeme SENSe:CORRection permet de commander la mise en compte des facteurs de
correction dépendants de la fréquence pour les résultats mesurés (p. ex. pour tenir compte des

atténuations des antennes ou des cables).
En plus, le sous-systtme commande I'étalonnage et la normalisation lorsque un générateur suiveur est
mis en circuit (options FSE-B8 a FSE-B11).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:CORRection Option Générateur suiveur
:METHod TRANsmission | REFLexion
:COLLect
[:ACQuire] THRough | OPEN Pas d’interrogation
[:STATe] <Boolean>
:RECall Pas d’interrogation
:TRANsducer
:CATalog? Interrogation uniqguement
:ACTive?
:SELect <name> Interrogation uniqguement
(UNIT <string>
:SCALing LINear|LOGarithmic
:COMMent <string>
:DATA <freg>, <level> .. HZ , --
[[STATe] <Boolean>
:DELete -- -
‘TSET
:CATalog? Pas d’interrogation
:ACTive?
:SELect <name> Interrogation uniguement
(UNIT <string>
:BREak <Boolean> Interrogation uniqguement
:COMMent <string>
:RANGe<1...10> <freg>, <freg>, <name> .. HZ, HZ, --
[[STATe] <Boolean>
:DELete -- -
:LOSS Option FSE-K11, FSE-K10
[INPut
[:MAGNitude] <numeric_value> DB
:RXGain Option FSE-K11, FSE-K10
JINPut
[:MAGNitude] <numeric_value> DB
:CVL Option FSE-B21
:CATalog? Interrogation uniguement
:SELect <file_name>
‘MiXer <string>
SNUMber <string>
BAND A|Q|U|VIE|WIF|D|G]|Y|J
TYPE ODD | EVEN | EODD
PORTs 2|3
BIAS <numeric_value> A
COMMent <string>
DATA <freg>, <level> .. HzZ , DB
CLEar - - Pas d’interrogation
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:[SENSe<1]|2>:]CORRection[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service la nhormalisation des valeurs de mesure.
Exemple : ":CORR ON "

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI : conforme
Mode: A

Cette commande n’est disponible qu’en relation avec I'option Générateur suiveur.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:METHod TRANsmission | REFLexion

Cette commande permet de choisir la nature de la mesure lorsque le générateur suiveur est actif
(mesure de transmissions/de réflexion).

Exemple : " CORR: METH TRAN "

Propriétés : Valeur *RST : TRANsmission
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A

Cette commande n’est disponible qu’en relation avec I'option Générateur suiveur.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:COLLect[:ACQuire] THRough | OPEN

Cette commande permet de déterminer de quelle maniéere est prise la valeur de calibrage pour la
mesure de référence utilisée dans la normalisation.

Exemple: ":CORR COLL THR "

Propriétés : Valeur *RST : --
SCPI: conforme

Mode: A

THRough Mesure en ,TRANsmission* : Calibrage avec liaison directe entre le

générateur et I'entrée de I'appareils de mesure

Mesure en ,REFLexion" : Calibrage en court-circuit

OPEN Admissible uniquement pour
la mesure en ,REFLexion“:  Calibrage en circuit ouvert

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST. Elle n’est disponible qu’en relation
avec l'option Générateur suiveur.

:[SENSe<1]|2>:]CORRection:RECall

Cette commande permet de restaurer le réglage avec lequel les données de référence ont été
enregistrées pour la normalisation.

Exemple : " CORR: REC"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : conforme
Mode: A

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST. Elle n’est disponible qu’en relation
avec I'option Générateur suiveur.
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:CATalog?

Cette commande permet de lire les noms de tous les facteurs de transducteurs mémorisés sur le
disque dur.S yntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier>,<1ére longueur de fichier>,<2éme nom de fichier>,,<2éme longueur de
fichier>,....,<néme nom de fichier>,

<néme longueur de fichier>,

Exemple : ": CORR: TRAN: CAT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TRANsducer:ACTive?

Cette commande permet d'indiquer le facteur de transducteur activé. Un chaine vide est retournée si
aucun facteur de transducteur n'est activé.

Exemple : " CORR: TRAN: ACT?"
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A
Mode : R, A

:[SENSe<1]|2>:]CORRection: TRANsducer:SELect <name>

Cette commande permet de choisir le facteur de transducteur caractérisé par <name>. Lorsque
<name> n’existe pas encore, un nouveau facteur de transducteur est crée.

Parameétre : <name>::= Nom du facteur de transducteur sous forme de chaine de
données de 8 caractéres au maximum
Exemple: " CORR: TRAN: SEL ' FACTORL "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande doit étre envoyée préalablement aux commandes de modification/d’activation des
facteurs de transducteur.

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TRANsducer:UNIT <string>
Cette commande permet de fixer I'unité du facteur de transducteur choisi.

Paramétre : <string>::= 'DB' | 'DBM' | ‘DBMV’ | 'DBUV' | ' DBUV_M' |
‘DBUA' | ' DBUA/M' ' DBPW' | 'DBPT'
Exemple: "!CORR TRAN: UNI T ' DBUV' "
Propriétés : Valeur *RST : 'DB’
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect .
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:SCALing LINear|LOGarithmic

Cette commande permet de spécifier si I'échelle en fréquence du facteur de transducteur doit étre
linéaire ou logarithmique.

Exemple : " CORR TRAN: SCAL LCG'
Propriétés : Valeur *RST : LINear

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect .

:[SENSe<1]|2>:]CORRection: TRANsducer:COMMent <string>
Cette commande permet de définir un commentaire relatif a un facteur de transducteur sélectionné.

Exemple: " CORR: TRAN: COMWM " FACTOR FOR ANTENNA' "
Propriétés : Valeur *RST : " (commentaire vide)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande SENS: CORR: TRAN: SEL doit avoir été émise avant cette commande.

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TRANsducer:DATA <freg><level>..

Cette commande permet de définir les valeurs repéres du facteur de transducteur choisi. Les valeurs
sont introduites sous forme de couples de valeurs de fréquence/niveau, les fréquences devant étre
introduites dans un ordre croissant.

Exemple : " CORR: TRAN: TRANsducer : DATA 1WVHZ, - 30, 2WHZ, - 40"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect . Les valeurs de niveau sont transmises
sans unité; I'unité est fixée par la commande [ SENSe: ] CORRect i on: TRANsducer: UNI T.

:[SENSe<1]|2>:]CORRection: TRANsducer[:STATe] N |OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service le facteur de transducteur choisi.
Exemple : ": CORR TRAN ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect .
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:DELete
Cette commande permet d'effacer le facteur de transducteur choisi.

Exemple : ": CORR: TRAN: DEL"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST. Avant d’utiliser cette commande, il
faut avoir envoyé au préalable la commande : [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect .

:[SENSe<1|2>:]CORRection:TSET:CATalog?

Cette commande permet d'interroger les noms des ensembles de transducteurs mémorisés sur le
disque dur. Syntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier>,<1ére longueur de fichier>,<2éme nom de fichier>,,<2éme longueur de
fichier>,....,<néme nom de fichier>,

<néme longueur de fichier>,

Exemple : ": CORR: TSET: CAT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:ACTive?

Cette commande permet d'indiquer I'ensemble activé de transducteurs. Un chaine vide est retournée
si aucun ensemble de transducteurs n'est activé.

Exemple : " CORR: TSET: ACT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:SELect <name>

Cette commande permet de choisir I'ensemble de transducteurs caractérisé par <name>. Lorsque
<name> n'existe pas encore, un nouvel ensemble est créé.

Parameétre : <name>:.= Nom de 'ensemble de transducteurs sous forme de chaine de
données de 8 caractéres au maximum
Exemple: ":CORR TSET: SEL * SET1 "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande doit étre envoyée préalablement aux commandes de modification/d’activation des
ensembles de transducteurs.
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:TSET:UNIT <string>

Cette commande permet de spécifier 'unité de I'ensemble de transducteurs choisi. Lors de
I'affectation de facteurs de transducteur a un méme ensemble, on ne peut affecter que des facteurs
compatibles avec I'unité choisie, c'est-a-dire qui ont soit la méme unité soit I'unité dB.

Paramétre : <string>::= 'DB'|'DBM'| ‘DBOMV’ | 'DBUV' | 'DBUV_M' |
‘DBUA' | ' DBUA/M' ' DBPW' | 'DBPT'
Exemple: "!CORR TSET: UNIT ' DBUV' "
Propriétés : Valeur *RST : 'DB’
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect .

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:BREak ON | OFF

Cette commande permet de définir si le balayage doit étre arrété lors d'une commutation d'une plage
a l'autre.

Exemple : ": CORR: TSET: BRE ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
Mode: R, A

L'commande SENSe<1| 2>: CORR: TSET: SEL doit avoir été transmise avant cette commande.

[SENSe:]CORRection: TSET:COMMent <string>
Cette commande permet de définir un commentaire relatif & un jeu de transducteur sélectionné.

Exemple : ": CORR: TSET: COW ' SET FOR ANTENNA' "
Propriétés : Valeur *RST : " (commentaire vide)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande SENS: CORR: TSET: SEL doit avoir été émise avant cette commande.

:[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:RANGe<1 a 10> <freq>,<freq>,<name>..

Cette commande permet de définir une sous-gamme de lI'ensemble de transducteurs choisi. La
sous-gamme est déterminée par la valeur de sa fréquence de départ et de sa fréequence d'arrét,
ainsi que par une liste de noms des facteurs de transducteur correspondants. Les gammes 1 a 10
doivent étre introduites dans un ordre croissant.

Paramétre : <freg>,<freq>::= Fréquence de départ, fréquence d’arrét de la gamme
<name>....:= Liste des noms des facteurs de transducteur
correspondants. Les différents noms doivent étre
encadrés d’'apostrophes et séparés par une virgule.

Exemple : ": CORR: TRAN: TSET: RANG 1MHZ, 2MVHZ, * FACTCORL, ' FACTOR2' "
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
[ SENSe: ] CORRect i on: TSET: SELect .
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:[SENSe<1]|2>:]CORRection: TSET[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet de mettre en et hors service I'ensemble de transducteurs choisi.
Exemple : ": CORR TSET ON"

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect .

:[SENSe<1|2>:]CORRection:TSET:DELete
Cette commande permet d’effacer 'ensemble de transducteurs choisi.

Exemple : ": CORR: TSET: DEL"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST.
Avant d'utiliser cette commande, il faut avoir envoyé au préalable la commande
: [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect .

:[SENSe<1]|2>:]CORRection:LOSS:INPut[:MAGNitude] <numeric_value>

Cette commande permet de communiquer a I'appareil la valeur d'un affaiblissement externe (Ext.
Atten) éventuellement nécessaire du signal d’entrée, qui est ensuite prise en compte pour le réglage
de niveau.

Parametre : <numeric_value>::= Valeur de I'affaiblissement externe en dB
Exemple: ":CORR LOSS: I NP 30 DB "
Propriétés : Valeur *RST : 20dB
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

L'affaiblissement externe doit étre choisi de maniére telle que la puissance d’entrée de I'analyseur
soit de 27 dBm au maximum.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:RXGain:INPut[:MAGNitude] <numeric_value>

Cette commande permet de communiquer a I'appareil la valeur d'un preamplification
éventuellement nécessaire dans la bande RX (RX BAND GAIN), qui est ensuite prise en compte
pour le la représentation des valeurs mesurées.

Paramétre : <numeric_value>::= Valeur du gain en dB
Exemple : ":CORR LCSS: INP 30 DB
Propriétés : Valeur *RST: 0dB

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:CATalog?

Cette commande permet d’interroger les noms de tous les tableaux d’affaiblissement de conversion
(Conversion Loss Tables) mémorisés sur le disque dur. Syntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier>,<1ére longueur de fichier>,<2éme nom de fichier>,,<2éme longueur de
fichier>,....,<néme nom de fichier>,

<néme longueur de fichier>,

Exemple : ": CORR: CVL: CAT?"
Propriétés : Valeur RST* : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:SELect <file_name>

Cette commande permet de sélectionner le tableau d'affaiblissement de conversion (Conversion
Loss Table) désigné par <file_name>. Si <file_name> n'est pas encore disponible, un nouveau
tableau d'affaiblissement de conversion sera créé.

Paramétre : <file_name>::= Nom du tableau d’affaiblissement de conversion en tant que
données de chaine avec 8 caractéres au maximum.
Exemple : "!CORR: CVL: SEL ' LOSS_TAB' "
Propriétés : Valeur RST*: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande doit étre envoyée avant les commandes suivantes de modification/d'activation des
fichiers d'affaiblissement de conversion. Il est disponible uniqguement en relation avec I'option sortie
mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:MIXer <string>

Cette commande permet de définir la désignation de type du mélangeur dans le tableau
d'affaiblissement de conversion.

Paramétre : <string>::= Désignation de type du mélangeur de 16 caractéres au
maximum
Exemple : "!CORR CVL: M X ' FSE_Z60" "
Propriétés : Valeur RST*: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:SNUMber <string>

Cette commande permet de déterminer le numéro de série du mélangeur dans le tableau
d'affaiblissement de conversion.

Parametre : <string>::= Numéro de série du mélangeur de 16 caractéres au maximum
Exemple : " CORR: CVL: SNUM ' 123. 4567 "
Propriétés : Valeur RST*: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

'[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:BAND A|Q|U|V|E|W|F|D|G|Y|J

Cette commande permet de déterminer la bande de guide d'onde dans le tableau d'affaiblissement
de conversion.

Exemple: " CORR: CVL: BAND E"
Propriétés : Valeur RST*: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:TYPE ODD | EVEN | EODD

Cette commande permet de déterminer le type de I'hnarmonique dans le tableau d'affaiblissement de
conversion.

Exemple : ": CORR: CVL: TYPE EODD"
Propriétés : Valeur RST*: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:PORTs 2|3

Cette commande permet de déterminer le type du mélangeur dans le tableau d'affaiblissement de
conversion.

Exemple: " CORR: CVL: PORT 3"
Propriétés : Valeur RST*: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.
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:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:BIAS <numeric_value>

Cette commande permet de déterminer le courant de polarisation dans le tableau d'affaiblissement
de conversion.

Exemple : " CORR: CVL: BI AS 7TmA"
Propriétés : Valeur RST*: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:COMMent <string>

Cette commande permet de déterminer le commentaire du mélangeur dans le tableau
d'affaiblissement de conversion.

Parametre : <string>::= Commentaire du mélangeur de 60 caractéres au maximum
Exemple : "1 CORR CVL: COMVENT ' M XER FOR BAND U "
Propriétés : Valeur RST*: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer I'commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:DATA <freq><level>..

Cette commande permet de définir les valeurs de référence du tableau d'affaiblissement de
conversion sélectionné. Les valeurs sont entrées suite aux paires fréquence/ niveau. Les fréquences
doivent étre émises dans un ordre ascendant.

Exemple : ": CORR: CVL: DATA 1MHZ, - 30DB, 2MHZ, - 40DB"
Propriétés : Valeur RST*: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Envoyer la commande SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.
Cette commande est disponible uniguement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.

:[SENSe<1]|2>:]CORRection:CVL:CLEar
Cette commande permet d'effacer le tableau d'affaiblissement de conversion sélectionné.
Exemple : " CORR: CVL: CLE"

Propriétés : Valeur RST*: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande est un événement et n'a donc pas de valeur RST*. Envoyer la commande
SENS: CORR: CVL: SEL avant d'utiliser cette commande.

Cette commande est disponible uniguement en relation avec l'option sortie mélangeur externe.
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Sous-systeme SENSe:DETector

Le sous-systeme SENSe:DETector permet de commander la détection des valeurs de mesure par le
choix du détecteur pour la courbe de mesure concernée. Le suffixe numérique dans SENSe<1|2> est
sans importance.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:DETector<1..4>
[:FUNCtion] APEak | NEGative | POSitive |
SAMPle | RMS | AVERage
:AUTO <Boolean>

:[SENSe<1|2>:]DETector<1 & 4>[:FUNCtion] APEak | NEGative | POSitive | SAMPle | RMS |
AVERage

Cette commande permet de choisir le détecteur pour I'obtention des valeurs de mesure.
Exemple : ": DET PCS"

Propriétés : Valeur *RST : APEak
SCPI : conforme
Mode: A

La valeur “APEak” (AutoPeak) représente dans le cas du bruit aussi bien la valeur de créte positive
que la valeur de créte négative. Dans le cas d'un signal, c’est la valeur de créte positive qui est
représentée. La courbe est sélectionnée au moyen du suffixe numérique sous DETector.

'[SENSe<1|2>:]DETector<1 a 4>[:FUNCtion]:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service le couplage du détecteur au réglage
instantané de la trace.

Exemple : ": DET: AUTO OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A

La courbe est sélectionnée au moyen du suffixe numérique sous DETector.
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Sous-systeme SENSe:DDEMod

Ce sous-systeme geére les parameétres destinés a la démodulation numérique.

Il n‘est actif qu'avec l'option Analyse vectorielle.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:DDEMod Analyse vectorielle
:FORMat QPSK | PSK | MSK | QAM | FSK
:SBANd NORMal | INVerse
:QPSK
:FORMat NORMal | DIFFerential | OFFSet |DPI4
‘PSK
:NSTate 2|8
:FORMat NORMal | DIFFerential | N3Pi8
‘MSK
:FORMat TYPEL | TYPE2 | NORMal | DIFFerential
:QAM
:NSTate 16
‘FSK
:NSTate 2]4
:SRATe <numeric_value> HZ
‘TIMe <numeric_value> SYM
:PRATe 112]14]8]16
FILTer
:MEASurement OFF | RCOSine | RRCosine | GAUSsian |
B22 | B25 | B44 | QFM | FM95 | QFR | FR95 |
QRM | RM95 | QRR | RR95 |
A25Fm | EMES | EREF
:REFerence RCOSine | RRCosine |
GAUSsian | B22 | B25 | B44 | QFM | FM95 |
QFR | FR95 | QRM | RM95 | QRR | RR95 |
A25Fm | EMES | EREF
:ALPHa <numeric_value>
:NORMalize <Boolean>
:PRESet GSM | EDGe | TETRa | DCS1800 | PCS1900
|PHS | PDCup | PDCDown | APCO25CQPSK
| APCO25C4FM | CDPD | DECT | CT2 |
ERMes | MODacom | PWT | TFTS | F16 |
F322 | F324 | F64 | FQCDma | F95Cdma |
RQCDma | R95Cdma | FNADc | RNADc
:SEARch
:PULSe
:STATe <Boolean>
:SYNC
:CATalog? Interrogation uniqguement
:OFFSet <numeric_value> SYM
:SELect <string>
‘PATTern <string>
:STATe <Boolean>
‘NAME <string>
:COMMent <string>
:DATA <string>
DELete
MONLy <Boolean>
‘TIME <numeric value> SYM
‘TCAPture Analyse vectorielle
:LENGth <numeric_value>
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FORMat QPSK | PSK | MSK | QAM | FSK
Cette commande permet de sélectionner le type de démodulation numérique.

Exemple : " . DDEM FORM QPSK"
Propriétés : Valeur *RST : MSK

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SBANd NORMal | INVerse
Cette commande permet de choisir la bande latérale pour la démodulation.

Exemple : ": DDEM SBAN | NV"
Propriétés : Valeur *RST: NORMal
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
NORMal = Position normale
INVerse = Position inversée

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:QPSK:FORMat NORMal | DIFFerential | OFFSet | DP14
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour MDPQ.

Exemple : " . DDEM QPSK: FORM DPI 4"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:PSK:NSTate 2|8
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour MDP.
Exemple : ": DDEM PSK: NST 2"

Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA
Mode: VA-D

La valeur 2 (a savoir PSK2) correspond a la démodulation MDP-2, la valeur 8 a la démodulation
MDP-8.

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:PSK:FORMat NORMal | DIFFerential | N3Pi8
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour PSK.

Exemple: ": DDEM PSK: FORM DI FF"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:MSK:FORMat TYPE1 | TYPE2 | NORMal | DIFFerential
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour MDM.

Exemple : " . DDEM MSK: FORM TYPE2"
Propriétés : Valeur *RST: TYPE2

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

TYPE1 | NORMal correpond a la démodulation MDM et TYPE2 | DI FFerential ala
démodulation MDM différentielle.

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:QAM:NSTate 16
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour QAM.
Exemple: ": DDEM FSK: NST 2"

Propriétés: Valeur *RST: 16
SCPI: spécifique a l'appareil.
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FSK:NSTate 2|4
Cette commande permet de déterminer le type de démodulation spécifique pour FSK.
Exemple: ": DDEM FSK: NST 2"

Propriétés: Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil.
Mode: VA-D

La valeur de 2 signifie la démodulation 2FSK, 4 signifie la démodulation 4FSK.

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SRATe 160 Hz 4 1.6 MHz
Cette commande permet de définir le débit des symboles.

Exemple : ": DDEM SRAT 18kHz"

Propriétés : Valeur *RST : 270.833333kHz
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:TIME 1 a Frame Length
Cette commande permet de déterminer le nombre de symboles représentés (Result Length).
Exemple : ": DDEM TI ME 80"

Propriétés : Valeur *RST : 147
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:PRATe 1|2|4|8]|16
Cette commande permet de déterminer le nombre de valeurs d'échantillonnage par symbole (Points

per Symbol).

Exemple : ": DDEM PRAT 8"
Propriétés : Valeur *RST: 4

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:MEASurement OFF | RCOSine | RRCosine | GAUSsian| B22 | B25 |

B44 | QFM | FM95 | QFR | FR95 | QRM | RM95 |
QRR | RR95 | A25Fm | EMES | EREF

Cette commande permet de sélectionner le filtre de réception pour le signal de mesure.

B22 Bessel 22
B25 Bessel 25
B44 Bessel 44
QFM ou FM95 IS95-CDMA fm
QFR ou FR95 IS95-CDMA fr
QRM ou RM95 IS95-CDMA rm
QRR ou RR95 IS95-CDMA rr
A25Fm APCO 25 fm
EMES EDGE mes
EREF EDGE ref
Exemple: ": DDEM FI LT: MEAS RCCS"
Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:REFerence RCOSine | RRCosine | GAUSsian| B22 | B25 | B44 | QFM
| FM95 | QFR | FR95 | QRM | RM95 | QRR | RR95 | A25Fm | EMES | EREF

Cette commande permet de sélectionner le filtre de réception pour le signal de référence (voir
SENSe. DDEMod: FI LTer : MEASur enent ).

Exemple: ": DDEM FI LT: REF RCCS"
Propriétés : Valeur *RST : GAUSsian

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:ALPHa 0.2 a1 (largeur de pas 0,05)
Cette commande permet de déterminer la caractéristique de filtre (ALPHA/BT).

Exemple : ": DDEM FI LT: ALPH 0. 5"
Propriétés : Valeur *RST: 0.3

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:NORMalize ON | OFF
Cette commande met en ou hors circuit la normalisation du cercle unité avec le décalage 1Q.
Exemple : ": DDEM NORM OFF"

Propriétés : Valeur *RST: ON
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:PULSe:STATe ON | OFF
Cette commande met en ou hors circuit la recherche d'une salve de signaux.

Exemple : ". DDEM SEAR: PULS: STAT OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:CATalog?

Cette commande permet d'interroger les noms de tous les ensembles de données de profils de
synchronisation mémorisés sur le disque dur. Syntaxe du format de sortie :

<somme des longueurs de tous les fichiers suivants>,<capacité mémoire libre sur disque dur>,
<ler nom de fichier>,<1ére longueur de fichier>,<2éme nom de fichier>,,<2éme longueur de
fichier>,....,<néme nom de fichier>,

<néme longueur de fichier>,

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: CAT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:OFFSet <numeric_value>

Cette commande commute de maniéere définie le décalage de l'affichage par rapport & la séquence
de synchronisation.

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: OFFS 10SYM'
Propriétés : Valeur *RST: 0 SYM

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:SELect <string>

Cette commande permet de sélectionner un fichier comprenant une séquence de synchronisation
définie préalablement. Une séquence de synchronisation définie avant a 'aide de la commande
DDEM SEARch: SYNC. PATTer n n'est plus valable.

Paramétre: <string>:="nom du fichier"
Exemple: ": DDEM SEAR: SYNC: SEL " PATT_1"
Propriétes: Valeur *RST: ™

SCPI: spécific a appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:PATTern <string>

Cette commande permet de définir une séquence de synchronisation.Un fichier sélectionné avant a
l'aide de la commande DDEM SEARch: SYNC. SELect n'est plus valable.

Exemple : ": DDEM SEARch: SYNC: PATTern "1101001"
Propriétés : Valeur *RST: ™

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:STATe ON | OFF
Cette commande met en ou hors circuit la recherche d'une séquence de synchronisation.

Exemple : ": DDEM SEARch: SYNC. STATe OFF"
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:NAME <string>
Cette commande permet de sélectionner un profil de synchronisation devant étre édité ou entré de

nouveau.
Exemple: ": DDEM SEAR: SYNC: NAME " PATT_NEW
Propriétés : Valeur *RST : ™

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:COMMent <string>

Cette commande permet de définir un commentaire relatif & un profil de synchronisation. Le profil
doit d'abord avoir été réglé au moyen de la commande DDEM SEARch: SYNC. NAME.

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: COW " PATTERN FOR PPSK"
Propriétés : Valeur *RST: ™

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARCh:SYNC:DATA <string>

Cette commande permet de définir une séguence de synchronisation pour le profil de
synchronisation. Les entrées différentes de 1 ou 0 sont interprétées comme bits "Don't Care". Le
profil doit d'abord avoir été réglé au moyen de la commande DDEM SEARch: SYNC. NAME.

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: DATA "1101001"
Propriétés : Valeur *RST :""

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:DELete

L'commande permet d'effacer du disque dur une séquence de synchronisation. Le fichier a effacer
doit d'abord avoir été choisi au moyen de DDEM SEARch: SYNC. NAME.

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: DEL"
Propriétés : Valeur *RST :""

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:MONLy ON | OFF

Cette commande permet de régler I'analyseur vectoriel de telle sorte que les mesures ne sont
effectuées que si une synchronisation sur le profil de synchronisation choisi a été possible (ON).

Les valeurs mesurées ne sont affichées et introduites dans I'analyse des erreurs que si le profil de
synchronisation réglé a été trouvé. Les bursts présentant un profil de synchronisation erroné (sync
not found) sont ignorés.

Si un profil de synchronisation non valable est trouvé ou s'il n'y en a pas, la mesure est interrompue,
puis poursuivie en présence d'un profil valable.

Cette commande n'est disponible que si DDEM SEARch: SYNC: STATe = ON.

Exemple : ": DDEM SEAR: SYNC: MONL ON'
Propriétés : Valeur *RST :OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D

:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:TIME 100 a 1600 (largeur de pas 100)

Cette commande permet de déterminer le nombre de symboles utilisés pour la démodulation (Frame
Length = longueur de trame). L'option > 800 (> 1600) est uniquement autorisée lorsque le nombre de
points par symbole est <16 (<8).

Exemple : ": DDEM SEAR: TI ME 200"
Propriétés : Valeur *RST : 400

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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:[SENSe<1|2>:]DDEMod:PRESetGSM | EDGe | TETRa | DCS1800 | PCS1900 |PHS | PDCup |
PDCDown | APCO25CQPSK | APCO25C4FM | CDPD | DECT | CT2 |
ERMes | MODacom | PWT | TFTS | F16 | F322 | F324 | F64|
FQCDma | F95Cdma | RQCDma | R95Cdma | FNADc | RNADc

Cette commande permet de sélectionner un réglage automatique de tous les parameétres de
modulation selon un procédé de transmission standardisé.

Exemple : ": DDEM PRES TETRa"
Propriétés : Valeur *RST: GSM
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
Les paramétres ont la signification suivante
APCO25CQPSK APCO25 Continous Phase QPSK
APCO25C4FM APCO25Continous Phase 4FM
F16 FLEX 1600 - 2FSK
F322 FLEX 3200 - 2FSK,
F324 FLEX 3200 - 4FSK
F64 FLEX 6400 - 4FSK
FNADc Forward NADC
RNADc Reverse NADC
FQCDma ou F95Cdma Forward CDMA d'aprés la norme 1S95
RQCDma ou R95Cdma Reverse CDMAd'aprés la norme 1S95

[SENSe<1|2>:]TCAPture:LENGth 1024 | 2048 | 4096 | 8192 | 16384

Cette commande permet de déterminer le nombre de points de balayage écrits a chaque mesure
dans la mémoire de valeurs mesurées (Memory Size = capacité mémaoire).

Exemple : " TCAP: LENG 1024"
Propriétés : Valeur *RST : 16384

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-D
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Sous-systeme SENSe:FILTer

Le sous-systéme SENSe:FILTer commande la sélection des filtres dans la voie vidéo. Ce sous-systéme
n'est disponible que dans le mode Analyse vectorielle du signal (option FSE-B7).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
FILTer Analyse vectorielle

‘HPASs
[[STATe] <Boolean> --
:FREQuency <numeric_value> HZ

:LPASSs Analyse vectorielle
[[STATe] <Boolean> --
:FREQuency <numeric_value> HZ | PCT

:CCITt
[[STATe] <Boolean>

:CMESsage
[[STATe] <Boolean>

:DEMPhasis
[[STATe] <Boolean>
:TCONSstant <numeric_value> S
LINK DISPlay | AUDio

'[SENSe<1|2>:]FILTer:HPASs[:STATe] ON | OFF

Cette commande active le filtre passe-haut dans la voie BF dans le cas de la démodulation
analogique.

Exemple: " FILT: HPAS ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]FILTer:HPASs:FREQuency 30 Hz | 300 Hz

Dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal, pour la démodulation analogique,
cette commande permet de spécifier la fréquence de coupure du filtre passe-haut dans la voie BF
pour la démodulation analogique. Dans le cas de REAL TIME ON, les fréquences sont indiquées de
fagon absolue : dans le cas de REAL TIME OFF par contre de fagon relative par rapport a la largeur
de bande de démodulation.

Exemple: " FI LT: HPAS: FREQ 30HZ"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: VA-A
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:[SENSe<1|2>:]FILTer:LPASs[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet d’activer le filtre passe-bas dans la voie BF pour la démodulation
analogique.

Exemple : "I FILT: LPAS ON'
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: VA-A

Lors du passage a I'état ON, on a automatiquement le réglage de la bande passante 3KHZ dans le
cas de REAL TIME ON ou de 5PCT dans le cas de REAL TIME OFF.

{[SENSe<1|2>:]FILTer:LPASs:FREQuency <numeric_value>

Cette commande permet de spécifier la fréquence de coupure du filtre passe-bas dans la voie BF
pour la démodulation analogique.

Parametre : <numeric_value>::= 3 kHz | 15 kHz pour REAL TIME ON
5 PCT | 10PCT | 25PCT pour REAL TIME OFF
Exemple : ": FILT: LPAS: FREQ 3KHZ"pour REAL TIME ON
": FI LT: LPAS: FREQ 25PCT"pour REAL TIME OFF
Propriétés : Valeur *RST : - (STATe = OFF)
SCPI: conforme
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]FILTer:CCITt[:STATe] ON | OFF

Cette commande permet d’activer le filtre de pondération selon la recommandation CCITT dans la
voie BF pour la démodulation analogique.

Exemple : "!FILT:CCT O\
Propriétés : Valeur *RST : OFF

SCPI: conforme
Mode: VA-A

Cette commande n’est disponible que dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal,
pour la démodulation analogique avec REAL TIME OFF.

:[SENSe<1|2>:]FILTer:CMESsage[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer le filtre de pondération.

Exemple : " FILT: CMES ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : conforme
Mode: VA-A

Cette commande n’est disponible que dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal,
pour la démodulation analogique avec REAL TIME OFF.
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:[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d’'activer la désaccentuation réglée pour la démodulation analogique.
Exemple : ":FILT: DEMP ON

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI : conforme
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis: TCONstant 50US | 75US | 750US

Cette commande permet de régler la constante de temps de la désaccentuation pour la
démodulation analogique.

Exemple : " FILT: DEMP: TCON 75US"
Propriétés : Valeur *RST : 50us

SCPI: conforme
Mode: VA-A

[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis:LINK DISPlay | AUDio

Dans la démodulation analogique, cette commande permet de déterminer si la désaccentuation
réglée doit agir uniquement sur la voie audio ou en plus sur I'affichage de valeur de mesure.

Exemple: ": FILT: DEMP: LI NK DI SP"
Propriétés : Valeur *RST : AUDio
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A
AUDio Désaccentuation opérant uniquement dans la voie audio
DISPlay Désaccentuation opérant dans la voie audio et sur 'affichage de

valeur de mesure
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Sous-systeme SENSe:FREQuency

Le sous-systeme SENSe:FREQuency permet de définir I'axe de fréquence de la fenétre de mesure
active. L'axe de fréquence peut étre défini au choix au moyen des fréquences de départ/d'arrét ou au
moyen de la fréquence centrale et de I'excursion (Span).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>1]
:FREQuency

:CENTer <numeric_value> HZ
:LINK STARt|STOP|SPAN
:STEP <numeric_value> HZ

:LINK SPAN|RBW|OFF
:FACTor <numeric_value> PCT

:SPAN <numeric_value> HZ
:FULL -
:LINK CENTer|STARtSTOP

:STARt <numeric_value> HZ
:LINK CENTer|STOP|SPAN

:STOP <numeric_value> HZ
'LINK CENTer|STARt|SPAN

‘MODE CW|FIXed|SWEep

‘OFFSet <numeric_value> HZ

[SENSe<1|2>:]JFREQuency:CENTer 0 GHz a fyax
Cette commande permet de définir la fréquence centrale de I'analyseur.

Exemple : ": FREQ CENT 100MHz"
Propriétés : Valeur *RST :  fhax/2

SCPI : conforme
Mode: A, VA

Le couplage automatique des parameétres est placé sur SPAN FIXED.

[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:LINK STARt| STOP | SPAN

Cette commande permet de définir le couplage entre la fréquence centrale et la fréquence de départ,
la fréquence d’arrét ou la plage de visualisation de fréquence.

Exemple : " FREQ CENT: LI NK STAR'
Propriétés : Valeur *RST : SPAN

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
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:[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP 0 af,,
Cette commande permet de déterminer la largeur de pas de la fréquence centrale.

Exemple : ": FREQ CENT: STEP 120MHz"

Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO 0.1 x SPAN est mis en circuit)
SCPI: conforme

Mode: A, VA, BTS, MS

[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP:LINK SPAN | RBW

Cette commande permet de coupler la largeur de pas de la fréquence centrale a la plage de
visualisation de fréquence (Span > 0) ou a la bande passante de résolution (Span = 0).

Exemple : ": FREQ CENT: STEP: LI NK SPAN'
Propriétés : Valeur *RST: SPAN

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, BTS, MS

:[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP:LINK:FACTor 1a 100 PCT

Cette commande permet de coupler un certain pourcentage de la largeur de pas de la fréquence
centrale a la plage de visualisation de fréquence (Span > 0) ou a la bande passante de résolution
(Span = 0).

Exemple : ": FREQ CENT: STEP: LI NK: FACT 20PCT"
Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO 0.1 x SPAN est mis en circuit)
SCPI: spécifique a l'appareil

Mode: A, BTS, MS

:[SENSe<1]|2>:]FREQuency:SPAN 0 GHz & fax
Cette commande permet de définir la plage de visualisation de fréquence de I'analyseur.
Exemple : " FREQ SPAN 10MHz"

Propriétés : Valeur *RST :  fmax
SCPI : conforme
Mode: A

Le couplage automatique des parameétres est placé sur CENTER FIXED.

:[SENSe<1|2>:]FREQuency:SPAN:FULL
Cette commande permet de régler la plage maximale de visualisation de fréquence de I'analyseur.
Exemple: " FREQ SPAN: FULL"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI : conforme
Mode: A

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation
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[SENSe<1|2>:]FREQuency:SPAN:LINK CENTer | START | STOP

Cette commande permet de définir le couplage pour des modifications de la plage de visualisation
de fréquence.

Exemple : " FREQ SPAN: LI NK STOP"
Propriétés : Valeur *RST : CENTer

SCPI: conforme
Mode: A

:[SENSe<1]|2>:]FREQuency:STARt 0 GHz a frax
Cette commande permet de définir la fréquence de départ de I'analyseur.

Exemple : " FREQ STAR 20MHz"
Propriétés : Valeur *RST: 0
SCPI: conforme

Le couplage automatique des paramétres est placé sur STOP FIXED.

:[SENSe<1|2>:]FREQuency:STARt:LINK CENTer | STOP | SPAN
Cette commande permet de définir le couplage pour des modifications de la fréquence de départ.
Exemple : " FREQ STAR: LI NK SPAN'

Propriétés : Valeur *RST: STOP
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

:[SENSe<1|2>:]FREQuency:STOP 0 GHz a fryax
Cette commande permet de définir la fréquence de d'arrét de I'analyseur.

Exemple : " FREQ STOP 2000MHz"
Propriétés : Valeur *RST :  fmax

SCPI: conforme
Mode: A

Le couplage automatique des parameétres est placé sur START FIXED.

[SENSe<1|2>:]FREQuency:STOP:LINK CENTer | STARt | SPAN
Cette commande permet de définir le couplage pour des modifications de la fréquence d’arrét.

Exemple : " FREQ STOP: LI NK SPAN'
Propriétés : Valeur *RST : STARt

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
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:[SENSe<1|2>:]FREQuency:MODE CW | FIXed | SWEep

Dans le mode analyseur, cette commande permet de commuter entre le domaine fréquentiel
(SWEep) et le domaine temporel (CW | FIXed).

Exemple : " FREQ MCDE SWE"
Propriétés : Valeur *RST : SWEep

SCPI: conforme
Mode: A

Dans les modes CWet FI Xed, le réglage de fréquence est effectué par la commande
FREQuency: CENTer . Dans le mode SW\Eep, le réglage est effectué par les commandes
FREQuency: STARt, STOP, CENTer et SPAN.

[SENSe<1|2>:]FREQuency:OFFSet
Cette commande définit le décalage de fréquence de l'analyseur.

Exemple: " FREQ OFFS 1GHZ"
Propriétés : Valeur *RST: 0Hz

SCPI: conforme
Mode: A, VA
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Sous-systeme SENSe:MIXer

Ce sous-systeme permettant de commander tous les réglages du mélangeur externe, n'est actif qu'en
combinaison avec l'option FSE-B21, sortie mélangeur externe.
Le suffixe numérique dans SENSe<1|2> est sans importance.

COMMANDE PARAMETRE UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>1]
:MIXer Option sortie mélangeur externe
[:STATe] <Boolean> -
:BLOCk <Boolean>
:PORTs 2|3
:SIGNal OFF | ON | AUTO
:THReshold <numeric_value>
:HARMonic <numeric_value> - Uniquement interrogation sur band lock on
‘TYPE ODD | EVEN | EODD Non disponible sur band lock off
:BAND A|Q|U|VIE|W|F|DIG|Y|J Non disponible sur band lock off
:.LOSS
[:LOW] <numeric_value> DB
:HIGH <numeric_value> DB Non disponible sur band lock off
‘TABLe <file_name>
‘BIAS <numeric_value> A

:[SENSe<1|2>:]MIXer[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d'activer ou de désactiver le mélangeur externe.

Exemple:
Propriétés :

Mode:

"M X ON
Valeur RST*: OFF

spécifique a l'appareil

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous

tension.

:[SENSe<1|2>:]MIXer:BLOCk ON | OFF
Cette commande permet d'activer le mode BAND LOCK ON ou BAND LOCK OFF.

Exemple :
Propriétés :

Mode:

":M X BLOC ON'
Valeur RST*: OFF

spécifique a l'appareil

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous

tension.
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[SENSe<1|2>:]MIXer:PORTs 2|3

Cette commande permet d'activer le mélangeur biporte ou triporte. Lorsque BAND LOCK ON est mis
en service, la commande se référe a la bande active sélectionnée au moyen de
SENS: M X: HARM BAND.

Exemple : ": M X PORT 3"
Propriétés : Valeur RST*: 2

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

:[SENSe<1|2>:]MIXer:SIGNal ON | OFF | AUTO
Cette commande permet d'activer I'ID de signal ou I'ID auto.

Exemple : "M X SIGN ON
Propriétés : Valeur RST*: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

:[SENSe<1|2>:]MIXer:THReshold 0.1 a 100 dB
Cette commande permet de régler le seuil de niveau pour I'ID auto.

Exemple : ":M X THR 20"
Propriétés : Valeur *RST: 10

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic 1 a 62

Cette commande permet de régler la n™™ harmonique lorsque le mode BAND LOCK OFF est activé.
Sur BAND LOCK ON, la commande peut étre une interrogation.

eme

Exemple : "1 M X: HARM 5"
Propriétés : Valeur RST*: 2

SCPI: conforme
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.
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[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic:TYPE ODD | EVEN | EODD

Cette commande permet de régler le type de I'harmonique lorsque le mode BAND LOCK ON est
activé.

Exemple : ": M X: HARM TYPE EODD"
Propriétés : Valeur RST*: EVEN

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic:BAND A|Q|U|VIE|W|F|D|G|Y|J
Cette commande permet de régler la bande active lorsque le mode BAND LOCK ON est activé.
Exemple: ": M X: HARM BAND E"

Propriétés : Valeur RST*: U
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

[SENSe<1]|2>:]MIXer:LOSS[:LOW] <numeric_value>
Cette commande permet de régler I'affaiblissement de conversion du mélangeur.

Exemple: ":M X LOSS -12DB"
Propriétés : Valeur RST*: 0dB

SCPI: conforme
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

[[SENSe<1|2>:]MIXer:LOSS:HIGH <numeric_value>

Cette commande permet de régler l'affaiblissement de conversion du mélangeur pour les
harmoniques plus élevées dans les bandes a deux harmoniques (bande A: harmonique paire, bande
Q: harmonique impaire) lorsque le mode BAND LOCK ON est active.

Exemple: "M X LOSS: Hl GH - 14DB"
Propriétés : Valeur RST*: 0dB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.
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[[SENSe<1|2>:]MIXer:LOSS:TABLe <file_name>
Cette commande permet de régler le tableau d'affaiblissement de conversion.

Paramétre : <file_name> := DOS nom de fichier
Exemple : ":MX LCSS:table "mx_1'"
Propriétés : Valeur RST*: aucun tableau n’est réglé

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.

:[SENSe<1|2>:]MIXer:BIAS <numeric_value>
Cette commande permet de régler le courant de polarisation.

Exemple: "I M X BIAS 7TmA"
Propriétés : Valeur RST*: 0A

SCPI: conforme
Mode: A

Cette commande n'est disponible que lorsque le mélangeur externe (option FSE-B21) est sous
tension.
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Sous-systeme SENSe:MSUMmary

Ce sous-systtme permet de commander les réglages Modulation Summary Marker pour la
démodulation analogique.

Ce sous-systeme n’est actif qu’en relation avec I'option Analyse vectorielle, FSE-B7.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:MSUMmary Analyse vectorielle
:AHOLd
[[STATe] <Boolean>
:MODE ABSolute | RELative
:RUNit PCT | DB
:REFerence <numeric_value> PCT | HZ | DEG |
RAD
:AUTO ONCE Pas d'interrogation
:MTIMe <numeric_value> S

:[SENSe<1|2>:]MSUMmary:AHOLd[:STATe] ON | OFF
Cette commande permet d’activer le mode Valeur moyenne/Pk Hold.

Exemple : " MSUM AHOL ON!
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

{[SENSe<1|2>:]MSUMmary:MODE ABSolute | RELative

Cette commande permet de choisir I'affichage absolu ou relatif des valeurs de mesure de Summary
Marker.

Exemple : " MSUM MODE REL"
Propriétés : Valeur *RST : ABSolute

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

:[SENSe<1|2>:]MSUMmary:RUNit PCT | DB

Cette commande permet de choisir I'unité relative des marqueurs d'apercu pour l'affichage relatif des
résultats. )

Exemple : ": MSUM RUN DB"
Propriétés : Valeur *RST: DB

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : VA-A
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[SENSe<1|2>]MSUMmary:REFerence <numeric_value>
Cette commande permet de choisir la modulation de référence.

Paramétre : <numeric_value> :=
0.001 PCT & 1000 PCT en AM
0.1 Hza 10 MHz en FM
0.0001 RAD a 1000 RADen PM
Exemple : " MSUM REF 50PCT"
Propriétés : Valeur *RST : 100 PCTen AM
100 kHzen FM
10 RADen PM
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

[SENSe<1|2>:]MSUMmary:REFerence:AUTO ONCE

Cette commande permet de fixer les valeurs de mesure absolues instantanée du signal principal de
modulation comme valeur de référence pour l'affichage relatif.

Exemple : " MSUM REF: AUTO ONCE"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande est un ,Event” et n’a donc pas de valeur *RST et pas de commande
d’interrogation.

[SENSe<1|2>:]MSUMmary:MTIMe 0.1s|1s
Cette commande permet de choisir le temps de mesure pour les Summary Marker.

Exemple : " MSUM MIT M 100US"
Propriétés : Valeur *RST: 0.1S

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: VA-A

Cette commande n’est disponible que dans le mode de fonctionnement Analyse vectorielle du signal,
pour la démodulation analogique avec REAL TIME ON.
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Sous-systeme SENSe:POWer

Ce sous-systeme permet de commander les réglages de 'appareil pour les mesures de puissance.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:POWer
:ACHannel
:SPACing
[:UPPer] <numeric_value> HZ
:ACHannel <numeric_value> HZ
:ALTernate<1|2> <numeric_value> HZ
:ACPairs 112]3
:BANDwidth
[:CHANnNel] <numeric_value> HZ
:ACHannel <numeric_value> HZ
:ALTernate<1|2> <numeric_value> HZ
:BWIDth
[:CHANnNel] <numeric_value> HZ
:ACHannel <numeric_value> HZ
:ALTernate<1|2> <numeric_value> HZ
:MODE ABSolute | RELative
:REFerence
:AUTO ONCE Pas d'interrogation
:PRESet ACPower | CPOWer | OBANdwidth |
OBWidth | CN | CNO | ADJust
:BANDwidth <numeric_value> PCT
:BWIDth <numeric_value> PCT

:[SENSe<1]|2>:]POWer:ACHannel:SPACing[:UPPer] 0 Hz & 1000 MHz
Cette commande permet de définir I'écart entre le signal porteur et le canal adjacent.

Exemple: ": PON ACH: SPAC 28kHz"
Propriétés: Valeur *RST: 24 kHz

SCPI: conforme
Mode : A-F

[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:SPACing:ACHannel 0 Hz & 1000 MHz

Cette commande permet de définir I'espacement entre canaux du canal adjacent par rapport au
signal de porteuse.

Exemple : " PON ACH: SPAC: ACH 33kHz"
Propriétés : Valeur *RST : 24 kHz

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A-F
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:[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:SPACing:ALTernate<1|2> 0 Hz a 1000 MHz

Cette commande permet de définir I'espacement entre le premier canal adjacent alternatif
(ALTernatel) et le canal de transmission ou lI'espacement entre le deuxieme canal adjacent alternatif
(ALTernate2) et le canal de transmission.

Exemple : " PON ACH: SPAC: ALT1 99kHz"
Propriétés : Valeur *RST : 24 kHz

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:ACPairs 1|23

Cette commande permet de choisir le nombre des canaux adjacents (en nombre pair, canal inférieur
et supérieur respectivement).

Exemple: " POW ACH: ACP 3"
Propriétés: Valeur *RST: 1

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

:[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth[:CHANnel] 0 Hz & 1000 MHz
Cette commande permet de définir la largeur de canal du systéme de télécommunication.

Exemple: ": PON ACH BW D 30kHz"
Propriétés: Valeur *RST: 24 kHz

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

Lors d’'une maodification de largeur de bande du canal, les bandes passantes de tous les canaux
adjacents sont automatiquement positionnées sur la méme valeur.

:[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth:ACHannel 0 Hz & 1000 MHz

Cette commande permet de définir la largeur de bande du canal adjacent du systéme de
radiocommunication.

Exemple : ": PON ACH BW D: ACH 30kHz"
Propriétés : Valeur *RST : 24 kHz

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

Lors d’'une modification de largeur de bande du canal adjacent, les bandes passantes de tous les
canaux adjacents ,alternate” sont automatiquement positionnées sur la méme valeur.

:[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth:ALTernate<1|2> 0 Hz & 1000 MHz

Cette commande permet de définir la largeur de bande du premier/deuxiéme canal adjacent
Lalternate” du systéme de radiocommunication.

Exemple: ": PON ACH BW D: ALT2 30kHz"
Propriétés : Valeur *RST : 24 kHz

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode : A-F

Lors d’'une modification de largeur de bande du canal adjacent ,alternate” 1, la bande passante du
canal adjacent ,alternate” 2 est automatiquement positionnée sur la méme valeur.
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:[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:MODE ABSolute | RELative
Cette commande permet de commuter entre la mesure absolue et relative.

Exemple: ": POW ACH: MODE REL"
Propriétés: Valeur *RST: ABSolute

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

La valeur actuelle de la puissance de canal est défini comme valeur de référence a l'aide de la
commande SENSe: POAér : REFer ence: AUTO ONCE.

[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:REFerence:AUTO ONCE

Cette commande permet de définir la puissance du canal actuellement mesurée comme valeur de
référence.

Exemple: ": PON ACH: REF: AUTO ONCE"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.

[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:PRESet ACPower | CPOWer | OBANdwidth | OBWidth | CN | CNO

Cette commande permet de choisir le type de mesure de puissance avec optimisation consécutive
du réglage.

Le paramétre ADJust permet d'optimiser le réglage (plage de représentation de la fréquence,
largeur de bande de résolution, largeur de bande vidéo, détecteur) de la mesure sélectionnée au
moyen de 'commande CALCul at e<1| 2>: MARKer : FUNCt i on: POAér : SELect (voir touche
logicielle ADJUST CP SETTINGS).

Exemple: ": PON ACH: REF: PRES ACP"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

[SENSe<1|2>:]POWer:BANDwidth|BWIDth 0 a 100PCT
Cette commande permet de définir le taux (en pour-cent) de la puissance relatif & la puissance
Exemple: ": PON BW D 95PCT"

Propriétés: Valeur *RST: 99PCT
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : A-F

Cette valeur est utilisée pour la mesure de la largeur de bande occupée.
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Sous-systeme SENSe:ROSCillator

Ce sous-systéme permet de commander l'oscillateur de référence. Le suffixe numérique dans
SENSe<1|2> est sans importance.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:ROSCillator
:SOURce INTernal | EXTernal -
:EXTernal
:FREQuency <numeric_value> HZ
[:INTernal]
:TUNe <numeric_value>
:SAVe Pas d'interrogation

:[SENSe<1|2>:]ROSCillator:SOURce INTernal|[EXTernal
Cette commande permet de choisir I'oscillateur de référence.

Exemple: ": ROSC: SOUR EXT"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors du choix de l'oscillateur de référence externe, le signal de référence doit étre appliqué sur la
face arriere de I'appareil.

:[SENSe<1|2>:]ROSCillator:EXTernal:FREQuency 1MHz a 16MHz
Cette commande permet de définir la fréquence de l'oscillateur de référence externe.

Exemple: ": ROSC: EXT: FREQ 5MHz"
Propriétés : Valeur *RST : 10MHz

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

La valeur de la fréquence de référence externe (1 MHz a 16 MHz) est arrondie par pas de 1 MHz.

:[SENSe<1|2>:]ROSCillator[:INTernal]: TUNe 0 a 4095
Cette commande permet d'équilibrer la précision de fréquence de l'oscillateur de référence interne.
Exemple : " ROSC: | NT: TUN 128"

Propriétés : Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'équilibrage de la precision de fréquence est recommandé uniquement aprés qu'un erreur a été
détecté. Lorsque l'analyseur est arrété et ensuite remis en service, ou la valeur par défaut de la
fréquence de référence réglée a l'usine ou la derniere valeur programmée est restaurée.

:[SENSe<1|2>:]ROSCillator[:INTernal]: TUNe:SAVe

La commande permet de mémoriser & demeure la nouvelle valeur d'équilibrage de la précision de
fréquence sur un EPROM dans l'appareil. Cela veut dire que la valeur par défaut réglée a l'usine est
effacée.

Exemple : " ROSC:. | NT: TUN: SAV"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

1065.6016.13 6.208 F-16



FSE Sous-systeme SENSe

Sous-systeme SENSe:SWEep

Ce sous-systeme permet de commander les paramétres du balayage.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
:SWEep

" TIME <numeric_value> S
:AUTO <Boolean> -

:COUNt <numeric_value> --

‘EGATe <Boolean> -
:LEVel <numeric_value> \
‘TYPE LEVel|EDGE -
:POLarity POSitive|NEGative -
:HOLDoff <numeric_value> S
:LENGth <numeric_value> S
:SOURce EXTernal | RFPower

:GAP <Boolean> -
:PRETrigger <numeric_value> S
:TRGTogap <numeric_value> S
:LENGth <numeric_value> S

:SPACing LINear | LOGarithmic

[SENSe<1|2>:]SWEep:TIME <numeric_value>

Cette commande permet de définir la durée du balayage. La gamme de durées possibles dépend du
type de mesure sélectionné (domaine des fréquences ou domaine des temps) et, en cas du
domaine des fréquences, de la bande passante de résolution réglée (voir chapitre 2, touche logicielle
SWEEP TIME MANUAL).

Exemple : " SVE: TI ME 10s"

Propriétés : Valeur *RST : - (AUTO est placé sur ON)
SCPI: conforme

Mode: A, VA-A

Dans le cas de la programmation directe de SWEep: Tl ME, le couplage automatique est mis hors
service.

[SENSe<1|2>:]SWEep:TIME:AUTO ON | OFF

Cette commande permet de commander le couplage automatique de la durée de balayage a la
plage de visualisation de fréquence ou aux réglages de largeur de bande.

Exemple : " SVEE: Tl ME: AUTO ON'
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI : conforme
Mode: A

Dans le cas de la programmation directe de SVEEep: Tl ME, le couplage automatique est mis hors
service.
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:[SENSe<1|2>:]SWEep:COUNt 0a 32767
Cette commande permet de définir le nombre de balayages devant étre lancés par “Single Sweep”.
Exemple : ": SVE: COUNT 64"

Propriétés : Valeur *RST: 0
SCPI : conforme
Mode: A, VA-D

Ce parameétre détermine le nombre de balayages ou le nombre de moyennages (Average). La valeur
0 permet de définir dans le mode Average un moyennage “glissant” des données de mesure
effectué sur 10 balayages.

'[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe ON | OFF

Cette commande permet de commander le déroulement du balayage au moyen d’un signal de porte
externe.

Exemple : " SVE: EGAT ON'
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

[[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:LEVel -5V a +5V
Cette commande permet de déterminer la valeur de seuil du signal de porte externe.

Exemple : " SVEE: EGAT: LEV 3V"
Propriétés : Valeur *RST : 2V

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Dans le cas de la programmation directe de SWEep: Tl ME, le couplage automatique est mis hors
service.

'[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe: TYPE LEVel | EDGE

Cette commande permet de régler le type de déclenchement - par un niveau ou par un front - au
moyen du signal de porte externe.

Exemple : ": SWE: EGAT: TYPE EDGE"
Propriétés : Valeur *RST: EDGE

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Dans le cas d'un déclenchement par un niveau, le paramétre EGATe: LENG h n’est pas utilisé.

[[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:POLarity POSitive | NEGative
Cette commande permet de déterminer la polarité du signal de porte externe.

Exemple : " SVE: EGAT: POL PCS"
Propriétés : Valeur *RST : POSitive

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
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:[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:HOLDoff 0 a 100s

Cette commande permet de définir le délai de temporisation entre le signal de porte externe et la
poursuite du balayage.

Exemple : " SWE: EGAT: HOLD 100us"
Propriétés : Valeur *RST : 0s

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Les valeurs pour le délai de temporisation sont réglables avec un échelonnement de 1, 2, 3 et 5.

[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:LENGth 0 & 100s

Cette commande permet de déterminer, dans le cas d'un déclenchement par un front, l'intervalle de
temps durant lequel I'analyseur effectue le balayage.

Exemple : ": SWE: EGAT: LENG 10ns"
Propriétés : Valeur *RST : O0Os

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Les valeurs pour le délai de temporisation sont réglables avec un échelonnement de 1, 2, 3 et 5.

[[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:SOURce EXTernal | RFPower

Cette commande permet de commuter entre le signal de porte externe et le signal de puissance a
fréquence elevée.

Exemple: " SVEE: EGAT: SOUR RFP"
Propriétés: Valeur *RST: EXTernal

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP ON | OFF
Cette commande permet de commander le mode de fonctionnement GAP SWEEP.
Exemple : " SVE: GAP ON'

Propriétés : Valeur *RST: OFF
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

Le mode de fonctionnement GAP SWEEP pour les mesures dans le domaine des temps permet de
commander la représentation des valeurs de mesure, celles-ci pouvant étre supprimées dans un
domaine temporel défini.

:[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:PRETrigger 0 a 100s

Cette commande permet de définir le temps de détection des valeurs de mesure qui précede
l'instant de déclenchement.

Exemple : ": SWE: GAP: PRET 100us"
Propriétés : Valeur *RST : 0Os

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A

Le temps de prédéclenchement peut étre programmé de 0 a 100 s avec une résolution de 50 ns au
maximum.
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:[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:TRGTogap 0 a 100s

Cette commande permet de définir le temps entre l'instant de déclenchement et le début de la plage
de suppression des valeurs de mesure (GAP).

Exemple : " SWE: GAP: TRGT 50us”
Propriétés : Valeur *RST : 0s
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A
Le temps TRIGGER TO GAP peut étre programmé de 0 & 100 s avec une résolution de 50 ns au
maximum.

:[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:LENGth 0 a 100s

Cette commande permet de définir la durée de la plage de suppression des valeurs de mesure
(GAP).

Exemple: " SVE: GAP: LENG 400us"
Propriétés : Valeur *RST : 0s
SCPI: spécifique a l'appareil

Le temps de la plage de suppression des valeurs de mesure (GAP) peut étre programmé de 0 a 100
s avec un échelonnement de 1, 2, 3 et 5.

{[SENSe<1|2>:]SWEep:SPACing LINear | LOGarithmic
Cette commande permet de commuter entre balayage linéaire et balayage logarithmique.
Exemple : "1 SWE: SPAC LCG'

Propriétés : Valeur *RST : LINear
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A

L'axe de fréquence est représenté sous forme linéaire ou logarithmique.
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Sous-systeme SENSe: TV

Ce sous-systéme permet de commander le démodulateur TV optionnel (uniquement avec 'option FSE-
B3).

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
[SENSe<1|2>]
TV Option FSE-B3
[:STATe] <Boolean> --
:PSOFfset <numeric_value> HZ

[SENSe<1|2>:]TV[:STATe] ON | OFF
Cette commande met en ou hors de service la démodulation TV.

Exemple "I TV ON
Propriétés : Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z

Cette commande est disponible uniquement en relation avec I'option FSE-B3.

[SENSe<1|2>:]TV:PSOFfset 0 4 6.5 MHz

Cette commande définit le décalage de fréquence entre la porteuse image et la porteuse son du
signal mesurée.

Exemple: "I TV: PSOF 1 MHZ"
Propriétés : Valeur *RST: 5 MHz

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A-Z

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option FSE-B3.
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Sous-systeme SOURce

Le sous-systeme SOURce permet de commander les signaux de sortie de I'appareil. Ceux-ci sont en
particulier les réglages du générateur suiveur (options FSE-B8 a FSE-B11). Dans la représentation a
écran divisé (salit serein), SOURcel et SOURce?2 se référent aux deux parties de I'écran:

SOURcel =;" Ecran A

SOURce2 =;" Ecran B.

COMMANDE PARAMETRES UNIT COMMENTAIRE
SOURce<1|2> Option Générateur suiveur
‘AM
:STATe <Boolean>
:DM
:STATe <Boolean>
‘FM
:STATe <Boolean>
:FREQuency
:OFFSet <numeric_value> HZ
:POWer
:ALC
:SOURce INTernal | EXTernal
[:LEVel]
[:IMMediate]
[:AMPLitude] <numeric_value> DBM
:OFFSet <numeric_value> DB

:SOURce<1|2>:AM:STATe ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service la modulation d’amplitude externe du
générateur suiveur.

Exemple: " SOUR: AM STAT ON "
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Si possible, la modulation d'amplitude et de fréquence externe et la modulation I/Q externe sont mis
hors de service. Cette commande est disponible uniguement en relation avec les options Générateur
suiveur

:SOURce<1|2>:DM:STATe ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service la modulation I/Q externe du générateur
suiveur.

Exemple: ": SOUR: DM STAT ON "
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA

S'ils sont actives, la modulation d'amplitude externe et I'ALC externe sont désactivées, le décalage
de fréquence est remis a zéro. Cette commande est disponible uniqguement en relation avec les
options Générateur suiveur
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:SOURce<1|2>:FM:STATe ON | OFF

Cette commande permet de mettre en ou hors service la modulation de fréquence externe du
générateur suiveur.

Exemple: ": SOUR: FM STAT ON "
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: conforme
Mode: A, VA

S'ils sont actives, la modulation d’amplitude externe, la modulation 1/Q externe et 'ALC externe sont
désactivées, le décalage de fréquence est remis a zéro. Cette commande est disponible uniquement
en relation avec les options Générateur suiveur

:SOURce<1|2>:FREQuency:OFFSet -200MHz a. 200MHz

Cette commande permet de définir un décalage de fréquence du générateur suiveur relatif & la
fréquence actuelle de l'analyseur.

Exemple: ": SOUR: FREQ OFFS "
Propriétés: Valeur *RST: O0Hz

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Si elle est active, la modulation 1/Q externe est désactivée. Cette commande est disponible
uniguement en relation avec les options Générateur suiveur

:SOURce<1|2>:POWer:ALC:SOURce INTernal | EXTernal
Cette commande permet de mettre en ou hors service la régulation de niveau externe.

Exemple: ": SOUR PON ALC: SOUR I NT ™
Propriétés: Valeur *RST: INT

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Si elles sont actives, la modulation AM externe et la modulation 1/Q externe sont désactivées. Cette
commande est disponible uniquement en relation avec les options Générateur suiveur

:SOURce<1|2>:POWer[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] <numeric value>
Cette commande permet de définir le niveau du générateur suiveur.

Parametre: <numeric value>::= -20dBm & 0dBm / Option FSE-B12: -90dBm & 0dBm
Exemple: ": SOUR: POW - 20dBnt
Propriétés: Valeur *RST: -20 dBm
SCPI: conforme
Mode: A, VA

Cette commande est disponible uniquement en relation avec les options Générateur suiveur

:SOURce<1|2>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: OFFSet -200dB a +200dB
Cette commande permet de définir un décalage de niveau pour le générateur suiveur.

Exemple: " SOUR: POW OFFS -10dB"
Propriétés: Valeur *RST: 0dB

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Cette commande est disponible uniquement en relation avec les options Générateur suiveur
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Sous-systeme STATus

Le sous-systeme STATus comporte les commandes du systeme SRS (Status-Reporting-System). (voir
chapitre 5, “Status-Reporting-System”). *RST n’a aucune influence sur le registre d'état.

Sont répertoriés dans un tableau a la fin du chapitre 5 les instructions et événements provoquant la
remise a |'état initial du systéme d'indication d'état

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
STATus
:OPERation
[:EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 a 65535 -
:PRESet - -
:QUEStionable
[:EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:POWer
[:EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABIle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:LIMit
[(EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABIle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:LMARgin
[(EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABIle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:SYNC
[(EVENt?] - -
:CONDition? - -
:ENABIle 0 a 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
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COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
STATus
:QUEStionable
:ACPLimit
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABIle 0 & 65535
:PTRansition 0 & 65535
:NTRansition 0 & 65535
:FREQuency
[:EVENt?] -
:CONDition? - -
:ENABle 0 & 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:TRANsducer
[:EVENt?] -
:CONDition? - -
:ENABle 0 & 65535 -
:PTRansition 0 a 65535 -
:NTRansition 0 & 65535 -
:QUEue -
[[NEXT?] -

:STATus:OPERation[:EVENt?]

Cette commande permet d’interroger le contenu de la partie EVENt du registre :STATus:OPERation.

Exemple :
Propriétés :

Mode:

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.

" STAT: OPER?"
Valeur *RST: -

conforme

A, VA, BTS, MS

:STATus:OPERation:CONDition?
Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre :STATus:OPERation.

Exemple:
Propriétés :

Mode:

": STAT: OPER: COND?"
Valeur *RST : -

conforme

A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé. La valeur retournée refléte
directement I'état instantané du matériel.
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:STATus:OPERation:ENABle 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable.

Exemple: ": STAT: OPER: ENAB 65535"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:OPERation:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:OPERation pour une transition de 0 vers 1 du bit CONDition.

Exemple : ": STAT: OPER: PTR 65535"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:OPERation:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:OPERation pour une transition de 1 vers 0 du bit CONDition.

Exemple : " STAT: OPER: NTR 65535"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:PRESet

Cette commande permet de repositionner & une valeur définie les détecteurs de front et la partie
ENABIe de tous les registres. Toutes les parties PTRansition sont positionnées a FFFFh, c'est-a-dire
gue toutes les transitions de 0 vers 1 sont détectées. Toutes les parties NTRansition sont
positionnées a 0, c'est-a-dire qu'une transition de 1 vers 0 sur un bit CONDition n'est pas détectée.
Les parties ENABIe des registres :STATus:OPERation et :STATus:QUEStionable sont positionnées
a 0, c'est-a-dire que tous les événements dans ces registres ne sont pas transmis.

Exemple : " STAT: PRES"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus: QUEStionable[: EVENt]?

Cette commande permet d’interroger le contenu de la partie EVENt du registre
:STATus:QUEStionable.

Exemple : " STAT: QUES?"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:CONDition?
Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre :STATus:QUEStionable.
Exemple : " STAT: QUES: COND?"

Propriétés : Valeur *RST: -
SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:ENABIle 0 & 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre STATus-
QUEStionable.

Exemple : " STAT: QUES: ENAB 65535"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABIe autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans l'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable pour les transitions de 0 vers 1 du bit CONDition.

Exemple : ": STAT: QUES: PTR 65535"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: NTR 65535"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:POWer[:EVENt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt du registre
:STATus:QUEStionable:POWer.

Exemple: " STAT: QUES: PONP"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:POWer:CONDition?

Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre
:STATus:QUEStionable:POWer.

Exemple: " STAT: QUES: PON COND?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:POWer:ENABle 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:POWer.

Exemple: ": STAT: QUES: PON ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABIle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:POWer:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:POWer pour les transitions de 0 vers 1des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: POW PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:POWer:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:POWer pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: PON NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:LIMit[:EVENt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt du registre
:STATus:QUEStionable:LIMit-Registers.

Exemple: ": STAT: QUES: LI MP"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:LIMit:CONDition?
Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre :STATus:QUEStionable:LIMit.
Exemple: ": STAT: QUES: LI M COND?"

Propriétés: Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:LIMit:ENABIe 0 a 65535
Cette commande permet de positionner la partie ENABIe du registre STATus-QUEStionable.

Exemple: ": STAT: QUES: LI M ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:LIMit:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:LIMit pour les transitions de 0 vers 1 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: LI M PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:LIMit:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:LIMit pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: LI M NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:LMARgin[:EVENt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt du registre
:STATus:QUEStionable:LMARgin.

Exemple: " STAT: QUES: LMAR?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:LMARgin:CONDition?

Cette commande permet d'interroger la partie CONDition du registre
:STATus:QUEStionable:LMARgin.

Exemple: " STAT: QUES: LMAR: COND?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:LMARgin:ENABle 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:LMARgin.

Exemple: ": STAT: QUES: LMAR: ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:LMARgin:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:LMARgin pour les transitions de 0 vers 1des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: LMAR PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:LMARgin:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:LMARgin pour les transitions de 1 vers Odes bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: LMAR: NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:SYNC[:EVEN(t]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt du registre
:STATus:QUEStionable:SYNC.

Exemple: ": STAT: QUES: SYNC?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:SYNC:CONDition? 0 a 65535
Cette commande permet d'interroger la partie CONDition du registre :STATus:QUEStionable:SYNC.
Exemple: ": STAT: QUES: SYNC: COND?"

Propriétés: Valeur *RST: -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:SYNC:ENABIe 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:SYNC.

Exemple: " STAT: QUES: SYNC: ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans l'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:SYNC:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable: SYNC pour les transitions de 0 vers 1 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: SYNC: PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:SYNC:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable: SYNC pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: SYNC: NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable: APCLimit[:EVENt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt-Teils du registre
:STATus:QUEStionable:APCLimit.

Exemple: " STAT: QUES: ACPL?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:ACPLimit: CONDition?

Cette commande permet d'interroger la partie CONDition du registre
:STATus:QUEStionable:ACPLimit.

Exemple: " STAT: QUES: ACPL: COND?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:ACPLimit:ENABIe 0 & 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:ACPLimit.

Exemple: " STAT: QUES: ACPL: ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABIe autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans l'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:ACPLimit:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:ACPLimit pour les transitions de 0 vers 1 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: ACPL: PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:ACPLimit:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:ACPLimit pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: ACPL: NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:FREQuency[:EVENLt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt-Teils du registre
:STATus:QUEStionable:FREQuency.

Exemple: ": STAT: QUES: FREQ?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable:FREQuency:CONDition?

Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre :STATus:QUEStionable:
FREQuency.

Exemple: " STAT: QUES: FREQ COND?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:FREQuency:ENABIe 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:TRANsducer.

Exemple: ": STAT: QUES: FREQ ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:FREQuency:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:FREQuency pour les transitions de 0 vers 1 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: FREQ PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:FREQuency:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:FREQuency pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: ": STAT: QUES: FREQ NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable: TRANsducer[:EVENt]?

Cette commande permet d'interroger le contenu de la partie EVENt-Teils du registre
:STATus:QUEStionable:TRANsducer.

Exemple: ": STAT: QUES: TRAN?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie EVENt est effacé.
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:STATus:QUEStionable: TRANsducer:CONDition?

Cette commande permet d’interroger la partie CONDition du registre :STATus:QUEStionable:
TRANSsducer.

Exemple: " STAT: QUES: TRAN: COND?"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Lors de la lecture, le contenu de la partie CONDition n'est pas effacé.

:STATus:QUEStionable:TRANsducer:ENABle 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les bits de la partie ENABIe du registre
:STATus:QUEStionable:TRANsducer.

Exemple: ": STAT: QUES: TRAN: ENAB 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Le registre ENABle autorise sélectivement les différents événements de la partie EVENt
correspondante pour la formation du bit-somme dans 'octet d’état.

:STATus:QUEStionable:TRANsducer:PTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:TRANsducer pour les transitions de 0 vers 1 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: TRAN: PTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEStionable:TRANsducer:NTRansition 0 a 65535

Cette commande permet de positionner les détecteurs de front de tous les bits du registre
:STATus:QUEStionable:FREQuency pour les transitions de 1 vers 0 des bits CONDition.

Exemple: " STAT: QUES: FREQ NTR 65535"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:STATus:QUEuUe[:NEXT] ?

Cette commande permet d’interroger I'inscription la plus ancienne du registre Error Queue et I'efface
de ce fait.

Exemple: " STAT: QUE?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les numéros d'erreur positifs caractérisent des erreurs spécifiques a l'appareil ; les numéros d'erreur
négatifs caractérisent des messages d'erreur définis par le SCPI (voir chapitre 9). Lorsque le tampon
Error Queue est vide, c'est le numéro d'erreur 0, "No error”, qui est retourné. Cette commande est
identique a la commande SYSTem:ERRor.
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Sous-systeme SYSTem

Ce sous-systeme regroupe une série de commandes assurant des fonctions générales.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
SYSTem
:COMMunicate
:GPIB
[:SELF]
:ADDRess 0a30 -
:RTERminator LFEoi | EOI
:RDEVice<1|2>
:ADDRess 0a30 -
:SERial<1|2>
:CONTTrol
:DTR IBFull | OFF
‘RTS IBFull | OFF
[:RECeive]
:BAUD <numeric_value> --
:BITS 718 -
:PARity
[TYPE] EVEN | ODD | NONE
:SBITs 1|2 -
:PACE XON | NONE
:PRINter<1|2> FSE avec Windows NT
:ENUMerate
[[NEXT?] Interrogation uniqguement
‘FIRSt? Interrogation uniqguement
:SELect <printer_name>
:DATE <num>, <num>, <num> -
:DISPlay
:UPDate <Boolean>
:ERRor? - - Interrogation uniqguement
:FIRMware
:UPDate - - Pas d'interrogation
:PASSword
[:CENable] <string> Pas d'interrogation
:PRESet - -- Pas d'interrogation
SET <block>
:SPEaker<1|2> --
:VOLume <numeric_value> -
TIME 0a23,0a59 0a59 -
:'VERSion? - - Interrogation uniqguement
:BINFo? - Interrogation uniqguement

:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess 0 a 30
Cette commande permet de modifier I'adresse de bus CEIl de l'appareil.

Exemple :

Propriétés :

Mode:

1065.6016.13

" SYST: COW GPI B: ADDR 18"

Valeur *RST : - (aucune influence sur ce paramétre)
SCPI: conforme

A, VA, BTS, MS

6.227 F-16



Sous-systeme SYSTem FSE

:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:RTERminator LFEOI | EOI
Cette commande permet de changer le caractére de terminaison de réception de I'appareil.

Exemple: ": SYST: COM GPI B: RTER EQ "
Propriétés: Valeur *RST: LFEOI

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

L'analyseur dispose d'un canal DMA pour la communication par bus CEI. Cela garantit une vitesse
optimum pour le transfert des commandes et données. Pourtant, I'analyseur syntaxique intégré dans
I'appareil n'est activé par l'identification du caractére de terminaison qu'aprés la commande a été
complétement transférée. Afin de rendre cela possible pour le transfert des données binaires (p. ex.
des données de trace qui sont retransférées dans l'appareil) aussi, l'identification du caractére de
terminaison doit étre remis au signal EOI. Pour I'extraction des données binaires de l'appareil, une
telle commutation n'est pas nécessaire.

:SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice<1|2>:ADDRess 0a 30

Cette commande permet de modifier I'adresse de bus CEIl de l'appareil sélectionné en tant que
Hardcopy Device 1 ou 2, a condition que l'interface de bus CEI soit réglée sur cet appareil.

Exemple: ": SYST: COW GPI B: RDEV2: ADDR 5"
Propriétés : Valeur *RST: 4

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:DTR DTR IBFull | OFF
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:RTS DTR IBFull | OFF

Ces commandes permettent de mettre hors (OFF) et en (IBFull) circuit le dialogue matériel pour
l'interface série indiquée.

Exemple: " SYST: COW SER: CONT: DTR OFF"
": SYST: COW SER2: CONT: RTS | BF"
Propriétés : Valeur *RST : OFF
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les deux commandes ont la méme signification. SERiall ou SERial 2 correspond a l'interface
d'appareil COML1 respectivement COM2.

:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BAUD <num_value>
Cette commande permet de régler la vitesse de transmission de l'interface série indiquée.

Exemple : ": SYST: COW SER: BAUD 2400"
Propriétés : Valeur *RST : 9600

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

SERiall ou SERIial 2 correspond a l'interface d'appareil COM1 respectivement COM2. Valeurs
autorisées : 75 bauds, 150 bauds (FSE sans contréleur Windows NT),110 bauds (FSE avec
contréleur Windows NT), 300 bauds, 600 bauds, 1200 bauds, 2400 bauds, 4800 bauds, 9600
bauds.
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:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BITS 7|8

Cette commande permet de déterminer le nombre de bits de données par mot pour l'interface série
indiquée.

Exemple : ": SYST: COW SER2: BI TS 7"
Propriétés : Valeur *RST : 8

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

SERiall ou SERial 2 correspond a l'interface d'appareil COM1 respectivement COM2.

:SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:PARIity[: TYPE] EVEN | ODD | NONE
Cette commande permet de définir la vérification de parité pour l'interface série indiquée.

Exemple: ": SYST: COW SER: PAR EVEN'
Propriétés : Valeur *RST : NONE
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS
SERiall ou SERIial 2 correspond a l'interface d'appareil COM1 respectivement COM2. Valeurs
autorisées : EVEN parité paire

OoDD parité impaire
NONE vérification de parité désactivee

:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:SBITs 12

Cette commande permet de déterminer le nombre de bits d'arrét par mot pour l'interface série
indiquée.

Exemple : ": SYST: COW SER: SBI Ts 2"
Propriétés : Valeur *RST: 1

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

SERiall ou SERial 2 correspond a l'interface d'appareil COM1 respectivement COM2.

:SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:PACE XON | NONE

Cette commande permet de mettre en ou hors circuit le dialogue logiciel pour l'interface série
indiquée.

Exemple: " SYST: COW SER: PACE XON'
Propriétés : Valeur *RST : NONE

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

SERiall ou SERial 2 correspond a l'interface d'appareil COM1 respectivement COM2.

:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate: FIRSt?
Cette commande permet d'interroger le nom de la premiére imprimante (de la liste des imprimantes)
sous Windows NT. Il est possible d'interroger les imprimantes installées au moyen de la commande
: SYSTem COMMUNI cat e: PRI Nt er : ENUMer at e: NEXT?. Le suffixe numérique dans PRI N<1| 2>
est sans importance. Si aucune imprimante n'est configurée, une chaine vide est sortie.

Exemple : ": SYST: COMM PRI N: ENUM FI RS?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette instruction n'est valable que pour les appareils dotés de I'option FSE-B15, fonction contrdleur
Windows NT
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:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate:NEXT?
Cette commande permet d'interroger le nom de l'imprimante suivante installée sous Windows NT.
Cette commande ne peut étre envoyée qu'apres la commande
: SYSTem COVMUNI cat e: PRI Nt er : ENUMer at e: FI RSt ?.  Le suffixe numérique dans
PRI Nt er <1| 2> est sans importance. Une chaine vide est sortie apres que tous les noms
d'imprimante ont été sortis.

Exemple : " SYST: COMM PRI N: ENUM NEXT?"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette instruction n'est valable que pour les appareils dotés de I'option FSE-B15, fonction contrdleur
Windows NT

:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:SELect <printer_name>

Cette commande permet de sélectionner I'une des imprimantes installées sous Windows NT. On
utilise FI RSt ? pour interroger le nom de la premiére imprimante. Aprés quoi, I'on peut interroger les
noms d'autres imprimantes installées avec NEXT?. Le suffixe numérique dans PRI Nt er <1| 2>
permet de sélectionner DEVICE 1 ou 2.

Parametre : <printer_name> ::= chaine ayant été interrogée avec les commandes : SYSTem
COW PRI Nt er : ENUMer at e: FI RSt ? et NEXT?.
Exemple : ": SYST: COWM PRI N: SEL * HP_DESKJET660’ "
Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette instruction n'est valable que pour les appareils dotés de I'option FSE-B15, fonction contréleur
Windows NT

:SYSTem:DATE 1980a2099,1a12,1a31
Cette commande permet d’introduire la date pour la fonction interne de calendrier de I'appareil.

Exemple : ": SYST: DATE 1994, 12, 1"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'entrée s’effectue dans I'ordre : année, mois, jour.

:SYSTem:DISPlay:UPDate ON | OFF

Les annotations du réseau et l'indication des parametres peuvent étre activés lors de la commande a
distance.

Exemple: ": SYST: DI SP: UPD ON'
Propriétés: Valeur *RST: OFF

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:SYSTem:FIRMware:UPDate <string>

Cette instruction permet de lancer une mise a jour du micrologiciel au moyen de lI'ensemble de
données du répertoire indiqué.

Exemple: ":SYST: FIRM UPD ‘' C:\V4.32""
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un événement et n'a donc pas de valeur RST*.
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:SYSTem:ERRor?

Cette commande permet d’interroger I'inscription la plus ancienne du registre Error Queue et I'efface
de ce fait.

Exemple: " SYST: ERR?"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les numéros d'erreur positifs caractérisent des erreurs spécifiques a l'appareil ; les numéros d'erreur
négatifs caractérisent des messages d'erreur définis par le SCPI (voir chapitre 9). Lorsque le tampon
Error Queue est vide, c'est le numéro d'erreur 0, "No error”, qui est retourné. Cette commande est
identique a la commande : STATus: QUEue: NEXT?. Cette commande est uniquement une
interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:SYSTem:PASSword[:CENable] <mot de passe>

Cette commande permet d’autoriser, par I'entrée d’'un mot de passe, I'accés aux fonctions de
maintenance.

Exemple: ": SYST: PASS ' XXXX' "
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI . conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande n’a pas d’interrogation.

:SYSTem:PRESet
Cette commande permet de déclencher une remise a I'état initial (Reset) de I'appareil.
Exemple : " SYST: PRES"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande a un effet identique a celui de la touche PRESET de la commande manuelle ou a
celui de la commande *RST.

:SYSTem:SET

L'interrogation : SYSTem SET? permet de transmettre les données de la configuration instantanée
de réglage au contréleur sous forme binaire (fonction SAVE). Ces données peuvent étre relues dans
l'apparail (fonction RECALL) au moyen de la commande : SYSTem SET<bl ock>. Lorsque les jeux
de données sont mémorisés sur le disque dur de l'analyseur au moyen de SAVE/RECALL

(: MVEMor y: STORe ou : MVEMbr y: LOAD), il est possible de mémoriser les données dans un contrdleur
externe au moyen de : SYSTem SET.

Exemple: ": SYST: SET"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le caractere de terminaison doit étre placé sur EOI afin d’assurer une parfaite transmission des
données.

1065.6016.13 6.231 F-16



Sous-systeme SYSTem FSE

:SYSTem:SPEaker<1|2>:VOLume 0a1l

Cette commande permet de régler le volume sonore du haut-parleur incorporé pour I'écoute des
signaux démodulés. Le suffixe numérique dans SPEaker <1| 2> permet de sélectionner SCREEN A
ou B.

Exemple: " SYST: SPE: vOL 0. 5"
Propriétés : Valeur *RST: 0

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

La valeur O correspond au volume sonore minimal, la valeur 1 au volume sonore maximal.

:SYSTem:TIME 0a23,0a59,0a59
Cette commande permet de régler I'horloge interne de I'appareil.

Exemple: " SYST: TI ME 12, 30, 30"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

L'entrée s’effectue dans l'ordre : heure, minute, seconde.

:SYSTem:VERSion?

Cette commande permet d'interroger le numéro de version SCPI pour lequel 'ensemble de
commandes implémentées dans I'appareil est conforme.

Exemple: ": SYST: VERS?"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI . conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.

:SYSTem:BINFo?

Cette commande permet d'interroger tous les modules disponibles avec variante (model index),
index principal (modification index) et index secondaire (HW code). Toutes les entrées sont
séparées par des virgules.

Format de retour : modulel, variantel, index principall, index secondairel, module2, variante2,
index principal2, index secondaire2, module3..., moduleN, varianteN, index principalN, index
secondaireN.

Exemple : ": SYST: Bl NF?"
Propriétés : Valeur *RST: -

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est uniqguement une interrogation et n'a pas de ce fait de valeur *RST.
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Le sous-systeme TRACe permet de commander I'accés aux mémoires de valeurs de mesure existant
dans I'appareil.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
TRACe
[:DATA] TRACE1|TRACE2|TRACE3|TRACE4,<block>|<nu

meric_value>...

TRACE1|TRACE2|TRACE3|TRACE4,
:COPY TRACE1|TRACE2|TRACE3|TRACE4

:TRACe[:DATA] TRACEL| TRACEZ2| TRACES| TRACE4, <block> | <numeric_value>

Cette commande permet de transférer des données de traces du contrdleur vers I'appareil ; la
commande d’interrogation lit les données de traces contenues dans I'appareil.

Exemple : ": TRAC TRACEL, "+A3$ (A$: Liste de données dans |le fornat
i nst ant ané) " TRAC? TRACEL"

Propriétés : Valeur *RST : -
SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Les données de mesure sont transmises dans le format instantané (conformément au réglage
effectué par la commande FORMat ASCii | REAL). Les mémoires de valeurs de mesure internes de
I'appareil sont sélectionnées par l'intermédiaire du nom des traces 'TRACE1' a 'TRACE4'.

La transmission de données de mesure du contrdleur vers l'appareil s'effectue par l'indication du
nom de la trace, suivi des données a transmettre. Dans le format ASCII, ces données sont des
valeurs séparées par des virgules. Dans le cas d'une transmission dans le format réel (REAL 32),
les données sont transmises dans le format de bloc.

La commande d'interrogation a comme paramétre le nom de la trace sous forme de chaine
(TRACE1 a TRACES4), qui indique la mémoire de valeurs de mesure devant étre lue.

La mémorisation ou le chargement de données de mesure sur le disque dur interne de I'appareil ou
sur une disquette sont obtenus au moyen de la commande “: MVEMor y: STORe: STATe” ou de la
commande “: MVEMbry: LOAD: STATe". La sélection des données de mesure est effectuée au
moyen de la commande " : MVEMbry: SELect[: |1 TEM : ALL" ou de la commande

": MVEMory: SELect [: | TEM : TRACe". La mémorisation des données de mesure dans le format
ASCII (ASCII FILE EXPORT) est effectuée au moyen de la commande

": MMEM STORe: TRACe". Le format de transfert des données de courbe dépend du réglage de
l'appareil :

Mode analyseur (plage de balayage supérieure a 0 et largeur de balayage zéro) :
500 résultats de mesure sont sortis dans I'unité sélectionnée pour l'affichage.

Remarque : Dans le cas du détecteur AUTO PEAK, il est uniqguement possible de sortir
les valeurs de créte positives.
Dans le cas d'un affichage logarithmique, la lecture des données de courbe
dans l'apparail n'est qu'en dBm et uniquement en V dans le cas d'un
affichage linéaire.

Utiliser le FORMAT REAL,32 pour effectuer la transmission binaire.
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Mode analyseur vectoriel, démodulation numérique

Le nombre de données transmises (a l'exception du tableau de symboles) est déterminé
au moyen de la formule ci-aprés
Nombre de résultats de mesure = longueur de résultat * points par symbole

6400 résultats de mesure peuvent étre transmis au maximum (par ex. : longueur de
résultat * points par symbole 4)
Dans tous les diagrammes cartésiens, (MAGNITUDE CAP BUFFER, MAGNITUDE,

PHASE, FREQUENCY, REAL/IMAG, EYE[l], EYE[Q], ERROR VECT MAGNITUDE) les
données de mesure sont transmises dans l'unité sélectionnée pour I'affichage.

Remarque : Pour les diagrammes de I'ceil, les données de mesure sont superposées
graphiquement pour l'affichage, c.-a-d. la représentation EYE ne différe pas
de la représentation REAL/IMAG.

Dans le cas de diagrammes polaires (POLAR CONSTELL, POLAR VECTOR), les parties
réelle et imaginaire sont transmises en tant que paire de valeurs pour chaque résultat de
mesure.

Le FORMAT REAL,32 est a utiliser afin d'effectuer la transmission binaire.

Le réglage SYMB TABLES / ERRORS permet de lire les symboles affichés en tant que
courbes. L'affectation de courbe est la suivante:

Ecran pleine page (full screen) courbe 1
Ecran partagé (split screen), fenétre A : courbe 1
Ecran partagé, (split screen), fenétre B : courbe 2

Un octet (8 bits) est sorti par symbole.
Utiliser le FORMAT UINT,8 pour effectuer la transmission binaire.
Mode analyseur vectoriel, démodulation analogique

Le nombre des résultats de mesure transmis dépend des réglages SWEEP TIME et
DEMOD BW. 5000 points sont disponibles au maximum et 10 points au minimum. L'unité
des résultats de mesure dépend de la démodulation sélectionnée :

AM unité %
FM unité Hz
PM unité rad or deg

Le FORMAT REAL,32 est a utiliser afin d'effectuer la transmission binaire.

: TRACe:COPY TRACE1| TRACE2| TRACE3| TRACE4 , TRACEL| TRACE2| TRACE3| TRACE4

Cette commande écrit les données d'une courbe de mesure a une autre. Le deuxiéme facteur définit
l'origine, le premier facteur la destination des données.

Exemple: ": TRAC: COPY TRACE1, TRACE2"
Propriétés : Valeur *RST : -

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Cette commande est un "Event” et n'a donc pas de valeur *RST et pas de possibilité d'interrogation.
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Le sous-systéme de déclenchement est utilisé pour assurer une synchronisation de certaines réactions
de l'appareil avec des événements. On peut ainsi commander et synchroniser dans I'analyseur le départ
d'un balayage. Un signal externe de déclenchement peut étre appliqué sur la prise de la face arriére de

l'appareil.
COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE
TRIGger<1|2>
[:SEQuence]
:SOURce IMMediate | LINE | EXTernal TV uniquement avec option TV-Demod.
|VIDeo | RFPower | TV | AF
:LEVel
[:EXTernal] <numeric_value> V|MV|UV
:VIDeo <numeric_value> PCT
:AF <numeric_value> PCT |HZ |
DEG | RAD
:HOLDoff <numeric_value> S
:SLOPe POSitive|NEGative -
:VIDeo
:FORMat
:LPFRame 525 | 625 Option TV-Demodulator
:FIELd
‘SELect ALL | ODD | EVEN Option TV-Demodulator
:LINE
:NUMBer <numeric_value> Option TV-Demodulator
:SSIGnal
:POLarity NEGative | POSitive Option TV-Demodulator
:SYNChronize
:ADJust
:FRAMe <numeric_value> s Option FSE-K11
‘AUTO ONCE Option FSE-K11 &FSE-B7
:SLOT <numeric_value> s Option FSE-K11
‘AUTO ONCE Option FSE-K11&FSE-B7
:SOURCe FRAMe | TSC Option FSE-K11, FSE-K10 & FSE-B7

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SOURce [IMMediate | LINE | EXTernal | VIDeo | RFPower | TV | AF

1065.6016.13

Cette commande permet de choisir la source de déclenchement pour le départ d’'un balayage.

Exemple: "TRI G SOUR EXT"
Propriétés : Valeur *RST : IMMediate

SCPI: conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

La valeur | MVedi at e correspond au réglage “FREE RUN". La sélection TV n'est possible qu'avec
I'option Démodulateur TV, la sélection AF n'est possible que dans le mode de fonctionnement
Analyse vectorielle du signal, pour la démodulation analogique.
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:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:LEVel[:EXTernal] <numeric_value>
Cette commande permet de régler le niveau de la source externe de déclenchement.
Exemple: ":TRI G LEV 2V'

Propriétés : Valeur *RST: -0.5V
SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:LEVel:VIDeo 0 a 100PCT
Cette commande permet de régler le niveau de la source de déclenchement Video.

Exemple: ": TRI G LEV: VI D 50PCT"
Propriétés: Valeur *RST: 50 PCT

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA, BTS, MS

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:LEVel:AF <numeric_value>
Cette commande permet de régler le niveau de la source de déclenchement démodulée.
Les gammes de valeurs sont:

AM-Demod -120 &4 +120 PCT
FM-Demod -1kHz & +1 kHz
PM-Demod -12a+12 RAD
Exemple: ": TR G LEV: AF 50PCT"
Propriétés : Valeur *RST : 0 PCT

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode : VA-A

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:HOLDoff -100s & 100s
Cette commande permet de définir la durée du retard de déclenchement.

Exemple : ": TR G HOLD 500us"
Propriétés : Valeur *RST : 0s

SCPI: conforme
Mode: A, VA

Un temps de retardement (pré-déclenchement) ne peut étre réglé que pour le domaine temporel
(SPAN = 0 Hz). La plage de réglage maximum et la résolution maximum sont limitées par le temps
de balayage réglé (SWEEP TIME):

plage de réglage maximum =-499/500 x SWEEP TIME
résolution maximum = SWEEP TIME/500.

Il n'est pas possible de régler le temps de retardement si le détecteur RMS est activé.
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:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SLOPe POSitive | NEGative
Cette commande permet de choisir le front du signal de déclenchement.

Exemple: ":TRI G SLOP NEG'
Propriétés : Valeur *RST : POSitive

SCPI : conforme
Mode: A, VA, BTS, MS

Le choix du front de déclenchement s’applique a toutes les sources de signal de déclenchement.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:FORMat:LPFRame 525|625
Cette commande permet de définir le systéeme de lignes utilisé (525 ou 625 lignes)

Exemple: ": TRI G VI D FORM LPFR 525"
Propriétés: Valeur *RST:

SCPI: conforme
Mode: A-Z

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option FSE-B3.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:LINE:NUMBer <numeric_value>

Cette commande permet de définir le signal de synchronisation horizontal comme signal de
déclenchement.

Exemple: ":TRIG VI D: LI NE: NUMB 17"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A-Z

Le déclenchement se fait a la ligne indiquée. Cette commande est disponible uniquement en relation
avec l'option FSE-B3.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:FIELd:SELect ALL | ODD | EVEN

Cette commande permet de définir le signal de synchronisation vertical comme signal de
déclenchement.

Exemple: "!:TRRG VID: FI EL: SEL ALL"
Propriétés: Valeur *RST: -

SCPI: conforme
Mode: A-Z

Avec le parametre ALL, le déclenchement se fait a chaque change d'images sans distinguer les
demi-images. Avec ODD, le déclenchement se fait au premier demi-image, avec EVEN, au
deuxieme demi-image. Cette commande est disponible uniguement en relation avec l'option FSE-
B3.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:SSIGnal:POLarity NEGative | POSitive
Cette commande permet de définir la polarité du signal de synchronisation Video.

Exemple: ":TRIG VID: SSI G POL NEG "
Propriétés: Valeur *RST:

SCPI: conforme
Mode: A-Z

Cette commande est disponible uniquement en relation avec l'option FSE-B3.
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:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:FRAMe 100us a 100s

Cette commande permet de définir la valeur de correction pour I'écart temporel entre Frame-Trigger
et Midamble du slot réglé. La valeur réglée est utilisée, corrigée en fonction de I'offset calculé des
autres slots, comme valeur de base pour la correction de tous les slots.

Cette valeur de correction est nécessaire pour maintenir, en I'absence du déclenchement Midamble,
la référence de temps exacte entre I'événement de déclenchement et le Midamble du slot concerné.

Exemple: ": TRI G SYNC: ADJ: FRAM 30us"
Propriétés : Valeur *RST : -- (en fonction du Slot choisi)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Le suffixe numérique dans TRIGger<1|2> est sans importance.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:FRAMe:AUTO ONCE

Cette commande permet de déterminer une seule fois la valeur de correction pour I'écart temporel
entre Frame-Trigger et Midamble du slot réglé. La valeur réglée est utilisée, corrigée en fonction de
I"offset calculé des autres slots, comme valeur de base pour la correction de tous les slots.

Cette valeur de correction est nécessaire pour maintenir, en I'absence du déclenchement Midamble,
la référence de temps exacte entre I'événement de déclenchement et le Midamble du slot concerné.

Exemple: " TRI G SYNC: ADJ: FRAMe: AUTO ONCE"
Propriétés : Valeur *RST :  --

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande n’est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et I'option
incorporé Analyse vectorielle FSE-B7.

Le suffixe numérigue dans TRIGger<1|2> est sans importance.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:SLOT 100us a 100s

Cette commande permet de définir la valeur de correction pour I'écart temporel entre Frame-Trigger
et Midamble du slot réglé, sans influencer les valeurs de correction des autres slots.

Cette valeur de correction est nécessaire pour maintenir, en I'absence du déclenchement Midamble,
la référence de temps exacte entre I'événement de déclenchement et le Midamble du slot concerné.
La valeur réglée est utilisée, corrigée en fonction de I"offset calculé des autres slots, comme valeur
de base pour la correction de tous les slots.

Exemple: ": TRI G SYNC: ADJ: SLOT 30us"
Propriétés : Valeur *RST : -- (en fonction du slot choisi)

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Le suffixe numérique dans TRIGger<1|2> est sans importance.
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:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:SLOT:AUTO ONCE

Cette commande permet de déterminer une seule fois la valeur de correction pour I'écart temporel
entre Frame-Trigger et Midamble du slot réglé, sans influencer les valeurs de correction des autres
slots.

Cette valeur de correction est nécessaire pour maintenir, en I'absence du déclenchement Midamble,
la référence de temps exacte entre I'événement de déclenchement et le Midamble du slot concerné.

Exemple : ": TRI G SYNC: ADJ: SLOT: AUTO ONCE"
Propriétés : Valeur *RST : --

SCPI : spécifique a l'appareil
Mode: BTS

Cette commande n’est disponible qu'avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) et I'option
incorporé Analyse vectorielle FSE-B7.

Le suffixe numérique dans TRIGger<1|2> est sans importance.

:TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:SOURce FRAME | TSC

Cette commande permet de déterminer le point de référence de déclenchement pour les mesures
dans le domaine temporel (Carrier Power, Power vs. Time). Comme possibilité de choix sont
disponibles le Frame-Trigger de la station de base ou du mobile, ainsi que la référence par rapport
au Midamble (TSC) du slot a mesurer.

Exemple : ": TR G SYNC: SQURce TSC'
Propriétés : Valeur *RST: FRAME

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: BTS, MS

Cette commande n’est disponible qu’avec I'option Analyseur GSM BTS (FSE-K11) ou GSM MS
(FSE-K10); le parameétre TSC en plus uniguement avec I'option incorporé Analyse vectorielle FSE-
B7.

Le suffixe numérique dans TRIGger<1|2> est sans importance.
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Sous-systeme UNIT

Le sous-systeme UNIT permet de sélectionner l'unité de base valable pour les paramétres de réglage.

COMMANDE PARAMETRES UNITE COMMENTAIRE

UNIT<1[2>

:POWer DBM | DBPW | WATT |

DBUV | DBMV | VOLT |

DBUA | AMPere | DBPT |

V |W | DB | PCT | UNITLESS |
DBUV_MHZ | DBMV_MHZ |
DBUA_MHZ | DBUV_M | DBUA_M |
DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ
‘PROBe <Boolean>

:UNIT<1|2>:POWer DBM | DBPW | WATT | DBUV | DBMV | VOLT | DBUA | AMPere | V | W | DB |
PCT | UNITLESS | DBUV_MHZ |DBMV_MHZ | DBUA MHZ | DBUV.M |
DBUA_M | DBUV_MMHZ | DBUA_MMHZ

Cette commande permet de sélectionner l'unité par défaut pour lI'entrée et la sortie.
Exemple : " UNI T: POW DBUV"

Propriétés : Valeur *RST: DBM
SCPI: conforme
Mode: A

:UNIT<1]|2>:PROBe ON | OFF

Cette commande permet d'activer ou de désactiver la prise en compte du codage d'une sonde
connectée en face avant.

Exemple : ": UNI T: PROB OFF"
Propriétés : Valeur *RST: ON

SCPI: spécifique a l'appareil
Mode: A, VA
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UPHase | RIMag |
FREQuency | IEYE | QEYE |
TEYE | FEYE | COMP | CONS

Commande Paramétres Page
:ABORt 6:8
:CALCulate<1|2>:CTHReshold MIN & MAX (en fonction de 6.16

I'unité instantanée)
:CALCulate<1|2>:CTHReshold:STATe ON | OFF 6.16
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:AOFF 6.10
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:FIXed:RPOint:X <num_value> 6.13
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:FIXed:RPOint:Y <num_value> 6.13
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:FIXed:RPOint:Y:OFFSet <num_value> 6.13
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:FIXed[:STATe] ON | OFF 6.13
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:PNQOise:RESult? 6.14
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:FUNCtion:PNOise[:STATe] ON | OFF 6.14
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:APEak 6.11
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:MAXimum:LEFT 6.12
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum:NEXT 6.11
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MAXimum[:PEAK] 6.11
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:MAXimum:RIGHt 6.11
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum:LEFT 6.12
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum:NEXT 6.12
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum[:PEAK] 6.12
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MINimum:RIGHt 6.12
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:MODE ABSolute | RELative 6.10
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:STEP:AUTO ON | OFF 6.14
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:STEP[:INCRement] <num_value> 6.14
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<l a 4>:TRACe la4 6.10
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:X 0 a MAX (fréquence) | 6.10

MAX (temps de balayage)
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:X:RELative? 6.10
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>:Y? 6.11
:CALCulate<1|2>:DELTamarker<1 a 4>[:STATe] ON | OFF 6.9
:CALCulate<1|2>:DLINe<1|2> MIN & MAX (en fonction de 6.15

I'unité instantanée)
:CALCulate<1|2>:DLINe<1|2>:STATe ON | OFF 6.15
:CALCulate<1|2>:FEED ‘XTIM:DDEM:MEAS’ | 6.18

‘XTIM:DDEM:REF’ |

‘XTIM:DDEM:ERR:MPH’ |

‘XTIM:DDEM:ERR:VECT' |

‘XTIM:DDEM:SYMB' |

XTIM:AM' |

XTIM:FM' |

XTIM:PM" |

'XTIM:AMSummary' |

XTIM:FMSummary"' |

'XTIM:PMSummary' |

‘TCAP”
:CALCulate<1|2>:FLINe<1|2> 0 a fmax 6.16
:CALCulate<1|2>:FLINe<1|2>:STATe ON | OFF 6.17
:CALCulate<1|2>:FORMat MAGN:itude | PHASe | 6.19
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:CALCulate<1|2>:FSK:DEViation:REFerence <numeric value> 6.19
:CALCulate<1|2>:LIMit:CATalog? 6.22
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ACHannel 0 a 100 DB, 0 a 100 DB 6.33
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ACHannel:RESult? 6.34
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ACHannel:STATe ON | OFF 6.34
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ALTernate<1|2> 0a 100 DB, 0 a 100 DB 6.34
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ALTernate<1|2>:RESult? 6.35
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower:ALTernate<1|2>:STATe ON | OFF 6.34
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACPower[:STATe] ON | OFF 6.33
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:ACTive? 6.21
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:BURSt:PFERror? 6.29
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:BURSt:POWer? 6.29
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:BURSt:PTEMplate? 6.29
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CLEar[:IMMediate] 6.27
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:COMMent <string> 6.27
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol[:DATA] <num_value>, <num_value> 6.22
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol:DOMain FREQuency | TIME 6.23
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol:MODE RELative | ABSolute 6.23
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol:OFFSet <numeric value> 6.23
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:CONTrol:SHIFt <num_value> 6.23
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol:SPACing LINear | LOGarithmic 6.24
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:CONTrol:UNIT[:TIME] S|SYM 6.23
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:COPY 1 a 8|<name> 6.28
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:FAIL? 6.27
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer[:DATA] 6.25
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:MARGin <numeric value> 6.26
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:MODE RELative | ABSolute 6.26
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:OFFSet <numeric value> 6.26
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:SHIFt <num_value> 6.26
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:LOWer:SPACing LINear | LOGarithmic 6.27
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:LOWer:STATe ON | OFF 6.26
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:MARGiIn 0 a 100DB 6.33
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:NAME 1 a 8|<string> 6.28
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:MODulation:EXCeptions? ARFCn | TXBand | RXBand | 6.31

COMBIined | DCSRx1800
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:MODulation:FAILs? ARFCn | TXBand | RXBand | 6.31
COMBIined | DCSRx1800
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:MODulation? ARFCn | TXBand | RXBand | 6.30
COMBIined | DCSRx1800
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:SWITching:FAILs? 6.32
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPECtrum:SWITching? 6.32
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPURious:FAILs? TXBand | OTXBand | RXBand | 6.33
| IDLeband
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:SPURIious? TXBand | OTXBand | RXBand | 6.32
| IDLeband
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:STATe ON | OFF 6.22
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:TRACe la4 6.21
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer[:DATA] 6.24
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:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer:MARGIn <numeric value> 6.24
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer:MODE RELative | ABSolute 6.25
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer:OFFSet <numeric value> 6.24
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 & 8>:UPPer:SHIFt <num_value> 6.25
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer:SPACing LINear | LOGarithmic 6.25
:CALCulate<1|2>:LIMit<1 a 8>:UPPer:STATe ON | OFF 6.24
:CALCulate<1|2>:LIMit<1..8>:UNIT DBM | DBPW | WATT | DBUV | 6.22

| DBMV | VOLT | DBUA |
AMPere | DB | DBUV_MHZ |
DBMV_MHZ | DBUA_MHZ
[DBUV_M | DBUA_M |
DBUV_MHZ | DBUA_MHZ |
DEG | RAD | S|HZ | PCT |
UNITLESS
:CALCulate<1|2>:LIMit<1la 8>:BURSt:MACCuracy? 6.30
:CALCulate<1|2>:LIMit<1a 8>:DELete 6.28
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:AOFF 6.39
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUNt ON | OFF 6.40
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUNt:FREQuency? 6.40
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUNt:RESolution 0.1|1]10] 100 |1000 | 6.40
10000 Hz
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:COUPIled[:STATe] ON | OFF 6.40
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:AFRequency[:RESult]? 6.48
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:AM[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDlIe | 6.47
RMS
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:CARRier[:RESult]? 6.49
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:FERRor[:RESult]? 6.48
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:FM[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDlIe | 6.48
RMS | RDEV
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:PM[:RESult]? PPEak | MPEak | MIDDlIe | 6.48
RMS
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:SINad:RESult? 6.49
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ADEMod:SINad[:STATe] ON | OFF 6.49
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:CENTer 6.59
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:CSTep 6.59
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DDEMod:RESult? MERM | MEPK | MEPS | 6.50
PERM | PEPK | PEPS | EVRM
| EVPK | EVPS | IQOF | IQIM
|ADR | FERR | FEPK | RHO |
DEV | FSRM | FSPK | FSPS |
DTTS
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DEModulation:HOLDoff 10ms a 1000s 6.46
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DEModulation:SELect AM | FM 6.45
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:DEModulation[:STATe] ON | OFF 6.46
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:MSTep 6.60
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown <num_value> 6.44
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown:FREQuency? 6.44
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown:RESult? 6.44
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NDBDown:STATe ON | OFF 6.44
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NOISe:RESult? 6.45
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:NOISe[:STATe] ON | OFF 6.45
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer:CFILter ON | OFF 6.52
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:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer:RESult? ACPower | CPOWer | 6.51

OBANdwidth | OBWidth | CN |

CNO
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer:SELect? ACPower | CPOWer | 6.50

OBANdwidth | OBWidth | CN |

CNO
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:POWer[:STATe] OFF 6.51
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:REFerence 6.60
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor (60dB/3dB) | (60dB/6dB) 6.46
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:FREQuency? 6.47
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:RESult? 6.46
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SFACtor:STATe ON | OFF 6.46
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:STARt 6.60
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:STOP 6.60
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:STRack[:STATe] ON | OFF 6.47
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:AOFF 6.59
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:AVERage ON | OFF 6.59
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum:AVER:RESult? 6.53
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum:PHOLd:RESult? 6.53
:CALCulate<1]|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum:RESult? 6.53
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MAXimum[:STATe] ON | OFF 6.53
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN:AVERage:RESult? 6.58
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN:PHOLd:RESult? 6.58
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN:RESult? 6.58
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MEAN[:STATe] ON | OFF 6.58
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDle:AVERage:RESult? 6.56
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDle:PHOLd:RESult? 6.56
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDle:RESult? 6.56
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MIDDIle[:STATe] ON | OFF 6.56
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak:AVERage:RESult? 6.55
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak:PHOLd:RESult? 6.55
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak:RESult? 6.55
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:MPEak[:STATe] ON | OFF 6.55
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PHOLd ON | OFF 6.59
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:AVERage:RESult? 6.54
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:PHOLd:RESult? 6.54
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak:RESult? 6.54
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:PPEak[:STATe]: ON | OFF 6.54
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:AVERage:RESult? 6.57
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:PHOLd:RESult? 6.57
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS:RESult? 6.57
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary:RMS[:STATe] ON | OFF 6.57
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:SUMMary[:STATe] ON | OFF 6.52
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:FUNCtion:ZOOM 6.45
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:LOEXclude ON | OFF 6.40
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:APEak 6.41
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:LEFT 6.42
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:NEXT 6.41

1065.6016.13 6.244 F-16




FSE Liste des commandes
Commande Parametres Page
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum:RIGHt 6.41
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MAXimum[:PEAK] 6.41
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum:LEFT 6.42
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum:NEXT 6.42
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum:RIGHt 6.42
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:MINimum[:PEAK] 6.42
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:PEXCursion <numeric value> 6.43
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:READout MPHase | RIMaginary 6.43
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>[:STATe] ON | OFF 6.39
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:STEP:AUTO ON | OFF 6.43
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:STEP[:INCRement] <num_value> 6.43
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:TRACe la4 6.39
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:X 0 a MAX(fréquence) | 6.39

MAX(temps de balayage)
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:X:SLIMits[:STATe] ON | OFF 6.39
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 a 4>:Y? 6.41
:CALCulate<1|2>:MARKer<1 to 4>:FUNCtion:POWer:PRESet NADC | TETRA | PDC | PHS | | 6.52

CDPD | FWCDMA | RWCDMA

| FW3Gppcdma |

RW3Gppcdma | M2CDma |

D2CDma | F8BCDma |

R8CDma | F19Cdma |

R19Cdma | NONE | FO8Cdma

| RO8Cdma | FO19CDMA |

RO19CDMA | TCDMa
:CALCulate<1|2>:MATH<1 a 4>:STATe ON | OFF 6.61
:CALCulate<1|2>:MATH<1 a 4>[:EXPRession][:DEFine] <expr> 6.61
:CALCulate<1|2>:RLINe MIN & MAX (en fonction de 6.17

I'unité instantanée)
:CALCulate<1|2>:RLINe:STATe ON | OFF 6.17
:CALCulate<1|2>:THReshold MIN a MAX (en fonction de 6.16

l'unité instantanée)
:CALCulate<1|2>:THReshold:STATe ON | OFF 6.16
:CALCulate<1|2>:TLINe<1|2> 0 a 1000s 6.17
:CALCulate<1|2>:TLINe<1|2>:STATe ON | OFF 6.17
:CALCulate<1|2>:UNIT:ANGLe DEG | RAD 6.62
:CALCulate<1|2>:UNIT:POWer DBM |V |W |DB| PCT| 6.62

UNITLESS | DBPT | DBPW |

WATT | DBUV | DBMV |

VOLT | DBUA | AMPere |

DBUV_MHZ | DBMV_MHZ |

DBUA_MHZ | DBUV_M |

DBUA_M | DBUV_MMHZ |

DBUA_MMHZ
:CALCulate<1|2>:X:UNIT:TIME S|SYM 6.62
:CALibration[:ALL]? 6.63
:CALibration:BANDwidth | BWIDth[:RESolution]? 6.63
:CALibration:1Q? 6.63
:CALibration:LDETector? 6.64
:CALibration:LOSuppression? 6.64
:CALibration:PPEak? 6.64
:CALibration:SHORt? 6.64
:CALibration:STATe ON | OFF 6.64
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:CONFigure:BURSt:MACCuracy:CONDition NORMal | EXTReme 6.74
:CONFigure:BURSt:MACCuracy:COUNt 1 a 1000 6.74
:CONFigure:BURSt:MACCuracy[:IMMediate] 6.74
:CONFigure:BURSt:PFERror:CONDition NORMal | EXTReme 6.74
:CONFigure:BURSt:PFERror:COUNt 1 a 1000 6.73
:CONFigure:BURSt:PFERror[IMMediate] 6.73
:CONFigure:BURSt:POWer:CONDition NORMal | EXTReme 6.75
:CONFigure:BURSt:POWer:COUNt 141000 6.75
:CONFigure:BURSt:POWer[:IMMediate] 6.74
:CONFigure:BURSt:PTEMplate:[IMMediate] 6.75
:CONFigure:BURSt:PTEMplate: COUNt 1 a 1000 6.75
:CONFigure:BURSt:PTEMplate:SELect FULL | TOP | RISing | FALLing | 6.75
:CONFigure:BURst:REFerence:AUTO ON | OFF 6.76
:CONFigure:SPECtrum:MODulation: COUNt 141000 6.85
:CONFigure:SPECtrum:MODulation:RANGe ARFCn | TXBand | RXBand | 6.86

COMBined | DCSRx1800 |

G8Rxband | PCSRx1900
:CONFigure:SPECtrum:MODulation: TGATe ON | OFF 6.86
:CONFigure:SPECtrum:MODulation[:IMMediate] 6.85
:CONFigure:SPECtrum:SWITching: COUNt 141000 6.86
:CONFigure:SPECtrum:SWITching[:IMMediate] 6.86
:CONFigure:SPURIious:ANTenna CONDucted | RADiated 6.88
:CONFigure:SPURious:COUNt 1 a 1000 6.87
:CONFigure:SPURIious:COUNt:RXBand 141000 6.88
:CONFigure:SPURious:RANGe TXBand | OTXBand | RXBand | 6.88

| IDLeband
:CONFigure:SPURIious:STEP:COUNTt? 6.88
:CONFigure:SPURIious:STEP<1..26> ON | OFF 6.88
:CONFigure:SPURIous[:IMMediate] 6.87
:CONFigure[:BTS]:ARFCn <num_value> 6.66
:CONFigure[:BTS]:ARFCn:AUTO ONCE 6.66
:CONFigure[:BTS]:CHANnel:SFH ON | OFF 6.70
:CONFigure[:BTS]:CHANnNel:SLOT 0av7 6.70
:CONFigure[:BTS]:CHANNel:SLOT:AUTO ONCE 6.70
:CONFigure[:BTS]:CHANnel:TSC 0av7 6.71
:CONFigure[:BTS]:CHANNel:TSC:AUTO ON | OFF 6.71
:CONFigure[:BTS]:COSiting ON | OFF 6.71
:CONFigure[:BTS]:LIMit:EVMPeak <num_value> 6.67
:CONFigure[:BTS]:LIMit:EVMRms <num_value> 6.67
:CONFigure[:BTS]:LIMIt:FREQuency <num_value> 6.68
:CONFigure[:BTS]:LIMit:OSUPpress <num_value> 6.67
:CONFigure[:BTS]:LIMit:PERCentile <num_value> 6.68
:CONFigure[:BTS]:LIMIt:PPEak <num_value> 6.67
:CONFigure[:BTS]:LIMIt:PRMS <num_value> 6.67
:CONFigure[:BTS]:LIMit:STANdard ON | OFF 6.68
:CONFigure[:BTS]:MTYPe GMSK | EDGE 6.72
:CONFigure[:BTS]:NETWork:PHASe 1|2 6.71
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:CONFigure[:BTS]:NETWork[: TYPE] PGSM |PGSM900 | EGSM 6.71

|EGSM900 | DCS |GSM1800 |

PCS | GSM1900 | RGSM |

RGSM900 |GSM850
:CONFigure[:BTS]:POWer:CLASs la8|1a4|M1|M2|M3| 6.68

P1
:CONFigure[:BTS]:POWer:COUPled ON | OFF 6.68
:CONFigure[:BTS]:POWer:DYNamic 0ai5 6.69
:CONFigure[:BTS]:POWer:EXPected <num_value> 6.69
:CONFigure[:BTS]:POWer:LIMit <num_value> 6.69
:CONFigure[:BTS]:POWer:SINGle:CLEar 6.70
:CONFigure[:BTS]:POWer:SINGIe[:STATe] ON | OFF 6.69
:CONFigure[:BTS]:POWer:STATic 0a6 6.69
:CONFigure[:BTS]:PRESet 6.72
:CONFigure[:BTS]:STYPe ? NORMal | MICRo | PICO 6.72
:CONFigure[:BTS]:SWEeptime STANdard | AUTO 6.72
:CONFigure[:BTS]:TXSupp ON | OFF 6.72
:CONFigure[:BTS]JMEASurement? 6.66
:CONFigure[:MS]:ARFC:AUTO ONCE 6.78
:CONFigure[:MS]:ARFCn <num_value> 6.78
:CONFigure[:MS]:CHANnel:SFH ON | OFF 6.82
:CONFigure[:MS]:CHANnNel:TSC oav 6.82
:CONFigure[:MS]:LIMit: EVMPeak <num_value> 6.79
:CONFigure[:MS].LIMit: EVMRms <num_value> 6.79
:CONFigure[:MS]:LIMIt:FREQuency <num_value> 6.80
:CONFigure[:MS]:LIMit:OSUPpress <num_value> 6.79
:CONFigure[:MS]:LIMit:PERCentile <num_value> 6.80
:CONFigure[:MS]:LIMIt:PPEak <num_value> 6.79
:CONFigure[:MS]:LIMIt:PRMS <num_value> 6.79
:CONFigure[:MS]:LIMit:STANdard ON | OFF 6.80
:CONFigure[:MS]:MEASurement? 6.78
:CONFigure[:MS]:MTYPe GMSK | EDGE 6.84
:CONFigure[:MS]:NETWork:PHASe 1|2[PLUS] 6.83
:CONFigure[:MS]:NETWork[: TYPE] PGSM |PGSM900 | EGSM 6.82

|EGSM900 | DCS |GSM1800 |

PCS | GSM1900 | RGSM |

RGSM900 | GSM850
:CONFigure[:MS]:POWer:CLASs 1a5|EG1|EG2|EG3 6.80
:CONFigure[:MS]:POWer:COUPIed ON | OFF 6.81
:CONFigure[:MS]:POWer:EXPected <num_value> 6.81
:CONFigure[:MS]:POWer:LEVel 0a31 6.81
:CONFigure[:MS]:POWer:LIMit <num_value> 6.81
:CONFigure[:MS]:POWer:SINGle:CLEar 6.82
:CONFigure[:MS]:POWer:SINGle[:STATe] ON | OFF 6.81
:CONFigure[:MS]:POWer:SMALI ON | OFF 6.82
:CONFigure[:MS]:PRESet 6.83
:CONFigure[:MS]:SWEeptime STANdard | AUTO 6.83
:CONFigure[:MS]:TXSupp ON | OFF 6.83
:DIAGnostic:INFO:CCOunt:ATTenuation<1 | 2 | 3>? 6.90
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:DIAGnostic:SERVice:FUNCtion <num_value>,<num_value>, a | 6.89
:DIAGnostic:SERVice:INPut[:SELect] CALibration | RF 6.89
:DIAGnostic:SERVice:NSOurce ON | OFF 6.89
:DISPlay:ANNotation:FREQuency ON | OFF 6.92
:DISPlay:CMAP<1 a 13>:DEFault 6.93
:DISPlay:CMAP<1 a 13>:HSL 04 100,0 & 100,0 a 100 6.93
:DISPlay:CMAP<1 a 13>:PDEFined <color> 6.93
:DISPlay:FORMat SINGIe | SPLit 6.92
:DISPlay:LOGO ON | OFF 6.92
:DISPlay:PROGram[:MODE] ON | OFF 6.92
:DISPlay:PSAVe:HOLDoff <num_value> 6.100
:DISPlay:PSAVe[:STATe] ON | OFF 6.100
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:MINFo ON | OFF 6.94
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:SELect 6.94
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TEXT[:DATA] <string> 6.94
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TEXT[:STATe] ON | OFF 6.94
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TIME ON | OFF 6.94
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:EYE:COUNt 1 4 Result Length 6.99
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:MODE:ANALog ON | OFF 6.98
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:MODE:CWRite ON | OFF 6.98
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:MODE:HCONtinuous ON | OFF 6.99
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:SYMBol DOTS | BARS | OFF 6.99
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:RVALue <numeric value> 6.95
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM ON | OFF 6.95
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:-TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]:CENTer <num_value> 6.95
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]:STARt <num_value> 6.95
:DISPlay[: WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:X[:SCALe]:ZOOM[:FREQuency]:STOP <num_value> 6.95
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y:SPACing LINear | LOGarithmic | 6.98

PERCent
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe] 10dB a 200dB 6.96
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:MODE ABSolute | RELative 6.96
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:PDIVision 6.97
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:-TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RLEVel -200dBm a 200dBm 6.96
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RLEVel:OFFSet -200dB a 200dB 6.96
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:-TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RPOSition 0a 100 PCT 6.97
:DISPlay[:WINDow<1|2>]: TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RVALue <numeric value> 6.97
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:-TRACe<1 a 4>:Y[:SCALe]:RVALue:AUTO ON | OFF 6.97
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:TRACe<1 a 4>[:STATe] ON | OFF 6.99
:DISPlay[:WINDow<1|2>]:-TRACe<1a 4>:MODE WRITe | VIEW | AVERage | 6.98
MAXHold | MINHold
:FETCh:BURSt:FERRor:AVERage? 6.104
:FETCh:BURSt:FERRor:MAXimum? 6.104
:FETCh:BURSt:FERRoOr:STATus? 6.104
:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:AVERage? 6.110
:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:MAXimum? 6.110
:FETCh:BURSt:MACCuracy:FREQuency:STATus? 6.110
:FETCh:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:AVERage? 6.108
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:FETCh:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:MAXimum? 6.109
:FETCh:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:STATus? 6.108
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:AVERage? 6.108
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:MAXimum? 6.108
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PEAK:STATus? 6.107
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:AVERage? 6.109
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:MAXimum? 6.109
:FETCh:BURSt:MACCuracy:PERCentile:STATus? 6.109
:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:AVERage? 6.107
:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:MAXimum? 6.107
:FETCh:BURSt:MACCuracy:RMS:STATus? 6.107
:FETCh:BURSt:PERRor:PEAK:AVERage? 6.103
:FETCh:BURSt:PERRor:PEAK:MAXimum? 6.103
:FETCh:BURSt:PERRor:RMS:AVERage? 6.102
:FETCh:BURSt:PERRor:RMS:MAXimum? 6.102
:FETCh:BURSt:PERRoOr:RMS:STATus? 6.102
:FETCh:BURSt:PERROr:RMS:STATus? 6.103
:FETCh:BURSt:POWer[:IMMediate]? 6.105
:FETCh:PTEMplate:REFerence? 6.111
:FETCh:SPECtrum:MODulation:REFerence? TXBand 6.113
:FETCh:SPECtrum:MODulation[:ALL]? ARFCn | TXBand | RXBand | 6.112

COMBined | DCSRx1800
:FETCh:SPECtrum:SWITching:REFerence? 6.114
:FETCh:SPECtrum:SWITching[:ALL]? 6.114
:FETCh:SPURIous:STEP? 6.116
:FETCh:SPURIous[:ALL]? TXBand OTXBand | RXBand | | 6.115

IDLeband
:FORMat[:DATA] ASCIi|REAL|UINT[,32] 6.117
:FORMat:DEXPort:APPend[:STATe] ON|OFF 6.118
:FORMat:DEXPort: COMMent <string> 6.118
:FORMat:DEXPort:DSEParator POINt | COMMa 6.118
:FORMat:DEXPort:HEADer[:STATe] ON|OFF 6.118
:HCOPy:ABORt 6.119
:HCOPy:DESTination<1|2> "SYST:COMM:GPIB’ | 6.120

'SYST:COMM:SERY’ |

'SYST:COMM:SER?2’ |

'SYST:COMM:CENT’ |

"MMEM’ |

‘SYST:COMM:PRIN’ |

‘SYST:COMM:CLIP’
:HCOPy:DESTination<1|2> "MMEM’ | 6.120

‘SYST:COMM:PRIN’ |

‘SYST:COMM:CLIP’
:HCOPy:DEVice:COLor ON | OFF 6.120
:HCOPy:DEVice:LANGuage<1|2> HPGL | PCL4 | PCLS5 | 6.121

POSTscript | ESCP | WMF |

PCX | HP7470...
:HCOPy:DEVice:PRESet ON | OFF 6.122
:HCOPy:DEVice:RESolution<1|2> 150 | 300 6.122
:HCOPY:ITEM:ALL 6.122
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:HCOPy:ITEM:FFEed<1|2>:STATe ON | OFF 6.123
:HCOPYy:ITEM:LABel: TEXT <chaine> 6.123
:HCOPy:ITEM:PFEed<1|2>:STATe ON | OFF 6.123
:HCOPYy:ITEM:WINDow<1|2>:TABLe:STATe ON | OFF 6.123
:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TEXT <chaine> 6.123
:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TRACe:CAINcrement ON | OFF 6.124
:HCOPy:ITEM:WINDow<1|2>:TRACe:STATe ON | OFF 6.124
:HCOPy:PAGE:DIMensions:FULL 6.124
:HCOPy:PAGE:DIMensions:QUADrant<1 a 4> 6.124
:HCOPy:PAGE:ORlentation<1|2> LANDscape | PORTrait 6.124
:HCOPy[:IMMediate] 6.122
:INITiate<1|2>:CONMeas 6.125
:INITiate<1|2>:CONTinuous ON | OFF 6.125
:INITiate<1|2>:DISPlay ON | OFF 6.125
:INITiate<1|2>[:IMMediate] 6.125
:INPut<1|2>:ATTenuation 0 a 70dB 6.126
(INPut<1|2>:ATTenuation:AUTO ON | OFF 6.126
[INPut<1|2>:ATTenuation:AUTO:MODE NORMal | LNOise | 6.126

LDIStorsion
[INPut<1|2>:ATTenuation:STEPsize 1dB | 10dB 6.127
[INPut<1|2>:IMPedance 50|75 6.127
[INPut<1|2>:IMPedance:CORRection RAM | RAZ 6.128
(INPut<1|2>:MlIXer -10 a2 100 dBm 6.128
[INPut<1|2>:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF 6.127
[INPut<1|2>:UPORt<1|2>[:VALue]? 6.127
:INSTrument:COUPle NONE | MODE | X | Y | 6.130

CONTrol | XY | XCONtrol |

YCONTtrol | ALL
(INSTrument<1|2>:NSELect 1a5 6.129
(INSTrument<1|2>[:SELect] SANalyzer | DDEMod | 6.129

ADEMod | BGSM | MGSM
:MMEMory:CATalog? nom de fichier DOS 6.132
:MMEMory:CDIRectory <chemin d'accés DOS> 6.133
:MMEMory:CLear:ALL 6.137
:MMEMory:CLear:STATe 1, <nom de fichier> 6.137
:MMEMory:COMMent <string> 6.141
:MMEMory:COPY <nom de fichier DOS> 6.133
:MMEMory:DATA <nom de fichier> [,<block>] 6.133
:MMEMory:DELete <nom de fichier> 6.134
:MMEMory:INITialize ‘A 6.134
:MMEMory:LOAD:AUTO 1, <nom de fichier> 6.134
:MMEMory:LOAD:STATe 1, <nom de fichier> 6.134
:MMEMory:MDIRectory <chemin d'accés DOS> 6.135
:MMEMory:MOVE <nom de fichier DOS> 6.135
:MMEMory:MSIS ‘Al|C 6.135
:MMEMory:NAME <nom de fichier DOS> 6.135
:MMEMory:RDIRectory <chemin d'accés DOS> 6.136
:MMEMory:SELect[:ITEM]:ALL 6.140
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:MMEMory:SELect[:ITEM]:CSETup 6.138
:MMEMory:SELect[:ITEM]:CVL[:ACTive] ON | OFF 6.140
:MMEMory:SELect[:ITEM]:CVL:ALL ON | OFF 6.140
:MMEMory:SELect[:ITEM]:DEFault 6.141
:MMEMory:SELect[:ITEM]:GSETup ON | OFF 6.137
:MMEMory:SELect[:ITEM]:HCOPy ON | OFF 6.139
:MMEMory:SELect[:ITEM]:HWSettings ON | OFF 6.137
:MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes[:ACTive] ON | OFF 6.138
:MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes:ALL ON | OFF 6.138
:MMEMory:SELect[:ITEM]:MACRos ON | OFF 6.139
:MMEMory:SELect[:ITEM]:NONE 6.140
:MMEMory:SELect[:ITEM]:SCData ON | OFF 6.139
:MMEMory:SELect[:ITEM]:TRACe<1 a 4> ON | OFF 6.138
:MMEMory:SELect[:ITEM]:TRANsducer[:ACTive] ON | OFF 6.139
:MMEMory:SELect[:ITEM]: TRANsducer:ALL ON | OFF 6.139
:MMEMory:STORe:STATe 1, <nom de fichier> 6.136
:MMEMory:STORe:TRACe 1...4, <nom de fichier> 6.136
:OUTPut<1|2>:AF:SENSitivity <num_value> 6.143
:OUTPut<1|2>:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF 6.142
:OUTPut<1|2>:UPORt<1|2>[:VALue] #B00000000 & #B11111111 | 6.142
:OUTPut<1|2>[:STATe] ON | OFF 6.142
:READ:BURSt:FERRor:AVERage? 6.148
:READ:BURSt:FERRor:MAXimum? 6.149
:READ:BURSt:FERRoOr:STATus? 6.148
:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:AVERage? 6.160
:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:MAXimum? 6.161
:READ:BURSt:MACCuracy:FREQuency:STATus? 6.160
:READ:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:AVERage? 6.157
:READ:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:MAXimum? 6.158
:READ:BURSt:MACCuracy:OSUPpress:STATus? 6.157
:READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:AVERage? 6.156
:READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:MAXimum? 6.156
:READ:BURSt:MACCuracy:PEAK:STATus? 6.155
:READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:AVERage? 6.159
:READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:MAXimum? 6.159
:READ:BURSt:MACCuracy:PERCentile:STATus? 6.158
:READ:BURSt:MACCuracy:RMS:AVERage? 6.154
:READ:BURSt:MACCuracy:RMS:MAXimum? 6.155
:READ:BURSt:MACCuracy:RMS:STATus? 6.154
:READ:BURSt:PERRor:PEAK:AVERage? 6.147
:READ:BURSt:PERRor:PEAK:MAXimum? 6.147
:READ:BURSt:PERRoOr:PEAK:STATus? 6.146
:READ:BURSt:PERRor:RMS:AVERage? 6.145
:READ:BURSt:PERRor:RMS:MAXimum? 6.146
‘READ:BURSt:PERRoOr:RMS:STATus? 6.145
:READ:BURSt:POWer:DYNamic? 6.152
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:READ:BURSt:POWer:LEVel? 6.153
:READ:BURSt:POWer:STATic? 6.151
:READ:BURSt:POWer? 6.149
:READ:BURSt:REFerence[:IMMediate]?! 6.153
:READ:SPECtrum:MODulation[:ALL]? 6.162
:READ:SPECtrum:SWITching[:ALL]? 6.163
:READ:SPURIous[:ALL]? 6.164
:READ:SPURIious:STEP? 6.165
[SENSe:]CORRection:RECall 6.174
[SENSe:]CORRection: TRANsducer:ACTive? 6.175
[SENSe:]CORRection: TRANsducer:CATalog? 6.175
[SENSe:]CORRection: TRANsducer:COMMent <string> 6.176
[SENSe:]CORRection: TSET:COMMent <string> 6.178
[SENSe:]DETector<1 a 4>[:FUNCtion] APEak |NEGative | POSitive | | 6.183

SAMPIle | RMS | AVERage
[SENSe<1|2>:]ADEMod:AF:COUPIing AC|DC 6.166
[SENSe<1|2>:]JADEMod:RTIMe ON | OFF 6.166
[SENSe<1|2>:]ADEMod:SBANd NORMal | INVerse 6.167
[SENSe<1|2>:]JADEMod:SQUelch:LEVel 30 a-150 dBm 6.167
:[SENSe<1|2>:]ADEMod:SQUelch[:STATe] ON | OFF 6.167
[SENSe<1|2>:]JAVERage: COUNt 0 a 3276 6.168
[SENSe<1|2>:]AVERage:COUNt:AUTO ON | OFF 6.168
[SENSe<1|2>:]AVERage: TYPE MAXimum | MINimum 6.169
SCALar
[SENSe<1|2>:]JAVERage[:STATe] ON | OFF 6.168
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:DEMod 5 a 200 kHz (Real Time on) 6.172
5 kHz & 5 MHz (Real Time off)
:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:PLL AUTO | HIGH | MEDium | 6.172
LOW
:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo 1Hz & 10MHz 6.172
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo:AUTO ON | OFF 6.172
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth:VIDeo:RATio 0.0014 1000 | SINe | PULSe | | 6.172
NOISe
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution] 10Hz & 10MHz (Modelle 20) 6.170
1Hz 4 10MHz (Modelle 30)
:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: AUTO ON | OFF 6.171
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: MODE ANALog | DIGital 6.171
:[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]: MODE:FFT ON | OFF 6.171
[SENSe<1|2>:]BANDwidth|BWIDth[:RESolution]:RATio 0.0001a1 6.171
[SENSe<1|2>:]CORRection:COLLect[:ACQuire] THRough | OPEN 6.174
[SENSe<1]2>:]CORRection:CVL:BIAS <num_value> 6.182
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:CATalog? 6.180
[SENSe<1]2>:]CORRection:CVL:CLEar 6.182
[SENSe<1]2>:]CORRection:CVL:COMMent <string> 6.182
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:DATA <freq>,<level>.. 6.182
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:MIXer <string> 6.180
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:PORTs 2|3 6.181
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:SELect <file_name> 6.180
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[SENSe<1]2>:]CORRection:CVL:SNUMber <string> 6.181
[SENSe<1|2>:]CORRection:CVL:TYPE ODD | EVEN | EODD 6.181
[SENSe<1|2>:]CORRection:LOSS:INPut[:MAGNitude] <num_value> 6.179
[SENSe<1|2>:]CORRection:METHod TRANsmission | REFLexion 6.174
[SENSe<1|2>:]CORRection:RXGain:INPut[:MAGNitude] <num_value> 6.179
[SENSe<1]2>:]CORRection:TRANsducer:DATA <freg>,<level>.. 6.176
[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:DELete 6.177
[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:SCALing LINear|LOGarithmic 6.176
[SENSe<1]2>:]CORRection:TRANsducer:SELect <name> 6.175
[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer:UNIT <string> 6.175
[SENSe<1|2>:]CORRection:TRANsducer[:STATe] ON | OFF 6.176
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:ACTive? 6.177
[SENSe<1|2>:]CORRection:TSET:BREak ON | OFF 6.178
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:CATalog? 6.177
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:DELete 6.179
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:RANGe<1 a 10> <freq>,<freq>,<name>.. 6.178
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:SELect <name> 6.177
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET:UNIT <string> 6.178
[SENSe<1|2>:]CORRection: TSET[:STATe] ON | OFF 6.179
:[SENSe<1|2>:]CORRection[:STATe] ON | OFF 6.174
[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:ALPHa 0.2a1 6.187
[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:MEASurement OFF | RCOSine | RRCosine | | 6.187

GAUSsian | B22 | B25 | B44 |

QFM | FM95 | QFR | FR95 |

QRM | RM95 | QRR | RR95 |

A25Fm | EMES | EREF
[SENSe<1|2>:]DDEMod:FILTer:REFerence RCOSine | RRCosine | 6.187

GAUSsian | B22 | B25 | B44 |

QFM | FM95 | QFR | FR95 |

QRM | RM95 | QRR | RR95 |

A25Fm | EMES | EREF
:[SENSe<1|2>:]DDEMod:FORMat QPSK | PSK | MSK | QAM | 6.185

FSK
[SENSe<1|2>:]DDEMod:FSK:NSTate 2|4 6.186
{[SENSe<1|2>:]DDEMod:MSK:FORMat TYPE1 | TYPE2 | NORMal | 6.186

DIFFerential
[SENSe<1|2>:]DDEMod:NORMalize ON | OFF 6.188
:[SENSe<1|2>:]DDEMod:PRATe 1]2/4|8]16 6.187
[SENSe<1|2>:]DDEMod:PRESet GSM | EDGe | NADC | TETRa | 6.191

| DCS1800 | PCS1900 | PHS |

PDCup | PDCDown |

APCO25CQPSK |

APCO25C4FM | CDPD |

DECT | CT2 | ERMes |

MODacom | PWT | TFTS |

F16 | F322 | F324 | F64 |

FQCDma | F95Cdma |

RQCDma | R95Cdma | FNADc

| RNADc
[SENSe<1|2>:]DDEMod:PSK:FORMat NORMal | DIFFerential 6.185
[SENSe<1|2>:]DDEMod:PSK:NSTate 2|8 6.185
[SENSe<1|2>:]DDEMod:QAM:NSTate 16 6.186
[SENSe<1|2>:]DDEMod:QPSK:FORMat NORMal | OFFSet | 6.185

DIFFerential | DPI4
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[SENSe<1|2>:]DDEMod:SBANd NORMal | INVerse 6.185
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:PULSe:STATe ON | OFF 6.188
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:CATalog? 6.188
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:COMMent <string> 6.189
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:DATA <string> 6.189
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:DELete 6.190
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:MONLy ON | OFF 6.190
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:NAME <string> 6.189
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:OFFSet <num_value> 6.188
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:PATTern <string> 6.189
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:SELect <string> 6.188
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:SYNC:STATe ON | OFF 6.189
[SENSe<1|2>:]DDEMod:SEARch:TIME 100 | 200 | 400 | 800 6.190
:[SENSe<1|2>:]DDEMod:SRATe 160 Hz 4 1,6 MHz 6.186
[SENSe<1|2>:]DDEMod:TIME 1 a Frame Length 6.186
[SENSe<1|2>:]DETector<1 a 4>[:FUNCtion]:AUTO ON | OFF 6.183
[SENSe<1|2>:]FILTer:CCIT{[:STATe] ON | OFF 6.193
[SENSe<1|2>:]FILTer:CMESsage[:STATe] ON | OFF 6.193
[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis:LINK DISPlay | AUDio 6.194
[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis: TCONstant 50 US | 75 US |750 US 6.194
[SENSe<1|2>:]FILTer:DEMPhasis[:STATe] ON | OFF 6.194
[SENSe<1|2>:]FILTer:HPASs:FREQuency 30 Hz | 300 HZ 6.192
[SENSe<1|2>:]FILTer:LPASs:FREQuence 3 kHz | 15 kHz 6.193
[SENSe<1|2>:]FILTer:LPASS[:STATe ON | OFF 6.193
[SENSe<1|2>:]JFREQuency:CENTer 0 GHz a fax 6.195
[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:LINK STARt | STOP | SPAN 6.195
[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP 0afmax 6.196
[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP:LINK SPAN | RBW 6.196
[SENSe<1|2>:]FREQuency:CENTer:STEP:LINK:FACTor 1a100PCT 6.196
[SENSe<1|2>:]FREQuency:MODE CW|FIXed | SWEep 6.198
[SENSe<1|2>:]FREQuency:OFFSet <num_value> 6.198
[SENSe<1|2>:]FREQuency:SPAN 0 GHz a fmax 6.196
[SENSe<1|2>:]FREQuency:SPAN:FULL 6.196
([SENSe<1|2>:]FREQuency:SPAN:LINK CENTer | STOP | SPAN 6.197
[SENSe<1|2>:]FREQuency:STARt 0 GHz a fmax 6.197
([SENSe<1|2>:]FREQuency:STARt:LINK CENTer | STOP | SPAN 6.197
[SENSe<1|2>:]FREQuency:STOP 0 GHz a fmax 6.197
([SENSe<1|2>:]FREQuency:STOP:LINK CENTer | STARt | SPAN 6.197
[SENSe<1|2>:]MIXer:BIAS <num_value> 6.202
:[SENSe<1|2>:]MIXer:BLOCk ON | OFF 6.199
[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic l1a62 6.200
{[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic:BAND A|Q|U|V|E|W|F|D|G |6.201

[Y|J
[SENSe<1|2>:]MIXer:HARMonic: TYPE ODD | EVEN | EODD 6.201
[SENSe<1|2>:]MIXer:LOSS:HIGH <num_value> 6.201
[SENSe<1|2>:]MIXer:LOSS:TABLE <file_name> 6.202
[SENSe<1|2>:]MIXer:LOSS[:LOW] <num_value> 6.201
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[SENSe<1|2>:]MIXer:PORTs 2|3 6.200
[SENSe<1|2>:]MIXer:SIGNal ON | OFF | AUTO 6.200
[SENSe<1|2>:]MIXer:THReshold 0.1 4100 dB 6.200
[SENSe<1|2>:]MIXer[:STATe] ON | OFF 6.199
[SENSe<1]2>:]MSUMmary:AHOLd[:STATe] ON | OFF 6.203
[SENSe<1]2>:]MSUMmary:MODE ABSolute | RELative 6.203
[SENSe<1|2>:]MSUMmary:MTIMe 0.1S|1S 6.204
[SENSe<1|2>:]MSUMmary:REFerence <num_value> 6.204
[SENSe<1|2>:]MSUMmary:REFerence:AUTO ONCE 6.204
{[SENSe<1|2>]MSUMmary:RUNit PCT | DB 6.203
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:ACPairs la3 6.206
[SENSe<1]2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth:ACHannel 0 a 1000MHz 6.206
[SENSe<1]2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth:ALTernate<1|2> 0 a 1000MHz 6.206
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:BANDwidth|BWIDth[:CHANnel 0 a 1000MHz 6.206
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:MODE ABSolute | RELative 6.207
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:PRESet ACPower | CPOWer | 6.207

OBANdwidth | OBWidth | CN |

CNO
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:REFerence:AUTO ONCE 6.207
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:SPACing:ACHannel 0 a 1000MHz 6.205
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:SPACing:ALTernate<1|2> 0 & 1000MHz 6.206
[SENSe<1|2>:]POWer:ACHannel:SPACing[:UPPer] 0 a 1000MHz 6.205
[SENSe<1|2>:]POWer:BANDwidth|BWIDth 0 a 100PCT 6.207
[SENSe<1|2>:]ROSCillator:EXTernal:FREQuency 1MHz a 16MHz 6.208
[SENSe<1]2>:]ROSCillator:SOURce INTernal | EXTernal 6.208
[SENSe<1|2>:]ROSCillator[:INTernal]: TUNe 0 a 4095 6.208
[SENSe<1]2>:]ROSCillator[:INTernal]: TUNe:SAVe 6.208
[SENSe<1|2>:]SWEep:COUNt 0a 32767 6.210
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe ON | OFF 6.210
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:HOLDoff 0 a 100s 6.211
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:LENGth 0 a 100s 6.211
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:LEVel -5V a +5Vv 6.210
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:POLarity POSitive | NEGative 6.210
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:SOURce EXTernal | RFPower 6.211
[SENSe<1|2>:]SWEep:EGATe:TYPE LEVel | EDGE 6.210
[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP ON | OFF 6.211
[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:LENGth 0 a 100s 6.212
[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:PRETrigger 0 a 100s 6.211
[SENSe<1|2>:]SWEep:GAP:TRGTogap 0 a 100s 6.212
[SENSe<1|2>:]SWEep:SPACing LINear | LOGarithmic 6.212
[SENSe<1|2>:]SWEep:TIME <num_value> 6.209
[SENSe<1|2>:]SWEep:TIME:AUTO ON | OFF 6.209
[SENSe<1|2>:]TCAPture:LENGth 1024 | 2048 | 4096 | 8192 | 6.191

16384
[SENSe<1|2>:]TV:PSOFfset 0a6.5MHz 6.213
{[SENSe<1|2>:]TV[:STATe] ON | OFF 6.213
:SOURce<1|2>:AM:STATe ON | OFF 6.214
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:SOURce<1|2>:DM:STATe ON | OFF 6.214
:SOURce<1|2>:FM:STATe ON | OFF 6.215
:SOURce<1|2>:FREQuency:OFFSet -200 MHz a 200 MHz 6.215
:SOURce<1|2>:POWer:ALC:SOURce INTernal | EXTernal 6.215
:SOURce<1|2>:POWer[:LEVel][:IMMediate]:OF FSet -200 dB a +200dB 6.215
:SOURCce<1|2>:POWer[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] <numeric value> 6.215
:STATus:OPERation:CONDition? 6.217
:STATus:OPERation:ENABIle 0 a 65535 6.218
:STATus:OPERation:NTRansition 0 a 65535 6.218
:STATus:OPERation:PTRansition 0 &4 65535 6.218
:STATus:OPERation[:EVENt?] 6.217
:STATus:PRESet 6.218
:STATus:QUEStionable:ACPLimit: CONDition? 6.224
:STATus:QUEStionable:ACPLimit:ENABle 0 a 65535 6.224
:STATus:QUEStionable:APCLimit[:EVEN{]? 6.223
:STATus:QUEStionable:ACPLimit:NTRansition 0 a 65535 6.224
:STATus:QUEStionable:ACPLimit:PTRansition 0 a 65535 6.224
:STATus:QUEStionable:CONDition? 6.219
:STATus:QUEStionable:ENABIle 0 a 65535 6.219
:STATus:QUEStionable[:EVENLt]? 6.218
:STATus:QUEStionable:NTRansition 0 a 65535 6.219
:STATus:QUEStionable:PTRansition 0 a 65535 6.219
:STATus:QUEStionable:FREQuency:CONDition? 6.225
:STATus:QUEStionable:FREQuency:ENABIle 0 a 65535 6.225
:STATus:QUEStionable:FREQuency[:EVEN{]? 6.224
:STATus:QUEStionable:FREQuency:NTRansition 0 a 65535 6.225
:STATus:QUEStionable:FREQuency:PTRansition 0 a 65535 6.225
:STATus:QUEStionable:LIMit: CONDition? 6.221
:STATus:QUEStionable:LIMit: ENABle 0 a 65535 6.221
:STATus:QUEStionable:LIMit[:EVENt]? 6.220
:STATus:QUEStionable:LIMit:NTRansition 0 a 65535 6.221
:STATus:QUEStionable:LIMit:PTRansition 0a 65535 6.221
:STATus:QUEStionable:LMARgin: CONDition? 6.222
:STATus:QUEStionable:LMARgin:ENABIe 0 a 65535 6.222
:STATus:QUEStionable:LMARgin[:EVENTt]? 6.221
:STATus:QUEStionable:LMARgin:NTRansition 0 a 65535 6.222
:STATus:QUEStionable:LMARgin:PTRansition 0 a 65535 6.222
:STATus:QUEStionable:POWer:CONDition? 6.220
:STATus:QUEStionable:POWer:ENABIe 0 a 65535 6.220
:STATus:QUEStionable:POWer[:EVEN{]? 6.219
:STATus:QUEStionable:POWer:NTRansition 0 a 65535 6.220
:STATus:QUEStionable:POWer:PTRansition 0 a 65535 6.220
:STATus:QUEStionable:SYNC:CONDition? 6.223
:STATus:QUEStionable:SYNC:ENABIe 0 a 65535 6.223
:STATus:QUEStionable:SYNC[:EVENt]? 6.222
:STATus:QUEStionable:SYNC:NTRansition 0 a 65535 6.223
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:STATus:QUEStionable:SYNC:PTRansition 0 a 65535 6.223
:STATus:QUEStionable:TRANsducer:CONDition? 6.226
:STATus:QUEStionable:TRANsducer:ENABIle 0 a 65535 6.226
:STATus:QUEStionable: TRANsducer[:EVEN{]? 6.225
:STATus:QUEStionable:TRANsducer:NTRansition 0 a 65535 6.226
:STATus:QUEStionable:TRANsducer:PTRansition 0 a 65535 6.226
:STATus:QUEue[:NEXT] ? 6.226
:SYSTem:BINFo? 6.232
:SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice<1|2>:ADDRess 0a30 6.228
:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess 0a30 6.227
:SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:RTERminator LFEQI | EOI 6.228
:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate:FIRSt? 6.229
:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate:NEXT? 6.230
:SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:SELect <printer_name> 6.230
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:DTR IBFull | OFF 6.228
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:RTS IBFull | OFF 6.228
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BAUD <num_value> 6.228
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BITS 718 6.229
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:PACE XON | NONE 6.229
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:PARIty[: TYPE] EVEN | ODD | NONE 6.229
:SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:SBITs 1|2 6.229
:SYSTem:DATE 1980242099,1a12,1a31 6.230
:SYSTem:DISPlay:UPDate ON | OFF 6.230
:SYSTem:ERRor? 6.231
:SYSTem:FIRMware:UPDate <string> 6.230
:SYSTem:PASSword[:CENable] 6.231
:SYSTem:PRESet 6.231
:SYSTem:SET 6.231
:SYSTem:SPEaker<1|2>:VOLume 0al 6.232
:SYSTem:TIME 0a423,0a59 0a59 6.232
:SYSTem:VERSion? 6.232
‘TRACe:COPY TRACEL1 | TRACE2 | TRACES3 | 6.234

| TRACE4 , TRACE1 |

TRACEZ2 | TRACE3 | TRACE4
" TRACe[:DATA] TRACEL | TRACE2 | TRACE3 | 6.233

| TRACE4, <block> |

<num_value>
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:HOLDoff -100s a 100s 6.236
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:.LEVel:AF AM-Demod -120 & +120 PCT | 6.236

FM-Demod -1kHz & +1 kHz

PM-Demod -12 & +12 RAD
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:.LEVel:VIDeo 0 a 100PCT 6.236
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:LEVel[:EXTernal] -5.0 a +5.0v 6.236
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SLOPe POSitive | NEGative 6.237
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SOURce IMMediate | LINE | EXTernal | | 6.235

VIDeo | RFPower | TV | AF
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:FRAMe 1000s a 100s 6.238
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:FRAMe:AUTO ONCE 6.238
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:SLOT 1000s a 100s 6.238
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‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:ADJust:SLOT:AUTO ONCE 6.239
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:SYNChronize:SOURce FRAMe | TSC 6.239
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:FIELd:SELect ALL | ODD | EVEN 6.237
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:FORMat:LPFRame 525|625 6.237
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:LINE:NUMBer <numeric_number> 6.237
‘TRIGger<1|2>[:SEQuence]:VIDeo:SSIGnal:POLarity NEGative | POSitive 6.237
:UNIT<1|2>:POWer DBM | DBPW | WATT | DBUV | 6.240

| DBMV | VOLT | DBUA | AMP

| DB | PCT | UNITLESS |

DBUV_MHZ | DBMV_MHZ |

DBUA_MHZ | DBUV_M |

DBIA_M | DBUV_MMHZ |

DBUA_MMHZ
:UNIT<1|2>:PROBe ON | OFF 6.240
1065.6016.13 6.258 F-16




FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse du signal

Touches logicielles et commandes a distance
correspondantes

Instrument de base - Mode analyse du signal

Groupe de touches FREQUENCY

START

START
MANUAL

CENTER
FI XED

SPAN
FI XED

STOP
FI XED

FREQ AXI S
LIN LOG

STOP

STOP
MANUAL

START
FI XED

CENTER
FI XED

SPAN
FI XED

SPAN
FI XED

FREQ AXI S
LIN LOG

CENTER

CENTER
MANUAL

START
FI XED

SPAN
FI XED

STOP
FI XED

FREQUENCY
OFFSET
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. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STARt

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STARt :

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STARt :

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STARt :

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: SPACi ng LI

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: SPACi ng LI

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer :

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer :

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer :

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: OFFSet

6.259

<num val ue>

LI NK CENTer

LI NK SPAN

LI NK STOP

N| LOG

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STOP <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STOP: LI NK STARt

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STOP: LI NK CENTer

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STOP: LI NK SPAN

: [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: STOP: LI NK SPAN

N| LOG

<num val ue>

LI NK STARt

LI NK SPAN

LI NK STOP

<num val ue>
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FSE

FREQ AXI S
LIN LOG

STEP

AUTO
0.1 * SPAN

ou

AUTO
0.1 * RBW

AUTO
0.5 * SPAN

ou

AUTO
0.5 * RBW

AUTO
X * SPAN

ou

AUTO
X * RBW

STEPSI ZE
MANUAL

STEPSI ZE
= CENTER

SPAN

SPAN
MANUAL

START
FI XED

CENTER
FI XED

STOP
FI XED

ZERO
SPAN

FULL
SPAN

LAST
SPAN

ZOooM

MOVE ZOOM
W NDOW

MOVE ZOOM
START

MOVE ZOOMm
STOP

ZOOM OFF
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. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: SPACing LIN |

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:
. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency

CENTer :
CENTer :

CENTer :
CENTer :

CENTer :
CENTer :

CENTer :
CENTer :

CENTer :
CENTer :

CENTer :
CENTer :

. CENTer :

STEP:
STEP:

STEP:
STEP:

STEP:
STEP:

STEP:
STEP:

STEP:
STEP:

STEP:
STEP:

STEP

sans fonction dans le mode télécommande

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency:

LOG

LI NK SPAN;
LI NK: FACTor

LI NK RBW
LI NK: FACTor

LI NK SPAN;
LI NK: FACTor

LI NK RBW
LI NK: FACTor

LI NK SPAN;
LI NK: FACTor

LI NK RBW
LI NK: FACTor

<num val ue>

SPAN <num val ue>

SPAN: LI NK START

SPAN: LI NK CENTer

SPAN: LI NK STOP

SPAN OHZ ou

MODE CW |

SPAN: FULL

sans fonction dans le mode télécommande

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

6.260

TRACe<1. .. 4>:
TRACe<1. . . 4>:
TRACe<1. .. 4>:
TRACe<1. . . 4>:
TRACe<1. .. 4>:

FI Xed

X[ : SCALe] :

X[ : SCALe] :

X[ : SCALe] :

X[ : SCALe] :

X[ : SCALe] :

ZOOM ON|

10PCT

10PCT

50PCT

50PCT

<num val ue>

<num val ue>

OFF

ZOOM : FREQuency] : CENTer

<num val ue>

ZOOM : FREQuency] : STARt

<num val ue>

ZOOM : FREQuency] : STOP

<num val ue>

ZOOM CFF

F-16



FSE Commande manuelle / a distance: Analyse du signal
FREQ AXI S . [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: SPACing LIN | LOG
LIN LOG
Groupe de touches LEVEL
REF
REF : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>: Y[: SCALe] : RLEVel <num val ue>
LEVEL
REF LEVEL : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>: Y[: SCALe] : RLEVel : OFFSet <num val ue>
OFFSET
GRI D : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>: Y[ : SCALe] : MODE ABSol ut e| RELati ve
ABS/ REL
UNIT .
dBm : CALCul at e<1| 2>: UNI T: POMNer  DBM
4BV : CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBW
: CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBUV
dBuv
: CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBUA
dBuA
dBpW : CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBPW
4B/ : CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBW_MHZ
I, : CALCul at e<1| 2>; UNI T: POMr DBUA_MHZ
: CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer DBW_MHZ
vaLT : CALCul at e<1| 2>: UNI T: POWer  VOLT
EERE : CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer AMPer e
VATT : CALCul at e<1| 2>: UNI T: PONer  WATT
PROBE CODE :UNI T<1| 2>: PROBe ON | OFF
ON / OFF
ATTEN STEP .1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: STEPsi ze 1dB | 10dB (seulement avec option FSE-B13)
1dB / 10dB
RF ATTEN . I NPut <1| 2>: ATTenuat i on <num val ue>
MANUAL
ATTEN AUTO : 1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO MODE NORMaI ;
NORVAL .1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON
ATTEN AUTO .1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO. MODE LNGO se;
LOW NO SE : I NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON
ATTEN AUTO : 1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO MODE LDl Stortion;
LOW DI ST .1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON
M XER ;I NPut <1| 2>: M Xer <num.val ue>
LEVEL

1065.6016.13
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Commande manuelle / a distance: Analyse du signal

FSE

MAX LEVEL
AUTO

MAX LEVEL
MANUAL

RANGE

LOG ...

LI NEAR/ %

LI NEAR/ dB

LOG MANUAL

GRI D
ABS/ REL

Touche INPUT

I NPUT

RF ATTEN
MANUAL

ATTEN AUTO
NORMAL

ATTEN AUTO
LOW NO SE

ATTEN AUTO
LOW DI ST

M XER
LEVEL

ATTEN STEP
1dB / 10dB

| NPUT
SELECT

RF | NPUT
50 OHM

RF | NPUT

75 OHM RAM

RF | NPUT

750HM RAZ

1065.6016.13

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :
: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :
: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :
: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] :

© 1 NPut <1 2>:

o1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:

© 1 NPut <1 2>:
o1 NPut <1 2>:

o1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:

© 1 NPut <1 2>:

-1 NPut <1| 2>

: I NPut <1| 2>

-1 NPut <1| 2>

ATTenuat i

ATTenuat i
ATTenuat i

ATTenuat i
ATTenuat i

ATTenuat i
ATTenuat i

on

on:
on:

on:
on:

on:
on:

TRACe<1. .. 4>: Y[: SCALe] : RVALue: AUTO ON

TRACe<1. .. 4>: Y[ : SCALe] : RVALue: AUTO OFF;
TRACe<1. .. 4>: Y[ : SCALe] : RVALue <num val ue>

TRACe<1...4>:Y: SPACing LOCGarithm c;
TRACe<1...4>:Y[: SCALe] <numval ue>
TRACe<1. . .4>:Y: SPAC ng PERCent
TRACe<1...4>:Y: SPAC ng LI Near
TRACe<1...4>:Y: SPACng LOGarithmc;
TRACe<1...4>:Y[: SCALe] <numval ue>

TRACe<1...4>:Y[: SCALe] : MODE ABSol ut e| RELati ve

<num val ue>

AUTO MODE NORMal ;
AUTO ON

AUTO MODE LNO se;
AUTO ON

AUTO MODE LDI Stortion;
AUTO ON

M Xer <num val ue>

ATTenuat i on: STEPsi ze 1dB | 10dB (seulement avec option FSE-B13)

.1 MPedance 50

.| MPedance: CORRecti on RAM

;1 MPedance: CORRecti on RAZ

6.262
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse du signal

Groupe de touches MARKER

NORMAL
MARKER : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>[ : STATe] ON | OFF;
1..4 : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: X <num val ue>;
: CALCul at e<1| 2>: MARKer<1...4>:Y?
SI GNAL : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: COUNt ON | OFF;
COUNT : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: COUNt : FREQuency?
MARKER
DEMOD
MKR DEMOD : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: DEMbdul ati on[ : STATe] ON | OFF
ON/ OFF
Y : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: DEMbdul ati on: SELect AM
= : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: DEMbdul ati on: SELect FM
MKR STOP : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. . 4>: FUNCt i on: DEMbdul at i on: HOLDof f <num val ue>
TI ME
O : SYSTem SPEaker <1| 2>: VOLune  <num val ue>
MARKER : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ZOOM <num val ue>
ZOoM
MARKER DI SPI ay<1| 2>: W NDow<1| 2>: M NFo ON | OFF (indication sur I'écran)
I NFO
ALL MARKER : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: ACFF
OFF
POVNER MEAS
SETTI NGS
SET NO OF . [ SENSe<1| 2>: ] POWer : ACHannel : ACPai rs <num val ue>
ADJ CHAN S
ACP : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on: POMer: PRESet  NADC| TETRA| PDC|
STANDARD PHS| CDPD| F8CDma| R8Cdma| F19Cdnma| R19Cdma | NONE | FO8Cdma | ROBCdma
| FOLOCDVA | ROL9CDMVA | TCDMa
CH FILTER : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on: POWer: CFl Lter ON | OFF
ON/ OFF
CHANNEL : [ SENSe<1| 2>: ] PONér : ACHannel : BANDwi dt h| BW Dt h[ : CHANnel ] <num val ue>
BANDW DTH . [ SENSe<1| 2>: ] POWer : ACHannel : BANDwi dt h| BW Dt h: ACHannel <num val ue>
. [ SENSe<1| 2>: ] POWMer : ACHannel : BANDwi dt h| BW Dt h: ALTer nat e<1| 2>
<num val ue>
CHANNEL : [ SENSe<1| 2>: ] PONér : ACHannel : SPACI ng[ : UPPer] <num val ue>
SPACI NG . [ SENSe<1| 2>: ] POWer : ACHannel : SPAC ng: ACHannel <num val ue>
. [ SENSe<1| 2>: ] POWMer : ACHannel : SPACi ng: ALTer nat e<1| 2> <num val ue>
EDI T :CALCul ate<1| 2>: LIMt<1...8> ACPower: ACHannel <num val ue>, <num val ue>
ACP LIMTS :CALCul ate<1| 2>: LI M t<1...8>: ACPower: ACHannel : STATe ON | OFF
: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: ACPower : ALTer nat e<1| 2> <num val ue>,
<num val ue>
: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: ACPower : ALTer nat e<1| 2>: STATe ON | OFF
LIMT : CALCul at e<1| 2>: LI M t: ACPower [ : STATe] ON | OFF
CHECK : CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: ACPower : ACHannel : RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: ACPower : ALTer nat e<1| 2>: RESul t ?
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Commande manuelle / a distance: Analyse du signal FSE

% POVER

BANDW DTH

CHANNEL
POVER

CP/ ACP
ABS/ REL

SET CP
REFERENCE

C'N

ADJACENT
CHAN POVER

ADJUST CP
SETTI NGS

OCCUPI ED
PWR BANDW

COUNTER
RESOL

SI GNAL
TRACK

NO SE

STEP

STEPSI ZE
AUTO

STEPSI ZE
MANUAL

MKR TO
STEPSI ZE

DELTA TO
STEPSI ZE

1065.6016.13

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4> FUNCt i on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on:

. [ SENSe<1| 2>: ] POMer : ACHannel : MODE ABSol

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4> FUNCt i on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4> FUNCt i on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4> FUNCt i on:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on:

6.264

. [ SENSe<1| 2>: ] POWMer : BANDwi dt h| BW Dt h <num val ue>

PONer : SELect CPOWer ;
PONer : RESul t ? CPOVer ;
POWer [ : STATe] OFF

ute| RELat i ve

. [ SENSe<1| 2>: ] POMer : ACHannel : REFer ence: AUTO ONCE

PONer : SELect CN;
PONer : RESul t ? CN;
POVWer [ : STATe] OFF

PONer : SELect CNO;
POWer : RESul t ? CNO;
POWer [ : STATe] OFF

POWer : SELect ACPower ;
PONer : RESul t ? ACPower ;
POVWer [ : STATe] OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] POWer : ACHannel : PRESet ADJust

POWer : SELect OBANdwi dt h |
BW dt h
POWer : RESul t ? OBANdwi dt h|
BW dt h
POWer [ : STATe] OFF

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: COUNt : RESol uti on <num val ue>

STRack[: STATe] ON | OFF

NO Se[ : STATe] ON | OFF;
NO Se: RESul t ?

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: STEP: AUTO ON | OFF

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: STEP[ : | NCRenent] <num val ue>

MSTep
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FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse du signal

DELTA

DELTA
dbo o o G}

PHASE
NO SE

REFERENCE
PO NT

REF PO NT
LEVEL

REF PO NT
LVL OFFSET

REF PO NT
FREQUENCY

REF PO NT
TI ME

REFERENCE
FI XED

DELTA MKR
ABS REL

ALL DELTA
OFF

STEP

STEPSI ZE
AUTO

MANUAL
STEPSI ZE

DELTA TO
STEPSI ZE

SEARCH

PEAK

NEXT
PEAK

NEXT PEAK
RI GHT

NEXT PEAK
LEFT

SUM MKR
ON/ OFF

SUMVARY
MARKER

1065.6016.13

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

DELTanar ker<1...4>[: STATe] ON | OFF
DELTamar ker <1. .. 4> X <num val ue>
DELTanar ker<1. .. 4>: X: RELat i ve?

DELTamar ker <1...4>; Y?

DELTamar ker <1. .
DELTamar ker <1. .

. 4> FUNCti on: PNO se[: STATe] ON | OFF
. 4> FUNCt i on: PNQ se: RESul t ?

DELTanar ker <1. . 4>: FUNCt i on: FI Xed: RPG nt : Y <num val ue>

DELTamar ker <1. . 4>: FUNCt i on: Fl Xed: RPQ nt : Y: OFFSet
<num val ue>

DELTanar ker <1. . 4>: FUNCti on: FI Xed: RPG nt : X <num val ue>

DELTamar ker <1. . 4>: FUNCti on: Fl Xed: RPQ nt: X <num val ue>

DELTanmar ker<1...4>: FUNCti on: Fl Xed[ : STATe] ON | OFF

DELTanar ker<1...4>: MODE ABSolute | RELative

DELTamar ker <1. .. 4>; ACFF

DELTanar ker <1. .. 4>: STEP: AUTO ON | OFF

DELTanar ker<1. .. 4>: STEP[ : | NCRenent] <num val ue>

MARKer <1. . . 4>: MAXi nun{ : PEAK]
DELTamar ker <1. .. 4>: MAXi mun{ : PEAK]

MARKer <1. .. 4>: MAXi mum NEXT
DELTamar ker <1. .. 4> MAXi mum NEXT

MARKer <1. .. 4> MAXi mum Rl GHt
DELTamar ker <1. .. 4> MAXi nrum Rl GHt

MARKer <1. .. 4>: MAXi mum LEFT
DELTamar ker <1. .. 4> MAXi mum LEFT

MARKer <1...4>: FUNCti on: SUMVar y[ : STATe] ON | OFF
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Commande manuelle / & distance: Analyse du signal FSE
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on: SUMVary: RVS[ : STATe] ON | OFF
RV : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMVar y: RVS: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMvar y: RVB: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMVar y: RVB: PHOLd: RESul t ?
N : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on: SUMvary: MEAN[ : STATe] ON | OFF
M - CALCul at e<1| 2>; MARKer <1. . . 4> FUNCL i on: SUMVar y: MEAN: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMvar y: MEAN: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMvar y: MEAN: PHOLd: RESul t ?
PEAK HOLD : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on: SUMvary: PHOLd ON | OFF
OV OFF
AVERAGE : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on: SUMVary: AVERage ON | OFF
ON OFF
SVEEEP . [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: COUNt <num val ue>
COUNT
ALL SUM MKR : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SUMVar y: ACFF
CFF
SEARCH LIM : CALCul at e<1| 2>: MARKer<1...4>: X: SLIM ts[: STATe] ON | OFF
QN CFF
SELECT sans fonction dans le mode télécommande
MARKER
ACTI VE sans fonction dans le mode télécommande
MKR/ DELTA
o : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: M Ni nun{ : PEAK]
X : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1. .. 4>: M Ni nun{ : PEAK]
NEXT : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: M N num NEXT
M N : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1. .. 4>: M Ni num NEXT
NEXT M N : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: M N num LEFT
LEFT : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker<1...4>: M N num LEFT
NEXT M N : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: M N num Rl GHt
Rl GHT : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker<1...4>: M N num Rl GHt
EXCLUDE LO : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. . .4>: LOEXcl ude ON | OFF
ON OFF
PEAK : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: PEXCur si on <num val ue>
EXCURSI ON
d : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: NDBDown <num val ue>
N dB DO : CALQul at e<1| 2>: MARKer <1. . . 4> FUNCt i on: NDBDown: STATe ON | OFF
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. . . 4>: FUNCt i on: NDBDown: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: NDBDown: FREQuency?
SHAPE FACT : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SFACt or (60dB/ 3dB)
60/ 3 dB : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCti on: SFACt or : STATe ON | OFF
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SFACt or : RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SFACt or : FREQuency?
SHAPE FACT : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on: SFACt or (60dB/ 6dB)
60/ 6 dB : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1...4>: FUNCt i on: SFACt or : STATe ON | OFF
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SFACt or : RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: SFACt or : FREQuency?
1065.6016.13 6.266 F-16



FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse du signal

MKR- >

PEAK

MR- >
CENTER

MKR- >
REF LEVEL

MR- >
CF STEPSI ZE

MKR- >
START

MR- >
STOP

MKR- >
TRACE

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

Groupe de touches LINES

D LI NES

DI SPLAY
LINE 1/2

THRESHOLD
LI NE

REFERENCE
LI NE

FREQUENCY
LINE 1/2

ou

TI ME
LINE 1/2

BASELI NE
CLI PPI NG

LIMTS

SELECT
LIMT LINE

NEW
LIMT LINE

NAVE

VALUES

1065.6016.13

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>

MARKer <1. .. 4> MAXi nun{ : PEAK]
DELTanar ker <1. .. 4>: MAXi nun{ : PEAK]

MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: CENTer

MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: REFer ence

MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: CSTep

MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: STARt

MARKer <1. .. 4> FUNCt i on: STOP

MARKer <1. .. 4>: TRACe <num val ue>
DELTamar ker <1. .. 4>: TRACe <num val ue>

DLI Ne<1| 2>: STATe ON | OFF;
DLI Ne<1| 2> <num val ue>

THReshol d ON | OFF;
THReshol d <num val ue>

RLI Ne: STATe ON | OFF;
RLI Ne <num val ue>

FLI Ne<1| 2>: STATe ON | OFF;
FLI Ne<1| 2> <num val ue>

TLI Ne<1| 2>: STATe ON | OFF;
TLI Ne<1| 2> <num val ue>

CTHReshol d: STATe ON | OFF
CTHReshol d <num val ue>

LIMt<1l...8> NAME <string>;
:LIMt<l...8> STATe ON | OFF

Voir EDIT LIMIT LINE

: CALCul at e<1| 2>

:LIMt<l...8> NAME <string>

sans fonction dans le mode télécommande
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Commande manuelle / a distance: Analyse du signal FSE

| NSERT sans fonction dans le mode télécommande
VALUE
DELETE sans fonction dans le mode télécommande
VALUE
SHIFT X :CALCul ate<l| 2> LIMt<1l...8> CONTrol : SH Ft <num val ue>
LIMT LINE
SHIFT Y :CALCul ate<1| 2>: LIM t<1...8> UPPer: SH Ft <numval ue>
LIMT LINE :CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> LOMr:SH Ft <num val ue>
SAVE s'effectue automatiquement dans le mode télécommande
LIMT LINE
EDIT LIMT :CALCul ate<l|2>:LIMt<1...8>UNT DB DBM PCT | DBUV|] DBMW | DBUA |
LI NE DBPW DBPT | WATT| VOLT | AMPere | DBUV_MHZ | DBMW_MHZ| DBUA MHZ |

DBUW M| DBW _MVHZ | DBUA M| DBUA MVHZ

:CALCul ate<l|2>:LIMt<1l...8> COMeNnt 'string’

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8> TRACe <num val ue>

:CALCul ate<1| 2>:LIMt<1l...8>: CONTrol [ : DATA] <num val ue>, <numval ue>..
:CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: CONTrol : DOVai n FREQuency| TI ME

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> CONTrol : OFFset <num val ue>

:CALCul at e<1| 2>: LI M t<1...8>: CONTrol : MODE RELati ve | ABSol ute
:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> CONTrol : SPACing LINear | LOGarithmc

: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: UPPer[: DATA] <numval ue>, <numval ue>..
:CALCul ate<1| 2>: LIM t<1...8>: UPPer: STATe ON | OFF

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8> UPPer: OFFset <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8> UPPer: MARG n <num val ue>

:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> UPPer: MODE RELative | ABSol ute
:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> UPPer: SPACing LINear | LOGarithmic

:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> LOMr[: DATA] <numval ue>, <numval ue>. .
:CALCul ate<l|2>:LIMt<1l...8> LOWMNr: STATe ON | OFF

:CALCul ate<l|2>:LIMt<1...8> LOMNr: OFFset <num val ue>

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> LOMNr: MARG n <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8>: LOMNr: MODE RELati ve | ABSol ute
:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> LOMr:SPACing LINear | LOGarithmc

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> FAL?
:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8>: CLEar[: | Mvedi at e]

CcoPY :CALCul ate<l|2>:LIMt<1l...8> COPY 1...8 | <nane>
LIMT LINE
DELETE :CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8>: DELete
LIMT LINE
¢ GrEEET :CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8>: CONTrol : OFFset <num val ue>
Y OFFSET :CALCul at e<1| 2>: LIMt<l...8>: UPPer: OFFset <num val ue>
:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> LOWMr: OFFset <num val ue>
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Groupe de touches TRACE

TRACE 1

CLEAR/
WRI TE

VI EW

BLANK

AVERAGE

MAX HOLD

M N HOLD

HOLD CONT
ON OFF

SVEEP
COUNT

DETECTOR

AUTO
SELECT

DETECTOR
AUTOPEAK

DETECTOR
MAX PEAK

DETECTOR
M N PEAK

DETECTOR
SAMPLE

DETECTOR
RVS

DETECTOR
AVERAGE

COPY. .

ANALOG TR
ON/ OFF

TRACE
MATH

T1-T2/ T3/ T4
+REF ->T1

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE SCALe

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE MAX

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE M N

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .

4>: MODE WRI Te

4>: MODE VI EW

4>[: STATe] OFF

4>: MODE AVERage ou

. 4> MODE MAXHol d ou

. 4> MODE M NHol d ou

. 4>: MODE: HCONt i nuous ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: COUNt <num val ue>

;[ SENSe<1| 2>: ] DETector<1...4>[: FUNCtion] : AUTO ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] DETect or<1...4>[: FUNCti on] APEak

;[ SENSe<1| 2>: ] DETector<1...4>[: FUNCtion] PCSitive

. [ SENSe<1| 2>: ] DETector<1...4>[: FUNCti on] NEGative

. [ SENSe<1| 2>: ] DETect or<1...4>[: FUNCti on] SAMWPl e

: [ SENSe<1| 2>: ] DETect or<1...4>[: FUNCti on] RMS

;[ SENSe<1| 2>: ] DETect or<1...4>[: FUNCt i on] AVERage

TRACe: COPY TRACE1| TRACE?| TRACE3| TRACE4 ,
TRACEL| TRACE2| TRACE3| TRACE4

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..

4>: MODE: ANALog ON | OFF

T1- REF
->T1

1065.6016.13

: CALCul at e<1| 2>: MATH<1. . . 4>: STATe ON

: CALCul at e<1| 2>: MATH<1. . . 4>[ : EXPRessi on] [ : DEFi ne] <expr>

: CALCul at e<1| 2>: MATH<1. . . 4>: STATe ON

: CALCul at e<1| 2>: MATH<1. . . 4>[ : EXPRessi on] [ : DEFi ne] <expr >
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ADJUST
TO TRACE

TRACE MATH
OFF

ASCl |
EXPORT

ASCl |
CONFI G

EDI T PATH

DECI M SEP

NEW
APPEND

HEADER
ON OFF

ASCI |
COMVENT

1065.6016.13

sans fonction dans le mode télécommande

: CALCul at e<1| 2>: MATH<1. . . 4>: STATe OFF

: MMEMbry: STCRe: TRACe 1...4,<path with file name>

Le chemin est indiqué lorsque les courbes de mesure sont mémorisées en format ASCII.

FORMat : DEXPor t : DSEPar at or PO Nt | COMVA

FORMat : DEXPor t : APPend[ : STATe] ON | OFF

FORMat : DEXPor t : HEADer [ : STATe] ON | OFF

FORMAt : DEXPor t : COMVent , conmrent *
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Groupe de touches SWEEP

COUPLI NG

RES BW
MANUAL

RES BW
AUTO

VI DEO BW
MANUAL

VI DEO BW
AUTO

SVEEP TI ME
MANUAL

SVEEP TI ME
AUTO

COUPLI NG
DEFAULT

COUPLI NG
RATI O

RBW/ VBW
SINE [ 1]

RBW/ VBW
PULSE [.1]

RBW/ VBW
NOI SE [ 10]

RBW / VBW
MANUAL

SPAN / RBW
AUTO [ 50]

SPAN / RBW
MANUAL

RBW 1kHz
ANA/ DI G

RBW <=1kHz
FFT/ NORM

MAIN PLL
BANDW DTH

TRI GGER

FREE RUN

VI DEO

1065.6016.13

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] : AUTO ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: AUTO ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: TI ME <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: Tl ME: AUTO ON | OFF

: [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] : AUTO ON,
. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: AUTO ON,
. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: TI ME: AUTO ON

BW Dt h: VI Deo: RATi o SI Ne

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ut i on] : RATi o 0. 02

: [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h|

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: RATi o SI Ne

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: RATi o PULSe

: [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: RATi o NOI Se

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: RATi o <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] : RATi o 0. 02

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ut i on] : RATi o <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] : MODE ANALog | DI G tal

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ut i on] : MODE: FFT ON | OFF

- [ SENSe<1| 2>: ] BANDW dt h| BW Dt h: PLL AUTQ HI GH| MEDi un{ LOW

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce | Mvedi at e

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce VI Deo
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : VI Deo <num val ue>
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LI NE

EXTERN

RF POVER

TRI GGER
DELAY

SLOPE
POS/ NEG

SVEEP

CONTI NUOUS
SVEEP

SI NGLE
SVEEP

SVEEP TI ME
AUTO

SVEEP TI ME
MANUAL

SVEEP
COUNT

GAP SVEEP
ON OFF

GAP SWEEP
SETTI NGS

TRI GGER
LEVEL

PRE TR GGER

TRG TO
GAP TI ME

GAP
LENGTH

GATE
ON / OFF

GATE
SETTI NGS

GATE
LEVEL

GATE MODE
LEVEL/ EDGE

GATE POL
POS/ NEG

GATE
DELAY
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: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce LI NE

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce EXTer nal

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal] -5.0...+5.0V
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce RFPower

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : HOLDof f <num val ue>

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe POSitive| NEGati ve

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<1|2>[: | Mvedi at €]

I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I NI Tiate<1|2>[: 1 Mvdi at €]

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: Tl ME: AUTO ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: TI ME <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: COUNt <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: GAP ON | OFF

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : VI Deo <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: GAP: PRETr i gger <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: GAP: TRGTogap <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: GAP: LENG h <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: EGATe ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: EGATe: LEVel <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: EGATe: TYPE LEVel | EDGE

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: EGATe: POLarity POSitive | NEGative

. [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: EGATe: HOLDof f <num val ue>
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GATE . [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: EGATe: LENG h <num val ue>
LENGTH
GATE . [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: EGATe: SOURce EXTer nal
EXTERN
GATE ;[ SENSe<1]| 2>: ] SW\Eep: EGATe: SOURce RFPower
RF POMER
GATE
ADJUST
GATE . [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: EGATe: LEVel <num val ue>
LEVEL
GATE MODE . [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: EGATe: TYPE LEVel | EDGE
LEVEL/ EDGE
GATE POL . [ SENSe<1| 2>: ] S\WEep: EGATe: POLarity POSitive | NEGative
POS/ NEG
GATE : [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: EGATe: HOLDof f <num val ue>
DELAY
GATE . [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: EGATe: LENG h <num val ue>
LENGTH
SVEEP TI ME . [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: TI ME <num val ue>
MANUAL
RES BW . [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] <num val ue>
MANUAL
VI DEO . [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo <num val ue>
MANUAL
VI DEO : [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: VI Deo: AUTO ON | OFF
AUTO
SGL SWEEP INITiate<l| 2>: DI SPlay ON | OFF
DI SP OFF I NI Ti at e<1| 2>[ : | Mvedi at e]
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Instrument de base - Réglages généraux

Groupe de touches DATA VARIATION

HOLD
UNLOCK sans fonction dans le mode télécommande
LOCK DATA sans fonction dans le mode télécommande
LOCK ALL sans fonction dans le mode télécommande
Si la largeur de pas est nécessaire, elle est entrée dans le sous-systéme du parameétre
STEP correspondant.
STEPSI ZE -
AUTO
STEPSI ZE -
MANUAL

Groupe de touches SYSTEM

DI SPLAY
L : DI SPl ay: FORMEt SING e
SPLIT : DI SPl ay: FORMat SPLi t
SCREEN
ACTI VE L'écran est sélectionné par le suffixe numérique a la fin de la commande.
SCREEN A
SCREEN --
COUPLI NG
MODE 2 I NSTrunent <1| 2>: COUPl e MODE
COUPLED
HORI ZONTAL : I NSTrunent <1| 2>: COUPl e X
SCALI NG
VERTI CAL ;I NSTrument <1| 2>: COUPl e Y
SCALI NG
COUPLI NG : I NSTrunent <1| 2>: COUPI e CONTT ol
CONTROL
SCREENS : I NSTrument <1| 2>: COUPl e NONE | ALL
UNCOUPLED
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CONFI G --
DI SPLAY
SELECT --
OBJECT
T — : DI SPl ay: CMAP: HSL <hue>, <sat >, <l une
— T : DI SPl ay: CVAP<1. .. 13>: HSL <hue>, <sat >, <l un»
SATURATI ON : DI SPI ay: CMAP<1. .. 13>: HSL <hue>, <sat >, <l un®»
DEFAULT : DI SPl ay: CVAP<1. .. 13>: DEFaul t
COLORS
PREDEFI NED : DI SPl ay: OMAP<1. . . 13>: PDEFi ned BLACk | BLUE | BROM | GREen | CYAN |
COLORS RED | MAGenta | YELLow | WH Te | DGRAy | LGRAy | LBLUe | LGREen | LCyan
| LRED | LMAGenta
LOGO ;DI SPlay: LOGO ON | OFF
ON OFF
FREQUENCY : DI SPI ay: ANNot at i on: FREQuency ON | OFF
OV OFF
DATA ENTRY -
FI ELD
DATAENTRY sans fonction dans le mode télécommande
X
DATAENTRY sans fonction dans le mode télécommande
Y
DEFAULT sans fonction dans le mode télécommande
POSI TI ON
DATAENTRY sans fonction dans le mode télécommande
OPAQUE
TI VE : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>]: TIME ON | OFF
ON COFF
DI SPLAY : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TEXT[ : DATA] <string>
COMVENT : DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TEXT: STATe ON | OFF
SCR. SAVER : DI SPl ay: PSAVer [ : STATe] ON | OFF
ON COFF
SCR. SAVER : DI SPI ay: PSAVer : HOLDof f <num val ue>
TI ME
CAL
CAL : CALi brati on: SHORt ?
SHORT
CAL : CALi bration[:ALL]?
TOTAL
CAL : CALi br ati on: BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ut i on] ?
RES BW

1065.6016.13
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CAL : CALi brati on: LDETect or ?
LOG
CAL : CALi brati on: LOSuppr essi on?
LO SUPP
CAL : CALi bration: | Q?
1/Q
CAL CORR : CALi brati on: STATe ON | OFF
ON OFF
CAL sans fonction dans le mode télécommande
RESULTS
PRESEL : CALi br at i on: PPEak?
PEAK
I NFO
FI RMAARE *| DN?
VERSI ON
HARDWARE+ *OPT?
OPTI ONS : SYSTem Bl NFo?
* ?
SELFTEST TST?
EXECUTE *TST?
TEST
SYSTEM : SYSTem ERRor ?
MESSAGES
CLEAR : SYSTem ERRor ?
VESSAGE
CLEAR ALL --
MESSAGES
UPDATE --
MESSAGES
* ?
OPTI ONS Sk
STATI STIC o
ATT Interrogation des compteurs d'atténuateurs dans I'appareil de base :
SW TCHES : DI AGnhosti c: | NFO CCQunt : ATTenuat i on<1| 2| 3>
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Groupe de touches CONFIGURATION

MODE
: I NSTrunent <1| 2>[ : SELect ] SANal yzer
LIGEVZER . I NSTr unent <1| 2>: NSELect 1
TRACKI NG QUTPut [ : STATe] ON | OFF
GENERATOR
VECTOR : I NSTrunent <1| 2>[ : SELect ] ADEMbd | DDEMbd
ANALYZER . I NSTr unent <1| 2>: NSELect 2] 3
— FEED i [ SENSe<1| 2>:]1TV[: STATe] ON | OFF
GSM VB : I NSTrunent <1| 2>[ : SELect ] MGSM
ANALYZER . I NSTr unent <1| 2>: NSELect 5
GSM BTS : I NSTrunent <1| 2>[ : SELect ] BGSM
ANALYZER : I NSTrunent <1| 2>: NSELect 4
SETUP
TRANSDUCER o
TRANSDUCER . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect <nane>
FACTOR : [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer [ : STATe] ON | OFF
TRANSDUCER . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect <nane>
SET . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET[ : STATe] ON | OFF
EDI T TRD . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SCALi ng LI Near | LOGarithm c
FACTOR . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : COMMent <stri ng>
TRD FACTOR . [ SENSe<1]| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : SELect <nane>
NAMVE
TRD FACTOR . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer: UNI T <stri ng>
UNIT
TRD FACTOR . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : DATA <freqg>, <l evel >. .
VALUES
| NSERT sans fonction dans le mode télécommande
LI NE
DELETE sans fonction dans le mode télécommande
LI NE
SAVE TRD s'effectue automatiquement dans le mode télécommande
FACTOR
EDI T TRD ;[ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: BREak ON | OFF
SET . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: COMMENnt <stri ng>
TRANSD SET . [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: SELect <nane>
NAMVE
TRANSD SET ;[ SENSe<1| 2>: ] CORRecti on: TSET: UNI T <string>
UNI T
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TRANSD SET
RANGES

| NSERT
LI NE

DELETE
LI NE

SAVE TRD
SET

NEW
FACT/ SET

DELETE
FACTOR/ SET

OPTI ONS

REFERENCE
I NT/ EXT

EXT REF
FREQUENCY

SERVI CE

I NPUT RF

I NPUT CAL

NO SE
SOURCE

REFERENCE
ADJUST

REFERENCE

REFERENCE
PROG

SERVI CE
FUNCTI ON

ENTER
PASSWWORD

GENERAL
SETUP

GPI B
ADDRESS

USER PORT
A B
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. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: RANGe<1. .. 10> <freqg>, <freql >, <nane>. .

sans fonction dans le mode télécommande

sans fonction dans le mode télécommande

s'effectue automatiquement dans le mode télécommande

voir EDIT TRD FACTOR ou EDIT TRD SET

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TRANsducer : DELet e

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: TSET: DELet e

sans fonction dans le mode télécommande

. [ SENSe<1| 2>: ] ROSGi | | at or : SOURce | NTer nal | EXTer nal

. [ SENSe<1| 2>: ] ROSGi | | at or : EXTer nal : FREQuency <num val ue>

: DI AGnosti c: SERVi ce: | NPut [ : SELect] RF

: DIl AGnostic: SERVi ce: | NPut [ : SELect] : CALi bration

: Dl AGnost i ¢: SERVI ce: NSQur ce ON | OFF

i [ SENSe<1| 2>:]ROSCi |  ator: [ I NTernal :] TUNe <num val ue>

;[ SENSe<1| 2>: ] ROSGCi |  ator: [ | NTer nal : ] TUNe: SAVe

: DI AGnosti c: SERVi ce: FUNCt i on <num val ue>, <num val ue>. ..

: SYSTem PASSwor d[ : CENabl e] <string>

: SYSTem COMMUNI cat e: GPI B[ : SELF] : ADDRess 0...30

: 1 NPut <1] 2>: UPORt <1| 2>[ : VALue] ?

o1 NPut <1| 2>: UPORt <1| 2>: STATe ON | OFF

: OUTPut <1| 2>: UPORt <1| 2>: STATe ON | OFF

: QUTPut <1| 2>: UPORt <1| 2>[ : VALue] <Bi nary>
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COM PORT
1/2

TI ME

DATE

MOUSE

EXTERNAL
KEYBOARD

MONI TOR
CONNECTED

KEY CLI CK
ON OFF

FI RMAARE
UPDATE

: SYSTem COMMuUNI cat e: SERi al <1| 2>: CONTrol : DTR I BFull | OFF

: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>: CONTr ol : RT

: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>[ : RECei ve] :
: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>[ : RECei ve] :
: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>[ : RECei ve] :
: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>[ : RECei ve] :
: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al <1| 2>[ : RECei ve] :

: SYSTem TI ME 0...23, 0...59, 0...59

. SYSTem DATE <nune, <numne, <nUP>

S IBFull | OFF
BAUD  <numval ue>
BITS 7| 8

PAR ty[: TYPE] EVEN| ODD| NONE
SBITs 1|2
PACE XON | NONE

sans fonction dans le mode télécommande (nicht FSE mit Windows NT-Rechner)

sans fonction dans le mode télécommande (nicht FSE mit Windows NT-Rechner)

sans fonction dans le mode télécommande (seulement FSE avec Windows NT)

sans fonction dans le mode télécommande

sans fonction dans le mode télécommande

Groupe de touches STATUS

LOCAL

1065.6016.13

Messages d'appareil "Go to LOCAL (GTL)"
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Groupe de touches HARDCOPY

: HCOPy[ : | Mvedi at e<1]| 2>]
START
SETTI NGS
CoPY 1 HCOPy: | TEM ALL
SCREEN
COoPY : HOOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TRACe: STATe  ON | OFF
TRACE
COoPY : HCOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TABLe: STATe ON | OFF
TABLE
SELECT --
QUADRANT
UPPER : HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 1
LEFT
LOAER : HCOPy : PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 2
LEFT
UPPER : HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 3
Rl GHT
LOAER : HCOPy : PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 4
Rl GHT
FULL : HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: FULL
PAGE
ENTER --
TEXT
COMVENT :HCOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TEXT  <string>
SCREEN A/ B
e :HCOPy: | TEM LABel : TEXT  <string>
HARDCOPY : HCOPy: DEVi ce: LANGuage WWMF| EWMF | BMP | GDI (avec calculateur Windows NT)
DEVI CE : HCOPy: DEViI ce: LANGuage HPGL| PCL4| PCL5| POSTscript| ESCP] WWF| PCX|
HP7470| EPSON24| EPSON24C| PCL4_C| PCL4_C3|
LASER]| DESKJ| DESKJ_C| DESKJ_C3| HPGL_LS|
HP7470LS (avec DOS calculateur/sans calculateur)
SETTI NGS : HCOPy: DESTi nati on<1| 2>  <string>
DEVI CE 1/2 : MMEMory: NAME <fil e_nane>
: HOOPy: | TEM FFEed<1] 2>: STATe ON | OFF
: HCOPy: PACGE: ORI ent at i on<1| 2> LANDscape | PORTrait
: HCOPy: DEVi ce: PRESet <1| 2> ON | OFF (non valable pour le FSE doté d'un contrdleur
Windows NT)
: HCOPy: DEVi ce: RESol uti on<1| 2> 150 | 300 (non valable pour le FSE doté d'un
contréleur Windows NT)
ENABLE Le périphérique de sortie a utiliser est spécifié sous forme d'un suffixe numérique dans
DEV1/ DEV2 HCOPy:IMMediate
COLOR : HCOPy: DEVi ce: COLor ON | OFF
ON/ OFF
TRC COLOR : HCOPy: | TEM W NDow<1| 2>: TRACe: CAl Ncrenent ON | OFF
AUTO | NC
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FSE Commande manuelle / a distance: Reglages généraux

Groupe de touches MEMORY

CONFI G
EDI T : MMEMory: MSI S <devi ce>
PATH : MVEMbry: CDI Rect ory <directory_nane>
: MMEMbry: DELet e <fil e_nane>
ElanE : MMEMory: RDI Rect ory <directory_nane>
FORVAT :MMEMory: INITiali ze <nsus>
DI SK
MAKE : MVEMbry: MDI Rect ory <directory_nane>
DI RECTORY
RENANE : MMEMory: MOVE <fil e_source>, <file_destination>
SORT sans fonction dans le mode télécommande
MODE
ooPY : MMEMory: COPY <fil e_source>, <file_destination>
SAVE
EDI T : MMEMbry: STORe: STATe 1, <fil e_nane>
NAVE
EDI T Le chemin fait partie du nom de fichier.
PATH
EDI T : MMEMory: COMMENt <string>
COMVENT
SELECT | TEMS --
TO SAVE
SELECT : MVEMbry: SELect[: | TEM : GSETup ON | OFF
| TEMS : MMEMory: SELect[: | TEM : HWsettings ON | OFF
: MMEMbry: SELect[: | TEM : TRACe<1...4> ON | OFF
: MMEMory: SELect[: 1 TEM : LI Nes[: ACTive] ON | OFF
: MMEMbry: SELect[: | TEM : LI Nes: ALL ON | OFF
: MMEMory: SELect[: | TEM : CSETup ON | OFF
: MVMEMbry: SELect[: | TEM : HCOPy ON | OFF
: MMEMbOry: SELect [: | TEM : MACRos ON | OFF
: MMEMbry: SELect[: | TEM : SCData ON | OFF
: MMEMory: SELect [ : | TEM : TRANsducer[: ACTi ve] ON | OFF
: MMEMory: SELect [ : | TEM : TRANsducer: ALL ON | OFF
: MMEMory: SELect[: | TEM : CVL[: ACTive] ON | OFF
: MMEMbry: SELect[: |1 TEM : CVL: ALL ON | OFF
ENABLE : MVEMbry: SELect[: | TEM : ALL
ALL | TEMS
Dl SABLE : MMEMbry: SELect [: | TEM : NONE
ALL | TEMS
DEFAULT : MVEMbry: SELect [ : | TEM : DEFaul t
CONFI G
DATA SET -
LI ST
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Commande manuelle / & distance: Reglages généraux

FSE

DATA SET
CLEAR

DATA SET
CLEAR ALL

RECALL

EDI T
NAVE

EDI T
PATH

AUTO
RECALL

SELECT | TEMS
TO RECALL

SELECT
| TEMS

ENABLE
ALL | TEMS

DI SABLE
ALL | TEMS

DEFAULT
CONFI G

DATA SET
LI ST

DATA SET
CLEAR

DATA SET
CLEAR ALL

1065.6016.13

: MMEMory: CLEar : STATe 1, <fil e_nane>

: MMEMbry: CLEar : ALL

: MMEMory: LOAD: STATe 1, <fil e_nane>

Le chemin fait partie du nom de fichier.

: MMEMory: LOAD: AUTO 1, <fil e_nane>

: MMEMory: SELect[: | TEM : GSETup ON | OFF

: MVEMory: SELect[: | TEM : HWBetti ngs ON | OFF

: MMEMory: SELect[: | TEM : TRACe<1...4> ON | OFF

: MVMEMory: SELect[: | TEM : LI Nes[: ACTi ve] ON | OFF
: MMEMory: SELect[: 1 TEM : LI Nes: ALL ON | OFF

: MMEMbry: SELect[: | TEM : CSETup ON | OFF

: MMEMory: SELect[: 1 TEM : HCOPy ON | OFF

: MMEMbry: SELect [ : | TEM : CDATa ON | OFF

: MMEMDOry: SELect[: | TEM : MACRos ON | OFF

: MMEMbry: SELect[: | TEM : SCData ON | OFF

: MMEMory: SELect [ : | TEM : TRANsducer [ : ACTi ve] ON |
: MMEMbry: SELect [ : | TEM : TRANsducer : ALL ON | OFF
: MMEMory: SELect[: | TEM : CVL[: ACTive] ON | OFF

: MMEMbry: SELect[: | TEM : CVL: ALL ON | OFF

: MVEMory: SELect[: | TEM : ALL

: MVMEMory: SELect [: | TEM : NONE

: MVEMbry: SELect [ : | TEM : DEFaul t

: MMEMbry: CLEar : STATe 1, <fil e_nane>

: MVEMory: CLEar : ALL

6.282
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FSE Commande manuelle / a distance: Reglages généraux

Touche USER

USER
MACRO sans fonction dans le mode télécommande
1...7
DEFI NE sans fonction dans le mode télécommande
MACRO
RECORD sans fonction dans le mode télécommande
ON OFF
DEFI NE sans fonction dans le mode télécommande
PAUSE
DELETE sans fonction dans le mode télécommande
MACRO
MACRO sans fonction dans le mode télécommande
TI TLE
SELECT sans fonction dans le mode télécommande
MACRO
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle FSE
Mode de fonctionnement "Analyse vectorielle du signal" (option FSE-B7)
Groupe de touches CONFIGURATION - Démodulation numérique
-
VECTOR -
ANALYZER
Dl G TAL
STANDARD
PWI : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet PWI
WCPE
1S-95 CDMVA | : [ SENSe<1| 2>:] DDEMbd: PRESet F95Cdna | FQCDma
FWD CH
1S 95 COVA | [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet R95Cdna | RQCDma
REV CH
APCC25 : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet APCO25CAFM
CAFM
APCO25 : [ SENSe<1| 2>: | DDEMbd: PRESet APCO25CQPSK
CQPSK
NADC : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet RNADC
REV CH
PoC WP : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet  PDCup
— : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet TFTS
Y : [ SENSe<1| 2>: | DDEMbd: PRESet GSM | DCS1800 | PCS1900
- : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet EDGe
NADC : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet FNADc
FWD CH
J—. : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet CDPD
eCT : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet DECT
— : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet CT2
DG : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet PDCDown
s . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMod: PRESet PHS
TETRA : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet TETRa
T . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet ERMes
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle

Jy : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet MODacom

— : [ SENSe<1| 2>: | DDEMbd: PRESet F16

s : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet F322

— : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet F324

SEIT : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRESet F64

DI Gl TAL ::INSTrument[: SELect] DDEMbd
DEMOD : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: FORMat  QPSK | PSK | MSK | Q@AM | FSK
. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: QPSK: FORMEt NORMal | DI FFerential | OFFSet | DPl4
: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PSK: NSTat e 2| 8
. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PSK: FORMat NORMal | Dl FFerential | N3Pi 8
: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: MSK: FORMat TYPEL | TYPE2 | NORMal | DI FFerential
: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: QAM NSTat e 16
: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: FSK: NSTate 2 | 4
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: DDEMbd: RESul t ? MERM MEPK| MEPS|
PERM PEPK| PEPS| EVRM EVPK| EVPS| IQOF| 1Q M ADR FERR DEV|
FSRM FSPK| FSPS| RHQ FEPK
MODULATI ON --
PARAMETERS
SYMBOL : [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SRATe <num val ue>
RATE
S| DE BAND ;[ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SBANd NORMal | | NVer se
NORM | NV
VEAS . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: FI LTer : MEASur enent  OFF | RCOSi ne | RRCosi ne |
FI LTER GAUSsian | B22 | B25 | B44 | QFM FMP5 | GQFR| FR95 | QRM RWB5 | QRR| RR95

| A25Fm| EMES | EREF

REFERENCE . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: FI LTer : REFerence RCOSi ne | RRCosine | GAUSsi an |

FI LTER B22 | B25 | B44 | QFMFW5 | QFRIFRO5 | QRM RWB5 | QRR| RR95 | A25Fm |
EMES | EREF
ALPHA BT . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: FI LTer : ALPHa <num val ue>
FSK REF : CALCul at e<1| 2>: FSK: DEVi at i on: REFer ence <num val ue>
DEVI ATI ON

NORMAL| ZE . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: NORMal i ze ON | OFF

ON / OFF
MEAS RESULT o
MAGNI TUDE . CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ TCAP
CAP BUFFER
MEAS :CALCul at e<1| 2>: FEED ‘' XTI M DDEM MEAS'
SI GNAL Interrogation:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: DDEMbd: RESul t ? MERM MEPK| MEPS|
PERM PEPK| PEPS| EVRM EVPK| EVPS| IQOF| 1Q M ADR FERR DEV|
FSRM FSPK| FSPS| RHQ FEPK
Les instructions suivantes permettent de définir la représentation a I'écran :
e e : CALCul at e<1| 2>: FORVat MAGN t ude
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle

FSE

: CALCul at e<1| 2>: FORVat PHASe

PHASE
FREQUENCY : CALCul at e<1| 2>: FORVat FREQuency
REAL/ | MAG : CALCul at e<1| 2>: FORMat Rl Mag
PART
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORMat FEYE
[ FREQY
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORVAt | EYE
[
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORMat QEYE
[
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORVat TEYE
TRELLI S
POLAR [1Q : CALCul at e<1| 2>: FORMat COWP
VECTCR
POLAR [1 QY : CALCul at e<1| 2>: FORMat CONS
CONSTELL
SYMBOL : DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: SYMBol DOTS | BARS | OFF
DI SPLAY
PHASE W\RAP : CALCul at e<1| 2>: FORVat PHASe | UPHase
ON/ OFF
EYE : DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: EYE: COUNt <num val ue>
LENGTH
REFERENCE : CALCul at e<1| 2>: FEED ‘ XTI M DDEM REF’
SI GNAL Interrogation:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: DDEMbd: RESul t ? MERM  MEPK]
PERM PEPK| PEPS| EVRM EVPK| EVPS| IQOF| I1Q M ADR FERR| DEV|
FSRM FSPK| FSPS| RHQ FEPK
Les instructions suivantes permettent de définir la représentation a I'écran :
MAGN TUDE : CALCul at e<1| 2>: FORVat MAGN t ude
S : CALCul at e<1| 2>: FORVat PHASe
FREQUENCY : CALCul at e<1| 2>: FORVat FREQuency
REAL/ | MAG : CALCul at e<1| 2>: FORMat Rl Mag
PART
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORVat FEYE
[ FREQY
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORMat | EYE
[
EYE DI AG 1 CALCul at e<1| 2>: FORMat QEYE
[
EYE DI AG : CALCul at e<1| 2>: FORMat TEYE
TRELLI S
PAAR[1Q : CALCul at e<1| 2>: FORMat COWP
VECTCR
POLAR [ Q : CALCul at e<1| 2>: FORMat CONS
CONSTELL
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle
SYMBOL : DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: SYMBol DOTS | BARS | OFF
DI SPLAY
PHASE WRAP | : CALCul at e<1| 2>: FORVat PHASe | UPHase
ON/ OFF
EYE : DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: EYE: COUNt <num val ue>
LENGTH
ERROR : CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ XTI M DDEM ERR MPH
Sl GNAL Interrogation:
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: DDEMbd: RESul t ? MERM MEPK| MEPS|
PERM PEPK| PEPS| EVRM EVPK| EVPS| I QOF| 1Q M ADR| FERR DEV|
FSRM FSPK| FSPS| RHQ FEPK
Les instructions suivantes permettent de définir la représentation a I'écran :
e TUTE : CALCul at e<1| 2>: FORVat MAGNI t ude
= : CALCul at e<1| 2>: FORVat PHASe
FREQUENCY : CALCul at e<1| 2>: FORVat FREQuency
REAL/ | MAG 1 CALCul at e<1| 2>: FORMat Rl Mag
PART
ERROR VECT : CALCul at e<1| 2>: FORVat  MAGNI t ude
MAGNI TUDE : CALCul at e<1| 2>: FEED * XTI M DDEM ERR: VECT’
POLAR[1Q : CALCul at e<1| 2>: FORVat COWP
VECTCR : CALCul at e<1| 2>: FEED ‘ XTI M DDEM ERR: VECT’
POLAR [ Q : CALCul at e<1| 2>: FORMat CONS
CONSTELL : CALCul at e<1| 2>: FEED * XTI M DDEM ERR: VECT’
SYMBOL DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. ..4>: SYMBol DOTS | BARS | OFF
DI SPLAY
SYMB TABLE : CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ XTI M DDEM SYMB'
/  ERRORS
VENORY : [ SENSe<1| 2>: ] TCAPture: LENG h 1024 | 2048 | 4096 | 8192 | 16384
Sl ZE
FRANVE . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: TI ME <num val ue>
LENGTH
RESULT . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: TI ME <num val ue>
LENGTH
POl NTS . [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: PRATe 1| 2| 4| 8| 16
PER SYMBOL
TR GER Voir paragraphe "SWEEP - TRIGGER"
RANGE Voir paragraphe "LEVEL - RANGE"
I F --
BANDW DTH
| F BW . [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: RESol uti on: AUTO ON | OFF
AUTO
| F BW . [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h: RESol uti on <num val ue>
MANUAL
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle FSE

Groupe de touches CONFIGURATION - Démodulation analogique

MODE

VECTOR
ANALYZER

ANALOG
DEMOD

MODULATI ON
PARAVETER

H GH PASS
AF FILTER

LOW PASS
AF FILTER

VEI GHTI NG
AF FILTER

AF COUPL’ G
AC DC

SQUELCH
ON OFF

SQUELCH
LEVEL

S| DE BAND
NORM | NV

AM FM
DEEMPH

PRE DI SPL
ON CFF

MEAS
RESULT

AM
SI GNAL

FM
SI GNAL

PM
SI GNAL

MODULATI ON
SUMVARY

SUMVARY
SETTI NGS

1065.6016.13

: I NSTrunent <1| 2>[ : SELect] ADEMdd

SENSe<1| 2>: FI LTer: HPASs[ : STATe] ON | OFF
SENSe<1| 2>: FI LTer : HPASs: FREQuency <num val ue>

SENSe<1| 2>: FI LTer [ : LPASs] [: STATe] ON | OFF
SENSe<1| 2>: FI LTer [ : LPASs] : FREQuency <num val ue>

SENSe<1| 2>: Fl LTer: CCl Tt [: STATe] ON | OFF
SENSe<1| 2>: FI LTer : CVESsage[ : STATe] ON | OFF

SENSe<1| 2>: ADEMbd: AF: COUPI i ng AC| DC

SENSe<1| 2>: ADEMbd: SQUel ch[: STATe] ON | OFF
SENSe<1| 2>: ADEMbd: SQUel ch: LEVel <num val ue>
SENSe<1| 2>: ADEMbd: SBANd NORMal | | NVer se

SENSe<1| 2>: FI LTer : DEMPhasi s: TCONst ant <num val ue>

SENSe<1| 2>: FI LTer : DEMPhasi s: LI NK DI SPI ay| AUDi o

: CALCul at e<1| 2>: FEED ‘ XTI M AM
: CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ XTI M FM
: CALCul at e<1| 2>: FEED ‘ XTI M PM

: CALCul at e<1| 2>: FEED ‘ XTI M AMSunmary’
: CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ XTI M FMBSummary’
: CALCul at e<1| 2>: FEED *‘ XTI M PMSunmmary’
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: AM : RESul t ?]
PPEak | MPEak | MDDie | RVB
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: FM : RESul t ?]
PPEak | MPEak | MDDile | RVB | RDEV
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: PM : RESul t ?]
PPEak | MPEak | MDDie | RVB
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: AFRequency[ : RESul t ?]
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: FERRor [ : RESul t ?]
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMod: S| Nad: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: CARRi er [ : RESul t ?]
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle
AVERAGE SENSe<1]| 2>: MSUMrary: AHOLd[ : STATe] ON | OFF
HOLD ON
SVEEEP SENSe<1| 2>: SWEep: COUNt <num val ue>
COUNT
RELUNI T SENSe<1| 2>: MsSUMhary: RUNit  PCT | DB
DB %
| NDI CATI ON SENSe<1| 2>: MSUMrary: MODE ABSol ute | RELative
ABS REL
SET SENSe<1| 2>: MSUMrar y: REFer ence <num val ue>
REFERENCE
MEAS- > SENSe<1| 2>: MSUMvar y: REFer ence: AUTO ONCe
REF
SI NAD 1kHz : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: Sl Nad[ : STATe]
ON OFF : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1. .. 4>: FUNCt i on: ADEMbd: Sl Nad: RESul t ?
SUMVARY SENSe<1| 2>: MSUMmary: Ml Me <num val ue>
MEAS TI ME
REAL TI ME SENSe<1| 2>: ADEMbd: RTI Me[ : STATe] ON | OFF
ON CFF
SENSI TI V : QUTPut <1| 2>: AF: SENSi tivity <num val ue>
AF QUTPUT
T : SYSTem SPEaker <1| 2>: VOLune  <num val ue>
DEMOD SENSe<1| 2>: BANDwi dt h| BW Dt h: DEMbd <num val ue>
BANDW DTH
DEEMPHASI S SENSe<1| 2>: FI LTer : DEMPhasi s[: STATe] ON | OFF
ON OFF

Groupe de touches FREQUENCY

CENTER

CENTER
FREQUENCY

FREQUENCY
OFFSET

1065.6016.13

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: OFFSet <num val ue>
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle FSE

Groupe de touches LEVEL

REF

REF
LEVEL

REF LEVEL
OFFSET

RF ATTEN
MANUAL

ATTEN AUTO
NORMAL

ATTEN AUTO
LOW NO SE

ATTEN AUTO
Low DI ST

M XER
LEVEL

RANGE

Y PER DIV

REF VALUE
Y AXI'S

REF VALUE
X AXI'S

REF VALUE
POSI TI ON

SCALE UNI'T

Y UNT
LOG dB]

Y UNIT
LI NEAR

Y UNIT
DEG

Y UNIT
RAD

Y UNI T
DBM

Y UNIT
VOLT

Y UNIT
VATT

X UNIT
TI ME

X UNIT
SYMBCL

SENSI Tl V
AF OUTPUT

VOLUME
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: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>: Y[: SCALe] : RLEVel <num val ue>

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>: Y[: SCALe] : RLEVel : OFFSet <num val ue>

: I NPut <1| 2>: ATTenuat i on <num val ue>

: 1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO MODE NORMaI ;
.1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON

: 1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO. MODE LNG se;
.1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON

: 1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO MODE LDl Stortion;
.1 NPut <1| 2>: ATTenuat i on: AUTO ON

: I NPut <1| 2>: M Xer <num val ue>

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>:Y[: SCALe] : PDI Vi si on <num val ue>

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: Y[: SCALe] : RVALue <num val ue>

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: X[ : SCALe] : RVALue <num val ue>

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>:Y[: SCALe] : RPCSition 0..100PCT

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1]| 2>:

: QUTPut <1| 2>: AF:

. SYSTem SPEaker :

UNIT: PONer DB

UNI T: POMer  UNI Tl ess

UNI T: ANGLe DEG

UNI T: ANGLe RAD

UNI T: PONer  DBM

UNI T: POer  VOLT

UNI T: PONer WATT

XUNIT:TIME S

X:UNIT: TI ME SYMB

SENSi tivity <numval ue>

VOLumne <num val ue>
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FSE

Commande manuelle / a distance

: Analyse vectorielle

Touche INPUT

I NPUT

RF ATTEN
MANUAL

ATTEN AUTO
NORMAL

ATTEN AUTO
LOW NO SE

ATTEN AUTO
LOW DI ST

M XER
LEVEL

ATTEN STEP
1dB 10 dB

| NPUT
SELECT

RF | NPUT
50 OHM

RF | NPUT

75 OHM RAM

RF | NPUT

750HM RAZ

Groupe de touches

NORNMAL

MARKER
1..2

PALAR MARKER
Rl / MNPH

PALAR NARKER
DEG RAD

COUPLED
MARKER

MARKER
I NFO

ALL MARKER
OFF

1065.6016.13

© 1 NPut <1 2>:

o1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:

: 1 NPut <1 2>:
o1 NPut <1 2>:

o1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:
© 1 NPut <1 2>:

© 1 NPut <1 2>:

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: : READout

: CALCul at e<1| 2>: UNI T: ANGLe

: DI SPlay: W

ATTenuat i on <num val ue>

ATTenuat i on: AUTO MODE NORMaI ;
ATTenuat i on: AUTO ON

ATTenuat i on: AUTO. MODE LNO se;
ATTenuat i on: AUTO ON

ATTenuat i on: AUTO MODE LDI Stortion;
ATTenuat i on: AUTO ON

M Xer <num val ue>

.1 NPut <1| 2>: | MPedance 50

: 1 NPut <1| 2>: | MPedance: CORRect i on RAM

: 1 NPut <1| 2>: | MPedance: CORRect i on RAZ
MARKER

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>[ : STATe] ON | OFF;
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: X <num val ue>;
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: Y?

DEG | RAD

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: COUPI ed[ : STATe] ON |

ATTenuat i on: STEPsi ze 1dB | 10dB (seulement avec option FSE-B13)

MPHase | RI Magi nary

OFF

NDow<1| 2>: M NFo ON | OFF (indication sur I'écran)

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: ACFF

6.291
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle FSE
DELTA
DELTA : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>[ : STATe] ON | OFF
1/ 2 : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: X <num val ue>
: CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: Y?
DELTA MKR : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: MODE ABSol ute | RELative
ABS / REL
ALL DELTA : CALCul at e<1| 2>: DELTamar ker <1| 2>: ACFF
MARKER
SEARCH
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: MAXi nun{ : PEAK]
AEAX : CALCul at e<1| 2>: DELTamar ker <1| 2>: MAXi mun{ : PEAK]
ACTI VE MKR -
/ DELTA
o : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: M Ni nun{ : PEAK]
X : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: M Ni nun{ : PEAK]
ST oG : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: MAXi num APEak
| | : CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: MAXi num APEak
SUMVARY : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y[ : STATe] ON | OFF
ON OFF
SUMVARY -
MARKER
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MAXi nunf : STATe] ON | OFF
it [ AEAN : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MAXi mum RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MAXi num AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MAXi num PHOLd: RESul t ?
== : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVary: PPEak[ : STATe] ON | OFF
+ : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVarr y: PPEak: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvarr y: PPEak: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: PPEak: PHOLd: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MPEak[ : STATe] ON | OFF
=R : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MPEak: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MPEak: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvar y: MPEak: PHOLd: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVary: M DDl e[ : STATe] ON | OFF
*PEAK/ 2 : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVary: M DDl e: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvar y: M DDl e: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvar y: M DDl e: PHOLd: RESul t ?
o : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: RVB[ : STATe] ON | OFF
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1] 2>: FUNCt i on: SUMvar y: RVB: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: RVB: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvar y: RVB: PHOLd: RESul t ?
N : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvary: MEAN[ : STATe] ON | OFF
REA : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MEAN: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MEAN: AVERage: RESul t ?
: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: MEAN: PHOLd: RESul t ?
PEAK HOLD : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMvary: PHOLd ON | OFF
ON / OFF
AVERAGE HOLD : CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVary: AVERage ON | OFF
N/ CFF
1065.6016.13 6.292 F-16



FSE

Commande manuelle / & distance: Analyse vectorielle

SVEEP
COUNT

ALL SUIM MKR
OFF

SEARCH LIMT
N CFF

SELECT
MARKER

PEAK

MR -
TRACE

SELECT
MARKER

ACTI VE MKR
! DELTA

. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: COUNt <num val ue>

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: FUNCt i on: SUMVar y: ACFF

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: X: SLIM t s[ : STATe] ON |

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: MAXi nun{ : PEAK]

: CALCul at e<1| 2>: DELTanar ker <1| 2>: MAXi nun{ : PEAK]

: CALCul at e<1| 2>: MARKer <1| 2>: TRACe <num val ue>

sans fonction dans le mode télécommande

Groupe de touches LINES

D LI NES

DI SPLAY
LINE 1/2

REFERENCE
LI NE

THRESHOLD
LI NE

TI ME/ SYMB
1/2

LIMTS

SHECT LIMT
LI NE

NEWLIM T
LI NE

VALUES

| NSERT
VALUE

DELETE
VALUE

1065.6016.13

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1]| 2>:

: CALCul at e<1| 2>:
: CALCul at e<1| 2>:

: CALCul at e<1| 2>
: CALCul at e<1| 2>

THReshol d ON |

DLI Ne<1| 2>: STATe ON |
DLI Ne<1| 2> <num val ue>

RLI Ne: STATe ON | OFF;
RLI Ne <num val ue>

OFF;

THReshol d <num val ue>

TLI Ne<1| 2>: STATe ON |
TLI Ne<1| 2> <num val ue>

OFF;

CFF;

:LIMt<l...8> NAME <string>;
:LIMt<l...8> STATe ON | OFF

voir EDIT LIMIT LINE

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> NAME <string>

sans fonction dans le mode télécommande

sans fonction dans le mode télécommande

sans fonction dans le mode télécommande

6.293
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle FSE

SHI FT X
LIMT LINE

SH FT Y
LIMT LINE

SAVE
LIMT LINE

EDIT LIMT
LI NE

COPY LIMT
LI NE

DELETE LIMT
LI NE

X OFFSET

Y OFFSET

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1l...8> CONTrol : SH Ft <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> UPPer: SH Ft <num val ue>
:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> LOMr:SH Ft <num val ue>

s'effectue automatiquement dans le mode télécommande--

CALCul ate<1| 2> LIMt<l...8> UNIT DB DBM| RAD | DEG| PCT | HZ | S |
VOLT | WATT | UNITIess

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8> TRACe <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8> COMent 'string’

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1l...8> CONTrol [: DATA] <num val ue>, <numval ue>. .
: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: CONTrol : DOVai n FREQuency| TI ME
:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8>: CONTrol : OFFset <num val ue>

:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> CONTrol : MODE RELative | ABSol ute
:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> CONTrol :UNIT[: TIME] S| SYM

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1l...8> CONTrol : SPACing LI Near | LOGarithmc
:CALCul ate<l| 2>: LIMt<1...8> UPPer[: DATA] <numval ue>, <numval ue>. .
:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> UPPer: STATe ON | OFF

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8>: UPPer: OFFset <num val ue>

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> UPPer: MARG n <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8>: UPPer: MODE RELati ve | ABSol ute
:CALCul ate<1| 2>:LIMt<l...8> UPPer: SPACing LINear | LOGarithmc
:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> LOMr[: DATA] <numval ue>, <numval ue>. .
:CALCul ate<l|2>:LIMt<1l...8> LOWMNr: STATe ON | OFF

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> LOMNr: OFFset <num val ue>

:CALCul ate<l| 2> LIMt<1...8> LOMNr: MARG n <num val ue>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1...8>: LOMNr: MODE RELati ve | ABSol ute
:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> LOMr:SPACing LINear | LOGarithmc
:CALCul ate<1| 2>:LIMt<1...8> FAlL?

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1l...8>: CLEar[: | Mvedi at €]

:CALCul ate<l|2>:LIMt<l...8> COPY 1...8 | <nane>

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<l...8>: DELete

:CALCul ate<l| 2>:LIMt<1l...8>: CONTrol : OFFset <num val ue>

: CALCul at e<1| 2>: LIM t<1...8>: UPPer: OFFset <num val ue>
:CALCul ate<l| 2> LIMt<l...8> LOMr: OFFset <num val ue>

Groupe de touches TRACE

TRACE

AQEAR VR TE

VI EW

BLANK

CONTI NUQUS
WRI TE

AVERAGE

1065.6016.13

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: MODE WRI Te

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. . . 4>: MODE VI EW

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>[: STATe] OFF

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4> MODE:CWRite ON | OFF

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1... 4> MODE AVERage ou
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE SCALe

6.294 F-16



FSE

Commande manuelle / & distance: Analyse vectorielle

MAX HOLD

M N HOLD

SWEEP QOUNT

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4> MODE MAXHol d ou
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE MAX

: DI SPl ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4> MODE M NHol d ou
. [ SENSe<1| 2>: ] AVERage: MODE M N

. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: COUNt  <num val ue>

Groupe de touches SWEEP

COUPLI NG

| F BW
AUTO

| F BW
MANUAL

MAIN PLL
BANDW DTH

SVEEEP

CONTI NUQUS
SVEEP

SI NGLE
SVEEP

SVEEP
COUNT

SVEEP
TI ME

RESULT
LENGTH

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] : AUTO ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] <num val ue>

- [ SENSe<1| 2>: ] BANDw dt h| BW Dt h: PLL AUTQ HI GH| MEDi un{ LOW

I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]
21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<1|2>[: 1 Mvedi at €]
. [ SENSe<1| 2>: ] S\Eep: COUNt  <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] SWEep: TI ME <num val ue>

(seulement démodulation analogique)

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: TI ME <num val ue>
(seulement démodulation analogique)

Touche TRIGGER - Démodulation numérique

TRI GGER

FREE RUN

VI DEO

EXTERN

TRI GGER
OFFSET

1065.6016.13

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce | Mvedi at e

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce VI Deo
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : VI Deo <num val ue>

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce EXTer nal
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : EXTer nal <num val ue>

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : HOLDof f <num val ue>
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Commande manuelle / a distance: Analyse vectorielle

FSE

SLOPE
POS  NEG

MEAS ONLY
I F SYNC D

FI ND BURST
ON OFF

FI ND SYNC
ON OFF

SYNC
OFFSET

SYNC
PATTERN

SELECT
PATTERN

NEW SYNC
PATTERN

NAME

COMVENT

VALUE

SAVE
PATTERN

EDI T SYNC
PATTERN

DELETE
PATTERN

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe POSitive| NEGati ve

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: MONLy ON | OFF

: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: PULSe: STATe  ON | OFF

: [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: STATe ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: OFFSet <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: SELect <patt er n_nane>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: PATTern <stri ng>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: NAME <pat t er n_nane>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: COMMENnt <stri ng>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: DATA <stri ng>
. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: PATTern <stri ng>

(Le profil se régle dans I'appareil et un profil nommé remote.pat est mémorisé)

s'effectue automatiquement dans le mode télécommande

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: PATTern <stri ng>

. [ SENSe<1| 2>: ] DDEMbd: SEARch: SYNC: DELet e

Touche TRIGGER - Démodulation analogique

TRI GGER

FREE RUN

VI DEO

EXTERN

AF S| GNAL

SLOPE
POS/ NEG

TRI GGER
OFFSET

1065.6016.13

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce | Mvedi at e

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce VI Deo
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : VI Deo <num val ue>

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce EXTer nal

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal ] -5.0...+5.0V

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce AF
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel : AF -120. .. +120PCT
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe POSitive| NEGati ve

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : HOLDof f <num val ue>

6.296

F-16



FSE

Commande manuelle / a distance: Générateur suiveur

Mode de fonctionnement générateur suiveur (option FSE-B8/B9/B10 et B11)

Groupe de touches CONFIGURATION

MODE

TRACKI NG
GEN

SOURCE
ON OFF

SOURCE
POVER

POVER
OFFSET

SOURCE
CAL

CAL TRANS

CAL REFL

SHORT

CAL REFL

OPEN

NORMALI ZE

REF VALUE
POSI TI ON

REF VALUE

RECALL

FREQUENCY
OFFSET

MODULATI ON

EXT AM

EXT ALC

EXT FM

EXT 1/Q

1065.6016.13

: QUTPut <1| 2>[ : STATe] ON |

OFF

: SOURce: POMer [ : LEVel ][ : | Mvedi at e] [ : AMPLi t ude] <num val ue>

: SOURce: POMer [ : LEVel ][ : | Mvedi at e] : OFFSet <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:
. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:
. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:
. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:

METHod TRANsni ssi on
COLLect [: ACQui re] THRough

METHod REFLexi on
COLLect[: ACQui re] THRough

METHod REFLexi on
COLLect[: ACQuire] OPEN

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on[ : STATe] ON | OFF

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1...4>:Y[: SCALe] : RPCSi tion O...100PCT

: DI SPI ay[ : W NDow<1| 2>] : TRACe<1. .. 4>: Y[ : SCALe] : RVALue <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on:

RECal |

: SOURce: FREQuency: OFFSet <num val ue>

: SOURce: AM STATe ON | OFF

: SOURce: POWer : ALC. SOURce

: SOURce: FM STATe ON | OFF

: SOURce: DM STATe ON | OFF

I NTernal | EXTer nal
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Commande manuelle / & distance:Démodulation TV FSE

Mode de fonctionnement déemodulationTV (option FSE-B3)

Groupe de touches CONFIGURATION

MODE

TV DEMOD

VI DEO PQL
NEGATI VE

VI DEO POL
PCSI TI VE

625 LINE
SYSTEM

525 LINE
SYSTEM

PI CT/ SOUND
OFFSET

TV DEMOD
OFF

i [ SENSe<1| 2>:]1TV[: STATe] ON | OFF

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

SEQuence]

SEQuence]

SEQuence]

SEQuence]

VI Deo: SSI Gnal : POLarity NEGative

VI Deo: SSl Gnal : POLarity PCSitive

VI Deo: FORMat : LPFRane 625

VI Deo: FORMat : LPFRane 525

. [ SENSe<1| 2>: ] TV: PSOFf set <num val ue>

i [ SENSe<1| 2>:]1TV[: STATe] ON | OFF

Groupe de touches SWEEP

TRI GGER

TV

TV TRI GGER
SETTI NGS

VERT SYNC

HOR SYNC

VERT SYNC
EVEN FI ELD

VERT SYNC
QDD FI ELD

1065.6016.13

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

: TR Gger <1| 2> :

SEQuence] :

SEQuence] :

SEQuence] :

SEQuence] :

SEQuence] :

SOURce TV

VI Deo: Fl ELd: SELect ALL

VI Deo: LI NE: NUMBer <num val ue>

VI Deo: FI ELd: SELect EVEN

VI Deo: FI ELd: SELect ODD
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FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS

Mode de fonctionnement analyse GSM BTS (option FSE-K11)

Groupe de touches CONFIGURATION

MODE

GSM BTS
ANALYZER

SETTI NGS

EXTERNAL
ATTEN

ARFCN /
FREQUENCY

ARFCN

ARFCN
AUTCSELECT

FREQUENCY

POVNER
SETTI NGS

EXTERNAL
ATTEN

NOM NAL
QUTPUT PWR

POVER
CLASS

STATI C PWR
CTRL LEVEL

DYNAM PVR
CTRL LEVEL

STATI ON
TYPE

LI M T/ PWR
COUPLED

SI GNAL
POVER

LIMT LINE
REF POVER

LIMT
MARG N

SLOT NO.

SLOT NO.

1065.6016.13

2 I NSTrunent <1| 2>[ : SELect] BGSM

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: LOSS: | NPut [ : MAGNI t ude] <num val ue>

CONFi gur e[ : BTS] : ARFCn <num val ue>

CONFi gur e[ : BTS] : ARFCn: AUTO ONCE

SENSe<1| 2>: FREQuency: CENTer <num val ue>

LCSS: | NPut [ : MAGN t ude]

SENSe<1| 2>: CORRect i on: <num val ue>

CONFi gur e[ : BTS] : POer : EXPect ed <num val ue>

CONFi gure[: BTS] : PONér: CLASs <numwvalue> | ML | M| M3 | P1
CONFi gur e[ : BTS] : PONer : STATi ¢ <num val ue>

CONFi gur e[ : BTS] : PONér : DYNanmi ¢ <num val ue>

CONFi gure[: BTS]: STYPe NORMal | M CRo | PI CO

CONFi gur e[ : BTS] : PONer: COUPl ed ON | OFF

CONFi gur e[ : BTS] : PONer : EXPect ed <num val ue>

CONFi gure[: BTS]: PONéer: LIMt <numval ue>

:CALCul ate<1|2>:LIMt<1...8> MARG n <numval ue>

CONFi gur e[ : BTS] : CHANnel : SLOT 0...7
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS FSE

SLOT NO. CONFi gur e[ : BTS] : CHANnel : SLOT: AUTO ONCE

AUTOSELECT
- BOELE CONFi gur e[ : BTS] : CHANnel : TSC 0...7
CONFi gur e[ : BTS] : CHANnel : TSC: AUTO ON | OFF
TRI GGER o
T : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce | Mvedi at e
= : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce EXTer nal
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal ] -5.0...+5.0V
SLOPE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe PCSitive| NEGati ve
POS  NEG
TRI GGER --
ADJUST
FRANE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : FRAMe <num val ue>
COARSE
FRAMVE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : FRAMe <num val ue>
FI NE
AUTO FRAME =~ : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : FRAMe: AUTO ONCE
ADJUST
SLOT : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : SLOT <num val ue>
ADJUST
AUTO SLOT : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : SLOT: AUTO ONCE
ADJUST
TRI GGER : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal ] <num val ue>
LEVEL
SLOPE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe PCSitive| NEGati ve
POS NEG
DEFAULT CONFi gur e[ : BTS] : PRESet
SETTI NGS
= v o0 CONFi gur e[ : BTS] : NETWor k[ : TYPE] PGSM | PGSMB00
GSM 1800 CONFi gure[: BTS] : NETWOrk[: TYPE] DCS | GSML800
(DCS 1800)
GSM 1900 CONFi gure[: BTS] : NETWor k[ : TYPE] PCS | GSML900
(PCS 1900)
R GSM 900 CONFi gure[: BTS] : NETWOrk[: TYPE] RGSM | RGSMB0OO
e B CONFi gur e[ : BTS] : NETWor k[ : TYPE] GSMB50
PHASE | CONFi gur e[ : BTS] : NETWr k: PHASe 1
— CONFi gur e[ : BTS] : NETWor k: PHASe 2
PHASE |1+ CONFi gur e[ : BTS] : NETWr k: PHASe 2, PLUS
MODULATI ON : CONFi gure<1| 2>[: M5] : MTYPe GVBK | EDGE
GVBK  EDGE (seulement avec option FSE-K21)
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS
PHASE/ FREQ CONFi gur e: BURSt : PFERr or [ : | Mvedi at €]
ERROR
=vEL 21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<1|2>[: 1 Mvedi at €]
I NGLE : READ: BURS! : PERRor : RVB: STATUS?
: READ: BURSt : PERRor : RVS: AVERage?
: READ: BURSt : PERRor : RVB: MAXi nun?
: READ: BURSt : PERRor : PEAK: STATus?
: READ: BURSt : PERRor : PEAK: AVERage?
: READ: BURSE : PERRor : PEAK: MAXi nun?
: READ: BURSt : FERRor : STATus?
: READ: BURSt : FERRor : AVERage?
: READ: BURSt : FERRor : MAXi nun?
I NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]
CONTI NUQUS : FETCh: BURSt : PERRor : RVB: STATUS?
: FETCh: BURSt : PERRor : RVB: AVERage?
: FETCh: BURSE : PERRor : RVB: MAXi nun?
: FETCh: BURSt : PERRor : PEAK: STATus?
: FETCh: BURSE : PERRor : PEAK: AVERage?
: FETCh: BURSt : PERRor : PEAK: MAXi nun?
: FETCh: BURSt : FERRor : STATus?
: FETCh: BURSt : FERRor : AVERage?
: FETCh: BURSt : FERRor : MAXi nun?
NO. OF --
BURSTS
SET : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PFERr or : COUNt <num val ue>
MANUAL
SET TO --
STANDARD
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
PONER voir SETTINGS
SETTI NGS
X UNIT : CALCul at e<1| 2>: X: UNI T: TI ME S| SYM
SYMB TI ME
CONDI TI ONS : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PFERror: CONDi ti ons NORMal | EXTRene
NORM  EXTR
TR GGER voir SETTINGS
EDI T o
PHASE : CONFi gure<1| 2>[: BTS] : LI M t: PPEak <num val ue>
PEAK
PHASE : CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LI M t: PRVMS <num val ue>
RVB
FREQUENCY : CONFi gure<1| 2>[: BTS] : LI M t: FREQuency <num val ue>
USER LIM T : CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF
MODULATI ON : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy|[ : | Mvedi at e]
ACCURACY (seulement avec option FSE-K21)
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS FSE

SI NGLE

CONTI NUQUS

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

X UNIT
SYMB Tl ME

CONDI TI ONS
NORM  EXTR

TRI GGER

EDIT

RVMS EVM

PEAK EVM

ORI G OFFS
SUPPRESS

95%
PERCENTI LE

1065.6016.13

I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<l|2>[: 1 Mvkdiat €]
. READ: BURSt : MACCur acy: RMS: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: RMS: AVERage

. READ: BURSEt : MACCur acy: RMB: MAXi num

. READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: AVERage

- READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: MAXi num

. READ: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: STATus

. READ: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: AVERage

: READ: BURSE : MACCur acy: OSUPpr ess: MAXi num
. READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: AVERage
- READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: MAXi num
. READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: STATus

. READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: AVERage

: READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: MAXi num

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<1|2>[: | Mvedi at €]
: FETCh: BURSt : MACCur acy: RMS: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: RVB: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: RVB: MAXi num

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: MAXi num

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: MAXi num
: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: AVERage
: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: MAXi num
: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: MAXi mum

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy: COUNt <num val ue>

voir SETTINGS

voir SETTINGS

:CALCul ate<1| 2>:: X: UNIT: TI ME S| SYM

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy: CONDi ti ons NORMal | EXTRene

voir SETTINGS

: CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LI M t: EVMRs <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: BTS] : LI M t: EVMPeak <num val ue>

. CONFi gure<1| 2>[: BTS] : LI M t: OSUPpr ess <num val ue>

. CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LI M t: PERCentil e <num val ue>
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS
FREQUENCY : CONFi gure<1| 2>[: BTS] : LI M t: FREQuency <num val ue>
USER LIM T : CONFi gure<l| 2>[:BTS]:LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF
CARRI ER . CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PONer [ : | Mvedi at e]
POVER : CALCul at e<1| 2>: LI M t : BURSt : POWer ?
MEAS MAX : READ: BURSt : POVer ?
OQUTPUT PWR
I NC STATIC . READ: BURSt : POWer : STATI c?
PWR CTRL
I NC DYNAM : READ: BURSt : PONér : DYNami ¢?
PWR CTRL
NO. OF --
BURSTS
SET : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : POWMer : COUNt  <num val ue>
MANUAL
SET TO --
STANDARD
SGL MEAS : CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : POWer: SING e[ : STATe] ON | OFF
ON  OFF
MEAS SGL . READ: BURSt : PONer ?
PWR LEVEL
STATI C PWR : CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : POWer : STATi ¢ <num val ue>
CTRL LEVEL
DYNAM PVR : CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : POWer : DYNanmi ¢ <num val ue>
CTRL LEVEL
CLEAR SGL : CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : POer : SI NG e: CLEar
RESULT TAB
SI GNAL : CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : POWer : EXPect ed <num val ue>
POVER
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
POVER voir SETTINGS
SETTI NGS
CONDI TI ONS : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : POMer : CONDi ti on NORMal | EXTRene
NORM EXTR
MEAS : [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ution] DEF | 300kHz | 1MHz
BANDW DTH
SYNC TO : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: SOURce FRAMe | TSC
M DAMBLE
TRI GGER voir SETTINGS
POVER VS : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e[ : | Mvedi at €]
TI ME : CALCul at e<1| 2>: LI M t: BURSt : PTEMI at e?
SINGLE I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I NI Tiate<l|2>[: 1 Mvdiat €]
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS FSE
- I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]
BURST HI GH : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect TOP
RESOLUTI ON
NO. OF -
BURSTS
SET : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: COUNt <num val ue>
MANUAL
SET TO --
STANDARD
FULL BURST : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect FULL
Rl SI NG : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect RI Si ng
EDGE
FALLI NG : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect FALLI ng
EDGE
START : READ: BURSt : REFer ence[ : | Mvedi at e] ?
REF MEAS
REF MEAS : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : REFer ence: AUTO ON | OFF
AUTO USER
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
POVER voir SETTINGS
SETTI NGS
X UNIT CALCul ate: X: UNIT: TI ME S| SYM
SYMB TI ME
MEAS : [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] DEF |
BANDW DTH
SYNC TO : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: SOURce FRAMe |
M DAMBLE
TR GGER voir SETTINGS
EDI T o
LIMT LINE --
FI LTER
NEW LIM T comme l'appareil de base
LI NE
EDIT LIMT comme I'appareil de base
LI NE
COPY comme l'appareil de base
LIMT LINE
DELETE comme I'appareil de base
LIMT LINE
USER LIM T : CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF
PAGE UP o
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FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS

PAGE DOWN

MODULATI ON
SPECTRUM

SI NGLE
FREQ SVEEP

CONTI NUOUS
FREQ SVEEP

START
LI ST

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN
+1.8 Mz

TX BAND

+1.8 MZ /
TX BAND

RX BAND

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

RX BAND
GAIN

TX GATE
ON COFF

TRI GGER

EDIT

LIMT LINE
FI LTER

NEWLIM T
LI NE

EDIT LIMT
LI NE

CoPY
LIMT LINE

DELETE
LIMT LINE

1065.6016.13

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on[ : | Mvedi at €]

: CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt r um MODul at i on? ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned
: CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt r um MODul at i on: FAI Ls?

ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned

: CALCul at e<1| 2>: LI M t : SPECt r um MODul at i on: EXCept i ons?

ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous OFF;

: I NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON,

- READ: SPECt r um MODul ati on[ : ALL] ?

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on:

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on:

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on:

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on:

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um MODul at i on:

voir SETTINGS

voir SETTINGS

COUNt

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

I NI Ti at e<1| 2>[ : | Mvedi at €]

I NI Ti at e<1] 2>[ : | Mvedi at €]

<num val ue>

ARFCn

TXBand

COMVBi ned

RXBand

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: RXGai n: | NPut [ : MAGNi t ude] <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt rum MODul ati on: TGATe ON | OFF

voir SETTINGS

comme l'appareil de base

comme I'appareil de base

comme l'appareil de base

comme I'appareil de base
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS FSE

USER LIM T
ON OFF

PAGE UP

PAGE DOWN

TRANSI ENT
SPECTRUM

SI NGLE
FREQ SVEEP

CONTI NUOUS
FREQ SVEEP

START
LI ST

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

BTS SFH
ON COFF

MEAS
BANDW DTH

TRI GGER

EDIT

LIMT LINE
FI LTER

NEWLIM T
LI NE

EDIT LIMT
LI NE

CoPY
LIMT LINE

DELETE
LIMT LINE

USER LIM T
ON OFF

PAGE UP

PAGE DOWN
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: CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LIM t: STANdard ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>: SPECt rum SW Tchi ng[ : | Mvedi at €]
: CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt rum SW Tchi ng?
: CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt rum SW Tchi ng: FAI Ls?

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<1|2>[: 1 Mvedi at €]

I NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]

: READ: SPECt rum SW Tchi ng[ : ALL] ?

. CONFi gur e<1| 2>: SPECt rum SW Tchi ng: COUNt <num val ue>

voir SETTINGS

voir SETTINGS

: CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : CHANnel : SFH ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] DEF | 300kHz | 1MHz

voir SETTINGS

comme l'appareil de base

comme I'appareil de base

comme l'appareil de base

comme I'appareil de base

: CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LIMt: STANdard ON | OFF
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FSE Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS
: CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous[ : | Mvedi at e]
SRURICUE : CALCul at e<1| 2>:LIMt: SPUR ous? TXBand | OTXBand | RXBand

START LI ST
SG. STEP

CONT LI ST
SG. STEP

START
LI ST

SVEEP
COUNT

:CALCul at e<1| 2>: LIM t: SPURi ous: FAI Ls? TXBand | OrxXBand | RXBand

ABORT; : READ: SPURi ous: STEP?

: READ: SPURI ous: STEP?

: READ: SPURi ous [:ALL]?

SWP COUNT
TX [ <> TX

SWP COUNT
RX BAND

SET TO
STANDARD

TX BAND

<> TX BAND

RX BAND

TX BAND
2. MHZ

SELECT
STEP

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

BTS SFH
ON OFF

TX SUPPR
ON  OFF

RX BAND
GAI N

COsI TI NG

SVEEPTI ME
STD  AUTO

TRI GGER

EDI T

LIMT LINE
FI LTER

1065.6016.13

: CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

: CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

: CONFi gur e<1| 2>:
. CONFi gur e<1| 2>:

voir SETTINGS

voir SETTINGS

SPURi ous:

SPURi ous:

SPURi ous:

SPURi ous:

SPURi ous:
SPURi ous:

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

: CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: COUNt <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: COUNt : RXBand <num val ue>

TXBand

OrXBand

RXBand

COMBI ned

STEP: COUNT?
STEP<1..26> ON | OFF

. CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : CHANnel : SFH ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : TXSupp ON | OFF

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: RXGai n: | NPut [ : MAGNi t ude] <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[:BTS]: COSiting ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>[ : BTS] : S\WEept i ne STANdar d| AUTO

voir SETTINGS

6.307
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM BTS

FSE

NEWLIMT
LI NE

EDIT LIMT
LI NE

CoPY
LIMT LINE

DELETE
LIMT LINE

USER LIM T
ON OFF

PAGE UP

PAGE DOWN

1065.6016.13

comme I'appareil de base

comme l'appareil de base (DB | DBM)

comme I'appareil de base

comme l'appareil de base

: CONFi gure<1| 2>[: BTS]: LIMt: STANdard ON |

6.308
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FSE

Commande manuelle / a distance: Analyse GSM MS

Mode de fonctionnement analyse GSM MS (option FSE-K10)

Groupe de touches CONFIGURATION

MODE

GSM M5
ANALYZER

SETTI NGS

EXTERNAL
ATTEN

ARFCN /
FREQUENCY

ARFCN

ARFCN
AUTCOSELECT

FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

EXTERNAL
ATTEN

QUTPUT
M5 POVER

POVER
CLASS

POVER
CTRL LEVEL

SMALL Ms
ON OFF

SMALL Ms
ON  OFF

LI M T/ PWR
COUPLED

SI GNAL
POVER

LIMT LINE
REF POVER

LIMT
VARG N

M DAMBLE

1065.6016.13

2 I NSTrunent <1| 2>[ : SELect] M3SM

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: LOSS: | NPut [ : MAGNI t ude] <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : ARFCn <num val ue>

1 CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : ARFCn: AUTO ONCE

1 [ SENSe<1| 2>: ] FREQuency: CENTer <num val ue>

1 [ SENSe<1| 2>:] CORRect i on: LOSS: | NPut [ : MAGN t ude]

<num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer : EXPect ed <num val ue> | EG3

EG1, EG1, EG3 uniquement pour EDGE avec I'option K20

EGL | EQ|

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer : CLASs <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POVer : LEVel <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>[: M5] : POVer: SMALI ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>[: M5] : POVer: SMALI ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>[: M5] : POWer: COUPl ed ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer : EXPect ed <num val ue>
: CONFi gure<1| 2>[: M5] : POVer: LIMt <num val ue>

: CALCul ate<1| 2>:LIMt: MARG n <num val ue>

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : CHANnel : TSC 0. . .7
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM MS FSE

1065.6016.13

TRI GGER
T : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce | Mvedi at e
555 : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce VI Deo
S : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce EXTer nal
: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal ] -5.0...+5.0V
== EovEn : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SOURce RFPower
SLOPE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe PCSitive| NEGati ve
PCS NEG
TRI GGER --
ADJUST
COARSE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : SLOT <num val ue>
ADJUST
FI NE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : SLOT <num val ue>
ADJUST
AUTO : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: ADJust : SLOT: AUTO ONCE
ADJUST
TRI GGER : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : LEVel [ : EXTernal ] <num val ue>
LEVEL
SLOPE : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SLOPe PCSitive| NEGati ve
PCS NEG
DEFAULT : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : PRESet
SETTI NGS
= v o0 : CONFi gur e<1| 2>[: M5] : NETWOork[ : TYPE] PGSM | PGSMBOO
= v o0 : CONFi gur e<1| 2>[: M5] : NETWOor k[ : TYPE] EGSM | EGSMBOO
GSM 1800 : CONFi gure<1| 2>[: M5] : NETWOor k[ : TYPE] DCS | GSML800
(DCS 1800)
GSM 1900 : CONFi gure<1| 2>[: M5] : NETWOor k[ : TYPE] PCS | GSML900
(PCS 1900)
= v o0 : CONFi gure<1| 2>[: M5] : NETWOork[ : TYPE] RGSM | RGSMBOO
e B : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : NETWor k[ : TYPE] GSMB50
SRR | : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : NETWor k: PHASe 1
SR [ : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : NETWor k: PHASe 2
—r : CONFi gur e<1| 2>[ : MS] : NETWor k: PHASe 2, PLUS
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Commande manuelle / a distance: Analyse GSM MS

MODULATI ON
GvBK  EDGE

PHASE/ FREQ
ERROR

SI NGLE

CONTI NUQUS

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

X UNIT
SYMB Tl ME

CONDI TI ONS
NORM  EXTR

TRI GGER

EDIT

PHASE
PEAK

PHASE

FREQUENCY

USER LIM T
ON  OFF

MODULATI ON
ACCURACY
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: CONFi gure<1| 2>[: M5] : MTYPe GWVBK | EDCE

(seulement avec option FSE-K20)

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PFERr or [ : | Mvedi at e]
I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I NI Tiate<l|2>[: 1 Mvdiat €]
I NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PFERror : COUNt <num val ue>

voir SETTINGS

voir SETTINGS

:CALCul ate<1| 2>:: X: UNIT: TI ME S| SYM

EXTRene

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PFERr or : CONDi t i ons NORMal |

voir SETTINGS

. CONFi gure<1| 2>[: M5] : LI M t: PPEak <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: M5]: LIM t: PRMS <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: M5] : LI M t: FREQuency <num val ue>

: CONFi gure<l|2>[: M5]: LIMt: STANdard ON | OFF

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy[ : | Mvedi at e]
(seulement avec option FSE-K20)
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SI NGLE

CONTI NUQUS

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

X UNIT
SYMB Tl ME

CONDI TI ONS
NORM  EXTR

TRI GGER

EDIT

RVMS EVM

PEAK EVM

ORI G OFFS
SUPPRESS

95%
PERCENTI LE
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I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<l|2>[: 1 Mvkdiat €]
. READ: BURSt : MACCur acy: RMS: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: RMS: AVERage

. READ: BURSEt : MACCur acy: RMB: MAXi num

. READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: AVERage

- READ: BURSt : MACCur acy: PEAK: MAXi num

. READ: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: STATus

. READ: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: AVERage

: READ: BURSE : MACCur acy: OSUPpr ess: MAXi num
. READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: STATus

: READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: AVERage
- READ: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: MAXi num
. READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: STATus

. READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: AVERage

: READ: BURSt : MACCur acy: FREQuency: MAXi num

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<1|2>[: | Mvedi at €]
: FETCh: BURSt : MACCur acy: RMS: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: RVB: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: RVB: MAXi num

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PEAK: MAXi num

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: OSUPpr ess: MAXi num
: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: AVERage
: FETCh: BURSt : MACCur acy: PERCent i | e: MAXi num
: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: STATus

: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: AVERage

: FETCh: BURSt : MACCur acy: FREQuency: MAXi mum

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy: COUNt <num val ue>

voir SETTINGS

voir SETTINGS

:CALCul ate<1| 2>:: X: UNIT: TI ME S| SYM

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : MACCur acy: CONDi ti ons NORMal | EXTRene

voir SETTINGS

: CONFi gure<1| 2>[: M5]: LI M t: EVMRTs <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: M5] : LI M t: EVMPeak <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: M5] : LI M t: OSUPpress <num val ue>

: CONFi gure<1| 2>[: M5]: LIM t: PERCentil e <num val ue>
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FREQUENCY

USER LIM T
ON  OFF

CARRI ER
POVNER

MEAS MAX
OUTPUT PWR

I NC PR
CTRL LEVEL

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

SGL MEAS
ON  OFF

MEAS SGL
PWR LEVEL

PONER
CTRL LEVEL

CLEAR SGL
RESULT TAB

SI GNAL
PONER

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

CONDI TI ONS
NORM EXTR

MEAS
BANDW DTH

SYNC TO
M DAMBLE

TRI GGER

PONER VS
TI ME

SI NGLE

CONTI NUQUS

1065.6016.13

: CONFi gure<1| 2>[: M5] : LI M t: FREQuency <num val ue>
: CONFi gure<1| 2>[: M5]: LIMt: STANdard ON | OFF

- CONFi gur e<1| 2>: BURSt : POWer [ : | Mvedi at e]

: CALCul at e<1| 2>: LI M t : BURSt : POWer ?

. READ: BURSt : PONer ?

. READ: BURSt : PONer : LEVel ?

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : POWer : COUNt  <num val ue>

. CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer: SING e[ : STATe] ON | OFF

. READ: BURSt : PONer ?

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer : LEVel <num val ue>

- CONFi gur e<1| 2>[ : MS] : POMer: SI NG e: CLEar

: CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : POWer : EXPect ed <num val ue>

voir SETTINGS

voir SETTINGS

- CONFi gur e<1| 2>: BURSt : POMer : CONDi ti on NORMal | EXTRene

: [ SENSe<1| 2>: ] BANDW dt h| BW Dt h[ : RESol ution] DEF | 300 kHz | 1 Mz

: TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: SOURce FRAMe | TSC

voir SETTINGS

: CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e[ : | Mvedi at €]

: CALCul at e<1| 2>: LI M t: BURSt : PTEMI at e?

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I N Tiate<1|2>[: 1 Mvedi at €]

21 NI Ti at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<1|2>[: | Mvedi at €]
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BURST HI GH : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect TOP
RESOLUTI ON
NO. OF --
BURSTS
SET - CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: COUNt <num val ue>
MANUAL
SET TO --
STANDARD
FULL BURST : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect FULL
Rl SI NG : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect RI Si ng
EDGE
FALLI NG : CONFi gur e<1| 2>: BURSt : PTEMpI at e: SELect FALLi ng
EDGE
START : READ: BURst : REFer ence[ : | Mvedi at e] ?
REF MEAS
REF MEAS . CONFi gur e<1| 2>: BURst : REFer ence: AUTO ON | OFF
AUTO USER
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
POVER voir SETTINGS
SETTI NGS
X UNIT :CALCul at e<1| 2>: X: UNI T: TI ME S| SYM
SYMB Tl ME
MEAS : [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] DEF | 300kHz | 1MHz
BANDW DTH
SYNC TO : TRI Gger <1| 2>[ : SEQuence] : SYNChr oni ze: SOURce FRAMe | TSC
M DAMBLE
TRI GGER voir SETTINGS
EDI T o
LIMT LINE --
FI LTER

EDIT LIMT comme I'appareil de base
LI NE

USER LIM T : CONFi gure<1| 2>[: M5]: LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF

PAGE UP

PAGE DOWN
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MODULATI ON
SPECTRUM

SI NGLE
FREQ SVEEP

CONTI NUOUS
FREQ SVEEP

START
LI ST

NO. OF
BURSTS

SET
MANUAL

SET TO
STANDARD

ARFCN
+ 1.8 Mz

TX BAND

+1.8 MZ
X BAND

RX BAND
GSM 900

RX BAND
DCS 1800

RX BAND

RX BAND
GSM 850

RX BAND
PCS 1900

ARFCN /
FREQUENCY

PONER
SETTI NGS

RX BAND
GAIN

TRI GGER

EDIT

1065.6016.13

: CONFi gur e<1| 2>
: CALCul at e<1| 2>

: CALCul at e<1| 2>
: CALCul at e<1| 2>

I NI Ti at e<1]| 2>:

I NI Ti at e<1]| 2>:

. READ: SPECt r um

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

. CONFi gur e<1| 2>:

voir SETTINGS

voir SETTINGS

: SPECt r um MODul ati on[ : | Mvedi at €]

:LIMt: SPECt rum MODul ati on?

ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned| DCSRx1800
:LIMt: SPECt rum MODul at i on: FAI Ls?

ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned| DCSRx1800
:LIMt: SPECt rum MODul at i on: EXCept i ons?

ARFCn| TXBand| RXBand| COVBi ned| DCSRx1800

CONTi nuous OFF; : I NI Tiate<l|2>[:1Mvdiat €]

CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:|Mdi at e]

MODul ati on[ : ALL] ?

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

SPECt r um MODul at i

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

COUNt

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

RANGe

<num val ue>

ARFCn

TXBand

COVBi ned

RXBand

DCSRx 1800

RXBand

@GBRXband

PCSRx1900

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: RXGai n: | NPut [ : MAGNi t ude] <num val ue>

voir SETTINGS
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LIMT LINE -
FI LTER

EDIT LIMT comme I'appareil de base
LI NE

USER LIM T : CONFi gure<l| 2>[:M5]:LIMt: STANdard ON | OFF

ON OFF
PAGE UP o
PAGE DOW |
TRANSI ENT : CONFi gur e<1| 2>: SPECt r um SW Tchi ng[ : | Mvedi at e]
SPECTRUM : CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt r um SW Tchi ng?
: CALCul at e<1| 2>: LI M t: SPECt rum SW Tchi ng: FAI Ls?
SI NGLE I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous OFF; : I NI Tiate<l|2>[: 1 Mvdiat €]
FREQ SWEEP
CONTI NUOUS I NITi at e<1| 2>: CONTi nuous ON; : I N Tiate<l|2>[:1Mvkdi at e]
FREQ SWEEP
START : READ: SPECt rum SW Tchi ng[ : ALL] ?
LI ST
NO. OF --
BURSTS
SET . CONFi gur e<1| 2>: SPECt rum SW Tchi ng: COUNt <num val ue>
MANUAL
SET TO --
STANDARD
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
PONER voir SETTINGS
SETTI NGS
M5 SFH : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : CHANnel : SFH ON | OFF
ON  OFF
MEAS . [ SENSe<1| 2>: ] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol ution] DEF | 300 kHz | 1 MHz
BANDW DTH
TR GGER voir SETTINGS
EDI T o
LIMT LINE --
FI LTER

EDIT LIMT comme I'appareil de base
LI NE

USER LIM T : CONFi gure<l| 2>[:M5]:LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF

PAGE UP
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FSE
PAGE DOW |
SPURI OUS : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous[ : | Mvedi at e]
: CALCul ate<1| 2>:LIMt: SPURi ous? TXBand | OTXBand | | DLeband
:CALCul ate<1| 2>: LI M t: SPURi ous: FAILs? TXBand | OrXBand | |DLeband
START LI ST ABORT; : READ: SPURi ous: STEP?
SGL STEP
CONT LI ST : READ: SPURi ous: STEP?
SGL STEP
START : READ: SPURi ous [:ALL]?
LI ST
SVEEEP --
COUNT
SWP COUNT : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: COUNt <num val ue>
TX /| <>TX
TX BAND : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: RANGe TXBand
< TX BAND : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: RANGe OTXBand
| DLE : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: RANGe | DLeband
MODE
TX BAND : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: RANGe COMBi ned
2.0 MZ
SELECT : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: STEP: COUNT?
STEP : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: STEP<1..26> ON | OFF
ARFCN / voir SETTINGS
FREQUENCY
POVER voir SETTINGS
SETTI NGS
MBS SFH : CONFi gur e<1| 2>[: M5] : CHANnel : SFH ON | OFF
ON COFF
TX SUPPR : CONFi gur e<1| 2>[ : MS] : TXSupp ON | OFF
ON OFF
ANTENNA : CONFi gur e<1| 2>: SPURi ous: ANTenna CONDuct ed| RADI at ed
COND RAD
SVEEPTI VE : CONFi gur e<1| 2>[ : M5] : SWEept i ne STANdar d| AUTO
STD  AUTO
TRI GGER voir SETTINGS
EDI T o
LIMT LINE -
FI LTER
1065.6016.13 6.317
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EDIT LIMT comme I'appareil de base
LI NE

USER LIM T : CONFi gure<l| 2>[:M5]:LIMt: STANdard ON | OFF
ON OFF

PAGE UP

PAGE DOWN
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Sortie Mélangeur Externe (option FSE-B21)

Touche INPUT

I NPUT

M XER
| NTERNAL

M XER
EXTERNAL

BAND LOCK
ON OFF

SELECT
BAND

BAND

EVEN
HARMONI CS

HARMONI CS

PORTS

Bl AS

ACCEPT
Bl AS

AVG CONV
LOSS LOW

AVG CONV
LOSS HI cGH

CONV LCsS
TABLE

EDI T
TABLE

TABLE
NAVE

VALUES

| NSERT
LI NE

1065.6016.13

. [ SENSe<1| 2>: ] M Xer

. [ SENSe<1| 2>: ] M Xer

. [ SENSe<1| 2>: ] M Xer

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer:

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer :

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer:

. [ SENSe<1| 2>: ] M Xer

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer:

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer :

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer:

[: STATe] OFF

[: STATe] ON

:BLOCk ON | OFF

HARMbni c: BAND A|Q U VIE|WF| D G Y| J

HARMbni c: TYPE CDD| EVEN| ECDD

HARMbni c: TYPE CDD| EVEN| ECDD

 PORT 2|3

Bl AS <val ue>

LOSS[: LON <val ue>

LCSS: H GH <val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: SELect <nane>

: [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: DATA <x1-val >, <yl-val >, <x2-val >, ...
Entrée de valeurs supplémentaires dans le tableau CVL :

;[ SENSe<1| 2>: ] CORRecti on: CVL: M Xer <string>

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: SNUMber <stri ng>

: [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: BAND Al Q U V| EfWF| D G Y| J

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: TYPE ODD| EVEN| ECDD

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: PORTs 2| 3

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: Bl AS <val ue>

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: COMMEnt <stri ng>
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DELETE
LI NE
CoPY
TABLE
SAVE
TABLE
PAGE
UP
PAGE
DOWN
NEW
TABLE
LOAD
TABLE
DELETE
TABLE
PAGE
UP
PAGE
DOWN
DEFAULT
SETTI NGS
HARMONI C#
PORTS
2 3
AVG CONV
LCSS
Bl AS
Bl AS
BI AS OFF
SIGNAL I D
SIGNAL I D
AUTO I D
AUTO | D
THRESHOLD

1065.6016.13

est sauvegardé lors de toute modification d'une valeur

voir touche logicielle EDIT TABLE

. [ SENSe<1| 2>: ] CORRect i on: CVL: CLEar

. [ SENSe<1| 2>: 1 M Xer : HARMoni ¢ <val ue>

: [ SENSe<1| 2>: 1M Xer : PORT 2| 3

;[ SENSe<1| 2>: 1M Xer : LOSS[ : LON <num val ue>

. [ SENSe<1| 2>: 1M Xer : Bl AS <num val ue>

i [ SENSe<1| 2>: 1M Xer: SIGNal OFF | ON

i [ SENSe<1| 2>: 1M Xer: SI GNal OFF | AUTO

: [ SENSe<1| 2>: 1M Xer : THReshol d <val ue>
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FSE Exemples de programme

7 Exemples de programme

Les exemples suivants permettent de mieux comprendre la programmation de l'appareil et peuvent
servir de base pour la solution de taches de programmation plus complexes.

Le langage de programmation utilisée est QuickBASIC, mais il est également possible de transposer les
programmes dans d'autres langages.

Programmation via Bus CEl

Intégration de la bibliotheque Bus CEIl pour QuickBASIC

REM -- Intégration de |la bibliothéque Bus CEl pour QuickBASIC ---
" $I NCLUDE: ' c:\qgbasic\gbdecl 4. bas'

Initialisation et état de base

Au début de chaque programme, il faut placer le bus CEIl ainsi que les réglages de I'appareil dans un
état de base défini. On utilise pour cela les sous-programmes "I nit Control | er” et"Init Devi ce".

Initialisation du controleur

REM ------------ Initialisation du contréleur -----------
REM I ni t Controller
i ecaddress% = 20 ' Adresse bus CEl de |’ appareil
CALL | BFI ND("DEV1", analyzer% "Quverture du canal vers |’ appareil
CALL | BPAD( anal yzer% i ecaddress% "Transfert au contrdl eur de
"l adresse d’ apparei l
CALL | BTMX anal yzer% 11) ' Dur ée de réponse d'1 sec

REM R S Sk S S R R S R R S S R R S S S S S R S R I S S R

Initialisation de I'appareil

Les registres d'état du bus CEl et les réglages d'appareil de I'analyseur sont placés dans leur état initial.

REM ------------ Initialisation de |’ appareil -----------

REM 1| ni t Devi ce

CALL | BWRT(anal yzer% "*CLS") "M se a zéro des registres d état
CALL | BWRT(anal yzer% "*RST") "Mse al’état initial de |’ appareil

REM************************************************************************
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Envoi de commandes pour le réglage de I'appareil

L'exemple ci-dessous montre le réglage de la fréquence centrale, de I'excursion et du niveau de
référence de I'analyseur.

REM ---------mmm--- Commandes pour |e réglage de | appareil ---------------
CALL | BWRT(anal yzer% "FREQUENCY: CENTER 120nmhz")
' Fréquence centrale de 120 MHz
CALL | BWRT(anal yzer % "FREQUENCY: SPAN 10MHZ")
' Régl age de |’ excursion a 10 MHz
CALL | BWRT(anal yzer% "Dl SPLAY: TRACE: Y: RLEVEL -10dBni")
'Régl age d’ un niveau de réf. a -10 dBm

REM R S S S S S R S S S R R S S R R Sk S S S R R Sk b S Sk

Commutation sur commande manuelle

REM - ------- Comut ation de |’ appareil sur |a commande manuelle -----------
CALL |1 BLOC(anal yzer% "Positionnenent des appareils dans |’'état |ocal

REM Rk A S R R I e i O R R R I e R S R R R R I R R Rk R R R e

Lecture de réglages d’appareil

Les exemples ci-dessous montrent comment sont lus les réglages réalisés dans I'exemple 3. Les
commandes abrégées sont ici utilisées.

REM ------------m oo - - Lecture de réglages d appareil ---------------------
CFfrequency$ = SPACES$(20) "Création d une variable texte de 20 espaces
CALL | BWRT(anal yzer% "FREQ CENT?")

' Demande du réglage de | a fréquence centrale
CALL | BRD(anal yzer% CFfrequency$) "Lecture de la valeurX

Crspan$ = SPACES$(20) "Création d une variable texte de 20 espaces
CALL | BWRT(anal yzer% "FREQ SPAN?") ' Demande du régl age de |’ excursion
CALL | BRD(anal yzer% CFspan$) "Lecture de | a val eur

RLI evel $ = SPACES$( 20) "Création d une variable texte de 20 espaces
CALL I BWRT(anal yzer% " DI SP: TRAC:. Y: RLEV?")
' Demande du réglage du niveau de réf.

CALL I BRD(anal yzer% RLIevel $) "Lecture de | a val eur
REM - -----imimeam oo Affichage des valeurs sur |’écran -------------------
PRI NT "Fréquence centrale: "; CFfrequency$,

PRI NT " Excur si on: "; CFspan$,

PRINT "Ni veau de réf.: "; RLl evel $,

REM***********************************************************************
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Positionnement des marqueurs et lecture des valeurs

REM --------------- Exenpl e pour la fonction de marqueur ------------------
CALL | BWRT(anal yzer% " CALC: MARKER ON; MARKER MAX")
"Activation du marqueur 1 et recherche de nmaxi mum
MKnar k$ = SPACES$( 30) "Création d une variable texte de 30 espaces
CALL | BWRT(anal yzer% " CALC: MARK: X?; Y?")
"Interrogation de |a fréquence et du niveau

CALL | BRD(anal yzer % MKnark$) "Lecture de | a val eurX
REM - ------- Affichage des valeurs sur |'écran -----------
PRI NT "narker-frequency/-level "; Mmark$,

REM EE R S O R R R S S R Sk R Sk Rk S S S R R S S

Synchronisation des commandes

Les possibilités de synchronisation réalisées dans I'exemple suivant sont décrites dans le chapitre 3,
paragraphe ,Ordre des commandes et leur synchronisation®.

REM - -----imiee oo - Exenpl es de synchroni sation de commandes -------------
REM La conmmande INITiate[: | Mvkediate] initialise un bal ayage Single |orsque
la conmande I NI T: CONT OFF a été envoyée au préalable. Il faut s'assurer que

| a conmande suivante ne peut étre exécutée que |orsqu' un bal ayage conpl et
est term né.

CALL | BWRT(anal yzer% "IN T: CONT COFF")

REM -------- Prem ére possibilité : Uilisation de *WAI -------omommomoon
CALL I BWRT(anal yzerr% "ABOR INIT:IMM *WAI ")

REM - ------- Deuxi eme possibilite : Utilisation de *OPC? ------------------
Opck$ = SPACES$(2) "Création de la variable pour |a réponse
a *oPC?

CALL | BWRT(anal yzer% "ABOR; IN T:1 MV} *OPC?")

REM --- ici, le contrdleur peut desservir d autres appareils -------

CALL | BRD(anal yzer% QOpcCk$) "Attente de ,1“ de *OPC?

REM - ------- Troisiéeme possibilité : Uilisation de *OPC ------------------

REM Afin de pouvoir utiliser la fonction de denande de service en liaison
avec un driver GPIB de National Instrunents, nodifier le réglage ,Disable
Auto Serial Poll* en e nmettant sur ,yes* au noyen de | BCONF.

CALL | BWRT(anal yzer% "*SRE 32")
" Demande d’intervention pour ESR rendue possible
CALL | BWRT(anal yzer% "*ESE 1")
"Mse a 1 du bit Event-Enable pour le bit Operation Conplete
ON PEN GOSUB OpcReady
"Initialisation de la routine de denande d’intervention
PEN ON
CALL | BWRT(anal yzer% "ABOR; INIT:1 MV *OPC")

REM Suite du programre principal a partir dici
STOP "Fin du programe

OpcReady:

REM Dés que | e bal ayage est ternm né, ce sous-programe est exeécuté.

REM Progranmmrer ici la réaction appropriée a |a denmande d' interventi on OPC.
ON PEN GOSUB OpcReady ' Réactivation de | a demande de service
RETURN

REM EIE R R I I I R R I R I I R R R I I I R R R R I R R I R I R I R O
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Demande d’intervention (Service Request)

La routine de demande d'intervention exige une initialisation étendue de l'appareil, qui entraine une
mise a 1 des bits correspondants des registres de transition et de validation. Afin de pouvoir utiliser la
fonction de demande d'intervention en liaison avec un driver GPIB de National Instruments, il faut
modifier le réglage "Disable Auto Serial Poll" du driver en le plagant sur "yes" au moyen de IBCONF.

REM --------- Exemple d'initialisation de la SRQ en cas d erreur -----------
CALL | BWRT(anal yzer% "*CLS") "Remise & zéro du Status Reporting System
CALL | BWRT(anal yzer% "*SRE 168")
' SRQ rendue possi bl e pour |es registres STAT: OPER, STAT: QUES et ESR
CALL | BWRT(anal yzer % "*ESE 60")
"Activation du bit Event-Enable pour les types d erreur : Comrand,
' Executi on, Device Dependent et Query
CALL | BWRT(anal yzer % " STAT: OPER: ENAB 32767")
"Activation du bit OPERation Enable pour tous |es événenents
CALL | BWRT(anal yzer % " STAT: OPER: PTR 32767")
"Activation des bits correspondants de OPERation Ptransition
CALL | BWRT(anal yzer % " STAT: QUES: ENAB 32767")
"Activation des bits de Questionabl e Enabl e pour tous |es événenents
CALL | BWRT(anal yzer % " STAT: QUES: PTR 32767")
"Activation des bits correspondants de Questionable Ptransition

ON PEN GOSUB Srq "Initialisation de la routine SRQ
PEN ON

REM Suite du programre principal a partir dici

STOP

Une demande d'intervention est alors traitée dans la routine SRQ.
Remarque : les variables userN% et userM% doivent avoir une affectation correcte.

SRQFOUND% = 0
FOR | % = user N% TO user Mo
"Interrogation de tous les utilisateurs du bus

ON ERROR GOTO nouser "I ny a pas d utilisateur
CALL | BRSP(1% STB% "Serial Poll, lecture de |’ octet d' état
| F STB% > 0 THEN 'Cet appareil a des bits activés dans |e STB

SRQFOUND% = 1
| F (STB% AND 16)
| F (STB% AND 4)

| F (STB% AND 8)

| F (STB% AND 128)
| F (STB% AND 32)

0 THEN GOSUB Qut put queue

0 THEN GOSUB Fai l ure

0 THEN GOSUB Questi onabl est at us
0 THEN GOSUB Qper ati onst at us

0 THEN GOSUB Esrread

VVVVYV

END | F
noTei | nehmer:
NEXT | %

LOOP UNTI L SRQFOUND% = 0

ON ERROR GOTO Errorhandling

ON PEN GOSUB Srq: RETURN "Validation de la routine SRQ ;
"Fin de la Routine SRQ
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La lecture des registres Status Event, du tampon de sortie et de la file d’erreurs/événements s’effectue
dans des sous-programmes.

REM -------omonm-- Sous- programes pour les divers bits STB ----------------
Qut put queue: "Lecture du tanpon de sortie
RESPONSE$ = SPACE$(100) "Creéation d une variable pour |a réponse
CALL | BRD(anal yzer% response$)

PRI NT "Résponse :"; response$

RETURN

Fai | ure: "Lecture de la file d erreurs
ERROR$ = SPACES$(100) "Création d une variable pour | e message d erreurX

CALL I BWRT(anal yzer% " SYSTEM ERROR?")
CALL | BRD(anal yzer % ERRORS$)

PRI NT "Message d’' erreur :"; ERROR$

RETURN

Questi onabl est at us: "Lecture du Questionable Status Register
Ques$ = SPACES$(20) "Création d une variable de texte de 20 espaces

CALL | BWRT(anal yzer% " STATus: QUESti onabl e: EVENt ?")
CALL | BRD(anal yzer% Ques$)
PRI NT "Questionable Status:"; Ques$

RETURN
Oper at i onst at us: "Lecture de |’ Operation Status Register
Oper $ = SPACES$( 20) "Création d une variable de texte de 20 espaces

CALL | BWRT(anal yzer% " STATus: OPERati on: EVENt ?")
CALL | BRD(anal yzer% Qper$)
PRI NT "Operation Status:"; Oper$

RETURN

Esrread: "Lecture de |’ Event- St atus-Register
Esr$ = SPACE$(20) "Création d une variable de texte de 20 espaces
CALL | BWRT(anal yzer% "*ESR?") "Lecture de |’ ESR

CALL | BRD(anal yzer% Esr$)

IF (VAL(Esr$) AND 1) > 0 THEN PRI NT "Operation conplete"

IF (VAL(Esr$) AND 4) > 0 THEN GOTO Fail ure

F (VAL(Esr$) AND 8) > 0 THEN PRI NT "Devi ce dependent error"
F (VAL(Esr$) AND 16) > O THEN GOTO Fail ure

F (VAL(Esr$) AND 32) > 0 THEN GOTO Fail ure

F (VAL(Esr$) AND 64) > 0 THEN PRI NT "User request"

IF (VAL(Esr$) AND 128) > 0 THEN PRI NT "Power on"

RETURN

REM R I R R Ik bk S Rk R AR O R R R R R R R Ik kO R R e R O R R

REM - ---------------- Routine de traitement d erreur -----------------------
Error handl i ng:

PRI NT " ERROR' "Sortie d un nessage d’ erreur
STOP "Arrét du progranme
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Programmation via lI'interface RSIB

Les remarques suivantes s’appliquent aux versions 16 bits et 32 bits des DLL (RSILDLL ou
RSIB32.DLL), sauf si des distinctions sont expressément indiquées. La version 32 bits n'est disponible
gue pour les appareils a contréleur Windows NT..

L'interface RSIB supporte simultanément des liaisons de 16 appareils de mesure au maximum.

Visual Basic

Remargues concernant la programmation :
» Acces aux fonctions de RSIB.DLL

Appareils a contréleur Windows NT :
Pour générer des applications de commande Visual Basic, on ajoute le fichier RSIB.BAS pour des
programmes Basic 16 bits ou le fichier RSIB32.BAS pour des programmes Basic 32 bits
(C:/R_S/INSTR/RSIB) a un projet afin que les fonctions de RSIB.DLL ou RSIB32.DLL puissent étre
appelées.

Appareils a contréleur MS DOS:
Pour générer des applications de commande Visual Basic, on ajoute le fichier RSIB.BAS pour des
programmes Basic 16 bits (D:/runtime/rsib) & un projet afin que les fonctions de RSIB.DLL puissent
étre appelées.

e Génération d'une file d'attente de réponses

Une chaine de longueur suffisante doit étre générée avant I'appel des fonctions RSDLLi brd() et
RSDLLi I rd(. Cela peut s'effectuer lors de la définition de la chaine ou avec linstruction
Space$():

Génération d'une chaine de longueur 100 : - Di m Response as String * 100

- Dim Response as String
Response = Space$(100)

Si une réponse de I'appareil de mesure doit étre sortie sous forme de chaine, les espaces qui
suivent peuvent s'effacer au moyen de la fonction RTrim() de Visual Basic.

Exemple :
Response = Space$(100)
Cal | RSDLLi brd(ud, Response, ibsta, iberr, ibcntl)
Response = RTri n( Response)
' Sortie de Response

¢ Lecture des données de courbe au format réel

Les déclarations de fonctions du fichier RSIB.BAS ou RSIB32.BAS ne permettent d'attribuer les
réponses de I'appareil gu'a une seule chaine. S'il s'agit de lire les données dans un tableau a valeurs
de type float, I'en-téte et les données utiles doivent étre sortis au moyen d'appels de fonction
séparés.

Exemple d'en-téte :

Préfixe des Nombre de chiffres Longueur des données
données de lindication de par ex. 501 valeurs
binaires longueur suivante 4 octets/valeur

Une déclaration spéciale de fonction doit étre créée pour permettre une lecture directe des données
de courbe dans un tableau de type float.
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Note : L'adresse '@local' et le fichier RSIB.DLL doivent é&tre utilisés sur les
appareils a contréleur DOS.

Declare Function RSDLLilrdTraceReal Lib "rsib32.dll" Aias "RSDLLilrd"

(ByVal ud% Rd As Single, ByVal Cnt&, ibsta% iberr% ibcntl& As |nteger

Exemple :

Dimibsta As Integer " Variabl e détat

Dimiberr As Integer " Variable derreur

Dimibcntl As Long ' Variable de conptage

Dimud As |nteger ' Saisie pour |’appareil de mesure

Dim Result As String " File dattente pour résultats sinples

DmDi gits As Byte " Nonbre de caractéres avec indication de
| ongueur

Dim TraceBytes As Long " Longueur de données de courbe en octets

Di m TraceDat a(401) As Single " File dattente pour données binaires

en virgule flottante

" Etablir la liaison a |'apparei
ud = RSDLLi bfind("89.10.38.97", ibsta, iberr, ibcntl)

I nterroger des données de courbe au format rée
Cal | RSDLLi bwrt (ud, "FORM DATA REAL, 32", ibsta, iberr, ibcntl)
Cal | RSDLLi bwrt (ud, "TRACE? CHLDATA", ibsta, iberr, ibcntl)

"Lire le nonbre de caractéres de |'indication de | ongueur
Result = Space$(20)

Call RSDLLilrd(ud, Result, 2, ibsta, iberr, ibcntl)
Digits = Val (M d$(Result, 2, 1))

"Lire I'indication de | ongueur

Result = Space$(20)

Call RSDLLilrd(ud, Result, Digits, ibsta, iberr, ibcntl)
TraceBytes = Val (Left$(Result, Digits)) 'et sauvegarder

Lire des données de courbe
Cal|l RSDLLilrdTraceReal (ud, TraceData(0), TraceBytes, ibsta, iberr,ibcntl)

Exemples de programmation :
» Lafréquence de départ de I'appareil est interrogée dans cet exemple.

Dimibsta As Integer " Variabl e d'état

Dimiberr As Integer " Variable derreur

Dimibcntl As Long ' Variable de conptage

Dimud As | nteger ' Saisie pour |’appareil de mesure
Di m Response As String Chal ne de réponse

" Etablir la liaison a |’appareil de mesure
ud = RSDLLi bfind("89.10.38.97", ibsta, iberr, ibcntl)
If (ud < 0) Then
Traitenent des erreurs
End If

Envoyer une interrogation a | ’apparei
Cal |l RSDLLi bwrt (ud, "FREQ START?", ibsta, iberr, ibcntl)

Faire de la place pour |a réponse
Response = Space$(100)

Lire | a réponse de |'apparei
Cal | RSDLLi brd(ud, Response, ibsta, iberr, ibcntl)
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« Dans cet exemple, un save/recall (sauvegarde/rappel) des réglages de I'appareil est effectué.

Di

Di
Di
Di
Di

m i bsta As I nteger " Variabl e d'état

m i bsta As Integer " Variable derreur

mibcntl As Long ' Variabl e de conptage

m ud As | nteger ' Saisie pour |'appareil de nesure
mCrd As String " Chaine dinstructions

Etablir la liaison a |'appareil de mesure

ud = RSDLLi bfind("89.10.38.97", ibsta, iberr, ibcntl)
If (ud < 0) Then

' Traitenment des erreurs

End | f

Interroger |es réglages de |’appar ei

Cnd = "SYST: SET?"
Cal |l RSDLLi bwt(ud, Cnd, ibsta, iberr, ibcntl)

Sauvegarder |a réponse de |’'appareil dans un fichier
Cal | RSDLLi brdf (ud, "C:\db.sav", ibsta, iberr, ibcntl)

Renettre |’appareil a |’état initia
Call RSDLLi bwrt(ud, "*RST", ibsta, iberr, ibcntl)

et restaurer |les réglages antérieurs

désactiver |le nmessage END a cet effet

Cal | RSDLLi beot (ud, 0, ibsta, iberr, ibcntl)

envoyer d’abord I'instruction

Cal | RSDLLi bwrt(ud, "SYST:SET ", ibsta, iberr, ibcntl)
val i der de nouveau | e nmessage END

Cal | RSDLLi beot (ud, 1, ibsta, iberr, ibcntl)

et émettre | es données

Cal | RSDLLi bwrtf(ud, "C\db.sav", ibsta, iberr, ibcntl)
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Visual Basic pour applications (Winword et Excel)

Remarques concernant la programmation :

Les différents fabricants utilisent le langage de programmation Visual Basic pour applications (VBA)
comme langage macro. Les programmes Winword et Excel utilisent ce langage a partir des versions
Winword 97 ou Excel 5.0.

Les mémes remarques que celles utilisées pour des applications de Visual Basic s'appliquent aux
macros créées avec Visual Basic pour applications.

Exemples de programmation :

e Un balayage unique suivi d'une interrogation de la créte maximum s’effectue au moyen de la macro
Quer yMaxPeak. Le résultat s'entre dans un document Winword ou Excel.

Sub Quer yMaxPeak()

Dimibsta As Integer " Variabl e d'état

Dimiberr As Integer " Variable derreur

Dimibcntl As Long ' Caractéres transms

Dimud As |nteger " Descripteur dunité (saisie) pour |’'appareil
de nesure

Di m Response As String Chal ne de réponse
" Etablir la liaison a |’ appareil de mesure
ud = RSDLLi bfind("89.10.38.97", ibsta, iberr, ibcntl)
If (ud < 0) Then
Cal |l MsgBox("L'appareil avec |'adresse 89.10.38.97 n'a pas " & _
"pu étre trouvé", vbExclanmation)
End
End If
" Déterminer la créte maxi mumdans la gactme de 1 a 2 MHZ
Call RSDLLi bwrt(ud, "*RST", ibsta, iberr, ibcntl)
Call RSDLLi bwrt(ud, "INl T: CONT OFF", ibsta, iberr, ibcntl)
Cal | RSDLLi bwt (ud, "FREQ START 1MHZ", ibsta, iberr, ibcntl)
Cal |l RSDLLi bwrt (ud, "FREQ STOP 2MHZ", ibsta, iberr, ibcntl)
Call RSDLLi bwrt(ud, "INIT:1 MM *WAI", ibsta, iberr, ibcntl)
Cal | RSDLLi bwrt (ud, "CALC. MARK: MAX; Y?", ibsta, iberr, ibcntl)
Response = Space$(100)
Cal | RSDLLi brd(ud, Response, ibsta, iberr, ibcntl)
Response = RTri n(Response) ' Couper des espaces
" Insérer la val eur dans | e docurment actuel (W nword)
Sel ection. |l nsertBefore (Response)
Sel ection. Col | apse (wdCol | apseEnd)
" Terminer |a comruni cati on avec | appar ei
Cal | RSDLLi bonl (ud, 0, ibsta, iberr, ibcntl)

End Sub

L'entrée de la valeur de créte dans le document Winword peut se remplacer comme suit sous
Excel :

Insérer |a val eur dans | e docunent actuel (Excel)
ActiveCel | . Formul aR1Cl = Response
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C/C++

Remarques concernant la programmation :
Acces aux fonctions de RSIB.DLL ou RSIB32.DLL (plates-formes Windows)

Les fonctions de RSI B. DLL ou RSI B32. DLL sont déclarées dans le fichier d’en-téte RSI BC. H.
Les fonctions DLL peuvent étre incorporées dans un programme C/C++ de différentes maniéres.

1. Pour les options d'éditeur de liens, indiquer I'une des bibliotheques des importations fournies
avec l'appareil (RSI B. LI B ou RSI B32. DLL).

2. Charger la bibliotheque lors de la durée d'exécution de la fonction LoadLi br ar y() et déterminer
les pointeurs des fonctions DLL avec Get Pr ocAddr ess() . Avant la fin du programme, le fichier
RSI B. DLL doit étre libéré avec la fonction FreelLi brary().

Lorsqu’on utilise les bibliothéques des importations, la DLL se charge immédiatement de maniére
automatique avant le début de I'application. A la fin du programme, la DLL sera libérée a condition
gu’elle ne soit pas utilisée par d’autres applications.

e Acces aux fonctions de librsib.so (plates-formes Unix)

Les fonctions de | i br si b. so sont déclarées dans le fichier d’en-téte RSI B. H ; sous Unix, on tient
typiguement compte des majuscules et des minuscules pour les noms de fichier. Les fonctions de
bibliotheque s'incorporent dans un programme C/C++ en indiquant l'option d'éditeur de liens
-lrsib.

shared library i brsi b. so se charge automatiquement lors du démarrage de I'‘application. La
disponibilité (par exemple via le chemin standard) de la bibliotheque doit étre garantie. Voir aussi
“Environnements Unix"“ au début de ce chapitre.

e Interrogation des chaines

Lorsque des réponses d'appareil doivent étre traitées sous forme de chaines, il est nécessaire
d’ajouter un zéro comme terminaison.

Exemple :
char buffer[100];

RSDLLi brd( ud, buffer, & bsta, & berr, & bentl );
buffer[ibcntl] = O;

Exemples de programmation :

Dans I'exemple de programme C suivant, un balayage unique est lancé sur I'appareil avec l'adresse
IP 89.10.38.97 puis un marqueur est positionné sur le niveau maximum. Le balayage doit étre
cependant terminé avant de déterminer le maximum. La synchronisation sur la fin du balayage
s'effectue en déclenchant une demande de service a la fin du balayage avec linstruction " * OPC"
(opération achevée). Le programme de commande attend le SRQ avec la fonction
RSDLLWAi t Srg(). Le maximum est ensuite déterminé (" CALC. MARK: MAX") et le niveau est sorti
("Y?"). Avant la lecture, il est vérifi€ au moyen d'une reconnaissance série si les données sont
disponibles (bit MAV du registre d'état positionné, uniguement avec contrdleur Windows NT.

Note : L'adresse '@local' et le fichier RSIB.DLL doivent étre utilisés sur les
appareils a contréleur DOS.
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#defi ne MAX_RESP_LEN 100

short i bsta, iberr;

unsi gned long ibcntl;

short ud;

short srq;

char MaxLevel [ MAX_RESP_LEN ;
char spr;

/] Déterminer |la saisie de |’ apparei
ud = RSDLLi bfind( "89.10.38.97", & bsta, & berr, & bcntl );

/1 Si |’ appareil existe
if (ud >=0) {

/1 Activer la génération de SRQ avec |le registre d' état d événenent
(ESR)

/1 et valider le bit ESB du regi stre SRE

RSDLLi bwt( ud, "*ESE 1;*SRE 32", & bsta, & berr, & bcntl );

/1 Régler |le balayage unique, déclencher |e bal ayage et
/1 générer une demande de service a la fin du bal ayage avec "*OPC'
RSDLLi bwrt ( ud, "INIT: CONT of f; INIT, *OPC', & bsta, & berr, & bcntl );

/1 attendre le SRQ (fin du bal ayage)
RSDLLWAi t Srg( ud, &srq, & bsta, & berr, & bcntl );

/1 Si |e bal ayage est term né
if (srqg) {

/1 placer le marqueur sur le prenmer nmaxi mumet interroger |e niveau
RSDLLi bwt( ud, "CALC: MARK: MAX; Y?", & bsta, & berr, & bcntl );
/1 Veérifier si données disponibles (bit MAV positionné dans |le
[lregistre d' état)
RSDLLi brsp( ud, &spr, & bsta, & berr, & bcntl );
si (spr & 0x10) {

/1 puis lire données

RSDLLi I rd( ud, niveaumax, MAX RESP_LEN, &i bsta, & berr, & bcntl );

}

/1 Terminer |a conmunication avec |'apparei
RSDLLi bonl (ud, 0, & bsta, & berr, & bcntl ) ;}

el se {
; Il Erreur — appareil non trouvé

}
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8 Maintenance et interfaces

Le chapitre ci-apres contient des instructions relatives a la maintenance de I'FSE ainsi que la
description des interfaces d'appareil.

L'adresse de notre centre de support et une liste des points SAV de Rohde & Schwarz sont indiquées
au début du présent manuel.

Maintenance

Maintenance mécanique

Le FSE n’exige aucune maintenance mécanique. Pour le nettoyage occasionnel de la face avant,
utiliser de préférence un chiffon doux Iégérement humide.

Maintenance électrique

Contrble de la précision de mesure de niveau

La possibilité de calibrage total a I'aide du générateur de calibrage incorporé garantit une stabilité a long
terme élevée des caractéristiques de mesure de niveau. Il est recommandé d'effectuer tous les deux
ans un contrdle de la précision de mesure selon les indications du chapitre 5. Lorsqu'un dépassement
de tolérance est constaté, il faut faire effectuer, par un atelier de maintenance R&S, une nouvelle
programmation des caractéristiques de correction.

Contrble de la précision de fréquence

La précision de fréquence de l'oscillateur de référence doit étre contrdlée une fois par an conformément
a l'essai de performance décrit dans le manuel de service de I'appareil (contenu dans la fourniture). Ce
contréle peut étre supprimé lorsque I'appareil est utilisé avec une référence externe.

Moyens de mesure :  Compteur de fréquence et générateur de signaux

Montage de mesure :  Mesure a I'aide du compteur de fréquence :
Connecter le compteur de fréquence sur la prise REF OUT/IN sur la face
arriere de I'appareil.

Mesure a I'aide du générateur de signaux :
Appliquer un signal de 1 GHz, -10 dBm sur RFin.

Réglages
sur le FSE:
CENTER 1000 MHz
SPAN 0 MHz
REF REF LEVEL -10dBm
MARKER COUNT ON
COUNTER RESOLUTION 0,1Hz
Mesure : Activer le compteur de fréquence interne (fonction de marqueur).
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Interfaces

Interface de bus CEl

L'analyseur de spectre est équipé en standard d'une interface de bus CEl. La prise d'interface,
conforme a la norme CEIl 625 (IEEE 488), se trouve sur la face arriére. Cette interface permet de
raccorder un contréleur pour la commande a distance. Le raccordement s'effectue par l'intermédiaire
d'un céble blindé.

Une deuxiéme interface de bus CEl, optionnelle, peut étre intégrée dans I'appareil et elle est associée
au contréleur (option FSE-B15). Cette interface peut étre commandée par des logiciels standard
(QUICK- Basic, etc.). lls permettent la commande a distance de I'appareil via une liaison externe des
deux interfaces a bus CEl, et en outre la commande d'autres appareils via le connecteur de bus CEI sur
la face arriere de l'appareil (par exemple pour la commande d'un ensemble de mesure complet).

Le paragraphe suivant décrit la premiere interface de bus CEl, par l'intermédiaire de laquelle I'analyseur
de spectre peut étre commandé. Les propriétés de l'interface du contrbleur PC2A/PC-AT dépend du
logiciel installé par I'utilisateur dans le contrdleur MS-DOS et cette interface n'est donc pas décrite ici.

Caractéristiques de l'interface

* Transfert de données paralléles sur 8 hits

* Transfert de données bidirectionnel

* Dialogue sur trois lignes

* Taux de transfert de données élevé, de 350 Koctets/s au max.

* Possibilité de connexion de 15 appareils au maximum

* Longueur maximale des cables de liaison : 15 m (liaison individuelle : 2 m)

* Possibilité de connexion par ,OU cablé" dans le cas du raccordement en parallele de plusieurs
appareils.

ATN IFC NRFD EOI DIO3 DIO1

SHELD |SRQ |NDAC| DAV D??

|

LOGIC GND | GND(10) | GND(8) | GND(6) pios| DIos
GND(11) GND( GND(7) REN DIO7 DIO5

Fig. 8-1 Affectation des broches de l'interface de bus CEI
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Lignes de bus

1. Bus dedonnées a8lignes DIO1aDIO 8
Le transfert des données s’effectue a bits paralléles et a octets série, en code ASCII/ISO. DIO1
représente le bit le moins significatif, DIO 8 le bit le plus significatif.

2. Bus de gestion d’interface a 5 lignes

IFC (Interface Clear),
active a I'état BAS, remet les interfaces des appareils connectés dans I'état de base.

ATN (Attention),
active a I'état BAS, signale le transfert de messages d'’interface,
inactive a I'état HAUT, indique le transfert de messages d'appareil.

SRQ (Service Request),
active a I'état BAS, permet a I'appareil raccordé d’envoyer une demande de service au contréleur.

REN (Remote Enable),
active a I'état BAS, permet une commutation sur commande & distance.

EOI (End or Identify),

a, en relation avec ATN, les deux fonctions suivantes :

active a I'état BAS indique la fin d'un transfert de données lorsque ATN est a I'état HAUT ;

active a I'état BAS déclenche une interrogation paralléle (Parallel Poll) lorsque ATN est a I'état BAS.

3. Bus de contr6le de transfert a trois lignes
DAV (Data Valid),
active a I'état BAS, indique qu’un octet de données valide est disponible sur le bus de données.

NRFD (Not Ready For Data),
active a I'état BAS, signale que I'un des appareils connectés n’est pas prét a recevoir des données.

NDAC (Not Data Accepted),

est maintenue a I'état actif BAS tant que I'appareil raccordé n’a pas recu les données se trouvant sur
le bus de données.
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Fonctions d’interface

Il est possible de doter de différentes fonctions d'interface les appareils pouvant étre commandés a
distance via le bus CEI. Le tableau A-1 donne la liste des fonctions d’interface concernant I'appareil.

Tableau 8-1 Fonctions d’interface

Caractere de

Fonctions d’interface

commande

SH1 Dialogue source (Source Handshake), possibilité complete

AH1 Dialogue accepteur (Acceptor Handshake), possibilité compléte

L4 Fonction Ecouteur, possibilité compléte, désadressage par MTA

T6 Fonction Parleur, possibilité compléte, possibilité d’interrogation série,
désadressage par MTA

SR1 Fonction de demande de service (Service Request), possibilité compléte

PP1 Fonction d’interrogation paralléle, possibilité compléete

RL1 Commande a distance/commande locale, possibilité compléte

DC1 Fonction de libération d’appareil (Device Clear), possibilité compléte

DT1 Fonction de déclenchement d’'appareil (Device Trigger), possibilité compléte

Ci12 Fonction de contrdleur, possibilité d’envoyer des messages d'interface, de

recevoir et de délivrer des fonctions de contrdleur

Messages du bus CEl

Les messages qui sont transférés sur les lignes de données du bus CEI peuvent étre classés en deux

groupes :

— Messages d’interface et
- Messages d’appareil.

Messages d’interface

Les messages d'interface sont transférés vers l'appareil au moyen des lignes de données, la ligne
Attention "ATN" étant alors active (état BAS). lls permettent de réaliser la communication entre I'appareil
et le contrdleur et ne peuvent étre envoyés que par le contréleur qui a la fonction de contréle sur le bus

CEL
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Commandes universelles

Les commandes communes se trouvent dans la plage de code de 10 a 1F en hexadécimal. Elles

agissent sans adressage préalable sur tous les appareils connectés au bus.

Tableau 8-2 Commandes universelles

Commande

Commande QuickBASIC

Effet sur 'appareil

DCL (Device Clear)

IBCMD (controller%, CHR$(20))

Interrompt le traitement des commandes venant
d’étre regues et remet le logiciel de traitement dans
un état initial bien défini. Ne modifie pas la
configuration de réglage.

IFC (Interface Clear)

IBSIC (controller%)

Remet les interfaces a I'état de base.

LLO (Local Lockout)

IBCMD (controller%, CHR$(17))

Inhibe la fonction de commutation manuelle sur
LOCAL

SPE (Serial Poll Enable) IBCMD (controller%, CHR$(24)) | Prét a l'interrogation série
SPD (Serial Poll Disable) IBCMD (controller%, CHR$(25)) | Interrogation série terminée
PPU (Parallel Poll Unconfigure) IBCMD (controller%, CHR$(21)) | Etat d'interrogation paralléle terminé

Commandes adressées

Les commandes adressées correspondent a la plage de code de 00 a OF en hexadécimal. Elles

n'agissent que sur les appareils adressés en écouteur.

Tableau 8-3 Commandes adressées

Commande

Commande QuickBASIC

Effet sur 'appareil

SDC (Selected Device Clear)

IBCLR (device%)

Interrompt le traitement des commandes venant
d’étre regues et remet le logiciel de traitement dans
un état initial bien défini. Ne modifie pas la
configuration de réglage.

GTL (Go to Local)

IBLOC (device%)

Passage au mode ,Local“ (commande manuelle)

PPC (Parallel Poll Configure)

IBPPC (device%, data%)

Configuration de I'appareil pour I'interrogation
paralléle. La commande QuickBASIC provoque en
outre I'exécution de PPE / PPD.

Messages d’appareil

Les messages d'appareil sont transférés vers I'appareil au moyen des lignes de données du bus CEl, la
ligne Attention "ATN" étant alors inactive (état BAS). Le code utilisé est le code ASCII/ISO.Le chapitre 5
traite de la structure et de la syntaxe des messages d'appareil. Le chapitre 6 donne une liste et une
explication détaillée des différentes instructions.
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Interface RS-232-C

L'appareil peut étre télécommandé en standard par l'intermédiaire de deux interface RS-232-C..

Chaque interface RS-232 active est reliée a un connecteur de 9 péles se trouvant sur la face arriére.
L'interface 1 est associée au connecteur COM1 et l'interface 2 au connecteur COM2.

Caractéristiques de l'interface

* Transfert de données série en mode asynchrone

* Transfert de données bidirectionnel via deux lignes séparées

* Vitesse de transmission sélectable de 110 & 19200 bauds

* Niveau de signal logique ,0“ de +3V a +15V

* Niveau de signal logique ,1“ de -15V a -3V

* Possibilité de connexion d’un appareil externe (contréleur)
Dialogue logiciel (XON, XOFF)

* Dialogue matériel

RxD DTR
DCD| TxD | SG

ol )o

RTS RI
DSR CTS

aYl

m‘

Fig. 8-2 Affectation des broches du connecteur RS-232-C

Lignes de sighaux

1. Lignes de données
La transmission des données se fait en bits série dans le code ASCIl et commence par le bit de plus
faible poids. Au moins deux lignes, RxD et TxD, sont nécessaires pour une transmission, mais aucun
dialogue matériel n'est possible. Seul le protocole dialogue logiciel XON/XOFF peut étre utilisé pour
le dialogue.

RxD (Receive Data),
Lignes de données ; sens de transmission : de la station distante vers I'appareil.

TxD (Transmit Data),
Lignes de données ; sens de transmission : de I'appareil vers la station distante.
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2. Lignes de contrdle

DCD (Data Carrier Detector),
N’est pas utilisé dans I'appareil.

DTR (Data terminal ready),
Sortie (état logique ‘0’ = actif). A l'aide de DTR, I'appareil signale qu'il est prét a recevoir des
données.

DSR (Data set ready),
Entrée (état logique ‘0’ = actif). DSR signale a I'appareil que la station distante est préte a
recevoir des données.

RTS (Request to send),
Sortie (état logique ‘0’ = actif). RTS signale a la station distante que I'appareil est prét pour une
transmission de données. La ligne RTS reste active aussi longtemps que l'interface série est
active.

CTS (Clear to send),
Entrée (état logique ‘0’ = actif). CTS signale a I'appareil que la station distante est préte a
recevoir des données.

RI (Ring indicator),
N’est pas utilisé dans I'appareil.

Fonctions d’interface

Quelques chaines de caractéres ou caractéres de commande ont été définis ou réservés pour assurer
la commande de l'interface, sur le modéle de la commande de bus CEl.

Tableau 8-4 Chaines de caracteres ou caractéeres de commande de l'interface RS-232.

Chaines de caractéres ou Fonction

caracteres de commande

"@REM" Commutation sur commande & distance
"@LocC" Commutation sur commande locale
<Ctrl Q> 11 Hex Sortie de caractéres validée

<Ctrl S> 13 Hex Sortie de caractéres inhibée

0D Hex, 0A Hex Caractere de terminaison <CR>, <LF>
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Parameétres de transmission

Pour qu'un transfert de données sans erreur puisse s'effectuer correctement, les paramétres de
transmission doivent étre réglés de maniere identique sur I'appareil et sur le contréleur. Le réglage
s'effectue dans le menu SETUP-GENERAL SETUP.

Vitesse de transmission
(débit en bauds)
Bits de données

Bit de départ

Bit de parité

Bits d’arrét

1065.6016.13

Les débits de transmission suivants peuvent étre réglés sur I'analyseur :
110, 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200.

Le transfert de données est effectué en code ASCIl a 7 ou 8 bits. Le LSB
(bit le moins significatif) est le premier bit a étre transmis.

Chaque octet de données commence par un bit de départ. Le front
descendant du bit de départ indique le début de I'octet.

Un bit de parité peut étre transmis avec les bits de données, comme
protection contre les erreurs. Les réglages possibles sont ; aucune
parité, parité paire et parité impaire. Il est en outre possible de définir le
bit de parité pour un niveau logique '0' ou un niveau logique '1'.

La transmission d’'un octet peut étre terminée par 1, 1,5 ou 2 bits d’arrét.

Exemple :
Transmission de la lettre ,A“ (41 hex) en code ASCII a 7 bits avec
parité paire et 2 bits d’arrét.

[o1 o2 _Jo3 04 05 06 07 Jos oo |10 11 |

Bit 01 Bit 02...08 Bit09  Bit10...11

Bit de départ Bits de données Bit de parité Bits d’'arrét
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Dialogue logiciel

Le dialogue logiciel assure la commande du transfert de données a 'aide des caracteres XON/XOFF.

L'analyseur de spectre signale qu'il est prét a recevoir par le caractere de commande XON. Lorsque le
tampon d'entrée est plein, I'appareil envoie au contrdleur le caractére XOFF via l'interface. Le contréleur
interrompt alors la sortie de données jusqu'a ce qu'il recoive XON de I'appareil. Le contrbleur signale a
I'appareil de la méme facon qu'il est prét a recevoir.

Céble de connexion locale au contr6leur dans le cas du dialogue logiciel

La connexion de I'analyseur & un contrbleur dans le cas du dialogue logiciel s’effectue par le croisement
des lignes de données. Le schéma de cablage suivant s’applique dans le cas d'un contrdleur en version

a 9 pbles ou 25 pobles.

Appareil

DSR
RxD

RTS
TxD

CTS
DTR

GND

9 péles

DSR
RxD
RTS
TxD

CTS
DTR

GND DSR
GND
9 poles 020| DTR
e8
o221
®9
022
e10
023
o1l
o24|
012
25
25 poles
Fig. 8-3 Cablage des lignes de données pour le dialogue logiciel
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9 poles

Controleur / PC

DSR
RxD
RTS
TxD

CTS
DTR

GND

TxD

RxD

RTS

CTS
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Dialogue matériel

Dans le cas du dialogue de type matériel, I'analyseur signale qu'il est prét a recevoir par l'intermédiaire
des lignes DTR et RTS. Un "0" logique sur ces deux lignes signifie "prét" ; un "1" signifie "non prét". La
ligne RTS est toujours active ("0" logique) tant que linterface série est en service. La ligne DTR
commande ainsi I'état prét ou non de l'analyseur.

La station distante signale qu'elle est préte a recevoir a l'aide des lignes DTR et RTS. Un "0" logique sur
ces deux lignes active la sortie de données ; un "1" logique sur ces deux lignes stoppe la sortie de
données. La sortie de données s'effectue par l'intermédiaire de la ligne TxD.

Céble de connexion locale au contr6leur dans le cas du dialogue matériel

La connexion de l'analyseur a un contrbleur s'effectue par un cable sans modem ("null modem"). Dans
ce cas, les lignes de données, de contréle et de signalisation doivent étre croisées. Le schéma de
cablage suivant est valable pour un contrdleur & 9 ou 25 péles.

Appareil Contrdleur / PC

DSR

RxD

RTS

TxD

CTS

DTR

GND

9 péles

DSR
RxD
RTS

TxD

CTS

DTR

GND

9 poles

9 poles

DSR
RxD
RTS
TxD

CTS
DTR

GND

TxD

RxD

RTS

CTS

DSR

GND
DTR

Fig. 8-4 Céblage des lignes de données, de contrble et de signalisation pour le dialogue matériel
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Interface RSIB

L'interface RSIB permet de commander I'appareil au moyen des applications de programmes Visual
C++ et Visual Basic. Les fonctions destinées a la programmation d'applications de commande sont
fournies les DLL RSIB32.DLL (pour applications 32 bits, uniguement avec contréleur Windows NT) et
RSIB.DLL (pour applications 16 bits).

Un systeme d’exploitation Unix peut étre installé sur le contrbleur externe en plus d'un systéme
d’exploitation Windows. Dans ce cas, les applications de commande se créent soit en C soit en C++,
Les systemes d’exploitation Unix assistés comprennent actuellement :

. Sun Solaris 2.6 Sparc Station

. Sun Solaris 2.6 Intel Platform
. Red Hat Linux 6.2 x86 Processors

Les applications de commande peuvent tourner en local sur l'appareil de mesureou sur un contrdleur
externe configuré dans un réseau, uniguement avec contréleur Windows NT. En commande locale, le
nom "@local" est indiqué lorsqu'une liaison est établie au moyen de la fonction RSDLLibfind(). Si, par
contre, ' @ ocal ' n’est pas indiqué, la bibliotheéque interpréte le nom comme une adresse IP et essaie
d’établir une liaison avec I'appareil via l'interface Winsock.

contrbleur externe
(Windows NT ou Windows 95) FSE

[—1%%| Commandea

- =
distance —
viaréseau
1 .
‘Applicalion 16 hits ‘Applicaion 32 bits‘ RSIB.DLL App 16 bits
T ! T Interface réseau RSIB
‘ RSIBDLL ‘ ‘ RS/B32 DLL ‘ RSIB32DLL App 32
0 I £ I )

Environnements Windows

L'acces aux appareils de mesure via l'interface RSIB exige que les DLL soient installées dans les
répertoires correspondants :

« RSIB.DLL dans le répertoire Windows NT system ou dans le répertoire des applications de
commande.

¢ RSIB32.DLL dans le répertoire Windows NT system32 ou dans le répertoire des applications de
commande.

Les DLL sont déja installées dans les répertoires correspondants de I'appareil de mesure.
Il existe pour les différents langages de programmation des fichiers contenant les déclarations des
fonctions DLL et la définition des codes d'erreur.

Appareils a contréleur Windows NT:

Visual Basic (16 bit): " RSI B. BAS’ (C/R_S/'Instr/RSIB)
Visual Basic (32 bit): " RSI B32. BAS' (C/R_S/'Instr/RSIB)
C: "RSIB. H (C/R_S/'Instr/RSIB)

Appareils a contréleur MS DOS:
Visual Basic: ' RSI B. BAS (D:/runti nme/ RSI B)
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C: " RSI BC. H (D:/runti me/ RSI B)
Winword: " RSI BWB. BAS' (D: / runti me/ RSI B)

Ainsi, le répertoire RSIB comprend un programme ‘RSIBCNTR.EXE’ avec les instructions SCPI pouvant
étre transmises a l'appareil par l'intermédiaire de l'interface RSIB. Ce programme peut étre utilisé pour
tester la fonction de l'interface. Le module de temps de propagation VBRUN300.DLL se trouvant dans le
chemin ou les répertoires de Windows sont requis.

Les paragraphes suivants décrivent toutes les fonctions des DLL * RSI B. DLL’ et 'RSI B32. DLL’ avec
lesquelles il est possible de générer des applications de commande.

La commande s’effectue au moyen de programmes Visual C++ ou Visual Basic. La liaison locale au
contrdleur interne s’établit avec le nom '@local’. Si I'on utilise un contréleur "externe, on doit indiquer ici
l'adresse IP de I'appareil.

Via VisualBasic: Controleur interne :  ud = RSDLLIibfind ("@local", ibsta, iberr, ibcntl)
Controleur externe : ud = RSDLLIibfind ("82.1.1.200", ibsta, iberr, ibcntl)

Le retour & la commande manuelle s'effectue en face avant (touche LOCAL) ou via l'interface RSIB :

via RSIB:
ud = RSDLLibloc (ud, ibsta, iberr, ibcntl);

Environnements Unix - FSE avec contréleur Windows NT

Un acces aux appareils de mesure via l'interface RSIB exige que le fichier | i br si b. so. X. Y soit copié
dans un répertoire pour lequel I'application de commande posséde des droits de lecture. X. Y désigne
dans le nom de fichier le numéro de version de la bibliotheque, par exemple 1. 0.

La bibliothéque 1i brsi b. so. X. Y est créée en tant que shared library. Les applications utilisant la
bibliotheque ne doivent cependant pas s’occuper de versions ; elles ne font qu'établir la liaison de la
bibliotheque avec l'option -l rsi b. Afin que l'opération de liaison s'effectue d'abord de maniére
concluante et que la bibliothéque soit ensuite trouvée pendant la durée d'exécution, il doit étre tenu
compte des remarques suivantes :

Liaison de fichier :

e Créer au moyen de linstruction de systeme d‘exploitation In un fichier affecté du nom de liaison
librsib.so et évoquant |ibrsib.so. X Y, dans un répertoire, pour lequel I'application de
commande posséde des droits de lecture. Exemple :

$In —s /Jusr/lib/librsib.so.1.0 /usr/lib/librsib.so

Options d’éditeur de liens pour la création de I'application :
e« -l rsib:Bibliotheque des importations

e -Lxxx : Indication du chemin permettant de trouver la bibliothéque des importations. C’est la que la
liaison de fichier ci-dessus a été créée. Exemple : - L/ usr/ i b.

Options supplémentaires d’'éditeur de liens pour la création de I'application (uniguement sous Solaris) :

¢ - Rxxx: Indication du chemin, ou la bibliothéque doit étre cherchée pendant la durée d'éxécution.
Exemple : - Rl usr/|ib.

Environnement durée d'exécution :

e Positionner la variable d‘environnement LD_RUN_PATH sur le répertoire, dans lequel la liaison de
fichier ci-dessus a été créée. Cela n’est nécessaire que si | i brsi b. so n'est pas trouvé dans le
chemin de recherche standard du systéme d‘exploitation et si I'option d'éditeur de liens - R
(uniguement Solaris) n’a pas été spécifiée.

Pour la programmation C/C++, les déclarations des fonctions de bibliothéque et la définition des codes
d‘erreur sont contenues dans :

CIC++: ' RSI B. H (C:\R_S\I nstr\RSI B)
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Fonctions de I'interface RSIB

Ce paragraphe décrit toutes les fonctions de la bibliothéque "RSI B. DLL" ou " RSI B32. DLL" ou
“librsib.so", qui permettent de générer des applications de commande.

Variables ibsta, iberr, ibcntl

Comme pour linterface National Instruments, I'exécution correcte d'une instruction peut se vérifier au

moyen des variables ibsta, iberr et ibcntl. A cet effet, des références a ces trois variables sont
transmises pour toutes les fonctions RSIB. De plus, le mot d'état ibsta est retourné comme valeur de
fonction par toutes les fonctions.

Mot d'état - ibsta

Toutes les fonctions retournent un mot d'état contenant des informations sur I'état de l'interface RSIB.
Les bits suivants sont définis :

Nom du bit Bit

Code hex

Description

ERR 15

8000

Est positionné lorsqu'une erreur se produit lors de I'appel d'une fonction. Si ce
bit est positionné, iberr contient un code d'erreur spécifiant I'erreur.

TIMO 14

4000

Est positionné lorsqu'une temporisation a lieu lors de I'appel d'une fonction.

Une temporisation peut avoir lieu dans les situations suivantes :

* lors de l'attente d'un SRQ avec la fonction RSDLLWaitSrq().

* si aucun acquittement n'est regu pour les données transmises a l'appareil
avec RSDLLibwrt() ou RSDLLilwrt().

* aucune réponse n'est regue de la part du serveur a une interrogation de
données émise avec la fonction RSDLLibrd() ou RSDLLilrd().

CMPL 8

0100

Est positionné si la réponse a I'analyseur syntaxique du bus CEI est
entierement lue. Si une réponse a I'analyseur syntaxique est lue avec la
fonction RSDLLilrd()et que la longueur de la file d'attente n'est pas suffisante,
le bit est effacé.

Variable d’erreur - iberr

Si le bit ERR (8000h) est positionné dans le mot d'état, iberr contient un code d'erreur spécifiant I'erreur.
L'interface RSIB a ses propres codes d'erreur indépendant de l'interface de National Instruments.

Erreur Code Description
d’erreur

IBERR_DEVICE_REGISTER | 1 RSIB.DLL ne peut enregistrer de nouvel appareil.

IBERR_CONNECT 2 La liaison avec I'appareil de mesure n'a pas pu étre établie.

IBERR_NO_DEVICE 3 Une fonction de l'interface a été appelée avec une saisie d'appareil non
valable.

IBERR_MEM 4 Capacité mémoire non disponible.

IBERR_TIMEOUT 5 Une temporisation (timeout) a eu lieu.

IBERR_BUSY 6 L'interface RSIB est bloquée par une fonction non encore terminée.
Par exemple, Windows n'est pas bloqué par la fonction RSDLLibrd()si les
données doivent encore étre transmises en réponse a cette fonction. Dans ce
cas, un nouvel appel est possible. D'autres appels, cependant, sont rejetés
par RSIB:DLL avec le code d'erreur IBERR_BUSY.

IBERR_FILE 7 Erreur lors de la lecture ou I'écriture dans un fichier.

IBERR_SEMA 8 Erreur lors de la création ou de I'occupation d’'un sémaphore (uniqguement

sous Unix).
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Variable de comptage - ibcntl
La variable ibcntl est actualisée aprés chaque appel de fonction de lecture ou d'écriture au moyen du

nombre d'octets transmis.

Liste des fonctions d’interface

Les fonctions de la DLL sont adaptées aux fonctions d'interface de National Instruments pour la
programmation de bus CEIl. Les fonctions supportées par la DLL sont répertoriées dans le tableau

suivant.

Tableau 8-5 Liste des fonctions d'interface RSIB

Fonction Description
RSDLLibfind() Fournit une saisie pour I'accés a un appareil.
RSDLLibwrt() Emet & un appareil une chaine terminée par un zéro.

RSDLLilwrt()

Emet un certain nombre d'octets & un appareil.

RSDLLibwrtf() Emet & un appareil le contenu d'un fichier.

RSDLLibrd() Lit les données d'un appareil dans une chaine.

RSDLLilrd() Lit un certain nombre d'octets d'un appareil.

RSDLLibrdf() Lit les données d'un appareil dans un fichier.

RSDLLibtmo() Reégle une temporisation pour les fonctions RSIB

RSDLLibsre() Commute un appareil sur I'état local ou a distance

RSDLLibloc() Commute un appareil temporairement sur |'état local

RSDLLibeot() Valide/désactive le message END lors des opérations d'écriture.

RSDLLibrsp() Effectue une reconnaissance série et fournit I'octet d'état, uniquement avec contréleur

RSDLLibonl()

Windows NT.

Met I'appareil en/hors ligne, uniquement avec contrdleur Windows NT

RSDLLTestSrq() Vérifie si un appareil a généré un SRQ.
RSDLLWaitSrq() Attend qu'un appareil ait généré un SRQ.
RSDLLSwapBytes Inverse la séquence d’'octets pour les représentations de chiffres binaires (uniquement

nécessaire sur des plate-formes non-Intel).
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Description des fonctions d’interface

Note : La description du format Unix ne s'applique qu'aux appareils a contréleur Windows NT.

RSDLLibfind()
La fonction fournit une saisie pour lI'accés a l'appareil avec le nom udName.

Format VB : Function RSDLLi bfind (ByVal udNane$, ibsta% iberr% ibcntl&)
As | nt eger
Format C : short FAR PASCAL RSDLLi bfind( char far *udNanme, short far

*ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

Format C (Unix) : short RSDLLi bfind( char *udName, short *ibsta, short *iberr,
unsi gned long *ibcntl)

Parametre : udNane Nom de l'appareil
Exemple : ud =RSDLLi bfind ("@ocal", ibsta, iberr, ibcntl)

La fonction doit étre appelée avant toutes les autres fonctions d'interface.

La fonction délivre en tant que valeur de retour une saisie devant étre indiquée dans toutes les fonctions
pour l'acces a l'appareil. Si I'appareil portant le nom udNane n'est pas trouvé, la saisie a une valeur
négative.

La liaison locale a I'appareil de mesure s'établit avec le nom " @ ocal ". En cas d'établissement de la
liaison via un réseau, par contre, doit étre indiquée l'adresse IP de l'appareil de mesure (par ex.
'89.1.1.200").

RSDLLibwrt

Cette fonction émet des données a l'appareil avec la saisie ud.

Format VB : Function RSDLLi bwt (ByVal ud% ByVal Wt$, ibsta% iberr%
i bcntl & As |nteger

Format C : short FAR PASCAL RSDLLi bwrt( short ud, char far *Wt, short

far *ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl )

Format C (Unix): short RSDLLi bwt( short ud, char *Wt, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl )

Paramétres : ud Saisie d'appareil
Wt Chaine émise a l'appareil.
Exemple : RSDLLi bwrt (ud, "SENS: FREQ STAR?", ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction permet d'émettre aux appareils de mesure des instructions de réglage et des
interrogations. La fonction RSDLLi beot () permet de définir si les données doivent étre interprétées
comme instruction compléte.
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RSDLLilwrt

Cette fonction émet a un appareil un nombre (Cnt ) d'octets avec la saisie ud.

Format VB : Function RSDLLilwt (ByVal ud% ByVal Wt$, ByVal Cntg&,
i bsta% iberr% ibcntl& As Integer

Format C: short FAR PASCAL RSDLLi|lwt( short ud, char far *Wt,

unsi gned long Cnt, short far *ibsta, short far *iberr,
unsi gned | ong far *ibcntl)

Format C (Unix) : short RSDLLilwt( short ud, char *Wt, unsigned |ong Cnt,
short *ibsta, short *iberr, unsigned |ong *ibcntl)

Paramétres : ud Saisie d’appareil
Wt Chaine émise a l'analyseur syntaxique de bus CEI.
Cnt Nombre d'octets émis a I'appareil.

Exemple : RSDLLi lwt (ud, '...... ", 100, ibsta, iberr, ibcntl)

Comme RSDLLi bwt (), cette fonction émet des données a un appareil, a la différence que des
données binaires peuvent également étre émises. La longueur des données n'est pas définie par une
chaine terminée par un zéro mais par l'indication d'octets Cnt . Si les données finissent par EOS (0Ah),
l'octet EOS doit étre ajouté a la chaine.

RSDLLibwrtf

Cette fonction émet a I'appareil le contenu d'un fichier fi | e avec la saisie ud.

Format VB : Function RSDLLi bwtf (ByVal ud% ByVal file$, ibsta% iberr%
i bcntl & As | nteger
Format C: short FAR PASCAL RSDLLi bwrtf( short ud, char far *Wt, short

far *ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl )

Format C (Unix): short RSDLLi bwt( short ud, char *Wt, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl )

Paramétres : ud Saisie d’appareil
file Fichier dont le contenu est émis a I'appareil.
Exemple: RSDLLi bwtf (ud, "C\db.sav", ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction permet d'émettre aux appareils de mesure des instructions de réglage et des
interrogations. La fonction RSDLLi beot () permet de définir si les données doivent étre interprétées
comme instruction compléte.
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RSDLLibrd()

Cette fonction lit les données de l'appareil avec la saisie ud dans la chaine Rd.

Format VB : Function RSDLLi brd (ByVal ud% ByVal Rd$, ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer
Format C: short FAR PASCAL RSDLLi brd( short ud, char far *Rd, short far

*ibsta, short far *iberr, unsigned |long far *ibcntl )

Format C (Unix) : short RSDLLi brd( short ud, char *Rd, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl )

Paramétres : ud Saisie d’appareil
Rd Chaine dans laquelle sont copiées les données lues.
Exemple: RSDLLi brd (ud, Rd, ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction extrait sur interrogation les réponses de l'analyseur syntaxique de bus CEI.

Pour la programmation en Visual Basic, une chaine de longueur suffisante doit étre générée
auparavant. Cela peut avoir lieu lors de la définition de la chaine ou avec l'instruction Space$() .
Génération d'une chaine de longueur 100 : - DmRd as String * 100

- DmRd as String
Rd = Space$(100)

RSDLLilrd

Cette fonction lit les octets Cnt  de I'appareil avec lasaisie ud.

Format VB : Function RSDLLilrd (ByVal ud% ByVal Rd$, ByVal Cnté& ibsta%
iberr% ibcntl& As Integer

Format C : short FAR PASCAL RSDLLilrd( short ud, char far *Rd, unsigned

long Cnt, short far *ibsta, short far *iberr, unsigned | ong
far *ibcntl )

Format C (Unix) : short RSDLLilrd( short ud, char *Rd, unsigned |ong Cnt, short
*jbsta, short *iberr, unsigned long *ibcntl )

Paramétres : ud Saisie d’appareil
cnt Nombre maximum d'octets copiés par la DLL dans la
chaine cible Rd.
Exemple : RSDLLi I rd (ud, RD, 100, ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction lit les données d'un appareil comme la fonction RSDLLi br d() , & la différence que le
nombre maximum d'octets copiés dans la chaine cible Rd peut étre indiqué ici par Cnt . Cette fonction
empéche donc d'écrire au-dela de la fin de la chaine. Les octets coupés sont perdus.
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RSDLLibrdf()

Lit les données de l'appareil dans le fichier fi | e avec la saisie ud.

Format VB :

Format C :

Format C (Unix) :

Parameétres :

Exemple :

Function RSDLLi brdf (ByVal ud% ByVal file$, ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer

short FAR PASCAL RSDLLi brdf ( short ud, char far *file, short
far *ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl )

short RSDLLi brd( short ud, char *file, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl )

ud Saisie d’appareil
file Fichier dans lequel sont écrites les données lues.

RSDLLi brdf (ud, "c:\db.sav", ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction permet de lire également les réponses de I'analyseur syntaxique de bus CEIl supérieures
a 64 Ko. Le nom du fichier peut aussi contenir une indication de lecteur ou de chemin.

RSDLLibtmo

Cette fonction définit la limite de temporisation pour un appareil. La valeur par défaut de la limite de
temporisation est réglée sur 5 secondes.

Format VB :
Format C :
Format C (Unix) :

Parameétres :

Exemple :

Function RSDLLi btno (ByVal ud% ByVal tno% ibsta% iberr%
i bcntl & As | nteger

voi d FAR PASCAL RSDLLi bt mo( short ud, short tno, short far
*ibsta, short far *iberr, unsigned |long far *ibcntl )

short RSDLLi bt no( short ud, short tno, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl )

ud Saisie d’appareil
tno Temps en secondes
RSDLLi bt no (ud, 10, ibsta, iberr, ibcntl)

Une temporisation peut avoir lieu dans les situations suivantes :
e Lors de l'attente d'un SRQ avec la fonction RSDLLWai t Sr q() .
¢ Attente d'un acquittement pour les données émises a un appareil avec RSDLLi bwrt () ou
RSDLLi Iwrt()
¢ Attente de la réponse aprés une interrogation de données émise avec la fonction
RSDLLi brd() ouRSDLLi I rd().
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RSDLLibsre

Cette fonction commute I'appareil sur le mode LOCAL ou REMOTE.

Format VB : Function RSDLLi bsre (ByVal ud% ByVal v% ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer

Format C : voi d FAR PASCAL RSDLLi bsre( short ud, short v, short far

*ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

Format C (Unix) : short RSDLLi bsre( short ud, short v, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl)

Paramétres : ud Saisie d'appareil
v Etat de l'appareil
0 - local
1 -remote
Exemple : RSDLLi bsre (ud, 0, ibsta, iberr, ibcntl)
RSDLLibloc
Cette fonction commute I'appareil temporairement sur le mode LOCAL.
Format VB : Function RSDLLi bl oc (ByVal ud% ibsta% iberr% ibcntl& As
| nt eger
Format C : voi d FAR PASCAL RSDLLi bl oc( short ud, short far *ibsta, short

far *iberr, unsigned |long far *ibcntl)

Format C (Unix) : short RSDLLi bl oc( short ud, short *ibsta, short *iberr,
unsi gned | ong *ibcntl)

Parametre : ud Saisie d’appareil
Exemple : RSDLLi bl oc (ud, ibsta, iberr, ibcntl)

Aprés commutation, il est possible de commander manuellement l'appareil en face avant. Lors du
prochain accés a l'appareil au moyen de l'une des fonctions de RSIB.DLL, I'appareil est commuté de
nouveau sur le mode REMOTE.
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RSDLLibeot

Cette fonction valide le message END aprés les opérations d'écriture ou le désactive.

Format VB :

Format C :

Format C (Unix) :

Parameétres :

Exemple :

Function RSDLLi beot (ByVal ud% ByVal v% ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer

voi d FAR PASCAL RSDLLi beot ( short ud, short v, short far
*ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

short RSDLLi beot ( short ud, short v, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl)

ud Saisie d’appareil
v 0 - aucun message END
1 - émettre message END

RSDLLi beot (ud, 1, ibsta, iberr, ibcntl)

Si le message END est désactivé, les données d'une instruction peuvent étre émises au moyen de
plusieurs appels consécutifs de fonctions d'écriture. Le message END doit étre de nouveau validé avant
le dernier bloc de données.

RSDLLibrsp

Cette fonction effectue une reconnaissance série et fournit I'octet d'état a I'appareil (uniguement avec
contrdleur Windows NT).

Format VB :

Format C :

Format C (Unix) :

Parameétres :

Exemple:

1065.6016.13

Function RSDLLi brsp(ByVal ud% spr% ibsta% iberr% ibcntl&)
As | nteger

voi d FAR PASCAL RSDLLi brsp( short ud, char far* spr, short far
*ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

short RSDLLi brsp( short ud, char *spr, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl)

ud Saisie d’appareil
spr Pointeur sur octet d'état

RSDLLi brsp(ud, spr, ibsta, iberr, ibcntl)
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RSDLLibonl

Cette fonction commute I'appareil sur I'état 'en ligne' ou 'hors ligne'. Lors du passage a I'état 'hors ligne',
l'interface est validée et la saisie d'appareil est non valable. Un nouvel appel de RSDLLibfind rétablit la
communication (uniquement avec contréleur Windows NT).

Format VB : Function RSDLLi bonl (ByVal ud% ByVal v% ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer
Format C: voi d FAR PASCAL RSDLLi bonl ( short ud, short v, short far

*ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

Format C (Unix) : short RSDLLi bonl ( short ud, short v, short *ibsta, short
*i berr, unsigned long *ibcntl)

Parameétres : ud Saisie d'appareil
v Etat de I'appareil
0 - local
1 - adistance
Exemple : RSDLLi bonl (ud, 0, ibsta, iberr, ibcntl)
RSDLLTestSRQ
Cette fonction vérifie I'état du bit SRQ.
Format VB : Function RSDLLTestSrq (ByVal ud% Result% ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer
Format C : voi d FAR PASCAL RSDLLTest Srq( short ud, short far *result,

short far *ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

Format C (Unix): short RSDLLTestSrq( short wud, short *result, short *ibsta,
short *iberr, unsigned long *ibcntl)

Paramétres : ud Saisie d'appareil
result Référence a une valeur entiére dans laquelle la bibliothéque
retourne I'état du bit SRQ.
0 - aucun SRQ
1 - SRQ actif, I'appareil a sorti une demande de service
Exemple : RSDLLTest Srq (ud, result% ibsta, iberr, ibcntl)

Cette fonction correspond a la fonction RSDLLWAI t Sr q, a la différence que RSDLLTest SRQretourne
immédiatement |'état instantané du bit SRQ pendant que RSDLLWAi t Sr g attend qu'ait lieu un SRQ.
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RSDLLWaitSrq

Cette fonction attend que I'appareil déclenche un SRQ avec la saisie ud.

Format VB : Function RSDLLWAitSrq (ByVal ud% Result% ibsta% iberr%
i bcntl & As Integer

Format C : voi d FAR PASCAL RSDLLWAitSrq( short ud, short far *result,

short far *ibsta, short far *iberr, unsigned long far *ibcntl)

Format C (Unix): short RSDLLWAitSrq( short wud, short *result, short *ibsta,
short *iberr, unsigned long *ibcntl)
Paramétres : ud Saisie d'appareil

result Référence a une valeur entiére dans laquelle la bibliothéque
retourne I'état du bit SRQ.
0 - aucun SRQ n'a eu lieu pendant la temporisation
1-un SRQ a eu lieu pendant la temporisation

Parametre : RSDLLWAi t Srg( ud, result, ibsta, iberr, ibcntl );

La fonction attend que I'un des deux événements suivants se produise.

*  L'appareil de mesure déclenche un SRQ
e Aucun SRQ n'a lieu pendant la temporisation définie avec RSDLLi bt no() .

RSDLLSwapBytes

Cette fonction modifie la représentation des chiffres binaires sur les plates-formes non-Intel.

Format VB : - (uniquement nécessaire sur des plates-formes non-Intel)

Format C: voi d FAR PASCAL RSDLLSwapBytes( void far *pArray, const |ong

si ze, const |ong count)
Format C (Unix) : voi d RSDLLSwapBytes( void *pArray, const long size, const |ong

count)
Paramétres : pArray Tableau dans lequel s’effectue le changement
si ze Taille d’'un élément individuel dans pAr r ay
count Nombre d‘éléments dans pArr ay
Exemple : RSDLLSwapByt es( Buffer, sizeof(float), ibcntl/sizeof(float))

Cette fonction permet de faire passer la représentation d’'une série d’éléments de Big Endian a Little
Endian et vice versa. Dans pArray, on attend le transfert d'une zone de mémoire cohérente
d’éléments du méme type de données (taille si ze octet). Sur des plates-formes Intel, cette fonction n'a
aucun effet.

Différentes architectures de contrbleur sauvegardent éventuellement les données dans séquences
d‘octets différentes. Par exemple, les contrbleurs Intel sauvegardent les données dans un ordre inverse
a celui des contrdleurs Motorola. Comparaison des séquences d'octets :

Séquence d'octets Utilisation dans Représentation dans la Description
mémoire

Big Endian Processeurs Motorola, | Octet le plus significatif a L'octet le plus significatif (most significant

Norme de réseau |‘adresse la moins byte) se trouve a I'extréme gauche du mot.

significative

Little Endian Processeurs Intel Octet le moins significatif L’octet le plus significatif (most significant
a l'adresse la moins byte) se trouve a I'extréme droite du mot.
significative
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Interface utilisateur (USER)

L'interface utilisateur sur la face arriere du FSE est une prise Cannon a 25 péles qui est occupée par
deux ports utilisateur (port A et port B). Ces deux ports ont 8 bits de largeur (AO a A7 et BO a B7). lIs
peuvent étre configurés en sortie ou en entrée. Les niveaux de tension sont des niveaux TTL (état bas <

0,4V, état haut > 2 V).

On dispose en plus de la tension d'alimentation interne de 5 V. La charge maximum admissible est de

100 mA.

L'affectation des broches de la prise USER est indiquée ci-dessous :

GND GND A7

A6

AS

A4

A3

A2

Al
A0

13 ®© 000 06000000 00

25 ® 606 06 6606 06 00 0

+5V

B7

B6

B5

B4

B3

B2

BO

B1

1

14

Fig.8-5 Affectation des broches de la prise USER

La configuration des ports utilisateur s’effectue par appel du menu SETUP (touche SETUP) dans le
sous-menu GENERAL SETUP.
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Interface d’imprimante (LPT)

La prise LPT a 25 pdles sur la face arriére du FSE est prévue pour le raccordement d’'une imprimante.
L'interface est compatible avec l'interface CENTRONICS.

PE ACK D6 D4 D2 DO
SELECT|BUSY| D7 | D5 | D3 D1 |STROBE

13 ® 00 0 0000000 OGO |

25 ® 00 0 606 06 00 000 14

GND GND GND GND ERROR
SELECT IN
Broche Signal Entrée (E) Signification
Sortie (S)

1 STROBE S Impulsion utilisée pour la transmission d’un octet de
données, d'une largeur min. de 1 s (signal actif a I'état
BAS)

2 DO S Ligne de données 0

3 D1 S Ligne de données 1

4 D2 S Ligne de données 2

5 D3 S Ligne de données 3

6 D4 S Ligne de données 4

7 D5 S Ligne de données 5

8 D6 S Ligne de données 6

9 D7 S Ligne de données 7

10 ACK S Indique que I'imprimante est préte pour la réception de
I'octet suivant (signal actif a I'état BAS).

11 BUSY E Signal actif lorsque I'imprimante ne peut accepter de
données.

12 PE E Le signal est actif lors d'un manque de papier de
I'imprimante (signal actif a I'état HAUT).

13 SELECT E Le signal est actif, lorsque I'imprimante a été sélectée
(signal actif a I'état HAUT).

14 AUTOFEED S Lorsque le signal est actif, I'imprimante exécute
automatiqguement un saut de ligne aprés chaque ligne
(signal actif a I'état BAS).

15 ERROR E Ce signal est actif lorsque I'imprimante n’a plus de papier,
n'est pas sélectée ou a un état correspondant a une
erreur (signal actif a I'état BAS).

16 INIT S Initialisation de I'imprimante (signal actif a I'état BAS).

17 SELECt IN S Lorsque ce signal est actif, les codes DC1/DC3 sont
ignorés par I'imprimante (signal actif a I'état BAS).

18-25 GND Connexions de masse

Fig. 8-6 Brochage de la prise LPT
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Raccordement de convertisseurs de mesure (PROBE CODE)

La prise PROBE CODE est prévue pour le codage du facteur de conversion et l'alimentation de
convertisseurs de mesure. Cette prise permet de coder le facteur de conversion de sondes a haute
impédance, de sondes de courant et d'antennes, par pas de 10 dB. Elle permet aussi de signaler au
FSE la grandeur a mesurer (intensité de champ, courant ou tension). Les convertisseurs de mesure
actifs peuvent aussi étre alimentés par une tension de £10 V.

Les accessoires R&S suivants peuvent étre fournis avec le codage approprié :

* Dip6le a large bande20 a 80 MHz HUF-Z2
¢ Sonde de courant RF 100 kHz a 30 MHz ESH2-71
¢ Sonde de courant VHF 20 a 300 MHz ESV-Z1
* Sonde de courant 20 Hz a 100 MHz EZ-17
« Préamplificateur 20 a4 1000 MHz ESV-Z2.
La prise PROBE CODE a le brochage suivant

A Masse

B +10V, max. 50 mA

C pV/m (champ électrique)

D pA

E 10dB

F 20dB

G 40dB

H 80dB

K -10V, max. 50 mA

M - Inversion de signe du facteur

Fig.8-7 Brochage de la prise Tuchel a 12 pbles

Pour le codage, on utilise un connecteur male a 12 pbles (marque Tuchel, numéro de référence R&S :
0018.5362.00, désignation Tuchel : T3635/2). Les broches utilisées pour le codage doivent étre reliées
ala masse.

Exemple: Une antenne pour la mesure de lintensité de champ électrique a un facteur d’antenne de
10 dB, c'est-a-dire qu'une intensité de champ de 10 dBuV/m génére une tension a I'entrée
RF de 0 dBpV.
-> Les broches C et E doivent étre mises a la masse.

Connecteur de sonde (PROBE POWER)

Pour le raccordement de sondes, le FSE dispose de la prise d’alimentation PROBE POWER qui fournit
les tensions d’alimentation de +15 V et de -12,6 V ainsi que la masse

Cette prise est aussi appropriée pour I'alimentation de sondes a haute impédance de la société Hewlett
Packard.

Broche Signal

1 Masse
2 -12,6 V; max 150 mA

3 +15 V; max 150 mA

Fig. 8-8 Brochage de la prise PROBE POWER
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Sortie BF (AF OUTPUT)

Sur la prise AF OUTPUT, on peut connecter par exemple une fiche miniature de type jack, un haut-
parleur externe, un casque d'écoute ou un voltmeétre BF. La résistance interne est de 10 Q, la tension de
sortie se régle dans le menu MARKER DEMOD. Lorsqu'un connecteur méle est connecté, le haut-
parleur interne est automatiquement mis hors service.

Sortie FI 21,4 MHz (21,4 MHz OUT)

Sur la prise BNC IF 21.4 MHz OUT, on dispose du signal Fl de 21,4 MHz du FSE La bande passante
correspond a la bande passante de résolutionn entre 2 kHz et 10 MHz de la bande passante choisie.
Dans le cas de bandes passantes de résolution inférieures & 2 kHz, la bande passante de la sortie est
de 5 kHz.

Le niveau a la sortie FI est de 0 dBm pour les signaux correspondant au niveau de référence réglé dans
la plage de —60 dBm a +30 dBm..

Sortie vidéo (LOG VIDEO OUT)

La sortie vidéo fournit la courbe logarithmique enveloppe du signal FI, indépendamment de I'échelle de
niveau sur I'écran (linéaire ou logarithmique). La bande passante du signal vidéo correspond toujours a
la demi-bande passante Fl et n'est pas limitée par le filtre vidéo utilisé dans la voie de mesure.

Entrée ou sortie de référence (EXT REF IN/OUT)

Lorsque le FSE est utilisé avec une référence interne, on dispose sur le connecteur REF IN/OUT du
signal de 10 MHz de la référence interne, permettant par exemple de synchroniser sur le FSE des
appareils additionnels. Le niveau est de 1 V (FEM) pour une résistance interne de 50 Q.

Dans le cas d'un fonctionnement avec une référence externe, la prise est utilisée en entrée. L'oscillateur
interne de référence est alors synchronisé sur le signal de référence présent sur la prise. Comme
fréquence de référence, on peut régler une fréquence de 1 a 16 MHz par pas de 1 MHz. Le niveau
nécessaire est > 0 dBm.

La commutation entre la référence interne et la référence externe s’effectue dans le menu SETUP.

Sortie de balayage (SWEEP)

La prise BNC SWEEP fournit une tension en dent de scie entre -5 V et +5 V, qui lors de la
représentation du spectre est proportionnelle a la fréquence instantanée. La fréquence de départ réglée
correspond a une tension de -5V, la fréquence d'arrét a une tension de +5 V.
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Entrée de déclenchement externe (EXT TRIGGER/GATE)

La prise EXT TRIG/GATE permet de commander le déroulement de mesures par un signal externe.
Plage de commande : -5V a+5V

Commande d’une source de bruit (NOISE SOURCE)

La prise NOISE SOURCE permet de mettre en et hors circuit une source externe de bruit, pour réaliser
par exemple la mesure du facteur de bruit d’'un objet de mesure.

Les sources de bruit habituelles exigent une tension de +28 V pour la mise en service et de 0 V pour la
mise hors service. La prise fournit la tension de commutation nécessaire.

Connexion d’un clavier (KEYBOARD)

La prise DIN KEYBOARD a 5 péle permet le raccordement d’un clavier. Du fait de ses faibles émissions
parasites, il est recommandé d'utiliser le clavier PSA-Z1 (n° de réf. 1009.5001.31). On peut toutefois
utiliser aussi tout autre clavier multifonctionnel.

2 Broche Signal
4 5 1 Horloge clavier
2 Données
1 3 libre
4 Masse
5 Alimentation de +5 V

Fig. 8-9 Brochage de la prise KEYBOARD

Connexion d’une souris

Broche Signal

MOUSEDATA
NC
MOUSEGND
MOUSEVD5
MOUSECLK
NC

ol |lfw|N]|F

Fig. 8-10  Brochage de la prise MOUSE
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Connexion d’'un moniteur

Fig. 8-11

1065.6016.13

Broche

Signal

R

G

B

MID2 (NC)

NC

R-GND

G-GND

B-GND

Ol (NJoo|O|(lwW|N]|F

NC

=
o

GND

[N
=

MIDO (NC)

=
N

MID1 (NC)

=
w

HSYNC

=
N

VSYNC

15

NC

Brochage de la prise MONITOR
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Table de matiéres- Chapitre 9 - ‘Messages d'erreur’

9 Messages d’erreur

Messages d’erreur spécifiques alanorme SCPl........ccciiii i 9.1
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FSE Messages d erreur

9 Messages d’erreur

La liste suivante comprend tous les messages d’erreur concernant les erreurs pouvant se produire dans
I'appareil. Les codes d'erreur négatifs sont définis par la norme SCPI, les codes d'erreur positifs
caractérisent les erreurs spécifiques a l'appareil.

Le tableau comprend, dans la colonne gauche, le code d'erreur et, dans la colonne droite, le message
d'erreur indiqué en caractéres gras, qui est enregistré dans la file Error/Event ou qui apparait sur
I'afficheur. L'explication de I'erreur est indiquée sous le message d'erreur.

Messages d’erreur spécifiques a la norme SCPI

Aucune erreur

Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

Code d’erreur

0 No error
Ce message est émis lorsque la file d’erreurs ne contient aucune inscription.

Command Error - Erreurs de commande ; positionnent le bit 5 dans le registre ESR

Code d’erreur Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-100 Command Error
Commande erronée ou non valide.

-101 Invalid Character
La commande contient un caractére non valide.
Exemple : Un en-téte contenant un caractére &, "SENSe&".

-102 Syntax error
Commande non valide
Exemple : La commande contient des données de bloc non acceptées par I'appareil.

-103 Invalid separator
La commande contient un caractére non valide au lieu d'un caractére de séparation.
Exemple : Le point-virgule a été omis apres une commande.

-104 Data type error
La commande contient une donnée non valide.
Exemple : ON a été indiqué au lieu d’une valeur numérique pour le réglage de fréquence.X

-105 GET not allowed
Un déclenchement de groupe (GET) se trouve dans une ligne de commande.

-108 Parameter not allowed
La commande contient trop de parameétres.
Exemple : La commande SENSe: FREQuency: CENTer ne permet qu’une indication de fréquence.
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Commandes erronées (suite)

Code d’erreur

Texte de I’erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-109

Missing parameter
La commande contient trop peu de parametres.

Exemple : La commande SENSe: FREQuency: CENt er exige une indication de fréquence.

-110

Command header error
L’en-téte de cette commande est erroné.

-111

Header separator error
L’en-téte contient un séparateur non autorisé.
Exemple : L'en-téte n’est pas suivi d’'un ,White Space”, "* ESE255".

-112

Program mnemonic too long
L’en-téte contient plus de 12 caractéres.

-113

Undefined header
L’en-téte n'est pas défini pour I'appareil.
Exemple : * XYZ n’est défini pour aucun appareil.

-114

Header suffix out of range
L’en-téte contient un suffixe numérique non valide.
Exemple : SENSe3 n’existe pas dans 'appareil.

-120

Numeric data error
La commande contient un parametre numérique erroné.

-121

Invalid character in number
Un nombre contient un caractére non valide.
Exemple : Un ,A* dans un nombre décimal ou un 9" dans une donnée octale.

-123

Exponent too large
La valeur absolue de I'exposant est supérieure a 32000.

-124

Too many digits
Le nombre contient trop de chiffres.

-128

Numeric data not allowed
La commande contient un élément numérique qui n’est pas accepté cette position..

Exemple : La commande | NPut : COUPI i ng exige l'indication d’'un paramétre de texte.

-130

Suffix error
La commande contient un suffixe erroné.

-131

Invalid suffix
Le suffixe n'est pas valide pour I'appareil.
Exemple : nHz n’est pas défini.

-134

Suffix too long
Le suffixe contient plus de 12 caracteres.

-138

Suffix not allowed
Aucun suffixe n’est autorisé pour cette commande ou a cette position.
Exemple : La commande * RCL n'autorise pas de suffixe.

-140

Character data error
La commande contient un parametre de texte erroné.

-141

Invalid character data

Le parametre de texte contient un caractere non valide ou il n’est pas valide pour cette commande.

Exemple : Erreur d'écriture dans le texte du parametre ; | NPut : COUPI i ng XC.
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Commandes erronées (suite)

Code d’erreur

Texte de I’erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-144 Character data too long
Le parametre de texte contient plus de 12 caracteres.
-148 Character data not allowed
Le parametre de texte n'est pas autorisé pour cette commande ou cette position de la commande.
Exemple : La commande * RCL exige l'indication d’'un nombre.
-150 String data error
La commande contient une chaine erronée de caractéres.
-151 Invalid string data
La commande contient une chaine erronée de caractéres.
Exemple : Un message END a été recu avant I'apostrophe de terminaison.
-158 String data not allowed
La commande contient une chaine valide de caractéres a une position non autorisée.
Exemple : Un parametre de texte est mis entre guillemets, | NPut : COUPI i ng " DC"
-160 Block data error
La commande contient des données de bloc erronées.
-161 Invalid block data
La commande contient des données de bloc erronées.
Exemple : L'appareil recoit un message END alors qu'il n'a pas regu le nombre de données attendu.
-168 Block data not allowed
La commande contient des données de bloc valides a une position non autorisée.
Exemple : La commande * RCL exige l'indication d’'un nombre.
-170 Expression error
La commande contient une expression mathématique non valide.
171 Invalid expression
La commande contient une expression mathématique non valide.
Exemple : L'expression contient des parentheéses qui ne correspondent pas.
-178 Expression data not allowed
La commande contient une expression mathématique a une position non autorisée.
-180 Macro error
Une macro erronée a été définie, ou une erreuer est apparue lors de I'exécution d’'une macro.
-181 Invalid outside macro definition
Un caractére joker pour un parameétre d’une macro se trouve en dehors des limites définies pour la
macro.
-183 Invalid inside macro definition
La définition de la macro contient une erreur de syntaxe.
-184 Macro parameter error

Une commande dans la définition de la macro a un numéro erroné ou correspond a un mauvais type de

parametre.
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Execution Error - Erreurs d’exécution ; positionnent le bit 4 dans le registre ESR

Code d’erreur Texte de I’erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-200 Execution error
Erreur lors de I'exécution de la commande.

-201 Invalid while in local
La commande ne peut étre exécutée dans le mode Local de I'appareil, du fait d’'un organe de
commande.

Exemple : L'appareil regoit une commande, qui aurait pour effet de modifier la position du commutateur
du bouton rotatif, et ne peut étre exécutée du fait que I'appareil se trouve dans le mode Local.

-202 Settings lost due to rtl

Un réglage se trouvant en relation avec un organe de commande est perdu lors du passage de I'appareil
de LOCS a REMS ou de LWLS a RWLS.

-210 Trigger error
Erreur lors du déclenchement de I'appareil.

211 Trigger ignored
Le déclenchement (GET, *TRG ou signal de déclenchement) a été ignoré du fait du temps imparti a
I'appareil.

Exemple : L’appareil n'était pas prét a répondre.

212 Arm ignored
Un signal d’'armement a été ignoré par I'appareil.

213 Init ignored
Linitialisation d’'une mesure a été ignorée, du fait qu'une autre mesure a été exécutée.

214 Trigger deadlock
Le déclenchement n'a pu étre traité.

La source de déclenchement du début d’une mesure est placé sur GET et I'interrogation (Query)
consécutive est regue. La mesure ne peut étre lancée sans la réception de GET ; GET entraine toutefois
une Interrupted-Error.

-215 Arm deadlock
Le signal d’armement ne peut étre traité.

-220 Parameter error
La commande comporte un parameétre erroné ou non valide.

221 Settings conflict
Il'y a conflit de réglage entre deux parametres.

222 Data out of range
La valeur du parametre est en dehors de la plage admise pour I'appareil.

-223 Too much data
La commande contient trop de données.
Exemple : La capacité de mémoire de I'appareil ne suffit pas.

224 lllegal parameter value
La valeur du parametre n’est pas valide.
Exemple : La commande comporte un parametre de texte non valide, TRI Gger : SWEep: SOURce TASTe
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Erreurs d’exécution (suite)

Code d’erreur

Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-230

Data corrupt or stale
Les données sont incomplétes ou non valides.
Exemple : L'appareil a interrompu une mesure.

-231

Data questionable
La précision de mesure est douteuse.

-240

Hardware error

La commande ne peut pas étre exécutée en raison de problémes sur le matériel de I'appareil.

-241

Hardware missing
La commande ne peut pas étre exécutée car le matériel est incomplet.
Exemple : Une option n’est pas installée.

-250

Mass storage error
Erreur dans la mémoire de masse.

-251

Missing mass storage
La commande ne peut pas étre exécutée car il n'y a pas de mémoire de masse.
Exemple : Une option n’est pas installée.

-252

Missing media
La commande ne peut pas étre exécutée car il n'y a pas de support de données.
Exemple : Pas de disquette dans le lecteur.

-253

Corrupt media
Le support de données est défectueux.
Exemple : Une disquette a un format incorrect.

-254

Media full
Le support de données est plein.
Exemple : Pas de place sur la disquette.

-255

Directory full
Le répertoire de supports de données est plein.

-256

File name not found
Le nom du fichier indiqué est introuvable.

-257

File name error
Le nom du fichier est erroné.
Exemple : Tentative de copie dans un fichier de méme nom.

-258

Media protected
Le support de données est protégé.
Exemple : La disquette utilisée posséde une protection en écriture.

-260

Expression error
La commande contient une expression mathématique erronée.

-261

Math error in expression
L’expression contient une erreur mathématique.
Exemple : Division par zéro.
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Erreurs d’exécution (suite)

Code d’erreur

Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-270 Macro error
Erreur lors de I'exécution d’'une macros.
271 Macro syntax error
La définition de la macro comporte une erreur de syntaxe.
272 Macro execution error
La définition de la macro comporte une erreur.
273 illegal macro label
Le titre de la macro défini dans la commande DMC* n’est pas permis.
Exemple : Le titre est trop long. Le titre est identique & un en-téte Common Command ou comporte une
syntaxe d’en-téte non valide.
274 Macro parameter error
Le caractere joker pour un parametre de macro est erroné dans la définition de la macro.
-275 Macro definition too long
La définition de la macro est trop longue.
-276 Macro recursion error
La séquence de commandes définie dans la macro effectue une boucle sans fin.
Exemple : L'’événement devant permettre de quitter la boucle ne se produit pas.
277 Macro redefinition not allowed
Le titre de la macro défini dans la commande DMC* est est déja défini ailleurs.
-278 Macro header not found
L’en-téte du titre de la macro dans l'interrogation *GMC? n’est pas encore défini.
-280 Program error
Erreur lors de I'exécution d’'un programme téléchargé.
281 Cannot create program
La tentative pour créer le programme n’a pas abouti.
-282 illegal program name
Le nom de programme n’est pas valide.
Exemple : Le nom se référe a un programme qui n’existe pas.
283 illegal variable name
La variable introduite n’existe pas dans le programme.
284 Program currently running
Le processus souhaité n’est pas possible, pendant I'exécution du programme.
285 Program syntax error
Le programme téléchargé comporte une erreur de syntaxe.
286 Program runtime error

Erreur d’exécution du programme
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Device Specific Error - Erreurs spécifiques a I'appareil ; positionnent le bit 3 dans le registre ESR

Code d’erreur Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-300 Device-specific error
Erreur spécifique a I'appareil sans autre définition plus précise.

-310 System error
Ce message d'erreur indique un défaut interne de I'appareil. Veuillez vous adresser au service de
maintenance R&S.

-311 Memory error
Erreur dans la mémoire de I'appareil.

312 PUD memory lost
Perte de données protégées de I'utilisateur, mémorisées au moyen de la commande *PUD.

-313 Calibration memory lost
Perte de données non volatile de calibrage utilisées par la commande *CAL?

-314 Save/recall memory lost
Perte des données non volatiles mémorisées au moyen de la commande *SAV?.

-315 Configuration memory lost
Perte des données de configuration non volatiles mémorisées par I'appareil.

-330 Self-test failed
L’autotest n'a pas pu étre exécuté.

-350 Queue overflow

Ce code d'erreur est inscrit dans la file d'erreurs au lieu du code qui a causeé I'erreur, lorsqu'il n'y a plus
de place dans la file. Ce code indique qu'une erreur s'est produite, mais n'a pas été enregistrée. La file
d'erreurs peut contenir 5 inscriptions.

Query Error - Erreurs d'interrogation ; positionnent le bit 2 dans le registre ESR

Code d’erreur Texte de I'erreur retournée sur interrogation de la file d’erreurs
Explication de I'erreur

-400 Query error
Erreur d'interrogation générale ne pouvant étre définie plus précisément.

410 Query INTERRUPTED

L'interrogation a été interrompue.

Exemple : A la suite d’une interrogation, I'appareil regoit de nouvelles données avant que la réponse n’ait
été envoyée completement.

420 Query UNTERMINATED
La commande d'interrogation est incompléte.
Exemple : L'appareil est adressé en tant que parleur et recoit des données incomplétes.

430 Query DEADLOCKED

L’interrogation ne peut pas étre traitée.

Exemple : Le tampon d’entrée et la file d'attente de sortie sont pleins, I'appareil ne peut pas continuer de
fonctionner.

-440 Query UNTERMINATED after indefinite response
Une interrogation est recue dans la méme ligne de commande aprés une interrogation demandant une
réponse illimitée.
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Hinweise:

- Remarques:

- Les touches logicielles se trouvent en ordre alphabétique sous le mot clé "Touche logicielle".

- Pour toutes les touches logicielles, nous indiquons aussi la page au chapitre 6 qui contient la
description de la commande de bus CEI correspondante.

- La correspondance entre les commandes de bus CEl et les touches logicielles est décrite dans le
chapitre 6, paragraphe "Touches logicielles et commandes a distance correspondantes”.

- Le chapitre 6 contient une liste alphabétique des commandes de bus CEI.

A
Abandon
MAECTO ...t 4.82
AC VIAEO....cciviiiiieeee e 4.165
Adaptateur Ethernet...........cccocceeviiieiiinniee e 1.47,1.77
Adjacent Channel Power ... 4.124
Adresse de bus CEl........cccocovoiiiiiiiiennens 4.34, 4.39, 4.40
Périphérique de sortie ........ccccooeerviriiieennnnn, 4.61, 4.65
Affaiblissement RF 4.102
AUto LOW DiStOrtion ........c.coevvereiineenieneeseeenen 4.103
Affichage
quUasi-analogique ..........ccooveeiieeeniieenee e 4.168
Réglages relatifs au matériel ............cccevvveinieeinnenn. 35

Split Screen..... e 3.8
Affichage d'état..

Analyseur de SPEeCHre.........occeeiiiieeiiiiee e 4.18, 4.86
Analyseur vectoriel
Apercu des menus....

ASEETISQUE ..ot .
AUI (Thick Ethernet) ........cccocoeeiiiieiniiiieiece e, 1.48,1.78
Autotest .
Average
Axe de fréquence
INSCHIPIONS ...t 3.8
AXE dES TEIMPS ...coiiiiiiiiiiee ettt 4.93
B
Balayage
COUPIAGE ..ot 4.173
Durée de balayage ..........cccccovvuiieiiiiiiniiieiieeee 4.176
Intervalle de suppression e 4.194
Nombre ......cccccvevvercnennns e 4.184
Signal de porte ... e 4.185
SOMIE. it 8.26
Suppression d'un intervalle de mesure................. 4.191

Bande passante
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DECIM SEP ............... 4.17-0, 6.i18
DEFAULT COLORS........cccviiiiiiiiiiec e, 4.7,6.93
DEFAULT CONFIG.......ccccoiviiiiiiiiciiiies 4.76, 6.141
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