Manuel d’utilisation

www.axemotion.com  contact @axemotion.com 09/2007

AxelMotion



P
U
!
S
e
B
o
) 4

2
www.axemotion.com Copyright AxeMotion 200
1 CARACTERISTIQUES. ...ttt e 3
IO R =T 1= = 11 =P 3
1.2 Emploi avec un étage de puissance pour mopasra pas, sur port
parallele (POrt IMPriMAaNtE) ...........cooueviemmmmeeieeeee e e neeeas 3
1.3 CONNEXIONS ...ttt et e e e s s sees bbb e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e s sennneeeees 4
1.4 DONNEES TECHNIQUES .....ceiiiiiiiiiee e s sttt e e e e eeeeeans 5
1.5 Précautions électriques & ObSErVer....oioeeeeiiiiii i, 5...
1.6 CoNnfiguration rEQUISE ......cceiiiieeieiiiieeeee e eeeas 5
2 INSTALLATION DU DRIVER .....otiiiiiiiiiiiiiiiiiemeiiiiiiiiiieeeeeeeee e 6...
2.1 Téléchargement du driVEr ............oouceeeecciiiiiieeee e 6
2.2 Premiére connexion de la PUISEBOX ......ccceumeeeiiiiiiiiiieeeiiiiiiiieee e 6
2.3 Veérification de I'installation. ... s 10
3 CONFIGURATION DE GALAAD POUR LA PULSEBOX .....cceveeeiiiiiiiiinne 13
3.1 Configuration de DASE ..............uuiiimmmmmme et 13
3.2 Configuration de I'attribution de SIGNAUX e «vvvvenrnnisieeeeeeereeeereeeeenennnns 15
A ANNEXES ...ttt e e e e e e e aaa s 17
4.1 Propriété intelleCtuelle ............uvevicemeeeeeeeeeeee e, 17
4.2 MentionS 18QAlES .........uuiiiiiiiii e 17



3
www.axemotion.com Copyright AxeMotion 200

1 CARACTERISTIQUES

1.1 Généralités

La PulseBox, malgré sa compacité, est un contrédlewcommande numérique
complet et performant ; ses possibilités sont sapées a celles de nombreux
contrbleurs de commande numériques du marché.

En effet, elle posséde un buffer pouvant contelnis de 200 commandes, gére
des mouvements sans rampe, avec rampe et avec vangidgde en accélération et/ou
décélération lui offrant des performances cinénuasgnconnues avec la plupart des
autres contréleurs du marché.

La PulseBox peut contrbler 4 axes simultanémeptaatuire les signaux
correspondants a l'interpolation de vecteurs 4 axeg jusqu’a 20kHz.

Elle peut utiliser simultanément 10 entrées esdries, dont une sortie PWM
et les sorties Clock/Dir pour le controle des mrgeu

L’ensemble des signaux est librement assignalast-a-dire que les signaux
Clock et Dir de chacun des axes sont libremengaabies sur les Pins 2 a 9 du
connecteur DB 25, les entrées de fin de courseassignables sur chacune des
entrées (du connecteur DB 25 et du bornier a isgortie PWM est assignable a une
guelcongue des sorties.

La PulseBox présente donc une souplesse d’emmggalée, simplifiant
grandement votre cablage et surtout la rendant atbi@ avec toutes les cartes de
puissance pour moteurs pas a pas congues powoétrectées au port imprimante
d'un PC.

1.2 Emploi avec un étage de puissance pour moteurs pas a
pas, sur port paralléle (port imprimante)

La PulseBox a été congue pour étre connectaloleta@tage de puissance pour
moteurs pas a pas. Cependant, de part I'utilisation connecteur DB 25 femelle et la
compatibilité avec la disposition des entrées/ssii’'un port paralléle de PC (port
imprimante), elle peut étre immédiatement connegtée étage de puissance pour
moteurs pas a pas destiné a étre piloté par cedypert.

Dans ce cas, la PulseBox prend la place du cablelig le port parallele a
I'étage de puissance, et se connecte sur le pdtdilSPC.

Ceci présente deux avantages : d’'une part, poutibger des étages de
puissance pour moteurs pas a pas sur port paralletedes PC qui ne disposent plus
de ce connecteur (cas de tous les PC modernesiytett d’offrir un niveau de
performance inégalé a ce type de machine.

En effet, la PulseBox offre une vitesse et unigifi@ des mouvements
impossibles a atteindre via le port paralléle du PC
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1.3 Connexions

La PulseBox possede 3 connecteurs :

e Un connecteur USB (1.1 compatible USB 2.0) desiigére branché
sur le PC hote.

» Un connecteur DB25 femelle présentant tous lesasigmitilisés et
produits par la PulseBox pour controler I'étagepdesssance des
moteurs. Ce connecteur reprend la « topologie » gart imprimante
de PC, c'est-a-dire que la disposition des « pitiemtrées et sorties est
compatible avec celle d’un connecteur DB 25 de jpoprimante d’un
PC.

* Un connecteur sous forme d’un bornier a vis, adokessur le dessus et
le coté de bottier et fournissant 5 entrées TTE\)-et 3 sorties TTL
(0-5V) supplémentaires.
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1.4 Données Techniques
Nombre d’axes interpolés (1), 2, 3 ou 4 simultan@me
Fréguence Max 22 kHz pour un seul axe, 19 kHz pBaxes
simultanés
Connexion au PC USB 1.1 (compatible USB 2.0)
Alimentation Par 'USB (pas d’alimentation exteyne
Consommation <90 mA
Entrées 10
Sorties 15
Niveau électrique des E/S TTL impérativement (0-5V)
Courant admissible en entrée 20 mA
Courant max. fourni en sortie 10mA/sortie, sanslgusmme des courants
fournis simultanément par 'ensemble des

1.5 Précautions électriques a observer

La PulseBox est alimentée par le port USB du Pt€ A 5V. Cette
alimentation ne peut fournir que 90 mA de facoblBa

S
sorties ne puisse dépasser 50 mA
e
Ceci amene deux conséquences :
* L’ensemble des signaux en entrée et en sortie BaleBox doit
impérativement respecter la limite des 0-5V souseyde destruction de la
PulseBox et de dommages possibles au PC hote.
* Le courant total fourni par la PulseBox ne peutebler 50 mA. Il convient
x donc de vérifier 'impédance des équipements caésesur les sorties.
Pour information, ces contraintes sont équivaleateseilleures que celles imposées
par port paralléle d’'un PC. Par conséquent, ladBds doit pouvoir se connecter a
tout dispositif initialement prévu pour le port plele d’'un PC.

Au cas ol vous ne respecteriez pas ces précomsatious ne pourrions pas étre
tenus pour responsables des dommages survenuslaitd>@u a la PulseBox elle-
méme.

1.6 Configuration requise

Pour communiquer avec la PulseBox, il est nécesdaidisposer d’'un
ordinateur de type PC-Intel ou PC-AMD fonctionnameéc Windows XP ou
Windows 2000 et disposant d’au moins 256 Mo de RAMn port USB 1.1, de 200
Mo d’espace libre sur le disque dur.

En outre, ce PC doit faire fonctionner une dediegjons suivantes de la
société NIL www.galaad.ngt: Galaad ou Kay.
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Si vous ne disposez pas d'une de ces deux apphsatprenez contact avec nous ou
directement avec un représentant ou un revendsysrdduits de la société NIL (liste
sur www.galaad.net).

2 INSTALLATION DU DRIVER

Les indications qui vont suivre présentent lesdsoite dialogues qui apparaissent lors
de l'installation du driver pour les cartes USB Maion sous Windows XP.
L’installation sous Windows 2000 est en tout paomtparable.

2.1 Téléchargement du driver

Le driver est téléchargeable sur notre site ad¢'ssk suivante :
http://www.axemotion.com/download/ AxMo 2-1.02.0p.z

Une fois le fichier obtenu, le décompresser, pamgle dans c:\AxMo 2-
1.02.04.

2.2 Premiere connexion de la PulseBox

Assistant Matériel détecté

Assistant Ajout de nouveau matériel
détecté

Windows recherche les logiciels en cours et mis & jour sur vobre
ardinateur, zur le CD d'installation du rmaténel ou sur le site
Windows Update [avec volre permizsion).

Lizez notre D'éclaration de confidentialité

Autonizez-vous Windows & ze connecter & Windows pdate
pour rechercher des mizes & jour 7
(7 Oui, cette foiz seulement

() Oui, maintenant et chague fois que je connecte
un périphérique

{(#iMon, pas pour cette foig

Cliquez =ur Suivant pour continuer.

[ Suivant > ] [ Annuler ]

Sélectionnez « Non, pas pour cette fois », pugglelz sur « suivant ».
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Assistant Matériel détecté

Cet Azziztant vous aide & inztaller le logiciel pour

PulzeB o

:;_'\J Siun CD d'installation ou une disquette a été
- . P i

fourni avec votre périphérigue. inzérez-le
maintenant.

Quelle tache voulez-vous que Pbasiztant exéoute 7

(7 Inztaller le logiciel automatiquement [recommandé]

(#yilnstaller & parir dune liste ou dun emplacement spécihe
[utilizateurs expénmentés)

Cliquez sur Suivant pour cantinuer.

[<Erécédent ” Suivant = ] [ Annuler ]

Sélectionnez « Installer & partir d’'une liste ourdemplacement spécifié », puis
cliquez sur « suivant ».
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Assistant Matériel détecté

Choizsizsez vos oplions de recherche et dinstallation

{(®) Rechercher le meilleur pilate danz ces emplacements,

Itilizez les cazes & cocher ci-dessous pour limiter ou étendre la recherche par défaut qui
inchut les cheming d'accés locaux et les médiaz amovibles. Le meilleur pilote trouvé sera
installe.

[ ] Rechercher dans les médias amovibles [dizquette, CO-ROM...|

Inclure cet emplacement danz la recherche

|| L | [ Parcourir

() Me pas rechercher. Je vaiz choizir le pilote & installer,
Choigizzez cette option pour zélectionner le pilote de péniphérique & partir de la liste.

s
YWindows ne garantit paz que le pilote sélectionné sera le pluz performant pour wolre
peEriphérique.
J

[<Erécédent ” Suivant = ] [ Annuler

Sélectionnez « inclure cet emplacement dans laerekbb », puis cliquez sur
« Parcourir ».

Rechercher un dossier

Sélectionnez le dossier qui contient les pilokes de wotre
matériel.

= :J Poste de travail b
[= % Disque local (Z:)
= ) AxMo 2-1.02.04
xMo 2-1.02,04
[ amde4
I izas
I DELL
| Documents and Settings
) Galaad
[ icovravr
I iFDEY v

Pour afficher nlimporte quel sous-dossier, cliquez sur un
signe plus ci-dessus,

I OK l [ Annuler ]

Sélectionnez le dossier AxMo 2-1.02.04 dans leidoss vous avez décompresse le
driver.
Puis cliquez sur « OK ».
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Vous obtenez :

Assistant Matériel détecté

Choisizsez voz options de recherche et diinstallation

(%) Rechercher le meilewr pilote dans ces emplacements.

tilizez lez cazes & cocher ci-deszous pour limiter au &tendre la recherche par défaut qui
inclut lez cheming d'accés locaus et les médias amovibles. Le meileur pilote trouvé zera
inztallé.

] Rechercher dans les médias amovibles [dizquette, CO-ROM...)

Inzlure cet emplacement danz la recherche

|Cihablo 2-1.02.04%o 2-1.02.04 v | |_Parcoui_|

s
e () Me pas rechercher. Je vaiz choisir le pilate & installer.

Choizizzez cette option pour sélectionner le pilote de périphénque a partir de la histe.
YWindows ne garantit pas que le pilote zélectionné zera le pluz performant pour votre
periphérique.

[<Erécédent ][ Survant > ] [ Annuler ]

Cliquez sur « Suivant ».

Installation matérielle

L] "_n, Le logiciel que vous &tes en train d'installer pour ce matériel ;
L
IJSE Awxebdotion PulzeB ox

n'a pas été validé lors du test permettant d'obtenir le logo
Windows et wénfiant za compatibilité avec Windows P, [Indiquez
-moi pourguoi ce test est important. |

Continuer l'installation de ce logiciel peut mettre en
pénl ou déstabilizer le bon fonctionnement de votre
systéme, maintenant ou dans I'avenir. Microsoft
recommande fortement que yous amrétiez cette
installation maintenant et contactiez le fournisseur du
matériel pour obtenir le logiciel qui a été validé lorz du
test permettant d'obtenir le logo Windows.

Continuer ] E&rréter lirgtallation |
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Cliguez sur « Continuer »

Les écrans d’installation vont se succéder.
Vous allez obtenir :

Assistant Matériel détecté

Fin de I'Assistant Ajout de nouveau
matériel détecté

Cet Azzistant a fini dinstaller le logiciel pour :

% 5B AxeMotion PulzeBox

Cliquer sur Terminer pour fermer 'Azsistant.

¢ Teminer |

Cliguez sur « Terminer ».

Félicitations, votre PulseBox est installée etisdlble.

2.3 Vérification de I'installation.

Faites un « click-droit » sur I'icdne du « Postet@d&ail » puis sélectionnez
« Propriétés » , une boite de dialogue s’ouvréeciénnez I'onglet « Matériel » ;
vous obtenez :
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Propriétés systéme

|. Restauration du systéme  Misesa jour autarmatiques _ | Utilization & distance - |

i Général Mo de l'ardinateur

Geztionnaire de pénphériques

Le Gestionnaire de périphériques affiche la liste de tous les

- pénphéngues maténels inztallés sur votre ordinateur. Utilizez le
[estionnaire de périphériques pour modifier ez propriégtés de
['un de ces pérphériques.

[ Gestionnaire de pénphéngues ]

Pilatez

La zignature des pilotes certifie la compatibilité des pilotes
inztallés avec Windows, Windows Update vous permet de
définir la manigre dont “Windows se connecte & \Windows

s
|Ipdate pour obtenir lez pilates.
< [ Signature du pilote ] [ Windows Lpdate J

Prafilz maténels

Les praofilz matériels wous offrent la pozsibilité de définir et
d'enregiztrer plusieurs configurations maténelles.

[ Prafilz matériels ]

[ 1]8 l[ Annuler ] Appliquer

Cliquez sur « Gestionnaire de périphériques » s\ahienez :
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5, Gestionnaire de peripherigues |Z]|E”E]
”E.ichier .ﬁ.ction F'.Ffi_.chtaf;_et .?_
- @ @

=2 EMPIRE-EAMTORCD

i+ D.% Batteries

Cartes graphiques
Cartes PCMCIA

B8 Cartes réseau

-2z Claviers

=) Contrdleurs ATA/ATAPT IDE

&, Contrdleurs audio, vidéo et jeu

g Contrileurs de bus USE
Lecteurs de cartes 3 puce

,‘!, Lecteurs de CO-ROM/DVD-R.OM

< Lecteurs de disque

L Modems

§ Maoniteurs

W Ordinateur
¢ Périphériques systéme
& Ports (COM et LPT)

ﬂ Processeurs
') Souris et autres périphériques de pointage

e < e < - e

Cliquez sur le « + » de « Contréleur de bus USEeus obtenez :

L, Gestionnaire de periphérigues

Fichietr F\ctlon F\Fﬂchage 7

%2

t; Batteries

F W Cartes graphiquas
g Carktes PCMCIA

+- B8 Cartes réseau
‘e Claviers
+-4=) Contrdleurs ATA/ATAPL IDE
=@, Contrdleurs audio, vidéo et jeu
= % CDntrDIeurs de bus USE
: = (_oncentrateur LUSE racine
! -_' Concentrateur USE racine
! -_' Cancentrateur USE racine
: -_' Concentrateur USE racine
e Intel(R) 52501D6/DEM USE Universal Host Controller - 2422
g Intel(R) 52501D06/DEM USE Universal Host Controller - 24C4
g Intel{R) 52501 D6/DEM USE Universal Host Controller - 2427
i InteI(Rj BZSDIDB,I'DBM USEZ Enhanced Host Controller - 240

P
u
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: g 1USE AxeMakion PuIseBo
=+ @ Leckeurs de carkes 3 puce
b Lecteurs de CO-ROM{DVD-ROM w

Vous voyez apparaitre dans la liste des périphési¢iSB : « USB AxeMotion
PulseBox ».
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3 CONFIGURATION DE GALAAD POUR LA PULSEBOX

Dans ce paragraphe, nous allons donner une vismmingte de la
configuration des cartes de contréle de commanderique dans Galaad.
Pour une approche plus compléte, voir le Manudiddteur de Galaad.

3.1 Configuration de base

% Galaad - FLAN

0e  Editio

Fichi
| & [ |3 &:‘}jm]cnj it ﬁ jj ] 5@1 [, e o e o,

z

HloldlrN-

I

=
Ql
L_": 4
-

I

&)

K

=

1o ! fig ! e r Tag i leg r | i e Tog i Ten i Tag i Fion i | i hizn i Tiso i han

Version 3111082007 Demo 1Ex0 vy mm EE[x14583 vE2 mm [ %0 y8 mm £:[15647 mm 27 ey mm (Bt (B [ ®
Défil les détails tous les paramétres

(P —— @ T | [ [ [ -
‘s déemarrer. e -% " L 2 Mes images i e air icoPict.. % Galaad - FLAN

Sélectionnez « Parametres/Fraiseuse/Complet gueeti-dessus.
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Parameétres de la fraiseuse

Mécanique ] Commande numérique | Broche | Vitssses | Avancés | Entrées / Sorties |

Modéle |.~’-‘-.:<es-Mnti0n LlPLﬂSEBDH

Type: |Jawes -

LCourzes utilez

¥ |E mm Y 280 mm

Paz des viz & billez [ou avance linéaire par tour d'axe]

w4 mim Yool4 mim

Bézolution des moteurs

¥ |400 ¥: [400 Z: |400 impulsiorss / bour d'axe

Axer supplémentaires ou axe spécial

4&me ave |Ine:<istant ﬂ Fésolution ; impulzions / tour d'axe
[ou epécial)

Réme ave | J Ré&szalution : impulziohs # tour d'axe

ak. | Annuler |

Choisissez votre type de machine. Ici le choix d'umachine générique

« AxeMotion/PulseBox ».

Définissez les courses utiles, le pas des videskel la résolution des moteurs.
Une fois cela fait, passez a I'onglet « Commandaérnigue ».

Parameétres de la fraiseuse

Type: |.-’-‘w:es-MDtinn Ll PulseBox j Plus...

W Mémaire locale W |nterpolation 30 [ Interpal. circulaire -

Communication

Port: |[NECDE ~| |USB Détecter

Bauds: | J F'grité:l J Bitz domnées Stop:
Contréle de flux: [ RTS - DOTR B

Courge de référence / Zéro machine

Postion: [NodOusst = Déclencher | avant chague usinage

I avant chague palier

Séquence : [ZYHAR toutes lgs 3: minutes
Bwertir avant : .

W = .
deffectusr Pendant la courge, |activer  w | sorties 0

ak. | Annuler |

Cliquez sur le bouton « Plus ».
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3.2 Configuration de I'attribution de signaux

Axe-Motion J PulseBox

i~ Contréle des moteurs - - 1 Affectation des signaus
Inverser les signaus "Clack" surlase T~ X T Y [T 2 [ 2 W — /_‘\
L] —14—’150rtien°1 -
Fréquence statfstop: 400 Hz  Accélération: |1000000  Hz/s Impulsions ¥ '] — 2-|- & ® |-15 m =
. . . ol et . Ditections v 4= 3-|- @
Signal d'errewr ou anét sur entrée n* 1 q, {inactive [MC V1 @ [-16 = |5ottien 2 -
- Impulsions ¥ w| 4= A= @ 17 —
v Remise & jour automatique du firmware de la carte CHC W — 5-|- @ @ | } 180'“3 n3 jv
! | @ (-18=-
Impulsians 2« | = 6-| @
|~ Contacts de fin de course - | — @ [-19=- @ |- 1= GND
Direction Z vi — 7| @ o
i Final i B Approche —— o 8- @ @ (-20 = @ |-2 =P |Sottien” 4 -
v 4— -
Aue i enbéen’ {1 ::j active (MO) Lj | j active [NO) j JIBHECHE @ [-21— @& |-3 =P |Satien’5 -
— . Direction & v | 4= 9= - @
Axe’Y  entrée n“i2 :::‘_.iactive [MO] .:j | ::__‘ilactive [NO) _‘Y_] W 10-| @ & |-22 — @ |-4=—b |Sotien" 6 -
| i 1 ntrée n | = 10~ e =
dueZ: entgen’ |3~ active (MO] v] BVitesse W - 1- @ & (-23 = @ |-5 = |Entree n" 6
, fo : T 1 -24 — —BQ—iEntréen“? I
Aue b entréen v e [—Entrée w3 = 1P O : . : - '
I —25 = —?{—i ntrée n® Iz
Entrée n™ 4 ' _’13_6/ '-
[égagemert hors contacts : |0 mm GND 77 @ |-84¢—[Enteen™3 |-
@ |-9 g |Entréen* 10 | -
I Courses de référence 7 simultanées (approche diagonale) [
I Surveiller les contacts de fin de course pendant le processus
Annuler

Vous accédez au « cceur » de la configuration BelseBox.
C’est la que vous pourrez attribuer les sighauxpmng de la DB 25 ainsi qu’au
Bornier a vis.

En particulier, attribuez les impulsions (ClockRuise) X, Y, Z, et A aux pins qui
correspondent a celles utilisées par votre étagmisance. Faites-en de méme pour
les signaux de Direction (Dir) X, Y, Z et A.

Vérifiez ensuite comment vous allez connecteromgacts de fin de course, sur la
DB25 ou sur le Bornier a vis, puis attribuez lemgtos d’entrée.

Il reste a préciser les numéros d’entrée dansdeecaContacts de fin de course » et
surtout a fixer si vos contacts de fin de coursd s&rmeés lors du contact (NO) ou
ouverts par le contact (NC).

Pour plus d’informations sur la configuration deldaal, voir le Manuel d’utilisation
de Galaad.
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4 ANNEXES

4.1 Propriété intellectuelle

Toute reproduction totale ou partielle de ce doeninest interdite sauf
autorisation écrite de I'entreprise AxeMotion pes slirigeants.

4.2 Mentions légales

AxeMotion

106 rue de la placette — 06620 — Cipieres (France)
RCS Grasse (France) 411 582 471

SIRET 411 582 471 00024



