Cat. No. 1558-FR2-02-X

JX

Compact et complet

Modele : JX

Modeles a entrée 200 V triphasée : 0,2 a 7,5 kW
Modeles a entrée 200 V monophasée : 0,2 a 2,2 kW
Modeles a entrée 400 V triphasée : 0,4 a 7,5 kW

MANUEL D'UTILISATION



Introduction

Introduction

Nous vous remercions d'avoir choisi ce variateur fréquence JX. Ce manuel d'utilisation (appelé
ci-aprés « ce manuel ») présente les méthodes de paramétrage nécessaires a l'installation/au

cablage et a l'utilisation des variateurs JX, ainsi que les méthodes de dépannage et d'inspection de
ces variateurs.

® Ce manuel doit étre fourni a I'utilisateur final du produit.

® Aprés avoir lu ce manuel, gardez-le a portée de main pour pouvoir y accéder facilement et y faire
référence ultérieurement.

® Ce manuel décrit les spécifications et fonctions du produit et présente les relations entre ces
spécifications et ces fonctions. Tout ce qui n'est pas décrit dans ce manuel est interdit.

® Public visé
Ce manuel est destiné au public suivant :
Les personnes ayant une bonne connaissance des systémes électriques (ingénieurs en électricité
ou équivalent), et responsables de :
* la présentation de I'équipement de contréle,
* la conception du systéme de contréle,
« l'installation et/ou le raccordement de I'équipement de contréle,
* la gestion de I'équipement sur le terrain.
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Lire et comprendre ce manuel

Veuillez lire attentivement et bien comprendre les informations données dans ce manuel avant d'utiliser le
produit. Consultez votre revendeur OMRON si vous avez des questions ou des commentaires.

Garantie et limitations de responsabilité

GARANTIE

La seule garantie dOMRON est que ce produit est exempt de défauts de matériaux ou de main-d'ceuvre pour
une période de un an (ou toute autre durée spécifiée) a compter de la date de la vente par OMRON.

OMRON NE DONNE AUCUNE GARANTIE, NI NE DECLARE, EXPRESSEMENT OU IMPLICITEMENT,
QUE LE PRODUIT EST EXEMPT DE CONTREFACON, QU'IL A UNE VALEUR COMMERCIALE OU QU'IL
CONVIENT A UN USAGE PARTICULIER. TOUT ACQUEREUR OU UTILISATEUR RECONNAIT QUE
SEUL L'ACQUEREUR OU L'UTILISATEUR PEUT DETERMINER S| LES PRODUITS REPONDENT
CONVENABLEMENT A L'USAGE AUXQUELS ILS SONT DESTINES. OMRON REJETTE TOUTE AUTRE
GARANTIE, EXPLICITE OU INDUITE.

LIMITATIONS DE RESPONSABILITE

OMRON NE SAURAIT ETRE TENU RESPONSABLE DES DOMMAGES SPECIAUX, INDIRECTS OU
CONSECUTIFS, DE LA PERTE DE PROFIT OU DE LA PERTE COMMERCIALE LIEE D'UNE
QUELCONQUE FACON AUX PRODUITS, QUE LA RECLAMATION REPOSE SUR UN CONTRAT, UNE
GARANTIE, UNE NEGLIGENCE OU UNE STRICTE RESPONSABILITE.

En aucun cas, la responsabilité d'OMRON ne saurait excéder le prix de vente unitaire du produit pour lequel
la responsabilité est invoquée.

EN AUCUN CAS, OMRON NE PEUT ETRE TENU RESPONSABLE DE LA GARANTIE, DE LA
REPARATION OU AUTRE DEMANDE CONCERNANT DES PRODUITS, A MOINS QUE L'ANALYSE
D'OMRON NE CONFIRME QU'ILS ONT ETE MANIPULES, STOCKES, INSTALLES ET ENTRETENUS
CORRECTEMENT ET N'ONT PAS FAIT L'OBJET DE CONTAMINATIONS, D'UNE UTILISATION
ANORMALE OU D'UNE MAUVAISE UTILISATION OU DE MODIFICATIONS OU REPARATIONS
INAPPROPRIEES.
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Considérations liées aux applications
ADEQUATION A L'UTILISATION

OMRON ne garantit pas la conformité de ses produits aux normes, codes ou réglementations applicables
en fonction de I'utilisation des produits par le client.

A la demande du client, OMRON fournira les documents de certification par des tiers établissant

les valeurs nominales et les limitations d'utilisation s'appliquant aux produits. Ces informations ne suffisent
pas a définir de maniére compléte I'adéquation des produits a des produits finaux, machines, systémes ou
autres applications ou utilisations.

Voici quelques exemples d'application auxquelles une attention particuliére doit étre portée. Il ne s'agit pas
d'une liste exhaustive de toutes les utilisations possibles des produits et elle n'implique pas que les produits
peuvent convenir aux usages indiqués dans cette liste :

« Utilisation en extérieur, utilisation entrainant une contamination chimique potentielle ou des interférences
électriques, des conditions ou des utilisations non décrites dans le présent manuel

« Systémes de contrble de I'énergie nucléaire, systemes de combustion, systémes ferroviaires, systémes
pour l'aviation, équipement médical, machines de parc d'attractions, véhicules, équipements de sécurité et
installations soumises a des réglementations industrielles ou Iégislations particuliéres

+ Systémes, machines et équipements pouvant présenter un risque pour la vie ou la propriété
Veuiillez lire et respecter les interdictions d'utilisation applicables aux produits.

NE JAMAIS UTILISER LES PRODUITS DANS DES APPLICATIONS PRESENTANT DES RISQUES
SERIEUX POUR LA VIE OU POUR DES BIENS SANS VOUS ASSURER QUE LE SYSTEME DANS SON
ENSEMBLE A ETE CONGU POUR PRENDRE EN COMPTE CES RISQUES ET QUE LES PRODUITS
OMRON SONT CORRECTEMENT CALIBRES ET INSTALLES POUR L'USAGE PREVU DANS
L'EQUIPEMENT OU LE SYSTEME COMPLET.

PRODUITS PROGRAMMABLES

OMRON n'assume aucune responsabilité quant a la programmation, par I'utilisateur, d'un produit
programmable, ni des conséquences éventuelles.
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Exclusions de responsabilité

MODIFICATION DES SPECIFICATIONS

Les spécifications et accessoires des produits peuvent changer a tout moment pour motif d'amélioration des
produits ou pour d'autres raisons.

Les références sont modifiées en cas de changement des valeurs nominales ou des fonctions, ou encore en
cas de modification importante de la construction. Toutefois, certaines spécifications techniques des produits
peuvent étre modifiées sans préavis. En cas d'hésitation et sur demande, des références spéciales peuvent étre
attribuées afin de fixer ou de définir des spécifications clés correspondant a votre application. Veuillez contacter
votre revendeur OMRON pour obtenir confirmation des spécifications des produits achetés.

DIMENSIONS ET POIDS

Les dimensions et les poids sont nominaux et ne doivent pas étre utilisés a des fins de fabrication, méme si
les tolérances sont indiquées.

DONNEES DE PERFORMANCES

Les données de performances indiquées dans le présent manuel sont fournies a des fins de référence pour
l'utilisateur dans le cadre de la détermination de I'adéquation et ne constituent aucune garantie. Elles peuvent
représenter le résultat d'essais menés par OMRON et l'utilisateur doit les mettre en rapport avec les
conditions d'application réelles. Les performances réelles sont soumises a la garantie et aux limitations de
responsabilité dOMRON.

ERREURS ET OMISSIONS

Les informations contenues dans le présent manuel ont été soigneusement contrbélées et sont supposées
exactes. OMRON n'accepte cependant aucune responsabilité pour les erreurs d'écriture, de typographie ou
de relecture ou pour des omissions éventuelles.




Consignes de sécurité

Consignes de sécurité

Hindications et signification des informations de sécurité

Dans le présent manuel d'utilisation, les consignes et avertissements suivants fournissent des
informations destinées a garantir la sécurité d'utilisation du variateur JX.

Les informations fournies ici sont essentielles en termes de sécurité. Respectez scrupuleusement
les consignes fournies.

BSignification des avertissements

Indique une situation directement dangereuse qui, si elle n'est pas

A P\ QIS S IS\ Il ¢vitée, peut entrainer des blessures graves, voire mortelles. Des

dommages matériels importants peuvent également en résulter.

Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n'est
pas évitée, peut provoquer des blessures de faible gravité ou des
dégéts matériels.

/\ ATTENTION

BSymboles d'avertissement figurant dans ce document

/\ AVERTISSEMENT

Coupez I'alimentation et assurez-vous que tous les cables sont branchés correctement.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Le cablage doit uniquement étre effectué par du personnel qualifié. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Veillez a raccorder I'appareil a la terre. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des
blessures graves par électrocution ou bralure.
(Modéles 200 V : mise a la terre de type D, modéles 400 V : mise a la terre de type C)

Ne retirez pas le capot avant lorsque I'appareil est sous tension et attendez 5 minutes aprés la mise
hors tension. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par
électrocution.

Ne manipulez pas la console numérique ni les interrupteurs avec des mains humides.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

L'inspection du variateur doit étre effectuée aprés sa mise hors tension. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

L'alimentation principale n'est pas nécessairement coupée méme si la fonction d'arrét d'urgence
est activée.

Ne modifiez pas le cablage, les commutateurs de changement de mode (S7, S8) ni les dispositifs
en option et ne remplacez pas les ventilateurs tant que I'appareil est sous tension.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

> PPk
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/\ ATTENTION

Ne connectez pas de résistance directement sur les bornes (+1, P/+2, N/-).
Le non-respect de cette consigne peut provoquer un incendie localisé, un dégagement de chaleur
ou endommager l'appareil.

Installez un dispositif d'immobilisation pour garantir sécurité. Le non-respect de cette consigne
peut entrainer des blessures bénignes. (Le frein de maintien ne constitue pas un dispositif
d'immobilisation permettant de garantir la sécurité.)

Veillez a utiliser une résistance de freinage/unité de freinage régénératif du type prescrit. Si une
résistance de freinage est utilisée, installez un relais thermique qui surveille sa température. Le
non-respect de cette consigne peut entrainer des brilures causées par la chaleur dégagée par
la résistance de freinage/I'unité de freinage régénératif. Configurez une séquence permettant une
coupure de l'alimentation du variateur lorsqu'une surchauffe inhabituelle est détectée au niveau
de la résistance de freinage/l'unité de freinage régénératif.

Le variateur contient des piéces sous haute tension qui, si elles sont court-circuitées, risquent de
causer des dommages a elles-mémes ou a d'autres composants. Couvrez les ouvertures ou faites
en sorte qu'aucun objet métallique, de type déchets de découpe ou de fils par exemple, ne pénetre
dans I'appareil lors de l'installation ou du cablage.

Ne touchez pas les ailettes du variateur, les résistances de freinage ou le moteur car ils chauffent
considérablement lorsque I'appareil est sous tension et restent chauds pendant un certain temps
apres la mise hors tension. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des brilures.

Prenez des précautions de sécurité telles que la mise en place d'un disjoncteur de circuit a boitier
moulé (disjoncteur modulaire) correspondant a la capacité du variateur au niveau de I'alimentation.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer des dommages matériels en raison du court-
circuit de la charge.

P& @ PP

Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas ce produit.
Le non-respect de cette consigne peut provoquer des blessures.

HEMises en garde, avertissements et instructions UL

Les avertissements et instructions présents dans cette section résument les procédures a mettre en place pour
garantir la conformité de l'installation d'un variateur aux directives d'Underwriters Laboratories.

« Utilisez uniqguement des fils en cuivre 60/75°C » ou équivalent. Pour les modeles JX-AB007,
JX-AB015, JX-AB022, JX-A2015, JX-A2022, JX-A2037, JX-A2055, JX-A2075.

« Utilisez uniquement des fils en cuivre 75°C » ou équivalent. Pour les modéles JX-AB002,
JX-AB004, JX-A2002, JX-A2004, JX-A2007, JX-A4022, JX-A4037, JX-A4055, JX-A4075.

« Utilisez uniquement des fils en cuivre 60°C » ou équivalent. Pour les modéles JX-A4004,
JX-A4007 et JX-A4015.

« Equipement de type ouvert. »

>B>PBB>

« Convient a une utilisation sur des circuits capables de fournir 100 000 ampéres symétriques
efficaces (RMS), 240 V maximum, protégés par des fusibles de catégorie CC, G, J ou R ou par un
disjoncteur d'une valeur de coupure supérieure ou égale a 100 000 ampéres symétriques efficaces
(RMS), 240 V maximum ». Pour les modéles 200 V monophasés et triphasés.
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« Convient a une utilisation sur des circuits capables de fournir 100 000 ampéres symétriques
efficaces (RMS), 480 V maximum, protégés par des fusibles de catégorie CC, G, J ou R ou par un
disjoncteur d'une valeur de coupure supérieure ou égale a 100 000 ampéres symétriques efficaces
(RMS), 480 V maximum ». Pour les modéles 400 V.

« Installez I'appareil dans un environnement avec un indice de pollution 2. »

« Température maximale de I'air environnant 50°C » ou équivalent.

« Attention : risque d'électrocution. Le temps de décharge du condensateur est d'au moins
5 minutes. »

« Une protection a semi-conducteurs contre les surcharges de moteur est fournie avec chaque
modéle. »

>>B>BP P>

« Une protection intégrale a semi-conducteurs contre les courts-circuits n'offre pas de protection
aux circuits de dérivation. La protection des circuits de dérivation doit étre assurée conformément
au National Electric Code et a tout autre code local applicable » ou équivalent.
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Précautions pour une utilisation
en toute seécurité

Hinstallation et stockage

Ne stockez pas et n'utilisez pas le produit dans les environnements suivants :
*Endroits exposés a la lumiére directe du soleil
*Endroits ou la température ambiante est supérieure a celle mentionnée dans les spécifications
*Endroits ou I'humidité relative est supérieure a celle mentionnée dans les spécifications
*Endroits ou de la condensation est observée en raison d'importantes variations de température
*Endroits pouvant contenir des gaz corrosifs ou inflammables
*Endroits exposés a des combustibles
*Endroits ou la présence de sels ou de poussiére (en particulier, la limaille de fer) est observée
*Endroits pouvant contenir de I'eau, de I'huile ou des produits chimiques
*Endroits soumis a des chocs ou des vibrations importantes

HETransport, installation et cablage

*Ne faites pas tomber le produit ou ne lui faites pas subir de choc(s) important(s). Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des dommages ou un dysfonctionnement des composants.
*Pour soulever le produit, ne le tenez pas par le capot avant, mais par les ailettes.
*Ne connectez pas une source de tension d'alimentation c.a. aux bornes d'entrée/sortie de contrdle. Le non-
respect de cette consigne risque d'endommager le produit.
* Assurez-vous que les vis des bornes sont serrées convenablement.
Les travaux de cablage doivent étre effectués aprés installation du corps de I'appareil.
*Ne connectez pas de charge autre qu'un moteur inductif triphasé aux bornes de sortie U, V et W.
*Prenez des mesures de protection suffisantes lorsque vous utilisez le produit aux endroits suivants
(dans le cas contraire, le produit risque d'étre endommagé) :
Endroits ou de I'électricité statique ou d'autres formes de parasites sont observées
Endroits soumis a des champs électromagnétiques intenses
Endroits proches de cables d'alimentation électrique

BUtilisation et réglage

+Vérifiez bien les gammes autorisées de moteurs et de machines avant toute utilisation car la vitesse du
variateur peut facilement passer d'une vitesse faible a une vitesse élevée.
*Placez un frein de maintien séparé si nécessaire.

HMaintenance et inspection

*Veillez a ce que toutes les conditions de sécurité soient réunies avant d'effectuer des travaux d'entretien,
d'inspection ou de remplacement de pieces.
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Précautions d'utilisation

Hinstallation

*Montez le produit verticalement sur une paroi ou sur un rail DIN (en option) avec les cbtés les plus longs
du produit orientés verticalement. Le matériau de la paroi doit étre non inflammable, comme une plaque
métallique par exemple.

BAlimentation du circuit principal

+Vérifiez que la tension d'entrée nominale du variateur correspond a la tension d'alimentation c.a.

BFonction de reprise en cas d'erreur

*Ne vous approchez pas de la machine lorsque vous utilisez la fonction de reprise en cas d'erreur car la
machine pourrait démarrer soudainement aprés avoir été arrétée par une alarme.

*Assurez-vous que le signal RUN est désactivé avant de réinitialiser I'alarme, faute de quoi la machine
risque de démarrer soudainement.

HBFonction de continuité en cas d'interruption momentanée de I'alimentation

*Ne vous approchez pas de la machine si vous avez sélectionné I'option de redémarrage comme fonction
de continuité en cas d'interruption momentanée de I'alimentation (b050), car la machine risque de démarrer
soudainement une fois sous tension.

B Commande d'arrét de fonctionnement

+Equipez I'appareil d'un interrupteur d'arrét d'urgence séparé car la touche STOP de la console numérique
n'est disponible que lorsque les paramétres des fonctions sont actifs.

+Lors du contrdle d'un signal avec I'appareil sous tension, le moteur risque de démarrer soudainement si la
tension est appliquée par erreur aux bornes d'entrée de controle. Veillez a ce que toutes les conditions de
sécurité soient réunies avant de contréler un signal.

HEMise au rebut du produit

*Respectez la |égislation locale lors de la mise au rebut du produit.
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Etiquettes d'avertissement

Des étiquettes d'avertissement sont apposées sur le variateur comme illustré ci-dessous.
Veillez a bien respecter ces instructions.
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Exemple d'étiquette d'avertissement

/A\ [AWARNING][® BB

HAZARD OF PERSONAL INJURY OR ELECTRICAL SHOCK
*Read the manual carefully before
installation and follow the instructions
Do not open the cover while power is
applied or for 5 minutes after power
has been removed

+Be sure to connect the grounding
terminal to earth ground

*Be sure to install the inverter on flame-
resistant material such as a steel plate
Ih. BEDHENHY.
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A vérifier avant le déballage

HEContréle du produit

A la livraison, assurez-vous que le produit livré correspond bien au variateur JX que vous avez
commandé. En cas de probléme, contactez votre revendeur local ou votre agence OMRON dans
les plus brefs délais.

®Controle de la plaque d'identification

Modele du variateur de frequence —— |‘|'ype name : JX—A4040-EF I

Node| . X200-040HFEF2 TNVERTER
Spécifications d'entrée ——» l: ut/Entree. 50Hz, 60 v 1Ph A

f gt ' —_ 50Hz, 60Hz 380-480 VJIPh 11.0A
Spécifications de sortie ———————|  Dutput/Sortie: 0. 5-400Hz 380-480 V 3Ph 8.6 A
S/N:

/N: 1621039000001 DAIE0BIZ _
itachi Industrial Equipment MADE IN JAPAN NE18013-018

Systems Co., Ltd.
| For Ser\rice: Please, contact Omron |

®Controle du modéle
J X - 02-

3002-EF
L. Filtre CEM intégré
E

: Norme européenne

L—— Capacité maximale applicable du moteur

002 | 0,2 kW
004 | 0,4 kw
007 | 0,75 kW
015 | 1,5 kW
022 | 2,2 kW
037 | 3,7 kW
040 | 4,0 kW
055 | 5,5 kW
075 | 7,5 kW

Classe de tension
2 200 Vc.a. triphasé (modéles 200 V)

B 200 Vc.a. monophasé (modeles 200 V)
4 400 Vc.a. triphasé (modéles 400 V)

Degré d'étanchéité

Montage sur panneau (IP10 min.)
A ou modéles fermés
Montage mural

BContrdole des accessoires

Veuillez noter que ce manuel est le seul accessoire fourni avec le variateur JX.
Les vis et autres éléments nécessaires au montage doivent étre fournis par I'utilisateur.

11
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Historique des révisions

HLe code de révision du manuel apparait sous la forme d'un suffixe placé devant
la référence du catalogue, située en bas a gauche du recto et du verso de la
couverture.

Cat. No. 1558-FR2-02

L Code de révision
Code de révision Date de révision Changements et pages concernées
01A Juillet 2009 Premiére impression
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A propos de ce manuel

Ce manuel d'utilisation est découpé en chapitres comme suit.
La compréhension de cette configuration suivante permet une utilisation plus efficace du produit.

Présentation
Chapitre 1  Présentation Décrit les fonctions et noms des différents éléments.
Présente les dimensions externes, les dimensions d'installation, les
Chapitre 2 Conception instructions de sélection/conception des périphériques et d'autres
informations nécessaires a la conception.
Présente le nom des éléments, le fonctionnement du variateur, et
Chapitre 3  Utilisation indigue comment utiliser les touches de la console numérique et la
fonction de surveillance.
Chapitre 4 Fonctions Décrit les fonctions du variateur.
— Décrit les causes possibles et les mesures a prendre en cas de
. Opérations de e . . \ s
Chapitre 5 . défaillance du variateur, notamment les solutions a d'éventuelles pannes
maintenance .
(dépannage).
. Inspection et Présente les éléments du variateur a inspecter et/ou entretenir
Chapitre 6 - e
maintenance périodiquement.
Chapitre 7 Spécifications Ir?dlquelles spemﬁt;a_tnoqsl du variateur, ainsi que les spécifications et les
dimensions des périphériques.
Propose un résumé des parametres du variateur pour référence aux
Annexe utilisateurs ayant déja utilisé ce variateur et qui en comprennent les

fonctions.
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Présentation

1-1 Fonctions

1-1 Fonctions

Variateurs de fréquence JX

Tension nominale Degré d'étanchéité | Puissance moteur applicable max. Modele
0,2 kW JX-A2002
0,4 kW JX-A2004
0,75 kW JX-A2007
1,5 kW JX-A2015
200 Vc.a. triphasé
2,2 kW JX-A2022
3,7 kW JX-A2037
5,5 kW JX-A2055
7,5 kW JX-A2075
0,4 kW JX-A4004
0,75 kW JX-A4007
IP20
1,5 kW JX-A4015
400 Vc.a. triphasé 2,2 kW JX-A4022
4,0 kW JX-A4040
5,5 kW JX-A4055
7,5 kW JX-A4075
0,2 kw JX-AB002
0,4 kW JX-AB004
200 Vc.a. monophasé 0,75 kW JX-AB0OO7
1,5 kW JX-AB015
2,2 kW JX-AB022

Normes internationales (directives CE et normes UL/cUL)

Les variateurs JX respectent les directives CE et les normes UL/cUL relatives a une utilisation

internationale.

Classification

Normes

Directives CE

Directive CEM

EN61800-3 : 2004

Directive sur les basses tensions

EN61800-5-1 : 2003

Normes UL/cUL

uUL508C




1-1 Fonctions

Variateur de fréquence simplifié compact pour répondre aux besoins
environnementaux et aux exigences des applications des clients

BCablage simple et installation facile

Le circuit principal utilise un cablage supérieur/inférieur comme avec un conducteur. En outre,
l'installation cOte a cdte de plusieurs variateurs et la bobine de lissage a phase zéro intégrée
permettent de gagner de la place dans I'armoire de commande.

HMLarge gamme de puissances et de tensions d'alimentation

Malgré sa taille compacte, le variateur de fréquence JX fournit une large gamme de puissances, de
0,2 a 7,5 kW. De plus, les tensions d'alimentation 200 V triphasé, 400 V triphasé et 200 V
monophasé/triphasé permettent de répondre aux spécifications internationales.

BFonction PID

La fonction PID permet de contréler plus facilement la pompe et le ventilateur. Elle aide a réguler
le flux d'air et la pression.

BFonction d'arrét d'urgence

L'activation du commutateur dédié (S8) permet de transformer I'entrée multifonction (entrée 3) en
entrée d'arrét d'urgence. Vous pouvez mettre directement hors tension le module d'alimentation
d'un moteur sans utiliser le logiciel.

BConformité aux normes
La série JX est conforme aux normes CE et UL/cUL.

HEDirective RoHS

Le modele standard répond aux exigences de la directive RoHS.

B Option de suppression du bruit et des harmoniques

Les modéles triphasés sont dotés de série d'une bobine de lissage a phase zéro (filtre pour les
parasites radio). Pour le type général monophasé/triphasé, la suppression est disponible en option.
Lorsque la bobine de lissage c.c. en option est ajoutée, la série JX répond aux exigences du Ministére
de I'aménagement du territoire, des infrastructures, des transports et du tourisme du Japon.

B Compatible avec une grande variété de signaux d'E/S
La série JX peut gérer plusieurs types de signaux d'E/S d'un grand nombre d'applications.
*Entrée tension analogique : 0 a 10 V
*Entrée courant analogique : 4 a 20 mA

uoljejuasalid
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1-2 Apparence et nomenclature

1-2 Apparence et nomenclature

Capot supérieur

/ Ailettes

Console numérique

Capot avant Boitier principal

Potentiométre FREQ (FREQUENCE)
Capot inférieur

+La taille des ailettes varie en fonction de la puissance moteur.

+1l y a deux tailles différentes en fonction de la puissance moteur, mais la structure fondamentale
reste la méme.

*Enlevez le capot avant lorsque vous connectez I'alimentation, le moteur et le signal de controle.

Connexion au connecteur RJ45

Connectez le cable de communications aprés avoir ouvert le capot du connecteur de communications.
Retirez le capot avant pour activer les communications. Reportez-vous a « Retrait du capot avant »
(page 2-7) pour connaitre les instructions de dépose du capot avant.

| l
e AN

OomRoON
INVERTER
I_—II_-II_—II_—I OHz OPOWER
LIV | oA | oALARM
° XN
EIEeA @)
RESET | OPRG
BN M£
Connecteur de ‘D H A H N ‘ )
communication \!
(avec capot) \
(]

*Le capot du connecteur de communications est amovible. Déposez le capot avant pour le fixer.



1-2 Apparence et nomenclature

Noms des piéces situées a l'intérieur du capot avant

Bornier du circuit principal
(coté entrée)

Connecteur de communication —

Bornier des sorties relais \

Bornier du circuit de contrdle —

MRON
X _INVERTER

]
ooz

OHz OPOWER
oA OALARM

o fO%
EIEIR©)
RESET OPRG

hN M£
oA o

Ne pas toucher !

\

(DANGER D'ELECTROCUTION :
pour maintenance en usine uniqguement)

Bornier du circuit principal
(coté sortie)

T e oFF;

S7 : commutateur de communications OPE/485 (valeur par défaut : cé6té OPE)
S8 : commutateur de la fonction de coupure d'urgence (valeur par défaut : OFF)

(Attention)

N'activez pas le commutateur d'arrét d'urgence (S8) sans raison, car cela risquerait de modifier
I'affectation des bornes d'entrée multifonctions.
Pour plus d'informations, reportez-vous a « Fonction d'entrée d'arrét d'urgence » (page 4-46).

uoljejuasalid
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2-1 Installation

2-

1

Installation

/\ AVERTISSEMENT

Coupez l'alimentation et assurez-vous que tous les cables sont branchés correctement.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Conception

Le cablage doit uniquement étre effectué par du personnel qualifié. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Veillez a raccorder 'appareil a la terre. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des
blessures graves par électrocution ou bralure.
(Modéles 200 V : mise a la terre de type D, modéles 400 V : mise a la terre de type C)

/\ ATTENTION

Ne connectez pas les résistances directement sur les bornes (PD+1, P/+, N/-).
Le non-respect de cette consigne peut provoquer un incendie localisé, un dégagement de chaleur
ou endommager l'appareil.

Installez un dispositif d'immobilisation pour garantir sécurité. Le non-respect de cette consigne peut
entrainer des blessures bénignes. (Le frein de maintien ne constitue pas un dispositif
d'immobilisation permettant de garantir la sécurité.)

Veillez a utiliser une résistance de freinage/unité de freinage régénératif du type prescrit. Si une
résistance de freinage est utilisée, installez un relais thermique qui surveille sa température.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer des brilures causées par la chaleur dégagée par
la résistance de freinage/I'unité de freinage régénératif. Configurez une séquence permettant une
coupure de I'alimentation du variateur lorsqu'une surchauffe inhabituelle est détectée au niveau de
la résistance de freinage/l'unité de freinage régénératif.

/N
/N
L
A
A
O
O

Le variateur contient des piéces sous haute tension qui, si elles sont court-circuitées, risquent de
causer des dommages a elles-mémes ou a d'autres composants. Couvrez les ouvertures ou faites
en sorte qu'aucun objet métallique, de type déchets de découpe ou de fils par exemple, ne pénétre
dans l'appareil lors de l'installation ou du cablage.

Informations de sécurité

Hinstallation et stockage

Ne stockez pas et n'utilisez pas le produit dans les environnements suivants :

*Endroits exposés a la lumiére directe du soleil

*Endroits ou la température ambiante est supérieure a celle mentionnée dans les spécifications
*Endroits ou I'numidité relative est supérieure a celle mentionnée dans les spécifications
*Endroits ou de la condensation est observée en raison d'importantes variations de température
*Endroits pouvant contenir des gaz corrosifs ou inflammables

*Endroits exposés a des combustibles

*Endroits ou la présence de sels ou de poussiére (en particulier, la limaille de fer) est observée
*Endroits ou une exposition a I'eau, a I'huile ou a des produits chimiques est possible

*Endroits ou des vibrations ou des chocs importants sont observés



2-1 Installation

HETransport, installation et cablage

*Ne faites pas tomber le produit ou ne lui faites pas subir d'impact important. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des dommages ou un dysfonctionnement des composants.
*Pour soulever le produit, ne le tenez pas par le capot avant, mais par les ailettes.
*Ne connectez pas une source de tension d'alimentation c.a. aux bornes d'entrée/sortie de contrdle.
Le non-respect de cette consigne risque d'endommager le produit.
*Assurez-vous que les vis des bornes sont serrées convenablement.
Les travaux de céblage doivent étre effectués apres installation du corps de I'appareil.
*Ne connectez pas de charge autre qu'un moteur inductif triphasé aux bornes de sortie U, V et W.
*Prenez des mesures de protection suffisantes lorsque vous utilisez le produit aux endroits suivants
(dans le cas contraire, le produit risque d'étre endommagé) :
Endroits soumis a de I'électricité statique ou a d'autres formes de parasites
Endroits soumis a des champs électromagnétiques intenses
Endroits proches de cables d'alimentation électrique

Précautions d'utilisation

HEIinstallation

*Installez le variateur de fréquence verticalement sur une paroi ou sur un rail DIN (en option).
Installez le variateur de fréquence sur une paroi a la surface ininflammable, comme une surface métallique.

. Emplacements pour vis
Emplacement pour vis Modele
Modéle / JX-A2015 (¥
JX- A2002 A2022
A2004 A2037
A2007 23884
AB002 4
AB004 N A4015
ERNE= A4022
AB007
ABO015
AB022
O
T?i"e des vis (] ER— R Taille des vis N n
dinstallation : M5 ! . d'installation : M5
Emplacement pour vis
Emplacements pour vis

Emplacements pour vis

Modéle
JX-A2055 (o o
-A2075
-A4055
-A4075
@) o)
Te_zille des_vis N n
d'installation : M6 4 _—

Emplacements pour vis

uondasuo)n



2-1 Installation

B Alimentation du

circuit principal

+Vérifiez que la tension d'entrée nominale du variateur correspond a la tension d'alimentation c.a.

BEnvironnement d'installation

+Eloignez le variateur des éléments générant de la chaleur (comme les résistances de freinage, bobines de

n *Une augmentation de la température ambiante raccourcira la durée de vie du variateur.

lissage c.c., etc.).

Si le variateur de fréquence est installé dans une armoire de commande, maintenez la température
ambiante dans la plage des spécifications, en prenant en compte les dimensions et la ventilation.

%

Conception

+—P

5 cm min.

5 cm min.

é

10 cm min.

7
7

*Vous pouvez installer plusieurs variateurs JX cbte a cote dans I'armoire de commande (installation cote a
c6te). Maintenez toujours la température ambiante dans la plage spécifiée (40°C ou moins).

Tppzzzzzz7z7z27Zz727

el
[ o @

SIAlI]

%

AN\

AN

7

+Si la température ambiante est comprise entre 40°C et 50°C, la fréquence de découpage doit étre réduite
et la capacité du variateur doit étre augmentée. Reportez-vous a la courbe de déclassement de la
température ambiante.
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+Si vous souhaitez augmenter la fréquence de découpage, réduisez le courant de sortie (ou diminuez le
courant nominal) comme dans les courbes ci-dessous.

(1) Température ambiante 40°C

Modéles 200 V 0,2a22-55/7,5kW Modéles 400 V 0,4a22-55/7,5kW

100%

T T
£ £ 100%
£ \\ g
2 2
T 95% ™ T 95%
: N : o
3 3,7 kW 38 \ o
3 90% 3 90% -
2 g 3,7 kw 0
£ 85% £ g5 o
S e} ° ©
0 « [
3 3 o
*g 80% ‘g 80% -
3 3
8 S

75% L L L L L 759 ] | | | |

2 4 6 8 10 12 /02 4 6 8 10 12
Fréquence de découpage [kHz] Fréquence de découpage [kHz]

(2) Température ambiante 50°C
Modéles 200 V 0,2/0,4/2,2/5,5 kW
odeles 200 L

— — Modeéles 400 V L 5,5 kW
T 100% T 100%
£ ~ 7,5 kW 15KkW £ NS ‘
§ os% < ~ " ~ 5 o5% k‘ 0,4 41,5/7,5kW
c . c
£ N\ T~ £ RN
© 90% o 90%
=1 N =] / \\
8 gsop|OTBRW N\ S 85%
= /}\ 3 2,2 KW
© © ’
* 80% AN £ 80%
o 3,7 kW \ o 3,7 kW
T 75% ~ 5 75% a
17} 7] \<
8 70% 8 70% S
€ < \
£ 65% S 65% ~
[e] [e]
O 60% ! 1 | | | O 60% ! ! 1 | |
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Fréquence de découpage [kHz] Fréquence de découpage [kHz]
(3) Installation cote a cote (température ambiante : 40°C)
_ Modeles 200V _-02422-5575KW _  Modéles 400V 04a22kW W
F 100% T 100% S
£ c TN \’
5 § \\
2 95% g 95% AN SN
= = N
g g f
3 90% 3 90%
5 3,7 kW ° 7.5 kW
< 85% < 85%
o A o
M = N
o o \
5 80% 5 80%
3 3 />\
£ 75% £ 75% 3,7 kW \L
5 ]
8 0, 1 1 1 1 1 o) 0, 1 1 1 1 1
70% O 70%
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Fréquence de découpage [kHz] Fréquence de découpage [kHz]
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2-1 Installation

*Avant d'installer le variateur, placez une protection sur toutes les ouvertures de ventilation pour les protéger
des objets extérieurs.
Une fois l'installation terminée, n'oubliez pas d'enlever ces protections avant |'utilisation.

Quvertures de ventilation
(des deux cbtés et au-dessus)
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2-2 Cablage

Retrait et installation du capot avant

HMRetrait du capot avant

Dévissez la vis de montage en bas a gauche du capot avant. Soulevez le bas du capot avant pour
le retirer, tout en soutenant le corps de l'appareil.

1. Dévissez la vis de montage du capot avant.

uondasuo)n
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Hinstallation du capot avant

Accrochez la partie supérieure du capot avant sur les crochets, puis poussez simultanément les
deux cOtés du capot jusqu'au clic indiquant qu'il est bien en place.

1. Accrochez la partie supérieure sur les crochets. (2 crochets)

Conception

000000000000000, 7/
000000000,
0000007

[T




2-2 Cablage

Schéma de connexion standard

Variateur

R/L1 (L1) uim &

T/L3 (N/L3) W/T3
Remarque :

Pour connecter la bobine de lissage c.c.,
enlevez le cavalier de sourt-circuit.

200 Vc.a. triphasé
200 Vc.a. monophasé*1
400 Vc.a. triphasé

Pour la|logique NPN

PD/+1 ---
- . . N, AN
Entrée multifonction 5 O 1 ] % Bobine de lissage c.c.
P/+ ---

Entrée multifonction 4

P24 24 Vc.c.

Entrée multifonction 3

uondasuo)n

Entrée multifonction 2

Entrée multifonction 1

1 Sorties relais
Sortie de surveillance Commun
analogique
Fréquencemétre @ Sortie multifonction
H
Unité de réglage
de la fréquence I O
tazka T |~ Jol 10 kQ ot Voo
250 Q
Entrée d'alimentation L CMm2 T
4a20mAcc. :_ __ Commun de sortie multifonction

S
1

Des bornes différentes ont des communs différents.

Alimentation du

Bornes 1,2,3,4,5 AM H, O, Ol 11 circuit principal
21 2,0 s min. !
Logique NPN - L c de RUN !
Communs L CMm2 emmanz= ,l ! !
Logique PNP - PCS ) _ | :
Fréquence de sortie W/ ! :\ '

Vitesse de rotation ' o
du moteur Y/ \ |

*1.) Utilisez les bornes L1 et N pour les modéles monophasés JX-ABOOO

*2.) Si vous mettez sous tension le circuit principal et qu'au méme moment une commande RUN est entrée, le
moteur commencera a tourner au plus 2 secondes plus tard.
Assurez un cycle d'au moins 5 minutes entre chaque commutation ON/OFF de I'alimentation. Sinon, la durée
de vie du variateur sera raccourcie.

Ne coupez pas le circuit principal pendant le fonctionnement.
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Cablage de I'alimentation et du moteur

(Exemple) JX-A2004 (Exemple) JX-A2037
Bornier du circuit principal (cté entrée) Bornier du circuit principal (cté entrée)
c
(©)
=
Q.
o
S
c
O
&
Bornier du circuit principal (c6té sortie) O
B80S
Uh U
/Bornier du circuit principal (c6té sortie)
Alimentation Alimentation
Masse Masse
0|0 |0 |0]0 0|0 |0 |0]0
RIL1SL2[T/L3| © | © RIL1|S/L2[TA3| © | ©

|
66

N/- |P/+ | +1
O 10|10
@ |UM|VIT2|W/T3 @ UIMmVIT2WIT3[ N/- |P/+ | +1
QOO | O] o]0 oJﬁo O |0
Terre du Terre du
moteur moteur

Moteur Moteur

*Ne connectez pas l'alimentation a d'autres bornes que R/L1, S/L2 ou T/L3.
*N'enlevez pas le cavalier de court-circuit entre P/+2 et +1, sauf si une bobine de lissage c.c. est
connectée.

Remarque 1 : installez un disjoncteur différentiel de masse sur I'entrée de I'alimentation.
(Sélectionnez un disjoncteur différentiel de masse avec un courant de fuite détecté
plus important pour éviter les déclenchements inutiles.)

Si le cablage entre le variateur et le moteur est trop long (plus de 10 m), le relais
thermique du moteur risque de dysfonctionner a cause des harmoniques. Installez
une bobine de lissage c.a. sur le c6té sortie du variateur, ou utilisez un détecteur de
courant a la place du relais thermique du moteur.

210
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Remarque 2 : effectuez une mise a la terre comme spécifié (mise a la terre de type D pour les
modéles 200 V et mise a la terre de type C pour les modéles 400 V). Ne partagez pas
I'électrode de mise a la terre avec d'autres équipements électriques de forte

puissance.
Exemple de mise a la masse incorrecte Exemple de mise a la masse correcte
Variateur @ Variateur @
Variateur @ Variateur @ Ecrou de mise
ala masse
Variateur @ Variateur @

Cablage des bornes du circuit de contréle et des bornes des sorties relais

|
Sorties | fofo] FSRE o Rlel)

relais
1
AL2|AL1[ALO a

Sortie de  Entrées de

surveillance consigne de Sorties
analogique fréquence Entrées multifonctions ~ multifonctions
Il Il Il I

AMIH|O [OI|L|5[4]|3]|2]|1 |L [PCS|P24|cm2(11

Cavalier de court-circuit

21
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Exemple de cablage du bornier du circuit de contréle (Logique NPN)

[ Pour la logique NPN : entrée d'alimentation externe
Pour la logique PNP : sortie d'alimentation
Remarque : par défaut, la logique d'entrée du circuit des bornes d'entrées
multifonctions est définie sur la logique NPN avec I'alimentation interne.

\O)
c
—
: g
3 K o) ) o @
0 o N ay o =
= = n N n N (0] .9.(1)
= © 00 e Z&5 Z =0
) = 25 o D22 O JoR=
s c >S5 22 XE Xg 50O
© =] = ®© z
£ ¢ 32 oTE Lc g8 g
[ [} () CD(I) c O c @® (—“N
© c 9 [ © = © O c
E g 98 928 EE E5 32
‘O am N © o) = (O]
€ = C C o+ Ec E(U C =
o) c SR Q- Qo Q% &3
O ] O.m Ow® Ot O=2 ma
AM H (0] Ol L 5 4 3 2 1 L PCS | P24 CmM2| 11

Cavalier de court-circuit

(pour la logiqgue NPN L @

1 [lorsque I'alimentation ~|
m Consigne de fréquence interne est utilisée])

par résistance variable Remarque 2
(1 a2 k) Remarque 3

Signal d'arrivée de fréquence
(27 Vc.c. 50 mA max.)
Remarque 1

Fréquencemeétre

Remarque 1 : lors de la connexion d'un relais a la borne de sortie multifonction, installez une diode
d'absorption des surtensions en paralléle avec le relais. Le circuit de sortie peut
tomber en panne a cause des surtensions lors de la commutation ON/OFF du relais.

Remarque 2 : enlevez le cavalier de court-circuit lorsque I'alimentation externe est utilisée.

Remarque 3 : pour les lignes de signaux analogiques, utilisez un cable torsadé blindé et appliquez
un manchon d'isolation sur le blindage comme indiqué ci-dessous. Utilisez des
cables d'une longueur de 20 m ou moins.

Installez le manchon d'isolation.

r
1
1
:
I
I
I
1
1
1

—
% —

X2

_____________ = . B ' .
—— La connexion & la masse n'est pas requise.

Connexion a la borne de masse du variateur.

Remarque 4 : maintenez le céblage loin du céable d'alimentation du circuit principal et du cablage
du circuit de contréle du relais (a plus de 10 cm).

212
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Sélection de la méthode d'entrée séquentielle (logique NPN/PNP)

HEMéthode de sélection de la logique des bornes des entrées multifonctions

Lorsque l'alimentation interne est utilisée, vous pouvez commuter la logique en modifiant la
disposition du cavalier de court-circuit sur le bornier du circuit de controle. Le paramétre par défaut

es

t la logique NPN.

<Logique NPN>

<Logique PNP>

PCﬂP24

CM2

)

t

1

L iPCS

Cavalier de
court-circuit

8

P24

CM2

Cavalier de
court-circuit

Remarque 1 : retirez le cavalier de court-circuit lorsque I'alimentation externe est utilisée.

A l'intérieur du variateur
Lorsque l'alimentation d'interface interne est utilisée

Lorsqu'une alimentation externe est utilisée

Logique NPN

]

i
Pt

Bl
Pt

Cavalier
de

court-circuit | |

PCS E

1

-
I

i &
5
COM @
Unité de sortie, etc. Variateur

-_24 Vc.c.

{ﬂ(zﬁ

L

m
coMm

Unité de sortie,

T24 vee.

.—24 Vc.c.

etc.

=
B

Variateur

Logique PNP

COM

P24

|

Cavalier de
court-circuit

PCS 4
24 Ve,

L

1

L
x
5
o &
Unité de sortie, etc. Variateur

COM
x T

P24
[ 24Vcc. |PCS L

1 L [24 Ve.c.

oV

, S—

Unité de sortie, etc.

&
&

Variateur

213
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Cablage des bornes du circuit principal

B Connexion des bornes du circuit principal

Cablage Equipements applicables
Sortie moteur Modele de variateur Disjoncteur différentiel Taiygadsiéuj)ime
(kW) applicable Cable d'alimentation de masse ) /
(ELB) Tension nominale
600 V
0,2 JX-A2002 1,25 mm?2 5A 10 A
JX-A2004 10 A
0,4 1,25 mm? 5A
JX-A4004 3A
. JX-A2007 2,0 mm? 10 A 15 A
75
JX-A4007 1,25 mm? 5A 6A
. JX-A2015 2,0 mm?2 15 A 15 A
' JX-A4015 2,0 mm?2 10 A 10 A
JX-A2022 2,0 mm? 20 A 20 A
2,2
JX-A4022 2,0 mm? 10 A 10 A
s JX-A2037 3,5 mm? 30A 30A
7
JX-A4040 2,0 mm? 15 A 15 A
55 JX-A2055 5,5 mm? 50 A 40 A
' JX-A4055 3,5 mm? 30A 20 A
JX-A2075 8,0 mm? 60 A 50 A
75
JX-A4075 3,5 mm? 30 A 25A
0,2 JX-AB002 2,0 mm? 5A 14 A
0,4 JX-AB004 2,0 mm? 5A —
0,75 JX-AB007 2,0 mm? 10 A —
1,5 JX-AB015 5,5 mm? 15 A —
2,2 JX-AB022 5,5 mm? 20 A —

*Pour les bornes du circuit principal, utilisez toujours des cables électriques isolés avec une tension nominale de
600 V et une température nominale de 80°C ou plus.

+Utilisez des bornes serties avec un manchon d'isolation pour effectuer la connexion aux bornes.

*Vous pouvez connecter jusqu'a deux fils a une borne.

*Pour éviter les éventuelles chutes de tension, augmentez la taille des cables en fonction de la longueur des cables.

*Pour connecter le modéle 200 V au bornier de sorties relais, utilisez un cable de 0,75 mm?2.

*Pour connecter 7 fils ou plus au bornier du circuit de contréle, utilisez une ligne d'isolation de 0,5 mm? ou Moins.

*Dénudez la ligne de signal de 5 a 6 mm, puis connectez le fil nu. (En cas d'utilisation de fils toronnés, assurez-
vous que les fils ne sont pas effilochés.)

* Assurez-vous que le diameétre extérieur maximum du cable de signal est de 2,0 mm ou moins (sauf pour le cable
de signal d'alarme). (Pour les cables et les cables multiconducteurs équipés de marqueurs de cables, maintenez
la longueur dénudée des marqueurs de cables ou de la gaine a 40 mm ou plus de I'extrémité connectée. Un
cable trop épais peut empécher la fermeture du capot du bornier.)

*Pour respecter les normes UL, insérez toujours un fusible normalisé UL (type J) du c6té de I'alimentation.

+Utilisez un cable de mise a la terre avec un diameétre plus important que celui du cable d'alimentation indiqué
ci-dessus.
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Choisissez le courant de déclenchement du disjoncteur différentiel de masse (ELB) en fonction de la distance
totale (L) entre le variateur et I'alimentation et entre le variateur et le moteur.
Pour les modeéles avec un filtre intégre, dans certains cas un ELB temporisé peut étre nécessaire.

Courant de
L déclenchement
(mA)
100 m max. 30
300 m max. 100
800 m max. 200

B Schéma des bornes

Guide pour le courant de fuite : si un fil CV est utilisé et passe dans un tuyau
métallique, le courant de fuite est de 30 mA/km.

A cause de la capacité inductive spécifique plus élevée des fils H-1V, le courant

de fuite est multiplié par huit environ. Utilisez un fil avec un courant de

déclenchement plus élevé d'un niveau.

Le courant de fuite mentionné ici est la valeur efficace de I'onde fondamentale,

les courants hautes fréquences étant exclus.

Bornier du circuit principal Modeéle (JX-) Taille des vis Largeur
(mm) 7.1
Coté supérieur
eofefef Ne)
Coté inférieur A2002 a A2007
ABO002 a AB004 M3,5 71
(e
Bornier du
0SES
9,20u 13
Coté supérieur
@ A4004 a A4040
ABOO7 & AB022 M4 9.2
*1
Coté inférieur 1)
(@femfemafomfo Yo Yoo .
A2055 a A2075 Bornier du
A4055 a A4075 M5 13 circuit principal

*1. Pour JX-ABOOO, R/L1 correspond a L1 et T/L3 a N, la borne S/L2 n'est pas disponible.
Connectez une entrée 200 Vc.a. monophasée aux bornes L1 et N.

Bornier des
sorties relais

AL2

AL1

ALO

Bornier du circuit de controle

lav[ v oo ]s]a|3]2]1]L |pcs|pasfems 11|
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A2015 a A2037

A2002 a A2007 . A2055 a A2075
Modele . A4004 a A4040 .
) AB002 a AB004 ABOO7 & AB022 A4055 a A4075
Taille des vis | Largeur (mm) | Taille des vis | Largeur (mm) | Taille des vis | Largeur (mm)
n Circuit principal M3,5 7.1 M4 9,2 M5 13
Circuit de contréle M2 — M2 — M2 —
Relais M2,5 — M2,5 — M2,5 —
5 Masse M4 — M4 — M5 13
=
Q.
8 Couple de serrage des vis
g Vis Couple de serrage
o M2 0,2 Nem (0,25 N*mmax.)
M2,5 0,5 Nem (0,6 Nemmax.)
M3,5 0,8 Nem (0,9 Nemmax.)
M4 1,2 Nem (1,3 Nemmax.)
M5 3,0 Nem (3,3 Nemmax.)

BExplication de la connexion des bornes du circuit principal

S

Borne de masse

Masse (Connectez a la terre pour éviter
les décharges électriques et diminuer le
bruit.)

Symbole Nom de la borne Fonction Exemple de connexion
de la borne
RIL1,S/L2, | Bornes d'entree o o
T/L3* d'alimentation Connexion a l'alimentation d'entrée.
principale
u/m1, Bornes de sortie du Connexion au moteur
VT2, W/T3 | variateur ’
Bornes de la bobine Normalement connectées par le cavalier
PD/+1, de lissaqe c.c de court-circuit. Retirez le cavalier de ELB
P/+ ge c.c. court-circuit entre PD/+1 et P/+ si une
externe . . i
bobine de lissage c.c. est connectée. ) ) )
Borne de ? ? ?
P+ N/- connexionde l'unité | Connexion des unités de freinage Al .
’ de freinage régénératif en option. imentation
régénératif

Ne retirez pas le cavalier de court-
circuit situé entre PD/+1 et P/+ sauf si
une bobine de lissage c.c. est
connectée.

*  Pour les symboles des bornes des modéles JX-ABOOMO, R/L1 correspond a L1, S/L2 a L2 et T/L3 a N/L3.
Connectez une entrée 200 Vc.a. monophasée aux bornes L1 et N.
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B Schéma de connexion du circuit principal

. . Filtre
Disjoncteur a antiparasite de
boitier moulé la bobine de
(MCCB) MC réactance c.a. Fusible
: - —ON\ O
v A% Lo\ o]
X —TON\ O

Alimentation

* Pour les symboles des bornes des modéles JX-ABOOMO, R/L1 correspond a L1 et T/L3 a N.

BMCablage des bornes du circuit principal (c6té entrée)

Unité de freinage
régénératif

L

J J
R/IL1 P+ N/~ U/T1

S/L2 VIT2
T/L3 * W/T3
Variateur
JX .

uondasuo)n

Installation d'un disjoncteur a boitier moulé (MCCB)

*Connectez toujours le variateur et I'alimentation a I'aide d'un disjoncteur a boitier moulé (MCCB)
afin de protéger le variateur contre les dommages résultant d'un court-circuit.

*Connectez toujours les bornes d'entrée d'alimentation (R/L1, S/L2 et T/L3) et I'alimentation via un
disjoncteur a boitier moulé (MCCB) adapté a la puissance du variateur.

*Installez un MCCB par variateur.

*Choisissez une capacité de MCCB en fonction de la taille de fusible indiquée a la page 2-14.

*En ce qui concerne les caractéristiques temporelles du MCCB, n'oubliez pas de tenir compte de
la protection contre les surcharges du variateur (une minute a 150% du courant nominal de sortie).

*En programmant la séquence illustrée ci-dessous, vous pouvez couper l'alimentation avec les
sorties relais (AL2, AL1, et ALO) des variateurs de la série JX.

Disjoncteur a
boitier moulé

Variateur JX

R/L1

OS

S/L2

Alimentation

T/L3*

'::f) (30 Vc.c., 50 mA max.)

(MCCB) M
X1
/E/ a @ o
A T—x
P m !
X1
T 55, X2
OFF ON Relais c.c.(24 V)
X1

* Pour les symboles des bornes des modéles JX-ABOODO, R/L1 correspond a L1 et T/L3 a N.

Installation d'un disjoncteur de fuite a la terre

+La sortie du variateur utilise une commutation haute fréquence, et génére donc des fuites de
courant haute fréquence. (En général, si le cable d'alimentation fait 1 m, le courant de fuite est
d'environ 100 mA par variateur auxquels il faut ajouter environ 5 mA par métre supplémentaire du
cable d'alimentation.)

*Du cété de I'entrée de I'alimentation, installez un disjoncteur de fuite a la terre spécial pour les
variateurs, qui exclut le courant de fuite haute fréquence et détecte uniquement le courant de fuite
dans la plage de fréquence qui est dangereuse pour les humains. (Choisissez un disjoncteur de
fuite a la terre avec un courant de déclenchement d'au moins 10 mA par variateur, ou plus en cas
d'utilisation d'un filtre intégré ou d'un filtre externe.)

*Vous pouvez aussi utiliser un disjoncteur de fuite a la terre standard avec un courant de
déclenchement de 200 mA ou plus par variateur, et un temps de déclenchement de 0,1 s ou plus.
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Installation d'un contacteur magnétique (MC)

+Si I'alimentation du circuit principal est coupée a cause du séquengage, un contacteur magnétique
(MC) peut étre utilisé. (Cependant, lors de I'arrét forcé d'une charge avec un contacteur
magnétique installé du cété primaire du circuit principal, le freinage régénératif ne fonctionnera pas
et la charge s'arrétera par inertie.)

*L'ouverture et la fermeture fréquente du contacteur magnétique (MC) pour démarrer et arréter une
charge peut endommager le variateur. Pour augmenter la durée de vie du condensateur
électrolytique du variateur, limitez la fréquence d'ouverture/fermeture a une fois maximum toutes
les 30 minutes.

Séquence de connexion au bornier

*La séquence de phase de l'alimentation d'entrée n'étant pas liée a celle du bornier
(R/L1, S/L2 et T/L3), I'alimentation d'entrée peut étre connectée sur n'importe quelle borne.

Installation d'une bobine de lissage c.a.

+Si le variateur est connecté a un transformateur d'alimentation de grande capacité (660 kVA ou
plus) ou que le condensateur d'avance de phase est utilisé, une surintensité importante peut se
produire dans le circuit d'alimentation d'entrée et endommager le convertisseur.

«Installez une bobine de lissage c.a. en option du cbté entrée du variateur. Une bobine de lissage
c.a. améliorera aussi le facteur de puissance du cété de I'entrée de l'alimentation.

Installation d'un absorbeur de surtension

«Utilisez toujours un absorbeur de surtension ou une diode lorsque des contacteurs magnétiques
(MC), des relais électromagnétiques, des vannes a solénoide, des solénoides ou des freins
magnétiques sont utilisés.

Installation d'un filtre CEM du co6té de I'entrée

*Les sorties du variateur fonctionnent en commutation a grande vitesse. Par conséquent, des
parasites peuvent étre transmis du variateur vers la ligne d'alimentation et perturber les autres
appareils situés a proximité.

«|l est recommandé d'installer un filtre antiparasite du c6té de I'entrée afin de minimiser la
transmission de parasites. (L'installation d'un filtre antiparasite du c6té de I'entrée peut aussi
réduire les parasites provenant de I'alimentation vers le variateur.)

Filtres d'entrée recommandés pour le variateur

Conformité CEM
AX-FIJ

Disjoncteur a
boitier moulé
(MCCB)

Alimentation
1 X—— AX-F1Jxxxx
Variateur
JX

L 4

Disjoncteur a

boftier moulé =

(MCCB)
® /E/ Autre

® e équipement

* Utilisez le filtre antiparasite recommandé pour chaque variateur. Un filtre antiparasite standard est
moins efficace et risque de ne pas réduire les parasites.
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BCablage des bornes du circuit principal (c6té sortie)

Connexion du bornier a la charge

*Connectez les bornes de sortie moteur U/T1, V/T2 et W/T3 aux cables du moteur U, V et W.

«Vérifiez que le moteur tourne vers I'avant avec la commande appropriée. Inversez deux des
bornes de sortie (U/T1, V/T2, W/T3) et reconnectez-les si le moteur tourne a l'envers pour la
commande avant.

Ne jamais connecter une alimentation aux bornes de sortie

+Si une tension est appliquée aux bornes de sortie, le circuit interne du variateur sera endommagé.
Ne connectez jamais d'alimentation aux bornes de sortie U/T1, V/T2 et W/T3.

Ne jamais court-circuiter et ne jamais mettre a la terre les bornes de sortie

*Ne touchez jamais les bornes de sortie a la main.

+Si les cables de sortie rentrent en contact avec des matériaux métalliques, une décharge
électrique ou un probléme de masse risque de se produire. Cela est extrémement dangereux.
Veillez a ne pas court-circuiter les cables de sortie.

Ne pas utiliser de condensateur d'avancement de phase ni de filtre antiparasite

*Cela risquerait d'endommager le variateur ou de provoquer l'inflammation des composants. Ne
connectez jamais de condensateur d'avancement de phase ni de filtre antiparasite LC/RC au
circuit de sortie.

Ne pas utiliser de commutateur électromagnétique

+Si une charge est connectée au variateur pendant le fonctionnement, un courant d'appel
déclenchera le circuit de protection de surintensité du variateur. Ne connectez pas de
commutateur électromagnétique ou de contacteur magnétique (MC) au circuit de sortie.

Installation d'un filtre antiparasite du c6té de la sortie
Connectez un filtre antiparasite sur le c6té sortie du variateur pour réduire les parasites d'induction

et radio.
Disjoncteur a boitier moulé
. . (MCCB)
Alimentation
> —]
! : Filtre
1 X Var\lf)léeur —| antiparasite
] 3G3AX-NFO
X—] |
Ligne de signal |Parasites d'induction Parasites radio
Controleur Radio AM

Parasites d'induction :  I'induction électromagnétique génére des parasites sur la ligne du signal,
ce qui fait dysfonctionner le controleur.

Parasites radio : les ondes électromagnétiques provenant du variateur et des cables d'E/S
peuvent provoquer I'émission de parasites a partir du récepteur radio.

Mesures contre les parasites d'induction
Pour réduire les parasites d'induction c6té sortie, la méthode suivante est efficace.
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*Installez tous les cables dans le méme tuyau métallique. Maintenez le tuyau métallique a au moins
30 cm des lignes de signaux pour réduire les parasites d'induction.

Disjoncteur a boitier moulé

y tat (MCCB)
imentation e

Variateur

Ligne de signal | =

Controleur

Longueur du cable entre le variateur et le moteur

Utilisez un cable de 50 m ou moins entre le variateur et le moteur. Si la longueur du cable est
augmentée, la capacité parasite entre les sorties du variateur et la masse augmente
proportionnellement. Une augmentation de la capacité parasite entraine une augmentation du
courant de fuite haute fréquence, ce qui affecte le détecteur de courant de I'unité de sortie du
variateur et les équipements périphériques. Si la configuration de votre systéme nécessite une
longueur de cable de 50 m ou plus, prenez les mesures suivantes :

*Placez les cables dans des conduites métalliques.

«Utilisez des cables séparés pour chaque phase afin de réduire la capacité des cables.
*Diminuez la fréquence de découpage du variateur (b083).

Conception

Ne pas utiliser de moteurs monophasés

*Un moteur monophaseé utilise la méthode de démarrage par condensateur ou la méthode de
démarrage par enroulement pour déterminer son sens de rotation au démarrage, il n'est donc
pas possible d'utiliser le contrdle de vitesse variable par variateur de fréquence. N'utilisez pas
de moteurs monophasés.

* Siun moteur a condensateur de démarrage est utilisé, le condensateur sera endommagé par
les charges et décharges électriques soudaines causées par la sortie du variateur de fréquence.
Si un moteur a démarrage par enroulement est utilisé, la bobine de démarrage risque de brdler
car le commutateur centrifuge ne fonctionnera pas.
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B Spécifications des bornes du circuit de contréle

Symbole

coupure d'alimentation : AL1-ALO ouvert

(réglage par défaut)

de la Nom et fonction de la borne Reglf':\ge par Spécifications
défaut
borne
Borne d'alimentation externe pour le signal 24 Vc.c. +10%
d'entrée (entrée) — pour la logique NPN 30 mA max.
PCS Borne de sortie d'alimentation interne —
pour le signal d'entrée (sortie) — pour 24 Ve.c. £10%
la logique PNP 100 mA max.
1 Bornes d'entrées multifonctions 1 a5 | Avant/arrét
. 2 Sélectionnez 5 fonctions parmiles | Inverse/arrét .
Signal 31 fonctions et affectez-les aux Entrée contact
d'entrée 3 bornes 1 4 5 Réinitialisation | Fermé : ON (démarrage)
: d'erreur Ouvert : OFF (arrét)
L'affectation des bornes est modifiée | Erreur d'arrét . ]
4 . . , Temps ON minimum :
automatiquement lorsque la fonction d'urgence .
e me 12 ms min.
d'arrét d'urgence est utilisée. Reportez- Consi
) . \ SR onsigne de
vous a « Fonction d'entrée d'arrét . N
5 d'urgence » (page 4-46) vitesse a étapes
9 > (pag ’ multiples 1
L Commun des signaux d'entrée —
. Surveillance de fréquence analogique/ | Surveillance de
Signal de . . .
. AM Surveillance du courant de sortie fréquence
surveillance - .
analogique analogique
Alimentation de la consigne de 10 Vc.c.
H ) —
fréquence 10 mA max.
0a10 Vc.c.
. . . Impédance d'entrée 10 kQ
Entrée de o Signal de tensnpn de la consigne de L En cas dinstallation de
consigne de fréquence résistances variables sur
fréquence FS,FV etFC (1a2kQ)
ol Signal de courant de la consigne de L 4320 mAc.c.
fréquence Impédance d'entrée 250 Q
L Commun de la consigne de fréquence —
Signal de
Borne de sortie multifonction fréquence
Signal de 11 Sélectionnez I'état du variateur et d'arrivée aune | 27 vcc.
sortie affectez-le a la borne P1. vitesse 50 mA max.
constante
CM2 Commun du signal de sortie —
AL2
| ALt [ A2 | ALo |
Valeurs nominales des contacts
Sianal de AL1 250 Vc.a. 2,0 A (charge résistive) 100 Vc.a. min.
sorst]ie relais En cas de fonctionnement 0,2 A (charge inductive) 10 mA
normal :AL2-ALO fermé 30 Vc.c. 3,0 A (charge résistive) 5 Vc.c.
ALO En cas de fonctionnement anormal ou de 0,6 A (charge inductive) 100 mA
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BFonctions et connexions des bornes du circuit de controle

Fonctions Symbole . . . . R
des bornes dela | Nom de la borne Fonction et méthode de connexion Taille du cable
borne
Sélectionnez des fonctions et affectez-les aux bornes 1 a 5.
. (Le schéma ci-dessous montre le cablage pour la logique
Entrée 1 NPN.)
contact 2 Entrées
ggr?gtrkl)i de 2 multifonctions | - | > | 4 | 3 | 2 | !
commutation) 5 (L (L (L (L (L
P24 |24 Vc.c. interne |Sortie 24 Vc.c.
L Commun des Commun des signaux d'entrée
entrées
) ] Si I'entrée multifonction est définie sur la logique NPN, la
Alimentation borne PCS agit comme une borne d'entrée d'alimentation
PCS Alimentation externe.
d'entrée Si I'entrée multifonction est définie sur la logique PNP, la
borne PCS agit comme une borne de sortie d'alimentation
interne.
Sortie * La directive de tension externe est04 9,8 V.
H alimentationde la| (entrée nominale : 10 V)
consigne de
fréquence |H|O|O||L| |H|O|O||L|
Entrée de T Ty—1
«3 |consignede | [~ =LZ"""°1 I~ ""7]
© fréquence o . ©
Consigne de (directive tension) Résistance valjlable 0a9,8Vc.c. Cable blindé
fréquence Entrée de (1ou2 W min.) (entrée nominale : 10V)  (de 0,143
analogique o4 |consigne de 1a2kQ Impédance d'entrée 10 k@ |[9.75 mm*
externe fréquence | H | o | ol | L | Taille de cable
(directive courant) recommazndée :
TN 0,75 mm
Commun de la O
L |consigne de 4219,6 mAc.c.
fréquence (entrée nominale : 20 mA)
Impédance d'entrée 250 Q
« Choisissez fréquence ou courant de
sortie. AM
Sortie de AM Sortie analogique Spécifications de la borne de sortie
surveillance multifonction 0210 Vc.c. pleine échelle A
1 mA max.
] Spécifications de la borne de sortie
11 Sort!e an Entre chaque borne et PC, la chute de
Sortie multifonction tension est de 4 V max. a la mise sous
collecteur tens.ion
Sortie collecteur ouvert
ouvert Commun de
. 27 Vc.c. max.
CcM2 sort|$ , 50 mA max.
multifonction Sélectionnez I'état du variateur et affectez-le & la borne 11.
ﬁﬁ Sorties relais L ) R ,
Sorties relais La sélection des fonctions est la méme que pour la sortie
ALo |Commun sortie | multifonction. 5
relais

*1. Une entrée courant et tension simultanée n'est pas possible. Ne connectez pas les lignes de signaux
simultanément.
*2. Par défaut, la sortie multifonction 11 est définie sur le contact NO. Pour commuter sur contact NF, changez le
paramétre C031.
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*3. N'entrez pas de tension négative. Cela risquerait d'endommager le variateur.
*4. Pour I'entrée analogique externe indiquée ci-dessus, utilisez un cable blindé pour la connexion et connectez

le blindage a la borne L pour un fonctionnement stable.
*5. Le tableau ci-dessous présente les spécifications des contacts de la sortie relais.

Borng de Capacité du Charge résistive Charge inductive
sortie contact
Max 250 Vc.a.2,5A 250 Vc.a. 0,2 A
’ 30 Vc.c.3A 30 Vc.c.0,7 A
AL2-ALO
Min 100 Vc.a. 10 mA
’ 5Vc.c. 100 mA
Max 250 Vc.a. 1A 250 Vc.a. 0,2 A
' 30Vc.c. 1A 30 Vc.c.0,2A
AL1-ALO
Min 100 Vc.a. 10 mA
’ 5Vc.c. 100 mA

Intérieur du variateur

(réglages par défaut)
*6. Par défaut, la sélection des contacts (C036) des sorties relais (AL2, AL1) est définie sur le contact NF entre
AL2-ALO et le contact NO entre AL1-ALO.

B Commutateur de mode
Commutateur communications RS-485/console (S7)

Sélectionnez le mode en fonction de I'option connectée au connecteur de communications.
Vous pouvez utiliser la console 3G3AX-OP01 fournie avec le variateur quel que soit I'état du

commutateur.
Symbole Nom Etat Description
Commutateur 485 Communications ModBus RS485
S7 communications RS-485/
console OPE [par défaut] | Console numérique (option : 3G3AX-OP1)

Commutateur d'arrét d'urgence (S8)
Utilisez ce commutateur pour activer la fonction d'entrée d'arrét d'urgence.

Symbole Nom Etat Description
Commutateur ON Entrée d'arrét d'urgence activée '
S8 d'arrét OFF
d'urgence [par défaut] Normal

*1 La borne d'entrée multifonction 3 devient une borne pour I'entrée d'arrét d'urgence, et I'affectation des autres
bornes d'entrées multifonctions est aussi modifiée automatiquement. Ne réglez pas sur ON sans raison. Pour
plus d'informations, reportez-vous a « Fonction d'entrée d'arrét d'urgence » (page 4-46).
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Conformité aux directives CE

B Conformité aux normes

Directive CEM EN 61800-3
*Directive sur les basses tensions EN 61800-5-1

B Concept de conformité

Directive CEM

Les produits OMRON sont des équipements électriques intégrés utilisés dans divers machines ou
équipements de fabrication. Pour cette raison, nous mettons tout en ceuvre pour que nos produits
soient conformes aux normes CEM afin que les machines ou équipements intégrant nos produits
puissent satisfaire facilement aux normes CEM. Les modeles JX sont conformes a la directive CEM
EN 61800-3 lorsque les méthodes d'installation et de cablage décrites ci-dessous sont bien
respectées. Cependant, vos machines et équipements étant de différents types, les performances
CEM dépendent de la configuration, du cablage et de I'emplacement des équipements ou des
armoires de commande intégrant des produits conformes a la directive CE. Il nous est donc
impossible de confirmer I'état et la conformité des installations utilisant nos produits. Il vous revient
donc d'évaluer et de confirmer la conformité CEM finale de la machine ou de I'équipement complet.

Cablage de I'alimentation électrique

*Connectez bien les bornes d'entrée d'alimentation (R/L1, S/L2 et T/L3) et I'alimentation par un filtre
antiparasite conforme CEM dédié AX-FIJOO pour les modeles sans filtre intégré. Les modéles
monophasés JX-ABOODO-F et 400 V triphasés JX-A4OO0O-F disposent d'un filtre intégré
conforme a la norme EN61800-3 comme indiqué ci-dessous.

Modéle

Exigences CEM Exigences basses tensions | Fréq. de découpage | Cable moteur

200 V monophasé | EN61800-3 catégorie C1

EN61800-5-1:2003 3 kHz 5 m (blindé)

400 V triphasé EN61800-3 catégorie C3

Utilisez des cables de masse aussi courts que possible.
«Utilisez un cable aussi court que possible entre le variateur et le filtre antiparasite.

Directive sur les basses tensions
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Les modeles JX sont conformes a la directive CEM EN61800-5-1 lorsque les méthodes

d'installation et de cablage décrites ci-dessous sont bien respectées.

*Les modéles JX sont des équipements de type ouvert. Installez-les a I'intérieur d'une armoire de
commande.

*Une alimentation et une tension (SELV) avec une isolation double ou renforcée doivent étre
utilisées pour le cablage aux bornes du circuit de contréle.

*Pour satisfaire aux exigences de la directive sur les basses tensions, le variateur doit étre protégé
avec un disjoncteur a boitier moulé (MCCB) en cas de court-circuit accidentel. Installez bien un
disjoncteur a boitier moulé (MCCB) sur le c6té alimentation du variateur.

«Utilisez un disjoncteur a boitier moulé (MCCB) par variateur.

«Utilisez des bornes serties avec un manchon d'isolation pour effectuer la connexion aux bornes du
circuit principal.

+Si vous n'utilisez pas de résistance de freinage ou d'unité de résistance de freinage, connectez
des bornes serties avec un manchon d'isolation aux bornes de connexion de la résistance de
freinage (P/+, N/-).
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Remarques importantes

*Une ferrite d'entrée est requise pour la conformité a la directive CEM du point de vue de la
distorsion des harmoniques (CEI 61000-3-2 et 4).

+Si la longueur du cable du moteur dépasse 5 m, utilisez une ferrite de sortie pour éviter les
problémes causés par le courant de fuite du cable du moteur.

«Le filtre CEM intégreé contient des condensateurs Y connectés a la terre. Cela signifie que le
courant de fuite des condensateurs Y peut avoir un effet sur le disjoncteur différentiel de masse
(ELB) du cbté de I'entrée. Veuillez consulter le tableau suivant pour vous aider a sélectionner
I'ELB. Veuillez noter que les valeurs sont nominales uniquement pour le flux du condensateur. Les
courants de fuite du cable du moteur et du moteur doivent aussi étre pris en considération lors du

choix de I'ELB. Les valeurs réelles peuvent étre différentes en fonction de votre systeme. (@)
o
Courant différentiel de masse a 50 Hz 200 V [mA rms] =
Modéle (2]
Masse du point neutre Masse d'une phase %
JX-AB002~AB004-F 4,2 - g‘
JX-AB007~AB022-F 8,3 - =
Courant différentiel de masse a 50 Hz 400 V [mA rms]
Modéle
Masse du point neutre Masse d'une phase
JX-A4004~A4040-F 3,6 8,7
JX-A4055~A4075-F 35,7 80,4

Les valeurs sont quasiment proportionnelles a la tension d'entrée.
*En tant qu'utilisateur, vous devez vous assurer que l'impédance haute fréquence entre le variateur
de fréquence, le filtre et la masse est aussi petite que possible.

* Assurez-vous que les connexions sont métalliques et ont la plus grande zone de contact
possible (plaques de montage galvanisées).

+Evitez les boucles de conducteurs qui agissent comme des antennes, particuliérement les boucles
qui couvrent de grandes zones.

«Evitez les boucles de conducteurs inutiles.

«Evitez le cablage paralléle des signaux de bas niveau et des conducteurs de tension élevée
ou émetteurs de parasites.

«Utilisez un cablage blindé pour le cable du moteur et toutes les lignes de contrble analogiques et
numériques.

*Maintenez la zone de blindage effective de ces lignes aussi large que possible ; c'est-a-dire,
ne dénudez pas le blindage de I'extrémité du cable plus que nécessaire.

*Avec les systémes intégrés (par exemple, lorsque le variateur de fréquence communique
avec un contréleur de supervision ou un ordinateur dans la méme armoire de commande
et qu'ils sont connectés au méme potentiel masse + PE), connectez les blindages des
lignes de contrble a la masse + PE (terre de protection) aux deux extrémités. Avec les
systemes distribués (par exemple, le contréleur de supervision ou l'ordinateur n'est pas
dans la méme armoire de commande et il y a une certaine distance entre les systémes),
nous recommandons de connecter le blindage des lignes de contréle uniquement a
I'extrémité se connectant au variateur de fréquence. Si possible, routez I'autre extrémité des
lignes de controle directement a la section d'entrée de cables du contrdleur de supervision
ou de l'ordinateur. Le conducteur de blindage des cables du moteur doit toujours étre
connecté a la masse + PE aux deux extrémités.

*Pour obtenir une grande zone de contact entre le blindage et le potentiel masse + PE,
utilisez une vis PG avec une coque en métal ou utilisez un clip de montage métallique.

+Utilisez uniquement des cables avec blindage tressé, maillé en cuivre étamé (de type
« CY ») avec une couverture de 85%.

*La continuité du blindage ne doit étre interrompue en aucun point du cable. Si I'utilisation
de bobines de lissage, contacteurs, bornes ou interrupteurs de sécurité est nécessaire dans
la sortie moteur, la section non blindée doit étre aussi courte que possible.
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+Certains moteurs disposent d'un joint en caoutchouc entre le bornier et le boitier du moteur.
Tres souvent, les borniers, et particulierement les filetages des connexions des vis PG
métalliques, sont peints. Assurez-vous qu'il y a toujours une bonne connexion métallique
entre le blindage du cable du moteur, la connexion de la vis PG métallique, le bornier et le
boitier du moteur. Si nécessaire, enlevez avec précaution la peinture entre les surfaces
conductrices.

*Prenez des mesures pour minimiser les interférences qui sont frequemment couplées aux cables
d'installation.

*Séparez les cables provoquant des interférences d'au moins 0,25 m des cables sensibles
aux interférences. Un point particulierement critique est la pose de cables paralléles sur de
longues distances. Si deux cables se croisent (I'un passe au-dessus de l'autre), les
interférences seront minimisées si l'intersection se fait a un angle de 90°. Les cables
sensibles aux interférences doivent uniquement croiser les cables des moteurs, les cables
des circuits intermédiaires ou le cablage d'un rhéostat a angles droits et ne doivent jamais
étre posés parallelement a ces cables sur de longues distances.

*Minimisez la distance entre une source d'interférence et un récepteur d'interférences (élément
sensible aux interférences) afin de diminuer les effets des interférences émises sur le récepteur
d'interférences.

*Vous devez essayez de n'utiliser que des équipements sans interférences et maintenir une
distance minimum de 0,25 m avec le variateur de fréquence.

*Pour procéder a l'installation du filtre, suivez les mesures de sécurité.

+Si vous utilisez un filtre CEM externe, assurez-vous que la borne de terre (PE) du filtre est
bien connectée a la borne de terre du variateur de fréquence. Une connexion de masse
haute fréquence par contact métallique entre les boitiers du filtre et du variateur de
fréquence, ou simplement par blindage du céble, n'est pas autorisée comme protection de
connexion de conducteur. Le filtre doit étre connecté solidement et de maniére permanente
avec le potentiel de masse pour prévenir le danger d'une décharge électrique en cas de
contact humain avec le filtre lors d'un défaut.

*Pour obtenir une connexion de masse de protection pour le filtre :

*Connectez le filtre a la masse avec un conducteur d'au moins 10 mm? de section transversale.

*Connectez un deuxiéme conducteur de masse, en utilisant une borne de masse séparée,
en parallele avec le conducteur de protection. (La section transversale de chaque borne de
conducteur de protection doit étre de la taille nécessaire pour la charge nominale requise.)
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Fonctionnement

/\ AVERTISSEMENT

Ne retirez pas le capot avant lorsque I'appareil est sous tension et attendez 5 minutes aprés la mise hors tension.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Ne faites pas fonctionner I'opérateur digital ni les interrupteurs avec des mains humides. Le non-respect de cette
consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

L'inspection du variateur doit étre effectuée aprés coupure de I'alimentation. Le non-respect de cette consigne
peut entrainer des blessures graves par électrocution.
L'alimentation principale n'est pas nécessairement coupée méme si la fonction d'arrét d'urgence est activée.

Ne modifiez pas le cablage, les commutateurs de changement de mode (S7, S8) ni les dispositifs en option et
ne remplacez pas les ventilateurs tant que I'appareil est sous tension.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

/\ ATTENTION

Ne touchez pas les ailettes du variateur, les résistances de freinage ou le moteur car ils chauffent
considérablement lorsque I'appareil est sous tension et restent chauds pendant un certain temps apres la mise
hors tension. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des brilures.

Prenez des précautions de sécurité telles que la mise en place d'un disjoncteur de circuit a boitier moulé
(disjoncteur modulaire) correspondant a la capacité du variateur au niveau de I'alimentation. Le non-respect de
cette consigne peut entrainer des dommages matériels en raison du court-circuit de la charge.

BUtilisation et réglage

Notice de sécurité

«Vérifiez bien les gammes autorisées de moteurs et de machines avant toute utilisation car la vitesse du
variateur peut facilement passer d'une vitesse faible a une vitesse élevée.
*Placez un frein de maintien séparé si nécessaire.

Précautions d'utilisation

HBFonction de reprise en cas d'erreur
*Ne vous approchez pas de la machine lorsque vous utilisez la fonction de reprise en cas d'erreur car la
machine pourrait démarrer soudainement aprés avoir été arrétée par une alarme.

*Assurez-vous que le signal RUN est désactivé avant de réinitialiser I'alarme, faute de quoi la machine
risque de démarrer soudainement.

HBFonction de continuité en cas d'interruption momentanée de I'alimentation
*Ne vous approchez pas de la machine si vous avez sélectionné I'option de redémarrage comme fonction
de continuité en cas d'interruption momentanée de I'alimentation (b050), car la machine risque de démarrer
soudainement une fois sous tension.

B Commande d'arrét de fonctionnement
«Equipez I'appareil d'un interrupteur d'arrét d'urgence séparé car la touche STOP de la console numérique
n'est disponible que lorsque les paramétres des fonctions sont actifs.
+Lors du contrble d'un signal avec I'appareil alimenté, le moteur risque de démarrer soudainement si la
tension est appliquée par erreur aux bornes d'entrée de contrdle. Veillez a ce que toutes les conditions de
sécurité soient réunies avant de contréler un signal.
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3-1 Procédure du test de fonctionnement

‘ Modeéle ‘ Description ‘ Page de référence ‘
v
‘ Installation et montage ‘ Installez le variateur en fonction des conditions d'installation. ‘ 2-2 ‘

*Assurez-vous que les conditions d'installation sont bien respectées. n

v
‘ Cablage et branchement ‘ Connectez I'alimentation et les périphériques. ‘ 2-7

*Sélectionnez des périphériques qui respectent les spécifications et raccordez-les de
maniére appropriee.

v

‘ Sous tension ‘ Controlez les éléments suivants avant la mise sous tension. ‘

*Veillez a toujours utiliser une alimentation a la tension appropriée et a ce que les bornes
d'entrée d'alimentation (R/L1, S/L2 et T/L3) soient raccordées de maniére adéquate.
JX-A200 : 200 a 240 Vc.a. triphasé
JX-ABO : 200 a 240 Vc.a. mono/triphasé
(Connectez a L1 et N/L3 pour une alimentation monophasée.)
JX-A40: 380 a 480 Vc.a. triphasé
*Veillez a ce que les bornes de sortie du moteur (U/T1, V/T2 et W/T3) soient
correctement connectées au moteur.
*Veillez a ce que les bornes du circuit de contrdle soient correctement cablées au
périphérique de contrble et a ce que toutes les bornes de contréle soient désactivées.
*Affectez I'état sans charge au moteur (c.-a-d. non connecté au systéme mécanique).
*Apres avoir vérifié tous les éléments ci-dessus, mettez sous tension.

juswauuolijouo4

v
Vérification de I'état de

Assurez-vous que le variateur est exempt d'erreurs.

I'affichage
*Lorsque I'alimentation est mise sous tension normalement, l'affichage est :
Voyant RUN :ON  Voyant ALARM : OFF
Voyant POWER :ON  Voyant de commande RUN : ON

Voyant du potentiometre : ON  Voyant de I'affichage des données (fréquence) : ON
Affichage des données : affiche la valeur définie dans d001.
*En cas d'erreur, le code d'erreur est affiché dans la zone d'affichage des données.
Dans ce cas, reportez-vous a « Chapitre 5 Opérations de maintenance » et effectuez

les modifications nécessaires pour remédier au probleme.
A 4
Initialisation des

Initialisez les paramétres.

parameétres
*Définissez le paramétre b084 sur « 02 » et appuyez sur la touche tout en
maintenant les touches et enfoncées simultanément.
A 4
Réglage des paramétres Réglez les paramétres requis pour exécuter un essai.

*Réglez la sélection de puissance moteur (H003) et la sélection du nombre de péles
du moteur (HO04).
A 4
Fonctionnement hors
charge

Démarrez le moteur sans charge a I'aide de la console numérique.

+Utilisez le potentiométre FREQ sur la console numérique pour faire tourner le moteur.

A 4

Fonctionnement avec
charge réelle

Raccordez le systéme mécanique et démarrez-le a I'aide de la console numérique.

+Si le fonctionnement hors charge ne pose aucun probléme, raccordez le systéeme
mécanique au moteur et démarrez-le a l'aide de la console numérique.

h 4
Sélecteur de mode Reportez-vous a « Chapitre 4 Fonctions », et définissez les paramétres nécessaires. ‘
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Sous tension

BPoints a controler avant la mise sous tension

*Veillez a toujours utiliser une alimentation a la tension appropriée et a ce que les bornes d'entrée
d'alimentation (R/L1, S/L2 et T/L3) soient raccordées de maniére adéquate.
JX-A20: 200 a 240 Vc.a. triphasé
JX-ABO : 200 a 240 Vc.a. monophasé (a connecter a L1 et N)
JX-A40: 380 a 480 Vc.a. triphasé
*Veillez a ce que les bornes de sortie du moteur (U/T1, V/T2 et W/T3) soient correctement
connectées au moteur.
*Veillez a ce que les bornes du circuit de contrdle soient correctement cablées au périphérique
de contrble et a ce que toutes les bornes de contrdle soient désactivées.
* Affectez I'état sans charge au moteur (c.-a-d. non connecté au systéme mécanique).

BSous tension
*Aprés avoir vérifié tous les éléments ci-dessus, mettez sous tension.

Fonctionnement

Vérification de I'état de I'affichage

*Lorsque l'alimentation est mise sous tension normalement, l'affichage est :

[Normal] Voyant RUN

(pendant le fonctionnement) : ON Voyant ALARM : OFF
Voyant POWER :ON Voyant de commande RUN : ON
Voyant du potentiométre :ON Voyant de l'affichage des

données (fréquence) : ON
Affichage des données : affiche la valeur définie dans d001.

*En cas d'erreur, reportez-vous a « Chapitre 5 Opérations de maintenance » et effectuez les
modifications nécessaires pour remédier au probléme.
[Panne] Voyant RUN

(pendant le fonctionnement) : ON Voyant ALARM : ON
Voyant POWER :ON Voyant de commande RUN : ON
Voyant du potentiométre :ON Voyant de l'affichage des

données (fréquence) : ON
Affichage des données : un code d'erreur, par ex. « E-01 », s'affiche.

(L'affichage varie selon le type d'erreur.)
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Initialisation des parametres

«Initialisez les parametres en suivant la procédure ci-dessous.
*Pour initialiser les parametres, définissez le parametre b084 sur « 02 ».

Séquence des

opérations Exemple d'affichage Description
'—’ '—’ Sous tension
L.
’ Appuyez une fois sur la touche Mode, puis appuyez trois fois sur la touche de
( ) v ’—' -_— e - diminution pour afficher « b--- ».

Appuyez sur la touche Mode.
« b001 » s'affiche.

~'~
-y

—~—
~§I
‘~
~§l
-

»
R
A
2

Utilisez les touches d'augmentation ou de diminution pour afficher « b084 ».

I
-
Y
-
I
-
-y

Appuyez sur la touche Mode. La valeur définie pour « b084 » s'affiche.

-y
_l
-
.l

|
-
l
-

Utilisez les touches d'augmentation ou de diminution pour afficher « 02 ».

>
€
=3
M

Appuyez sur la touche Entrée. La valeur définie est entrée et « b084 »
s'affiche.

I
-y
=
<
I
MU
I
o

STOP
ﬁ Appuyez sur la touche STOP/RESET tout en maintenant enfoncées la touche
Mode et la touche de diminution simultanément.
Lorsque l'affichage clignote, relachez la touche STOP/RESET en premier,
puis la touche Mode et la touche de diminution.
CO|| X~
- 1= 10 Affiche l'initialisation.
NN
(Aprés 1s) _l l—l l—l ] Le numéro de parameétre s'affiche a nouveau apres environ 1 s.
(|
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HMRéglez la sélection de puissance moteur (H003) et la sélection du nombre de
pobles du moteur (H004).

opérations

Modification en
Code ‘de Reglostre Nom Description Plage de réglage U'nlte de Reglgge cgurs de
paramétre n réglage | par défaut | fonctionnement
(RUN)
Taille des cables de
la classe 200 V
Sélectiondela | Définit la puissance du 01‘25/?2’42//03’775/ Varie
HO003 1165h puissance moteur connecté au ’5 5‘/7 5’ kW selon la Non
moteur variateur. Modéles 400 V puissance.
0,4/0,75/1,5/
2,2/3,7/5,5/7,5
Snilz:s;n ddeu Définit le nombre de poles
HO004 1166h . du moteur connecté au 2/4/6/8 Péle 4 Non
pbles du .
variateur.
moteur
Séquence des - .
Exemple d'affichage Description

cD

U

Appuyez deux fois sur la touche Mode pour afficher le mode de sélection.

»
{

Utilisez les touches d'augmentation ou de diminution pour afficher « H--- ».

Appuyez sur la touche Mode. « H003 » s'affiche.

Appuyez sur la touche Mode. La valeur définie pour « H003 » s'affiche.

>
€

Utilisez les touches d'augmentation ou de diminution pour régler la puissance
nominale du moteur.

P

Appuyez sur la touche Entrée. La valeur définie est entrée.

(apres environ 1's)

Le numéro de parametre s'affiche a nouveau.
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Fonctionnement hors charge

*Démarrez le moteur hors charge (non connecté au systtme mécanique) a 'aide de la console
numérique.

* Avant d'utiliser la console numérique, assurez-vous que le potentiométre FREQ est défini sur « MIN. »

* Assurez-vous que le voyant au-dessus du potentiometre FREQ et le voyant de commande RUN
sont allumés.

HRotation avant/arriére a I'aide de la console numérique

Séquence des opérations | Exemple d'affichage Description

Maintenez la touche Mode enfoncée pendant 3 secondes ou plus pour

C) l—l l—l afficher « d001 », puis appuyez a nouveau sur Mode.
.0 (Surveille la consigne de fréquence.)
'—’ '—’ Appuyez sur la touche RUN.
RUN 0.0 Le voyant de la commande RUN s'allume.

fO% Tournez lentement le potentiométre FREQ.

/ x [} l—’ '—’ ’—’ La valeur de la consigne de fréquence s'affiche.
, / ' ] ' ’ ' Le moteur commence a tourner en avant conformément a la consigne de

\ i —t ¢ fréquence.

MIN MAX

+En tournant le potentiométre FREQ, assurez-vous qu'il n'y a pas de vibration ou de bruit anormal
en provenance du moteur.

* Assurez-vous qu'aucune erreur ne s'est produite dans le variateur pendant cette opération.

*Passez de la marche avant a la marche arriére en utilisant la fonction de sélection du sens de
rotation de la console (FO04).

BArrét du moteur
+Apres avoir terminé les tests hors charge, appuyez sur la touche STOP/RESET. Le moteur s'arréte.

Fonctionnement avec charge réelle
*Aprés avoir vérifié le fonctionnement hors charge du moteur, raccordez le systéme mécanique et
démarrez-le avec une charge réelle.
* Avant d'utiliser la console numérique, assurez-vous que le potentiométre FREQ est défini sur « MIN. »

B Connexion du systéme mécanique

*Assurez-vous que le moteur est complétement arrété, puis connectez le systéme mécanique.
*Veillez a serrer toutes les vis lorsque vous fixez I'axe du moteur.

HBFonctionnement a I'aide de la console numérique
*Dans le cas ou une erreur se produirait pendant le fonctionnement, assurez-vous que la touche
STOP/RESET de la console numérique est accessible facilement.

«Utilisez la console numérique pour contrdler le variateur de la méme maniére que pour le
fonctionnement hors charge.

BVérification de I'état de fonctionnement

*Apres avoir vérifié que le sens de fonctionnement est correct et que le variateur fonctionne sans
probleme a faible vitesse, augmentez la consigne de fréquence.

*En modifiant la consigne de fréquence et le sens de rotation, vérifiez qu'il n'y a pas de vibration ou
de bruit anormal provenant du moteur.
Assurez-vous que le courant de sortie (parameétre de surveillance du courant de sortie [d002]) n'est
pas excessif.

3-7
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3-3 Nom et description des éléments de la console numérique

3-3 Nom et description des éléments de
la console numérique

OomRron
JX_INVERTER
Affichage des données & OHz OPOWER
oA OALARM
Voyant de commande RUN ———o© 0=
un |[STOP | oRUN /) W oreniomate FREG
RESET OPRG \ <—y — Potentiométre
Touches de fonction MIN MAX
COIAN|| X7 ||

Nom Description
Voyant POWER , - . . . . N
OPOWER (ALIMENTATION) S'allume lorsque le circuit de contréle est alimenté en électricité.
OALARM Voyant ALARM (ALARME) S'allume en cas d'erreur dans le variateur.
Voyant RUN (en cours de S'allume lorsque le variateur est en fonctionnement
ORUN fonctionnement) q :
Voyant PRG S'allume lorsque la vaIe;;giﬁzagléziogg::ggeesst indiquée dans la zone
OPRG (PRROGRAMME) . o g o
Clignote en cas d'avertissement (lorsque la valeur définie est incorrecte).
l_’ l_’ l_’l Affichage des données Affiche les données pertln_entes, comme la consigne c?e fréquence, le courant
110 1101 de sortie et les valeurs des parametres.
O Hz Voyants de I'affichage des S'allument en fonction des valeurs affichées sur l'affichage des données.
oA données Hz : Fréquence A : Courant
L S'allume lorsque la source de la consigne de fréquence est
O
/f %X Voyant du potentiométre le potentiométre FREQ.
Regle la fréquence. Disponible uniquement lorsque la source de la consigne
\ y Potentiométre FREQ de fréquence est le potentiométre FREQ. (Vérifiez que le voyant du
MIN MAX potentiométre est allumé.)
Vovant de commande RUN S'allume lorsque la commande RUN est émise sur la console numérique.
O Y (Lorsque la touche RUN de la console numérique peut étre utilisée.)
Active le variateur. Ne peut étre utilisée que si un fonctionnement via la
console numérique est sélectionné.
RUN Touche RUN (Vérifiez que le voyant de commande RUN est allumé.)
La rotation avant/arriere dépend du réglage « FO04 ».
STOP Touche STOP/RESET Ralentit et arréte le variateur. Fait office de.touche de réinitialisation en cas de
RESET panne du variateur.




3-3 Nom et description des éléments de la console numérique

Nom

Description

J

Touche Mode

Permet de passer d'un mode a un autre : mode surveillance (dOO0O), mode
fonction basique (FOOMO) et mode fonction avancée (AOOO, bOOO,
cooO, HOooaO,).

Avec cette touche, vous pouvez toujours modifier I'affichage comme suit.

[Informations supplémentaires]
Pour passer a « d001 » depuis n'importe quel mode fonction, maintenez la
touche Mode enfoncée pendant 3 secondes.

Remarque : appuyez toujours sur la touche Entrée pour enregistrer vos
modifications.

Bouton Entrée

Permet d'entrer et d'enregistrer les données.
(Pour modifier une valeur, n'oubliez pas d'appuyer sur la touche Entrée.)
N'appuyez pas sur la touche Entrée si vous ne voulez pas enregistrer vos
modifications, par exemple si vous avez modifié une donnée par erreur.

Touche d'augmentation

Change le mode.
Permet aussi d'augmenter la valeur définie de chaque fonction.

<2

Touche de diminution

Change le mode.
Permet aussi de diminuer la valeur définie de chaque fonction.
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Fonctionnement

3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

3-4 Proceédure
(Exemple :

d'utilisation
réeglages par défaut)

Affichage du mode surveillance, du mode fonction basique et du mode

fonction avancée

Mise sous tension

\ g

1. Les données de la valeur surveillée s'affichent. (Par défaut : « 0.0 »)

omRrRon
JX_INVERTE|

R

1171

L
STOP
RESET

\DHN\

OHz
oA

ORUN /

oPRG \\
MIN

OPOWER
OALARM

Hd\

f‘ Appuyez sur

2. Le code du mode surveillance s'affiche (« d001 »).

omRon
X_INVERTER

171
(]

I
1

1
!

|
[

OHz
oA

©POWER
OALARM

)

STOP
RUN RESET

ORUN
OPRG

aa
\_)

=l

S

Appuyez sur t‘Appuyez sur

(« d002 » s'affiche.)

MRON
X_INVERTER

|

Ill -

OHz
oA

OPOWER
OALARM

)

STOP
RUN RESET

ORUN
OPRG

/0%%
N

=l

S

Appuyez sur f‘ Appuyez sur

(13 fois) (13 fois)

(Suite page suivante)

3-10

*Appuyez une fois sur la touche Mode pour

passer de l'affichage du code de mode
surveillance a l'affichage de la valeur surveillée.



3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

3. Le code du mode fonction basique s'affiche (« FO01 »).

omRon
X_INVERTER

IZ 710771 (| oHz | oPOwER
) I_lll l|oa | cALARM

sToP oRuN/

RESET | oPRG \\

MIN
\DHN\V

Appuyez sur f‘ Appuyez sur

(4 fois) (4 fois)
4. Le code du mode fonction avancée s'affiche (« A--- »).

><

*Mode fonction avancée

OomRon
X_INVERTER

a TTT | oa | oAlARM

STOP | ©oRUN /
RESET | oPRG \\
MIN

\DHN\V

Appuyez sur f‘ Appuyez sur

(4 fois) (4 fois)

><

5. Le code du mode surveillance s'affiche (« d001 »).

*Retourne a I'étape 2.

omRrRon
X _INVERTER

d OO —I OHz | OPOWER
oA | oALARM

STOP | ©oRUN /

RESET | oPRG \|

MIN

\@HAHv\

><

oHz | ePOwER Affiche dans l'ordre A< b < C < H.

3-1
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Fonctionnement

3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

Paramétrage des fonctions

*Changement de la méthode utilisée pour la commande RUN. (Console numérique — Bornier de

contréle)

*Pour changer la méthode utilisée pour la commande RUN et passer de la console numérique
(réglage par défaut) au bornier de contrdle, vous devez modifier la sélection de consigne de
fréquence (A001) de console numérique (02) a bornier (01).

1. Affichez le mode fonction avancée (« A--- »).

omRron
JX_INVERTER
I OHz | ©POWER
I oA | OALARM
STOP | oRUN /
RESET | oPRG \|
MIN X

‘ Appuyez sur

omRon
X_INVERTER
i

I

O

\
ron |[5T0P oRUN/ N
RESET | oPRG \\ ﬂ

MIN MAX

=l

‘ Appuyez sur

(« A002 » s'affiche.)

7 1] onz | oPower
| || oA | oaarm

OmRoN
X_INVERTER
i

I

7 7I| oHz | oPowER
(1= | oA | oaLarm

O

stop | orun /7 TN
RESET OPRG
hN M£
[=IEYNZ P

‘ Appuyez sur

3. Le parameétre du mode fonction avancée s'affiche (paramétre de « A002 »).

omRoN
X_INVERTER

17

OHz OPOWER
OA OALARM

o
STOP
o

/O
ORUN (]

oPRG \|
MIN

)

J

MAX

2 Al

<)

3-12

‘ Appuyez sur

(Suite page suivante)

*Pour afficher « A--- », suivez les indications
décrites dans « Affichage du mode surveillance,
du mode fonction basique et du mode fonction
avancée » (page 3-10).

«Par défaut, le voyant de commande RUN
s'allume car la sélection de la commande RUN
est définie sur console numérique.

2. Le code du mode fonction avancée s'affiche (« A0O01 »).

*« 02 » (console numérique, parametre par
deéfaut) s'affiche comme sélection de commande
RUN (A002).

*Le voyant PROGRAM (PRG) s'allume tantque le
parameétre du mode fonction avancée est affiché.



3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

(Changement du paramétre A002)

*Faites passer la sélection de commande RUN
sur bornier « 01 ».

MRON
X_INVERTER

™7 ] oHz | oPOWER
Ll oA | oALARM

~§

0N
stop | orun (7 T
RESET | oPRG \\ ﬂ

MIN MAX
\DH Al

)

‘ Appuyez sur

4. Le code du mode surveillance d'affiche (« AO02 »).

*Appuyez sur la touche Entrée pour valider la

omRonN
X_INVERTER

11T | ove | opowen nouvelle valeur du paramétre.
FTLILIC Jon | oaanm +La sélection de commande RUN passe sur
O, . Vrg e
oRUN / \Y bornier, et le voygnt de command‘e RUN s'éteint.
RESET | opre \\__J)/ *\Vous pouvez maintenant passer a un autre code

MIN MAX

de fonction avancée.
)

Saly

‘ Appuyez sur

(3 fois)

5. Le code du mode fonction avancée s'affiche (« A--- »).

Tron *Vous pouvez maintenant passer a un autre
X \;NE’RTER 1 oo mode fonction avancée, au mode surveillance ou
T 7 T oa | oaarm au mode fonction basique.

sTOP oRUN/
RESET oPRG\

\D\\N\V\\d\

Paramétrage des codes fonction

*Vous pouvez entrer directement des codes pour le mode surveillance, le mode fonction basique
et le mode fonction avancée, ou vous pouvez utiliser la méthode de défilement.

*Ci-dessous est présenté un exemple ou le code d0O01 du mode surveillance est modifié pour
passer a la fonction avancée A029.

1. Affichez le code du mode surveillance (« d001 »).

omRon
X_INVERTER

”'I-’ || oHz | oPOWER

IZLMLl (]oa | oalaRm

I

= ()

RESET | oPRG \\ j

MIN MAX

2Aal -

‘ Appuyez sur et simultanément.

(Suite page suivante)

313

juswauuolijouo4
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3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

2. Changez le code fonction.

*Vous pouvez changer le 4éme chiffre (en partant
de la droite) lorsque « d » clignote.

omRron

X_INVERTER
(1177

PR

1 | oHz | oPOWER
’ ’ oA OALARM

N
Lo ()
RESET OPRG

§N Mg
=l 4

<)
‘ Appuyez sur

(2 fois)

(« A0O1 » s'affiche.)

omron *« A » clignote.
IITT 1] on: | opower *Appuyez sur. la tou.che Entrée pour valider la
JILILY 1 ]on | oaanm valeur du chiffre clignotant.

STOP | ORUN /
RESET | oPRG \
MIN

\@HAHV\

‘ Appuyez sur

(« A » s'affiche.)

><

3. Changez le 3éme chiffre du code fonction.

*Le « 0 » du 3éme chiffre (en partant de la droite)

JX_INVERTER

1 l-l l OHz | ©POWER clignote. . )
LU 1| on | oaarm +Appuyez sur la touche Entrée pour valider le
« 0 » du 3éme chiffre car vous n'avez pas besoin

STOP | oRUN /
oprs \\ de le changer.

*Appuyez sur la touche Mode pour faire clignoter
\D [A|~]D \

« A » a nouveau.
‘ Appuyez sur

(« 0 » s'affiche.)

4. Changez le 2eme chiffre du code fonction.

Ron *Le « 0 » du 2éme chiffre (en partant de la droite)
I:/I’-[’ —’I I| oHz | oPOWER Clignote_

l|oa | oaLarm

”””” *Appuyez sur la touche Mode pour faire clignoter

S . R .
non |[STOR | orun / \ a nouveau le « 0 » du 3éme chiffre.
RESET | OPRG ﬂ

MIN MAX

2Aallv o

‘ Appuyez sur Iﬁl

(2 fois)
(Suite page suivante)
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3-4 Procédure d'utilisation (Exemple : réglages par défaut)

(« A021 » s'affiche.)

omron *Le « 2 » du 2éme chiffre (en partant de la droite)

IT 0 1] onz | opower clignote.
TTIZ 1) oa | oatarm

O

%
aun |[STOP | orun () \
RESET | oPRG |\ ﬂ

MIN MAX

2Aalv|[d

‘Appuyez sur

5. Changez le 1er chiffre du code fonction.

*Le « 1 » du 1er chiffre (en partant de la droite)

omRron
JX_INVERTER

OHz
oA

OPOWER
OALARM

o]
STOP

ORUN
OPRG

IS
@)

oAl

IN MAX
=

‘ Appuyez sur ou

(2 fois)

(« A029 » s'affiche.)

(8 fois)

OomRronN
X_INVERTER

I
IIIIL_I

OHz
OA

©POWER
OALARM

STOP
RESET

ORUN
OPRG

Q)

KX

\DHAH

‘ Appuyez sur Iil

(« 9 » s'affiche.)

clignote.
* Appuyez sur la touche Mode pour faire clignoter
a nouveau le « 2 » du 2éme chiffre.

*Le « 9 » du 1er chiffre (en partant de la droite)
clignote.

6. La sélection du code fonction est terminée.

omRron
X_INVERTER

Iyl
Lz

—

OHz
oA

OPOWER
OALARM

20N
aun |[STOP | orun () \
RESET | oPRG |\ ﬂ

MIN MAX

2J

oA v

*Appuyez sur la touche Mode pour changer la
valeur de A029.

La sélection de « A029 » est
terminée.

(Informations supplémentaires)

+Si vous entrez un numéro de parametre qui ne fait pas partie de la liste des paramétres,
I'affichage revient au paramétre précédemment affiché.

*Appuyez sur la touche Entrée pour passer au chiffre de droite et sur la touche Mode pour
passer au chiffre de gauche.

3-15
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3-5 Transition des paramétres

3

-5 Transition des parametres

1.
*3.
*4,

*5.

4
!

|
T =R
* o™
- * I =
L |e— i —_—
A--- ROU {j=—={ 0000
A ([@p») y %
? l
’I—II—II—I I‘ ’I_—Il_—ll_—ll_—l‘
e O o e |
) *5 *1
s e A
A A 2J
l
r--- (005 {] (3559
4
%
, _

——

Ny
-
J
J
I
X

D]
<

Les données ne sont pas enregistrées en appuyant sur la touche Mode.

. Appuyez sur la touche Entrée pour enregistrer les données.

Lorsque vous appuyez sur la touche Mode apres étre retourné a I'affichage du numéro de parameétre sans avoir
enregistré les données dans le mode fonction avancée, la fonction de sélection de mode est sélectionnée.
Lorsque vous appuyez sur la touche Entrée alors que d*** ou FO01 est affiché, la valeur surveillée est
enregistrée comme affichage initial qui apparait lors de la mise sous tension.

Lorsque vous appuyez sur la touche Entrée, le premier chiffre de chaque valeur de paramétre est enregistré
comme affichage initial qui apparait lors de la mise sous tension.

(Par exemple : ‘/— A H- - -

, etc.)

N}

)

Pour afficher une valeur de surveillance spécifique lors de la mise sous tension, appuyez sur la touche Entrée
lors de l'affichage de cette valeur surveillée. Cependant, si le parameétre d'un code de fonction avancée est
enregistré apres avoir appuyé sur la touche Entrée, ce code (A---, b---, C---, d--- ou H---) apparaitra a la
prochaine mise sous tension. Pour empécher cela, appuyez a nouveau sur Entrée lorsque la valeur surveillée
désirée est affichée aprées avoir enregistré la valeur d'un parameétre.
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3-6 Liste des parameétres

3-6 Liste des parametres

Mode surveillance (dO0O0)

. Modification
Code . . Réglage Adresse
Surveillance/plage de données en cours de o
de Nom - par ) Unité | ModBus | Page
(console numérique) i fonctionne-
para. défaut (Hex)
ment
doo1 Surveillance de a 0,0 4 400,0 — — Hz | 1002 | 4-2
fréquence de sortie
Surveillance du courant de .
doo2 - 0,0 2 999,9 — — A 1003 | 4-2
sortie
. F : Avant
dopg | Surveillance du sens de o: Arrét — — — | 1004 | 4-2
rotation r: Arriére
0,00 & 99,99
4004 Surveillance de la valeur 10000’8 g 89999,8 . . __ | 1005 M 42
de rétroaction PID . . 1006 L
(Activée lorsque la fonction PID est
sélectionnée.)
(exemple)
Surveillance des entrées 5 g g g ON Bomes
doos . . OFF 4,2:0N — — — 1007 | 4-3
multifonctions Tt 1
5 4 3 9 1 Bornes
5,3,1:0OFF
on (exemple)
Surveillance des sorties g g g 5 Borne 11 : ON
doos multifonctions L 1T1 OFF Borne AL2 : OFF o o o 1008 43
0,00 a 99,99
Surveillance de la 100,02 999,9
doo7 fréquence de sortie . 1000249 999. — — __ | 1009 M 4-3
(aprés conversion) 1000 a 3996 (10 000 a 39 960) 100A L
(fréquence de sortie x facteur de conversion de
b086)
4013 Surveillance della tension 04600 . . Vv 100C 44
de sortie
d016 Temps de fonctionnement 1 8032%9399 L L h 100E M 44
total [100 &[999 (10 000 & 99 990 heures) 100F L
. 029999
Surveillance du temps de . 1010 M
do17 mise sous tension . 10002 9 999 o o h g0 |+
[100 4999 (10 000 & 99 990 heures)
Surveillance de la
d018 | température des ailettes 0,0 a200,0 °C 116A 4-4
de refroidissement
dogo | Surveillance de la 049999 — — — | 0011 | 4-4
fréquence d'erreur
Surveillance d'erreur 1 » " 0012 a
dos1 (la plus récente) Code d'erreur (condition d'apparition) — 001B
Fréquence de sortie [Hz] — Courant de sortie [A] -
d082 | Surveillance des erreurs 2 — Tension c.c. interne [V] — Temps de — — Ogégsa 4-5
fonctionnement [h] — _
d083 | Surveillance des erreurs 3 Temps passé sous tension [h] Oé)onga
Surveillance de la tension R
d102 cc 0,0 2999,9 — — Vv 116C | 4-5
Surveillance thermique .
d104 0,0 2100,0 — — % 116D | 4-5

électronique
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3-6 Liste des parametres

Mode fonction basique (FOOO)

Code Surveillance/blage de données Réglage | Modification en Adresse
de Nom plag - par cours de fonc- | Unité | ModBus | Page
(console numérique) i )
para. défaut tionnement (Hex)
F001 Param’etre/survelllancg de | Fréquence de dgmarrage ala 1ére ou 2nde . Oui Hz ) 46
la fréquence de sortie fréquence max.
0,01 299,99 1014 M
F002 | Temps d'accélération 1 100,0 2 999,9 10,0 Oui s 1015 L 4-6
1000 a 3 000
* 0,01 2 99,99
F202 . dvafc"éjléf;"ﬁﬁn ] 100,0 4 999,9 10,0 oui s 1155%12'!' 4-6
1000 a 3 000
0,01 299,99 1016 M
FO03 | Temps de décélération 1 100,0 2 999,9 10,0 Oui S 1017 L 4-6
1000 a 3 000
N 0,01 299,99
F203 ond iempsde 100,0 2 999,9 10,0 Oui s | 120M ] 46
1000 a 3 000
F004 Sélection sur con_sole du 00.: Avle?nt 00 Non L 1018 | 47
sens de rotation 01 : Arriere
* Le 2nd contrble s'affiche si SET(08) est affecté a I'une des entrées numériques.
Mode fonction avancée
. Modification
; : Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
paramétre Nom de la fonction (console numérique) par fonctionne- | Unité ModBus | Page
défaut (Hex)
ment
A001 | Sélection de la consigne de | o0 : Console numérique (potentiométre FREQ) 00 Non — | 1019 | 4-8
fréquence 01 : Bornier
02 : Console numérique (FO01)
* slecti 03 : Communication ModBus
g A201 coi';?gnzeg?}'rggj:n'ge 10 : Fréquence du résultat d'opération 00 Non — | - |48
k)
8 Sélection de la commande
o) .
& | A002 dlexécution (RUN) 01 : Bornier 02 Non — | 101A | 4-8
£ “onde sdledion do 13 02 : Console numérique
Q 03 : Communication ModBus _ - -
£ A202 commande RUN 02 Non 4-8
& | A003 Fréquence de base 30 a la fréquence max. [A004] 50 Non Hz 101B 49
A203 | *2nde fréquence de base 30 a la fréquence max. [A204] 50 150C
A004 Fréquence maximale R 50 101C
- - 30 a 400 Non Hz 4-10
A204 | *2nde fréquence maximale 50 150D
02 : Commutation entre O/potentiométre FREQ via
) laborne AT )
A0O5 Sélection O/OI 03 : Commutation entre Fl/potentiométre FREQvia |y, Non — | 101D |4-10
la borne AT
© 04 : Entrée O uniquement
2 05 : Entrée Ol uniqguement
E’ A011 | Fréquence de démarrage O 0,0 a la fréquence max. 0,0 Non Hz | 1020 |4-11
g A012 Fréquence finale O 0,0 a la fréquence max. 0,0 Non Hz | 1022 |4-11
8 | A013 Ratio de démarrage O 04100 0 Non % 1023 | 4-11
E A014 Ratio final O 0a100 100 Non % 1024 | 4-11
00 : Fréquence de démarrage externe
A015| Sélection de démarrage O (valeur définie dans A011) 01 Non — 1025 | 4-11
:0Hz
A016 Echantillonnage O, Ol 1a17 8 Non — 1026 |4-12
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3-6 Liste des parameétres

; Modification
: ; Réglage Adresse
Code de . Surveillance/plage de données en cours de s
parametre Nom de la fonction (console numérique) d ggut fonctionne- Unité M(?_lde?(L;s Page
ment
Référence de vitesse a 0,0/Fréquence de démarrage :
A020 étapes multiples 0 a la fréquence max. 6.0 Oui Hz 1029 | 4-12
*2nde consigne de vitesse a 0,0/Fréquence de démarrage ;
A220 étapes multiples 0 a la 2nde fréquence max. 6.0 Oui Hz | 150F | 4-12
Consigne de vitesse
A021 a étapes multiples 1 0.0 1028
Consigne de vitesse
A022 a étapes multiples 2 0,0 102D
Consigne de vitesse
2 A0Z3 a étapes multiples 3 0.0 102F
o
© Consigne de vitesse
& A024 a étapes multiples 4 0.0 1031
; A025 Consigne de vitesse 0.0 1033
% a étapes multiples 5 ’
= Consigne de vitesse
2 A026 a étapes multiples 6 0.0 1035
12 i N
o} Consigne de vitesse
E A027 a étapes multiples 7 0.0 1037
0
«© Consigne de vitesse . . . . . )
@ A028 a étapes multiples 8 0,0/Fréquence de démarrage a la fréquence max. 0,0 Oui Hz 1039 | 4-12
3 Consigne de vitesse
> A029 a étapes multiples 9 0.0 1038
Consigne de vitesse
A030 a étapes multiples 10 0.0 103D
Consigne de vitesse
A031 a étapes multiples 11 0.0 103F
Consigne de vitesse
A032 a étapes multiples 12 0.0 1041
Consigne de vitesse
A033 a étapes multiples 13 0.0 1043
Consigne de vitesse
A034 a étapes multiples 14 0.0 1045
Consigne de vitesse
A035 a étapes multiples 15 0.0 1047
A038 Fréquence pas a pas 0,00/Fréquence de démarrage a 9,99 6,00 Oui Hz 1048 | 4-14
“lant Ve 00 : Arrét par inertie
A03g | Selection de larrét par 01 : Arrét par décélération 00 Non — | 1049 |4-14
P P 02 : Arrét par freinage a injection c.c.
% AO41 Sélection d‘augrlnentation de . . 00 104A
3 couple 00 : Augmentation de couple manuelle uniquement Non B 415
g A241 *2nde sélection 01 : Augmentation de couple automatique (simple) 00 1510
‘g d'augmentation de couple
8 Tension d'augmentation de
2 A042 couple manuelle 50 1048
Q
)
2 *2nde tension 0,0a20,0 Oui % 4-15
:‘g A242 | d'augmentation de couple 0,0 1511
S manuelle
®
O

3-19
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3-6 Liste des parametres

Modification

; : Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
paramétre Nom de la fonction (console numérique) par fonctionne- | Unité | ModBus | Page
défaut ment (Hex)
Fréquence d'augmentation
§. A043 de couple manuelle 25 104C
8 *2nde fréquence 0,0450,0 Oui % 4-15
8 | A243 | d'augmentation de couple 0,0 1512
s manuelle
w Sélection de 00 : Caractéristiques de couple constant (VC)
‘qc‘J A044 caractéristique V/f 01 : Caractéristiques de couple réduit 00 104D
= “2nde sélection de (1,7eme de la puissance VP) Non - 4-15
=3 I 06 : Caractéristiques spéciales de couple réduit
E A244 caractéristique V/f l Iqu(\/p sppé(l;ia” P u 00 1513
©
k3t : : . 4-15
& | A045 | Gain de tension de sortie 100 104E
s 20 4100 Oui % 4-63
O [ A245 |*2nd gain de tension de sortie 100 1514 | 4-15
00 : Désactivée
Sélection de freinage 01 : Activée
A051 a injection c.c. 02 : Contrdle de fréquence 00 Non — | 1051 417
s [valeur définie dans A052]
B Fréquence de freinage .
:ag_{ A052 a injection c.c. 0,02 60,0 0,5 Non Hz | 1052 |4-17
® Temporisation du freinage .
g A053 4 injection c.c. 0,0a5,0 0,0 Non s 1053 |4-17
] Puissance de freinage .
g A054 4 injection c.c. 0a100 50 Non % 1054 | 4-17
o Temps de freinage .
- [ A055 2 injection c.c. 0,02 60,0 0,5 Non s 1055 |4-17
Sélection de la méthode de 00 : Fonctionnement sur front
A056 freinage a injection c.c. 01 : Fonctionnement sur niveau 01 Non — | 1056 |4-17
Limite supérieure 0,0/Limite inférieure de fréquence
A061 de fréquence a la fréquence max. 0.0 Non Hz 105A 420
o *2nde limite supérieure 0,0/Limite inférieure de fréquence
= A261 de fréquence a la 2nde fréquence max. 0.0 1517
2]
5 Limite inférieure 0,0/Fréquence de démarrage a la limite supérieure
@ A062 de fréquence de fréquence 0.0 Non Hz 1058 420
5 -
2 A262 *2nde limite inférieure 0,0/Fréquence de démarrage a la 2nde limite 0.0 1518
;g de fréquence supérieure de fréquence ’
% A063 Fréquence de saut 1 0,0 105D
> Largeur de fréquence
:g A064 de saut 1 0,5 105E
S | A0B5 Fréquence de saut 2 A . 0,0 1060
» ~ Fréquence de saut : 0,0 &4 400,0 Non Hz 4-21
2 | pose|  Largeur de fréquence Largeur de fréquence de saut : 0,0 & 10,0 05 1061
-‘g’ de saut 2 ’
= | A067 Fréquence de saut 3 0,0 1063
Largeur de fréquence
A068 de saut 3 0,5 1064
. 00 : Désactivée
A071 Sélection PID 01 : Activée 00 Non — | 1068 |4-22
A072 Gain P PID 0,2a5,0 1,0 Oui — | 1069 |4-22
E A073 Gain | PID 0,0a150,0 1,0 Oui s 106A | 4-22
2 |A074 Gain D PID 0,00 & 100,0 0,0 Oui s 106B | 4-22
‘g’ A075 Echelle PID 0,01 299,99 1,00 Non Temps| 106C | 4-22
© 00: Ol
Sélection de la 01:0
A076 rétroaction PID 02 : Communication RS485 00 Non — | 106D |4-22
10 : Sortie de la fonction de fonctionnement
a 00 : OFF (déviation = valeur de consigne - valeur
= " " de rétroaction)
o _ n
o A0T7 Fonction PID arriere 01 : ON (deéviation = valeur de rétroaction - valeur 00 Non 106E | 4-22
e de consigne)
c N .
S | nos Fonction de limite 0,04 100,0 0,0 Non % | 106F |4-22

de sortie PID
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3-6 Liste des parameétres

\ Modification
; : Réglage Adresse
Code de . Surveillance/plage de données en cours de s
parametre Nom de la fonction (console numérique) dgfilrut fonctionne- |YUNte M(?_lde?(L;S Page
ment
00 : Toujours sur ON
A081 Sélection AVR 01 : Toujours sur OFF 02 Non — 1070 | 4-26
g 02 : OFF pendant la décélération
< N
— . Modeéles 200 V : 200/215/220/230/240 200/
A0B2|  Sélection de tension AVR Modeles 400 V : 380/400/415/440/460/480 400 Non Vo107 4-26
S landi 00 : Fonctionnement normal
A085 | Sélection du mode RUN 01 : Fonctionnement économie d'énergie 00 Non - 1072 | 4-26
Réglage de précision/
A086 réponse d'économie 04100 50 Non % 1073 | 4-26
d'énergie
< |A092|  Temps d'accélération 2 0,01 499,99 15,00 riaa
= 100,0 & 999,9 Oui s 4-27
| A292 | *2nd temps daccélération 2 1000 & 3 000 15,00 oo
(5]
3 Temps de 1076 M
S | A093 emps. 0,01 499,99 15,00
décélération 2 ;013 99, 1077 L
3 s 100,0 & 999,9 Oui S frrmar 427
S | A293 |*2nd temps de décélération 2 1000 a 3000 15,00 1210 L
©
o Sélection
@ [A094 | .\ . A . 00 1078
8 d'accél./de décel. en 2 étapes | 00 : Commutée par I'entrée multifonction 09 (2CH) Non - 4-27
S A204 *2nde sélection 01 : Commutée par paramétre 00 151D
@ d'accél./de décél. en 2 étapes
ué A095 Fréquence& d'accélération en 00 107A
étapes .
=) “Inde fréquence 0,0 a 400,0 Non Hz 4-27
é A295 d'accélération en 2 étapes 0.0 151F
2 | A096 Fréquer;cnezdgtgre)'zgglération 00 107G
2 2nde Teauence 06 0,0 & 400,0 Non Hz 4-27
u
A296 décélération en 2 étapes 0.0 1521
Sélection du type 00 : Linéaire
A097 d'accélération 01: Courbe en S 00 Non — | 107D |4-28
Sélection du modele de 00 : Linéaire
A098 décélération 01: Courbe en S 00 Non — | 107E |4-28
o | A101 | Fréquence de démarrage Ol 0,0 4 400,0 0,0 Non Hz | 1080 |43}
9]
& A102 Fré i 3 4-11
b réquence finale Ol 0,0 4 400,0 0,0 Non Hz 1082 4-28
5
Z|A103| Ratio de démarrage Ol 02100 0 Non % | 1083 | 433
Q
o | A104 Ratio final Ol 04100 100 Non % | 1084 |41
> ° 4-28
=)
3 .
14 ot 5 00 : Utilise la fréquence de démarrage Ol [A101] 4-11
A105| Sélection de démarrage Ol 01 : Démarrage 0 Hz 01 Non — | 1085 |4 g
€
Q Paramétre d'entrée A de -
£ |A141 |, . : 00 : Console numérique (FO01) 01 Non — | 108E | 4-29
2 fréquence de fonctionnement 01 : Console numérique (potentiométre FREQ)
S 02 : Entrée O
B . ; 03 : Entrée Ol
2 Paramétre d'entrée B de . PR
§ A142 fréquence de fonctionnement 04 : Communication RS485 02 Non — 108F | 4-29
8
3
c 00 : Addition (A + B)
S 1 A143 Sélection d'opérateur 01 : Soustraction (A - B) 00 Non — | 1090 |4-29
.QS 02 : Multiplication (A x B)
[T
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3-6 Liste des parametres

Modification

électroniques

; : Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
parametre Nom de la fonction (console numérique) d'e?gut fonctionne- Unité M(?_ldeBxl)’S Page
ment

1]
s Résultat de I'addition d
c ésu ition de s .
g A145 fréquences 0,0 a 400,0 0,0 Oui Hz | 1091 |4-29
£
3
= S 00 : Ajoute la valeur A145 a la fréquence de sortie.
2 |At4|  Sens de faddition de 01': Soustrait la valeur A145 de la fréquence 00 Non — | 1093 |4-29
3 quences de sortie
© .
<

A151 |Fréquence de démarrage VR 0,0 4 400,0 0,0 Non Hz | 1095 |4-11
% A152 Fréquence finale VR 0,0 a 400,0 0,0 Non Hz | 1097 | 4-11
‘é A153 Ratio de démarrage VR 0a100 0 Non % 1098 | 4-11
= |A154 Ratio final VR 0a100 100 Non % 1099 | 4-11
kol — - .
& | A155 | Sélection de démarrage VR | 00 - Utlise la f?ﬁ?%%ﬁa"rfa‘é‘;’gag;ge VRIATSIL | o Non — | 100A |4-11
S 00 : Alarme
= 01 : Démarrage 0 Hz
© | b001 Sélection de reprise 02 : Démarrage par correspondance de fréquence 00 Non — | 10A5 | 4-30
g 03 : Erreur aprés arrét par décélération par
= correspondance de fréquence
© Temps d'interruption
g b002 momentanée de 0,3a25,0 1,0 Non s 10A6 | 4-30
Q0 I'alimentation admissible
©
€| b003 | Temps dattente de reprise 0,32 100,0 1,0 Non s | 10A7 | 4739
S
2 Sélection d'erreur

d'interruption momentanée 00 : Désactivée 00 N 10A8 | 4-30
é b004 | “ye ralimentation/de sous- 01 : Activée on o B
53 tension pendant un arrét
o Sélection du nombre de
£ reprises en cas d'interruption 00 : 16 fois ~
o bo05 momentanée de 01 : Pas de limite 00 Non — | 10A9 |4-30
®© I'alimentation
(8]
c
(0]
> Fréquence de démarrage 00 : Fré | de llint ti
© . : Fréquence lors de l'interruption
£ [ bo11 pour redémarrage par 01 : fréquence max. 00 Non — | 1170 |4-30
£ correspondance d la 02 : Fréquence définie
© fréquence active -rreq
g
] Niveau thermique Courant
g b012 électronique nominal 10AD
s
8
E “2nd niveau thermique 0,2 x courant nominal a 1,0 x courant nominal Courant Non A 4-32
iveau iqu u

5— b212 électronique nominal 1527
€
@
=
'_
o Sélection des
.8 | b013 | caractéristiques thermiques 00 10AE
5 électroniques
E 00 : Caractéristiques de couple réduit 1
© . — 01 : Caractéristiques de couple constant Non — 4-32
[ 2nde sélection des 02 : Caractéristiques de couple réduit 2
T | b213 | caractéristiques thermiques 00 1528
€
@
=
|_
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3-6 Liste des parameétres

. Modification
; : Réglage Adresse
Code de . Surveillance/plage de données en cours de s
parametre Nom de la fonction (console numérique) dgfilrut fonctionne- |YUNte M(?_lde?(L;s Page
ment
Sélection de limite de 00 : Désactivée
b021 surcharge 01 : Activée pendant I'accélération/le 01 10B5
N . . fonctionnement a vitesse constante Non — 4-33
b221 | *2nde sélection de limite de 02 : Activée pendant le fonctionnement 01 1529
surcharge 3 vitesse constante
1,5 %

o | b022 |Niveau de limite de surcharge courant 10B6
g s . nominal
-{:“: 0,1 x courant nominal a 1,5 x courant nominal T5x Non A 4-33
5 *2nd niveau de limite de !
7 | b222 courant 152A
§ surcharge nominal
Q Paramétre de limite de
b= b023 surcharge ) 1,0 10B7
- *2nd paramétre de limite de 0.123000,0 Non s 4-33

b223 surcharge 1,0 152B

Sélection de la source de
b028 v 00 10BB
limite de surcharge 00 : Valeurs définies dans b022, b222
*2nde sélection de la source 01 : Borne d'entrée O Non o 4-33
b228 00 152C

de limite de surcharge

Constante de taux de
décélération pour
b029 redémarrage par 0,1a3000,0 0,5 Non s 1171 | 4-30
correspondance de
fréquence active

Niveau de redémarrage par
b030 correspondance de 0,2 x courant nominal a 2,0 x courant nominal
fréquence active

Courant

nominal Non A | 1172 |4-30

Correspondance de fréquence active

00 : Les données autres que b031 ne peuvent pas
étre modifiées si la borne SFT est activée (ON).
01 : Les données autres que b031 et le parametre
de fréquence spécifiée ne peuvent pas étre
modifiees si la borne SFT est activeée (ON).

02 : Les données autres que b031 ne peuvent

pas étre modifiées. 01 Non — | 10BC | 4-35
03 : Les données autres que b031 et le paramétre
de fréquence spécifiée ne peuvent pas étre
modifiées.
10 : Les données autres que les parametres
modifiables pendant le fonctionnement ne peuvent
pas étre modifiées.

Sélection de verrouillage
b031 logiciel

Verrouillage

Sélection de la fonction de 00 : Désactivée

continuité en cas - = 4
b050 d'interruption momentanée 02 '%cfi\ﬁé%“(ﬁe%z(é%?rtr)a e) 00 Non 10C9 | 4-36
de I'alimentation : 9

Tension de démarrage de la
b051 fonction de continuite en cas
d'interruption momentanée

de l'alimentation

0,041 000 0,0 Non \Y 10CA | 4-36

Niveau d'arrét de
décélération de la fonction de
b052 continuité en cas 0,0 41000 0,0 Non \% 10CB | 4-36
d'interruption momentanée

de l'alimentation

Continuité en cas d'interruption momentanée de I'alimentation
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3-6 Liste des parametres

linéaire en cas de surtension

01 : Activée

. Modification
: ; Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
parametre Nom de la fonction (console numérique) d'e?gut fonctionne- Unité M(?_ldeBxl)’S Page
ment
5 Temps de décélération de la 5
ks) - e 0,01 299,99
= fonction de continuité en cas : A
‘g b053 d'interruption momentanée 10000’8 g ggog(jg 1,0 Non s 10CC | 4-36
g de l'alimentation
E
(0]
©
[
QO
C
il
c
(]
€
o
€
S Largeur de démarrage de
= décélération de la fonction
S | b054 de continuité en cas 0,0a10,0 0,0 Non Hz | 10CE | 4-36
@ d'interruption momentanée
E de I'alimentation
©
2]
(]
o
c
(0]
Qo
=
£
€
o
O
Gain proportionnel de
protection contre les ; : ~
b055 surtensions pendant la 0,2a5,0 0,2 Oui — | 1173 | 4-37
décélération
Temps intégral de protection
o | 0056 contre les surtensions 0,0 2 150,0 0,2 QOui S 1174 | 4-37
1Y pendant la décélération
e 04255 439
b080 Réglages AM (Partagé avec C086 pour le réglage du décalage 100 Oui — | 10CF 4-62
AM)
b082 | Fréquence de démarrage 0,5a9,9 1,5 Non Hz 10D1 | 4-39
b083 | Fréquence de découpage 2,0a12,0 3,0 Non kHz | 10D2 j:gg
- 00 : Efface la surveillance d'erreur.
o Alant T 01 : Initialise les données.
§ b084 Sélection d'initialisation 02 : Efface la surveillance d'erreur et initialise 00 Non — | 10D3 | 4-41
= les données.
E Sélection des paramétres 00
= | b085 d'initialisation *Ne pas modifier. 00 Non — | 10D4 | 4-41
Coefficient de conversion . ]
b086 de fréquence 0,1299,9 1,0 Oui — | 10D5 | 4-41
b087 | Sélection de la touche STOP oo adtivee 00 Non — | 1006 |4-41
00 : Démarrage 0 Hz
b088 |Sélection de I'arrét par inertie 01 : Redémarrage par correspondance 00 Non — | 10D7 | 4-41
de fréquence active
01 : Surveillance de la fréquence de sortie
02 : Surveillance du courant de sortie
Aanti Vg6 03 : Surveillance du sens de rotation
é b089 Selectlc;r&g/eeillgﬁlggage de 04 : Surveillance de la valeur de rétroaction PID 01 Oui — | 10D8 | 4-42
2 05 : Surveillance des entrées multifonctions
06 : Surveillance des sorties multifonctions
07 : Surveillance de la conversion de fréquence
b091 Sélection de 'arrét 0061'3?/?\?!2{3;;‘?’}n;’n/grét 00 Non — | 10DA | 4-41
A " 00 : Toujours sur ON
bog2 | Contiole du ventiateur de 01 : ON pendant le fonctionnement 01 Non — | 100B |4-43
02 : Dépend de la température des ailettes.
Fonction d'arrét de R4 -
b130 | raccélération/décélération 00 : Désactivée 00 Non — | 10F5 |4-38
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; Modification
; : Réglage Adresse
Code de . Surveillance/plage de données en cours de s
parametre Nom de la fonction (console numérique) par fonctionne- | Unité |ModBus | Page
défaut ment (Hex)
Paramétre du niveau de la 3 5
: p Modeéles 200 V : 330 & 395 380/ :
b131 | fonction d'arrét LAD en cas s : : Oui \Y 10F6 | 4-38
de surtension Modeles 400 V : 660 a 790 760
Sélection de la fonction de
protection contre les 00 : Désactivée o _
b133 surtensions pendant la 01 : Activée 00 Non 176 | 4-37
décélération
2 Paramétre de niveau de
= protection contre les Modéles 200 V : 330 a 395 380/ R
3 |P"3* ] surtensions pendant la Modéles 400 V | 660 a 790 760 Non Vo M ast
décélération
Fonction de suppression des 00 : Désactivée
b140 surintensités 01 : Activée 01 Non - 10F7 | 4-43
Réduction automatique de la 00 : Désactivée
b150 fréquence de découpage 01 : Activée 00 Non * 10F8 | 4-43
Sélection de la fonction 00 : Désactivée
b151 «prét » 01: Activée 00 Non — | 10F9 | 4-43
Sélection de I'entrée 00 : FW (avant)
Coo1 multifonction 1 01: RV (arriére) 00 1103
02 : CF1 (valeur binaire de vitesse
a étapes multiples 1)
* lant: , . 03 : CF2 (valeur binaire de vitesse
2nde sélection de I'entrée = ”
C201 multifonction 1 4 étapes multiples 2) 00 1532
04 : CF3 (valeur binaire de vitesse
a étapes multiples 3)
Sélection de l'entré 05 : CF4 (valeur binaire de vitesse
€002 election de fentree a étapes multiples 4) 01 1104
multifonction 2 .
06 : JG (pas a pas)
07 : DB (freinage par injection c.c. externe)
vonde sélection de lentré 08 : SET (2nd controle)
C202 nde selection de f'entree | 09 : 2CH (accélération/décélération en 2 étapes) 01 1533
@ multifonction 2 11 : FRS (arrét par inertie)
8 12 : EXT (erreur externe)
e 13 : USP (fonction USP)
g C003 Sélection de I'entrée 15 : SFT (verrouillage logiciel) 18 1105
2 multifonction 3 16 : AT (commutation d'entrée analogique)
" 18 : RS (réinitialisation) Non - 4-44
@ 19 : PTC (entrée de thermistance)
= *2nde sélection de I'entrée 20 : STA (démarrage 3 fils)
g |C203 multifonction 3 21 : STP (arrét 3 fils) 18 1534
2 22 : FIR (avant/arriere 3 fils)
g 23 : PID (PID activé/désactivé)
o g I 24 : PIDC (réinitialisation de la valeur
Sélection de I'entrée A
C004 multifonction 4 intégrale du PID) 12 1106
27 : UP (fonction haut/bas accélérée)
28 : DWN (fonction haut/bas décélérée)
*onde sélection de l'entré 29 : UDC (effacement des données
C204 | N0 o de la fonction haut/bas) 12 1535
31 : OPE (utilisation forcée de la console)
50 : ADD (addition de fréquences)
Selection de lentrs 51 : F-TM (utilisation forcée du bornier)
C005 election de Tentree 52 : RDY (fonction « prét ») 02 1107
multifonction 5 53 : SP-SET (2nde fonction spéciale)
64 : EMR (arrét d'urgence 1)
255 : Aucune fonction
*2nde selection de I'entrée (*1. EMR est configuré de force avec le commutateur
C205 A . 02 1536
multifonction 5 S8, et non via les parametres.
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3-6 Liste des parametres

Modification

; : Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
paramétre Nom de la fonction (console numérique) par fonctionne- | Unité | ModBus | Page
défaut ment (Hex)
2} Sélection du fonctionnement
.§ CO111 ™ de Tentrée multifonction 1 00 1108
[&]
s Sélection du fonctionnement
-":g C012 | "¢ Fentree multifonction 2 00 11oc
=}
IS Sélection du fonctionnement
@ co13 de I'entrée multifonction 3 %(1) : ’l\\ll(F) 00 Non _ 110D 4-44
O N N .
=] Sélection du fonctionnement
5| C014 | " e Tentrée multifonction 4 00 1108
©
8 Sélection du fonctionnement
% Cco15 de I'entrée multifonction 5 00 110F
f0s]
00 : RUN (signal en cours de fonctionnement)
021 Sélection de la borne de 01 : FA1 (signal d'arrivée a vitesse constante) 00 1114
sortie multifonction 11 02 : FA2 (signal de dépassement
de la fréquence définie)
03 : OL (avertissement de surcharge)
04 : OD (déviation PID excessive)
05 : AL (sortie d'alarme) Non — 4-55
06 : Dc (détection de déconnexion)
c 07 : FBV (sortie de I'état FB PID)
% Sélection de fonction d 08 : NDc (erreur réseau)
2 election de fonction de 09 : LOG (sortie d'opération logique)
2 C026| “Sortie relais (AL2, AL1) 10 : ODc (Ne pas utiliser) 05 me
é 43 : LOC (signal de détection de charge légere)
2
3 00: Fré d rti
3 R : Fréquence de sortie o N
P C028 Sélection AM 01 : Courant de sortie 00 Non 111B | 4-62
2 Sélection de contact de la
'g C031 borne de sortie 00 111D
g multifonction 11 00 : Contact NO & AL2, contact NF & AL1 Non _ 451
S Sélection d tact de sorti 01 : Contact NF a AL2, contact NO a AL1
élection de contact de sortie
Co36 relais (AL2, AL1) 01 122
00 : Activée pendant I'accélération, le
; : fonctionnement & vitesse constante et la
Coag | Mode de sortie du signal de décélération. 01 Non — | 1178 | 460
ge leg 01 : Activée pendant le fonctionnement a vitesse
constante uniquement
Niveau de détection de 0,0 & 2,0 x courant nominal Courant
039 charge légére (sur 0,0 : fonction désactivée) nominal Non - 1179 | 4-60
2 Niveau d'avertissement de Courant
Cco041 ) 1124
5 surcharge 0,0 : Ne fonctionne pas. _ nominal| A 433
2 | coaq | *2nd niveau davertissement 0,1 x courant nominal & 2,0 x courant nominal | Couyrant 153A
S de surcharge nominal
(3]
0 Fréquence d'arrivée pendant R
Z | C042 l'accélération 0,0 2 400,0 0,0 Non Hz | 1126 | 4-56
(0]
° Fréquence d'arrivée pendant N .
%’5 C043 la décélération 0,0 & 400,0 0,0 Non Hz | 1128 |4-56
> Niveau de déviation 5
§ C044 excessive du PID 0,0a100,0 3,0 Non % 1129 | 4-22
% |C052| Limite supérieure FB PID 100 112E
g o 0,04 100,0 Non % 422
< | C053 Limite inférieure FB PID 0,0 112F
o
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\ Modification
; : Réglage Adresse
Code de . Surveillance/plage de données en cours de s
parametre Nom de la fonction (console numérique) dgfilrut fonctionne- Unité M(?_lde?(L;S Page
ment
£ i 02 : Console numérique
C070| Sélection console/ModBus 03 : ModBus 02 Non — 1137
o I e
S (sélection de la vitesse de 06 : 19 200 bp S
b= transmission) : P
o
S Sélection du n° de station de R
E C072 communication 1a32 1 Non — | 1139
£ ; -
8 | co7a| Sélection de la parité de Ia 00 .CI;a_sg:ir%arlte 00 Non _ | 1138
K communication 02 : Impaire
c
8 Sélection du nombre de bits 1:1 bit
IS Co75 d'arrét de communication 2 : 2 bits 1 Non — | 1sC
“:2“ 00 : Erreur
° Aot ' 01 : Erreur aprés arrét par décélération
8 |core|  Selection derreur de 02 : Ignorer 02 Non — | 113D | 4-66
S 03 : Arrét par inertie
% 04 : Arrét par décélération
= Erreur de dépassement du
co77 délai d'attente de 0,00 & 99,99 0,00 Non s 113E
communication
Temps d'attente de R
C078 communication 0a1000 0 Non ms | 113F
<
o | C081 Réglage O 0,0 4 200,0 100,0 Oui % 1141 | 4-11
?
S
2 | Co82 Réglage Ol 0,0 2 200,0 100,0 Oui % 1142 | 4-11
&
C086| Réglage du décalage AM 0,0a10,0 0,0 Oui Vv 1145 | 4-62
- Utilisez « 00 ».
C091 Non utilisé *Ne pas modifier. 00 — — —
et 00 : N'enregistre pas les données de fréquence.
c101 Sélection UP/DWN 01 : Enregistre les données de fréquence. 00 Non - 1149 |4-53
00 : Réinitialisation d'erreur sur front montant
de l'entrée RS
lanti PPN 01 : Réinitialisation d'erreur sur front descendant
C102 | Sélection de la réinitialisation de l'entrée RS 00 Non — | 114A | 4-51
02 : Activée uniquement pendant l'erreur
(réinitialisation sur front montant de I'entrée RS)
00 : RUN (signal en cours de fonctionnement)
@ Entrée A de la fonction 01 : FA1 (signal d'arrivée a vitesse constante) B
% C141 d'opération logique 02 : FA2 (signal de dépassement 00 Non o 1150 | 4-59
< de la fréquence définie)
03 : OL (avertissement de surcharge)
04 : OD (déviation PID excessive)
05 : AL (sortie d'alarme)
06 : Dc (déconnexion détectée)
07 : FBV (sortie de I'état FB PID)
Entrée B de la fonction 08 : NDc (erreur réseau)
C142 d'opération logique 10 : ODc (Ne pas utiliser) 01 Non - 1151 1 4-59
43 : LOC (signal de détection de charge légere)
00 : AND
C143 | Sélection d'opérateur logique 01:0R 00 Non — | 1152 | 4-59
02 : XOR
Temporisation de la borne de s
C144 sortie 11 activée (ON) 0,02 100,0 0,0 Non s 1153 | 4-60
Temporisation de la borne de >
C145 sortie 11 désactivée (OFF) 0,0a100,0 0,0 Non s 1154 | 4-60
1]
[ Temporisation de la sortie :
3 C148 relais activée (ON) 0,0a100,0 0,0 Non s 1157 | 4-60
Temporisation de la sortie .
C149 relais désactivée (OFF) 0,02 100,0 0,0 Non s 1158 | 4-60
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3-6 Liste des parametres

: Modification
; : Réglage Adresse
Code de : Surveillance/plage de données en cours de e
paramétre Nom de la fonction (console numérique) par fonctionne- | Unité | ModBus | Page
défaut ment (Hex)
HO03 Sélection detla puissance Régée;ge 1165
moteur Taille des cables de la classe 200 V défaut
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5
2 Modéles 400 V i~ Non kW 4-63
=] % “lonti 0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 eglage
5 [nava|  "2nde sélectionde
b P défaut
©
(0] - . ~
= Sélection du nombre de pdles 2
T H004 du moteur 2 4 . 1166
S *2nde sélection du nombre 6 Non Pole 463
g | H204 de poles du moteur 8 4 1542
HO06 | Parameétre de stabilisation 100 Oui % 1168
*2nd paramétre de 04255 : 4-63
H206 stabilisation 100 Oui % | 1544
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Fonctions

4-1 Mode de surveillance

4-1 Mode de surveillance

Surveillance de la fréquence de sortie [d001]

Affiche la fréquence de sortie du variateur.
Le voyant « Hz » s'allume lorsque d001 est affiché.

(Affichage)
0,0 2400,0 : affichage par incréments de 0,1 Hz.

Surveillance du courant de sortie [d002]

Affiche la valeur du courant de sortie du variateur.
Le voyant « A » s'allume lorsque d002 est affiché.

(Affichage)
0,042 999,9 : affichage par incréments de 0,1 A.

Surveillance du sens de rotation [d003]

Affiche I'état avant/arriere/arrét de la sortie du variateur. Le voyant RUN s'allume en cas de rotation
avant/arriéere.

(Affichage)
F : Avant

o : Arrét

r: Arriere

Surveillance de la valeur de rétroaction PID [d004]

Affiche la valeur de rétroaction PID convertie par [A075] (échelle PID) lorsque la sélection PID est
activée ([A071] = 01).
« Valeur affichée » = « valeur de rétroaction PID (%) » x « échelle PID »

[AQ75]

(Paramétre)
A071 : 01 (PID activeé)
A075: 0,01 a 99,99 (par incréments de 0,01)

(Affichage)

0,00 a 99,99 : affichage par incréments de 0,01.
100,0 a999,9 : affichage par incréments de 0,1.
100049999 : affichage par incréments de 1.



4-1 Mode de surveillance

Surveillance des entrées multifonctions [d005]

Affiche |'état d'entrée des bornes des entrées multifonctions.
C011 a C015 (sélection de contact) sont exclus pour que seul I'état physique soit affiché, que
« normalement ouvert » ou « normalement fermé » soit sélectionné.

(Exemple) Bornes d'entrées multifonctions 4, 2 : ON
Bornes d'entrées multifonctions 5, 3, 1 : OFF
¥ — R a— > > Affichage
P ) ) 0 o J o
D 8 08 00 o § :orr
bttt
5 4 3 2 1

(OFF) (ON) (OFF) (ON)(OFF)
Surveillance des entrées multifonctions

Surveillance des sorties multifonctions [d006]

Affiche |'état de sortie des bornes de la sortie multifonction et des sorties relais.

C031 a C036 (seélection de contact) sont exclus, c'est donc I'état du signal des fonctions (C021 et
C026) affectées a chaque borne de sortie multifonction qui est affiché, que « normalement ouvert »
ou « normalement fermé » soit sélectionné.

(Exemple) Borne de sortie multifonctions 11 :ON
Borne de sortie relais AL2 : OFF

Affichage

00 02D (D (=8 o § o
0 0 (8 (] o [) :oFF
bt

AL2 1

(OFF) (ON)
Surveillance des sorties multifonctions

Surveillance de la fréquence de sortie (aprés conversion) [d007]

Affiche la valeur de conversion obtenue en multipliant la fréquence de sortie du variateur par le
coefficient défini dans [b086].
Valeur affichée = « fréquence de sortie [d001] » x « coefficient de conversion de fréquence [b086] »

(Affichage) [d007]

0,00 a2 99,99 : affichage par incréments de 0,01.
100,0 2 999,9 : affichage par incréments de 0,1.
100029999 : affichage par incréments de 1.
100023996 : affichage par incréments de 10.

(Plage de réglage) [b086] 0,1 a 99,9: Peut étre définie par incréments de 0,1.
(Exemple)
Lorsque la fréquence de sortie [d001] = 50,0 Hz, et

le coefficient de conversion de fréquence [b086] = 1,1,
I'affichage [d007] est « 55,0 » car 50,0 x 1,1 = 55,0.
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Fonctions

4-1 Mode de surveillance

Surveillance de la tension de sortie [d013]

Affiche la valeur de la tension de sortie (Vc.a.) du variateur.
Le voyant « V » s'allume.

(Affichage)
0 a 600 : affichage par incréments de 1 V.

Temps de fonctionnement total [d016]

Affiche le temps de fonctionnement total du variateur.

(Affichage)

0 a 9999 : affichage par incréments de 1 heure.
100029999 : affichage par incréments de 10 heures.
[100 a[999 : affichage par incréments de 1 000 heures.

Surveillance du temps passé sous tension [d017]

Affiche le temps total passé sous tension du variateur.

(Affichage)

029999 : affichage par incréments de 1 heure.
100029999 : affichage par incréments de 10 heures.
[100 a[999 : affichage par incréments de 1 000 heures.

Surveillance de la température des ailettes de refroidissement [d018]

Affiche la température des ailettes.
(Affichage)

0a 200 : affichage par incréments de 1°C.

Surveillance de la fréquence d'erreurs [d080]

Affiche le nombre de fois ou le variateur a connu une erreur.

(Affichage)
029999 : affichage par incréments de 1 fois.
1000 a 6 553 : affichage par incréments de 10 fois.



4-1 Mode de surveillance

Surveillance des erreurs 1[d081], 2[d082], 3[d083]

Affiche les détails des trois derniéres erreurs.
L'erreur la plus récente s'affiche avec la surveillance d'erreur 1.

(Affichage)

«Facteur (E01 a E60)"

*Fréquence de sortie lors de I'erreur (Hz)
*Courant de sortie lors de I'erreur (A)

*Tension c.c. interne lors de I'erreur (V)

*Temps de fonctionnement total avant I'erreur (h)
*Temps d'alimentation total avant I'erreur (h)

*1. Reportez-vous a « Liste des codes d'erreur » (page 5-2) et « Affichage de la surveillance
d'erreur » (page 5-5).

(Séquence d'affichage de la surveillance d'erreur)

(5) Temps de (6) Temps passé
(1) Facteur d'erreur*? (2) Fréquence d'erreur (3) Courant d'erreur  (4) Tension P-N d'erreur fonctionnement total ~ sous tension
A A A A
1 [ B i o Zriri|---- ot rif=---- o |- HZ |===-> [ ==
T U D A B I e A0 S O PURSRERES R V2 Y A1 PR Tl || . | == 13, |e=--- 1. e =
- 1

] 1
: 1, ; : ; : mcil
| 1! 1 1 1 1 1 !
1 ! 1 1 1 1 1 !
I S A P Lo e o e Leeeod |
I 1 ] ] i 1 ] !
1 1 ] 1 ] ] 1 !
T fmmm e — oy = ————————— L Immmm i —— - r-=---- e

1 1 1 1 1 1

1 1 1 1 1 1

b e e e e e o A Y oo | 2, Y 1

*2. Affiche l:] s'il n'y a pas eu d'erreur.

Surveillance de la tension c.c. [d102]

Affiche la tension c.c. du circuit principal du variateur.

(Affichage)
0,0 4999,9 : affichage par incréments de 0,1 V.

Surveillance thermique électronique [d104]

Affiche l'intégrale de la valeur thermique électronique. Une erreur pour cause de surcharge
se produit si elle atteint 100% (E05).

(Affichage)
0,042 100,0 : affichage par incréments de 0,1%.
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4-2 Mode Fonction

4-2 Mode Fonction

<Groupe F : paramétres de fonction de base>
Parametre/surveillance de fréquence de sortie

+Définit la fréquence de sortie du variateur.

*Avec la consigne de fréquence définie par la console numérique ([A001] = 02), vous pouvez régler
la fréquence de sortie avec FO01. Pour les autres méthodes, reportez-vous a la section [A001] de
« Sélection de la consigne de fréquence » (page 4-8).

+Si une fréquence est définie dans [F001], la méme valeur est automatiquement définie pour la
consigne de vitesse a étapes multiples 0 [A020]. Pour régler la 2nde consigne de vitesse, utilisez
[A220] ou utilisez [FO01] avec la borne SET sur ON.

Pour effectuer le réglage en utilisant la borne SET, affectez 08 (SET) a I'entrée multifonction

désirée.
Code‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
F0O1 Parameétre/surveillance
de la fréquence de sortie

A020 an3|gne de Y|tesse a 0,0/Fréquence de démarrage a la

étapes multiples 0 fre 6,0 Hz

réquence max.

2nde consigne de

A220 vitesse a étapes
multiples 0
Parameétres connexes A001, A201, C001 a C005

* Pour passer a la 2nde vitesse a étapes multiples, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis
activez cette borne (ON).

Temps d'accélération/de décélération

Définit le temps d'accélération/de décélération du moteur. Pour une transition lente, utilisez une
grande valeur, et pour une transition rapide, utilisez une petite valeur.

Code fje Nom de la fonction Données Regljclge par Unité
paramétre défaut

F002 Temps d'accélération 1

" F202 2nd temps d'accélération 1

F003 Temps de décélération 1 | 0-01@ 3 000 10,0 s

“£203 Zpd’te’zmp.s de

décélération 1
Parametres connexes A004, A204, C001 a C005

* Pour passer au 2nd temps d'accélération/de décélération 1, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée
multifonction puis activez cette borne (ON).
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4-2 Mode Fonction

*Le temps défini ici indique le temps d'accélération/de décélération entre 0 Hz et la fréquence
maximale.

Fréquence de sortie

Fréquence max. |
A004/A204 i\, Valeur de consigne de fréquence
Temps, ‘ ‘TBm,P,S de
d'accelération décelération
réel reel
F002/F202 FO03/F203
&> &>

Méme si vous réglez un court temps d'accélération/de décélération, le temps réel ne peut pas étre
plus court que le temps d'accélération/de décélération minimum déterminé par le moment d'inertie
mécanique et le couple du moteur. Si vous définissez un temps plus court que ce temps minimum,
une erreur de surintensité/surtension peut se produire.

Temps d'accélération Ts

()X Ny
9,55<(Tg—T} )

Ju : Moment d'inertie de la charge converti pour 'arbre du moteur[kg-n
Jv : Moment d'inertie du moteur [kg-m?]

Nwm : Vitesse de rotation du moteur [r/min]

Ts : Couple d'accélération max. avec contréle du variateur [N-m]

: Couple de décélération max. avec contréle du variateur [N-m]

Temps de décélération Te Ts :
T. : Couple de contréle requis [N-m]

N

()X Ny

B 955 (Ty+T),)

Sélection du sens de rotation sur la console numérique

Sélectionne le sens de rotation appliqué a la commande RUN via la console numérique.
Ce parametre est désactivé en cas d'utilisation du bornier.

sSuoI}ouo

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl'age par Unité
paramétre défaut
F004 Selgctlon dusensde |00: Avgpt 00 L
rotation pour la console | 01 : Arriére




Fonctions

4-2 Mode Fonction

<Groupe A : Parameétres de fonction standard>

Sélection de la consigne de fréquence

Sélectionne la méthode utilisée pour définir la consigne de fréquence.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl:atge par Unité
paramétre défaut
Sélection de la 00 : Console numérique (potentiométre FREQ)
A001 : ] ) .
consigne de fréquence | 01 : Bornier
— 02 : Console numérique (FO01) 00 —
* A201 2nde sélectionde la | 03 : Communication ModBus
consigne de fréquence | 10 : Fréquence du résultat d'opération
Paramétres connexes A005, A141 a A143, A145, A146

* Pour passer ala 2nde consigne de fréquence, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez

cette borne (ON).
Données Source de la consigne de fréquence
00 Potentiométre FREQ
01 Entrée tension ou courant du bornier.
02 Valeur FOO1 définie via la console numérique.
03 Communication ModBus
10 Résultat de la fonction d'opération sur la fréquence

Sélection de la commande RUN

Sélectionne la méthode d'entrée de la commande RUN/STOP.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl’age par Unité
paramétre défaut
Sélection de la
A002 commande RUN | 01 : Bornier
— 02 : Console numérique 02 —
* A202 2nde selectiondela | 03 : Communication ModBus
commande RUN
Parameétres connexes F004, A005, C001 a C005

* Pour passer a la 2nde commande RUN, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette

borne (ON).
Données Source de la commande RUN
Activation/désactivation via les fonctions FW et RV affectées au bornier.
01 La commande STOP est activée si les deux commandes avant/arriére sont entrées
simultanément.
02 Utilise les touches RUN et STOP/RESET de la console numérique.
03 Utilise la communication ModBus.
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4-2 Mode Fonction

Fréquence de base

BFréquence de base et tension moteur

Faites correspondre la sortie du variateur (fréquence/tension) aux valeurs nominales du moteur.
Faites particulierement attention si vous utilisez une fréquence de base inférieure a 50 Hz. Un
mauvais réglage peut faire griller le moteur.

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
A003 Fréquence de base 30 a la fréquence max. [A004]
- 50,0 Hz
A203 2nde fréquence de base | 30 a la fréquence max. [A204]
Parameétres connexes A004, A204, A081, A082 n

* Pour passer a la 2nde fréquence de base, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez
cette borne (ON).

M
Tension de sortie g
(2]
=
Sélection de 6'
tension AVR S AR R LR y S
(A082) ; n

T
Fréquence de base Fréquence
(A003/A203) de sortie (Hz)

*Sélectionnez la tension moteur en fonction des spécifications du moteur. Si la tension dépasse le
niveau spécifié, le moteur peut griller.
*Le variateur ne peut pas générer une tension supérieure a la tension d'entrée.

Fréquence maximale

Définit la valeur maximale de la fréquence de sortie.

+La valeur définie ici sera la valeur maximale (par exemple 10 V dans la plage de 0 a 10 V) de
I'entrée analogique externe (consigne de fréquence).

+La tension de sortie maximale du variateur pour des fréquences allant de la fréquence de base a
la fréquence maximale est la tension définie pour la sélection de tension AVR dans A082.

«Le variateur ne peut pas générer une tension supérieure a la tension d'entrée.

Tension de sortie

Sélection de
tension AVR
(100%)
(A082)

T T
Fréquence de base Frégquence maximale
(A003/A203) (A004/A204)
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4-2 Mode Fonction

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut Unité
A004 Fréquence maximale
- 30 a 400 50,0 Hz
* A204 2nde frgquence
maximale

Paramétres connexes

A003, A203, A081, A082

* Pour passer a la 2nde fréquence max.,affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette

borne (ON).

Entrée analogique (O, OIl, VR)

Deux types d'entrées analogiques externes sont possibles pour la consigne de fréquence, plus

Tension de référence (10 V) %l

E

Entrée de courant

Masse analogique

I'entrée VR intégrée

Pour I'entrée tension, vous pouvez régler une fréquence comprise entre 0 et la fréquence maximale
en appliquant une tension allant de 0 a 10 V entre les entrées O et L. Pour I'entrée courant,
appliquez 4 a 20 mA entre les entrées Ol et L. Veuillez noter que les entrées de tension et de
courant ne peuvent pas étre utilisées simultanément. De plus, ne connectez pas les lignes de signal

des entrées O et Ol simultanément.

| [#lofofc] |

ntrée de tension @———

_ |

[AT] m

A001

Réglage de fréquence

Variateur VR

%o

[nlofofe]

Le passage de l'une a l'autre de ces entrées peut étre effectué par le parameétre A005.

Code de
paramétre

Nom de la fonction

Données

Réglage par

défaut Unite

A005

00:
02:
Sélection O/OI 03:

04 :
05:

Commutation O/Ol via la borne AT

Commutation entre O/potentiométre
FREQ via la borne AT
Commutation entre Ol/potentiométre
FREQ via la borne AT
Entrée O uniquement
Entrée Ol uniquement

02

Parameétres connexes

A011 a4 A016, A101 4 A105, A151 a A155, C001 &4 C005, C081, C082

Paramétres requis

A001 =01

Affectez AT (16) a n'importe laquelle des entrées multifonctions avec la consigne de fréquence
définie sur l'utilisation du bornier (A001 ou A201 = 01).

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Dépend de la combinaison avec le parameétre
16 AT Commutation d'entrée A005 (voir le tableau ci-dessous).
analogique
giqu OFF | Comme ci-dessus.

Parameétres connexes

C001 a C005

Les paramétres sont comme suit. (VR : potentiométre FREQ)
Si AT n'est affecté a aucune des entrées multifonctions, cela signifie que I'entrée AT est OFF dans

le tableau ci-dessus.

Valeur définie pour AO05 00 02 03 04 05
Etat de la borne d'entrée AT | OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
Entrée analogique activée O-L Ol-L O-L VR Ol-L VR O-L Ol-L
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4-2 Mode Fonction

Réglage de fréquence externe (tension/courant)

Entrée analogique externe (consigne de fréquence)
Borne O-L : 0 a 10 V (entrée tension)
Borne OI-L : 4 a 20 mA (entrée courant)

Réglez aussi la fréquence de sortie du potentiométre FREQ sur la console numérique.

Code \de Nom de la fonction Données Regljc\ge par Unité
paramétre défaut
AO11 Fréquence de démarrage
A101
A151 O/OIVR 0,00 & 400,0
(Définit la fréquence de démarrage/ 0,0 Hz
A012 finale.)
A102 Fréquence finale O/OI/VR
A152
A013 .
A103 Ratio de démarrage O/OI/VR | 0 @ 100 0
A153 (Définit un ratio de démarrage/final
relatif a une consigne de fréquence %
A014 externe comprise entre 0 et 10 V
A104 Ratio final O/OI/VR ou 4 et 20 mA.) 100
A154
A015 Sélection de démarrage 00 : Fréquence de démarrage
A105 OJOIVR 9 (valeur définie dans A011) 01 —
A155 01:0Hz

Parameétres connexes

A005, A016, entrée AT

(Exemple 1) AO15/A105 = 00 (Exemple 2) AO15/A105 = 01
Fréquence max. =---------------oomoooooooo- Fréquence max. —=-----------moommiooooooo
A012/A102/A152 - ----=--=-==---- ‘ A012/A102/A152 4----------------- ‘
A011/A101/A151 ‘ Consigne  A011/A101/A151 +---A Consigne
ol : ! ! de fréquence oL . ! | de fréquence
A013/A103 A014/A104 100% A013/A103 A014/A104 100%
/A153 /A154 (10 V/20 mA/VR max.) /A153 /A154

*Pour une tension d'entrée comprise entre 0 et 5 V sur les bornes O-L, réglez A014 sur 50%.

(0 V/4 mA/VR min.)

(0 V/4 mA/VR min.)

(10 V/20 mA/VR max.)

Réglage O/OI
Code de paramétre | Nom de la fonction Données Réglage par défaut Unité
C081 Réglage O 0,0 4200,0 100 %
C082 Réglage Ol 0,0 a200,0 100 %

*Vous pouvez régler I'entrée de fréquence O/Ol.
«Utilisez ce paramétre pour changer la pleine échelle de I'entrée.
+La fréquence définie devient 0 Hz avec un réglage de 0,0%.

411
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*Ce parameétre revient a la valeur par défaut aprés chaque initialisation.
Fréquence définie

Fréquence
max. Réglage 200%,
& o
Fréquence Réglage 100%
max./2
Réglage 50%
0
0V,4mA 5V, 12mA 10V, 20 mA

Echantillonnage O, Ol

Définit le filtre intégré appliqué aux signaux de paramétrage de la fréquence via I'entrée tension/
courant externe.

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
paramétre défaut
A016 Echantillonnage O, Ol | 12417 8 -
Parameétres connexes A011 a A016, C001 a C005

*Aide a supprimer les parasites du circuit de réglage de la fréquence.

*Augmentez la valeur si vous ne pouvez pas obtenir un fonctionnement stable a cause des parasites.
Veuillez noter que plus cette valeur est élevée, plus le temps de réponse augmente.

*Une valeur de « 17 » indique un paramétrage de calcul de moyenne mobile de 16, ignorant les
fluctuations de tension équivalentes a 0,1 Hz. La fréquence fluctue moins, mais la résolution de
I'entrée analogique diminue. Ce paramétre ne convient pas aux équipements nécessitant une
réponse rapide.

Fonction de fonctionnement a vitesse a étapes multiples

Définit différentes vitesses de fonctionnement en utilisant des codes et commute la vitesse définie
via le bornier.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut Unité
A020 Reference de yltesse a
étapes multiples 0
*2nde consigne de 6,0
A220 vitesse a étapes
multiples 0
A021 Qqn3|gne de \(ltesse
a étapes multiples 1
Consigne de vitesse
A022 a étapes multiples 2
Consigne de vitesse . ) .
A023 a étapes multiples 3 0,0/Erequence de démarrage a Hz
2 - la fréquence max. [A004]
Consigne de vitesse
A024 s .
a étapes multiples 4 00
A025 Consigne de vitesse ’
a étapes multiples 5
Consigne de vitesse
A026 a étapes multiples 6
A027 Qqn3|gne de \(ltesse
a étapes multiples 7
. Consignes de vitesse a
A028 a AD35 étapes multiples 8 a 15
Paramétres connexes FO001, CO001 a C005, entrées CF1 a CF4
Parameétres requis F001, A0O1 =02

* Pour passer a la 2nde consigne de vitesse a étapes multiples 0, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée
multifonction puis activez cette borne (ON).
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La sélection de vitesse peut étre effectuée en réglant ces valeurs dans les paramétres d'entrées
numériques C001 a C005

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description

- CF1 Réglage de vitesse a étapes ON Fonctionnement binaire 1 : ON
multiples binaire 1 OFF Fonctionnement binaire 1 : OFF

03 cF2 Réglage de vitesse a étapes ON Fonctionnement binaire 2 : ON
multiples binaire 2 OFF | Fonctionnement binaire 2 : OFF

o cF3 Réglage de vitesse a étapes ON Fonctionnement binaire 3 : ON
multiples binaire 3 OFF | Fonctionnement binaire 3 : OFF

- CF4 Réglage de vitesse a étapes ON Fonctionnement binaire 4 : ON
multiples binaire 4 OFF Fonctionnement binaire 4 : OFF

*En affectant 02 a 05 (CF1 a CF4) a n'importe quelle entrée multifonction, vous pouvez sélectionner
une vitesse a étapes multiples entre 0 et 15. Veuillez noter que les bornes de vitesse a étapes
multiples non affectées a une entrée multifonction sont considérées comme étant désactivées
(OFF). (Par exemple, si 02 (CF1) et 03 (CF2) sont affectés a une entrée multifonction, les vitesses
a etapes multiples disponibles seront comprises entre 0 et 3.)

*Pour la vitesse 0, vous pouvez changer la consigne de fréquence avec la sélection de consigne
de fréquence (A001). (Par exemple, si la consigne de fréquence est obtenue par le bornier
(AOO01 : 01), vous pouvez la modifier via les bornes d'entrée O et Ol.)

*Pour la vitesse 0, utilisez A020/A220 si la consigne de fréquence est obtenue par la console
numeérique (A001 : 02).

*Vous pouvez aussi sélectionner une vitesse a étapes multiples en activant/désactivant les bornes
de vitesses a étapes multiples (CF1 a CF4) et en réglant la fréquence de vitesse a étapes multiples

avec F001.
) Bornes de vitesses a étapes .
Vitesse ;.‘3 étapes multiples Vitesse obtenue
multiples
CF4 | CF3 | CF2 | CF1
0 0 Source de consigne conformément au paramétre

0 A001

1ére 0 1 A021
2nde 0 A022
3éme 0 ! 1 A023
4eme 0 A024
5éme 0 1 A025
6éme ! 0 A026
7éme ! 1 A027
8éme 0 A028
9éme 0 1 A029
10éme 0 ] 0 A030
11éme 1 A031
12éme ! 0 A032
13éme 0 1 A033
14éme ! 0 A034
15éme ! 1 A035
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Fonctionnement pas a pas

Le moteur tourne tant que I'entrée est activée (ON).

Code \de Nom de la fonction Données Regl.,age par Unité
paramétre défaut
A038 Fréquence pas a pas Q,OO/Frequence de démarrage 6,00
a9,99
Sélection de l'arrét par 00: Arrét par inertie iz
A039 as 4 bas P 01 : Arrét par décélération 00
P P 02 : Arrét par freinage a injection c.c.
Parameétres connexes C001 a C005, entrée JG
Paramétres requis A002 =01, A038 > b082, A038 > 0, A039
«Le variateur fonctionne a la vitesse définie dans A038 lorsque la borne JG affectée a I'une des
entrées multifonctions est sur ON. La sélection de I'arrét est aussi disponible avec A039.
Le fonctionnement pas a pas peut étre affecté a n'importe laquelle des entrées multifonctions,
réglant cette valeur dans C001 a C005.
Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Fonctionne a la fréquence pas a pas définie.
06 JG Fonctionnement pas a pas
OFF Arrét
Parameétres connexes C001 a C005

+Si la fréquence définie est trop élevée, le fonctionnement pas a pas peut facilement générer une
erreur. Réglez A038 pour ne pas déclencher d'erreur du variateur.

(Quand A039 = 01) |

JG

FW

]

RV
Fréquence de sortie

A038

—
7

Remarque 1 : pour activer le fonctionnement pas a pas, placez la borne JG sur ON avant la borne
FW ou RV. (Procédez de la méme maniére si la source de la commande RUN est la
console numérique.)

JG
Fw ! L:

Fréquence
de sortie

Le mode pas a pas ne fonctionne
pas si le signal FW passe sur ON
avant la borne JG.

Remarque 2 : si A039 est défini sur 02, paramétrez le freinage par injection c.c.
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Relation entre I'augmentation de couple et les caractéristiques V/f

Déterminez la relation entre la tension de sortie et la fréquence de sortie.

Code fje Nom de la fonction Données Reglfage Par 1 unite
paramétre défaut
A041 Sélection d'augmentation de couple | 00 : Augmentation de couple manuelle
" M241 2nde sélection d'augmentation de | 01 : Augmentation de couple 00 —
couple automatique (simple)
A042 Tension d augqr:sg;telon de couple 0.0 4200 5.0
>nde tension & ation d (ratio de la valeur de la sélection %
* AD42 nde tension d'augmentation de de tension AVR A082) 0.0
couple manuelle
Fréquence d'augmentation de couple
A043 . 2,5
manuelle 0,0 a50,0 o
* 2nde fréquence d'augmentation de | (ratio de la fréquence de base) ?
A243 0,0
couple manuelle
A044 Sélection de caractéristique V/f | 00 : Caractéristiques de couple
constant (VC)
01 : Caractéristiques de couple réduit
* 1,7éme de | i VP 00 o
A244 2nde sélection de caractéristique V/f (1, emfe. ela pU|sslaqce )
06 : Caractéristiques spéciales de
couple réduit (VP spécial)
A045 Gain de tension de sortie
20 a 100 100 %
A245 2nd gain de tension de sortie
Parameétres connexes A082, HO03/H203, H004/H204

* Pour passer au 2nd contrdle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

HEMéthode de contréle (caractéristiques V/f)

Caractéristiques de couple constant (VC)

+La tension de sortie est proportionnelle a la fréquence de sortie.
Tout en étant proportionnelle de 0 Hz a la fréquence de base, la tension de sortie est constante
de la fréquence de base a la fréquence maximale, quelle que soit la fréquence.

Tension
de sortie
(100%)

Fréquence
‘ : de sortie (Hz)
t t
0 Fréquence de base Fréquence max.
(A003/A203) (A004/A204)

Caractéristiques de couple réduit (1,7éme de la puissance VP)

*Convient aux ventilateurs ou aux pompes ne nécessitant pas de couple important a faibles vitesses.
Ce réglage fournit un bon rendement, moins de bruit et moins de vibrations, grace a une tension de
sortie réduite a faibles vitesses.

Tension
de sortie

(100%) ) VP
- / (1,7éme
i dela ;
puissance : Fréquence
VP)

' de sortie (Hz)
i

0 & i
Fréquence de base Fréquence max.
(A003/A203) (A004/A204)
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Caractéristiques spéciales de couple réduit (VP spécial)
+Convient aux ventilateurs ou une pompe nécessitant un couple élevé a faible vitesse en utilisant
les caractéristiques VC dans cette zone.

Tension
L
(100%) A

VC

puissance) Fréquence
' ' de sortie (Hz)
T

10% de la fréq. Fréquence de base Fréquence max.
de base (A003/A203) (A004/A204)

——
a b c

Période a Fournit des caractéristiques de couple constant (VC) dans la plage allant de 0 Hza 10%
de la fréquence de base. (Exemple) Si la frequence de base est 50 Hz, le variateur
fournit des caractéristiques de couple constant pour la plage allant de 0 a 5 Hz.

Période b Fournit des caractéristiques de couple réduit pour la plage allant de 10% a 100% de la
fréquence de base.

Le variateur génére une tension basée sur une courbe de 1,7éme de la puissance de la
fréquence.

Période ¢ Fournit une tension constante pour la plage allant de la fréquence de base a la
fréquence maximale.

B Augmentation de couple

Cette fonction aide a compenser un couple moteur insuffisant a faibles vitesses.

*Compense la chute de tension causée par la résistance primaire du moteur ou le cablage en
augmentant le couple pour les faibles vitesses.

*Pour sélectionner I'augmentation de couple simple dans le paramétre de sélection d'augmentation
de couple (A041/A241), paramétrez la sélection de puissance moteur (H003/H203) et la sélection
du nombre de poéles du moteur (HO04/H204) en fonction de votre moteur.

Augmentation de couple manuelle [A042/A242, A043/A243]

*Ajoute la tension définie dans A042/A242 et A043/A243 aux caractéristiques V/f, et génére la
tension résultante. La valeur de I'addition est définie en pourcentage en utilisant la sélection de
tension AVR (A082) comme 100%.

+La fréquence d'augmentation de couple manuelle (A043/A243) est définie en pourcentage en
utilisant la fréequence de base comme 100%.

Tension
de sortie (100%)T----------"--===mmmmmmmoo s ==

Tension d'augmentation ~f-==-=--~ o : :

de couple manuelle .-~ \ e
(a042ia242) L. L. -7 ~ Caractéristiques V/f

- i (Exemple : VC)
- : I I
T T T
0 — Fréquence de base Fréquence max.

Fréquence d'augmentation de ~ (A003/A203) (A004/A204)

couple manuelle (A043/A243) Fréquence de sortie (Hz)

+Si vous augmentez la valeur définie pour 'augmentation de couple manuelle (A042/A242), faites
attention a la surexcitation du moteur. Un mauvais réglage peut faire griller le moteur.

Augmentation de couple simple [A041/A241]

+Si l'augmentation de couple simple est sélectionnée (A041/A241 : 01), la tension de sortie est
ajustée en fonction du niveau de charge.

*Pour sélectionner I'augmentation de couple simple dans le paramétre de sélection d'augmentation
de couple (A041/A241), paramétrez la sélection de puissance moteur (H003/H203) et la sélection
du nombre de pdles du moteur (H004/H204) en fonction de votre moteur.

*Vous pourrez éviter une possible erreur de surintensité lors de la décélération en paramétrant
toujours la sélection AVR sur ON (A081 : 00).

*Des caractéristiques suffisantes ne seront peut étre pas obtenues si vous sélectionnez une taille
de moteur inférieure aux spécifications.
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B Gain de tension de sortie

*Changement en pourcentage de la tension de sortie du variateur basé sur la sélection de tension
AVR [A082] comme 100%.

«Le variateur ne peut pas générer une tension supérieure a la tension d'entrée.
Lorsque A045 = 100

Sélection de la
tension moteur
(A082) T bk

AQ45 --mm-emeee =

T T
Fréquence de base Fréquence max.
(A003/A203) (A004/A204)

Freinage par injection c.c. (DB)

Cette fonction arréte la rotation du moteur en toute sécurité lors de la décélération.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl'age par Unité
paramétre défaut
00 : Désactivée
AO51 Sele‘zcltlc.m qe freinage 01 : Activée ] 00 L
a injection c.c. 02 : DB lorsque la fréquence
de sortie < A052
A052 Fréquence de freinage | 4 5 6o g 05 Hz
a injection c.c.
AO53 Tempc?r!sgtlop du freinage 0,025,0 0,0 s
a injection c.c.
A054 Puissance de freinage |, , 44 50 %
a injection c.c.
A055 Temps de freinage | 5 5 60 g 0,5 s
a injection c.c.
Sélection de la méthode de | 00 : Fonctionnement sur front
A056 ) N ) . . 01 —
freinage a injection c.c. 01 : Fonctionnement sur niveau
Parameétres connexes C001 a C005

«1l existe deux méthodes pour le freinage par injection c.c. : la méthode externe utilisant I'entrée
multifonction (freinage par injection c.c. externe) et la méthode interne exécutée automatiquement
pour arréter le moteur (freinage par injection c.c. interne).

«1l y a plusieurs types de fonctionnement :

Fonctionnement sur front : DB fonctionne pendant une durée spécifiée a partir de I'entrée du
signal DB.

Fonctionnement sur niveau : DB fonctionne tant qu'un signal est entré.

Mode de contréle de fréquence : DB fonctionne lorsque la fréquence atteint le niveau spécifié
lors du fonctionnement.

*En cas de freinage par injection c.c. a une vitesse moteur élevée, une erreur de surintensité
(EO1 a EO4) ou une erreur de surcharge (E05) peut se produire. Pour le freinage par injection c.c.
interne, les réglages suivants peuvent vous aider a éviter une telle situation :

Diminuez la fréquence de freinage a injection c.c. (A052).
Augmentez la temporisation du freinage par injection c.c. (A053)

Pour le freinage par injection c.c. externe via l'entrée multifonction, utilisez la borne de freinage par

injection c.c. externe (avec l'arrét par décélération).
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Freinage par injection c.c. externe (A051 = 00)

« Affectez 07 (DB) a I'entrée multifonction souhaitée. Le freinage par injection c.c. peut étre appliqué
en activant/désactivant la borne DB, quelle que soit la sélection de freinage par injection c.c. (A051).

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
Le freinage par injection c.c. est
ON C s P
. L exécuté en cas de décélération.
07 DB Freinage par injection c.c. externe - — -
Le freinage par injection c.c. n'est pas
OFF C P
exécuté en cas de décélération.
Paramétres connexes C001 a C005

*Réglez la puissance du freinage par injection c.c. avec A054.

+Si la temporisation du freinage par injection c.c. (A053) est définie, la sortie du variateur sera
coupée pendant la période de temps spécifiee et le moteur sera en roue libre. Aprés la
temporisation, le freinage par injection c.c. démarre.

*Définissez le temps de freinage par injection c.c. (A055) ou utilisez le parameétre DB en tenant
compte de la génération de chaleur du moteur. Une utilisation longue continue de DB peut faire
griller le moteur.

*Réglez chaque paramétre en fonction de votre systeme aprés avoir sélectionné le fonctionnement
sur front ou sur niveau dans A056

(a) Fonctionnement sur front (A056 : 00)

(b) Fonctionnement sur niveau (A056 : 01)

(Exemple 1-a)

(Exemple 1-b)

FW Fw
DB DB
Fréquence Fré
’ quence
3 A055 .
(Exemple 2-a) (Exemple 2-b)
FW FW
DB DB
Fréquence Fréquence
de sortie N\ de sortie T\
3 A055 S

(Exemple 3-a)
FW

DB

Fréquence

de sortie

N

Rotation libre
v

A053 A055
oI

(Exemple 3-b)

FwW
DB
Fréquence Rotation libre

de sortie 7 4

A053
<>
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Freinage par injection c.c. interne (A051 = 01)

*Exécution du freinage par injection c.c. pour arréter le moteur sans utiliser le bornier.
Pour utiliser cette fonction, réglez la sélection de freinage par injection c.c. (A051) sur 01.
*Réglez la puissance du freinage par injection c.c. avec A054.
*Réglez la fréequence de démarrage du freinage par injection c.c. avec A052.
+Si la temporisation du freinage par injection c.c. (A053) est définie, la sortie sera coupée lorsque
la fréquence atteint le niveau défini avec A052 pendant une décélération, et le moteur sera en roue
libre pendant la durée spécifiée. Le freinage par injection c.c. démarre a la fin de la temporisation.
+Voici une description du fonctionnement sur front/sur niveau du freinage par injection c.c. interne.

Fonctionnement
sur front :

Fonctionnement
sur niveau :

en donnant la priorité au temps de freinage par injection c.c. (A055), exécute le
freinage par injection c.c. pour la période spécifiée.

Le freinage par injection c.c. est activé pour la durée définie dans A055 lorsque
la fréquence de sortie atteint la valeur définie dans A052 apres la désactivation
de la commande RUN (FW).

Méme si la commande RUN est activée pendant le freinage par injection c.c.,
celui-ci est effectif pour la durée spécifiee dans A055.

(Exemple 4-a), (Exemple 5-a)

en donnant la priorité a la commande RUN, repasse en fonctionnement normal,
en ignorant la durée spécifiée pour le freinage par injection c.c. (A055).

Sila commande RUN est activée pendant le freinage par injection c.c., retourne
en fonctionnement normal, en ignorant le temps spécifié dans A055.

(Exemple 4-b), (Exemple 5-b)

(a) Fonctionnement sur front (b) Fonctionnement sur niveau
(Exemple 4-a) (Exemple 4-b)
FW — — FW -
B Rotation libre ; Rotation libre
Fréquence Fréquence
de sortie / de sortie N\ /
| ﬂT
A053
pos2 29053 A0SS A052 A0S5
(Exemple 5-a) (Exemple 5-b)
FW —_ FW _
I
Fréquence Fréquence
de sortie de sortie /
C 20559505 JIS005039205%
A055 A055
2 A0S S

Freinage par injection c.c. interne (Fonctionne uniquement a la fréquence

définie : A051 = 02)

Le freinage par injection c.c. est activé lorsque la fréquence de sortie devient inférieure a la

fréquence de freinage par injection c.c. (A052) pendant le fonctionnement.

+Si vous sélectionnez cette fonction, le freinage par injection c.c. externe (A051 = 00) et interne
(A051 = 01) ne sont pas disponibles.

*Fonctionne uniquement lorsque la commande RUN est activée (ON).

«Le freinage par injection c.c. commence lorsque la consigne de fréquence et la fréquence courante
sont inférieures a A052. (Exemple 6-a)
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*Lorsque la consigne de fréquence est de 2 Hz ou plus supérieure a la valeur définie dans A052,
le freinage par injection c.c. s'arréte et la sortie redevient normale. (Exemple 6-a)

«Si la valeur de la consigne de fréquence est « 0 » lorsque le fonctionnement commence avec une
entrée analogique, le fonctionnement initial est celui du freinage par injection c.c. car la consigne

de fréquence et la fréequence courante sont toutes deux définies sur 0. (Exemple 6-b)

+Sila commande RUN passe sur ON alors que la consigne de fréquence est atteinte (ou une valeur

supérieure au paramétre A052 est entrée), le fonctionnement initial est alors la sortie normale.

(Exemple 6-a)

(Exemple 6-b)

(b) Fonctionnement sur niveau

ON ON
Commande Commande
RUN RUN
A052 \ A052
Consigne de Consigne de
fréquence fréquence
n Fréquence PO \ Fréquence
cC de sortie de sortie
(®)
15 +Le retour a la normale dépend de la sélection de la méthode de freinage par injection c.c. (A056).
g (a) Fonctionnement sur front
LL
ON ON
Commande Commande
RUN RUN
A052 A052
Consigne de Consigne de
fréquence fréquence
Fréquence WA \ Fréquence
de sortie AO53 de sortie

PVNWAN

\

Limite de fréquence

Cette fonction limite la fréquence de sortie du variateur.

Code fje Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
AOB1 Limite supérieure de | 0,0/Limite inférieure de fréquence 00
fréquence [A062] a la fréquence max. [A004] ’
* A261 2nde limite supérieure | 0,0/Limite inférieure de fréquence 00
de fréquence [A262] a la fréquence max. [A204] ’ H
z
Limite inférieure de 0,0/Fréquence de démarrage a limite
A062 ) - ) 0,0
fréquence supérieure de fréquence [A061]
* 2nde limite inférieure de | 0,0/Fréquence de démarrage a limite
A262 ) - ) 0,0
fréquence supérieure de fréquence [A261]
Paramétres connexes C001 a C005

* Pour passer au 2nd contrble, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).
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*Vous pouvez régler les limites supérieure/inférieure sur la fréquence définie. Cette fonction
n'accepte pas de consigne de fréquence en dehors des limites définies.

*Réglez la limite supérieure en premier.
Assurez-vous que la limite supérieure (A061/A261) est plus élevée que la limite inférieure
(A062/A262).

*Aucune de ces limites ne fonctionnera en cas de réglage sur 0 Hz.

Fréquence définie (Hz)

Fréquence max. |
A004/A204

A061 4

A062

ol 1 Consigne de
oV 10V fréquence
4 mA 20 mA

Si la limite inférieure est définie, cette valeur est prioritaire méme si la consigne de fréquence entrée
est0V (4 mA).

Fonction de saut de fréquence

Cette fonction permet d'éviter les points de résonance des machines sous charge.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl’age par Unité
paramétre défaut
A063 Fréquence de saut 1
A065 Fréquence de saut 2 0,0 a400,0 0,0
A067 Fréquence de saut 3 H
z
A064 Largeur de fréquence de saut 1
A066 Largeur de fréquence de saut2 | 0,0 4 10,0 0,5
A068 Largeur de fréquence de saut 3
Paramétres connexes C001 a C005

+La fréquence de sortie ne peut pas étre définie dans la plage de fréquence définie par une fonction
de saut de fréquence.

+Lafréquence de sortie ne passe par la fréquence de saut que pendant un processus d'accélération
ou de décélération, mais si la consigne de fréquence est définie dans cette zone, la sortie passera
automatiquement en dehors de cette zone de saut en utilisant une fréquence supérieure ou
inférieure selon si le variateur accélére ou décéleére.

Fréquence
de sortie /
= TA068
AQB7 - ‘i’"’“t% A068
7 A066
R R R A
O _A066

N TA064
A0S - i’?? T&AOM

Consigne de
fréquence
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Fonction PID

Cette fonction permet le contrdle du process d'éléments tels que la vitesse de flux, le volume d'air
et la pression.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
i . 00 : Désactivée
A071 Sélection PID 01 - Activée 00 —
A072 Gain P PID 0,2a5,0 1,0 —
A073 Gain | PID 0,0 2 150,0 1,0 s
A074 Gain D PID 0,00 a 100,0 0,0 s
A075 Echelle PID 0,01 2 99,99 1,00 Temps
00: 0l
A 01:0
A076 Sclection de 02 : Communication RS485 00 —
03 : Sortie de la fonction de
fonctionnement
00 : Déviation = valeur cible -
. . valeur de rétroaction
AO077 Fonction PID arriere 01 : Déviation = valeur de 00 —
rétroaction - valeur cible
Fonction de limite de .
A078 sortie PID 0,00 a 100,0 0,0 %
Niveau de déviation R
Co44 excessive du PID 04100 3.0 %
C052 Limite supérieure FB PID 100 %
0,02 100,0
C053 Limite inférieure FB PID 0,0 %
Parametres connexes d004, A001, A005, C001 a C005, C021, C026

*Pour utiliser cette fonction, définissez A071 sur 01.

*Pour activer/désactiver cette fonction par le bornier (signal externe), affectez 23 (activation/
désactivation PID) a I'entrée multifonction souhaitée. Sélectionnez OFF pour l'activer et ON pour
la désactiver.

EStructure de base d'un contréle PID (Exemple)

Valeur de
Valeur cible +_ Déviation ¢ 1 contréle _|Controle normal Capteur
K, T, s =
0at0v "{ s fs ~ |du variateur %@ ;é =
4a20mA
Rétroaction 0atoVv Transducteur
4a20mA

Kp : gain proportionnel  Ti: temps intégral ~ Td : temps dérivé s : console ¢ : déviation

Activation/désactivation PID

La fonction d'activation/désactivation PID désactive temporairement la fonction PID avec une
entrée du bornier. Cela neutralise le paramétre A071 pour contréler la fréquence du moteur.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Désactive la fonction PID.
23 PID PID activé/désactivé
OFF N'affecte pas la fonction PID.

Parameétres connexes C001 a Co05
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B Sélection de la valeur cible

+La valeur cible dépend de la borne sélectionnée pour la consigne de fréquence A001 autre que
celle dans AO76.
Vous ne pouvez pas utiliser simultanément les entrées analogiques O et Ol pour les valeurs de
consigne et de rétroaction. Ne connectez pas les lignes de signal des entrées O et Ol
simultanément.

B Sélection de rétroaction
*Sélectionnez une borne pour le signal de rétroaction dans A076.

Le paramétrage de la sélection de borne O/OIl A005 est désactivé lorsque le bornier de contrdle
01 est défini dans A001.

BSurveillance de la valeur de rétroaction PID
*Vous pouvez surveiller la valeur de rétroaction PID dans d004.
La valeur surveillée est affichée comme la valeur multipliée de I'échelle PID (A075).
Valeur affichée = valeur de rétroaction (%) x parametre A075

HDéviation/sortie excessive
*Vous pouvez définir un niveau de déviation PID excessive (C044) lors du contrble PID. Sila

déviation PID atteint le niveau de déviation PID excessive (C044), la borne de sortie multifonction
s'active (ON).

D Nom de la fonction Données Réglage par

paramétre défaut Unite

Co44 Niveau c_ie déviation 0,0 2 100,0 3.0 o,
excessive du PID

* Affectez 04 (OD) a n'importe quelle sélection de borne de sortie multifonction 11 (C021) ou
sélection de fonction de sortie relais (AL2, AL1) (C026).

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
La déviation PID a dépassée la valeur définie
ON
04 oD Déviation PID dans C044.
excessive OFf | Ladéviation PID n'a pas atteint Ia valeur définie
dans C044.
Bornes de sortie disponibles 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)
Paramétres requis C021, C026, C044

+C044 peut étre défini entre 0 et 100. Cette valeur correspond a la plage allant de 0 a la valeur cible

maximale.
Valeur de rétroaction
Co44 $ Valeur cible
C044 1/
oD
ON ON
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BLimite supérieure/inférieure de rétroaction PID (FB)

Si la valeur de rétroaction dépasse la limite supérieure définie dans C052, FBV, qui est affecté a
une borne de sortie multifonction, s'active. Si la valeur descend en-dessous de la limite inférieure
définie dans C053, FBV se désactive.

Ceci permet d'utiliser la commande RUN pour contréler plusieurs pompes.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Consultez le schéma ci-dessous.
07 FBV Sortie de I'état FB PID l?ef:ale la lsgrhe en cas de dépassement de la
OFF limite supérieure ou de passage en dessous de la
limite inférieure.
Bornes de sortie disponibles 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)
n Parameétres requis C021, C026, C052, C053

Limite Valeur de FB PID

superieure
(72) de FB PID
c (C052)
o -
e’ !_l?jlt_e

Interieure
g de FB PID yaARN
o) (C053)
LL

FW
ON
FBV
OFF ON OFF

HBFonctionnement PID
Opération P
*Opération ou la valeur controlée est proportionnelle a la valeur cible

Transition par étape Transition par rampe
Valeur cible /

Elevé : Eleve

— 1 7
Aﬁ)\n : A072
Potentiometre [ Y
de contréle I Fable ] Faible
Opération |

*Opération ou la valeur controlée augmente linéairement avec le temps

Valeur cible  Faible /Faible
| 0 | S
L : A073 ;
Potentiometre N ; A(\)Za
de contréle . Eleve . : e
Opération D

*Opération ou la valeur contrdlée est proportionnelle au ratio de variation de la consigne

Valeur cible

”””” Elevé
T Elevé
,,,,, A074
Potentiométre d/ AdT4
A Faible
de contréle
Faible

«L'opération PI est la combinaison des opérations P et | ci-dessus ; PD est la combinaison des
opérations P et D ; PID est la combinaison des opérations P, | et D.
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HMRéglage du gain PID

+Si une réponse stable ne peut pas étre obtenue en utilisant la fonction PID, réglez chaque gain
comme suit selon la situation.

La variation de la valeur de rétroaction est lente lorsque

la valeur cible est modifiée. — Augmentez le gain P.
La valeur de rétroaction change rapidement mais n'est pas stable. = — Diminuez le gain P.
Les valeurs de consigne et de rétroaction ne correspondent pas. — Diminuez le gain I.
La valeur de rétroaction fluctue de maniere instable. — Augmentez le gain I.
La réponse est lente méme lorsque le gain P est augmenté. — Augmentez le gain D.
Avec une valeur de gain P élevée, la valeur de rétroaction

fluctue et n'est pas stable. — Diminuez le gain D.

HRéinitialisation de la valeur intégrale du PID

«Efface la valeur intégrale du PID.
«Affectez 24 (PIDC) a I'entrée multifonction souhaitée.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description

Réinitialisation de la ON Force la valeur de l'intégrale du PID sur zéro.

24 PIDC leur intéarale du PID
valeur integraie du OFF N'affecte pas la fonction PID.

Parameétres connexes C001 a C0o05

«Efface la valeur d'intégrale a chaque fois que la borne PIDC s'active (ON).
N'activez pas la borne PIDC pendant le fonctionnement PID pour éviter toute erreur de surintensité.
Activez la borne PIDC uniquement apres avoir arrété le PID, cela aidera a arréter le moteur.
La valeur d'intégrale est effacée en cas de fonctionnement en roue libre ou de reprise.

HBFonction de comparaison PID

«Cette fonction génére un signal lorsqu'elle détecte que la valeur de rétroaction PID sort de la plage
définie.

* Affectez 07 (FBV) a n'importe quelle borne de sortie multifonction 11 (C021) ou aux bornes de
sortie relais AL2 et AL1 (C026).

*Définissez la limite supérieure dans C052 et la limite inférieure dans C053. Lorsque la valeur de
rétroaction PID passe en dessous de la limite inférieure, la borne s'active. L'état activé (ON) reste
jusqu'a ce que la valeur dépasse la limite supérieure.

«Le signal de sortie est coupé lorsque la sortie est coupée (en cas d'arrét, d'arrét par inertie, etc.).

+*Aide a contrdler le nombre de ventilateurs ou de pompes.
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Fonction AVR

«Cette fonction permet de générer une tension adaptée au moteur méme si la tension d'entrée du
variateur fluctue. Avec cette fonction, la tension de sortie vers le moteur est basée sur celle définie
dans la sélection de tension AVR.

Code de Nom de la Réglage par

paramétre fonction Donnees défaut Unite
00 : Toujours sur ON
A081 Sélection AVR | 01 : Toujours sur OFF 02 —
02 : OFF pendant la décélération
Sélection de Modéles 200 V : 200/215/220/230/240
A082 tension AVR | Modéles 400 V : 380/400/415/440/460/480 2007400 -
Parametres connexes doo04, A001, A005

*Avec A081 (sélection AVR), choisissez d'activer ou de désactiver cette fonction.

*Veuillez noter que le variateur ne peut pas générer une tension supérieure a la tension d'entrée.

*Pour éviter une possible erreur de surintensité lors de la décélération, paramétrez la sélection AVR
sur « Toujours sur ON » (A081 : 00).

Code ‘de Données Description Remarque
parametre
00 Toujours sur | Fonction activée pendant I'accélération, le fonctionnement a vitesse
ON constante et la décélération.
01 Toujours sur | Fonction désactivée pendant I'accélération, le fonctionnement a
AO081 OFF vitesse constante et la décélération.

Fonction désactivée uniquement pendant la décélération pour

02 OFF pendantla | réduire I'énergie régénérée vers le variateur en augmentant les

décélération | pertes du moteur. Cela permettra d'éviter une éventuelle erreur

causée par la régénération lors des décélérations.

Fonction de fonctionnement en économie d'énergie automatique

Cette fonction regle automatiquement la puissance de la sortie du variateur au minimum lors du
fonctionnement a vitesse constante. Cette fonction convient pour les charges aux caractéristiques
de couple réduit, comme les ventilateurs et pompes.

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
A085 Sélection du mode RUN | 00 - Fonctionnementnormal =~ 00 —
01 : Fonctionnement économie d'énergie
Réglage de précision/
A086 réponse d'économie 0a 100% 50 %
d'énergie

*Pour utiliser cette fonction, définissez la sélection de mode RUN (A085) sur 01. Vous pouvez définir
la réponse et la précision avec le réglage de précision/réponse d'économie d'énergie (A086).

*Contréle la puissance de sortie a un niveau comparativement faible. En cas de fluctuations rapides
comme une charge de chocs, le moteur peut caler entrainant une erreur de surintensité.

Code de paramétre Données Réponse Précision Effet d economie
d'énergie
0 Lente Elevée Faible
A086 ] ] i i
100 Rapide Faible Important
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Fonction d'accélération/décélération en 2 étapes

Cette fonction modifie le temps d'accélération/décélération lors de telles opérations.

Code‘de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
parameétre défaut
A092 Temps d'accélération 2 0,01 499,99 15,0 s
_ 100,0 2 999,9
A292 2nd temps d'accélération 2 | 1 000 a 3 000 15,0 s
A093 Temps de décélération 2 | 0,01 299,99 15,0 s
. 100,0 a2 999,9
A293 2nd temps de décélération 2 | 1 000 a 3 000 15,0 s
. . , s 00 : Commutée par l'entrée
A094 Sélection d'accélération/de multifonction 09 (2CH) 00 —
décélération en 2 étapes . . .
01 : Commutée par paramétre
X 2nde sélection 00 : Commutée par l'entrée
A294 d'accélération/de multifonction 09 (2CH) 00 —
décélération en 2 étapes | 01 : Commutée par paramétre
A095 Fréquence d’acceleratlon en 0,0 2 400 0.0 Hy
2 étapes
" A295 . _2nde fréquence 0,0 2400 0,0 Hz
d'accélération en 2 étapes
A096 Fréquence d(’a décélération 0,0 2 400 0.0 Hy
en 2 étapes
" A296 _ 2nde fréquence de 0,0 2400 0,0 Hz
décélération en 2 étapes

Parameétres connexes

F002, FO03, F202, F203, C001 a C005

* Pour passer au 2nd contréle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

*Le temps d'accélération/décélération peut étre commuté via la borne d'entrée multifonction ou
automatiquement a une fréquence arbitraire.
*Pour commuter avec une borne d'entrée multifonction, affectez-lui 09 (2CH).

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
Active le temps d'accélération/
T A ON i ;
09 2CH Accélération/décélération en decélération en 2 étapes.
2 étapes Désactive le temps d'accélération/
OFF e .
décélération en 2 étapes.
Paramétres connexes C001 a C005
Paramétres requis A094 =00

(Exemple 1) Lorsque A094/A294 est défini sur 00

FW

2CH

Fréquence :

de sortie

Accélération 1

F002/F202

<>

A092/A292 A093/A293 FO03/F203

 Accélération 2: Decélération 2

¢ Décélération 1

(Exemple 2) Lorsque A094/A294 est défini sur 01

FW

Accélération 2

1 A095/A295

! Accélérafion 1

Fréquence | /

de sortie !

F002/F202
<>

' Décélération 2

A096/A296

Décélération 1

<> <>
A092/A292 A093/A293 F003/F203
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Type d'accélération/décélération

Cette fonction est utilisée lorsqu'une accélération/décélération sans a-coups est nécessaire.

Code \de Nom de la fonction Données Regllage par Unité
paramétre défaut
Sélection du type 00 : Linéaire
A097 d'accélération 01: Courbeen S 00 o
Sélection du type 00 : Linéaire
A098 de décélération 01: Courbeen S 00 o

Le type d'accélération/décélération peut étre défini en fonction de chaque systéme.

Valeur définie
Code de
. 00 01
parametre
Linéaire Courbeen S
Q2 K
b= =
ST T 3
A097 3 3
. @ [}
(Accélération) g 3 g
=] ' >
8 : g
b s i
Temps Temps
Q2 K]
A098 8 §
s Ve . @
(Déceélération) 2 e
E] £l
g g
b &
Temps Temps
Descriotion Accélére/décélére linéairement avant d'atteindre | Aide a éviter I'écroulement du chargement sur
P la valeur de consigne de la fréquence de sortie. des convoyeurs ou machines de levage.

Fonction de réglage de la fréquence externe (Ol)

Code ‘de Nom de la fonction Données Regllage par Unité
paramétre défaut
A101 Fréquence de 0,00 & 400,0 0,0 Hz
démarrage Ol
A102 Fréquence finale Ol 0,00 a 400,0 0,0 Hz
A103 Ratio de démarrage Ol |0 a 100 0 %
A104 Ratio final Ol 0a100 100 %
A105 Sélection de 00 : Sélection de démarrage externe 01 o
démarrage Ol 01:0Hz
Parameétres connexes A005, A011 a A015, A016, A151 a A155, entrée AT

Pour chaque élément, reportez-vous a « Réglage de fréquence externe (tension/courant) » (page 4-11).
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Fonction d'opération de fréquence

Cette fonction effectue un calcul sur deux entrées et génere le résultat comme fréquence de sortie.

Code‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
A141 Parametre d'entrée A de | 00 : Console numérique (F001) 01
fréquence de fonctionnement | 01 : Console numérique -
(potentiometre FREQ)
Parameétre d'entrée B de | 02 : Entrée O
Al42 fréquence de fonctionnement | 03 : Entrée Ol 02 T
04 : Communication RS485
00 : Addition (A + B)
A143 Sélection d'opérateur 01 : Soustraction (A - B) 00 —
02 : Multiplication (A x B)
Paramétres connexes A001 =10

Les entrées O et Ol ne peuvent pas étre utilisées simultanément. Ne connectez pas les lignes de
signal des entrées O et Ol simultanément.

Console numérigue ———Q
Potentiometre FREQ ——O

Entrée A

Entrée Ol ——O
Communication ModBus ————OQ

Console numérigue ———Q
Potentiométre FREQ ——O

Entrée B{ Entrée 0 ———— O

Entrée O —O\O—

A14‘I A143

A A+B
A-B
AxB

Entrée Ol
Communication ModBus—o

A142

Fonction d'addition de fréquences

Cette fonction ajoute ou soustrait la fréquence constante définie dans A145 a/de la fréquence de
sortie. Sélectionnez addition ou soustraction dans A146.

Résultat
du calcul
Fréquence de sortie

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
paramétre défaut
A145 Resultat’de I'addition de 0,0 4 400,0 0.0 Hz
fréquences
00 : Ajoute la valeur A145 a la fréquence
Sens de l'addition de de sortie.
A146 fréquences 01 : Soustrait la valeur A145 de la 00 T
fréquence de sortie.

Affectez 50 a la borne d'entrée multifonction avec les paramétres C001 a C005 pour utiliser ces

fonctions.
Données Symbole | Nom de la fonction Etat Description
Effectue le calcul spécifié dans A146 avec la valeur définie
50 ADD Addition de ON dans A145etla fréguence d?finie dans A001, pour fournir
fréquences une nouvelle consigne de fréquence.
OFF | Contrdle normal
Parameétres connexes C001 a C005
Codes connexes A001, A002
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A001 | Source de la consigne de fréquence

Potentiometre FREQ

o

Bomier ——— ¢
Valeur réglée dans FO01 —O

+ @ Réglage de la fréquence de sortie

Communication ModBus —©

Sortie d'opération logique

S

A145 | Addition de fréquences O//C
— [ADD] :
Entrée multifonction
L

n <Groupe B : paramétres de fonction détaillés>

Fonctions

’ A146 |Sens de I'addition de fréquences

Reprise (redémarrage) en cas d'erreur/interruption momentanée de
I'alimentation

Cette fonction vous permet de déterminer I'opération exécutée en cas d'erreur causée par une
interruption momentanée de l'alimentation, une sous-tension, une surintensité ou une surtension.
Configurez la condition de reprise en fonction de votre systéme.

active

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglf':\ge par Unité
paramétre défaut
00 : Génere une alarme aprés une erreur.
01 : Redémarrage depuis 0 Hz & la reprise.
02 : Fait correspondre la fréquence a la reprise
b001 Sélection de reprise et démarre. 00 —
03 : Démarre la reprise par correspondance de
fréquence active et déclenche une erreur
apres l'arrét par décélération.
0,3a25,0
Durée d'interruption momentanée |Déclenche une erreur si l'interruption
b002 s . o . e . 1,0 s
de l'alimentation admissible |momentanée de l'alimentation est dans la plage
de temps définie. Sinon, redémarre.
b003 Temps d'attente de reprise 0.3a100,0 . o . 1,0 S
Temps entre la récupération et le redémarrage
Sélection d'erreur d'interruption 00 : Désactivée
b004 momentanée de l'alimentation/de ) o 00 —
: .. |01 :Activée
sous-tension pendant un arrét
Sélection du n?mbre dg reprises 00 : 16 fois
b005 en cas d'interruption ) . 00 —
i o . 01 : Pas de limite
momentanée de I'alimentation
Fréquence de démarrage pour |00 : Fréquence lors de l'interruption
b011 redémarrage par correspondance |01 : Fréquence max. 00 —
a la fréquence active 02 : Fréquence définie
Constante de taux de
b029 décélération pour redémarrage 0.1 43000,0 0.5 s
par correspondance de
fréquence active
Niveau de redémarrage par Courant
b030 correspondance de fréquence |0,2 x courant nominal a 2,0 x courant nominal nominal A

Paramétres connexes

C021, C026
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HBFonction de reprise en cas d'erreur

*Sélectionnez la fonction de reprise pendant le fonctionnement dans [b001] (01 ou 02). Si [b005]
est 00 (valeur par défaut), les opérations suivantes seront exécutées.

Lors d'une interruption momentanée de I'alimentation ou d'une sous-tension :
Redémarre 16 fois et déclenche une erreur a la 17éme fois.

En cas de surintensité ou de surtension :
Redémarre 3 fois respectivement et déclenche une erreur a la 4éme fois.

Les reprises sont comptées séparément pour les interruptions momentanées d'alimentation, les
sous-tensions, les surintensités et les surtensions. Par exemple, une erreur de surtension ne se
produira qu'aprés 3 reprises de surintensité et a la 4éme surtension, I'erreur surviendra. Pour les
interruptions momentanées d'alimentation et les sous-tensions, si [b005] est défini sur 01,
I'opération de reprise continuera jusqu'a la fin de I'état concerné.

*Vous pouvez sélectionner le fonctionnement en cas d'interruption momentanée de I'alimentation
ou de sous-tension pendant un arrét dans b004.

(Informations supplémentaires)

Démarrage par correspondance de fréquence : redémarre le moteur sans l'arréter aprés avoir fait

la correspondance avec la vitesse de rotation du moteur. (Si la commande RUN est définie sur la

console numérique (A002 = 2), le variateur s'arréte.)

+Ci-dessous vous pouvez trouver des histogrammes lorsque la fonction de reprise (b001 : 02) est
sélectionnée.

(Exemple 1) Durée de l'interruption momentanée d'alimentation ~ (Exemple 2) Durée de l'interruption momentanée d'alimentation

Alimentation

< Durée de l'interruption momentanée d'alimentation > Durée de l'interruption momentanée d'alimentation
admissible (b002) admissible (b002)

Alimentation

Sortie du variateur Sortie du variateur

; /Rot?tion lire . /Rotation libre
Vitesse de rota% ; Vitesse de rota%\
du moteur du moteur

Alarme

OFF

—

ch%zﬁ‘ a 10 {

Alarme ON

OFF

[t : durée de l'interruption momentanée d'alimentation/t1 : durée de l'interruption momentanée d'alimentation admissible (b002)/t2 : temps d'attente de reprise (b003)]

HMSélection d'alarme en cas d'interruption momentanée de I'alimentation/de sous-
tension pendant un arrét

«Utilisez b004 pour sélectionner si vous souhaitez activer une sortie d'alarme en cas d'interruption
momentanée de l'alimentation ou de sous-tension.

La sortie d'alarme est continue tant que I'alimentation de contrdle du variateur reste active.

Sortie d'alarme en cas d'interruption momentanée de I'alimentation ou de sous-tension pendant un

arrét (Exemples 3 et 4)

(Exemple 3) b004 : 00

Lorsque le variateur est arrété Lorsque le variateur fonctionne
Alimentation ON Alimentation ON ——
OFF OFF
c de RUN N C de RUN on
ommande OFF ommande OFF
Sortie du variateur Sortie du variateur
ON ON
Alarme Alarme OFF

(Exemple 4) b004 : 01

Lorsque le variateur est arrété Lorsque le variateur fonctionne
Alimentation ON___ Alimentation ON —

OFF

Commande RUN ON Commande RUN ©N
OFF. OFF

Sortie du variateur Sortie du variateur
Alarme ON Alarme ON

OFF
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Fonction thermique électronique

Cette fonction protege le moteur électroniquement contre les surchauffes.

*Elle cause une erreur de surcharge (E05) permettant de protéger le moteur d'une surchauffe par
un réglage tenant compte le courant nominal du moteur.

*Fournit les caractéristiques de protection les plus appropriées, en tenant compte du déclin de la
capacité de refroidissement moteur standard a une faible vitesse.

+Si vous définissez une valeur supérieure au courant nominal du moteur, faites attention aux
augmentations de température du moteur.

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
paramétre défaut
b012 Niveau thermique électronique 0,2 x courant nominal & 1,0 x courant Courant nominal| A
n "p212 2nd niveau thermique électronique nominal Courant nominal| A
Sélection des caractéristiques ] L N
b013 thermiques électroniques 00 : Caracttlar!st!ques de couple réduit 1 00 —
>nde sélection d terish 01 : Caractéristiques de couple constant
“b213 nde se ec'lon e,s carac'ens IquUés 102 - Caractéristiques de couple réduit 2 00 _
thermiques électroniques
Parametres connexes C021, C024

* Pour passer au 2nd contrdle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

Fonctions

HENiveau thermique électronique (niveau de protection du moteur)
(Exemple) JX-AB00O7
Courant nominal : 4,0 A
Plage de réglage : 0,8 34,0 A
Temps avant erreur (s)

Exemple ou le niveau thermique
électronique est b012 =50 A

‘ Courant moteur (A)
0 46 60 80 (ratiodu courant
(116%)(150%)(200%) nominal du variateur)

B Caractéristiques thermiques électroniques

*Les caractéristiques de fréquence sont multipliées par la valeur définie dans b012/212 ci-dessus.
*Plus la fréquence de sortie est basse, plus la capacité de refroidissement du ventilateur du moteur
sera faible.

Caractéristiques de couple réduit 1
*Multiplication par les caractéristiques de limite de temps définies dans b012/212 pour chaque
fréquence.

(Exemple) JX-ABO07 (courant nominal : 4,0 A), b012 = 4,00 (A),
Fréquence de sortie = 20 Hz

Niveau thermique électronique
Temps d'erreur (s)

60

Fréquence de sortie L Courant moteur (A)
0 5 20 60 du variateur (Hz) 37 48 6,4~ (ratio du courant nominal
(92,8%) (120%) (160%) du variateur)
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Caractéristiques de couple constant

*Ne sautez pas ce paramétrage lorsque vous utilisez un moteur a couple constant.
*Multiplication par les caractéristiques de limite de temps définies dans b012/212 pour chaque
fréquence.

(Exemple) JX-AB0OO7 (courant nominal : 4,0 A), b012 = 4,00 (A),
Fréquence de sortie = 2,5 Hz

Niveau thermique électronique
Temps d'erreur (s)

; 1 Courant moteur (A)
4, 5,32~ (ratio du courant nominal
0

0%)(133%) du variateur)

Caractéristiques de couple réduit 2
*Multiplication par les caractéristiques de limite de temps définies dans b012/212 pour chaque
fréquence.

(Exemple) JX-ABO07 (courant nominal : 4,0 A), b012 = 4,00 (A),
Fréquence de sortie = 40 Hz

Niveau thermique électronique
Temps avant erreur (s)

X1,0 4o
X0,8 |

3 60

L+ 1 > Fréquence de sortie 1 Courant moteur (A)
0 20 60 ™ du variateur (Hz) 0 416 54 7,2  (ratiodu courant nominal
3

(104%)(135%)(180%) du variateur)

Limite de surcharge/avertissement de surcharge

Cette fonction aide a prévenir une erreur de surintensité causée par des fluctuations de charge
rapides lors des accélérations ou du fonctionnement a vitesse constante.

Code \de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
b021 Sélection de limite de surcharge |00 : Désactivee 01 —
I m . 9 01 : Activée pendant I'accélération/le
. . . fonctionnement a vitesse constante
b221 2nde selection de limite de 02 : Activée pendant le fonctionnement a 01 —
surcharge .
vitesse constante
b022 Niveau de limite de surcharge 1,5 x cgurant A
. . . nominal
- — 0,1 x courant nominal a 1,5 x courant nominal
* 2nd niveau de limite de 1,5 x courant
b222 : A
surcharge nominal
b023 Paramétre de limite de surcharge|0,1 a 3 000,0 1,0 S
< — temps de décélération lorsque cette fonction
* 2nd parameétre de limite de ( N
b223 surcharge est en cours d'utilisation) 1,0 s
b028 Sélection de la source de limite 00 o
de surcharge 00 : Valeurs définies dans b022, b222
* 2nde sélection de la source |01 : Borne d'entrée O
b228 de limite de surcharge 00 o
Co41 Niveau d'avertissement 0,0 : Ne fonctionne pas. Courant
de surcharge 0,1 x courant nominal & 2,0 x courant nominal nominal A
" C241 2nd niveau d'avertissement  |(génere le signal OL lorsque le niveau Courant
de surcharge d'avertissement de surcharge est atteint.) nominal
Parameétres connexes C021, C026

* Pour passer au 2nd contrdle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).
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«Le variateur surveille le courant du moteur pendant les accélérations ou le fonctionnement a

vitesse constante. S'il atteint le niveau de limite d'avertissement, la fréquence de sortie est
diminuée automatiquement conformément au paramétre de limite de surcharge.

+Le niveau de limite de surcharge définit une valeur de courant pour que cette fonction soit exécutée.
+Lorsque cette fonction est exécutée, le temps d'accélération devient plus long que le temps défini.
» Sivous réglez le parameétre de limite de surcharge trop bas, une erreur de surtension peut se

produire a cause de I'énergie régénérée du moteur. Cela est causé par la décélération
automatique exécutée par cette fonction, méme au cours d'une accélération.

 Effectuez les réglages suivants si cette fonction s'exécute pendant une accélération et la

Fonctions

fréquence n'atteint pas la valeur cible.

*Augmentez le temps d'accélération.
*Augmentez I'augmentation de couple.
*Augmentez le niveau de limite de surcharge.
*Utilisez un variateur plus puissant.

Niveau de limite de surcharge

b022
Décélération définie par le
paramétre de limite de surcharge
Courant : :
de sortie } }
Fréquence max. : 3
A004/A204 : | i . -
' ; Fréquence de consigne
&\ﬁ FOO1
Fréquence / )

de sortie
du variateur ‘

*Vous pouvez changer le réglage du niveau dans la sélection de la source de limite de surcharge.

Si vous sélectionnez 00, les valeurs de b022 et b222 sont appliquées au niveau de limite de
surcharge. Si vous sélectionnez 01, I'entrée de tension analogique entre O et L est activée, et 10 V
correspondent a 150% du courant nominal.

Veuillez noter que vous ne pouvez sélectionner 01 que si la fonction PID est désactivée et que la
borne AT n'est pas utilisée.

BAvertissement de surcharge
+Si la charge est trop importante, cette fonction génére un signal d'avertissement de surcharge,

vous permettant de réajuster le niveau de surcharge.
Cela aide a prévenir les dommages meécaniques causeés par une surcharge dans les convoyeurs,
ou un arrét de la ligne causé par une erreur de surcharge du variateur.

+Affectez 03 (OL) a la borne de sortie multifonction 11 ou aux bornes de sortie relais.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Le courant de sortie du variateur a dépassé la
03 oL Avertissement de valeur définie dans C041.
surcharge OFF Le courant de sortie du variateur n'a pas atteint la
valeur définie dans C041.
Bornes de sortie disponibles 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALQ)
Paramétres requis C021, C026, C041
Code ‘de Nom de la fonction Données Regl:age par Unité
paramétre défaut
0,0 : Ne fonctionne pas.
Niveau 0,1 a courant nominal x 200% :
C041 d'avertissement de Génere le signal OL lorsque le Courant nominal A
surcharge courant de sortie atteint le niveau
d'avertissement de surcharge.
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Niveau de limite de surcharge
b022

Niveau d'avertissement
de surcharge
C041

Courant

de sortie

oL

Fonction de verrouillage logiciel

Utilisez cette fonction pour empécher I'écrasement des paramétres. Cela aide a prévenir
I'écrasement de données a cause d'une mauvaise utilisation.

Pour la sélection de verrouillage logiciel avec I'entrée de signal du bornier (b031 = 00 ou 01),
reportez-vous a la fonction de verrouillage logiciel de la section concernant les entrées
multifonctions dans « Réinitialisation » (page 4-50).

Code‘de Nom qe la Données Reglgge par Unité
paramétre fonction deéfaut
00 : Les données autres que b031 ne peuvent pas
étre modifiées si la borne SFT est activée (ON).
01 : Les données autres que b031 et le paramétre de
fréquence spécifiée ne peuvent pas étre
modifiées si la borne SFT est activée (ON).
Sélection de 02 : Les données autres que b031 ne peuvent pas
b031 verrouillage étre modifiées. 01 —
logiciel 03 : Les données autres que b031 et le paramétre de
fréquence spécifiée ne peuvent pas étre
modifiées.
10 : Les données autres que les paramétres
modifiables pendant le fonctionnement ne
peuvent pas étre modifiées.
Paramétres connexes Entrée SFT
Affectez 15 (SFT) a I'entrée multifonction souhaitée.
Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON L'écrasement n'est pas autorisé sauf pour les
15 SFT Verrouillage logiciel parametres specifiés.
OFF Dépend du réglage de b031.

Parameétres connexes

C001 & C005

Parameétres requis

b031 (verrouillage logiciel exclu)
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Fonction de continuité en cas d'interruption momentanée de
I'alimentation

Cette fonction provoque la décélération du variateur par un arrét contrélé pour éviter une erreur
ou un arrét par inertie en cas de déconnexion de l'alimentation ou d'interruption momentanée de

I'alimentation en cours de fonctionnement.

sous-tension

Fréquence
de sortie

b053 r

HMDescription du fonctionnement

A Sil'alimentation est déconnectée pendant le fonctionnement, que la fonction de continuité en cas
d'interruption momentanée de I'alimentation est activée (b050 = 01) et si la tension descend en
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dessous de la tension de redémarrage de la fonction de continuité en cas d'interruption

momentanée de I'alimentation (b051), la fréquence de sortie est diminuée d'un cran
conformément a la largeur de démarrage de décélération de continuité en cas d'interruption
momentanée de I'alimentation (b054). (La tension c.c. interne augmente a cause de I'énergie

régénératrice générée a ce moment la.)

Code‘de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
paramétre défaut
A . . s 00 : Désactivée
Sélection de la fonction de continuité en cas : L .
b050 - . 3 - . 01 : Activée (arrét) 00 —
d'interruption momentanée de I'alimentation ; . h
02 : Activée (redémarrage)
Tension de démarrage de la fonction de
b051 continuité en cas d'interruption momentanée |0,0 a 1 000 1,0 \Y
de l'alimentation
Niveau d'arrét de décélération de la fonction
b052 de continuité en cas d'interruption 0,0 a 1000 0,0 \Y
momentanée de l'alimentation
Temps de décélération de la fonction de 0,01 a 99,99
b053 continuité en cas d'interruption momentanée [100,0 a 999,9 1,00 s
de l'alimentation 1000 a 3 000
Largeur de démarrage de décélération de la
b054 fonction de continuité en cas d'interruption |{0,00 a 10,00 0,00 Hz
momentanée de I'alimentation
Alimentation OFF
LA B. . C__D
Tension c.c. | b052
interne b051
Niveau de

B Alors que la décélération continue conformément au temps de décélération de continuité en cas
d'interruption momentanée de I'alimentation (b053), la tension c.c. interne augmente, et une fois
que la tension atteint le niveau d'arrét de décélération de la fonction de continuité (b052), la

décélération s'arréte.

C Latension c.c. interne diminue car il n'y a pas d'alimentation pendant ce fonctionnement a

vitesse constante.

D La décélération reprend conformément a b053 aprés la diminution de la tension c.c. interne a
b051. Puis, aprés un nouveau passage par I'étape B, le moteur finit par s'arréter sans erreur.
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Si la tension c.c. interne est descendue en-dessous du niveau de sous-tension pendant I'exécution
de cette fonction, la sortie est coupée aprés une erreur de sous-tension et le moteur s'arréte par
inertie.

(Attention)

*Lorsque le niveau de décélération de la continuité en cas d'interruption momentanée de
I'alimentation (b052) est inférieur a la tension de démarrage de la fonction de continuité en cas
d'interruption momentanée d'alimentation (b051), le variateur exécute cette fonction en
augmentant b052 a b051 sans changement de paramétrage automatique.

«Cette fonction n'est pas réinitialisée avant d'étre terminée. Pour faire fonctionner le variateur aprés
le retour de l'alimentation pendant I'exécution de cette fonction, entrez la commande RUN aprés
avoir entré la commande STOP lorsque le variateur est arrété.

Fonction de contréle des surtensions pendant la décélération

Cette fonction permet d'éviter une erreur de surtension lors de la décélération. Veuillez noter que
le temps de décélération réel peut étre plus long que la valeur définie. Cette fonction maintient
automatiquement la tension c.c. au niveau défini pendant les décélérations. Le but de cette fonction
est le méme que la fonction d'arrét LAD en cas de surtension, décrite dans b130 et b131.
Cependant, ces fonctions ont des caractéristiques de décélération différentes et vous pouvez
sélectionner la fonction la plus adaptée a votre systéme.

Code \de Nom de la fonction Données Reglfage par Unité
paramétre défaut
b055 Gain propo.rtlonnel de protecjuo’n ’con.tre 02450 0.2 .
les surtensions pendant la décélération
b056 Temps |n.tegral de protecthn 'cc?ntr.e les 0,0 2 150,0 0,2 s
surtensions pendant la décélération
Sélection de la fonction de protection s -
) 00 : Désactivée
b133 contre les surtensions pendant ) - 00 —
SV 01 : Activée
la décélération
b134 Paramétre de niveau de protection contre | Modéles 200 V : 330 a 395 380/ Vv
les surtensions pendant la décélération | Modéles 400 V : 660 a 790 760

Tension c.c.
interne

Niveau défini (B134)

Fréquence
de sortie

t

Normal | Protection contre les surtensions pendant la décélération
1

Lorsque cette fonction est activée, le contréle PI fonctionne pour maintenir la tension c.c. interne
constante.

*Bien qu'une réponse plus rapide soit attendue avec un gain proportionnel plus important,
le contréle peut devenir divergent et peut entrainer une erreur.

*La réponse est aussi plus rapide avec un temps intégral plus court, mais s'il est trop court, cela
peut aussi entrainer une erreur.

4-37

sSuoI}ouo



Fonctions

4-2 Mode Fonction

Fonction d'arrét LAD en cas de surtension

Cette fonction aide a éviter une erreur de surtension causée par I'énergie régénératrice du moteur
en cas de décélération. Veuillez noter que le temps de décélération réel peut étre plus long que la
valeur définie. Si la tension c.c. dépasse le niveau défini, le variateur arréte la décélération. Le but
de cette fonction est le méme que la fonction de contréle des surtensions pendant la décélération,
décrite dans b055 et b056. Cependant, ces fonctions ont des caractéristiques de décélération
différentes et vous pouvez sélectionner la fonction la plus adaptée a votre systéme.

. ,de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
Fonction d'arrét LAD en cas 00 : Désactivée
b130 . ) ., 00 —
de surtension 01 : Activée
Parameétre du niveau de la fonction | Modéles 200 V : 330 a 395
b131 d'arrét LAD en cas de surtension Modeles 400 V : 660 a 790 380/760 v
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*Sélectionnez l'activation ou la désactivation de cette fonction avec b130.

+Définissez le niveau de la fonction d'arrét LAD en cas de surtension dans b131.

*Latension c.c. du circuit principal augmente a cause de I'énergie régénératrice du moteur lors des
décélérations. Lorsque la fonction d'arrét LAD en cas de surtension est activée (b130 : 01), le
variateur arréte la décélération temporairement une fois que la tension c.c. du circuit principal a
atteint le niveau de la fonction d'arrét LAD en cas de surtension, qui est inférieur au niveau de
surtension. La décélération reprend si le niveau de tension descend en-dessous du niveau de la
fonction d'arrét LAD en cas de surtension.

+Si la fonction d'arrét LAD en cas de surtension est activée (b130 : 01), le temps de décélération
réel peut devenir plus long que le temps programmé (FO03/F203).

«Cette fonction n'a pas pour but de maintenir constant le niveau de tension c.c. du circuit principal.
Une erreur de surtension peut donc se produire si la tension c.c. du circuit principal augmente
rapidement a cause d'une décélération rapide.

Tension c.c. interne

Niveau de surtension

Niveau de protection
contre les surtensions
pendant la décélération

Temps
Fréquence de sortie

) Décélératipn suspendue
Décélération démarrée \———

A

Décélération suspendue

\ Temps
Décélération redémarrée
+La fluctuation de la tension c.c. interne est plus grande avec cette fonction qu'avec la fonction de
contréle des surtensions pendant la décélération, décrite dans b055, b056, b133 et b134. Ces
fonctions ont pour but d'éviter les surtensions lors des décélérations, et vous pouvez sélectionner
la fonction la plus adaptée a votre systéme.
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Fréquence de démarrage

Définit la fréquence a laquelle démarrer la sortie du variateur lorsque le signal RUN passe sur ON.

Code fje Nom de la fonction Données Regl’age par Unité
paramétre défaut
b082 Fréquence de démarrage | 0,5a 9,9 1,5 Hz

+Cette valeur est utilisée principalement pour ajuster le couple de démarrage.
+Si la fréquence de démarrage est élevée, le courant de démarrage augmente. Le courant peut

FW Q

Fréquence
de sortie

b082

Tension
de sortie

o

donc dépasser la limite de surcharge et entrainer une erreur de surintensité.
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Fréquence de découpage

Vous pouvez modifier la sortie de la fréquence de découpage de la forme d'onde MLI du variateur.

Code de parameétre

Nom de la fonction

Données

Réglage par défaut

Unité

b083

Fréquence de découpage

2,0a12,0

3,0

kHz

*Avec une fréquence de découpage élevée, vous pouvez réduire les bruits métalliques provenant
du moteur. Cependant, cela risque d'augmenter les parasites électriques ou le courant de fuite du
variateur.

*Le réglage de la fréquence de découpage aide aussi a éviter la résonance du moteur ou mécanique.

+Si vous souhaitez augmenter la fréquence de découpage, réduisez le courant de sortie (ou
diminuez le courant nominal) comme dans les courbes ci-dessous.

(1) Température ambiante 40°C

- Modéles 200V _-0,242,2 - 5,5/7,5 kW

T 100% <

£ \

o

c

€ 95% N

[

5 >~

3 3,7 kW

32 90%

N

£ 85%

o

172}

(9]

hel

2 80%

(]

5

o

O 75% 1 1 1 1 1
2 4 6 8 10 12

Fréquence de découpage [kHz]

(2) Température ambiante 50°C

100%
95%
90%
85%
80%
75%
70%
65%

Courant de sortie (% du courant nominal)

60%
2

Modéles 200 V /0,2/0,4/2,2/5,5 kW

1,5 kW

"
\( 7,5 kW -

\\ ‘\

N
0,75(kW

AN

N\

3,7 kW

N

4 6 8 10 12
Fréquence de découpage [kHz]

(3) Installation cote a cote (température ambiante :
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Modéles 200 V /0,2 a22-55/7,5kW

3 100%

£

5

< 95%

=

g

3 90%

t 3,7 kW

©

< 85%

Y

5 80%

[}

©

2 75%

]

>3

o

O 70% 1 1 1 1 1
2 4 6 8 10 12

Fréquence de découpage [kHz]

Courant de sortie (% du courant nominal)

)

ina

Modeles 400V 0,4 42,2 -55/7,5 kW
100%
95% \
90%
3,7 kW /\

85%
80%
75% 1 I 1 1 1

2 4 6 8 10 12

100%

Fréquence de découpage [kHz]

Modeles 400 V L 5,6 kW

5 osu N\ 04 &1,575kW
c ° ‘
& 909 4 NN
S 90% XS
=}
8 / N
© 85%
3 2.2 kW
2 80%
Q9 3,7 kW
T 75% \\<
(2]
[} o, \
8 70% ~
€ \
g€ 65% -
o
O 60% | | | | |
2 4 6 8 10 12
Fréquence de découpage [kHz]
40°C)

. 0,4a22kwW
= 100% Modeéles 400 V _55kW
© (]
£ NN
£ \

o o N \&

c 95% S
g R
3 90% !

o 7,5 kW

=}

< 85%

*

o \\

S 80%

7] /\
3 3,7 KW \
€ 75% 2

©

5

S 70% 1 1 1 1 1

2 4 6 8 10 12

Fréquence de découpage [kHz]
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Initialisation des parametres

Vous pouvez initialiser les valeurs que vous avez modifiées et revenir aux valeurs par défaut, ou

effacer les enregistrements d'erreurs.
Veuillez noter que cela ne modifie pas les valeurs de temps de fonctionnement total ni de temps

total passé sous tension.

Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
00 : Efface la surveillance d'erreur.
b084 Sélection d'initialisation | 01 - Initialise les données. 00 —
02 : Efface la surveillance d'erreur et
initialise les données.
b085 Sélection des parametres |, . \o bag modifier. 00 —
d'initialisation

Les affectations des bornes d'entrées/sorties multifonctions sont aussi initialisées avec cette
fonction. Pour éviter tout fonctionnement inopiné, n'oubliez pas de réexaminer le cablage.
Reportez-vous a la page 3-5 pour plus d'informations sur le processus d'initialisation.

Coefficient de conversion de fréquence

Cette fonction affiche la valeur de conversion obtenue en multipliant la fréquence de sortie du
variateur par le coefficient défini dans [b086]. Ceci permet d'afficher une valeur physique réelle sur

I'affichage.
Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
b086 Coefficient 'de conversion 012999 10 o
de fréquence

Parameétres connexes doo7

Valeur affichée [d007] = « fréquence de sortie [d001] » x « coefficient de conversion de fréquence
[b086] »
Reportez-vous a la page 4-3 pour plus d'informations.

Sélection de la touche STOP

Vous pouvez sélectionner de pouvoir activer la touche STOP depuis la console numérique, méme
si la commande RUN est contrblée par le bornier.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité

Sélection de la touche 00 : Activée

STOP 01 : Désactivée 00 o

b087

+La fonction de réinitialisation des erreurs de la touche STOP/RESET dépend de ce réglage.

Arrét par inertie

Cette fonction passe le moteur en roue libre en coupant la sortie du variateur. Vous pouvez aussi
sélectionner un fonctionnement lorsque I'entrée d'arrét par inertie est réinitialisée, et sélectionner la
méthode d'arrét, arrét par décélération ou arrét par inertie.

COde‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
parameétre défaut
00 : Démarrage 0 Hz
Sélection de l'arrét 01 : Redémarrage par
b088 L ) 00 —
par inertie correspondance de fréquence
active
b091 Sélection de l'arrét 00 : Decelération — Arrét 00 —
01 : Arrét par inertie
b003 Temps d'attente de reprise | 0,3 a 100 1,0 s
Parameétres connexes C001 a C005, b003
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Affectez 11 (FRS) a I'entrée multifonction souhaitée.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
Fait passer le moteur en roue libre en coupant la

ON , ;
1M FRS Arrét par inertie sortie du variateur.
OFF Le moteur fonctionne normalement.
Parameétres connexes C001 a C005

« Cette fonction est utile lorsque vous arrétez le moteur avec un frein mécanique, électromagnétique
par exemple. Veuillez noter qu'une erreur de surintensité peut se produire si le frein mécanique
force I'arrét du moteur alors que la sortie du variateur n'est pas coupée.

*Exécute un arrét par inertie (FRS) tant que la borne FRS est sur ON.

*Lorsque la borne FRS passe sur OFF, le moteur redémarre apres I'écoulement du temps d'attente
de reprise b003.

Si la sélection de commande RUN A002 est définie sur 01 (bornier), le moteur ne redémarre que
si la borne FW est sur ON, méme en roue libre.

*Vous pouvez sélectionner le mode de sortie du variateur pour un redémarrage via la sélection de
I'arrét par inertie b088 (démarrage 0 Hz ou redémarrage par correspondance de fréquence active).
(Exemples 1, 2)

2 *Le paramétrage de cette fonction s'applique aussi a la sélection d'arrét b091.
.‘g (Exemple 1) Démarrage 0 Hz (Exemple 2) Redémarrage par correspondance
[3) de fréquence active
E; FW Fw
LL
FRS [ ] FRS []

o : P Rotation li
Rotation ' Démarrage 0 Hz : ' otation libre

libre : ‘ | /
Vitesse de rotation : / )j/:}enig?eﬂf rotation ¢ =
du moteur ! o Z
0 ‘b003‘
<>

Démarrage par
* Démarre a 0 Hz quelle que soit la vitesse de correspondance

: ' de fréquence active
rotation du moteur. Le temps d'attente de . -
reprise est ignoré. * Lorsque la borne FRS est désactivée, la

« Une erreur de surintensité peut se produire en correspondance avec la fréquence du moteur est

cas de démarrage a une vitesse moteur élevée. effec;uee etle redemarragg par corresporjdance
de fréquence active est exécuté sans arréter le

moteur. En cas d'erreur de surintensité,
augmentez le temps d'attente de reprise.

Sélection de I'affichage de I'unité principale

Vous pouvez sélectionner quels éléments afficher sur I'affichage principal lorsque les
communications ModBus ou la console numérique sont connectés avec le connecteur de
communication du variateur.

Code de Nom de la fonction Données Reglage par

paramétre défaut Unite

01 : Surveillance de la fréquence de sortie
02 : Surveillance du courant de sortie

03 : Surveillance du sens de rotation

04 : Surveillance de la valeur de rétroaction PID 01 —
05 : Surveillance des entrées multifonctions

06 : Surveillance des sorties multifonctions

07 : Surveillance de la conversion de fréquence

Sélection de I'affichage

b089 de surveillance

*Activée lorsque le variateur est alimenté si :
C070 est défini sur 02 (console numérique), le sélecteur de mode S7 est sur OPE (console
numeérique) et une console 3G3AX-OP01 est connectée ;
C070 est défini sur 03 (ModBus), le sélecteur de mode S7 est sur 485 (ModBus RS485) et les
communications ModBus sont activées.

*Avec cette fonction activée, les touches autres que la touche STOP/RESET et le potentiométre
FREQ de la console numérique sont désactivées.

*En cas d'erreur, le code d'erreur de EO1 a E60 s'affiche.

Reportez-vous aussi a « Surveillance de la fréquence de sortie (aprés conversion) [d007] » (page 4-3).
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Controle du ventilateur de refroidissement

«Utilisé pour faire fonctionner le ventilateur de refroidissement intégré au variateur en permanence,
uniquement lorsque le variateur fonctionne ou lorsque la température des ailettes est trop élevée.
Cette fonction ne s'applique qu'aux modéles de variateurs avec ventilateur intégré.

Code de paramétre

Nom de la fonction

Données

Réglage par défaut

Unité

b092

Controle du ventilateur
de refroidissement

00 : Toujours sur ON

01 : ON pendant le fonctionnement

02 : Dépend de la température des
ailettes.

01

*Veuillez noter que le ventilateur continue a tourner 5 minutes aprés la mise sous tension et aprés
I'arrét du fonctionnement.

Fonction de suppression des surintensités
+Cette fonction supprime les surintensités causées par une forte augmentation du courant lors des

accélérations rapides.
»Sélectionnez l'activation ou la désactivation de cette fonction avec b140.
«Cette fonction ne s'exécute pas lors des décélérations.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
Fonction de suppression | 00 : Désactivée
b140 . " . 01 —
des surintensités 01 : Activée
Fréquence | pasirée """
de sortie
Accélération réelle aprés
/ la suppression
Temps
Courant
de sortie
Niveau de
suppression
(environ 160% de
la valeur nominale)
Temps

Fonction de réduction automatique de la fréquence de découpage

Cette fonction diminue automatiquement la fréquence de découpage définie lorsque la température
du semi-conducteur a l'intérieur du variateur devient trop élevée.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
Réduction automatique de la | 00 : Désactivée
b150 ; . e 00 —
fréquence de découpage 01 : Activée

*Lorsque cette fonction est activée, le bruit mécanique du moteur peut changer a cause du
changement automatique de la fréquence de découpage.

Fonction RDY (prét)

Cette fonction prépare la sortie du variateur pour pouvoir faire tourner le moteur immeédiatement
apres l'entrée de la commande RUN. Lorsque cette fonction est activée et que le signal RDY est
envoyeé a la borne d'entrée multifonction, une tension élevée est appliquée aux bornes U, V et W
du bornier du circuit principal, cela méme si le moteur est arrété et que la commande RUN est
désactivée. Ne touchez pas le bornier du circuit principal.

Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
b151 Sélection de la fonction « prét » 00 Désactivée 00 —
01 : Activée

4-43

sSuoI}ouo



Fonctions

4-2 Mode Fonction

Affectez 52 (RDY) a I'entrée multifonction souhaitée

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Le variateur est prét.
52 RDY Fonction « prét » .
OFF Etat d'arrét normal
Paramétres connexes C001 a C005

*L'entrée de ce signal permet de diminuer le temps s'écoulant entre I'entrée de la commande RUN
et le démarrage du fonctionnement. En fonctionnement normal, ce temps est d'environ 20 ms. Le
raccourcissement de ce temps avec cette fonction dépend de différents parametres.

<Groupe C : fonctions des bornes multifonctions>

Le JX dispose de cing bornes d'entrée [1], [2], [3], [4] et [5], d'une borne de sortie collecteur ouvert
[11], de deux bornes de sortie relais [AL2] et [AL1] (contacts SPDT), et d'une borne de sortie
analogique [AM].

Sélection des entrées multifonctions

4-44

Les cing bornes d'entrée [1], [2], [3], [4] et [5] fonctionnent comme des bornes d'entrées
multifonctions, dont les fonctions peuvent étre modifiées via leur réaffectation. 31 fonctions peuvent
étre affectées a ces bornes.

Vous pouvez commuter la logique d'entrée entre NPN et PNP, et les spécifications des contacts

entre NO et NF. (NO [normalement ouvert] est le réglage par défaut.)

*La borne a laquelle est affectée I'entrée réinitialisation est forcément NO.

*La borne d'entrée multifonction 3 est aussi utilisée pour I'entrée d'arrét d'urgence. Avec le
commutateur DIP S8 du circuit de contréle défini sur ON, I'entrée d'arrét d'urgence est affectée a
S3. Siun signal est transmis au niveau la borne 3, la sortie est désactivée et une erreur se produit,
non via le logiciel mais uniquement via le matériel.

Vous ne pouvez pas affecter une méme fonction a deux bornes d'entrée multifonction. Si vous
essayez d'affecter la méme fonction a deux bornes par erreur, la borne a laquelle vous avez
affecté la fonction en dernier a priorité. Les données de I'autre borne sont définies sur 255, et la
fonction de la borne est désactivée.

*PTC ne peut étre affectée qu'a la borne d'entrée [5].

*Code de parametre C001 a C005 correspondent aux bornes d'entrée [1] a [5] respectivement.

Ce tableau présente toutes les fonctions pouvant étre affectées aux entrées multifonctions.

Données | Description | Fonction Page
00 FW Commande rotation avant -

01 RV Commande rotation arriére -

02 CF1 Réglage de vitesse a étapes multiples binaire 1

03 CF2 Réglage de vitesse a étapes multiples binaire 2 412
04 CF3 Réglage de vitesse a étapes multiples binaire 3

05 CF4 Réglage de vitesse a étapes multiples binaire 4

06 JG Fonctionnement pas a pas 4-14
07 DB Freinage par injection c.c. externe 4-17
08 SET Sélection du 2nd contrble 4-47
09 2CH Accélération/décélération en 2 étapes 4-27
11 FRS Arrét par inertie 4-41
12 EXT Erreur externe 4-49
13 USP Prévention de redémarrage aprées restauration de I'alimentation | 4-50
15 SFT Verrouillage logiciel 4-35
16 AT Commutation d'entrée analogique 4-10
18 RS Réinitialisation 4-50
19 PTC Entrée de thermistance 4-51
20 STA Démarrage 3 fils 4-52
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Données | Description | Fonction Page
21 STP Arrét 3 fils 452
22 F/R Rotation avant/arriere 3 fils
23 PID PID activé/désactivé 422
24 PIDC Réinitialisation de la valeur intégrale du PID
27 UP Fonction UP/DWN (haut/bas) accélérée
28 DWN Fonction UP/DWN (haut/bas) décélérée 4-53
29 ubC Effacement des données de la fonction UP/DWN (haut/bas)
31 OPE Utilisation forcée de la console numérique 4-54
50 ADD Addition de fréquences 4-29
51 F-TM Utilisation forcée du bornier 4-54
52 RDY Fonction « prét » 4-43
53 SP-SET Sélection de la 2nde fonction spéciale 4-47
64 EMR Arrét d'urgence 4-46
255 Sans Entrée numérique non utilisée -
fonction
. ‘de Nom de la fonction Données Regl'age par Unité
paramétre défaut
C001 Selectlgn de'l entrée
multifonction 1 00 o
*2nde sélection de l'entrée
C201 . .
multifonction 1
C002 Selectlgn de'l entrée
multifonction 2 01
*2nde sélection de I'entrée o
C202 . .
multifonction 2
C003 Sélection de l'entrée
multifonction 3 Reportez-vous au tableau ci-dessus pour 18 o
*2nde sélection de I'entrée | connaitre les paramétrages disponibles.
C203 . .
multifonction 3
C004 Selectlgn de.l entrée
multifonction 4 12
*2nde sélection de I'entrée o
C204 . .
multifonction 4
C005 Selectlgn de.l entrée
multifonction 5 02
*2nde sélection de l'entrée T
C205 . .
multifonction 5
Sélection du fonctionnement
co11 de I'entrée multifonction 1 00 NO 00 o
Sélection du fonctionnement 01:NF
C012 : By . . 00 —
de I'entrée multifonction 2
— - » Contact NO : « ON » lorsque le contact est
Sélection du fonctionnement X
C013 \ . . . fermé, « OFF » lorsque le contact est ouvert. 00 —
de I'entrée multifonction 3 .
Séleciion du foncii N » Contact NF : « ON » lorsque le contact est
C014 zeﬁ lon X u onlclflonr}emedfn ouvert. « OFF » lorsque le contact est fermé. 00 —
’e gntree multi 9”0 lon * Pour la borne RS, vous ne pouvez utiliser
Co15 Sélection ’du fongtlonnfament que le contact NO. 00 L
de I'entrée multifonction 5

* Pour passer au 2nd contrdle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

Remarque 1 : la borne a laquelle 18 (RS) est affecté aura automatiquement des spécifications de
contact NO.

Remarque 2 : 19 (PTC) ne peut étre affecté qu'a I'entrée multifonction 5 (C005).
Remarque 3 : 64 (EMR) est configuré de force via le commutateur S8, et non via les paramétres.
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Fonction d'entrée

B Sélection du mode

d'arrét d'urgence

d'arrét d'urgence

Pour sélectionner le mode d'arrét d'urgence dans le JX, utilisez le commutateur S8 situé du cété
droit derriére le capot avant.

[Remarques]

Commutateur S8

/(cété droit)
il

[o[o]o] [elofe[ofo[o[o]o]olololo[o[ofo]

9 n

Faites attention lorsque vous activez/désactivez le commutateur DIP S8 du circuit de contrdle, car
cela change automatiquement I'affectation des fonctions du bornier.

Remarque 1 :
Remarque 2 :

Remarque 3 :

cette fonction n'isole pas électriquement le moteur. Utilisez un disjoncteur comme

un contacteur dans le cablage du moteur si nécessaire.

cette fonction n'empéche pas un fonctionnement erroné du contréle de processus du

variateur ou de la fonction d'application.

les sorties numériques (sorties relais et collecteur ouvert) du variateur ne sont pas
considérées comme les signaux de sécurité mentionnés ici. Lorsque vous utilisez un
circuit de contrdle de sécurité comme décrit ici, utilisez le signal de sortie d'un relais
de sécurité déclenché extérieurement.

BExemple de cablage

Exemple
de cablage
R(+) A1 R R/L1 u/m
T¢) A2 s S/L2 VIT2 M
S13 T TIL3 WIT3
Arrét 1
durgence A | & S ;
¢ . S22 / e
E 812 )
S11 ~—13 P24
s4 — [ 7 —
Run/Stop I'"I - v [ PCS S8=0ON
L_ L 24 | L |
S12 = —
— | 1|
| 2 |
Dispositif de commutation 3 |EMR
de sécurité L~ 4 [RS
5

Variateur

S13: le bouton d'arrét d'urgence permet au variateur d'entrer en mode « arrét d'urgence »
(ou mode d'arrét par inertie).

S14 : bouton

Run/Stop

*Le circuit d'arrét d'urgence est surveillé avec un relais de sécurité déclenché extérieurement.
*Un relais de sécurité peut étre utilisé pour plusieurs variateurs.
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L'entrée d'EMR a l'entrée numérique permet au moteur d'entrer en mode « arrét d'urgence »

(ou mode d'arrét par inertie).

Ce mode continue tant quU'EMR est sur ON ou jusqu'a I'entrée d'un signal de réinitialisation.

Pour utiliser le variateur pour contrdler un frein mécanique (utilisé dans les grues, etc.), vous devez
connecter en série la sortie de sécurité du relais de sécurité externe au circuit de contréle du frein.

Remarque 1 : pour les lignes de signaux du relais de sécurité et de I'entrée d'arrét d'urgence,
utilisez des cables coaxiaux blindés de 2,8 mm ou moins de diamétre et de 2 m ou
moins de longueur. Le blindage doit étre connecté a la masse.

Remarque 2 : toutes les parties inductrices comme le relais et le contacteur doivent disposer de

circuits de protection contre les surtensions.

Si le commutateur DIP S8 est sur ON, I'entrée multifonction 3 est automatiquement affectée a la
borne d'entrée EMR de signal d'arrét d'urgence, et 4 a la borne d'entrée de signal de réinitialisation.
Dans ce cas, EMR est automatiquement affecté au code fonction C003, et RS (réinitialisation) a
C004, et vous ne pouvez pas changer manuellement ces parameétres. Le tableau suivant montre le
réglage du commutateur DIP S8 et I'affectation des entrées multifonctions.

N° de borne d'entrée Commutateur d'arrét d'urgence S8
multifonction _ S8=OFF S8 = OFF — ON S8 = ON —> OFF
(réglage par défaut)
Etat 1 2 3
1 FW FW FW
2 RV RV RV
EMR*
3 CF1 (uniquement pour l'arrét | Aucune fonction affectée
d'urgence)
RS*
4 CF2 (uniqguement pour la RS
réinitialisation de I'arrét | (réinitialisation normale)
d'urgence)
(aussi utilisg pour PTC) RS Aucune fonction affectée | Aucune fonction affectée

En résumé, lorsque le commutateur DIP S8 passe sur ON, la borne d'entrée 5 passe

automatiquement en mode « aucune fonction affectée ». Pour affecter une fonction a la borne 5

avec ce réglage, utilisez le mode fonction.

Si le commutateur DIP S8 passe sur OFF plus tard, la borne d'entrée 3 passe en mode « aucune

fonction affectée ». Pour affecter une fonction, utilisez le mode fonction.

Vous ne pouvez réinitialiser I'état d'arrét d'urgence qu'avec la borne d'entrée dédiée (la borne 4

dans le tableau ci-dessus). Le bouton STOP/RESET de la console numérique ne peut pas étre

utilisé pour réinitialiser un arrét d'urgence.

* Lorsque le commutateur DIP S8 est sur ON, la fonction EMR est automatiquement configurée en
contact NF, et la fonction RS en contact NO. (Les paramétres C013 et C014 sont ignorés.)

2nde fonction de contrdle et 2nde fonction spéciale

Ces fonctions sont utilisées pour passer d'un type de moteur a l'autre ou pour utiliser un jeu de
paramétres supplémentaires.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Active les parameétres du 2nd moteur.
08 SET 2nd contrdle
OFF | Désactive les paramétres du 2nd moteur.
ON Active les paramétres pour le 2nd moteur spécial.
53 SP-SET | 2nde fonction spéciale
OFF | Désactive les parameétres pour le 2nd moteur spécial.
Parameétres connexes C001 a C005
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4-48

*En affectant 08 (SET) ou 53 (SP-SET) a I'entrée multifonction souhaitée puis en activant/
désactivant la borne SET ou SP-SET, vous pouvez contrbéler deux moteurs différents.

*Passez a la 2nde fonction de contrdle avec la borne SET aprés avoir coupé la commande RUN et

la sortie du variateur.
*Vous pouvez passer a la 2nde fonction de contréle avec la borne SP-SET en cours de

fonctionnement.

U1
VIT2 |
WIT3

Variateur

SET
/SP-SET

L

*Pour afficher et définir chacun des paramétres du 2nd contréle (paramétres n° 200 et plus),
affectez SET et SP-SET.
*Les parametres qu'il est possible de changer en cours de fonctionnement sont les suivants :

. ) Sélection
Code de parametre Nom de la fonction
SET SP-SET
F002/F202 Temps d'accélération 1 Oui Oui
FO003/F203 Temps de décélération 1 Oui Oui
A001/A201 Sélection de la fréquence de référence Non Oui
A002/A202 Sélection de la commande RUN Non Oui
A003/A203 Fréquence de base Non Oui
A004/A204 Fréquence maximale Non Oui
A020/A220 Référence de vitesse a étapes multiples 0 Qui Oui
A041/A241 Sélection d'augmentation de couple Non Qui
A042/A242 Tension d'augmentation de couple manuelle Oui Oui
A043/A243 Fréquence d'augmentation de couple manuelle Oui Oui
A044/A244 Sélection de caractéristique V/f Non Oui
A045/A245 Gain de tension de sortie Non Oui
A061/A261 Limite supérieure de fréquence Oui Oui
A062/A262 Limite inférieure de fréquence Oui Oui
A092/A292 Temps d'accélération 2 Oui Oui
A093/A293 Temps de décélération 2 Oui Oui
A094/A294 Sélection d'accélération/de décélération en 2 étapes Oui Oui
A095/A295 Fréquence d'accélération en 2 étapes Oui Oui
A096/A296 Fréquence de décélération en 2 étapes Oui Oui
b012/b212 Niveau thermique électronique Non Oui
b013/b213 Z‘e;lft(r:;isir:‘g:: caractéristiques thermiques Non Oui
b021/b221 Sélection de limite de surcharge Non Oui
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R . Sélection
Code de parametre Nom de la fonction
SET SP-SET
b022/b222 Niveau de limite de surcharge Non Oui
b023/b223 Parameétre de limite de surcharge Non Oui
b028/b228 Sélection de la source de limite de surcharge Non Oui
CC::(;(())TI 2%%%55/ Sélection des entrées multifonctions 1 a 5 Non Oui
C041/C241 Niveau d'avertissement de surcharge Non Oui
HO003/H203 Sélection de la puissance moteur Non Oui
H004/H204 Sélection du nombre de pdles du moteur Non Oui
HO006/H206 Parametre de stabilisation Non Oui

«ll n'y a pas d'indication des 2ndes fonctions de contrdle sur l'affichage. Vous pouvez voir quelle
fonction est activée en vérifiant si la borne est sur ON ou sur OFF.
*Le passage au 2nd contréle avec SET pendant le fonctionnement ne fonctionnera pas, il faut
attendre I'arrét du variateur.

Erreur externe

Utilisez cette fonction pour déclencher une erreur du variateur en fonction des différentes conditions

d'un systéme périphérique.
Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Fait passer le moteur en roue libre en coupant la
12 EXT Erreur externe sortie du variateur.
OFF Le moteur fonctionne normalement.
Paramétres connexes C001 a C005

*Lorsque la borne EXT est sur ON, E12 s'affiche et le variateur passe en mode erreur pour arréter

toute sortie.

Affectez 12 (EXT) a I'entrée multifonction souhaitée.

Commandes RUN

FW et RV

| L

Borne EXT

Vitesse de rotation

du moteur

' / Rotation libre

Borne RS

Borne de sortie

1
1 :

d'alarme
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Fonction de prévention de redémarrage aprés restauration de
I'alimentation

Pour des raisons de sécurité, cette fonction cause une erreur USP (E13) lorsque la commande
RUN (FW/RV) du bornier de controle est sur ON, dans I'une des conditions suivantes :

* Lorsque le variateur est mis sous tension.
* Aprés la réinitialisation d'une erreur de sous-tension.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Ne démarre pas le variateur sila commande RUN
est entrée alors que le systéme est sous tension.
13 USP Fonction USP
OFF Démarre le variateur si la commande RUN est
entrée lors de la mise sous tension.
Paramétres connexes C001 a C005

*Vous pouvez réinitialiser une erreur USP en désactivant la commande RUN (exemple 1) ou en
réinitialisant le variateur.

Le variateur démarre immédiatement apres la réinitialisation d'une erreur sila commande RUN est
toujours activée. (Exemple 2)

*Pour revenir au fonctionnement normal aprés une erreur USP, coupez I'alimentation, désactivez
la commande RUN, mettez le variateur sous tension puis entrez a nouveau la commande RUN.
(Exemple 3)

+ Affectez 13 (USP) a I'entrée multifonction souhaitée.

*Les histogrammes suivants montrent le fonctionnement de cette fonction.

(Exemple 1) (Exemple 2) (Exemple 3)
Alimentation Alimentation Alimentation
Fw | S W

usP ! usp — usP T

RS | } RS | M RS | | ‘
Alarme Alarme Alarme

Fréquence Fréquence Fréquence /_

de sortie de sortie de sortie

Réinitialisation

Cette fonction réinitialise une erreur du variateur.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description

Coupe l'alimentation si le variateur est en marche.
ON Efface l'erreur.
18 RS Réinitialisation (Méme processus que lorsque le variateur est mis
sous tension.)

OFF Fonctionnement normal.

Parameétres connexes C001 a Co05

Paramétres requis C102

*Vous pouvez aussi réinitialiser une erreur du variateur en appuyant sur la touche STOP/RESET
de la console numérique.

*En sélectionnant la réinitialisation C102, vous pouvez sélectionner une temporisation de la
réinitialisation d'alarme et I'activer/la désactiver en fonctionnement normal.
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*Pour la borne RS, vous ne pouvez utiliser que le contact NO.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl:clge par Unité
paramétre défaut
00 : Réinitialisation d'erreur sur front montant
(exemple 1)
Activée pendant le fonctionnement normal
(désactive la sortie)
01 : Réinitialisation d'erreur sur front
c102 Sélection de la descendant (exemple 2) 00 o

réinitialisation

Activée pendant le fonctionnement normal
(désactive la sortie)

02 : Réinitialisation d'erreur sur front montant
(exemple 1)
Désactivée pendant le fonctionnement
normal (réinitialisation d'erreur uniquement)

(Exemple 1)

ON
RS

OFF

ON

(N

Alarme —|

OFF

Fonction d'erreur thermistance

(Exemple 2)

ON
RS

OFF

ON

B

Alarme

OFF

Cette fonction protege le moteur en déclenchant une erreur si la thermistance intégrée détecte une

augmentation de température.

Données Symbole Nom d'e la Etat Description

fonction
Lorsque la thermistance est connectée entre les
bornes 5 et L, le variateur peut détecter la température

] Connectée | du moteur et, si la température dépasse le niveau

19 PTC Entrée de spécifié, déclencher une erreur pour désactiver la
thermistance sortie (E35). Le niveau est fixe.
Si la thermistance n'est pas connectée, le variateur
Ouverte

déclenche une erreur (E35) pour désactiver la sortie.

Parameétres connexes

C005 uniquement

*Affectez 19 (PTC) a I'entrée multifonction 5 (C005). Cette fonction ne peut pas étre utilisée avec

une autre borne d'entrée multifonction. (Utilisez une thermistance avec les caractéristiques PTC.)

*Le niveau de déclenchement est fixé a 3 kQQ +10% max.
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Fonction d'entrée 3 fils

Cette fonction permet d'utiliser des contacts a reprise automatique comme un bouton-poussoir pour
la mise en marche et l'arrét.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Démarre avec les contacts a récupération
20 STA | Démarrage 3 fils automatique.
OFF | N'est pas utilisé pour le fonctionnement du moteur.
ON | Arrét avec les contacts a récupération automatique.
21 STP Arrét 3 fils
OFF | N'est pas utilisé pour le fonctionnement du moteur.
ON | Arriére
22 Al Rotation avant/arriere 3 fils
OFF | Avant
Paramétres connexes C001 a C005
Parametres requis A002 =01

Fréquence

*Définissez la sélection de commande RUN A002 sur 01 (bornier de contrdle).

«Les utilisations suivantes deviennent possibles avec 20 (STA), 21 (STP) et 22 (F/R) affectés aux
entrées multifonctions. Lorsque les bornes STA et STP sont affectées, les bornes FW et RV sont
désactivées.

(1) Lorsque STA, STP et F/R sont utilisés

STA TON OFF

STP

ON OFF

F/IR

/Avant \

de sortie
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\Arriére | /

(2) Lorsque STA et STP sont utilisés

STA TON OFF

STP | ON OFF

Fréquence / Avant \

de sortie
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Fonction UP/DOWN

Cette fonction change la fréquence de sortie du variateur en utilisant les bornes UP (haut) et DWN
(bas) des entrées multifonctions.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
. ON Augmente la vitesse actuelle pendant la période
o7 Direction Fonction UP/D}N’N’ d'entrée du signal.
(haut/bas) accélérée
OFF | Conserve la vitesse actuelle.
ON Diminue la vitesse actuelle pendant la période
Fonction UP/DWN d'entrée du signal.
28 DWN 1k
(haut/bas) décélérée
OFF | Conserve la vitesse actuelle.
Effacement des ON | Efface les vitesses UP/DWN (haut/bas) enregistrees.
29 ubc données de la fonction Conserve les vitesses UP/DWN (haut/bas)
UP/DWN (haut/bas) OFF enregistrées.
Paramétres connexes C001 a C005
Paramétres requis A001 =02, C101

*Lorsque la borne UP/DWN passe sur ON, le temps d'accélération/de décélération dépend de
F002, FO03/F202 et F203.

*Vous pouvez enregistrer la valeur de fréquence définie aprés |'utilisation de UP/DWN. Vous
pouvez choisir d'enregistrer cette valeur avec C101.
Vous pouvez aussi effacer la valeur de fréquence enregistrée en affectant 29 (UDC) a I'entrée
multifonction souhaitée et en commutant la borne UDC.

[Fonction UP/DOWN activée/désactivée]

Sélection de la consigne de Commande de | Fonctionnement . .
) . . Activé/Désactivé
fréquence (A001) vitesse pas a pas
— — ON Désactivé
— ON OFF Activé
00
OFF OFF Désactivé
01
02 OFF OFF Activé
03 OFF OFF Désactivé

+La fonction UP/DOWN est désactivée si le fonctionnement pas a pas est activé.

+La fonction UP/DOWN est activée si la sélection de consigne de fréquence (A001) est définie sur
la console numérique (02).

+La fonction UP/DOWN est activée si la consigne de vitesse a étapes multiples est activée.

Code ‘de Nom de la fonction | Données Description
parameétre
N'enregistre pas la fréquence ajustée en utilisant UP/DWN.
00 Aprés le retour de I'alimentation, la valeur définie redevient celle
d'avant UP/DWN.
C101 Sélection UP/DWN
Enregistre la fréquence ajustée en utilisant UP/DWN.
01 Apreés le retour de l'alimentation, la valeur définie avec UP/DWN est
maintenue.
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Remarque : vous ne pouvez enregistrer que deux codes : consigne de vitesse a étapes multiples 0
(A020) et 2nde consigne de vitesse a étapes multiples 0 (A220). Méme si C101 est sur
01, vous ne pouvez pas enregistrer les vitesses a étapes multiples 1 a 7 ajustées avec
la fonction UP/DWN. Pour les enregistrer, appuyez sur la touche Entrée.

Commandes RUN |

(FW, RV)
up ' ! ! !
DWN ‘ L'accélération/décélération ne
; | P A fonctionne pas si les bornes UP
: : — P ] et DWN sont activées (ON)
‘ simultanément.
Fréquence
de sortie

Fonction d'utilisation forcée de la console numérique

Cette fonction force le fonctionnement via la console numérique en activant/désactivant la borne
d'entrée multifonction si la source de la consigne de fréquence/commande RUN n'est pas la
console numérique.

Données | Symbole Nom de la fonction Etat Description

Accorde la priorité aux commandes de la console
Utilisation forcée de ON | numérique (valeurs définies dans A020, A220) par

31 OPE la console numérique rapport aux paramétres A001 et A002.

OFF | Fonctionne conformément aux paramétres A0O01 et A002.

Parameétres connexes C001 a C005

Codes connexes A001, A002

»Si vous commutez cette fonction pendant le fonctionnement, la commande RUN est réinitialisée
pour arréter le variateur. Avant de reprendre le fonctionnement, arrétez la commande RUN de
chaque source de commande pour éviter tout danger puis entrez-la a nouveau.

Fonction d'utilisation forcée du bornier

Cette fonction force le fonctionnement via la bornier en activant/désactivant la borne d'entrée
multifonction si la source de consigne de fréquence/commande RUN n'est pas le bornier.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description

ON Force A001 =01 et AO02 = 01.
Utilisation forcée du

51 F-TM bornier OFF Fonctionne conformément aux parameétres
A001 et AOO2.
Parameétres connexes C001 a C005
Parameétres requis A001, A002

*Lorsque I'entrée de ce signal est réinitialisée, AO01 et AOO2 retournent a I'état de commande
précédent.

«Si vous commutez cette fonction pendant le fonctionnement, la commande RUN est réinitialisée
pour arréter le variateur. Avant de reprendre le fonctionnement, arrétez la commande RUN de
chaque source de commande pour éviter tout danger puis entrez-la & nouveau.
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Sélection de la borne de sortie multifonction

Code de
paramétre

Nom de la fonction

Données

Réglage par
défaut

Unité

C021

Sélection de la borne de
sortie multifonction 11

00:

02

définie)
03:
04

C026

Sélection de fonction de
sortie relais (AL2, AL1)

05:
06 :
07 :
08
09:

43 :

RUN (signal en cours de fonctionnement)
01 : FA1 (signal d'arrivée a vitesse constante)
: FA2 (signal de dépassement de la fréquence

OL (avertissement de surcharge)

: OD (déviation PID excessive)

AL (sortie d'alarme)

Dc (détection de déconnexion)

FBV (sortie de I'état FB PID)

- NDc (erreur réseau)

LOG (sortie d'opération logique)

10 : ODc (Ne pas utiliser)

LOC (signal de détection de charge légere)

00

05

*Vous pouvez affecter les fonctions suivantes a la borne de sortie multifonction 11 et aux bornes
de sorties relais.

+La sélection de la borne de sortie multifonction 11 correspond a une sortie collecteur ouvert
(affectée avec C021), la sélection de fonction des sorties relais (AL2, AL1) correspond a une sortie
relais a contacts SPDT (affectée avec C026).

*Vous pouvez sélectionner une sortie contact NO ou NF pour chaque borne de sortie avec C031

ou C036.
Données Description Fonction Page
00 RUN : Signal en cours de Signal en cours de fonctionnement 4-55
fonctionnement (RUN) (RUN)
01 FA1 : Signal d'arrivée a vitesse
constante
Signal d'arrivée de fréquence 4-56
02 FA2 : Signal de dépassement de la g g
fréquence définie
03 OL : Avertissement de surcharge Signal d'avertissement de surcharge 4-33
04 OD : Déviation PID excessive Sortie déviation PID excessive 4-22
05 AL : Sortie d'alarme Sortie d'alarme 4-57
06 Dc : Détection de déconnexion Déconnexion de Ierjtree,analoglque 4-58
externe détectée
07 FBV : Sortie de I'état FB PID Sortie de I'état FB PID 4-22
08 NDc : Erreur réseau Erreur réseau 4-58
09 LOG : Sortie d'opération logique Sortie du résultat d'opération logique 4-59
10 ODc : Non utilisé. — —
43 :é(;gr(:a&gnal de détection de charge Signal de détection de charge légere 4-60

Signal en cours de fonctionnement (RUN)

Cette fonction génére un signal lorsque le variateur fonctionne.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
00 RUN Signal en cours de ON Le variateur est en mode RUN.
fonctionnement (RUN) OFF Le variateur est en mode STOP.

Bornes de sortie disponibles

11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)

Paramétres requis

C021, C026
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*Génére aussi un signal pendant le freinage par injection c.c. L'histogramme de cette fonction est

présenté ci-dessous.

Fréquence de sortie / PN\

FW

Sortie RUN

Signal d'arrivée de fréquence

Cette fonction génére un signal lorsque la fréquence de sortie a atteint la valeur définie.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
La fréquence de sortie du variateur a atteint la valeur
ON e
o FA1 Signal d'arrivée a définie dans F001.
vitesse constante La fréquence de sortie du variateur est descendue
OFF s
sous la valeur définie dans FO01.
ON La fréquence de sortie du variateur a dépassé la valeur
Signal de définie dans C042 pendant une accélération.
02 FA2 dépassement de la La fréquence de sortie du variateur est descendue
fréquence définie OFF | sous la valeur définie dans C042 pendant une
accélération.
Bornes de sortie 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)
disponibles
Paramétres requis C021, C026, C042, C043

*Pour les machines de levage, utilisez le signal FA2 pour contréler le frein.

*L'hystérésis du signal d'arrivée a la fréquence est indiquée ci-dessous :
ON : (fréquence définie - 1% de la fréquence maximale) (Hz)
OFF : (fréquence définie - 2% de la fréquence maximale) (Hz)

Code fje Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
Fréquence d'arrivée 0,0 :ne génére pas de signal d'arrivée
pendant une accélération.
042 I‘agc?;g?ar:on 0,1 4400,0 : génére un signal d'arrivée 0.0 Hz
pendant une accélération.
Fréquence d'arivée 0,0 :ne génére pas de signal d'arrivée
C043 4 endant la pendant une décélération. 00 Hy
dr()écélération 0,12 400,0 : génére un signal d'arrivée '
pendant une décélération.
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B Sortie d'arrivée a la vitesse constante (01 : FA1)

*Géneére un signal lorsque la fréquence de sortie a atteint le niveau défini dans le paramétre de
fréquence (F001, A020 et A220) ou la consigne de vitesse a étapes multiples (A021 a A035).

fon Fréquence fon : 1% de la fréquence max.
définie f off : 2% de la fréquence max.
(Exemple) (Fréquence max. fmax = 120 (Hz)

Fréquence définie fset = 60 (Hz)
fon=120x0,01=1,2 (Hz)

f off = 120 x 0,02 = 2,4 (Hz)

Pendant I'accélération : ON a 60 - 1,2 = 58,8 (Hz)
Pendant la décélération : OFF a 60 - 2,4 = 57,6 (Hz)

Fréquence ¢ '
de sortie 7

FA1

BSortie de dépassement de fréquence définie (02: FA2)

*Géneére un signal lorsque la fréquence de sortie a dépassé les fréquences d'arrivée lors d'une
accélération/décélération définies dans [C042, C043 (FA2)].

CO‘,‘,Z ,,,,, fon: 1% de la fréquence max.
fon @ f off : 2% de la fréquence max.
Fréquence Do P
de sortie

FA2

Sortie d'alarme

Génére un signal lors d'une erreur du variateur. Si vous utilisez le relais pour les sorties d'alarme,
testez le fonctionnement, car un contact SPDT est utilisé pour les bornes. Pour plus d'informations,
reportez-vous a la description de la sortie relais, « Activation/désactivation de la temporisation des
bornes des sorties multifonctions » (page 4-60).

@_\

<>
N
@ Erreur

Sortie d'alarme

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Le variateur est en mode erreur.
05 AL Sortie d'alarme
OFF Le variateur est en mode normal.
Bornes de sortie disponibles 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)
Parameétres requis C021, C026
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Détection de déconnexion de I'entrée analogique externe
*Génére un signal si une erreur est détectée dans les entrées analogiques externes (O, Ol).

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
06 Do Détection de ON Le variateur est en mode erreur.
déconnexion OFF Le variateur est en mode normal.

Bornes de sortie disponibles

11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)

Parameétres requis

C021, C026, A001, A0O5

*Un signal de détection de déconnexion est généré si la consigne de fréquence de l'entrée
analogique externe reste inférieure a la fréquence de démarrage pendant 500 ms.

(A001 = 01).

*Le signal s'arréte 500 ms apres que la consigne de fréquence dépasse la fréquence de démarrage.
*Aide a détecter les déconnexions lorsqu'une consigne de fréquence est entrée avec les entrées
analogiques externes (O, Ol) et que la sélection de consigne de fréquence est définie sur le bornier

Activée uniquement lorsque les entrées analogiques externes (O, Ol) sont sélectionnées.
Exemple 1 : désactivée pendant le fonctionnement a vitesse a étapes multiples méme lorsque

Fonctions

Fréquence
de démarrage

0 Hz

Détection de la
déconnexion

de I'entrée
analogique (DC)

Erreur réseau

N

la consigne de fréquence provient de I'entrée analogique externe (A001 = 01).

Exemple 2 : désactivée méme lorsque la sélection de borne AT est définie sur O/sélection par
potentiometre (A005 = 02) ou Ol/sélection par potentiometre (A005 = 03) car la
consigne de fréquence provient de la console numérique (potentiométre) lorsque
la borne AT est sur ON.

\ Consigne de fréquence de I'entrée

analogique externe (O, Ol)

OFF

ON|

<«

500 ms

500 ms

Cette fonction détecte et génére une erreur réseau en cas d'utilisation des communications

ModBus RS485.

+L'erreur est générée en cas d'utilisation des communications ModBus RS485 si le signal suivant
n'arrive pas une fois la période spécifiée dans C077 écoulée.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON La durée de temporisation de surveillance des
08 NDc Erreur réseau communications est écoulée.
OFF Normal

Bornes de sortie disponibles

11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)

Paramétres requis

C021, C026, CO77

L1

Esclave I_I

1

1

[T

de surveillance

Temporisation [ =",

Dépassement du temps

des communications [C077]

NDc

[

Alarme
[C076] = 00 ou 01
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Sortie du résultat d'opération logique

Cette fonction génére le résultat d'opération logique de la combinaison de deux fonctions.

Données

Symbole Nom de la fonction Etat Description

09

LOG Sortie d'opération logique

ON
Consultez le schéma ci-dessous.

OFF

Bornes de sortie disponibles

11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)

Parametres requis

C021, C026, C141, C142, C143

Elément de sortie multifonction

utilisé pour I'opération logique

RUN, FA1, FA2, OL, OD,

AL, Dc, FBV, NDc

RUN, FA1, FA2, OL, OD,

Entrée A

_L C143

Arati : LOG]
Opération logique [
C142 j AND, OR, XOR >

Entrée B

AL, Dc, FBV, NDc

Signal d'entrée Sortie [LOG]
Entrée A Entrée B AND OR XOR
(C141) (C142) (C143 =00) (C143 =01) (C143=02)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
[Codes fonction connexes]
pca:(r):ri édt(:e Nom de la fonction Données Regl:fgitpar Unité
00 : RUN
) . 01:FA1
c141 Entrée A de la fonction 02 : FA2 00 o
d'opération logique 03 : OL
04:0D
05: AL
06 : Dc
. . 07 : FBV
Entrée B de la fonct
C142 | " operation logique | 98 -NDC o1 -
10 : ODc (Ne pas utiliser)
43:L0C
Sélection d'opérateur | 00 : AND 01:0R
C143 logique 02 : XOR 00 T
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Signal de détection de charge légéere

Cette fonction géneére un signal lorsque le courant de sortie du variateur est tombé en-dessous de
la valeur définie dans C039.

Données Symbole Nom de la fonction Etat Description
ON Le courant de sortie est inférieur a la valeur
43 LOC Signal de détection de définie dans C039.
charge légére OFF Le courant de sortie est supérieur a la valeur
définie dans C039.
Bornes de sortie disponibles 11-CM2, AL2-ALO (ou AL1-ALO)
Parametres requis C021, C026, C038, C039

Le signal est généré si le courant de charge descend

C t
en-dessous de la valeur définie dans C039, et si le d:z;arze
mode de sortie du signal de charge légere dans C038
est défini sur 00 ou 01, et si LOC (43) est affecté a Ia

borne de sortie multifonction.
Cette fonction aide a éviter une erreur causée par une
diminution du courant du moteur.

Sortie
[LOC]

Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité

00 : Activée pendant l'accélération,
le fonctionnement a vitesse
Mode de sortie du constante et la décélération

co38 signal de charge légére | 01 : Activée pendant le 01 o
fonctionnement a vitesse
constante uniquement

C039 Niveau de détectionde | 0,0 a 2,0 x courant nominal Courant nominal A

charge légére 0,0 : Ne fonctionne pas.

Activation/désactivation de la temporisation des bornes des sorties
multifonctions

Cette fonction vous permet de configurer I'activation/la désactivation des temporisations de 0,1 a
100 secondes pour la sortie du signal des bornes des sorties multifonctions (11 et sorties relais).
Le schéma ci-dessous présente ['état des sorties.

Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut Unité
Borne de sortie 11 .
C144 Tempo. ON 0,0 2a100,0 0,0 s
Borne de sortie 11 .
C145 Tempo. OFF 0,0 2100,0 0,0 s
Sorties relais R
C148 Tempo. ON 0,0 2a100,0 0,0 s
C149 Sortie refais 0,0 4 100,0 0,0 s
Tempo. OFF ’ ’ ’
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Forme d'onde
du signal d'origine
(sans temporisation)

Tempo. ON uniquement

Tempo. OFF uniquement

Tempo. ON
<>

Tempo. OFF

_ Tempo. ON
> >

Tempo. OFF
< >

il

Tempo. ON et OFF

Sélection des contacts des bornes des sorties multifonctions

Cette fonction vous permet de définir le type de contact des deux bornes de sorties multifonctions.

Code fje Nom de la fonction Données Regl’age par Unité
paramétre défaut
Sélection de contagt dela 00 : Contact NO
C031 borne de sortie ) 00 —
. . 01 : Contact NF
multifonction 11
C036 Sélection de contact de | 00 : Contact NO entre AL2 et ALO 01 o
sortie relais (AL2, AL1) | 01 : Contact NF entre AL2 et ALO
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Borne de sortie analogique AM

Cette fonction vous permet de surveiller la fréquence ou le courant de sortie de la borne AM du

bornier de contréle.
*Sortie tension analogique entre 0 et 10 V.

BSélection AM

*Sélectionnez le signal a générer dans le tableau suivant.

Code de paramétre | Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
00 : Fréquence de sortiede 0 a 10 V
— (de 0 a la fréquence max. (Hz)) .
028 Selection AM | 1 . Courant de sortie de 0 & 10 V 00

(de 0% a 200% du courant nominal)

Fréquence de sortie
Génére une tension conforme a la fréquence de sortie, la fréquence maximale représentant la
pleine échelle.
Cette sortie est prévue pour un affichage et ne peut pas étre utilisée comme signal de vitesse de ligne.
La précision est de +5%, mais elle peut étre dépassée en fonction de votre appareil de mesure.
Génére une fréquence obtenue en multipliant la fréquence de sortie par le coefficient de conversion
[b086], la frequence maximale représentant la pleine échelle.

[av[H [o [o L |

Instrument
de mesure
10V, 1 mA
Courant de sortie

Génére la valeur du courant, 200% du courant nominal du variateur représentant la pleine échelle.
La méthode de sortie est la méme que pour la fréquence de sortie. La précision est de +10% au
point médian de la fréquence de base.

HERéglages AM
*Vous pouvez ajuster I'étalonnage de la tension analogique (0 a 10 Vc.c.) de la borne AM sur le
bornier de contréle en utilisant les parametres du variateur.

Code de paramétre Nom de la fonction Données Réglage par défaut | Unité
b080 Réglages AM 0 a 255 (Ajuste a I'échelle.) 100 —
C086 Réglage du décalage AM |0,0 a 10,0 (voir les courbes ci-dessous) 0,0 \Y,
Parametres connexes A011, A101, A012, A102, A013, A103, A014, A104, A015, A105

Remarque :si le décalage (C086) est modifié, le point permettant d'atteindre 10 V varie a cause du
mouvement paralléle. Pour éviter cela, définissez le décalage (C086) avant le gain (b080).

Si b080 =100 Si C086 =0,0
Sortie AM Sortie AM
10 Vp--mmmmmmmmme s ————————— 10 Voo S ———
¢+ b080=02a255 ' AMC086=0a10 "
7 ! 7’ :
s | + 7 Decala
, | | P écalage
P ; ; ’ paralléle
N Hocoensg e = sVA -l O
7/ i - i i :
/ 3 - - - : : :
' -
// -~ ’i -
2 | | |
0 0
12 FS Pleine échelle (FS) 1/2 FS Pleine échelle (FS)
Hz ou A Hz ou A
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<Groupe H : parameétres de contréle du moteur>

Puissance et nombre de poles du moteur

Réglez la puissance et le nombre de péles du moteur connecté au variateur.
+Si vous définissez incorrectement ces parametres, un fonctionnement correct n'est pas garanti.

Code ‘de Nom de la fonction Données Regl’age Par 1 Unite
paramétre défaut
H003 Sélection de la puissance moteur Modeles 200 V
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/ Capacité du
. 5,5/7,5 e KW
H203 2nde sélection de la puissance moteur  |Modéles 400 V variateur
0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5
H004 Sélection du nombre de pdles du moteur
* 2nde sélection du nombre de péles 2/416/8 4 Pbles
H204
du moteur
Parameétres connexes A041 a A045, A241 a A244

* Pour passer au 2nd contréle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

Parameétre de stabilisation

Cette fonction aide a réduire les vibrations du moteur.

Code de parametre Nom de la fonction Données Réglage par défaut Unité
HO06 Parametre de stabilisation 100 —
- 0a255
H206 2nd parametre de stabilisation 100 —
Parameétres connexes A045, b083

* Pour passer au 2nd contrdle, affectez 08 (SET) a une borne d'entrée multifonction puis activez cette borne (ON).

*En cas de vibrations du moteur, vérifiez si la sélection de la capacité du moteur (HO03/H203) et la
sélection du nombre de pbles du moteur (H004/H204) correspondent a votre moteur. Si ce n'est
pas le cas, faites-les correspondre.

*Pour le réglage, augmentez le parameétre de stabilisation (HO06) par degrés. Si cela augmente les
vibrations du moteur, baissez-le par degreés.

+Lors de I'utilisation de I'augmentation de couple automatique (A041/A241 = 01), si le moteur vibre
a faibles vitesses, diminuez la tension d'augmentation de couple manuelle (A042/A242) et la
fréquence d'augmentation de couple manuelle (A043/A243).

*Les vibrations peuvent également étre réduites des maniéres suivantes :

Diminuez la fréquence de découpage (b083).
Diminuez le gain de la tension de sortie (A045).

Code de parametre Nom de la fonction Données Description
Gain de tension de Unite - %
A045 . 20a 100 (Diminuez ce paramétre en cas
sortie . A
de vibrations du moteur.)
Unité : kHz
b083 Sélection de la 20a12,0 (Diminuez ce paramétre en cas
de vibrations du moteur.)
HO06/H206 Parar.n.etrelz de 04255 Regl_ez ce paramétre en cas
stabilisation de vibrations du moteur.
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Fonction de communication

*La communication avec des périphériques de contrble réseau externes peut se faire via le
connecteur de communication du JX, en utilisant le protocole ModBus-RTU conforme RS-485.

B Spécifications des communications

Elément

Description

Remarque

Vitesse de transfert

4800/9600/19200 bps

A sélectionner via la console
numeérique.

Méthode de
synchronisation

Méthode asynchrone

Code de transfert

Binaire

Mode de transmission

Bit de poids faible (LSB) en premier

Norme d'interface

RS-485

Nombre de bits de
données

8 bits (en mode ModBus-RTU)

(Le mode ASCII ne peut pas étre
utilisé.)

Parité

Aucune/Paire/lmpaire

A sélectionner via la console
numeérique.

Nombre de bits d'arrét

1 ou 2 bits

A sélectionner via la console
numeérique.

Méthode de démarrage

Démarrage unilatéral par une commande de I'héte

Temps d'attente

Intervalle de silence de +0 a 1 000 [ms]

A définir via la console
numerique.

Connexion

1: N (N =32max.)

A définir via la console
numeérique.

Connecteur

Prise modulaire RJ45

Controle d'erreur

Engorgement/encadrement/CRC-16/parité
longitudinale

B Spécifications et connexion du port RS-485
Les détails concernant chaque broche du connecteur de communication sont donnés ci-dessous.

N° broche :

Symbole

Description

1

— Non utilisée. Ne pas connecter.

— Non utilisée. Ne pas connecter.

— Non utilisée. Ne pas connecter.

2
3
4

— Non utilisée. Ne pas connecter.

12345678

Envoi et réception des données :

SP coté positif

Envoi et réception des données :

SN coté négatif

— Non utilisée. Ne pas connecter.

— Non utilisée. Ne pas connecter.
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Pour une connexion ModBus, connectez chaque variateur en paralléle comme ci-dessous.
Connectez une résistance de terminaison séparément pour éviter toute réflexion des signaux, le JX
n'en possédant pas. Choisissez une résistance de terminaison conforme aux caractéristiques
d'impédance du cable utilisé.

Controleur externe 2

®-

Résistance . Résistance
L Réseau ModBus o
de terminaison de terminaison

SP SN

@EI

(maitre)

BParamétrage ModBus

Passage de la console externe a ModBus
1.

OO WN

sSuoI}ouo

Définissez les paramétres via la console numérique conformément a votre environnement de
communications.

. Coupez l'alimentation.

. Ouvrez le capot du connecteur.

. Insérez le cable de communication connecté au cable ModBus.

. Réglez le commutateur de communications S7 485/OPE sur 485.

. Mettez le variateur sous tension et démarrez les communications ModBus.

Passage de ModBus a la console externe

1.

Retirez le cable de communications ModBus du connecteur RJ45 du variateur lorsque le
variateur est arrété. Attendez 30 secondes avant d'utiliser la console numérique.

2. Définissez le parameétre C070 sur « 02 » (OPE) via de la console numérique et enregistrez-le.
3. Coupez I'alimentation.
4. Réglez le commutateur 485/0OPE S7 sur « OPE » et connectez la console externe au connecteur
RJ45.
5. Mettez le variateur sous tension et démarrez les communications de la console externe.
Zone de fonctionnement OPE®MODBUS MODBUS®OPE
du variateur Zoom de la zone de Zoom de la zone de
fonctionnement fonctionnement
=/ El) s7 s7
|O|O|O| oooﬁgﬁoooooooo
, = S 485 s8 485 s8

_ ON ON
......-,‘ . OPE E OPE E
OFF OFF

Remarque : n'oubliez pas de définir le paramétre C070 a I'avance. Le protocole de communications

ne change pas simplement en installant le commutateur S7.
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Réglage des paramétres ModBus
Les communications ModBus nécessitent les réglages suivants. N'oubliez pas de définir les
parameétres listés ci-dessous. Si la définition des parameétres est modifiée, les communications
ModBus ne démarreront pas tant que I'alimentation du variateur n'aura pas été coupée puis
réactivée, méme si le commutateur 485/0OPE est sur 485.
Les paramétres C070 et suivants ne peuvent pas étre définis ou modifiés via les communications
ModBus. Il faut les définir via la console numérique.

Liste des parametres relatifs aux communications ModBus

Code ‘de Nom de la fonction Données Reglgge par Unité
paramétre défaut
00 : Console numérique (potentiométre)
Sélection de la fréquence 01 Bornier
A001 de référence q 02 : Console numérique (FO01) 00 —
03 : Communication ModBus
10 : Fréquence du résultat d'opération
Sélection de la 01 Bornier
A002 commande RUN 02 : Console numérique 02 —
03 : Communication ModBus
01 : Surveillance de la fréquence de sortie
02 : Surveillance du courant de sortie
Sélection de I'affichage 03 : Surveillance du sens de rotation
b089 . 9 04 : Surveillance de la valeur de rétroaction PID 01 —
de surveillance ) . K . .
05 : Surveillance des entrées multifonctions
06 : Surveillance des sorties multifonctions
07 : Surveillance de la conversion de fréquence
Sélection console/ 02 : Console numérique
070 ModBus 03 : ModBus 02 T
o communtcation | 044800 bps
C071 o . 05:9 600 bps 04 —
(sélection de la vitesse )
e 06 : 19 200 bps
de transmission)
. 5 X
co72 Sélection dq n _de station 1432 1 L
de communication
o " 00 : Pas de parité
Co74 Sélection dg la 'parlte 01 - Paire 00 L
de communication ) :
02 : Impaire
Sélection du nombre 11 bit
C075 de bits d'arrét de P 1 —
o 2 : 2 bits
communication
00 : Erreur
o . 01 : Erreur aprés arrét par décélération
co76 fg:ﬁ::l%?;ﬁgf”r de 02 : Ignorer 02 —
03 : Arrét par inertie
04 : Arrét par décélération
Erreur de dépassement
Cco77 du délai d'attente de 0,00 2 99,99 0,00 s
communication
co7g | Temps dattente 041000 0 ms
de communication
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HBProtocole de communication ModBus

Suivez les procédures ci-dessous pour les communications entre le contréleur externe et le
variateur.

()

Controleur externe

Variateur Temps
)

Temps d'attente (intervalle silencieux +C078)

(1) : Trame a envoyer du contrbleur externe au variateur (requéte)

(2) : Trame a retourner par le variateur au contréleur externe (réponse)

Le variateur renvoie une réponse (trame (2)) uniquement aprés avoir regu une requéte (trame (1))
et ne génére pas de réponse lui-méme.

Le format de chaque trame (commande) est indiqué ci-dessous.

Configuration de message : requéte

En-téte (intervalle silencieux)

Adresse esclave

Code de fonction

Données

Controle d'erreur

Postambule (intervalle silencieux)

<Adresse esclave>

*Numéros prédéfinis dans chaque variateur (esclave) allant de 1 a 32. (Seul le variateur ayant la
méme adresse esclave que la requéte prend la requéte.)

«La diffusion a tous les variateurs peut étre effectuée en définissant I'adresse esclave sur 0

«ll n'est pas possible d'effectuer une communication en mode données ou en boucle avec retour
lors de la diffusion a tous les variateurs.

<Données>
*Envoie la commande de fonction.
*Le JX correspond avec les formats de données suivants utilisés dans ModBus.

Nom du bloc de données Description

Donnée binaire (longueur de 1 bit) a laquelle il est possible de

Bobine faire référence ou qu'il est possible de modifier.

Données de 16 bits auxquelles il est possible de faire référence

Registre de maintien ou qu'il est possible de modifier.

<Code de fonction>
+Spécifie la fonction que le variateur doit exécuter.
*Les codes fonction utilisables avec le JX sont indiqués a la page suivante.
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Code fonction

Nombre maximum Nombre maximum de
Code fonction Fonction d'octets de données )
données dans un message
dans un message
01h Lecture d'état de bobine 4 32 bobines (en bits)
03h Lecture du contenu d'un registre de maintien 8 4 registres (en octets)
05h Ecriture dans la bobine 2 1 bobine (en bits)
06h Ecriture dans un registre de maintien 2 1 registre (en octets)
08h Test de retour de boucle — —
OFh Ecriture dans plusieurs bobines 4 32 bobines (en bits)
10h Ecriture dans plusieurs registres 8 4 registres (en octets)

Fonctions

4-68

<Contréle d'erreur>

*CRC (contréle par redondance cyclique) est utilisé pour le contrble d'erreur ModBus-RTU.

*Le code CRC est un code de 16 bits génére pour le bloc de données de longueur aléatoire par
unités de 8 bits.

«Pour générer le code CRC, le polyndme de génération CRC-16 (X16+X19+X2+1) est utilisé.

Exemple de calcul CRC-16
Calcul “
CRC-16 CRC

CRC"'=FFFFh Registre CRC (2 octets)

A

CRC™ = CRC™ XOR
données cibles
T

Décalage 8 bits

Bits restant

CRC'" = Décalage de CRC"
d'1 bit vers la droite

Existent

Données cibles

Toutes les
données
cibles terminées

Terminé

Permute les octets Haut
et Bas de CRC"

Y

( Terminé ) CRC'= CRC™" XOR A001h

Décalage d'1 octet par rapport aux données cibles

<En-téte, postambule (intervalle silencieux)>

*Temps d'attente entre la réception de la requéte du maitre et la réponse du variateur.

*Définissez bien une longueur de 3,5 caracteres pour le temps d'attente. Sila longueur n'atteint pas
3,5 caracteres, le variateur ne répond pas.

*Le temps d'attente de communication réel est la somme de l'intervalle silencieux (longueur de
3,5 caracteres) et du paramétre C078 (temps d'attente de communication).
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Configuration de message : réponse

<Temps de communication total>

*Le temps entre la réception de la requéte et la réponse du variateur est le total de l'intervalle
silencieux (longueur de 3,5 caractéres) et du paramétre C078 (temps d'attente de
communication).

Lors de I'envoi d'une autre requéte au variateur aprés la réception de la réponse du variateur,
n'oubliez pas de fournir au minimum la longueur de l'intervalle silencieux (longueur de
3,5 caractéres ou plus).

<Réponse normale>

+Si la requéte est le code de fonction de retour de boucle (08h), le variateur renvoie une réponse
dont le contenu est identique a celui de la requéte.

+Si la requéte contient le code fonction d'écriture dans un registre de maintien ou une bobine
(05h, 06h, OFh, 10h), le variateur renvoie la requéte telle quelle en réponse.

+Si la requéte contient le code fonction de lecture d'un registre de maintien ou d'une bobine (01h,
03h), le variateur utilise la méme adresse esclave et le méme code fonction que la requéte et
attache les données lues dans la requéte.

<Réponse anormale>

Configuration de champ

Adresse esclave

Code fonction

Code d'exception

CRC-16

+Si une erreur (autre qu'une erreur de communication) est trouvée dans le contenu de la requéte,
le variateur renvoie une réponse d'exception sans exécuter d'opération.

*Pour déterminer la cause d'une erreur, vérifiez le code fonction de la réponse. Le code fonction de
la réponse d'exception est la valeur du code fonction de la requéte plus 80h.

«Vérifiez les détails de I'erreur avec le code d'exception.

Code d'exception

Code Description
01h Spécification d'une fonction non prise en charge.
02h L'adresse spécifiée n'existe pas.
03h Les données spécifiées ne sont pas dans un format acceptable.
21h Les données sont hors de la plage du variateur pour I'écriture dans un registre de
maintien.
Le variateur n'autorise pas cette fonction.
* Tentative de modification d'un registre qui ne peut pas étre modifié pendant
29h le fonctionnement.
*Envoi de la commande Entrée pendant le fonctionnement (UV).
«Ecriture dans le registre pendant une erreur (UV).
«Ecriture dans un registre utilisé exclusivement pour la lecture.
23h Ecriture dans un registre (une bobine) utilisé(e) exclusivement pour la lecture.
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<Pas de réponse>

Le variateur ignore une requéte et n'envoie pas de réponse si :

*Un message diffusé a tous les variateurs est recu.

*Une erreur de communication est détectée dans la réception d'une requéte.

| 'adresse esclave de la requéte ne correspond pas a I'adresse esclave du variateur.

L'intervalle de temps entre 2 morceaux de données constituant le message est inférieur a la
longueur de 3,5 caractéres.

*La longueur des données de la requéte est incorrecte.

*L'intervalle de réception d'une trame dépasse la longueur de 1,5 caractére.

Remarque : utilisez un temporisateur dans le maitre pour surveiller la réponse, et si aucune
réponse n'est retournée dans la période de temps définie, renvoyez la méme requéte.

n BExplication de chaque code fonction

Fonctions

<Lecture de I'état d'une bobine [01h]>

Lit I'état d'une bobine (ON/OFF).

(Exemple)

Lecture des bornes d'entrées multifonctions 1 a 5 du variateur ayant I'adresse esclave 8.
Reportez-vous au tableau suivant pour connaitre |'état des bornes d'entrées multifonctions. (Les
bobines 12 a 14 sont sur OFF.)

Catégorie Données
Bornes d'entrées multifonctions 1 2 3 4 5
N° de bobine 7 8 9 10 11
Etat des bornes ON | OFF | ON | OFF | OFF
Requéte Réponse
N° Nom du champ Ez(:g?)le N° Nom du champ E(xl_e"rzn%le
1 Adresse esclave’ 08 1 Adresse esclave 08
2 Code fonction 01 2 Code fonction 01
3 Numéro de la premiére bobine (MSB) 00 3 Nombre d'octets de données 01
4 Numéro de la premiére bobine (LSB) 06 4 Données des bobines™ 05
5 Nombre de bobines (MSB)™2 00 5 CRC-16 (MSB) 92
6 Nombre de bobines (LSB)" 05 6 CRC-16 (LSB) 17
7 CRC-16 (MSB) 1C
8 CRC-16 (LSB) 91
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*1. Il n'est pas possible de diffuser la requéte a tous les esclaves.

*2. En cas de la spécification de la valeur 0 ou d'une valeur supérieure a 31 pour les bobines a lire,
le code d'erreur « 03h » est envoyé.

*3. Les données sont transférées par le nombre d'octets de données.

Les données regues en réponse donnent I'état des bobines 7 a 14. Les données recgues ici,

« 05h =00000101b », se lisent comme suit avec la valeur de la bobine 7 comme bit de poids faible (LSB) :

Elément Données

N° de bobine 14 13 12 11 10 9 8 7

Etat de la bobine | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | ON OFF | ON

Si les bobines lues dans les données de bobines finales dépassent la plage de bobines définie,
ces données de bobines sont considérées comme « 0 » et renvoyées.

Reportez-vous a « <Réponses d'exception> » (4-75) si la commande de lecture d'état de bobine
n'a pas été exécutée normalement.
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<Lecture du contenu d'un registre de maintien [03h]>
Lit le contenu du nombre spécifié de registres de maintien consécutifs a partir de I'adresse de
registre de maintien spécifiée.

(Exemple)

«Lit les informations relatives a la derniere erreur (fréquence, courant, tension lors du
déclenchement de I'erreur) du variateur ayant I'adresse esclave 1.
«L'état lors de I'erreur est le suivant :

Commande JX D081 (facteur) D081 (fréquence) (courarl:l)toc?; sortie) (tensionD(;)l?:Jus cc.)
N° de registre 0012h 0014h 0016h 0017h
Etat lors de I'erreur Surintensité (E03) 9,9 Hz 30A 284V
Requéte Réponse
N° Nom du champ E)((ﬁr;xp;le N° Nom du champ E)((f'rg)gle
1 Adresse esclave 01 1 Adresse esclave 01
2 Code fonction 03 2 Code fonction 03
3 Adresse du premier registre*3 (MSB) 00 3 Nombre d'octets de données 2 0C
4 Adresse du premier registre*3 (LSB) 11 4 Données du registre 1 (MSB) 00
5 ’\ii%mr:;?nijizr:(e(%jlsétgs 00 5 Données du registre 1 (LSB) 03
6 Nombre de registres 06 6  Données du registre 2 (MSB) 00
de maintien (LSB)
CRC-16 (MSB) 95 Données du registre 2 (LSB) 00
CRC-16 (LSB) CD Données du registre 3 (MSB) 00
Données du registre 3 (LSB) 63
10 Données du registre 4 (MSB) 00
11 Données du registre 4 (LSB) 00
12 Données du registre 5 (MSB) 00
13 Données du registre 5 (LSB) 1E
14 Données du registre 6 (MSB) 01
15 Données du registre 6 (LSB) 1C
16 CRC-16 (MSB) AF
17 CRC-16 (LSB) 6D

*1. Il n'est pas possible de diffuser la requéte a tous les esclaves.

*2. Les données sont transférées par le nombre d'octets de données. Dans cet exemple,
12 (« OCh ») octets sont utilisés car 6 données de registres de maintien sont renvoyées.

*3. Veuillez noter que I'adresse du premier registre de maintien est « 0011h », qui est plus de petit
de 1 que le numéro de registre « 0012h ».
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Les données regues dans la réponse se lisent comme suit :

Tampon de réponses 4-5 6-7 8-9
Numéro du premier 12+0 12+0 12+1 12+1 12+2 12+2
registre de maintien (MSB) (LSB) (MSB) (LSB) (MSB) (LSB)
Données de réponse 0003h 00h 00h 0063h

Données d'erreur Facteur d'erreur (03) Non utilisé Fréquence (9,9 Hz)

Tampon de réponses 10-11 12-13 14-15
Numeéro du premier 12+3 12+3 12+4 12+4 12+5 12+5
registre de maintien (MSB) (LSB) (MSB) (LSB) (MSB) (LSB)
Données de réponse 00h 00h 001Eh 001Ch

Données d'erreur Non utilisé Courant de sortie Tension du bus c.c.
(3,0A) (284 V)

Reportez-vous a « <Réponses d'exception> » (4-75) si la commande de lecture du contenu des
registres de maintien n'a pas été exécutée normalement.

<Ecriture dans une bobine [05h]>
Ecrit dans une bobine.
Le changement d'état de la bobine est indiqué dans le tableau ci-dessous.

Etat de la bobine
Données
OFF — ON ON — OFF
Données de changement (MSB) FFh 00h
Données de changement (LSB) 00h 00h

(Exemple)

*Envoie la commande RUN au variateur dont I'adresse esclave est 8. Pour cela, « 03 » doit étre
écrit dans « A002 ».

*Le numéro de bobine de la commande RUN est « 1 ».

Requéte Réponse
N° Nom du champ E?f'r;)gle N° Nom du champ E)((lirenxp)le
1 Adresse esclave’ 08 1 Adresse esclave 08
2 Code fonction 05 2 Code fonction 05
3 Adresse de la bobine™ (MSB) 00 3 Adresse de la bobine? (MSB) 00
4  Adresse de la bobine (LSB) 00 4  Adresse de la bobine (LSB) 00
5 Données de changement (MSB) FF 5 Données de changement (MSB) FF
6 Données de changement (LSB) 00 6 Données de changement (LSB) 00
7 CRC-16 (MSB) 8C 7 CRC-16 (MSB) 8C
8 CRC-16 (LSB) A3 8 CRC-16 (LSB) A3

*1. Il n'y a pas de réponse en cas de diffusion a tous les esclaves.

*2. Veuillez noter que I'adresse de la bobine est « 0 », qui est plus de petit de 1 que le numéro
de bobine « 1 ». Les adresses des bobines « 1 a 31 » sont « 0 a 30 ».

Reportez-vous a « <Réponses d'exception> » (4-75) si I'écriture dans la bobine ne peut pas étre

exécutée normalement.
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<Ecriture dans un registre de maintien [06h]>
Ecrit des données dans le registre de maintien spécifié.

(Exemple)

Ecrit « 50 Hz » dans le variateur avec I'adresse esclave « 8 » pour la consigne de vitesse & étapes

multiples 0 (A020).

La résolution des données du registre de maintien « 1029h » correspondant a la consigne de
vitesse a étapes multiples 0 (A020) est 0,1 Hz. Pour définir 50 Hz, il faut envoyer « 500 (01F4h) »

comme données a écrire.

Requéte
N° Nom du champ E)((gr;xp;le
1 Adresse esclave™’ 08
2 Code fonction 06
3 Adresse du registre*2 (MSB) 10
4 Adresse du regis’tre*2 (LSB) 28
5 Données de changement (MSB) 01
6  Données de changement (LSB) F4
7 CRC-16 (MSB) oD
8 CRC-16 (LSB) 8C

Réponse

N° Nom du champ E)((gr(:xp;le

1 Adresse esclave 08

2 Code fonction 06 n

3 Adresse du registre*2 (MSB) 10

4 Adresse du registre*2 (LSB) 28

5 Données de changement (MSB) 01 g'

6 Données de changement (LSB) F4 g

7 CRC-16 (MSB) oD =

8 CRC-16 (LSB) 8C g
(7))

*1. Il n'y a pas de réponse en cas de diffusion a tous les esclaves.
*2. Veuillez noter que I'adresse du registre de maintien est « 1028h », qui est plus de petitde 1 que

le numéro de registre « 1029h ».

Reportez-vous a « <Réponses d'exception> » (4-75) si I'écriture dans le registre de maintien ne

peut pas étre exécutée normalement.

<Test de retour de boucle [08h]>

Utilisé pour tester les communications entre maitre et esclave. Une valeur aléatoire peut étre

utilisée comme donnée de test.

Test de retour de boucle du variateur avec I'adresse esclave 1

(Exemple)
Requéte

N° Nom du champ E(xsg%le
1 Adresse esclave’ 01

2 Code fonction 08

3 Sous-code de test (MSB) 00

4 Sous-code de test (LSB) 00

5 Données (MSB) Aléatoires
6 Données (LSB) Aléatoires
7 CRC-16 (MSB) CRC

8 CRC-16 (LSB) CRC

Réponse

N° Nom du champ Ez(:g?)le
1 Adresse esclave 01

2 Code fonction 08

3 Sous-code de test (MSB) 00

4 Sous-code de test (LSB) 00

5 Données Aléatoires
6 Données Aléatoires
7 CRC-16 (MSB) CRC

8 CRC-16 (LSB) CRC

* 1l n'est pas possible de diffuser la requéte a tous les esclaves.
Le sous-code de test correspond uniquement a I'écho des données de la requéte (00h, 00h), et pas

a une autre commande.
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<Ecriture dans plusieurs bobines [0Fh]>

Réécrit le contenu de plusieurs bobines consécutives.

(Exemple)

Change I'état des bornes d'entrées multifonctions [1] a [5] du variateur ayant I'adresse esclave 8.
Reportez-vous au tableau suivant pour connaitre I'état des bornes d'entrées multifonctions [1] a [5].

Bornes d'entrées multifonctions [1] [2] [3] [4] [5]
N° de bobine 7 8 9 10 11
Etat des bornes ON | ON | ON | OFF | ON
Requéte Réponse
N° Nom du champ E()(:I;n);())le N° Nom du champ E(X:En)?)le
Adresse esclave’ 08 1 Adresse esclave 08
2 Code fonction OF 2 Code fonction OF
3 Adressg dela prefniére 00 3 Adressg de la pre[niére 00
bobine (MSB)™® bobine (MSB)™®
4 Adresse_de la pre[niére 06 4 Adresse_de la pre[niére 06
bobine (LSB)™ bobine (LSB)™
5 Nombre de bobines (MSB) 00 5 Nombre de bobines (MSB) 00
6 Nombre de bobines (LSB) 05 6 Nombre de bobines (LSB) 05
7 Nombre d'octets™ 02 7 CRC-16 (MSB) 75
8 Données de changement (MSB) 17 8 CRC-16 (LSB) 50
9 Données de changement (LSB) 00
10 CRC-16 (MSB) 83
11 CRC-16 (LSB) EA

*1. 1l n'y a pas de réponse en cas de diffusion a tous les esclaves.

*2. Les données a écrire étant formées d'un jeu de MSB et LSB, faites de I'octet un nombre pair
en ajoutant 1, méme si 'octet qui doit étre changé est un nombre impair.

*3. Veuillez noter que I'adresse de la premiére bobine est « 6 », qui est plus de petit de 1 que le
numéro de bobine « 7 ». Les adresses des bobines « 1 a 31 » sont « 0 a 30 ».

Reportez-vous a « <Réponses d'exception> » (4-75) si I'écriture dans plusieurs bobines ne peut

pas étre exécutée normalement.

<Ecriture dans plusieurs registres de maintien [10h]>
Ecrit dans plusieurs registres de maintien consécutifs.

(Exemple)

Configuration de « 3 000 secondes » comme temps d'accélération 1 (FO02) pour le variateur avec
I'adresse d'esclave 8.

La résolution des données des registres de maintien « 1024h, 1015h » pour le temps d'accélération
1 (FO02) est de 0,01 seconde. Pour définir 3 000 secondes, il faut envoyer « 300 000
(000493E0h) » comme données a écrire.
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Réponse
N° Nom du champ E(xl_e"rin)%le
1 Adresse esclave 08
2 Code fonction 10
3 Adresse de départ (MSB) 10
4 Adresse de départ (LSB) 13
5 Nombrg dg registres de 00
maintien (MSB)
6 Nombrg dg registres de 02
maintien (LSB)
7 CRC-16 (MSB) B4
8 CRC-16 (LSB) 54

Requéte
N° Nom du champ Ez(:g?)le
1 Adresse esclave ' 08
2 Code fonction 10
3 Adresse de départ (MSB)*3 10
4 Adresse de départ (LSB)*3 13
5 Nombrg d.e registres de 00
maintien (MSB)
6 Nombrg dg registres de 02
maintien (LSB)
7 Nombre d'octets™ 04
8 Données de changement 1 (MSB) 00
9 Données de changement 1 (LSB) 04
10 Données de changement 2 (MSB) 93
11 Données de changement 2 (LSB) EO
12 CRC-16 (MSB) 7D
13 CRC-16 (LSB) 53

*1. Il n'y a pas de réponse en cas de diffusion a tous les esclaves.
*2. Spécifiez le nombre d'octets a changer, et non le nombre de registres de maintien.
*3. Veuillez noter que I'adresse du premier registre de maintien est « 1013h », qui est plus de petit

de 1 que le numéro de registre « 1014h ».

Reportez-vous a la section « <Réponses d'exception> » ci-dessous si I'écriture dans plusieurs
registres de maintien ne peut pas étre exécutée normalement.

<Réponses d'exception>

Le maitre attend une réponse pour toutes les requétes sauf pour celles diffusées a tous les
esclaves. Bien que le variateur doive renvoyer une réponse correspondant a la requéte, il renvoie
une réponse d'exception si la requéte contient une erreur.

La réponse d'exception a la configuration de champ du tableau ci-dessous.

Configuration de champ

Adresse esclave

Code fonction

Code d'exception

CRC-16

La configuration de champ est détaillée a la page suivante. Le code fonction de la réponse
d'exception est la valeur du code fonction de la requéte plus 80h. Le code d'exception donne la
cause de la réponse d'exception.
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Code fonction Code d'exception
Requéte !:{epons.e Code Description
d'exception

01h 81h 01h Spécification d'une fonction non prise en charge.

03h 83h 02h L'adresse spécifiée n'existe pas.

05h 85h 03h Les données spécifiées ne sont pas dans un format acceptable.

06h 86h 21h Les donnee§ sont hors'de. la plage du variateur pour I'écriture
dans un registre de maintien.

OFh 8Fh Le variateur n'autorise pas cette fonction.
* Tentative de modification d'un registre qui ne peut pas étre

10h 90h 29h modifié pendant le fonctionnement.

* Envoi de la commande Entrée pendant le fonctionnement (UV).
* Ecriture dans le registre pendant une erreur (UV).
« Ecriture dans un registre utilisé exclusivement pour la lecture.

Ecriture dans un registre (une bobine) utilisé(e) exclusivement

23h
pour la lecture.

HMPour enregistrer les modifications dans le registre de maintien (commande Entrée)
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Méme si vous utilisez la commande pour écrire dans un registre de maintien (06h) ou dans
plusieurs registres de maintien consécutifs (10h), les modifications ne peuvent pas étre
enregistrées dans la mémoire EEPROM du variateur. Sil'alimentation du variateur est coupée sans
que les modifications n'aient été enregistrées, le registre de maintien retourne a I'état précédent les
modifications. Pour enregistrer les modifications du registre de maintien dans la mémoire EEPROM
du variateur, la « commande Entrée » doit étre envoyée conformément a la procédure suivante.

Pour envoyer la commande Entrée

Ecrivez dans le registre d'écriture de toute la mémoire (registre de maintien numéro 0900h) en
utilisant la commande d'écriture dans un registre de maintien (06h). Dans ce cas, une valeur
aléatoire peut étre écrite dans le registre de maintien (0900h).

Remarques :

*La commande Entrée prend beaucoup de temps. Surveillez le signal d'écriture des données
(bobine numéro 001Ah) pour contrdler si les données sont bien écrites.

*Le nombre d'écritures sur la mémoire EEPROM du variateur étant limité (environ 100 000 fois),
la durée de vie du variateur peut étre raccourcie si des commandes Entrée sont utilisées trop
fréquemment.



4-2 Mode Fonction

HListe des numéros de registre
Dans la liste, R/W indique si la bobine ou le registre de maintien accepte la lecture et/ou I'écriture.

R : lecture seule

Liste des numéros de bobines

R/W : lecture et écriture autorisées

N° de bobine Elément R/W Description
0000h Non utilisé —
1:RUN
0001h Commandes RUN RIW 1 0 : Arrét (active si A002 = 03)
. 1: Arriére
0002h Commande du sens de rotation R/W 0 : Avant (activé si A002 = 03)
0003h Erreur externe (EXT) R/W | 1: Erreur
0004h Réinitialisation d'erreur (RS) R/W | 1: Réinitialisation
0005h Non utilisé —
0006h Non utilisé —
) . . 1:0N
0007h Entrée multifonction 1 R/W 0 - OFF"
0008h Entrée multifonction 2 rw |1TON
0:OFF1
0009h Entrée multifonction 3 R/W 1:ON
0:OFF
000Ah | Entrée multifonction 4 rw |1TON
0:OFF1
000Bh Entrée multifonction 5 R/W 1:ON
0:OFF
000Dh Non utilisé
. . 1:RUN
000Eh Etat de fonctionnement R 0 : Arrét (verrouillé avec d003)
. 1: Arriére
000Fh Sens de rotation R 0 : Avant (verrouillé avec d003)
. . 1: Prét
0010h Variateur prét R 0: Pas prét
0011h Non utilisé —
0012h Non utilisé —
0013h Non utilisé —
0014h Signal d'alarme R | 1:Encasdereur
0 : Normal
0015h Signal de déviation PID excessive R 1:ON
0016h Signal d'avertissement de surcharge R 0:OFF

*1. Lorsque le bornier du circuit de contrdle ou la bobine est sur ON, ces parametres sont sur ON.
Le bornier du circuit de contrble a la priorité pour I'entrée multifonction.
Si le maitre ne peut pas réinitialiser I'état activé (ON) d'une bobine a cause d'une déconnexion des
communications, faites passer la borne du circuit de controle de ON a OFF pour désactiver la bobine (OFF).
*2. Le contenu d'une erreur de communication est gardé jusqu'a I'entrée d'une commande de réinitialisation
d'erreur. (Peut étre réinitialisé pendant le fonctionnement.)
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N° de bobine Elément R/W Description
Signal d'arrivée de fréquence
0o17h (dépassement de la fréquence définie) R
Signal d'arrivée de fréquence 1:ON
0018h 'ghat & 9 R |0:OFF
(a2 une vitesse constante)
0019h Signal en cours de fonctionnement (RUN) R
001Ah Ecriture de données R ! Ecriture
0 : Normal
001Bh Erreur CRC R
001Ch Erreur d'engorgement R
001Dh Erreur d'encadrement R 1 ) Erreur 2
0 : Pas d'erreur
001Eh Erreur de parité R
001Fh Erreur de somme de contrdle R

*1. Lorsque le bornier du circuit de contréle ou la bobine est sur ON, ces paramétres sont sur ON.

Le bornier du circuit de contréle a la priorité pour I'entrée multifonction.
Si le maitre ne peut pas réinitialiser I'état activé (ON) d'une bobine a cause d'une déconnexion des
communications, faites passer la borne du circuit de contréle de ON a OFF pour désactiver la bobine (OFF).
*2. Le contenu d'une erreur de communication est gardé jusqu'a I'entrée d'une commande de réinitialisation
d'erreur. (Peut étre réinitialisé pendant le fonctionnement.)

Liste des numéros de registres de maintien

Registre n° Nom de la fonction p(;?adri édt?e Foii:\{[\ilon Surveillance/plage de données Résolution
Consigne de fréquence \
0002h (activée si AOO1 = 03) — R/W [0a4 000 0,1 [Hz]
00 : Défaut
01 : (Réservé)
02 : Arrét
03 : RUN
- . 04 : Arrét par inertie (FRS)
0003h |Etat du variateur — R 05 - Pas & pas —
06 : Freinage par injection c.c.
07 : Reprise
08 : Erreur
09 : Sous-tension
Rétroaction PID . o
0005h (activée si AO76 = 02) — R/W |0a 1000 0,1 [%]
1002h ggrggx:gnce de la fréquence d001 R |0a4000 0.1 [Hz]
1003h |Surveillance du courant de sortie d002 R 0a2000 0,1 [%]
00 : Arrét
1004h |Surveillance du sens de rotation doo3 R 01 : Avant
02 : Arriere
1005h Surveillance de la valeur de (EAOSOS)
> (-
To0gn_|Fétroaction PID (A075 échelle PID) [ d004 R~ 02999900 0.01 [%]
(LSB)
. . 0a63
1007h at%%uz%gages entrees doo5 R Etat des entrées multifonctions, —
bit 0 = [1] a bit 4 = [5]
0av
. . Etat de sortie multifonction
1008n | Survelllance des sorties d006 R |Bit0=[11] _
Bit 1 = Non utilisée.
Bit 2 = [AL2]
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. . Code de R/W . . ) .
(o)
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
doo7
1009h . .
Surveillance de la fréquence (MSB) R |0a3 996000 0.01
100Ah de sortie (aprés conversion) doo7
(LSB)
100Ch |Surveillance de la tension de sortie| d013 R 0a 20000 0,01 [%]
100Eh (&0813)
Temps de fonctionnement total 4076 R 0 a 999 999 1[h]
100Fh (LSB)
1010 | S velance du't s sous | (MSB)
t urveillance du temps passé sous R 0 3 999 999 11h]
1014p |tENSion do17
(LSB)
Surveillance de la température X o
116AN des ailettes de refroidissement do18 R 042000 011l
0011h (?Iurvelllance de la fréquence 4080 R 0465 535 o
erreur
Surveillance d'erreur 1 : code du
0012h R lfacteur derreur o
0014h R Surveillance d'erreur 1 : fréquence 0,1 [Hz]
0016h R Surveillance d'erreur 1 : courant 0,1 [A]
0017h R Surveillance d'erreur 1 : tension 1[V]
0018h R Surveillance d'erreur 1 : temps de
Surveillance d'erreur 1 d081 fonctionnement (MSB) 11h
0019h R Surveillance d'erreur 1 : temps de [h]
fonctionnement (LSB)
Surveillance d'erreur 1 : temps passé
001Ah R sous tension (MSB) 1[h]
001Bh R Surveillance d'erreur 1 : temps passé
sous tension (LSB)
001Ch R Survelllapce d'erreur 2 : code du o
facteur d'erreur
001Eh R Surveillance d'erreur 2 : fréquence 0,1 [HZz]
0020h R Surveillance d'erreur 2 : courant 0,1 [A]
0021h R Surveillance d'erreur 2 : tension 1[V]
0022h ] R Surveillance d'erreur 2 : temps de
Surveillance d'erreur 2 do82 fonctionnement (MSB) 11h
0023h R Surveillance d'erreur 2 : temps de [hl
fonctionnement (LSB)
Surveillance d'erreur 2 : temps passé
0024h R sous tension (MSB) 1]
0025h R Surveillance d'erreur 2 : temps passé
sous tension (LSB)
Surveillance d'erreur 3 : code du
0026h facteur d'erreur T
0028h |Surveillance d'erreur 3 dos3 R Surveillance d'erreur 3 : fréquence 0,1 [HZz]
002Ah Surveillance d'erreur 3 : courant 0,1 [A]
002Bh Surveillance d'erreur 3 : tension 1[V]
Surveillance d'erreur 3 : temps de
002Ch fonctionnement (MSB)
: , , 1 [h]
002Dh Survglllance d'erreur 3 : temps de
. fonctionnement (LSB)
Surveillance des erreurs 3 d083 R - - -
Surveillance d'erreur 3 : temps passé
002Eh .
sous tension (MSB) 11h]
002Fh Surveillance d'erreur 3 : temps passé
sous tension (LSB)
116Ch |Surveillance de la tension c.c. d102 R 0a9999 0,1[V]
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multiples 0

. . Code de R/W . . ) .
0
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
Surveillance thermique .
116Dh électronique d104 R 0a1000 0,1 [%]
1014h F002 R/W |12a300000 o
e (MSB) La valeur de la seconde décimale est
Temps d'accélération 1 . . 0,01 [s]
1015h F002 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
1501h F202 RIW 12300 000 -
e (MSB) La valeur de la seconde décimale est
2nd temps d'accélération 1 . . 0,01 [s]
1502h F202 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
1016n (KAOSOS) RIW Ilaévzgatl)gu?(()j% la seconde décimale est
o1 Temps de décélération 1 F003 -~ ignorée lorsque la valeur est 0,01 [s]
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
1503h F203 R/W |12a300000 o
. (MSB) La valeur de la seconde décimale est
2nd temps de décélération 1 . . 0,01 [s]
1504h F203 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
101gp | Selection surconsole dusensde | gooq | R |0 Avant 1 : Arriere —
rotation
00 : Console numérique
(potentiometre)
Sélection de la fréquence de 01 : Bornier
1019h référence A0O1 RIW 02 : Console numérique (FO01) o
03 : Communication ModBus
10 : Fréquence du résultat d'opération
A 01 : Bornier
101Ah S.‘Z'fgé‘&?o‘:‘e(l'.j‘ucﬁ)’“ma”de A002 | R/W |02: Console numérique
03 : Communication ModBus
101Bh [Fréquence de base A003 R/W |30 a la fréquence maximale A004 1 [HZz]
150Ch |2nde fréquence de base A203 R/W |30 a la fréquence maximale A204 1 [Hz]
101Ch |Fréguence maximale A004 R/W |30 a 400 1 [Hz]
150Dh |2nde fréquence maximale A204 R/W {30 a 400 1[HZ]
02 : Commutation entre O/VR via
la borne AT
101Dh | Sélection O/OI A0O5 R/W 03 : Commutation entre OI/VR via o
la borne AT
04 : Borne O
05 : Borne Ol
1020h |Fréquence de démarrage O A011 R/W |0 a4 000 0,1 [Hz]
1022h |Fréquence finale O A012 R/W |0 a4 000 0,1 [Hz]
1023h |Ratio de démarrage O A013 R/W [0a 100 1 [%]
1024h |Ratio final O A014 R/W [0a 100 1 [%]
1025h | Sélection de démarrage O A0t5 | Rw |99 [Freduence de demarrage AOTH —
1026h |Echantillonnage O, Ol A016 RW |1a17 —
1029h r'f}i’;‘;;?g:% de vitesse a étapes A020 | RW |0,0/Fréquence de démarrage a4 000 | 0,1 [Hz]
150Fh |2Nde consigne de vitesse aétapes | noog | R |0,0/Fréquence de démarrage & 4 000 | 0,1 [Hz]
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. . Code de R/W . . ) .
(o)
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
102Bh Con_3|gne de vitesse a étapes A021 R/W
multiples 1
102Dh Conglgne de vitesse a étapes A022 RIW
multiples 2
Consigne de vitesse a étapes
102Fh multiples 3 A023 R/W
Consigne de vitesse a étapes
1031h multiples 4 A024 R/W
1033n | Consigne de vitesse a étapes A025 | R/W |0,0/Fréquence de démarrage a4 000 | 0,1 [Hz]
multiples 5
Consigne de vitesse a étapes
1035h multiples 6 A026 R/W
Consigne de vitesse a étapes
1037h multiples 7 A027 R/W
1039h Conglgne de vitesse a étapes A028 R/W
multiples 8
Consigne de vitesse a étapes
103Bh multiples 9 A029 R/W
Consigne de vitesse a étapes
103Dh multiples 10 A030 R/W
103Fh Conglgne de vitesse a étapes AO31 R/W
multiples 11
1041h Con_S|gne de vitesse a étapes A032 R/W
multiples 12 . . R
" : — 0,0/Fréquence de démarrage a 4 000 |0,1 [Hz]
1043h Con_3|gne de vitesse a étapes A033 R/W
multiples 13
1045h Con§|gne de vitesse a étapes A034 R/W
multiples 14
Consigne de vitesse a étapes
1047h multiples 15 A035 R/W
1048h |Fréquence pas a pas A038 R/W |0a999 0,01 [Hz]
00 : Arrét par inertie
1049h |Sélection de I'arrét par pas a pas A039 R/W |01 : Arrét par décélération —
02 : Arrét par freinage a injection c.c.
104Ah fg&e?tlon d'augmentation de A041 R/W |00 : Augmentation de couple manuelle
ple .
2nde sélection d'augmentation uniquement o
1510h |5" 9 A241 R/W |01 : Augmentation de couple simple
de couple
104Bh rTnearr11su|cé:'||ed‘augmentatlon de couple A042 R/W
- : 0a 200 0,1 [%]
2nde tension d'augmentation de
1511h couple manuelle A242 RIW
104Ch Fréquence d'augmentation de A043 RIW
couple manuelle .
5nde fré q - 0 a 500 0,1 [%]
1512n |2nde fréquence d'augmentation A243 R/W
de couple manuelle
104Dh |Sélection de caractéristique V/f A044 R/W |00:VC
2nde sélection de 01 : 1,7éme de la puissance de VP —
1513h caractéristique V/f A244 RIW 106 : vP spécial
104Eh |Gain de tension de sortie A045 R/W . o
1514h |2nd gain de tension de sortie A2as | rw (202100 1%l
00 : Désactivée
1051h |Sélection de freinage a injection c.c.| A051 R/W |01 : Activée pendant un arrét —
02 : Fréquence de sortie<A052 DB
Fréquence de freinage R
1052h & injection c.c. A052 R/W |0 a 600 0,1 [Hz]
1053h Temporisation du freinage A053 RW |0as50 0.11s]

a injection c.c.
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Registre n° Nom de la fonction pg(r):ni:t?e Foi/cvt\i/on Surveillance/plage de données Résolution
1054h E’léissance de freinage a injection AO54 RW loa100 1%
1055h |Temps de freinage a injection c.c. A055 R/W |0 a 600 0,1 [s]
1056h fSé.Iection‘d'e.Ia méthode de AO56 R/W 00 Fonct!onnement sur frpnt o

reinage a injection c.c. 01 : Fonctionnement sur niveau
0,0/limite inférieure de fréquence
105Ah |Limite supérieure de fréquence A061 R/W |: A062 x 10 a fréquence maximale 0,1 [Hz]
2 A004 x 10
0,0/2nde limite inférieure de fréquence
2nde limite supérieure de : A262 x 10 a la 2nde fréquence
1517h fréquence A261 R/W maximale 0,1 [Hz]
:A204 x 10
0,0/fréquence de démarrage
P . :b082 x 10 a limite supérieure de
105Bh |Limite inférieure de fréquence A062 R/W fréquence 0,1 [HZz]
1 A061 x 10
0,0/fréquence de démarrage
P . 1 b082 x 10 a 2nde limite supérieure
1518h |2nde limite inférieure de fréquence| A262 R/W de fréquence 0,1 [HZ]
1 A261x10
105Dh |Fréquence de saut 1 A063,
1060h |Fréquence de saut 2 A065, R/W |0 a4 000 0,1 [HZ]
1063h |Fréquence de saut 3 A067
105Eh |[Largeur de fréquence de saut 1 A064,
1061h |Largeur de fréquence de saut 2 A066, R/W {04100 0,1 [Hz]
1064h |Largeur de fréquence de saut 3 A068
R 00 : Désactivée
1068h |Sélection PID A071 R/W 01 : Activée —
1069h |Gain P PID A072 R/W |2a50 0,1
106Ah |Gain | PID A073 R/W |0a 1500 0,1 [s]
106Bh [Gain D PID A074 R/W |0a 1000 0,1 [s]
106Ch |Echelle PID A075 R/W 129999 0,01
00 : Rétroaction (Ol)
01 : Rétroaction (O)
106Dh |Sélection de la rétroaction PID A076 R/W |02 : Communication externes —
10 : Sortie de la fonction de
fonctionnement
00: OFF (déviation = valeur cible -
. . valeur de rétroaction)
106Eh |Fonction PID arriére AQ77 R/W 01: ON (déviation = valeur de —
rétroaction - valeur cible)
106Fh |Fonction de limite de sortie PID A078 R/W [0a1000 0,1 [%]
00 : Toujours sur ON
1070h |Sélection AVR A081 R/W |01 : Toujours sur OFF —
02 : OFF pendant la décélération
Taille des cables de la classe 200
0:200
1:215
2:220
3:230
4:240
1071h |Sélection de tension AVR A082 R/W  [Modéles 400 V —
0:380
1:400
2:415
3:440
4:460
5:480

4-82




4-2 Mode Fonction

. . Code de R/W . . ) .
(o)
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
00 : Fonctionnement normal
1072h |Sélection du mode RUN A085 R/W |01 : Fonctionnement économie —
d'énergie
Réglage de précision/réponse . o
1073h d'économie d'énergie A086 R/W [0a1000 0,1 [%]
1074h A092 | b,y 14300000 -
e (MSB) La valeur de la seconde décimale est
Temps d'accélération 2 h . 0,01 [s]
1075h A092 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
1919 (ﬁ/'zsgé) RIW Eaév:;?gu?%% la seconde décimale est
. 2nd temps d'accélération 2 AD9D -~ ignorée lorsque la valeur est 0,01 [s]
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
1076h A093 rR/W |1@ 300000 o
s (MSB) La valeur de la seconde décimale est
Temps de décélération 2 . . 0,01 [s]
1077h A093 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
151Bh A293 |y [14300000 "
A (MSB) La valeur de la seconde décimale est
2nd temps de décélération 2 h . 0,01 [s]
151Ch A293 RIW ignorée lorsque la valeur est
(LSB) supérieure a 10 000 (100,0 secondes).
Sélection d'accélération/de
10780 | jecelération en 2 étapes AD94 RIW 00 : Commutée par la borne 2CH o
151Dh 2r)d9 §ele_chon d agceleratlon/de A294 RIW 01 : Commutée par parameétre
décélération en 2 étapes
107Ah grgtc;uzr;ce d'accélération en AQ95 R/W
2ndeF1)‘réquence d'accélération en 0a4000 0.11Hz]
151Fh 2 étapes A295 R/W
107Ch Fr’equence de décélération en A096 RIW
2 étapes .
>nde fré de décalerat 0a4000 0,1 [Hz]
1521h nde fréquence de décélération A296 RIW
en 2 étapes
R s 00 : Linéaire
107Dh |Sélection du type d'accélération A097 R/W 01 Courbe en S —
Sélection du modéle de 00 : Linéaire
107Eh | jecsiération A098 1 RW 151 Courbe en S -
1080h |Fréquence de démarrage Ol A101 R/W [0a4 000 0,1 [HZ]
1082h |Fréquence finale Ol A102 R/W [0a4000 0,1 [Hz]
1083h |Ratio de démarrage Ol A103 R/W |0a 100 1 [%]
1084h |Ratio final Ol A104 R/W |0a100 1 [%]
1085h | Sélection de démarrage Ol A105 | Rw |99 Freduence de demarrage A101 —
5 ' . . 00 : Console numérique (FO01)
Paramétre d'entrée A de fréquence : -
108Eh de fonctionnement Al41 RW 101 Consolg numerique
(potentiometre)
R L . 02 : Entrée O T
108Fh |Farametre denirée Bdefréquence )| a14p | R |03 : Entrée O
04 : Communication RS485
00 : Addition (A + B)
1090h |Sélection d'opérateur A143 R/W |01 : Soustraction (A — B) —
02 : Multiplication (A x B)
Résultat de I'addition de .
1091h fréquences A145 R/W [0a4 000 0,1 [Hz]
00 : Ajoute la valeur A145 a la
N . fréquence de sortie.
1093h |Sens de I'addition de fréquences A146 R/W 01 : Soustrait la valeur A145 de la —

fréquence de sortie.
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. . Code de R/W . . ) .
0
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
1095h |Fréquence de démarrage VR A151 R/W |0 a4 000 0,1 [Hz]
1097h |Fréquence finale VR A152 R/W |0 a4 000 0,1 [Hz]
1098h |Ratio de démarrage VR A153 R/W |0a 100 1 [%]
1099h |Ratio final VR A154 R/W |0a 100 1 [%]
109Ah |[Sélection de démarrage VR A155 R/W |0, 1 -
00 : Alarme
01 : Démarrage 0 Hz
o . 02 : Redémarrage par
10A5h |Sélection de reprise b001 R/W correspondance de fréquence —
03 : Erreur aprés arrét par décélération
par correspondance de fréquence
Durée d'interruption momentanée .
10A6h de l'alimentation admissible b002 RW 134250 0.11s]
10A7h |Temps d'attente de reprise b003 R/W |3a1000 0,1 [s]
Sélection d'erreur d'interruption A< o
10A8h |momentanée de I'alimentation/de | boo4 | Ry |00 :Désactivee —
: « 01 : Activee
sous-tension pendant un arrét
Sélection du nombre de reprises en 00 : 16 fois
10A%h (':ag. d mterruptnon momentanée de b005 R/W 01 - Pas de limite —
I'alimentation
Fréquence de démarrage pour 00 : Fréquence lors de l'interruption
1170h |redémarrage par correspondance b011 R/W |01 : Fréquence max. —
de fréquence active 02 : Fréquence définie
10ADh |Niveau thermique électronique b012 R/W (2000 a 10 000
1 0,
1527h |2nd niveau thermique électronique | b212 R/W Le cgu1r3n(§0noom|nal correspond 0.01 %]
Sélection des caractéristiques 00 : Caractéristiques de couple
10AER thermiques électroniques b013 RIW réduit 1 o
01 : Caractéristiques de couple
2nde sélection des caractéristiques constant
1528h thermiques électroniques b213 RIW 02 : Caractéristiques de couple _
réduit 2
10B5h |Sélection de limite de surcharge b021 R/W |00 : Désactivée —
01 : Activée pendant I'accélération/
le fonctionnement a vitesse
2nde sélection de limite de constante
1529h surcharge b221 RIW 102 : Activee pendant le -
fonctionnement a vitesse
constante
10B6h |Niveau de limite de surcharge b022 R/W |2 000 a 15 000
H 0,
152Ah |2nd niveau de limite de surcharge | b222 | R |55 oopant nominal correspond 0.011%]
10B7h [Parametre de limite de surcharge b023 R/W
1528Bh 2nd paramétre de limite de b223 RIW 14300 0,1[s]
surcharge
10BBh Sélection de la source de limite b028 RIW 00 Valeursldeflqles dans b022 o
de surcharge 01 : Borne d'entrée O
2nde sélection de la source de 00 : Valeurs définies dans b222
152Ch limite de surcharge b228 RW 01 : Borne d'entrée O o
Constante de taux de décélération
1171p |POUr redémarrage par b029 | RMW |1a30000 0,1s]
correspondance de fréquence
active
Niveau de redémarrage par
1172h |correspondance de fréquence b030 R/W {200 a 20 000 0,01 [%]

active
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4-2 Mode Fonction

Registre n° Nom de la fonction pg;);n(:;(:e Foilcvt\i/on Surveillance/plage de données Résolution
00 : Les données autres que b031 ne
peuvent pas étre modifiées si la
borne SFT est activée (ON).
01 : Les données autres que b031 etle
paramétre de fréquence spécifiée
ne peuvent pas étre modifiées si
la borne SFT est activée (ON).
10BCh |Sélection de verrouillage logiciel | b031 | R |027Lesdonnées autres que b031ne |
peuvent pas étre modifiées.
03 : Les données autres que b031 etle
paramétre de fréquence spécifiée
ne peuvent pas étre modifiées.
10 : Les données autres que les
paramétres modifiables pendant
le fonctionnement ne peuvent pas
étre modifiées.
Sélection de la fonction de 00 : Désactivée
10C9h |continuité en cas d'interruption b050 R/W |01 : Activée (arrét) —
momentanée de I'alimentation 02 : Activée (redémarrage)
Tension de démarrage de la
10cAn |fonction de continité en cas b051 | RMW |04 10000 0,1 V]
interruption momentanée de
I'alimentation
Niveau d'arrét de décélération dela
1ocah |fonction de continuité en cas b052 | RMW |04 10000 0,1 V]
interruption momentanée de
I'alimentation
Temps de décélération de la
fonction de continuité en cas .
10CCh d'interruption momentanée de b053 R/W 1430000 0.11s]
I'alimentation
Largeur de démarrage de
10CER |décélération de la fonction de b054 | RW [0a100 0,1 [Hz]
continuité en cas d'interruption
momentanée de l'alimentation
Gain proportionnel de protection
1173h |contre les surtensions pendant la b055 R/W |2a50 0,1
décélération
Temps intégral de protection contre
1174h |les surtensions pendant la b056 R/W |0a 1500 0,1 [s]
décélération
10CFh |Réglages AM b080 R/W |0 a 255 —
10D1h |Fréquence de démarrage b082 R/W |5a99 0,1 [Hz]
10D2h |Fréquence de découpage b083 R/W |20a120 0,1 [kHZz]
00 : Efface la surveillance d'erreur.
10D3h | Sélection dinitialisation bos4 | Raw |J:[nialissles donnees. —
: Efface la surveillance d'erreur et
initialise les données.
Sélection des parametres 00 : Fixe
10D4h d'initialisation b085 RIW *Ne pas modifier. _
10D5h Egefﬁcient de conversion de b086 RW 112999 0.1
réquence
A 00 : Activée
10D6h |Sélection de la touche STOP b087 R/W 01 : Désactivée —
00 : Démarrage 0 Hz
10D7h | Sélection de I'arrét par inertie boss | Rrw |01:Redémarrage par _

correspondance de fréquence
active
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Fonctions

4-2 Mode Fonction

. . Code de R/W . i , .
0
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
01 : Surveillance de la fréquence
de sortie
02 : Surveillance du courant de sortie
03 : Surveillance du sens de rotation
04 : Surveillance de la valeur de
Sélection de I'affichage de rétroaction PID
10D8h surveillance b089 RIW 05 : Surveillance des entrées -
multifonctions
06 : Surveillance des sorties
multifonctions
07 : Surveillance de la conversion
de fréquence
A a 00 : Décélération — Arrét
10DAh |Sélection de I'arrét b091 R/W 01 : Arrét par inertie —
00 : Toujours sur ON
10DBh Cont'rolle du ventilateur de b092 RIW 01 O[\l pendant le foncyonnement o
refroidissement 02 : Dépend de la température
des ailettes.
Fonction d'arrét de I'accélération/ s .,
10F5h | décélération linéaire en cas de b130 | Rw |00 :Desactivée _
. 01 : Activée
surtension
Parametre du niveau de la fonction Modéles 200 V : 330 a 395
10F6h | yarret LAD en cas de surtension | ©131 | RW  Iyiodeles 400 V : 660 a 790 M
Sélection de la fonction de s .,
1176h |protection contre les surtensions b133 R/W 00 : Degaptlvee —
AT 01 : Activée
pendant la décélération
Paramétre de niveau de protection . R
. Modéles 200 V : 330 a 395
1177h cqnt’re’ Ies_ surtensions pendant la b134 R/W Modéles 400 V - 660 a 790 11[V]
décélération
10F7h For)ctlon q§ suppression des b140 R/W 00 De;aptlvee o
surintensités 01 : Activée
Réduction automatique de la 00 : Désactivée
10F8h fréquence de découpage b150 RIW 01 : Activée o
o . . 00 : Fonction RDY désactivée
10F9h |Sélection de la fonction « prét » b151 R/W 01 - Fonction RDY activée —
1103h |Sélection de I'entrée multifonction 1| C001 R/W
1532h 2nde; seleptlon de l'entrée C201 RIW
multifonction 1
1104h |Sélection de I'entrée multifonction 2| C002 R/W |00 :FW/01 :RV/02 : CF1/03 : CF2/04 :
2nde sélection de l'entrée CF3/05 : CF4/06 : JG/07 : DB/08 :
1533h | Litifonction 2 C202 | RW |SET/09:2CH/11: FRS/12 : EXT/13:
Py ; r : : USP/15: SFT/16 : AT/18 : RS/19 :
1105h gecljectlc?? dg Ier:jtrelfa mu!tlfonctlon 3| C003 R/W PTC borne 5 uniquement/20 - STA21 - B
1534h |<N It‘“?fse ?.Ct'og e f'entree C203 | RMW |STP/22:F/R/23: PID/24 : PIDC/27 :
multifonction UP/28 : DWN/29 : UDC/31 : OPE/50 :
1106h |Sélection de I'entrée multifonction 4| C004 R/W  |ADD/51 : E-TM/52 : RDY/53 : SP-SET/
2nde sélection de I'entrée 64 : EMR (affectée automatiquement a
1535h multifonction 4 C204 RIW la borne 3 si activée)/255 : aucune
1107h |Sélection de I'entrée multifonction 5| C005 R/W
1536h 2nde sélection de l'entrée C205 RIW

multifonction 5
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4-2 Mode Fonction

, . Code de R/W . i , .
0
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
Sélection du fonctionnement de
110Bh I'entrée multifonction 1 co11 RIW
110Ch §elegt|on du'fonctllonnement de co12 RIW
I'entrée multifonction 2
Sélection du fonctionnement de 00 : NO
11000 | entrée multifonction 3 COT3 | RW 151 . NF —
Sélection du fonctionnement de
110Eh I'entrée multifonction 4 co14 RIW
110Fh §elecpon du'fonctllonnement de co15 RIW
I'entrée multifonction 5
Sélection de la borne de sortie 00 : RUN/O1 : FA1/02 : FA2/03 :
1140 itifonction 11 c021 1 RW 151 o4 : OD/05 : AL/06 : De/07 - B
SdeciordeTaforcliond Sod FBV/08 : NDc/09 : LOG/10 : ODc
élection de la fonction de sortie de Ne pas utiliser)/43 : LOC
1M19h |2 (AL2, AL1) C026 Rw |(Nep )
A 00 : F (fréquence de sortie)
111Bh |Sélection AM C028 R/W 01 : A (courant de sortie) —
Sélection de contact de la borne de 00:NO
111Dh sortie multifonction 11 Co31 RIW 01:NF T
Sélection du contact de sortie relais 00 : NO
1122h (AL2, AL1) C036 R/W 01 NF —
00 : Activée pendant I'accélération,
le fonctionnement a vitesse
1178h I\{Ioge de sortie du signal de charge co38 RIW . coqstlelnte et la décélération o
légere 01 : Activée pendant le
fonctionnement a vitesse
constante uniquement
Niveau de détection de charge 0220000
117%h léqe C039 R/W  |Le courant nominal correspond 0,01 [%]
égére N
a 10 000
1124h SNL:\:;?:rd avertissement de C041 RW |0 320000
ge .
Snd ni Javert Td Le courant nominal correspond 0,01 [%]
153Ah nd niveau d'avertissement de C241 RW |a 10000
surcharge
Fréquence d'arrivée pendant R
1126h l'accélération C042 R/W |0a4 000 0,1 [HZz]
Fréquence d'arrivée pendant une \
1128h décélération C043 R/W |0a4 000 0,1 [HZz]
1129n (TLIJVS?S de déviation excessive Co44 RW |0a1000 0.1 [%]
112Eh |Limite supérieure FB PID C052 R/W |0a 1000 0,1 [%]
112Fh |Limite inférieure FB PID C053 R/W [0a 1000 0,1 [%]
1137h |Sélection console/ModBus Co070 —
Sélection de la vitesse de
communication
1138h (sélection de la vitesse de cor1 T
transmission)
e 5 -
1139h Sélection du n° de station de co72 .
communication Ne pas modifier avec les
Sélection de la parité de la communications ModBus. Pour le
113Bh Lo C074 — " R —
communication paramétrage, reportez-vous a
113ch | Sélection dunombre de bits darrét | - |« Paramétrage ModBus » (4-65).
de communication
Sélection d'erreur de
113Dh communication Co76 T
Erreur de dépassement du délai
113Eh d'attente de communication co77 T
113Fh |Temps d'attente de communication| C078 —
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Fonctions

4-2 Mode Fonction

. . Code de R/W . . ) .
0
Registre n Nom de la fonction paramétre | Fonction Surveillance/plage de données Résolution
1141h |Réglage O C081 R/W |0a2000 0,1 [%]
1142h |Réglage Ol C082 R/W |0a2000 0,1 [%]
1145h |Réglage du décalage AM C086 R/W |0a 100 0,1 [V]
— Non utilisé C091 — |Ne pas modifier. —
1149h |Sélection UP/DWN C101 R/W |00 : OFF/01: ON —
00 : Réinitialisation des erreurs
a la mise sous tension
01 : Réinitialisation des erreurs
114Ah |Sélection de la réinitialisation C102 R/W lorsque I'alimentation est coupée —
02 : Activée uniquement pendant une
erreur (réinitialisation lorsque
le variateur est sous tension.)
Entrée A de la fonction d'opération 00 : RUN/O1 : FA1/02 : FA2/03 :
11500 ogique C141 1 RW 15 jo4 - OD/05 ; ALI06 : De/07 : B
. . FBV/08 : NDc/10 : ODc
1151h Egti;eueeB de la fonction d'opération C142 RIW (Ne pas utiliser)/43 : LOC
1152h |Sélection d'opérateur logique C143 R/W |00 : AND/01 : OR/02 : XOR —
1153h Temp9r|§at|on de laborne de sortie C144 RW |0a1000
11 activée (ON)
Temporisation de la borne de sortie .
1154h 11 désactivée (OFF) C145 R/W [0a1000 0115
Temporisation de la sortie relais N ’
1157h activée (ON) C148 R/W [0a1000
Temporisation de la sortie relais R
1158h désactivée (OFF) C149 R/W [0a1000
00: 0,2/02: 0,4/04: 0,75/
1165h |Sélection de la puissance moteur HO003 R/W |06: 1,5/07: 2,2/09: 3,7/ —
11:5,5/12: 7,5
A . 00: 0,2/02: 0,4/04: 0,75/
1541h an(igusre'e‘:t'on de la puissance H203 | R/W |06: 1.5/07: 2.2/09: 3.7/ _
11:5,5/12: 7,5
Sélection du nombre de pbles du .
1166h moteur HO004 R/W [2/4/6/8 1 [pole]
1542h gnde sélection du nombre de pbles H204 RW |2/4/6/8 1 [pole]
u moteur
1168h |Parametre de stabilisation HO06 R/W |0 a 255 1 [%]
1544h |2nd paramétre de stabilisation H206 R/W |0 a 255 1 [%]
0900h |[Commande Entrée — w Valeur indéfinie —
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Opérations de maintenance

5-1 Liste des codes d'affichage spéciaux (codes d'erreur)

5-1 Liste des codes d'affichage
spéciaux (codes d'erreur)

Liste des codes d'erreur

Nom

Description

Affichage sur la
console numérique

Erreur de surintensité

Vitesse
constante

Si le moteur est freiné, ou accéléré ou décéléré

rapidement, un courant important traverse le Décélération

iy
||_|

variateur, ce qui peut 'endommager.
Pour éviter cela, un circuit de protection contre les
surintensités coupe la sortie du variateur.

Accélération

™
3
L

Autres

I
3
g

Erreur de surcharge

Si un courant de sortie est détecté dans le variateur et que le moteur
est en surcharge, un circuit thermique électronique dans le variateur
coupe la sortie du variateur.
* Apres une erreur, le fonctionnement normal est restauré en

10 secondes en réinitialisant le variateur.

Y
3
L

Erreur de surtension

Si la tension d'entrée et I'énergie régénératrice du moteur sont trop
élevées, un circuit de protection coupe la sortie du variateur lorsque la
tension du convertisseur dépasse le niveau spécifié.

I
3
~

Erreur EEPROM

Coupe la sortie en cas d'erreur dans 'EEPROM intégrée au variateur
causée par des interférences externes ou une augmentation de
température anormale.

«Vérifiez de nouveau les données définies si l'erreur |= 75| se
produit.

« Si I'alimentation est coupée pendant l'initialisation des données, une
erreur EEPROM peut se produire lorsque le variateur est
remis sous tension. Coupez I'alimentation aprés avoir terminé
I'initialisation des données.

Erreur de sous-tension

Coupe la sortie si la tension d'entrée tombe en-dessous du niveau
spécifié, en raison du mauvais fonctionnement du circuit de contréle
lors d'une interruption d'alimentation momentanée.

Erreur UC

Coupe la sortie si I'UC interne est défaillante.

+Si la borne de sortie multifonction (borne relais) est définie sur 05
(alarme), le signal d'alarme ne sera peut étre pas généré en cas
d'erreur UC . Dans ce cas, aucune donnée n'est enregistrée
dans la surveillance d'erreur.

*La méme chose peut se produire si AL (05) est affecté a la borne de
sortie relais. De la méme fagon, aucune donnée ne sera enregistrée.

Erreur externe

En cas d'erreur dans un équipement ou un périphérique externe, le
variateur recoit le signal d'erreur et coupe la sortie.
(Si la fonction d'erreur externe est sélectionnée.)
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5-1 Liste des codes d'affichage spéciaux (codes d'erreur)

Affichage sur la

Nom Description -
console numérique
Se produit si lors de la mise sous tension du variateur la commande
RUN est entrée. (Si la fonction d'erreur USP est sélectionnée.)
+En cas d'erreur de sous-tension alors que la borne USP est
Erreur USP

activée (ON), une erreur USP se produit aprés la
réinitialisation de I'erreur de sous-tension. Procédez a une nouvelle
réinitialisation pour effacer l'erreur.

Erreur de défaut de

Coupe la sortie si un défaut de masse entre I'unité de sortie du
variateur et le moteur est détecté lors de la mise sous tension.

A a . - 1
masse «L'erreur de défaut de masse ne peut pas étre effacée par c_
réinitialisation. Il faut couper I'alimentation et vérifier le cablage.
Erreur de surtension Se produit si la tension d'entrée est restée trop élevée pendant

d'entrée

100 secondes alors que la sortie du variateur est arrétée.

™
7

Erreur de température

Coupe la sortie si la température a augmentée dans le circuit principal
a cause d'un dysfonctionnement du ventilateur de refroidissement ou
pour une autre raison.

Erreur de driver

Coupe la sortie si une surintensité est détectée dans le circuit
principal.

n
Ly
3

Erreur de
thermistance

Lorsque la fonction d'entrée de thermistance est utilisée, détecte la
résistance de la thermistance externe et coupe la sortie du variateur.

N
I:

Arrét d'urgence

Lorsque la fonction d'arrét d'urgence est sélectionnée (commutateur
DIP du circuit de contréle SW8 = ON), cette erreur apparait lorsqu'un
signal d'arrét d'urgence est transmis a partir de la borne d'entrée
multifonction 3.

Erreur de
communication

Se produit lorsque la durée de temporisation de surveillance des
communications est écoulée.

[np
L
~d
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5-1 Liste des codes d'affichage spéciaux (codes d'erreur)

Autres affichages

Nom

Description

Affichage sur la
console numérique

Redémarrage en cas
d'erreur

—p! ! ' 1 ' 1 ' ! ,
e Apparait lorsque la borne [RS] est activée (ON) ou lors d'une
Réinitialisation Apparall 1orsq [RS] (ON) v
initialisation. oo
! 1 1 !
L1
En attente en cas de | Apparait lorsque le variateur est en attente a cause d'une sous-tension
sous-tension ou lorsque l'alimentation est coupée. - - - -
Redémarrage en cas
d'interruption
momentanée de . . .
. . La fonction de redémarrage fonctionne. - -
I'alimentation oo oo

Initialisation des
paramétres

Apparait lorsque les valeurs des parametres sont en cours
d'initialisation.

Initialisation de la
surveillance d'erreur

Apparait lorsque la surveillance d'erreur est en cours d'initialisation.

Pas de données

Apparait si aucune donnée n'existe.
(Surveillance d'erreur)

Erreur de
communication

Apparait en cas d'erreur entre la console numérique et le variateur.




5-1 Liste des codes d'affichage spéciaux (codes d'erreur)

Affichage de la surveillance d'erreur

r======= A
v (1) Cause de I'erreur  Explication de I'affichage
/g i By N — 171
N A |
-
*
|
: T
v Indique la cause de l'erreur.
-1 Reportez-vous a 5-1.
Uy

(2) Fréquence de sortie (Hz) lorsque I'erreur est survenue

*
I
A~
I
v

Lt I

-

1.1

-—

(3) Courant de sortie (A) lorsque I'erreur est survenue

*
1
A
1
v

o

11

\I

-
-
.

(4) Tension c.c. (V) entre P et N lorsque I'erreur est survenue

*
I
I3
I
v

C

/
1

(5) Temps de fonctionnement total avant I'erreur

*

|
|
|
I
v

|

—

‘-

/
{

~

(6) Temps d'alimentation total avant I'erreur

A
I
I
I
A
I

-
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Opérations de maintenance

5-2 Dépannage

5-2 Dépannage

Situation Cause possible Solution
Le moteur | Aucune tension | ¢ Le parametre A001 (sélection de * Vérifiez le paramétre A0O1.
ne observée pour consigne de fréquence) est-il correct ?
fonctionne | les sorties du * Le paramétre A002 (sélection de « Vérifiez le paramétre A002.
pas. variateur U/T1, commande RUN) est-il correct ?

VIT2 et WITS. e Les bornes R/L1, S/L2 et T/L3 « Vérifiez la connexion aux bornes R/L1,
sont-elles alimentées ? Si elles sont S/L2, T/L3 et U/T1, VIT2, W/T3.
alimentées, le voyant POWER doit étre | « Mettez I'appareil sous tension.
allumé.

* « E** » s'affiche-t-il ? » Appuyez sur la touche Mode pour
confirmer I'état, puis réinitialisez.
« L'affectation des entrées multifonctions | « Vérifiez I'affectation des entrées
est-elle correcte ? multifonctions :
 La touche RUN (commande RUN) est- C001 a C005
elle activée (ON) ? » Appuyez sur la touche RUN
* Les entrées FW (ou RV) et les bornes L (activez la commande RUN).
ou PCS sont-elles connectées ? » Connectez I'entrée FW (ou RV)
ala borne L ou PCS.
« La fréquence définie sur FOO1 est-elle | * Appuyez sur la touche pour configurer
sélectionnée ? la fréquence.
* Le potentiométre est-il connecté aux + Si le mode bornier est sélectionné,
bornes H/O/L ? connectez le potentiométre a H/O/L.
* Les entrées RS et FRS sont-elles » Désactivez ces entrées.
toujours activées (ON) ?

Une tension est | * Le moteur est-il freiné ? * Relachez le frein et réduisez la charge.

présente au * Est-il en surcharge ? » Testez le moteur séparément.

niveau des

sorties du

variateur U/T1,

V/T2 et W/T3.

Le sens de * Les bornes de sortie U/T1, V/IT2 et W/T3 | « Connectez les sorties du variateur
rotation du sont-elles correctes ? conformément a la séquence de
moteur est » La séquence de phases du moteur phases du moteur. (En général, la
inversé. correspond-elle a U/T1, V/T2, W/T3, et séquence est U/T1, VIT2 et W/T3 en

le moteur tourne-t-il en marche avant ou
en marche arriere ?

rotation avant.)

Le branchement du bornier du circuit de
controle est-il correct ?

F004 est-il défini correctement pour la
sélection du sens de rotation du moteur
via la console numérique ?

Sélectionnez FW pour avant et RV
pour arriére.

5-6




5-2 Dépannage

Situation Cause possible Solution
La vitesse « Elle n‘augmente pas méme aprés * Remplacez I'unité de paramétrage
de rotation I'activation de I'unité de paramétrage de de fréquence.
du moteur fréquence avec le cablage approprié.
naugmente » Le moteur est-il en surcharge ? * Réduisez la charge.
pas. . :

* La vitesse de rotation du moteur
devient inférieure a la valeur définie
en raison de la fonction de limitation
en cas de surcharge.

La rotation » La charge est-elle trop variable ? » Augmentez la capacité du moteur
est instable. et du variateur.

« La tension d'alimentation est-elle * Réduisez les variations.
variable ?

« Cette situation est-elle observée a une |+ Réglez plus finement la fréquence
fréquence spécifique ? de sortie.

La vitesse » Le paramétre de fréquence maximale « Vérifiez que les caractéristiques V/f
de rotation est-il correct ? correspondent aux spécifications du
du moteur moteur.

n'est pas la « Vérifiez le taux de réduction de
bonne. transmission.

La valeur Ne change pas | * Apres avoir modifié les données avec » Entrez a nouveau les données et
d'un avec la les touches Augmenter/Diminuer, vous appuyez sur la touche Entrée.
paramétre | configuration n'avez pas appuyé sur la touche Entrée

est des données. avant de couper l'alimentation.

anormale. : - " - : .

« L'alimentation a-t-elle été coupée moins | » Attendez 6 secondes ou plus aprés
de 6 secondes aprés avoir modifié les avoir modifié les données et appuyé
données et appuyé sur la touche sur la touche Entrée avant de couper
Entrée ? I'alimentation.

Les » La fréquence | La sélection du mode approprié a-t-elle | « Vérifiez les sélections des modes
données ne ne change été réalisée (console ou bornier) ? de réglage A001 et AOO2.
changent pas.
pas. * Ne fonctionne
pas ou ne
s'arréte pas.
Impossible de | * Le verrouillage logiciel est-il activé ?  Réinitialisez la borne SFT.
modifier des « Le verrouillage logiciel (données : 02 » Configurez b031 sur 00 ou 01.
données. et 03) est-il activé dans la sélection de |+ Coupez l'interrupteur.
verrouillage logiciel b031 ? * Réinitialisez I'erreur.
* Le variateur est-il en mode d'erreur ?

Remarques sur la configuration des données :
Attendez 6 secondes ou plus aprés avoir modifié les données et appuyé sur la touche Entrée pour

les enregistrer.

Les données pourront ne pas étre définies correctement si vous appuyez sur une touche, effectuez
une réinitialisation ou déconnectez I'alimentation au cours de ces 6 secondes.
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Inspection et maintenance

6-1 Inspection et maintenance

6-1 Inspection et maintenance

/\ AVERTISSEMENT

Ne retirez pas le capot avant lorsque I'appareil est sous tension et attendez 5 minutes aprés la mise
hors tension.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

Ne modifiez pas le cablage, les commutateurs de changement de mode (S7, S8) ni les dispositifs
en option et ne remplacez pas les ventilateurs tant que I'appareil est sous tension.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer des blessures graves par électrocution.

/\ ATTENTION

Ne touchez pas les ailettes du variateur, les résistances de freinage ou le moteur car ils chauffent
considérablement lorsque I'appareil est sous tension et restent chauds pendant un certain temps
apres la mise hors tension. Le non-respect de cette consigne peut entrainer des brdlures.

Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas ce produit.
Le non-respect de cette consigne peut provoquer des blessures.

YN
YN
A\

Informations de sécurité

HEMaintenance et inspection

*Veillez a ce que toutes les conditions de sécurité soient réunies avant d'effectuer des travaux d'entretien,
d'inspection ou de remplacement de piéces.

Précautions d'utilisation

B Commande d'arrét de fonctionnement

+Equipez I'appareil d'un interrupteur d'arrét d'urgence séparé car la touche STOP de la console numérique
n'est disponible que lorsque les paramétres des fonctions sont actifs.

+Lors du contrdle d'un signal avec I'appareil sous tension, le moteur risque de démarrer soudainement si la
tension est appliquée par erreur aux bornes d'entrée de contrdle. Veillez a ce que toutes les conditions de
sécurité soient réunies avant de contréler un signal.

HEMise au rebut du produit

*Respectez la législation locale lors de la mise au rebut du produit.

6-2




6-1 Inspection et maintenance

Précautions générales

*Maintenez le variateur et la zone d'utilisation propres pour éviter la pénétration de poussieres.

*Faites bien attention a ne pas déconnecter ou mal connecter les cables. Serrez bien les bornes et
les connecteurs.

*N'exposez pas cet équipement électronique a I'humidité, I'huile, la poussiére et/ou la poudre ou les
copeaux de fer. Cela endommagerait l'isolation et pourrait entrainer un accident.

*Ne tirez pas sur les céables lors de la connexion/déconnexion des connecteurs (cables du
ventilateur de refroidissement et du circuit de contréle). Le non-respect de cette consigne peut
provoquer un incendie ou des blessures si les cables sont abimés.

Eléments a inspecter

*Inspection quotidienne
«Inspection périodique (environ tous les ans)
*Test de résistance d'isolation (environ tous les deux ans)

*Test avec mégohmmetre
Court-circuitez les bornes comme ci-dessous pour effectuer le test.

R/L1 S/L2 T/A3 UM V/T2 W/T3 PD/+1 P/+ N/-

| Y A VY VY A VY A W ) W A W A W

Mégohmmeétre 500 Vc.c.

* Pour ce qui est des symboles des bornes des modéles JX-ABLICI],
R/L1 correspond a L1, S/L2 a L2 et T/L3 a N/L3.

«Vérifiez que la résistance entre la masse et les bornes du circuit principal est de 5 MQ ou plus avec
un mégohmmetre 500 Vc.c.

*N'effectuez de test de tension de tenue sur aucune partie du variateur.
Cela risquerait d'endommager le variateur.

*Pour diminuer le temps de non fonctionnement, nous vous recommandons de toujours avoir un
variateur de rechange prét.

6-3
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6-1 Inspection et maintenance

Hinspection quotidienne et inspection périodique

Inl'tervalle Intervalles
Piecea | Elément Point d' . dinspec- | \gthode Crite de rempla-| Instrument
inspecter| a inspecter oint dinspection tion d'inspection rieres cement | de mesure
Quoti- |Périodi- standard
dienne | que
Général |Environne- Contrdlez la v Controle, Température Thermome-
ment ambiant température ambiante, inspection ambiante tre
ainsi que la présence visuelle -10°C a +40°C
d'humidité, de Sans givre
poussiére, de gaz
dangereux, de traces Humidité Hygrometre
d'huile, etc. ambiante
20% a 90%
Sans
condensation
Equipement |Contrdlez I'absence de | v Inspection —
complet vibrations ou de bruits visuelle et
anormaux. acoustique
Tension Vérifiez que la tension | v Mesure de la [Les conditions Testeur
d'alimentation |du circuit principal est tension entre |suivantes doivent
normale. les bornes étre respectées :
R/L1, S/L2 et |(Modéles 200 V)
T/L3 surle |200a 240V
bornier du 50/60 Hz
variateur. (Modeéles 400 V)
3802480V
50/60 Hz
Circuit  |Général Test de résistance v |Controle par |5 M Q min. Mégohm-
principal d'isolation mégohm- meétre
(entre les bornes du meétre 500 Vc.c.
circuit principal et la (Reportez-
masse) vous a 6-3.)
Contrélez que les vis ne v |Vissez bien |Couple de —
sont pas desserrées. serrage
(sauf le bornier)
*M3,5:0,8 Nem
*M4 :1,2Nem
*M5 :3,0Nem
Contrdlez qu'aucune v |Inspection
piéce ne présente de visuelle
signe de surchauffe.
Bornier Vérifiez qu'il n'est pas v" |Inspection Pas de défaut
endommagé. visuelle
Condensateur|Contrélez I'absence de | v Inspection Pas de défaut 1
de lissage fuite de liquide. visuelle
Controlez la présence | v
de la vanne de sécurité.
Controlez I'absence de | v

renflement.

*1. La durée de vie du condensateur dépend de la température ambiante. Reportez-vous a la courbe de durée
de vie du produit dans I'annexe 2.
Lorsque le condensateur ne fonctionne plus a la fin de la durée de vie du produit, le variateur doit étre
remplacé.

*2. Nettoyez le variateur périodiquement. La poussiére accumulée dans ou sur le ventilateur de refroidissement
ou le dissipateur thermique peut entrainer une surchauffe du variateur.
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Intervalle

r Intervalles
Piece a | Elément Point d' . dinspec- | \gthode s de rempla-| Instrument
. .- oint d'inspection tion " . Critéres
inspecter| a inspecter d'inspection cement | de mesure
Quoti- |Périodi- standard
dienne | que
Bornier |Bornier relais |Contrélez I'absence de V" |Inspection Pas de défaut —
de bruit anormal pendant acoustique
circuit le fonctionnement.
Résistance |Controlez I'absence v" |Inspection Pas de défaut — Testeur
de fissure ou de visuelle
décoloration sur
l'isolant de la
résistance.
Ventilateur de |Controlez I'absence de | v Faites-le Rotation sans 2a3ans
refroidisse-  |vibrations ou de bruits tourner a-coups
ment anormaux. manuellement
lorsque
Assurez-vous qu'iln'ya| v I'alimentation
pas de saletés ou de est coupée.
poussieres. Inspection
visuelle
Controlez que le v
ventilateur est bien Inspection
installé. visuelle
Circuit |Controle du |Contrblezl'équilibre des v" |Mesurez la |Différence de Multimétre
de fonctionne-  |niveaux de tension de tension phase [tension entre numeérique
contréle |ment sortie entre les phases a phase entre |les phases Voltmetre a
au cours du les bornes de [2% max. redresseur
fonctionnement sans sortie du
charge du variateur. variateur
U/T1, VIT2
et W/T3.
Contrélez que la v |Simulez la Fonctionne sans —
détection d'erreur et le sortie du défaut.
circuit d'affichage circuitd'erreur
fonctionnent en du variateur.
effectuant une Utilisez par
opération de protection ex. une erreur
de séquence. externe, etc.
Contrdé- |Géné- |Contrblez I'absence v" |Inspection Pas de défaut
le des |ral d'odeur ou de visuelle
pieces décoloration
(y com- anormales. — —
pris Controlez l'absence de v
le Cl) rouille significative.
Con- [Contrélez I'absence de | v/ Inspection T
densa-|fuite de liquide ou de visuelle
teur |déformation.
Affichage [Console Contrélez que v Inspection Fonctionnement
numérique I'affichage est clair. visuelle normal
Contrélez qu'il ne v Il est possible de — —
manque pas lire I'affichage.
d'éléments.
Controlez que les v

voyants sont bien
allumés.

*1. La durée de vie du condensateur dépend de la température ambiante. Reportez-vous a la courbe de durée
de vie du produit dans I'annexe 2.
Lorsque le condensateur ne fonctionne plus a la fin de la durée de vie du produit, le variateur doit étre
remplacé.

*2. Nettoyez le variateur périodiquement. La poussiére accumulée dans ou sur le ventilateur de refroidissement
ou le dissipateur thermique peut entrainer une surchauffe du variateur.
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6-1 Inspection et maintenance

Méthodes de mesure de la tension d'E/S, du courant et de la puissance
électrique

Vous trouverez ci-dessous une liste d'équipements de mesure de la tension d'E/S, du courant et de
la puissance électrique.
Ces instruments mesurent les valeurs efficaces des ondes fondamentales de tension, et toutes les

Inspection et maintenance

valeurs efficaces de puissance électrique.

Alimentation S/L2

R/L1 @

T/L3 T

RIL1 uim

S/L2 VIT2

olo

TIL3 WIT3

Variateur d'utilisation générale

®E G
DHDKE

W

Moteur

u
V
w

Elément . . Référence de la
. Point de mesure Equipement de mesure Remarque .
mesuré valeur mesurée
Courant commercial
Tension Tension phase a phase P . Valeur (Mod‘eles 200V)
- . Voltmétre a fer mobile ) 2002240V,
d'alimentation | entre R-S, S-T et T-R efficace
ou de l'onde 50/60 Hz
—»— Voltmétre a redresseur (Modéles 400 V)
E (ER) (ES) (ET) fondamentale 3802 480V,
50/60 Hz
Clogrant . CourantR, S, T ) ) ) . Toutes les
d'alimentation i Ampéremeétre a fer mobile | valeurs
(IR) (IS) (IT) )
I efficaces
Puissance Toutes les
électrique Entre R-S, S-T Wattmetre valeurs Méthode a deux
d'entrée (W11) + (W12) électrodynamique ) wattmetres
W, efficaces
Calculé a partir des valeurs mesurées de la tension d'alimentation E|,
Fapteur de du courant d'alimentation || et de la puissance électrique d'entrée W,.
puissance
d'entrée Pf= ——— x 100 (%
Pfi S E- 1 (%)
Ten§|on de Entre U-V, V-W, W-U ) ) Toutes les
sortie —»— Voltmétre a redresseur valeurs
E (EV) (EV) (EW) )
o efficaces
Coqrant de Courant U, V, W o . Toutes les
sortie i Voltmeétre a fer mobile valeurs
(1U) (Iv) (Iw) )
lo efficaces
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6-1 Inspection et maintenance

Elément . . Référence de la
. Point de mesure Equipement de mesure Remarque .

mesuré valeur mesurée
Puissance Toutes les
électrique de | Entre U-V, V-W Wattmetre valeurs Méthode a deux
sortie (Wo1) + (W02) électrodynamique ) wattmetres

efficaces
Wo
Calculé a partir des valeurs mesurées de la tension de sortie Eqg, du courant

Facteur de

puissance de

de sortie | et de la puissance électrique de sortie W,

;‘f’g'e Pl =5 V;;/ = % 100 (%)

Remarque 1 : pour la tension, utilisez un équipement de mesure affichant les valeurs efficaces de I'onde
fondamentale. Pour le courant et la puissance électrique, utilisez un équipement de mesure
affichant toutes les valeurs efficaces.

Remarque 2 : la forme d'onde de sortie du variateur, sous contréle MLI, faire I'objet d'une marge d'erreur, surtout
a faibles fréquences.

Utilisez les équipements et méthodes de mesure ci-dessus pour assurer la précision.

Remarque 3 : dans de nombreux cas, les testeurs standard ne sont pas adaptés pour ces mesures.

6-7
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6-2 Stockage

6-2

Stockage

6-8

Assurez-vous que les conditions suivantes sont respectées pour stocker le variateur
temporairement ou pour une longue durée aprés l'achat.

*Assurez-vous que les conditions suivantes sont respectées pour stocker le variateur
temporairement pour le transport.
Température de stockage :-20°C a 60°C
Humidité : 20% a 90% RH
(sans givre ni condensation causés par des variations rapides de température)
*Ne stockez pas cet équipement dans des endroits soumis a la poussiére, exposés a la lumiéere
directe du soleil, a des gaz corrosifs ni a des gaz combustibles.
Les caractéristiques du condensateur de lissage du variateur se détérioreront s'il n'est pas utilisé
pendant une longue durée, méme sans alimentation, ce qui raccourcira sa durée de vie.
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7-1 Tableaux des spécifications standard

7-1 Tableaux des spécifications standard

HEModeéles 200 V triphasés

Modéle Modéles 200 V triphasés
Référence (JX-) A2002 | A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075
Puissance moteur kW 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5
compatible™ HP 1/4 12 1 2 3 5 75 10
Puissance de sortie 200V 0,4 0,9 1,3 2,4 34 55 8,3 11,0
nominale (kVA) 240V 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1 6,6 9,9 13,3
Tension d'entrée nominale Triphasée (3 cables) 200 V -15% a 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Filtre intégré -
Courant d'entrée nominal (A) 1,8 | 3.4 | 5,2 | 9,3 | 13,0 | 20,0 | 30,0 | 40,0
Tension de sortie nominale 2 Triphasée : 200 a 240 V (proportionnelle a la tension d'entrée)
Courant de sortie nominal (A) 1,4 2,6 4.0 7.1 10,0 15,9 24,0 32,0
Poids [kg] 0,8 0,9 1,1 2,2 2,4 2,4 4,2 4,2
Méthode de refroidissement Auto-refroidissement Refroidissement forcé par circulation d'air
En cas de décélération Environ 20%
de courte durée™ Environ 50% Environ 20% a
Couple de | En cas de retour du 40%
freinage condensateur
Freinage Fréquence/durée du freinage par injection, force de freinage variable,
a injection c.c. contrble de la fréquence disponibles

HEModeéles 400 V triphasés

Modele Modeles 400 V triphasés
Référence (JX-) A4004 A4007 A4015 A4022 A4040 A4055 A4075
Puissance moteur kW 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
compatible™ HP 12 1 2 3 5 75 10
Puissance de sortie 380V 0,9 1,6 2,5 3,6 5,6 8,5 10,5
nominale (kVA) 480 V 1,2 2,0 3,1 45 7.1 10,8 13,3
Tension d'entrée nominale Triphasée (3 cables) 380 V -15% a 480 V +10%, 50/60 Hz 5%
Filtre intégré Filtre CEM (EN61800-3 catégorie C3)
Courant d'entrée nominal (A) 2,0 \ 3,3 \ 5,0 \ 7,0 11,0 \ 16,5 \ 20,0
Tension de sortie nominale 2 Triphasée : 380 a 480 V (proportionnelle a la tension d'entrée)
Courant de sortie nominal (A) 1,5 2,5 3,8 55 8,6 13,0 16,0
Poids [kg] 1,5 2,3 24 24 2,4 4,2 4,2
Méthode de refroidissement Auto-refroidissement Refroidissement forcé par circulation d'air
Encasde décéléra*t:ison
Couple de E?je;c;u(jrt: rc(i;tjczi(radu Environ 50% Environ 20% a 40% Environ 20%
freinage condensateur
Freinage Fréquence/durée du freinage par injection, force de freinage variable,
a injection c.c. contréle de la fréquence disponibles
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HEModéles 200 V monophasés

Modéle Modéles 200 V monophasés
Référence (JX-) ABO002 AB004 ABO07 ABO015 AB022
Puissance moteur kw 0.2 0.4 0,75 1.5 2,2
compatible ™! HP 1/4 112 1 2 3
Puissance de sortie 200V 04 0.9 1.3 24 34
nominale (kVA) 240V 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1

Tension d'entrée nominale

Monophasée 200 V -15% & 240 V +10%, 50/60 Hz 5%

Filtre intégré

Filtre CEM (EN61800-3 catégorie C1)
Un modéle sans filtre CEM intégré est également disponible

Courant d'entrée nominal (A)

1,8

3.4

5,2

9,3 13,0

Tension de sortie nominale 2

Triphasée : 200 a 240 V (proportionnelle a la tension d'entrée)

Courant de sortie nominal (A)

1,4

2,6

4,0

7,1 10,0

Poids [kg]

0,8

0,9

1,5

23 24

Méthode de refroidissement

Auto-refroidissement

Refroidissement forcé par
circulation d'air

En cas de
décélération qe courte
durée” Environ 50% Environ 20% a 40%
Couplede | En cas de retour du
freinage condensateur
Freinage a injection Fréquence/durée du freinage par injection, force de freinage variable,
c.C. contréle de la fréquence disponibles
*1. Les moteurs compatibles sont des moteurs triphasés standard. En cas d'utilisation d'un autre type de moteur,

veillez a ce que le courant nominal ne dépasse pas celui du variateur.

*2.
*3.

La tension de sortie diminue conformément au niveau de la tension d'alimentation.
Le couple de freinage en cas de retour du condensateur est un couple de décélération moyen a la plus courte

des décélérations (en cas d'arrét depuis 50 Hz), et non un couple régénératif continu. De plus, le couple de
déceélération moyen varie en fonction des pertes du moteur. Cette valeur est réduite en cas de
fonctionnement a plus de 50 Hz. Veuillez noter qu'aucun circuit de freinage régénératif n'est intégré au
variateur. Si vous avez besoin d'un plus grand couple régénératif, utilisez les unités et résistances de freinage
régénératif disponibles. Une unité de freinage régénératif doit uniquement étre utilisée pour la régénération

sur de courtes durées.
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HMSpécifications communes

Modéle

Spécifications

Degré d'étanchéité

Semi-fermé (1P20)

Méthode de controle

MLI a modulation sinusoidale phase a phase

Plage de fréqyence
de sortie ™!

0,5 4400 Hz

Précision de fréquence 2

Commande numérique : £0,01% de la fréquence maximale
Commande analogique : £0,4% de la fréquence maximale (25°C + 10°C)

Résolution des consignes
de fréquence

Consigne numérique : 0,1 Hz
Consigne analogique : fréquence maximale/1 000

Caractéristiques Tension/
Fréquence

Caractéristiques V/f (couple constant/réduit)

Controle

Courant de surcharge

150% pendant 1 minute

Temps d'accélération/
décélération

0,01 &4 3 000 s (linéaire ou courbe), 2nd réglage d'accélération/décélération
disponible

Plage de modification de la
fréquence de découpage

2a12kHz

Freinage a injection c.c.

Démarre a une fréquence inférieure a celle de la décélération via la commande
STOP, a une valeur définie inférieure a celle de fonctionnement, ou via une entrée
externe. (niveau et durée réglables)

Fonctions de protection

Surintensité, surtension, sous-tension, thermique électronique, erreur de
température, surintensité de défaut de masse a la mise sous tension, limite de
surcharge, surtension entrante, erreur externe, erreur mémoire, erreur UC, erreur
USP, erreur de communication, protection contre les surtensions pendant la
décélération, protection contre les interruptions momentanées d'alimentation,
arrét d'urgence

Réglage de la

fréquence
Signal de

la console
numeérique

Réglage avec le potentiométre FREQ et les touches d'augmentation/diminution de
la console numérique, résistance variable de 1 a 2 kQ (2 W), entrée analogique 0
a 10 Vc.c. (impédance d'entrée 10 kQ2), entrée analogique 4 a 20 mA (impédance
d'entrée 250 Q2), communications via le port RS-485 (communications ModBus).
(Les entrées simultanées de O/Ol ne sont pas possibles. De plus, ne connectez
pas les lignes de signal des entrées O et Ol simultanément.)

Avant/Arriére
Fonctionnement/
Arrét

Avant/Arrét via les touches RUN et STOP/RESET (sélection par parameétre
pour Avant ou Arriére), Arriere/Arrét disponible par affectation des entrées
multifonctions (choix entre 1NO ou 1NF), Fonctionnement/Arrét via les
communications externes.

Signal d'entrée

Entrées multifonctions

FW (avant), RV (arriere), CF1 a CF4 (réglage de vitesse a étapes multiples),

JG (pas a pas), DB (freinage a injection c.c. externe), SET (2nd fonction),

2CH (accélération/décélération en 2 étapes), FRS (arrét par inertie), EXT (erreur
externe), USP (fonction USP), SFT (verrouillage logiciel), AT (sélection de la
fonction d'entrée de courant analogique), RS (réinitialisation), PTC (entrée
thermistance), STA (démarrage 3 fils), STP (arrét 3 fils), F/R (avant/arriére 3 fils),
PID (sélection PID), PIDC (réinitialisation de l'intégrale PID), UP (haut de la
fonction UP/DWN), DWN (bas de la fonction UP/DWN), UDC (effacement des
données de la fonction UP/DWN), OPE (utilisation forcée de la console
numérique), ADD (addition de fréquences), F-TM (utilisation forcée du bornier),
RDY (prét au fonctionnement), SP-SET (réglage spécial), EMR (arrét d'urgence)




7-1 Tableaux des spécifications standard

Modéle

Spécifications

Signal de sortie

Sorties multifonctions

RUN (signal lors du fonctionnement), FA1 (signal d'arrivée de fréquence),

FA2 (signal de dépassement de la fréquence définie), OL (signal d'avertissement
de surcharge), OD (signal de déviation PID excessive), AL (sortie d'alarme),

DC (signal de détection de déconnexion d'entrée analogique), FBV (sortie

de I'état FB du PID), NDc (erreur réseau), LOG (résultat d'opération logique),
ODc (ne pas utiliser), LOC (signal de détection de charge Iégére)

Surveillance de la fréquence

Sortie analogique (0 a 10 Vc.c., 1 mA max.),
les signaux Fréquence/Courant sont sélectionnables via la borne de sortie AM.

Sorties relais

Les signaux des sorties relais (contact SPDT) correspondant a des sorties
multifonctions.

Autres fonctions

Fonction AVR, sélection de caractéristiques V/f, limites inférieure/supérieure, vitesse a 16 étapes, réglage de la
fréquence de démarrage, fonctionnement pas a pas, réglage de la fréquence de découpage, contrdle PID, saut
de fréquence, réglage du gain/de la pente analogique, accélération/décélération en courbe en S, réglage du
niveau/des caractéristiques thermiques électroniques, fonction de reprise, augmentation de couple simplifiée,
surveillance d'erreur, fonction de verrouillage logiciel, affichage de fréquence convertie, fonction USP, fonction
2nd contrdle, fonction UP/DWN de la vitesse de rotation du moteur, fonction de suppression des surintensités

Caractéristiques générales

Température ambiante

-10°C a 50°C (la fréquence de découpage et le courant de sortie doivent étre
réduits au-dela de 40°C.)

Température ambiante
de stockage

-20°C a 65°C (température lors d'un transport de courte)

Taux d'humidité

20% a 90% RH

Vibrations

5,9 m/s? (0,6 G), 10 a 55 Hz (conformément a la méthode de test spécifiée dans
JIS C0040 (1999).)

Emplacement

A une altitude maximale de 1 000 m ; & l'intérieur (sans poussiéres ni gaz corrosif)

Normes

Conforme aux normes UL, cUL, CE. (distance d'isolation)

Options

Filtre antiparasite, bobines de lissage c.a./c.c., résistances et unités de freinage
régénératif, etc.

*1.

*2.

Pour utiliser le moteur a plus de 50/60 Hz, contactez le fabricant du moteur pour connaitre le nombre
maximum autorisé de rotations.
Pour un contréle stable du moteur, la fréquence de sortie peut dépasser la fréquence maximale définie dans

A004 (A204) de 2 Hz max.
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Spécifications H

7-2 Méthode de mesure de la tension de sortie

7-2 Méthode de mesure de la tension
de sortie

Méthode de mesure de la tension de sortie

@

Diode 600 V 0,01 A min.
(Modeles 200 V)
1000V 0,1 Amin.
(Modéles 400 V)

A 4
220 kW \
K 220

t J

Valeur efficace de I'onde fondamentale : Vc.a. = 1,1 x Vc.c.

* Pour les symboles des bornes des modéles JX-ABOOMO, utilisez L1 et N.
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7-3 Schémas dimensionnels

7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A2002
AB002

| A : COCOC OO —
i - OPOWER ¢ COCDOHCDOO
[—FEEd ===""1
| ==
IBx=b] [

! == | lomal N4 | [C— —
| : [c— —)
| [SIAM]J] ] ==

143
155

1,9

95,5

13

2,6

7-7
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7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A2004
AB004

[ m—El

=0
R~

00100000/ 00

001000001 0|0 o
s [0 I %

Uﬂ_ 0|0

i, s

7-8
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7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A2007

F
i omRoR
1 s85

JERTER

OPOWER ||

OALARM i
=20
RESET | |oPRG H
| L
| [SIAM]J]]
h 4

143

155

130

1,9

%:S::

2,6

50

132,5

COCOHC DO m
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7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A4004
-AB007

- ' L
I EwEO|
EIAVI]

176

189

=

[ Y e Y c—"f cn— Y e R
[ Y — c— c—Y e
cCoOCoOCOCOO

[ Y e Y —" c—Y o h
CoOCOCOCOHCD
COCOHCOCOHCD
CoOCOCOCOHCD
[ Y C— Y — G— c—)
[ c—" Y c—" — Y em—)

COCOHOHC HC OO —
COCOCOHCHOO
CoOCoHOCHCHOO
COCOCOC OO —

I

= =

1,9

@@

3| oo
| 000000000000
I

el=l=l=l] |
e [TT11]

Vza)

LTI

28

130,5
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7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A2015/A2022/A2037
-A4007/A4015/A4022/A4040

-AB015/AB022

110

98

YSDRIVE

© SRR PRNR BB 71 1)L AT,
8 Wi miutos for capscor decharge shacloconnocting

36GAJX

] b
oMam |1 EIZ1

— H

EEQ |

AV |

176

189

[

[e— Y Y cn—§ an—Y e R
COCOCOCOHO
" Y c— Y — c— e

[ Y e Y e | cnn Yan Ry
[ ¥ e ¥ " cm— Y c—
[y c— — c— a—
[y C— Y c— c—Y a—1
cCoOCoOCoOCOCD
[ C— Y c— Y c—  c— c—

COCOHOC HC OO —
COCOCOCOO
COCOHOHCOCoOOD
COCOC OC OO —

=

'

1,9

—

@@

JOD0000000000
JO00000000000

elel=l=] |
[CIPAPAAPAVA A
O (o]

— —

COCOHOCHOCHOC >

55

157,5
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7-3 Schémas dimensionnels

WJX -A2055/A2075
-A4055/A4075

SR e}
N[

235
250

1,9

165

1,6

90

167,5
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7-4 Options

7-4 Options

Filtre antiparasite compatible CEM (AX-FIJOOOO-RE)

B Schéma dimensionnel

oot

B Caractéristiques

Courantde Dimensions | Dimensions
Alimen- | Variateurs Référence |Courant| Tension fuite externes de montage | Instal- |Poids
tation |compatibles du filtre nominal |[nom.max. LxWxH XxY lation | (Kg)
nom/max
(mm) (mm)
JX-A2002
JX-A2004 |AX-FIJ2006-RE 6 250V - 193 x 81 x50 | 183 x 57 M4 1
JX-A2007
200 Vc.a.| JX-A2015
triphasé | JX-A2022 |AX-FIJ2020-RE| 20 250V - 226 x 112 x47| 216 x 88 M4 1,3
JX-A2037
JX-A2055
AX-FIJ2040-RE| 40 250V - 289 x 182 x 55| 279 x 150 M5 23
JX-A2075
JX-A4004
JX-A4007 |AX-FIJ3005-RE| 5A 480V |0,3/40 mA |226 x112x45| 216 x 88 M4 0,9
JX-A4015
400 Ve-a. =55 a 2022
triphase AX-FIJ3011-RE| 11 A 480V |0,3/40 mA |226 x 112 x 45| 216 x 88 M4 1,1
JX-A4040
JX-A4055
AX-FIJ3020-RE| 20 A 480V |0,3/40 mA [289x 182 x 50| 279 x 150 M5 1,7
JX-A4075

713
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7-4 Options

HEBobine de lissage c.a. d'entrée (AX-RAIOOOOOMONON)

BSchémas dimensionnels

! "0 o |}
c2 c1
| —
L X L ] /g F
0 0 ' ‘
\ H ! e | —
: D : ~— B1 ——I
- A -
B Spécifications
Variateurs Dimensions Poids Caractéristiques
compatibles JX- Référence A B2 | C2 D E F Kg Inductance Courant
(mH) (A)
A2002 4 A2015 AX-RAI02800080-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 2,8 8,0
A2022 a A2037 AX-RAI00880175-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 0,88 17,5
A2055 & A2075 AX-RAI00350335-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 0,35 33,5
A4004 & A4015 AX-RAI07700042-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 7,7 4,2
A4022 a A4040 AX-RAI03500090-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 3,5 9,0
A4055 a A4075 AX-RAI01300170-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,50 1,3 17,0

Bobine de lissage c.c. (AX-RCOOOOOOOO)

BSchémas dimensionnels

7-14
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7-4 Options

BSpécifications
Puissance moteur Dimensions Caractéristiques Poids
Tension | max. applicable Référence A B C D E F Inductance Courant Kg
kw (mH) (A)

0,2-0,7 AX-RC
1,5-2,2 AX-RC

200V 3,7 AX-RC
55-75 AX-RC En cours de développement
0,4-0,7 AX-RC (Contactez votre représentant OMRON.)
1,5-2.2 AX-RC

400V 4 AX-RC
55-75 AX-RC

Bobine de lissage c.a. de sortie (AX-RAOOOOOOOOO)

Lo o_|
c2 1
1 e IF
H o 0 H l-— —-—;/
fe—— D —= = B1 ——|
A
Variateurs Dimensions Poids Caractéristiques
compatibles JX- Référence A B2 | C2 D E F Kg Inductance | Courant
(mH) (A)
A2/B002 a A2/B004 | AX-RAO11500026-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 11,50 2,6
A2/B007 AX-RAO07600042-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 7,60 4,2
A2/B015 AX-RAO04100075-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 4,10 7,5
A2/B022 AX-RAO03000105-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 3,00 10,5
A2037 AX-RAO01830180-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 1,83 16,0
A2055 AX-RAO01150220-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 1,15 22,0
A2075 AX-RAO00950320-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5 0,95 32,0
A4004 a A4015 AX-RAO16300038-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 16,30 3,8
A4022 AX-RAO11800053-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 52 | 5,5 2,35 11,80 5,3
A4040 AX-RAO07300080-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 55 2,35 7,30 8,0
A4055 AX-RAO04600110-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 4,60 11,0
A4075 AX-RAO03600160-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5 3,60 16,0

7-15
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7-4 Options

Ferrite de sortie (AX-FEMOOOO-RE)

BSchéma dimensionnel

[ X 1
(o o
WY gm
Lo\ °
; L 1
H
B Spécifications
Référence Diamétre | Moteur Dimensions Poids
D KW LI{WI[H|X]|Y]|m Kg
AX-FEM2102-RE 21 <2,2 85 22 46 70 - 5 0,1
AX-FEM2515-RE 25 <15 105 | 25 62 90 - 5 0,2

Console numérique (3G3AX-OP01)

\ jj
J omron SYSDRIVE POWER O\
3G3AX-0OP01 ALARM O
Affichage owz | It 1 | = I
des données
OA
Voyant de la
commande RUN O ORUN | |
N STOP OPRG MIN MAX
RESET (/ 1
TOUCheS. Potentiométre
de fonction FREQ
SlAl]]

N\ )

2 M3, profondeur 5
20,5

2f4

15,3

8,8

16,5

Dimensions des découpes du panneau

Dimensions externes | Hauteur (55 mm) x Largeur (70 mm) x Profondeur (10 mm)
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Annexe-1 Liste des parameétres

Annexe-1

Liste des parametres

Mode surveillance (dO0O0) / Mode fonction basique (FOOO)

, Modification
Code . . Réglage
Surveillance/plage de données pendant ... | Valeur
de pa- Nom - par - Unité | .~
X (console numérique) i fonctionne- définie
rametre défaut
ment
doot [>urveillance de la 0,0 & 400,0 — — Hz
fréquence de sortie
d002 Survell!ance du courant 0,0 29999 L L A
de sortie
. F : Avant
d003 Surv_elllance du sens de o - Arrét L L o
rotation RN
r : Arriére
0,00 a 99,99
Surveillance de la valeur 100,02999,9
doo4 de rétroaction PID 100029999 o o o
(Activée lorsque la fonction PID est
sélectionnée)
Exemple :
. ) ":’U oN Bornes
d005 Surv_elllan.ce des entrées g g 3 U:l OFF 4.2 :ON L L L
multifonctions
Bornes
5,3,1:0FF
UCD :> :D :i oN Exemple :
Surveillance des sorties Borne 11 : ON
doos multifonctions @ @ U:’ @ 9FF Bome AL2 : OFF T T T
AL 11
0,00 a 99,99
Surveillance de la 100,0 2999,9
d007 |fréquence de sortie 100029999 — — —
q‘ . 1000 a 3 996 (10 000 a 39 960)
(aprés conversion) . . .
(fréquence de sortie x facteur de conversion
de b086)
4013 Survell!ance delatension 0 3 600 L L vV
de sortie
Temps de 029999
do16 p 1000 a 9999 — — h
fonctionnement total r100 & |—999[h]
Surveillance du temps 029999
do17 i ) P 1000 a 9999 — — h
passé sous tension (100 a[999[h]
Surveillance de la
d018 |température des ailettes 0,0 a 200,0 °C
de refroidissement
4080 Sl'Jrvelllance‘ de la 039999 L L L
fréquence d'erreur
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Annexe-1 Liste des parameétres

. Modification
Code . . Réglage
Surveillance/plage de données pendant .. . | Valeur
de pa- Nom - par . Unité| ..
X (console numérique) ) fonctionne- définie
rameétre défaut
ment
d081 Surveillance d'erreur 1 Code d'erreur (condition d'apparition) —
(la plus récente) Fréquence de sortie [Hz] — Courant de
d082 |Surveillance d'erreur 2 |sortie [A] — Tension c.c. interne [V] — — —
- Temps de fonctionnement [h] —»
d102 Survellllance de 0,0 2999.9 L o Vv
la tension c.c.
d104 §urvellla.1nce thermique 0,04 1000 o o o
électronique
Paramétre/surveillance |Fréquence de démarrage ala 1ére ou 2nde .
FO01 i . . — Oui Hz
de la fréquence de sortie |fréquence max.
0,01 299,99
F002 |Temps d'accélération 1 |100,0 a 999,9 10,0 Oui s
1000 a 3 000
*ond temos 0,01 299,99
F202 d‘accélérgtion 1 100,0 a 999,9 10,0 Oui S
1000 a 3 000
0,01 299,99
FO03 |Temps de décélération 1 [100,0 a 999,9 10,0 Oui S
1000 a 3 000
. 0,01 299,99
F203 di’l‘élt:rr:t?jndf 100,0 4 999,9 10,0 Oui s
1000 a 3 000
F004 Selef:tlon du sens de 00 Avgpt 00 Non L
rotation pour la console |01 : Arriére

* La 2nde fonction est affichée si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a CO05.

Mode fonction avancée

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:;2;?6 Nom de la fonction Suw?ggﬁ:&ffgﬁqgﬁ cLijzr)mees par pendant |Carte de
P q défaut | fonction- consigne
nement
Sélection de la - L
A001 | consigne de 8? CB)gpnsig:_e numérique (potentiometre FREQ) 00 Non .
irzeq;en(;(la fond 02 : Console numérique (FO01)
2201 || nde se ec(ljon € 103 : Communication ModBus 00 N
2 fa,conS|gne e 10 : Fréquence du résultat d'opération on -
g réquence
g Sélection de la .
@ | A002 01 : Bornier 02 Non —
®
ﬁ Sgrng?scﬁo% ie 02 : Console numérique
% A202 la commande RUN 03 : Communication ModBus 02 Non —
g A003 |Fréquence de base |30 a la fréquence max. [A004] 50
= *2nde fréquence . . Non Hz
S 1A203 de base 30 a la fréquence max. [A204] 50
Fréquence
A004 . 50
maximale R
A204 *2nde fréquence 302400 50 Non Hz
maximale

* Le 2nd contrdle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

multiples 0

a la 2nde fréquence max.

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:; édt?e Nom de la fonction Surv%?:scslep Egﬁgﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P a défaut | fonction- consigne
nement
02 : Commutation entre O/potentiométre
FREQ via la borne AT
A005 | Sélection O/OI 03: E;Eg"j/fgt:g“bg:‘;"ee SV/potentiométre 02 Non | —
04 : Entrée O uniquement
§ 05 : Entrée Ol uniquement
g Fréquence de . .
8 AO011 démarrage O 0,0 a la fréquence max. 0,0 Non Hz
T | A012 [Fréquence finale O [0,0 a la fréquence max. 0,0 Non Hz
a [ no13 |Ratio de 02100 0 Non | %
8 démarrage O
£ [A014 |Ratio final O 0a100 100 Non %
w Sélection de 00 : Fréquence de démarrage externe
A015 |7, (valeur définie dans A011) 01 Non —
démarrage O 01:0 Hz
Ao1e | Shantilonnage g 4 47 8 Non | —
[2]
g
© Consigne de vitesse |0,0/Fréquence de démarrage .
é? A020 a étapes multiples 0|a la fréquence max. 6.0 Oui Hz
7}
Qo
£
E
IS
g *2nde consigne de
Q n . ,
g A220 |vitesse a étapes 0,0/Fréquence de démarrage 6,0 Oui Hz
«©
(0]
(]
[ %]
2
>

*

—

A-4
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code fje Nom de la fonction Surveillance/plage f’e.’ données par pendant |Carte de
paramétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
Consigne de vitesse
A021 a étapes multiples 1 0.0
Consigne de vitesse
A022 a étapes multiples 2 0.0
Consigne de vitesse
A023 a étapes multiples 3 0.0
Consigne de vitesse
A024 a étapes multiples 4 0.0
Consigne de vitesse
A025 a étapes multiples 5 0.0
Consigne de vitesse
A026 a étapes multiples 6 0.0
Consigne de vitesse
@ A027 a étapes multiples 7 0.0
o Consigne de vitesse
- A028 |5 étapes multiples 8 0.0
8 Consigne de vitesse
[o% . .
% A029 a étapes multiples 9 Q,O/Frgquence de démarrage 0,0 Oui Hz
2 Consigne de vitesse |@ 1a fréquence max.
= | A030 |a étapes 0,0
IS multiples 10
@ Consigne de vitesse
S | A031 |a etapes 0,0
N multiples 11
" Consigne de vitesse
® | A032 |a étapes 0,0
%] .
2 multiples 12
> Consigne de vitesse
A033 |a étapes 0,0
multiples 13
Consigne de vitesse
A034 |a étapes 0,0
multiples 14
Consigne de vitesse
AO035 |a étapes 0,0
multiples 15
Fréquence . . . .
A038 pas a pas 0,00/Fréquence de démarrage a 9,99 6,00 Oui Hz
e aas |00 : Arrét par inertie
A03g | Selection de Tarrét o1 Amst par décélération 00 Non | —
parp P 02 : Arrét par freinage a injection c.c.

* Le 2nd contrdle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

a injection c.c.

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code .de Nom de la fonction Surveillance/plage gie; données garg pendant |Carte de
paramétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
Sélection
A041 |d'augmentation 00 : Augmentation de couple manuelle 00
de couple uniquement Non -
*2nde sélection 01 : Augmentation de couple automatique
A241 |d'augmentation (simple) 00
° de couple
§' Tension
3 A042 |d'augmentation de 5,0
3 couple manuelle |, 5 509 ou | %
c 2nde tension
2 | A242 |d'augmentation de 0,0
g couple manuelle
g Fréquence
S A043 |d'augmentation de 2,5
© couple manuelle |, . 549 Oui %
4 2nde fréquence
= A243 |d'augmentation de 0,0
= couple manuelle
E AO44 Sélection de 00 : Caracteéristiques de couple constant (VC) 00
e caractéristique V/f |01 : Caractéristiques de couple réduit
& *onde sélection d (1,7éme de la puissance VP) Non -
O | A244 | 2nde sélection /(fa 06 : Caractéristiques spéciales de couple réduit | 00
caractéristique V (VP spécial)
"2nd gain de 20 a 100 Oui %
A245 tension de sortie 100
Sélection de 00 : Désactivée
A051 |freinage 01: Activee 00 Non —
2 iniection ¢.c 02 : Contréle de fréquence
I < [valeur définie dans A052]
Fréquence de
S | A052 |freinage 0,0 260,0 0,5 Non Hz
g a injection c.c.
2 Temporisation du
8 | A053 |freinage 0,0a5,0 0,0 Non s
= a injection c.c.
o Puissance de
o A054 |freinage 0a 100 50 Non %
,% a injection c.c.
= Temps de freinage N
L
A055 4 injection c.c. 0,04260,0 0,5 Non s
Sélection de
la méthode 00 : Fonctionnement sur front
A056 de freinage 01 : Fonctionnement sur niveau 01 Non T

* Le 2nd contréle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:; (gt?e Nom de la fonction Surv%l;:w:;/g Egrigﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P q défaut | fonction- consigne
nement
AO61 Limite supérieure  |0,0/Limite inférieure de fréquence a la 00
de fréquence fréquence max. ’
*2nde limite TP . R Non Hz
% A261 |supérieure de ](c)ré)/tlerw(t:: |rrr11f:)r(|eure de fréquence a la 2nde 0.0
P fréquence q :
@ Limite inférieure 0,0/Fréquence de démarrage a la limite
o | A062 N o ) 0,0
3 de fréquence supérieure de fréquence
= *2nde limite . . . o Non Hz
% A262 |inférieure de gl,JO/éFrriZ%LrJgré%efgée Sgnmcegrage ala 2nde limite 0.0
D fréquence P q
g A063 |Fréequence de saut 1 0,0
2 Largeur de
8 AO64 fréquence de saut 1 0.5
= 7
2 A0S E;f;‘:j:zee de saut 2| ¢ < quence de saut : 0,0 & 400,0 0.0 Non | Hz
E A066 fréquence de saut 2 Largeur de fréquence de saut: 0,0 a 10,0 0,5
— | A067 |Fréquence de saut 3 0,0
Largeur de
A0es fréquence de saut 3 0.5
o 00 : Désactivée
AQ71 |Sélection PID 01 - Activée 00 Non —
A072 |Gain P PID 0,2a5,0 1,0 Oui —
A073 |Gain | PID 0,02 150,0 1,0 Oui s
A074 |Gain D PID 0,00 a 100,0 0,0 Oui s
o |A075 Echelle PID 0,01 299,99 1,00 Non Temps
% 00: Ol
b Sélection de la 01:0
% A076 rétroaction PID 02 : Communication RS485 00 Non -
8 10 : Sortie de la fonction de fonctionnement
00 : OFF (déviation = valeur de consigne -
. - valeur de rétroaction)
AQ77 |Fonction PID arricre 01 : ON (déviation = valeur de rétroaction - 00 Non T
valeur de consigne)
Fonction de limite .
A078 de sortie PID 0,00 a 100,0 0,0 Non %
00 : Toujours sur ON
" A081 |Sélection AVR 01 : Toujours sur OFF 02 Non —
S 02 : OFF pendant la décélération
< — . -
Sélection de Modeles 200 V : 200/215/220/230/240
AOB2 |0 nsion AVR Modéles 400 V : 380/400/415/440/460/480 | 200/400|  Non |V

* Le 2nd contrble est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

démarrage Ol

01 : Démarrage 0 Hz

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:; édt?e Nom de la fonction Surv%?:scslep Egﬁgﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P a défaut | fonction- consigne
nement
Sélection du mode |00 : Fonctionnement normal
A08S RUN 01 : Fonctionnement économie d'énergie 00 Non )
Réglage de
précision/réponse N o
A086 d'économie 0a100 50 Non %
d'énergie
Temps .
A092 | 115 ccélération 2 (1)00(; 03398'99999 15,00 oul s
*2nd temps A A ’
5 A292 d'accélération 2 100043000 15,00
b= Temps de .
(0]
5 | A9% deceleration 2 10,0 49599 1% Oui s
§ [A203|72nd temps de 4560 4 3000 15,00
o° décélération 2 ’
§ Sélection
S | A094 d'accélération/de 00
© gﬁ?gf;g: 00 :Commutée par l'entrée
2 536 saloch multifonction 09 (2CH) Non —
8 'n € selection 01 : Commutée par parametre
S | o294 d’acpglergtlon/de 00
o décélération
g en 2 étapes
5 Fréquence
S A095 |d'accélération 0,0
it en 2 étapes .
% "Inde fréquence 0,0 4400,0 Non Hz
X | A295 |d'accélération 0,0
3 en 2 étapes
§ Fréquence de
A096 |décélération 0,0
en 2 Stapes 0,0 3400,0 Non | Hz
2nde fréquence
A296 |de décélération 0,0
en 2 étapes
Sélection du type |00 : Linéaire
A097 d'accélération 01:Courbeen S 00 Non T
Sélection du type |00 : Linéaire
A098 | 4e decelération |01 : Courbe en S 00 Non | —
Fréquence de N
Qo
% A101 démarrage Ol 0,0 2400,0 0,0 Non Hz
=
g A102 |Fréquence finale Ol |0,0 a 400,0 0,0 Non Hz
o
C
g Ratio de .
=} 0,
g A103 démarrage Ol 0a100 0 Non %
% A104 |Ratio final Ol 0a100 100 Non %
()]
8 o 00 : Utilise la fréquence de
3 | At05 Sélection de démarrage Ol [A101] 01 Non | —

*

—
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?::1 (gt?e Nom de la fonction Survc?(l;l(;e\:sc;/g El?ﬁgr? clijzr)mees par pendant |Carte de
P q défaut | fonction- consigne
nement
€ Parametre d'entrée . .
2 |A141 |Ade fréquence de 00 : Console numérique (FO01) 01 Non —
o fonctionnement 8; : grc])tr:ZZI%numerlque (potentiométre FREQ)
s Parameétre d'entrée . .
i) : 03 : Entrée Ol
G A142 B de fréquence de |04 : Communication RS485 02 Non —
S fonctionnement
3
g R 00 : Addition (A + B)
[&]
S | A143 g.gleg::;zur 01 : Soustraction (A - B) 00 Non —
2 P 02 : Multiplication (A x B)
‘O
i
[72]
3] Résultat de
$ | A145 (l'addition de 0,0 2400,0 0,0 Oui Hz
= fréquences
L
g 00 : Ajoute la valeur A145 a la fréquence
c Sens de I'addition de sortie.
;3 A146 de fréquences 01 : Soustrait la valeur A145 de la fréquence 00 Non T
3 de sortie.
<
Fréquence de N
A151 démarrage VR 0,0 2 400,0 0,0 Non Hz
D>C A152 |Fréquence finale VR|0,0 a 400,0 0,0 Non Hz
o Ratio de R o
% A153 démarrage VR 0a100 0 Non %
ga A154 |Ratio final VR 0a100 100 Non %
x e 00 : Utilise la fréquence de
A1s5 | Selection de démarrage VR [A151]. 01 Non | —
9 01 : Démarrage 0 Hz
00 : Alarme
s 01 : Démarrage 0 Hz
= e . |02 : Démarrage par correspondance
g b001 |Sélection de reprise de fréquence 00 Non —
g 03 : Erreur aprés arrét par décélération
= par correspondance de fréquence
° Durée d'interruption
i) momentanée de .
3 b002 l'alimentation 0,3a25,0 1,0 Non s
S admissible
S Temps d'attente de N
Qo
g b003 reprise 0,3a100,0 1,0 Non s
1S Sélection d'erreur
S d'interrutptiqn g 00 - Désactive
= momentanée de : Désactivée
s' b004 l'alimentation/de 01 : Activée 00 Non o
I3 sous-tension
£ pendant un arrét
g Sélection du
o nombre de reprises . .
S | b00S5 |encasd'interruption 8? : ;2;0(;2 limite 00 Non —
® momentanée de )
g I'alimentation
@ Fréquence de
\g démarrage pour 00 : Fréquence lors de l'interruption
Y | b011 |redémarrage par 01 : Fréquence max. 00 Non —
(v correspondance a |02 : Fréquence définie

la fréquence active

* Le 2nd contrble est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:; édt?e Nom de la fonction Surv%?:scslep Egﬁgﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P a défaut | fonction- consigne
nement
b012 Niveau thermique Courant
électronique nominal
g *2nd niveau 0,2 x courant nominal a 1,0 x courant nominal Courant Non A
2 | b212 |thermique rominal
s électronique
8 Sélection des
0 caractéristiques
g b013 thermiques A o 00
k<3 5 ; 00 : Caractéristiques de couple réduit 1
électroniques o
£ Snde sélection 01 : Caractéristiques de couple constant Non —
Qo nde sélection des |5 . Caractéristiques de couple réduit 2
= | p213 caractéristiques 00
thermiques
électroniques
b021 Sélection de limite |00 : Désactivée 01
de surcharge 01 : Activée pendant I'accélération/le
%0 ‘lecti fonctionnement & vitesse constante Non —
b221 | 2nde sélection de |45 . activée pendant le fonctionnement 01
limite de surcharge a vitesse constante
. . 15 x
Niveau de limite de '
o b022 surcharge ﬁgumriigﬁ
% 0,1 x courant nominal a 1,5 x courant nominal 15 Non A
S *2nd niveau de ’
© | b222 .. courant
3 limite de surcharge nominal
(0] Y T
o Paramétre de limite
2 | "% de surcharge 0,1 4 3 000,0 " Non | s
S b2o3 | 2nd paramétre de |~ ’ 10
- limite de surcharge ’
Sélection de la
b028 |source de limite de 00
surcharge 00 : Valeurs définies dans b022, b222 Non .
*2nde sélection de |01 : Borne d'entrée O
b228 |la source de limite 00
de surcharge
0 Constante de taux
B de décélération
© | b029 |pour redémarrage [0,1 a 3 000,0 0,5 Non [
8 par correspondance
& de fréquence active
o
2
(0]
©
8 Niveau de
c redémarrage par L s . Courant
g b030 correspondance de 0,2 x courant nominal a 2,0 x courant nominal nominal Non A
3 fréquence active
¢
S
(@]

*

-
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e 2nd contrdle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.




Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code fje Nom de la fonction Surveillance/plage f’e.’ données par pendant |Carte de
paramétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
00 : Les données autres que b031 ne peuvent
pas étre modifiées si la borne SFT est
activée (ON).
01 : Les données autres que b031 et le
paramétre de fréquence spécifiée ne
o peuvent pas étre modifiées si la borne
& Sélection de SFT est activée (ON).
'g b031 verrouillage logiciel 02 : Les données autres que b031 ne peuvent 01 Non —
E pas étre modifiées.
~ 03 : Les données autres que b031 et le
paramétre de fréquence spécifiée ne
peuvent pas étre modifiées.
10 : Les données autres que les parametres
modifiables pendant le fonctionnement
ne peuvent pas étre modifiées.
Sélection de la
fonction de continuité |00 : Désactivée
b050 |en cas d'interruption |01 : Activée (arrét) 00 Non
momentanée de 02 : Activée (redémarrage)
I'alimentation
Tension de
démarrage de la
b051 fonction de continuité 0.0 41000 0.0 Non v

en cas d'interruption
momentanée de
I'alimentation

Niveau d'arrét de

décélération de la
fonction de continuité .

b052 en cas d'interruption 0,0a 1000 0,0 Non \

momentanée de

I'alimentation

Temps de
décélération de la N
. < 10,01 499,99
b053 fe°n”222”ddlﬁt‘;‘;r”l}”‘t:gf 100,0 & 999,9 1,0 Non s
errup 1 000 a 3 000
momentanée de
I'alimentation

Largeur de
démarrage de
décélération de la
b054 |fonction de continuité [0,0 a 10,0 0,0 Non Hz
en cas d'interruption
momentanée de
I'alimentation

Fonction de continuité en cas d'interruption
momentanée de l'alimentation

* Le 2nd contréle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code .de Nom de la fonction Surveillance/plage gie; données par pendant |Carte de
parameétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
Gain proportionnel
de protection contre
b055 |les surtensions 0,2a5,0 0,2 Oui —
pendant la
décélération
Temps intégral de
protection contre les
o | b056 |surtensions 0,04 150,0 0,2 Oui S
2 pendant la
2 décélération
0a 255
b080 |Réglages AM (partagé avec C086 pour le réglage 100 Oui —
du décalage AM)
Fréquence de \
b082 démarrage 0,5a9,9 1,5 Non Hz
Fréquence de R
b083 découpage 20a12,0 3,0 Non kHz
00 : Efface la surveillance d'erreur.
c Sélection 01 : Initialise les données.
-(% e d'initialisation 02 : Efface la surveillance d'erreur et initialise 00 Non T
R les données.
8 Sélection des 00
£ | b085 |paramétres y e 00 Non —
dinitialisation Ne pas modifier.

* Le 2nd controle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
(a:(r):rﬁ (gt?e Nom de la fonction Surv?(l;l;?:;f Egrigﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P q défaut | fonction- consigne
nement
Coefficient de
b086 |conversion de 0,1a99,9 1,0 Oui —
fréquence
Sélection de la 00 : Activée
b087 |t5uche STOP 01 : Désactivée 00 Non | —
o v...nr |00 : Démarrage 0 Hz
b088 S:ﬁgg?t?ede Farrét 01 : Redémarrage par correspondance 00 Non —
P de fréquence active
01 : Surveillance de la fréquence de sortie
02 : Surveillance du courant de sortie
Sélection de 03 : Surveillance du sens de rotation
b089 |I'affichage de 04 : Surveillance de la valeur de rétroaction PID 01 Oui —
surveillance 05 : Surveillance des entrées multifonctions
06 : Surveillance des sorties multifonctions
07 : Surveillance de la conversion de fréquence
o .ae |00 : Décélération — Arrét
b091 |Sélection de l'arrét 01 : Arrét par inertie 00 Non —
Contréle du 00 : Toujours sur ON
b092 |ventilateur de 01 : ON pendant le fonctionnement 01 Non —
refroidissement 02 : Dépend de la température des ailettes.
Fonction d'arrét s .,
b130 [LADencasde |09 bocactivee 00 Non | —
surtension :
g Paramétre du
5 niveau de la Modgles 200 V : 330 & 395 .
< | b131 |fonction d'arrét LAD Modales 400 V - 660 a 790 380/760 Oui \%
en cas de
surtension
Sélection de
la fonction de
protection contre 00 : Désactivée
b133 les surtensions 01 : Activée 00 Non T
pendant la
décélération
Paramétre de
niveau de protection
contre les Modeles 200 V : 330 a 395
b134 | Surtensions Modeles 400 V : 660 & 790 380/760|  Non | V
pendant la
décélération
Fonction de .y L,
b140 |suppression des 8(1) : Rgtsi\?ggvee 01 Non —
surintensités :
Réduction
automatique de 00 : Désactivée
b150 la fréquence de 01 : Activée 00 Non T
découpage
Sélection de la 00 : Désactivée
b151 fonction « prét » 01 : Activée 00 Non T

* Le 2nd contrdle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

multifonction 5

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code .de Nom de la fonction Surveillance/plage gig données garg pendant |Carte de
paramétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
00 : FW (avant)
C001 Sélectiondel'entrée |01 : RV (arriére) 00
multifonction 1 02 : CF1 (valeur binaire de vitesse
a étapes multiples 1)
*onde sélection 03 : CF2 (valeur binaire de vitesse
C201 |de I'entrée a etapes multiples 2) 00
multifonction 1 04 : CF3 (valeur binaire de vitesse
a étapes multiples 3)
Sélection de lentré 05 : CF4 (valeur binaire de vitesse
electiongelentree a étapes multiples 4
Coo2 multifonction 2 06: JG (p%s 3 pas? ) 01
07 : DB (freinage par injection c.c. externe)
*2nde sélection 08 : SET (2nd controle)
C202 | de I'entrée 09 : 2CH (accélération/décélération 01
multifonction 2 en2étapes)
11 : FRS (arrét par inertie)
L . |12 : EXT (erreur externe)
C003 Sélectiondel'entrée |13 : USP (fonction USP) 18
multifonction 3 15 : SFT (verrouillage logiciel)
16 : AT (commutation d'entrée analogique)
*2nde sélection 18 : RS (réinitialisation) Non —
C203 |de I'entrée 19 : PTC (entrée de thermistance) 18
multifonction 3 20 : STA (démarrage 3 fils)
21 : STP (arrét 3 fils)
" ) . , . |22 : F/R (avant/arriére 3 fils)
£ |coo4 Se'ﬁgt'or‘t@e' intfee 23 : PID (PID activé/désactivé) 12
5 multifonction 24 : PIDC (réinitialisation de la valeur
5 intégrale du PID)
= *2nde sélection 27 : UP (fonction haut/bas accélérée)
g C204 |de I'entrée 28 : DWN (fonction haut/bas décélérée) 12
P multifonction 4 29 : UDC (effacement des données de
3 la fonction haut/bas)
£ Sélection de l'entré 31 : OPE (utilisation forcée de la console)
S | C005 eﬁ.‘; |ont' e gn €€ 150 : ADD (addition de fréquences) 02
° muftironction 51 : F-TM (utilisation forcée du bornier)
o 52 : RDY (fonction « prét »)
5 o 53 : SP-SET (2nde fonction spéciale)
] *2nde sqlectlon 64 : EMR (arrét d'urgence 1)
C205 |de I'entrée 255 : Aucune fonction 02
multifonction 5 *1. EMR est configuré de force avec le
commutateur S8, et non via les parameétres.
Sélection du
Co11 fonctionnement 00
de I'entrée
multifonction 1
Sélection du
fonctionnement
Cco12 de l'entrée 00
multifonction 2
Sélection du
fonctionnement 00:NO
co13 de l'entrée 01:NF 00 Non T
multifonction 3
Sélection du
fonctionnement
co14 de l'entrée 00
multifonction 4
Sélection du
fonctionnement
Cco1s de l'entrée 00

* Le 2nd contréle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code .de Nom de la fonction Surveillance/plage f’e.’ données garg pendant |Carte de
paramétre (console numérique) défaut | fonction- consigne
nement
00 : RUN (signal en cours de fonctionnement)
ot 01 : FA1 (signal d'arrivée a vitesse constante)
Sélection de la . .
C021 |borne de sortie 02: Frégu(::]%r;aégfem?g)passement de la 00
multifonction 11 03 : OL (avertissement de surcharge)
04 : OD (déviation PID excessive)
05 : AL (sortie d'alarme) Non —
06 : Dc (détection de déconnexion)
_S Sélection d 07 : FBV (sortie de I'état FB PID)
k3] C026 feetg |or:j e i 08 : NDc (erreur réseau) 05
S o?c_ IORLS ?L‘Ile 09 : LOG (sortie d'opération logique)
E= relais (AL2, ALT) |10 ODc (Ne pas utiliser)
g 43 : LOC (signal de détection de charge légére)
(0]
z A 00 : Fréquence de sortie
S C028 |Sélection AM 01 - Courant de sortie 00 Non —
3 Sélection de contact
< C031 |delaborne de sortie 00
2 multifonction 11 00 : Contact NO & AL2, contact NF & AL1 Non o
I Sélection de contact |01 : Contact NF a AL2, contact NO a AL1
& | C036 |de sortie relais 01
(AL2, AL1)
00 : Activée pendant I'accélération, le
Mode de sortie du fonctionnement a vitesse constante
C038 |signal de charge et la décélération. 01 Non —
légére 01 : Activée pendant le fonctionnement
a vitesse constante uniquement.
C039 Niveau de détection |0,0 a 2,0 x courant nominal Courant Non L
de charge légere (sur 0,0 : fonction désactivée) nominal
Niveau
° C041 |d'avertissement de gg;ﬁﬁg}
= surcharge 0,0 : Ne fonctionne pas. Non A
3 *2nd niveau 0,1 x courant nominal a 2,0 x courant nominal c ¢
g | C241 |d'avertissement de ngrLrjﬁgl
S surcharge
o 7 v T
0 Fréquence d'arrivée
' | C042 |pendant 0,0 a2 400,0 0,0 Non Hz
g I'accélération
o Fréquence d'arrivée
@ |C043 |pendant la 0,0 4 400,0 0,0 Non Hz
o) décélération
P Niveau de déviation
(] > o,
= C044 excessive du PID 0,02 100,0 3,0 Non %
E PR ]
S |cos52 Iﬁgw;:t)tlaDsuperleure 100
g T 0,0 4100,0 Non %
co53 |Limite inférieure 0,0

FB PID

* Le 2nd contrdle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
2?:; édt?e Nom de la fonction Surv%?:sc:;/ep Egﬁgﬁ clijzr)mees par pendant |Carte de
P a défaut | fonction- consigne
nement
Sélection console/ |02 : Console numérique
CO70 I\10dBus 03 : ModBus 02 Non | —
Sélection de la
vitesse de .
communication 04 : 4 800 bps
CO71 |, i 05: 9600 bps 04 Non —
(sélection de la 06 - 19 200 bos
- vitesse de ) P
8 transmission)
8 Sélection du n° de
S | C072 |station de 1.2 32 1 Non —
IS communication
% Sélection de la 00 : Pas de parité
g CO074 |parité de 01 : Paire 00 Non —
kS communication 02 : Impaire
c 7 n
o Sélection du
i3] nombre de bits 1:1 bit
§ co75 d'arrét de 2 : 2 bits 1 Non T
© communication
3 00 : Erreur
o o . 01 : Erreur aprés arrét par décélération
8 C076 gglsgrnonqudn?g;?iz; 02 : Ignorer 02 Non —
3 03 : Arrét par inertie
e 04 : Arrét par décélération
Erreur de
dépassement du R
co77 délai d'attente de 0,00 a 99,99 0,00 Non s
communication
Temps d'attente de .
Co78 communication 0a1000 0 Non ms
g C081 |Réglage O 0,0 a2 200,0 100,0 Oui %
°
3
& |co82 Réglage Ol 0,0 a 200,0 100,0 Oui %
{®)]
o)
14

* Le 2nd contréle est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-1 Liste des parameétres

Modifica-
. . Réglage tions Valeur
Code .de Nom de la fonction Surveillance/plage f’e.’ données par pendant |Carte de
parameétre (console numérique) défaut | fonction- consigne

nement

cose | Reglage du 0,04 10,0 0,0 oui | V

décalage AM ’ ’ ’
_ Utilisez « 00 ».
C091 |Non utilisé *Ne pas modifier. 00 — —
€101 | Sélection UP/DWN 00 : N'enregistre pas les données de fréquence. 00 Non o

01 : Enregistre les données de fréquence.

00 : Réinitialisation des erreurs a la mise
sous tension
01 : Réinitialisation des erreurs lorsque
I'alimentation est coupée 00 Non —
: Activée uniquement pendant une erreur
(réinitialisation lorsque le variateur est
sous tension.)

Sélection de la
C102 | cinitialisation 02

00 : RUN (signal en cours de fonctionnement)

Entrée A de la 01: FA1 (signal d'arrivée a vitesse constante)
C141 |fonction d'opération |02 : FAZ2 (signal de dépassement de la 00 Non —
logique fréquence définie)

03 : OL (avertissement de surcharge)
04 : OD (déviation PID excessive)

3 05 : AL (sortie d'alarme)
5 . 06 : Dc (déconnexion détectée)
< EntréeBdela |07 : FBV (sortie de I'état FB PID)

C142 |fonction d'opération |08 : NDc (erreur réseau) 01 Non —

logique 10 : ODc (Ne pas utiliser)
43 : LOC (signal de détection de charge légere)
s 00 : AND
C143 | Sélection 01:OR 00 Non | —

d'opérateur logique 02 : XOR

Temporisation de la
C144 |borne de sortie 11 |0,0 a 100,0 0,0 Non S
activée (ON)
Temporisation de la
C145 |borne de sortie 11 |0,0 a 100,0 0,0 Non s
désactivée (OFF)
Temporisation de la

C148 |sortie relais activée |0,0 a 100,0 0,0 Non s
(ON)
Temporisation de
C149 |la sortie relais 0,0a100,0 0,0 Non S
désactivée (OFF)
. . Réglage
Sélection de la
HO03 puissance moteur |Modéles 200 V dg%rut
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 Non KW
Modéles 400 V Réglage
2 | 1003 | 2nde sélection de | 0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 oar
% la puissance moteur défaut
$ Sélection du
T |HO04 |nombre de poles 2 4
(0]
5 du moteur 4 Non Poéles
IS *2nde sélection du |6
£ | H204 |nombre de poles (8 4
o du moteur
HO06 Parameétre de 100 Oui o
stabilisation . ¢
>nd St 0a255
H206 | SNd parametre 100 Oui %

de stabilisation

* Le 2nd contrble est affiché si SET (08) est affecté a I'une des entrées numériques C001 a C005.
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Annexe-2 Courbe de durée de vie du produit

Annexe-2 Courbe de durée de vie
du produit

Durée de vie du condensateur de lissage du variateur

La température ambiante fait référence a la température autour du variateur. Le schéma suivant
montre la courbe de durée de vie du produit.

Le condensateur de lissage, qui se détériore en raison de la réaction chimique causée par la
température des éléments, doit normalement étre remplacé tous les 5 ans. Cependant, si la
température ambiante est élevée, ou si le variateur est utilisé avec un courant dépassant le courant
nominal, par exemple, en cas de surcharge, sa vie sera réduite de maniére significative.

Température
ambiante g
(°C)

Fonctionnement 12 h/jour

e

,,,,,,,,, /

Fonctionnement 24 h/24

40 4o

30 4o

) J

10 4+

0o 4

-10

1 2" '3 4 5 6 7 8 9 10
Durée de vie du condensateur (années)

g S SR i

e S [,

Remarque : la température ambiante fait référence a la température autour du variateur
(atmosphérique), ou a la température intérieure si le variateur est installé dans
un coffret ou une armoire.
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