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1 CARACTERISTIQUES

1.1 Généralités

La PowerStep est un contrdleur de commande nuoeagmplet et
performant ; ses possibilités sont supérieuresdl@soge nombreux contréleurs de
commande numeériques du marché.

En effet, elle posséde un buffer pouvant contelnis de 200 commandes, gére
des mouvements sans rampe, avec rampe et avec vangidgde en accélération et/ou
décélération lui offrant des performances cinénuiasgnconnues avec la plupart des
autres contréleurs du marché. La PowerStep offeavitesse et une fluidité des
mouvements rarement observée sur cette gamme ttéleon

La PowerStep peut contréler 4 axes simultanéntgmbeuire les signaux
correspondants a l'interpolation de vecteurs 4 axeg jusqu’a 36kHz.

Elle peut utiliser simultanément 12 entrées esddies, dont une sortie PWM
et les sorties Clock/Dir pour le controle des mrgeu

Elle est munie d'un relais pouvant activer desgements basse tension, en
particulier un relais de puissance externe poutrotar la mise en marche et I'arrét de
la broche.

La sortie PWM autorise le controle de la vitesseatation de la broche.

Il est, en outre, possible d’obtenir en option sadie analogique 0-10V.

1.2 Emploi avec un étage de puissance pour moteurs pas a
pas

La PowerStep a été congue pour étre connectdblg atage de puissance
pour moteurs pas a pas fonctionnant a partir deasigdit « clock/dir » ou
« pulse/dir ». C'est-a-dire des étages de puissanigrennent en entrée un signal
logique 0 ou 1, pour déterminer le sens de rotatiomoteur (Dir) et un signal
logique délivrant une impulsion par pas.

En particulier, la PowerStep est spécialementtaégagprecevoir 3 ou 4 cartes
de puissance uStep25, pour former ainsi un enserobiplet de contréle d’'une
machine numérique 3 ou 4 axes.

La PowerStep délivre 4 signaux Clock, un par axquatre signaux Dir.

Les impulsions sont générées avec une fréquencenma de plus de 36 kHz
, méme lors d’'une interpolation multi-axes, ce autiorise donc 36 000 pas par
seconde. Soit pour un moteur de 200 pas/tours@tdn quart de pas (800 pas/tour), 45
tours par seconde. Sur une machine avec des Wlssade 5mm de pas nous obtenons
donc 225 mm/s simultanément sur chaque.
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@ 1.3 Connexions

La PowerStep possede 10 connecteurs :

Un connecteur USB (1.1 compatible USB 2.0) destiéére branché
sur le PC hote.

Un connecteur 4 points type K-K male,délivrantdegaux USB et
destiné a recevoir un cable présentant d’'une parconnecteur K-K
femelle 4 points et d’autre part un connecteur UBSBfixer en facade.
Ceci pour permettre a des industriels d’intégrd?daverStep dans des
machines.

Trois connecteurs 4 points type K-K male, pourdarexion des
moteurs X,Y et Z. Brochage AA'BB’ (AA’ constituanie phase et
BB’ l'autre phase)

Un connecteur 4 points type K-K délivrant les sigfaour le bus
d’extension AxMobus

Un connecteur 2 points type K-K délivrant une tensanalogique O-
10V (10 mA max.) (en option)

Un connecteur sous la forme d’'un HE10 9 points rf@lenissant la
masse et 8 entrées TTL (0-5V), filtrées contreplamsites.

Un connecteur se présentant sous la forme d’'un FEidints méle
coudé, fournissant la masse, 4 entrées et 4 sortie

Un connecteur sous la forme d’'un HE10 3 pointsepfaurnissant la
masse, le signal du relais (niveau TTL), le sighalM (niveau TTL)
Un connecteur 10 points réserve pour les testsatuption (face
composants).

Un connecteur 2 points pour les contacts du réfdtention : ne pas
piloter directement un moteur de broche par ceskla

La description compléte des connecteurs est donnée ANNEXE 4.1 & 4.2.

S86558544
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Vue coté connecteurs
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Vue coté composants

1.4 Données Techniques

Nombre d’axes interpolés

(1), 2, 3 ou 4 simultanéme

Fréquence Max

36 kHz pour un seul axe, 32 kHz Baxes
simultanés

Connexion au PC

USB 1.1 (compatible USB 2.0)

Alimentation Par 'USB (pas d’alimentation exteyne
Consommation <90 mA

Entrées 12

Sorties 14

Niveau électrique des E/S TTL impérativement (0-5V)
Courant admissible en entrée 20 mA

Courant max. fourni en sortie

10mA/sortie, sanslgusmme des couran
fournis simultanément par I'ensemble des
sorties ne puisse dépasser 50 mA

ts

Sortie analogique (en option)

0-10v, 10mA maximum

Tension Max d’alimentation

30V
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1.5 Mise en (Euvre & Précautions électriques a obser  ver

En cas d'utilisation de la PowerStep avec desp#Steil est impératif de
plaquer la face constituée des 3 uStep25 sur ufeceumétalligue a méme d'évacuer
la chaleur. Une couche de patte conductrice deeghakt recommandée.

La PowerStep est alimentée par le port USB du &€ én 5V. Cette
alimentation ne peut fournir que 90 mA de fagoblBa

Ceci amene deux conséquences :

* L’ensemble des signaux en entrée et en sortie BevaerStep doit
impérativement respecter la limite des 0-5V souseyde destruction de la
PowerStep et de dommages possibles au PC hoéte.

» Le courant total fourni par la PowerStep ne pectdrr 50 mA. Il convient
donc de vérifier 'impédance des équipements caésesur les sorties.

Pour information, ces contraintes sont compatiblesc tous les étages de sortie que
nous avons pu tester.

Au cas ou vous ne respecteriez pas ces préecomsatious ne pourrions pas étre
tenus pour responsables des dommages survenus laitd@u a la PowerStep elle-
méme.

1.6 Configuration requise

Pour communiquer avec la PowerStep, il est néresdadisposer d’'un
ordinateur de type PC-Intel ou PC-AMD fonctionnaméc Windows XP ou
Windows 2000 et disposant d’au moins 256 Mo de RAMn port USB 1.1, de 200
Mo d’espace libre sur le disque dur.

En outre, ce PC doit faire fonctionner une dediegions suivantes de la
société NIL (www.galaad.ngt: Galaad ou Kay.

Si vous ne disposez pas d'une de ces deux apphsatprenez contact avec nous ou
directement avec un représentant ou un revendsysrdduits de la société NIL (liste
sur www.galaad.net).

2 INSTALLATION DU DRIVER

Les indications qui vont suivre présentent lesdsoite dialogues qui apparaissent lors
de l'installation du driver pour les cartes USB Maion sous Windows XP.
L’installation sous Windows 2000 est en tout paoinparable.

2.1 Téléchargement du driver

Le driver est téléchargeable sur notre site a¢'ssk suivante :
http://www.axemotion.com/download/ AxMo 2-1.02.0p.z

Une fois le fichier obtenu, le décompresser, pamgle dans c:\AxMo 2-
1.02.04.
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2.2 Premiéere connexion de la PowerStep

Assistant Matériel détecté

Assistant Ajout de nouveau matériel
détecté

Windows recherche les logiciels en cours et mis & jour sur vobre
ardinateur, zur le CD d'installation du rmaténel ou sur le site
Windows Update [avec volre permizsion).

Lizez notre D'éclaration de confidentialité

Autonizez-vous Windows & ze connecter & Windows pdate
pour rechercher des mizes & jour 7
(7 Oui, cette foiz seulement
() Oui, maintenant et chague fois que je connecte
un périphérique

{(#iMon, pas pour cette foig

Cliquez =ur Suivant pour continuer.

[ Suivant > ] [ Annuler ]

e
Q
Sélectionnez « Non, pas pour cette fois », puggielz sur « suivant ».

Assistant Matériel détecté

AN
\ Cet Assistant vous aide & metaller le logicief pouw ;

PowerStep

. :' Si un CD d'installation ou une dizquette a été
2 fourni avec volie périphénique, inséez-le
maintenant.

Quelle tachs voulez-vous que Pagsistant exdcule 7

{7 Installer le logiciel sutomatiquement [recommandé)
(&) installer & partir d'une liste ou d'un emplacemerl specifié |
[ulsateurs expénmentés]

Chauesz sur Suivant pour cortinuer.

[(Elécéd!:l‘ﬂ J[ Survant > ] I Arirnider J
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Sélectionnez « Installer & partir d’'une liste ourdemplacement spécifié », puis

@ cliquez sur « suivant ».

Assistant Materiel deiecte
W Choisissez vos options de recherche et dinstallation .

(%) Rechercher le meilewr pilote dans ces emplacements.

Utilizez les cazes & cocher ci-deszous paour limiter ou &tendre la recherche par défaut qui
inclut lez cheming d'acceés locaux et les médiaz amovibles. Le meilleur pilote rouve sera
installé.

[] Rechercher dans les médias amovibles [dizquette, CO-ROM...]

Inclure cet emplacement dans 1a recherche |

|| w | [ Farcourr

() Me pas rechercher, Je vais choisir le pilote & installer.

Choisizsez cette option pour zélectionner e pilote de pénphéngue a partir de la liste.
YWindows ne garantit paz que le pilote sélectionné sera le plus perfarmant pour vatre
périphérique.

[(Erécédent “ Suivant > ] [ Annuler ]

Sélectionnez « inclure cet emplacement dans laerekb », puis cliquez sur
« Parcourir ».

e
I
S
t
e
P

Rechercher un dossier,

Sélectionnez le dossier qui contient les pilotes de votre
makériel,
= ' Poste de travail ~
[= s Disque local (iC:)
= ) AxMo 2-1,02.04
ENE] 10 2-1.02.04
[ amdes
[ i3ea
[ DELL LS
[C5) Documents and Settings
) Galaad
) iccwFavr
) iFDEW v
Pour affichet nfimporte quel sous-dossier, ciquez sur un
signe plus ci-dessus,
I [a]4 l [ Annuler

Sélectionnez le dossier AxMo 2-1.02.04 dans leidossl vous avez décompresseé le
driver.
Puis cliquez sur « OK ».

Vous obtenez :
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Assistant Materiel détecté

Choisissez vos options de recherche et d'installation

(%) Rechercher le melleur pilate dans ces emplacements.

tilizez lez cazes & cocher ci-dessous pour limiter ou étendre la rechernche par défaut qui
inzlut lez cheming d'accés locaus et les médias amovibles. Le meilleur pillote bouvé sera
iniztallé,

[ Rechercher dans les médias amovibles [disquette, CO-ROM..)

Inclure cet emplacement dans la recherche

| oo 21 02 04%Ashto 21.02.04 v | [ Parcoui

() Me pas rechercher. Je vais choisi le pilote & installer.

e
s Choizizzez cette option pour zélectionner le pilote de périphéngue a partir de la liste.
e

Windows ne garantit paz que le pilote sélectionné zera le plus performant pour votre
penpherigue.

< Précédent ][ Suivant > ] [ Annuler

Cliquez sur « Suivant ».

Installation matérielle

] Le logiciel que waous &tes en train dinstaller pour ce matérniel :
L
USE AxeMotion PowerStep

n'a paz été valdé lors du test permettant d'abtenir le lago
Windows et vérnfiant za compatibilité avec Windows *P. [Indiquez
-moi pourguoi ce test est important, |

Continuer I'installation de ce logiciel peut mettre en
péril ou déstabiliser le bon fonctionnement de yotre
spztéme, maintenant ou dans I'avenir. Microsoft
recommande fortement que vous anméhez cette
inztallation maintenant et contactiez le fournizseur du
matériel pour obtenir le logiciel qui a été validé lors du
test permettant d'obtenir le logo Windows.

Continuer ] Eérréter linztallation |

Cliguez sur « Continuer »

Les écrans d’installation vont se succéder.
Vous allez obtenir :
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Assistant Matériel détecte

Fin de I'Assistant Ajout de nouveau
matériel détecté

Cet Aszziztant a fini d'installer le logiciel pour :

EQ : USB AxeMotion Powerstep

Cliquer zur Terminer pour fermer Aszistant,

¢ Teminer |

Cliguez sur « Terminer ».

Félicitations, votre PowerStep est installée disatile.

2.3 Vérification de I'installation.

Faites un « click-droit » sur I'icdne du « Postet@d&ail » puis sélectionnez
« Propriétés » , une boite de dialogue s’ouvréeciénnez I'onglet « Matériel » ;
vous obtenez :
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Propriéiés systeme

|| Utilization & distance i

[ Flesta.u_r.e!t_ipn du systéme Mizes & jour aut

omatiques

[ Général I Mam de ['ordinateur

w Gestionnaire de pénphéngues

Awancé |

Le Gestionnaire de pénphéngues affiche la liste de tous les

- pérphériques matériels installés sur votre ordinateur. Utilizez le
Gestionnaire de périphériques pour modifier lez propriétés de
l'un de ces périphériques.

[ Gestionnaire de pénphériques ]

Pilates

La zignature des pilates certifie la compatibilité des pilotes

inztallés avec Windows, Windows Update wous permet de
définir la maniére dont Windows se connecte & 'Windows
|Jpdate pour obtenir les pilates:

[ Signature du pilate J I_ Windows Update ]

[ Frofilz matériels ]

[ (]S ][ Annuler ]

e
Q
Frofils maténels
Les profils matériels vous offrent la possibilité de définir et
d'enregiztrer plusiewrs configurations matérielles.

Cliquez sur « Gestionnaire de périphériques » s\ahienez :

5, Gestionnaire de peripherigues

Fichier  fAction  Affichage 7
E%
=i ﬁ EMPIRE-EAATOISCD
B Eatteries
% Cartes graphiques
g Cartes PCMCIA
B8 Cartes réseau
“Zzn Claviers
=) Contrdleurs ATA/ATAPT IDE
&, Contrdleurs audio, vidéo et jeu
g Contrileurs de bus USE
& Lecteurs de cartes 3 puce
+ ,‘!, Lecteurs de CO-ROM/DVD-R.OM
[+ g Lecteurs de disque
[+ L Modems
§ Maoniteurs
W Ordinateur
3 Périphériques swstéme
% Ports (COM et LPT)
ﬂ Processeurs
') Souris et autres périphérigues de pointage

Cliguez sur le « + » de « Contrbleur de bus USRoeus obtenez :
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Fichier  Ackion  Affichage ¢

W& @ A

[

4, Batteries
Cartes graphigues

B Cartes PCMCIA

B8 Cartes réseau

+-mp Claviers

+-i=%) Contrdleurs ATASATAPT IDE

+ ‘B,, Conkrdleurs audio, vidéo et jeu

= E‘&P Conkrdleurs de bus LSE

Concentrateur LISE racine

Concentrateur LISE racine

Concentrateur LISE racine

Concentrateur LISE racine

= Inkel(R) 5280106/0BM USE Universal Host Controller - 2422
= Inkel(R) 5280106/0BM USE Universal Host Controller - 2404
= Inkel(R) 5280106/0BM USE Universal Host Controller - 247
= Inkel(R) 5280106/DBM USEZ Enhanced Host Contraller - 24CD
= Périphérique inconnu

+@Lece

+-_ . Lecteurs de CD-ROM{DYD-ROM

(£

Vous voyez apparaitre dans la liste des périphésiiSB : « USB AxeMotion
PowerStep ».

3 CONFIGURATION DE GALAAD POUR LA
POWERSTEP

Dans ce paragraphe, nous allons donner une vismmrgte de la
configuration des cartes de contréle de command®rique dans Galaad.
Pour une approche plus compléte, voir le Manudiddteur de Galaad.

3.1 Configuration de base
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“ersion 3 - 110972007 Demo
Définit dans les détails tous les paramétres de la i

% 14583 y62 mm

H1%0 y-8 mm

Modéle |.t‘-‘«xes-MDtiDn

Type: |Jawes -

Courzes utiles

X |200 i

|4 i

Bésolution des moteurs

#1600

Pas des viz abilles [ou avance linéaire par tour d'axe]

Axes supplémentaires ou ase spécial

- |P0wer5tep

Yo | 280 i

o4 i

v 1600 Z: [1600 impulsions £ bour d'axe

4éme axe ; |Ine:-:istanl
[ou spécial

ﬂ Résolution : impulzions / tour d'axe

BEme axe |

J Fiézolution : impulzionz / tour d'axe

=]

Annler |

Choisissez votre type de machine. Ici le choix d'umachine générique

« AxeMotion/PulseBox ».
Définissez les courses utiles

, le pas des videshel la résolution des moteurs.

Une fois cela fait, passez a I'onglet « Commandaérnigue ».

13
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Paramétres de la fraiseuse

Mécanique Commande numérique l Erochel Uiteasea] .ﬁ.vancéal Entrées / SDrties]

| Pus. |

[v Interpolation 3D [ Interpal. circulaire

Tupe: |.-'-‘u-:es-|'«-1u::tiu::n L|F‘Dwer5t8p

'.'I s L
[v Meémaire locale -

Communication

Port: |USE

> - |use

RTS B
Courze de référence / £éro machine
Position: | Sud-Ouest -
Séquence : [Z7AR

DTH B

Contréle de fux: [

Déclencher [ avant chaque usinage
[ avant chague palier

v Anertir avant

Diétecter
Baudsz : Parité : Bitz données : Stop:

[ toutes les E rninLbes
deffectuer Pendant la course, |activer  « | sorties i

o]

Cliquez sur le bouton « Plus ».

3.2 Configuration avancée

()

Contréle des moteurs

Inverser les signaus "Clock" surlaxe [ = [ Y [ £ [

Fréquence Start/Stop . (100 Hz Accélération : (100000 Hz/s

Signal d'erreur ou arrét sur entrée n® : inactive [NC, =

[~ Remize & jour automatique du firmware de la carte CHC

Contacts de fin de course
Final Approche K

active MO]  »| | = activeND) =]

Aue X entiée n®

=

Axe o entiéen” |2 —active [NO) j | —= active [MO] j
Bue 7 entide n"|3 == active [NO] j Witesse
_ g
o = Al
Buwe o entréen | _| J e nrLler

Dégagement hors contacts : |0 mrm
[ Courzes de référence =7 simultanées [approche diagonale]

[ Surveiler lez contacts de fin de course pendant le processus
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Vérifiez en particulier comment vous allez coneeeos contacts de fin de course,
sur le connecteur 9 points HE10.

Il reste a préciser les numéros d’entrée dansdeecaContacts de fin de course » et
surtout a fixer si vos contacts de fin de cours# f&rmés lors du contact (NO) ou
ouverts par le contact (NC).

Pour plus d’informations sur la configuration deld@al, voir le Manuel d’utilisation
de Galaad.
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4.1 Description des connecteurs
Mator Z AABB" I (s M @ Co BN o |
Olo o 5566 1o OIEO ooy ° Einput1.8 () () o ax R1cm O
Q000 g—¢ o O {000000000] © ©O
oNg 1 CNB 1 oo 8 . . - O O
O o o o CN1 | (o) o (o]
[ & ] [ e} oﬁo o 88
O o o 88 o o| O
) 8 00 08 0000 0000
O o 00 O 00 g 8
o o o
s 8 % 0400 ° e 00
o] o o©° o o o0
O o o] cO o (s ]
o 00 o o
5 00 o
0000 3 00 o 5 © o ©
o
0000 o9 o0 °©° oo
A o ° o ° o o o
00 oo o g o .
o Ign[:uzt o Q o 0 B ::N!i
88 .. o) - o Gnd
O Output g © t}m\b
o 1.4 |0
o ° o o O 10 Cm@ .
o o AxMoBus O] 1 P § 5 PrEREP o
o O R 0000
oo - tooc 8888' 0000 O
O z O O O Ch4 1 Matar ¥ ANBET 1 CN3 Makor X ARIBH
CN1 | INPUT CN8| POWER
Pin | Function NG Busat Pin_| Function
upu 1 PWR -
L Input 1 Pin | Function 2 PWR+
2 Input 2 1 GND
3 Input 3 2 PWM CN9 | Motor Z
4 Input 4 3 | Relay 1 A
5 Input 5 2 A
6 | Input6 [CNA[ AxMoBus | =
7 Input 7
8 Inout 8 CN5 | Analog Output
i Pin_| Function CN10| Motor Y
9 Gnd 1 Gnd 1 A
2 A’
CN2|1/0 CN6] USB Ext 3 B
Pin | Function Pin | Function 4 B
1 Gnd 1 Gnd
2 | Output 1 2 [D+ CN11 [Motor X
3 Output 2 3 D- 1 A
4 | Output 3 4 USB Vce 2 A
5 Output 4 3 B
g :2p3: ?0 CN7][ Relay Contact 4 B’
8 Input 11 Pin | Function
9 Input 12 1 Contact 1
P 2 Contact 2




www.axemotion.com
Axemotion Copyright 2007

4.3 Propriété intellectuelle

Toute reproduction totale ou partielle de ce doauraest interdite sauf
autorisation écrite de I'entreprise AxeMotion pes slirigeants.

4.4 Mentions légales
AxeMotion

106 rue de la placette — 06620 — Cipieres (France)
RCS Grasse (France) 411 582 471
SIRET 411 582 471 00024
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