Notice
de test
de
PIC-ASTRO A1

Www.astrimage.org/pic-astro




Notice d’utilisation de PIC-ASTRO Al
Version 1.0

Sommaire

1 Tests préliminaires de PIC-ASTRO Al.......ccoooiiit iiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeee e 3
1.1 Hyper TerMINQAL........coouiiiiii e e e e e e e eenes 3
1.2  Testde lali@iSON SEIIE.........uuuiiiiieeeiiiies e e e e e e eeanes 4

A 0o 01 i{o U = 1 T0] g =] W (=S TP 5
2.1 Programmation de PIC-ASTRO .......cuiiiiiiiiiiiiiiit e 5
2.1.1 Premiere programmation du PIC...........ccccoeiiiii e, 5
L1172 o PP 7

2.2  Utilitaires de tests PIC_ASTRO AL ....uiiiiiiiiies e 8
N R =TS ) £ = G 8
22.2 TESE VIMBX .ttt et e et e e et e e e e e e enaans 9
2.2.3 TESTIMOTEUIS ...t e e e e e s 9

2.3 LOQICIEI PIC-ASTRO ... e a e e e e e e e e e e e 10

3 Configuration de PIC-ASTRO ... e 10
3.1  Caractéristiqgues de la MONUIE...........ccciiiiiir i 10
3.2 Utilisation de la commande Zp ... oo 11
3.3 Générer le fichier de configuration .............cc.coeeeei i, 11

4 TESES SUINMONTUIE. ...ceuieeiii ettt et et et e e e e e et e e et e e et e e ean e e e e eeenns 11
4.1 TSt dE SENS U SUIVI.uuuuuiiiieiiiiiiiiiiiiie e ettt ettt e e e e e ebaa s 11
N I =11 53 [ ] 0] (o P 12

Www.astrimage.org/pic-astro

Page 2 sur 12



Notice d’utilisation de PIC-ASTRO Al
Version 1.0

Tests & configuration de Pic-Astro

1 Tests préliminaires de PIC-ASTRO Al

1.1 Hyper Terminal

Hyper Terminal est un composant logiciel de Windows permettant de communiquer
via le port série avec PIC-ASTRO. Grace a Hyper Ter minal vous pourrez effectuer
tous les tests de communication avec Pic-Astro mais également interagir avec les
logiciels de tests.

Il est nécessaire avant tout de le paramétrer :

* Relier PIC-ASTRO Al au PC avec le cable série

* Lancer Hyper terminal: Démarrer /Accessoires /Communications /Hyper
terminal. Entrer un nom quelconque puis cliquer sur [OK].

» Sélectionner le port sur lequel Pic-Astro est conne cté dans la derniére liste
déroulante puis cliquer sur [OK] :

Enter detailz for the phone number that you want to dial:

Countrydregion:

Area code:

Phaone number:

Comnest using: v

I oK H Cancel ]

» Entrer la configuration suivante pour la connexion puis cliquer sur [OK] :
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Proprietés de COM1

Paramétres du part

Bitz par seconde : | 3500 >
Bitz de données: | & ¥
Parité : 'Aucun | v

Bitz d'arrét ‘| v

Contréle de flus | P

[ Paraméties par défaut ]

[ [1]4 l[ Annuler ][ Appliquer ]

La connexion est maintenant configurée, et Hyper Te rminal est connecté au port
série comme le signale I'icone avec un petit téléph one raccroché . Il est nécessaire
maintenant de modifier I'écho local des caractéres saisis :

» Déconnecter Hyper Terminal du port série en cliquant sur I'icdbne de téléphone
décroché

» Aller dans le menu Fichier/Propriétés/Paramétres/Co nfiguration Ascii/ cocher la
case "reproduire localement les caractéres entrés", puis fermer toutes les
fenétres en cliquant sur [OK]

* Reconnecter Hyper Terminal en cliquant sur I'icéne de téléphone raccroché

e Sauvegarder la connexion que vous pourrez désormais utiliser tout le temps pour
vos longues communications avec PIC-ASTRO !

1.2 Testde laliaison série

Ce test n’est a faire que si vous constatez un dysf onctionnement avec Hyper-
terminal .

Ce tests doivent étre faits sans le microcontroleur PIC installé dans PIC-ASTRO.

Enlever dans un premier temps le MAX-232 :

» Faire un strapp (relier avec un fil) entre les pins 7 et 8 du MAX-232
* Connecter le PC et PIC-ASTRO

* Mettre sous tension PIC-ASTRO

» Taper des caracteres au clavier

» Vérifier que chaque caractere tapé est affiché 2 fois a I'écran

* Mettre hors tension PIC-ASTRO
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Ceci valide l'arrivée du signal RS-232 (port série) jusqu’aux bornes du MAX-232, et
donc le céble série croisé.

Replacer le MAX-232 sur son support:

* Faire un strapp entre les pins 17 et 18 du PIC

* Connecterle PC et PIC-ASTRO

* Mettre sous tension PIC-ASTRO

* Taper des caracteres au clavier

» Vérifier que chaque caractere tapé est affiché 2 fois a I'écran
* Mettre hors tension PIC-ASTRO

Ceci valide alors le fonctionnement de toute la cha ine de transmission par port série :
le signal arrive bien jusqu’au PIC. Si ¢ca n’est pas le cas mais que tout fonctionnait &
I'étape précedente, étes-vous sir d’avoir bien un c able croisé ?

2 Configuration et tests

2.1 PIC programmé par Astrimage

Sivous avez commandé le PIC a Astrimage celui-ci ¢ ontient le loader et le
programme test_18F vous pouvez alors aller directem ent au paragraphe 2.3.

2.2 Programmation de PIC-ASTRO

2.2.1 Premiere programmation du PIC

Si votre PIC contient déja le bootloader (cas des P ICs commandés a Astrimage),
vous pouvez passer directement a la section suivant e.

TinyBld est un petit logiciel qui va vous permettre de programmer le pControleur PIC
au travers du port série de votre PC sans avoir bes oin d’'un programmateur. Il est
nécessaire toutefois d’avoir programmé le pic une p remiere fois avec le bootloader
de TinyBld pour PIC18F252 avec un programmateur. Le fichier .hex a charger dans
le PIC est le suivant :

tinybld18f.hex

Il est disponible sur le site web de I'association : www.astrimage.org/pic-astro
rubrique « Logiciels pour Pic-astro »

Une fois ce fichier chargé une fois pour toutes dan s le PIC grace au programmateur,
tous les chargements de logiciels dans PIC-ASTRO se feront grace a TinyBld en
utilisant la liaison série.
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Note : Si la programmation est faite avec ICProg, c ertains bits de configuration
n'étant pas programmables la valeur lue des fusible s de configuration ne sera pas
nécessairement la méme que celle qui a été écrite.
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2.2.2 TinyBld

L'utilisation de TinyBId est tres simple, il suffit de télécharger le fichier ZIP et de le
décompresser une fois pour toutes dans un répertoire de votre ordinateur. Le
lancement se fait en exécutant le fichier tinybldWi n.exe.

—

——1

F - )
=

“¥ TinyBldWin.zip

Il est disponible sur le site web de I'association : www.astrimage.org/pic-astro
rubrigue « Logiciels pour Pic-astro »

TinyBld s’ouvre déja configuré pour la connexion a PIC-ASTRO :

7= Tiny Bootloader

C:\Documents and Settingzineiaity DocumentshpersohPicAstrohtesthd oteur hewx - Browsze
Comm Log ] Dptions |
JSEDD ﬂ Interface to TinyBootLoader, «1.70 A
contact: claudiu chiculita®@ugal ro T
COM1 + hitp: M. ete.ugal. ro/cohiculitas software/picbootloader. htm

Rinle Blash Connect COM1: ak

HE®: 44 daps old, INH=32,18F code, total=3148 words
Searching for PIC ...Found 18F 252/452,
WRITE DK, time:9.804 sec

Connect COM1: ok

HE: 44 days old. INHX32.18Fcode; total=2135 words
Searching for PIC ...Found 18F 252/452,

WRITE OFK. time:B.720 sec

Could not connect to COM1
ERROR!

Connect COM1: ok
HE>: 44 days old, INHX32,18F code; total=4015 words
Searching for PIC . Found: 18F 252/452,

N’oubliez pas de régler la vitesse a 9600 bauds.

Pour charger un fichier dans PIC-ASTRO, il suffit d e le sélectionner en cliquant sur
[Browse] et de cliquer sur « Write Flash » un petit instant avant de mettre sous
tension PIC-ASTRO. Un message vous confirmera le su ccés de I'opération.

ATTENTION si le programme test_18F a été précédemment chargé dans le PIC il

est nécessaire de couper l'alimentation de PIC-ASTRO, de cliquer sur» Write
Flash » puis de mettre PIC-ASTRO sous tension.
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2.3 Utilitaires de tests PIC_ASTRO Al

Les utilitaires de tests suivants fonctionnent tous sur le méme principe : il faut
charger le fichier .hex contenant ['utilitaire de test a exécuter dans PIC-ASTRO au
moyen de TinyBIdWin, puis lancer une connexion Hype r Terminal qui vous permettra
de suivre les indications données par PIC-ASTRO.

lls sont tous disponibles sur le site web de I'asso ciation : www.astrimage.org/pic-
astro rubrique « Logiciels pour Pic-astro »

2.3.1  Test 18f.hex

Cet utilitaire a pour but de vous permettre de test er les fonctions élémentaires de
PIC-ASTRO. Lancer Hyperterminal et faites un reset de PIC-ASTRO. Ensuite il suffit
de suivre les instructions affichées dans Hyperterminal, lorsque I'appui sur un touche
est demandée, il s’agit d’'une touche du clavier du PC:

* Boutons de la raguette : manceuvrez les différents é [éments du PAD et vérifiez
dans Hyperterminal que cet élément est bien actif.

» Rotation des moteurs : enchainez les tests en appuy ant sur une touche du
clavier

En cas de dysfonctionnement de I'un des organes les premiers éléments a vérifier
sont des les pistes des circuits et des soudures. L es logiciels ayant été testés le
probleme ne peut étre gu’hardware.

En cas de non affichage dans Hyperterminal, faites les tests préliminaires décrits au
chapitre 1.

Note : si vous avez commandé votre PIC a Astrimage, Test 18f.hex est déja chargé
dans le PIC.

D& @3 DB &

°p

PPPPP_ T  CCCCE A $8888S TTTITTT RRRRRR 00000 2222

P PIC AR S R RO 0

pPePP I € == RAAA sSsSS T RRRRRR- O 0 222
I

c ] 1] S R R 0 2
P cceee A A 5565556 T R R 00000 22222

———

PROGRAMME DE TEST DE PIC-ASTRO 2
fppuyer sur une touche

Controle de la raquette

Appuyer sur une touche pour finir ce test

AD+ AD- De+ De- Foc Vit
.. . k5

Connected 00:00:22 Auto deteck 9600 811 UM
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2.3.2 Test Vmax

Cet utilitaire vous permet de faire varier la vites se de vos moteurs en la contrélant
grace au bouton du potentiomeétre du PAD. Les valeur s seuils obtenues sont a retenir
pour la suite et sont données en ps.

“&. ek - HyperTerminal
Fle Edit Wew Cal Transfer Help

2 3 DB &

PPPPP I  CCCCC n $535SS TTTITTT RRRRRR_ 00000 2222
P P IC an s T R RO 0 2
PPPPP 1 C === PAARA  S8SSS T RRRRRR 0 0 222
P I C A A S T R R 0 0 2

P I cccee n N 8555588 T R R 00000 22222

PROGRAMME DE TEST DE VITESSE MAX SUR AD

Controle du moteur AD en pas entier

Virifier que le moteur AD tourne
La vitesse est ro0glable par le PAD

Appuyer sur une touche pour finir ce test
1660 As

Connected 00:00:05 Auto detect 9600 8-H-1 UM

Avant de mettre le PIC sous tension il faut mettre le potentiométre au maximum.
Aprés mise sous tension il faut baisser le potentio metre pour accélérer le moteur.
Dans Hyperterminal vous pourrez lire la période du ppas, du demi-pas ou pas, cette
valeur est donnée en ps.

2.3.3 Calibration des ppas

Reportez vous au document spécifique disponible sur www.astrimage.org .
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2.4 Logiciel PIC-ASTRO

Il est maintenant nécessaire de charger dans le PIC -ASTRO le logiciel permettant de
le faire fonctionner. Les versions du fichier conte nant ce logiciel sont disponibles sur
www.astrimage.org/pic-astro rubrique « Logiciels pour Pic-Astro ».

Ce logiciel est a téléecharger dans le PIC avec Tiny BldWin suivant la procédure
décrite au paragraphe 2.2.2

Ce logiciel est a mettre a jour a chaque nouvelle v ersion disponible.

Pour vérifier le bon dialogue avec une nouvelle ver sion du loqgiciel
opérationnel :

 Connecter le PC et PIC-ASTRO
* Mettre sous tension PIC-ASTRO
» dans Hyperterminal taper CTRL<F>

PIC-ASTRO doit alors répondre par le caractere « P », la partie logique de votre PIC-
ASTRO fonctionne!

3 Configuration de PIC-ASTRO

3.1 Caractéristiques de la monture

PIC-ASTRO s’adapte a toutes les montures équatoriales allemandes dont la
motorisation est assurée par des moteurs pas a pas. |l est trés important pour la
configuration de PIC-ASTRO de connaitre exactement les caractéristiques de ceux-
Ci:

* Nombre de pas par tour des moteurs pas a pas

* Rapports de démultiplication des moto réducteurs s’il y en a. Ceux-ci peuvent
étre différents sur I'axe d’ascension droite et I'a xe de déclinaison.

» Rapport de démultiplication du couple roue dentée/vis sans fin

Ceci afin de déduire le parametre clé de la configu ration du systéme : le nombre de
pas, demi-pas ou micro-pas a effectuer par les mote urs pour effectuer un tour de vis
sans fin, soit un déplacement de 10 minutes d’'arc d ans beaucoup de cas, et les
subtilités qui peuvent exister dans le cas ou la mo torisation et transmission des deux
axes ne sont pas rigoureusement identiques

Ces caractéristiques seront des parameétres d’entrée du le logiciel de configuration, et
si elles sont inconnues ou incertaines une commande LX200 spécifique de PIC-
ASTRO vous permettra de les retrouver avec certitud e.

Le fichier Excel suivant reprend ces paramétres pour plusieurs montures courantes
et vous permet de refaire le calcul pour la votre s i nécessaire :
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Montures.xls

3.2 Utilisation de la commande Zp

La commande Zp permet de faire avancer le moteur ra ccordé sur le port DE de PIC-
ASTRO d’'un certain nombre de pas. Son utilisation e st tres simple, il suffit de
connecter HyperTerminal a PIC-ASTRO de maniére classique, puis de taper la
commande suivante par exemple (Les majuscules/minus cules sont a respecter):

:Zp 92160#

Le moteur va alors avancer de 92160 ppas a la vites se sélectionnée par le bouton du
PAD. Cette commande est fondamentale pour vérifier ou déterminer les parameétres
de la monture. Dans le cas d’une monture EQ-5/SP-DX ceci permet de vérifier que
92160 ppas font bien tourner la vis sans fin d’'un t our. Ce parametre est essentiel
pour la configuration de PIC-ASTRO. Idéalement cette commande sera utilisée sur
plusieurs tours afin de minimiser les erreurs dues aux jeux et aux erreurs de lecture,
par exemple vous pourrez vérifier que la vis sans fin fait bien 10 tours soit
921 600upas.

3.3 Générer le fichier de configuration
La configuration de PIC-ASTRO est générée grace a u n petit logiciel sur votre PC.

Un fichier de configuration sera généré et vous devrez le transférer a l'aide de
TinyBId a la maniere habituelle.

Le logiciel de Paramétrage et sa notice d'utilisation sont disponibles sur
www.astrimage.org/pic-astro rubrique « Logiciels pour Pic-Astro ».

4 Tests sur monture

4.1 Testde sens de suivi

Tout d’abord, vérifiez que le moteur en AD tourne d ans le bon sens, si ce n’est pas le
cas, inversez les connections 1-4 ou 2-3 du moteur. Ensuite vous pouvez faire un
essai en visuel avec une bonne mise en station, vou s pourrez vérifier gu’en visant
une étoile celle-ci ne sort pas du champ méme a for t grossissement. Attention a ne
pas confondre une erreur de suivi avec une mauvaise mise en station ou une erreur
périodique importante.
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4.2 Tests de Goto

Afin de valider le bon fonctionnement de PIC-ASTRO, vous pouvez faire des essais
de Goto « a vide » en vous aidant des cercles de co ordonnées de votre monture.
Pour cela procédez de maniere classique pour le Got o (voir manuel d’utilisation) et
vérifiez que la monture se déplace du bon angle sur chacun des axes. Attention aux
imprécisions liées a une mauvaise qualité des cercles de coordonnées ! Des jeux
trop importants et/ou mal compensés peuvent également étre des sources
importantes d’erreur.

Si Pic-Astro pointe les objets avec systématiquement trop peu ou trop de
déplacement, revérifiez les parameétres de configuration : étes-vous sdr du nombre
de dents de votre roue dentée ? Du rapport de réduc tion de vos réducteurs ou de
vos poulies ?

Félicitations, vous étes arrivés au bout de vos pei nes, maintenant il ne reste
plus qu’a exploiter pleinement PIC-ASTRO : Goto, au  toguidage...

Vous pouvez vous reporter a la documentation d'util isation de Pic-Astro
disponible sur www.astrimage.org/pic-astro __ rubrique « documentation ».
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