Sciences Industrielles de I'lngénieur CPGE - Satanislas - Nantes

TP 1-2 : Maxpid : Découverte du systeme

Présentation du TP et mise en situation

Mise en situation du Systéme

Dans l'industrie du traitement des déchets, onsetiin robot « Planeco » pour trier les emballages
plastiques vides. Le systeme est constitué de eammedrde logiciel de traitement d’images permettant
localiser les déchets a évacuer. Ensuite une futslier les déchets sont évacués par un bras
manipulateurs.

La premiére articulation de ce robot (I'épaule) taé didactisée afin d'étudier I'influence des
parametres d’'un asservissement sur le mouvemerdttiearticulation.

C’est ce systeme didactisé appelé « Maxpid » eepitédans le laboratoire que nous allons étudier.

Eléments fournis avec cet énoncé

& Le systeme Maxpid.
& Un PC connecté au systéeme avec acces internet
< Une notice d’'instruction

& Un manuel d'utilisation

Obijectif et durée de la séance de TP

Ce TP a une durée de 2h.

Le but de cette séance de travaux pratiques egtédenter un systéme pluritechnique a l'aide du
langage SysML, dont on rappelle que seul le nidealecture est demandé aux concours.

Vous répondrez aux guestions sur ce document.
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Travail demandé

1- Découverte et du systeme et de son fonctionnemen

1.1- Prendre connaissance du diagramme d’exigencesténsg didactisé (Annexe 1) qui présente
le systeme présent au laboratoire. Le « Maxpigeouwr but d’étudier les conséquences sur le mouvemen
de la modification des parametres du systeme. Guglsles deux types de parametres qui peuvent étre
changés ?

1.2-Quels sont les sous ensembles du systeme pertragtagspecter les exigences de sécurité ?

1.3-Comment cela est-il indiqué dans le diagrammeigéance ?

1.4- Prendre connaissance du diagramme de séquencex@m). A partir de ce diagramme de
séquence réaliser une mesure expérimentale d'unvenmant. Vous utiliserez les parameétres
d’asservissement (PID) par défaut et ferez un mmoave en trapeze de 90°. Citer les différentes astio
gue doit faire I'éléve pour enregistrer ou imprintes résultats d’'une expérience ? Pour cela, vousqz
vous aider du diagramme de séquence.

2- Analyse de la structure du systeme

2.1- Etudier le schémélectrique du systéme a la page 23 de la notice d'utilisafimquel type est
le capteur angulaire ? Justifier les deux flux amitiet sortant de ce capteur vers la carte éleqgtrersur
le diagramme ibd (document réponse DR1).

2.2- Indiquer sur le diagramme de bloc interne (Documéponse DR1) le type des informations
flux ou énergies échangés entre les différentssldatsi que vers I'extérieur.

3- Analyse du comportement du systeme

Prendre connaissance du diagramme d’état de lsatiah d’'une expérience sur le document
réponse DR2. Ce diagramme est incomplet. Il n’'indique sept transitions entre les états.

3.1- Compléter ce diagramme (document réponse DR2)ndiguant les six autres transitions
possibles entre les états. Vous indiquerez égalencemme pour les sept transitions présentes, les
évenements provoquant ces transitions ainsi quactesns menées lors de ces transitions.
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Annexe 2 : Diagramme de séquence du systeme Maxpid

sd [Interaction] Diagranme de s&quence du Maxpid [ Diagranms d e séquence du Maxpid JJ
«lser systemn @ «systemy 1
rordinateur :Maxpid
I T T
! i i
I ; ey
| 1: Démarrer |e logiciel 1 :
1
I
2: Allumer le Maxpid I
I
3: Demande de connexion
aves |z Maxpid
2 o
4: Demande de connexion
5. Attente de connexion
alt

[Maxpid connects] L]
62 Afficher "Maxpid connécte :
e — — — =S :

AR PSS VS S R e - ST I R E S S T TS PSS U S Ry e S - | TR NS S S s Jhss =i = g=
[al=e] :
7: Afficher message d'srreur ]
I = 3 & iemrwreaeieae— B == |
I
L
I
1
1
a: Rentrer les différents !
paramétres d'as servissement :
1
I
9: Definir une consigne et lancer 'expérimentation 10 Donner linformation :

[Du début jusqu'a la fin du mouvement] 11: Executer e mouvement
le 12: Stocksr les informations

L
1
I
| opt ) |
[Inpres sion/Enregistremant] :
13: Enregistrerimprimer |e graphe 1
I
|
|
|
| I
] |
1 I
T i 1
. : !
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e
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Documents réponse DR2 : Diagramme d’état de la réahtion d’
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