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Liaison série asynchrone RS485 : PRINCIPE  (http://sitelec.org/cours/abati/modbus.htm#rs485) 

RS-485 : c'est une liaison série, de type asynchrone, différentielle qui permet un débit élevé (jusqu'à 10 Mégabits/s) sur 

une distance importante (jusqu'à 1200m). Elle dispose de 2 bornes d'émission polarisées notées T(+), T(-) et de 2 bornes 

de réception polarisées notées R(+), R(-). 

Sur une liaison différentielle (ou symétrique) les signaux (T+ et T-) sont transmis en opposition de 

phase  
Le récepteur réalise la différence de ces deux signaux (R+ et R-) pour obtenir le signal utile

 

Si une perturbation se produit, elle se présente sur les deux fils avec la même polarité 
Le récepteur réalise la différence des deux signaux : la perturbation n'est pas transmise au signal 

utile 

 

La liaison peut être bidirectionnelle 

- 4 fils 

 

 

- 2 fils 

 

 

 

 La liaison peut être de type bus 

 

http://sitelec.org/cours/abati/modbus.htm#rs485
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Liaison série asynchrone RS485 : CABLAGE   

(Automates programmables Twido, Guide de mise en oeuvre logicielle) 
(TeSys®U LULC032-033 Modbus, Module de communication, Manuel d'utilisation) 
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Adressage du module de communication Modbus du Tesys. 

(TeSys®U LULC032-033 Modbus, Module de communication, Manuel d'utilisation) 

 

Paramétrage de l’unité de contrôle multifonction LUCM. 

(TeSys® U, LUCM••BL, Unité de contrôle multifonction) 
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Etat de fonctionnement du module LUCL033 : 

(TeSys®U LULC032-033 Modbus, Module de communication, Manuel d'utilisation) 
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Registre de contrôle de l’unité de contrôle multifonction LUCM. 

(TeSys® U, LUCM••BL, Unité de contrôle multifonction) 

 

Requete Modbus standart :  

(Automates programmables Twido, Guide de mise en oeuvre logicielle) 

 


