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1 Apercu

La bibliotheque DTE102 pour Unity Pro contient un package de codes pour I'automate Modicon M340 de
Schneider Electric pour simplifier I'échange de données avec le boitier de contréle DTE102 d'ifm electronic
dans le programme d'application de I'API. Pour chaque module supporté du boitier de contrdle un bloc
fonctionnel (DFB) est mis a disposition.

Ce document explique la configuration de la connexion entre I'automate et le boftier de contrdle et décrit
I'intégration et l'utilisation de la bibliothéque dans le projet Unity Pro.

2 Exclusion de la responsabilité

Le package de codes de la bibliothéque est une version de démonstration. Il est uniquement destiné a servir
d'exemple pour l'utilisateur. Toute utilisation de ce package de codes pour la commande machine s'effectue
sous la responsabilité du développeur !

Les auteurs et titulaires d'un droit de ce package de codes excluent toute responsabilité pour le bon
fonctionnement ou la compatibilité de cette version de démonstration.

Pour des raisons de droits de propriété intellectuelle seule la distribution gratuite de ce package de codes est
autorisée.

3 Régler les paramétres de connexion dans le boitier de contréle

L'interface web intégré dans I'appareil est utilisé pour le réglage des paramétres de connexion dans le boitier
de contréle. Ceci est possible avec tout navigateur web. Le boftier de contrdle est livré avec I'adresse IP
192.168.0.79.

» Raccorder le PC et le boitier de contrdle dans un réseau

» Démarrer le navigateur web sur le PC et saisir I'adresse IP du boitier de contréle

» Alapage Home cliquer 6
sur le lien EDS.ZIP pour
télécharger une archive
avec le fichier EDS pour

. .
I'appareil. Network | Firmware | 10-Port | Monitor | SNTP | Info | Reset

Welcome to the Web interface
for administration and
configuration of the DTE102

EDS-File: EDS ZIF

Library and Documentation
available at wana frm.com

Figure 1
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> Alapage Network les 6
parametres du réseau
peuvent étre réglés

» Cliquer sur [submit] pour
app”quer Ies paramétres . Home Firmware | |O-Port | Monitor | SNTP | Info | Reset
du réseau dans le boitier E ) E
n {Network Settings :
de controle

T T [T S

| [P Address 192.168.0.79 .

© SubnetMask 255,255.255.0 [ ]
i

i Gateway 192.168.0.100 I o

i DHCP off Coan @ o

| BooTP off Con ®off

i Autonegotiation on * on O of

. Port Gpeed DUPLEX_100MB DUPLEX_100ME ~

| Autonegotiation on @on O off

. PortSpeed SIMPLEX_10ME SIMPLEX_10MB  x :

i H Hardware Information

e | Article: DTE102

H G Harchware Wersion: 1

éWARNING Changing the IP parameters may cause a loss of connection. : Firmware Version: V1 .3.3.6941

i i Serial Mumber. 65
: Procluction Date: 2013-02-04 10:20
MAC-Address: 00:02:01:40:02:38

; =

Figure 2

4  Projeter la connexion dans Unity Pro

La communication entre I'automate et le boitier de contrdle s'effectue via Ethernet/IP grace a un module de
communication NOC0401 dans I'automate M340. Les blocs fonctionnels de la bibliothéque DTE102 utilisent le
service cyclique "Implicit Messaging" pour I'échange de données avec le boitier de contrdle. Pour ce faire,
une projection de la connexion dans Unity Pro est impérative.

Chaque boitier de contréle DTE102 utilise 80 octets dans la zone d'entrées et 80 octets dans la zone de
sorties du module de communication NOC0401. Ces zones sont a réserver lors de la configuration des zones
d'adressage du module de communication.

4.1 Ajouter le boitier de controle dans le catalogue matériel d'Unity Pro

Pour intégrer le boitier de contrble dans le catalogue matériel le fichier EDS du boitier de contréle est
nécessaire. Ce fichier EDS peut étre téléchargé via l'interface web du boitier de contréle comme archive (voir

le chapitre 3). Aprés le décompactage de cette archive le fichier EDS peut étre intégré dans le catalogue
matériel.




ifm syntron

» Dans le navigateur de DTM cliquer  Lliliitiil o]
sur le module de communication
par le bouton droit de la souris

» Sélectionner via le menu
contextuel Menu Equipement 2>
Fonctions supplémentaires >
Ajouter un fichier EDS a la
bibliothéque

SUIETED: ST

Figure 3

> Alaide de lassistant qui s'ouvre

ajouter le fichier EDS du boitier de
controdle a la bibliotheque

EDS

Cet azsistant vous autarise & ajouter des
fichiers EDS.

Figure 4
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> Ouvrir le catalogue matériel dans Unity Pro S -
Unity Pro
Figure 5
» Dans le catalogue matériel passer atalogue
al'onglet Catalogue DTM =N !
- Types d'équipements
» Cliquer sur [Mettre  jour] pour . EUU"‘iSSEU'S O_NOC7S100 Commurication | Sehneider Electric
. v arUpes CRP Cammunication Schneider Electric
mettre le catalogue ajour I =~ Protocoles [_NOC77101 Communicatian Schneider Electric
P ETCIM Commmunication Schneider Electric
M_MOCO401 Communication Schheider Electric
P ETC101.2 Commmunication Schneider Electric
M_NOCO407.2 Communication Schheider Electric
Gereric Device E quipernent Schneider Electric
Genernic Device Expli... E quipement Schheider Electric
Advanced Generic E... E quipernent Schneider Electric
Lexium 32 [from EDS) E quipement Schheider Electric
ALTIVMARTT Rewision ... E quipernent Schneider Electric
ALTMMARTT Rewision ... E quipement Schheider Electric
ALTIVMARTT Rewision ... E quipernent Schneider Electric

Catalogue DTM

Figure 6

4.2 Ajouter le boitier de controle dans le projet logiciel

» Dans le navigateur de DTM cliquer sur le module de Mavigateur de DTH
communication via le bouton droit de la souris

» Sélectionner via le menu contextuel Ajouter...

S LIPET

Figure 7
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» Sélectionner DTE102XX (from
EDS) de la liste des
équipements

applicoml0 EtherMetAP 5. Equipemnent “woodhead Soft...

> Cliquer sur [Ajouter DTM] #h-500 EtherMet/IP Gate... Equipement Rockwell Autom. ..
. ~ Applicom Produit [from EDS) Equipemnent AGM Electronics...

pour 9}1\,,”" la fe,nei_:re AMCI-HR25-ENIP [from E... Equipement Advanced Micro...
Propr/etes de quu’pement Anybus Communicator Ch,.. Equipemnent HMS Industrial M...

Arpbus-C EtherNet/IP [fro... E quiperment HMS Industrial M.
Arwbus Communicator - 5S1... Equipemnent HS Industrial M...
Arpbus Communicatar - 51 E quiperment HMS Industrial M.
Anybus-S EtherMet/IP Re... Equipemnent HS Industrial M...
Anybus-5 EtherMet/IP Re... E quiperment HMS Industrial M.
AMCI-MZTFZE [from EDS] Equipenient Advanced Micra...
AMCI-MHTFAE [from EDS) E quiperment Advanced Micro...
AMCI-N2A4E [from EDS] Equipenient Advanced Micra...
AMCI-MNE2C4E [from EDS) E quiperment Advanced Micro...
AMCI-N=2E4E [from EDS] Equipenient Advanced Micra...
AMCI-MEIATE [from EDS) E quiperment Advanced Micro...
151 RIO EtherMetIP (from ... Equipenient SAE-STAHL Grm...
Equipement

Figure 8
» Dans l'onglet Général donner un nom d'alias Propriétés de I'équipement
unique a I'équipement T T
DTET0Z
Figure 9
» Dans l'onglet Informations sur le protocole Propriétés de I'équipement

sélectionner le protocole CIP (EtherNet/IP) |-

» Quitter la fenétre Propriétés de I'équipement
en cliquant sur [OK] pour appliquer les
sélections

CIP (EtherMetAP) Rd

Figure 10

7
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4.3 Régler les paramétres de connexion dans le module de communication

» Dans le navigateur de DTM cliquer sur le module Navigateur de DTHM
de communication via le bouton droit de la souris

» Sélectionner via le menu contextuel Ouvrir pour
ouvrir la fenétre de configuration du module de
communication

SrIUEITTITET; ST

Ifrier par adre

Figure 11

» Dans la structure sur le coté 302 RIOBTAT - (i i ey
A A H t_NOCO401
gauche de la fenétre élargir E pnnmwe Schneider
le point Liste des W_NOCD401 Shlectric
équipements et sélectionner
le boitier de controéle

- Propriétés de la voie
Commutateur
TCRAP

Services

: Serveur d adiesses
» Sélectionner I'onglet e
e sy = Esclaves locaux EtheriNet/IP
Proprletes B Esclave local 1
] Items
» Dans la zone Gestion des Fr | Bemeloc?
items sélectionner Manuel = Feelokeald
LH H =] f Liste des équipements
pour le Mode d'importation 25
1 Exclusive Owner
fems

Consignation

DTELDZ_QUT

Figure 12




> Passer al'onglet
Paramétrage de I'adresse

» Dans la zone Modifier
'adresse saisir I'adresse IP
réglée dans le boitier de
controle

» Dans la structure sur le coté
gauche de la fenétre
sélectionner le point
Exclusive Owner

> Régler le parameétre Request
Packet Interval (RPI) >= 10
ms

La valeur Bit de connexion
indique le numéro du bit qui
montre |'état de la connexion
Ethernet/IP vers I'appareil
dans les HEALTH_BITS. Les
HEALTH_Bits font partie de
I'array d'octets d'état dans la
zone d'entrées du module de
communication.

Par exemple le bit de
connexion est = 0 dans la
Figure 14. C'est-a-dire que le
bit HEALTH_BITS_IN[0].0
montre si la connexion
Ethernet/IP vers le boitier de
controle est établie.

il M_NOCD401 - fdtConfiguration

W_NOCO401
. Communication
M_NOC0401

Propriétés de la vaie
Cammutateur
TCRAP
Services
Serveur d adresses
SNMP
QoS
~  Esclaves locaux EtherNet/IP
- Esclave local 1
Items
Esclave local 2
: Items
H-  Esclavelocal 3
Items
=} / Liste des &quipements
=+ Exclusive Ovner
Items
Consighation

H_NOCO401
. Communication
t_NOC0401

Propriétés de la voie
i Commutateur
TCPAP
Services
Serveur d adiesses
SNMP
QoS
Esclaves locaux EtherNet/IP
- Esclave local 1
: Items
B Esclave local 2
Items
B Esclave local 3
Items
=} / Liste des équipsments
= [003] DTET02 <EIP: 192168 0,79
- Owner
Items:
Consignation

Figure 14
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» Dans la structure sur le coté

gauche de la fenétre
sélectionner le point Items

Dans les onglets Entrée,
Entrée (bit), Sortie et Sortie
(bit) effacer tous les items
prédéfinis

Appliquer les sélections en

cliquant sur [OK] et fermer la

fenétre

|| M_NOCD401 - fdtConfiguration

t_NOCO401
. Communication
t_NOCO401

- Proprigtés de la voie
| Cammulateur
TCPAP
B Serices
Serveur d adresses
SNMP
-~ Qe
=) Esclaves locaus EtheNet/IP
= Esclave local 1
L ltems
= Esclave local 2
L ltems
= Esclave local 3
L ltems
[—],/ Liste des équipsments
= / [003] DTET02 <EIP: 192 168.0. 7%
=  Exclusive Owner

Consignation

Figure 15

E

H_NOCO401
Communication
t_NOCO401

=~ Propriétés de la voie
.1+ Commutatewr
TCRAP
B Services
Serveur d adiesses
SNMP
g QoS
=] Esclaves locaux EtherNet/IP
(=~ Esclave local1
ltems
=~ Esclavelocal 2
ltems
(=~  Esclavelocal 3
Items
=} f Liste des équipsments
= [0031DTE102 <EIP: 192168 0,79
B Exclusive Dvmner

Consignation

Figure 16

[Offsetiequip. [ Offset/connesion

0 Input_Data
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Inpul_Datall

Inpul_Dataf

Input_DataF

Input_Datali

Input_DataH

10

.
Schneider
Electric
59 69 BLOCKA
70 70
hl Hil
72 72
73 73
74 74
75 75
7E 7B
77 77
78 78
73 73
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4.4 Configurer les voies du boitier de controle

» Dans le navigateur de DTM cliquer sur le symbole du Havigateur de DTM
boitier de contrdle via le bouton droit de la souris

» Sélectionner via le menu contextuel Ouvrir pour ouvrir
la fenétre de configuration du boitier de contréle

Figure 17
» Dans la structure cliquer sur DTE102 - fdiConfiguration
Exclusive Owner DTEA0244 [from EDS]
E/S
> Passer al'onglet Paramétres DTET02

de configuration S DTEI

Cansignation

» Configurer toutes les voies
du boitier de contréle en

Schneider

3E|ectric

P+ Edge Contralled UID Read 2

fonCtlon de IIUtlllsatlon - P Owercurent Detection ondolf 2
A - P Owerload Detection on/off 2
prevue' - [ Tranzponder Data Block Length 2
N . . o [ Data Hald Time 2
Les paramétres sont décrits B Modkile Identiier 2
T+ =[] Channel 1
dans Je manuel du boitier de Jib et LD P
COI’ltrO|e P Owercurent Detection ondoff 1
- P Owerload Detection on/off 1
> Cliquer sur [OK] pou r - [ Tranzponder Data Black Length 1
. , - P Data Hold Time 1
appliquer les données B Module Identfier 1 INACTIVE

E_ﬁ Mo Group Specified

P+ Fail Safe Mode on/off

P Input_CP

P Output_CP

INACTIVE

- P Confighss

Figure 18

11




5 Travailler avec la bibliothéque

5.1 Intégrer la bibliothéque dans Unity Pro

(o}
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La bibliotheque DTE102 est fournie comme fichier d'archive. Aprés le décompactage de cette archive la
bibliothéque peut étre intégrée dans la bibliothéque de types d'Unity Pro grace a I'outil pour la mise a jour de

la bibliothéque de types du progiciel Unity.

» Démarrer |I'outil pour la mise a jour de la
bibliotheque de types

» Comme source sélectionner le répertoire
avec la bibliothéeque

» Cliquer sur [Installer famille]

> Apreés l'installation cliquer sur [Quitter] pour
quitter l'outil.

Dans la bibliotheque ifm electronic les blocs
sont rangés dans la famille DTE102.

5.2 Contenu de la bibliothéque

&

Entrez le chemin du répertoire du fichier d'installation FAMILY.DSC :

x|

|

C_hgmin‘de la I;k&nwendung&daten'\schneiderEIectric\Unity ProtCustomLibzet |\-".T"_E| j
bibliothéque
Cuitter | Inztaller famille I
Figure 19

05 <Libset V70>

B[ Baselib

Thiz iz the main manufacturer library. [t containg the main [EC families and s...

H-[ Communication

Thiz library iz uzed for exchanging data between devices connected by a b...

2-[Q CONT_CTL

Thiz library iz for projecting process-engineering zervo-loops. |t containg Con...

Thiz Library iz uzed ta store Custamer DFB: and DD T2

H-[0 Diagnostics

Thiz library iz uzed to investigate the contral program for misbehaviours. It ...

£
£
-3 Custem Lib
£
£

H-( /0 Managernent

Thiz library cortaing EFB 2, which are required for using 1/0 modules. It cont...

-5 ifm electronic

Thiz library containg DFBe and DO Tz for devices made by ifm electronic.

Thiz library containg DFBs far moduls tppes of the evaluation unit DTE102

{0 MotionFunctionBlack.

Thiz library cortaing Mation Function Blacks.

H-[ Moticn

Thiz Library cantainz the Axiz Contral, CAM contral, Lexium and MF Start ..

Thiz library iz uzed for compatibility with PL7 or Concept applications. It cont...

H-[ Safety

Thiz library containg safety EF/EFBs for the usage in safsty applications.

H-[ System

Thiz library containg Events, SFC Management, SpsClack Families.

£
£
-0 Obsolete Lib
£
£
E

H-T1 Uniil L3984

Figure 20

LL924 Librar for Uity Pro. Containg FFBS for exclusive usage in LL384 adit..

La bibliotheque DTE102 contient un bloc fonctionnel spécifique a I'utilisateur (DFB) pour chaque module

supporté du boitier de contrdle.

Nom Type Description

DTE102_INACTIVE DFB Bloc fonctionnel pour une voie du boitier de controle DTE102 avec identificateur
de module = INACTIVE
(pour plus de détails voir le chapitre 6.1)

DTE102_INPUT DFB Bloc fonctionnel pour une voie du boitier de contréle DTE102 avec
I'identificateur de module = INPUT
(pour plus de détails voir le chapitre 6.2)

DTE102_OUTPUT DFB Bloc fonctionnel pour une voie du boitier de contréle DTE102 avec
I'identificateur de module = OUTPUT
(pour plus de détails voir le chapitre 6.3)

DTE102_RWH_RW DFB Bloc fonctionnel pour une voie du boitier de contréle DTE102 avec
I'identificateur de module = RWH_RW
(pour plus de détails voir le chapitre 6.4)

Tableau 1

12
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5.3 Utiliser les blocs fonctionnels dans le programme d'application

Pour chaque voie un bloc fonctionnel peut étre utilisé dans le programme d'application. Ce bloc doit correspondre au
module sélectionné de la voie (voir Tableau 1

). La sélection correcte n'est pas vérifiée dans les blocs fonctionnels.

Une seule instance d'un bloc fonctionnel par voie d'un boitier de contréle est permise. Toutes les instances
utilisées doivent étre appelées une fois par cycle dans le programme cyclique de I'API.

] Pour I'utilisation des blocs fonctionnels, des arrays dynamiques (ANY_ARRAY_XXX) doivent étre
H déclarées comme variables ainsi que I'extraction de bits depuis des octets dans le projet Unity. Ceci
est défini dans les propriétés du projet.

6 Les blocs fonctionnels de la bibliothéque en détail

6.1 Le bloc fonctionnel DTE102_INACTIVE

Ce bloc fonctionnel peut étre utilisé pour une voie du boitier de contréle DTE102 paramétrée comme
INACTIVE. Il offre la fonction suivante :

Lecture des données de diagnostic de la voie du boitier de contrdle

Dans chaque cycle API le bloc fonctionnel extrait les données de la voie depuis les données d'entrée du
boitier de contrdle. Si un événement de diagnostic se produit sur la voie, les données de diagnostic sont lues
automatiquement et indiquées sur les paramétres de sortie. La lecture des données de diagnostic fonctionne
de maniére asynchrone, c'est-a-dire qu'elle s'étend sur plusieurs cycles API.

La figure suivante montre un appel du bloc fonctionnel DTE102_INACTIVE.

DTE102_INACTIVE
iarbDTE102 oarbDTE102f—
iiChannelNo oiDiagLengthf—
ixConnOK oardwDiagDatal—
ixAckDiag

Figure 21

Description des paramétres :

Parameétres d'entrée :

Nom Type Description

iarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des entrées du boitier de controle
iiChannelNo DI Numéro de voie (1..4)

ixConnOK BOOL Connexion Ethernet/IP vers le boitier de contréle établie
ixAckDiag BOOL Effacement des données de diagnostic indiquées
Tableau 2

13
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Parameétres de sortie :

Nom Type Description
oarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des sorties vers le boitier de controle
oiDiaglLength INT Nombre des saisies dans les données de diagnostic

Array avec données de diagnostic (pour les codes d'erreur voir le

oardwDiagData ARRAY[0..3] OF DWORD manuel DTE102)

Tableau 3

Les données d'entrée du boitier de contréle sont mises a disposition pour le bloc fonctionnel sur le parameétre
d'entrée iarbDTE102. Le paramétre de sortie oarbDTE102 renvoie aux données de sortie qui sont transférées
au boitier de controle.

Le paramétre d'entrée iiChannelNo détermine quelle voie du boitier de contréle doit étre traitée.

Le paramétre d'entrée ixConnOK indique au bloc fonctionnel que la connexion Ethernet/IP vers le boitier de
contrdle est établie. De préférence, ce parameétre d'entrée est a lier au bit de connexion correspondant
(Figure 14) de la zone d'entrées du module de communication.

Tant que le parametre d'entrée ixConnOK est = FALSE, les données de diagnostic indiquées sur les
parameétres de sortie sont initialisées avec 0. Si le signal sur le parametre d'entrée ixConnOK est = TRUE, le
bloc fonctionnel commence a travailler.

Si le boitier de contrdle signale une erreur sur la voie paramétrée, le bloc fonctionnel ajoute automatiquement
les signaux de commande pour la lecture des données de diagnostic dans les données de sortie vers le
boitier de contrdle. Les données de diagnostic regues sont indiquées dans le paramétre de sortie
oardwDiagData. Les données de diagnostic indiquées jusqu'a présent sont entierement effacées. Le
parameétre de sortie oiDiaglength montre combien de jeux de données de diagnostic sont indiqués
actuellement.

Les codes d'erreur dans les données de diagnostic sont décrits dans le manuel du boitier de contréle.

Un front montant sur le parameétre d'entrée ixAckDiag efface les données de diagnostic indiquées.

6.2 Le bloc fonctionnel DTE102_INPUT

Ce bloc fonctionnel peut étre utilisé pour une voie du boitier de contrdle DTE102 paramétrée comme INPUT.
Il offre les fonctions suivantes :

Lecture du signal numérique sur I'entrée C/Qi

Lecture du signal numérique sur l'entrée 1/Q

Surveillance de la charge sur la connexion L+ du port

Lecture des données de diagnostic de la voie du boitier de contrdle

Dans chaque cycle API le bloc fonctionnel extrait les données de la voie depuis les données d'entrée du
boitier de contrdle et met a disposition les données des entrées TOR de la voie sur ses paramétres de sortie.
Si un événement de diagnostic se produit sur la voie, les données de diagnostic sont lues automatiquement et
indiquées sur les paramétres de sortie. La lecture des données de diagnostic fonctionne de maniére
asynchrone et s'étend sur plusieurs cycles API. Ceci n'a aucune influence sur les fonctions cycliques du bloc.
Si ce bloc fonctionnel est utilisé pour une voie qui n'est pas paramétrée comme une INPUT, il en résulte un
mauvais fonctionnement du bloc.

La figure suivante montre un appel du bloc fonctionnel DTE102_INPUT.

14




DTE102_INPUT
—|iarbDTE102 oarbhDTE102[—
—[iiChannelNo oxCQil—
—[ixConnOK oxIQ—
—|ixAckDiag oxOverloadf—

oiDiagLengthf—
oardwDiagData —
Figure 22

Description des paramétres :

Parametres d'entrée :

ifm syntron

Nom Type Description

iarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des entrées du boitier de controle
iiChannelNo INT Numéro de voie (1..4)

ixConnOK BOOL Connexion Ethernet/IP vers le boitier de contréle établie
ixAckDiag BOOL Effacement des données de diagnostic indiquées
Tableau 4

Parameétres de sortie :

Nom Type Description

0arbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des sorties vers le boitier de contrdle
oxCQj BOOL Etat de I'entrée TOR C/Qij

oxlQ BOOL Etat de I'entrée TOR 1/Q

oxOverload BOOL Surcharge de I'alimentation en tension via L+
oiDiaglLength INT Nombre des saisies dans les données de diagnostic
oardwDiagData ARRAY[0..3] OF DWORD rAnr;'zyL/JZI\/;_crslogzn)ées de diagnostic (pour les codes d'erreur voir le

Tableau 5

Les données d'entrée du boitier de contréle sont mises a disposition au bloc fonctionnel sur le parameétre

d'entrée iarbDTE102. Le parameétre de sortie oarbDTE 102 renvoie aux données de sortie qui sont transférées
au boitier de controle.

Le paramétre d'entrée iiChannelNo détermine quelle voie du boitier de contréle doit étre traitée.

Le paramétre d'entrée ixConnOK indique au bloc fonctionnel que la connexion Ethernet/IP vers le boitier de
contrdle est établie. De préférence, ce paramétre d'entrée est a lier au bit de connexion correspondant
(Figure 14) de la zone d'entrées du module de communication.

Tant que le paramétre d'entrée ixConnOK est = FALSE, tous les parametres de sortie sont initialisés avec 0.
Si le signal sur le paramétre d'entrée ixConnOK est = TRUE, le bloc fonctionnel commence a travailler.

Une voie du boitier de contréle paramétrée comme INPUT met a disposition 2 entrées TOR. L'état de ces
entrées est indiqué sur les paramétres de sortie oxCQi et ox/O. Une surcharge de I'alimentation en tension via
ces entrées est signalée sur le parameétre de sortie oxOverload.
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Si le boitier de contrdle signale une erreur sur la voie paramétrée, le bloc fonctionnel ajoute automatiquement
les signaux de commande pour la lecture des données de diagnostic dans les données de sortie vers le
boitier de contrdle. Les données de diagnostic recues sont indiquées dans le paramétre de sortie
oardwDiagData. Les données de diagnostic indiquées jusqu'a présent sont entierement effacées. Le
parameétre de sortie oiDiagLength montre combien de jeux de données de diagnostic sont indiqués
actuellement.

Les codes d'erreur dans les données de diagnostic sont décrits dans le manuel du boitier de contréle.

Un front montant sur le parameétre d'entrée ixAckDiag efface les données de diagnostic indiquées.

6.3 Le bloc fonctionnel DTE102_OUTPUT

Ce bloc fonctionnel peut étre utilisé pour une voie paramétrée du boitier de contréle DTE102 comme
OUTPUT. Il offre les fonctions suivantes :

Commande du signal numérique sur la sortie C/Qo

Lecture du signal numérique sur l'entrée 1/Q

Activation de I'alimentation en courant augmentée de la sortie C/Qo (seulement disponible pour voies 3 et 4)
Surveillance de la charge sur la connexion L+ du port

Lecture des données de diagnostic de la voie du boitier de contrdle

Dans chaque cycle API le bloc fonctionnel extrait les données de la voie depuis les données d'entrée du
boitier de contrdle et met a disposition les données de I'entrée TOR de la voie sur ses paramétres de sortie.
Les signaux pour la sortie TOR de la voie sont ajoutés de maniére cyclique dans les données de sortie vers le
boitier de contréle.

Si un événement de diagnostic se produit sur la voie, les données de diagnostic sont lues automatiquement et
indiquées sur les paramétres de sortie. La lecture des données de diagnostic fonctionne de maniére
asynchrone et s'étend sur plusieurs cycles API. Ceci n'a aucune influence sur les fonctions cycliques du bloc.
Si ce bloc fonctionnel est utilisé pour une voie qui n'est pas paramétrée comme OUTPUT, il en résulte un
mauvais fonctionnement du bloc.

La figure suivante montre un appel du bloc fonctionnel DTE102_OUTPUT.

DTE102_QUTPUT
—|iarbDTE102 o0arbDTE102
—liiChannelNo oxlQ
—|ixConnOK oxOverload
—[ixCQo oiDiagLength
—lixHighCurrent oardwDiagData
—|ixAckDiag

Figure 23

Description des paramétres :
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Parameétres d'entrée :
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Nom Type Description

iarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des entrées du boitier de controle

iiChannelNo INT Numéro de voie (1..4)

ixConnOK BOOL Connexion Ethernet/IP vers le boitier de contréle établie

ixCQo BOOL Signal pour la sortie C/Qo

ixHighCurrent BOOL Activation de I'alimentation en courant augmentée de la sortie
C/Qo

ixAckDiag BOOL Effacement des données de diagnostic indiquées

Tableau 6

Parametres de sortie :

Nom Type Description

0arbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des sorties vers le boitier de contrdle

oxlQ BOOL Etat de I'entrée TOR I/Q

oxOverload BOOL Surcharge de I'alimentation en tension via L+

oiDiaglength INT Nombre des saisies dans les données de diagnostic

oardwDiagData ARRAY[0..3] OF DWORD fnrgzﬁzl\/gf:rslogzr;ées de diagnostic (pour les codes d'erreur voir le

Tableau 7

Les données d'entrée du boitier de contréle sont mises a disposition au bloc fonctionnel sur le parametre
d'entrée iarbDTE102. Le paramétre de sortie oarbDTE102 renvoie aux données de sortie qui sont transférées
au boitier de contréle.

Le paramétre d'entrée iiChannelNo détermine quelle voie du boitier de controle doit étre traitée.

Le paramétre d'entrée ixConnOK indique au bloc fonctionnel que la connexion Ethernet/IP vers le boitier de
contréle est établie. De préférence, ce paramétre d'entrée est a lier au bit de connexion correspondant
(Figure 14) de la zone d'entrées du module de communication.

Tant que le paramétre d'entrée ixConnOK est = FALSE, tous les parametres de sortie sont initialisés avec 0.
Si le signal sur le paramétre d'entrée ixConnOK est = TRUE, le bloc fonctionnel commence a travailler.

Une voie du boitier de contréle paramétrée comme OUTPUT met a disposition 1 sortie TOR et 1 entrée TOR.
L'état de I'entrée est indiqué sur le paramétre de sortie ox/O. Le signal sur le parametre d'entrée ixCQo est
ajouté dans les données de sortie vers le boitier de contréle et commande la sortie TOR de la voie. Le signal
sur le parametre d'entrée ixHighCurrent est seulement pris en considération pour les voies 3 et 4 et transféré
au boitier de contrdle. Une surcharge de I'alimentation en tension via I'entrée ou la sortie est signalée sur le
parameétre de sortie oxOverload.

Si le boitier de contrdle signale une erreur sur la voie paramétrée, le bloc fonctionnel ajoute automatiquement
les signaux de commande pour la lecture des données de diagnostic dans les données de sortie vers le
boitier de contrdle. Les données de diagnostic recues sont indiquées dans le paramétre de sortie
oardwDiagData. Les données de diagnostic indiquées jusqu'a présent sont entiérement effacées. Le
paramétre de sortie oiDiagLength montre combien de jeux de données de diagnostic sont indiqués
actuellement.

Les codes d'erreur dans les données de diagnostic sont décrits dans le manuel du boitier de contréle.
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Un front montant sur le paramétre d'entrée ixAckDiag efface les données de diagnostic indiquées.

6.4 Le bloc fonctionnel DTE102_RWH_RW

Ce bloc fonctionnel peut étre utilisé pour une voie du boitier de contréle DTE102 paramétrée comme
RWH_RW. A l'aide d'une antenne RFID raccordée, des données peuvent étre lues depuis un tag ou
mémorisées sur un tag.

(] Lorsque ce bloc fonctionnel est utilisé, le paramétre
L Data Hold Time doit étre réglé = 0 pour le paramétrage de la voie (Figure 18).

Le bloc fonctionnel offre les fonctions suivantes :
Détection de la présence d'un tag
Lecture de I'UID d'un tag
Lecture d'une zone de la mémoire USER depuis un tag
Ecriture sur une zone de la mémoire USER d'un tag
Mise hors tension et sous tension de I'antenne
Lecture des données de diagnostic de la voie du boitier de contréle

L'écriture de I'UID n'est pas possible. La tentative est finie avec un message d'erreur.

Si ce bloc fonctionnel est utilisé pour une voie qui n'est pas paramétrée comme RWH_RW, il en résulte un
mauvais fonctionnement du bloc.

Le bloc fonctionnel extrait les données de la voie depuis les données d'entrée du boitier de contréle et les
évalue. Des signaux de commande pour la lecture d'un tag ou I'écriture sur un tag sont ajoutés dans les
données de sortie vers le boitier de contrdle. Si un événement de diagnostic se produit sur la voie, les
données de diagnostic sont lues automatiquement et indiquées sur les paramétres de sortie.

La communication doit s'effectuer selon une procédure définie. Ceci est montré a I'aide d'un diagramme dans
la figure 24.

select memory area

’

activate read/write

’

complete read/write

’

check diagnose —> output payload

Figure 24

Pour rendre le traitement de la commande plus convivial, le bloc fonctionnel DTE102_RWH_RW a été créé.
Ce bloc traite automatiquement le protocole de commande montré ci-dessus.
La figure suivante montre un appel du bloc fonctionnel DTE102_RWH_RW.
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DTE102_RWH_RW
iarbDTE102 oarbDTE102—
iiChannelNo oxBusy|—
ixConnOK oxDonef—
ixAntOff oxError|—
ixUserMem owStatus|—
ixRead oiDiagLength|—
ixWrite oardwDiagDataj—
iiRdWrStartAddr oxTagPresentf—
iiRdWrLength oiRcvdLength—
iarbSendBuf oarbRcvBufj—

Figure 25

Description des paramétres :

Parametres d'entrée :

ifm syntron

Nom Type Description

iarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des entrées du boitier de controle

iiChannelNo INT Numeéro de voie (voie 1..4)

ixConnOK BOOL Connexion Ethernet/IP vers le boitier de contréle établie

ixAntOff BOOL Désactivation de I'antenne

ixUserMem BOOL Acces a la mémoire USER du tag

ixRead BOOL Front montant démarre la lecture du tag

ixXWrite BOOL Front montant démarre I'écriture sur le tag

iiRdWrStartAddr INT Adresse de départ dans la mémoire USER du tag pour la
lecture/écriture

iiRdWrLength INT Nombre des octets a lire/écrire

iarbSendBuf ANY_ARRAY_BYTE Zone avec les données a écrire

Tableau 8
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Nom Type Description

oarbDTE102 ANY_ARRAY_BYTE Champ de données des sorties vers le boitier de controle
oxBusy BOOL Bloc fonctionnel occupé, aucune nouvelle commande possible
oxDone BOOL Fonction finie sans erreur

oxError BOOL Erreur détectée

owStatus WORD Information d'état ou code d'erreur (voir le chapitre 6.4.6)
oiDiaglLength INT Nombre des saisies dans les données de diagnostic

oardwDiagData

ARRAY[0..3] OF DWORD

Array avec données de diagnostic (pour les codes d'erreur voir le
manuel DTE102)

oxTagPresent

BOOL

Tag détecté

oiRcvdLength

INT

Nombre des octets lus

oarbRcvBuf ANY_ARRAY_BYTE Zone de réception pour les données lues
Tableau 9
6.4.1  Structure de la communication

Les données d'entrée du boitier de contrbéle sont mises a disposition au bloc sur le paramétre d'entrée
iarbDTE102, le paramétre de sortie oarbDTE102 renvoie aux données de sortie qui sont transférées au boitier

de contréle.

Le paramétre d'entrée iiChannelNo détermine quelle voie du boitier de contréle doit étre traitée.

Le paramétre d'entrée ixConnOK indique au bloc fonctionnel que la connexion Ethernet/IP vers le boitier de
contréle est établie. De préférence, ce paramétre d'entrée est a lier au bit de connexion correspondant
(Figure 14) de la zone d'entrées du module de communication.
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Tant que le paramétre d'entrée

ixConnOK est = FALSE, les parametres de
sortie oxBusy = TRUE et owStatus = 0x1000
sont fournis. Tous les autres parametres de )
sortie sont initialisés avec 0. ixConnOK

» Mettre le paramétre d'entrée ixConnOK
=TRUE :
La communication avec la voie paramétrée
du boitier de contréle est activée. Les
signaux pour I'échange de données sont
synchronisés.

ixAntOff

oxBusy

» Parameétre d'entrée ixAntOff = FALSE active
I'antenne
oxDone

Si I'échange de données a été synchronisé
et I'antenne a été activée, le paramétre de
sortie oxBusy = FALSE est fourni. Le bloc
fonctionnel est maintenant prét a échanger oxError
des données avec un tag.

owStatus 0x1000 0x2***  0x3000 0x7000

Figure 26

6.4.2 Processus du traitement de commandes

Le bloc fonctionnel DTE102_RWH_RW est un bloc fonctionnel qui travail de maniére asynchrone, c'est-a-dire
que le traitement s'étend sur plusieurs appels du bloc fonctionnel.

L'état de traitement du bloc fonctionnel est indiqué sur le paramétre de sortie owStatus.

Tant que I'antenne raccordée détecte un tag, le paramétre de sortie oxTagPresent est mis.

Si le parameétre de sortie oxBusy est = FALSE, le bloc fonctionnel est prét a une nouvelle commande.

» Déterminer par le parametre d'entrée ixUserMem s'il y a un acces a la mémoire USER ou a I'UID du tag.
» Indiquer la zone de mémoire USER dans les parametres d'entrée iiRdWrStartAddr et iiRdWrLength.

» Un front montant sur le paramétre d'entrée ixRead ou ixWrite démarre la lecture du tag ou I'écriture sur le tag.
Les données de diagnostic indiquées sont effacées et la zone de réception définie sur le parametre de sortie
oarbRcvBuf est initialisée

Pendant le traitement le parameétre de sortie oxBusy est = TRUE. Dans le paramétre de sortie owStatus la
progression du traitement de la commande est indiquée.

Une fois la commande terminée, le paramétre de sortie oxBusy = FALSE est fourni. Le résultat du traitement
est communiqué dans les paramétres de sortie oxDone et oxError. |l est conservé tant que le parameétre
d'entrée ixRead ou ixWrite déclenchant la commande est = TRUE, mais au moins pendant un cycle API.

Le résultat est présenté comme suit :

Aucune erreur pendant le traitement :

oxDone = TRUE

oxError = FALSE

owStatus = 0x0000

oiRcvdLength = indique le nombre des données lues

Les données lues sont rangées dans la zone de réception définie par le parameétre de sortie oarbRcvBuf

Erreur pendant le traitement

oxDone = FALSE

oxError = TRUE

owStatus indique un code d'erreur. Les codes d'erreur possibles sont indiqués dans le Tableau 11.
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A titre d'exemple, la séquence des signaux est montrée dans la Figure 27.

Aucune erreur : : Erreur
ixConnOK Co
ixRead
oxBusy ; ; ! ;
oxDone : Lo —|
oxError ; Co ;
o o o o o o o
Status S £ 8 38 £ S 8 £ £ S i i 8
* * * * * *
owstatus  Q i = 2 i S = ~ o) = N~ e} ~
< < < < < < < < < < < < <
S S S S S S S S S S S S S
Figure 27

Si le boitier de contrdle signale une erreur sur la voie paramétrée, le bloc fonctionnel ajoute automatiquement
les signaux de commande pour la lecture des données de diagnostic dans les données de sortie vers le
boitier de contrdle. Les données de diagnostic regues sont indiquées dans le paramétre de sortie
oardwDiagData. Les données de diagnostic indiquées jusqu'a présent sont entierement effacées. Le
paramétre de sortie oiDiaglength montre combien de jeux de données de diagnostic sont indiqués
actuellement.

Les codes d'erreur dans les données de diagnostic sont décrits dans le manuel du boitier de contréle.

6.4.3 Lecture de I'UID du tag

La maniére dont le bloc fonctionnel met a disposition I'UID d'un tag dépend du paramétrage de la voie (Figure
18).

Parameétre de la voie Edge Controlled UID Read pas activé :
»  Régler le parameétre d'entrée ixUserMem = FALSE

Si I'antenne détecte un tag (oxTagPresent = TRUE), son UID est mis a disposition dans la zone de
réception. La longueur de I'UID est indiquée sur le paramétre de sortie oiRcvdLength.

Ces données sont effacées si le tag quitte le champ d'antenne ou si le paramétre d'entrée
ixUserMem est = TRUE.

Parameétre de la voie Edge Controlled UID Read activé :
»  Régler le parametre d'entrée ixUserMem = FALSE
»  Front montant sur le paramétre d'entrée ixRead démarre la lecture de I'UID du tag

Si la lecture est finie sans erreur, le parameétre de sortie oxDone est mis et I'UID est mis a disposition
dans la zone de réception. La longueur de I'UID est indiquée sur le paramétre de sortie oiRcvdLength.
Ces données sont conservées tant que le parameétre de sortie oxDone reste actif (voir le chapitre
6.4.2)

22



o
ifm syntron

6.4.4 Lecture d'une zone de la mémoire USER du tag
Une zone de la mémoire USER d'un tag est lue comme suit :

» Régler le parametre d'entrée ixUserMem = TRUE

» Indiquer I'adresse dans la mémoire USER du tag a partir de laquelle la lecture doit s'effectuer sur le parametre
d'entrée iiRdWrStartAddr

» Régler le nombre des octets a lire sur le paramétre d'entrée iiRdWrLength

» Le front montant sur le paramétre d'entrée ixRead applique les paramétres d'entrée iiRdWrStartAddr et
iiRdWrLength et démarre la lecture depuis le tag

Les données lues depuis le tag sont rangées dans la zone de réception. Si la longueur de données indiquée
ne peut pas étre transférée avec un seul cycle de lecture, le bloc fonctionnel effectue automatiquement
plusieurs cycles de lecture avec des offsets d'adresse correspondants dans la zone source et la zone cible.
Ainsi, la longueur des données a lire est seulement limitée par le tampon de réception indiqué et la mémoire
du tag.

Lorsque la commande est terminée le résultat du traitement est indiquée (voir le chapitre 6.4.2).

Dans le paramétre de sortie oiRcvdLength la longueur totale des données est indiquée dans la zone de
réception.

Les données sont conservées tant que le paramétre de sortie oxDone est actif.

6.4.5 Ecriture sur une zone de la mémoire USER du tag
L'écriture sur une zone de la mémoire USER d'un tag s'effectue comme suit :

» Régler le parametre d'entrée ixUserMem = TRUE
» Saisir les données a écrire dans la zone de transmission réglée sur le paramétre d'entrée iarbSendBuf

» Indiquer l'adresse dans la mémoire USER du tag a partir de laquelle I'écriture des données doit s'effectuer sur le
paramétre d'entrée iiRdWrStartAddr

> Régler le nombre des octets a transférer sur le parameétre d'entrée iiRdWrLength

» Le front montant sur le parameétre d'entrée ixWrite applique les parameétres d'entrée iiRdWrStartAddr et
iiRdWrLength et démarre |'écriture sur la mémoire du tag

Si la longueur de données indiquée ne peut pas étre transférée avec un seul cycle d'écriture, le bloc
fonctionnel effectue automatiquement plusieurs cycles d'écriture avec des offsets d'adresse correspondants
dans la zone source et la zone cible. Ainsi, la longueur des données a écrire est seulement limitée par le
tampon de transmission indiqué et la mémoire du tag.

' Les données dans la zone de transmission ne doivent pas étre changées pendant le traitement de la
L commande !

Lorsque la commande est terminée le résultat du traitement est indiquée (voir le chapitre 6.4.2).
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6.4.6 Indications sur le paramétre de sortie owStatus

Indications d'état

o

owStatus | Description
0x0000 Fonction terminée sans erreur
0x1000 Attendre le parameétre d'entrée ixConnOK = TRUE
0x2000 Pendant le démarrage vérifier des signaux pour I'échange de données
0x2101 Pendant le démarrage activer le mode de la mémoire USER
0x2102 Pendant le démarrage synchroniser la lecture de la mémoire USER
0x2103 Pendant le démarrage finir la lecture de la mémoire USER
0x2201 Pendant le démarrage activer le mode de la mémoire USER
0x2202 Pendant le démarrage synchroniser I'écriture sur la mémoire USER
0x2203 Pendant le démarrage finir I'écriture sur la mémoire USER
0x2402 Pendant le démarrage synchroniser la lecture des données de diagnostic
0x2403 Pendant le démarrage finir la lecture des données de diagnostic
0x3000 Attendre le parametre d'entrée ixAntOff = FALSE
0x7000 Attendre le démarrage d'une commande
0x7101 Activer le mode de la mémoire USER
0x7102 Lecture de la mémoire USER
0x7103 Finir la lecture de la mémoire USER
0x7201 Activer le mode de la mémoire USER
0x7202 Ecriture sur la mémoire USER
0x7203 Finir I'écriture sur la mémoire USER
0x7301 Activer l'acces a I'UID
0x7302 Lecture de I'UID
0x7303 Finir la lecture de I'UID
0x7401 Finir le passage a la mémoire USER ou a I'UID
0x7402 Lecture des données de diagnostic
0x7403 Finir la lecture des données de diagnostic
Ox8*** Code d'erreur (voir le Tableau 11)
Tableau 10
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Codes d'erreur

owStatus | Description
0x8000 Le boitier de contrdle signale une erreur ; évaluer les données de diagnostic dans le parametre de sortie
oardwDiagData
0x8101 Paramétre d'entrée iiChannelNo non valable
0x8102 Paramétre d'entrée iarbDTE102 non valable
0x8103 Parameétre d'entrée oarbDTE102 non valable
0x8104 Différentes longueurs du parameétre d'entrée iarbDTE102 et du paramétre de sortie oarbDTE102
0x8105 Parametre d'entrée iarbSendBuf non valable
0x8106 Parametre de sortie oarbRcvBuf non valable
0x8201 Parametre d'entrée ixConnOK = FALSE pendant la transmission des données
0x8202 Timeout ; le boitier de contréle ne réagit pas
0x8301 Démarrage d'une commande pendant que le bloc fonctionnel est occupé (oxBusy = TRUE)
0x8302 Démarrage d'une commande avec une antenne désactivée (ixAntOff = TRUE)
0x8303 Démarrage simultané des commandes de lecture et d'écriture
0x8304 Démarrage d'une commande sans tag dans le champ d'antenne
0x8305 Parametre d'entrée iiRdRwLength <= 0 ou supérieur a la zone de réception définie (oarbRcvBuf)
0x8306 Parametre d'entrée iiRdRwLength <= 0 ou supérieur a la zone de transmission définie (iarbSendBuf)
0x8307 L'écriture de I'UID n'est pas supportée par le systeme
0x8401 Zone de réception (oarbRcvBuf) trop petite pour la lecture cyclique de I'UID
Tableau 11
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