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1 INSTALLATION

Pour obtenir les meilleurs résultats, il est recommandé d'installer I'indicateur et la plateforme (ou

bien le récepteur de la charge) en respectant les conditions suivantes :

11

surface d'appui plat et mis a niveau;

stabilité et absence de vibrations;

absence de poussiéres et de vapeurs agressives;

absence de courants d'air;

s'assurer de la mise a niveau de la plate-forme ou de l'appui uniforme des capteurs de
charge;

température et humidité modérée (15-30°C et 40-70 %);

ne pas installer dans des locaux a risque d'explosion;

toutes les connexions de l'indicateur doivent étre exécutées selon les normes applicables
dans la zone et l'environnement d'installation. On doit aussi respecter les distances
minimales entre les cables des catégories différentes, voir paragraphe 1.1;

s’assurer de la mise a la terre de 'indicateur, voir paragraphe 1.2;

tout ce qui n'est pas expressément décrit dans ce manuel implique un usage impropre du
matériel;

éviter d'effectuer des soudages avec capteurs de charge montés;

utiliser des gaines et des raccords étanches pour protéger les cables des capteurs de
charge;

utiliser des boitiers de raccordement étanches pour la connexion des capteurs de charge.

Concernant le systeme électrique

Se il vous plait suivre les précautions ci-dessous:

alimentation de secteur réglée sur = 10 % de la tension nominale;

les protections électriques (fusibles etc.) sont a la charge de l'installateur;

respecter les distances minimales recommandées entre les cables de différentes catégories;
les cables d'extension des capteurs de charge ou de I'amplificateur de signal, qui servent
pour le branchement de les portes sérielles et de la sortie analogique, doivent respecter la
longueur maximale autorisée;

les cables d'extension des capteurs de charge ou de I'amplificateur de signal et ceux qui
servent pour le branchement des portes série et de la sortie analogique, doivent étre
obligatoirement blindés. lls doivent aussi étre introduits seuls dans le caniveau ou tube
métallique;

monter les filtres « RC » sur les bobines des télé rupteurs, des électrovannes et de tous les
dispositifs qui produisent des brouillages électriques;

si des phénomeénes de condensation peuvent se produire a l'intérieur du transmetteur de
poids, il est conseillé de laisser I'appareil toujours branché;
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- Pour tous les cables blindés et non (cable capteur, cable PC, cdble d’alimentation exc.), qui
sont connectés a l'indicateur, il est nécessaire tenir le cable plus court possible et faire
sortir les cables de I’écran avec une longueur minimale pour les connecter au bornier;

- Sil'indicateur est placé a l'intérieur d’un tableau électrique, il est nécessaire d’employer un
cable blindé pour I'alimentation aussi, de tenir le cable le plus court possible, lointaine de
cables d’alimentation, bobines, inverseur, forces d’électromotrices, etc., de consacrer un
transformateur découpler pour I'alimenter seulement I'indicateur.

1.2 Mise a la terre du systéeme

Pour la correcte mise a la terre et un fonctionnement optimal du systéme, il faut brancher a la
terre l'indicateur, les capteurs de charge, I'éventuelle boite de jonction et la structure de pesage.
Tous les cables de terre doivent avoir la longueur minimale possible afin de minimiser leur
résistance.

1.2.1 Indicateur
Brancher a la terre la prise de terre externe du boitier par des cables en cuivre d’une section d’au
moins 16 mm?’.

1.2.2 Capteurs de charge et boite de jonction

La mise a la terre est réalisée en branchant les cables de terre a une barre de la terre avec des
cables de section non inférieure a 16 mm2 et la barre de la terre au pyléne a la terre avec un cable
de cuivre de section non inférieure a 50 mm2.

- Dans le cas ou les capteurs de charge sont reliés a I'indicateur par une boite de jonction, il
faut connecter I’écran du cable qui sort de I'indicateur et les écrans des cables capteur a la
prise de terre de la boite de jonction (réf. au manuel de la boite de jonction) et relier celle-
ci a la terre par un cable en cuivre d’une section d’au moins 16 mm?.

- Dans le cas ou les capteurs de charge sont reliés directement a I'indicateur (sans la boite de
jonction), il faut connecter les blindage des cables du capteur au point de la mise a la terre
(ou bien barre de terre) dans le boftier.

- Dans le cas ou le systeme de pesage concerne de grandes structures et/ou a I'extérieur,
comme les ponts-bascules, et la boite de jonction est reliée a l'indicateur pour une
longueur de plus de 10 m, ou bien s’il y a des soucis, relier la gaine du cable qui sort de
I'indicateur a la prise de terre soit dans la boite de jonction soit dans l'indicateur et
connecter les deux terres avec un cable de terre d’au moins 16 mm?®.

1.2.3 Structure de pesage

Brancher a la terre la structure de pesage et les éventuelles structures pas branchées (par exemple
des silos qui déchargent du matériel sur la structure de pesage) par des cables d’une section d’au
moins 16 mm?. Relier la partie supérieure de chaque capteur de charge a celle inférieure par une
tresse de cuivre d’une section d’au moins 16 mm? La partie supérieure doit étre en court-circuit
avec le plan de la structure de pesage et la partie inférieure doit étre branchée a la terre par une
tresse de cuivre d’une section d’au moins 16 mm®.
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1.2.4 Remarques générales

e Tous les cables de terre doivent étre de longueur adéquate, de fagon d’obtenir une
résistance totale de I'installation de la mise a terre inférieurea 1 Q.
e Dans le cas ou le systéeme de pesage concerne de grandes structures et/ou a I'extérieur
telles que les ponts-bascules :
= |e branchement a la terre est réalisé en connectant les cables de terre a une barre
de terre et la barre de terre au poteau en terre avec un cable de section non
inférieur a 50 mm?.
» ['épaisseur des cables doit &tre supérieur (par exemple 50 mm? a la place de 16
mm? et 100 mm? 3 la place de 50 mm?), car les tensions en jeu sont supérieurs (par
exemple la foudre).
= Le poteau de terre doit étre situé a une distance d’au moins 10 m de la structure du
pont bascule.
= |l est nécessaire d’ouvrir le SENSE a l'intérieur de I'indicateur pour compenser les
dérives dues a la hausse de la température.
e |l est nécessaire de contrdler et éventuellement limiter I'union entre la terre et le neutre de
I'installation électrique.

1.3 Branchement au capteur de charge

1.3.1 Capteur de charge analogiques

Apreés avoir suivi les instructions relatives a la plateforme ou au capteur de charge, le cable blindé
provenant du capteur/s doit étre correctement branché a l'instrument au bornier/connecteur
CELL1 ou bien aux connecteurs CELL1, CELL2, CELL3, CELL4 de l'instrument.

L'indicateur est prévu dans le bornier CELL1 pour le branchement au capteur de charge a 6 fils
(avec I'utilisation de SENSE), ou juste a 4 fils au canal 1. A cet égard, par les cavaliers J6 et J7, il est
possible de choisir de court-circuiter (fils volants fermés) ou de ne pas court-circuiter (fils volants
ouverts) le SENSE avec 'ALIMENTATION.

Le SENSE permet de compenser les éventuelles chutes de tension sur la partie de cable qui relie
I'instrument au capteur de charge. Il est tout particulierement utile quand la distance entre
I'indicateur et le capteur de charge est supérieur a 10 metres.

Les connecteurs a 4 broches permettent le branchement de capteurs de charge a 4 fils (sans
I’emploi de SENSE) a plusieurs CANAUX de l'indicateur.
Pour effectuer le branchement, seulement le personnel qualifié est autorisé a ouvrir l'instrument

REMARQUE : En présence d’un seul capteur de charge, il est possible le branchement a 6 fils
(emploi du sense) directement au bornier en déplacant les jumper J7 et J8.

En présence de deux ou PLUS DE CAPTEURS DE CHARGE, il faut fermer les jumper J7 et J8 (sense et
alimentation court-circuiter) et effectuer le branchement a 4 fils.

Normalement lindicateur fourni est déja branché a la plateforme et prét a I'emploi. Si
I'instrument est HOMOLOGUE, I'accés a la connexion est protégé d’un ESCELLEMENT.

Suivre les instructions relatives a la plateforme afin de la rendre opérationnelle.
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Connexion directe a la carte principale

CONNECTEUR CELL1/2/3/4
® @ @ @ @ @ 1 EXC+ | Alimentation+
2 EXC- | Alimentation -
1 2 3 4 3 SIG+ | Signal +
4 SIG- | Signal -
SIG+| SI6- | SEN+| SEN- | Exc+| EXC-
TR e,
[ =1 &9 SIG+ Signal +
cellules de charge -
L SIG- Signal -
I N YC2 CELL SEN+ Référence +
| Q@ @ @ @h SEN- Référence -
- 3 EXC+ Alimentation +
I:] D D I:] EXC- Alimentation -
EXC+ EXC- 810+510- JUMPER du SENSE
DFW 6 el7
LOAD CELL DFWL J2el3
Figure 1. Connexion
analogique a 6 fils des cellules
de charge
Connexion avec le connecteur a 7 pin
Connecteur male a7 PIN | coNNECTEUR| COLEUR DU SIGNAL AMPCELL |
Vu sur 'indicateur a7 Pin FIL 1/2/3/4
. B o | | eo
2 GRIS Alim. - 2 EXC-
i 3 BLANC Référence - - SEN-
4 VERT Référence + - SEN+
5 JAUNE Signal - 4 SIG-
: 6 m Signal + 3 SIG+
7 - - - -
8 Blindage Blindage Masse Masse
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Connexion avec le connecteur a 12 pin

Connecteur male a 12

PIN

Vu sur l'indicateur

14

Sorties séries

CONNECTEUR | COLEUR DU A AMP | AMP | AMP | AMP
a 12 Pin FIL CELL1 |CELL2 | CELL3 | CELL4

A m Alim. + 1 1 1 1
B BLANC Alim. - 2 2 2 2
C Signal + 3
D JAUNE Signal - 4
E GRIS Signal + 3
F ROSE Signal - 4
G BLEU Signal + 3
H ROUGE Signal - 4
J NOIR Signal + 3
K VIOLET Signal - 4

Le branchement et la configuration logiciel des ports série doit étre exécute du personnel

technique au courant des procédures selon les besoin de. Le cable de la transmission donnée doit

étre maintenu lointain des lignes d’alimentation AC.

I ENLEVER LA TENSION AVANT D’OUVRIR L'INSTRUMENT !!

1.4.1 Branchement RS485
Connexion du RS485 de l'indicateur dans le port 485:

TERMINAUX
DFWL DFW SIGNAL
COM1-485 DF485 BOARD
A(+) A(+) TX+/RX+ Line 485 +
B(-) B(-) TX-/RX- Line 485 -
oL - Blindage Masse

Voir la sexions des schémas de cablage Errore. L'origine riferimento non é stata trovata..

Sur la méme ligne RS485 on peut brancher jusqu’a 32 dispositifs parmi indicateurs, capteurs de

charge digitaux, cartes de conversions DGX ou convertisseurs de signal 485/232.
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Disp. 1 Disp. 2 Disp. n
1204

Y

B | A B[ [Aw) B P\H BOL 1A gy R:

N Mccpt” ShiemI Bt R

FS

GND

Figure 3. schéma électrique du branchement RS485

e cable pour le branchement a utiliser doit étre du type STP (Shielded Twisted Pair) c'est-a-
dire cable a paires torsadées blindé, avec blindage singulier pour chaque pairs par bande
en aluminium et blindage total par la tresse externe.

La maximale longueur que I'on peut attendre de la ligne avec I'utilisation du cable destiné
aux branchements RS485, cable a paires torsadées blindé 2x24 AWG, blindé avec tresse
externe + bande en aluminium, est d’environ 1.200 métres.

Avec des cables trés longs, la capacité du cable (généralement prés de 50pF/m) commence
a étre le facteur dominant dans la consommation d’énergie et augmente la vélocité.

Ce la implique que I'on peut couvrir la maximale distance avec la maximale vitesse possible.
A titre d’indication, on peut consulter le tableau suivant:

Baud rate Capacité totale du cable (pF)
1200 400000
2400 200000
4800 100000
9600 50000
19200 25000
38400 12000
57600 8000
115200 4000

En regle générale, en cas de doute, il est toujours préférable de choisir le cable a plus
grande coupe transversale.

Vérifier a ce que la mise a la terre répond aux conditions du paragraphe 1.2. En particulier,
toutes les masses digitales, ainsi que les masses analogiques et celles de circuits
d’alimentation, doivent étre branchées a la barre de terre et celle-ci doit étre branchée au
pilon de terre.

L’afficheur peut étre branché sur un seul point du réseau (comme le montre la Figure.1) ou
sur les deux bouts, mais la chose importante est que toutes les masses sont au méme
potentiel, de maniere a éviter la formation d’anneaux de courent.
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Le réseau RS485 branche normalement 2 résistances de terminaison égales a I'impédance
caractéristique du cable (généralement données de 120 Q, voir Figure.1), SEULEMENT sur
les 2 dispositifs qui sont aux extrémités de la connexion (par exemple indicateur et dernier
dispositif). La résistance de terminaison n’est pas présente dans le port RS485 de
I'indicateur.

La différence de potentiel entre les terminaux A(+) e B(-) au repos (par exemple avec un
instrument en phase de setup), doit étre au minimum 0,2V.

Pour réaliser un diviseur résistif qui maintient cette différence de potentiel méme lorsque
tous les émetteurs sont désactivés, il faut saisir dans le port RS485 de l'indicateur (ou se
trouvent les résistances de terminaison) deux résistances de polarisation ou de Fail safe
(RFS in Figure 3). La valeur de ces résistances est comprise entre 390 Q et 2,2 kQ.

REMARQUE : en particulier, la valeur de chacune de ces résistances doit étre supérieure a

R v
R.=_% | d_1q
2 [0,2 j

la valeur estimée par la formule:

ou:

Vqc est la tension d’alimentation de la ligne

Req €St la résistance globale aux bouts de A(+) et B(-), donnée par le parallele des 2
résistances de terminaison et de toutes les résistances d’entrée des dispositifs branchés au
bus.

EXEMPLE:

En supposant que le branchement ayant une résistance de terminaison de 120 Q et 32
appareils connectés, chacun ayant une impédance d'entrée de 12 kQ. L’alimentation V4 est
de 6 V.

On calcule Req, égale a environ 52 Q, et Res qui doit étre au moins égale a 754 Q.

En cas de branchement avec des dispositifs qui ne sont pas de Dini Argeo, il est possible de
trouver de différents mode de marquer de la ligne : en général on suppose que l'indication
A/B corresponde a marquage du type +/-, HI/LO, mais ce n’est pas toujours vrai. Ainsi, dans
le cas d’un échec on conseille d’essayer d’inverser les branchements méme si tout semple
correct.
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1.4.2 Branchement au PC

INDICATEUR Connecteur 9 pin Couleur
bornier (femelle)
TX 2 Rose
RX 3 Jaune
GND 5 Gris
INDICATEUR Connecteur 9 pin | Couleur
connecteur RJ45 (femelle)
TX (6) 2 Orange
RX (3) 3 Bleu/Blanc
GND (5) 5 Vert/Blanc

Voir la sexions des schémas de cablage SCHEMA DE BRANCHEMENT.

1.4.3 Branchement a I'imprimante

INDICATORE | Bornier DP24 / LP542 Plus / | Cable
DP190 TTP243 / SMTPLUS | standard
9pin (femelle)

X RX 3 Rose
CTS BU 8 Marron
GND GND 5 Gris

INDICATORE TPR Cable standard

GND GND Noir

CTS CTS Jaune

TX RX Gris

Alimentation TPR
INDICATORE TPR Bornier
+VP e +VC Rouge et | 5 Vaux
orange
GND e GND Noiret | 16 GND
noir

Voir la sexions des schémas de cablage SCHEMA DE BRANCHEMENT.
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1.5 Principales caractéristiques techniques

Alimentation

DFW : 12Vdc avec l'alimentateur 110-240 Vac 50-60 Hz et
avec la batterie interne rechargeable (6 V — 4,5 Ah).

DFWL : 12Vdc avec l'alimentateur 110-240 Vac 50-60Hz
adaptateur ou 4 AA batteries (no inclus).

DFWLB : batterie interne rechargeable (nichel-metal
htdrure) 6V — 4,5 Ah; chargeur inclus.

DFWPM : 4 batterie tipe AA ou par PC avec le connecteur
USB de série.

DFWLI : 12Vdc par alimentateur 110-240 Vac 50-60Hz.
DFWLIB: batterie interne rechargeable (nichel-metal
htdrure) 6V — 4,5 Ah; chargeur inclus.

DFWLKR - DFWLKRF: batterie interne rechargeable (6 V - 1,3
Ah) ; alimentateur inclus (230 Vac 50Hz / 7.2 Vdc).

DFWLAP : batterie interne rechargeable (6 V — 4,5 Ah) ;
alimentateur inclus (110 — 240 Vac 50-60 Hz / 6Vdc).
DFWLID: batterie interne rechargeable (nichel-metal
htdrure) 6V — 4,5 Ah; chargeur inclus. (110 — 240 Vac 50-60
Hz / 6Vdc).

DFWLIDCC: avec I'alimentateur 110-240 Vac 50-60 Hz.

ATTENTION: recharger la batterie en utilisant SEULEMENT
I’alimentateur fourni.

Puissance maximale

5VA

Température de fonctionnement

Entre —10° et +40 °C. (En température constante).

Division display

10000e, 3X3000e pour la pesée légale, avec la possibilité
jusqu’a 800.000 en usage interne (avec le signal minimal de
1.6mV/V provenant du capteur).

Signal d'entrée maximum

6 mV/V.

Tension minimale par division

0.3 pV (instrument homologué); 0.03 uV (instrument non
homologué).

Résolution de comptage

1'500’000 points (avec le signal en entrée égal a 3mV/V).

Clavier

DFW : hermétique en polycarbonate avec les touches a
membrane avec le signal sonore et tactile.

DFWL, DFWLI, DFWLIB, DFWLKR, DFWPM, DFWLAP,
DFWLID, DFWLIDCC : hermétique en polycarbonate avec les
touches mécaniques avec le signal sonore et tactile.
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Conteneur

Console ABS (protection IP65 pour DFW, IP 67 pour
DFWLAP, IP 54 pour DFWL)

Console inox (protection IP68 pour DFWLB, DFWLI, DFWLIB,
DFWLID et DFWLIDCC)

Fonctionne de tare

Déduction sur toute la capacité de la balance.

Arrét automatique

Programmable de 1 a 255 minutes (si habilitée).

Avertissement de batterie faible

L oH . bRE sur 'afficheur.

Temps de recharge maximale

12 heures

Alimentation des capteur

charge

de

5Vdc £ 5 %, 120mA (max. 8 capteurs 350 Ohms)

Connexion au capteur de charge

6 fils (CELL1) avec «Remote Sense», 4 fils (CELL2, 3, 4) sans
Remote Sense

Section E/S

DFW :

- 1 RS232/TTL entrée/sortie configurable pour connexions a
I'0.1./A.P.l. ou Répétiteur de poids.

- 1 RS232 entrée/sortie pour connexion a imprimante.
DFWL, DFWLB, DFWLI, DFWLIB, DFWLKR, DFWLID :

-1 RS232/TTL entrée/sortie

-1 RS232/485 entrée/sortie

Configurables pour connexions a O.l./A.P.l., Répétiteur de
poids ou a imprimante.

DFWPM :

- Radio modem intégré de 868Mhz pour communication
avec la balance.

- Port USB (model DFWPM10USB)

DFWLAP 868Mhz
communication avec la balance.

modem radio intégrée pour la

Horologe

DFW : optionnel, avec la batterie de secours

DFWL, DFWLB, DFWLI, DFWLIB, DFWLKR, DFWLKRF,
DFWPM, DFWLID, DFWLIDCC: de série de
débranchement de I'alimentation ou bien de changement

(en cas
batterie, la date et I'heure restent maintenues pendant 5
minutes) ou bien extérieur optionnel, avec la batterie de
secours.

L'INSTRUMENT EST ISOLE ELECTRIQUEMENT ENTRE LA PARTIE AVEC LA TENSION DANGEREUSE

ET LES PARTIES ACCESSIBLES.
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1.6

Schéma de I’environnent du setup

(*) ESPE (8) SEPA (8)
t» wnouk(§) |——»{G.E., [5E.2nd, n.ouk |
[ F.NadE |——»] Funlt | —+» CRECA(S) | —» GroS5. nEE |
F» PEFC(S) |— HH.H
A i HGE, NAH.HEE,
MNAH . kot kot .Mod,
HA ik .5E,CPS . LA
> Con®
|
] SC-.5AU (§) |—»{ (1) no, SE5 |
] w.LonF  |—»[()nanE, « I, w4, o« B, « 19, (8 rd I, (§) rdB, (§) rd.br I, (§) rd.br&
—»] rEACE(8) |—»[ (1) 2Ero, nSE, ALHAYS |
» En.SAUE LANP [—»[C13C&ILAN 1. LAN 2. LANQ |
L. ik F—»[L. mtD, ()(&) L. mE I..L. kS ]
[ ()(&)Auko, Lot ..ol 1 |(DFWLID)
AutoFF | (1)(&) d /5Ak, Enfb |
E.PoHE- (§) |—»] (1)(&) an, oFF |
he
rAda | —»{())(&) aFF, LaN@, Cafl {}»{ - .ChAn 0.7 )a;F ©)
»] [CLoCR(8) | En.NadE | —»{ ()(&) NAH, FASE, NEd wN, SLaH, bukkan |
[ EAE(E) |—» ()Loch, untolR, d SAb |
—»[  Pogd.SEE —» (1) ofF, on \
L[ LCA.FEY | —» (!) oFF, an |
SETUP ol -
SE- AL >
—b‘ *) »n AL (8) (.na
> 9AC > Pro.UEr | t—»{ (*) d-SALE (§) 9es |»{ rEA.dSP |-»{ () no,9ES |
+—» AdL.PnE (8)
() nanE, 2Era, EACE,
T > cPutS®) > mP.bI MocE. EntEr. d & FEY
TARE
SEr
|
__ENTER Pl ® ] » Lo
“+— C PRINT SE., no. St
\ nocnl | »[_Oneol |
ZERO ] outPuk (§) ——»[ rEL.b.M onSERE || (1) drCE, SEBL |
dEFRu (5)
| [ mem M ren R
\ LEGEND \

|:| = USER & TECH MENU’
l:l = ONLY TECH MENU’

(*) = METROLOGICAL PARAMETER
(8) = CONDITIONED STEP

(1) = DEFAULT VALUE
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SEr AL

—»{ PC.5EL ()(&) Lol 1, Cal2
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P
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ConF G (§) | (*) nChAn (§) (1)(&) Ch2 ... ChY

FLED.() 3, h.r.0. 1, d9n.0.. |,
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2 Setup technique

L'environnement « Setup technique » est un menu particulier a I'intérieur duquel il est possible de
configurer tous les parametres de fonctionnement de l'indicateur.

Pour y accéder, si le mot de passe d'accés est désactivé (PHd .S5EE mot de passe d'accés), suivre les

étapes suivantes :

Ecran

Etape Description

1 Brancher le cable d'alimentation de
I'indicateur a la prise de courant et
appuyer sur la touche C jusqu'a ce
gue l'instrument s'allume

2 Lorsque le display affiche tous les
segments, appuyer sur la touche
TARE

3 La balance montre le texte “Ech”

un court instant
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La balance est configurée dans le
menu SETUP TECHNIQUE et affiche
la premiére étape

Si le mot de passe est activé, suivre ces étapes :

Ecran

Etape Description

1 Brancher le cable d'alimentation
de l'indicateur a la prise de courant
et appuyer sur la touche C jusqu'a
ce que l'instrument s'allume

2 Lorsque le display affiche tous les
segments, appuyer sur la touche
TARE

3 La balance montre le message

“USEr” un court instant.

Si vous souhaitez accéder au Setup
complet, appuyer sur un bouton
pendant ['affichage du message
“uSEr” afin de saisir le mot de
passe
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4 Saisir le mot de passe en
remplacant la valeur affichée et
appuyer sur la touche ENTER.

Si vous avez oublié le mot de
passe, il faudrait communiquer le
numeéro affiché au producteur qui
vous fournira un mot de passe
valable UNIQUEMENT POUR CETTE
VALEUR

5 La balance est configurée dans le
menu SETUP TECHNIQUE et affiche
la premiére étape

6 Si la valeur du mot de passe n'est
pas valable, la balance affiche de
nouveau le texte “uSEr”, ensuite il
est configuré dans le menu USER
et il affiche la premiére étape

2.1 Menu di navigation

2

Dans l'environnement de Setup, les touches de l'instrument permettent a ['utilisateur

d'effectuer les fonctions suivantes :

ZERO Faire défiler la séquence des étapes en avant.
Si vous avez besoin de saisir une valeur numérique, cela réduit le chiffre a
modifier (clignotant).

TARE Faire défiler la séquence des étapes en arriére.
Si vous avez besoin de saisir une valeur numérique, cela augmente le chiffre a
modifier (clignotant).
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MODE / >

Permet de se placer rapidement sur la premiére étape d'un menu.
Si vous devez saisir une valeur numérique, vous pouvez sélectionner le chiffre
que vous souhaitez modifier (clignotant), de gauche a droite.

ENTER / PRINT

Permet d'entrer dans une étape ou de confirmer un parametre

Permet de quitter une étape sans confirmer le paramétre éventuellement
modifié et de passer au niveau précédent.

Lorsque vous saisissez une valeur numérique, la valeur affichée est rapidement
remise a zéro.

TASTI NUMERICI

L'indicateur a 17 touches permet de saisir des valeurs numériques, de droite a
gauche.

Pour quitter I'environnement de Setup :

Appuyer plusieurs fois sur la touche C jusqu'a ce que l'indicateur affiche le texte "Save?” sur le
display : confirmer avec Enter/Print pour enregistrer les modifications effectuées ou appuyer sur
n'importe quelle autre touche pour ne pas enregistrer.

Description Ecran

Condition

Configurations | Appuyer plusieurs fois sur la
Setup non touche C jusqu'a ce que
modifiées I'indicateur redémarre

Configurations
Setup
modifiées

Appuyer plusieurs fois sur la
toucheC jusqu'a ce que
I'indicateur affiche le
message “SAUEA”

Si vous appuyez sur la touche
ENTER la configuration est
enregistrée et l'indicateur
redémarre.

Si vous appuyez sur une
autre touche, l'indicateur
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les modifications.

redémarre sans enregistrer

2.1.1 Saisie numérique

Ecran

Fonction

Permet de saisir une valeur numérique
comprise dans l'intervalle

0...9: nombres

C: efface toute la valeur

MODE / =->: sélectionne le chiffre a
modifier (clignotant), de gauche a droite
ENTER: vous quittez en enregistrant Ia
valeur

C: vous quittez sans enregistrer la valeur

2.1.2 Seule option de choix

Ecran

Fonction

Permet de sélectionner une seule valeur
du parametre

TARE: Faire défiler les parameétres en
arriere.

ZERO: Faire défiler les paramétres en
avant.

ENTER: confirmer la sélection et quitter

C: quitter sans confirmer
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2.2  Description des parametres

Cette description des parametres a utilisé les symboles suivants :

A

Attention : Limitation du parameétre

Avec un instrument homologué (lorsque le cavalier CAL de la carte mere
est ouvert), le parametre pourrait étre uniqguement de lecture, non
affiché ou configuré seulement avec certaines valeurs

CE-M

Identifie la valeur disponible pour le paramétre lorsque l'instrument est
homologué

Parcours a effectuer dans I'environnement de Setup

Description

Options disponibles

Valeur par défaut

Identifie une fonction avancée expliquée dans le manuel de |'utilisateur

2.2.1 Etallonage

EYPE - Type d’application

N

-~ EYPE

= Cette étape permet de configurer le mode d'utilisation des canaux de la cellule de charge

> ind.Ch Canaux indépendants : Instrument connecté a 1 balance
mono capteur, ou alors une balance équipée de plusieurs
capteurs de charge égalisés extérieurement par la boite
de jonction.

dEP.Ch. Canaux dépendants : Instrument connecté a 1 balance
avec 2, 3 ou 4 capteurs de charge dépendants
(éventuellement égalisés numériqguement par
I'intermédiaire d'une procédure logicielle spéciale).
dEP .Ch.

r .Adc - Transmission aux capteurs digitaux WWS

/N Pour le fonctionnement de ce mode de communication, s'assurer d'avoir bien configuré le

port du PC dans la section PC.SEL- , en fonction de I'endroit ol sont connectées les cellules
numériques WWS (COM1 ou COM2).
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- SEEuP > 5Er AL > cofl.Pc > PCAOME = r .AdC

= En sélectionnant r .AdC, vous habilitez la communication entre l'instrument et les
cellules numériques WWS. L'instrument configure en automatique r .Ade | comme
filtre.

>

r .Adc Connecter les cellules numériques WWS, par radio ou par
cable, a travers le port série COMPC : en confirmant avec
ENTER / PRINT, l'instrument demande

I'adresse 485 (le message <<KAd485>> apparait pendant un
instant), alors il faut entrer I'adresse de offset
(<Add.oFF> est affiche pour une instantanee). Dans ce
mode de transmission, il n'est pas possible de
communiquer avec le PC (pour cela on doit mettre
temporairement le mode 485 et I'instrument doit etre
dans I'environnement de setup.)

Rd48S - Adresse 485 en cas de connexion avec des capteurs digitaux WWS

M Affiché seulement si vous avez configuré r. Adc dans FPcllodE

- SEEUP>SEr AL 2>collPc >PclNodE—>r .Adc >Ad4B5

= Cette étape permet de configurer la premiere adresse 485 avec laquelle les esclaves
commencent
> Rd4B5 Saisir la premiére adresse 485 des esclaves

RddoFF - Offset des adresses 485 en cas de déconnexion avec WWS

Pis\ Affiché seulement si vous avez configuré r.Adc dans Fc/llodft
- SEEuP->5Er AL 2collPc >PclodE > rRAdc >Add485>RAddoFF

= Cette étape permet de configurer I'adresse 485 appropriée
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}.r

RddoFF

Saisir I'offset des esclaves avec lesquels communiquer

nchAn - Sélection n° canaux

A

SEEWP - LonF L > nchAn

Nombre des canaux si le mode convertisseur des canaux (EYPE) est configuré sur

mode dépendant

[h 2 2 canaux

[hr 3 3 canaux

[h Y 4 canaux
th °

r .LF9 P - Recevoir la configuration numérique WWS

A

e Affichée seulement si Ad485 - Adresse 485 en cas de connexion avec des capteurs

digitaux WWS

A Affiché seulement si vous avez configuré r.Adc dans Fr/lodE

- SEEUP>SEr AL 2>collPc>PcNodE>r .Adc >Ad4YB5

= Cette étape permet de configurer la premiére adresse 485 avec laquelle les
esclaves commencent

> Ad4B5

Saisir la premiere adresse 485 des esclaves

AddoFF - Offset des adresses 485 en cas de déconnexion avec WWS

A\ Affiché seulement si vous avez configuré r. Ade dans PrllodE

@ SEEUP-SEr AL >colPc>PcfodE >rAde >Add485>AddaFF

EE Cette étape permet de configurer I'adresse 485 appropriée
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# | AddoFF Saisir I'offset des esclaves avec lesquels communiquer

e nchAn - des canaux est confirmée

o Affiché seulement si vous avez configuré Pc.mode - ¢ r .Adc

@ SEEuP > LonF L nchAn> r.cF9 P>

FF Cette étape permet de recevoir les données de I'étalonnage de chaque WWS connecté a
l'instrument.

2 Confirmer avec la touche ENTER pour obtenir la configuration.

StAb L - Intégration du filtrage

A

SEtuP - [onF L > PR-AN- 5EAL (L

Type et degre d'intervention du filtre pour la stabilite de
I'indication du poids

FLE OB(CE-m) filtres pour pesage simple

FLE | (CE-M) filtres pour pesage simple

FLE 2 (CE-M) filtres pour pesage simple

FLE 3 (CE-M) filtres pour pesage simple

h.r .0 (CE-M) filtres pour haute resolution

h.r. | (CE-M) filtres pour haute resolution

d4n .0 (CE-M) filtres pour poids instable

ddn. |(CE-M) filtres pour poids instable

dis.o filtres pour dosage

dis. | filtres pour dosage

dis.c filtres pour dosage

dis.3 filtres pour dosage

SLH.O filtres pour poids pour environnement instable
SLH. | filtres pour poids pour environnement instable
SLH.C filtres pour poids pour environnement instable
SLH.3 filtres pour poids pour environnement instable
h.r.2 filtres pour haute resolution

h.r.3 filtres pour haute resolution

h.r.H filtres pour haute resolution
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no «SE- Filtre pour la pesée des animaux

=

Aut0-0 - Auto zéro a I'allumage

=

h.r.5 filtres pour haute resolution

h.r.b filtres pour haute resolution

h.r. filtres pour haute resolution

dyn.c filtres pour poids instable

dyn.3 filtres pour poids instable

r.Ade 0 Y filtre pour capteurs digitaux avec intervalle de
~RdC 1 @ demande fixe

r.Ade d Y filtre pour capteurs digitaux avec intervalle de
rAde § @ demande dynamique (d = rapide, S = lente)

& Disponible seulement en habilitant le mode de communication numérique WWS

dyn.0 Pour DFWLKR et dynamomeétres MCW
SLH.C Pour EPWL
FLE 3 Pour d'autres

GELwP > conF 8 - PRFAN-> no SE->

Cette étape permet d’activer un autre filtre pour la pesée des animaux.

ofF

on

ofF

3EkuP - LonF 3 - PAFAN - Auto-0

Saisie automatique du zéro brut a I'allumage

d /5Ab

Auto zéro a I'allumage déshabilite

EnRb

Auto zéro a I'allumage habilite. S'affiche également
pendant un instantc .PErc oul il est possible de
configurer le pourcentage de remise a zéro lors de
I'allumage par rapport a la capacité maximale.
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EnrAb ; c.PErFc IO

0-PErc - Pourcentage de remise a zéro

A

SEtuP - LonF 9 - PA-AN-> 0-PErc

Pourcentage maximum, par rapport a la capacité, de remise a zéro et de poursuite du
zéro.

0~s0 Echelle de valeurs sélectionnables.

0.krAch - poursuite du zéro

A

SEtuP > LonF 8 > PA-AN > D.ErAch

Parameétre de compensation de la dérive thermique de la balance. La valeur saisie
correspond a un nombre de divisions mis a zéro dans le temps fixe d'1 seconde.

Er no (CE-M) Poursuite désactivée
Er P4 (CE-M) Un quart de division
Er 2 (CE-M) Demi division
Er | 1 division
Er 2 2 divisions

Er P2

d «{J.5tb - Divisions pour stabilité

=

SEEuP > LonF 8 > PAFAN > d (U .5Eb

Nombre de divisions pour lesquelles l'instrument détecte la stabilité du poids. Plus
éléve est le nombre de divisions, moins la balance est sensible. Par conséquent la
stabilité est détectée plus facilement.
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g~2 (CE-m)

La valeur O désactive le test

3~99

LrRU - Zone de gravite et zone d’utilisation

A

-
=
y

dEL - Décimaux de la balance

SEEuP > LonF 3 > [AL b > dEc

A

-
E
y

u .M. — Unité de mesure

SEkuP > LonF (L > LAY

Valeur d’acceleration gravitationnelle d’étalonnage et d’usure de I'instrument

3.71500 1~53.84353

3.80655

Position de virgule

A W

=

Unité de mesure

0 Pas de virgule

0.0 1 décimal

0.00 2 décimaux

0.000 3 décimaux
0.000

SEEuP > LonF 9> [AL b > u.N.
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p G Grammes
RG Kilogrammes
E Tonnes
Lb Livres

- SEEuP > LonF L>LAL b>d WU

= Division de la balance ou de la premiére plage. Les valeurs sont affiquet avec le
décimales de la balance.

> 0.001
0.00e
0.005
0.0
0.020
0.0s0
0. 100
0.200

0.001

rAnLE |- Capacité totale de la balance ou bien le premier intervalle
A W

- SEEuP > LonF L > [AL b > FANLGE |

= Capacité totale de la balance ou bien le premier intervalle.

> 0. 100~999.5999

0. 100

rAnGE 2 - Capacité de la deuxiéme plage
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SEEwP > [0OnF L > CAL b > rARLES

Capacité de la deuxiéme plage

0. 100~999.999

0.000

rAnLE 3 - Capacité de la troisieme plage

A

SEtuP > [0nF L > CAL b > FARLE 3

Capacité de la troisieme plage

0.100~59399.595

0.000

EQuAL - Procédure d’égalisation

A

e N'est pas affiché quand nchAn est configuré a 2 ou sitype - est configurée
dans le mode indépendant.

SEEuP - LonF L > [AL b >CAL b.P > EQuAL

Description de la procédure d’égalisation du capteur de charge

Etape Description Afficheur

1 Appuyer sur ENTER pour zéroter
I’égalisation présente et procéder a
I’égalisation des capteurs.
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Décharger le systétme de pesage et
appuyer sur la touche ENTER

Le systeme est en train d'acquérir la
valeur du systéme a vide

L'écran affiche OK

Mettre un poids d'étalonnage sur le
capteur connecté a l'entrée IN1 de
l'indicateur et appuyer sur la touche
ENTER

L'instrument est en train d'acquérir la
valeur en points du convertisseur de la
cellule 1

Décharger la cellule 1 et refaire I'étape 5
pour les autres cellules

Si I'égalisation a réussi, le message sur la
figure s'affiche
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CAL b .P - Procédure d’étalonnage
A H
- SEEuP > [onF L > [AL &b >CAL b.P

= Description de la procédure d’étalonnage

p Etape Description Afficheur
1 Appuyer sur ENTER Instaurer le nombre
des points sur lesquelles on veut procéder
a I'étalonnage

2 Sélectionner les nombres de points
souhaités (de 1 a 3, en plus de zéro) et
appuyer sur la touche ENTER

3 Décharger la balance et appuyer sur
ENTER

4 L'instrument est en train d'acquérir la
valeur de la plateforme a vide

5 Appuyer sur la toucheENTER pour saisir le
poids du premier point de linéarisation

6 Entrer la valeur du poids
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Charger la balance avec un poids
échantillon identique a la valeur saisie
précédemment et appuyer sur la touche
ENTER

L'instrument est en train d'acquérir la
valeur en points du convertisseur

Refaire I'étape 5 pour les autres points de
linéarisation

Si I'étalonnage se termine avec succes, le
message sur la figure s'affiche
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0.cAL b - Etalonnage de zero
A W
- SEEuP > LonF L > D0.LAL b

= Description de la procédure d’étalonnage

> Etape Description Afficheur
1 Appuyer sur la touche ENTER pour entrer
dans la procédure d'étalonnage

2 Décharger la balance et appuyer sur la
touche ENTER

3 L'instrument est en train d'acquérir la
valeur en points de la plateforme a vide

3 Si I'étalonnage se termine avec succes, le
message sur la figure s'affiche

RdJ .CAL - Etalonnage d’un poids défini
N
- SEkuP > LonF L > [AL b> AdJ.cAL

= Ajustement d'un point de linéarisation du dernier étalonnage
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Etape Description

1 Appuyer sur la touche ENTER pour entrer
dans la procédure

2 Le display affiche le message pendant un
instant

3 Sélectionner le point a ajuster

4 Le display affiche ce message pendant un
instant

5 Saisir la valeur du poids

6 Charger la balance avec un poids
échantillon identique a la valeur saisie
précédemment et appuyer sur la touche
ENTER

7 L'instrument est en train d'acquérir la
valeur en points de la plateforme a vide

8 Si I'étalonnage se termine avec succes, le

message sur la figure s'affiche

Afficheur
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MAn .cAL - Etalonnage manuel d’un poids défini
A M
- SEEuP > LonF i > LAL 6> NAn.cAL

= Modification manuelle des points du convertisseur et du poids pour un point de
linéarisation du dernier étalonnage

P Etape Description Afficheur
1 Appuyer sur la touche ENTER pour entrer
dans la procédure

2 Le display affiche ce message pendant un
instant

3 Sélectionner le point a ajuster

4 Le display affiche ce message pendant un
instant

5 Saisir la valeur du poids

6 Le display affiche ce message pendant un
instant
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7 Saisir le nombre de points du
convertisseur correspondants et appuyer
sur la touche ENTER

8 Si la modification a été acceptée, le
message sur la figure s'affiche

Exemple: Etalonnage d'une échelle (mode a canaux indépendants)

Balance 1
Max 1 1000g
el 1g
Max 2 2000g
e?2 28
Max 3 5000g
e3 5g

Procédure a suivre:
1. EYPE : ind.ch
SEEwP > LonF L > AL 6> dEC :3
SEEvP > LonF L >LAL b >u.NN. :8
SEtuwP > LonF L>LRL b>d WU
SEtuP >LonF L > [AL b >rARGE | : 1000
SEEuwP > LonF &> [RL b >rAnLE 2 : 2000
SEtuP > LonF L> LAL b >rARGE 3 : 5000
SEEwP > LonF & > CAL b > [AL b.P (voirLAL b.P -)

O N o v ks~ wbN

Exemple: Etalonnage d'une balance si la zone d'utilisation est différente de la zone d'étalonnage

Balance 1
Max 1 1000g
el 1g
Max 2 2000g
e?2 2g
Max 3 5000g
e3 5g
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G della ZONA | 9.80655
DI
CALIBRAZIONE
G della ZONA | 9.80700

D’USO

Procédure a suivre:
1. EYPE : nd.Ch
SEEuwP > LonfF & > LAY . 9.80BSS (voir LAL b .P -)
SEEwP > LonF L >CAL > dEC, : 3
SEEwP > LonF L>LAL b >u.N. :9
SEtuP > LonF L >L[ARL b>d U :
SEEwP > LonF & > CAL b >rARGE | : 1000
SEtuP > LonF L > [AL b >rARGE 2 2000
SEEwP > LonF & > CAL b >rARGE 3 :5000
. SEtuP > LonF L > [AL b > CAL b.P (voirLAL b.P - )
10.5EtuP > LonF &L > LGrARY . 9.8B0700 (voir LAL b .P -)

© XN OV A W

Exemple: Etalonnage d'une échelle avec 2 canaux analogiques indépendants

Balance 1
Max 30.0kg
e 0.5kg

Procédure a suivre:
1. EYPE : dEP.[h
SEEwP > LonfF & > LAY . 9.8B0OBSS (voir CAL b.P-)
SEtuP > LonF L > nchAn : ¢
SEtuP > LlonF L>LARL b >dEC @ |
SEtuwP > LonF L > LARL b>u.N. :ARY
SEtuP > LonF L>LAL b>d W :0.5
SEEwP > LonF & > CAL b >rARGE 1 :30.0
SEEwP > LonF & > CAL b > [AL b.P (voirCAL b .P-)
SEEwP > LonF & > LrARY - 9.80700 (voir CAL b .P-)

© 0 N OV A WN
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Exemple: Etalonnage d'une échelle a 4 cellules numériques WWS par module radio

WWS 1 WWS 2 WWS 3 WWS 4
Max 30000kg | 30000kg | 30000kg | 30000kg
e 10kg 10kg 10kg 10kg

Procédure a suivre dans le DFW:

1. SEtuP > 5Er AL > coflPc > PLNOdE > r .Adc

2. Ce passage habilite le protocole de communication entre instrument et les cellules
numériques WWS.—> Rd485 Configuration de |'adresse du premier esclave : | - AddoFF
Configuration offset des adresses :0

3. FNOdE > nSAUE > ~Ad L : LON

. Ce passage habilite la communication avec le module radio connecté a l'instrument

5. FNOdE - n5RUE > rAd 8> rchAn : ¢
Ce passage configure le canal du module radio connecté a l'instrument pour la
communication avec les autres modules connectés a la WWS. Dans l'exemple, la
communication est sur le canal 2.

6. EYPE dEP.ch

7. SEEuP 2> LonF 9 2 nchAn : 4
SEEuP =2 LonF 9 2> nchRn> r .cF9 P : Appuyer sur la touche ENTER
Ce passage permet de recevoir les données d'étalonnage de chaque WWs (illustré dans le
tableau ci-dessus). Si les données sont recues correctement, il n'est pas nécessaire
d'étalonner l'instrument.

Procédure a suivre dans les WWS :
1. FlladE 2>EnSAUE - rAd 10 = rchAn Numéro du canal radio :
2. SEEUP > 5Er AL LoflPec & Pc .NodE-> 4B5-> Ad4BS Configuration d'une adresse
esclave (différente pour chaque WWS) 2

Quitter maintenant le setup des WWS, si elles ne sont pas étalonnées, elles affichent “no cAL” .
Entrez dans le setup avec la WWS que vous souhaitez étalonner, placez-vous sur le DFW duquel il
est possible d'étalonner et de régler tous les parameétres. Lorsque le DFW est dans cet état, il est
possible que des icones clignotent sur le display mais il s'agit d'un fonctionnement normal. Une
fois I'étalonnage fini, il est possible de quitter le setup et maintenant, aussi bien la WWS que le
DFW vont en pesage. Refaire cette procédure pour toutes les WWS a programmer.

Une fois la programmation de toutes les balances finie, il faut entrer avec le master dans le setup,
mettre toutes les balances en pesage et du master recevoir toutes les programmations effectuées
sur les WWS, en suivant I'étape SEEuP > conF 9> nchAn configurer le nombre des canaux (dans
ce cas 4) et effectuer la réception des configurations “r .cF82” puis quitter et enregistrer. Il est
maintenant possible de voir toutes les balances depuis le DFW.
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2.2.2 Fonctionnement de la balance

Funck - Mode de fonctionnement

-~ FNOdE > FunCE

= Le mode de fonctionnement de I'instrument outre le pesage STANDARD, l'indicateur
peut effectuer I'une des fonctions suivantes

> NASE-~M Répétiteur multi balance
rEPEM Répétiteur mono balance
Skd® Conversion d’unité de mesure
nt0sY Conversion poids net / poids brut
SePCE Set Point sur le poids BRUT
SEPAY Set Point sur le poids NET
nOuk™ Pesage entrée / sortie
AL b Mémoire alibi
ChECRY Controdle de tolérance +/-
PE-CY Pourcentage poids échantillon
Y 55% Sensibilité par dix
hid® Blocage de poids sur I'afficheur
PERR® Détecteur de créte
LOe 09 Totalisateur horizontal
kOE 5¢ Totalisateur vertical
COun® Compte piéces

M) e paramétre est affiche quand le firmware est MASTER
® e parametre est affiche quand le firmware est STANDARD

ntLS Si le micro logiciel est STANDARD
NRASEr Si le micro logiciel est MASTER

in0ut - Paramétres de la modalité de fonctionnement in/out

Apreés avoir sélectionné le mode nPut, les parametres suivants s'affichent.

E4YPE - Mode d’impression des données acquises

A
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- F.NOdE - Funlt > wnouk > EYPE

= Cette étape permet de programmer le mode d'impression des données acquises
y O.E. BRUT Poids plus grand avec unité de mesure.
TARE Poids plus petit avec unité de mesure.
NET Différence entre BRUT et TARE avec unité de mesure
Sk .2nd | PESEE 1 Premiere poids avec unité de mesure.
PESEE 2 Deuxiéme poids avec unité de mesure.
NET Différence sans signe entre PESEE1 et PESEE 2 avec unité
de mesure.
i .ouk ENTREE Premier poids avec unité de mesure.
SORTIE Deuxiéme poids avec unité de mesure.
NET Poids Zéro avec unité de mesure. >> si PESEE 1 = PESEE 2
NET ENTREE >> si PESEE 1 > PESEE 2
Différence sans signe ENTREE et SORTIE avec unité de mesure.
NET SORTIE >>se PESEE 1 < PESEE 2
Différence sans signe ENTREE et SORTIE avec unité de mesure.

chEch - Paramétres de la modalité de fonctionnement contrdle de tolérance

Une fois le mode sélectionné,chEch les paramétres suivants apparaissent.

EYPE -Selezione del controllo sul peso lordo, netto o zero

TilN

- F .NOdE - Funlt - chEch-> EYPE

= Cette étape permet de programmer si le controle est effectué sur le poids brut ou sur
le poids net
> Lrob5 Controle sur le poids brut
nEE Controle dur le poids net
CcEro Contréle sur le zéro
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On .M59 -Habilitation de message sur I’écran
PN

- FNOdE = FunlLE = chEch> EYPE

= Cette étape permet d’habiliter 'affichage des messages sur le display pour informer le
niveau du poids

> on Messages déshabilite

oFF Messages habilité

Dans ce pas il est possible configurer le couleur de I’écran en correspondance du control du poids.

c .undEr - Couleur du rétroéclairage du display sous la tolérance

i Fonction disponible uniquement si l'indicateur est un DFWLID/DFWLIDCC
-~ FNOdE - Funlk > chEch = c .undEr

= Cette étape permet de sélectionner la couleur du rétroéclairage du
DFWLID/DFWLIDCC lorsque le poids est sous la tolérance

> Voir L. nk -.

c .oh - Couleur du rétroéclairage du display dans la tolérance

i Fonction disponible uniquement si l'indicateur est un DFWLID/DFWLIDCC
-~ FNodE > Funlk > chEch = c .undEr

= Cette étape permet de sélectionner la couleur du rétroéclairage du
DFWLID/DFWLIDCC lorsque le poids est dans la tolérance

e Voir L. ik -.
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c .oUEr - Couleur du rétroéclairage du display au-dessus de la tolérance

A Fonction disponible uniquement si l'indicateur est un DFWLID/DFWLIDCC
- FNOdE > Funlk-> ChEcR~> c .undEr

= Cette étape permet de sélectionner la couleur du rétroéclairage du
DFWLID/DFWLIDCC lorsque le poids est au-dessus de la tolérance

> Voir L. ink -.

OR .un5 - Couleur du rétroéclairage du display dans la tolérance, mais instable

AN Fonction disponible uniquement si l'indicateur est un DFWLID/DFWLIDCC
- FNOdE - Funlt & chEch = c .undEr

= Cette étape permet de sélectionner la couleur du rétroéclairage du
DFWLID/DFWLIDCC lorsque le poids est dans la tolérance, mais instable

P Voir L. ink -.

PErc - Parameétres de la modalité de fonctionnement pourcentage du poids étalon

Seulement si le mode PErc a été sélectionné, les parameétres suivants apparaissent.

HA (& .E - Intervalle d’échantillonnage

- FNOdE > Funlk - PEFC > HA Ik .k

= Dans ce pas on configurer du temps d’échantillonnage (secondes, avec un décimal);
plus le temps est grand, plus I’échantillonnage calculé est précis.

> ao.1-99.9

EOE H - Paramétres du mode de fonctionnement de totalisation

Seulementsile mode Ok Do EOE 5§ aété sélectionné, les paramétres suivants apparaissent.
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M i .H3E - Poids minimum accepte pour totalisation

- FNOdE = Funlk > kot H> N in.HIE

= Poids minimum qui doit étre présent sur la balance pour totaliser.

> 0. 100~999.999

fAH .H3E - Poids maximum accepte pour totalisation

- FNOdE - Funlk - kot H - NAH.H3E

= Poids maximum qui doit étre présent sur la balance pour totaliser.

y 0. 00 ~999.999

fIAH .Eaok - Nombre de totalisations consécutives avant I'impression et la remise a zéro en mode

automatique du total

- FNodE > Funlk > kot H-> NAH kot

K Apres avoir effectué les pesées prédéfinies, le total général obtenu est imprimé et mis
a zéro ; entrer une valeur entre O et 63.

> 0~63 La valeur O désactive la fonction.

kot .Mad - Type de totalisation

— FNOdE = Funlk > kot H > kot .flod

= On peut imposter le type de totalisation .

> NARuAL Totalisation manuelle du poids en appuyant sur la touche
MODE, en cas de stabilité et dans la tolérance configurée

Auto Totalisation automatique lorsqu'un poids est chargé, en cas de

stabilité et dans la tolérance configurée

n.HE 9h - Montre le numéro des pesées et le poids total dpres chaque opération de total
-~ FNOdE - Funlk > kot H-> n.HE 8k
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= On peut choisir de visualiser le numéro des pesées en cours (n X), et le total
accumulé jusqu’a ce moment-la apres chaque totalisation.

Vo no Fonction désactivée Avant d'effectuer la totalisation,
I'indicateur affiche uniquement le numéro du pesage et non
pas le poids total

YES Pour chaque opération d'accumulation s'affiche le message
“EakAL” puis le numéro de la pesée et du poids total net,

avant l'impression des données

Fr2.Etok - Figer le total général sur I’afficheur

- FNOdE > Funlk > kot H-> Frcd.kot

= On peut choisir de figer la valeur visualisée du total général du poids totalisé (a la fin
de chaque totalisation) jusqu’a quand elle est plus basse de 1 in.HLE ou quand le
poids retourne a Zéro.

> no Total général non figée

HES total général figée

HA ik .5k - Temps qu’il faut attendre avant de rejoindre la stabilité et totaliser le poids

- FNOdE > Funlk > kot H->HA .5k

= Il faut insérer le temps (secondes) maximum a attendre pour rejoindre la stabilité et
accepter les totalisations.

> 0oo0~ 9339

CPS .ERAr - Tare obligatoire avant de totaliser

] FNOdE = Funlk > kot H > cPS5.EAF

= Elle permet la tare obligatoire avant d’exécuter un total.
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> no Fonction déshabilitée
YES La tare doit étre effectuée avant d'exécuter la premiere
totalisation

coun - Parameétres du mode de fonctionnement compte-pieces

Une fois le mode L0unt sélectionné, les paramétres suivants s'affichent.

ufl.APH - Unité de mesure du poids moyen unitaire

- FNOdE - FunCE - [0unk - ull.APH

EE Unité de mesure

y 9 Grammes
RY Kilo
E Tonnes
Lb Livres

HA (& .E - Intervalle d’échantillonnage

— FNOdE = Funlk = L0unk > HA k£ .k

= Cette étape permet de programmer l'intervalle de stabilité en secondes, avec un
décimal. Plus le temps configuré est important et plus I’échantillonnage sera précis.
Si a la fin de ce temps, le poids s'avére étre instable, le temps est remis a zéro et il est
fait repartir pour recontréler la stabilité du poids échantillonné.

> 00.1-99.9

NASEr - Paramétres de la modalité de fonctionnement comme répétiteur multi balance

Une fois que la fonction de répétiteur multi balance a été configurée, les parametres suivants
apparaissent.

nullSL - Nombre de balance connectée

- FNOdE - FunCk - NARSEF - nullSL
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= Cette étape permet de programmer le nombre de balances connectées au répétiteur

> I~32

L (5EEn - Activation du fonctionnement comme second répétiteur

- FNOdE > FunCE = NASEr > AullSL > L SEEA

EE Il est possible de réaliser un réseau avec un MASTER, qui effectue les fonctions a
distance des balances connectées, et un ou plusieurs REPETITEURS, en ayant la seule
fonction de répéter le poids. Dans ces répétiteurs, il faut activer cette fonction.

> no Fonction déshabilitée

YES Fonction habilitée, le répétiteur écoute uniquement la

communication entre le MASTER et les balances connectées.

- FNOdE - FunCk - NRSEr - nuflSL > Pr ink

= Dans cette étape, on habilite si I'impression de la balance doit étre effectuée sur le
répétiteur plutot que sur le MASTER.

> no Fonction habilitée

YES Fonction déshabilitée

no

Protoc - Sélection du protocole

] FNOdE > FunlE - NASErF = nullSL - Prokoc

= Dans ce pas on va configurer le protocole de communication

P EHEERd Protocole étendu, afin de gérer la fonction d'économie d'énergie
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Seulement pour les répétiteurs connectés aux indicateurs avec la
fonction d'économie d'énergie.

nor AL Normal, pour la connexion aux indicateurs sans fonction
d'économie d'énergie

EREYb - Sélection du clavier Esclave

- FNOdE > FunCEk > NRSEr > nufllSL > EREYL

= Dans cette étape, on sélectionne le type de clavier des indicateurs connectés au
répétiteur
4 Rb.dFH Série DFW
hb.dFRr Série DFWKR
hb.dGE Série DGT

hb .CPHE Série CPWE/3590E ENTERPRISE
hb.3530 Série CPW03/3590M3

EHEENd

HLh .LSE - Habilitation du stockage de la liste des pesées (DFWPM10USB)

- FNOdE - FunCk - NRSEr - nullSL - HREL .L5E

= Dans cette étape, on habilite le stockage des pesées dans la liste des pesées.
> no Fonction déshabilitée
HES Fonction habilitée

CLo5.L5 - Habilitation de la fonction de stockage du total partiel

— FNOdE > FunlE - NASErF - nullSL > clLa5.L5

= Dans cette étape, on active la fonction qui permet de stocker aussi le total partiel
dans l'option de la liste des pesées
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> no Fonction déshabilitée
YES Fonction habilitée

na

Si deux ou plusieurs esclaves sont configurés, le menu "SuM.PAr" pour la configuration des
parametres de la somme s'affiche, appuyer sur ENTER / PRINT pour accéder aux paramétres, les
parametres suivants s'affichent.

Sull.dEL - Nombre des décimales de la somme

- FNOdE - Funlk - NRSEr = nullSL - 50l .PA-- 50N .dEC

EE Nombre des décimales

y 0 Pas décimal
0.0 1 décimaux
0.00 2 décimaux
0.000 3 décimaux

Sull.d U - Division de la somme

- FNOdE - FunCk - NRSEr - nuflSL - 50 .PAF-> 50l .d WU

EE Division de la somme. Les valeurs sont visualisée avec les décimales de la balance.

> 0.001
0.002
0.005
0.010
0.020
0.0s0
0. 100
0.200

0.001

5uf1.NAH - Maxime capacité de la somme

Fia Si la somme des poids a une valeur de plus de 9 divisions somme (“5ufl.d U - 7),
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supérieur a la valeur définie dans cette pas, I’écran affiche alternativement le

message “oUEr” et “- - - -“ et émet un signal sonore. La valeur 0 désactive cette
fonction.

FNOdE - FunCEk - NRSEr > AuflSL - S0l .PA--> S50 .NARH

-
= Capacité de la somme
ye

0. 100~9399.5999

Sufl.ufl - Unité de mesure de la somme

- FNOdE - FunlE - NASEr - AuflSL = Sull.PRF- 5ull. Wil

= Unité de mesure
> 9 Grammes
RS Kilo
E Tonnes
Lb Livres
RS
d4n .HE | - Pesage dynamique
AN Fonction disponible uniquement en cas de plateforme WWS

FNOdE - d9n_HE .

-
= Dans ce cas, il est possible d'habiliter le pesage dynamique.
y 2

no Fonction désactivée
YES Fonction habilitée
no

SCr .SAY - Ecran de veille

i Si l'indicateur a I‘'option d'horodatage
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- FNOdE - SCr .S5AU
= Il est possible d'habiliter la fonction écran de veille
> no Désactivé
4ES Habilité
no

f11n .55 - Activation retardée du display

- FNOdE - SCr .5AU - YES > N .in .55

EE Activation retardée de la fonction écran de veille en minutes

y I~¢255

i~ .LonF - Configuration de la commande a distance

- FNOdE -  .c0nF8

= Cette étape permet de sélectionner le type de Télécommande
> nOnE Télécommande déshabilitée
| Télécommande aux infrarouges a 4 touches
Toutes ces touches fonctionnent comme la
touche TARE.
- 4 Télécommande aux infrarouges a 4 touches

Toutes ces touches fonctionnent comme ZERO,
TARE, MODE et ENTER/PRINT.

ir 18 Télécommande aux infrarouges a 18 touches
Toutes ces touches sont équivalentes au clavier
étendu.

19 Télécommande infrarouges 19 touches

La télécommande infrarouges fonctionne aussi
gue clavier étendue.

rd | Télécommande de radio a 6 touches

Pour utiliser seulement jusqu'a 3 télécommandes
avec chaque indicateur, en utilisant différents
indicateurs dans la méme zone.
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Toutes ces touches fonctionnent comme la touche
TARE.
rd b Télécommande de radio a 6 touches

Pour utiliser seulement jusqu'a 3 télécommandes
avec chaque indicateur, en utilisant différents
indicateurs dans la méme zone.

Toutes ces touches fonctionnent comme ZERO,
TARE, MODE,ENTER/PRINT, C et Fn.

rd.br | Télécommande de radio a 6 touches

Pour utiliser plusieurs télécommandes, avec un
seul indicateur.

Toutes ces touches fonctionnent comme la touche
TARE.

rd.br B Télécommande de radio a 6 touches

Pour utiliser plusieurs télécommandes, avec un
seul indicateur.

Toutes ces touches fonctionnent comme ZERO,
TARE, MODE,ENTER/PRINT, C et Fn.

rERCE - Réhabilitation des fonctions de l'indicateur

- FNOdE > rERCE

= Réhabilitation des impressions et des fonction de l'indicateur
» inSE Instabilité
cErD Passage du poids net par zéro
RLHAYS Toujours

cEra

En.SRUE - Sauver I’économie d’énergie

LANP - Retro éclairage de I'afficheur

i Pour le DFWL, alimenté par 4 piles AA, et DFWPM, le rétro-éclairage s'éteint
automatiquement si I’on atteint le niveau minimal de chargement qui permet son
correct fonctionnement.
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- FNOdE - En.5RUE - LANP

= Par l'intermédiaire de ce pas, on programme le mode de fonctionnement du rétro
éclairage (selon le modele)

> LAN O Rétro éclairage désactivé

LAN | Le rétro éclairage s'allume quand le poids est en
mouvement, et s'éteint automatiquement 10 sec.
Apresavoir atteint la stabilité

LAN 2 Rétro éclairage toujours allumé

LAN |

L . ink Intensité du retro éclairage de I’afficheur ou de I’afficheur a LED

- FNOdE > En.5RUE > L nt

= Par I'intermédiaire de ce pas, on sélectionne I'intensité du rétro éclairage ou de
I'afficheur a LED

» Lk | minimum
Link ¢
Limk 3
Lint H
Link S maximum

Lk |

L. ink - Couleur de rétro-éclairage

i Le parametre est visualisé dans la série DFWLID/DFWLIDCC
-~ FNOdE > En.5RUE > L it

= A travers cette étape, on peut choisir la couleur de rétro-éclairage de le
DFWLID/DFWLIDCC

> fol 0O Off
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RukaFF - Arrét automatique

- FNOdE - En.SAUE - AukoFF

= Il est possible d'habiliter I'arrét automatique de l'indicateur (de 1 a 255 minutes), ou
bien de la déshabiliter. L'auto extinction se déclenche quand, une fois la balance
déchargée, le poids n'a pas été déplacé ou bien aucune touche n'a été pressée
pendant le temps instauré. L’écran affiche le message « - oFF —» clignotant et un
signal sonore retentit, apres quoi, I'indicateur s'éteint.

» d /5Ab Arrét automatique désactivé
EnAb Arrét automatique habilité

d /5Ab

M in.oFF - Retard arrét automatique

- FNOdE - En.SRUE - AutOFF-> EnAb—> N i .OFF

= Nombre de minutes aprés lesquelles l'indicateur doit s'éteindre en raison de son
inactivité.

P 1~255

k-PoHEr - Alimentation TTL/TILT

N Le parametre est visualisé dans la série DFWLxxx et DFWPMxxx.

- FNOdE - En.SAUE - E .PoHEF
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[ Désactivation de la ligne TTL ou habilitation (a savoir pour |'utilisation du module
radio TTL).
> ofFF Ligne TTL déshabilitée
on Ligne TTL habilite

on

rAd o - Sauvage de I’économie d’énergie de la radio

AN Dans le mode de fonctionnement MASTER / ESCLAVE, la radio fréquence doit étre mis
sur le master et les esclaves avec le méme mode d’économie d’énergie.

- FNOdE > En.5RUE > rAd 0

= Ce pas permet de définir I'économie d'énergie sur le module radio.
> ofFF économie d’énergie désactivée
Lol économie d’énergie activée dans le port série CoM1 (modem radio

connecté sur ce port, activé seulement en cas de communication)
Lofl? économie d’énergie activée dans le port série CoM2 (modem radio
connecté sur ce port, activé seulement en cas de communication)

rchAn Configuration du canal radio

- FNOdE > En .5AUE - rAd 0 > cofl | /calle> rchAn

EF Canal radio du module connectée a l'indicateur.
Le message « OK » s’affiche si le module radio a été correctement configure,
autrement c’est « Error » qui est visualisé.
La configuration d'économie d'énergie utilisée est la méme du pas « En.ModE ».

> 0~
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En.NMOdE - Mode d’économie d’énergie

/N Dans le mode de fonctionnement MASTER / ESCLAVE
- Faut mettre le méme mode d'économie d'énergie sur tous les esclaves et
sur le master.
- Il n’est possible d'utiliser le mode « touche » que sur le répétiteur.

- FNOdE - En.5ARUE - En.NOdE

EF Ce pas permet de modifier la mise a jour du poids et la mise en marche/ I'arrét de
I’alimentation des capteurs.

> NAH mise a jour du poids toujours active
FASE mise a jour du poids toutes les 2 secondes
NEd wi mise a jour du poids toutes les 5 secondes
SLOH mise a jour du poids toutes les 10 secondes
butkon mise a jour du poids en appuyant sur n’importe quelle touche.

L'instrument est généralement en mode de veille (I'afficheur est
éteint sauf le point) : en appuyant sur n‘importe quelle touche,
I’écran affiche « ON » et la mise a jour du poids est activée
pendant 30 secondes. Aprés ce temps |'appareil revient en mode

veille.

- Réglage de I’horodatage (en option ou en série selon le model

AN Le parametre est visualisé si les paramétres date et heure sont relevés.
— FNOdE - clLoch

= Dans ce pas on peut régler I'horodatage de l'indicateur. En appuyant sur
ENTER/PRINT, le systéme demande d’entrer, dans |'ordre, le jour, le mois, I'année, les
heures et les minutes.
L’entrée de chaque parametre doit étre validée en appuyant sur ENTER/PRINT.

> dAY Jour, entre 1 et 31
Nonth Mois, entre 1 et 12
YEAr Année, entre 0 et 99
hour Heure, entre O et 24
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N inukE

Minutes, entre 0 et 60

ERArE- Type de tare

=

j-f

FNOdE > ERFE

Type de tare

unLoch La wvaleur de la tare est effacée
automatiquement lorsque la balance est
déchargée

Loch La valeur de la tare est effacée manuellement,
seulement

d SAb Toutes les fonctions de tare sont désactivées

Auto En posant un poids sur la balance déchargée,
celui-ci est automatiquement placé dans la
tare, uniquement s'il n'y a pas de tare et qu'il y
a un poids brut stable d'au moins 5d.

Loch

PHd .SEE - configuration du mot de passe d’acces

=

FNOdE - PHd .5EE

Ce pas permet d’activer ou désactiver le mot de passe d’acces au menu technique

ofFF mot de passe désactivé
on mot de passe activé
oFF

Passe d’accés au menu technique

A

N'est pas affichée lorsque le PHd .SEE -  est désactivé

FNOdE - PHd .SEE- on > PHd .5EE

Valeur du mot de passe pour accéder au menu technique. A la fin de la saisie,

appuyer sur la touche ENTER pour valider.

00000 ~ 65534
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Lch.REY - Clavier débloque/verrouille

=

FNOdE > LCR.REY

On saisie si activer ou de désactiver le clavier de verrouillage dans la phase de
pesage. Pour plus d'informations consulter le paragraphe «BLOCAGE DU CLAVIER»,
du manuel d’utilisation.

ofFF blocage du clavier désactivé
on blocage du clavier activée
oFF

dSALE - Limitation des fonctions de la balance

A

SEEUP > d5ALE

Il est possible de configurer si vous utilisez I'instrument pour la vente directe, donc
limiter les fonctions de la tare, en fonction de la phase suivante.

no Instrument non utilisé pour la vente directe

YES Instrument utilisé pour la vente directe

rEN .d5P - Habilitation de I'utilisation du répétiteur pour les limitations de la tare en mode de
vente directe

SEEuP > dSALE- FEN.dH5P

Si I'instrument est configuré pour la vente directe, il est possible de le configurer s'il
est connecté a un répétiteur, donc de limiter les fonctions de la tare avec un
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instrument homologué de la fagon suivante :

a) En utilisant une balance ayant une capacité inférieure a 100 kg et sans répétiteur
sur le coté du client, toutes les fonctions de tare seront désactivées.

b) Dans tous les autres cas (balance ayant une capacité supérieure a 100 kg ou
répétiteur sur le c6té du client).

- La valeur de TARE SEMI-AUTOMATIQUE ne peut pas étre modifiée avec une
tare manuelle ou d'archive, puis la tare manuelle ou d'archive peut étre
insérée ou modifiée seulement avec une balance DECHARGEE et aprés
I'annulation de la tare configurée.

- Il est possible d'annuler la valeur de tare uniquement avec une balance

DECHARGEE,
en appuyant sur la touche ZERO ou en introduisant une tare manuelle égale a
zéro.
> no Instrument non connecté au répétiteur
HES Instrument connecté au répétiteur

no

AL /M1 - Mode d’alimentation

-~ SEEWP > AL N

= Par I'intermédiaire de ce pas, on configure le type d’alimentation de I'instrument
> AR 4 batteries AA

BU r batterie 6V rechargeable

PoHEr Par I'alimentateur ou USB (seulement

DFWPMUSB). Si alimenté a batterie il peut
causer de lectures incorrectes ou poids
instable.

nflh Seulement DFWL et WWS radio fréquence.

REYb - Configuration du clavier a 5 ou bien a 17 touches

i Pour obtenir un fonctionnement correct, il faut configurer le type de clavier en
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fonction du modeéle possédé.

SEEuP > REYB

Configurer un clavier a 5 touches ou a 17 touches (Indicateurs avec clavier ou avec

télécommande a 18/19 touches).

norfl Clavier a 5 touches
EHE Clavier a 17 touches
narf]
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2.2.3 Sorties séries

PC .SEL - Sélection port série PC

-~ SEEuP > SEr AL-> PC.SEL

= Par I'intermédiaire de ce pas il est possible de sélectionner le port série I.0. et, puis
invertir le port série.

> coni COM1 = Pc COM2 = Imprimante
£one COM1 = Imprimante COM2 = Pc

CON1 CcOM1=Pc COM2=Imprimante

LCallPrn - Port série de I'imprimante

AN - Pour les spécificités des modes de transmission e des protocoles, voir les

paragraphe “ Mode de transmission port série ” e “ Protocole de
transmission ”.

- La transmission de la chaine de caracteres standard ou étendue lors de la
pression de la touche PRINT est confirmée par le message “£rAn5/7 sur le
display.

Si le mode “TOTALISATEUR” (horizontal ou vertical) est activé, la transmission
a travers la touche est effectuée en appuyant sur la touche MODE ou elle
advient automatiquement en cas de totalisation automatique.

- SEEuP = 5Er AL LollPrn—> Pr .NadE

= Protocole port imprimante (voir la section 3.2 pour le détail des protocoles).
> Pr-no Transmission non habilitée
rEPE .4 Transmission a |'afficheur commandé a distance a 4
chiffres
rEPE.bB Transmission a |'afficheur commandé a distance a 6
chiffres
PrPC .EH Transmission de la chaine étendue en appuyant sur la
touche ENTER/PRINT
PrPL .5k Transmission de la chaine standard en appuyant sur la
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touche ENTER/PRINT
RLL .EHE Transmission continue avec chaine de caracteres étendue
ALL .5kd Transmission continue avec chaine de caractéere de série
LP542P Habilite I'impression avec étiqueteuse LP542S
EPr Habilite I'impression avec imprimante ASCII (par exemple
DP190 ou bien TPR)

dEF .Pr - Paramétres prédéfinis pour l'impression

-~ SEEuP - 5Er AL LoflPrn > Pr .NlodE > LP5342P/ EPr—> dEF .Pr P

s En confirmant le protocole “LP54H2P” ou “EFPr” lorsqu'il vous est demandé de le
configurer (a travers le message “dEF . Pr 7”), pour les imprimantes sélectionnées,
les paramétres par défaut dans les étapes du port série de I'imprimante (“bAud . Pr”,
“b .k .Pr”, “PHr .Prn”, “Prn.ct5”) et dans les étapes de la configuration de
I'impression (voir la description de “dEFAwu - ” pour TPR ou “L but est de créer
I’étiquette directement sur l'indicateur, en configurant les parameétres décrits ci-
aprés. Une fois la programmation terminée, il faudra télécharger I'étiquette dans
I'imprimante (pas doWnLd) et enfin la sauvegarder dans la mémoire permanente de
celle-ci. Lire attentivement le paragraphe “Sauvegarde de |'étiquette dans la
mémoire permanente de I'étiqueteuse”.
dEFAL -” pour LP542).

y Appuyer sur ENTER/PRINT pour confirmer ou sur C pour annuler.

EESE - Test d’impression

- SEEWP > SEr AL LofllPrn>> Pr .NOJE > LPSY2 | EPr- EESE P

= Pour confirmer ou annuler la demande d'impression par défaut, il vous est demandé

(a travers le message “EESE ) d'effectuer un test d'impression.

y Appuyer sur ENTER/PRINT pour confirmer I'impression ou sur C pour annuler.

bAud . Pr - Configure la vitesse de transmission (baud rate)
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- SEEuP-> 5Er AL LofllPrn—> bAud . Pr

= Vitesset de trasmission des dennées en bit/s

}.r

i°00
2400
4800
3600

19200
368400

115200

3600

b &£ .Pr - Configure la parite, la parole, le bit de stop

] SEtuwP = 5Er- AL LallPrn > b ik .Pr

= Type de bit de parité, nombre de bits de données et le nombre de bits de stop

4 n-8- |
n-8-2
n-1-¢
E-1- 1
E-1-2

— GEtuP-> S5Er AL LolPrn = PHr .Prn

= Par l'intermédiaire de ce pas, on programme le fonctionnement de la sortie auxiliaire
et la gestion de I'imprimante éventuellement connectée

y PHr .EHE guand l'instrument est allumé, imprimante gérée et
sortie auxiliaire (selon le model) toujours actif

PHr . ink imprimante gérée, sortie auxiliaire (selon le model)
activée seulement quand l'instrument exécute une
impression
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EHE .aFF imprimante gérée et sortie auxiliaire (selon le model)
toujours activée. Les caracteres de démarrage sont
envoyés a I'imprimante car I'imprimante est alimentée

par la carte «Battery Switch»

PHr .EHE

On .Pr in- Activation istantanée de sortie auxiliaire

A Le parametre n’est pas affiché si « PWr.EXt » a été sélectionné dans le pas «
PWr.Prn » ou bien « Pr- no » dans le pas « Pr.ModE ».

- SEEuP > 5Er AL LofiPrn—> on .Prin

= Si la sortie auxiliaire a été configurée comme « PWr.int » dans le pas précédent, en
appuyant sur ENTER/PRINT on I'active instantanément (le message «onPri» clignote
sur l'afficheur). Il est ainsi possible, par exemple, d'alimenter une imprimante pour
exécuter des opérations de maintenance.

P Pour quitter le pas (et par conséquent pour désactiver la sortie auxiliaire), appuyer

sur n'importe quelle touche. L'activation peut étre exécutée rapidement, méme en
cours de pesage, en appuyant sur la touche ZERO pendant quelques secondes (sauf
dans le mode de fonctionnement REPETITEUR EN RADIOFREQUENCE).

Prn .CES - Configuration état RTS/CTS

M parametre ne se visualise pas s’il n’a pas été sélectionné « tPr » ou bien « LP542P »
dans le pas « Pr.ModE ».

- SEEUP - 5Er AL [oflPrn > CES

= Sur le port série de l'imprimante, I'indicateur a une entrée CTS (Clear To Send):
- en utilisant le signal CTS dédié (Cleat To Send), si vous utilisez le port COM2 ;
- en utilisant I'entrée RX, si vous utilisez le port COM1.
Un dispositif (tel qu’une imprimante), qui élabore lentement les données recues, a la
possibilité de suspendre provisoirement la transmission, en utilisant ce signal.

> nolES aucun signal
CESL signal CTS activé bas (pour imprimantes LP542, TPR,
DP24)
CESh signal CTS activé haut (pour imprimantes DP190)
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ENuCES émulation du signal CTS

nolkS

nchrS- Emulation du nombre de caractéres

A Affiché seulement lorsque vous configurez la Prn.CTS - est identique a celle émulée

- SEEuP - 5Er AL [oflPrn - [ES>ENuckS - nchrb

= Nombre de caractéres qui seront transmis a chaque transmission

> I ~9499

= 0

A Affiché seulement lorsque vous configurez la Prn.CTS - est identique a celle émulée

- SEEUP > SEr AL LallPrn—> [ES>Enuck5 > E JIE

= Temps d'attente en millisecondes d'une transmission a l'autre

> I~95999

LColPc - Port serie PC

. . 7 .

Pc .llodE - transmission sur le port série du PC

AN - Pour le protocole et les spécifications du mode de transmission, voir les
sections “Errore. L'origine riferimento non & stata
trovata.”.

- La transmission de la chaine de caractéres standard ou étendue lors de la
pression de la touche PRINT est confirmée par le message “ErAnSA” sur le
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=

display.

Sile mode “TOTALISATEUR” (horizontal ou vertical) est activé, la transmission
a travers la touche est effectuée en appuyant sur la touche MODE ou elle
advient automatiquement en cas de totalisation automatique.

SEtuP > 5Er- AL LaflPc > Pc .NodE

Protocole port PC (voir la section Exrrore. L'origine riferimento non é
stata trovata.pour le détail des protocoles).

ondE

transmission sur commande extérieure (fournie par
exemple par un |.O. ou bien un A.P.1.)

rEPE .4

transmission a |'afficheur a 4 digits, commandé a distance

rEPE .B

transmission a l'afficheur a 6 digits, commandé a distance

Pr in.EhR

transmission de la chaine standard en appuyant sur la
touche ENTER/PRINT

Pr in.5E

transmission de la chaine étendue en appuyant sur la
touche ENTER/PRINT

485

Transmission avec protocole 485 (protocole avec adresse)

r.AdC

Transmission aux capteurs digitaux, via radio ou cable a
travers le port série COMPC:

En confirmant avec ENTER / PRINT, linstrument
demande l'adresse 485 (le message «Ad485» apparait
pendant un instant), alors il faut entrer 'adresse de offset
(«Add.oFF» est affiché pour une instantanée). Dans ce
mode de transmission, il n'est pas possible de
communiquer avec le PC (pour cela on doit mettre
temporairement le mode 485 et l'instrument doit étre
dans lI'environnement de setup.)

Sélectionner le protocole r .AdL our configurer

automatiquement le filtre optimal r~.AdC |

ALL .EHE

Transmission continue de la chaine de caracteres
étendue

ALL .5kd

Transmission continue de la chaine de caractéeres de série

SEAL .EH

Transmission a chaque pesée de la chaine de caracteres
étendue

SEAbL .5k

Transmission a chaque pesée de la chalne de caracteres
de série

rEPE .dC

Protocole de transmission. (§) Le parametre est affiché
uniguement si le mode de fonctionnement «rEPE» a été
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saisi au pas F.ModE >> FunCt.

P- 15N réception du poids de la balance a distance avec le
protocole PR1577. A utiliser uniquement en cas de
display PR1577.

Le parametre ne s'affiche que si vous avez sélectionné le
mode de fonctionnement “rEPE” dans F .NOdE >> Funck

H.rEPE Réception de la chaine de caracteres de balance a
distance. En confirmant par la touche ENTER/PRINT, il
faut configurer les parameétres suivants pour la gestion de
la balance a commande a distance:

tErM = terminateur

WEI.PoS = position du poids

WEi.LEn = longuer de la chiane de caracteres du pois
Str.LEn = longueur chaine de caractéres complete

dECi = decimaux de la balance commandée a distance

uM = unité de mesure de la balance commandée a
distance

StAb = numéro de lectures pour la stabilité

StA.int = différence de poids pour la stabilité

Le parametre est affiché uniquement si le mode de
fonctionnement « rEPE » a été saisi au pas F.ModE >> FunCt.

rEPE.6 - Protocole rEPE_6

Simple répétition de I'écran du DFW de la part du DGT. Vous pouvez |'utiliser aussi bien dans 232 que
dans 485. Les touches du répétiteur sont désactivées.

Configuration :

DFW

DGT4 (ripetitore) DFW

F.NOdE Funltz rEPE CNOdE | rEPER
PCROdE rEPE .G
Rdd .En no

PC SEL 4852732

rEPE.dc - Protocole rEPE_dC
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Le “Protocole RepeaterDC” est un protocole de communication congu pour contréle un ou
plusieurs répétiteurs de poids a distance connectés via série et éventuellement avec des
cellules numériques, dans I'ordre pour faire le meilleur usage de chaque connexion. Les
paguets sont envoyés par l'instrument de pesage aux répétiteurs apres le cycle des cellules
numériques et lorsqu'un intervalle de 100 ms minimum s'est écoulé depuis le dernier paquet
transmis aux cellules. Cela signifie qu'un intervalle minimum d'au moins 100 ms est garanti
entre les paquets recus par le répétiteur.

Si aucune cellule numérique n'est connectée, les paquets “repeDC” sont envoyés avec un
intervalle fixe de 100 ms.

Aucun message de confirmation n'est attendu de la part du répétiteur.

Sélectionner le numéro de chaque balance dans les appareils de pesage. Ensuite, lorsque vous
réglez le protocole rEPE.dC, il vous est demandé, pour chaque balance présente et pour la
somme de toutes, si elle doit toujours étre affichée, jamais, ou seulement si elle est
sélectionnée. Dans le répétiteur en revanche, apres avoir sélectionné le protocole, il faut se
rendre dans Add.En et sélectionner le numéro de la balance qui vous souhaitez visualiser, ou le
numeéro qui suit celui de la derniére pour afficher la somme. Ce protocole peut étre utilisé aussi
bien dans 232 (cellules analogiques) que dans 485 (aussi bien avec des cellules analogiques que
numériques).

H-rEPE - Protocole W_rEPE

Il répete le poids de la balance a distance connectée.
Les parameétres a configurer dans le répétiteur sont décrits au-dessus (voir le paragraphe 4.2
- Com.PC) et varient en fonction de la balance a distance utilisée.

Exemple de chaine de caractéres standard envoyée par un DFW :

Sttinga.  |h |h |, |k |k |, |p |P |P |P |P [P |P |P |, |uU |[u |CR |LF

Posizione
carattere 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 {11 (12 |13 |14 | 15 | 16 | 17 18

Esempio configurazione dei parametri per la stringa standard del DFW:

tErM > 10 (LF)
WEi.PoS~> 06
WEi.LEn> 08
Str.LEn> 18
dECi~> 2
unit> KG

StAb—>10

StA.int> 06
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trShLd-> tr.Lo> -999.99
tr.hi=>9999.99

AdH48S - Adresse 485

- SEEuP > SEr AL LallPe > Pc .NadE-> 485> A44BS

[ Code qui identifie I'instrument des autres connectés en réseau (RS485 ou radio).

> 0~99 Le code 99 est utilisé comme adresse de broadcast.

bAud .Pc - Vitesse de transmission

- SEEuP > SEr AL LollPe—> bAud .Pc

EE Vitesse de transmission en bit/s

> i°00
c400
46800
9600
13200
368400
115200

3600

b & .Pc- Configure la parite, la parole, led bit de stop

- SEELP > S5Er AL> LolPc > b ik .Pc

= Type de bit de parité, nombre de bits de données et nombre de bits de stop

> n-8- |
n-B-2
n-1-2
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E-1-1

E-1-¢
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L .d 5P - Inibizione dello schermo

-~ SEEuP-> SE- AL LoflPc > L .d 5P

= Si activé, il inhibe I'écran en cas de réception d'une commande master/esclave ou
radio adc
> oFF Désactivé
on Habilité

DFW ( Répétiteur) DFW
Funlt rEFE (*)
CNodE rEPE.E rEPE.G
Add .En no -
E.ouk 05.0 -

Exemple : Configuration avec DFW(MASTER) et 3590 (E-AF03) via cdble série 232 protocole

REPE.DC
DFW ( Répétiteur) 3590
Funck rEPE -
PCNodE rEPE .dc -
Add .En no -
E.out 05.0 -
Coll.AuH - Protoc=r FEdc

Exemple : Configuration avec 2 DFW via céble série protocole W.REPE.

DFW ( Répétiteur) DFW
Funck rEPE (*)
PCNodE H.rEPE ALL .5kd
EEFT i -
HE +.Pn5 a6 -
HE «.LEn 08 -
Skr LER 8 -
dfc 0 -
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ur ik ARG -

d ! -

StAb 0 -

SER. inE a6 -

LrChid kr.L0--99999 i
kr.h=599599

Exemple : Configuration avec DFW(MASTER), DGT100R(MASTER MUTO) et DFW(ESCLAVE) tout

via radio
DFW (master) DGT100(master muto) DFW(slave)
Funlk MASEF MASEF -
oSt ! ! -
L SEER o HES -
Pr nk YES - -
Protol EHEERD - -
L .REYL Rb . dFH - B
HOR . LSE no - -
PCN0dE 485 - HE5
Hd-85 O - 0
PC.SEL Cani £3c cand
M Aprés avoir configuré les parametres, allez dans les différents menus des indicateurs et

sélectionnez le canal radio que vous souhaitez régler sur le méme port ol est connecté le
module radio (dans ce cas, sur le 232), aprés quoi seulement dans le DFW (MASTER) remettez
le parameétre radio a “Off”, de cette maniére, le DGT100 regoit régulierement les données.

Add .En - Validation et sélection adresse série 485

i Seulement avec un firmware répétiteur avec le REPE uniquement si vous avez

sélectionné le mode de fonctionnement “r£&PEF” dans F . /10dE >> Funck - .
- SEEuP > 5Er AL LoflPc > Add .En
= Il est possible d’activer le protocole 485 et d’associer a I'instrument son propre

adresse. L'indicateur répéte le poids si I'adresse sur la chaine de caractéres regue est
égal a I'adresse configuré.

> no Adresse désactivé
YES Adresse activé.
L'instrument demande d’entrer I’adresse 485, I’écran
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affiche « Ad485 » et puis « XX », ou XX est I'adresse 485,
de 00 a 98 (en appuyant sur les touches TARE ou bien
ZERO la chiffre augmente, on la sélectionne par la touche
MODE et on valide la valeur souhaitée en appuyant sur la
touche PRINT).

no

E .ouk - Configure time out dei réception

i Seulement pour firmware répétiteurs

- SEEuP > 5Er AL [oflPc 2> E.ouk

= il est possible de configurer le timeout de communication en secondes. Si le temps

d’attente est dépassé (pas de communication) au centre de I'écran une partie de

segment est affichée. Cela indique qu'aucune communication n’est possible.

> 0.0~20.0

Si la valeur configurée est zéro, il n’y a pas de timeout

05.0

2.2.4 Programmation de la balance a distance

A\ Tous les passages pour la balance a distance s'affichent une fois que le protocole Hr EPE est

sélectionné.

EErM- Terminateur de balance commandée a distance

- SEEuP - 5Er AL [ollPc - Pc .NOdE - HrEPE - EEFN

= ASCII décimal (au maximum de 2 chiffres) des caracteres terminateurs de la chicane

du poids

> g~39

par exe. 13 pour CR ou 10 pour LF ou pour NUL

0
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HE 1.Pa5 - Position poids balanca commandée a distance

- SEEuP - 5Er AL [oflPc - Pc .NModE - HrEPE > HE 1.Pa5

EE Position du premier caractéere de la valeur du poids, dans la chaine. Méme un
éventuel caractere en signe fait partie de la valeur du poids.

> g~33

= 05

HE :.LEn - Longueur de la chaine de caractéres du poids

- SEEuP - 5Er AL [ollPc—> Pc .NlodE> HrEPE > HE (.LEN

= le numéro de chiffres (de 1 a 39) qui constituent la valeur du poids, on considéere
aussi le signe et les chiffres non significatives

> g~33

A i

Skr .LEn - Longueur chaine de caractéres complete

- SEEuP > SEr AL LollPec & Pc .NlodE > HrEPE> 5r .LEn

= numéro de chiffres (de 1 a 39) qui constituent toute la chaine de caractéres
transmise par la balance commandée a distance, moins le caractére terminateur

p 0~99 Configurer 0 si la longueur de la chaine de caracteres
varie.

8

dEc - Décimaux de la balance commandée a distance

- SEEuP - SEr AL LollPc - Pc .MlodE > HrEPE- dEc «

= Position du point décimal

p 0 pas de virgule
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0.0 un décimal

0.00 deux décimaux

0.000 trois décimaux
0.000

un k£ - Unité de mesure de la balance commandée a distance

- SEEuP > SEr AL [eflPec - Pe .NadE > HrFEPE > un &

| < Unité de mesure

p g grammes
R9 chili
E tonnes
Lb kg

d (! - Division de la balance commandée a distance

- SEEuP - 5Er AL [oflPc - Pc .NlodE > HFEPE > d W

EE division minimum de la balance commandée a distance. Si la balance a distance est
en double ou triple échelle de valeurs, saisir la division de I'échelle la plus basse.

> 0.001
0.00¢e
0.005
0.010
0.020
0.050
0.100
0.200
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ErShid - Seuil de poids

] SEEuP > 5Er AL LallPc - Pc .NMadE > HrEPE-> Er5hid
= Capacité maximale et poids minimum pour les conditions de décharge

> En appuyant sur la touche PRINT, le display affiche le message “tr.Lo”, cela indique
gu'il vous est demandé de saisir le poids minimum pour les conditions d'underload,
apres quoi, le message “tr.hi” qui s'affiche indique qu'il vous est demandé de saisir la
capacité maximale.
Lorsque le poids regu par la balance a distance est inférieur a la valeur minimale, le
segment s'affiche dans la partie basse du display, lorsque le poids recu par la balance
a distance est supérieur a la valeur maximale, le segment s'affiche dans la partie
haute du display

kr.Lo =-995939; k- .k =395359

Les deux segments parameétres permettent de configurer la stabilité du poids communiqué par la
balance a distance et permet de gérer la LED de stabilité sur la balance

SERL - Numéro de lectures pour la stabilité

- SEEuP-> S5Er AL LoflPc - Pe .MladE > HFEPE - 5EAB

= Entrer le numéro de lectures consécutives que l'indicateur doit considérer pour
obtenir la stabilité

y g~co

SER. nt - Différence de poids pour la stabilité

- SEEuP - SEr AL [aflPec = Pc .NadE > H-EPE-> SEA. it

[ Valeur maximale (2 chiffres, de 0 a 20) de la différence entre les poids des lectures
consécutives qui sont configurées dans le parameétre de stabilité des lectures.
Si la différence de poids entre les lectures est égale ou inférieure a la valeur
configurée, le poids est considéré comme stable (LED de stabilité éteint), au cas
contraire le poids est considéré comme instable (LED de stabilité allumé).
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Exemple : Configuration d'un DFW06 comme balance a distance configurée avec une chaine de

caracteres standard

Chaine de caracteres standard transmise par un DFW06 (Max=30,0 kg, e=0,2 kg) :

Format [CC]SS,KK,PPPPPPPP,UU<CR><LF>
Caractere Description
[CC] Code de l'instrument, seulement si le protocole 485 est habilité
Etat de la balance
US | Poids de la balance
Ss ST | Poids stable
OL | Poids overload (en dehors de I'échelle de valeurs)
UL | Poids underload (en dehors de I'échelle de valeurs)
Oou TL | Balance non a niveau
Type de poids
KK NT | Poids net
GS | Poids brut
PPPPPPPP Poids a 8 digits
uu Unité de mesure : Kg, g, t, ou lb
Exemple ST,GS, 10.6kg<CR><LF>

Procedure da seguire:
1. SEEwP > SEr AL LoflPc > Pc .NlodE > H-EPE >EErNTerminatore di stringa: 10

P w N

SEEuP > 5Er AL LoflPe - Pc .NodE—> HrEPE >HE .PoS Posizione peso iniziale: 1
SEEuP > 5Er AL > LoflPc > Pc .NodE > HrEPE>HE (.LEn Lunghezza peso: B
SEEuP > 5Er AL LoflPe 2 Pc .NodE> HrEPE->5Er .LEn Lunghezza totale della

stringa: 1B

o N oW

SEEuP - 5Er AL LoflPe - Pc .NodE > HrEPE >dEc « Numero di decimali: |
SEEuP - SEr AL LoflPc - Pc .NodE - HrEPE un & Unita di misura: A9
SEEuP - 5Er AL LoflPec > Pe .NodE > HFEPE >d {J Divisione minima: 0.¢2
SEEuP - SEr AL LoflPc - Pc .NodE > HrEPE >5EAL Letture di stabilita: 3
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9. SEEuP > 5Er AL LoflPc > Pc .NlodE > HrEPE >5ER. ink  Differenza di peso di
stabilita: @

10.5EEuP > SEr AL LoflPc > Pc .NlodE - HrEPE>ErShLd2>krlo peso minimo: - 10.0

11.5EtuP > 5Er AL > LoflPe > Pc .NModE > BrEPE >ErShLd—>kErh « massima capacita:
30.0
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2.2.5 Programmation des impressions

Si dans l'environnement de setup la présence de l'imprimante a été configurée correctement,
I'indicateur exécute des fonctions d'impression. Chaque mode de fonctionnement prévoit des
impressions particulieres, avec la possibilité de définir certains champs a imprimer, les dimensions
des caractéres, un en-téte et autre option dépendant de l'imprimante et du mode de
fonctionnement prédéfinis.

Par l'intermédiaire du pas Pr .MlladE - il est possible de choisir d'imprimer sur l'imprimante TPR ou

bien sur I'étiqueteuse LP5425. Voir les pas suivants pour toutes les options d'impression.

PrconF - Configuration des impressions

Par l'intermédiaire de ce pas, on entre dans le sous-menu de programmation de l'impression
prévue par le mode de fonctionnement sélectionné.

Le paramétre et tous ses sous-menu sont affichés seulement “EPr” o “LPSH2P” a été sélectionné
dans le pas Pr .fladE -.

LARG - Langue de I'impression

- SEEUP > SEr AL-> LolPrn = PreconF-> LARG

= Il est possible de choisir la langue dans laquelle les impressions seront effectuées
> AL italien

EnGL anglais

dEut allemand

FrAn francais

ESPR espagnol

EnGL

b.L nE - Ligne vide au début de I'impression

M Le parametre est affiché seulement si on a sélectionné “EPr” dans le pas Pr .ModE -.

- SEEUP > SEr AL [ollPrn > PrconF> b.L inE
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= En utilisant I'impression TPR, est imprimé une ligne blanche au début de chaque
impression, pour préchauffer la téte thermique.

p YES au début de chaque impression on entre une ligne vide

no aucune ligne vide aucune ligne vide

4ES

inEES - Impression de I'en-téte

— SEEUP - SErF AL-> LollPra = PrconF~> nkEES

= Sélection du mode d'impression de I'en-téte.
> Parametres affichés si le firmware est STANDARD
nE no aucun en-téte
nt 5. imprime |’en-téte. Dans le mode totalisateur, il est n'est imprimé qu'a
la premiére totalisation (c'est-a-dire si le total partiel est zéro).
nk F o imprime I'en-téte. Dans le mode totalisateur, il est imprimé dans
toutes les totalisations.
ik L Sull imprime I'en-téte. Dans le mode totalisateur, il est imprimé dans
toutes les totalisations et dans le total partiel.

Si le logiciel est REPETITEUR

h.no aucun en-téte

h.1.5L imprime I'en-téte si I'impression du premier esclave est exécutée
h.SLUS imprime I'en-téte si les impressions des esclaves sont exécutées
h.5ul imprime |’en-téte si la somme est imprimée

ALHAYS imprime toujours I'en-téte

nt no/h.no

nr H- Nombre des lignes d’en-téte

Py Affichée une fois que l'impression de I'en-téte a été configurée au passage précédent.
-~ SEEuP > 5E- AL LoflPra 2 PrconF> inkES> .2 nr H

[ = Sélection du nombre de lignes d'en-téte.
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o | nrJ~nr4 ‘ ‘

= 0

iy - Les lignes d'en-téte peuvent étre configurées plus rapidement gréce au logiciel
dinitools

- Sereporter a LES deux paramétres suivants permettent de configurer deux
hauteurs différentes de caracteres. Vous pouvez utiliser la premiere pour l'en-
téte et la seconde pour les autres données. Vous pouvez par exemple
configurer l'impression de I'en-téte avec un caractére plus grand que celui des
autres données.

- LhAr t- pourla programmation de la fonte de caractéres dans le cas des
imprimantes TPR et ChArE - pour la programmation du type de fonte dans le
cas des imprimantes LP542.

SEtuP - 5E- RL> LallPrA 2 PrconF> intE5> ...2nr H2>L in |

[ €= Configuration de la premiere ligne d'en-téte.
Le message L in | s'affiche sur le display pendant quelques secondes en indiquant
quelle ligne vous étes en train de programmer (dans ce cas, c'est la ligne 1).
L'instrument demande ensuite de sélectionner la hauteur du caractere d'impression

> chAr | Imprime les lignes a une hauteur normale (pour tpr) ou caractere 1
(pour LP542S).
chAr 2 Imprime les lignes a une hauteur double (pour tpr) ou caractéere 2
(pour LP542S).

chAr |

Programmation des lignes d'en-téte

Apreés avoir sélectionné le type de fonte, l'instrument est prét pour programmer la premiére ligne
d'en-téte qui consiste a saisir une séquence de deux codes de chiffres numériques qui
correspondent au caractere (voir le Tableau).
Une ligne peut contenir jusqu'a 24 caractéres (y compris les espaces vides).

LISTE DES CODES ET CARACTERES IMPRIMES RESPECTIFS

CODE CARACTERE |CODE CARACTERE |CODE CARACTERE
32 66 B 100 d
33 ! 67 C 101 e
34 “ 68 D 102 f
35 # 69 E 103 g
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36 S 70 F 104 h
37 % 71 G 105 i
38 & 72 H 106 j
39 ‘ 73 | 107 k
40 ( 74 J 108 I
41 ) 75 K 109 m
42 * 76 L 110 n
43 + 77 M 111 o]
44 , 78 N 112 p
45 - 79 0 113 q
46 . 80 P 114 r
47 / 81 Q 115 S
48 0 82 R 116 t
49 1 83 S 117 u
50 2 84 T 118 Y
51 3 85 U 119 w
52 4 86 \Y 120 X
53 5 87 W 121 y
54 6 88 X 122 z
55 7 89 Y 123 {
56 8 90 Z 124 |
57 9 91 [ 125 }
58 : 92 \ 126 ~
59 ; 93 ] 127 A
60 < 94 A

61 = 95 _

62 > 96

63 ? 97 a

64 @ 98

65 A 99 c

Table 3

REMARQUE : les caractéres de 128 a 255 dépendent de I'imprimante.
Dans le mode de saisie, le display est géré de la fagon suivante:

sur la droite, on entre dans le caractére (032 est le caractere par défaut) tandis que le numéro a
gauche indique la position de ce caractére sur la ligne.
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Pour modifier le caractére, appuyer sur ENTER puis utiliser les touches ZERO et TARE ou le clavier

numérique (le cas échéant) pour saisir les valeurs des chiffres. Appuyer sur la touche MODE pour

sélectionner le chiffre suivant.

Par exemple:

Pour écrire “ROSSI GIUSEPPE S.R.L.”, il faudrait suivre les paramétres suivants :

82/79/83/83/73/32/71/73/85/83/69/80/80/69/32/83/46/82/46/76/46/
32/32/32

Lorsque vous avez fini la programmation de la ligne d'en-téte, l'instrument passe

automatiquement a la programmation de la ligne suivante.

Refaire les opérations pour toutes les lignes configurées.

Une fois que la programmation du répertoire a été effectuée, I'instrument passe

automatiquement au passage suivant.

Mentre si visualizza il codice e la posizione, esistono altre funzionalita disponibili se I'utente preme

i tasti corrispondenti:

TARE Cursore in avanti: mentre si sta programmando una linea di stampa, permette di
scorrere i caratteri impostati e modificarli.

ZERO Cursore indietro: mentre si sta programmando una linea di stampa, permette di
scorrere i caratteri impostati e modificarli.

C Una volta effettuata la programmazione o la modifica di una riga di stampa, svolgendo
guesta funzione la nuova programmazione viene memorizzata.

MODE Premendo questo tasto compare un menu, in cui & possibile selezionare una delle

seguenti funzioni:

“HELP”: riassume i codici alfanumerici e I'elenco delle altre funzioni

“DEL.LIN”: mentre si sta programmando una linea di stampa, svolge questo comando;
tutti i codici di questa linea sono annullate.

“PRINT.L”: mentre si sta programmando una linea di stampa, eseguendo questo
comando, viene effettuata la prova di stampa della linea
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nullHE « - Imression du number de pesées

M Le paramétre est affiché seulement si le mode de fonctionnement «totalisateur» a été
sélectionné

- SEEUP - SEr AL LallPrn = PrcanF > nulHE

= Sélection du mode d'impression des pesées
> no n'imprime pas le nombre de pesées.
kot imprime le nombre de pesées seulement dans la totalisation simple.
Su imprime le nombre de pesées seulement dans le total partiel.
both imprime le nombre de pesées aussi bien dans les totalisations que
dans le total partiel.

bakh

dofl - Impression de I’horodatage

/M - L'horodatage est imprimé, s'il est programmé, avant I'éventuel code-barres, qui est
toujours a la fin de la file d'impression.
- Dans un systeme MASTER / ESCLAVE, si l'on veut imprimer a la fois la date et I'heure
dans l'impression de la somme et dans l'impression du poids d'un seul esclave, il est
nécessaire de configurer «dt.EX.2» sur le MASTER et «dt. no » sur les ESCALVES.

— SEEUP > S5Er AL LolPrn = PrconF - doll

= Sélection du mode d'impression de la date et de I'heure
> dk.no I'horodatage n'est pas imprimé.
dk. in. | | I'norodatage est imprimé, en utilisant I'horloge interne de

I'imprimante. Dans le mode de fonctionnement totalisateur, il n'est
imprimé que dans le total et non pas dans les totalisations simples.

dk. in.2 | comme ci-dessus, mais dans le mode de fonctionnement totalisateur, il
est imprimé aussi dans les totalisations simples.

dk .ER. | | comme « dt.in.1 » mais c'est la carte d'horodatage de l'indicateur (en
option ou en série selon le model) qui est utilisée.

dk .ER.2 | comme « dt.in.2 » mais c'est la carte d'horodatage de I'indicateur (en

option ou en série selon le model) qui est utilisée.
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nkt ih - Impression du numéro de ticket

A

Le numéro ticket, si programmé, est imprimé apreés les données du poids.

SEEUP - 5ErF AL> LoflPrn = PrconF> At R

Sélection du mode d'impression du numéro du ticket.

Le numéro de ticket est un numéro progressif qui augmente a chaque impression
effectuée. Ce numéro, compris entre 1 et 99.999, est stocké dans la mémoire méme
apres l'extinction de l'instrument et se met a zéro automatiqguement a la valeur
99.999.

Parametres affichés si le firmware est STANDARD

no n'imprime pas le numéro du ticket.

YES .kok imprime le numéro du ticket. Dans le mode de fonctionnement
totalisateur, il est imprimé seulement dans les totalisations simples.

Sufl imprime le numéro de ticket. Dans le mode de fonctionnement
totalisateur, il n'est imprimé que dans le total partiel.

bokh imprime le numéro de ticket. Dans le mode de fonctionnement

totalisateur, il est imprimé aussi bien dans les totalisations que dans
le total partiel.

rESEE en appuyant sur ENTER/PRINT le numéro progressif sur le ticket est
mis a zéro.

Parameétres affichés si le firmware est REPETITEUR

no n'imprime pas le numéro du ticket.

SLAUES numeéro ticket imprimé au cas d’'impression d’un seul esclave.

cun numeéro ticket imprimé au cas d’'impression d’un seul esclave.

RLHRAYS numéro ticket toujours imprimé.

rESEE met a zéro le numéro du ticket, il le configure a 1 en ne changeant pas
la configuration du pas “nt R”

no

EndPRY - Selection de I'impression de fin de page

A

-
=
y?

Le parametre est affiché seulement si EPr a été sélectionné dans le pas Pr .flodE -.

SEEuP - S5Er AL-> LollPra - PrconF-> EndPARY

Pas permet d'imprimer 2 lignes vides a la fin de chaque impression

Si le firmware est STANDARD
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n'imprime pas la fin de la page.

no

YES .kok imprime la fin de la page. Dans le mode de fonctionnement
totalisateur, elle n'est imprimée que dans les totalisations simples.

Sull imprime la fin de la page. Dans le mode de fonctionnement
totalisateur, elle n'est imprimée que dans le total partiel.

bokh imprime la fin de la page. Dans le mode de fonctionnement

totalisateur, elle est imprimée aussi bien dans les totalisations que
dans le total partiel.

Si le firmware est REPETITEUR

no n'imprime pas le numéro du ticket.

SLAUES numeéro ticket imprimé au cas d’impression d’un seul esclave.
Sufl numeéro ticket imprimé au cas d’impression d’un seul esclave.
RLHRYS numeéro ticket toujours imprimé.

S'il s'agit d'un firmware STANDARD : bokh
S'il s'agit d'un firmware REPETITEUR : 5ufl

EEr 1 - Configuration du finisseur

=

SEEUP - SEr AL LolPrn = PrconF—> EEFN

Sélection du caractere de terminaison: il est souvent nécessaire d'envoyer un des
caracteres suivants pour définir la fin de la ligne d'impression.

cr ASCII caractére décimal 13 (pour DP190, TPR)
crLF ASCIl caractére décimal 13 + 10 (pour EPSON LX300, TMU295,
LP542PLUS, LP542S).
Cr

nr .coP - Numéro copies ticket

=

SEEWP = SEF- AL LalPra = PrconF > Ar .coP

Par cette touche on affiche le numéro de copies du ticket a imprimer, valable pour

n’importe quel type d’'impression et mode de fonctionnement.

| 1~3
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PForfl - Formatation des impressions

Par l'intermédiaire de ce pas, on entre dans un sous-menu de sélection des données de poids
gu'on veut imprimer et du schéma d'exécution de l'impression, en fonction du type d'imprimante

sélectionnée dans Pr .flodE -. (LP542P o EPr), les paramétres, qui sont suggérés, changeront.

2.2.6 Configurazione parametri TPR

dEFAu - Default des impressions

- SEEWP - SEr AL LallPrn = PrconF > PFar-> dEFAL

= Par I'intermédiaire de ce pas, I'impression de défaut relative au mode de
fonctionnement sélectionné est activée. Le défaut instaure, dans chacun des pas

. T &=
suivants, la valeur indiquée par le symbole &&=

> Le display affiche le message “dEF .Pr”, appuyer sur ENTER/PRINT pour confirmer
ou sur C pour effacer.

F {Ld5 - Champs d’impression

- SEEUP > 5Er- AL-> LofllPrn = PrconF> PForN=> F (Ld5

[ = Par l'intermédiaire de ce pas, il est possible de choisir les champs a imprimer parmi les
champs disponibles, et dans quel ordre il faut imprimer:

GROSS 36.128 kg
TRRE 108.040 kg
NET 208.080 kg

Seulement le poids brut
Seulement le poids net
Seulement le poids tare
Le poids brut et net

Le poids brut et la tare
Le poids net et brut

Le poids net et la tare

Le poids tare et brut

Le poids tare et net

E Le poids brut, net et le poids tare
n Le poids brut, tare et net
E Le poids net, brut et tare

J2 e (2 e | &Y

[y I i e T e I i T e I i e
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Le poids tare, brut et net
Le poids tare, net et brut

m (T
J |
g

hE Lh - Selection de la hauteur des caracteres

- SEEUP = 8Er AL LoNPrn—> PrconF-> PFor=> RE (Lh

= Sélection de la hauteur des caractéres pour l'impression des données de poids, de
I'horodatage, des numéros progressifs et de I'id

>~ h.LoH hauteur normale

5TH AVENUE
h.R SRk hauteur double

JOHN SHITH LTD

bArc - Impression du code barre

i - Les valeurs de poids sont exprimées sur 6 chiffres sans point décimal et
éventuellement avec des zéros non significatifs.
- Un espace est introduit entre une valeur de poids et la valeur suivante.
- Le code-barres est imprimé comme derniére donnée, apres les valeurs de poids,
d'éventuels codes numériques et un numéro de ticket, mais avant I'horodatage (avec
imprimante DP190 ou bien TPR).

™  SEEUP > SEF AL LafllPrn > PrconF-> PForN- bArc

= Par l'intermédiaire de ce pas, on programme |'impression du CODE 39 qui sera
imprimé avant I'horodatage

> no n'imprime pas les codes barres.

YES .kok | imprime les codes barres. Dans le mode de fonctionnement
totalisateur il n'est imprimé que dans les totalisations simples.
50N imprime le code-barres. Dans le mode de fonctionnement totalisateur

il n'est imprimé que dans le total partiel.

both imprime le code barre. Dans le mode de fonctionnement totalisateur il
est imprimé aussi bien dans les totalisations simples que dans le total

partiel.

no
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Tramite il passaggio successivo & possibile configurare la posizione e le dimensioni del codice a
barre.

GROSS  1.000kg
TARE 0.000kg
NET 1.000kg
UdbAr
hbA
001000 N

UdbAr - Distance verticale du code barre

i Affiché seulement si I'impression du code-barre est configurée.
] SEEuP = 5Er AL LollPrn=> PrconF - PForf=> UdbAr

= Sélection de la distance verticale du code barre des inscriptions précédentes, en lignes
dans la police de hauteur normale.

LNbAr - Marge gauche

“*
=)
l
o

i Affiché seulement si I'impression du code-barre est configurée.
] SEEuP > 5Er AL LallPrn—> PForN—> LNbAr

[ = Selection de la marge gauche, exprimée en 1/8 de mm.

/  |0-93 | |

HbAr - Largeur de la police du code barre

i Affiché seulement si I'impression des codes-barres est configurée.
- SEEuP-> SEF AL > LoflIPrn=> PrconF > PFor-> HbAr

[ = Selection de la largeur de la police du code barre
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> H I Petit
He Moyen
H3 Grand

hbAr -Hauteur de la police du code barre

i Affiché seulement si I'impression des codes-barres est configurée.
— SEEuP = SEr AL LolPrn = PrconF-> PForf=> hbAr

[ = Sélection hauteur de la police du code barre, exprimée en 1/8 di mm

/  |0-255 |

0

bArFS - Champs d’impression dans le code barre

i Si I’on a sélectionné le mode de fonctionnement ENTREE / SORTIE, G est le poids plus
grand, t est le poids plus petit, n est la différence entre BRUT et TARE.

SEEUP > SErF AL-> LollPrn = PrconF-> PForN=> bAFFS

[ € Sélection du champ a imprimer dans le code-barre

> G Seulement poids brut
Seulement poids net
E Seulement poids tare

PntUb - Impression du champ numérique du code barre

i Affiché seulement si lI'impression des codes-barres est configurée.
— SEEWP = SEF- AL LallPrn = PrcanF > PFarN=> PrklUb

[ = Ce pas permet de sélectionner lI'impression du champ numérique des codes barres
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> no le champ numérique n'est pas imprimé
undEr sous le code-barres
AbolE sur le code-barres
RAbrun aussi bien sur le code-barres que dessous

PEESE - Test d'impression

@ SFEEWP > SEr AL CofllPrn > PrcanF - PFarN-> PEESE

EE  Enappuyant sur ENTER/PRINT, une étiquette d'essai des champs sélectionnés
précédemment est imprimée, mais avec des valeurs de poids fixes.

/& Letestde l'impression dépend du mode de fonctionnement sélectionné :

Skd la premiére fois, les champs sont imprimés avec une unité de mesure
en kg, la deuxiéme fois, ce sont les champs avec unité de mesure en b
qui sont imprimés, et ainsi de suite

nkGS,SEP [, | impression simple
StP n, U 55,
AL b «, CRELA,
PE-C, inout,

NRASEr

hid la premiére fois, les champs sont imprimés sans l'indication «HOLD »,
la deuxieme fois, les champs sont  imprimés avec I'indication
«HOLD»et ainsi de suite

PERR la premiére fois, les champs sont imprimés sans l'indication « PEAK »,
la deuxiéme fois, les champs sont  imprimés avec I'indication
« PEAK » et ainsi de suite

kot o, en appuyant sur ENTER/PRINT, un menu de sélection s'affiche avec les

Eok § éléments suivants:
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kot . 1.0 I'impression de la premiere totalisation
relative au registre zéro.

kot.2.0 simule I'impression d'une totalisation
supplémentaire relative au registre zéro.

S5u1 O simule I'impression du total partiel relative au
registre zéro.

kok. I. | simule I'impression de la premiére totalisation
relative au registre un.

kot .2. ! simule I'impression d'une totalisation
supplémentaire relative au registre un.

Sul | simule lI'impression du total partiel relative au
registre un.

9 .kokAL simule I'impression du total général.

Loun la premiere fois, les champs sont imprimés avec numéro de piéces et
pmu, la deuxiéme fois, ce sont les champs sans numéro de pieces et
pmu qui sont imprimés

2.2.7 Configuration des parameétres LP542

L but est de créer I'étiquette directement sur I'indicateur, en configurant les parametres décrits ci-
apres. Une fois la programmation terminée, il faudra télécharger I'étiquette dans l'imprimante
(pas doWnLd) et enfin la sauvegarder dans la mémoire permanente de celle-ci. Lire attentivement
le paragraphe “Sauvegarde de I'étiquette dans la mémoire permanente de |'étiqueteuse”.

dEFAy -Defaut des impressions

- SEEuP > SEr AL LollPrn > PrconF > PForl-> dEFAU

= Par l'intermédiaire de ce pas, I'impression de défaut relative au mode de
fonctionnement sélectionné est activée. Le défaut instaure, dans chacun des pas

suivants, la valeur indiquée par le symbole &&

> Le display affiche le message “dEF .PrP”, appuyer sur ENTER/PRINT pour confirmer
et sur C pour effacer.

F {Ld5- Champs d’impression

W  SEEuP- SEr AL [ofPrn > PrconF> PForN> F iLdS
[ = Par l'intermédiaire de ce pas, il est possible de choisir les champs a imprimer parmi les
champs disponibles :
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GROSS 30.000 kg
TARE 10.000 kg
NET 20,000 ko

Seulement le poids brut
Seulement le poids net
Seulement le poids tare
Le poids brut et net

Le poids brut et la tare
Le poids net et brut

Le poids net et la tare

Le poids tare et brut

Le poids tare et net

Le poids brut, net et tare
Le poids brut, tare et net
Le poids net, brut et tare
Le poids tare, brut et net
Le poids tare, net et brut

[ o e O e I e T o e T e N o I e I e R |
b T I I e T e e Y e I e I i

o |mrm|2d (T

CRAr .E - Sélectionner la hauteur de caractére

- SEEUP = SEr AL LolPrn = PreconF-> PForN-> chAr .k

= Sélectionner la hauteur de caractere avec lequel seront imprimes les données de
poids, I'horodatage, les numéros progressif et I'ld.

> ChAF. | les données sont imprimées en utilisant le caractére qui sera

programmé dans le pas ChAr . |

ChAF.2 les données sont imprimées en utilisant le caractére qui sera

programmé dans le pas ChAr .2

Les deux passages suivants permettent de configurer la taille de I'étiquette.
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LALELH

LALELR

\4
LABLELHY - Largeur de I'étiquette

- SEEUP > SEr AL-> LolPrn = PrconF-> PForN-> LABELH

E Sélection des dimensions de la largeur de I'étiquette exprimée en mm.

& |0-255

LALELh - Hauteur de I'etiquette

— SEEUP > SEr AL LollPrn > PrconF-> PFarN-> LALELR

= Sélection des dimensions de la largeur de |'étiquette exprimée en mm.

&  |0-255 |

80

Les deux parametres suivants permettent de configurer deux hauteurs différentes de caractéres.
Vous pouvez utiliser la premiére pour l'en-téte et la seconde pour les autres données. Vous
pouvez par exemple configurer l'impression de |'en-téte avec un caractere plus grand que celui des

autres données.

ChAr |- Sélection du premier type de caractére

- SEEuP > SE- AL LallPrn = PrcanF-> PFarN-> chAr |
= sélection de la police avec laquelle les données asspciées a ce caractere seront
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imprimées.
> PARAMETRE | TYPE DE CARACTERE
(LARGEUR X HAUTEUR)

Fonk . | 1x1,5mm

Font . Id 1x3mm

Font .2 1,5x2,5mm

Font .2d 1,5x5mm

Font .3 2x3mm

Font .3d 2x6mm

Fonk .4 3x4 mm

Font .Hd 3x8mm

Fnkt.5 4 x6 mm

Font .5d 4x12mm

Font .3d

ChArF2 - Sélection du second type de caractére

] SEEUP > S5Er AL-> LoPrn=> PrconF> PForl=> chAr 2

= Selection de la police ave laquelle les données associées a ce caracte seront
imprimées.
y Voir le pas précédente.

FORE .3d

Exemple de la configuration des caractéres

Il est décidé d'imprimer 4 lignes d'en-téte, dont les deux premiéres ont une hauteur double par
rapport aux deux suivantes, BRUT, TARE, NET, Horodatage.

Il faudrait programmer la paramétre suivant dans le pas intES

Lin lelin 2 ChAFr ¢
Lin Jelmn H ChAFr |
Et le paramétre suivant dans le pas PFOr/1
ChAF .k ChAF |
ChAr | Font . 3
ChAFg Font . id
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Il en résulte

INTESTAZIONE 1
INTESTAZIONE 2

INTESTAZIONE 3

INTESTAZIONE 4
LORDO 1.000kg
TARA 0.000kg
NETTO 1.000kg

10:20 25/11/2004

Les deux passages suivants permettent de configurer la distance des données par rapport a la
marge de |'étiquette.

ENAFG

LNArL |« \NTESTAZIONE 1

INTESTAZIONE 2
INTESTAZIONE 3

ENRFL - Distance des données imprimées de la marge supérieure de I'etiquette

] SEEWP > 5EF- AL LofPrn—=> PrconF-> PForN-> UdbAr

[ = Sélection de la distance verticale du texte par rapport au bord de I'étiquette, exprimée
en mm.
/  |0-939 | |

010

LNALr - Distance des données imprimées de |

] CEEUP > SEr AL LalPrn = PrconF > PFarN=> LINBAF

= Sélection de la marge gauche, exprimée en mm.
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bArc - Impression du code barre

i - les valeurs de poids sont exprimées sur 6 chiffres sans point décimal et

éventuellement avec des zéros non significatifs.

- un espace est introduit entre une valeur de poids et la valeur suivante.

- le code-barres est imprimé comme derniére donnée, apres les valeurs de poids,

d'éventuels codes numériques et un numéro de ticket, mais avant I'horodatage.

SEEUP - SErF AL-> LollPra = PrconF-> PFarll=> bArFe

= Ce passage permet de configurer I'impression du code 39 qui sera imprimé avant

I'impression de la date et de I'heure.

n'imprime pas le code barre.

HES .ok

imprime le code barre dans le mode de fonctionnement totalisateur il
n'est imprimé que dans les totalisations simples.

Sull

imprime le code barre dans le mode de fonctionnement totalisateur il
n'est imprimé que dans le total partiel.

bakh

imprime le code barre dans le mode de fonctionnement totalisateur il
est imprimé aussi bien dans les totalisations simples que dans le total
partiel.

no

Le passage suivant permet de configurer la position et la taille du code-barre.

GROSS 1.000kg
TARE 0.000kg
NET 1.000kg
UdbAr
LMeAF [ ‘ “H““HHH“HH“HW I eAr
001000 ]
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UdbAr - Selection de la distance verticale du code barre

i Affiché seulement si I'impression du code-barre est configurée.

- CEEUP - SEr AL> LalPran—> PrconF-> PFarf-> UdbAr-

= Selection de la distance verticale du code barre des écritures précédentes,exprimée en
mm.
> 000 ~
9339

00s
LMNbAr - Marge gauche du code barre

i Affiché seulement si I'impression du code-barre est configurée.

SEEWP > 5Er- AL LofPrn = PrLanF > PForN—> LOBAF

-
=y Selection de la marge gauche, exprimée en mm.

hbAr - Hauteur du code barre

i Affiché seulement si lI'impression du code-barre est configurée.
- SEEuP > 5Er AL > LolPrn > PrLonF = PForl = hbAr

= Selection de la hauteur du code barre, exprimée en mm.

& | 1-93 |

0
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bArFS - Champs d’impression dans le code barre

M Si I’on a sélectionné le mode de fonctionnement ENTREE / SORTIE, G est le poids plus
grand, t est le poids plus petit, n est la différence entre BRUT et TARE.

— SEEUP = 5Er- AL = LofllPrn = PreconF - PForN > bAFFS

= Sélection du champ du code-barre

P G Seulement le poids brut
n Seulement le poids net
E Seulement le poids tare
O on Le poids brut et net
Ok Le poids brut et la tare
n G Le poids net et brut
n k Le poids net et la tare
E L Le poids tare et brut
£ n Le poids tare et net
i n E Le poids brut, net et la tare
Ok on Le poids brut, tare et net
n O E Le poids net, brut et tare
£E L n Le poids tare, brut et net
£t n 0 Le poids tare, net et brut

i Affiché seulement si I'impression du code-barre est configurée.

SEEUP - SEr- AL = LollPra = PrconF = PFarl = Prklb

-
E Ce passage permet de sélectionner I'impression du champ numérique du code-barre
y 2

no le champ numérique n'est pas imprimé
YES le champ numérique est imprimé sous le code-barres

4ES

PEEL - Arrachage de la pellicule de I’etiquette

— SEEUWP = SEF- AL > LoflPra = PrconF = PFarl > PEEL

[ = Configuration du capteur pour I'arrachage de la pellicule de I'etiquette
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> on capteur activé.
ofFF capteur non activé.
oFF
A Si on utilise un module continu, instaurer la valeur 00.

— CEEUP - SEr AL > LoPra - PrconF = PFarl > GAP

= Configurer la distance verticale entre une étiquette et la suivante, exprimée en mm.
/|0~

d rEckn - Direction d’impression

-~ SEEUP > SEr AL = LolPrn = PrconF > PForN > d wEckn

= Configuration de la direction d’impression
> d irEck
GROSS 1.000kg
TARE 0.000kg
NET
rEUEFS
Byoon | I
Byo00 0 Tl
B0 | 5E0M5
drEck
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dHn . EHE - Configuration du type de format

- SEELP > SEr AL > LolPrn > PreonF = PFarll = dbn .EHE

= Configuration de la méthode avec laquelle I'étiquette a été congue

o F.dFH format créé par l'intermédiaire de I'indicateur

F .EHEN format créé avec programme ou outil (tool) sur I.O.

F.dFH

doHnld - Transmission de I’etiquette programmée dans I’etiqueteuse

- SEEUWP - SEr AL > LoflPrn = PreconF - PForfl - doHnld

= Transmission et sauvegarde temporaire de I'etiquette programmeée dans
I'etiqueteuse.

y Ce pas sauvegarde temporairement I'étiquette dans la mémoire de
I’étiqueteuse. L'extinction de celle-ci provoque la perte des données stockées.
Lire attentivement le paragraphe “ SAUVEGARDE DE L'ETIQUETTE DANS LA
MEMOIRE PERMANENTE DE L'ETIQUETEUSE ”.

Sauvegarde de I'etiquette dans la mémoire permanente de I’etiqueteuse
Une fois la programmation de I'étiquette terminée, il faut :

1. Exécuter le téléchargement de I'étiquette créée dans I'étiqueteuse & appuyer sur ENTER
quand I'écran affiche le pas "dabnlLd ".

2. Appuyer sur la touche C. L’écran affiche le message "L .5AUE P": Appuyer sur la touche
ENTER pour sauvegarder I'étiquette créée dans la mémoire permanente de I'étiqueteuse.

Pendant le stockage des données sur I'étiqueteuse, la DEL clignote. Pendant ce temps, n'effectuer
de manceuvres ni sur I'indicateur, ni sur I'étiqueteuse.

La sauvegarde de I'étiquette termine quand cette DEL cesse de clignoter.

L'étiqueteuse a I'étiquette en mémoire et elle est préte a imprimer. L'extinction ne provoque par
la perte des données stockées.
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REPETER CES OPERATIONS DE SAUVEGARDE CHAQUE FOIS QUE L’ETIQUETTE OU LES DONNEES
QU'ELLE CONTIENT SONT MODIFIEES OU BIEN S'IL FAUT CHANGER LE MODE DE
FONCTIONNEMENT APRES AVOIR PROGRAMME L’ETIQUETTE.

Sauvegarde de I'etiquette dans la mémoire permanente des systemes master/esclave

Pour sauvegarder |'étiquette pur la somme des poids programmés dans le MASTER, il faut suivre la
procédure décrite au chapitre ” SAUVEGARDE DE L'ETIQUETTE DANS LA MEMOIRE PERMANENTE
DE L'ETIQUETEUSE ”

Pour sauvegarder |'étiquette programmée dans un ou plusieurs esclaves il faut :
1. Surchaque esclave, changer le port série de I'l.0. sélectionné (SEEuP >>5Er AL >>

PL .SEL) avec les autres ports disponibles, afin de permettre la transmission de
I'étiquette du format 'au MASTER.

2. Surle MASTER, entrer le pas d (AL >> S5Er et appuyer sur ENTER (I'écran affiche
“§ 007), puis appuyer sur ENTER (I'écran affiche “Cafl I-2”): le MASTER peut
envoyer au port série PRN les données recues sur le port série 1.0..

3. Pour chaque ESCLAVE, suivre la procédure décrite au paragraphe ” SAUVEGARDE DE

L’ETIQUETTE DANS LA MEMOIRE PERMANENTE DE L'ETIQUETEUSE ” puis configurer le

pas PC.5EL alavaleur initiale.

L .AL (Ln - Alignement de I'etiquette
- SEEuP > SEr AL > LollPra = PrconF > PForll > L AL Ln
= Alignement de I'etiquette dans I'imprimante

y En appuyant sur la touche ENTER / PRINT, l'instrument envoie une commande a
I'imprimante pour effectuer I'alignement de I'étiquette.

PEESE - Test d’impression

@ SEEWP > SEF AL S ColPra > PrconF = PForl > PEESE

EF  En appuyant sur ENTER/PRINT, une étiquette d'essai des champs sélectionnés
précédemment est imprimée, mais avec des valeurs de poids fixes.

/&  Letestde l'impression dépend du mode de fonctionnement sélectionné :
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Skd

la premiere fois, les champs sont imprimés avec unité de
mesure en kg, la deuxieme fois, ce sont les champs avec unité
de mesure en |Ib qui sont imprimés, et ainsi de suite.

nk0S, 5P G,
StP n,U 55,
AL b «, ChECA,
PE-LC, inout,
NASEr

impression simple.

hid la premiere fois, les champs sont imprimés sans l'indication
“HOLD”, la deuxieme fois, les champs sont imprimés avec
I'indication “HOLD”, et ainsi de suite.
PERR la premiere fois, les champs sont imprimés sans l'indication
“PEAK”, la deuxieme fois, les champs sont imprimés avec
I'indication “PEAK” et ainsi de suite.
Eok o, kak en appuyant sur ENTER/PRINT, un menu de sélection s'affiche
avec les éléments suivants :
Eot. 1.0 simule lI'impression de la premiére totalisation
relative au registre zéro.
kot.2.0 simule lI'impression d'une totalisation
supplémentaire relative au registre zéro.
sun O simule lI'impression du total partiel relative au
registre zéro.
Eok. 1. | simule I'impression de la premiéere totalisation
relative au registre un.
kot .2. ! simule I'impression d'une totalisation
supplémentaire relative au registre un.
5uh | simule I'impression du total partiel relative au
registre un.
0 .kotAL simule I'impression du total général.
Loun la premiere fois, les champs sont imprimés avec numéro de

piéces et PMU, la deuxieme fois, ce sont les champs sans
numeéro de piéces et pmu qui sont imprimés.
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2.2.8 Sortie analogique
Dans tous les modes de fonctionnement, par l'intermédiaire d'une interface en option, il est
possible d'utiliser une sortie analogique configurable a 0 — 10V, 0 — 20 mA ou 4 — 20 mA.
En ce qui concerne le schéma électrique de connexion, voir le chapitre “Errore. L'origine
riferimento non é stata trovata.”.
La sortie analogique est ajourné a chaque 20ms et assume la valeur correspondante au poids
convertis dans cet instant, alors si il ralenti le filtre sur le poids se ralenti également la sortie
analogique.
La tension et le courant de sortie de l'interface peuvent étre :
- Proportionnellement au poids brut
La valeur de la sortie analogique augmente proportionnellement au poids brut sur la
balance en question jusqu'a 3 valeurs de poids brut configurables et une valeur
minimale/maximale (pour la condition d'underload/overload).
Exemple avec 2 points configurables et valeur underload/overload.

PNT
A

PNT.OVR -

PNT.2

PNT.1 i

PNT.UND —

Ll
Weight

WGT.1 WGT.2

- Proportionnellement au poids net
La valeur de la sortie analogique augmente proportionnellement au poids net sur la
balance en question jusqu'a 3 valeurs de poids net configurables et une valeur
minimale/maximale (pour la condition d'underload/overload).
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An . out - Sortie analogique

ModE - Mode de fonctionnement de la sortie analogique

- SEEWP = Anouk = NadE

= Mode de fonctionnement de la sortie analogique

p Si le firmware est STANDARD

Ao no sortie analogique désactivée.
Ao 9 sortie analogique sur le poids brut.
Ao n sortie analogique sur le poids net.

si le firmware est RIPETITEUR

Ao no sortie analogique désactivée.
Ro YES sortie analogique sur le poids net.
Ro no

Apres avoir validé le mode de fonctionnement, on passe a l'instauration des valeurs de la sortie
analogique, c'est-a-dire qu'on saisit les valeurs du convertisseur numérique/analogique (comprises
entre 0 et 65535) pour lesquelles correspond une certaine valeur de sortie sous tension ou sous
courant.

Dans cette configuration, les touches de I'instrument prennent les fonctions suivantes :

ZERO Elle permet de décrémenter le chiffre sélectionné (clignotant).

TARE Elle permet d’'incrémenter le chiffre sélectionné (clignotant).

MODE Elle permet de sélectionner le chiffre a modifier (clignotant), de
gauche a droite.

ENTER En appuyant une fois sur cette touche aprés avoir saisi une

valeur, la valeur analogique de sortie correspondante est
activée, (en permettant le controle) mais reste encore dans le
pas en cas de nouvelle modification. En appuyant une deuxiéme
fois (sur la méme valeur saisie), on valide et on quitte le pas.

C Elle permet de mettre a zéro rapidement la valeur présente.
TASTI Sur l'indicateur a 17 touches, elles permettent de saisir des
NUMERICI valeurs numériques, de droite a gauche.
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HGE . | - Premier point de la sortie analogique

A - Pour un fonctionnement correct, il faut définir WGT.1 < WGT.2 < WGT.3, si
WGT.1> = WGT.2, il n’a pas une valeur valide sur la sortie analogique.
- SiWGT.1<WGT.2 et WGT.2> = WGT.3, WGT.3 ne sera pas considéré. La valeur
de la sortie analogique relative au poids lu est calculée en tenant compte de
l'intervalle qui le contient.

- SEEuP - Anouk > HLE . |

= Axer le poids du premier point du poids de la sortie analogique ; en d’autres termes
si la lecture du poids rejoint ces points, il y aura la valeur correspondante sur la sortie
analogique.

> -99939 ~ 993339

Pnkt . |- Valeur convertisseur relatif au poids 1

- SEEUP > Rnouk > Prk. |

= Axer la valeur DAC relative au premier point du poids analogique, le logiciel configure
la sortie analogique sur cette valeur lorsque la balance affiche la valeur du poids
correspondante du point (qui est défini par I'étape précédente).

> 0 ~ 65535

HLE .2 - Second point de la sortie analogique

M - Pour un fonctionnement correct, il faut définir WGT.1 < WGT.2 < WGT.3, si
WGT.1> = WGT.2, il n’a pas une valeur valide sur la sortie analogique.
- SiWGT.1<WGT.2 et WGT.2> = WGT.3, WGT.3 ne sera pas considéré. La valeur

de la sortie analogique relative au poids lu est calculée en tenant compte de
l'intervalle qui le contient.

- SEEuP - Anouk > HLE .2
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= Axer le poids du second point du poids de la sortie analogique ; en d’autres termes si
la lecture du poids rejoint ces points, il y aura la valeur correspondante sur la sortie
analogique.

> -99999 ~ 999999

Pnt .2 - Valeur convertisseur relatif au poids 2

— SEtuP = RAnouk 2 Prt.C

= Axer la valeur DAC relative au second point du poids analogique, le logiciel configure
la sortie analogique sur cette valeur lorsque la balance affiche la valeur du poids
correspondante du point (qui est défini par I'étape précédente).

y 0 ~ 65535

A - Pour un fonctionnement correct, il faut définir WGT.1 < WGT.2 < WGT.3, si
WGT.1> = WGT.2, il n’a pas une valeur valide sur la sortie analogique.
- SiWGT.1 <WGT.2 et WGT.2> = WGT.3, WGT.3 ne sera pas considéré. La valeur
de la sortie analogique relative au poids lu est calculée en tenant compte de
l'intervalle qui le contient.

- SEtuP - Anout - HLE .3

= Axer le poids du troisieme point du poids de la sortie analogique ; en d’autres termes
si la lecture du poids rejoint ces points, il y aura la valeur correspondante sur la sortie
analogique.

> -99939 ~ 999999
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Pnt .3 - Valeur convertisseur relatif au poids 3

=

SEtuP = Anouk > Pnt .3

Axer la valeur DAC relative au troisieme point du poids analogique, le logiciel
configure la sortie analogique sur cette valeur lorsque la balance affiche la valeur du
poids correspondante du point (qui est défini par I'étape précédente).

g ~B65535

[

Pnt .und - Valeur convertisseur relatif au poids en sous charge

=

SEtuP = Anouk = Pnk .und

Axer la valeur DAC relative a la condition de underload, le logiciel configure la sortie
analogique sur cette valeur lorsque la balance affiche la valeur du poids
correspondante du point (qui est défini par I'étape précédente).

0 ~ 65535

Pnt .oUr - Valeur convertisseur relatif au poids in surcharge

=

SEtuP = RAnouk = Pnk .olr

Axer la valeur DAC relative a la condition de overload, le logiciel configure la sortie
analogique sur cette valeur lorsque la balance affiche la valeur du poids
correspondante du point (qui est défini par I'étape précédente).

0 ~ 65535
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Valeurs indicatives entre convertisseur N/A et sortie analogique

VALEURS CONVERTISSEUR N/A | VALEUR DE TENSION (V) VALEUR DE COURANT (mA)
1200 0 0

11250 4

52200 20

62300 10

2.2.9 Entrée digitales
L'indicateur peut étre doté de 4 entrées numériques sur 2 cartes externes. Le paramétre suivant
permet de configurer le fonctionnement de chaque entrée.

inPutS - Entrée digitales
inP.b | - Fonctionnement de I’entrée 1

- SEEUP > nPuk5 > nP.b !

= Modalité de fonctionnement de I'entrée 1
> nankE Désactivé
cEro Touche ZERO
ERrE Touche TARE
NodE Touche MODE
EntEr Touche ENTER/PRINT
d 5.REY DESHABILITATION DU CLAVIER

nonE

inP . b2 - Fonctionnement de I’entrée 2

La programmation de I'entrée 2 est égale a celle décrite pour I'entrée 1.

P .b3 - Fonctionnement de ’entrée 3

La programmation de I'entrée 3 est égale a celle décrite pour I'entrée 1.
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P .bY - Fonctionnement de ’entrée 4

La programmation de I'entrée 4 est égale a celle décrite pour I'entrée 1.

2.2.10 Sorties digitales

L'indicateur peut étre doté de 4 sorties numériques sur 2 cartes externes. Le parametre suivant
permet de configurer le fonctionnement de chaque sortie.

outPut - Sortie digitales

rEL .b | - Fonctionnement de la sortie

Funck - Fonction sortie

] SEEUP - oukPuk5-> rEL .b ! > Funck

= Fonction sortie

> rEL .no sortie pas gérée.
SE . sortie gérée avec hystérésis.
no. Sk sortie gérée sans hystérésis.

rElL .no

nornc - Etat du contact

] SEEUP = oukPuk5-> rEL .b 1 =2 nornc

= Etat de la sortie aprés que l'instrument démarre. Lorsque l'instrument est éteint,
I'état est normalement ouvert.

> no Normalement ouverte (NO)

nc Normalement fermé (NC)

no
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onSERE - Condition de commutation

- SEEUP > oukPukS > rEL .b | > onSERAE

EE Condition de commutation de la sortie

p drck Direct: La sortie s'active dés que le poids atteint ou dépasse le
seuil configuré, (indépendamment de la stabilité du poids)
et désactivation lorsque le seuil est dépassé.

SEbL A la stabilité de poids: La sortie s'active lorsque le poids, aprés
avoir atteint ou dépassé le seuil d'activation instauré, devient
stable et il se désactive dans le moment ou le poids, apres étre
descendu en dessous du seuil de désactivation configuré,
devient stable.

no

rEL .b2 - Fonctionnement de la sortie 2

La programmation de la sortie 2 est égale a celle décrite pour la sortie 1.

rEL .b3 - Fonctionnement de la sortie 3

La programmation de la sortie 3 est égale a celle décrite pour la sortie 1.

rEL .bY - Fonctionnement de la sortie 4

La programmation de la sortie 4 est égale a celle décrite pour la sortie 1.
2.2.11 Initialisation

dEFAu - Initialisation de l'instrument

N

- SEEUP > dEFAu

= Permet de rétablir toutes les données de l'indicateur aux valeurs d'usine :
Etalonnage du cavalier Tous les parameétres sont configurés aux valeurs
ouvert (balance non prédéfinies, y compris |'étalonnage

homologuée)

Etalonnage du cavalier Tous les paramétres sont configurés a la valeur par

fermé défaut, sauf les parametres d'étalonnage et
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(balance homologuée) métrologiques (ceux marqués avec .).

> Un message de confirmation (“dFLEP”) s'affiche : confirmer avec ENTER/PRINT ou
quitter avec n'importe quelle autre touche.

in . AL - Initialise la mémoire alibi

N

CEELP > in . .AL

EE L’initialisation efface toutes les données stockées dans la mémoire alibi.

L’écran affiche “ AL b P”; Appuyer de nouveau sur la touche ENTER/PRINT pour
valider ou sur une autre touche pour annuler.

A la fin, le message "AL .oR" s'affiche si 'opération s'est terminée avec succés. Dans
le cas contraire, c'est le message " AL .Err" qui s'affiche.

2.2.12 Diagnostique

Il s'agit d'un sous-menu a l'intérieur duquel il est possible de contréler les composants software et
hardware de la balance.

Prl .UEr - Contrdle de la version du logiciel

- d AG > PrG . UEF

= En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche la version du logiciel sous la
forme XX.YY.ZZ.

d «{J. int - Division interne d’étalonnage
- dAC>d . nt

= En appuyant sur ENTER/PRINT, I'instrument affiche les divisions internes
d’étalonnage.

AdL .ul - Microvolts

A la tension maximum que l'instrument accepte en entrée est de 30 mV (30000 V). Le
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systeme de pesage est alimenté par l'indicateur a 5 Vdc.
Pour un fonctionnement correct, cette valeur doit étre inférieure a 30000, avec un
poids correspondant a la portée maximale de la balance.

d ARG = AdL .ul

= En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche les microvolts relatifs au poids
sur la balance.

En cas de capteur débranché ou défectueux, des valeurs flottantes peut é&tre montré,
ou bien le message "Error", si ces points dépassent la valeur de underload /
overload du convertisseur.

Par la touche ZERO et TARE il est possible de commuter la visualisation des
microvolts pour chaque canal configuré de la balance soit en modalité canaux
indépendants “dEP.ch” soit indépendants “ ind.ch”

AdL .Pnt - Points du convertisseur

- d AL > AL .PnE

= En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche les points du convertisseur A/N
relatifs au poids sur la balance.

En cas de capteur débranché ou défectueux, des valeurs flottantes peut é&tre montré,
ou bien le message "Error", si ces points dépassent la valeur de underload /
overload du convertisseur.

Par la touche ZERO et TARE il est possible de commuter la visualisation des
microvolts pour chaque canal configuré de la balance soit en modalité canaux
indépendants “dEP.Ch.“ soit indépendants “ ind.Lh.”

d SPLA - Test de I'afficheur

- d AC > d SPLA

= En appuyant sur ENTER/PRINT, I'instrument allume tous les segments et symboles de

I'afficheur. Pour quitter ce pas, appuyer sur la touche C ou sur la touche
ENTER/PRINT.

REYb - Test du clavier

- d AL > REYL

123



Setup technique

= En appuyant sur les touches, une a la fois, les codes relatifs s'affichent sur I’écran.
Pour quitter ce pas, appuyer trois fois sur la méme touche.

SEr - Test des ports series

- d AL > 5Er

s En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche “5 HY”, ou H I'état du port
série de l'imprimante, alors que 4 indique I'état du port série de I'LO. H et 4
peuvent prendre deux valeurs:

0 Port série non activé.

| Port série activé.

Au cours du déroulement du test, court-circuiter TXPC avec RXPC (dans le bornier
1.0.) et TXPR avec RXPR (dans la PRN). En outre, la chaine ASCIl «TEST»<CRLF> est
envoyée continuellement sur les deux ports séries.

Maintenant, en appuyant sur n'importe quelle touche du clavier, I'instrument permet
de transmettre au port 1.0. ou bien COM1 les données recues du port PRN ou bien
COM2 et vice versa : I'instrument affiche “COM I-2”, pour sortir de la phase de test,
appuyer sur la touche C.

ckS .5k . - Test de I’état du cts

- d AL > ck5.5E.

= En appuyant sur ENTER/PRINT, I'état/le niveau du signal de CTS de l'imprimante
(allumée) connectée au port série de l'imprimante est affiché.

bt .Adc - Test du voltage de la batterie en entrée

- d AL - bt .Adc

= Appuyer sur la touche ENTER/PRINT pour afficher la tension de la batterie sur
I'entrée

PH.Ade - Test de latension d'entrée d'alimentation

- d AL > PH .Adc
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[ Appuyer sur la touche ENTER/PRINT pour afficher la tension d'alimentation en
entrée.

outPut - Test des relais des cartes d’extension E/S

- d AL = aukPuk

= En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche “rEL I” e et active la sortie 1
de la carte d'extension; Appuyer sur la touche ZERO ou bien TARE pour activer les
autres relais des cartes d'extension connectées.

inPutlS - Test des entrées des cartes d’extension E/S
-~ d AL > inPutkS

= En appuyant sur ENTER/PRINT, l'instrument affiche “ .bH-4"” oU H, Y indiquent :
H — le nombre de I'entrée en cours de contréle |, 2, 3, 4; Pour changer 'entrée a
contréler, appuyer sur la touche ZERO ou bien TARE.
Y - I'état de I'entrée :

0 Entrée non activée
| Entrée activée

- Erreur de communication avec carte d'extension

d'E/S ou carte non présente.

Rrout - Test de sortie analogique

] d ARG = Anouk

= Si l'instrument est doté de sortie analogique, par l'intermédiaire de ce pas, il est
possible de tester les correspondances entre les valeurs du convertisseur N/A (a
entrer au moment de |'étalonnage) et les valeurs de la sortie analogique relative
(sous tension ou alimenté par courant), voir le chapitre «Sortie analogique (en
option)».
En appuyant sur ENTER/PRINT, I'écran affiche 00000. Saisir une valeur comprise
entre 00000 et 65535 et valider en appuyant sur ENTER/PRINT. L'instrument fournit
en sortie la valeur analogique correspondante.
Pour quitter le test, valider deux fois la valeur saisie en appuyant sur ENTER/PRINT.

125



Setup technique

EE .HLRS - Computeur des pesées sur mémoire additionnelle

A Ce pas n’est disponible que sur les dynamomeétres.

- d AGC > EE .HRGS

= En appuyant sur ENTER/PRINT I'instrument affiche le nombre de fois ou il y avait une
augmentation de poids supérieure a 10% de la portée. Si la MEMOIRE n’est pas

présente, I'écran affiche le message “no.EEP”.

SEr .nufl - Numéro de série de l'indicateur

- d AL > SEr .Aull

= Appuyer sur la touche ENTER/PRINT pour afficher le numéro de série de l'indicateur.
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3 COMUNICATION SERIE

I REMARQUE IMPORTANTE !!
- le caractere entre < > est un caractere a simple byte
- Les caracteres entre [ ] sont optionnels, en fonction du réglage
- Les caracteres entre () sont des alternatives différentes séparées par le caractere vertical

lllll

o n

- Le caractére virgule “,” est utilisé comme séparateur de champs.
- Le caractére point "." est utilisé comme séparateur décimal
- Le caractére "b" identifie un espace vide

- Le caractére terminateur est <CR><LF> ou :

<CR> Code décimal ASCII 013
<LF> Code décimal ASCII 010

Symboles utilisés :

] Disponible pour le port série du PC
LLI R
PC
_::_j_ Disponible pour le port série de |I'imprimante
I4"_ 3,
PRINTER

3.1 Modes de transmission des ports series
Nous reportons ci-aprés les modes de transmission du poids série du port série PC grace au
passage correspondant de I'environnement de SETUP
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TRANSMISSION DES PORTS J—g

SERIES (ondE) K

Dans ce cas, l'indicateur attend une commande avant d'effectuer la transmission (voir le
paragraphe « Format des commandes série »).

Quand la vitesse de transmission est a 9600, il est possible d'effectuer, par l'intermédiaire de la
commande READ, un maximum de 14 demandes/seconde. Avec une vitesse de transmission a
1152000, on peut arriver a 24.

La transmission fonctionne avec un poids <, =, > 0 aussi bien avec un instrument homologué
gu'avec un instrument non homologué.

REMARQUE: ce protocole est aussi activé dans les autres modes de fonctionnement, seulement
sur le port série de I'l.O.

TRANSMISSION EN MODE =]
SERIE RS 485 (485) B

Le protocole est le méme que celui de la transmission sur demande (paramétre ondE), mais
I'instrument ne répond que si son code machine est celui qui est demandé (faire précéder la
demande du code machine, par exe. 0OREAD<CRLF>).

En cas de réception d'une commande avec adresse de broadcast (99) aucune réponse n'est
donnée. Si la commande est correcte, elle est de toute facon exécutée.

TRANSMISSION EN MODE R.ADC El
(- .Adc) e

Le protocole est utilisé pour la communication avec les plateformes WWSERF.

TRANSMISSION A L’AFFICHEUR A El J=]

DISTANCE 4 — 6 CHIFFRES (FEPE.He % rwms
rEPE .B)

L'affichage du poids est effectué aussi bien normalement dans l'indicateur que dans un répétiteur
de poids a 4 ou bien 6 chiffres, (naturellement, la portée sera diment configurée pour un
affichage correct).

REMARQUE: Indépendamment de la rapidité de transmission configurée, elles peuvent obtenir un
maximum de 6 transmissions a la seconde.
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TRANSMISSION PAR LA TOUCHE J_B qr;_
D’IMPRESSION e PRINTER
(Pr in .Sk e Pr in.EH)

L'instrument communique les données de poids a travers le port série quand la touche
ENTER/PRINT est pressée (a I'exception du mode TOTALISATEUR ou il faut appuyer sur la touche
MODE ou est effectué automatiquement en cas de totalisation automatique).
Avec un instrument non homologué :
- La transmission se fait si le poids est stable et si le poids net est > 0, dans le cas contraire
I’écran visualise le message “LoH".
- La réactivation de la transmission dépend de la configuration du pas "rERct" dans
I'environnement de setup (passage a zéro du poids NET, instabilité du poids ou toujours).

- Avec un instrument homologué :

- La transmission se fait si le poids est stable et le poids net est > = 20 divisions dans le cas
contraire I'écran visualise le message “LoH"

- La réactivation de la transmission dépend de la configuration du pas "rERAct" dans
I'environnement de setup (passage a zéro du poids NET, instabilité du poids ou toujours) .
Les données sont transmises en utilisant la chaine standard (Pr in.SE) ou la chaine

étendue (Pr in.EH), voir le paragraphe « Protocoles de transmission » pour la description
des deux chaines de caracteres.

REMARQUE:

- La transmission est validée par I'indication sur I'afficheur du message “ErRSf1” ou bien des
messages “Pr ink”ou bien “bok” ce cas de transmission est effectué temporairement a
I'impression ou la totalisation.

- Dans chaque cas il est possible de recevoir les données par les commandes de transmission
a la demande.

- En cas de poids instable I'écran visualise le message “unSEAbL”.

- Silatransmission n’a pas été réactivée I'écran affiche le message “no.0.un5”.

- |l est possible également de recevoir les données par les commandes de la transmission a

la demande.

TRANSMISSION CONTINUE (ALL .Skde [l /=L
HLL . EHE) PC PRINTER

Ce mode est utilisé pour s'interfacer aux ordinateurs, aux afficheurs commandés a distance et
autre dispositif exigeant une mise a jour permanente des données, indépendamment de la
stabilité du poids.

Si on sélectionne ce mode par le port I.0., indépendamment de la rapidité de transmission
configurée, elles peuvent obtenir jusqu’a 4 transmissions a la seconde.

Si on sélectionne ce mode par le port IMPRIMANTE, I'instrument transmet les données en relation
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a la rapidité de transmission configurée :
- avec une vitesse de transmission a 9600, on obtient un maximum de 24
transmissions/seconde.
- avec une vitesse de transmission a 115200, on obtient un maximum de 26
transmissions/seconde.
La transmission fonctionne avec un poids <, =, > 0 aussi bien avec un instrument homologué
gu'avec un instrument non homologué. Les données sont transmises en utilisant la chaine
standard (ALL .Skd) ou la chaine étendue (ALL .EHE), voir le paragraphe «PROTOCOLES DE
TRANSMISSION» pour la description des deux chaines de caracteres.

TRANSMISSION A STABILITE =]
(5£Ab .5k e SEAb . EH) =

Chaque fois qu'un poids sur la balance atteint la stabilité, la chalne de communication sur le port
série de I'l.O. est envoyée.
En cas d’un instrument non homologué:

- Latransmission se fait si le poids est stable et si le poids net est > 10 divisions.

- La réactivation de la transmission dépend de la configuration du pas “rEAck” dans
I'environnement de SETUP (passage a zéro du poids NET ou instabilité du poids NET de 10
divisions. En choisissant “ALHAY5“ la transmission fonctionne a instabilité).

En cas d’un instrument homologué:

- Latransmission se fait si le poids est stable et si le poids net est > = 20 divisions.

- La réactivation de la transmission dépend de la configuration du pas “rEAck” dans
I'environnement de SETUP (passage a zéro du poids NET ou instabilité du poids NET de 20
divisions. En choisissant “ALHAY5“ la transmission fonctionne a instabilité).

- Les données sont transmises en utilisant la chaine standard (5tAb.5E)ou la chaine étendue
(SERL .EH); voir le paragraphe «PROTOCOLES DE TRANSMISSION» pour la description des
deux chaines de caracteres.
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3.2 Protocoles de transmission

Chaine standard j_a) 14:%&
v'"b“c'%j PRINTER
Format [CC]SS,KK,PPPPPPPP,UU<CR><LF>
Oou Caracteres Description
[CC] Code instrument, seulement si le protocole 485 est sélectionné
Etat balance
US | Instabilité de I'afficheur
SS ST | Stabilité de I'afficheur
OL | Overload
UL | Underload
TL | Entrée d'inclinaison activée
Type de poids
KK NT | Poids net
GS | Poids Brut
PPPPPPPP 8 chiffres qui identifient le poids.
uu Unité de mesure: kg, g, to b
Exemple ST,GS, 90.6kg<CR><LF>
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Chaine de caracteres étendue

PC PRINTER
Format [CC]B,SS,LLLLLLLLLL,(PT|bb)TTTTTTTTTT,
PPPPPPPPPP,UU(,dd/mm/yybbhh:mm:ss|"NO DATE TIME")<CR><LF>
o Caractéres Description
[CC] Code instrument, seulement si le protocole 485 est sélectionné
B Numéro balance
Etat balance
US | Instabilité de I'afficheur
SS ST Stabilité de I'afficheur
OL | Overload
UL Underload
TL Entrée d'inclinaison activée
LLLLLLLLLL Poids net sur 10 caractéres
(PT|bb) PT si la tare est manuelle ou bb si la tare est semi-automatique
TTTTTTTTTT Poids tare sur 10 caracteres
PPPPPPPPPP Nombre de pieces sur 10 caracteres
uu Unité de mesure: kg, g, to lb
Date en format "dd/mm/yy" (seulement avec commande REXD)
dd/mm/yy
bb 2 caractéres d'espace, caractére ascii décimal 32 (seulement
avec commande REXD)
Heure en format "hh:mm:ss" (seulement avec commande
hh:mm:ss
REXD)
Exemple

ST,1, 90.6kg,

20.8kg<CR><LF>

Mémoire Alibi

)

PC

La mémoire alibi permet la mémorisation des valeurs de poids transmises a I'ordinateur afin de les

utiliser dans d’autre application ou élaboration de données. Les valeurs stockées peuvent étre

rappelées par port série de I'0.1. ou bien directement sur I'afficheur pour un controle suivant.

Les données stockées a chaque pesée ou a chaque transmission de poids sont les suivantes :
- Poids brut

- Tare
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- Unité de mesure

- Nombre de balances active

Si le protocole est configuré andE o485 sur le port série PC et si la fonction est configurée dans le

mode de fonctionnement AL ib 1, le stockage d'une pesée advient :

- Suite a la réception d'une commande a travers la ligne série.

- Au moment de l'impression faite avec la fonction d'impression simple (ENTER) ou sur

totalisation/pesée en entrée/sortie.

The indicator transmits from the PC port the following string.

[CCIPIDSS,B,LLLLLLLLLLUU, (PT|bb)TTTTTTTTTTUU,(RRRRR-

Format
WWWWWW |NO)<CR><LF>
Caracteres Description
[CC] Code instrument, seulement si le protocole 485 est sélectionné
Stato bilancia
US | Peso instabile
SS ST | Peso stabile
OL | Peso overload (fuori range)
UL | Peso underload (fuori range)
TL Bilancia non a livello
ou
B Numero di bilance attive
LLLLLLLLLL Peso lordo su 10 digit
uu Unita di misura: kg, g, tolb
(PT|bb) PT se la tara € manual o bb se la tara & semiautomatica
TTTTTTTTTIT Peso tara su 10 digit
uu Unita di misura: kg, g, tolb
(RRRRR- Numero riscrittura su 5 digit (RRRRR) e numero Peso su 6 digit
(WWWWWW) o NO per il peso non memorizzato nella memoria
WWWWWW |NO) -
alibi
Exemple PIDST,1, 1.000kg, 1.000kg,00000-000001<CR><LF>

De plus, I'impression sur le port de I'imprimante comprend la réécriture de la mémoire ALIBI et le

numeéro du poids, au début de l'impression.

L'identification du poids advient grace au code ID ; un code est donné a chaque pesée, ce qui

permet de trouver la pesée dans la banque de données.

L'ID a le format suivant :

< Numéro de réécriture > — < Numéro du poids >
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Le numéro de réécriture est un numéro a 5 chiffres qui peut aller de 0 a 00255 ; il indique le
nombre de réécritures completes de I'alibi memory.

Le numéro de pesée est un numéro a 6 chiffres qui peut aller de 0 a 131071 ; il indique le numéro
de pesée dans la réécriture actuelle de I'alibi memory.

A chaque stockage, le numéro de pesée est augmenté de 000001 ; lorsque celui-ci atteint la valeur
131071, il repart de 000000 et le numéro de réécriture est augmenté de 00001.

Si le poids ne peut pas étre enregistré dans l'alibi, I''D numérique sera remplacé par le message
"NO",

Chaine standard firmware I=[
“répétiteur” i

Format SS,KK,PPPPPPPP,UU<CR><LF>

Caracteres Description

Etat balance

poids non validé (le données suivantes ne sont pas
valides) en mode SUM il se vérifie quand:

- un ou plusieurs slave ne sont pas branchés
NV - unou plusieurs slave sont under / overload
SS en mode seul esclave se vérifie quand le slave n’est

pas branché

US | poidsinstable
ST | poids stable
OL | overload (seulement en mode seul esclave)

Ou

UL | underload (seulement en mode seul esclave)

TL Entrée d'inclinaison activée

Type de poids
KK NT | Poids net
GS | Poids brut

PPPPPPPP Poids net sur 8 caracteres

uu unité de mesure: kg, g, to lb

Exemple ST,GS, 90.6kg<CR><LF>
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Chaine de caracteres étendue =L

firmware “répétiteur” S
Format C,SS,KK,PPPPPPPP,UU<CR><LF>
Caracteres Description
Esclave ou somme
S si la somme est envoyée
C 1 Esclave 1 est envoyé
9 Esclave 9 est envoyé

Etat balance

poids non validé (le données suivantes ne sont pas
valides) en mode SUM il se vérifie quand:

NV - unou plusieurs slave ne sont pas branchés
- unou plusieurs slave sont under / overload
Oou ) en mode seul esclave se vérifie quand le slave n’est

pas branché

US | poids instable
ST | poids stable
OL | overload (seulement en mode seul esclave)

UL | underload (seulement en mode seul esclave)

TL Entrée d'inclinaison activée

Type de poids
KK NT | Poids net
GS Poids brut

PPPPPPPP Poids net sur 8 caracteres

uu unité de mesure: kg, g, tolb

Exemple S,ST,GS, 90.6kg<CR><LF>
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3.3 Format des commandes séries
Ce manuel décrit les commandes disponibles sur la série des balances DFW.
Les commandes sont décrites en suivant la convention typographique :

Description | Description de la commande

Note Remarque spécial, si nécessaire

Format C|M|D| x| Commandes données comme séquence de caracteres

ou X Description des paramétres de commande, le cas échéant

Réponse |A | N|S|W|[x| x | Réponse des commandes comme séquence de caractéres

Ou xX Description des valeurs de réponse, le cas échéant

Description de I'exemple, si besoin est

Exemple | Commande |C|M| D |1 Exemple spécifique d'une commande

Réponse AIN|S |W|1]|2| Réponse spécifique ala commande

Le format des commandes est composé de :
e caracteres majuscules : caractéres obligatoires
e caractéres minuscules : paramétres de la commande/réponse
e caracteres entre parentheses carrées ([x]) : caractéres optionnels
Caractéres commandes de terminaison
Toutes les commandes et les réponses terminent avec les caracteres CR (décimal 13, hexadécimal
0D) LF (décimal 10, hexadécimal OA).
Vu l'exemple ci-dessus, la commande et la réponse seront :
Commande CMD1<CR><LF>
Réponse ANSW12<CR><LF>
Pour étre plus clair, I'exemple est donné aussi aux formats décimaux et hexadécimaux :

ASCII C| M| D | 1]|<CR>|<LF>
Commande Décimale 67 |77 |68 |49 | 13 10
Hexadécimale | 43 | 4D |44 |31 | @D OA
ASCl A N|S| W 1 2 <CR> | <LF>
Réponse Décimales | 65|78 | 83 |87 | 49 50 13 10
Hexadécimale | 41 | 4e | 53 | 57 | 31 32 eD 0A

Dans le reste du manuel, pour étre plus concis, les caractéres terminateurs sont omis.

136




COMUNICATION SERIE

Configuration de I'instrument
Pour travailler avec les commandes décrites dans ce manuel, configurer les paramétres suivants
dans le setup technique de la balance :

Parameétre Valeur sélectionnable
SEtuP - 5E- AL > LON.PC > bAud .PL Sélectionner le baud rate
Sélectionne le type de
parité, la longueur de la

SEEWP > 5E- AL > CON.PC > b £ .PC .
parole et le bit de stop

GEEWP > SEF- AL > LON.PLC > Pc .NodE Sur demande ou 485

Communication 485
Pour travailler avec le protocole 485, configurer les parameétres suivants dans le setup technique
de la balance :

Parameétre Valeur
SEEuP > SEr AL > LON.PC > Pc .NodE Modalité RS485
SEEuP > 5ErF AL > LON.PC > Pc .NadE > Adresse 485 de la balance
485 - Rdd .485 (0a99)

Lorsque le mode 485 est sélectionné, I'adresse sélectionnée doit se trouver devant toutes les

commandes et les réponses. Toutes les commandes avec l'adresse 485 autres que celles de

I'instrument sont ignorées.

Exemple d'une commande en mode de communication 485 avec une adresse 01.

ASCII |1 | C|M|D]|1]|<CR>|<LF>

Commande Décimale 48 149 |67 |77 |68 |49 | 13 10

Hexadécimale | 30 | 31 |43 | 4D |44 (31| @D 0A
ASCII | 1 | A N|S | W 1 2 <CR> | <LF>

Réponse Décimale 48 |49 | 65|78 83|87 | 49 50 13 10

Hexadécimale | 30 [ 31 | 41 | 4e |53 |57 | 31 32 eD OA

Réponse de la balance
A chaque commande série regue, l'instrument transmet une réponse qui peut étre la réponse
correcte (voir la description de la commande) ou la signalisation d'une erreur.

Le tableau suivant énumeére les réponses d'erreur :

Réponse Description

commande correcte mais suivie de lettres entrées

E R R %) 1 | <CR> | <LF>|. .
involontairement.

commande correcte contenant des données

E R R 0 2 <CR> | <LF>
fausses.

E R R (%] 3 <CR> | <LF> | Elle signale que quand on envoie une commande
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non recevable.

Elle signale que quand on envoie une commande
E R R 0 4 | <CR> [ <LF>|. .

inexistante.

Elle signale qu’il y a une erreur dans la réponse de
E R R 0 5 | <CR> | <LF> |, ..

I'indicateur.
E R R 0 6 <CR> | <LF> | Elle signale qu’il y a une erreur dans la checksum

Erreurs spécifiques dans la mémoire pour la sauvegarde des pesées

(DFWPM10USB)
Réponse Description
E R R - 1 <CR> | <LF> | Erreur de lecture.
E R R - 2 <CR> | <LF> | La mémoire n’est pas présente.
E R R - 3 | <CR> | <LF> | Erreur d’écriture.
E R R - 4 | <CR> | <LF> | Index de la mémoire pas valide.
E R R - 5 <CR> | <LF> | Mémoire peine.
E R R - 6 | <CR> | <LF> | Erreur dans I’écriture de I'index de la mémoire.
Erreur parmi les années mémorisées (max. 2
E R R = 7 <CR> | <LF> , L
années consécutives).
Erreur pendant I’envoi des données (portée série
E R R - 8 | <CR> | <LF> .
occupée).
E R R - 9 | <CR> | <LF> | Mémoire vide.
Poids pas valide (instable, au dessous des divisions
E R R = 10 | <CR> | <LF> . .
permises, outre la portée ou balance en panne).

Remarque : les erreurs spécifiques pour la mémoire ont un offset identique a 30 par rapport a la

valeur absolue de I'erreur et elles sont transmises sur ligne série sur 2 chiffres hexadécimaux (ex. :

erreur poids non valable = 30 + abs(-10) = 40 devient ERR 28 hexadécimal).

Commandes disponibles

VER - Version de l'instrument

Description | Lecture de la version du modéle de l'instrument et firmware
Format VI E|R
Réponse VIE|R| , |r[r]ls|s|,|m|m{m/m/m m m|m
rir] Plus petit release du firmware en valeur décimale
ou Ss Plus petit release du firmware
m..m Modeéle nom sur 8 caracteres

138




COMUNICATION SERIE

Exemple

DFW release 1.00 connecté

Commande | V| E | R

Réponse VIE|R|,|1|0|0|, D/FIW[O|6

READ — Commande de lecture du poids

Description | Lecture du poids
Format RIE|A|D
Réponse | Chaine de caractéres standard

REXT- Commande de lecture du poids

Description | Lecture du poids
Format RIE|X|T
Réponse | Chaine de caracteres étendue

REXD — Commande de lecture du poids avec la date et I’heure

Description | Lecture du poids et de la date et I'heure
Format RIE|X|D
Réponse | Chaine de caractéres étendue

GR10- Commande de lecture du poids a haute résolution

Description | Poids net a haute résolution
Remarque | Le poids a 1 décimal en plus par rapport au nombre de décimaux de la balance
Format G R 1 0 | [x]
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Oou X Elle active la compatibilité par la commande REXT de la version précédente
03.05.
Si la compatibilité est désactivée, dans la réponse, le poids est exprimé avec 8
chiffres au lieu de 10 (comme dans le nouveau modéle).
p Elle désactive la compatibilité par la commande REXT de la version précédente
03.05 (par défaut).
Réponse X présent 0| K
Mode de compatibilité désactivée
comis  Lslslol6[x], [wlwlw|wlwjwiwwwwl[, u]u]
Mode de compatibilité habilitée
S|S|,|C|l, |W|W| W/ W[W W W W W W ulu
Oou ss T | L | Erreur condition de tilt
O | L |overload
U | L |underload
S | T | Poids stable
U | S | Poids instable
C Balances sélectionnées (toujours 1)
W..W Poids net a haute résolution sur 10 caracteres avec point décimal et
rempli sur la partie avant avec des espaces vides
uu Unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “1b”)
Active le mode de compatibilité
Exemplel | Commande |G|R |1 ‘ 0 ‘ E ‘
Réponse 0K
Poids net a haute résolution avec mode de compatibilité désactivée
Exemple2 | Commande |G|R |1 |0
Réponse  |s|T|,|a|x|,| | | | [1].]e|e|e]e],]|k]|g]
Poids net a haute résolution avec mode de compatibilité habilitée
Exemple3 | Commande |G|R|[1|9©
Réponse S|T|, |1}, 1 0|0|0|0|k|g

MVOL — Commande de lecture microvolts

Description

Commande de lecture microvolts relatifs au poids

Format
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Réponse | Chaine de caracteres standard

T - Fonction tare semi-automatique

Description | Fonction tare semi-automatique

Format T

Réponse Aucune réponse

Commande | T

Exemple

Réponse Aucune réponse

TARE - Fonction tare semi-automatique

Description | Fonction tare semi-automatique

Format TIA|R| E

Réponse 0| K

Commande | T|A|R| E
Réponse 0K

Exemple

TMAN - Commande d'entrée de la Tare

Description | Commande d'entrée de la Tare

Format TIMIA|l N |t|t|t|lt|t|t|t]|t

ou t..t  Tare a configurer avec des points décimaux allant jusqu'a 8 caracteres
Réponse ol La réponse de l'instrument n'implique pas le fait que l'instrument exécute
la tare.

Configure une tarea 1,5 kg
Exemplel | Commande |T|M A‘ N ‘ 1 ‘ . | 5 ‘
Réponse 0K

Exemple 2 | Configure une tare al®@ kg
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Commande | T | M|{A|N|1|0©
Réponse 0K

Z — Commande de Zéro

Description | Commande de Zéro

Format Z

Réponse Aucune réponse

Commande | Z

Exemple - -
Réponse Aucune réponse

ZERO - Commande de Zéro

Description | Commande de Zéro

Format Z|E|R| O

Réponse 0| K

Commande | Z|E|R| O
Réponse 0K

Exemple

C - Commande de “Clear”

Description Simule la pression de la touche CLEAR
Format C
Réponse Aucune réponse

Commande | C

Exemple

Réponse Aucune réponse
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CLEAR — Commande de “Clear”

Description | Simule la pression de la touche CLEAR

Format C|IL|E|A|R

Réponse 0K

Commande |C| L |E|A|R

Exemple -
Réponse 0| K

ECHO — Répétition des caractéres regus

Description | Echo of the received characters

Format E C H 0 [c|...] c]
ou C...C Caracteres arbitrary
Réponse E C H 0 C v C
ou C...C Meémes caracteres que les commandes regues

Commande |E|C|H|O|A|B|C|D

Exemple

Réponse E{CIH|O|A|B|C|D

ALIM - Commande de lecture I'état d'alimentation

Description | Lecture des niveaux d'alimentation et batteries

Format |A|L|I|M|[N]

ou N : caractere ‘N’. Le cas échéant, la commande de réponse a la valeur de millivolt.
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Réponse P | W/ : X | .ooo| X B |T|: Y| |y

Valeur décimale

Valeur décimale

ALIM ALIMN
Description Valeur Description Range
0:
alimentation
. . i . | Voltage
Oou Connexion déconnectée ) .
X... X ] ] alimentation en >=0
alimentation 1: .
. . millivolt
alimentation
connectée
0~9 Tension de la
y...y Valeur batterie | 0: déchargée batterie en >=0
9: chargée millivolt
Commande A|L|ITIM
Exemple 1 -
Réponse P|W 1 |B|T‘:| ‘6‘
Commande A|L|I[MIN
Exemple 2 -
Réponse P W 112920 B|T|:| |6|5|/0]|1

RAZF - Valeur ADC

Description | Je prends la valeur ADC du canal sélectionné

réponse de I'instrument en mode «IND.CH »: chaine de caractéres standard (voir le

) chapitre «Protocoles de transmission»).
Réponse , ,. . .
Réponse de I'instrument en mode «DEP.CH» : voir la réponse de la commande

RAZM.
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RAZM - Valeur ADC

Description | Tu prends la valeur ADC de tous les canaux
Format RIA|Z| M
Mode de travail a canaux indépendants
s[s[,] & [z[,[d[d]d[ala]e]d[a[d]d], v]V]
Réponse Mode de travail a canaux dépendants
R Z > V9 | V1| V1| V1 ]|V1|V1]|V1]|V1]|V1| V1 > Vo | Vo | Vo | V2
V2 | Vo | Vo |V |V |Vo| , |V3|V3|V3|V3|V3|V3]|V3|V3|V3]|Vs],
Vg | Vg Vg Vg | Va | Va | Vg | Vg4 | Vg | Vg > Vv Vv
Ss T | L | Erreur condition de tilt
O | L | overload
U | L |underload
. S | T | Poids stable
Ou —
U | S | Poids instable
d..d Valeur ADC sur 10 caractéres rempli sur la partie avant avec des espaces
vides
Vi..Vi | Valeur ADC du ler canal en mode canaux indépendants
Valeur voltage ADC configuré a 450000 dans le mode de fonctionnement a canaux
dépendants
Exemple 1
Commande |[R|A|Z|M
Réponse  |s|T|,|R|[z|,| | | | |4|5]e|e|e|e],|[v]|v]
Lecture de la valeur du second canal configuré ADC dans le mode de fonctionnement
canaux dépendants, valeur ADC premier canal = 15000, valeur ADC second canal =
20000
Exemple 2 | Commande ‘ M | Y, | 0 | L |
Réponse
R[Z [, 1lelefe]|, [ | |
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STPT — Commande de Set Point

Description

Configuration du point de consigne

Remarque

Les valeurs transmises sont valables tant que I'indicateur reste allumé. Pour les
enregistrer de maniere permanente sur l'instrument, il faudrait utiliser la
commande de sauvegarde (cmdSave).

Si vous souhaitez enregistrer les différents points de consigne, il faudrait tous les
configurer et a la fin la commande de sauvetage.

Format

SIT|P| T |njt|x|x|[X|X|X|X|t|y|Yy|lY|YI|Y|Y

n Index de la sortie digitale relatif au format du point de consigne (0 + 3)
0 pour configurer la valeur de référence 1, 3 pour configurer le point de
consigne 4

t 0] si la valeur de poids suivante indique I’ACTIVATION du relais (ON).

si la valeur de poids suivante indique la désactivation du relais
(OFF).

F

X...X Valeurs du poids des points de consigne au format décimal sans décimaux
y..y | jusqu'a 6 digits.
Si la balance a 3 décimaux et la valeur du point de consigne doit étre

configurée a 1 000 kg configurer xxxx(ou yyyy) a 1000

REMARQUE :  Si I’hystérésis du point de consigne est désactivée, la valeur d’arrét
est ignorée mais elle doit étre inférieure a la valeur d'allumage.

Réponse

Exemple

Configure la valeur d'allumage du 2¢& point de consigne a 2 000 kg et la valeur
d’arrét a 1 900 kg sur une balance étalonnée avec 3 décimaux.

commande [s|T|P|T|1]|0|2]e|e|e|F|[1]|9]e]e]

Réponse 0| K

TATO - Commande d'instauration du seuil d'activation, cible et tolérances

Description | Commande d'instauration du seuil d'activation, cible et tolérances

Seulement grace au mode de contrdle de la tolérance

Les valeurs envoyées sont valides jusqu’a I'extinction de l'indicateur. Pour les
Remarque | sauvegardes de maniére permanente sur linstrument il faut utiliser la

commande de sauvegarde (CMDSAVE).
Si la tolérance «KKKKK» n'est pas envoyée, la tolérance «ZZ7777» est considérée
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\ aussi bien comme inférieure que  comme supérieure.

Format TIAIT|O|, | X|X|X[X|X|X|[,|YIY[Y|Y|Y|Y],
Z|\Z2\|\Z2|Z2|Z|Z2|, |K|K|K|K|K|K
XXXXXX | est le seuil d'activation sans point décimal
o YYYYYY | est le poids cible sans point décimal
777777 | est la tolérance inferieure sans point décimal
KKKKK est la tolérance supérieure sans point décimal
Réponse 0K
Configuration de l'activation égale a 0.020 kg, target de 2.000 et tolérance égale a
0.100
Exemple

T|A|T|O], o|.|e|2|0], 2| .|ele|o],
0|.|1]0|0], 0|.|1|0|0

TLCK — Commande d'état de la tare

Description | Fonction d'état de la tare

Format TIL|C|K

Réponse TIL|C| K |e

ol e E latare est bloquée.
u
D la tare est débloquée.
Configuration de la tare activée/désactivée
Exemple Commande | T|L|C|K

Réponse TIL|C|K D‘

TLCKe — Fonction de programmation de la tare

Description | Fonction de programmation de la tare
Les valeurs transmises sont valables tant que l'indicateur est éteint. Pour les
Remarque | enregistrer de maniére permanente sur l'instrument, il faut utiliser la commande de
sauvegarde (CMDSAVE).
Format T|L{C| K |e
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e E Pour bloquer la tare
D Pour débloquer la tare

Réponse 0 K

Tare bloquée

Exemple Commande |[T|L|C ‘ K ‘ D ‘

Réponse 0| K

CMDSAVE — Commande de sauvegarde des données

Description | Commande de sauvegarde des données

Format C|M|D|S|A|VI|E

Réponse 0 | K

Commande de sauvegarde des données

Exemple Commande |C[M|D ‘ S ‘ A ‘ V‘ E ‘

Réponse O|K

NTGS — Echange Net/Brut

Description | Modifie la valeur d'affichage du poids principal du brut au net et vice-versa

Remarque La commande est effectué seulement si elle dans le mode de fonctionnement
«Echange Net / Brut», pas F.MladE >>FunlE = kLS.

Format N(T|G| S

Réponse 0| K

Commande |[N|T|G|S
Réponse 0K

Exemple

PRNT — Commande d'impression

Description | Exécution de l'impression simple
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Format PIRIN| T
Réponse 0| K

Commande |[P|R|N| T
Exemple -

Réponse 0K

DISP — Commande d'affichage temporaire du message sur le display

Description | Affichage temporaire du message sur le display
Remarque message demeure pour la durée instaurée par |'intermédiaire de la commande
DINT.
Dans le cas I’écran indiqué dans la commande est de type numérique (par
exemple I’écran de série 00) et si dans le message envoyé il y a deux points
consécutifs, le message est abrégé apres le premier des deux points. Quand
I’écran affiche un message envoyé par port série par l'intermédiaire de la
commande DISP, l'indicateur n'affiche pas ces messages généralement visualisés
dans I'état balance (ZERO, TARE, HOLD, ...).
Avec un instrument homologué, attendre la fin d'un éventuel affichage courant
avant de pouvoir en visualiser un autre.
Format D|I|S|P|@|@Q|cCc|..|C
ou c..C Message a visualiser
Réponse 0| K
Affiche le message “- OK-" sur le display
Exemple CommandeDIS’P’@’@‘—‘ ‘O‘K‘ ‘—’
Réponse 0K

DINT — Commande de configuration de l'intervalle d'affichage sur le display

Description

Configure l'intervalle du message affiché avec la commande DISP

Remarque

La valeur 0 configure un intervalle infini

Avec un instrument homologué le temps minimum instaurable est d'1
milliseconde (0001HEX), alors que le maximum instaurable est de 5 secondes
(5000 millisecondes, 1388 HEX).
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Format DI N(T|t|t|t|Tt
ou trtt est I'intervalle d'affichage (en millisecondes) exprimé en caractéres
ascii hex.
Réponse 0| K
instaurer un temps d'affichage de 1 second (et donc 1000 millisecondes,
convertis en hex 03E8)
Exemple

Commande |D | I N‘T‘0‘3‘E‘8‘

Réponse 0K

PCOK — Commande de validation a partir du PC

Description | L'indicateur affiche sur le display le message « -PCOK-» pendant environ 2
secondes.
Format P/CIO| K
Réponse 0| K
Commande |P|C| 0| K
Exemple

Réponse 0| K

SPMU - Configuration du pmu

Description | Configure le poids moyen unitaire
Remarque | Seulement dans le mode de fonctionnement compte-pieces
Les PMU ne sont pas acceptés dans la forme SPMU.12<CR LF> : ils doivent étre
dans la forme SPMUO0.12<CR LF>
ne sont pas acceptés de PMU égaux a zéro.
Format SIP/M| U |x|..|Xx
ou X...X Valeur du poids moyen unitaire avec point décimal sur 8 caracteres
Réponse O|K
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Exemple

Configure un PMU a 10.5

Commande | S | P M‘U‘l‘@‘.‘S‘

Réponse O|K

STAT - Etat de l'indicateur

Description | Lecture de I'état de fonctionnement de l'instrument
Format SITIA| T
Réponse SITIA| T |x|X
ou XX Index d'état au format décimal (voir le TABLEAU)
Instrument dans |'état de la balance
Exemple Commande |[S|T|A|T

Réponse S|ITIA|T|0]|1

Index Etat
00 état balance normal
01 état balance normal en entrée
02 instrument en Setup technique
03 instrument en phase de démarrage
04 instrument en phase de Setup rx/tx
05 instrument en phase de test des ports série
06 instrument en test d'impression

KEYP — Simulation de la pression d'une touche

Description

Simulation de la pression d'une touche

Remarque

Si la touche simulée a deux fonctions associées (touche pressée un court instant ou
longuement, comme la touche TARE), si la commande KEYP est suivi de la
commande de relachement de la touche (KEYR) d'ici au maximum 1,5 seconde, la
fonction simple (touche pressée un court instant) sera exécutée. Dans le cas
contraire, c'est la deuxiéme fonction (touche pressée longuement) qui sera
exécutée.

Format
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ou XX Code hexadécimal de la touche (voir le tableau)

Réponse 0| K

Simulation de la pression de la touche ZERO

Exemple Commande |[K|E|Y|[P |0 |4

Réponse 0| K

Code Touche
00 00 : touche MODE ;
01 01: touche F;
02 02: touche ENTER;
03 03: touche TARA;
04 04: touche ZERO;
05 05: touche numérique 0;
06 06: touche numérique 1;
07 07: touche numérique 2;
08 08: touche numérique 3;
09 09: touche numérique 4;
0A 0A: touche numérique 5;
0B 0B: touche numérique 6;
ocC 0C: touche numérique 7;
oD 0D: touche numérique 8;
OE OE: touche numérique 9;
OF OF: touche INFO;
10 10: touche C.

KEYR - Simulation du relachement de la touche

Description | Simulation du relachement de la touche

Format KIE|Y]| R

Réponse 0| K

Commande | K |E|Y|R
Réponse 0| K

Exemple
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KEYE — Etat des touches

Description | Etat des touches

Format KIE|Y|E

Réponse KIE|Y| E |e

o E si le clavier est habilité
u
D si le clavier est désactivé
Clavier désactivé
Exemple Commande | K Y

Réponse K|IE|Y|E D‘

KEYEe — Habilitation du clavier

Description | Habilitation du clavier
Les valeurs transmises restent valables jusqu'a I'arrét de l'indicateur. Pour les
Remarque enregistrer de maniere permanente sur l'indicateur, il faut utiliser la commande
(CMDSAVE).
Format KIE|Y| E |e
o E pour habiliter le clavier
u
D pour désactiver le clavier
Réponse 0| K
Clavier désactivé
Exemple Commande |K|E Y| E | D|

Réponse 0| K
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RALL - Lecture information de la balance

Description | Lecture information de la balance
Format R{A|L| L
s|s|,|c|,|n|{n|ininin|n|injujul|l,|glg|lglglg|g|lg|lu]|u
s ,lplpl t|t|ltjtjt|t|tju|ju|, thth|ta|tntn|tn|tn|Un|Un| , |Ss
Ss|Ss|» | Ck [Ck|Ck| , | kK| Kk|k]|, [n ni,|r|iririr|ir|-|(d|d|d
d/d|d
Ss T | L | Erreur condition de tilt
O | L | overload
U | L | underload
S | T | Poids stable
U | S | Poids instable
C Numéro de la plateforme
n..n Poids net sur 7 caracteres
uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “1b”)
g.8 Poids brut sur 7 caracteres
uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “1b”)
pp Type de tare (“ ”’ avec une tare semi-automatique, “PT” avec une tare
pré-configurée)
t.t Valeur de la tare sur 7 caracteres
ou uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “1b”)
th..th Derniere totalisation du net sur 7 caracteres
UtUt Unité de mesure de la derniére totalisation (“ g”, “kg”, “ t”, “1b”)
SsSsSs | Etat balance :
000 allumage
001 pesage
002 menu de setup
CkCkCk | Compteur de touches enfoncées, valeur sur 5 chiffres remplie avec des
zéros
kkk Code de la derniére touche enfoncée, valeur sur 5 chiffres remplie avec
des zéros
nnn Nombre des totalisations, valeur sur 5 chiffres remplie avec des zéros
r..r Réécriture ID alibi, valeur sur 5 chiffres remplie avec des zéros
d.d Alibi ID, valeur sur 6 chiffres remplie avec des zéros
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Exemple

La derniere totalisation du net & 3.500 kg

Commande ‘R‘AlLlLl

Réponse

S(T|,| 1], 3 5/0|0 | k|g|, 5 0|00 kg
, |P|T 1(.|5|0|0|k|g|, 3 5/0(0|k|g|,
1(,/0 (1|5|,|0|5|5|,|0|0|3|,|0|0|0|0|0|-/0|0|0
0102

PID - Stockage des données dans I'alibi memory

Description | Stockage des données dans |'alibi memory et numéro ID de I'alibi
Format P|I|D
Réponse |P|I|D| s |s|,|C|, W W/ W W/ W W W W/ W W|ujul,|p|lpl|t
t|tjt|t|tjt|jtjt|itjuju|,|ririririr|-{nininin|in|n
1S T | L | Erreur condition de tilt
O | L | overload
U | L | underload
S | T | Poids stable
U | S | Poids instable
C Numéro de la plateforme
W..W Poids brut sur 10 caractéres rempli avec des espaces a partir de la gauche
o uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “t”, “Ib”)
pp Type de tare (“ ”’ avec une tare semi-automatique, “PT” avec une tare
pré-configurée)
t.t Valeur de la tare
r..r Réécriture id alibi (valeur décimale sur 5 chiffres remplie avec des zéros)
n..n Réécriture id alibi (valeur décimale sur 6 chiffres remplie avec des zéros)
En cas d'erreur avec aucune donnée enregistrée dans I’alibi memory, au lieu de
rrrrr-nnnnnn s'affiche
Nl O
Donnée stockée dans l'alibi avec un poids brut de 15 kg et une tare pré-configurée
d'l kg.
Exemple

Commande |P|I|D

Réponse
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Ui
©
©
©
~
oa
-
)
—

plI][D[s [T],]1], 1

1/./0/0/0/k|g|,|0/0/0/0/0|-/0|0|0|0|0]|5

PIDD - Stockage des données dans I’alibi memory avec la date et I'heure

Description | Stockage des données dans |'alibi memory, numéro ID de l'alibi et date et heure
Format P/I|D| D
Réponse P/ I|D| s |[s|,|C|, W W W W W W W W W Wlujuj,|pjpl|lt
t|t(t| t (t|t|t(t|tjufju|,|r|lr|{rir|ir|-{n|inin|in|in|n
djd|/| m m|/|y|ly|blblh|lh|:|m|m|:|s|s
Ss T | L | Erreur condition de tilt
O | L | overload
U | L | underload
S | T | Poids stable
U | S | Poids instable
C Numéro de la plateforme
W..W Poids brut sur 10 caracteres rempli avec des espaces a partir de la gauche
uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “Ib”)
pp Type de tare (“ ”’ avec une tare semi-automatique, “PT” avec une tare
pré-configurée)
o t.t Valeur de la tare
r..r Réécriture ID alibi (valeur décimale sur 5 chiffres remplie avec des zéros)
n..n Numéro id alibi (valeur décimale sur 6 chiffres remplie avec des zéros)
d..y Date au format "jj/mm/aa"
bb 2 caractéres d'espace, caractére ASCIlI décimal 32
h..s Heure au format "hh:mm:ss"
En cas d'erreur avec aucune donnée enregistrée dans I’alibi memory, au lieu
derrrrr-nnnnnn s'affiche
N| O
Si la date/heure n'est pas relevée ou n'est pas configurée, en réponse a la
commande PIDD est expédié le poids mais pas
la date et I'heure, a la place on a “NO DATE TIME”
Donnée stockée dans I'alibi avec un poids brut de 15 kg et une tare pré-configurée
d'1 kg.
Exemple
Commande ‘P‘IID‘D‘
Réponse
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P/I|D|S |T],|1], 1|5 0|0|0|k|g|,|P|T
1/./0/0|0|k|g|,|0|0|0|0|0|-|0|@0|0|0|0|5
2|1/ 0 |5]|/|1|4 09 413 |:11|7

ALRD - Lecture alibi memory

Description | Lecture de I'alibi memory
Format A|ILIRIDfwiw|W(wW|W|-|n|n|{n|{n|n|n
o wwwww  Réécriture Id, (valeur décimale sur 5 chiffres remplie avec des zéros)
nnnnnn  Numéro id de I'alibi, (valeur décimale sur 6 chiffres remplie avec des zéros)
Réponse
s, wiw/wliwlw[wiwlwliwjwlulul,[p[p[t]t[t[t]t]t[t[t|[t|t][u]u
S Numéro de la plateforme
wwwwwwwwww  Poids brut (valeur décimale sur 10 caracteres rempli avec des espaces
a partir de la gauche)
ot uu unité de mesure (“ g”, “kg”, “ t”, “Ib”)
pp Type de tare (2 espaces blancs avec aucune tare ou tare semi-
automatique, “PT” avec une tare reconfigurée)
tttttttttt Valeur de latare (valeur décimale sur 10 caractéres rempli avec des
espaces a partir de la gauche)
Exemplecc,)mmande A|L|IR|/D/o|o| 06|06 |0|-|0|0|0|0|0]|1
Réponse
1],] [ | | | |2].]elefelklg|,IP[T] | | | [ [1].]elele|k|e

ALDL - Initialisation de I'alibi memory

Description | Initialisation de I’alibi memory
N'est pas permis pour les instruments homologués et si la balance est en cours de
Remarque
pesage.
Format A|lL|D|L
Réponse |A|[L|D|L|O|K
Commande | A D
Exemple -
Réponse A D 0K
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4 CONFIGURATION MASTER-ESCLAVE

Pour permettre la communication entre les indicateurs dans le Master-Esclave, il faut définir les
valeurs appropriées de ces parametres dans I'environnement de setup pour chaque indicateur
(voir le paragraphe «Description des pas » pour une description des parameétres) :

Exemple de configuration: DFWPM (MASTER) con MCWO09 (SLAVE)

DFWPM MCWO09
NASEr, nullSL=H, L SEEn=no,
FunCE Pr ink=YES, Protol=EHEEN, (*)
b .REYb=Rb.dFY, HGh . LSE=YES .d r
S5Cr.5RY no no
i .LonF - no T |
LANP LRN O LA 1
L.k L. kD L.k
RukoFF d SAb EnAb, N in.oFF=5
b .PobEr on on
rAd o CoNe,r .ChAR=C 0 Colll,r.CRAR=C 0
En.NodE NeEd wh NeEd wh
SEAL L Pas visible (*)
PC .SEL Coll? Lol
PCNodE Default 485
PHr .Prn Default PHr .EHE
AL N AR Non visibile

(*)Programmer la valeur relative a I'application de I'instrument.

NOTA BENE : le paramétre HLh.L5E ne doit étre configuré yes.dir qu'en cas de DFWPM ou
indicateur avec clock et mémoire pour les impressions ; dans le cas contraire, le configurer sur
Non.
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Exemple de configuration: DFW con TPR (MASTER) e 2 DFW (SLAVE)

DFW MASTER DFW SLAVE 1 DFW SLAVE 2
NAStr, nuflSL=CL 5EEn=no,
FunCE Pr ink=YHES, Protol=EHEENd, (*) (*)
E .REYb=Rb .dFH, HLR . L5E=no
PC .SEL Lol Lol Lol
PCNodE Default 4BS avec 485 avec
Rg4B5 : O Rg4BS5 : 02
PHr .Prn PHr . int PHr .EHE PHr .EHE
Pr .NodE EPr EPr EPr
Prn.CES CESL nolES nolES
b.L nE HES HES HES
inEES h. Sufl nt 5 nt 5
dofl dk .EH.2 db. no db. no
nt A Sull YES .Eok YES .Eok
EndPRG RLHAYS no no
bAFL Pas visible YES .kot YES .tot
UdbAr Pas visible 0 0
LMbAr Pas visible e e
HbAr Pas visible H 3 H 3
hbAr Pas visible 080 080
bArFS Pas visible n n
PrtUb Pas visible undEr undEr
(*)Programmer la valeur relative a I'application de I'instrument.
Exemple d’impression
Esclave 1 Esclave 2 Master
SCALE SCALE MASTER LINE 1

MASTER LINE 2

SLAVE 1 LINE 1
SLAVE 1 LINE 2
SLAVE 1 LINE 3
SLAVE 1 LINE 4

GROSS 1.880 kg
TARE @.808 kg
NET 1.0880 kg
TICKET NR.

- pe1808
85/88/11 89:31:36

SLAVE 2 LINE 1
SLAVE 2 LINE 2
SLAVE 2 LINE 3
SLAVE 2 LINE 4

MASTER LINE 3
MASTER LINE 4

SCALE

SCALE
TARE

Sun

TICKET NR.

85/88/11

1.8688 kg
2.088 kg
8.808 kg
3.8080 kg
2

89:33:28

GRDSS 2.0088 kg
TARE 8.808 kg
NET 2.0@e k9
TICKET NR.

882008
#5/88/11 89:32:33
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Exemple de configuration: 1 DFW con TPS (MATER), 1 DFW (MASTER MUTO) e 1 DFW (SLAVE)

DFW MASTER DFW MASTER MUTO DFW SLAVE
NARSEr, nullSL=1
L (5kEEn=no, Pr ink=YES, NMASEr, nulSl= |,
Funlt Protaol =EHEENd, L (SEER=YES, (*)
E .REYb=Rb .dFH, Pr ink=no
HGh .LSk=no
PC .5EL Lol Lol Lol
PClNodE Default Default 485 avec Ad4B5 : 02
Pdr .Prn Default Default PHr .EHE
P- . NodE EPr Default EPr
Prn.CES CESL Default nolES
inkEES (*) Default nk S5

(*)Programmer la valeur relative a I'application de I'instrument.

DFWPM PLAY + DGT/DGT60:

Etape DGT/DGT60 DFWPM
MASEr, nullSL=X,
F .NodE->Funck - Protoc=nornAL,
b .REYb=Rb.d3t
F.NodE-> i .confF o 19 -
F .NadE>En .SALE>E .PoHEr - 0n
F .NodE>En.5AUE->rAd o - £oné, r.ch=CHO
F .NodE->En.SAUE>En .ModE - NAH
SEEuP->5EF AL->Pc .5EL c3ac cone

SEEuP->5Er AL>LoPC>PcllodE | 4BS,A44BS =0 | -

Exemple de configuration avec 1 DFWLKRF (MASTER avec TPR) et MCWN11T6 (ESCLAVE TOTALISATEUR).
(Heure et en-téte sur I'ESCLAVE)

DFWLKRF MCWN11T6
NASEr, nuflSL= 1L S5EEn=no,
FunCE Pr ink=YES, Prokol =EHEEN, (*)
b .REYb=hb .dFH, HLh .LSE=na
Pr .NodE EPr EPr
Prn.CES CESL nolES
inkEES h.no nt 5.
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dofl dt.no dt.EH ¢
EndPRLG no Sufl
b.L nE HES no
PHr .Prn EHE .OFF PHr .EHE

Esempio di configurazione con 1 DFW (MASTER) e 3590E (SLAVE) via cavo seriale

DFW 3590E
NASEr, nuflSL= 1L (SkEn=no,
FunCE Pr 1nk=YES, Protol =EHEENd, (*)
b .REYb=Rb .LPHE,HLR . L5E=no
PCNodE 485 485
Rd485 0o |

Exemple de configuration : 1 DFW (MASTER), 1 DFW (MASTER MUTO) et 1 DFW (ESCLAVE) via radio

(MASTER SILENCIEUX IMPRESSION SUR PC PAR USB)

DFW MASTER DFW MASTER MUTO DFW SLAVE
NASEr, nullSL=1 NASEr, nulSL= |,
FunlE L (5kEn=no, Pr ink=no, L (SEEn=YES, AL b,
Prokol=EHEENd, Pr ink=HES,
k .REYb=Rb .dFH Protol=EHEEN,
PC .SEL Coll? Loflid Cofld
PCNadE 4B5 avec Ad4BS: O 485 avecAd4BS : 0! |4YBS avec Ad4BS: O
PHr .Prn EHE .oFF EHE .oFF EHE .oFF
Pr .NodE EPr EPr EPr
Prn.CES nolES nolES nolES
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5 SCHEMA DE BRANCHEMENT

5.1
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SENS DES BORNIERS ET DES JUMPERS DE LA CARTE PRINCIPALE

VB ALIMENTATION BATTERIE 6 Vdc

2 -

BATT — (0 Vdc) GND

1+

BATT + (6 Vdc)

VE ALIMENTATION 12 Vdc

2-

0 Vdc (GND)

1+

+12 Vdc

AUX et PRN-AUX SORTIE AUXILIAIRE

1-

0 Vdc (GND)

2+

5,3 7,3 Vdc 400 mA max

AUX et PRN-AUX (TENSION DE SORTIE)

Il est utilisé pour alimenter un dispositif extérieur, et son mode de fonctionnement dépend du
paramétre SEEuP >> SEr (AL >> Lafl.Prn >> PHr .Prn de I'environnement de setup.

JUMPERS

J8 ON S'il est fermé, il habilite I'allumage automatique de l'indicateur dés que la tension
est fournie.
Remarque : Il faut ouvrir le cavalier BATT.

BATT S'il est fermé, il habilite la signalisation du niveau de la batterie, voir le paragraphe
9.5 - “SIGNALISATION DU NIVEAU DE BATTERIE ”, RIF.MAN.U..

AUX-ON | Sil est fermé, la sortie auxiliaire est toujours activée indépendamment du parametre
‘PHr .Prn” de I'environnement de setup.

BOOT CONNECTOR

Connecteur pour le branchement de la premiére carte d'expansion /O ou de la carte ALIBI

MEMORY.
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CAPTEUR DE CHARGE

1 EXC- ALIMENTAZIONE -

2EXC+ | ALIMENTAZIONE +

3 SENS - | RIFERIMENTO -

4 SENS + | RIFERIMENTO +

5SIG - SEGNALE -

6 SIG + SEGNALE +

CELL 1, CELL 2, CELL 3, CELL4 AMP
CONNECTEUR

1 ALIMENTATION +
2 ALIMENTATION -
3 SIGNAL +
4 SIGNAL -

CAVALIERS POUR RECEPTEUR DE CHARGE

16,17 S'ils sont fermés REFERENCE + avec ALIMENTATION + et REFERENCE - avec
ALIMENTATION — sont dérivés sur la carte.
J1 CAL Si fermé, habilite en configuration I'accés aux paramétres métrologiques.

SORTIE ANALOGIQUE (en option) |

1 I+ +20 mA
2 |- 0OmA

3 V+ +10V

4 V- ov

Remarque : la résistance maximum applicable sur la sortie en courant est de 350 Ohm alors que
la résistance minimum applicable sur la sortie en tension est de 10 kohm.

PORT SERIE

coM1 COM 2
Y12 Connecteur AMP : 232 port série | Y13 Connecteur AMP : 232 port série
Y10 Bornier : 232 port série Y11 Bornier : 232 port série
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Connecteur AMP Terminal
Signal COM 1 (RS232) CcoOM2 coM1 COM2 (RS232)
(RS232) (RS232)
X 1 1 TXPC TXPR
RX 2 2 RXPC RXPR
GND 6 6 GND GND
CTS 2 3 RXPC CTS
+5V 4 4 - -

BRANCHEMENT DE L'INCLINOMETRE ELECTRONIQUE

Indicateur Y3 | Inclinomeétre Signification

(SENSOR) Y1

1 1 +5V — Alimentation inclinometre
2 2 GND — Alimentation inclinomeétre
3 3 SIGNAL TILT

4 4 -

Configurer le passage FNOdE>>EnSALUE>>E .POYEF a On pour activer

['alimentation 5V.
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5.2 DFWLxxx ET DFWPMxxx
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£ONZ 232
EE

DFWLID

CAL |1] i:‘%s.-z.%.,

CONZ 237
[/

- -

CONY 232
[

[ |

Tx2 [pua [ crs

] put [eno

BraT

L 1]
v OO 31 41
COMI SENSOR
23
o
»h
L]
o
-
DD

o
COM2 TTL [ ai+)| BL-)[esrH

CON1
485

EXT. KEYBOARD

CELL 1 (CELL 4

CELL 2 CELL 3

BATT

DAY

5Kt | 96— [SERE [5E- [Enc+ [Ewnc—
XX XX

_\é‘ [

SENS DES BORNIERS ET DES JUMPERS DE LA CARTE PRINCIPALE

Vdc ALIMENTATION Y7 et Y7B

2- 0 Vdc (GND)

1+ 4,8 -12 Vdc +12 Vdc

JUMPERS

J4 ON

est fournie. Remarque : le cavalier de la BATTERIE doit étre ouvert.

S'il est fermé, il habilite I'allumage automatique de l'indicateur dés que la tension

BOOT

Connecteur pour le branchement de la premiére carte d'expansion /O ou de la carte ALIBI

MEMORY.

RECEPTEUR DE CHARGE

1SIG +

SIGNAL +

2 SIG -

SIGNAL -

3 SENS +

REFERENCE +

4 SENS -

REFERENCE -

5 EXC+

ALIMENTATION +

6 EXC -

ALIMENTATION -
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e CELLZ

CONNECTEUR CELL 1, CELL 2, CELL 3, CELL4

c2
@ @ @ @)

12 3 4 [UJ]LJJLIL]

1 EXC+ ALIMENTATION +
2 EXC- ALIMENTATION -
3 SIG+ SIGNAL +

4

SIG- SIGNAL - EXC+ EXC- S510+5106-

CAVALIERS POUR RECEPTEUR DE CHARGE

12,13 S'ils sont fermés REFERENCE + avec ALIMENTATION + et REFERENCE - avec
ALIMENTATION — sont dérivés sur la carte.
J1 CAL Si fermé, habilite en configuration I'accés aux parametres métrologiques.

PORTS SERIES

coOM1 COM 2
Y8 Connecteur AMP : 232 port série Y5 Connecteur AMP : 232 port série
Y9 Bornier : 485 port série Y6 Connecteur AMP : port TTL
Connecteur AMP Bornier
Signal COM 1 (RS232) coM2 COM2 (TTL) COML1 (485)
(RS232)
X 1 1 3 1A(+)
RX 2 2 4 2 B(-)
GND 6 6 2 3
CTS 2 3 - -
+5V 4 4 1 -
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5.3 Port serie R$232 avec connecteur RJ45 (selon le model)

5fN l@
PLUGE |- _ | o
— 1w
L™
;=——__ =I
— U b
"|'1 — ‘_\_\_\-m
@ S30EN @ LC
CONNESSIONI PLUGSG:
Y1l PLUG6 DB9 COULEUR SIGNIFICATION
1
2 1 ORANGE-BLANC
3 2 3 BLEU-BLANC RX
4 3 MARRON
5 4 VERT-BLANC GND
6 5 ORANGE X
7 6 BLANC - MARRON
8

REMARQUE: Pour passer le cable série a travers le trou dans le boitier et le connecter au série, le
cable doit avoir un connecteur a 6 broches.
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5.4

Carte d’extension E/S en option avec 2 entrées et 2 sorties
> [N ]6V]12-24V]
me s [ ] J3 || oo
JQ J4 || oo
WODE[ A | B E ]
JI e o _[IEIM
J2 oo J J;
Y1
@
4
84
ﬁq LC
ADDR | |
O O O\
1]2
[ouTcomjouTr JouT2ncomling iz |
I I
o))
OR
+ —

ENTREE (PHOTO-COUPLEUR OPTOISOLANT)
Alimentation : 6 Vdc (J3 et J4 fermés) ; 12 Vdc + 24 Vdc (J3 et J4 ouverts) ; min 5 mA - max 20 mA.

SORTIE PHOTO-MOSFET
Puissance maximale : 48 Vac ou 60 Vdc, 150 mA max, 10 ohms max.

Remarque : S’assurer que J1 est ouvert et que J2 est fermé.

Il est possible de connecter deux cartes d’extension avec 2 entrées et 2 sorties chacune. La

premiére carte E/S est connectée par l'intermédiaire d'un cable de 350 mm qui relie le connecteur

BOOT (sur la carte de l'indicateur) et le connecteur Y1 (sur la carte E/S). En revanche, la deuxiéme

carte est connectée «en cascade » a la premiere avec un cable de 350 mm (semblable au

précédent) qui relie les deux connecteurs Y2 et Y1.

Par l'intermédiaire du jumper J5 a deux positions (1 et 2), on spécifie si la carte doit gérer les

entrées 1 et 2 et les sorties 1 et 2 (J5 en position 1) ou si elle doit gérer les entrées 3 et 4 et les

sorties 3 et 4 (J5 en position 2).

J5

Gestion des Entrées et des Sorties

IN1, IN2, OUT1, OUT2

IN3, IN4, OUT3, OUT4
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Par conséquent la configuration correcte avec deux cartes en cascade est:

CARTE 1 | J5sur 1 (et donc Entrée 1, Entrée 2, Sortie 1, Sortie 2)

CARTE 2 | J5sur 2 (et donc Entrée 3, Entrée 4, Sortie 3, Sortie 4)

Les entrées seront commandées a distance a l'extérieur de l'instrument avec un cable multipolaire

12 X 0,5 mm connecté de la maniére suivante :

SENS COULEUR

ouT1 BLANC

0ouUT2 GRIS

OUTCOM (commun sortie) NOIR

IN1 ROUGE

IN2 BLEU

INCOM (commun entrée) MARRON

+ VE (+12 Vdc) BLANC - VERT

- VE (GND) BLANC - MARRON

SEULEMENT AVEC LA DEUXIEM

E CARTE E/S CONNECTEE :

OouT3 ROSE
ouT4 VERT
IN3 JAUNE
IN4 VIOLET

L'optocouplage des entrées ne sera plus présent si une tension disponible sur I'indicateur (par
exemple la VE) doit étre utilisée pour les activer. Une tension extérieure doit étre utilisée.
Cependant, sur le cable multipolaire, la VE de l'indicateur est également portée.

IIATTENTION!!!
Ne pas mettre les fils de la VE (BLANC - MARRON et BLANC — VERT) en court-circuit : cela
endommagerait irréversiblement la carte électronique.

5.5 Connexion du TILT

Indicateur Electronic TILT | Signification

(CAPTEUR) Y1

1 1 +5V — Alimentation du capteur +
2 2 GND - Alimentation du capteur -
3 3 Signal TILT

4 4 -

E-PoHEr - AL ANEnERE wn EEL doit étre réglé sur ON pour habiliter
I'alimentation a 5V sur le capteur.
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5.6 Emplacement des capteurs dans les systemes multi canaux
Avec un systéme ayant les capteurs connectés séparément aux 4 CANAUX de l'indicateur, leur
emplacement sera le suivant :

TRANSPALETTE A 4 CAPTEURS

P —

(] @ 4 30
T

@1 2 e

TRANSPALETTE A 6 CAPTEURS

- jFo ===
e 6 4 —
® 1 3 =
20 L

REMARQUE : Les capteurs 2-3 et 4-5 sont branchés en paralléle aux canaux 2 et 3 dans l'indicateur.

PLATEFORME A 4 CAPTEURS

L]
BULLE DE NIVEAU
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DFWL-TPR Battery Switch

5.7

Battery, Battario
i—7.5vdc

Hed

Bottery Switch— 148506

Black

Print Plus
Oronage,/Had
Elack /Block

"PLUS" Printer

Gray

& &

| = Pirk

Blozk

Tellow

Grey

N.B. : Non utilisable avec un alimentateur a 12 V.
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