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1. PLACERING OCH ANSLUTNING AV LADDSTATION

Se kapitel 3.2 och 3.3 i bruksanvisningen

1. Placera laddstationen centralt i arbetsomradet, med mycket fri yta framfor laddstationen och pa relativt vagrat mark.

2. Anslut transformatorns lagspanningskabel till laddstationen och transformatorn.

3. Anslut transformatorn till ett 100-240 V vagguttag.

4. Stall robotgrasklipparen i laddstationen for att ladda batteriet under tiden som du lagger ut begransningskabeln. Stall
huvudbrytarenilage 1.

2. UTPLACERING AV BEGRANSNINGSKABEL OCH GUIDEKABEL

Se kapitel 3.4 i bruksanvisningen

1. Lagg ut begransningskabeln sa att den bildar en slinga runt arbetsomradet.

2.Gor en Ogla pa den plats dar guidekabeln senare ska anslutas.

3.Lagg ut guidekabeln till den plats pa begransningsslingan dar anslutningen ska goras. Undvik att lagga kabeln i
spetsiga vinklar.

3. ANSLUTNING AV BEGRANSNINGSKABEL OCH GUIDEKABEL

Se kapitel 3.5 i bruksanvisningen

1. Smala passager i tradgarden gor det svarare for robotgrasklipparen att hitta till och fran laddstationen. Med hjalp av
guidekabeln kan klipparen ledas ut till avlagsna delar av tradgarden. Guidekabeln hjalper ocksa klipparen att snabbt
hitta till laddstationen.

2.Lagg guidekabeln under laddstationen och minst 2 meter rakt ut fran laddstationens framkant.

3. Oppna kontaktdonen och lagg kabelandarna i férséankningarna pé respektive don.

4. Tryck ihop kontaktdonen med en tang.

5.Klipp av overfloédig begransningskabel. Klipp 1-2 cm ovanfor kontaktdonen.

6. Tryck fast kontaktdonen pa kontaktstiften, markta AL (vanster) och AR (hoger), pa laddstationen. Det ar viktigt att
hoger kabel ansluts till hdger kontaktstift, och vanster kabel till vanster kontaktstift.

7. Tryck fast kontaktdonet fran guidekabeln pa kontaktstiftet markt G1 pa laddstationen.

4. ANSLUTNING AV GUIDEKABELN TILL BEGRANSNINGSSLINGAN
Se kapitel 3.6 i bruksanvisningen

1. Klipp av begransningskabeln med en avbitartang mitt i glan som gjordes i punkt 2.2.
2. Anslut guidekabeln till begransningskabeln med hjalp av medfdljande skarvdon. Pressa ihop skarvdonet helt med en

polygrip.
5. STARTA OCH STOPPA

Se kapitel 4.3 och 4.4 i bruksanvisningen

STARTA

1. Oppna luckan genom att trycka pa STOP-knappen.

2. Stall huvudbrytaren i lage 1. Forsta gangen detta gors startas en uppstartssekvens dar du bland annat valjer en
fyrsiffrig PIN-kod.

3. Tryck pa START-knappen och stang luckan.

STOPPA

Tryck pa STOP-knappen.

6. ANPASSA KLIPPAREN EFTER GRASMATTANS STORLEK

Se kapitel 6.3 i bruksanvisningen

Klippresultatet beror pa klipptiden. Anpassa klipptiden efter din trédgard med hjalp av funktionen Timer. Du bestammer
vilka tider pa dygnet robotgrasklipparen ska arbeta. Robotgrasklipparen klipper cirka 63 m2 per timme och dygn. Till
exempel; om din tradgard bestar av 800 m? gras, bor klipparen i genomsnitt arbeta 13 timmar per dag.

7. UNDERHALL

Se kapitel 8 i bruksanvisningen

1. Huvudbrytaren ska vara stalld i lage 0 vid allt arbete i robotgrasklipparens underrede, sdsom rengoring eller byte av
knivar. Knivarna ska bytas regelbundet for basta klippresultat.

2.Anvand aldrig hogtryckstvatt, eller ens rinnande vatten vid rengéring av robotgrasklipparen. Anvand heller aldrig
I6sningsmedel vid rengoring.

3. Alla anslutningar till laddstationen (stromforsoérjning, begransningskabel och guidekabel) ska kopplas ur nar det
foreligger risk for askvader.

4.Ladda batteriet fullti slutet av sdsongen innan vinterférvaring.
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1. AUFSTELLEN UND ANSCHLIESSEN DER LADESTATION
Siehe Kapitel 3.2 und 3.3 im Bedienungshandbuch

1. Die Ladestation sollte auf einer relativ horizontalen Flache zentral im Arbeitsbereich positioniert werden, mit viel Freifl
ache vor der Ladestation.

2.Das Niederspannungskabel des Transformators an die Ladestation und den Transformator anschlief3en.

3. Den Transformator an eine 100-240-V-Steckdose anschliel3en.

4.Den Mahroboter zum Aufl aden des Akkus in die Ladestation stellen, wahrend das Begrenzungskabel verlegt wird. Stellen
Sie den Hauptschalter auf Position 1.

2. PLATZIERUNG DES BEGRENZUNGSKABELS UND DES SUCHKABELS
Siehe Kapitel 3.4 im Bedienungshandbuch

1. Legen Sie Begrenzungskabel so, dass es eine Schleife um den Arbeitsbereich bildet.

2.Machen Sie eine Ose an der Stelle, an der das Suchkabel spater verbunden wird.

3. Das Suchkabel zu dem Punkt an der Begrenzungsschleife verlegen, an dem diese verbunden werden sollen. Vermeiden
Sie eine Kabelverlegung mit spitzen Winkeln.

3. ANSCHLIESSEN DES BEGRENZUNGSKABELS UND DES SUCHKABELS
Siehe Kapitel 3.5 im Bedienungshandbuch

1. Schmale Passagen im Garten kdnnen die Suche des Mahroboters nach der Ladestation erschweren. Der Mahroboter
kann mit dem Suchkabel zu abgelegenen Bereichen des Gartens gefuhrt werden. Das Suchkabel unterstutzt den
Mé&hroboter beim schnellen Finden der Ladestation.

2.Das Suchkabel unter der Ladestation verlegen und mindestens zwei Meter aus der Vorderkante der Ladestation
herausziehen.

3. Die Verbinder 6ffnen und die Kabelenden in die Einbuchtungen der Verbinders legen.

4.Den Verbinder mit einer Zange zusammendricken.

5. Uberstehendes Begrenzungskabel abschneiden. 1-2 cm oberhalb des jeweiligen Verbinders abschneiden.

6. Drucken Sie die Verbinder auf die Kontaktstifte an der Ladestation, jeweils markiert als AL (links) und AR (rechts). Es ist
wichtig, dass das rechte Kabel an den rechten Kontaktstift und das linke Kabel an den linken Kontaktstift angeschlossen wird.

7. Den Verbinder auf den mit "G1” gekennzeichneten Kontaktstift an der Ladestation setzen.

4. ANSCHLIESSEN DES SUCHKABELS AN DAS BEGRENZUNGSKABELS
Siehe Kapitel 3.6 im Bedienungshandbuch

1. Das Begrenzungskabel mit einer Kneifzange in der Mitte der in Punkt 2.2 erstellten Ose abschneiden.
2.Das Suchkabel mit dem Begrenzungskabel mithilfe des zugehdérigen Verbinders verbinden. Die Verbinder mit einer
Polygripzange vollstandig zusammendriicken.

5. STARTEN UND STOPPEN
Siehe Kapitel 4.3 und 4.4 im Bedienungshandbuch

STARTEN

1. Durch Dricken der STOP-Taste die Abdeckung 6ffnen.

2. Stellen Sie den Hauptschalter auf Position 1. Bei der ersten Inbetriebnahme, beginnt eine Startsequenz, bei der Sie u. a.
einen vierziffrigen PIN-Code eingeben kdnnen.

3. Drlcken Sie den START-Knopf und schliefien Sie die Abdeckung.

STOPPEN

STOP-Taste drlcken.

6. DEN MAHROBOTER AN DIE GROSSE IHRER RASENFLACHE ANPASSEN
Siehe Kapitel 6.3 im Bedienungshandbuch

Die Mahergebnisse hangen von der Mahzeit ab. Passen Sie die Mahzeit mithilfe der Timer-Funktion an lhren Garten an. Sie
bestimmen, zu welchen Tageszeiten der Mahroboter arbeitet. Der Mahroboter maht ca. 63 m? pro Stunde und Tag) inkl.
Ladezeit. Beispiel: Wenn |hr Garten 800 m? Rasen umfasst, sollte der Mahroboter durchschnittlich 13 Stunden pro Tag.

7. WARTUNG
Siehe Kapitel 8 im Bedienungshandbuch

1. Der Hauptschalter muss sich wahrend aller Arbeiten am Chassis des Mahroboters, wie Reinigung oder Austauschen der
Klingen, in Stellung 0 befinden. Tauschen Sie die Messer fir ein stets optimales Mahergebnis regelmalig aus.

2.Den Mahroboter nie mit einem Hochdruckreiniger oder unter flieRendem Wasser reinigen. Keine Lésungsmittel zum
Reinigen benutzen.

3. Alle Verbindungen zur Ladestation (Stromversorgung, Begrenzungs- und Suchkabel) missen getrennt werden, falls ein
Gewitterrisiko besteht.

4.Laden Se die Batterie am Ende der Saison vor der Wintereinlagerung vollstandig auf.
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1. INSTALLATION ET BRANCHEMENT DE LA STATION DE CHARGE
Voir chapitres 3.2 et 3.3 du manuel d'utilisation

1. Placez la station de charge a un endroit central de la zone de tonte, avec un grand espace ouvert face a elle, et sur une
surface relativement horizontale.

2.Branchez le cable basse tension du transformateur a la station de charge et au transformateur.

3.Branchez le transformateur a une prise murale de 100-240 V.

4.Placez le robot de tonte dans la station de charge pour charger la batterie pendant la pose du cable périphérique.
Mettez I'interrupteur principal en position 7.

2. POSE DU CABLE PERIPHERIQUE ET DU CABLE GUIDE
Voir chapitre 3.4 du manuel d’utilisation

1. Disposez le cable périphérique afi n qu’il forme une boucle autour de la zone de travail.

2. Faites un oeillet au point ou le cable guide sera connecté ultérieurement.

3. Faites courir le cable guide jusqu’au point du cable périphérique ou se fera la connexion. Evitez de poser le cable dans
des angles serrés.

3. CONNEXION DU CABLE PERIPHERIQUE ET DU CABLE GUIDE

Voir chapitre 3.5 du manuel d’utilisation

1. Les passages étroits de votre pelouse compliquent la tache du robot de tonte pour trouver la station de charge. Le robot
de tonte peut étre dirigé vers des zones éloignées du jardin a I'aide du cable guide. Le cable guide permet aussi au
robot de tonte de trouver rapidement la station de charge.

2.Disposez le cable guide sous la station de charge et a au moins 2 metres de la partie frontale de la station de charge.

3.Ouvrez les connecteurs et placez les extrémités du cable dans les rainures de chaque connecteur.

4.Serrez les connecteurs a l'aide d’'une pince.

5. Coupez tout excédent de cable périphérique. Coupez 1 a 2 cm au-dessus des connecteurs.

6. Enfoncez les connecteurs dans les broches de contact, indiquées par AL (gauche) et AR (droite) sur la station de charge.
Il estimportant que le cable de droite soit connecté a la broche de droite et le cable de gauche, a la broche de gauche.

7. Branchez le connecteur a la broche de contact indiquée par G1 sur la station de charge.

4. CONNEXION DU CABLE GUIDE AU CABLE PERIPHERIQUE
Voir chapitre 3.6 du manuel d’utilisation

1. Coupez le cable périphérique a I'aide d’'une pince coupante au centre de 'oeillet que vous avez fait a I'étape 2.2.
2.Branchez le cable guide au cable périphérique a l'aide des coupleurs fournis. Pressez complétement les coupleurs a
I'aide d’une pince polygrip .

5. DEMARRAGE ET ARRET
Voir chapitres 4.3 et 4.4 du manuel d'utilisation

DEMARRAGE

1. Ouvrez le capot en appuyant sur le bouton STOP.

2.Mettez I'interrupteur principal en position 7. Quand vous faites ceci pour la premiére fois, une séquence de démarrage
commence au cours de laquelle vous sélectionnez un code PIN a quatre chiffres, notamment.

3. Appuyez sur le bouton START et fermez le capot.

ARRET

Appuyez sur le bouton STOP.

6. REGLAGE DU ROBOT DE TONTE EN FONCTION DE VOTRE PELOUSE

Voir chapitre 6.3 du manuel d’utilisation

REGLAGE DU ROBOT DE TONTE EN FONCTION DE LA TAILLE DE VOTRE PELOUSE

Les résultats de tonte dépendent du temps de tonte. Ajustez le temps de tonte en fonction de votre pelouse a l'aide de la
fonction Minuterie. Vous décidez les heures de la journée et les jours de la semaine pour la tonte de votre pelouse. Le robot
de tonte tond environ 63 m? par heure et par jour. Si par exemple votre pelouse s’étend sur 800 m?, il convient de faire
fonctionner le robot de tonte 13 heures par jour en moyenne.

7. MAINTENANCE
Voir chapitre 8 du manuel d’utilisation

1. Linterrupteur principal doit toujours étre en position 0 pendant toutes les taches sur le chassis du robot de tonte, telles
que le nettoyage ou le remplacement des lames. Remplacez les lames régulierement pour obtenir des résultats de
tonte optimaux.

2.Ne nettoyez jamais le robot de tonte avec un nettoyeur a haute pression ni a 'eau courante. N'utilisez jamais de
solvants pour le nettoyage.

3. Tous les raccordements de la station de charge (alimentation électrique, cable périphérique et cable guide) doivent étre
débranchés en cas de risque d’orage.

4.Chargez complétement la batterie a la fin de la saison avant de ranger le robot pour I'hiver.
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1. POSIZIONAMENTO E COLLEGAMENTO DELLA STAZIONE DI RICARICA
Vedere i capitoli 3.2 e 3.3 del Manuale Operatore

1. Posizionare la stazione di ricarica in una posizione centrale nell’area di lavoro, su una superficie relativamente
orizzontale e con molto spazio di fronte alla stazione stessa.

2.Collegare il cavo a bassa tensione del trasformatore alla stazione diricarica e al trasformatore.

3. Collegare il trasformatore a una presa di rete da 100-240 V.

4.Collocare il rasaerba robotizzato nella stazione di ricarica per caricare la batteria durante la posa del cavo perimetrale.
Portare I'interruttore principale sulla posizione 1.

2. POSA DEL CAVO PERIMETRALE E DEL CAVO GUIDA

Vedere il capitolo 3.4 del Manuale Operatore

1. Estendere il cavo perimetrale assicurandosi che formi un anello intorno all’area di lavoro.

2. Predisporre un occhiello nel punto in cui il cavo guida verra collegato piu tardi.

3. Condurre il cavo guida fino al punto dell’anello perimetrale dove verra effettuato il collegamento. Durante la posa del
cavo evitare gli angoli stretti.

3. COLLEGAMENTO DEL CAVO PERIMETRALE E DEL CAVO GUIDA

Vedere il capitolo 3.5 del Manuale Operatore

1.1 passaggi stretti presenti nel giardino rendono difficile per il rasaerba robotizzato il ritrovamento della stazione di
ricarica. |l rasaerba robotizzato pud essere condotto in parti periferiche del giardino tramite il cavo guida. Il cavo guida
aiuta inoltre il rasaerba robotizzato a trovare rapidamente la stazione di ricarica.

2.Posare il cavo guida sotto la stazione di ricarica e per almeno 2 metri in linea retta dalla parte frontale della stazione di
ricarica.

3. Aprire il connettore e appoggiare le estremita del cavo negli incavi di ogni connettore.

4.Premere i connettori insieme usando un paio di pinze.

5. Tagliare I'eventuale cavo perimetrale in eccesso. Tagliare a 1 0 2 cm sopra i connettori.

6. Premere i connettori sui pin di contatto della stazione di ricarica contrassegnati con AL (sinistra) e AR (destra) E importante
che il cavo di destra sia collegato al pin di contatto di destra e che il cavo di sinistra sia collegato al pin di sinistra.

7. Fissare il connettore al pin di contatto contrassegnato da G1 presente sulla stazione di carico.

4. COLLEGAMENTO DEL CAVO GUIDA AL CAVO PERIMETRALE

Vedere il capitolo 3.6 del Manuale Operatore

1. Tagliare il cavo perimetrale con dei tagliafili al centro dell’occhiello predisposto al punto 2.2.
2.Collegare il cavo guida al cavo perimetrale usando i giunti in dotazione. Premere i giunti per unirli completamente con
una pinza a pappagallo .

5. AVVIAMENTO E ARRESTO
Vedere i capitoli 4.3 e 4.4 del Manuale Operatore

AVVIAMENTO

1. Aprire il coperchio premendo il pulsante STOP.

2. Posizionare 'interruttore principale su 1. Quando questa operazione viene eseguita per la prima volta, inizia una
sequenza di avviamento dove, tra le altre cose, deve essere selezionato un codice PIN di quattro cifre.

3. Premere il pulsante avvio e chiudere lo sportello.

ARRESTO

Premere il pulsante STOP.

6. ADEGUARE IL RASAERBA ALLE DIMENSIONI DEL PRATO

Vedere il capitolo 6.3 del Manuale Operatore

| risultati di taglio dipendono dal tempo di rasatura. Adeguare il tempo al giardino utilizzando la funzione Timer. E possibile
decidere in quali orari della giornata fare funzionare il rasaerba robotizzato. Il rasaerba robotizzato taglia circa 63 m? per ora
e giorno. Per esempio: se il giardino & costituito da 800 m? di prato, il rasaerba robotizzato deve funzionare in media 13 ore al
giorno.

7. MANUTENZIONE
Vedere il capitolo 8 del Manuale Operatore

1. Linterruttore principale deve essere in posizione 0 durante tutti i lavori al sottoscocca del rasaerba, ad esempio pulizia
o sostituzione delle lame. Sostituire regolarmente le lame per ottenere risultati di taglio ottimali.

2. Per la pulizia del rasaerba robotizzato, non utilizzare mai dispositivi di lavaggio ad alta pressione, né acqua corrente.
Non utilizzare mai solventi per la pulizia.

3. Scollegare tutti i collegamenti alla stazione di ricarica (alimentazione, cavo perimetrale e cavo guida) se c’€ il rischio di
un temporale.

4.Caricare completamente la batteria alla fine della stagione prima del rimessaggio invernale.
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