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1. SECURITE SUR LE TRAVAIL

Le Produit décrit ci-aprés est fabriqué et test&famément aux spécifications. S'il est utiliséglan
des conditions normales d'application et a l'ietéride limites normales mécaniques et électriques,
il ne causera aucun dommage a la vie et la sécdeséopérateurs, étant assuré que les régles
standards d'ingénierie sont respectées et que tériglaest utilisé uniquement par du personnel
compétent.

Le manuel d'exploitation est publié par le revemdstudoit étre utilisé avec le systeme décrit ci-
apres. Le revendeur se réserve le droit de modifieranuel sans prévenir, pour toute raison propre
au Fabricant. Ceci inclut aussi mais pas seuleffagitption de nouvelles solutions techniques plus
avanceées et la modification de procédures de fatiwit. Le Fabricant décline également toute
responsabilité arrivant suite a des problemes tqabe inconnus. Le Fabricant décline aussi toute
responsabilité en cas de modification de I'appareti'intervention non autorisées par le Revendeur
dans les documents.

Le Produit génére des tensions et des courantgagient étre fatals a un utilisateur non prévenu.
Pour éviter a I'opérateur tout danger en cas degan’intérieur du Produit, le dispositif a essaye
doit avoir les caractéristiques suivantes:

. Les céables de connexion doivent avoir des bandmegcurité;

. Les bornes de connexion doivent étre inaccessible

. Les circuits d’entrée doivent avoir un degréa&snent au moins égal a celui du produit.

N'UTILISEZ L'APPAREIL QUE S'IL EST CONNECTE A LA TE RRE: A CAUSE DES
CAPACITES DE FILTRAGE, CETTE SITUATION PORTE LE CHA SSIS DE LA
MACHINE A UNE TENSION EGALE A LA MOITIE DE L’'ALIMEN  TATION, CEST A
DIRE 110 V. EN OUTRE, EN CETTE SITUATION LINSTRUME NT NEST PAS
PROTEGE CONTRE LES PERTURBATIONS DE MODE COMMUN QUI VIENNENT DU
RESEAU : CELA PEUT CAUSER DES PANNES SOUDAINES. CETYPE DE PANNE
N’EST PAS COUVERTE PAR LA GARANTIE.

Le raccordement a la terre se fait a travers IBesal'alimentation principaux. Cependant, pour une
meilleure sécurité, I'appareil devrait étre racéada terre en utilisant la borne prévue a cet eff

S| LA CONNEXION A LA TERRE N’EXISTE PAS DANS LA PRI SE D’ALIMENTATION,
UTILISEZ LA BORNE SUR LA FACE AVANT.

Le raccordement a la terre se fait a travers Ibkesal'alimentation principaux.
En cas de doute, contactez s'il vous plait, votregRendeur. Celui-ci et le fabricant déclinent

toute responsabilité si le Produit est utilisé de amiere impropre ou en dehors des limites
spécifiées.
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2.  GENERALITES

Le manuel utilisateur du DRTS donne les informatisar la maniére d'utiliser I'appareil. Il informe
aussi sur son architecture interne et les messhgesurs. Enfin il suggére une liste des pieces de
rechange.

Les spécifications techniques du DRTS, du programés@lent FWH2 et du logiciel de contréle
TDMS sont fournis dans des documents séparés.

Le document inclut les options a l'interieur Mesetd06432, et les modules AMI-150 ; AMIV-3
et AMI-3.

3. DESCRIPTION DE L'APPAREIL

Le DRTS a une configuration de base, deux option&n&erieur et des modules extérieurs
optionnels.

La configuration de base inclut:

. Trois générateurs de tension;

. Un générateur de tension continue ou homopolaire;

. Trois générateurs de courant;

. Huit entrées de déclenchement;

. Quatre sorties digitales;

. Une sortie de signaux de baisse puissance.

Les options intérieures sont :

. Option Mesure, qui permet I'essai des convertisset la mesure de courant et tension, qui inclut
les cartes MISU et AP-MISU;

. Option 106432, qui permet d’augmenter le nombee entrées et des sorties logiques (64 entrées
et 32 sorties), qui inclut deux cartes 106432.

Les options extérieures sont:

. Module AMI-150, avec trois amplificateurs de canirde haute puissance. Quand I'on branche le
module au DRTS on peut augmenter la puissancertie des courants; on peut aussi générer six
courants au méme temps.

. Module AMIV-3, avec trois amplificateurs de comitraet trois de tension, qui ont la méme
puissance du DRTS. Quand I'on branche le modulBRUS on peut générer six courants ou Six
tensions au méme temps.

. Module AMI-3, avec trois amplificateurs de coutagqui ont la méme puissance du DRTS. Quand
I'on branche le module au DRTS on peut générecaixants au méme temps.

Le DRTS (voir figure au paragraphe Legende DRT&jadtsd’'un module 19 pouces, haut 3 U, avec
poignet pour le transport. Tous les composants swrités sur des cartes électroniques du type
EUROCARD, sauf des circuits montés directementlauiace avant. Dans la derniere page on
trouve le schéma de cablage de l'instrument. Lessamodules sont realisés de la méme maniere.

Les composants principaux sont les suivants:

. Carte électronique MICR-H, qui inclut: le micropesseur, la mémoire du programme, la
mémoire statique, la mémoire dynamique, la logigragrammable;

. Carte électronique CONV-H, qui fait la conversamralogique - digitale;
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. Le module d’alimentation des circuits analogigee®giques, et des amplificateurs de tension;

. Deux cartes AMTE avec trois amplificateurs desten alternative et I'amplificateur de tension
continue ou homopolaire.

. Deux cartes AMCO avec trois amplificateurs deraat) elles incluent les alimentations.

. Un circuit INTE de filtrage et isolation des eygs digitales.

. Un circuit RELE avec les relais de sortie digtal

. Un circuit PASSIVE, avec les amplificateurs déspance zéro.



Doc. MIF10150

4.

REV. 11

4.1 Situations dangereuses

Page 8/80

CONNEXION ET DEMARRAGE DES ESSAIS AVEC LE DRTS

Le tableau suivant liste des cas qui sont danggweux I'opérateur et/ou pour I'équipement d’essai.

Il faut le considérer, et vé

rifier en cas de doute.

SITUATION

CAUSE DU DANGER

CONTROLE

EQUIPEMENT PAS A
LA TERRE

Les condensateurs du filtre portent le boitier @ Y1
L’équipement n’est pas protégé contre le bruit dele
commun.

B
P

q

Connexion
nla terre

LE NEUTRE DE
TENSION (OU
COURANT) EST MIS A
LA TERRE

Les connexions a la terre de I'équipement et dure
sont tres éloignées ; il y a une tension entredisx, 3
cause des courants parasites. En cas de panterie|du
plant, la situation est trés dangereuse pour latgér e
pour I'équipement d’essai.

BN (IN) ne
doivent pas
étre a la terre

Le neutre des courants
est branché a VN en liel
de IN

sDans I'équipement il y a une résistance de 1 Ohtre
IVN et IN : le courant sur cette résistance pedirilder ;
par conséquence, cela peut endommager I'amplitic
de courant. En outre, la chute de tension sursistence
cause une distorsion sur la tension.

ARrancher leg
courants a IN
ate

el

Alimentation d’'un Ce type d’alimentateurs, avec leur manque de #taliorme d’onde
générateur pas stabilisé |d’amplitude et fréquence, et ses manques de cdtétjnde

peut endommager I'alimentation de I'équipement. I'alimentation
Filtre sur l'alimentation La tension filtrée peute€une forme d’onde carrée et pesrme d’onde

sinusoide ; I'équipement marche a tension rédawegc de

perte d’efficience I'alimentation
Perte d’alimentationOn perd le contrdle tant que les sorties sont gppés Contréle
durant la génération qualité alim.
Contacte avec un fil ghe contacte peut étre dangereux pour l'opératetir, e
tension méme pour le site. Les sorties de tension sonegéets

seulement avant le premier démarrage.
Sorties de courant en série  Voir le texte : il fdétoupler les sources de courant. Voir man
Sorties de tension eNoir le texte : il faut découpler les sources desten. Voir manuel
parallele
Génération de longu®ossibilité de chauffer trop les composants, sfpEient Limiter la
durée avec haute température externe. durée de

I'essai

Relais tres vieux, et tr¢€e type de relais ouvre les connexions aux ciradgtsverifier le
inductif mesure durant quelques millisecondes. charge

De ces problemes, le premier deux sont tres damgepeur I'utilisateur et la valise d’ess&ES

TYPES DE PANNES NE

Le premier probléme est i

SONT PAS COUVERTES PAR LA GARANTE.

llustré dans la figurevanie.
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FILTRE | EQUIPEMENT
RESEAU | D’ESSAIS

O’ A J_

VALISE
RESEAU (V) jn-
O Y T

V2

TERRE LOCALE
(OPERATEUR)

Les condensateurs se trouvent dans le filtre dediation. Leur valeur est petit, de maniere que le
courant vers terre est de quelque mA, dans leselindes normes. Si la terre n’est pas branchée, la
valise va a une tension de V/2, donc 115 V : c@#atipas dangereux, mais on sent la tension quand
on touche I'équipement.

La chose plus dangereuse est que les condensatguis fonction de filtrer tous bruits de mode
commun, qui, sans ce filtrageeuvent endommager I'équipementPour éviter ¢a, si la prise de
terre manque, il suffit de brancher la borne deeraifa terre a une masse meétallique assez grande.

Le deuxiéme probleme n’existe pas si on est coendokectement au relais en essai. Si, au
contraire, on utilise le connecteur d’essai, (ousenbranche aux terminateurs), I'opérateur doit
s’assurer que le connecteur d’essai coupe touteezamn a la terre. Ceci est le cas normal ; d’autre
part, on a trouvé des cas ou cela n’est pas vrai.

"EQUIPEM CONNECTEUR ‘
S T.C.(T.V)
VN(N) (O o0
TENSION i
LOINE DU
TRANSFORM.
°
|
TERRE DE OUVRIR LA
LEQUIPEM. /777 CONNEXION!

Le probleme vient du fait que I'équipement d’eseat branché a la terre du batiment des
protections, tant que la terre des tensions ouarntsirest branchée a la grille de terre du siteeEnt
les deux points on a toujours des tensions, cays¥dses courants parasites ; en cas de panne a la
terre durant I'essai, cela entraine un danger rnedi pour I'opérateur que pour I'équipement
d’essai. Le contrOle est tres simple : il suffitwdifier qu’il n’y a pas de continuité entre VN ket

la terre.

4.2 Connexion au réseau

Avant tout, connecter I'équipement d’essai au néskalimentation. La prise de terre est connectée
a la fiche d'alimentation.
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N'UTILISEZ L'APPAREIL QUE S'IL EST CONNECTE A LA TE RRE: A CAUSE DES
CAPACITES DE FILTRAGE, CETTE SITUATION PORTE LE CHA SSIS DE LA
MACHINE A UNE TENSION EGALE A LA MOITIE DE L’'ALIMEN  TATION, CEST A
DIRE 110 V. EN OUTRE, EN CETTE SITUATION L'INSTRUME NT NEST PAS
PROTEGE CONTRE LES PERTURBATIONS DE MODE COMMUN QUI VIENNENT DU
RESEAU : CELA PEUT CAUSER DES PANNES SOUDAINES. CETYPE DE PANNE
N'EST PAS COUVERTE PAR LA GARANTIE.

S| LA CONNEXION A LA TERRE N'EXISTE PAS DANS LA PRI SE D’ALIMENTATION,
UTILISEZ LA BORNE SUR LA FACE AVANT.

La gamme d’alimentation est de 90 a 132 V et ded 864 V c.a., avec forme d’onde sinusoidale.
Il faut faire attention a ne pas brancher I'équipatrd’essai a des stabilisateurs ou des groupes de
continuité car ils ont typiguement une sortie carepas sinusoidale : cela est hors de la gamme.

4.3. Connexion au relais

Durant I'usage, le DRTS est mis sur un table, esitjpm horizontale: le DRTS a des pieds d’appui.
L’air de rétrécissement passe de la partie ardérdond du DRTS: ne pas empécher son libre
passage, pour éviter toute alarme thermique.

4.3.1.Vérification préliminaire

Avant I'exécution d'un essai, il faut vérifier ges charges du relais a tester sont compatibles ave
les puissances disponibles du DRTS. A cet effeistinécessaire de comparer les charges déclarées
par le fabriquant aux valeurs suivants.

Souvent l'impédance est exprimée en VA a tensiomocarant nominaux. Il est nécessaire de la
convertir en Ohm, a l'aide des formules suivantes:

impédance V = (tension nominale)*2 / charge élga&ivVA

impédance | = charge électrique VA / (courant n@hir2

Si on surcharge DRTS, a circuit issue un signakele si la sortie a un erreur supérieur a 5% - 10%
du nominale. Le signal d’erreur est temporisé d&rmhS nominal pour éviter faux erreurs causés par
le relais méme (par exemple durant la commutatesédjuipements de mesure). Pour cette raison,
si I'essai dure moins de la temporisation (pangxe, durant I'essai de la premiere zone sur les
relais de distance), le signal d’erreur ne naisse @t le résultat peut dériver beaucoup du ndmina
Dans ce cas, c'est a dire erreur élevé avec edsaigutre durée, il faut vérifier que I'erreur it s

pas causé par une surcharge, en augmentant ladkuféssais a 0.3 s minimum.

A) SORTIES DE TENSION
Les charges maximum sont les suivants, en fond@la tension maximum d’essai.
GAMME (V) 1 125 125

CHARGE (OHM) 200 200 400
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S'il est nécessaire d'avoir plus de 40 VA, il essgible de connecter deux amplificateurs en
parallele (figure 1), en prenant garde de mettreéeie une résistance de 2.2 Ohm: cela provoque au
maximum une erreur de 0.5%. L'angle entre les terssidoit étre 0°; les valeurs des tensions
doivent étre les mémes. On obtient ainsi une potesanaximum de 80 VA; les charges
deviennent:

GAMME (V) 1 125 125

CHARGE (OHM) 100 100 200

Vi o AR
v2 o—ANNAR—

VN

Figure 1 - Connexion en parallele des sorties dentsion (R = 0.02 * ZL)

B) SORTIES DE COURANT

Les charges maximum sont les suivants, en fondiiocourant maximum d’essai.
GAMME (A) 0.125 1.25 12.5

CHARGE (OHM) 25 25 025

Une attention particuliére doit étre portée lord'éealuation de I'impédance du circuit de courant,
car I'impédance des cables connectés s'ajoutmpétiance du relais. Si la charge électrique du
relais est de 2 VA a courant nominal, la chargeeathis est de 80 mOhm. Dans ce cas des tests sont
possibles & 12.5 A seulement si le cable de connesst long de 5 m, avec une section de 2.5 mmz?
au moins, et si les cables sont liés ensembledafiminimiser I'effet du composant réactif.

Dans le cas ou il faut exécuter les essais aveca@mnts supérieurs a 12.5 A, on peut connectex de
amplificateurs en paralléle (figure 2). L’anglerenies courants doit étre 0°; les valeurs des ctsidoivent
étre les mémes. On peut monter ainsi & 25 A, amecpuissance de 80 VA, mais le charge maximum se
réduit & 0.125 Ohm a 25 A, ou 1.25 Ohm a 2.5 A.

Figure 2 - Connexion en parallele des sorties de want
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S’il faut avoir une puissance supérieure a 40 Viarsaconnecter deux amplificateurs en série
(figure 3). L’angle entre les courants doit étr@%8es valeurs des courants doivent étre les mémes
On obtient ainsi une puissance de 80 VA.

Avec cette connexion, des petites difféerences ddges de courant peuvent causer la saturation des
sorties, et la réduction de la puissance disponixer résoudre ce probleme il faut connecterasur |
sortie une résistance shunt R, qui équilibre legdgamais qui introduit un erreur sur le courant de
sortie. Le tableau suivant donne les valeurs dgpdance du charge Z et du shunt R pour un erreur
maximum du courant de — 0.8%.

GAMME 0.125 1.25 12.5
CHARGE Z (Ohm) |5 5 0.5
SHUNT R (Ohm) | 2200 220 22
11
R
IN Z

2 O

Figure 3 - Connexion en série des sorties de couttan

UTILISER CETTE DISPOSITION SEULEMENT SI LA PUISSANC E DE UNE SEULE
SORTIE NE SUFFIT PAS, A CAUSE DU CHARGE ELEVE.

C) TENSION CONTINUE OU TENSION HOMOPOLAIRE
Le charge maximum est de 850 Ohm.

Pour la tension continue, attention car sur les atentations continues on trouve souvent un
condensateur, qui peut avoir un valeur élevé: il ¢sin court circuit quand on applique la
tension continue. On garantie la possibilité d’alirenter un condensateur de 5 uF sans
probleme: valeurs plus grands peuvent causer une pae de surcharge. Dans ce cas, il peut
suffire réduire le valeur de la tension continue.

4.3.2.Mise en marche

Pendant l'allumage, une procédure de diagnostisfui@idalisée: les circuits logiques sont testds e
premier; puis les sorties analogiques. La séquéada diagnostique est la suivante.
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- A l'allumage, linstrument avant tout programmes|deux logiques programmables XILINX
modele XC5204. Immédiatement ensuite la logiquayg@ammable exécute sa diagnostique, et le
programme controle le bit de DAN qui confirme progmation OK. Si la programmation de la
XILINX A n’est pas bonne, les voyants OK et ERR tsalumés ; si la programmation de la
XILINX B n’est pas bonne, les voyants ERR et ! salfitmeés.

- Le pas suivant est I'essai de la Mémoire vol&&iRAM : sur toutes les locations sont écrites avant
le mot 55, apres AA : s’il trouve erreur, le pragrae affiche les voyants OK, ! et ERR.

- Ensuite le programme allume et éteigne ensembkeles voyants.

- Le pas suivant est la vérification de la vitedscces de la SRAM, pour vérifier le numéro de
cycles d'attente (wait cycles) qui sont nécessalDesant I'essai tous les voyants sont allumés en
série, de bas en haut : s’il trouve erreur, leeghttente est 1.

- Ensuite le programme allume et éteigne ensembkeles voyants.

- Le pas suivant est la vérification de la mémaymamique DRAM. Durant I'essai tous les
voyants sont allumés en série, de haut en bas:trellve erreur, le programme affiche les
voyants ON et ERR.

- Ensuite le programme allume et éteigne enserbkeles voyants.

- Le pas suivant est la vérification de la mémaieeprogramme FLASH EPROM, avec le code
CRC. S'il trouve erreur, le programme affiche legants ON, ! et ERR.

- Le programme termine ici I'essai de la logiques; pas suivants sont pour la partie analogique.

- Le premier essai est la mesure de la tension/+d@limentation des circuits logiques ; ensuite +
12 V pour les relais et ventilateurs ; ensuite #1& — 15 V pour les circuits analogiques.

- Ensuite le programme vérifie les tensions d’ahtaéon des amplificateurs de tension et de
courant. Le tableau suivant réesume les signalisaititerreur.

VOYANTS OK; ERR I ERR OK; !, ERR ON; ERR ON; !, ERR

CAUSE XILINX A XILINX B SRAM DRAM FLASH

- Ensuite le programme vérifie les convertisseusSCDqui vont générer les sorties de baisse
puissance, qui seront amplifiées par les ampléicat. La premiere mesure est sur la sortie zéro ;
ensuite sur le maximum ; enfin sur le minimum. Ddrees essais tous les relais de sélection de
gamme sont ouverts ; aucune sortie n'est présantébornes de I'instrument.

- Enfin le programme contréle le générateur deibenauxiliaire, en générant zéro et ensuite 24 V
durant quelques milliemes de seconde. Si durardssatis le charge est branché a l'instrument, cela
peut causer un erreur de diagnostique : c'est paugu’il vaut mieux allumer l'appareil avant de
connecter le relais.

- Tous erreurs de diagnostique durant I'essai gile allument le voyant ERR ; le message
correspondant peut étre lit sur I'ordinateur.
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A la fin de la diagnostique, le voyant vert OK &allume: il confirme le bon fonctionnement du
microprocesseur.

4.3.3.Connexion au relais

La connexion au relais en essais suit le type ldésra essayer et le programme d’essai.
A) COURANTS

Les courants peuvent étre branchés aux bornesi(&y @onnecteur (11), qui son mis en paralléle.
Le connecteur (11) permet de réaliser un cableoimexion qui permet d'éviter tout erreur de
liaison. La disposition des sorties se trouve dappendice 7. Quand la sortie est présente le
voyant (6) correspondant s’allume.

Attention a ne pas brancher soit les bornes gqu®i@ecteur. Attention aussi car la borne IN est
connectée a la borne VN.

B) TENSIONS

Les tensions peuvent étre branchés aux borneo (@) connecteur (11), qui son mis en parallele.
Le connecteur (11) permet de réaliser un cableotmexion qui permet d'éviter tout erreur de
liaison. La disposition des sorties se trouve dappendice 7. Quand la sortie est présente le
voyant (9) correspondant s’allume.

Attention a ne pas brancher soit les bornes quenaecteur. Attention aussi car la borne VN est
connectée a la borne IN.

C) ENTREES DE DECLENCHEMENT

Les entrées de déclenchement sont séparées emaeypes, avec zéro isolés: C1-C4 et C5-C8. La
connexion peut étre faite sur les bornes sécutdg ¢u sur le connecteur (16), en fonction du
programme d'essai qui sera exécuté. La connexi@omiecteur (16) se trouve en appendice 8.

La sélection des entrées sans ou sous tensiontgeafdes préférences du programme démarré,
avec les autres sélections: durée des rebondseaiunde tensions des entrées.

Si I'entrée est sans tension le programme sélewi@utomatiquement le seuil de 24 V, qui est la
tension a l'intérieur du DRTS.

Si I'entrée est en tension, sélectionner TTL paurées logiques, ou la tension du site. Si on se
trompe, et sélectionne TTL avec tension 110 V, @utpavoir des erreurs de mesure des
temporisations, mais 'erreur ne causera aucun@ean DRTS. Si on se trompe et sélectionne
contacts libres quand ils sont en tension, le DBR&& voir le contact fermé tant qu’il est ouvert.

Si I'entrée est une tension alternative, le prognanchoisit automatiquement une durée des rebonds
de 2 ms, pour passer les transitions a zéro am&aan.

Quand on sélectionne le contact en tension, lentay@respondant (32) s’'allume.
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L'état des entrées de déclenchement est signaliegpaoyants (15): si le contact est fermé ou la
tension appliquée, la LED s’allume.

Sur le connecteur (16) on trouve aussi les entléesomptage C9, C10: le niveau de I'entrée est
choisi comme pour les autres, mais il N’y a pasid@bur les rebonds. La tension + 5 V disponible
sur le connecteur peut étre utilisée pour alimemtecircuit qui reléve le mouvement du disque du
compteur d’énergie.

D) ENTREES DE COMPTAGE

Sur le connecteur C+A sont disponibles les entdegesomptage Impl et Imp5, qui servent pour
I'essai des compteurs d’énergie. Le seuil de ctatlé ces entrées est le méme respectivement des
entrées C1-C4 et C5-C8, sauf qu’il n’y a pas demels.

L’entrée Impl a le méme commun de C1-C4; I'eninge5 a le méme commun de C5-C8.

Les bornes de connexion sont:
. Imp1: borne Z; commun borne K;
. Imp5: borne a; commun borne U.

Les figures suivantes montrent les connexions endtessai avec le DRTS comme référence, ou
avec un compteur échelon.

ATTENTION: des que I'entrée marche a trés grande \esse, il faut s’assurer que I'entrée de

comptage n’ait pas des rebonds, qui autrement serbnomptes.
Culliyeul il

DRTS essai
O
V o V .
C+A Disaue
o o Ou vovant
d>nEE ——
I
T ®

\ Senseur

A) CONNEXION AVEC LE DRTS COMME REFERENCE
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Compteur en

Compteur étalon essai
DRTS T |
V \/
O
Vo
C+A
O
( Suk ) | |
L] |
[ BN ]
Senseur \. 'y Senseur

B) CONNEXION AVEC COMPTEUR ETALON
En appendice 8 un dessin monstre la location desbpvu de la face avant.

NOTE IMPORTANTE
On trouve des compteurs d’énergie ou les connexdondaites comme suit (trois fils).

I
«—

1O —() 2

I

Dans ce cas, on a un point commun entre les entetds pin 1. Cette entrée DOIT étre branchée a
IN et VN, comme suit.

EE?T 1 O — 1 ENERGY METER

vi O
v O Oz

E) SORTIES AUXILIAIRES
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Les entrées logiques du relais en essai peuventcétmectées aux bornes (12) ou au connecteur
(16), en fonction du programme d'essai. La conmedioconnecteur (16) se trouve en appendice 8.

Les sorties sont des contacts libres et peuveatp@larisées si nécessaire. La fermeture de lee sort
est signalisée par le voyant (13): contact ferrvéyant allumé.

F) TENSION CONTINUE OU HOMOPOLAIRE

La tension auxiliaire ou la tension homopolairetstisponibles sur les bornes de sécurité (8) et sur
le connecteur (11), par rapport a la borne VN.drssion continue peut étre utilisée pour alimenter
le relais ou pour polariser les contacts; la tamsiemopolaire peut étre utilisée avec les relaigaqu
prévoient.

La sélection tension continue ou homopolaire destaile sélecteur (TATTENTION A NE PAS
SE TROMPER!

Le connecteur (11) permet de réaliser un cablesdiegui évite tout erreur d’insertion. La
connexion du connecteur (11) se trouve en appefidice

Attention a ne pas brancher la sortie soit surdian® que sur le connecteur. Attention aussi car la
borne VN est branchée a la borne IN des courants.

Quand la sortie est présente le voyant correspastiume.
G) SORTIES A PUISSANCE ZERO

Les sorties a puissance zéro sont disponiblesescorinecteur (19); les connexion du connecteur
(19) se trouvent en appendice 9.

Le connecteur fourni avec le DRTS a un pont quadiDRTS que le connecteur est branché: ne le
détachez pas. Brancher le connecteur avant alllimsirument: a I'allumage, le DRTS coupe les
sorties de puissance et rend disponibles les satéigouissance zéro. Le programme tient compte de
cette situation, et permet de programmer les aeffis de conversion.

Le méme connecteur (19) est utilisé pour contrideramplificateurs AMI-150 ou AMIV-3. Dans
ce cas, le cable de connexion fourni avec I'angaiur porte le code correspondant: le programme
de contrble change par conséquence.

ATTENTION CAR DURANT LE TRAVAIL NORMALE DU DRTS LES SORTIES SONT
ACTIVES.

H) ENTREES DE MESURE

Les entrées de mesure (17) sont quatre: bas etchardnt, basse et haute tension. Les entrées de
bas courant et de basse tension servent poureréef sorties des transducteurs, respectivement
avec sortie de courant (4-20 mA) ou de tensiondd).

Les entrées de haut courant et de haute tensiamuslisées pour mesurer courants jusqu’a 20 A, et
tensions jusqu’a 200 V.
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Ces entrées sont utilisées seulement si la carfienogelle MISU a été installée. Brancher le
convertisseur aux sorties de tension et couranDBRUS; brancher la sortie du convertisseur a
'entrée de mesure. Démarrer le programme manuelawomatique et vérifier I'erreur de

conversion.

4.4. Connexion au P.C.

L'appareil est connecté au P.C. a travers linterfeérie RS232 (4). Le connecteur est de type
CANON et comporte 9 points; les signaux logiquekeet position suit le standard pour P.C. (voir
annexe 2).

Le cable fourni croise les signaux, de 9 a 9 pplatschéma de cablage est donné dans l'annexe 3.

Nous fournissons aussi un adaptateur 9 a 25 ppous une connexion a un P.C. de bureau. Le
schéma de cablage est montré dans l'annexe 4.

Le DRTS est connecté au P.C. en utilisant le céble fourni. Le port série est normalement
COML1. Les spécifications de connexion sont lesasuis:

- Type d'interface: RS232.

- Vitesse en Baud: 19200.

- Protocole d'interface: BUSY/READY.

- Compatible P.C. avec MS-DOS version 5.0 ou plus.

4.5. [Exécution de l'essai et guide aux problémes

Mettre en marche le P.C. et ensuite le connecteDRUS en utilisant le cable série. Avant
d'exécuter un essai automatique, il est consed#lédémarrer l'application TDMS manuel, et
d'exécuter quelques essais pour verifier quilanyas d'erreurs dans les connections et dans le
réglage des parametres. Il est aussi conseillé&diev que le charge ne dépasse pas le maximum
pour la gamme choisie.

Quand un essai commence, des que le DRTS génesodies, le voyant ON verte est allumée:
cela signifie qu'il y a des sorties appliquées elais en essai. Cette lumiére reste présente pendan
les pauses entre les essais, si les parametresngagont pas mis a zéro entre deux essais.

Si le voyant rouge ! s'allume durant I'essai (etalawrme se fait entendre), elle avertit des probem
suivants:

. Erreur sur une tension de sortie, généralemensurcharge.

. Erreur sur un courant de sortie, généralemensureharge (incluant le circuit ouvert).

. Une température trop élevée sur un amplificatieutension ou de courant.

Le P.C. envoie un message qui aide a sélectionrigpé d'erreur.

Généralement, il suffit de corriger la charge etrelsommencer. Dans le cas de température trop
élevée, se mettre au zéro avec les sorties et reaper aprés quelques minutes. D'autres erreurs
ont une origine interne: essayer a nouveau et segdisparait pas, il faut alors réparer I'appareil
L'annexe 6 liste les codes d'erreurs et I'aireespondante.

En particulier, si on branche une sortie de tengi@®RTS a un point en tension, l'instrument est
protégé, et signalise une surcharge. D'autresrerfegiques peuvent allumer le voyant ERR. Le
message d'erreur explique alors quel type d'es@st produit. Si l'erreur est du domaine de la
connexion, vérifier le cable de connexion (voir exa 2).
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Quand aucune erreur n'apparait, il est possiblpagser a I'exécution du programme d'essai. Le
programme lui-méme explique a I'opérateur la fad®eonnecter le relais.

La facon d'utiliser TDMS et ses difféerents prograesm est expliguée dans les manuels
correspondants. En général, c'est une bonne regéawuvegarder les résultats des essais quand ils
sont terminés, afin de pouvoir les recharger eintggimer.

Une fois les essais réalisés, éteignez le DRT$®arthectez les cables.
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5 DEPANNAGE

51 Introduction

Parfois, quand mes oreilles sifflent, je me demasitis’agit d’'un de mes clients enrage avec moi a
cause d'une panne, qui s’est produite, comme dbdbj dans le pire moment. Nous, chez ISA,
faisons notre mieux pour projeter nos équipemeargplus robustes que possible, pour essayer cela
durant le développement, et avant la livraison @gspements, pour éviter la mortalité enfantine
des composants électroniques.

En dépit de nos efforts, les équipements vont emgacar tout mort, composants électroniques
inclus ; ainsi, avant me détester, vérifiez siretes suivantes peuvent résoudre votre probleme. Si
la panne est fixe, envoyez-moi une e-mail, qui igx@ le problémesans oublier de mentionner

le numéro de série de I'équipement Ma tache est de minimiser le temps de blocagen Mbvesse

est :

primo.lodi@isatest.com

On vous prie d’expliquer comme la panne s’est pitedicela nous sert pour améliorer nos produits
en continuation. Normalement on réussit a localisamodule en panne, a vous le renvoyer et a
minimiser ainsi les colts et le temps : on vpug de retourner le module en panne a votre
agent ou a ISA

Derniérement, notre expérience c’est que nos émapts d’essais peuvent marcher longtemps sans
probleme, quand on les utilises correctement ;sn@sent, on découvre que la cause de la panne est
de n’avoir lit du tout ce manuel d’utilisation.

Les types de pannes sont plusieurs : ici on lissepglus commun. Le message diagnostique qui
s’affiche sur le PC sert pour localiser la panméest pour ¢a que les paragraphes sont divisés
suivant les types de panne.

5.2  Ouverture de I'équipement et premiers essais

Ouvrir DRTS dévissant les quatre vis qui se trotige I'arriére : les deux couvertures métalliques
sont aisément détachées, et I'on gaine acces aiescBRTS est fait d’'un module 19 pouces, haut
3 U, avec poignet pour le transport. Tous les caapts sont montés sur des cartes électroniques
du type EUROCARD, sauf des circuits montés direet@nsur la face avant. Dans la derniére page
on trouve le schéma de céblage de l'instrumentarfirple gauche, les composants principaux sont
les suivants:

. Un circuit PASSIVE, code PWA11316, avec les afigalteurs de puissance zéro ;

. Carte électroniqgue MICR-H, code PWA21300, quiluhcle microprocesseur, la mémoire du
programme, la mémoire statique, la mémoire dynaeigulogique programmable;

. Carte électronique CONV-H, code PWA21302, quiltaconversion analogique - digitale;

. Carte électronique AP-MISU, code PWA21347, quirstallé pour I'option de mesure;

. Un circuit INTE, code PWA11310, de filtrage atlation des entrées digitales ;

. Un circuit RELE, code PWA11315, avec les rethassortie digitale.

. Un amplificateur de tension type AMTE R-S, cod&A11383, avec les amplificateurs de tension
alternative des phases 1 et 2 ;

. Un amplificateur de tension type AMTE T-VC, cod#/A11384, avec I'amplificateur de tension
alternative de la phase 3, et 'amplificateur deelssion continue ;
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Deux cartes d'amplification des courants, reliéessemble, code PII10160, avec trois
amplificateurs de courant; elles incluent les afitagons ;
. Le module d’alimentation des amplificateurs desten ALI-V, code YWA11309 ;
. La carte ALIGEN, code PWA11319, linterface alimation réseau.

Sur la face avant on a monté aussi des cartesvayaats et filtres.

ARRIERE
PASY MICR CONV AP | INTE RELE AMTE AMTE AMCO AMCO ALIV ALI
MISU VR/IVS VT/VCC | IR/IS IT GEN
(21) [(22) |(23) | (24) | (25)]| (26) (27) (27) (28) (28) (29) (30)
FRONT

SCEMA DES CARTES AVEC LEURE LOCATION VUE DE L’'HAUT

Le premier essais a faire c’est vérifier si lestamrsont en place, dans leur guides, et si les
connecteurs sont en place. Le transport de I'équiné peut étre la cause du probléme : nous avons
bien vérifié que I'équipement supporte les choalant les normes ; en dépit de ¢a, nous ne savons
pas si les chutes durant le transport ont été léarianites.

Si on trouve un connecteur hors de sa positisufflt le remettre en place et allumer.

Si les cartes sont hors des guides, il faut awauttles mettre en place, et apres essayer a allumer
I'équipement ; dans ce cas, on peut trouver desémprences permanentes. Pour remettre en place
les cartes, il faut suivre les pas suivants.

. Dévisser la face avant, dévissant les quatreswid’avant, et les quatre écrous sur les coins, de
maniéere a la pouvoir baisser ;

. Les guides sont montés sur des barres en alumingur le front de la barre supérieure on a vissé
des piéces de blocage, qui empéchent aux cartwtife il faut les dévisser ;

. Au centre de la premiere et de la troisieme bidgre deux colonnes qui sont vissés, et qui évite

le bougement des cartes durant le transport :uil falacher les vis, de maniére que les cartes
peuvent glisser dans les guides.

Pour renfermer I'équipement, il faut suivre les negpas au contraire.
Il y a des endroits, comme les miniéres, ou la ppedt trés dangereuse pour I'équipement : nous

avons eu un cas de panne causé par cette poudr® cBaas, il faut nettoyer soigneusement toutes
les cartes.
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En cas que vous avez installé la derniere versiosaftware, et quelque performance ne marche
pas, il est possible que cela dépend du fait fatil mettre a jour aussi le programme résident.sVou
le trouverez, comme le software, dans le site WEBISA : attention a ne pas charger le
programme d’une autre machine!

5.3 L’équipement ne s’allume pas, ou erreur diagnos  tique de tension

Si I'équipement ne s’allume pas, il faut avant teétifier le fusible, qui se trouve dans la prise
d’alimentation, dans le petit tiroir. Si le fusibést bon, la panne se trouve dans la carte ALIGEN,
PWA11319, qui est la premiére a droite.

Dans ce cas, il y a la possibilité que la pannecsaisée par une autre panne sur I'amplificateur de
courant, ou de tension. Si I'équipement est aliden®20 V et ne marche pas, procéder comme
suit.

. Détacher le connecteur vert de I'amplificateucdarant ;

. Détacher le connecteur vert des amplificateurdsion ;

. Alimenter I'’équipement : s’il s’allume, la pann&st pas dans la carte ALIGEN, mais dans un des
amplificateurs. Il faut les alimenter un a un, jursgtrouver celui qui est en panne : le moduleaest
remplacer.

. Si I'alimentateur ne marche pas, il faut remptdaearte ALIGEN.

Si I'équipement donne un erreur sur les tensiondliaines + 15 V ou — 15 V, il faut avant tout
vérifier si la tension manque effectivement, caneilit étre aussi un erreur de la diagnostique.

Le deuxieme cas est diagnostiqué simplement enyappsur OK, et apres essayant de générer les
sorties de tension et courant : si tout se pagse bn peut ignorer I'indication d’erreur.

Si, au contraire, on a des indications d’erreus’agit d'une panne réelle. Aussi dans ce cas, la
panne peut venir de la source, ou étre causéenpaurt-circuit sur une carte. Il faut alors prosed
comme suit :

. Ouvrir DRTS, et détacher la protection arriere.

. Sur la gauche, on trouve une carte avec des ctaure qui relie la carte PWA11319 au module
YWA11309. La photo montre la carte en question.
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+15V |
0 ANALOGIQUE

ZERO LOGIQUE

. Mesurer la tension entre le Zéro analogique di5+V et — 15 V : la tension en alarme doit
manquer.

. Détacher les connexions a I'amplificateur de aatiret mesurer encore. Si nécessaire, répéter avec
les amplificateurs de tension. Si la tension deviEmne, la signalisation doit disparaitre, et nous
avons localisé la carte en panne.

. Si la panne ne disparait pas, extraire la cafbl\Z.

. Eventuellement, extraire aussi la carte RELE.

. Si enfin la tension ne revient pas, la conclusésh que le module d’alimentation auxiliaire,
YWA11309, est tombé en panne.

5.4 Panne sur I'amplificateur de courant

Les codes des pannes des amplificateurs de caoant
. Surcharge : codes 67 (I11); 69 (12); 71 (13).

. Panne de I'alimentation de I'amplificateur : cdd®.

. Panne chauffage : codes 185 (11); 186 (12); 18) (

5.4.1 Surcharge

En cas de surcharge, avant de nous contacter,.mpree de vérifier que le charge ne soit pas trop
haut pour I'équipement d’essais : on vous prieedemir au paragraphe de connexion du relais. Le
premier essais est de mesurer la chute de tensida sharge : s'’il est plus de 3V CA, le charge e
trop élevé. On peut mesurer le charge en généraoburant de 1 A : la tension est aussi la mesure
de I'impédance du charge. On peut aussi faire wmt-@ircuit sur la sortie de courant, et générer le
courant désiré : s’il n’y a pas de surcharge, leegdteur est bon, et le charge trop haut. Danasge ¢
on peut réduire le charge en utilisant des cabéesahnexion plus courts ou avec section plus
grande. Si la panne persiste, voir les instructersiite.
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5.4.2 Panne alimentation amplificateurs

En cas de panne alimentation amplificateurs, ilt feavoir avant tout que les convertisseurs
d’alimentation ont une protection contre survoltage manque d’alimentation, qui dure une demi
heure. Il faut éteindre I'équipement, et attendse le défaut est disparu, on a trouvé la cause du
probléme, et on peut continuer a travailler.

Si la panne persiste, il faut vérifier si la pamsé sur I'amplificateur. Avant tout, mesurez lasien
entre In et les sorties de courant : on trouveVtda — 5 V. Cette tension est due au trés petduerr
de courant, avec le circuit ouvert.

Maintenant, insérer entre une sortie de courantrésistance entre 1 kOhm et 10 kOhm, et mesurer
la tension de sortie. Si quelque tension est Zérpanne est sur 'amplificateur. Si les trois st
sont hautes, le probleme peut étre causé par umguaad’alimentation auxiliaire. Il faut alors
vérifier le cable flexible a 14 voies qui se trowrehaut : parfois, un pin de connexion est pliée e
contacte n’est pas bon. Vérifiez le cable aux dextkémités : s'il est bon, et on n’a pas d’alarme
diagnostique, I'amplificateur est en panne.

5.4.3 Panne température

En cas de température, il faut mettre a zéro lagands et attendre un quart d’heure avec
I’équipement en marche : cela aide a réduire |lgpéature.

5.4.4 Remplacement de I'amplificateur

. Ouvrir DRTS, et localiser I'amplificateur de caut : deux cartes avec dissipateur, reliées entre
elles par des fils.

. Détacher les connecteurs : en haut, un conneatdyf voies avec céable flexible ; avant, deux
connecteurs verts ; en bas, deux connecteurs abée ftexible.

. Retirer la carte en panne, et la remplacer aveolvelle.

. Insérer les connecteurs. Alimenter DRTS et \arifjue le message d’erreur est disparu, et que
toutes les sorties marchent correctement.

. Remonter DRTS : n'oubliez pas de serrer les e¢wsrplastiques au centre des barres.

. La carte remplacée a un erreur de 0,5% maximuncel& vous suffit, procédez a l'utiliser ;
autrement, suivez les instructions du chapitreliaiion.

5.5 Panne sur I'alimentation des amplificateurs de tension

La diagnostique de DRTS vérifie I'alimentation dasplificateurs de tension a tous les allumages.
L’alimentateur engendre des tensions, positivaggatives, qui sont sélectionnés un peu plus haletds
tension de sortie : cela minimise la perte degauise. Les codes d’erreur so222 (+ 125 V); 223 (+
165 V); 224 (+ 200 V); 225 (125 V); 226 (- 165 \2p7 (- 200 V).

Dés qu'il s'agit de messages diagnostiques, ilupa (petite) chance que le message soit a tort : la
panne peut étre dans le circuit diagnostique. Apbssibilité : la panne d’'une sortie n’empéche pas
de l'utiliser a tension réduite. C’est pour cela dion peut mettre a zéro le message diagnostique,
en appuyant sur OK.

Il faut alors vérifier si la panne est sur la diagtique ou sur I'alimentateur, ou si elle est cayssr
un amplificateur en panne ; il faut procéder consuné
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. Ouvrir DRTS, et localiser les amplificateurs @adion AMTE. On trouve deux cartes : celle a
droite s’appelle AMTE R-S, code YWA11313 ou YWAL1B3&énere V1 et V2 ; celle a gauche
s’appelle AMTE VT-VCC, code YWA11314 or YWA11384emere V3 et VCC;

. Détacher les connecteurs : sur l'avant, un cdenecvert avec fils détachés; en haut, un
connecteur avec cable flexible ; en bas, un awmeecteur avec cable flexible.

. Protéger les connexions des connecteurs dessciékibles, de maniére qu’ils ne font pas court-
circuit ;

. Alimenter DRTS.6 et vérifier que le message @errest disparu, et qu’il n’y pas des autres
messages.

A) LE MESSAGE EST LA

Dans ce cas l'erreur peut étre dans les circugtgraistiques. Pour le vérifier :

. Connecter les amplificateurs de tension ;

. Essayer de générer les sorties suivantes : 95 V; 95 V; 125V ;

. S’il 'y a pas d’erreurs de surcharge, le cirdidgnostique est en panne : au 80%, il se trouve s
la carte CONV-H. On peut utiliser I'équipement das, jusqu’a quand la nouvelle carte est
disponible. Quand on remplace CONV-H, il faut répébute la calibration de DRTS.

. Si I'on recoit I'erreur de surcharge, I'alimergat est en panne : il faut le remplacer.

B) LE MESSAGE EST DESPARU

Dans ce cas l'erreur la panne se trouve sur uraaggificateurs AMTE de tension. Il faut trouver
celui qui est en panne : on branche un et véiifie ganne se produit.

Le probleme est que si on détache une carte daospéur, I'équipement d’essais signalise
surcharge sur le carte qui manque. Une modificatemporaire peut résoudre ce probleme ;
procéder comme suit :

. Protéger les pins du connecteur J804, qui s@éren haut : il alimente I'amplificateur qui reste

. Le connecteur 20 voies qui se trouve dessutieitmodifié comme dessiné ici dessous.

-

CABLE FLEXIBLE

v

o O | O O
PIN NO. 1 [2 '—< 5 10
10 kOhm
0 ¥ %
CONNECTION/

Le dessin se référe au connecteur sur le coté pimsl se trouve a gauche en haut. Pin 5 doit étre
connecté aux pins 9 et 12; pin 2 doit étre connagtgin 19. Entre les pins 2 et 5 il faut soudes un
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résistance de 10 kOhm ; la méme chose entre laslfiret 19. On vous prie de informer de la
modification : on vous envoiera un cable de rengrtaent.

Une fois exécutée cette modification, il faut btagrcl’autre amplificateur, et vérifier qu’il peut
générer les sorties de tension: 1 V; 12.5 V; 12804 peut utiliser DRTS avec deux sorties de
tension, jusqu’a quand le remplacement arrive.

5.6 Panne sur les amplificateurs de tension

Les codes des pannes des amplificateurs de tesndn
. Surcharge : codes 75 (V1); 77 (V2); 79 (V3); 198).
. Panne chauffage : 182 (V1); 183 (V2); 184 (V36 1V4).

Les pannes de surcharge peuvent étre affichées nséroea commande de générer zéro, ou
seulement avec le charge. Dans le premier cagrta est en panne : il ne réussit pas de générer
Zéro volts, qui est une sortie générée seulemeas & premiere commande (avant cela la sortie est
ouverte). Dans le deuxieme cas, il faut vérifiecdirant ; il ne peut pas étre plus de 0,64 A. On
peut aussi ouvrir la sortie : s’il N’y a plus le $sage d’erreur, le charge est trop haut. Danss;elca
faut réduire la tension de sortie.

Si la carte est en panne, on peut continuer aveceule carte, comme expliqué dans le paragraphe
avant.

Pour la réparation définitive, il faut remplaceckte en panne. Pour ce but :

. Détacher les connecteurs : en avant, un conmeateuavec fils détachés ; en haut, un connecteur
avec cable flexible ; en bas, un connecteur aviele ¢éexible ;

. Retirer la carte en panne, et la remplacer aveoulvelle ;

. Insérer les connecteurs ;

. Alimenter DRTS et vérifier que toutes les sortigachent correctement ;

. Remonter DRTS : n'oubliez pas de serrer les cwerplastiques au centre des barres.

La carte remplacée a un erreur de 0,5% maximuncefsi vous suffit, procédez a l'utiliser ;
autrement, suivez les instruction du chapitre CARMATON.

5.7 Panne sur les entrées de déclenchement

Dans ce cas il 'y a pas de messages d’erreust gieelque entrée C1-C8 ne voit pas I'entrée de
déclenchement.

. Ouvrir DRTS ;

. Localiser la carte INTE-H1, YWA11320, qui est némsur la face avant, juste arriere des bornes
C1-Cs8;

. On peut voir le connecteur avec cable flexibld4avoises, qui va du connecteur J-802 au
connecteur J-802 de la carte INTE-H2, YWA11310cdble porte les signaux des entrées C1-C4. Il
faut vérifier qu’il soit bien inséré. Parfois, uegdpins du connecteur est pli€é, et soudainement ne
fait plus contacte : il faut détacher le connectearifier les pins, et insérer le connecteur.

. Si les connecteurs sont bien, il faut vérifiee quuelque inducteur soudé sur les bornes ne soit pa
bralé : cela peut étre causé par une surtensidigapp a I'entrée.

. Vérifiez avec un ohm-metre qu’il y a continuitére les points suivants.

| BORNE | C | Cc1 | c2 | C3 | Cc4
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| PIN |14 | 8 | 9 | 10 | 11 |

. Vérifiez aussi qu’il y a continuité entre lespin 2; 3; 4; 5; 6; 7; 13.

. Si tout est bien, allumez DRTS.6 et vérifiez quere C et C1-C2-C3-C4 on trouve — 30 V;
vérifiez la méme tension entre I'autre C et C5-CG3.

. Si tout est bien, sélectionnez la modalité esthiéees. Faite un court-circuite entre C et I'éeten
panne : le voyant correspondant doit s’allumet,essai s’arréter. Si non, la panne est sur laecart
INTE-H2.

. Dernier essais : sélectionnez les entrées eioteret appliquez une tension continue plus haute d
seuil sélectionné, utilisant le générateur de tansontinue. Si le voyant s’allume, et le testr&t,

la panne est sur la carte INTE-H2, et I'on peutdtore les essais en branchant les entrées de
déclenchement a la tension continue.

5.8 Panne sur la carte microprocesseur

Si aprés allumage I'équipement s’allume, mais legaats de contrble ne sont pas dans la
configuration standard (ON allumé ; les autresnésgi ou s'’il est impossible communiquer avec
I'équipement d’essais, la panne peut étre locaksieda carte microprocesseur.

. Ouvrir DRTS ;

. Localiser la carte MICR, qui est la seconde aipde gauche : elle est vissée a une autre carte,
PASSIVA, par le connecteur sur le front ;

. Sur la carte MICR se trouvent deux voyants, quitsmontées vers l'arriere de la carte. Les
voyants doivent s’allumer des que I'on allume DRE&Sils doivent s’éteindre une seconde apres :
cela confirme la programmation des deux logiqueg@mmables, et normalement cela signifie
aussi que la carte MICR marche bien. Si 'un desxdmu les deux ne s’éteigne pas, la carte est en
panne, et il faut la remplacer.

. Une alternative est que l'alimentation auxiliair® V est baisse : cela bloque le microprocesseur.
Pour le vérifier, procéder comme suit.

. Le zéro est la borne VN de la face avant.

. Le + 5V se trouve comme suit. Sur la face awana des voyants au coté des bornes de sortie de
tension et courant. Sur la partie arriere, les mty/gont montés sur des petites cartes. + 5 \kest |
pin plus a droite des voyants des sorties de tensio

OO0O4+—— +5V
(O
(O]

(O}

. Si la tension est moins de 4,7 V, cela causedbl@me. La baisse de tension peut venir du module
ALI-V, code YWA11309, ou d’'un court-circuit de quaeie composant. Pour localiser cela, détacher
tous les connecteurs qui vont aux amplificatelgsgjon, courant, tension auxiliaire) : si + 5 V est
bien, localisez le module qui cause la baissemgde ; autrement, la panne est sur le module.

Pour remplacer la carte MICR, procéder comme suit.
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. Retirer les deux premieres cartes ensemble.
. La carte MICR est vissée a l'autre : il faut d&er, remplacer la carte et visser encore.
. Mettre a leur place les deux cartes, alimentgegtier que I'équipement marche.

NOTE. Le remplacement de la carte MICR cause ldepees parameétres de calibration de la
linéarité et du déphasage. En cette situation, aus vemettra un fichier .CAL qui se réfere a
I'équipement en panne : il faut le charger ensailit le programme CALIBRATION.

Si nous n'avons pas ce fichier, il faut répétecddibration, ou ignorer les petits erreurs que I'on
correge.

5.9 Problémes avec la mise a jour du programme ou a  vec la diagnostique

5.9.1 Probleme de mise a jour du programme

Si durant la mise a jour du programme l'alimentatiéseau tombe, on peut récupérer la situation
comme suit.

. Ouvrir DRTS.

. Localiser la carte MICR.

. Du dessous, on peut rejoindre dix SWITCH qui flansélection du modeéle. Le numéro 10 est le
plus proche a l'arriére.

FRONT

SWITCH NO. 1

SWITCH NO. 10

A

ARRIERE

. Si I'on positionne le curseur vers le bord dectate on sélectionne ON ; l'autre coté est la
sélection OFF.
. Sélectionner les SWITCH comme suit.

SWITCH |1 |2 3 4 5|6 |7
POSITION|ON | OFF| OFF| OFF| X | X [ X

X signifie ne pas toucheCette-ci est une sélection particulaire, qui perdetecharger le programme
méme s'’il y a un erreur.
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. Procéder avec la mise a jour du programme.

. Allumer : I'équipement marche correctement.

. Eteindre et sélectionner les SWITCH comme ilgeétaavant.
. Allumer encore : 'équipement fait la diagnosgqu

5.9.2 Probleme de diagnostique

Si durant on trouve un faux erreur diagnostiquepeut le sauter comme suit.

. Ouvrir DRTS.6.

. Localiser la carte MICR.

. Du dessous, on peut rejoindre dix SWITCH qui flansélection du modéle. Le numéro 10 est le
plus proche a 'arriére (voir ci-dessus).

. Si I'on positionne le curseur vers le bord decéate on sélectionne ON ; l'autre coté est la
sélection OFF.

. Modifier le SWITCH 7, qui dévient OFF.

Cette-ci est une sélection particulaire, ou I'équignt ne performe pas la diagnostique.

5.10 Pas de chance : on ne trouve pas la panne

Dans ce cas il faut renvoyer I'équipement a voggena Nous avons eu des problémes a cause de
I'emballage pas adéquat ; pour éviter ¢ca, on vogsde suivre les indications suivantes.
. Avant tout, compiler le module suivant, qui nad@nne les informations nécessaires pour la
réparation.

Envoyer I'équipement avec: céble d’alimentaticdseau, céble d’interface, et cable aux
amplificateurs externes
. Protéger I'équipement avec une feuille plastiguoeir la poudre.
. Mettre dans le carton des protections anti-chits doivent étre au moins 5 cm d’épaisseur, sur
tous les cotés.
. Afficher sur le carton les étiquettes UP et FRREI
. Si le poids totale est plus de 20 kg, il vautuxiatiliser un PALLET.
. Dernier conseil : ne pas déclarer un valeur brayt pour la douane : le transport colte moing, et
est plus rapide.
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MODULE DE REPARATION

DATE AGENT ETAT _
TYPE D’EQUIPEMENT N. SERIE
EQUIPEMENT RETOURNE POUR: CALIBRATION _  REPARA TION

En cas de réparation, on vous prie de compilerlap  artie suivante

DATE DE LA PANNE

COMPAGNIE

DESCRIPTION DE LA PANNE

COMMENT S’EST PASSFE’

ESSAIS POUR LE REPARER

RECOMMANDATIONS ET NOTES
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6 VERIFICATION DE L’APPAREIL

6.1 Introduction

Le DRTS ne nécessite pas de calibration périodides, que la diagnostique contrdle toutes les
sorties avec des composants de haute stabiliteeOnvérifier I'instrument tous les 2 ans. A ce,but
suivre les instructions suivantes, en utilisargriegramme X.PRO (ou MAN-W).

Pour les essais il faut utiliser un multimedies haut précision avec erreur maximum de 0.02% sur
les mesures alternatives, soit courant que tenBiorautre, dés que les multimétres ont une gamme
de courant de 2 A maximum, il faut utiliser un TsEormateur de courant de classe 0.05% pour
vérifier la sortie de 12.5 A. Si I'on utilise dasstruments de classe inférieure, on peut introdiese
erreurs de lecture inacceptables par rapport a$se de précision de DRTS.

Dans la procédée suivante il faut utiliser lesiesrtle 1, 10, 100 V et de 0.1, 1, 10 A pour essayer
respectivement les gammes de 1, 12.5, 125 v et.12501.25, 12.5 A: cela parce-que le
multimetre change sa échelle au valeur de 1.lesetdctures sur 1.25 ne sont pas suffisamment
préecises.

A la fin de I'essal, si les erreurs ne sont pagptables, on peut calibrer le DRTS comme expliqué
dans le chapitre suivant ou contacter I'agent phashe pour le renvoyer a ISA.

6.2 Sorties de tension

L’essai se fait avec les pas suivants:

. Connecter le DRTS au PC et dématrrer le progradiessai;

. Sélectionner dans les valeurs saines la tensaxinmum del25 V sur les trois phases;

. Sélectionner dans les valeurs de panne 999 ses@athme temps maximum et un essai de
temporisation avec valeurs de panne de 1V surdesphases;

. Connecter la premiére sortie de tension & unméite de trés haute précision;

. Vérifier sur les trois sorties que I'erreur ngdsse pas le maximum (0.1%);

. Arréter I'essai, sélectionner les autres tensampanne (12.5 V et 125 V) et répéter la procédure

6.3 Sorties de courant

L’essai se fait avec les pas suivants:

. Connecter le DRTS au PC et dématrrer le progradiessai;

. Sélectionner dans les valeurs saines la tensainmum de 12.5 A sur les trois phases;

. Sélectionner dans les valeurs de panne 999 ses@athme temps maximum et un essai de
temporisation avec valeur de panne de 0.125 mAasuinase 11;

. Connecter la premiére sortie de courant & un eenptre de haute précision;

. Vérifier que I'erreur ne dépasse pas le maximOmh%);

. Arréter I'essai, lancer le courant sur les deuixess sorties (une a la fois) et répéter la proedu
. Répéter avec les autres gammes, en ordre (12925 A).
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6.4 Tension continue auxiliaire

L’essai se fait avec les pas suivants:

. Programmer la tension continue de 24 V sur lésuwva de panne ;
. Lancer I'essai, et vérifier que la sortie soit\24

. Répéter avec les valeurs de 130 V;

. L’erreur maximum est + 1% de la sortie £ 0,26 V

6.5 Entrées de déclenchement et sorties auxiliaires

L’essai se fait avec les pas suivants:

. Sélectionner les entrées de déclenchement sagierie

. Connecter le DRTS au PC et dématrrer le progradiessai;

. Connecter les deux entrées C a la sortie C de A1,

. Connecter entre elles toutes les entrées derbbement C1-C8, et les connecter au contact N.O.
de Al;

. Sélectionner dans les valeurs saines toutesiteses C1-C8 comme N.O.;

. Sélectionner dans les valeurs de panne le déwement de Al, avec temporisation O;

. Démarrer un essai de temporisation: tous les teumpde temps donnent le méme temps, qui est
compris entre 8 et 11 ms: c’est le retard du réddis

. On peut modifier la temporisation de Al et répéte

. Connecter maintenant les entrées C1-C8 au cadtkctde Al: tous les voyants s’allument. Aller
aux valeurs saines et sélectionner N.F. les en@#eS8;

. Répéter I'essai: les résultats sont les mémesge@N.O.;

. Utiliser maintenant les autres sorties A2, A3,r les essais: on vérifie ainsi les sorties
auxiliaires.

Les erreurs sont causés par une panne: il fautexgjpetervention.
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7 CALIBRATION DU DRTS

7.1 Introduction

La procédée suivante explique comment on peutrealiles sorties de tension et de courant de
DRTS. Comme expliqué dans le chapitre avant, piessais il faut utiliser un multimette haut
précision, avec erreur maximum de 0.02% sur les mesurasaliees, soit courant que tension. En
outre, dés que les multimétres ont une gamme deawgbde 2 A maximum, il faut utiliser un
Transformateur de courant de classe 0.05% poufieréla sortie de 12.5 A. Si I'on utilise des
instruments de classe inférieure, on peut intr@ddés erreurs de lecture inacceptables par ragport
la classe de précision de DRTS.

Dans la procédée suivante il faut utiliser lesiesrtle 1, 10, 100 V et de 0.1, 1, 10 A pour essayer
respectivement les gammes de 1, 12.5, 125 v et.12501.25, 12.5 A: cela parce-que le
multimetre change sa échelle au valeur de 1.lesetectures sur 1.25 ne sont pas suffisamment
préecises.

Avant tout il faut gagner acces aux potentiometieséglage, qui se trouvent sur les cartes AMTE
(tensions) et AMCO (courants) dans I'équipementfalit avant tout dévisser les bases qui se
trouvent sur larriere: on peut ensuite démontes Icouvertures dessus et dessous. Les
amplificateurs AMTE sont les premieres deux caat@artir de gauche qui ont des dissipateurs ; les
amplificateurs AMCO sont les deux cartes suivantes.

A la fin du calibrage if faut sceller les potentietres.

7.2 Sorties de tension

Le calibrage se fait avec les pas suivants :

. Connecter DRTS a l'ordinateur et lancer le progre d'essai ;

. Sélectionner la gamme 125 V comme valeur maxindams les valeurs saines, sur toutes les
phases, et 130 V comme maximum pour la sortiedansintinue ;

. Sélectionner la quatrieme sortie sur VO sur lecséur du DRTS ;

. Programmer la séquence d’essai SPO.

Le premier calibrage est I'offset de tension cantif ce but :

. Programmer le temps maximum de 0.1 s;

. Lancer les tensions de 125 V sur les trois sort@les vont a zéro immédiatement, et on troase |
tensions de offset a 125 V ;

. Connecter les sorties au multimetre sélectionméVec et calibrer les offset de la gamme 125
V sur toutes les sorties ;

. Calibrer aussi I'offset de la sortie VO, qui allgenent la gamme de 125V ;

. Lancer les tensions de 12.5 V sur les trois e®rtielles vont a zéro immédiatement, et on trouve
les tensions de offseta 12.5V ;

. Calibrer les offset de la gamme 12.5 V sur tolgesorties ;

. Lancer les tensions de 1 V sur les trois sort@kes vont a zéro immédiatement, et on trouve les
tensions de offseta 1V ;

. Calibrer les offset de la gamme 1 V sur toutesstaties ;
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. Enfin, sélectionner la quatrieme sortie sur VAlswsélecteur du DRTS et calibrer la sortie V4e(un
seule gamme) : les offset sont calibrés.

Durant cette procédée on ne doit pas toucher leohdsTOP, car autrement les sorties vont sur la
gamme de 1 V.

Le calibrage suivant est le gain pour chaque gandnee. but :

. Programmer le temps maximum de 999 s ;

. Lancer les tensions de 1 V sur les trois sorties

. Connecter les sorties au multimetre sélectioruré\ea et calibrer les valeurs de 1.000 V sur
toutes les sorties ;

. Lancer les tensions de 10.00 V sur les troidesodt calibrer les valeurs de 10.00 V sur towss |
sorties ;

. Lancer les tensions de 100 V sur les trois sodtecalibrer les valeurs de 100.0 V sur toutes les
sorties;

. Programmer un angle de déphasage de 0° enttensi®ns. Sélectionner la quatrieme sortie sur
VO sur le sélecteur du DRTS et calibrer le gaidadsortie VO, qui a seulement la gamme de 125
\

. Enfin, sélectionner la quatrieme sortie sur Vdalswsélecteur du DRTS, lancer 100 Vcc et calibrer
la sortie Vcc (une seule gamme) : les gains sditiréa.

Attention car le premier réglage doit étre sur d&angne de 1 V, car elle modifie toutes les autres
gammes.

Le tableau suivant donne la position des potentimaésur les cartes AMTEen haut I'arriere de
I'instrument .

POTEN. |GAIN SORTIE |GAMME GAIN SORTIE |GAMME |POTEN.
N. 0.S. 0O.S. N.
1 GAIN V1 125V GAIN V3 125V 1
2 GAIN V1 125V GAIN V3 125V 2
3 O.S. V1 125V O.S. V3 125V 3
4 O.S. V1 1V 0O.S. V3 1V 4
5 O.S. V1 125V 0O.S. V3 125V 5
6 GAIN V2 125V GAIN V4 6
7 GAIN V2 125V 0.S. VO 7
8 O.S. V2 125V GAIN VO 8
9 O.S. V2 1V 0O.S. V4 9
10 0O.S. V2 125V

Le tableau suivant donne la position des potentitgaequi se trouvent su re bord inférieur des

cartes AMTE en haut l'arriéere de I'instrument .

POTEN. |GAIN SORTIE |GAMME GAIN SORTIE |GAMME |POTEN.
N. 0.S. O.S. N.

1 GAIN V1 1V GAIN V3 1V 1

2 GAIN V2 1V
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Le tableau suivant donne les valeurs minimum etimam des réglages, qui correspondent a
I'erreur maximum de 0.02%, et les limites de I'effen continu.

GAMME 1 12.5 125 130 Vcga
MINIMUM (V) 0.9998 19.9998]99.998|129.9
MAXIMUM (V) 1.0002 |10.002|{100.02{130.1
OFFSET MAXIMUM (mV) +0.1 |+1 +10 [£50

7.3 Sorties de courant

Le calibrage se fait avec les pas suivants :

. Connecter DRTS a l'ordinateur et lancer le progree d’essai ;

. Sélectionner la gamme 12.5 a comme valeur maxirdans les valeurs saines, sur toutes les
phases ;

. Programmer la séquence d’essai SPO.

Il faut régler les sorties de courant, une apiastie, soit offset que gain. Pour le gain il faut :
. Utiliser directement le multimeétre, pour les gaesnale 0.125 Aet 1.25 A ;

. Utiliser le T.C. de mesure pour la gamme de 22.5

Comme déja dit, les réglages se font avec les rsati10.1 ; 1 ; 10 A.

Le premier calibrage est I'offset de courant canmtif ce but :

. Programmer le temps maximum de 0.1 s ;

. Mettre en court-circuit toutes les sorties ;

. Lancer les courants de 12.5 A sur les trois esrtielles vont a zéro immédiatement, et on trouve
les courants de offseta 12.5 A ;

. Connecter les sorties au multimetre sélectionnmélee et calibrer les offset de la gamme 12.5
A sur toutes les sorties ;

. Mettre en court-circuit toutes les sorties ;

. Lancer les courants de 1.25 A sur les trois esrtielles vont a zéro immédiatement, et on trouve
les courants de offseta 1.25 A ;

. Connecter les sorties au multimetre sélectionnmélee et calibrer les offset de la gamme 1.25
A sur toutes les sorties ;

. Mettre en court-circuit toutes les sorties ;

. Lancer les courants de 0.125 A sur les troisesortelles vont a zéro immédiatement, et on trouve
les courants de offset a 0.125 A ;

. Connecter les sorties au multimétre sélectionmécs et calibrer les offset de la gamme 0.125
A sur toutes les sorties : les offset sont calibrés

Le calibrage suivant est le gain pour chaque gandnee. but :

. Programmer le temps maximum de 999 s ;

. Brancher I'entrée Ica du multimétre a la sortie |

. Lancer le courant de 0.1 A sur I1, et réglerdéeur a 0.1000 A sur le potentiométre indiqué dans
le tableau suivant ;

. Répéter sur les sorties 12 et I3 ;

. Brancher I'entrée Ica du multimétre a la sortie |
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. Lancer le courant de 1.0 A sur 11, et réglerdieur a 1.000 A sur le potentiometre indiqué dans |
tableau suivant ;

. Répéter sur les sorties 12 et I3 ;

. Brancher la sortie 11 au primaire du T.C., eddeondaire du T.C. a I'entrée Ica du multimetre ;

. Lancer le courant de 10 A sur I1, et régler llewaa 10.000 A sur le potentiométre indiqué dans |
tableau suivant ;

. Répéter sur les sorties 12 et I3 : le calibragjgerminé.

Le tableau suivant donne la position des potentimeaésur les cartes AMCQCen haut I'arriere de
I'instrument .

POTEN. |GAIN SORTIE |GAMME GAIN SORTIE |GAMME |POTEN.
N. 0.S. 0O.S. N.
1 NE PAS| --- _— NE PAS| --- _—- 1
TOUCHER TOUCHER
2 GAIN 11 125 A GAIN 13 125 A 2
3 GAIN 11 1.25A GAIN 13 1.25A 3
4 GAIN 11 0.125 A GAIN 13 0.125A | 4
5 O.S. 11 125 A 0O.S. 13 125 A 5
6 O.S. 11 1.25A 0O.S. 13 1.25A 6
7 O.S. 11 0.125 A 0O.S. 13 0.125A 7
8 GAIN 12 125 A
9 GAIN 12 0.125 A
10 GAIN 12 1.25A NE PAS 8
TOUCHER
11 O.S. 12 0.125 A NE PAS 9
TOUCHER
12 0.S. 12 1.25A
13 0O.S. 12 125 A
14 NE PAS
TOUCHER
15 NE PAS
TOUCHER

Le tableau suivant donne les valeurs minimum etimam des réglages, qui correspondent a
I'erreur maximum de 0.02%, et les limites de I'effen continu.

GAMME 0.125 (0.1) | 1.25 (1) 12.5 (10)
MINIMUM (V) 0.09998 0.9998 9.998
MAXIMUM (V) 0.10002 1.0002 10.002
OFFSET MAXIMUM (mV) + 10 + 100 + 1000
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8 AMPLIFICATEUR OPTIONNEL AMI-150

8.1 Introduction

L'amplificateur optionnel AMI-150 a le but de fourrune puissance accrue sur les sorties de
courant, si la puissance du DRTS ne suffit pasdewénérer des courants plus fort; il est aussi
possible générer six courants au méme temps.

8.2 Description de AMI-150

L’amplificateur optionnel AMI-150 inclut:
. Trois générateurs de courant ;

. L’'alimentateur ;

. La carte de contrdle.

L’option est réalisée dans un coffret de 19 poukast 4U, avec poignet pour le transport. Tous les
modules sont des tiroirs, et on peut aisémenel@placer en cas de manutention. Les tiroirs sont :

. N. 3 amplificateurs AMI-150;

. N. 1 alimentateur ALI-1K.

8.3 Connexion et démarrage de I'essais

Chaque amplificateur est fourni de trois bornesa®exion : une rouge et deux noires. Les bornes
noires sont en court-circuit entre elles, et saéwvpes pour rendre plus facile la connexion. Les
bornes noires sont indépendantes entre ellesaniaexion du neutre commun se fait a I'aide de la
barre fournie avec le module.

8.3.1 Charge maximum

Avant I'exécution d'un essai, il faut vérifier ges charges du relais a tester sont compatibles ave
les puissances disponibles du DRTS. A cet effeistiinécessaire de comparer les charges déclarées
par le fabriqguant aux valeurs suivants.

GAMME 0.05 2.5 12.5 25 50
(A)

CHARGE |24 24 1.25 0.24 0.06
(Ohm)

Souvent lI'impédance est exprimée en VA a tensiomcarant nominaux. Il est nécessaire de la
convertir en Ohm, a l'aide de la formule suivante:
impédance | = charge électrique VA / (courant n@hir2

Quand on calcule le charge il faut considérer alessicables de connexion, qui sont le cable de
I'instrument a la prise d’essais, et le cablagéad@ise au relais a essayer. Si par exemple lgeha
du relais est 2 VA a 5 A, I'impédance est 80 mOIbans ce cas on peut essayer a 12.5 A avec
cables de section 2.5 millimétres carrés, et 5 nodg maximum. On ne peut pas essayer a 50 A
avec 80 mOhm, car le module va en surcharge.
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Dans le cas ou il faut exécuter les essais avecalgants supérieurs a 50 A, on peut connectes troi
sorties en parallele. L’angle entre les courants&oe 0°; les valeurs des courants doivent &se |
mémes. On peut monter ainsi a 150 A, avec unegnissde 450 VA, mais le charge maximum se
réduit a 20 mOhm.

S’il faut avoir une puissance supérieure a 150 Wyrs connecter les amplificateurs en série.
L’angle entre les courants doit étre 0°; les valedgs courants doivent étre les mémes. On obtient
ainsi une puissance un peu mineure de 450 VA decdes déséquilibres entre les amplificateurs
connecteés en série. Avec 350 VA, les charges deerdries suivants.

GAMME 0.05 2.5 12.5 25 50
(A)

CHARGE |72 56 2.2 0.56 0.14
(Ohm)

Avec sorties réduites on peut piloter une chargeseure : a moitié du courant le charge devient le
triple par rapport a une seule sortie. Cette c@mattbn s’applique aux gammes de 12.5 et 2.5 A,
car avec les gammes 25 et 50 A l'instrument chalggamme quand on programme un valeur
mineur du 50% de la gamme. Dans le tableau sumamésume les charges pour courants mineur
de 2.5 A, et les puissances correspondantes. Qetraussi la tension maximum, et l'erreur
maximum : I'erreur de 1% de la gamme devient imgoadravec sorties réduites.

INOM CHAR |VA TENS |ERREUR

(A) MAX |MAX |MAX |[MAX
(Ghm) V) (%)

2.5 56 350 140 -1

2 81 324 162 -1.2

1.5 123 277 185 -1.7

1 195 195 195 -25

0.4 530 85 212 -6.2

0.2 1080 | 43 216 -12.4

8.3.2 Allumage

Avant brancher le relais, connecter AMI-150 & DR&8ec le cable qui va au connecteur EXT
AMP.

Brancher ensuite DRTS et AMI-150 au réseau, avecdbdles fournis. La terre est branchée par le
cable d’alimentationAttention : la terre doit étre branchée, car autrenment les chassis de AMI-
150 et DRTS vont a la tension de 110 V, a cause did#tses sur I'alimentation.

Alimenter AMI-150 avant, et DRTS aprés: les voganerts OK de AMI-150 et de DRTS
s’allument ; ¢ca confirme que les microprocesseuaschent correctement, car les deux instruments
ont terminé la procédure diagnostique. Sur AMI-E@llument aussi les voyants verts (8) des
amplificateurs.

8.3.3 Connexion au relais en essais

La connexion de DRTS et AMI-150 au relais en ess@mend du choix sur la fonction de AMI-150.
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8.3.3.1 Utilisation de AMI-150 pour augmenter la pu issance de sortie

Dans ce cas, les entrées de courant du relaisageessoivent étre branchées aux bornes (6) de
AMI-150 : les sorties de courant du DRTS sont hsesvice, et NE DOIVENT PAS ETRE
BRANCHEES.

Tous les autres signaux (tensions, entrées de mbbement, sorties auxiliaires) doivent étre
branchées au DRTS, comme déja expliqué.

8.3.3.2 Utilisation de AMI-150 pour avoir six coura  nts

Dans ce cas, les courants I1 a I3 seront branah®RAT'S, et les courants 11 a I3 booster seront
branchés a AMI-150. Les sorties de tension ne gastdisponibles ; les autres signaux (tensions,
entrées de déclenchement, sorties auxiliaires)edoi\étre branchées au DRTS, comme déja
expliqué. Les gammes et les valeurs des couraatdalex modules sont indépendantes entre elles.

8.3.4 Connexion au PC et démarrage de I'essais

Les pas a suivre sont les mémes du DRTS.

Quand le voyant de surcharge ! de AMI-150 s’alluone,des voyants (9) peut s’allumer au méme
temps. Avant continuer, il faut appuyer sur le lbogpoussoir (10) du module en alarme.
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9 AMPLIFICATEUR OPTIONNEL AMIV-3

9.1 Introduction

L'amplificateur optionnel AMIV-3 a le but de génésix courants ou six tensions au méme temps.
L'option peut aussi fonctionner comme miroir du DIRT cette maniére permet d’augmenter le
courant a 25 A (80 VA par phase), avec la connegioparalléle des sorties de courant du AMIV-3
et du DRTS ; on peut aussi mettre en parallélsdeses de tension , avec la méme gamme de sortie
et a puissance double.

9.2 Description de AMIV-3

L’amplificateur optionnel AMIV-3 inclut:
. Trois générateurs de courant ;

. Trois générateurs de tension ;

. L’'alimentateur ;

. La carte de contrdle.

L'option est réalisée dans le méme coffret du DRA&t 3U, avec poignet pour le transport. Les
amplificateurs sont les mémes du DRTS.

9.3 Connexion et démarrage de I'essais

9.3.1 Allumage

Avant brancher le relais, connecter AMIV-3 a DRESgec le cable qui va au connecteur EXT
AMP.

Brancher ensuite DRTS et AMIV-3 au réseau, avec@ses fournis. La terre est branchée par le
cable d'alimentationAttention : la terre doit étre branchée, car autrenent les chassis de
AMIV-3 et DRTS vont a la tension de 110 V, a caus#es filtres sur I'alimentation.

Alimenter AMIV-3 avant, et DRTS aprées: les voyansrts OK de AMIV-3 et de DRTS
s’allument ; ca confirme que les microprocesseuaschent correctement, car les deux instruments
ont terminé la procédure diagnostique. A causerelerde temporisation durant I'allumage le
voyant ERR du DRTS peut s’allumer : en appuyantGKirl’erreur est mis a zéro, et I'essai peut
continuer.

9.3.2 Connexion au relais en essais

Avant I'exécution d'un essai, il faut vérifier ges charges du relais a tester sont compatibles ave
les puissances disponibles de DRTS. A cet effestinécessaire de comparer les charges déclarées
par le fabriqguant aux valeurs suivants.

Souvent l'impédance est exprimée en VA a tensiomoarant nominaux. Il est nécessaire de la
convertir en Ohm, a l'aide de la formule suivante:

Impédance | = (charge électriqgue VA) / (courant im@ai)"2
pour les courants, et
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Impédance (V) = (tension nominal)” 2 / (charge ttigae VA)

Quand on calcule le charge des courants il fausidéner aussi les cables de connexion, qui sont le
cable de l'instrument a la prise d’essais, et ldage de la prise au relais a essayer.

La connexion de DRTS et AMIV-3 au relais en esdajgend du choix sur la fonction de AMIV-3.
Sur AMIV-3 les bornes VN et IN sont branchées egtles, et aussi a celles de DRTS.

Nous expliquons ensuite les connexions des tensgortourants ; les autres signaux (tensions,
entrées de déclenchement, sorties auxiliairesedoitre branchées a DRTS, comme déja expliqué.

9.3.2.1 Utilisation de AMIV-3 pour avoir six couran  ts

Dans ce cas (sélection 6l), les courants 11 a t8nsébranchés a DRTS, et les courants 11 a I3
booster seront branchés a AMIV-3. Les sorties dsié@ ne sont pas disponibles. Les gammes et
les valeurs des courants des deux modules sorgendéntes entre elles.

Le courant maximum est 12.5 A ; le charge maximstr266 mOhm.

9.3.2.2 Utilisation de AMIV-3 pour avoir sept tensi  ons

Dans ce cas (sélection 6V), les tensions V1 a V@nsdranchés a DRTS, et les courants V1 a V3
booster seront branchés a AMIV-3. Les sorties deasd ne sont pas disponibles. Les gammes et
les valeurs des tensions des deux modules sorgendéantes entre elles.

La tension maximum est 125 V; le charge maximun388tOhm.

9.3.2.3 Essai triphasé a majeure puissance

Si on doit essayer en triphasé un relais dont é&&gehdes courants est plus grand de 256 mOhm, on
peut sélectionner le mode 6l, et brancher en &sisorties de courant de DRTS et AMIV-3 (entre
I1 de DRTS et 11 de AMIV-3) ; le charge maximum @ 0.5 Ohm a 12.5 A.

Dans ce mode les sorties de courant de AMIV-3 dudiwdre déphasées de 180° par rapport a
DRTS.

Avec cette connexion, des petites différences ddges de courant peuvent causer la saturation des
sorties, et la réduction de la puissance disponitxer resoudre ce probleme il faut connectreasur |
sortie une résistance shunt R, qui équilibre leggamais qui introduit un erreur sur le courant de
sortie. Le tableau suivant donne les valeurs depkidance du charge Z et du shunt R pour un erreur
maximum du courant de — 0.5%.
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GAMME 0.125 1.25 12.5

CHARGE Z (Ohm) |5 5 5

SHUNT R (Ohm) 1200 1200 120

z
DRTS 11 11 AMIV-3
O ] O
A2 Pl
/ L /
13 13
IN IN
O O

CABLE DU NEUTRE

Connexion série des amplificateurs de courant poudoubler la puissance avec le meme
courant.

UTILISER CETTE DISPOSITION SEULEMENT SI LA PUISSANC E DE UNE SEULE
SORTIE NE SUFFIT PAS, A CAUSE DU CHARGE ELEVE'. BRANCHER LES BORNES
DE NEUTRE AVEC LE CABLE FOURNI.

Si on doit conduire un essai avec puissance jus§0’'&A sur 125 V, on peut sélectionner les
modes 31+3V: les sorties de DRTS et AMIV-3 seromsen en parallele (V1 avec V1, etc., avec
résistance de découplage). On peut doubler squissance des courants que des tensions a la
méme fois.

9.3.2.4 Essai triphasé a 25 A

Si on doit conduire un essai triphasé avec coudmas A, on peut sélectionner le mode 31+3V, et
mettre en paralléle les sorties de courant (11 DRV&: 11 de AMIV-3 etc.) ; le charge maximum
est 256 mOhm.

DRTS 11 11 AMIV-3

O O 0O O
O O OO0
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En ce mode on peut pas brancher les sorties deiensais il faut mettre en parallele les sortles
courant, car le programme le prévoit, dans la géiuér et le calcul des résultats. Dans ce mode, les
sorties de DRTS et AMIV-3 sont identiques.

9.3.2.5 Essai monophasé avec puissance plus grand d e courant

Si on doit conduire des essais avec courant eti@s@ance encore plus hautes, on peut obtenir les
performances suivantes.

160 VA a 25 A Sélectionner I'angle de 180° entre I1 et 12, snit DRTS que sur AMIV-3 ;
sélectionner 0° entre 11 (DRTS) et 11 (AMIV-3). Guatter 11 (DRTS) a 11 (AMIV-3) et 12 (DRTS)
a 12 (AMIV-3). Brancher le charge entre I1 et I2ENPAS BRANCHER LES NEUTRES IN AU
CHARGE. Le charge maximum est 0.256 Ohm.

Z
DRTS ~ |1 1] ~ AMIV-3

/ /

12 12
O O

13 13
O O

) il

N\ | IN IN | ™
—/ —/

CABLE DU NEUTRE

Connexion série — parallele des amplificateurs deoarant pour doubler le courant et
guadruplier la puissance.

UTILISER CETTE DISPOSITION SEULEMENT SI LA PUISSANC E DE UNE SEULE
SORTIE NE SUFFIT PAS, A CAUSE DU CHARGE ELEVE’. BRANCHER LES BORNES
DE NEUTRE AVEC LE CABLE FOURNI.

160 VA & 50 A Sélectionner I'angle de 0° entre I1 et 12, sait ®RTS que sur AMIV-3;
sélectionner 0° entre 11 (DRTS) et 11 (AMIV-3). Guatter |11 (DRTS) a 12 (DRTS) et a 11 (AMIV-
3) et a2 (AMIV-3). Connecter IN (DRTS) a IN (AMi3). Connecter le charge entre 11 et IN. Le
charge maximum est 0.064 Ohm. NOTE : on ne peutnpattre en paralléle les trois sorties de
courant de DRTS ou de AMIV.33, car on dépasseagitissance maximale des alimentateurs.

DRTS .3 O 11 11 O AMIV-3
O 12 12 O
O 13 13 O
Z
O IN IN
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Connexion parallele des amplificateurs de courant qur quadruplier le courant et la
puissance.

9.3.2.6 Essai monophasé avec puissance plus grande  de tension

Si on doit conduire des essais avec tension eti@sg@nce encore plus hautes, on peut obtenir les
performances suivantes.

160 VA a 125 V Sélectionner I'angle de 0° entre les tensionseVY2, soit sur DRTS que sur
AMIV-3 . Brancher les sorties entre elles (avedstémnce de découplage). Brancher VN (DRTS) a
VN (AMIV-3). Brancher le charge entre V1 et VN. kaleur minimum du charge est 100 Ohm.

160 VA a 250 V Sélectionner I'angle de 0° entre les tensioneV¥2 de DRTS et 180° pour les
tensions V1 et V2 de AMIV-3 . Brancher entre ellles sorties V1, V2 de DRTS (avec résistance
de découplage), et entre elles les sorties V1,d¢2AMIV-3 (avec résistance de découplage).
Brancher VN (DRTS) a VN (AMIV-3). Brancher le chargntre V1 (DRTS) et V1 (AMIV-3). Le
valeur minimum du charge est 390 Ohm.

9.3.3 Connexion au PC et démarrage de I'essais

Les pas a suivre sont les mémes du DRTS.



Doc. MIF10150 REV. 11 Page 45/80

10 AMPLIFICATEUR OPTIONNEL AMI-3

10.1 Introduction

L'amplificateur optionnel AMI-3 a le but de génémsex courants au méme temps. L'option peut
aussi fonctionner comme miroir du DRTS : cette manpermet d’augmenter le courant a 25 A (80
VA par phase), avec la connexion en parallele deges de courant du AMI-3 et du DRTS.

10.2 Description de AMI-3

L’amplificateur optionnel AMI-3 inclut:
. Trois générateurs de courant ;

. L’'alimentateur ;

. La carte de contrdle.

L'option est réalisée dans un coffret plus petitRRTS, haut 3U, avec poignet pour le transport.
Les amplificateurs sont les mémes du DRTS.

10.3 Connexion et démarrage de I'essais

Sur AMI-3 les bornes IN sont branchées a celleBRUS.

10.3.2 Connexion au relais en essais

Avant I'exécution d'un essai, il faut vérifier ges charges du relais a tester sont compatibles ave
les puissances disponibles de DRTS. A cet effestinécessaire de comparer les charges déclarées
par le fabriqguant aux valeurs suivants.

Souvent lI'impédance est exprimée en VA a tensioccarant nominaux. Il est nécessaire de la
convertir en Ohm, a l'aide de la formule suivante:

Impédance | = (charge électrique VA) / (courant m@at)"2
pour les courants, et

Impédance (V) = (tension nominal)” 2 / (charge ttigae VA)

Quand on calcule le charge des courants il fausidéner aussi les cables de connexion, qui sont le
cable de l'instrument a la prise d’essais, et ldage de la prise au relais a essayer.

La connexion de DRTS et AMI-3 au relais en ess@edd du choix sur la fonction de AMI-3.
Sur AMI-3 les bornes VN et IN sont branchées eelies, et aussi a celles de DRTS.

Nous expliquons ensuite les connexions des tensortourants ; les autres signaux (tensions,
entrées de déclenchement, sorties auxiliairesedoigtre branchées a DRTS, comme déja expliqué.

10.3.2.1 Utilisation de AMI-3 pour avoir six couran  ts
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Dans ce cas (sélection 6l), les courants 11 a tBnsébranchés a DRTS, et les courants 11 a 13
booster seront branchés a AMI-3. Les sorties deidame sont pas disponibles. Les gammes et les
valeurs des courants des deux modules sont indéptsdentre elles.

Le courant maximum est 12.5 A ; le charge maximstr266 mOhm.

10.3.2.2 Essai triphasé a majeure puissance

Si on doit essayer en triphasé un relais dont é&&gehdes courants est plus grand de 256 mOhm, on
peut sélectionner le mode 61, et brancher en &sisorties de courant de DRTS et AMI-3 (entre |11
de DRTS et 11 de AMI-3) ; le charge maximum dévi@ist Ohm a 12.5 A.

Dans ce mode les sorties de courant de AMI-3 doier déphasées de 180° par rapport a DRTS.

Avec cette connexion, des petites différences ddges de courant peuvent causer la saturation des
sorties, et la réduction de la puissance disponitxerr resoudre ce probleme il faut connectreasur |
sortie une résistance shunt R, qui équilibre leggamais qui introduit un erreur sur le courant de
sortie. Le tableau suivant donne les valeurs depkidance du charge Z et du shunt R pour un erreur
maximum du courant de — 0.5%.

GAMME 0.125 1.25 12.5

CHARGE Z (Ohm) |5 5 5

SHUNT R (Ohm) 1200 1200 120

Z
DRTS ~ 11 — 1 ~ AMI-3

/ L | /
() 12 ] 12 ()
—/ L | —/

I3 I3
R R

IN IN

CABLE DU NEUTRE

Connexion série des amplificateurs de courant poudoubler la puissance avec le meme
courant.

UTILISER CETTE DISPOSITION SEULEMENT SI LA PUISSANC E DE UNE SEULE
SORTIE NE SUFFIT PAS, A CAUSE DU CHARGE ELEVE’. BRANCHER LES BORNES
DE NEUTRE AVEC LE CABLE FOURNI.

10.3.2.3 Essai triphasé a 25 A
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Si on doit conduire un essai triphasé avec coudm@s A, on peut sélectionner le mode 31+3V, et
mettre en paralléle les sorties de courant (I1 DRV& 11 de AMI-3 etc.) ; le charge maximum est
256 mOhm.
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DRTS 11 11 AMI-3
O O
12 12
O O
13 13
O O

NETAE

En ce mode on peut pas brancher les sorties deensais il faut mettre en parallele les sortles
courant, car le programme le prévoit, dans la géiuér et le calcul des résultats. Dans ce mode, les
sorties de DRTS et AMI-3 sont identiques.

10.3.2.4 Essai monophasé avec puissance plus grand  de courant

Si on doit conduire des essais avec courant eti@s@ance encore plus hautes, on peut obtenir les
performances suivantes.

160 VA a 25 A Sélectionner I'angle de 180° entre I1 et 12, sait DRTS que sur AMI-3;

sélectionner 0° entre 11 (DRTS) et 11 (AMI-3). Ceater 11 (DRTS) a 11 (AMI-3) et 12 (DRTS) a
I2 (AMI-3). Brancher le charge entre 11 et 12. NA$ BRANCHER LES NEUTRES IN AU

CHARGE. Le charge maximum est 0.256 Ohm.

z
DRTS -~ | I1 11| ~ AMI-3
/ /
12 12
O O
13 13
O O
R
IN IN

CABLE DU NEUTRE

Connexion série — parallele des amplificateurs deoarant pour doubler le courant et
guadruplier la puissance.

UTILISER CETTE DISPOSITION SEULEMENT SI LA PUISSANC E DE UNE SEULE
SORTIE NE SUFFIT PAS, A CAUSE DU CHARGE ELEVE’. BRANCHER LES BORNES
DE NEUTRE AVEC LE CABLE FOURNI.

160 VA a 50 A Sélectionner l'angle de 0° entre I1 et 12, sait ®RTS que sur AMI-3;
sélectionner 0° entre 11 (DRTS) et 11 (AMI-3). Ceswter 11 (DRTS) a 12 (DRTS) et a 11 (AMI-3) et
a 12 (AMI-3). Connecter IN (DRTS) a IN (AMI-3). Coecter le charge entre I1 et IN. Le charge
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maximum est 0.064 Ohm. NOTE : on ne peut pas metinearalleéle les trois sorties de courant de
DRTS ou de AMIV.33, car on dépasserait la puissamaeimale des alimentateurs.

DRTS .3 O 11 11 AMI-3

O
L2 2|~
o8 e

IN IN

O O

Connexion parallele des amplificateurs de courant qur quadruplier le courant et la
puissance.

10.3.3 Connexion au PC et démarrage de I'essais

Les pas a suivre sont les mémes du DRTS.
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11 OPTION MESURE

11.1 Introduction

L'option Mesure a le but de permettre de mesunesidaes et courants. Sont disponibles deux
gammes de bas niveau : 20 mA cc et 10 V cc, prgous 'essais des convertisseurs, et deux
gammes de haut niveau : 20 A cc et ca, et 250é&f ca.

11.2 Description de I'option Mesure

L’option est réalisée avec deux cartes électromique
. MISU, installée sur les bornes de mesure ;
. AP_MISU, qui est montée avec les autres cartepdedle.

Les tensions ou courants & mesurer sont branchéebanes de sécurité (17), sur le front du
DRTS. Si on doit essayer un convertisseur, la cdoneest la suivante.

DRTS
vV |
O IND —O O
—O O
—O O
—O O
| = v |
(V=)
CONV.

La sortie DRTS est branchée aux entrées du cosseti; la sortie du convertisseur est branchée a
I'entrée de mesure 20 mA (ou 10 V). L'essai peue &it manuellement, avec le programme
X.PRO (ou MAN-W) ou automatiguement, avec le progree TRANSDUCERS (notice
MSF10059). Les détails de I'essais sont expliquds des notices.

Dans le cas des mesure de courant ou tension @eav8e branche directement aux bornes de
mesure correspondantes. Brancher une entrée seuleme

11.3 Addition de I'option apres livraison
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Si I'on désire d’ajouter I'option, on peut demanderkit de modification, et I'ajouter lui-méme,
avec les instructions suivantes.

L’addition est faite des pas suivants :

. Connexion de la carte MISU ;

. Insertion de la carte AP-MISU et connexion a MISU
. Calibration.

1) Connexion de la carte MISU

. Ouvrir DRTS.

. Dévisser la face avant par les deux vis surdetfet les quatre vis aux angles.

. Isoler la partie arriere de la carte : les dis¢éssont trés réduites.

. Insérer la carte MISU sur les bornes. Vérifiellquy a pas de courts-circuits, et souder la eanh
position.

2) Insertion de la carte AP-MISU et connexion a MIS

. A partir de la gauche, la quatrieme position dades de DRTS est libre : insérer la carte AP-
MISU dans cette position.

. Connecter la carte AP-MISU a la carte MISU awecdble flexible fourni. La connexion se fait sur
le connecteur J-800 de AP-MISU. Faire attentioncdanecter le pin 1 de J800 au pin 1 du
connecteur de MISU.

3) Calibration
. Sur la carte MISU on trouve un nombre de poteméimes, qui ont été scellés apres calibration.

. Sur le bord de la carte on trouve cing potentivese les potentiometres P6 et P7 sont le
quatrieme et cinquieme du bord a la gauche, vacih&ma.

P6| |P7

. Alimenter DRTS, le brancher a l'ordinateur et @érar X.PRO. Sélectionner la fréquence de 0
Hz.

. Brancher la sortie V1 de DRTS a l'entrée 10 \haesure. Sélectionner sur le software la mesure
10 V tension continue.

. Générer sur V1 les tension de + 9 V et de — Yéfifier les mesures, et avec le potentiometre P6
(erreur déséquilibre) régler les deux lectures é@mmvaleur.

. Encore avec 9V, régler P7 jusqu’a obtenir lauexde 9.000 V.

. Générer encore + 9 V et — 9 V et vérifier que leegures sont +9.000 et — 9.000 ; autrement,
répéter les pas avant.
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12 OPTION 106432

12.1 Introduction

L'option 106432 a le but d’augmenter le nombre ttées et sorties digitales que on peut contrbler
avec DRTS, respectivement de 64 et 32. Les endtgjgaitent a celles existantes.

12.2 Description de I'option 106432

L'option est installée dans la partie postériemeDRTS : les connecteurs d’entrée et sortie sont
accessibles sur la partie postérieure. Les entEesrties additionnelles ont les caractéristiques
suivantes.

ENTREES DE DECLENCHEMENT

- Nombre d’entrées: 64, groupées en quatre groigpds$, isolées entre eux.

- Type d’entrées : circuits isolées avec chargeusiant constant.

- Niveau des entrées : tension de 5 V a 130 V razdumaximum 3 mA. ATTENTION A NE PAS
SUPERER LES 130 V.

- Connexion: connecteur a 64 voies.

- Nombre des entées. Les entrées de base vona @; les entrées optionnelles ont les nombres de
16 & 80. Les références sont respectivement :

. COM-1: C17-C32;

. COM-2: C33-C48;

. COM-3: C49-C64;

. COM-4: C65-C80.

SORTIES AUXILIAIRES

- Nombre de sorties : 32, groupées en quatre gsod@a, isolées entre eux.

- Type de sortie : MOSFET a collecteur ouvert.

- Niveau des sorties: tension maximum 130 V ; couminimum 15 mA ; courant maximum 50
mA. ATTENTION A NE SUPERER LES 50 mA.

- Connexion: connecteur a 50 voies.

- Nombre de sorties. Les sorties de base vontald 1les entrées optionnelles ont les nombres de
16 & 48. Les références sont respectivement :

. RIF-1: A17-A24;

. RIF-2: A25-A32;

. RIF-3: A33-A40;

. RIF-4: A41-A48.

L’Appendice 10 liste les connexions des deux cotews et la position des voies sur les
connecteurs, avec contacts a souder, fournis amstrliment.

Le programme X.PRO (ou MAN) ne permet pas de cterti@ption; elles sont contrdlés avec le
software.
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13 OPTION 106432
13.1 Introduction

L'option OUT-32 permet d'utiliser des sorties emfiat de relais en lieu des sorties de 106432.

13.2 Description de I'option 106432

L’'option OUT-32 est logée dans un boitier situ€extérieur de DRTS. On peut le brancher a
106432 avec le cable de raccordement fourni.

L’appendice 11 donne les connexions.

L'utilisation est directe : il suffit se connectau relais programmé. Quand un relais se ferme, le
voyant correspondant de OUT-32 s’allume : cela ge¢whe suivre I'évolution du programme.
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14 OPTION GPS

14.1 Introduction

L’'option GPS a pour but de permettre I'essai desgsuivants:
. Relais de distance avec connexion permissiveechlatage ;
. Relais différentiel de ligne.

Pour I'essai il faut avoir deux équipements d’essaileux sites distant entre eux, et la possiluté
simuler des pannes au méme temps sur les deuxinmestts. Dans le premier cas l'erreur de
temporisation peut étre quelque ms ; dans le dmigas il doit étre 100 us maximum.

14.2 Description de I'option GPS

L’option GPS peut générer les impulsions de syrmuBation, avec durée de 10 ms et avec un erreur
maximum de 2 us entre deux GPS. Les impulsions générées quand les secondes du temps
absolu sont passés, avec une période sélectiondalBe— 10 — 20 — 30 — 40 — 60 s. Le premier

impulsion est généré aprés u a deux fois le pémsatiectionné, a partir de quand on appuie sur le
bouton START/STOP. Si, par exemple, la sélectian3@ss, les impulsions sont générées aux

instants absolus suivants :

(hh; mm; 07; hh; mm; 30% hh; mm+1; 0“; hh; mm+30“...).

14.3 Instructions pour l'utilisation du GPS

Les opérateurs des deux sites doivent branchet evairle GPS au réseau par le connecteur (1) : le
voyant 1 pps (4) commence a clignoter, et celaicnrfque le GPS est allumé.

Apres ca il faut positionner I'antenne, qu doiteeair les signaux de quatre satellites pour dofaner
synchronisation. Normalement il suffit de positienr’antenne a I'extérieur du batiment des
protections. L’antenne a un céble qui permet deigiéer du GPS jusqu’a 6 m ; cela normalement
suffit. On peut ajouter un cable de longueur coabé pourvu qu’il utilse un type pour satellites,
tel que CT/100 ou CT/167, avec connecteurs type .BXCGongueur maximum du cable correspond
a l'attenuation maximum de 10 dB & 1,5 GHz: pou€1é100 cela signifie 50 m maximum.

Apres le placement de I'antenne, il faut la branche GPS avec le connecteur (7). Le voyant vert
GPS locked (5) s’allume entre 15 minutes au maxinfuminute typique); autrement, appuyer sur
le bouton blan a coté du voyant. Si cela ne spfy, il faut changer la position de I'antenne.

Connecter maintenant le DRTS au relais en essaipaeticulier, les sorties de déclenchement du
relais seront connectées aux entrées C1 a C4 dsDRT

Connecter maintenant le GPS au DRTS. A ce but,cheanla borne de sortie noire (8) a C5-8
commun, et la borne de sortie rouge (8) a C5. Caenée DRTS a l'ordinateur, et sélectionner en
Préférences pour C5-C8:

. Entrée en tension 24 V ;

. Retard pour rebonds = 0 us.

Les entrées C1-C4 peuvent étre programmeées avearsalifférents, suivant les caractéristiques
des sorties du relais.
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A

DRTS RELAIS RELAIS DRTS GPS
C5 C5
1 1 | cr4| 1 [ 2 C1-4 2 2

GPS

A 4

A
O
>
9]
=
m

v

CONNEXIONS POUR L'ESSAI

Sélectionner l'intervalle des impulsions sur lees&ur (2) : 30 s est un bon choix, pour éviter le
risque de perdre le pas.

Maintenant on peut démarrer I'essai. Les deux dpéra doivent rester en contact par téléphone, et
démarrer sur I'ordinateur le programme d’essai.

Considérons par exemple que I'on utilise le progren¥Z-PRO, avec sélection INTERTRIP. Les
deux opérateurs peuvent programmer les essaiesulelix extrémités de la ligne ; quand tout est
prét, ils doivent ils doivent appuyer sur START glogramme presque au méme temps. Apres ca
ils doivent appuyer sur le bouton START/STOP (@)GPS : il s’allume, et le voyant (3) clignote
quand le premier impulsion est génére.

Quand les DRTS recoivent le premier impulsion deckyonisation ils lancent I'essai au méme
temps, et l'ordinateur affiche le premier résulgppuyant sur START du programme on lance le
deuxieme essai ; cela peut continuer jusqu’au eeessai. La seule chose importante est que les
deux opérateurs appuient sur START avant I'impulsioivant.

GPS SYNCHRONIZER
PULSE

O

START/STOP

O Q

GPS

PULSE INTERVAL
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E— GPS ANTENNA

©

T0,5A 250V

100-240V~ 50/60Hz 5W
| © O =
C€,

FACES AVANT ET ARRIERE DU GPS
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LISTE DES COMPOSANTS

1) Bouton START/STOP, avec voyant.

2) Sélecteur de l'intervalle des impulsions.
3) Impulsion disponible.

4) Voyant 1 pps : GPA allumé.

5) GPS synchronisé.

6) Connecteur d’alimentation.

7) Connecteur BNC pour l'antenne.

8) Bornes de sortie des impulsions.

Page 57/80
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APPENDICE 1: AUTRES INFORMATIONS SUR L’'INSTRUMENT

1) Le contr6le des fonctions unitaires et des comigations externes est assuré par la carte MICR-
H, qui comprend les circuits suivants:

. Un microprocesseur SH32 de HITACHI.

. N. 2 RAM de 128 kmots.

. N. 1 DRAM de 256 kmots.

. N. 1 FLASH EPROM de 256 kmots.

. N. 2 logiques programmables.

. Quelque circuit logique.

2) La génération de sinusoides est assurée partta CONV-H qui inclue:

. Une tension de référence, stable en température.

. N. 6 convertisseurs DAC de 12 bit, pour le cdetd®e I'amplitude des sorties.
. N. 6 convertisseurs DAC de 12 bit de génératiemsbrties.

. N. 6 filtres digitaux programmables.

. N. 6 circuits amplificateurs, avec réglages.

3) L'adaptation du conditionnement et des signarixiéclenchement, est faite sur la carte INTE,

incluant les 10 circuits adaptateurs et de filtradgs entrées de déclenchement, permettant
d'accommoder les contacts secs ou sous tensiageléetion est faite par le programme. La tension

permettant d'alimenter les contacts secs est gésarda carte RELE.

Les quatre relais pour les sorties auxiliaires@avent sur la carte RELE.

4) Trois sorties de la carte CONV-H sont convertiescearants de sortie par les amplificateurs
AMCO qui incluent:

. Alimentation continue des trois phases;

. Trois amplificateurs de courant, avec les séeastide gamme et les protections contre les

surcharges;

. Des circuits de protection qui communiguent aeemicroprocesseur: pour les surcharges ou les

températures trop élevées. En cas d'erreur, le DRT&e de générer la tension et I'anomalie

apparait a l'utilisateur.

5) Les trois autres sorties CONV-H sont amplifiéastension de sortie par I'amplificateur AMTE,
incluant:

. L'amplificateur de commutation de tension, aveur et avec une sélection de gamme et de
protection contre une connexion a des cables sms$on;

. une limite de courant et une déconnexion deesati cas de connexion a des cébles sous tension.
. Des circuits de protection qui communiguent aeemicroprocesseur: pour les surcharges ou les
températures trop élevées. En cas d'erreur, le DRT&e de générer la tension et I'anomalie
apparait a l'utilisateur.

6) L'alimentation de I'appareil est fournie parxleartes:

. FRONT-END, avec un régulateur qui génére unadarstabilisée continue D.C., qui alimente les
autres alimentations;

. Un module avec les régulateurs de tension airelia5 V, +/- 15V, + 12 V, et les alimentations
200 V pour les amplificateurs de tension.
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ANNEXE 2: INTERFACE SERIE

REV. 11

CONNECTEUR: D TYPE, FEMELLE, 9 POINTS.

POINT N°

SIGNAL

1

DCD

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

RTS

CTS

OO (N[OOI~ |WN

ANNEXE 3: CABLE D'INTERFACE SERIE

PC DRTS

POINT | SIGNAL |[SIGNAL | POINT
1 DCD DCD 1
2 TXD RXD 3
3 RXD TXD 2
4 DSR DTR 6
5 GND GND 5
6 DTR DSR 4
7 CTS RTS 8
8 RTS CTS 7
9 - -

Page 59/80
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ANNEXE 4: ADAPTATEUR P.C.

CONNECTEUR DE L'DRTS (9 POINTS)

POINT SIGNAL

1 DCD

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

RTS

O IN[O|O B [W|N

CTS

CONNECTEUR DE L'IMPRIMANTE (25 POINTS)

POINT SIGNAL

DCD

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

RTS

cn.bm\JBI\)oooo

CTS
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ANNEXE 5: LISTE DES PIECES DE RECHANGE

L'annexe liste les pieces de rechange suggérédiste ast divisée en deux parties:
. les pieces de rechange principales et

. les autres pieces.

Cette séparation a été établie en fonction du nidesprobabilité d'intervention.

5.1. Piéeces de rechange principales

N. DESCRIPTION CODE

1 PWA type INTE-H2 YWA11330
1 AMCO I[1-12 YWA11323
1 AMCO I3 YWA11324
1 AMTE V1-V2 YWA11313
1 AMTE V3-VDC YWA11314

5.2. Autres pieces de rechange

N. DESCRIPTION CODE

1 PWA type MICRH YWA12300
1 PWA type CONVH YWA12302
1 Module alimentation YWA11309
1 FRONT-END YWA11319

5.3. Piéeces de rechange de AMI-150

N. DESCRIPTION CODE

1 AMPLIFICATEUR AMI150 Z1121131
1 ALIMENTATEUR ALI-1K Z1141131
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ANNEXE 6: CODES D'ERREURS ET DOMAINES CORRESPONDANT S

Les messages d'erreur du P.C. sont listés danableati suivant. Ce tableau liste aussi la

signification des codes, et le domaine d'erredaaause de l'erreur.

CODE CAUSE DOMAINE
D'ERREUR

001 PARITE/STRUCTURE/OVERRUN MICR

002 NON-BCD CODE, CHAMP LONGITUDINAL MICR

003 NON-BCD CODE, CHAMP LRC MICR

004 NON-BCD CODE, CHAMP DE PARAMETRE ID MICR

005 LRC INCORRECTE MICR

006 ETX PREMATURE CONNEXION

007 ETX NON ARRIVE CONNEXION

008 NON-BCD CODE DANS LE CHAMP DE VALEUR DBEMICR
PARAMETRE

009 EXTRACTION DANS DTR PENDANT TRANSMISSIONCONNEXION

010 LONGUEUR DE STRUCTURE INCONSISTANTE CONNEXION

011 CODE DE PARAMETRE ID INCORRECTE CONNEXION

012 PARAMETRES DE DEBORDEMENT DE BUFFER MICR

014 VALEURS DE DEPART RECUES PENDANTONNEXION
EXECUTION

015 NOUVELLES VALEURS RECUES PENDANTCONNEXION
EXECUTION

016 RECEPTION REPETE PENDANT EXECUTION CONNEXION

018 VALEUR DE PARAMETRE EN DEHORS DE GAMME| CONNEXND

040 NUCI incorrecte MICR

041 CICO incorrecte MICR

042 Démarrage de test sans valeurs de repos MICR

044 Entrées non programmées MICR

060 PANNE GENERATEUR 12 (UTB) -

061 PANNE RELAIS TENSION (UTB, ART) -

062 FAUTE DANS RELAIS DE COURANT (UTB, ART) MODULRELAIS

063 ERREUR + 15V ALI+15

064 PANNE ALIMENTATION TENSIONS (UTB, ART) -

065 PANNE ALIMENTATION COURANTS (UTB, ART) -

067 SURCHARGE MW I1 SURCHARGE

069 SURCHARGE MW 12 SURCHARGE

071 SURCHARGE MW I3 SURCHARGE

072 ERREUR TERMIQUE V SURCHARGE TENSION

073 ERREUR TERMIQUE | SURCHARGE COUR.

074 ERREUR V1 (UTB, ART) -

075 SURCHARGE MW V1 OVERLOAD V1

077 SURCHARGE MW V2 OVERLOAD V2

079 SURCHARGE MW V3 OVERLOAD V3

080 SURCHARGE UDC OVERLOAD VCC

084 CONVERTISSEUR V1 SORTIE BAISSE CONV

085 CONVERTISSEUR V2 SORTIE BAISSE CONV

S
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086 CONVERTISSEUR V3 SORTIE BAISSE CONV

087 CONVERTISSEUR 11 SORTIE BAISSE CONV

088 CONVERTISSEUR 12 SORTIE BAISSE CONV

089 CONVERTISSEUR I3 SORTIE BAISSE CONV

090 CONVERTISSEUR V1 SORTIE MOYENNE CONV

091 CONVERTISSEUR V1 SORTIE HAUTE CONV

094 CONVERTISSEUR V2 SORTIE MOYENNE CONV

096 CONVERTISSEUR V2 SORTIE HAUTE CONV

098 CONVERTISSEUR V3 SORTIE MOYENNE CONV

100 CONVERTISSEUR V3 SORTIE HAUTE CONV

102 CONVERTISSEUR I1 SORTIE MOYENNE CONV

104 CONVERTISSEUR 11 SORTIE HAUTE CONV

106 CONVERTISSEUR 12 SORTIE MOYENNE CONV

108 CONVERTISSEUR 12 SORTIE HAUTE CONV

110 CONVERTISSEUR I3 SORTIE MOYENNE CONV

112 CONVERTISSEUR I3 SORTIE HAUTE CONV

126 ERREUR BASSE VCC D.C. SUPPLY

127 ERREUR VCC D.C. SUPPLY
128 - DO_REPEAT AVANT LA DEFINITION DU TEST SOFTWRE
129 - CYCLE OPERATIVE MODE REDEFINITION SOFTWARE
130 - VALI FORMAT STRING INVALID SOFTWARE
131 - IMMEDIATE COMMAND FORMAT ERROR SOFTWARE
132 - NUCI AND CICO DISCORDANCE SOFTWARE
133 - SAME CICO VALUE RECEIVED MANY TIMES SOFTWARE
134 - INVALID SELECTION CODE SOFTWARE
135 - PARAMETER RECEIVED BEFORE NUCI SOFTWARE
136 - PARAMETER RICEIVED BEFORE CICO SOFTWARE
137 - VOLTAGE RANGE OR AMPLITUDE ERROR SOFTWARE
138 - VOLTAGE RANGE OR AMPLITUDE ERROR SOFTWARE
139 - VOLTAGES ANGLE ERROR SOFTWARE
140 - CURRENTS ANGLE ERROR SOFTWARE
141 - ANGLE REFERENCE ERROR SOFTWARE
142 - ATTEMPT TO RECORD WHILE OPERATING SOFTWARE
143 - WAVE-FORM LOADING ERROR CONNEXION
144 - FIRMWARE LOADING ERROR CONNEXION
145 - ERROR IN FIRMWARE CRC CONNEXION
146 - TEST CYCLE SEQUENCE ERROR CONNEXION
147 - INCOMPATIBLE TEST CYCLE TYPE CONNEXION
148 - INCOMPATIBLE GRADIENT TEST PARAMETERS SOFTWRE
149 - INCOPATIBLE INPUTS PROGRAMMING CONNEXION
150 - REQUESTED HARDWARE OPTION IS NOT PRESENT SOVARE
151 - RESULTS TOO LONG SOFTWARE
152 - FLASH EPROM BUILDER NOT VALID CONNEXION
153 - FLASH EPROM MEMORY CODE ERROR CONNEXION
154 - PROTECTED SECTOR FOUND IN FLASH EPROM CONNEX
155 - FLASH EPROM CLEANING ERROR CONNEXION
156 - FLASH EPROM PROGRAMMING ERROR CONNEXION
157 - OUT OF TIME IN PROGRAM UPDATING CONNEXION
158 - UPDATING PROGRAM DATA ERROR CONNEXION
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200 - TENSION + 5 V2 CONV-H

201 - TENSION + 12V ALIMENTATEUR
202 - TENSION + 15V ALIMENTATEUR
203 - TENSION - 15V ALIMENTATEUR
214 - TEMPERATURE MICROPROCESSEUR MICR-H

221 - ERREUR SANS CODE MICR-H

256 - MEMORY ALLOCATION ERROR MICR

257 - 1/0 DRIVER ERROR MICR

258 - RUNTIME ERROR MICR

259 - PROGRAM ERROR MICR

260 - XILINX A PROGRAMMING ERROR MICR

261 - XILINX B PROGRAMMING ERROR MICR

262 - FLASH EPROM INTEGRITY ERROR MICR

263 - MASS MEMORY ERROR MICR
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ANNEXE 7: CONNECTEUR 11 V+I

Sur les contacts fournis on peut brancher desldéildiamétre entre 0.52 mm2 et 1.5 mmq (AWG 20
a 16). Le valeur nominal du courant pour le comtast 13 A ; la section du fil est adapte a l'usage
normale, avec interruptions, mais pour un usagéraoau courant maximum il vaut mieux utiliser
les bornes de sortie.

PIN N. SIGNAL PIN N. SIGNAL
A V1 G 11

B V2 H 12

C V3 | 13

D VN K -

E 0VvCC L IN

F VCC M -

FACE AVANT DU CONNECTEUR V+I
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ANNEXE 8: CONNECTEUR 16 C+A

Sur les contacts fournis on peut brancher desldéildiamétre entre 0.52 mm2 et 1.5 mmq (AWG 20

a 16).

PIN N. SIGNAL PIN N. SIGNAL
A A1-C R A2-C

B AL-NF S A2-NF
C A1-NO T A2-NO
D A3-C U C5-C8: C
E A3-NF Vv C5

F A3-NO W C6

G A4-C X C7

H A4-NF Y C8

J A4-NO Z Imp1

K C1-C4: C a Imp5

L C1 b -

M c2 c -

N C3 d -

P C4 e -

FACE AVANT DU CONNECTEUR C+A
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ANNEXE 9: CONNECTEUR 19 PUISSANCE ZERO

Sur les contacts fournis on peut brancher desldéildiamétre entre 0.52 mm2 et 1.5 mmq (AWG 20
a 16).

PIN SIGNAL PIN SIGNAL
A (RXD1B) N V3
B (RXD1A) P V1
C (AMPEXT1) R IN
PONT A J
D (MODE) S IN
E 11 T 13
F 12 U (AMPEXTO)
G (SCK1A) V (SCK1B)
H (TXD1B) W (ERRBOOSTER)
J LOGICAL 0 X IN
K Y IN
L ANALOG 0 Z (TXD1A)
M V2

FACE AVANT DU CONNECTEUR PUISSANCE ZERO
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ANNEXE 10: CABLE DE DRTS AUX AMPLIFICATEURS EXTERNE S

CABLE A AMI-150

Type de cable: connecteur 23 vois male a DRTS eliera AMI-150.

PIN M PIN F SIGNAL
DRTS BOOSTER

A A RXD1B

B P RXD1A

C N AMPEXT1
D M MODE

E L 11

F K 12

G J SCK1A

H H TXD1B

J G LOGICAL O
(K) (F) -

L E ANALOG 0
M D V2

N C V3

P B V1

R -

S -

T X 13

U W AMPEXTO
V V SCK1B

W U ERRBOOSTER
X -

Y -

Z Z TXD1A
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CABLE AUX AUTRES AMPLIFICATEURS

Le cable branche DRTS a I'amplificateur externa.|8«oté DRTS les contactes sont males ; sur le
coté amplificateurs ils sont femelles.

PIN M PIN F SIGNAL
DRTS BOOSTER

RXD1B

RXD1A

AMPEXT1

MODE

11

12

SCK1A

TXD1B

LOGICAL O

N

ANALOG 0

V2

V3

V1

IN

IN

13

AMPEXTO

SCK1B

ERRBOOSTER

IN

IN

Ni<|X|g|<|c|H|n|1|T|Z|Z|r [R|<|T|(@|M|M|O|O|®| >
D <X = |<|C|H|n|B|T|Z|Z|T [[M@|«|>|O|TM|mM|O|O(N|T

TXD1A
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ANNEXE 11: CONNECTEURS OPTION 106432

CES CONNEXIONS SONT VALABLES POUR LES INSTRUMENTS LIVRES AVANT
MAI 2003

Connecteur J800: entrées de déclenchement

PIN SIGNAL PIN SIGNAL
J800 J800
1 COM-4 35 COM-2
2 IN-80 36 IN-48
3 IN-79 37 IN-47
4 IN-78 38 IN-46
5 IN-77 39 IN-45
6 IN-76 40 IN-44
7 IN-75 41 IN-43
8 IN-74 42 IN-42
9 IN-73 43 IN-41
10 IN-72 44 IN-40
11 IN-71 45 IN-39
12 IN-70 46 IN-38
13 IN-69 47 IN-37
14 IN-68 48 IN-36
15 IN-67 49 IN-35
16 IN-66 50 IN-34
17 IN-65 51 IN-33
18 IN-64 52 IN-32
19 IN-63 53 IN-31
20 IN-62 54 IN-30
21 IN-61 55 IN-29
22 IN-60 56 IN-28
23 IN-59 57 IN-27
24 IN-58 58 IN-26
25 IN-57 59 IN-25
26 IN-56 60 IN-24
27 IN-55 61 IN-23
28 IN-54 62 IN-22
29 IN-53 63 IN-21
30 IN-52 64 IN-20
31 IN-51 65 IN-19
32 IN-50 66 IN-18
33 IN-49 67 IN-17
34 COM-3 68 COM-1
2e ° 311
le e 33
36e o 6§
35e o 67

Connecteur J800: position des connexions, vue caeéudures
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CES CONNEXIONS SONT VALABLES POUR LES INSTRUMENTS LIVRES AVANT
MAI 2003

Connecteur J802: sorties auxiliaires

PIN SIGNAL PIN SIGNAL
J802 J802

1 RIF-2 26 N.C.

2 N.C. 27 RIF-4

3 N.C. 28 N.C.

4 N.C. 29 N.C.

5 OuUT-32 30 OuUT-48

6 OUT-31 31 ouT-47

7 OUT-30 32 OuUT-46

8 OuUT-29 33 OouT-45

9 OuUT-28 34 OouT-44

10 OouT-27 35 OouT-43

11 OUT-26 36 ouT-42

12 OuUT-25 37 OouT-41

13 N.C. 38 N.C.

14 OouT-24 39 OuT-40

15 OuUT-23 40 OUT-39

16 OouT-22 41 OuUT-38

17 OouUT-21 42 OuT-37

18 OuUT-20 43 OUT-36

19 OuUT-19 44 OUT-35

20 OuUT-18 45 OUT-34

21 OuT-17 46 OUT-33

22 N.C. 47 N.C.

23 N.C. 48 N.C.

24 N.C. 49 RIF-3

25 RIF-1 50 N.C.
2e o 24
le o 25
27e e 49
26e ® 5(

Connecteur J802: position des connexions, vue caéudures
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CES CONNEXIONS SONT VALABLES POUR LES INSTRUMENTS LIVRES APRES

MAI 2003

Connecteur J800: entrées de déclenchement

REV. 11

PIN - SIGNAL PIN - SIGNAL PIN - SIGNAL
Al =IN1 B1=COM1 C1=1IN33

A2 = IN2 B2 = COM3 C2=1IN34

A3 = IN3 B3 =N.C. C3 =IN35

A4 = IN4 B4 = N.C. C4 =IN36

A5 = IN5 B5 =N.C. C5 =1IN37

A6 = IN6 B6 = N.C. C6 =IN38

A7 =IN7 B7 =N.C. C7 =1IN39

A8 = IN8 B8 = N.C. C8 =IN40

A9 = IN9 B9 =N.C. C9 =1IN41

Al10 =IN10 B10 = N.C. C10 =1IN42
All =IN11 B11=N.C. C11 =1IN43
Al2 = IN12 B12 = N.C. C12 = IN44
Al3 =IN13 B13 =N.C. C13 =IN45
Al4 =IN14 B14 = N.C. C14 = IN46
Al5 =IN15 B15=N.C. C15 =IN47
Al6 = IN16 B16 = N.C. C16 = IN48
Al7 =IN17 B17 =N.C. C17 =IN49
Al8 =IN18 B18 = N.C. C18 = IN50
Al19 =IN19 B19 = N.C. C19 =1IN51
A20 = IN20 B20 = N.C. C20 = IN52
A21 = IN21 B21 =N.C. C21 =IN53
A22 = IN22 B22 = N.C. C22 = IN54
A23 = IN23 B23 = N.C. C23 = IN55
A24 = IN24 B24 = N.C. C24 = IN56
A25 = IN25 B25 = N.C. C25 = IN57
A26 = IN26 B26 = N.C. C26 = IN58
A27 = IN27 B27 = N.C. C27 = IN49
A28 = IN28 B28 = N.C. C28 = IN60
A29 = IN29 B29 = N.C. C29 = IN61
A30 = IN30 B30 = N.C. C30 =IN62
A31 = IN31 B31 = COM4 C31 =1IN63
A32 = IN32 B32 = COM2 C32 = IN64
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CES CONNEXIONS SONT VALABLES POUR LES INSTRUMENTS LIVRES APRES

MAI 2003

Connecteur J802: sorties auxiliaries
PIN - SIGNAL PIN - SIGNAL
Al =0UT1 C1=0uUT17
A2 = 0OUT2 C2=0uUT18
A3 =0UT3 C3=0UT19
A4 = 0OUT4 C4 =0uUT20
A5 = OUT5 C5=0uUT21
A6 = OUT6 C6 =0UT22
A7 = OUT7 C7=0uUT23
A8 = OUT8 C8=0UT24
A9 = RIF-1 C9 =RIF-3
A10 =N.C. C10=N.C.
All =N.C. Cl1=N.C.
Al12 =N.C. Cl12 =N.C.
Al13 =N.C. C13 =N.C.
Al4 = N.C. Cl4 =N.C.
Al15 =N.C. C15=N.C.
Al16 = N.C. C16 = N.C.
Al7 =N.C. C17 =N.C.
A18 = N.C. C18 = N.C.
A19 =N.C. C19=N.C.
A20 = N.C. C20 =N.C.
A21 =N.C. C21 =N.C.
A22 = N.C. C22 =N.C.
A23 =N.C. C23 =N.C.
A24 = RIF-2 C24 =RIF-4
A25 = 0OUT9 C25=0UT25
A26 = OUT10 C26 = 0UT26
A27 = 0OUT11 C27 = 0UT27
A28 = OUT12 C28 =0UT28
A29 = OUT13 C29 =0UT29
A30 = 0UT14 C30 =0UT30
A31 =0UT15 C31=0uUT31
A32 = 0UT16 C32=0UT32
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ANNEXE 12: CONNECTEURS OPTION OUT-32
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L’option OUT-32 a deux connecteurs, chacun avereldis : C2 de 17 a 32 ; C3 de 33 a 48. Le

tableau ensuite donne la position des contacts.

RELAIS |CONTACT CONNECTEUR RELAIS |CONTACT CONNECTEUR
NO. NO. PIN
C2:17 |COMMUN D C2:18 COMMUN C
C3:33 |NOR. OUVERT|B C3: 34 NOR. OUVERT A
NOR. FERME | F NOR. FERME | E
c2:19 |COMMUN L C2:20 COMMUN K
C3:35 |NOR. OUVERT|J C3: 36 NOR. OUVERTH
NOR. FERME | N NOR. FERME | M
C2:21 |COMMUN T C2:22 COMMUN S
C3:37 |NOR. OUVERT|R C3: 38 NOR. OUVERT/ P
NOR. FERME | V NOR. FERME | U
Cc2:23 |COMMUN Z C2:24 COMMUN Y
C3:39 |NOR. OUVERT|X C3:40 NOR. OUVERT|W
NOR. FERME | b NOR. FERME | a
c2:25 |COMMUN m C2:26 COMMUN h
C3:41 |NOR. OUVERT]|f C3:42 NOR. OUVERT]|e
NOR. FERME | j NOR. FERME | k
C2:27 |COMMUN S C2:28 COMMUN r
C3:43 |NOR. OUVERT|p C3: 44 NOR. OUVERT|n
NOR. FERME | u NOR. FERME | t
c2:29 |COMMUN y C2:30 COMMUN X
C3:45 |NOR. OUVERT|w C3: 46 NOR. OUVERT]v
NOR. FERME | AA NOR. FERME | z
c2:31 |COMMUN EE C2:32 COMMUN DD
C3:47 |NOR. OUVERT|CC C3:48 NOR. OUVERT BB
NOR. FERME | HH NOR. FERME | FF
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LEGENDE DRTS
(17) (14) (15)14)(13) (12 (a0)9J[7]) (6] 5] (3] (2]
O O OO0 ¢ Og @ 2O "
O O O|0eeO ¢ <D@[}%D e
ANALOG INPUT on O

Do 9
Ogo o

Q¢ &
Ow O

o)
e

7 Q Q AND MEASUREMENT <:>
O O RS232
\\

(18) k2] [32) (i6) (8) [ 4] (1]
FACE AVANT DU DRTS
PASS MICR CONV AP | INTE RELE AMTE AMTE AMCO AMCO ALIV ALI

MISU VR/IVS VT/VCC IR/IS IT GEN

@1l (22) 3) (249 2% (26) (27)| (27) (28) (28) (29) o)

SCHEMA DE LA POSITION DES CARTES

1) Prise alimentation + filtre et fusible type TRAL
2) Disjoncteur général.
3) Voyants de signalisation de l'instrument.

4) Connecteur 9 voies interface série RS232.
5) Bornes de sécurité des sorties de courant:if@ses avec neutre IN.

6) Voyants de signalisation des courants de s(ati@mé = courant présent).

7) Sélecteur sortie tension continue o homopolaire.
8) Borne de sécurité de la sortie de tension coatauxiliaire ou homopolaire (zéro sur VN).

9) Voyants de signalisation des tension de saatlarGé = tension présente).

10) Bornes de sécurité des sorties de tensioms. pirases avec neutre VN.
11) Connecteur des sorties de courant et tension.
12) Bornes de sécurité des sorties auxiliairesA®] A3, A4.

13) Voyants de signalisation des sorties auxilgaiké - A4 (fermé = allumé).

14) Bornes de sécurité des entrées de déclench&hent8, avec deux zéro separés..
15) Voyants de signalisation des entrées C1 - &&fe = allume).
16) Connecteur des entrées de déclenchement C1de8 sorties auxiliaires A1-A4.
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17) Bornes de sécurité des entrées tension etrdquoar I'option de mesure.

18) Connecteur pour le module 106432 d’expansiaeterées et sorties logiques.

19) Connecteur pour le module auxiliaire de géi@matles courants et des tensions et pour les
sorties a puissance zéro.

20) Rack des cartes électroniques avec carte caomseges signaux YWA11318, et alimentations
YWA11317.

21) Carte PASSIVA YWA11316, avec connexion a latecaronnexions et circuits pour sortie
expansion.

22) Carte MICR-H YWA12300, avec: microprocesseugmmires, logique programmable.

23) Carte CONV-H YWA21302, avec circuits de coni@rsaanalogique - digitale.

24) Carte AP-MISU optionnelle YWA11337, de mesues @ntrées et de contrdle de I'expansion
106432.

25) Carte INTE-H YWA11310, d’interface des entrdesdéclenchement.

26) Carte RELE YWA11315, avec les sorties aux#isirAl-A4 et les connecteurs pour les
amplificateurs.

27) Cartes AMTE VR-VS YWA11313 (11383) et VT-VCC YAN1314 (11384), amplificateurs
des tensions et génération de la sortie Vcc - Vo.

28) Cartes AMCO IR-IS YWA11323 et IT YWA11324, , plificateurs des trois courants.

29) Alimentation des tensions continues d’alimeatatdes circuits YWA11309, et des tensions
d’alimentation des amplificateurs de tension.

30) Carte ALIGEN YWA11319, de génération de la temscontinue qui alimente tous les
alimentations.

31) Ventilateurs.

32) Voyants de signalisation des entrées de tension

33) Panneau frontale avec carte de filtrage degente déclenchement YWA11320, filtre réseau
YWA11325; voyants des entrées YWA11312; YWA1132WA11311; connecteur YWA11322.
34) Sur la face avant : carte optionnelle MISU, YWIB28.
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LEGENDE DE L’OPTION AMI-150

10 (g /(9] (2] (5]
soeoe @ )
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©
e O
@)

Q00
©00

e

1) Prise alimentation.

2) Disjoncteur général avec voyant.

3) Connexion au DRTS.

4) Borne additionnel de mise a la terre.

5) Voyants de signalisation de l'instrument.

6) Bornes des sorties de courant: un de phasairtdieneutre.
7) Fusible de protection, T2A.

8) Voyant vert de tension présente.

9) Voyant rouge de surcharge.

10) Bouton-poussoir de remise a zéro de I'alarmguteharge.
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LEGENDE DE L'OPTION AMIV-3

TT T

| | | | |

— —

QS? QQ <‘>

Og @) o
—— Og > "o

O O
0000909090000 AND MEASUREMENT

- C )
19 11) (1]

1) Prise alimentation + filtre et fusible type TSAL

2) Disjoncteur général.

3) Voyants de signalisation de l'instrument.

5) Bornes de sécurité des sorties de courant:pif@ses avec neutre IN.

6) Voyants de signalisation des courants de s(atigmé = courant présent).
9) Voyants de signalisation des tension de saatiarié = tension présente).
10) Bornes de sécurité des sorties de tensios. pirases avec neutre VN.
11) Connecteur des sorties de courant et tension.

19) Connecteur pour la connexion au DRTS.
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LEGENDE DE L'OPTION AMI-3

65 3 (2
20 <
9@ EF‘eRO

OQ ONO
13

N :: [ amva ]

AUTOMATIC RELAY
AND MEASUREMENT

(4] (7]

1) Prise alimentation + filtre et fusible type TSAL

2) Disjoncteur général.

3) Voyants de signalisation de l'instrument.

4) Connecteur pour la connexion au DRTS.

5) Bornes de sécurité des sorties de courant:pf@ses avec neutre IN.

6) Voyants de signalisation des courants de s(tigmé = courant présent).
7) Connecteur des sorties de courant.
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