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GAMME DE PRODUITS

1- SERVOENTRAINEMENTS « BRUSHLESS »
GAMME DE COUPLE : OU
DE PUISSANCE
SERVOMOTEURS BRUSHLESS, FAIBLE INERTIE, AVEC RESOLVER :
Trés fort rapport Couple/Inertie (machines haute dynamique) :
= NX-HX-HXA de0,9a320 N.m
= NX-LX de 0,3 a 54 N.m
Inertie rotor élevée pour une meilleure adéquation de I'inertie de la charge :
= HS-LS de3,3a31 N.m
Un choix géométrique varié :
= moteurs courts : HS - LS de3,3a31 N.m
= ou moteurs de faible diamétre : HD, LD de 92100 N.m
Tension adaptée a différents réseaux :
= 230V triphasée pour la «série L - NX»
= 400V, 460V triphasée pour la «série H - NX»
SERVOAMPLIFICATEURS NUMERIQUES « DIGIVEX DRIVE »
= MONOAXE DSD
= MONOAXE COMPACT DLD
= MONOAXE DE PUISSANCE DPD
= MULTIAXES (RACK) DMD
LOGICIEL DE REGLAGE « PARVEX MOTION EXPLORER »
2- ENTRAINEMENTS « DE BROCHE »
MOTEURS SYNCHRONES DE BROCHE
= Série compacte « HV »
= ELECTROBROCHE «HW» livrée en kit, a intégrer, avec de 5a 110 kW
refroidissement a eau Jusqu’a 50 000 tr/min
SERVOAMPLIFICATEURS NUMERIQUES «DIGIVEX» a zone étendue de
puissance constante
3- SERVOENTRAINEMENTS « COURANT CONTINU »
SERVOMOTEURS Séries « AXEM », « RS » 0.08 a 13 N.m
SERVOAMPLIFICATEURS « RTS »
SERVOAMPLIFICATEURS « RTE » pour moteurs courant continu + resolver
donnant la mesure de position et de vitesse
4 - SERVOENTRAINEMENTS « ADAPTATIONS SPECIALES »
SERVOMOTEURS « XD » Pour atmosphére explosible 0.72a20N.m
SERVOREDUCTEURS COMPACTS Série « AXL » 5a 700 N.m
5- SYSTEMES DE POSITIONNEMENT

COMMANDE NUMERIQUE « CYBER 2000 » 1 a 2 axes
COMMANDE NUMERIQUE « CYBER 4000 » 1 & 4 axes
VARIATEUR POSITIONNEUR DIGIVEX MOTION
= MONOAXE DSM
= MONOAXE DE PUISSANCE = DPM
= MULTIAXES (RACK) DMM




e LOGICIEL DE REGLAGE ET PROGRAMMATION PARVEX MOTION EXPLORER
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Servomoteurs de broche HW

1. LE MOTEUR DE BROCHE HW: UN NOUVEAU
CONCEPT POUR DE MEILLEURES PERFORMANCES !

Les moteurs HW sont des servomoteurs sans balai, synchrones, a aimants. lls exploitent une idée
originale et brevetée, permettant de défluxer la machine a l'aide de courants statoriques
judicieusement phasés... Ce nouveau principe permet d'obtenir a la fois un couple élevé aux
vitesses lentes et une puissance constante a partir d'une vitesse de base donnée, jusqu'a la vitesse
maximale. L'avantage majeur de cette technologie est l'absence de courants, et donc de pertes,
dans le rotor.

Le résultat est un échauffement du rotor trés faible, di en fait, principalement aux faibles pertes des
roulements. D'autres particularités sont : une construction trés compacte, et une capacité
d'accélération tres forte.

Les moteurs HW sont fournis en tant que composants individuels : un rotor, un stator et un capteur
de position (resolver). Ces composants sont assemblés typiqguement suivant le schéma 1 pour
réaliser une électrobroche compléte. Le stator est refroidi a I'eau pour accroitre le couple massique
et réduire I'échauffement du stator.

Le moteur a été congu pour avoir un diamétre d'arbre important pour une meilleure rigidité
mécanique.

ofeln F L o/
) | ' ¢

1 Carcasse stator 3 Joint torique 5 Rotor resolver 7 écrou

2 Rotor 4 Joint torique 6 Stator resolver

Schéma 1l : Assemblage du moteur HW

Les moteurs HW ont été utilisés avec succés dans le domaine de la machine outil a la place du
traditionnel moteur a induction.
Pour l'utilisateur final, les principaux gains apportés par ces moteurs sont :

= Une meilleure précision dle a la faible dilatation thermique de I'arbre (pas de source de chaleur
dans le rotor),

= Un temps de changement d’outil réduit grace a la capacité d’'accélération élevée,

= Un meilleur état de surface di aux faibles vibrations du moteur,

= Une maintenance réduite (la durée de vie des roulements augmente grdce aux contraintes
thermiques réduites).
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2. CARACTERISTIQUES GENERALES

2.1 Moteur

Caractéristiques électriques :

Pas de pertes au rotor.

Tout le couple est disponible a I'arrét.

Le moteur peut délivrer un couple constant jusqu’a la vitesse de base.

La puissance est constante, de la vitesse de base a la vitesse maximale.
La zone a puissance constante peut étre trés étendue. Rapport maxi 1 a 20

Construction (standard) :

Stator bobiné prévu pour étre inséré dans une chemise a eau.

Bobinage surmoulé pour une meilleur évacuation thermique et une protection
mécanique des bobinages

Carcasse en aluminium traité contre la corrosion (sauf HWB).

Aimants permanents insérés dans le rotor.

Rotor étanche a I'huile pour éviter les déséquilibres mécaniques.

Protecteur thermique incorporé (température de déclenchement =125°C +5°C)
Isolation classe F

Rotor avec moyeu hydraulique pour pouvoir le démonter de I'arbre (HW800, HW900,
HWA et HWB..).

Rotor préparé pour étre monté avec des bagues de tolérance (HW400 et HW600)

Rotor avec deux flasques percés, taraudés pour I'équilibrage sur I'arbre ( sauf HW400).

Schéma 2 : HW840

Les caractéristiques des servomoteurs de broche standards sont données au tableau 1. Des
caractéristiques détaillées sont données aux annexes | et Il.
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Moteur Variateur Couple Puissance Vitesse Inertie Poids Puissance maximale en
DIGIVEX S1/S3 S1/S3 base/Max Moteur Moteur | moteur ou en frein pour
Ubus=540V
N.m kW rpm kg.m2 kg kW
HW420BU 8/16 4,2 2,3 5230/50000 0,00049 3,9 2,9
HW420BP 16/32 4,2 5 11300/50000 0,00049 3,9 57
HW420BK 32/64 4,2 10 23200/50000 0,00049 3,9 11,4
HW430BQ 16/32 6,7 4,7 6700/50000 0,00068 52 5,5
HW430BL 32/64 6,7 10 14300/50000 0,00068 52 11
HW430BI 50/80 6,7 15,6 22300/50000 0,00068 52 17
HW620CN 16/32 8.3/10 4/4.9 4680/30000 0,0017 6,5 57
HW620CI 32/64 8.3/10 8.6/10.4 9930/30000 0,0017 6,5 11,3
HW635CI 32/64 15/18 8.5/10 5410/30000 0,003 11 11,4
HW635CF 50/80 15/18 13/15.6 8270/30000 0,003 11 16,7
HW820RR 32/64 21.5/26 7.3/8.8 3230/24000 0,007 8 9,5
HW820RP 50/80 21.5/26 11.6/14 5140/24000 0,007 8 14,5
HW820CR 32/64 25.8/31 8.6/10.3 3170/18000 0,007 8 115
HW820CP 50/80 25.8/31 13.4/16 4960/18000 0,007 8 17,5
HWB840CR 32/64 57.3/66 8.5/10 1420/18000 0,0137 16 11,8
HW840CP 50/80 57.3/66 13.6/16 2270/24000 0,0137 16 18
HW840CH 100/120 57.3/66 28/32 4700/24000 0,0137 16 35,8
HW840CF 150 57.3/70 36/44 6020/24000 0,0137 16 47,4
HW930CI 100/120 102 34 3180/20000 0,034 35 37
HW930CF 150 102 52 4870/20000 0,034 35 56
HW930CC 300 102 100 9500/20000 0,034 35 103
HW930CJ 100/120 112 30 2600/20000 0,034 35 33
HW930CE 200 112 63 5330/20000 0,034 35 70
HW950CI 100/120 170 33 1880/20000 0,055 58 38
HW950CF 150 170 52 2920/20000 0,055 58 57
HW950CC 300 170 105 5900/20000 0,055 58 110
HW950CJ 100/120 186 30 1540/20000 0,055 58 34
HW950CE 200 186 63 3240/20000 0,055 58 74
HWAS3O0DN 50/80 260 15 550/12000 0,142 70 17,9
HWA30DF 100/120 260 32 1190/12000 0,142 70 35,7
HWA30DD 150 260 50 1820/12000 0,142 70 53,4
HWA30DC 200 260 67 2460/12000 0,142 70 71
HWA30DB 300 260 100 3710/12000 0,142 70 105
HWAS50DG 100/120 430/510 22/26 490/12000 0,235 120 30,8
HWAS0DF 100/120 430 31 690/12000 0,235 120 35,8
HWAS50DD 150 430 49 1080/12000 0,235 120 53,5
HWAS50DC 200 430 67 1480/12000 0,235 120 73
HWAS50DB 300 430 100 2250/12000 0,235 120 107
HWB20HH 150 575 46 770/8000 0,35 120 54
HWB20HD 300 575 95 1580/8000 0,35 120 109
HWB20HJ 150 600/710 37 590/8000 0,35 120 44
HWB20HE 300 600/710 77 1220/8000 0,35 120 87
HWB30HH 150 860 45 500/8000 0,49 170 54
HWB30HD 300 860 95 1050/8000 0,49 170 109
HWB30HJ 150 940/1070 35 360/8000 0,49 170 44
HWB30HE 300 940/1070 76 775/8000 0,49 170 87
HWB40HH 150 1150 44 365/8000 0,64 220 54
HWB40HD 300 1150 94 780/8000 0,64 220 109
HWB40HJ 150 1250/1400 34 260/5800 0,64 220 44
HWB40HE 300 1250/1400 75 573/8000 0,64 220 87
HWB40HF 300 1250/1500 62 475/8000 0,64 220 72
4
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2.2 Resolver

Un resolver (schéma 3) est un capteur de position angulaire, il est utilisé pour déterminer la position du
rotor. Ses signaux sont traités par le variateur pour piloter les courants statoriques et pour contréler la
vitesse et la position du moteur.

Le resolver est un systéme de haute précision et doit étre cablé et monté avec précaution (voir le
plan de montage du resolver au chapitre 3.2.1).

Quatre types de resolvers sont disponibles (CB 52, CB 102, CB 152, CB 158), avec ou sans
connecteurs selon les plans d’encombrements fournis en Annexe lll et les caractéristiques données
dans le tableau « A ».

Les associations possibles sont fournies en tableau B.

Précision
. Précision resolver | resolver + DIGIVEX
Vitesse max. A Nombre de
Resolver (tr/min) se_ul (Céble resolver paires de poles
(min) Parvex L <100 m)
(min)
CB 52 50 000 + 6 +11 1
CB 102 32 000 + 10 +15 1
CB 152 20 000 + 10 +15 1
CB 158 20 000 +15 +3 4
Tableau A : Caractéristiques générales des resolvers
HW CB 52 CB 102 CB 152 CB 158

HW 4 X

HW 6 X X

HW 8 X X

HW 9 X X X

HW A X X X

HW B X X

Tableau B : Associations moteur/resolver possibles

e Lesresolvers CB 52, CB 102, CB 152 sont des resolvers 1 paire de podles : ils donnent la
position absolue sur 1 tour moteur.

e Le resolver CB 158 est un resolver 4 paires de pdles : il fournit une information dont la
périodicité est ¥ de tour.
Il ne permet donc pas de faire, seul, un positionnement absolu sur 1 tour.
Il ne pilote que les moteurs HWA et HWB.

Afin de faciliter lintégration du resolver dans I'électrobroche ainsi que la connexion au
servoamplificateur, il est recommandé d'utiliser un connecteur pour le cable resolver.
Le brochage standard est défini en annexe |ll.

Schéma 3 : Resolver CB102
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3. MONTAGE MECANIQUE

3.1 Moteur

Le moteur doit étre connecté au variateur suivant le manuel de mise en service.

Les codes des couleurs sont les suivants :

Signal Couleur

U noir
\Y blanc
W rouge

Protecteur jaune

thermique

Protecteur jaune

thermique

Tableau 2 : code de couleur du cable

Le moteur est livré sans cable de terre. Un cable de terre (jaune-vert) doit étre impérativement
connecté au chassis du moteur de broche. De préférence, ce cable sera fixé directement sur la
carcasse du moteur. (schéma 4). La section du cable de terre devra étre la méme que celle du
cable de puissance (tableau 3). La section des cables, jaunes, du protecteur thermique est de 0.5

mm?2

Prise de masse sur le stator
( Non fournie avec Le moteur )

Boite a eau Stator

\@x%%ﬁ

=

Schéma 4 :

6

Vis de fixation stator M4 a M8
( Non fournie avec Le moteur )
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Servomoteurs de broche HW

; Section cables de . Section cables de
Moteur VEETE puissance Moteur VEETE puissance
DIGIVEX 5 DIGIVEX )
mm mm
HW420BU 8/16 4 HWA30DN 50/80 16
HW420BP 16/32 4 HWA30DF 100/120 16
HW420BK 32/64 4 HWA30DD 150 25
HW430BQ 16/32 4 HWA30DC 200 50
HW430BL 32/64 4 HWA30DB 300 50
HW430BI 50/80 6 HWA50DG 100/120 16
HWAS0DF 100/120 16
HW620CN 16/32 4 HWAS50DD 150 25
HW620CI 32/64 4 HWAS50DC 200 50
HW635CI 32/64 4 HWA50DB 300 50
HWG635CF 50/80 6
HWB20HH 150 25
HW820RR 32/64 6 HWB20HJ 150 25
HW820RP 50/80 6 HWB20HD 300 50
HW820CR 32/64 6 HWB20HE 300 50
HW820CP 50/80 6 HWB30HH 150 25
HW840CR 32/64 6 HWB30HJ 150 25
HW840CP 50/80 6 HWB30HD 300 50
HW840CH 100/120 16 HWB30HE 300 50
HW840CF 150 25 HWB40HH 150 25
HWB40HJ 150 25
HW930CJ 100/120 16 HWB40HD 300 50
HW930CI 100/120 16 HWB40HE 300 50
HW930CF 150 25 HWB40HF 300 50
HW930CE 200 50
HW930CC 300 50
HW950CJ 100/120 16
HW950CI 100/120 16
HW950CF 150 25
HW950CE 200 50
HW950CC 300 50

Tableau 3 : Section des cébles de puissance

3.1.1 Montage du stator

Les moteurs HW doivent étre refroidis par eau (chap.3.1.3). Une chemise de refroidissement
conforme au schéma de I'annexe IV est nécessaire pour un bon fonctionnement.

Les joints toriques placés prés de la boite a eau assurent I'étanchéité. Dans I'éventualité d'une fuite
au niveau de ces joints, les "deuxiemes" joints toriques évitent que la broche soit "noyée".
L'écoulement de liquide par les trous de détections de fuite indiquent a l'utilisateur qu'a I'occasion
d'une prochaine maintenance il est nécessaire de changer les joints.

Deux types de montages du stator sont possible :

e Soit par le coté sortie fils

e Soit par le c6té opposé a la sortie fils
Chaque type de montage correspond a une référence particuliére (voir plans d’encombrement en
annexe).
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3.1.2 Montage du rotor

ATTENTION! : Des aimants sont insérés a l'intérieur du rotor. Le rotor aimanté attire toute piece

ferromagnétigue et est également attiré par ces piéces.

Risques pour la santé des personnes ayant des pacemakers, des implants métalliques ou des
appareils de correction auditive.
Ces personnes ne sont pas autorisées a s’approcher ou a manipuler le rotor.

Risques pour les doigts et les mains.

Les champs magnétiques du rotor peuvent créer une force d'attraction importante, suffisante
pour écraser les doigts ou les mains. Maintenir fermement le rotor avec des outils adaptés. Ne
jamais le manipuler directement manuellement. Eloigner toutes piéces ferromagnétiques du
rotor (distance minimale delm). Ne jamais essayer d'introduire le rotor a l'intérieur du stator
manuellement.

Risques pour les objets sensibles.
Garder montres, cartes de crédits, cartes magnétiques ainsi que tout appareil contenant des
parties métalliques ou magnétiques éloignés du rotor.

La force axiale (Fa) pendant l'insertion du rotor dans le stator est :

/_ Rotor Moteur force d'attraction
: axiale (N)
ra . 8 / HWA4.. 40
HWG.. 60
i HW8.. 150
Stator HWO.. 200
HWA... 280
HWB... 520

La force d'attraction radiale est proportionnelle a I'excentricité x du rotor :

Moteur Force d'attraction radiale Fr
pour une excentricité
maximale du rotor (N)
—— Rotor HW420 240
x| = HW430 360
HW620 580
‘ HW635 1000
Stator |HW820 850
Fr : HW840 1700
HW930 2400
HW950 4100
HWA30 3500
HWAS50 5800
HWB20 5800
HWB30 8700
HWB40 11600
8
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HW400 et HW600

Les rotors HW400 et HW600 (Voir annexe 2) sont assemblés par des bagues de tolérances
(schéma 6 et 7). Le couple est transmis par ces bagues (1) qui sont logées dans des petites gorges
usinées sur l'arbre (les plans de I'arbre sont présentés a I'annexe V).

Montage du rotor :

e Placer les bagues de tolérance dans les gorges de [larbre moteur, leur
ouverture devant étre orientées dans des directions opposées.

e Monter I'arbre dans le rotor a I'aide d’'une presse. Le rotor peut étre enlevé mais ne pourra
plus étre réutilisé. Pour l'opération d'assemblage ou de démontage, utiliser toujours
I'extrémité du moyeu ( partie 3 du schéma 7). Ne jamais exercer une pression sur les
éléments en téle ou sur les flasques du rotor (2). La force maximale nécessaire pour
insérer l'arbre est de :

HWA4.. HW®6..
Effort d'emmanchement 100kN 150kN

Schéma 6 : bague de tolérance (1) et gorge (4)

% ® — re
(3)

1 : bagues de tolérance 3: moyeu
2 : flasques d'équilibrage

Schéma 7 : Montage du rotor avec des bagues de tolérance

9
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HW800, HW900, HWA et HWB...

Les moteurs HW800, HW900, HWA et HWB.. sont assemblés par un moyeu hydraulique (schéma
8). Le rotor est monté serré sur l'arbre. L'assemblage est réalisé en chauffant le rotor a 120° C et
en refroidissant I'arbre a -40°C (plan de I'arbre donné en annexe V).

ATTENTION! : Température maximale admissible du rotor : 120°C.

Démontage : le rotor peut étre dégagé en envoyant de I'huile sous pression a l'intérieur du moyeu
(entrée du conduit (1) schéma 8). La pression nécessaire est de 1000 bars. Aprées le démontage,
le rotor et I'arbre peuvent étre utilisés a nouveau.

Si d’autres outils de montage ou de démontage sont utilisés, ceux-ci ne devront jamais appliquer
une force sur les éléments en téle ou sur les flasques du rotor.
/7

7
N S ——

| @

1 : entrée de I'huile sous pression
2 : flasque d’équilibrage

Schéma 8 : Assemblage sur un moyeu hydraulique

Equilibrage du rotor :
Les rotors sont livrés non équilibrés. Le constructeur de I'électro-broche doit équilibrer le rotor

monté sur I'arbre de la broche par un moyen approprié : par exemple par enlevement de matiére
sur des disques prévus a cet effet et montés directement sur I'arbre.

Les deux joues du rotor (sauf HW4 et HWB) permettent d'affiner I'équilibrage par insertion de vis
sans téte. Ces vis ne doivent pas dépasser du diamétre extérieur des joues.

Attention !l : Ces joues ne permettent pas de compenser tous les balourds du rotor monté sur
l'arbre.

En aucun cas I'équilibrage ne doit s'effectuer par enlévement de matiére sur les joues, les
téles ou toute autre partie du rotor".

Moteur Dimensions des
vis d’équilibrage
HW4.. Pas de vis
HWS6.. M4
HWS.. M5
HWO.. M5
HWA.. M6
HWB.. Pas de vis
10
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Schéma 9 : entrée du conduit (1),flasque d’équilibrage (2) et trous filetés (3)

3.1.3 Refroidissement du moteur

Les moteurs HW sont refroidis a I'eau. Un produit anti-corrosion devra étre mélangé a l'eau. Les
caractéristiques principales du refroidissement sont données dans le tableau suivant :

Moteur |Débit moyen nécessaire] Nmax |Perte puissance moteur| Température maxi | Température maxi de
pour le refroidissement alavitesse max. et |d'entrée du liquide] sortie du liquide de
(eau : 75% minimum) pour un de refroidissement refroidissement
fonctionnement continu

I/min tr/min kW °C °C
HW420B 2 50000 0,75 25 31
HW430B 3 50000 1,1 25 31
HW620C 3 30000 1,2 25 31
HW635C 5 30000 1,8 25 31
HW820R 5 24000 1,7 25 31
HW820C 5 18000 1,8 25 31
HW840C 10 24000 5 25 32
HW930C 10 20000 4 25 31
HW950C 16 20000 6,4 25 31
HWA30D 18 12000 6 25 30
HWAS50D 25 12000 10 25 31
HWB20 15 8000 7 25 32
HWB30 20 8000 10 25 32
HWB40 25 8000 13 25 32

11
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3.2 Montage et réglage du resolver

3.2.1 Montage

Schéma 10 : exemple de montage du resolver

Attention! : Le resolver est un élément de haute précision réalisé avec minutie ; les
précautions suivantes devront étre prises pour conserver ses caractéristiques :

= Eviter les chocs.

= Eviter les impacts entre le rotor et le stator.

= Ne pas manipuler le stator par ses cables.

= Ne pas dépareiller le rotor et le stator du resolver.

= Connecter le résolver au variateur conformément au manuel d’utilisation du DIGIVEX.

= Le resolver devra étre monté faces A et B (schémas 14 et 15) dirigées vers le moteur.

= Le resolver n'est pas étanche. Le protéger contre les protections d'huile.

Les plans d'interface mécanique donnés aux schémas 11, 12 et 13 doivent étre respectés
pour obtenir les caractéristiques électriques correctes du resolver. Les schémas 14 et 15
montrent un exemple de fixation du resolver a I'électrobroche.

12
PVD 3496 F — 09/2006



Servomoteurs de broche HW

ATTENTION! : Le calage du resolver est réalisé en tournant le stator du resolver, alors que le
systeme de refroidissement fonctionne. Un accés facile au resolver et a ses vis de fixation doit
étre prévu lors de la conception de I'électrobroche. La plage angulaire minimale nécessaire au
reglage est donné dans le tableau suivant :

Moteur Angle de rotation
minimum
HWA4.. 190°
HWS.. 130°
HWS.. 130°
HWO.. 130°
HWA.. 100°
HWB.. 55°
1.140.25
-——1 1 ‘0.02‘ A ' ‘@‘950.02‘ A F
Arriere du flasque
de L’electrobroche
Arbre de L’electrobroche PR ] 5%
Schéma 11 : Tolérances mécaniques nécessaires pour le montage du resolver CB52
20.2
@A+
0.02
Ahhier;e du flasque
de L electrobroche
Arbre de L’electrobroche %
SR |
Schéma 12 : Tolérances mécaniques nécessaires pour le montage du resolver CB102

13
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1.540.2
-—{ / ‘0.02‘ A ‘ ‘@‘vﬁ0.0Z‘ A #
n

Arriere du flasque
de L'electrobroche

Arbre de L electrobroche

+0.035

$146 +0.010

#106 g6
#114 Maxi

Schémal3 : Tolérances mécaniques nécessaires pour le montage des resolvers CB152 et
CB158

Exemple de fixation du rotor
Avec un écrou

N\

0L
L

Schéma 14: Exemple de fixation du rotor du résolver.
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Servomoteurs de broche HW

Exemple de fixation stator :

3 ou 4 brides de serrage

[

UJ

X
N

Schéma 15 : Exemple de fixation du stator du resolver

3.2.2
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Calage du resolver

Attention :

Lors de la procédure de calage, il est impératif de respecter les 3 conditions
suivantes :

e le rotor doit étre libre en rotation. Le couple de frottement maximal sur le rotor
ne doit pas dépasser 1 % du couple permanent du moteur.

e Le circuit de refroidissement doit étre en fonctionnement.

e L’opérateur doit avoir accés au stator du resolver et pouvoir le tourner
manuellement puis le bloquer (acces vis fixateur).

Se référer aux notices DIGIVEX pour les détails de la procédure de calage.

Le cable du résolver est équipée d'un blindage. Ce blindage est repris par le fil jaune
vert (voir plans 343932 E 1000 et E 2000). Il doit obligatoirement étre relié au
blindage du cable résolver provenant du DIGIVEX. Dans le cas ou le cable résolver
PARVEX est utilisé, relier le blindage (jaune vert) du céble résolver a la broche 9 du
connecteur.

16
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ANNEXE 1: CARACTERISTIQUES HW

Moteur Variateur Couple Puissance Vitesse Inertie Poids Puissance maximale en
DIGIVEX S1/S3 S1/S3 base/Max Moteur Moteur |moteur ou en frein pour
Ubus=540V
N.m kW rpm kg.m2 kg kW
HW420BU 8/16 4,2 2,3 5230/50000 0,00049 3,9 2,9
HW420BP 16/32 4,2 5 11300/50000 0,00049 3,9 5,7
HW420BK 32/64 4,2 10 23200/50000 0,00049 3,9 11,4
HW430BQ 16/32 6,7 4,7 6700/50000 0,00068 5,2 5,5
HW430BL 32/64 6,7 10 14300/50000 0,00068 52 11
HW430BlI 50/80 6,7 15,6 22300/50000 0,00068 5,2 17
HW620CN 16/32 8.3/10 4/4.9 4680/30000 0,0017 6,5 5,7
HW620CI 32/64 8.3/10 8.6/10.4 9930/30000 0,0017 6,5 11,3
HW635CI 32/64 15/18 8.5/10 5410/30000 0,003 11 11,4
HWG635CF 50/80 15/18 13/15.6 8270/30000 0,003 11 16,7
HW820RR 32/64 21.5/26 7.3/8.8 3230/24000 0,007 8 9,5
HW820RP 50/80 21.5/26 11.6/14 5140/24000 0,007 8 14,5
HW820CR 32/64 25.8/31 8.6/10.3 3170/18000 0,007 8 11,5
HW820CP 50/80 25.8/31 13.4/16 4960/18000 0,007 8 17,5
HW840CR 32/64 57.3/66 8.5/10 1420/18000 0,0137 16 11,8
HW840CP 50/80 57.3/66 13.6/16 2270/24000 0,0137 16 18
HW840CH 100/120 57.3/66 28/32 4700/24000 0,0137 16 35,8
HW840CF 150 57.3/70 36/44 6020/24000 0,0137 16 47,4
HW930CI 100/120 102 34 3180/20000 0,034 35 37
HW930CF 150 102 52 4870/20000 0,034 35 56
HW930CC 300 102 100 9500/20000 0,034 35 103
HW930CJ 100/120 112 30 2600/20000 0,034 35 33
HW930CE 200 112 63 5330/20000 0,034 35 70
HW950CI 100/120 170 33 1880/20000 0,055 58 38
HW950CF 150 170 52 2920/20000 0,055 58 57
HW950CC 300 170 105 5900/20000 0,055 58 110
HW950CJ 100/120 186 30 1540/20000 0,055 58 34
HW950CE 200 186 63 3240/20000 0,055 58 74
HWA3O0DN 50/80 260 15 550/12000 0,142 70 17,9
HWA30DF 100/120 260 32 1190/12000 0,142 70 35,7
HWA30DD 150 260 50 1820/12000 0,142 70 53,4
HWA30DC 200 260 67 2460/12000 0,142 70 71
HWA30DB 300 260 100 3710/12000 0,142 70 105
HWAS50DG 100/120 430/510 22/26 490/12000 0,235 120 30,8
HWAS50DF 100/120 430 31 690/12000 0,235 120 35,8
HWA50DD 150 430 49 1080/12000 0,235 120 53,5
HWA50DC 200 430 67 1480/12000 0,235 120 73
HWA50DB 300 430 100 2250/12000 0,235 120 107
HWB20HH 150 575 46 770/8000 0,35 120 54
HWB20HD 300 575 95 1580/8000 0,35 120 109
HWB20HJ 150 600/710 37 590/8000 0,35 120 44
HWB20HE 300 600/710 77 1220/8000 0,35 120 87
HWB30HH 150 860 45 500/8000 0,49 170 54
HWB30HD 300 860 95 1050/8000 0,49 170 109
HWB30HJ 150 940/1070 35 360/8000 0,49 170 44
HWB30HE 300 940/1070 76 775/8000 0,49 170 87
HWB40HH 150 1150 44 365/8000 0,64 220 54
HWB40HD 300 1150 94 780/8000 0,64 220 109
HWB40HJ 150 1250/1400 34 260/5800 0,64 220 44
HWB40HE 300 1250/1400 75 573/8000 0,64 220 87
HWB40HF 300 1250/1500 62 475/8000 0,64 220 72
17
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
w2080 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 8/16 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 2.3 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 4.2 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 5230 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 7.92 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 5.37 0 Rb
Inertie rotor 0.00049 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 3.9 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 2 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

4.5 25T
4 1
3.5 \ 2
£ ' \ £
zZ 3 @
& \ 8 15
@ 2.5 @
o 1))
: \ 3
2
o \ T 14
1.5 \
1 0.5 1
0.5
0 1 | 0 1 1 |
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 07 oct 1998 Edition: _ 17/juin/1999 HW420BU| c|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
w208 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 16/32 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 5 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 4.2 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 11300 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 15.8 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 1.35 0 Rb
Inertie rotor 0.00049 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 3.9 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 2 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

4.5 6
4 ‘
\ 5
. 3.5 \ 2 /\
z 3 5 4
[ [0}
(] \ 8
<@ 2.5 I /
o a 3
: \ g
(®) 2 \ a
1.5 2
1 /
1
0.5
0 | | 0 : :
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 07 oct 1998 Edition: _ 17/juin/1999 HW4208P) c|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
w208 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 32/64 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 10 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 4.2 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 23200 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 317 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.337 0 Rb
Inertie rotor 0.00049 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 3.9 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 2 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

45 12
4 \
N
\ 10
e 3.5 \ E /
pd 3 5 8
[ [0}
(] \ g
Q 2.5 IS /
o a 6
3 \ 3
(®) 2 a
1.5 4
1 /
2
0.5
0 ‘ | 0 1 |
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 07 oct 1998 Edition: _ 17/juin/1999 HW4208BK] c|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wasoso PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 16/32 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 4.7 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 6.7 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 6700 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 15.6 A [N
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 2.16 0 Rb
Inertie rotor 0.00068 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 5.2 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 3 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

8 T ST
45 +—
|
5 4
€ 67 < 35+
pd [)
& 5 3 3
@ @
%— 4+ & 257
3 Z 5L
3
1.5
2
.
1+ ~— 0.5 -
0 | 0 1 1
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 06 févr 1998 Edition: _17/juin/1999 HW430BO| d]
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wasonL PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 32/64 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 10 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 6.7 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 14300 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 31.3 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.541 0 Rb
Inertie rotor 0.00068 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 5.2 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 3 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

g - 12
7T 10
—
1 =
£ 6 =
zZ o 8
& 5 8
@ @
S 4t 8 6
o g
3
\ 4
2 /
2
14
0 | 0 1 |
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 06 févr 1998 Edition: _17/juin/1999 HW430BL| d]
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wasos PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 50/80 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 15.6 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 6.7 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 22300 tr/mn Nb
Vitesse maximale 50000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 48.6 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.205 0 Rb
Inertie rotor 0.00068 kg.m? J
Constante de temps thermique 1 min Tth
Masse moteur 5.2 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 3 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

g - 18
16
7+ h —
14
E 6 I E /
Z 5 12
5 5 3 /
Qo g 10
S 4+ k% /
= 8
O o
3 AN /
N
2 4 /
17 2
0 ‘ 0 |
0 20000 40000 60000 0 20000 40000 60000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
[création: 06 févr 1998 Edition: _17/juin/1999 HW430BL] d]
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HW620CN
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 16/32 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 4
Puissance en service S3 4.9
Couple permanent en rotation lente 8.3
Couple en service S3 et en rotation lente 10
Vitesse de base 4680
Vitesse maximale 30000
Tension d'alimentation continue en charge 540
Courant permanent en rotation lente 12.5
Courant en service S3 et en rotation lente 15
Résistance du bobinage (25°C) * 2.78
Inertie rotor 0.0017
Constante de temps thermique 1.5
Masse moteur 6.5
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 3

kw Psl
kw Ps3
N.m Mo
N.m M, S3
tr/mn Nb
tr/mn Nmax
v 0]
A To
A 1.3
0 Rb
kg.m? J
min Tth
kg M
I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

——Service S1 —— Service S3 (60%)

12 + 6
10 5 S
\ = /
E 4
=z 8 g 4 f
c [0}
] Q
@ \\ T //
S 6 @ 3
o \ g //
2 1
0 0 f f
0 20000 40000 0 10000 20000 30000 40000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-008
|Création: 02 mai 1997 Edition: _ 17/juin/1999 HW620CN| b
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
ws200 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 32/64 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 8.6 kw Ps1
Puissance en service S3 10.4 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 8.3 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 10 N.m M, S3
Vitesse de base 9930 tr/mn Nb
Vitesse maximale 30000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 24.9 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 30.1 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.694 0 Rb
Inertie rotor 0.0017 kg.m? J
Constante de temps thermique 1.5 min Tth
Masse moteur 6.5 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 3 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)

12 1 12
T
10 10
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0 20000 40000 0 10000 20000 30000 40000
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FICHELV-008
[création: 02 mai 1997 Edition: _ 17/juin/1999 HW620CI| b]
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS

HW635ClI

ELECTRONIQUE DE COMMANDE

DIGIVEX 32/64 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 8.5 kw Psl
Puissance en service S3 10 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 15 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 18 N.m M, S3
Vitesse de base 5410 tr/mn Nb
Vitesse maximale 30000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 25.7 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 30.9 A 1.S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.96 0 Rb
Inertie rotor 0.003 kg.m? J
Constante de temps thermique 1.5 min Tth
Masse moteur 11 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
—— Service S1 —— Service S3 (60%)
20 T 12
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10 f
15 . /
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z 14 g 8
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0 1 | 0 | | | |
0 20000 40000 0 10000 20000 30000 40000
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Vitesse en tr/min

FICHELV-008

|Création: 19 avr 1995

Edition:  17/juin/1999

Hw635CI i
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wessce PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 50/80 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 13 kw Ps1
Puissance en service S3 15.6 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 15 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 18 N.m M, S3
Vitesse de base 8270 tr/mn Nb
Vitesse maximale 30000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 38.6 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 46.4 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.427 0 Rb
Inertie rotor 0.003 kg.m? J
Constante de temps thermique 1.5 min Tth
Masse moteur 11 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)
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FICHELV-008
[création: 06 nov 1996 Edition: _17/juin/1999 HW635CF| c|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wa208 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 32/64 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 7.3 kw Ps1
Puissance en service S3 8.8 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 215 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 26 N.m M, S3
Vitesse de base 3230 tr/mn Nb
Vitesse maximale 24000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 25.2 A To
Courant en service S3 et en rotation lente 30.5 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 1.52 0 Rb
Inertie rotor 0.007 kg.m? J
Constante de temps thermique 24 min Tth
Masse moteur 8 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

——Service S1 —— Service S3 (60%)
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|Création: 05 mai 1997 Edition: _ 17/juin/1999 HW820RR] b
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS

HW820RP

ELECTRONIQUE DE COMMANDE

DIGIVEX 50/80 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 11.6 kw Ps1
Puissance en service S3 14 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 215 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 26 N.m M, S3
Vitesse de base 5140 tr/mn Nb
Vitesse maximale 24000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 39.4 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 47.6 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.602 0 Rb
Inertie rotor 0.007 kg.m? J
Constante de temps thermique 2.4 min Tth
Masse moteur 8 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
—— Service S1 —— Service S3 (60%)
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HW820CR
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 32/64 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 8.6
Puissance en service S3 10.3
Couple permanent en rotation lente 25.8
Couple en service S3 et en rotation lente 31
Vitesse de base 3170
Vitesse maximale 18000
Tension d'alimentation continue en charge 540
Courant permanent en rotation lente 24.7
Courant en service S3 et en rotation lente 29.8
Résistance du bobinage (25°C) * 1.52
Inertie rotor 0.007
Constante de temps thermique 2.4
Masse moteur 8
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5

kw Ps1
kw Ps3
N.m Mo
N.m M, S3
tr/mn Nb
tr/mn Nmax
v U
A T
A 1S3
0 Rb
kg.m2 J
min Tth
kg M
I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wa20cP PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 50/80 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 13.4 kw Ps1
Puissance en service S3 16 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 25.8 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 31 N.m M, S3
Vitesse de base 4960 tr/mn Nb
Vitesse maximale 18000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 Vv O
Courant permanent en rotation lente 38.6 A To
Courant en service S3 et en rotation lente 46.6 A 1. 83
Résistance du bobinage (25°C) * 0.602 0 Rb
Inertie rotor 0.007 kg.m2 J
Constante de temps thermique 2.4 min Tth
Masse moteur 8 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 5 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HW840CR
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 32/64 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 8.5 kw Psl
Puissance en service S3 10 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 57.3 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 66 N.m M, S3
Vitesse de base 1420 tr/mn Nb
Vitesse maximale 18000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 540 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 27.5 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 31.8 A 1.S3
Résistance du bobinage (25°C) * 2.18 0 Rb
Inertie rotor 0.0137 kg.m? J
Constante de temps thermique 2.4 min Tth
Masse moteur 16 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 8 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wasoce PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 50/80 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 13.6 kw Ps1
Puissance en service S3 16 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 57.3 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 66 N.m M, S3
Vitesse de base 2270 tr/mn Nb
Vitesse maximale 24000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 42.9 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 49.8 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.866 0 Rb
Inertie rotor 0.0137 kg.m? J
Constante de temps thermique 2.4 min Tth
Masse moteur 16 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

HW840CH

SERVOMOTEURS SANS BALAIS

ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 100/120 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 28 kw Ps1
Puissance en service S3 32 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 57.3 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 66 N.m M, S3
Vitesse de base 4700 tr/mn Nb
Vitesse maximale 24000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 85.8 A To
Courant en service S3 et en rotation lente 99.5 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.22 0 Rb
Inertie rotor 0.0137 kg.m? J
Constante de temps thermique 24 min Tth
Masse moteur 16 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
waocs PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 36 kw Ps1
Puissance en service S3 44 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 57.3 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente 70 N.m M, S3
Vitesse de base 6020 tr/mn Nb
Vitesse maximale 24000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 114 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente 141 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.123 0 Rb
Inertie rotor 0.0137 kg.m? J
Constante de temps thermique 2.4 min Tth
Masse moteur 16 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 8 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
w900 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 34 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 102 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 3180 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 98.1 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A -s3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.153 0 Rb
Inertie rotor 0.034 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 35 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wasocs PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 52 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 102 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 4870 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 147 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0706 0 Rb
Inertie rotor 0.034 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 35 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wosoce PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 300 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 100 kw Psl1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 102 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 9500 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 294 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.017 0 Rb
Inertie rotor 0.034 kg.m? J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 35 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wosoc: PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 30 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 112 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 2600 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 98.4 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.191 0 Rb
Inertie rotor 0.034 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 35 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wosoce PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 200 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 63 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 112 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 5330 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 197 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0478 0 Rb
Inertie rotor 0.034 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 35 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 10 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wos0c PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 33 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 170 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 1880 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 98.1 A T
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.215 0 Rb
Inertie rotor 0.055 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 58 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 16 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS

HW950CF

ELECTRONIQUE DE COMMANDE

DIGIVEX 150 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 52 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 170 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 2920 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 147 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0993 0 Rb
Inertie rotor 0.055 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 58 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 16 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

HW950CC

SERVOMOTEURS SANS BALAIS

ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 105 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 170 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 5900 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 294 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 183
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0239 0 Rb
Inertie rotor 0.055 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 58 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 16 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wosoc: PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 30 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 186 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 1540 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 98 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A -s3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.269 0 Rb
Inertie rotor 0.055 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 58 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 16 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wosoce PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 200 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 63 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 186 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 3240 tr/mn Nb
Vitesse maximale 20000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 196 A T
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0672 0 Rb
Inertie rotor 0.055 kg.m2 J
Constante de temps thermique 3.2 min Tth
Masse moteur 58 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 16 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wASON PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 50/80 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 15 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 260 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 550 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 48.5 A [N
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 1.52 0 Rb
Inertie rotor 0.142 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 70 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 18 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wAsO0F PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 32 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 260 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 1190 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 96.9 A [N
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.381 0 Rb
Inertie rotor 0.142 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 70 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 18 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wASODD PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 50 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 260 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 1820 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 145 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1.3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.169 0 Rb
Inertie rotor 0.142 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 70 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 18 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

——Service S1 —— Service S3 (60%)
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wA30DC PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 200 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 67 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 260 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 2460 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 194 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0952 0 Rb
Inertie rotor 0.142 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 70 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 18 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
WA30DS PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 300 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 100 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 260 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 3710 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0
Courant permanent en rotation lente 201 A 1
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0424 0 Rb
Inertie rotor 0.142 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 70 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 18 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S3 (60%)
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWAS50DG
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 100/120 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 22
Puissance en service S3 26
Couple permanent en rotation lente 430
Couple en service S3 et en rotation lente 510
Vitesse de base 490
Vitesse maximale 12000
Tension d'alimentation continue en charge 530
Courant permanent en rotation lente 82.4
Courant en service S3 et en rotation lente 99.8
Résistance du bobinage (25°C) * 0.77
Inertie rotor 0.235
Constante de temps thermique 4
Masse moteur 120
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25

kw Ps1
kw Ps3
N.m Mo
N.m M, S3
tr/mn Nb
tr/mn Nmax
v U
A To
A 183
0 Rb
kg.m? J
min Tth
kg M
I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wASoDF PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 100/120 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 31 kw Psl
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 430 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 690 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y, 0
Courant permanent en rotation lente 96.1 A T
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.566 0 Rb
Inertie rotor 0.235 kg.m2 J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWAS50DD
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 150 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 49
Puissance en service S3 -
Couple permanent en rotation lente 430
Couple en service S3 et en rotation lente -
Vitesse de base 1080
Vitesse maximale 12000
Tension d'alimentation continue en charge 530
Courant permanent en rotation lente 144
Courant en service S3 et en rotation lente -
Résistance du bobinage (25°C) * 0.251
Inertie rotor 0.235
Constante de temps thermique 4
Masse moteur 120
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25

kw Psl
kw Ps3
N.m Mo
N.m M, S3
tr/mn Nb
tr/mn Nmax
v U
A T
A 1S3
0 Rb
kg.m2 J
min Tth
kg M
I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard

* entre deux phases

Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
waSoDC PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 200 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 67 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 430 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 1480 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 192 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1.3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.141 0 Rb
Inertie rotor 0.235 kg.m? J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wASoDS PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 300 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 100 kw Ps1
Puissance en service S3 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 430 N.m Mo
Couple en service S3 et en rotation lente - N.m M, S3
Vitesse de base 2250 tr/mn Nb
Vitesse maximale 12000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 288 A To
Courant en service S3 et en rotation lente - A 1.3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.063 Q0 Rb
Inertie rotor 0.235 kg.m2 J
Constante de temps thermique 4 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d' utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wB20H PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 46 kw Ps1
Puissance en service S6 - kW Ps3
Couple permanent en rotation lente 575 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente - N.m M S6
Vitesse de base (S1) 770 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 147 A L
Courant en service S6 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.235 0 Rb
Inertie rotor 0.35 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 15 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB20HD
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 95 kw Ps1
Puissance en service S6 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 575 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente - N.m M S6
Vitesse de base (S1) 1580 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 294 A L
Courant en service S6 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0588 0 Rb
Inertie rotor 0.35 kg.m2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 15 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
wE20m) PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 37 kW Ps1
Puissance en service S6 37 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 600 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 710 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 590 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 123 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 148 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.392 Q Rb
Inertie rotor 0.35 kg.m? J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 15 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS

HWB20HE

ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 77 kw Ps1
Puissance en service S6 77 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 600 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 710 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 1220 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 246 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 297 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0929 0 Rb
Inertie rotor 0.35 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 120 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 15 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB30HH
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 150 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 45 kw Ps1
Puissance en service S6 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 860 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente - N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 500 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \ 0]
Courant permanent en rotation lente 147 A L
Courant en service S6 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.315 Q Rb
Inertie rotor 0.49 kg.m? J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 170 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 20 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

DIGIVEX 300 - 400

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB30HD
ELECTRONIQUE DE COMMANDE

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 95 kw Ps1
Puissance en service S6 - kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 860 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente - N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 1050 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 293 A L
Courant en service S6 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0788 0 Rb
Inertie rotor 0.49 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 170 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 20 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
B3N PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 35 kw Ps1
Puissance en service S6 35 kW Ps3
Couple permanent en rotation lente 940 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 1070 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 360 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 129 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 149 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.525 0 Rb
Inertie rotor 0.49 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 170 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 19 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
W30 PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 300 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 76 kw Psl1
Puissance en service S6 76 kW Ps3
Couple permanent en rotation lente 940 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 1070 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 775 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 258 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 298 A 183
Résistance du bobinage (25°C) * 0.124 Q0 Rb
Inertie rotor 0.49 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 170 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 20 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
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Servomoteurs de broche HW

SERVOMOTEURS SANS BALAIS
WA PARVEX

ELECTRONIQUE DE COMMANDE 8 avenue du Lac / BP249
DIGIVEX 150 - 400 F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 44 kw Psl1
Puissance en service S6 - kW Ps3
Couple permanent en rotation lente 1150 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente - N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 365 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 147 A L
Courant en service S6 et en rotation lente - A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.395 Q0 Rb
Inertie rotor 0.64 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 220 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

——Service S1 —— Service S6
1400 50T
45 -
1200 + —
40
2
E 1000 -+ c 35
=2 (]
o 8 30
o 800 =
% a 25
3] =
O 600 o 20
400 + 15
10
200 +
5 |
\
0 0
0 5000 10000 0 5000 10000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-011
[Création: 06 mars 2001 Edition: 29/avr/2002 HWB40HH] al
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB40HD
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 94
Puissance en service S6 -
Couple permanent en rotation lente 1150
Couple en service S6 et en rotation lente -
Vitesse de base (S1) 780
Vitesse maximale 8000
Tension d'alimentation continue en charge 530
Courant permanent en rotation lente 294
Courant en service S6 et en rotation lente -
Résistance du bobinage (25°C) * 0.0987
Inertie rotor 0.64
Constante de temps thermique 5
Masse moteur 220
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25

kW Ps1
kW Ps3
N.m M.
N.m M, S6
tr/mn Nb
tr/mn Nmax
v 0
A L
A 1S3
0 Rb
kg.m? J
min Tth
kg M
I/min

Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes

—— Service S1 —— Service S6
1400 100 7
90 | ’ I
1200 +
80
E |
E 1000 c 0
2 ]
5 3 60 -
o 800 =
= \ 5 50
3 =
O 600 o 40 I
400 + 30 I
20
200 +
S~ 10 l
0 0
0 5000 10000 0 5000 10000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-011
[Création: 09 mai 2001 Edition: 29/avr/2002 HWB40HD| b|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS

HWB40HJ

ELECTRONIQUE DE COMMANDE

DIGIVEX 150 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 34 kw Ps1
Puissance en service S6 34 kW Ps3
Couple permanent en rotation lente 1250 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 1400 N.m M S6
Vitesse de base (S1) 260 tr/mn Nb
Vitesse maximale 5800 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 129 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 146 A 183
Résistance du bobinage (25°C) * 0.658 0 Rb
Inertie rotor 0.64 kg.m2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 220 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 22 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
—— Service S1 —— Service S6
1600 - 40
1400 - 35
\
e 1200 - 2 0
z &
S 1000 g 257
s | :
S 800 2 20
5 \ g
600 15 1
400 \ 10
200 + \ 5
\\
0 0
0 2000 4000 6000 8000 0 2000 4000 6000 8000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-011
[Création: 13 sept 2001 Edition: 29/avr/2002 HWB40HJ | b|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB40HE
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 75 kW Ps1
Puissance en service S6 75 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 1250 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 1400 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 573 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 257 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 292 A 1S3
Résistance du bobinage (25°C) * 0.156 Q0 Rb
Inertie rotor 0.64 kg.m? J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 220 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
— Service S1 —— Service S6
1600 80 T
70 1 E—
1400
e 1200 4 2 60
z S
S 1000 + @ 50
Q g
S 800 + g 40
(&) a
600 30
400 + 20 §
200 10
\
0 0
0 5000 10000 0 5000 10000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-011
[Création: 13 juin 2001 Edition: 29/avr/2002 HWB40HE] b|
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SERVOMOTEURS SANS BALAIS
HWB40HF
ELECTRONIQUE DE COMMANDE
DIGIVEX 300 - 400

PARVEX

8 avenue du Lac / BP249
F-21007 DIJON Cedex

Puissance en service S1 62 kw Ps1
Puissance en service S6 62 kw Ps3
Couple permanent en rotation lente 1250 N.m Mo
Couple en service S6 et en rotation lente 1500 N.m M, S6
Vitesse de base (S1) 475 tr/mn Nb
Vitesse maximale 8000 tr/mn Nmax
Tension d'alimentation continue en charge 530 \Y 0]
Courant permanent en rotation lente 214 A L
Courant en service S6 et en rotation lente 264 A T 33
Résistance du bobinage (25°C) * 0.222 Q0 Rb
Inertie rotor 0.64 kg.m?2 J
Constante de temps thermique 5 min Tth
Masse moteur 220 kg M
Débit de I'eau de refroidissement (Tmax = 25°C) 25 I/min
Toutes les données sont en valeurs typiques pour des conditions d'utilisation standard
* entre deux phases
Tensions et courants donnés en valeurs crétes
— Service S1 —— Service S6
1600 [
[
1400 l 60
£ 1200 £ 50 .
z g
S 1000 + a
ot g 40 1
= ©
% 800 | &
O i 30
600 +
20
400 +
200 10
—_—
0 0
0 5000 10000 0 5000 10000
Vitesse en tr/min Vitesse en tr/min
FICHELV-011
[Création: 13 juin 2001 Edition: 29/avr/2002 HWB40HF| bl
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ANNEXE I

Encombrements du moteur HW
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Encombrements du resolver

82
PVD 3496 F — 09/2006




Servomoteurs de broche HW

______A

A

XMDMU.QQD”MDD}WDO)O,N W 9 | (c,ucm,Loucc I0S SUDS
000 Ld0F LyyE|l  LINIWIAHWOOINT |77 L H I IR =
g snos x E%mﬁm%wﬂwwﬁ % s39p )
— T e =ca) YAANV | e T
NE ey A @] xas [wine i oo | aur [ 86/60/08 [ourssua| 10130 nop FE0! W
0001y :dnod ©71QIPA U0 ¢
9bDJJS 8P S8plUq p NO £
T 401035 UOII0X1] op 9]dUaXg
9Boudues ep nouol
2°0-9'G2 T J070J UO1IDX1§ op o7dusxy
0 s2'0% L'l
g 19 v 943us obpjuOW op 830)
05

BCOMY - UWE0'Q Uo!3d9g

[

S170-v°ese
0

3B0SSD!

S0°0F8°S¢

LH 3L

Z°0- L7054

24 2L7058
S170-v7CSs
0

1utw o5 wnenBuoq: epu11q 21909

n3ang

410N

aNnvre
3904
ONVI8/410N

1Y # INv18/39n0Y
TTOMY - Juyg"Q Uol3oes L ebopulig ¢

143A/3NnVE

LNIWIHEWOONT

2'0¥8'0l

01070+ 227058

SE0° 0+

L v Wo.osi@i 7 v To.oi I

-

A EA N

JOVINOW dN0d JFOVAYIINI

83
PVD 3496 F — 09/2006



Servomoteurs de broche HW

000230F LpyE|  ININFYAWOONT [T

Lol gy
N ER I (583

6y £ 0: ossn)

xa34

B [ S5m0/ [ma] serse nar

00024 i unod 871G 70A UDT

4 1UDAINS B50QUE BN
GZ71XgL 1uro ﬁm|94 il 3uJog
56000118 SuJog
© D &) Judog
- NJ JUJ0
= © m 75 JUI0
P ¢ 5 30308
/ 3uUJ0g
o o 7 VN
3uJog albJJes 8p SeplJg f N0 ¢
1 *\w dUJog + JO1D15 UDI10X 14 ap &1dwsx3
TR )
LT Xy TS
— Yo 110u04 |1 8bbJJUeS Bp N0JDT
TRES A []
J4Vd3S FFHALT dN3LOINNGD 35v8W3 70700 UOT10X 1] B9 97006X]

¢'0-9°S¢
0

g 19 y @Jaus sboauow sp 8109

5 R —— 1. E 2 S [s
PO EUGEIER SN SESE
bo |2 T (Lo [So 5512 18,
G s NI sl
=5 .
1]
1uiw ggg Jrenbuo): spuilg 819a)
O
S0+
v n3ne
€ HION z0-sr¢C L v mo.oim@i 7 v [2000| / T
% ¢ N 0
B79MY - WE0'0 VoIT3G IS 390y 12z
24 INIB/AION g0+ —
Lt e oNvie/3onod EATEN
229My ~ g0 vo12005 L abopu1Ng * LI/ Zor8 00
INIWIIENOON T JOVINOW dn0d FOV4H3LN]

84
PVD 3496 F — 09/2006




Servomoteurs de broche HW

X303 NOr1d  2001¢

0001 3ZEBEVE|  INIWIHAWOONT [ === 1 e s N | RS R

[3)

akin1axa a1a1J0007uIéGap 87

l5u0 1301 31p

1P dd 20/B0/2L ZELLZ WY |

@ =1 xH T,i.m_ 7

i 9000

e | B [ S6/90/5L [wenm] 010 nen
0001y tdJnod 81g10A UDI 4

SNoS % 1UBWs 121415 150 8191006 3J10U 9p

By B 0 oSSol

aBoaJas ap sapiug p no ¢
* JOID1S UOITDX |4 ©p 870wex]

800JJJ9S 80 N0JDJ
JOI0J UQ 110X 1§ op o71dwox

0 OF
ED 0§ 9¢
cos 20F 2
@ 10 y 9J4IUd obo1UdDW op 910)

s
s |9 N ® bl a
s e 5123
= SEEL B35 B
s B T PR e cal? &
e m O I ErlE
© a
—{]
W Qpg Jnenbuol: apuilq &00) 170%¥5°¢
f L0362
e HoN v o od©) [ v [ / |
e ¢ eI S°0%r'8
8Z9MY - MWEQ QO UO0!123G 16 ¢ 39N0Y 7057
24+ ONYIB/HION
14 " NyI8/3n0d
2zohy - Juwpgto woravesL efopuing * o LHINMANWC
LNINIHEWOONT J9YLINOW dN0d OV IINI

85
PVD 3496 F — 09/2006




Servomoteurs de broche HW

*000C3CEBEVE

ININIIEWOINT =

0183

X3030 NOria_20D1Z
107 np enisAy § L

dd ¥a/r0/Z0 9L91Z HY

P

BWI 86/10/61 €5561 WY | O

BN 86710797 29561 WY | a

s170u03

0130313 1p0y]

dd20/60%/ L1 CELIC WY | ©

@ =] xon T;i 4

Tm,; aHe Tm%\f wssag

N =

5N0S *

quo
101x0 nep

91209 U0110E 110100 W05 Su0S|
1819099 14005
05 20100 3
Jdiuiceep 89

841G 3% 6101

0y 5 0: ocs0)

0002y :JdNOa ©1C0TDA UDT(d

0O IXETN

GZ 1Xg] 1010
=
©

0 ST 4
(344 L Xy

[

ININ3WVd3S FIHATT ¥n3IOINNOI IFSVaW3

4 UDAING ©SDQUB enj

cll ¢l 3wog
3BOPUTTH |1 BUJ0H
[E] 0l auiog
7 § oW
[ 8 awog
7T 7 B0
/ g auwod
7 R
7 y_auog
7 B0
15 ¢ dwog
TT [ 3010
Uo113U04 [1UsNapLIo0Y

@

8Z9MY - JLuBD’Q UOI120G LS

L4
229N - Juupg g vo11035 L abopuing

09°¢
"0+
8 19 y dJ3ud 9boluow op 9103

d8Bs

£ OF LDIg

1wl pgg Jnenbuol = spuig 81009

INV18/21 0N
INV8/39n04
JEELVE Nl

INFWIUEHOIN]

2HO098
¥ Bo¢
LUBES

[4Y
E°0F 1018

J'0%¥5°¢

503y8

obouuos op 50p1ug N g
J01015 UD 110X 1] ©p ©10Wox]

ob0yuuss op nouo3
T 010 UOII0X 1] 6D ©1006%3

CREE
1 xou 899
96098

SE0'0+

JIVINOW 4N0d FIV443ILNI

86
PVD 3496 F — 09/2006



Servomoteurs de broche HW

XMcmu. NOC1Q <Zo00lZ AWl 86/10/61 £SSBL WY [*) W “971J0? UO|IDS|JOIND UOS SUDS
SR by e el & N % 21hpbIdeu b5 1d00 . “onb]iniiod
9 OOO _sm _swmmvm HZMZMNH_mZOQZM L BN 86/10/92 29SBL WY | a |3 anos x st“wﬁmﬂmwzmum@m VTS
S SAISNIoX8 9391 udoud “u|S3op 99
—l gy XANIVe | == i e _
ION3 + e111w4 | oudoy Nm _\mQ @LWF Xa34 a:%m_ 7 7 ss1A _ aur 7 §6/90/92 |[eutssea| 1o1x0 nap ®¥ ¢ ' OSSPl
000 1Y :unod 27GP DA UL ¢
aBouJes op Sopluq § NO €
i JOJ0IS UOI1RX| 9p I dwax
o op 0] 130X14 dp dwaXx3
€70+ ——
0c2¢C 9bpuduss ap nouoy
20+ {_J030J UOI3IDX[3 9p o1dwex3
L'0FS°¢
7 C'0¥S"L g1V
1'0¥6°2 7 ©J1Us sbpjuow 9p 8310)
0 €°6€
€70+

8ZOMY - MUGQ'0 Uoll08g

TTOMY - MWpE 0 U01198G

)

abopuing :

1utw QS Jnanbuo): epuilq 81qo)

INVI8/410N
¢ ONv79/39n0d
L143A/3NNVE

ININIHE

sbossod 8y |F

LHO0LS
€07V 14
e
€707 0SL#

=

WOON3

0100+ Sy 1
X0y 118
963018

|

SE0 "0+

[+]

\4 <Todimui

EEnne

¢'0FS°L

JOVINOW dNOd 3IV4YILINI

87
PVD 3496 F — 09/2006



d4 r0/P0/20 9lalZ WY | 2

00Z3196EVE]  INIWIGBWOONT == o s T | A
o) = ] d
BAT B5/10/9C 29561 WY | 9|2 | cnos x  usudisuie gse atk dhe askot oy
8 SR 1507 3% 3101 40031 2u 580D o)
3
g

Lo 1By 7z ¢ essoy

i 01104 m<
N3 Cemmod| ouuog Nm ﬁmg XQ34  |aamaas 7 wn | gir 7 66/30/97 |wrccan| 101x0 nap C
0002y :unod ©70070A UD(
4 1UDAINS BS0GUS BN\
GZ 1XgL 1uTo 86l 73 2] oud0q abouuss ap sap1uq p o g
SbopuTTg LI eudog TJ01015 UOII0X 1§ op 91d0eX]
£ 01 duJog 0 oy
- VA N o L
o 75 g oudo 0 ¢¢ 660JJJBS Bp NOUOJ
M 75 ) suJog 2'0+ X_J010J UOT1DX 1§ 8p &)dwax]
/ g 8uJog 17076°C
7 G 3Ud0 20¥5°| g1y
y_oudog 107G mi SJ1U0 obo1Uow op 9107
VR / £ _ouJdog
0 5 7 oudog N
N7 ~ — n_
_ U0 1 19U0 4 |1USWOPJOD I0Y|
INIWNIYYCIS FFIALT YNFLOINNOD 3SVENS
=
v
,\ 0 E'BE
/ €0+
\ \ =
\ N s - S |s
, : N 5 ==
@ o & |~ |8 nw =
2 A R [ oo |Fl
8 SRR co % [&
@ w W 22 X
2 o @
3
1ulw Qog Jnenbuot s spullg 81907
& nig
€5
BZM 0°0 U011085 Nm :
My - 00 35 5+
2 \A v mc.i©7 v Tc.i / T
(L
- JuwpgeQ wi19sg L abopuiig : ¢0F57
INIWFZEWOONT JOVINOW dN0d 3O0Y443LINI

Servomoteurs de broche HW

88
PVD 3496 F — 09/2006




Servomoteurs de broche HW

A

A
00013ry LyyE|  INIWIHGWOONT [ -5 | LEssrenms
& oA 150X 97014doud ‘u1550p 09
L i o110 2118403 8 . -
QZM _Ef‘.au “mu“ mm—mo Xm_\/”&_{&_ @lw X034 T;ém_ 7 Tm;_ anr 7mm\:\vo suysseq G,Hn“”n va N ' wmmOZ
0001 :Jn0G 971QP10A UL d

2
eor T oce
2o+
70752
| %51 g1y
1'0FS ¢ 7 9Jjus obb3uow op 930)
0 €68
o+

vs ¢ n318
€5 ¢ ION
[A EN
8COMY - UWUBQ'Q U01303g IS * 39N0Y

cd * ONVI8/4I0N
14 * ONV18/39n0Y
ZZOMY - Mwpgr0 uo109g - ebopulng * LyIN/IANNVE

1t 00 Jnanbuoq: epu1nq 9190

3bossod 8 vZ I8

|
ZHS0LE

€ 07918
MoyLg
€'0F 0518

IN3W3HEWOONT

'0¥6'8

abouues ep sepiuq y no g

i7J0JD]S UO013DX |4 op o)dwexy

9BDJJIISS 8P NOUOT
{ Jd070J UO3bX1§ dp 8)dWax]

IXONy 116
969019

01070+ 9v1#

SE0 "0+

[+]

\A v To .37@7

] 7] -

[N

JOVINOW 4NOd FIVYILINI

89
PVD 3496 F — 09/2006



Servomoteurs de broche HW

N

A
000Z3PY LPPE[  INIWIHEWOONT  [F= -5 I TR
Z| snos x  uswsasiuis ase 014|908 adaod op
g on1 501 X0 9301 Jd0ud 1 530p o
S XAANV | | .
ON3 + e111uog | 3ousoy wm _\mo @IW\ Xa34 nu,Zwm_ 7 mm;_ anr 7 86/01/22 |euissea| 1oix0 nap ®¥ C ¢ OSSO
000cY :dnod ©71QqPIPA UL (d
4 JUDAINS ISDQUA BN\
SZ1xgl aurol 8’6l cch [ Z 1 9uJog oBouues op sepiduq 4 no ¢
_ / || auJog J0JDIS U0[30X 14 9p o1dwex]
- | & D R 1y 0| suJog m.w+ (4
o|o [bopu| [uuJog
o W 4 y m ﬂmgm m suJog T ot 90D JJJIS 9P NOUOJ
z © a 43 L duJog 2 0+ J00J UOII0X 14 ap odwex]
3 / g auJog 1°0¥S°¢C
| | / G suJog 7 0¥ S°L gy
/ y _suJog 1'0FS'¢C 7 9JjUs 9bbjuoW op 930) —
% 54 172 ﬁ\m £ oauJog
- g Z auJog S
72 L Xy re —sudoq
U0 |190U0 4 [Juswepu0odDYy
INIWIHVA3IS IIIALT YN3LOINNOD 3ISVEW3
0 £°6E
£°0+
=
N o 2 e 2 s 2l
o = |5 2 |« s ==
_ _ _ _ L I =R - S P 1 G I P o _ _
o [ T L oo |z |2
S I |5 |7 |8 °oF i
[ Yol Y ojw S E @
“ o v
(3
®
tutw 005 unanbuoy: spuilq 91909
v
¥S n3g
€S JION
es ANNYL
8COMY - WUWGO "0 U0!3109G IS 39n0Y
24+ ONVIB/YION L v 78.0 © 7 v To.oi y v|w
14 * ONvV18/39n0Y 2'0¥6°8 ’ :
TTOMY - MUpE 0 U012995 - 9bopuilg i LYIN/INNYVL ¢oFsTL
INIWIFHENOINT JOVINOW ¥NOd FIOVIYILINI

90
PVD 3496 F — 09/2006



Servomoteurs de broche HW

ANNEXE IV

Dessin des interfaces mécaniques recommandées pour
le montage du moteur HW

LA CODIFICATION

HW420 B_  R__ 200

Pt

Lettre de bobinage (ex : U, P, K...) Type de refroidissement (ex : 1 pour l'eau)

HW420B.R.200 est valable par exemple pour les HW420BUR1200
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE ARBRE DE BROCHE / ROTOR STANDARD HW400 HWBOO
Montage avec bague de tolerance
5]
S k> P S S < S
L 2 -8 = S~ -3 2
© 2 = g 2 = 3
e | ASS
r: 0.2 0 F2 r: 0.2 0 =
V8]
2.5 L5C13 L5C13 I min
. L110.5
Detail DIN 509
profil F L240.5
rl= 1, t1=0.2
L310.5
L4 0.5
HW400 : arbre de broche en acier magnetique.
M Cotes d1 d2 d3 d4 L1 L2 L3 L4 LS E R1
oteurs
HW420B.R. 200 +0.13 +0.13
HW420B.R. 500 33 32 31.2+0.05 30.2+0.05 9 32 94 123 16 ) 0.6
HW430B.R.200 +0.13 +0.13
HW430B.R. 500 33 32 31.2+0.05 30.2+0.05 9 32 128 158 16 ) 0.6
HW620C.R. 200 +0.1 +0.1
HWE20C. R 500 41.5 40 39.8 o 38.3 0 14 54 69 125 30 8 0.6
HW635C.R. 200 +0.1 +0.1
HWE35C .R. 500 41.5 40 38.8 o 38.3 0 14 54 121 185 30 8 0.6
+0.440 +0.365
30 C13 +0.110 16 C13 40,095
-0.009 -0.0083 3
P40 o8 -0.025 932 ¢ -0.025 z
-0.009 -0.008 3
$41.5 g6 0.0 33 g6 0 035 g
3
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE CHEMISE DE

REFROIDISSEMENT / STATOR HW400 HW600 ‘

Entree liquide o
refraidissement

Sortie liquide de
refraoidissement

PVD 3496 F — 09/2006

LI7£0.2 L16t0.2
) A
Al -
/ trous de fixotian
O 10.05 pour le stator
o O |»0.1|A ~
~ [qV] I
T i e —(_ _ _ | = _ _]
= 8 @
[mm]
I’}
NE/ N
] : -
AVANT & +Z 1A j ARRIERE
! I
‘ xﬂ"ous de detection de Fuites
ZD13 ! ! 2D13
LIS$0.2 L—47L14i0‘8 AL 2%0.2 o 25':5°
LL3 L10 *3°
L1+
L12 *3s
Maoteurs Cotes | D10 Dit Die | D13 L10 L1t Lie L13 L14 L15 L6 LL7
HwW420BR.300
HW420B.R.400 a8 100 | 99.9 & 37 1135 145 35 24.7 20 425 | 375
HW420B.R.500
HW430B.R.300
Hw430B.R.400 38 100 | 99.9 & 37 |146.5| 178 33 24.7 | 20 425 | 37.5
HW430BR.500
HW440B.R.300
HW440B.R.400 38 100 | 99.9 &) 37 |179.5] 21 33 24.7 | 20 425 | 37.5
HW440B.R.500
HwW620C.R.300
HW620C R 400 128 130 |1299 7 40 128.5| 16t 33 265|185 | 475 | 385
HW620C.R.500 S
o7}
HW635C R.300 3
HW635C.R.400 128 130 |129.9| 77 40 |188.5| 221 35 265|185 475|385 —
HW635C.R.500 §
it
g
<
<
o
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Servomoteurs de broche HW

PVD 3496 F — 09/2006

’ INTERFACE CHEMISE DE REFROIDISSEMENT / STATOR HW400 HW600 ‘
Entree liquide d Sortie liquide de
refroidissement refroidissenent
L17£0.2 Lier0.2
I
=
O 0.05 8 trous de fixation
Q@ |90.1]A pour le stator
~ )
T o9 ~
= | ) | N =
= = p=
g T g
N§, Ng,
w, | el
AL & ’/
AVANT / ié M ARRIERE
I I
‘ kﬂ"ous de detection de fuites
D13 : #D13
Lizto.2 | - LIE0.2 ap pip2 o 254450
LI L10 *§°
L1 *gs
Lie ‘g°
Moteurs Cotes | DIO | D11 | D12 | D13 | LIO | L11 Lig | L13 | Li4 | LIS | Ll&6 | L17
HW420B.R.000
HW420B.R.100 100 98 | 99.9 & | 365 11 145 34 | 247 | 20 | 425|375
HW420B.R.200
HW430B.R.000
HW430B.R.100 100 98 | 99.9 & | 365 144 | 178 34 | 247 | 20 |425 (375
HW430B.R.200
HW440B.R.000
HW440B.R.100 100 98 | 999 & 365 | 177 211 34 | 247 20 | 425|375
HW440B.R.200
Hw620C.R.000
HW620C.R.100 130 128 1299 7 41 127 161 34 26.5| 18.5 47 39
HW620C.R.200 S
Q
HW635C.R.000 §
HW635SC.R.100 130 128 (1299 77 41 187 22l 34 26.5 | 18.5 47 39 -
HW635CR.200 g
&
g
<
™
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE ARBRE DE BROCHE / ROTOR STANDARD HW80O0 HWS00 HWAOO

Montage avec frettage

/ lo.01 AB‘ 0.0 AB‘

BN

o
o
N
H
@
mi
1
—l
— -

NG
© I ©
o 2
e | ¢
h-Y A~y
N/ B ]88 S S | S
f 7
@ 30 EZ
1os
S Max F2 [ ’ 4 Tmin
0 D
L1-0.5 L2 -0.5
Detail DIN 509
profil F
Cotes dl d2 L1 L2 R1
Moteurs
HWB20C.R.000  HWB20C.R.300 61 60 66 56 0.6
HW840C.R.000 HW840C.R. 300 B1 ]e] BB 136 0.6
HWS20C.R.000 HW3920C.R. 300 71 70 7 88 0.6
HWO30C.R.000  HWG30C.R.300 71 70 77 149 0.6
HNI50C.R.000  HWISOC.R. 300 71 70 77 271 0.6
HWA30D.R.000  HWA30D.R.300 107 106 107 179 0.6
HWASOD.R.000  HWASOD.R. 300 107 106 107 329 0.6
Detail F2
=SS R1 1002
0.085 0.072 8
+ + [
#60 th ' B61 sh ) = N
t +0. 066 ° +0.053 3 3
+0.094 +0.078 5
$70 (6 Jopen #71 6 Jiopels = = i, 4
+0.126 +0.101 L1 5 &
9106 6 oy 107 s6 Jgp | 2
L2 s
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE CHEMISE DE REFROIDISSEMENT / STATOR HWB00 HWS00 HWAOO

Entree Liqu

ide de

refroidissement

Sortie lLiquide de
refroidissement

$010 H?

+0.3

#D12 0

0.05

$0.1

. ©0

(::)¢0.03' A

~n

[l b

8 trous de fixation
pour Le stator

$D11 H?

7 ¥

AT
AVANT &(

~.

#D13 !

77777 W e

PVD 3496 F — 09/2006

Trous de detection de fuites Al: 2 £0.2 a 25°35°
L1S 0.2 L14 £0.2
+0.5
LI L10 0
+0.5
L11 0
+0.5
L12 ¢
M Cotes D10 DI D12 D13 Li10 L11 L12  L13 L4 LIS
oteurs

HW820C.R. 000

HW820C.R.100 180 178 179.9 8 52.5 147 19 44 335 25
HW820C.R. 200

HW840C.R. 000

HWB40C.R. 100 180 178 179.9 8 52.5 227 271 44 33,5 25
HW840C.R. 200

HWS20C.R. 000

HWS20C.R. 100 220 217 219.9 8 5.5 199 244 45 40.5 26
HWS20C.R. 200

HW930C.R. 000

HWI30C.R. 100 220 217 219.9 8 5.5 - 259 304 45 40.5 26
HWI30C.R. 200

HW950C.R. 000

HWS50C.R. 100 220 217 219.9 8 59.5 379 424 45 40.5 26
HWI50C.R. 200

HWA30D.R. 000

HWA30D.R.100 270 267 269.9 8 58.5 307 357 5 39.5 3 °
HWA30D.R.200 é
HWASOD. R. 000 ~
HWAS0D.R. 100 270 267 269.9 8 58.5 457 507 5 39.5 A g
HWAS0D.R. 200 g
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE CHEMISE DE REFROIDISSEMENT / STATOR HWBOO HWSOO HWAQO

Entree Liquide de Sortie Liquide de

refroidissement refroidissement
A M@)mm
| Az \
L M L |
(:) 0.05 8 trous de fixation
pour lLe stator
- ©)|90.1] &
< co £
o — -t — — — _
— o~ —
: o e
|

NG, NG
V/ . v/
AVANT %4 AI/Q ARRIERE

N —
#D13 Trous de detection de fuites gp13 Al: 2 £0.2 g 25°#5°

115 $0.2 L14 0.2
+0.5
13 L10 0O
+0.5
L1l 0
+0.5
Lz 0
Moteurs Cotes D1 DN D12 D13 L10 LN L12 L13 L4 LIS
HW820C.R. 300
HWB20C.R. 400 178 180 179.9 8 51 146 191 45 33.5 26
HW820C.R.500
HWB40C.R. 300
HWB40C.R. 400 178 180 179.9 8 51 226 271 45 33.5 25
HWB40C.R.500
HW3920C.R. 300
HW920C. R. 400 217 220 219.9 8 58 188 244 46 40.5 26
HW320C.R.500
HWS30C.R.300
HWS30C.R. 400 217 220 219.9 8 58 258 304 46 40.5 26
HW930C.R.500
HWI50C.R. 300
HW950C.R. 400 217 220 219.39 8 58 378 424 46 40.5 26
HWS50C.R.500

HWA30D.R.300
HWA30D.R. 400 267 270 269.3 8 57 306 357 51 385 31
HWA30D.R.500

HWASOD.R. 300
HWASOD. R. 400 287 270 268.9 8 57 456 507 51 39.5 3
HWASO0D.R. 500

344020F0004 2 indice a
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE ARBRE DE BROCHE / ROTOR STANDARD HWB

Montage avec frettage

PVD 3496 F — 09/2006

|/ [0.02] s8] £yfo.on £ylo.on
/ [o.0 AEI‘ /7 1o.0 ABl
@ N /|
@ . § \
o [ LB
5 S < S
=l iy e m el el & i i B i el | Eiy
(&) Q)
R J/_\ R
11
I K A05 17
S u< R 30
I &
5 Max F2 =4 Imin
0 0
L1-0.5 L2-0.5
Detail DIN 509
profil F
Moteurs Cotes dl dz2 L1 L2 R1
HWB20H.R.000  HWB20H.R.300 153 152 138 127 0.6
HWB30H.R.000  HWB30H.R.300 153 152 138 227 0.6
HWB40H.R.000  HWB4OH.R. 300 153 152 138 328 0.6
Detail F2
: R1 +0.2
0.159 0.125 a S
+0. +0, ) ~
#152 t6 0.1 #153 s6 +0.100 o ‘i‘l
30° ; ‘ 15° f
L1 P
! g
L2 8
S
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Servomoteurs de bro

che HW

INTERFACE CHEMISE DE REFROIDISSEMENT / STATOR HWB

Entree Liquide de Sortie Liquide de

refroidissement refroidissemen
N /
W7

LO 0.05 B trous de Fixation
pour Le stator

N - ©)|#0.1 Al .
z go z
= I g_____-__é__
= B/

NI NB,

é/ |v/\

4 Z
AVANT 11 4 ARR|ERE
~ -
#013 Trous de detection de Fuites gp13 Al: 2 £0.2 a0 25°%5°
L15 $0.2 L14 0.2
+0.5
(L13 L10 O
+0.5
L11 0
+0.5
Li12 0

Moteurs Cotes pDio D11 D12 D13 L0 LIT L12  L13 L14 LIS
HWB20H.R. 300
HWB20H.R. 400 337 340 339.9 8 77 284 341 57 58.5 36
HWB2OH.R, 500
HWB30H.R. 300
HWB30H.R. 400 337 340 333.9 B8 77  3B4 441 57 58.5 36
HWB30H.R.500
HWB40H.R. 300
HWB40H.R. 400 337 340 339.9 8 7 484 541 57 58.5 36
HWB40H.R. 500

344020F0009 2 indice =
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Servomoteurs de broche HW

INTERFACE CHEMISE DE REFROIDISSEMENT / STATOR HWB

. refroidissement refroidissement
A

Entree Liquide de Sortie Liquide de

N\
77 AV 77777

#010 H?

{

L__ \\\j}!A1 1
(:) 0.05 B trous de Fixation

pour Le stator

+0.3

#012 0
#011H?

v ¥

ant Al\(,/’ﬁizih

AN

LI M s
| ~ —
#013 Trous de detection de Fuites gp13 Al: 2 £0.2 a0 25°%5°

L15 0.2 L14 +0.2
+0.5
(L13 L10 0
+0.5
L11 0
+0.5
Li2 0
Moteurs Cotes DIO D11 D12 D13 LI1O LIT L12 L13 L4 LIS
HWB20H. R. 000
HWB20H.R. 100 340 337 338.9 8 /8.5 285 341 56 58.5 36
HWB20H. R. 200
HWB30H. R. 000
HWB30H.R. 100 340 337 333.9 8 78.5 385 441 56 58.5 36
HWB30H. R. 200
HWB40H. R, 000
HWB40H.R. 100 340 337 338.9 8 78.5 485 541 56 58.5 36
HWB40H.R. 200

344020F0008 2 indice =
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