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PARAMETRES PAR DEFAUT DU SYSTEME
TOUCHE DE REGISTRE | PARAMETRE VALEUR VALEUR NOTES
EONCTION DE PLC INITIALE AJUSTEE
Ecran Principal 225 Langue : Anglais
Paramétres 102 Changer mot de passe 9
Parameétres Nombre de pompes CHOIX:
23 -en opération 4 1. 4
24 -travaillant simultanée) 4 2. 4
Parameétres 2 Délai de démarrage P1 10s
Parameétres 5 Délai de démarrage P2 10s
Paramétres 613 Délai de démarrage P3 10s
Paramétres 616 Délai de démarrage P4 10s
Parametres 8 Délai de blockage P1 15s
Paramétres 11 Délai de blockage P2 15s
Paramétres 619 Délai de blockage P3 15s
Paramétres 622 Délai de blockage P4 15s
Parameétres 20 Délai d’alarme 5s
Parameétres 132 Délai de fermeture du contacteur 10s
Paramétres 70 Niveau minimum a 4 mA Om
Paramétres 72 Niveau maximum a 20 mA 3.20m
Parametres 74 Niveau démarrage 1 1.00 m
Parameétres 75 Niveau démarrage 2 1.20m
Paramétres 625 Niveau démarrage 3 1.40 m
Parameétres 626 Niveau démarrage 4 1.60 m
Parameétres 76 Niveau d'arrét 1 0.50m
Parameétres 77 Niveau d'arrét 2 0.50m
Paramétres 627 Niveau d'arrét 3 0.50m
Paramétres 628 Niveau d'arrét 4 0.50 m
Parameétres 107 Alarme haut niveau 2.00m
106 Alarme bas niveau Om
Paramétres 96 Courant max. P1 50 A
Parameétres 98 Courant max. P2 50 A
Parameétres 629 Courant max. P3 50 A
Paramétres 631 Courant max. P4 50 A
Paramétres 111 Alarme haut courant P1 35.A
701 Délai 30s
Paramétres 112 Alarme haut courant P2 35A
704 Délai 30s
Parameétres 633 Alarme haut courant P3 35A
713 Délai 30s
Paramétres 634 Alarme haut courant P4 35A
716 Délai 30s
Paramétres 100 Alarme bas courant P1 0A
707 Délai 30s
Paramétres 101 Alarme bas courant P2 0A
710 Délai 30s
Parameétres 635 Alarme bas courant P3 0A
719 Délai 30s
Paramétres 636 Alarme bas courant P4 0A
722 Délai 30s
Parameétres - MODE d'Opération ALTERNANCE




MANUEL D’UTILISATEUR Page: 4 of 37

Xy l,e m DU SYSTEME DE COMMANDE Date: Février 2013

Let's Solve Water LOGIMAC480VM_T Remplace : Avril 2012

REGISTRE DES PARAMETRES DE LECTURE SEULEMENT

TOUCHE DE | NUMERO DU PARAMETRE LECTURES
FONCTION REGISTRE
DE
MEMOIRE 1 2 3 4 5 6 7

Données 146, 143 P1: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 176, 173 P1: TEMPS/JOUR
d’opération
Données 155, 152 P2: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 185, 182 P2: TEMPS/JOUR
d’opération
Données 542, 539 P3: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 578, 575 P3: TEMPS/JOUR
d’opération
Données 551, 548 P4: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 587, 584 P4: TEMPS /JOUR
d’opération
Données 164, 161 2P: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 194,191 2P: TEMPS/JOUR
d’opération
Données 560, 557 3P: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 596, 593 3P: TEMPS/JOUR
d’opération
Données 569, 566 4P: TEMPS TOTAL
d’opération
Données 605, 602 4P: TEMPS /JOUR
d’opération
Données 217,214 TEMPS TOT. DEBORDEMENT
d’opération
Données 202 NOMBRE DEMAR. P1
d’opération
Données 205 NOMBRE DEMAR. P2
d’opération
Données 608 NOMBRE DEMAR. P3
d’opération
Données 645 NOMBRE DEMAR. P4
d’opération
Données 208 NOMBRE niv. haut
d’opération
Données 220 NOMBRE DEBORD.:
d’opération
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INTRODUCTION

LOGIMAC® 480VM_T (N/P 13-50 90 96) est un systéme basé sur un automate programmable programmé
spécialement pour le pilotage et la surveillance d’'un poste de pompage d’égouts comprenant jusqu’a quatre
pompes.

Le systéme complet contient; un automate programmable LOGIMAC®480VM_T-PLC selon la configuration
présentée dans le paragraphe suivant, linterface d’opérateur LOGIMAC®480VM_T-OP & écran tactile.

Un capteur de niveau avec un signal de sortie 4-20mA est nécessaires pour commander les pompes.

1.1 Homologations
Capteur:Homologué par CSA pour service dans les environnements hasardeux de Classe I, Division 2,
Groupes Cou D
(Note: L'installation doit rencontrer certains parametres pour que cette homologation soit valide).

1.2 Numéros de pieces

l'automate programmable LOGIMAC® 480VM-PLC ........coo..... 13 -5090 97

EXpansion analogue ...........c.cooiiiiiiii i 13-4002 30

Cable RS232 automate - interface............ccooceviiii i, 13-40 02 19

Interface d’opérateur LOGIMAC® 480VM-OP........ocovevvereerrrna. 13-509098
©Copyright:

La série LOGIMAC® est une marque déposée de la compagnie XYLEM (ITT Flygt). Les documents et les programmes sont protégé par le
loi. Aucune partie de ce document ne peut pas étre reproduite ou copiée sans |'autorisation explicite de XYLEM(ITT Flygt).
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2.1 CONFIGURATION DE L’AUTOMATE PROGRAMMABLE LOGIMAC® 480VM-PLC

LOGIMAC® 480VM_T-PLC est composé de modules spécifies dans la table ci-dessous.

CONFIGURATION DU LOGIMAC® 480VM_T-PLC

ITEM #

DESCRIPTION

TECHNICAL DATA

1
N/P 13-50 90 97

CPU & Mémoire

Mémoire Flash
Mémoire de programmation: 24 Kmots
Mémoire de registre: 32 Kmots

Vitesse d’'opération: 1.0 ms/ 1Kword de
programme

Programme d'utilisateur: LA80OVM_T

40- entrées

24V cc; consommation : 7.3 mA max./point

24 sorties a relais

Tension d’opération: 5 -30 V CC ou
5-250 V CA max. charge: 2A (résistive),
0.6A inductive

Alimentation 120V CA (102 -132V), 60 Hz (47- 63 Hz),
26VA
Bloc d’alimentation CC intégré: 24V + -10%,
Charge maximale 435 mA.

Dimensions

(90H x 190W x76D) mm

température de service

température de storage

0..+55°C
-40..+85°C

Port

Deux ports:1: RS 232, 2: RS 232

Option disponible pour 2 : RS485,
Ethernet, USB

Borniers amovibles

inclus

N/P 13-40 02 30

Unité d’expansion analogique

4 entrées : courant 4-20 mA

2 sorties : courant 4-20 mA

alimentation : 120V CA (102 -132V), 60 Hz
(47- 63 Hz)

Dimensions : 90H x 95W x76D) mm

Unité d’expansion analogique

4 entrées : courant 4-20 mA

2 sorties : courant 4-20 mA

alimentation : 120V CA (102 -132V), 60 Hz
(47- 63 Hz)

Dimensions : 90H x 95W x76D) mm
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2.2 INTERFACE D'OPERATEUR LOGIMAC® 480VM-OP

L'interface d’opérateur est une unité entierement programmable. Une partie de la programmation peut étre

préparée en utilisant un logiciel spécifique pour I'unité, mais I'autre partie doit étre intégrée dans le programme

du PLC en utilisant un logiciel de programmation des automates en langage LADDER.

L'interface d'opérateur est équipée de:

Ecran tactile couleur de 6.5 “ 640x480 pixels, 64K couleurs

Horloge a temps réel (batterie de soutien 3 ans

Mémoires: RAM 64MB, Flash 12MB (application)

Port de communication avec PLC: RS 232,

Port de série RS422/RS485

Port d’Ethernet 10/100Mbits (transfert du programme,

récupération des fichiers historiques WEB server)

2 ports USB (Host, device)

e cable: interface d'opérateur - PLC (DB9F-RJ45)

e Alimentation pour 'unité est 24Vcc.( 20-30Vcc);
consommation normale est 0.4A, Max 0.9A

e Dimensions : (219 x 154 x 6)mm, profondeur de Montage
55mm

e Température d’opération 0 a +50deg C

¢ Température de storage -20 a +70deg C

Courant

Beijer

EXTER" 70

0. I:II;I

efjour

DONNEES ] e A LOGGER

‘PARAMETRES ‘ S Alarmes

Fig. 1 Interface d’'opérateur LOGIMAC 480VM_T-OP

L'interface d'opérateur a été entierement programmeée pour cette application (voir la description de la
programmation dans un paragraphe 5 de ce manuel).
Pour les détails sur l'interface SVP se référer au manuel d'utilisateur fourni avec l'unité.
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3. CONNEXIONS DES ENTREES ET DES SORTIES DE L’'AUTOMATE

LOGIMAC® 480VM-PLC a 40 entrées discrétes, 24 sorties discrétes a relais ainsi que 8 entrées et 4 sorties
analogiques de 4-20 mA. Pour cette application les entrées et les sorties sont assignées aux signaux spécifiés

dans les tables 1, 2 et 3 respectivement.

TABLE 1: ASSIGNATION DES ENTREES DISCRETES

a) 40-entrées

INPUT DESCRIPTION NOTES
1 ACQUITTEMENT/ le signal provenant du bouton poussoir RAPPEL
REARMEMENT DES ALARMES sur I'annonciateur des alarmes

2 M1 (contacteur fermé) le contact auxiliaire du contacteur M1 indiquant le
statut du contacteur

3 M2 (contacteur fermé) le contact auxiliaire du contacteur M2 indiquant le
statut du contacteur

4 B1(OL1) le contact indiquant la surintensité de la pompe P1
ou disjoncteur ouvert (contact auxiliaire du
disjoncteur)

5 R6 (fuite P1) le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiguant la fuite d’eau dans la pompe
P1

6 R5 (haute temp. P1) le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiquant la haute température dans la
pompe P1

7 B2 (OL2) le contact indiquant la surintensité de la pompe P2
ou disjoncteur ouvert (contact auxiliaire du
disjoncteur)

8 R8 (fuite P2) le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiguant la fuite d’eau dans la pompe
P2

9 R7 (haute temp.P2) le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiquant la haute température dans la
pompe P2

10 RH (haut niveau) le contact du relais auxiliaire indiquant le HAUT
NIVEAU atteint (suit le contact NO de la flotte FLH)

11 Débordement (optionnel) |le contact indiquant le DEBORDEMENT

12 PFD La détection de perte de la tension ou d’une phase

13 Génératrice en marche | le contact pour limiter le nombre des pompes en
travail paralléle (ajustement actuel -1)

14-15 |libre

16 RL (bas niveau) le contact indiquant le BAS NIVEAU atteint (suit le

contact NF de la flotte FLL)

Pour les détails de branchement voir dessin du projet
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17

M3 (contacteur fermé)

le contact auxiliaire du contacteur M3 indiquant le
statut du contacteur

18

M4 (contacteur fermé)

le contact auxiliaire du contacteur M4 indiquant le
statut du contacteur

19

B3(OL3)

le contact indiquant la surintensité de la pompe P3ou
disjoncteur ouvert (contact auxiliaire du disjoncteur)

20

R10 (fuite P3)

le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiquant la fuite d’eau dans la pompe
P3

21

R9 (haute temp. P3)

le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiguant la haute température dans la
pompe P3

22

B4(OL4)

le contact indiquant la surintensité de la pompe P4
ou disjoncteur ouvert (contact auxiliaire du
disjoncteur)

23

R12 (fuite P4)

le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiquant la fuite d’eau dans la pompe
P4

24

R11 (haute temp. P4)

le contact provenant du relais auxiliaire du détecteur
Mini CAS Il indiquant la haute température dans la
pompe P4

25-36

Libre

Utilisation Future

37

P1 AUTO

Sélecteur de mode d’opération de la pompe 1 en
position AUTO (mode automatique)

38

P2 AUTO

Sélecteur de mode d’opération de la pompe 2 en
position AUTO (mode automatique)

39

P3 AUTO

Sélecteur de mode d’opération de la pompe 3 en
position AUTO (mode automatique)

40

P4 AUTO

Sélecteur de mode d’opération de la pompe 4 en
position AUTO (mode automatique)

Pour les détails de branchement voir dessin du projet
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TABLE 2.: ASSIGNATION DES SORTIES DISCRETES

a) 24-sorties

SORTIE DESCRIPTION NOTES
adresse
1 Statut de I'automate Sortie est active si 'automate fonction correctement
2 signal de fermeture M1 Commande de fermeture pour le contacteur M1 (relais
interposant R1)
3 signal de fermeture M2 Commande de fermeture pour le contacteur M2 (relais
interposant R2)
4 alarme COMMUNE Signal d’alarme commune pour la transmission a
distance (contact du relais interposant R14)
5-6 LIBRE
7 alarme de HAUT NIVEAU Alarme de Haut Niveau; provenant de la flotte de haut
niveau FLH, alarme maintenue. Réarmement requis
8 alarme de BAS NIVEAU Alarme de Bas Niveau; provenant de la flotte de bas
niveau FLL; alarme maintenue. Réarmement requis
9 alarme Défaut de P1 Signal d'alarme Défaut P1 : surcharge/haute
temp./Fuite/haut ou bas courant de la pompe ou défaut
du contacteur. Réarmement requis
10 alarme Défaut de P2 Signal d’alarme Défaut P2 : surcharge/haute
temp./Fuite/haut ou bas courant de la pompe ou défaut
du contacteur. Réarmement requis
11 alarme Défaut.de P3 Signal d'alarme Défaut P3 : surcharge/haute
temp./Fuite/haut ou bas courant de la pompe ou défaut
du contacteur. Réarmement requis
12 alarme Défaut de P4 Signal d’alarme Défaut P4 : surcharge/haute
temp./Fuite/haut ou bas courant de la pompe ou défaut
du contacteur. Réarmement requis
13-16 |LIBRE
17 signal de fermeture M3 commande de fermeture pour le contacteur M3 (relais
interposant R3)
18 signal de fermeture M4 commande de fermeture pour le contacteur M4 (relais
interposant R4)
19-24 | LBRE

Pour les détails de branchement voir dessin du projet
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Entrée DESCRIPTION Notes
1 signal de NIVEAU d'eau | Signal de détecteur de niveau. Utilisez I'interface
d’opérateur pour paramétrage

2 signal de courant P1 Signal de transducteur du courant P1. Utilisez I'interface
(optionnel) d’opérateur pour paramétrage

3 signal de courant P2 Signal de transducteur du courant P2. Utilisez l'interface
(optionnel) d’'opérateur pour paramétrage

4 signal de courant P3 Signal de transducteur du courant P3. Utilisez I'interface
(optionnel) d’opérateur pour paramétrage

5 signal de courant P4 Signal de transducteur du courant P4. Utilisez l'interface
(optionnel) d’opérateur pour paramétrage

6 Signal de débit de Signal de débitmeétre 4-20mA. Utilisez I'interface d’opérateur
débitmétre (optionnel) pour paramétrage. Lecture seulement

7 Libre Future application

8 Libre Future application

Pour les détails de branchement voir dessin du projet

TABLE 4 ASSIGNATION des SORTIES ANALOGIQUES

Sortie DESCRIPTION Notes
1 Libre Future application
2 Libre Future application
3 Libre Future application
4 Libre Future application
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4. DESCRIPTION DU PROGRAMME DE L’AUTOMATE

4.1 ECRITURE DES PARAMETRES INITIAUX

Pendant le premier passage (first scan) du programme ou lors du démarrage a froid les parametres initiaux

du systéme sont écrits automatiquement aux registres de la mémoire correspondant.

La TABLE 4 pressente la liste des parametres et leurs valeurs initiales (par défaut).

Un opérateur peut lire ou changer (écrire) ces paramétres en se servant de l'interface d’opérateur. Ces parameétres sont
protégés par un mot de passe.

(voir paragraphe 5.2 pour les détails).

TABLE 4: PARAMETRES DE LECTURE-ECRITURE DU SYSTEME

TOUCHE DE TOUCHE DE REGISTRE | PARAMETRE VALEUR NOTES
FONCTION 1 FONCTION 2 DE PLC INITIALE

Parametres Changer mot de PASS 102 Nouveau mot de passe 9
Parametres DELAIS Ajustements 2 Délai de démarrage P1 10s
Parametres DELAIS Ajustements 5 Délai de démarrage P2 10s
Parametres DELAIS Ajustements 613 Délai de démarrage P3 10s
Parametres DELAIS Ajustements 616 Délai de démarrage P4 10s
Parametres DELAIS Ajustements 8 Délai de blocage P1 15s
Parametres DELAIS Ajustements 11 Délai de blocage P2 15s
Parametres DELAIS Ajustements 619 Délai de blocage P3 15s
Parametres DELAIS Ajustements 622 Délai de blocage P4 15s
Parametres DELAIS Ajustements 20 Délai d'alarme 5s
Parametres NIVEAU Echelle 70 Niveau minimum a 4 mA Om
Parametres NIVEAU Echelle 72 Niveau maximum a 20 mA 3.20m
Parametres NIVEAUX Ajustements 74 Niveau démarrage 1 1.00m
Paramétres NIVEAUX Ajustements 75 Niveau démarrage 2 1.20m
Parametres NIVEAUX Ajustements 625 Niveau démarrage 3 140 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 626 Niveau démarrage 4 1.60 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 76 Niveau d'arrét 1 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 77 Niveau d'arrét 2 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 627 Niveau d'arrét 3 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 628 Niveau d'arrét 4 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 107 Alarme haut niveau 2.00 m

106 Alarme bas niveau om
Parametres COURANT Echelle 96 Courant max. P1 50 A
Parameétres COURANT Echelle 98 Courant max. P2 50 A
Paramétres COURANT Echelle 629 Courant max. P3 50 A
Parametres COURANT Echelle 631 Courant max. P4 50 A
Parametres COURANT Ajustement 111 Alarme haut courant P1 35.A

701 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 112 Alarme haut courant P2 35A

704 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 633 Alarme haut courant P3 35A

713 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 634 Alarme haut courant P4 35A

716 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 100 Alarme bas courant P1 0A

707 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 101 Alarme bas courant P2 0A

710 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 635 Alarme bas courant P3 0A

719 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 636 Alarme bas courant P4 0A

722 Délai 30s
Parametres MODE d’opération Nombre de pompes CHOIX:

23 -en opération 4 1. 4
24 -travaillant simultanée) 4 2.4
Nombre de Pompes :

2000 | Jockey 0 g'i

2001 Normale 4 0-1

2002 Pluviale 0
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Parametres MODE d’opération 1803 Pompe en attend ALL=tout les | Choice:
Choix d’'une Pompe en pompes Alternance ALL
attend alternate | Alternance, P3SB
Seulement si toutes les Alternance, P4SB
pompes sont Alternance, P2SB
Normales Alternance, P1SB
MODE d’opération 1800 P1 Lead No ALT, P1Lead

Pompe menant

No ALT, P2Lead
No ALT, P3Lead
No ALT, P4Lead

SB="StandBy" en attente

4.2 LECTURE ET PARAMETRAGE DES ENTREES ANALOGIQUES

Le paramétrage des entrées selon les parameétres par défaut ( voir paragraphe précédant) est
représenté sur le dessin 2 et 3. L'axe gauche représente la valeur dans le registre analogique %Al,
tandis que I'axe de c6té droit représente une échelle de niveau d’eau ou de courant de pompe.

ENTREES ANALOGIQUE DU LOGIMAC 480 PLC

(Détecteur de niveau)
32000

3.20

28000

2.80

24000

2.40

20000

n
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16000
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valeur dans le PLC
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8000

0.80

4000
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0
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FIG 2. PARAMETRAGE DE L’'ENTREE ANALOGIQUE (NIVEAU D’EAU)
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ENTREE ANALOGIQUE DU LOGIMAC 480-PLC
(Transducteur du courant )
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4.3 CHOIX D’'UNE POMPE A DEMARRER

Le systéme permet I'opération en alternance jusqu’a guatre pompes ainsi que leur travail en paralléle
de deux a guatre pompes ( choix de I'opérateur) mais il prévient le démarrage simultané de deux
pompes.

Opération des pompes dépend de groupes choisis.

Maximum 3 différent groupes peut étre choisis : groupe N-Normal, groupe J-Jockey, groupe S-<Storm>Pluvial
N - Normal (minimum 2) les pompes travailleront dans les conditions du niveau normal et haut. Elles peuvent
travailler ensemble(en paralléle) si le nombre de pompes en Paralléle est choisi > 1.

J - Jockey: si J=1, P1 sera appelée la pompe-jockey. Habituellement cette pompe sera plus petite que les
pompes Normales. Cette pompe démarrera toujours en premier. Sa fonction est de travailler dans les
conditions de bas débit d’entrée. Si le débit d’entrée dépasse la capacité de la pompe-jockey et le niveau de
deuxiéme départ est atteint, une des pompes normales démarrera et la pompe-jockey arrétera.

si J=2, P1 & P2 seront appelées les pompes-jockey. Elles travailleront en alternance (si le mode alternance
est actif) mais elles jamais ne travailleront ensemble (en paralléle).

S — <Storm> Pluvial - Habituellement cette pompe sera plus grande que les pompes Normales. Sa fonction
est de travailler dans les conditions de débit d’entrée extréme (Pluie). Si N=2 S=1 la pompe P3 est la pompe
pluviale; si N=3 et S=1, la pompe P4 est la pompe pluviale.

Si S=2 P3 & P4 sont les pompes pluviales. . Elles travailleront en alternance (si le mode alternance est actif)
Elles travailleront ensemble (en paralléle) avec les pompes normales, si P- nombre de pompes permises a
travailler ensemble (en paralléle) est plus grand que le nombre de pompes normales P>N

Voir la table au-dessous pour le paramétrage de I'opération désirée :

N J S P Description de I'Opération

4 0 0 4 [Toutes les pompes alternent; toutes les pompes peuvent travailler en
méme temps (en paralléle)

4 0 0 3 [Toutes les pompes alternent; Seulement 3 pompes peuvent travailler en
méme temps (en paralléle)

4 0 0 2 [Toutes les pompes alternent; Seulement 2 pompes peuvent travailler en
méme temps (en paralléle)

4 0 0 1 [Toutes les pompes alternent. Seulement une pompe peut travailler en
méme temps (pas d’opération paralléle).

3 0 0 3 |3 pompes alternent; 3 pompes peuvent travailler en méme temps (en
paralléle)

3 0 0 2 [3 pompes alternent; Seulement 2 pompes peuvent travailler ensemble
(en paralléle)

3 0 0 1 3 pompes alternent. Seulement une pompe peut travailler en méme
temps (pas d’opération paralléle).

3 1 0 3 |P1l-pompe jockey- toujours démarre en premiére. P2, P3, P4 alternent et

peuvent travailler en méme temps (en paralléle). P1 arréte, si la premiere
des pompes normales démarre.

3 1 0 2 |Pl-pompe jockey- toujours démarre en premiére. P2, P3, P4 alternent
mais seulement 2 peuvent travailler en méme temps (en paralléle). P1
arréte, si la premiére des pompes normales démarre.

3 1 0 1 |P1-pompe jockey- toujours démarre en premiere. P2, P3, P4 alternent
mais seulement 1 pompe peut travailler en méme temps (pas d’opération
paralléle). P1 arréte, si la premiére des pompes normales démarre.

2 1 0 2 |Pl-pompe jockey- toujours démarre en premiére. P2, P3 alternent et
peuvent travailler en méme temps (en paralléle). P1 arréte, si la premiere
des pompes normales démarre.

2 1 0 1 |P1-pompe jockey- toujours démarre en premiére. P2, P3 alternent mais
seulement 1 pompe peut travailler en méme temps (pas d'opération
paralléle). P1 arréte, si la premiére des pompes normales démarre.

2 2 0 2 |P1,P2-pompes jockey- une d'eux toujours démarre en premiéere
(DEPART1); Elles alternent mais seulement une d’eux travaille en méme
temps. P3,P4 alternent et peuvent travailler en méme temps (en
parallele). P1/P2 arréte, si la premiére des pompes normales démarre
DEPART?2).
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N J S P Description de I'Opération

2 2 0 1 |P1,P2-pompes jockey- une d'eux toujours démarre en premiére
(DEPART1);. P3, P4 alternent mais seulement 1 pompe peut travailler en
méme temps (pas d’opération paralléle). P1/P2 arréte, si la premiére des
pompes normales démarre.

3 0 1 4 |P1, P2, P3-les pompes normales. Elles alternent. P4-la pompe pluviale.
Toutes les 4 pompes peuvent travailler en méme temps (en paralléle)

3 0 1 3 |P1, P2, P3-les pompes normales. Elles alternent. P4-la pompe pluviale.

Toutes les 3 pompes normales peuvent travailler en méme temps (en
paralléle). Elles arrétent si la pompe pluviale démarre (DEPARTA4).

3 0 1 2 |P1, P2, P3-les pompes normales. Elles alternent. P4-la pompe pluviale.
Seulement les 2 pompes normales peuvent travailler en méme temps (en
paralléle). Elles arrétent si la pompe pluviale démarre (DEPART3).

3 0 1 1 |P1, P2, P3-les pompes normales. Elles alternent. P4-la pompe pluviale.
Seulement 1 pompe normale peut travailler en méme temps (pas
d’'opération paralléle). Elle arréte si la pompe pluviale démarre
(DEPART?2)

2 0 1 3 |P1, P2-les pompes normales. Elles alternent. P3-la pompe pluviale.
Toutes les pompes peuvent travailler en méme temps (en paralléle). Elles
arrétent si la pompe pluviale démarre (DEPART3).

2 0 1 2 |P1, P2-les pompes normales. Elles alternent. P3-la pompe pluviale. Les 2
pompes normales peuvent travailler en méme temps (en paralléle). Elles
arrétent si la pompe pluviale démarre (DEPART3).

2 0 1 1 |P1, P2-les pompes normales. Elles alternent. P3-la pompe pluviale.
Seulement 1 pompe normale peut travailler en méme temps (pas
d’'opération paralléle). Elle arréte si la pompe pluviale démarre
(DEPART?2)

2 0 2 4 |P1, P2-les pompes normales. P3, P4-les pompes pluviales. Pompes
alternent dans leurs groupes. Toutes les 4 pompes peuvent travailler en
méme temps (en paralléle)

2 0 2 3 |P1, P2-les pompes normales. P3, P4-les pompes pluviales. Pompes
alternent dans leurs groupes. Seulement les 3 pompes peuvent travailler,
en méme temps (en paralléle); 2 normales + 1 pluviale

2 0 2 2 |P1, P2-les pompes normales. P3, P4-les pompes pluviales. Pompes
alternent dans leurs groupes. Seulement les 2 pompes normales ou 2
pompes pluviales peuvent travailler en méme temps (en paralléle) .
Pompes normales arrétent si la premiére des pompes pluviales démarre
(DEPARTS3).

2 0 2 1 |P1, P2-les pompes normales. P3, P4-les pompes pluviales. Pompes
alternent dans leurs groupes. Seulement 1 pompe normale ou 1 pompe
pluviale peut travailler en méme temps. Pompe normale arréte si la
pompe pluviale démarre (DEPART?2).
2 1 1 3 |Pl-pompe jockey- toujours démarre en premiére. Pl arréte, si lal
premiére des pompes normales démarre. P2, P3-les pompes normales.
Elles alternent. P4-la pompe pluviale. Toutes les 3 pompes (2 normales +
1 pluviale) peuvent travailler en méme temps (en paralléle)

2 1 1 2 |Pl-pompe jockey- toujours démarre en premiére. Pl arréte, si lal
premiére des pompes normales démarre. P2, P3-les pompes normales.
Elles alternent. P4-la pompe pluviale. Les 2 pompes normales peuvent
travailler en méme temps (en paralléle). Elles arrétent si la pompe
pluviale démarre (DEPARTA4).

2 1 1 1 |Pl-pompe jockey- toujours démarre en premiere. Pl arréte, si la
premiére des pompes normales démarre. P2, P3-les pompes normales.
Elles alternent. P4-la pompe pluviale. Seulement 1 pompe normale peut
travailler en méme temps. Pompe normale arréte si la pompe pluviale
démarre (DEPARTS3).

Note: Le nombre total de pompes N+J+S ne doit jamais dépasser la valeur 4. Si durant un paramétrage cette
valeur est dépassée, le systéme reviendra au paramétrage par défaut (N=4.J=0, S=0, P=4).
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Si toutes les pompes installées sont configurées comme étant NORMALE on peut configurer le systéeme avec
le choix d’'une pompe en attente ou le choix d’'une pompe menant:
La séquence de démarrage des pompes dépende de:
- Nombre des pompes en OPERation,
- Nombre des pompes permises en opération PARAIlIEle
- Choix d'un mode d'opération :( Alternance ALL (toutes); Alternance &P4SB ; Alternance &P3SB,
Alternance &P2SB; Alternance &P1SB; No Alternance &PllLead; No Alternance &P2Lead; No

Alternance &P3Lead; No Alternance &P4Lead.)

Pour le choix donné les pom

pes démarreront comme décrit dans le table ci-dessous

OPERation

PARAllel

MODE

Opération

3

3

Alternance

Toutes les pompes alternent en séquences 1,2,3:
1: P1-P2-P3; 2:P2-P3-P1; 3: P3-P1-P2

3

2

Alternance

Toutes pompes alternent en séquences 1,2,3:
1: P1-P2; 2:P2-P3; 3: P3-P1

3

2

Alternance &P3SB,

2 pompes alternent en séquences 1,2:

1. P1-P2; 2:P2-P1;

P3 démarre seulement si P1 ou P2 est hors
d'usage

Alternance &P2SB,

2 pompes alternent en séquences 1,3:

1. P1-P3; 2:P3-P1;

P2 démarre seulement si P1 ou P3 est hors
d'usage

Alternance &P1SB,

2 pompes alternent en séquences 2,3:

1. P2-P3; 2:P3-P2;

P1 démarre seulement si P2 ou P3 est hors
d'usage

Alternance toutes

Toutes les pompes alternent en séquences 1,2,3,4:
1: P1-P2-P3-P4; 2:P2-P3-P4-P1; 3: P3-P4-P1-P2;
4:P4-P1-P2-P1

Alternance ALL
toutes

Toutes pompes alternent en séquences 1,2,3,4:
1: P1-P2-P3; 2:P2-P3-P4, 3: P3-P4-P1,
4:P4-P1-P2

Alternance ALL
toutes

Toutes pompes alternent en séquences 1,2,3,4:
1: P1-P2; 2:P2-P3; 3: P3-P4, 4:P4-P1

Alternance &P4SB,

3 pompes alternent en séquences 1,2,3:

1. P1-P2-P3; 2:P2-P3-P1,; 3: P3-P1-P2;

P4 démarre seulement si P1lou P2 ou P3 est hors
d'usage

Alternance &P4SB,

3 pompes alternent en séquences 1,2,3:

1. P1-P2; 2:P2-P3; 3: P3-P1,;

P4 démarre seulement si P1lou P2 ou P3 est hors
d'usage

Alternance &P3SB,

3 pompes alternent en séquences 1,2,4:

1: P1-P2-P4; 2:P2-P4-P1; 4: P4-P1-P2;

P3 démarre seulement si P1ou P2 ou P4 est hors
d'usage

Alternance &P3SB,

3 pompes alternent en séquences 1,2,4:

1. P1-P2; 2:P2-P4; 4: P4-P1,

P3 démarre seulement si P1lou P2 ou P4 est hors
d'usage

Alternance &P2SB,

3 pompes alternent en séquences 1,3,4:

1: P1-P3-P4; 3:P3-P4-P1; 4: P4-P1-P3;

P2 démarre seulement si P1ou P3 ou P4 est hors
d'usage

Alternance &P2SB,

3 pompes alternent en séquences 1,3,4:
1: P1-P3; 3:P3-P4; 4: P4-P1,
P2 démarre seulement si P1ou P3 ou P4 est hors
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d'usage
3 Alternance &P1SB, | 3 pompes alternent en séquences 2,3,4:
2: P2-P3-P4; 3:P3-P4-P2; 4: P4-P2-P3;
P1 démarre seulement si P4ou P2 ou P3 est hors
d'usage
2 Alternance &P1SB, | 3 pompes alternent en séquences 2,3,4:
2: P2-P3; 3:P3-P4; 4. P4-P2;
P1 démarre seulement si P4ou P2 ou P3 est hors
d'usage
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P1LEAD 1. P1-P2-P3
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P1LEAD 1. P1-P2;
P3 démarre seulement si P1 ou P2 est hors
d'usage
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P2LEAD 2: P2-P3-P1
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P2LEAD 2: P2-P3;
P1 démarre seulement si P2 ou P3 est hors
d'usage
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P3LEAD 3: P3-P1-P2
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P3LEAD 3: P3-P1;
P2 démarre seulement si P1 ou P3 est hors
d'usage
4 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P1LEAD 1. P1-P2-P3-P4
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P1LEAD 1. P1-P2-P3
P4 démarre seulement si P1 ou P2 ou P3 est hors
d'usage
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P1LEAD 1. P1-P2;
P3 démarre seulement si P1 ou P2 est hors
d'usage
P4 démarre seulement si 2 pompes sont hors
d'usage
4 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P2LEAD 2: P2-P3-P4
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P2LEAD 2: P2-P3-P4
P1 démarre seulement si P4 ou P2 ou P3 est hors
d'usage
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P2LEAD 2: P2-P3;
P4 démarre seulement si P3 ou P2 est hors
d'usage
P1 démarre seulement si 2 pompes sont hors
d'usage
4 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P3LEAD 3: P3-P4-P1-P2
3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P3LEAD 3: P3-P4-P1
P2 démarre seulement si P1 ou P4 ou P3 est hors
d'usage
2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
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P3LEAD 3: P3-P4;
P1 démarre seulement si P3 ou P4 est hors
d'usage
P2 démarre seulement si 2 pompes sont hors
d'usage
4 4 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
P4LEAD 4: P4-P1-P2-P3
4 3 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
PALEAD 4: P4-P1-P2
P2 démarre seulement si P1 ou P4 ou P3 est hors
d'usage
4 2 No Alternance | TOUJOURS LA MEME SEQUENCE
PALEAD 4. P4-P1,;
P2 démarre seulement si P1 ou P4 est hors
d'usage
P3 démarre seulement si 2 pompes sont hors
d'usage

SB="StandBy" en attente

Si une des pompes tombe en panne la pompe suivante dans la séquence actuelle sera appelée a démarrer
selon les conditions de niveau et le nombre de pompes prévu pour le travail en paralléle.

Lors de I'activation de la flotte de HAUT NIVEAU, les pompes disponibles démarreront selon la SEQUENCE 1
(P1LEAD) en tenant compte le nombre de pompes en travail parallele.

Pour démarrer une pompe les conditions de démarrage doivent se maintenir durant au moins le DELAI DE
DEMARRAGE. Ce délai peut étre programmée par opérateur a l'aide d'interface d’opérateur pour chaque
pompe séparément.

La valeur par défaut de ce délai pour toutes les pompes est 10 secondes.

Si une pompe arréte (peu importe la raison) le DELAI DE BLOCAGE sera activé. Aucune pompe peut
démarrer durant cette periode (les pompes sont interdites & démarrer jusqu’a expiration de ce délai). Si plus
gu’'une pompe est en opération et une d’elles s’arréte, ce délai n’influencera pas I'opération des pompes en
marche. Les valeurs par défaut de DELAIS DE BLOCAGE sont de 15 secondes, et elles peuvent étre ajustées
par opérateur a l'aide d’interface d’opérateur (voir CHANGEMENT DE DELAIS dans le chapitre 5.2)
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4.4 OPERATION DES CONTACTEURS

En mode automatigue le contacteur M1 (ou M2 ou M3 ou M4) fermera suivant la commande de fermeture de
I'automate transmise par un relais interposant R1 (ou R2 ou R3 ou R4) aprés un DELAI DE DEMARRAGE tel
gue spécifié dans le paragraphe précédant.

La confirmation de fermeture du contacteur sera indiquée par un couleur vert sur l'indicateur de la pompe
correspondant (écran principal sur interface d’opérateur)

NOTE: Défaut de fermeture: Si 'automate ne recoit pas la confirmation de fermeture du contacteur (voir les
contacts M1, M2, M3 ou M4 aux entrées du PLC) durant la période de 10 secondes suivant la commande de
fermeture (la fermeture du contact du relais R1, R2, R3, ou R4 ), la commande de fermeture sera enlevée et
une alarme Défaut de fermeture (M1/M2/M3/M4) sera indiquée (LOGGER des alarmes).

L'ouverture des contacteurs des pompes en fonction se fait automatiguement en ordre selon la régle LIFO
(“Last In First Out” : derniére mise en marche - premiére s'arréte)

Chaque contacteur peut étre ouvert ou fermé manuellement a l'aide d’'un sélecteur de mode MAN-HORS-
AUTO.

Les contacteurs ouvrent automatiquement dans les conditions de défaut, independantement de la position du
sélecteur de mode
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4.5 ALARMES : Mémorisation, indication, acquittement, réarmement
Les alarmes suivantes peuvent étre enregistrées dans le mémoire d'interface d’opérateur :
Pour chaque pompe P1, P2, P3, P4 :

- surcharge

- défaut de fermeture du contacteur

- fuite d’'eau

- haute température

- bas courant

- haut courant

- pompe ne pas en mode AUTOmatique
Pour le niveau de puits :

- haut niveau

- bas niveau

- débordement
Pour le réseau d’alimentation :

- Panne du réseau

-y

A Tactivation d’une alarme une cloche rou e‘lfl‘ apparait sur la page principal de l'interface d'opérateur.
LOGIMACASOVIM_T e Y
|___ENGLISHI||__ FEENCHI
Level m

o] o o|=8|Zlgl of of oo ol o)) 0] 0
----- 0 ] -y ]
OPERATIONAL E - 7B Alarm
PARAMETERS i 24 9:02: B Trend o

Toucher la touche “ LOGGER Alarmes” podr passer a la page des alarmes
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ES principal

(2) $SURCHARGE P2

TS

(2) Surcharge P3

Acquittement
des alarmes
dans l'interface
d’opérateur

cle

Acquittement des alarmes
dans l'automate

RST programmable
@ Visualisation de Temps
d’apparition
¥

Page des alarmes

(1) - la nombre d’apparition de I'alarme avant acquittement
* - alarme active, ne pas acquittée
$ -alarme ne pas active, ne pas acquittée
- - alarme active mais acquittée
vide - alarme ne pas active, acquittée
Pour acquitter un alarme sur interface d’opérateur toucher-le en premier puis toucher le touche acquittement

v

Pour réarmer les alarmes dans 'automate programmable, aprés avoir corrigé le défaut, poussez la touche RST
(rappel d’alarme) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.
Le méme effet a le bouton poussoir Réarmement connecté a I'entrée 1 de I'automate programmable.
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Pour voir le temps d’'apparition et acquittement des alarmes toucher la touche @ .
Ecran changera & :

(2) S 09-12-01 8:43:58 SURCHARGE P2

(1) S 09-11-25 16:01:52 FUITE P2 A

(2) S 09-11-25 15:00:50 Surcharge P3
v
&)
J
RST
¥

En touchant consécutivement la touche avec montre@ le différant temps apparaitra accompagnée d’'une lettre
en avant

S — pour le temps d’apparition de I'alarme

E — pour le temps de la disparition de I'alarme

A- le temps d'acquittement de I'alarme

4.5.1 SURCHARGE DE LA POMPE

La détection de défaut de SURCHARGE (ou surintensité) se fait par I'ouverture du disjoncteur respectif de la
pompe. Les contacts auxiliaires du statut des disjoncteurs sont connectés aux entrées de l'automate
programmable (PLC).

Si un des contacts est fermé, I'alarme de SURCHARGE sera enregistrée, la commande de fermeture du
contacteur correspondant sera enlevée et une alarme sera enregistrée dans les mémoires du PLC et l'interface
d’opérateur.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.

Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiquement et ne peut pas étre fermé sans intervention
d’opérateur.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.2 DEFAUT DE FERMETURE DU CONTACTEUR

Si 'automate ne recoit pas la confirmation de fermeture du contacteur (voir les contacts M1, M2, M3 ou M4 aux
entrées du PLC) durant la période de 10 secondes suivant la commande de fermeture (la fermeture du contact
du relais R1, R2, R3, ou R4 ), la commande de fermeture sera enlevée et une alarme Défaut de fermeture du
contacteur sera enregistrée dans les mémoires du PLC et I'interface d’opérateur.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.
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Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.3. FUITE D'EAU DANS LA POMPE

La détection de défaut est faite par les détecteurs Mini CAS Il de Flygt. Les relais interposants aux unités (R6,
R8, R10 ou R12) opeérent si un défaut de fuite d’eau survient dans la pompe correspondante. Les contacts de
ces relais sont connectés aux entrées du PLC.

Si un des contacts est fermé, FUITE P1/ FUITE P2/ FUITE P3/ FUITE P4 sera enregistré dans les mémoires
du PLC et I'interface d’opérateur. La commande de fermeture du contacteur correspondant sera enlevée.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.

Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiguement et ne peut pas étre fermé sans intervention
d’opérateur.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.4. HAUTE TEMPERATURE DE LA POMPE

La détection de défaut est faite par les détecteurs Mini CAS Il de Flygt. Les relais interposants aux unités (R5,
R7, R9, R11) opérent si un défaut de haute température survient dans la pompe correspondante. Les contacts
de ces relais sont connectés aux entrées du PLC.

Siun des contacts est fermé, une alarme HAUTE TEMPERATURE P1, HAUTE TEMPERATURE P2, HAUTE
TEMPERATURE P3 ou HAUTE TEMPERATURE P4 sera enregistrée dans les mémoires du PLC et l'interface
d’'opérateur.Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiquement et ne peut pas étre fermé sans
intervention d’opérateur.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.

Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiguement et ne peut pas étre fermé sans intervention
d’'opérateur. Réarmer le MiniCAS Il en premiere (bouton poussoir REARMEMENT MINI CAS), puis réarmez le
circuit d’alarme aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la touche
RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.5 HAUT NIVEAU

La détection de défaut est faite par l'interrupteur de niveau FLH. Le contact NO du relais interposant RH est
connecté a I'entrée du PLC.

Si ce contact est fermé, I'alarme de HAUT NIVEAU sera enregistrée, dans les mémoires du PLC et l'interface
d’opérateur. Toutes les pompes permises travailler en paralléle seront mise en marche

Cette alarme reste enregistrée méme si les conditions de défaut disparaissent.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.
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4.5.6 BAS NIVEAU

La détection de défaut est faite par interrupteur du niveau FLL. Le contact NC du relais interposant RL est
connecté a I'entrée du PLC.

Si ce contact est fermé, I'alarme de BAS NIVEAU sera enregistrée dans les mémoires du PLC et l'interface
d’'opérateur. Les contacteurs des pompes ouvrent automatiquement mais ils peuvent étre fermés si les
conditions de défaut disparaissent.

Cette alarme reste enregistrée méme si les conditions de défaut disparaissent.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.7 PERTE DU RESEAU

La détection de défaut est faite par un détecteur de défaut de phase (PFD) qui est connecté aux trois phases
du réseau de puissance. Si le réseau est présent le contact normalement fermé (NF) de PFD connecté a
I'entrée du PLC ouvre. Ce contact fermera sur le défaut de phase ou la tension du réseau trop basse.

Si ce contact est fermé, 'alarme de PERTE DU RESEAU sera enregistrée dans les mémoires du PLC et
l'interface d'opérateur. Les contacteurs des pompes ouvrent automatiquement et mais ils peuvent étre fermés
si les conditions de défaut disparaissent (au retour du réseau).

Cette alarme reste enregistrée méme si les conditions de défaut disparaissent.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.8. BAS COURANT DE LA POMPE

Si le signal du courant de pompe est branché a une des entrées analogiques Al2, Al3, Al4, Al5 de l'automate,
cette alarme peut étre disponible. Les valeurs limites pour ces alarmes peuvent étre fournis par un opérateur
utilisant l'interface d'opérateur (voir paragraphe 5.2 pour les détails). Les valeurs par défaut sont 0 A pour les
guatre pompes. Un opérateur peut changer ces valeurs pour LES PLUS BAS COURANTS établis durant
I'essai d’opération des pompes.

Si la valeur du courant est inférieure a la valeur établie comme LE PLUS BAS COURANT pour la pompe
correspondante, I'alarme de BAS COURANT sera enregistrée dans la mémoire du PLC et l'interface
d’'opérateur. Le délai de 30 secondes (par défaut) est aloué pour prevenir I'apparition de I'alarme durant les
périodes transitoires.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.
Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiguement et ne peut pas étre fermé sans intervention
d’opérateur.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.
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4.5.9. HAUT COURANT DE LA POMPE P1/P2/P3 /P4

Si le signal du courant de pompe est branché a une des entrées analogiques Al2, Al3, Al4, Al5 de I'automate
cette alarme peut étre disponible. Les valeurs limites pour ces alarmes peuvent étre fournis par un opérateur
utilisant l'interface d'opérateur (voir paragraphe 5.2 pour les détails). Les valeurs par défaut sont 35A pour les
guatre pompes. Un opérateur peut changé ces valeurs pour LES PLUS HAUT COURANTS établis durant
I'essai d’opération des pompes.

Si la valeur du courant est supérieure de la valeur établie comme LE PLUS HAUT COURANT pour la pompe
correspondant, alarme de HAUT COURANT sera enregistré dans la mémoire du PLC et I'interface d’opérateur.
Le délai de 30 secondes (par défaut) est aloué pour prevenir I'apparition de I'alarme durant les périodes
transitoires.

Cette alarme reste maintenue, méme si les conditions de défaut disparaissent.

Le contacteur de la pompe en défaut ouvre automatiguement et ne peut pas étre fermé sans intervention
d’opérateur.

Réarmez le circuit aprés avoir corrigé le défaut: poussez le bouton poussoir REARMEMENT ou touchez la
touche RST (page des alarmes) une fois pour acquittement et deux fois pour réarmement.

4.5.10. Sortie d’ALARME : DEFAUT DE LA POMPE P1/P2/P3/P4

Les alarmes suivant activent une sortie de DEFAUT DE LA POMPE correspondant :
- surcharge
- défaut de fermeture du contacteur
- fuite d’eau
- haute température
- bas courant
- haut courant
Les contacts des relais interposant R1F, R2F, R3F, R4F sont disponible pour indication a distance

4.5.11. Sortie ALARME COMMUNE:

Toutes les alarmes décrites ci-dessus font opérer la sortie du PLC utilisé comme I'alarme commune avec le
relais interposant R14 connecté. Les contacts de ce relais sont disponibles pour indication a distance. Si toutes
les alarmes sont acquittées, la sortie d’ALARME COMMUNE est désactivée. Une nouvelle alarme réactive
'ALARME COMMUNE.

4.5.12. Sortie ’ALARME : DEFAUT DE L'AUTOMATE
Si 'automate programmable fonction correctement la sortie Q1 est activée. En cas de défaut externe (manque

d’'alimentation du PLC) ou interne (CPU), la sortie est désactivée. Le contact normalement fermé (NF) de relais
interposant R15 peut étre utilisé pour la transmission de I'alarme.
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5. DESCRIPTION DU PROGRAMME D’'INTERFACE d’OPERATEUR

En utilisant I'interface d’opérateur un opérateur peut :

5.1 ECRAN PRINCIPAL

lire et changer la date et I'heure actuelles

lire les paramétres et les données enregistrés dans les registres de la mémoire du
PLC,

lire les valeurs dynamiques actuelles (niveau, courant)

Lire valeurs historique : Trends.

consulter le registre des alarmes en ordre de survenance,

écrire (changer) les parametres d’opération du systéme (protégé par le mot de
passe)

surveiller des alarmes,

réarmer le systéme en choisissant les valeurs par défaut des tous les parametres
(démarrage a froid)

NOTE : Le systéme est congu pour le maximum de 4 pompes mais si le nombre des pompes est 3 les

donnés de la

4éme

pompe apparaissent pas sur écran.

CHANGEMENT DE LA LANGUE d’affichage : toucher la touche correspondant a la langue désiré

LOGIMACAEOVM_T
_ ANGLAIS|
Mivead m

1 o

0] ol o

_0)f -0f)_of

----- 0 - Sy ]
: DONNEES 4l LOGGER

RLETERES) | Moo frend)| == armes

CHANGEMENT DE LA DATE et I'HEURE : touch

d’écriture

r la touche correspondant pour faire apparaitre le clavier
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Clavier d’écriture :
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pe-12-02 9:05:13
< > : & [ 8 9 =
L | 3| - B I I 2 I I
%, = * / + - 0 Del
A-Z | az | SPC oy = . =
OPERATIONAL - | G Alarm
PARAMETERS[ *"FaTs ey B LOGGE

Corriger la date et I'heure utilisant le clavier. Format aa-mm-jj

hh:mm:ss
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5.2 ECRANS PARAMETRES ‘
Sur écran principal toucher la touche PARAMETRES pour consulter ou changer les paramétres d’opération;
Le clavier d’écriture pour le mot de passe apparaitra

Password: |

A B Cc

SPC

OPERATIONAL

FARAMETERS DATA

Ecrire le mot de PASSE (9 par défaut).
Ecran des groupes des paramétres apparaitra

PARAMETRES DU SYSTEME

NIVEAU COURANT || DEBIMETRE
Echelle Echelle Echelle

MNIVE AL COURAMNTS DELAIS
Ajustement® || Ajusterments ||| Ajustemnents

Faramétres WODE ﬁ Changer
par DEFAUT d'opgration || (Mot de PASSE

Choisir le groupe désiré avec une touche correspondant : exemple NIVEAUX Ajustement
Ecran NIVEAUX Ajustement apparaitra :
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MIVEAU de DEPART

MANUEL D’UTILISATEUR Page: 30 of 37
DU SYSTEME DE COMMANDE
LOGIMAC480VM_T

Date: Février 2013
Remplace : Avril 2012

AJUSTEMENT DES NIVEALLK |

_ 1|

Q

Frécedent

Toucher la valeur pour changer

ﬂ Frincipal

En touchant la valeur a modifié, le clavier numérique d’'écriture apparaitra

7 8 Esc

4 5 —

1 2 Cir

- 0 Del
+— —
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5.3 PARAMETRES PAR DEFAUT ou DEMARRAGE A FROID DU SYSTEME

MNIVEAL COURANT DEBIMETRE
Echelle Echelle Echelle

"""" NIVEAUX ||| COURANTS DELAIS
AR Ajusternents Ajusternents
Parametres | MODE
par DEFAUT e

Toucher la touche “Parametres par DEFAUT” pour revenir aux parametres initiaux
Ecran de démarrage a froid apparaitra

Toucher et retenir la touche pendant 10s
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Consulter le table ci-dessous pour la havigation et les valeurs des parametres par default

TOUCHE DE TOUCHE DE REGISTRE | PARAMETRE VALEUR NOTES
FONCTION 1 FONCTION 2 DE PLC INITIALE
Parametres Changer mot de PASS 102 Nouveau mot de passe 9
Parametres DELAIS Ajustements 2 Délai de démarrage P1 10s
Parametres DELAIS Ajustements 5 Délai de démarrage P2 10s
Parametres DELAIS Ajustements 613 Délai de démarrage P3 10s
Parametres DELAIS Ajustements 616 Délai de démarrage P4 10s
Parametres DELAIS Ajustements 8 Délai de blocage P1 15s
Parametres DELAIS Ajustements 11 Délai de blocage P2 15s
Parametres DELAIS Ajustements 619 Délai de blocage P3 15s
Parametres DELAIS Ajustements 622 Délai de blocage P4 15s
Parametres DELAIS Ajustements 20 Délai d’alarme 5s
Parameétres NIVEAU Echelle 70 Niveau minimum a 4 mA Om
Paramétres NIVEAU Echelle 72 Niveau maximum & 20 mA 3.20m
Parametres NIVEAUX Ajustements 74 Niveau démarrage 1 1.00 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 75 Niveau démarrage 2 1.20m
Parametres NIVEAUX Ajustements 625 Niveau démarrage 3 140m
Parametres NIVEAUX Ajustements 626 Niveau démarrage 4 1.60 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 76 Niveau d'arrét 1 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 77 Niveau d'arrét 2 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 627 Niveau d'arrét 3 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 628 Niveau d'arrét 4 0.50 m
Parametres NIVEAUX Ajustements 107 Alarme haut niveau 2.00 m
106 Alarme bas niveau Om
Paramétres COURANT Echelle 96 Courant max. P1 50 A
Parametres COURANT Echelle 98 Courant max. P2 50 A
Parametres COURANT Echelle 629 Courant max. P3 50 A
Parameétres COURANT Echelle 631 Courant max. P4 50 A
Parametres COURANT Ajustement 111 Alarme haut courant P1 35.A
701 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 112 Alarme haut courant P2 35A
704 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 633 Alarme haut courant P3 35A
713 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 634 Alarme haut courant P4 35A
716 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 100 Alarme bas courant P1 0A
707 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 101 Alarme bas courant P2 0A
710 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 635 Alarme bas courant P3 0A
719 Délai 30s
Parametres COURANT Ajustement 636 Alarme bas courant P4 0A
722 Délai 30s
Parametres MODE d’opération Nombre de pompes CHOIX:
23 -en opération 3 1. 4
24 -travaillant simultanée) 3 2.4
Nombre de Pompes :
2000 | Jockey 0 g'}l
2001 Normale 2 0-1
2002 Pluviale 1
Parametres MODE d’opération 1803 Pompe en attend ALL=tout les | Choice:
Choix d’'une Pompe en pompes Alternance ALL
attend alternate | Aternance, P3SB
Seulement si toutes les Alternance, P4SB
pompes sont Alternance, P2SB
Normales Alternance, P1SB
MODE d’opération 1800 P1 Lead No ALT, P1Lead
Pompe menant No ALT, P2Lead
No ALT, P3Lead
No ALT, P4Lead
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5.4 ECRAN DONNEES D'OPERATION

Toucher la touche DONNEES d’OPERATION pour faire apparaitre leur écran

POMPE P1- _' POMPE P2 | "POMPE P3 | POMPE P4 |

an 5 min = H min

e

min .':: IT1111

v = QIEI
T I O T

ﬂ] Frincipal

Les données de cette page sont pour lecture seulement pour operateur. lls peuvent étre changés par une
personne autorisée (Mot de passe de niveau 2)
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TABLE 5. REGISTRES DES DONNEES OPERATIONNELLES

TOUCHE DE | NUMERO DU PARAMETRE
FONCTION REGISTRE
DE
MEMOIRE

Données 146, 143, 140 | P1: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 176,173, 170 | P1: TEMPS/JOUR
d’opération

Données 155, 152, 149 | P2: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 185, 182, 179 | P2: TEMPS/JOUR
d’opération

Données 542, 539, 536 | P3: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 578, 575,572 | P3: TEMPS/JOUR
d’opération

Données 551, 548, 545 | P4: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 587, 584, 581 | P4: TEMPS /JOUR
d’opération

Données 164, 161, 158 | 2P: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 194, 191, 188 | 2P: TEMPS/JOUR
d’opération

Données 560, 557, 554 | 3P: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 596, 593, 590 | 3P: TEMPS/JOUR
d’opération

Données 569, 566, 563 | 4P: TEMPS TOTAL
d’opération

Données 605, 602, 599 | 4P: TEMPS /JOUR
d’opération

Données 217,214, 211 | Temps de Débordement
d’opération

Données 202 NOMBRE DEMAR. P1
d’opération

Données 205 NOMBRE DEMAR. P2
d’opération

Données 608 NOMBRE DEMAR. P3
d’opération

Données 645 NOMBRE DEMAR. P4
d’opération

Données 208 NOMBRE niv. haut
d’opération

Données 220 NOMBRE DEBORD.:

d’opération
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5.5 ECRANS TRENDS
Toucher la touche TRENDS pour aller a écran concerné

Trend
DEBORDEMENT/JOUR

Date: Février 2013
Remplace : Avril 2012

Page:

35 of 37

ﬁ Trend ﬁ Trend

INiveal Courant

% Temps del iﬁ Trend.

: Trend
Débit{Débitmatre)

Sauvegardsr & | ;
¥ e vem 1UsB

Choisir le TREND pour consulter .

Changer I'échelle, si disponible pour plus de précision.
Pour regarder I'historique toucher le bas du trend pour faire apparaitre les touches de déplacement.

harchefour Departiour

_h Principal
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Les données historiques sont accumulées dans le mémoire de I'interface comme les fichiers avec extension
.SKV.

Ces fichiers peuvent étre chargés dans I'ordinateur portable en utilisant un lien Ethernet (IP de l'interface est
affiché au démarrage de celle-ci).

Utiliser le cable d’Ethernet croisé.

Sur Internet Explorer écrire : ftp:// 192.168.1.1

Ou 192.168.1.1 est IP adresse de l'interface (Il peut varier).

Les fichiers .SKV sont compatibles avec MS EXEL.

Pour les TREND Le format de chaque ligne du fichier est suivant :
DDDD;TTTT;AAAA;BBBB;CCCC;DDDD;EEEE;FFFF

Ou

DDDD - la date format YY-MM-JJ

TTTT -letemps hh:mm:ss

AAAA - la courbe 1 ( exemple nombre de démarrage P1)
BBBB - la courbe 2 ( exemple nombre de démarrage P2)
CCCC - la courbe 3( exemple nombre de démarrage P3)
DDDD - la courbe 4

EEEE - la courbe 5

FFFF -la courbe 6

Pour les ALARMES Le format de chaque ligne du fichier est suivant :
DDDD;TTTT;DDDD;TTTT;DDDD;TTTT;FFFFFFFFFF

Ou

DDDD - la date d'apparition de I'alarme : YY-MM-JJ

TTTT - le temps d’'apparition de l'alarme : hh : mm: ss

DDDD - la date disparition de I'alarme : YY-MM-JJ

TTTT - le temps disparition de I'alarme : hh : mm : ss

DDDD - la date d'acquittement de I'alarme : YY-MM-JJ

TTTT - le temps d'acquittement de I'alarme : hh : mm : ss
FFFFFFFFFF — description de I'alarme (exemple Surcharge P1)

CARTE MEMOIRE EXTERNE :

Si la carte mémoire est insérée dans l'interface d’opérateur les trends peuvent y étre transférés en poussant
la touche “Sauvegarder a Carte Mém/USB.”

11l NE PAS POUSSER CE TOUCHE SI LA CARTE MEMOIRE N'EST PAS LA!!!

Le type de carte recommandé est KC64MF-201 de Cactus Industrial ou SQF-P10S1-1G-P8C de Advantech

Il Enlever I'alimentation de I'interface pour mettre et sortir la carte mémoire!!!

Utilisation d’une clé USB est recommandé au lieu d’une carte mémoire. Cela ne
demande pas I’enlévement de I'alimentation de I'interface.
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