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MANUFACTURER

Company name: Novariant Inc.

Full address: Prins Bernhardplein 200
Postal code: 1097 1B

Place: Amsterdam

Country: The Netherlands

DESCRIPTION AND IDENTIFICATION OF THE MACHINERY

Official name: OnTrac2 GPS Assisted Steering System

Generic name: Assisted Steering System

Commercial name: OnTrac2

Official model number:  OT2

Type of product: Assisted Steering System

Serial number: Product: Scrial number
EDGE 2009260510
MDU2 1924080033
ECU2 1917080075

Function GPS Assisted Steering System

COMPLIANCE

The manufacturer declares that the above mentioned machinery fulfils all relevant provisions of

Machine Directive (2006/42/EC) EMC Directive (2004/108/EEC)
Radio Equi and Telece ications Terminal Equi t Directive (1999/5/EC)
The radio interference for agricultural or forestry tractors Directive (2009/64/EC)

In conjunction with the following harmonized standards
and where appropriate other technical standards and specifications

Jfor the risk assessment
NEN-EN-ISO 14121-1; NEN-EN-1SO 14121-2;
Jor the design and manufacture
NEN-EN 12100-1, NEN-EN 12100-2, NEN-EN 12100, NEN-EN-ISO 3744:2006,

NEN-EN-IEC 14839, CISPR 22:2006 Class A, NEN-EN 60950-1 :2001
NEN-EN 55024 :1998 + A1:2001 + A2:2003

The technical and legal experis of Consultants Europe B.V. have determined the conformity
of the above mentioned units in compliance with the directives in force and the

corresponding standards.

Place: Amsterdam Identity: Mr. S. Raske

Date:  February 172010




Important : Consignes de sécurité

L'installateur et le distributeur (SATplan) du sSiste
d’autoguidage d’engins agricoles Ontrac @éclinent toute
responsabilité pour tout dommage physique ou aigmulant du
non-respect des consignes énoncées ci-dessous :

« En tant quopérateur du véhicule, VOUS ETES
RESPONSABLE D'UTILISER VOTRE SYSTEME
D’AUTOGUIDAGE Ontrac 2 ENTOUTE SECURITE.

* Le systemeOntrac 2 n'est pas prévu pour remplacer
I'opérateur du véhicule.

* Le systemeOntrac 2 ne détecte pas les obstacles qui se
trouvent sur le chemin du véhicule.

» L'opérateur ne doit jamais quitter le veéhicule tpre le
systémeOntrac 2 est en fonction.

* Lorsqu’il est engagé, le systém®ntrac 2 contrble
uniguement la direction du véhicule, I'opérateurit den
contrdler la vitesse.

* Le systemeéntrac 2 doit étre désengagé et mis hors tension
lorsque le véhicule se trouve sur une voie publiqueailleurs
que dans un champ.

* Eteignez le system®ntrac 2 lorsque vous changez vos
outils ou lorsque vous les réglez.

e Pour éviter un arrét ou un engagement inopiné dtesye
Ontrac 2, vérifiez régulierement l'isolation des cables ainsi
gue les connexions. Faites passer les cables lpirtouat
élément pointu ou coupant pour éviter de les d#ri



Pour désengager le systeme, tournez simplememidat a
gauche ou a droite ou appuyez sur la pédale d'emgewqt /
désengagement le cas échéant.

L’opérateur doit confirmer sa présence dans lansaldu
véhicule en effectuant une manceuvre d’engagement et
désengagement du systeme de facon réguliere (carée
parameétrer).

Selon le type de tracteur sur lequel est effe@ud@dntage, il
se peut qu’il soit nécessaire de refaire des fixati pour
I'unité mécanique de commande. Dans ce cas, legeties
fixations ne doivent pas comporter d’arrétes satiéla. Il ne
faudra pas orienter les tiges filetées vers le gotadir si elles
dépassent.

L’unité de commande mécanique est prévue pour iseger
au moindre effort. Le réglage du débrayage de thumie
commande mécanique doit se faire de facon a cecejte
derniere se désengage dés que I'opérateur touvudalet.

L’utilisateur ne doit en aucun cas apporter de riations
au systeme d’autoguidage ni tenter d’enlever léméhts de
protection (carter, gaines, ...).

Toute piéce de remplacement doit étre fournie gargkan.
Votre systéeme d’'autoguidag@ntrac 2 n’est autorisé que

pour une utilisation agricole hors route et unigaatnpour
les véhicules ci-dessous :

> Tracteurs agricoles
> Moissonneuses batteuses
> Pulvérisateurs / épandeurs automoteurs
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L'utilisateur doit tenir informé I'organisme ceitthteur de son
engin agricole si celui-ci est soumis a une cesdtfon CE de
type. Certains engins agricoles (listés dans I'aariau décret
2005-1236 du 30 sept 2005) sont soumis a uneicetitdh CE

de type (ou procédure de réception CE) réalisé ymar
organisme habilité par le ministere chargé de icagpure.

L'installation du systéme d’autoguidag@ntrac 2 sur ces
engins agricoles nécessite l'autorisation de I'nig@me ayant
certifié lesdits engins (se renseigner auprés dstoacteur).



CHAPITRE 1 : Installation



Relais

Prise 3 plots

Fig. 1 : Montage EDGE ou INTEGRAg
g

+Ontrac 2
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Apercu du systeme

MDuUz

Unité de commande
mécanique

Unité de contrdle

0“““—-«*

Fig.2 : Vue d’ensemble du systéme.

11



Installation du MDU (Unité de Commande Mécanique)

Constituants du MDU

T

S

Fig. 3 : Constituants du MDU

. Unité de commande mécanique (MDU) (200-0463-02)
. Anneau supérieur (203-0215-01)

. Capot de protection (402-0008-01)

. Entretoise (02-0010-01)

. Vis de couronne (514-0083-01)

. Tige d’anti-rotation (510-0160-01)

. Vis de couronne (non représentées) (514-0122-01)

. Entretoise (non représentée) (521-0030-01)

coO~NO UL WNBE

L’installation du MDU se fait en 6 étapes :
- Installation de la couronne crantée
- Installation de I'entretoise
- Installation de 'anneau supérieur
- Installation du capot en plastique
- Installation du MDU
- Installation de la tige d’anti-rotation
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Etape 1: Installation de la couronne
crantée sur le volant

Fig. 4 : Systeéme installé

NB : linstallation de la couronne crantée ne néitespas le
démontage du volant.

1- Retirer les 2 vis de la section la plus cowts 6 pan 7/64")

Fig. 5 : vis de la couronne crantée.
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2- Tirer la section courte vers le haut pour laeet

Fig. 6 : ouverture de la couronne crantée

3- Placer la couronne sous les branches du volastrpmonter la
section courte. Les dents de la couronne doiveetérs le haut.

S

e

Fig.7 : Couronne crantée installée

Etape 2 : Installation de I'entretoise

Suivant la forme du volant, il peut étre nécessalimstaller
I'entretoise pour €éloigner le MDU des branches diant.
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Installer I'entretoise en plastique la mieux adaptésuivant
épaisseur) entre la couronne et le volant. Le ceam&xtérieur doit
étre vers le bas.

Fig. 8 : installation de I'entretoise

Etape 3: Installation de [l'anneau
superieur
L’anneau supérieur permet de solidariser la cowranvolant.

Placer I'anneau supérieur sur les branches du wetaninsérer 2 vis
de chaque c6té des branches.

Fig. 9 : Installation de I'anneau supérieur.

Centrer la couronne sur le volant puis serrer iesle facon a ce que
la couronne soit solidaire du volant. Croiser leage des vis pour
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un serrage homogéne (ne pas serrer en sens howa@eti-horaire).
Ne pas serrer trop fort, certains volants risqeertaid’étre
endommageés.

Fig. 10 : Couronne installée

Une fois la couronne fixée, faire tourner le volaour vérifier son
centrage.

Etape 4: Installation du capot en
plastique

Fig. : 11 Installation du capot en plastique.

Installer le capot en plastique sur 'anneau s@pércomme montré
ci-dessus.
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Etape 5 : Installation du MDU.

Déverrouillage’

Fig. 12 : Déverrouillage du MDU

Déverrouiller le MDU puis I'ouvrir.

IMPORTANT : Placez le MDU autour de la couronne enfaisant
attention a ce que le guide (circulaire) de la cownne entre bien
dans les galets.

Fig. 13 : Positionnement du MDU

Verrouiller le MDU puis le faire tourner pour véef sa bonne
installation.
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Etape 6 : Installation de la tige d’anti-
rotation.

En installant la tige d'anti-rotation, vous devezergre en
considération :
- la possibilité d’installer la fixation sur la
colonne de direction
- l'accés a l'interrupteur de mise en marche du
MDU
- le maintien de la visibilité du tableau de bord
avec le MDU
- faciliter le passage des cables.

Inserts pour la tige d’anti-rotation

Fig. 14 : Emplacements de la tige d’anti-rotation.

Choisir un emplacement pour la tige d’anti-rotatemnfonction des
criteres précédents.

Bien serrer la tige d’anti-rotation et utiliser éugellement du frein
filet.
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Installation du kit de fixation générique a la colo nne
de direction *.

Le kit de fixation a la colonne de direction perrd&mpécher la tige
d’anti-rotation (et donc le MDU) de tourner autalurvolant.

Constituants du kit de fixation.

Fig. 15 : Constituants du kit de fixation générique
1. Rotule 522-0001-01

2. Corniére verticale 203-0218-01

3. Corniére avant 202-0216-01

4, Corniére arriére en V 202-0232-01

5. et 6. Visserie Kit de fixation 514-0088-01 et 512-0029-01

* Des kits de fixation spécifiques existent pourllgpart des
modeéles de tracteur. Contactez votre revendeur.
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" Tige d’anti-rotation

Fig. 16 : Positionnement du kit de fixation.

Solidarisez la corniére avant avec la corniéreicalddg sans serrer et
insérez la tige d’anti-rotation dans la rotule.
Fixez la corniére arriére en utilisant la visséoigrnie.

Ngg

Clamping screws

Fig. 17 : Positionnement de la corniére arriére.

Serrez les vis et vérifiez le bon dégagement diesyes.
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Installation de 'ECU (Unité de Contrble Electroniq  ue)

Orientation de I'ECU

L’ECU contient les instruments électroniques quintodlent les
performances de I'autoguidage.

Placer 'ECU dans la cabine sur une surface prepRLANE.
Respecter une des 4 orientations suivantes.

2 2 e\ aa s
1%y L8y ) |
S — M3 L /"‘_-!
=
"y

=

Fig. 18 : Orientations possibles de 'ECU
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Choisir une surface plane et
propre. Nettoyer celle-ci au moyen
d’alcool si besoin.

Fixer les bandes de velcro sous 'ECU

Placer 'ECU sur la surface plane, les
connecteurs devant rester accessibles.

Fig. 19 : Positionnement de 'ECU

Tres important : L'ECU ne doit absolument pas bouger pendant un
travail d’autoguidage.
L’ECU est maintenant installé.

Reliez tous les organes du systeme (MDU, ECU, QengsPS)

entre eux au moyen des céables fournis (schémaldageaen début
de notice).
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CHAPITRE 2 : Paramétrage de I'Ontrac 2
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Paramétrage de I'Ontrac 2

Une fois I'Ontrac2 installé, vous devez créer unmaivelle
configuration en suivant les étapes ci-dessous :
- Configurer un véhicule
- Calibrer I'Ontrac2
- Vérifier le fonctionnement de l'autoguidage
- Ajuster les parametres de comportement
- Ajuster les parametres d’acquisition de ligne et
de taux de réponse.

Etape 1 : Configuration d’'un véhicule

WM | Entrez dans le menu
Agriculteu Jc ‘% réglage de votre console

Exploitatio Exploit
Champ: Coteau sud

0.0 m hamh

@ Afficher résumé d'opération

A B =

Menu d'installation Entrez dans le menu de

paramétrage du GPS et
B | <% = - de I'autoguidage
Gestion Jotes de champ Cansale Gtgc;e;sge
Lahour Plantation Application Récalte
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GPS [ Guidage

Type de guidagespilotage

X

Fichiers schéma

Filatage OnTrac? 3] ‘5\\3

l Importer

Paramétres
harre [umineuse

Alarme de présence de l'opérateur

lSEI minutes s

Tout
sUpprimer

Cliquez
guidage.
Sélectionnez  « Pilotag
Ontrac2 » dans la list
déroulante, puis clique
sur 'onglet de réglages.

sur  l'onglet

N @ @

R

Ajoutez  véhicule en
appuyant sur « + ». Dans
la liste déroulante, chois
le type de véhicule
(« MFWD = tracteur 4
roues)

=

OnTracé Yehicle Wizard

OmN

Wehicle
Wheelbase

l

E3

[

Entrez I'empattement d
Véhicule.
Appuyez sur suivant.

OnTracZ Vehicle Wizard

Antenna
Forward/Behind Offset

v 3]

E3

Entrez le décalage de
'antenne par rapport au
point de pivot du
véhicule (axe des roues
arrieres sur un tracteur).

Avant: [l'antenne est
située devant le point de
pivot

Arriere . l'antenne est

située derriére le point de
pivot.
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Entrez la hauteur de
'antenne.

a Tt Appuyez sur suivant.
Entrez le nom du

o ) veéhicule puis confirmez.

K13 E3

OnTracé Yehicle Wizard

vehicle Settings X | Pour modifier les
Vehicle Name: Vehicle parametres du véhicule,
Vehicle Typs: OnTraczFWs appuyez sur %
Wheelbase: 11811 in i ‘ Puis sur Edit
Ant. Fonward/Behind: 0in Fonward
Ant. Lateral Offset 0in Right

ant. Height: 11811 in

Les mesures du tracteur

WheelBase Antenna Forward/Behind Offset Sont, mOdiﬁableS depUiS
l 118.11 in l l 0in cet ecran.

-

Forward =

Antenna Height

118.117 in

v ][]
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Etape 2 : Calibrer I'Ontrac 2
X | L'onglet Outil (Tool) du

‘iehicle Tools Aglvanced menu Ontrac 2 pel’met
de :
. Steeri Di H ’
caras | e || Goeneese | - Calibrer I'Ontrac

- Valider son
¥ Enable Remote Switch fonCtion nement
-Régler la sensibilité de
ESC Software Yersion: 11335_0_esc-ppl- 7

désengagement
ECU Software Yersion: 0.0.0.0 -ACtiver |a pédale
d’engagement (option)

Appuyez sur « Calibrage

ECU Orientation Positionnement de
gﬁ.lgenct;t?;:_ af the four'butm‘ns helow that[repre;ents the ECU |1ECU : . .
= 7 Lire les instructions de
Al | 1~1 calibrage.
T 1 T 1 Sélectionnez I'orientation
‘lﬂl ‘l@l de 'ECU qui correspond
a votre montage.
L[> [ %]
Calibrage du niveau
Tilt Calibration @:
gtoesﬁtieozn-l_—tlr?ec\?élr?ircallgoonn aﬂat_, level surface. o POSitionneZ Ie VéhiCUIG
Frocesd io e next siep o star he calpraton. sur une surface
parfaitement plane et de
Flsase siap venicte. niveau(ex. pont bascule,
y 0 ; 5 S y ompn | dalle bétonneée, ...).

Le véhicule a l'arrét,

[ < ] P> [ X ] appuyez sur suivant et
attendez la fin du compte
a rebours.
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Minimum Output
Status: Calibration In Progress

Motor Command at: 4% Hit "Wheel Rotating' button when
steering wheel starts turning...

Drive slowly.

l ‘Wheel Rotating I Pause

=i 0 1 2 3 4 08

EIENES

Calibrage de la
commande minimale
Roulez lentement (la
fleche doit rester dans la

zone verte). Appuyez suf

suivant.

Lorsque le volant
commence a tourner,
attendez environ Y4 de
tour puis appuyez sur

« volant en mouvement
Si vous manquez de

place, appuyez sur pausg,

faites demi tour puis
appuyez sur reprendre.

Complete

Calibration completed. To store the calibration press the
Accept button. If you do not wish to save the calibration press
the Cancel button.

<[v][x]

Validez la fin du
calibrage.

v

‘ehicle Tools Acvanced
. Steating Disengage
‘ Sl ‘ Diagnostics Sensitivity

¥| Enable Remote Switch

ESC Software Yersion: 11335_0_esc-ppl-

ECU Software Yersion: 0.0.0.0

Réglage de la sensibilif
de désengagement

Appuyez sur « Sensibilit¢
de désengagement ».

D
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Disengage Sensitivity

Pressing "GO" will start the steering wheel clackwise. Grab the
steering wheel to test disengagement. Press "Decrease” to

Appuyez sur GO e
bloquez le volant
Augmentez ou diminue

=)

make manual disengagement easier. Press "Increase” if la Sens|b|||té si besoi
disengagement is too easy. . .
puis validez.
== Increase
H totor Current: 0
Sensitivity: 0
OnTrac? X || L'onglet Avancé vous
erice | Todls permet de sauvegarder
Wehicle Database Log Files de restaurer tOUS V(
réglages de vehicules.
Copy Logs

‘ Backup H Restore ‘ ‘ Clear ‘

Reset to
Defaults

to Card

et
S

Important :

Si vous déplacez I'Ontrac 2 sur un autre véhicule,

pensez a créer un nouveau vehicule dans votre leofmenu Labour
dans la EDGE par ex.) Edans le menu Ontrac (étapes précédentes).
Une fois les véhicules créés, vous n'aurez plua dgs sélectionner
dans la liste. Un re-calibrage du MDU sera toutrdgne nécessaire
(commande minimale et désengagement).
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Etape 3: Veérifier le fonctionnement de

1
I'Ontrac 2.
X
“ihicle Tools Actvanced
- Steering Disengage
el Diagnostics Sensitivity

¥| Enable Remote Switch

ESC Softhware Yersion: 11335_0_esc-ppl-

Upgrade

ECU Software Yersion: 0.0.0.0

Vous pouvez vérifier le
bon fonctionnement de
l'autoguidage en allant
dans les diagnostics
d’autoguidage.
ATTENTION : les roues
du véhicule vont tourner,
Elles doivent étre libre d¢
tout obstacle / personne,

D

Etape 4: Ajuster les parametres de

comportement

1 0 5 0 krih

D

Sur I'écran de guidage d
votre console, allez dans
les options de guidage.
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Guidage
Sss aq T?ut Reprendre
réinitialiser
Sauvegarderl Regler l .
i I sl ; 0.0 Droite
A

Steering Adjustment

Line Acguisition

3

10.Qkmin

Appuyez sur le bouton
« Régler pilotage »

0 o 0 mph

Steering Response

-

10

-

Tuning

Cliquez sur le bouton de
réglage avance (Tuning)

Iotor Aggressiveness

Heading Aggressivenass

Cross-Track Error

»

Avant de régler ces
parametres, créez une
ligne de référence AB.
Ajustez dans l'ordre :

- Agressivité du moteur
- Agressivité du cap

- Erreur latérale

Agressivité du moteut>

Regle la rapidité ave
laquelle le moteur vq
faire tourner le volant. L¢
moteur doit étre
suffisamment réactif mai
ne doit pas sur-piloter |
volant (Fig. 20).

O

D O

31



Agressivité du cap>

Reégle la capacite de
I'Ontrac 2 a corriger le
cap du vehicule. C’est
avec ce parametre que
I'on va permettre au
tracteur de contre braqus
suffisamment tot

(Fig. 21).

Erreur latérale>

Régle la proximité avec
laquelle le véhicule doit
se trouver de la ligne.
Une augmentation de la
valeur va maintenir le
véhicule plus pres de la
ligne mais une valeur
trop grande va provoque

des oscillations (Fig. 22)
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Etape 5: Ajuster les parametres
d’acquisition de ligne et de taux de
réponse.

Sur I'écran de guidage d
&5 votre console, allez dans
les options de guidage.

¢

Appuyez sur le bouton
« Régler pilotage ».

Guidage

Tout
réinitialiser

Sauvegarder l Regler l .
i I schéma ; 0.0 Droite

Reprendre

Les parameétres

Steering Adjustment Acquisition de ligne et

Line acguisition Steering Response TaUX de réponse doiveﬂ]t

E} E} rester a 10 avant de

- - modifier les « Réglages
avances ».

-
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Acquisition de ligne>

Contréle I'agressivit
avec laquelle le véhicul
va acquérir la ligne. Ave
une valeur élevée |
véhicule va se rapproch
de la ligne avec un ang
élevé.

Taux de réponse

Contréle la maniere ave
laquelle le véhicule vq
suivre la ligne de
guidage. Une valeu
élevée va rendre 1'Ontrg
2 plus réactif.

Ce parametre fait varie
simultanément  les
parametres de réglag
avance.

Augmentez cette valeur
vous jumelez le tracteu
si vous utilisez des outil
lourds ou a lavant di
véhicule ou encore pol
des vitesses de travg
élevées.

=

b

je

28

r

[72)

Ir
il
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Comment fonctionne I'Ontrac 2 ?

Les parametres de réglage avancé

Imaginez trois personnes dans un tracteur. L'uaee de
pilotage (Pilotage), une autre regarde le cap (Cap)derniére
regarde la distance par rapport a la ligne (Ecaéral). Chacune des
personnes n'a qu’une seule et méme fonction.

Pilotage: dirige le tracteur a gauche ou a droite.

Cap : mesure l'angle entre le cap du tracteur etdadide
guidage

Ecart latéral : mesure la distance entre le tracteur et la ligne
de guidage.

Les trois personnes interagissent entre elles gaoider le tracteur
correctement.

Pilotage ecouteCap etCap écouteEcart latéral.
Le but dePilotage est de piloter le tracteur de maniére satisfégsan
sans étre trop brutal ni trop mou.

Cap dit a Pilotage comment piloter le tracteur de fagcon a réduire
I'angle qu’il y a entre le tracteur et la ligne gieidage.

Ecart latéral dit aCap qui a son tour dit ®ilotage de combien il
faut rapprocher le véhicule de la ligne.
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L’acquisition de ligne
Le mode Acquisition de ligne est la configuratioand
laquelle le contrbleur de I'Ontrac se met lorsqdaut rejoindre la
ligne (prise de ligne en début de parcelle). Letédeur quitte ce
mode et passe en mode d’autoguidage lorsque leutéltge trouve a
moins de 20 cm de la ligne pendant plus de 2 se&sond

Important : étant donnée le fonctionnement séquentiel déndigge
d’information entre les postes (« personnes »gsilimpératif de les
régler dans l'ordre : Pilotage Cap-> Ecart latéral.

Agressivité du moteur

A w
A O e
Trop élevé c.s!E;’W\ANLi,_b\

Chrrzr

» B Corrections trop

B : = | rapides,
1 0 Y Nati
o oscillations
Idéal o NI

Corrections franches et
précises

A

Trop faible
Corrections peu
réactives et peu
% 8 précises

Fig. 20 : Effets de I'agressivité du moteur
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Agressivité du cap

Trop faible

Fig. 21 : Effets de I'agressivité du cap

Ecart latéral

Trop élevé

Trop faible

Fig. 22 : Effets de I'écart latéral
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|

my Assistance technique SATplan : 03 44 10 17 90

:plan | | |
votre assurance precision AVENUE des Censives Batiment EUROPA 60 000 Tillé
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