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2468 Micro Régulateurs PXR

[1] CARACTERISTIQUES
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Compact = Auto/Manu!l,=
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PXR9 PXR5 PXR7 PXR4 PXR3

[ 96x96mm ] [ 48x96mm ] [ 72x72mm ] [ 48x48mm ] [ 24x48mm ]

Liaison | Entrée [ Alarme " Alarme défaut de l Régulation " Générateur || Recopie
RS485 logique § 3 points I'élément chauffant | § Chaud /Froid | | de consigne J§ 4-20mA

( Sauf PXR3)

(Grand affichage par LED §3;‘§d (Profondeur reduite c;::‘:ac\)

Implantation simple et rapide dans de
petits équipements industriels.

PXW4 PXW5
> (Ancien modéle) (Ancien modéle)
PXW4 (Ancien modgle) PXR4 v . A

| )
13mm 17mm 20mm \’\S\b\
mm 12mm 12mm Méme de loin!

SOMMAIREPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPPP

Caractéristiques --++«----reeeremeeeeineinn. 2 SPECifications. .-« e vveeieeiiiiiiiii 22
Gamme d'appareils:--------eeeeeeeeeeeeeeeenn 6 Encombrement/Découpe -------------enn 23
Codification: -« -esrerrerrrememeieniinii 7 Céb|age e’|éctrique ............................. 23
Spécifications ...................................... 8

Encombrements/Découpe:------------eee 11

Céb|age é|ectrique ............................... 12

Fonctions: -« -ereerreemeeemeiis 14

Détection des défauts:---------orreerreeeenns 17

Tableaux des parametres:------------+-o-- 18



[1] Caracteristiques

(Commande manuelle (standard)

)

Permet de commander la sortie MV en mode manuel.

Entrée température

v

Commande manuelle

Touche UP

Touche DOWN

Sortie commande 1
SSR
SSR

\ Chauffage

Sauf pour le PXR3

Facade étanche a l'eau
(standard)

La fagade avant et les touches
de réglage sont étanches

a l'eau et en conformité
suivant la norme

NEMA-4X/ IP66.

La facade est lavable a

l'eau. (Utiliser le joint
d'étanchéite livré avec
I'appareil)

Capot de protection du bornier (PXR4)

PXR5 PXR9

Le bornier peut étre
protégé avec un capot,
disponible en option

PXR4

Capots de

\ protection des
~ .
borniers

A

(Montage sur rail DIN )

Montage sur rail DIN en utilisant I'adaptateur livré en option.
Avec cet adaptateur, le montage mural est possible.

Montage rail DIN (PXR4)

¢ Facile a cabler
¢ Facile a monter

Choix de réqulation et de fonctions (standard)

Régulation Tout ou Rien (ON/OFF), régulation PID avec fonction logique floue auto-réglante ou

auto-adaptative sont en standard sur le PXR.

® Régulation auto-adaptative
En fonctionnement, les
N réglages des parametres
=T AV ) du Fle sont calculés auto-
matiquement lors de la

(VT querr .
Perturbations —— modification de la consigne
extérieures 1 o en cas de perturbations
I —A Changement point
71 d? consigne externes.
/ | Note : Pour certains process ,
— les valeurs du PID ne sont pas
Sous tension optimisées.

® Régulation a logique floue
Suppression des transitoires

dues aux perturbations
externes.
AT 1 UYT) Amélioration conséquente
V4 __ du temps de réponse du

/ Dépassement — Perturbations ~ régulateur gréce a une
de la consigne— extérieures  —

/ meilleure prévention des
dépassements de consigne.




PXR

Micro Réqgulateur PXR

[1] Caractéristiques

( Multi fonctions et nombreuses options

Equipement standard

Grand choix de mode de régulation --- Peut étre utilisé quel que soit le mode ou I'échelle de régulation pour
des applications simples "Tout ou Rien" ou plus complexes nécessitant un fonction PID avec logique floue.

Facade avant étanche a I'eau (conforme a NEMA-4X : IP66) --- La face avant est nettoyable & l'eau.

de mesure.

£} Recopie 4 - 20 mA--- PV (mesure), SV (valeur consigne) et MV (sortie) peuvent étre transférées a d'autres appareils

¥) Générateur de consigne 8 rampes/paliers::- Permet de générer une courbe programmée avec un simple régulateur.
&) Liaison RS-485:: Choix entre le protocole MODBUS ™ et Z-ASCII (propriétaire Fuji).

7} Entrées logiques--- Sélection consigne et nombreuses autres fonctions peuvent étre exécutées via 1 ou 2 entrées logiques.
5] Régulation chaud/ froid--- Permet I'optimisation du contréle de tous les procédés de chauffage.

(5] Détection coupure de I'élément chauffant::- Prévenir les défauts d'équipements qui peuvent survenir.

Diverses fonctions d'alarme:--: Temporisation, fonction inverse ou maintien aprés premier défaut peuvent étre
i . combinés avec les fonctions d'alarme standards.
] Entrée consigne externe--- La valeur SV(consigne) peut étre commandée par un signal externe 1 a 5 Vcc

n Sortie recopie 4-20 mA cc

Une sortie recopie de la mesure permet de diminuer le
coit de I'ensemble en évitant I'installation d'un capteur
de température supplémentaire.

@ Signal de sortie : 4 2 20 mA cc

@ Valeurs recopiées : mesure (PV), consigne (SV), sortie (MV) et

écart (DV)
Sortie recopie PV PXR3
' I Entrée température
4~20mA cc Friteuse
Enregistreur PHL Sortie SSR 1 q{_ﬁ

Unité de
commande SSR

g Générateur de consigne 8 rampes/paliers

Régulation programmée
de la température du four

Pour réguler suivant une courbe
de température bien définie

Entrée logique
Entrée température

e ° D Thermocouple
ON: Marche Four '@ P
OFF: RAZ

U
Sortie commandell <
relais SSR ad Y

[Fonction rampe/palier]

La montée et descente de la température sont générées suivant une courbe
programmée. La commande Marche/RAZ peut se faire de I'extérieur.

@ SV-8
c

Temps

B Liaison RS-485

A partir de l'interface RS-485, le PXR est connecté a un
ordinateur, un terminal d'atelier ou un automate.
Terminal d'atelier
Ordinateur
Logiciel de
- supervision
—
A Série UG de Fuji
RS232C A
Convertisseur 30 régulateurs |
de signaux maximum '
RS485 | *' """ +' """*"-':
4
PXR3 PXR4 PXR5 PXR7 PXR9

E’ Entrées logiques

Régulation de température dans des étuves » » » Pour modifier la consigne
Pmmmmmmmmmmm - - m
A 4 '
~— Entrée logique
«€---9° Sélection de la consigne
interne
A . . N .
SSR SSR Sélection de 2 a 4 consignes
(SV, SV1 a 3) via 1 ou 2 contacts
SSR| SSR| externes
< =
Entrée température I_El Etuves
M e
Entrée température ’_ﬁ_lil_‘




B Régulation chagd et froid

v
Pour réguler les deux canaux avec un seul régulateur de température

Les sorties canal chaud/canal froid peuvent se
superposer ou non via le réglage d'une bande
morte.

Sortie

78

Sortie double canaux chaud et froid

Entrée température

Stérilisateur;

&5\

=

A

[v’apeuﬂ

[Gain d'énergie dans un hangar a bétail]
@ La régulation des deux canaux (chaud et froid) se fait avec un seul
régulateur par sa double sortie.
® La consommation électrique peut étre diminuée en régulant le refroidis-
sement du moteur de ventilation a I'aide d'un variateur de vitesse.
Entrée mesure de température

—1
Moteur de ventilation Sortie courant
< <
U Y —F
0 Variateur de vitesse Sortie
= _ SSR
wy PR b
Alimentation
Hangar & bétail le hangar élément

chauffant

@ Alarme de coupure de I'élément chauffant

La sortie alarme est enclenchée en cas de coupure ou
défaut de I'élément chauffant

Alimentation
100 a 240 Vca, 50/60 Hz
o 0

PXR5/9

@
Alimentation
q

Sortie régulée 1

i

)

+ - Sortie alarme
3) (4 36 défaut de
Vel I'élément
chauffant.
Contacteur
Transformateur s
de courant (CT) E:
roTI T T |
I | Thermocouple
i |
' I } Connecté au PXR
onnecté au
: Chauff+ge (pas de polarité)

Four électrique

Connecté a la source
de chaleur.

[1] Caractéristiques

Différents types d'alarme

3 points réglables maximum (2 pour le PXR3)
Type d'alarme Description
o
5 | Alarme haute sur mesure *PV
[7]
g Alarme basse sur mesure [ Py
= ALn
35
@ | Alarme haute sur mesure (avec filtre) e
é ALn PV
& | Alarme basse sur mesure (avec filtre) O . py
= ALn
Alarme haute sur écart (ALn
— =—>{
v PV
Alarme basse sur écart Aln
e T
- S PV
§ Alarme haute / basse sur écart ALn Aln
S = PV
3 Alarme haute sur écart (avec filtre) (ALn Py
S sz_,
© =
< | Alarme basse sur écart (avec filtre) _A'-“ . PV
SV
Alarme haute/basse sur écart ALn ALn .y
(avec filtre) _é_s._»vé‘_)_>
Alarme haute et basse sur écart (ALntAln
(action indépendante sur ALM1/2) * S PV
Alarme haute et basse sur la mesure _ e py
. AL2 ALT
£ ) AL2:AL1
5 | Alarme haute et basse sur écart de i
g mesure —_—>SV PV
@ | Alarme haute sur la mesure et alarme {AL2:
O | basse sur écart de mesure PR s Bt
N SV AL
Alarme haute sur écart de mesure et PALT:
alarme basse sur la mesure | PV
AL2 SV

00

Régulation précise de la température grace

a l'utilisation de la consigne externe
Automat
ulomate Consigne externe (SV)
1a5Vee
Sortie .
régulateur Entrefa
température
Zone A Zone B Zone C Zone D Zone E
La consigne de température est envoyée par I'automate

9

Régulation de la
température sur

Pour stabiliser la température.
Régulation logique
floue + PID

une machine d'injection plastique.

La fonction auto-réglante peut étre activée ou désactivée par une entrée externe|

Entrée numérique
Commande régulation
auto réglante

o o
ON: Start - = e cecea- >

Entrée température

Alarme
-)température

A
Entrée température

% Machine d'injection

/ S 4 \
L-— [ssR]  [ssR]

plastique
Matiére premiere|

Y. Y K
AN

Source de chaleur




248 Micro Regulateur PXR

[2] Gamme d’appareils

Type PXR3 PXR4 PXR7 | PXR5 |PXR9 PXR4 a bornier
embrochable

Dimensions Facade avant (mm) 24 x 48 48 x 48 72x72 48 x96 96 x 96 48 x 48
Profondeur (mm) 97 78.8 79.7 78 79.5 78.8
Régulation Tout ou Rien (ON/OFF) () () o () [ ) ()
PID avec auto-réglage o o () () [ ) ()
PID a logique floue avec auto-réglage () () o [ ) [ ) [ )
PID auto adaptative () o [ ) () [ ) ()
Chaud/ froid (PID, logique floue) () [ ) [ ) () ([ ) -
Entrées Sonde a résistance Pt100 () () () () () ()
Thermocouple JKR,B,S,TEN,PLI o o () () [ ) o
Tension/courant 1~5 Vce, 4~20 mAcc o o o o [ ) [ )
Sorties Sortie régulation 1 Contact a relais () () () [ ) () ()
(chauffage) Cde SSR/SSC ® ® (] (] o ®
4~20 mA cc [ ] (] () (] ( ] ()
Sortie régulation 2 Contact a relais () o o () [ ) _
(refroidissement)  cde SSR/SSC () () o o ) —
4~20 mA cc (] ® () e o -
Sortie alarme (option) (Maximum (Maximum (Maximum (Maximum (Maximum (Maximum
2 points) 3 points) 3 points) 3 points) 3 points) 2 points)
Alarme défaut coupure élément de chauffe (option) = () [ ) [ ) [ ) =
Générateur de consigne 8 rampes/paliers (option) () o () () [ ) ()
Communication RS-485- Modbus (option) o o () () [ ) —
Entrée logique (option) (Maximum (Maximum (Maximum (Maximum (Maximum _
2 points) 2 points) 2 points) 2 points) 2 points)
Recopie (4 a 20 mA cc) o o o o o =
Entrée consigne distance = o = o ([ =
Alimentation 100~240 Vca, 50/60 Hz [ o o [ [ [
Tension 24 vcc, 24 Vea 50/60 Hz J [ J [ [ J  J J
Fagade étanche a I'eau NEMA 4X : IP66 o o () o o o
Bornier pour connexion électrique Bornier Bornier a Bornier Borniera Bornier a Bornier
emboitable  vis M3 emboitable  vis M3 vis M3 embrochable
Montage sur rail DIN ) = — = = o
Capot de protection bornier — () [ ] () [ ) =
Normes UL, C-UL o () () () [ ) ()
standards  cga ) o = ) () o
CE [ ([ [ ([ ([ ([

B Autre
Montage sur rail DIN (PXR4)




[3] Codification

1 2 3 456 7 8 9 10 11 12 13 Description 1.2 3 45 6 78 9 10 11 12 13 Description
[PIXTR]3 1] - Format 24X48, Simple affich PIXIR 1] - v .
SIGNAL D'ENTREE MESURE R[5 Format48X96, Double affichage
T Thermocouple (°C) Rlo Format 96X96, Double affichage
Y SIGNAL D'ENTREE MESURE
R Thermocouple (°F) T [Thermocouple (°C)
N Sonde ? r?sistance / Pt 100 ohms (°C) R [Thermocouple (°F)
S Sonde a résistance / Pt 100 ohms (°F) N Sonde & résistance / Pt 100 ohms (°C)
A Tension 1-5Vcc s Sonde & résistance / Pt 100 ohms (°F)
B Courant 4-20 mA A [ Tension 1-5Vce
SIGNAL DE SORTIE 1 (note 1) | B Courant 4-20 mA
A Sortie contact a relais SIGNAL DE SORTIE 1
[¢] Sortie conduite triac SSR/SSC A Sortie contact 4 relais
E Sortie 4-20 mA courant continu (é 2":5 Z"z"g”“z triac SfR’S?C
ortie 4-20 mA courant continu
v W SIGNAL DE SORTIE 2
Y Sans
(note 1) | A Sortie contact a relais A Sortie contact 4 relais
(note 1) | C Sortie conduite triac SSR/SSC c Sortie conduite triac SSR/SSC
(note 1) | E Sortie 4-20 mA courant continu E Sortie 4-20 mA courant continu
VERSION R Sortie recopie PV/SV/OUT/DV 4-20mA
1 Révision logicielle VERSION
FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 1 1 Reévision logicielle
0 Sans FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 1
1 1 sortie relais alarme 0 Sans
4 Générateur de consigne ! 1 sorte relais alarme
. . o . (note 2) | 2 (Alarme rupture circuit de chauffage
5 1 sortie relais alarme + Générateur de consigne ) .
! > (note 2) | 3 1 sortie relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage
(note 2) | F 2 sorties relais alarme 4 Génerateur de consigne
(note2) [ G 2 sorties relais alarme + Générateur de consigne 5 1 sortie relais alarme + Générateur de consigne
MANUEL D'INSTRUCTIONS /ALIMENTATION (note 2) | 6 Alarme rupture circuit de chauffage + Générateur de consigne
N Pas de manuel / Standard 85-265Vca 50/60Hz (note2) | 7 1 sortie relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage + Générateur de consigne
\% Manuel Anglais-Frangais / Standard 85-265Vca 50/60Hz F 2 sorties relais alarme
(¢} Pas de manuel / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz G 2 sorties relais alarme + Générateur de consigne
B Manuel Anglais-Francais / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz (note 2) | H 2 sorties relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage + Générateur de consigng
FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 2 M 3 sorties relais alarme
olololsans (note 2) | D 1 entrée consigne distance
s - (note 2) | P 1 entrée consigne distance + 2 sorties relais alarme
M| 00 L!a!son numerique RS485 MODBUS MANUEL D'INSTRUCTIONS / ALIMENTATION
N[00 [Liaison numérique RS485 ASCII o N Pas de manuel / Standard 85-265Vca 50/60Hz
(note 3) | Q| 0| O [Sortie recopie PV/SV/OUT/DV 4-20mA + 1 entrée logique v Manuel Anglais-Frangais / Standard 85-265Vca 50/60Hz
(note 3) | R| 0| O [Sortie recopie PV/SV/OUT/DV 4-20mA c Pas de manuel / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz
T| 0| 0|2 entrées logiques B Manuel Anglais-Frangais / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz
V| 0| 0 [Liaison numérique RS485 MODBUS + 1 entrée logique [FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 2
W] 0 [ 0 |Liaison numérique RS485 ASCII + 1 entrée logique 000 |Sans
M| 0|0 [Liaison numérique RS485 MODBUS
Note 1 : N | 0| 0 |Liaison numérique RS485 ASCII
Les 2 sorties relais alarme (options F et G pour le digit 9) ne sont pas disponibles. S| 00 1t entrée logique
Note 2 : (note3) | T| 0| 0|2 entrées logiques
S - ) . . , . . V| 0| 0 [Liaison numérique RS485 MODBUS + 1 entrée logique
La 2eme sortie régulation (options A, C et E pour le digit 7) n'est pas disponible. w | 0] 0 |Liaison numérique Rs485 ASCII + 1 entrée logiaue
Note 3 :
La 2éme sortie régulation, I'entrée logique de communication, les 2 sorties alarmes et I'alimen- Note 1 :

tation 24Vcc/Vea (options A, C et E pour le digit 7 et A, B et C pour le digit 10) ne sont pas

disponibles.

Option PXR3

Désignation

modéle

Adaptateur rail

DIN

ZZP*CTK368715P1

12 3 456

7 8

9 10 11 12 13

Description

[PIXTR

Format 48X48, Double affichage
Format 72X72, Double affichage

mW>nZDH

SIGNAL D'ENTREE MESURE

[ Thermocouple (°C)

Thermocouple (°F)

Sonde a résistance / Pt 100 ohms (°C)
Sonde a résistance / Pt 100 ohms (°F)
Tension 1-5Vcc

Courant 4-20 mA

mo »

(note 1)

SIGNAL DE SORTIE 1
Sortie contact a relais
Sortie conduite triac SSR/ISSC
Sortie 4-20 mA courant continu

(note 2)

amo>» <

SIGNAL DE SORTIE 2

Sans

Sortie contact a relais

Sortie conduite triac SSR/SSC

Sortie 4-20 mA courant continu

Sortie recopie PV/SV/OUT/DV 4-20mA

VERSION
Révision logicielle

(note 3)
(note 3)

(note 3)
(note 3)

No oA wWN 2O

IO

(note 3)

(note 3)
(note 3)

To=Z

FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 1

Sans

1 sortie relais alarme

Alarme rupture circuit de chauffage

1 sortie relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage
Générateur de consigne

1 sortie relais alarme + Générateur de consigne

[Alarme rupture circuit de chauffage + Générateur de consigne
1 sortie relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage
+ générateur de consigne

2 sorties relais alarme

2 sorties relais alarme + Générateur de consigne

2 sorties relais alarme + Alarme rupture circuit de chauffage
+ Générateur de consigne

3 sorties relais alarme

1 entrée consigne distance

(note 4)

wWo<ZzZ

MANUEL D'INSTRUCTIONS / ALIMENTATION

Pas de manuel / Standard 85-265Vca 50/60Hz

Manuel Anglais-Frangais / Standard 85-265Vca 50/60Hz
Pas de manuel / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz

Manuel Anglais-Francais / 24Vcc ou 24Vca 50/60Hz

S<40z=zo
coocoocoo

cococooocoo

La sortie courant 4-20 mA n'est pas disponible combinée a I'alarme de rupture de I'élément chauf-
fant (options 2, 3, 6, 7 et H pour le digit 9).

Note 2 :

L'alarme de rupture de I'élément chauffant et I'entrée consigne distance ne sont pas disponibles com-
binées a I'option Liaison numérique RS485 MODBUS + 1 entrée logique (options V ou W pour le digit
11, 0 pour le digit 12 et 0 pour le digit 13).

Note 3 :

L'option 2 entrées logiques n'est pas disponible combinée a la La deuxiéme sortie régulation ou a la

sortie recopie.

L'option 2 entrées logiques, 2 éme sortie régulation + alarme rupture circuit de chauffage ne sont pas

disponobles en méme temps.
Note 4 :

Le paramétre ds réglage manuel est caché losque qu’un défaut se produit.

N

Entrée thermocouple :
Entrée sonde a résistance :

Entrée tension/courant :

en face avant de I'appareil.

uration en face avant de I'appareil.

Les réglages par défaut (réglage usine a la livraison) du type d'entrée, de I'échelle de mesure et
des valeurs de réglage sont les suivants :

Pour tout autre configuration, merci de spécifier le type d'entrée et I'échelle désirée.
La selection entrée thermocouple/sonde a résistance peut étre réalisée par simple configuration

La sortie régulation 1 est configurée par défaut en action inverse. La sortie régulation 2 est con-
figurée par défaut en action directe. Le changement d'action peut étre réalisé par simple config-

Thermocouple type K, Echelle 0-400°C, Consigne = 0°C
Sonde a résistance type Pt100 3 fils, Echelle 0-150°C,
Consigne = 0°C

Entrée tension 1-5Vcc (pour I'entrée 4-20mA, ajouter sur
le bornier externe la résistance 250 Ohms joint avec
I'appareil avant la mise sous tension), Echelle 0-100%,
Consigne = 0%

J

Options (PXR4/5/9)

Désignation

modele

Capot de protection bornier

Entrée courant CT pour élément de chauffe

PXR4 : ZZP PXR1-A230
PXR5/9 : ZZP PXR1-B230

14 30A:Z0OZ*CCTL-6-S-H

20 & 50A : ZOZ*CCTL-12-S36-8

1 entrée consigne distance + 2 sorties relais alarme

FONCTIONS SUPPLEMENTAIRES 2

Sans

Liaison numérique RS485 MODBUS

Liaison numérique RS485 ASCII

1 entrée logique

2 entrée logique

Liaison numérique RS485 MODBUS + 1 entrée logique
Liaison numérique RS485 ASCII + 1 entrée logique

Note 1 :

La sortie courant 4-20 mA n'est pas disponible combinée a I'alarme de rupture de I'élé-

ment chauffant (options 3, 7 F, G, M et P pour le digit 9).

Note 2 :

La sortie contact a relais n’est pas disponible combinée a 1 sortie relais alarme + Alarme

rupture circuit de chauffage ou a 2 sorties relais alarme ou 3 sorties relais alarme (options

3, 7, F ou G pour le digit 9).
L'option Liaison numérique RS485 MODBUS + 1 entrée logique n'est pas disponible com-

Note 3 :

binée a l'alarme de rupture de I'élément chauffant ou a I'entrée consigne distance (options
V ou W pour le digit 11, 0 pour le digit 12 et 0 pour le digit 13).

Note 4 :

L'option 2 entrées logiques n'est pas disponible combinée a la sortie régulation 2 ou

I'alarme rupture circuit de chauffage ou I'entrée consigne distance (options 2, 3, 6, 7, H,

D et P pour le digit 9).
Note 5 :

Le parametre ds réglage manuel est caché losque qu’un défaut se produit.



Micro Réqgulateur PXR

[4] Caractéristiques

M Caractéristiques générales

H Fonction de régulation canal chaud/canal froid (option)

Tension
d'alimentation

100 Vea (-15%) & 240 Vca (+10%), 50/60 Hz ou
24 Vca (+10%) 50/60 Hz, 24 Ve (10%)

Consommation
électrique

Sous 100 Vca : 6 VA (PXR3),8 VA (PXR4),10 VA (PXR5,9)
Sous 220 Vca : 8 VA (PXR3),10 VA (PXR4),12 VA (PXR5,9)
Sous 24 VcalVec : 8 VA (PXR3), 12VA (PXR4, 5, 9)

Isolation électrique

20 MQ mini (500 Vcc)

Action de régulation

Régulation PID (avec fonction auto-réglante)

Bande proportionnelle (P)

02 999.9 % de la pleine échelle

Bande proportionnel-
le canal froid (P)

Bande proportionnelle canal chaud "P" x coefficient bande]
proportionnelle (se regle automatiquement avec la fonctio

Si P=0, action Tout ou Rien

auto-réglable) . Coefficient bande proportionnelle : 0 a 104.

Rigidité électrique

1500 Vca pendant une minute entre :

* Les bornes d'alimentation et la masse

* Les bornes d'alimentation et les autres

» La masse et les bornes de sorties relais

» La masse et les sorties alarmes

500 Vca entre les autres bornes pendant une minute.

Temps d'intégrale (1)

0 a 3200 sec (commun aux deux canaux)

| Temps de dérivée (D)

Si P,1,D=0 : régulation
Si 1,D=0 : régulation p

02.999.9 sec (commun aux deux canaux) .

Tout ou Rien (sans bande morte) pour canal chaud et froid
roportionnelle

Cycle proportionnel

1 a 150 sec, pour sortie contact relais ou sortie commande
SSR/SSC seulement.

Impédance d'entrée

Thermocouple : 1 MQ mini
Tension : 450 kQ mini
Courant : 250 Q (résistance extérieure)

Impédance maxi
de la source

Thermocouple: 100 Q maxi
Tension : 1 kQ maxi

Impédance maxi.
des conducteurs

Sonde a résistance : 10 Q maxi par conducteur

Largeur hystérésis

0.5% de la pleine mesure pour canal chaud/canal froid en
régulation Tout ou Rien seulement.

Anti-saturation

0 a 100% de la pleine échelle, réglage automatique avec

d'intégrale la fonction auto-réglante
Chevauchement, + 50% de la bande proportionnelle du canal chaud
bande morte

Cycle d'échantillonnage

0.5 sec

Précision compensa-
tion soudure froide

+1eoC (& 23=C)

Décalage de la mesure

+10% de la pleine échelle

Décalage consigne

+50% de la pleine échelle

Filtre d'entrée

0 a 900.0 sec, réglable par étape de 0.5 seconde

Taux de réduction
bruit

Mode normal (50/60 Hz): 50 dB mini
Mode commun (50/60 Hz) : 140 dB mini

Normes standards

UL (UL873), CSA (C22.2 N0.24-93)
CE (LVD : EN61010-1, EMC : EN61326-1)

M Fonction de régulation - type standard

proportionnelle (P)

Régulation Régulation PID (avec fonction auto-réglante et auto- adaptative)
Logique floue (avec fonction auto-réglante)
Bande 0 a999.9% de la pleine échelle, réglable par incrément

de 0.1%

Temps d'intégrale (1)

0 a 3200 sec, réglable par incrément de 0,1 sec

Temps de dérivée (D)

0 a999.9, réglable par incrément de 0,1 sec

Régulation Tout ou Rien si P = 0, régulation proportionnelle quand |, D = 0.

Temps de cycle
proportionnel

1 a 150 sec, réglable par incrément de 1 sec
Sortie contact a relais ou commande SSR/SSC seulement.

Cycle de régulation

0.5 sec

M Sortie régulation 2 canal chaud/canal froid (option)

Sortie régulation 2

Une seule sortie est a définir parmi les suivantes :
Sortie contact a relais (contact SPDT)
220 Vca/ 30 Vcc, 3 A (charge résistive)
Durée de vie mécanique : 10 millions de cycles
Durée de vie électrique : 100 000 cycles sous un
courant de 100 mA (24 Vcc)
Pour PXR3, 10 mA (5 Vcc)
Sortie Commande SSR / SSC :
ON : 17 a 25 Vcc, pour PXR3, 12 a 16 Vce
OFF : 0.5 Vcc maxi
Courant max. : 20 mA
Sortie 4 a 20 mA cc : charge admissible 600 Q max.
Pour PXR3, 100 a 500 Q

M Réglage et affichage

Largeur hytérésis

0 a 50% de la pleine échelle,
Action Tout ou Rien

Méthode de réglage
des paramétres

3 touches de réglage
Avec la fonction verrouillage des touches

Anti-saturation

0 a 100% de la pleine échelle,

Affichage

* PXR3 : touche SEL permet d'afficher PV ou SV sur le
méme afficheur rouge a 4 digits - 7segments.

* PXR4, 5, 9 : 2 afficheurs a 4 digits - 7 segments séparés
un rouge pour PV, 1 autre vert pour la consigne (SV).

d'intégrale Automatique avec la fonction auto-réglante
Cycle d'échantil. 0.5 sec
Cycle de régulation [0.5 sec

M Entrées

Voyants LED
d'affichage

Sorties régulation, sorties alarme (non disponible pour le
PXR3)

Précision de réglage

0.1% maxi de la pleine échelle

Entrée analogique

Thermocouple : J, K, R, B, S, T, E, N, PL2

Sonde a résistance : Pt100

Tension, courant: 1 a 5 Vcc, 4 a 20 mAcc

(Une résistance extérieure de 250 Q doit étre raccordée
pour avoir une entrée courant.)

Echelles d'entrée

Voir tableau "Echelles des entrées"

Détection défaut
d'entrée

Pour les entrées thermocouple ou sonde a résistance,
il est possible de régler le sens vers le haut ou le bas.

Précision d'affichage|
(a23°C)

Thermocouple : + (0.5% de la pleine échelle)
+ 1 digit £ 1:C

Thermocouple R de 0 a 500°C ...

+ (1% de la pleine échelle) £1 digit £1--C
Thermocouple B de 0 a 400°C ...

* (5% de la pleine échelle) £1 digit £1°C
Résistance de charge, tension/courant :

+ (0.5% de la pleine échelle) +1 digit

H Sortie standard (sortie régulation 1)

H Alarme (option)

Sortie régulation 1

Une seule sortie est a définir parmi :
Sortie contact a relais (contact SPDT)
220 Vca/30 Vcce, 3 A (charge résistive)
Pour PXR3, contact SPST
Durée de vie mécanique : 10 millions de cycles
Durée de vie électrique : 100 000 cycles sous un
courant de 100 mA (24 Vcc)
Pour PXR3, 10 mA (5 Vcc)
Sortie commande SSR/SSC :
ON : 17 a 25 Vcc, pour PXR3, 12 a 16 Vce
OFF : 0.5 Vcc maxi
Courant Max. : 20 mA
Sortie 4 a 20 mA cc : charge admissible 600 Q max.
Pour PXR3, 100 a 500 Q

Type d'alarme

Alarme sur mesure, alarme sur écart, alarme sur zone
avec limites haute/basse...(voir page 15), fonction filtre
disponible, maintien apres premier défaut et fonction
inverse configurables.

Alarme temporisée

Délai réglable de 0 a 9999 sec par incrément de 1 sec

Sortie alarme

Sortie contact relais ( contact SPST) : 220 Vca / 30 Vcc,
1 A (charge résistive)

Durée de vie mécanique : 10 millions de cycles

Durée de vie électrique : 100 000 cycles sous un courant
de 100 mA (5 Vcc).

Pour PXR3, 10 mA (5 Vcc) et cycle de 0.5 sec

Quantité

MAX 2 points (PXR3), MAX 3 points (PXR4, 5, 9),




l Détection alarme de coupure de I'élément chauffant (option)

de I'élement
chauffant (option),
non disponible pour
le PXR3

Détection de coupure

Détecteur courant:  CTL-6-S-H pour 1a 30A/
CTL-12-S36-8F pour 20 a 50 A
Précision détecteur courant : £10% de la pleine échelle
Echelle: 1a50 A

Disponible si sortie régulation a contact relais ou

sortie commande SSR/SSC.

Cependant la détection fonctionne si la sortie régulation
reste active plus de 500 ms.

Sortie alarme de
coupure de I'élément
chauffant, non
disponible pour

le PXR3

Sortie contact a relais : contact simple (SPST) :
220 Vcal/30 Vdc, A (charge résistive)
Durée de vie mécanique : 10 millions de cycles
Durée de vie électrique : 100 000 cycles
Courant mini de fonctionnement 100 mA (24 Vcc)
1 sortie avec cycle de 0.5 sec

H Entrées (option)

Nombre 10u?2
Caratéristiques 5 Vcc, environ 2 mA
électriques ON : 3 Vcc ou plus

OFF : 8 Vcc ou moins

Largeur impulsion

0.5 sec minimum

Fonctions
(choix d'une
fonction)

Sélection point de consigne (SV, SV1 a 3)
Marche/arrét régulation

Marche/RAZ générateur de consigne

Marche/arrét fonction auto réglante

Annulation maintien alarme et démarrage temporisation

M Fonction temporisation (option)

[4] Caracteristiques

M Autres fonctions

Fonction masque
des paramétres

Certains paramétres peuvent étre masqués par
configuration logiciel.

Fonction générateur
de consigne (option)

Génération de 8 rampes/8 paliers. 1 ou 2 programmes
Marche/RAZ par entrée logique.

M Protection coupure secteur

|Protection mémoire | Mémoire non volatile

H Auto-diagnostic

[méthode

| Programme de surveillance par watch-dog

H Condition de fonctionnement et de stockage

Température ambiante
admissible

-102C & 50-C

Humidité ambiante
admissible

90% HR maxi (sans condensation)

disponible avec PXR3),

Température stockage|-20-C a 60--C

H Options

Transformateur de Pour 12 30A: CTL-6-S-H

courant (CT) (Non Pour 20 a 50 A: CTL-12-S36-8F (voir page 17)

Adaptateur montage
sur rail DIN (PXR3)

ZZP*CTK368715P1 (pour encombrement, voir page 11)

Capot de protection
bornier

PXR4 : ZZPPXR1-A230
PXR5/9 : ZZPPXR1-B230
(pour encombrement, voir page 11)

Manuel d'instructions

Pour fonction de communication numérique (voir page 10

Activée Par entrée logique
Réglage 0 a 9999 sec réglable par incrément de 1 sec
Action Activation ou désactivation logique

Signal de sortie

Sortie relais alarme (2 points maxi)

M Fonction com

munication (option)

Désignation EIA RS485

Protocole de liaison| Modbus™ RTU ou protocole PXR (Z-ASCIl)

Type 2 fils, Half duplex, 1 bit de stop.

Données 8 bits. Parité: paire/impaire/sans.

Vit 9600 bps

Connexion Multi-drop/32 régulateurs maximum

Distance 500 m maxi

RS232C / RS485 Convertisseur de type isolé :

Convertisseur de Fabricant : Model : RC-77

signaux RA Systems Corp. (Jap) http : //www.ras.co.jp
Fabricant : Modeéle : SI-30A

Line Eye Co., Ltd. (Jap)
Convertisseur de type non isolé :

Fabricant : Modele : KS-485

System Sakom Co., Ltd. (Jap) http://www.sacom.co.jp

http://www.lineeye.co.jp|

M Caractéristiques physiques

Méthode de
montage

Montage affleurant sur panneau
Le régulateur PXR3 peut étre monté sur rail DIN ou
mural a l'aide de 'adapateur (option)

Connexion externe

Bornier emboitable (PXR3) ou par vis M3 (PXR4, 5, 9)

Boitier

Plastique (non combustible et équivalent a UL94V-0)

Dimensions

Voir dimensions d'encombrement page 11.

Poids

Environ 150 g (PXR3), 200 g (PXR4),
300 g (PXR5), 300 g (PXR9)

Protection

Fagade avant étanche a l'eau :

NEMA4X (ou IP66 de la norme CEl)(en montage sur
panneau avec le kit d'étanchéité. Non disponible pour
montage cote a cote)

Boitier arriere : IP20

Couleur

Noir (fagade avant, boitier)

M Liste de fourniture

M Sortie recopie

analogique (option)

Fournitures

Régulateur, accessoire pour montage panneau, joint pour
étanchéité fagcade avant, manuel d'instructions, une résis-
tance de 250 Q (pour I'entrée courant)

Signal de sortie

4-20 mA cc

Résistance de charge

500 Q maxi (PXR3), 600 Q maxi (PXR4, 5, 9)

M Tableau des échelles d'entrée

Scrutation 500 ms Type d'entrée Echelle de température(°C)|Echelle de température (°F)
Précision +0.3% de la pleine échelle (4 23=C) Sonde a résistance| Pt100 -199 a 850* -326 a 1562
Résolution 2000 mini Thermocouple J 0a 800 32 a 1472
Type de signal de Sélection parmi PV, SV, DV et MV K 0a 1200 32342192
sortie (choix par configuration) R 02a 1600 32 32912

. . . . B 041800 3223272
M Entrée consigne distance (option) 5 031600 3222912
Signal d'entrée 1a 5 Vcc, 1 point T -150 & 400 238 3 752
Précisiotl +0.5% +1 digit (a 23°C) E 150 2 800 2384 1472
C).'cle‘dfchantlllonnage 0.‘5 seg N 021300 32 4 2372
Mise a I'échelle Disponible - -
Mode d'affichage Afficheur 4 digits - 7 segments I?LZ 041300 3232372
Impédance 1 MQ mini Tension cc 1as5Vv Echelle réglable de -1999 & 9999
Signal résistance 1 KQ maxi Courant cc 4420 mA

Note 1: Pour obtenir une entrée courant, raccorder un résistance de 250 Q

sur le bornier (résistance fournie).

Note 2:

Lorsque I'échelle de mesure dépasse 1000--C (1832--F), le point

décimal ne peut étre utilisé.
* L'échelle de température (PXR3) : -150 a 850°C (-238 a 1562°F)




Micro Réqgulateur PXR

[4] Caractéristiques

M Isolation des différents composants

Entrée mesure

Entrée mesure
Entrée défaut élément chauffant

Sortie relais 1

Entrée consigne externe

Sortie relais 2

Circuit interne

Sortie régulation 1 (tension impulsion ou 4 - 20 mA cc)

Sortie relais alarme 1

Sortie régulation 2 (tension impulsion ou 4 - 20 mA cc)

Sortie relais alarme 2

Sortie recopie
Entrée logique (avec sortie recopie)

Sortie relais alarme 3 ou alarme défaut
élément chauffant (hors PXR3)

Communication (RS-485)
Entrée logique (si sortie recopie non utilisée)

B Précautions d'emploi

Sortie régulation

Note :

L'isolation de base (rigidité diélectrique de 1500 Vca)

entre les composants est délimitée par les lignes

continues (—).

L'isolation fonctionnelle (rigidité diélectrique 500 Vca)

entre les composants est délimitée par les pointillés ( - - -).
Les composants non isolés entre eux ne sont pas délimités.

M Liste des manuels

Model Tension impulsion (commande SSR) | 4 & 20 mA cc (avec
Tension Courant maxi | résistance de charge)

PXR3 15 Vee 20 mA 100 a 500 W
PXR4,5,7,9 24 Vce 20 mA 600 W maxi
PXV3 5.5 Vce 20 mA 600 W maxi

PXV 24 Vce 60 mA 600 W maxi

PXW 24 Vcc 60 mA 600 W maxi

PXZ 24 Vce 60 mA 600 W maxi

Le modéle de régulateur est indiqué dans la colonne de gauche.
Avant le remplacement de I'appareil, vérifier si les spécifications de I'organe
réglant sont compatibles avec le nouveau régulateur.

|Montage sur rail DIN (PXR3 seulement) |

Montage sur rail DIN en utilisant 'adaptateur disponible en option.
Avec cet adaptateur, le montage mural est également possible

(@ Insérer par le coté.

PXR3 PXR4/7 PXR5 PXR9
Manuel d'instruction TN1PXR3-F [ TN1PXR-F TN1PXR5/9-F
Manuel de réglage ECNO:409 ECNO:406
Manuel MODBUS TN512642
fonctions de Z-ASCI TN512644
communication

Les manuels peuvent étre téléchargés sur notre site internet : www.fujielectric.fr

|Capot de protection bornier (PXR4, 5, 9) |

Le bornier de connexion peut étre protégé par un capot
disponible en option.

PXR9
PXR5
@Pousserparl'arriére. \ PXR4
(4)Montage PXR3
Capots de protection
& Capot de protection ZZPPXR1-B230
(3) Branchement PXR3 ZZPPXR1-A230
Adaptateur pour montage sur rail DIN avec le PXR3 (option)
L1

52.4

Montage mural

M0

\
<
)|
<
| — ’
Rail DIN

Adaptateur pour montage
sur rail DIN (option)

N
. {00 © e
&= (ooooooonno '

EENEREEEE Vis de serrage 0.49 Nm maxi
= =&

10




[5]

Dimensions d’encombrement et découpe

96
o
JNixg
R
Rix

115.5 MAX.

PXR-9

(unité : mm)
Type Encombrement Découpe
Joint d'OtanchOitO 1 Support de montage Pour montage multiple (n rOgulateurs)
e +0.5 +0.5
48 == 4500 (485n-3) 0 .
N7 o | | - |
— —— |3 2 \ \ so
N J 1 T ~
PXR3 |* — —y— 10 8 NI ! m
— —— [ =
L| 3
\ 97
4] 98 57 MIN. Note: on ng peut monter ITjtJlint d'OtanchOitO en
Epaisseur panneau (1=t=8) cas de montage multiple.
Type Encombrement Découpe
Support de montage 05
Panneau ; 450 . .
93.8 (avec capot de protection) 5 Pour montage multiple (n régulateurs)
9 78.8 0.5
48 m_ ‘ ‘ 5 (4855 n-3)0 B
o F
}I? %} T ' T 1" 1T "
/ = \ \ zZ .
S S CroRTOZOS [ ! ! 2 Fo
S L= T T ~ )
PXR4 PV@E % i S ¢
J | BB m T e | |
e ngg J; i 63MIN i Note: on ne peut monter le joint d'étanchéité en
o - - cas de montage multiple.
[ Note :
Z58) %” En cas de montage multiple, une tension de 240 Vca est nécessaire suivant codifications
Joint d'OtanchOit TEoa ) alors que 3 sorties contacts relais ne doivent pas étre utilisées (sortie régulation 1 et 2,
oint dDtanchr M??gfg’g) g:&?éf&g{g:)ct'on sortie alarme 1 et 2 et sortie alarme défaut de I'élément chauffant)
Type Encombrement Découpe
Panneau  Support de montage
94.7
79.7
F#,‘ 68'd7
o] I .
C So
+ -
©
© .
- — g
PXR7 N (i3 © B}
R =i 5 g
[+e]
=3¢
=l K
o 82MIN.
B, Lo |
Joint d'étanchéité Capot de protection
bornier (option)
Type Encombrement Découpe
S rt d t +0.6
" 10 , 78 upport de montage 450
— = =P ‘ ‘
(8. °C| o \ \ .
© C2 AL1ALZ AL3 il ?o \ \ Pour montage multiple (n rOgulateurs)
0O 0 00O o [ I I P B +0.8
Pvg Qg © ‘ ‘ (485n-3) 0
; I I
PXR5 - 3 s LA Lz
© 0 s ©
s |-HBHEER - 2a ‘ - -
0 2 ‘ ‘ - S
EIREl R N R N 2
m ERE
I I
Y | PXRS ] Note: on ne peut pas installer les joints d'OtanchOitO
_ ] 50 MIN. ‘ sur les rOgulateurs en cas de montage multiple
Joint d'OtanchOite-panneau *"L“ =t=8) L—>
Type Encombrement Découpe
10 795 Montage support +0.8
96 920
. ® }
o @ oM oaz i 4“
& | - R _
PV .
PXR9 gggg

T
—
1

‘ 116 MIN. ‘

100 MIN.

1




Micro Regulateur

[6] Cablages électriques

Sortie recopie
® ®
Entréilogique 2
Communication
RS-485

< Sortie alarme 2 ou
sortie régulation 2 >

Connectique utilisée
« Fil
Type : simple fil
Section : AWG28 (0.1 mm?2) a AWG16 (1.25 mm?2)
Longueur dénudée : 5 a 6 mm

AWG28 2 AWG16 |:l

Sortie alarme 2
Sortie contact a relais
Sortie 4 2a 20 mA cc
Sortie commande

Entrée logique 1
SSR/SSC .

5a6mm
PXR3
« Connexion sur bornier
) . . . . ; ) Dimension de la section : 2 x 1.5 mm maxi
Entrée sonde & résistance  Sortie contact relais  Sortie alarme1 A||m9ntat|on Longueur dénudée : 5 4 6 mm
100 & 240 Vca
i i 50/60 Hz
250Q = -
Entrée Sortie 4 a 20 mA cc T+ ?_ 1.5MAX. :’1: |:| IZQ:
. . thermocouple
Entrée 4 3 20 mA cc P 24 Vee 2MAX 5 3 6mm
Montage d'une & + & . 24 Vca 50/60 Hz - 8 VA
reS|s_tance sur
b%nletr e(nére Entrée Sortie commande
e 145 Vee SSR/SSC
< Sortie régulation 1 >
@ Sans fonction de
communication Entrée logique L . Note 1: la sortie commande
g <Sortie regulatlon 1> SSR/SSC et la sortie
————— [ttt il n ettt \+ 4 - 20 mA cc ne sont pas
Commun | | Sortie @—P . @—P Sortie isolées électriquement du
I ‘ ‘ | contact } fc;rté% mA cc commande circuit interne. Utiliser un
i [ | | i SSR/SSC capteur isolé par rapport a la
Sortie alarme 1j_(:}o ®— relais @@= P par rapp:
| } ® } ‘[ | @ " @ - terre
. : : |
Sorte alame 2 } } <Entrée mesure>
Sortie détection coupure | | | :
élément chauffant ou sortie | | | Entrée
alarme 3 : | | | Entrée 1a5Vee
+ | | N +
24 Vee @ Alimentation | ® | | @ sonde a
24 Vca 100~240 Vea ©)| | | résistance 250 Q
?g/\elf:\ Hz 50/60 Hz ® I @ ]
e it o kbl - == = “Entree Entrée
Sorte  *({j) *@) Sote * Sortie contact s Thermocouple 4a20mAcc -
recopie Sqnie commande relais Entrée @ Installer une résistance
analog|q% 42420 mA@ SSR/SSC transformateur thmrée consiane entre 47) et (18
<Sortie régulation 2> courant (chauffe) Giaie consig
r————— k!
| (:)—I—J
| I
\ -} Entrée logique 1
|
: -} Entrée logique 2
! M
<Entrée logique (2 points)> | |
PXR4 | |
I |
. .
| |
PXR7 L rO——
e+ + o+ i 5
Sortie  *({3)  *@ Ssortie | }7 : Sortie ) Entrée Entrée consigne
recopie Sortie commande ! <L contact relais transformateur distance
analogique 4220 mA SSR/SSC ! @+ courant CT
@ @ T@ L_—- <Sortie régulation 2> (chauffe)

@ Avec fonction de
communication

Note 1: la sortie commande
SSR/SSC et la sortie
4-20 mA cc ne sont pas
isolées électriquement du

circuit interne. Utiliser un

Communication

RS-485 <Sortie régulation 1>

|
(@_%ome (@—P Sortie

Sortie erme
! commande capteur isolé par rapport
contact | 4220 mA cc N
Sortie alarme 1 jl—@«: ® relais . . SSR/SSC alaterre.

|
Entrée sonde  <Entrée mesure>

Sortie détection coupure a reS|stance

@

|
|
|
|
|
|
Sortie alarme 2 —:—@w |
|
|
|
|
|
|
|

élément chauffant ou sortie | Entrée
. alarme 3 | 1a 51\-/(:0

24 Vee ® Alimentation —® @ Ll

24 Veca 100~240 Vea Q| zoa

50/60 Hz | 50/60 Hz ® i @®

12VA L-———2 ————"Entree E’?‘rzég A
Sorte +3) @ Sote * Sortie contact  Entrée logique 1 ermocouple 220 mA cc
reccfplq Sortie commande relais Installer une résistance
analogique 4220 mA R

@ @ ss /ss% ®) Entrée entre {7) et 19

< Utiliser des vis M3 >

<Sortie régulation 2>

!I; transformateur Entrée consigne
O courant (chauffe) distance

12




[6] Cablages électriques

@ Sans fonction communication Entrée FL_@_ H T | Note 1: Montage de la résistance
< sans entrée logique ou logique1 17 | o | | : ggg;nl';})bzﬂgge@%ﬁ'
avec entrée logique (1 point) > + | I I |

Entrée B | | |
consigne Entrée G | | |
<Sortie régulation 2> distance - transformateur ® | | |
| | courant CT | | | |
Sortie *® ) tr(:) +ﬂ’(:) | |
recopie sortie Sortie Sortie contact | | | '
analogique - 4~20mAcc commande - relais | | <Sortie régulation 1>
—©® T@ SSR/SSC T® —® :_ :_ | | |
" Commun sortie alarme I | | : @—'i Sortie @—'i Sortie
) | | Sortie contact -~ d
Sortie alarme 1 J_..I O% | | : relais @%I_ 4~20 mA c @@_'7 gosrgr/nsasnce
Sortie alarme 2 ——(@)< L@i )
Sortie alarme 3 coupure | : : I '?”‘,'99 sonde
élément chauffant ou | ;@ | aresistance
sortie alarme 3 | | | | + A (Note 1)
24 Vee Alimentation | | | | B 1+ 250 Q
24 Vca 100~240 Vca
50/60 HzZL @  50/60 Hz L J|_ / B I
= —Entrée 1~5Vec  4~20 mA cc
Thermocouple  <Entrée mesure>
@ Sans fonction communication o T T
< avec entrées logiques (2 points) > Enrée logique 1 11 I o | I :
Entrée logi | |
gique 21, | ® | | |
L . i—ﬁ | Note 1: Montage de la résistance
<Sortie régulation 2> | : : | (fournie) sur le bornier
| ® | | | entre la borne 35 et 36
| ) | | |
G ) tr(:) Sortie + —(:)j | |
rse?:rgsle zstogloemA cc _| commande | Sortie contact : I I :
PXR5 analoglque;@ :r@ SSR/SSC - . relais I_©_ o _:_ L :_ o <Sortie rég::l-ation 1> I+
Commun sortie alarme | | | Lg:: Sorti Sortie @—'750nie
; | | | ortie | 4-20mAcc | commande
PXR9 + : ® Sortie alarme 1 J—.<I @) : : : f;r;tigct @ I_ I_ SSR/SSC
Entrée < i @D @
consigne - Fntrefe t : ® Sortie alarme 38;(;[:;12?;:1;: | : : I I‘Entrré_e sonde
distance J:rls()s:;a; ggrr chauffant ou sortie alarme 3 4—.‘| @9+ | | @ : a I’:SISIanCe (Note 1)
24 Vce +r@ Alimentation : : + B 1+ 2500
24 Veca 100~240 Vea @ | | | | B N
50/60 HzT_—® 50/60 Hz L L —
e——-L Ll e 1~5Vec  4~20 mA cc
Thermocouple
+ <Entrée mesure>
. r—- - -I' - - -
® Avec fonpho_n de Entrée Communication @ | | :
communication transformateur ~ RS-485 — | | | |
i + de courant CT| G | |
Entrée r@ ® | |
cgnsigne I Entrée l_'_@ : : I
distance — I ® logi ue1 | I Note 1: Montage de la résistance
L . giq ® | |
. <Sortie régulation 2> | | | (fournie) sur le bornler
rse(::rgp?ie . N oo +! | | | | entre la borne 35 et 39
analogique Sortie commande Sortie contact | 1 | | :
_ 4~20mAcc _| ® SSR/SSC - C relais | ® 7o | | <Sortie régulation 1>
. o T R | |
Commun sortie alarme I | | E(z.:: cor + Sortie @—]i Sortie
I I ortie | 4-20mA I d
Sortie alarme 1 | | : gc’r';ﬁ:lfs' @1— mA cc @1— gosrg?-usagce
. | | L®|7 I |
Sorio o 3Sortle aIar:ne 2 J—(I :><, : : I Entrée sonde
ortie alarme 3 coupure élément 3 résist
chauffant ou sortie alarme 3 | | : ) r(;gs ance (Note 1)
250 Q
24 Vce +r@ Alimentation : : N B 1+ 5
24 Vac 100~240 Vac | | | | B B
50/60 HzT_—® 50/60 Hz L L = —_
T T T T T T T T T T T Enwde 1-5Vee  4-20mAcc
< Utiliser des vis M3 > Thermocouple  <Entrée mesure>
PXR5
PXR9
(& (&
PXR7 2
= 3@ @
= —
4[1®
5
PXR4 s[® ®
1 l [@I H [@h” [@H 13 TICcHICCIE 7 ¥31 l _ 31
2| T [T (@] [T 1 oy 2 [T@L TR @} s 1® @32 @[]
PXR3 3| L@ [ [@Id] [@Nlf15 3 [[T@ [ T@e @] 15‘°l 9 33 33
SO8888888 4|[ (@] [ (@] [@T]1e 4@ I TEN @le 5| 10 ® @34 3 o
(N CRCTIE s [Tl IT@m e 1 3 ® @35
999999999| oI ITEHIIS]1e o [T ITemITal)s Hle Gl Gl

Bornier avec vis M3

— l/\l
Bornier avec vis M3 5@5

]

Bornier avec vis M3

Bornier avec vis M3
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Micro Réqgulateur PXR

[7] Fonctions

m Fonctions de régulation

l Régulation a logique floue

Elle permet la suppression des transitoires dues aux perturbations exter-
nes ainsi qu'une amélioration conséquente du temps de réponse du régu-
lateur grace a une meilleure prévention des dépassements de consigne.

» Comparaison entre un régulateur a logique floue et un régulateur conventionel.

B Régulation canal chaud / canal froid (option)

Le régulateur peut contrdler les sorties canal chaud/ canal froid (les
deux sorties sont alors utilisées.)

Logique floue Régulation conventionnelle

~ PELY
A1 U] A
/ N—o-"_" N—1
/ Dépassement~ PerturbationsT— / Dépassement| Perturbations™
extérieures -

extérieures 1—
L | /
L1 [ 1 1

A Régulation Tout ou Rien (régulation 2 positions)

Lorsque la valeur de mesure (PV) est en dessous de la valeur de la con-
signe (SV), la sortie du régulateur est active (ON) et I'élément chauffant
est alimenté. Lorsque PV est en dessous de SV, la sortie du régulateur
est désactivée (OFF) et I'élément chauffant n'est plus alimenté. Suivant
cette logique, la sortie du régulateur est commutée (ON/OFF) de fagon
répététif afin de respecter la valeur de consigne (SV) et de maintenir une
température constante. Cette méthode de contréle est appelée régula-
tion “Tout ou Rien” (régulation 2 positions). Lorsque le paramétre P=0, le
régulateur est configuré en régulation Tout ou Rien.
Caractéristiques de régulation "Tout ou Rien"

/

Hystérésis
Valeur dep A =
réglage
Temps
ON
Elément
chauffant
OFF

%Régulation Tout ou Rien- Réglage de I’hystérésis
En régulation Tout ou Rien, la sortie change d’état On/Off en fonction de
la consigne. Toutefois de faibles écarts de température peuvent provo-
quer de fréquentes et rapides commutations de la sortie. Le relais de
sortie et I'élément de commande associé sont alors souvent utilisés et
leur durée de vie peut diminuer rapidement. Pour limiter ce probleme, il
est possible de configurer une bande morte autour du point de consigne
(hystérésis) pendant laquelle il n’y a pas de modification de la sortie.

Exemple 1)

Supposons que I'échelle du régulateur est de 0 a
150°C et la valeur d’hystérésis (HYS) est de 10.
Lorsque la consigne esta 40°C, le relais de sortie du
régulateur est activé (ON) au dessous de 35°C et
désactivé (OFF) au dessus de 45°C.

Hystérésis
(HYS)

ON

Exemple 2)

Pour désactiver la sortie du régulateur (OFF) a 45°C
_ omme sur la figure de gauche, le paramétre [SVOF]
35C 40C 45C 'emPerature yoit atre configuré a "-5." La sortie du régulateur est
alors désactivée a 45°C et activée a 35°C. (Cette
action est effective lorsque le paramétre ON/OFF est

configuré sur OFF).

%Modification du sens d’action
La sortie du régulateur peut étre configurée en sens directe ou en sens
inverse en configurant le paramétre [P-n1].

Sortie régulateur

OFF

o
=]

 Action directe
Lorsque la mesure (PV) décroit en
dessous de la consigne (SV), la sortie
est modifiée afin que I'entrée controllée
augmente.

o

Entrée controllée (%)

P a— V' p—
Bas  Consigne (SV) Haut

« Action inverse
Lorsque la mesure (PV) augmente au
dessus de la consigne (SV), ola sortie
est modifiée afin que I'entrée controllée
augmente.

o
=}

o

Entrée controllée (%)

P— x ——
Bas  Consigne (SV) Haut
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Sortie
Canalchaud 1 Canal froid
Coefficient 0.5
Coefficient 1.0
Coefficient 2.0
Ecart (-) D Ecart (+)
réglage (SV) Note :le coefficient doit étre réglé en
Bande propor- - Bande propor- fonction de la bande proportionnelle
tionnelle canal tionnelle canal
chaud chaud du canal chaud.
Lorsque P=0, le régulateur fonctionne|
Bande proportionnelle (P) en mode régulation "Tout ou Rien".

Canal froid

Canal chaud Sortie

Note 1: pendant la régulation chaud/froid,
la fonction auto-réglante ne peut
étre utilisée.

Note 2: les actions intégrale "I" et dérivée
"D" sont les mémes pour les 2
canaux et ne peuvent étre utlisées
individuellement.

Ecart (-) Ecart (+)

Chevauchement| Bande morte

A
réglage (SV)

m Fonction PID auto-réglante

K Auto réglante
Les parameétres de régulation sont calculés automatiquement a la
demande de 'opérateur. Ce régulateur génére 2 types de fonctions d’au-
to-réglage : le type standard (utilisant la consigne comme référence) et le
type sans dépassement de consigne (utilise la consigne diminuée de
10% comme référence).

Début Fin auto réglage(menu PID)
(a) Standard AT Y Calcul des actionsY
Point de
consigne (SV) ! ! !
3 PV (rqesure procédé)
ON 100% ——
ON ON
(Sonie )
régulation
OFF OFF
OFF 0%
régulation P|D
Action tout ou rien
Debut Fin auto-réglage (menu PID)
(b) Sans AT ¥ Galcul des actionsy
dépasse-
Set value (SV)
ment de la aN ﬂsv—um
consigne = % - A

|
| PV (mesure de procédé)
ON 100% ; : ;

N ON
(Sortie : )
régulation
OFF 0% OFF OFF

. . Régulation PID
Action tout ou rien S

A Régulation auto-adaptative

En fonctionnement, les réglages des paramétres sont calculés automa-
tiquement lors de la modification de la consigne ou en cas de perturba-
tions externes.

A N
AL (Y [)
(/] =
Per"tu'rbatlons-
/\[(changement extérieures —
/ / \ pt de consigne
/ I
/ ous tensior}




[7] Fonctions

Fonction 3> Alarme (option)

« Type et code alarme » Code alarme pour réglage a 2 points
ALM1 | ALM2 Type d'alarme Diagramme ALM1 | ALM2 Type d'alarme Diagramme
Limites Alarme haute/basse == =
0 0 Sans alarme —_———— PV alarme | 16 | 16 sur la mesure AL AT-H Py
haUte A2>I;-‘\1»L A1-P—’|A2-H
Alarme| 1 Alarme haute s et 47 | 17 | Alarme hautbasse Ao, poH
sur sur mesure AL1 basse sur écart :I——:I"SV PV
mesure A2 AT
Alarme haute sur '
A2-L_.
2 |2 A?J;nniebsﬁze B Y 18 | 18 | lamesure et alarme BB P, e
AL2 basse sur I'écart SV agH
Alarme haute Alarme haute sur écart A
3 3 sur mesure _AL:L PV 19 | 19 | etalarme basse sur I:MIL__I:I.,‘—> PV
(avec filtre) AL2 la mesure a2l SV
Alarme basse sur Alarme haute/basse sur
4 4 mesure :l—>AL1 PV 20 | 20 la mesure I:l—:I->A1_L H PV
(avec filtre) AL2 (avec filtre) A2-L A2-H
AL1 Alarme haute et basse AL Al-H
?lljarlrme 5 5 Alarme haute e T o1 | 21 suruécart :@E’
£ PV
écart sur écart sv (avec filtre) v
AL1 Alarme haute sur la AL
. A2-L_.
6 | 6 | Aarmepbasse -, 22 | 22 | mesure et basse sur e s Y
sv écart (avec filtre) SV Ao
ALl ALT Alarme haute sur écart A
. . A2-H
7 7 Alarms ?Zlét;/tbasse i S e N 23 | 23 |etbasse surla mesure I:A!L_Zﬁ:l. Py
u sV (avec filtre) Azl SV
ALt Zone Alarme haute sur écart  —
8 8 222??3925?“55; — =T, oy 24 | 24 | etalarme basse sur Al-L an Y
sv la mesure A2-L A2-H
AL1 Al-L A1-H
9 | 9 Alarme basse sur " oy 25 | 25 | Alarme haute/basse AL, A2H,;
écart (avec filtre) v sur écart _I:SIVII_, PV
Alarme haute basse sur AL AT Alarme haute sur la LML
10 | 10 écart (avec filtre) I e e I N 26 | 26 |mesure et alarme basse _ P
sV sur écart VoA
Zone Alarme haute /basse . ﬁ::; . :t; . Alarme haute sur écart . ﬁ;:ﬂ .
11 11 | sur écart (action indépan- ] 27 27 et alarme basse sur N
dante sur ALM1/2) = PV la mesure At SV
’ Alarme haute/basse
— 12 Alarme haute/basse —:I—> PV 28 28 sur la mesure —:I—> PV
sur la mesure AL2 ALt (avec filtre) ASL ot
AL2 AL1 Al-L A1-H
— 13 | Alarme haute/basse _— 29 29 Alarme haute/basse AL, A2H,
sur écart —|:S|V:|—> 2% sur écart (avec filtre) _IISIVII_, PV
Alarme haute sur la A2 Alarme haute sur la AL
— | 14 mesure et alarme JRN ) e 30 | 30 |mesure et alarme basse _ e .y
basse sur écart SV AL sur écart (avec filtre) sV A
Alarme haute sur AL Alarme haute sur écart AR
— | 15 écart et alarme _I:I:I_, PV 31 | 31 | etalarme basse sur I s s R
basse sur la mesure A2 sV la mesure(avec filtre) AL sV
« Code temporisation . <1
ALM1| ALM2 Alarme figure Fonction 4 AIarme coupure de I’élement chauffant
3 | a2 Temporisation & our : % * Lorsque le défaut est détecté, la sortie alarme est activée immédiatement.
5 la montée dovt e Utiliser un transformateur de courant (CT) recommandé par FUJI Electric.
a — ¢ Le seuil de détection et la valeur instantanée du courant peuvent étre
2 | 33| 33 Telmgmisati‘t)" a our ’I:<_>Y7 visualisées et réglées en face avant du régulateur.
§ a descente avi * La détection de I'alarme n’est possible qu'avec un chauffage
Temporisation a la o — L mon(?pha_se. , , ) X )
34 | 34 montée et a la ﬁ * La détection de I'alarme n’est pas valide lorsque le régulateur pilote
descente dLy2 dLy2 un chauffage a thyristor commandé par angle de phase.

Si changement de parametres, étéigner puis redémarrer le régulateur PXR.
* Exemple de raccordement de I'alarme de coupure de I'élément chauf-
fant (type PXR5, PXR9)

Alimentation secteur

Note : (1) Sortie alarme sur ON dans la zone VZZ ;(Sgaa‘wv a0 0
(2) Alarme avec filtre : z
L'alarme n’est pas activée immédiatement lorsque la mesure passe aA"memaﬂon
dans la zone d’alarme. €]
L'alarme est activée seulement lorsque la mesure quitte la zone Sortie régulation
d’alarme et retourne dans cette zone. g | | G—
>, § G
=4 .
SV (valeur réglée) PV (valeur mesurée) :Llja;r‘rér:;rr:aute/basse + - Sortie alarme
coupure de
Y o S @@ 6960 |rélement
chauffant
Contacteur
W Transformateur ¥
| i de courant ==
Activée Désactivée Activée ! ! *CT I
| Lo o |
on | lon' | |_Thermocouple
Alarme haute/basse off off off | |
sur écart 1 ‘ 1o | |
| lon!
Alarme haute/basse i1 ! ff
sur écart avec ° . R I Chauffage .
filtre L - \ * Voir page 17 pour le CT

Four électrique
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Micro Réqgulateur PXR

[7] Fonctions

m Fonction masque de parameétres (std)

Cette fonction permet d’inhiber I'affichage de un ou plusieurs parame-
tres de configuration. L'utilisation de cette fonction se fait en configu-
rant les parametres DSP1-13.

Exemple de configuration des paramétres (DSP1-13)

(a) Pour inhiber 'affichage du paramétre P ParamarelDsP
. . o . aramétre |[DSP
1) Sélectionner le n° du DSP dans la liste » P DSP32
2) Ajouter 2 a la valeur du DSP3. ] DSP3-4
(b) Pour inhiber I'affichage des paramétres P, I, D D DSP3-8

1) Sélectionner le n° du DSP dans la liste des
parametres pour P,1,D.
2) Ajouter 2+4+8=14 a la valeur du DSP3.
Le N° du paramétre DSP et la valeur du talon pour
masquer les différents paramétres de configuration
sont indiqués en page 18. Les parametres DSP1-13 ne
peuvent étre masqués.

m Fonction rampe/palier (option)

Cette fonction est capable de générer le point de consigne suivant une
courbe programmée avec 8 rampes et 8 paliers ou 2 courbes program-
mées avec 4 rampes et 4 paliers.

o D

Point d
consign

4 paliers- courbe 1

4 paliers- courbe 2

8 paliers

Liaison RS-485 (option)

Avec linterface RS-485 (Modbus™), on peut connecter un ordinateur,
un terminal d’atelier ou un automate.

Terminal opérateur

Micro-ordinateur

Logiciel de
supervision
Afficheur
programmable Fuji
RS232C (série UG)
Convertisseur de signaux f
1
RS485 e T 58
Connexion jusqu’
30 r gulateurs
A 4
PXR3 PXR4 PXR5 PXR9

L'un ou l'autre des protocoles de communication suivants est possible.

Le choix se fait en fonction de la configuration du systéeme.

1) Mode Modbus™ RTU :
Protocole ouvert utilisé par un grand nombre de fournisseurs
d’automates, de terminaux d’atelier et de logiciels de supervi-
sion.

2) Z-ASClI (protocole Fuji)
Avec la communication en code ASCII, la programmation
avec l'automate par exemple est trés simple.

16

Entrées logiques (option)

Les entrées logiques permettent de disposer d’'une des fonctions

suivantes :

* Changement de la valeur de la consigne (opérateur SV, mémorisées
SV1-3),

* Marche/Arrét de la fonction régulation,

* Marche/Arrét de la fonction rampe/palier,

* Marche/Arrét de la fonction auto-réglante,

* Acquitement du maintien alarme,

* Mise en route de la temporisation.

Ces fonctions peuvent étre combinées lorsque 2 entrées logiques sont

utilisées.

m Fonction Temporisation (option)

L’entrée logique permet d’activer une temporisation a la montée ou a la
descente. Le changement d’état de la sortie relais s’effectue apres le
temps défini dans les parameétres dLY1/dLY2. Deux sorties temporisées
peuvent étre configurées.

La sortie relais de régulation comme les sorties alarmes sont utilisables.

Entrée contact ON
oFF_| |ore
| dLY1 ! 1
Temporisation a la 1(dLY2) 0N :
montée |
OFF ! OFF
| dLYY
Temporisation a la 'ON (dLY2),
descente
oFf_| |ore
ALYt ] gLyt !
Temporisation a la (dLY2),0N (dLY2),
montée et a la | |
OFF OFF

descente

Cette fonction n'est disponible qu'avec I'entrée logique (option).

m Recopie analogique (option)

e Sortie recopie 4 a 20 mA cc
* Type de sortie : valeur mesurée (PV), valeur consigne (SV), sortie
régulateur (MV) et écart mesure-consigne (DV)

Une sortie recopie de la mesure permet de diminuer le colt d’une instal-
lation en évitant de monter un capteur de température supplémentaire.

Sortie
recopie PXR3
PV Entrée température
4~20mA cc Friteuse
; Sortie
Enregistreur PHL
9 SSR
= Huil
Unité de [S
commande T Chaleur

SSR

m Consigne externe (option)

» SV peut étre modifié par un simple signal externe
* SV signal d’entrée : 1 a 5 Vce

Consigne externe (SV)

Automate 145 Vee
Sortie Entrée température
régulation
Zone A Zone B Zone C Zone D Zone E

La consigne température est envoyé par 'automate



[8] Détection des défauts

e Thermocouple

Description Affichage Sortie régulation
c ~_ YRR YRY ON ou supérieur a 20mA (Note)
oupure LS 0 OFF ou inférieur a 4mA
Court- N\ Point de court-circuit L’entrée est régulée comme un point de (Note)
circuit Affichage température court-circuit de température
*Entrée sonde a résistance
Description Affichage Sortie régulation
TRYRYRY ON ou supérieur a 20mA (Note)
[ N | OFF ou inférieur a 4mA
) OFF ou inférieur a 4mA (Note)
| R R ON ou supérieur a 20mA
Coupure —
) ON ou supérieur a 20mA (Note)
| R OFF ou inférieur a 4mA
Coupure 2 ou 3 fils
) OFF ou inférieur a 4mA (Note)
[ O A I ON ou supérieur a 20mA
Court
circuit E
*1-5V cc
C b1 ) OFF ou inférieur a 4mA (Note)
oupure [ ON ou supérieur a 20mA
Court
circuit \/
* 4-20mA cc
Hors échelle o OFF ou inférieur & 4mA (Note)
Sous échelle ’, ’, ’, ‘, ON ou supérieur a 20mA

(Note) Le sens de la sortie de commande peut étre modifié en configurant le paramétre “P-n1”).
Si la régulation est en mode manuel, la valeur de sortie est celle réglée sur la face avant

Alarme de détection de coupure de I’élément chauffant (CT)

+ Spécification : pour 20-50A
* Type : CTL-12-S36-8F

40

&

:

$12

40

+ Spécification : pour 1-30A
* Type : CTL-6-S-H

$58 ‘ !
RN
femind —

0 (“\}T ‘ ‘

SIS &) 9
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248 Micro Regulateur PXR

[9] Tableau des parametres
Paramétres du PXR ('4)

Les parameétres du PXR sont classés en 3 blocs suivant la fréquence de leur utilisation. Les paramétres des blocs 2 et 3 sont
utilisés pour linitialisation et la configuration de I'appareil au démarrage.

e Parametres du premier bloc

Symboles > - Valeur par| Masque des
ym Parametres Description Echelle Al paramatres
d'affichage DSP
i YR Mod | Sélection mode Auto ou Manuel on : Mode Manuel OFF SP13-32
MR~ |Manu | Mode manue oFF : Mode Auto dSP13-3
Sélection mode Marche et on : Régulation a l'arrét
CrhY | Stoy |Mode arrét mode Arrét (Sortie : OFF, Alarme : OFF) OFF dSP1-1
oFF : Régulation en marche
Consigne slecti 3 di 3 di
o Sélection en mode local ou & distance rEM : & distance
Litod  |CMod| | 'caie/Distance de la consigne Locl - local LoCL dSP13-8
Commande Sélection du mode Marche, Arrét et OoFF : Arrét
Prab ProG | générateur de suspendu du générateur de consigne. rUn : Marche OFF dSP1-2
consigne HLd : Suspendu
) or Annulation ver- | Annule le verrouillage de I'alarme 0 : Alarme verrouillée )
LACH |LACH rouillage alarme 1 : Alarme déverrouillée 0 dSP1-4
0 : OFF : annule l'auto-réglage ou ne
I'utilise pas
) ) 1:ON : lance l'auto-réglage en mode
Rr AT | Auto-réglage Fonction auto-réglage pour rormal gag 0 dSP1-8
le réglage des constantes F, . et d 2: ON : lance l'auto-réglage sans dé-
passement de la consigne
- TM-1 | Temporisation 1 | Affiche le temps restant de la tempo 1. - (Unité : secondes) — dSP1-16
IT1-2 | TM-2 | Temporisation 2 | Affiche le temps restant de la tempo 2. - (Unité : secondes) — dSP1-32
F-3 | TM-3 | Temporisation 3 | Affiche le temps restant de la tempo 3. - (Unité : secondes) — dSP1-64
ot AL{1 | Réglage seuil Valeur a laquelle ) ) Quand l'alarme est sur la mesure : 10 dSP1-128
Lt \ " A1 lestaffichée sile 5 o L4
alarrne 1 l'alarme 1 est active. type alarme 1 est 0 & 0 & 100% de la pleine échelle
Ai- A1-L Seuil bas de Valeur basse a laquelle |15, ou 32 4 34, et ) L 10 dsp2-1
L I'alarme 1 l'alarme 1 est active. | A {-Houff {-] est Quand l'alarme est sur 'écart :
Seull hautd N affichée si le type -100 a +100% de la pleine échelle
H (M A1-H IeU| aut de Yaleur haute a Iaquelle alarme 1 est 16 4 31. 10 dSp2-2
l'alarme 1 l'alarme 1 est active.
LE, AL2 Rleglagezseun I\Ilalleur aéaqutelletl AL 2 ost affichée si le Oan1n(<)jOI°/aI3rn|1e elst_ surrlahmlfsure : 10 dSP2-4
alarme alarme 2 est active. type alarme 2 est 0 & a b de la pleine échelle
i 5 15, 0u 32 a 34, et
) AD-L Seuil bas de Valeur basse a laquelle | 15, , . s . 10 dSP2-8
Ad-L I'alarme 2 lalarme 2 est active. | AC -HOuAZ -1 est Quand | alacrme est sur [écart :
- - affichée si le type -100 & 100% de la pleine échelle
HE" H A2-H Seulll haut Yaleur haute a Iaquelle alarme 2 est 16 a 31. 10 dSP2-16
de l'alarme 2 l'alarme 2 est active.
a3 AL3 Réglage seuil Valeur a laquelle A3 e Quand l'alarme est sur la mesure : 10 dSP2-32
Ll \ N est affichée si le > L
alarme 3 l'alarme 3 est active. type alarme 3 est 0 a 0 & 100% de la pleine échelle
T A3-L Seuil bas de Valeur basse a laquelle |15, ou 32 & 34, et , 4 . 10 dSP2-64
Ad-L I'alarme 3 l'alarme 3 est active. | A 3-Houf 3-1 est Quand | alirme est sur [écart :
- affichée si le type -100 & 100% de la pleine échelle
HH'H A3-H Seuil haut Valeur haute a laquelle |alarme 3 est 16 a 31. 10 dSP2-128
de l'alarme 3 l'alarme 3 est active.
0 : Toutes les modifications sont autorisées
a partir des touches de la face avant
ou de la liaison numérique.
1 : Les modifications ne sont pas autorisées
par les touches de la face avant mais le
sont seulement via la liaison numeérique.
2 : Seule la consigne SV peut étre modifiée|
a partir des touches de la face avant, et
les autres parametres via la liason 0 dSP3-1
Lal LoC | Fonction Permet d'autoriser ou non la modification [numerique. .
illage de parametres en face avant et via la liaison 3 Toutes les modifications sont autorisées
verrouiffag are 4 partir des touches de la face avant et
numerique non autorisées via la liaison numérique.
4 : Aucune modification n'est possible a
partir des touches de la face avant et via
la liaison numérique.
5: Seule la consigne SV peut étre modifiée
a partir des touches de la face avant.
Aucune modification n'est autorisée via
la liaison numérique
Affchage [B————= Tableau “P-n2" foou] 1ype donmio [coae] LS e e e
régulation 1, n Sonde a résistance| ,2500 inc\u_se d_ans la fourni(urg.
ou Arrét & ‘ ."JE "Pt100 (IEC) 1 gnm;;?;l;sgerfss?nerdes entrées dans
e IS mr Appuyer Appuyer Appuyer Thermocouplg
L durant 1 sec durant 3 sec durant 5 sec -J 2
; X 3
[ARAU [ Pl [P-al v :
‘B 5
M= == & = s 6
‘E 8 TC—RTD  |Peut étre modifié
| La.’:l | nadl | D',U f_:)'l :sL-H g (Groupe Iy |en changeant "P-n2'|
1¢" bloc de 28me ploc de 3°Me ploc de T Trasv 6| Rl . | Modiication
paramétres paramétres paramétres N : 2 rffA o (Groupe ) (oo )* | non possible
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Parameétres du PXR (22)

e Parameétres du second bloc

Affichage des| Désignation des Description Echelle de réglage Valeur  |Masque des
symboles parametres par défaut ngapmetfes
Bande Réglage de 7 & 0.0 pour régulation en N ]
P P proportionnelle mode Tout ou Rien (2 positions). 0.02999.9% 50 dSP3-2
L | Temps d'intégrale Intégrale OFF a 0 0 a 3200 secondes 240 dSP3-4
d D Temps de dérivée Dérivée OFF a 0 0.0 4 999.9 secondes 60.0 dSP3-8
Hystérésis pour
HYg HYS | la régulation Réglage de la valeur de I'hystérésis pour | 0 & 50% de la pleine échelle 1 dSP3-16
Tout ou Rien la régulation en mode Tout ou Rien
Coefficient bande
LooL CooL | proportionnelle Coefficient pour bande proportionnelle 0.04100.0 1.0 dSP3-32
canal froid canal froid
ah db Bande morte Bande morte -50.0 & +50.0 0.0 dSP3-64
LA bAL | Intégrale manuelle Simple 0.0/Double 50.0 par défaut -100 a4 100% 0.0/50.0 | dSP3-128
A- Ar Anti-saturation Anti-saturation d'intégrale 0 a 100% de la pleine échelle (PE) 100% PE | dSP4-1
PID : régulation PID
,'_',",-,'_ CTrL | Algorithme de Choix du type d'algorithme de régulation | FUZY : régulation PID avec logique floue.| PID dSP4-2
régulation SELF : régulation PID auto adaptative.
) Stabilité mesure Le mode auto-adaptatif considére que le ré-| . . L .
5'— ’tb SLFb gulateur est stable si PV est égal SV +SLFb 0a100% de la pleine échelle 2 dSP4-4
oFF : le changement d'état ON/OFF
annF onoF | Sélection mode Sélection du type d'hystérésis en gs{fs\c{tg?zaux valeurs SV+HYS/2 et OFF dSP4-8
Hystérésis régulation Tout ou Rien on : le changement d'état ON/OFF s'ef-
fectue aux valeurs SV et SV+HYS(action
directe) ou SV et SV-HYS (action inverse
rr Temps de cycle de | Non utilisé avec la sortie 4-20mA cc RY, SSR : 1 a 150 sec (sortie contact
'k © la sortie régulation1 = 30, sortie commande SSR/SSC = 2) [30/2 dSP4-16
e Temps de cycle de N ! _
L TC2 o } id 4 1 a 150 secondes (Sortie contact = 30,
la sortie régulation Non utilisé avec la sortie 4-20mA cc sortie commande SSR/SSC = 2) 30/2 dSP4-32
2 (canal froid)
F-nl P-n2 -clj-}/gnetrées Sélection du type d'entrée 1 a 16 (voir "tableau P-n2" page 18)  [Note 1 | dSP4-64
p-gi  |psL |Echelledemesure -1999 a 9999 Note 1 |dSP4-128
d L limite basse
Y : Echelle de mesure } > :
F-cu P-SU | imite haute 1999 & 9999 Note 1 | dSP5-1
O_ a0 : Position du N :
F-d P-dP point décimal 0az2 Note 1 dSP5-2
pun PVOF Décalage sur Valeur de décalage sur la mesure. -10 2 10% de la pleine échelle 0 dSP5-8
ket la mesure ] _
EUﬂF SVOF |Decalalge sur Valeur de décalage sur la consigne. -50 & 50% de la pleine échelle 0 dSP5-16
a consigne
P-4F |pgF |Constante de temps 0.0 2 900.0 secondes 5.0 dSP5-32
du filtre numérique
ALITL |ALMA | Alarme 1 Sélection du type d'alarme 1 0434 0/5 dsSP5-64
Rrna o |ALM2 | Alarme 2 Sélection du type d'alarme 2 0434 0/9 dSP5-128
ALng ALM3 | Alarme 3 Sélection du type d'alarme 3 0a34 0 dSP6-1
Etat du générateur - OFF dSP6-2
ror
5' H, STAT de consigne
Sélection Choix du programme rampe/palier. 1 : choix du 18" au 46M€ segment.
Fra PTn | programme 2 : choix du 58™M€ ay 8 ®Me segment |1 dSP6-4
rampe/palier 3 : choix du 18" au 8 ®M€ segment
-_ ;| Consigne 18" Réglage de la consigne SV du 1€r palier / o o dSP6-8
Su- SV-1 palier / valeur SV | Valeur SV pour sélection SV par DI Dans la limite de SV. 0% PE
‘rn I TM1r | Temps de la Réglage du temps de montée de 0 2 99h59m 0.00 dSP6-16
rampe 1 la rampe 1
Tng TM1S | Temps du palier 1 | Réglage du temps du 1€ palier. 0 & 99h59m 0.00 dSP6-32

PE : pleine échelle

Note 1 :

Les réglages usine lorsque rien n’est spécifié a la commande

sont les suivants :

Entrée Thermocouple : Thermocouple K
Entrée sonde a résistance :
Entrée Tension/Courant :

Echelle de mesure : 0 a 400°C
Echelle de mesure : 0 a 150°C
Echelle : 0 a 100%
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PXR

Micro Réqgulateur PXR

[9] Tableau des parametres

Parametres du PXR (32)

Parameétres du second bloc

S?/.mbples Désignation des Description Echelle de mesure | Valeur par  |Masque des
affichés parameétres défaut paraDnégtres
Co-2 |Sv-2 | Consigne palier 2 Sélection de la 2°™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE |dSP6-64
Tidr |Tvzr Temps de la rampe 2 | Réglage du temps de montée de la rampe 2 0 & 99h 59min 0.00 dsPe-128
Fh25  |tves Temps du palier 2 Réglage du temps du 28™@ palier 0 a2 99h 59min 0.00 dSP7-1
Su-3 |sv3 Consigne palier 3 Sélection de la 3°™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE |dSP7-2
Fhar  |Tvsr Temps de la rampe 3 | Réglage du temps de montée de la rampe 3 0 a 99h 59min 0.00 dSP7-4
77135 | TM3s| Temps dupalier3 | Réglage du temps du 3%™ palier. 0 & 99h 59min 0.00 dSP7-8
Su-4 |sv-4 | Consigne palier 4 Sélection de la 4°™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de laPE  |dSP7-16
T Ni4e  |TM4r | Temps de la rampe 4 Réglage du temps de montée de la rampe 4 0 & 99h 59min 0.00 dSP7-32
FAMS  Tvas Temps du palier 4 Réglage du temps du 4°™® palier. 0 a99h 59min 0.00 dSP7-64
S0-5 svs Consigne palier 5 Sélection de la 5°™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE |dSP7-128
.".’75:- TM5r | Temps de la rampe 5 | Réglage du temps de montée de la rampe 5 0 4 99h 59min 0.00 dSP8-1
FHEE | TM5S| Temps du palier 5 Réglage du temps du 5°™¢ palier. 0 a 99h 59min 0.00 dSP8-2
Co-E |sv-6 | Consigne palier 6 Sélection de la 6°™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE |dSP8-4
.".".’E.- TMé6r | Temps de la rampe 6 | Réglage du temps de montée de la rampe 6 0 a 99h 59min 0.00 dSP8-8
J HES TM6S | Temps du palier 6 Réglage du temps du 6°™@ palier. 0 a 99h 59min 0.00 dSP8-16
u-" |sv7 Consigne palier 7 Sélection de la 76 consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE |dSP8-32
M- | T™7r Temps de larampe 7 | Réglage du temps de montée de la rampe 7 0 a 99h 59min 0.00 dSP8-64
mnn TM7S| Temps du palier 7 Réglage du temps du 7°™ palier. 0 & 99h 59min 0.00 dSPs-128
Su-8 svs Consigne palier 8 Sélection de la 62™ consigne Dans la limite de SV. | 0% de la PE  |dSP9-1
THE-  |Tvsr Temps de la rampe 8 | Réglage du temps de montée de la rampe 8 0 a2 99h 59min 0.00 dSP9-2
.".’785 TM8S | Temps du palier 8 Réglage du temps du 6°™@ palier. 0 a 99h 59min 0.00 dSP9-4
1 Mode générateur Sélection en mode marche, répétition ou .
fad Mod de consigne suspendu de la fonction générateur de consigne 0ais 0 dSP9-8
PE : pleine échelle
« Parameétres du troisieéme bloc
Affich: Désignation des - Echelle de mesure Valeur Masque des
syr:bglgei para%étres Description par défaut |parametres DSP
o , |P-n1 | Sens d'action du Sélection du sens de régulation et du type de 0419 0/4 dSP9-16
U régulateur repli de sortie. a
55 ,L Sv-L | SV (consigne) Réglage de la limite basse de la consigne SV. | 0 4 100% de la pleine échelle 0% PE dSP9-32
limite basse
5 T-H Sv-H | SV (consigne) Réglage de la limite haute de la consigne SV. | 0 a 100% de la pleine échelle 100% PE dSP9-64
o limite haute
gLyt dLY1 | Temps de montée 1 Temps de montée ou temporisation sur sortie | 0 a 9999 secondes 0 dSP9-128
relais de l'alarme 1.
D" ,__’ 5 |dLY2 | Temps de montée 2 Temps de montée ou temporisation sur sortie | 0 & 9999 secondes 0 dSP10-1
Lac relais de I'alarme 2.
gL Y3 [dLY3 | Tempsde montée 3 Temps de montée ou temporisation sur sortie | 0 @ 9999 secondes 0 dSP10-2
- relais de l'alarme 3.
rr CT Transformateur de Affichage du courant détecté sur entrée - - dSP10-4
L courant alarme HB.
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Parameétres du PXR (#2)

« Parameétres du troisieme bloc

Affichage Désignation des - Echelle de mesure Valeur Masque des
symbolges paragwétres Description par défaut|paramétres DSP
Hh Hb Seuil défaut de Réglage du seuil défaut de I'élement 0 a 50.0A (réglage a 0.0A coupe 0.0 dSP10-8
I'éléement chauffant chauffant I'alarme HB)
n TNy Athy |Hystérésis sur Réglage de I'hystérésis sur alarme 1 0 a 50% de la pleine échelle 1 dSP10-16
e alarme 1
HE’, L |A2hy |Hystérésis sur Réglage de I'hystérésis sur alarme 2 0 a 50% de la pleine échelle 1 dSP10-32
alarme 2
H_-',','-,b’ A3hy |Hystérésis sur Réglage de I'hystérésis sur alarme 3 0 a 50% de la pleine échelle 1 dSP10-64
alarme 3
R iaP |AloP Options alarme 1 Sélection des options alarmes 1 et 2. 000 a 111 000 dSP10-128
Bag8 X
HE'QF' A20P |Options alarme 2 L Alarme maintenue (1 : activée, 0 : désactivée) 000 a 111 000 dSP11-1
Erreur systeme (1 : activée, 0 : désactivée)
A 3JaF |A30P |Options alarme 3 — Sortie inverse (1 : activée, 0 : désactivée) 000 a 111 000 dsSP11-2
o Impulsion de sortie 1 | Détermine la durée minimum a I'état ON de 20 ) )
roe o |PLCT a l'état ON I'impulsion de la sortie 1 3.02103.0% 3.0 dSP11-4
PH!’_' { |PHC1 |Impulsion de sortie 1 Détermine la durée minimum a I'état OFF de |-3.0 a 103.0% 103.0 dSP11-6
mini a I'état OFF l'impulsion de la sortie 1
,D,'_ !’_'E PLC2 |Impulsion de sortie 2 | Détermine la durée minimum a I'état ON de -3.0 2 103.0% -3.0 dSP11-8
mini a I'état ON I'impulsion de la sortie 2
PH{_’EI PHC2 |Impulsion de sortie 2 | Détermine la durée minimum a I'état OFF de  |-3.0 a 103.0% 103.0 dSP11-32
mini a I'état OFF I'impulsion de la sortie 2
Pl |PCUT | Sélection du type Détermine le type de limiteur sur les sorties 1 et 2 0ais 0 dSP11-64
de limiteurs de sortie | (coupure des impulsions ou maintien entre les limites
DU,I' ! oUT1 |Affichage sortie 1 Affiche la valeur de la sortie 1. - - dSP11-128
DU’-E oUT2 |Affichage sortie 2 Affiche la valeur de la sortie 2. - - dSP12-1
r {_'u' rCJ Compensation de Sélection de la compensation de soudure ON : avec compensation de on dSP12-2
soudure froide froide dans le cas d'une entrée thermocouple. soudure froide
OFF : sans compensation de
soudure froide
LRC A |GAin PV gradient 0.001 & 2.000 1.000 dSP12-4
Adgn AdJO |Calibration de Permet d'ajuster le zéro de I'entrée mesure -50 a 50% de la pleine échelle 0 dSP12-8
Quy I'entrée (zéro)
nqd ,5 AdJS |Calibration de Permet d'ajuster I'échelle de I'entrée mesure -50 a 50% de la pleine échelle 0 dSP12-16
u I'entrée (échelle)
oo - |di- Fonction entrée Sélection de la fonction de I'entrée 0ai2 0 dSP12-32
logique 1 logique 1 : DI
dc-2 di-2 Fonction entrée Sélection de la fonction de I'entrée 0ai2 0 dSP12-64
L logique 2 logique 2 : DI2
S,rm:, STno |Adresse appareil Adresse appareil sur la liaison numérique 0a255 1 dSP12-128
rF_n CoM |Parité Configuration de la parité de la liaison 0 :impaire 1 :pair 0 dSP13-1
Lot numérique (la vitesse est fixe a 9600bps) 2 :sans parité
Ffa - |poT Recopie type Sélection de la valeur recopiée sur la sortie 0 :mesure PV 1 :consigne SV 0 dSP13-4
de sortie analogique 2 : sortie MV 3:écart DV
Faz-1L |Ao-L |Recopie mini échelle |Réglage du minimum de I'échelle de la recopie |-100.0 & 100.0% 0.0 dSP13-4
- o- ecopie maxi échelle églage du maximum de I'échelle de la recopie|-100.0 a .0% . -
o Ao-H |R i i échelle |Régl d i de I'échelle de | ie|-100.0 a 100.0% 100.0 dSP13-4
£nn rEMO |Réglage du zéro sur |Réglage du zéro sur I'entrée SV -50 a 50% de la pleine échelle 0 dSP13-16
moiu entrée consigne SV
EnS rEMS |Réglage échelle sur Réglage de I'échelle sur I'entrée SV -50 a 50% de la pleine échelle 0 dSP13-16
mEn entrée consigne SV
'dF r-dF  |Constante du filtre sur |Réglage de la constante du filtre sur SV 0.0 a2 900.00 secondes 0 dSP13-16
r I'entrée consigne SV
- rSV | Affichage de la valeur |Affichage de la valeur d'entrée sur SV : )
rSu sur entrée consigne SV dSP13-16
F{ CFP ! |dSP1
S
d5P5 |dSP9 |Masque Permet d'inhiber ou de valider I'affichage 04255 -
o dPs1 0 |paramétres des parameétres de configuration.
df 13 %13
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Thermostat numeérique (type : PAS3)

Module alarme avec sortie contact Tout ou Rien.

Souvent utilisé en détection de dépassement de température sur des machines
o et équipements divers.

N n@N c € ¢ Facade avant au format DIN 24x48 mm,

¢ Entrée thermocouple (5 types) ou thermistance (0 a 100°C) ,

¢ La valeur mesurée et les seuils d’alarmes peuvent étre visualisés facilement en
face avant,

* Ce thermostat peut étre équipé de 2 sorties contacts a relais. Chacune peut étre
configurée librement. On peut donc avoir une alarme basse et une alarme haute
mais également 2 alarmes hautes ou 2 alarmes basses,

¢ Montage sur rail DIN grace a I'adaptateur disponible en option. Celui ci permet
également un montage mural.

Format DIN 24x48 mm

MW Spécifications H Entrée signal, échelle de mesure et précision
e
o Besignation d’affichage (Tableau 1)
Entrée Nombre d'entrées : 1 Signal d'entrée Echelle de Résolution Précision
Signal d'entrée et échelle de mesure : voir Tableau 1. mesure (0 mini d anfflchage
Résistance d'entrée : entrée Thermocouple 100 Q max. Thermocouple | J 0 a 800 1°C +3C
Cycle de mesure : 2 sec. max. K 0 a 1200 1QC i3nC
Défaut élément de mesure : entrée Thermocouple : affichage UUU R 0a 1600 4°C +4°C
Entrée Thermistance : affichage LLL T 0 a400 1°C +3°C
(Réglage détaut élément mesure en dessous ou au dessus de I'échelle) E 0 & 600 1°C +3°C
Impédance : entrée Thermocouple 1 MQ mini Thermistance PB-36 04100 1°C +4°C
Filtre : 0 & 90 sec. (réglable par incrément de 1 sec.) Note 1) Un affichage correct ne peut étre assuré dans la plage d'échelle de 0 2 500°C
Filtre du premier ordre pour le thermocouple R.
Compensation : réglable a £10% de la pleine échelle Note 2) Le passage entre une entrée thermistance et une entrée thermocouple n'est pas
Affichage |a cristaux liquides LCD (sans rétro éclairage) possible.
Valeurs/paramétres : 4 digits de 7 segments chacun Le type de thermocouple peut étre modifié a partir des touches de la face avant.
(1 digit : symboles - ou 1 uniquement - échelle affichée -999 a 1999) [ ] Type d’alarme (Tab|eau 2)
Type d'affichage : Valeur mesurée (PV), alarme 1, alarme 2, autres -
paramétres Code Sens | Valeur |Avec filtre| AACtion sur Type d'action
) . . . PP, relais en
Affichage alarmes 1 et 2, échelle °C PA1,2 |d'alarme| réglée | (Note 2) |cas d'alarme (Note 1)
Réglage | Nombre de touches : 3 touches type membrane P
Pas de la valeur de réglage alarme : 1°C 0 , as - - —
) ] ) } d'alarme
Fonction verrouillage de la configuration
Précision | Précision affichage : voirtabI’eau 1. ) Haute |Valeur sur N Excitation
(L'erreur du capteur de température n'est pas incluse) 1 sur écart| mesure on relais
Erreur de compensation : +3°C (& 23°C)
Sortie Nombre de sortie : 1 ou 2 (voir codification) > Basse |Valeur sur Non Excitation
alarme Type de contact : contact 1A sur écart| mesure relais
Alarme : voir Tableau 2. .
Tension : 220 Vca / 30 Vcg, 2 A (résistance de charge) 3 Haute |Valeursur| . . Excitation
220 Vca/ 30 Vce, 1 A (charge inductive) sur écart| mesure relais
Durée de vie mécanique : 20 millions de cycles mini (100 cycles/min)| Basse |Valeur sur Excitation
Durée de vie électrique : 100000 cycles mini (résistance nominale) 4 2 Oui )
) ’ h sur écart| mesure relais
Echantillonnage sortie : 2 secondes maxi
Echelle de réglage d'alarme : 0 a 100% dell'échelle de mesure 5 Haute |Valeur sur N Pas d'excita-
Echelle de réglage de la largeur d'hystérésis : sur écart| mesure on tion relais
0 a 110% de I'échelle de mesure (réglable par incrément de 1°C)
Temporisation alarme : réglable de 1 a 120 secondes 6 Basse |Valeur sur Non Pas d'excita-
Tension | Alimentation : 100 Vca (—15%) a 240 Vca (+10%) , 50/60 Hz (£10% sur écart| mesure tion relais
Consommation électrique : .
3 VA max. sous 100 Vca, 6 VA max. sous 240 Vca 7 Haute |Valeursur . |Pasd e>|<c_|ta-
Conditions | Température ambiente : 0a 50°C sur écart| mesure tion relais
d'utilisation idité i . A i .
N Htmldltiamglentek. 90% HR max. (sans condensation) 8 Basse |Valeur sur ou Pas d'excita-
S UL, C-UL, CE mark. sur écart| mesure tion relais
standards
Caractéris-| Montage : affleurant sur panneau (Note 1) Comment lire les actions :
tiques Dimensions extérieures (H x L x P) : 24 x 48 x 85 mm [———""""1: Echelle dans laquelle "ALM1 ou ALM2" est affichée sur la facade avant.
physiques | Poids : environ 100 g Excitation relais dans cette plage d'échelle
Boitier : plastique (résistance au feu correspondant : grade UL94V-0) A Réglage valeur alarme )
Protection : IP66 (correspondant & NEMA-4X) en cas d'utilisation L'axe horizontal représente les valeurs mesurées (P\;L‘ | )
du joint d'étanchéité Fuji . (Note 2) Fonction alarme avec filtre : (veleurmesuree) -
Connexion externe : embrochable L'alarme n'est pas activée | ~&_ Alarme basse
Couleur :_Ivoire immédiatement lorsque la Y 4 S0 suréean
mesure passe en zone | Activé Désactivé iActivé |
d'alarme. Elle n'est activée on! o
que |OI’SC|UG la mesure quitte Alarme basse sur écart off '_| off '_‘ off
B Largeur d’hystérésis sur sortie alarme la zone d'alarme et retourne  yame basse surécart __off + 2 of
dans cette méme zone. (avec filtre)
L _ ) B Montage sur rail DIN
Largeur d'hystérésis sur sortie alarme ("C)
Q
S (1°C) ON
<
© A
Q
£
o Exemple) Alarme réglée a 50°C
%)  / g e Sg e (2 Montage
Largeur d'hystérésis 1°C PAS3 4
A
Exemple 49°C valeur réglée 50°C
& @ Raccordement
du PAS3.

22



H Modéle B Dimensions externes (unité: mm)

Entrée Capteur de température| Nombre d'alarme Modele

Thermocouple | Option 1 PAS3K1Y1 Joint d'étanchéité

2 PAS3K1A1 d
Thermistance | Fournie 1 PAS3H1Y1 ) 48 ) 5
2 PAS3H1A1 _ | ==
— o
H Options 4 — = | J N
— — @
Designation Modele
Adaptateur pour montage sur rail DIN ZZP*CTK368715P1 >
84
4| 85

| Régl_ages d’usine Adapteur de montage

Echelle de mesure Thermocouple K (0 a 1200°C) Panneau (1 <t<8)

Thermistance (0 a 100°C)
Réglage valeur d'alarme Thermocouple K : alarme 1 point
(alarme haute : 1200°C)
Thermocouple K : alarme 2 points .
(alarme haute : 1200°C, u Decoupe

alarme basse : 0°C)
Thermistance : alarme 1 point
(alarme haute : 100°C)
Thermistance : Alarme 2 points
(alarme haute : 100°C,
alarme basse : 0°C)

Hystérésis 1°C
Temporisation 0 sec.
Affichage Valeur mesurée

Alarme coupure élément mesure

Maxi d'échelle

Filtre d'entrée

5 sec.

Valeur de compensation

0%

Note 1) Le passage entre une thermistance et un thermocouple n'est pas possible.
Note 2) Le themocouple peut étre modifié a partir des touches sur la face avant.

B Liste de fournitures
Thermostat, adaptateur pour montage panneau, joint d’étanchéité
et une thermistance (entrée thermistance).

Pour montage mutiple
en position horizontale

45.09° (48 X n—3)¢° _

57 MIN.

Pour montage "n" unit s

+0.3

+03
22.2°

50 MIN.
2220

_ Montage multiple impossible avec le
joint d’ tanch it (NEMA-4X/IP66).

M Thermistance

¢ Entrée thermistance du thermostat

Echelle de mesure 04100°C

Constante B 3390 K

Résistance nominal 6 kQ (0°C)

Cable Vinyl chlorhydrique

Longueur cable 500 mm

Résistance a la température du cable | —20 a 105°C

Code couleur Noir

Précision +2°C

* Dimensions (unité : mm)

Cable paralléle en vinyl
chlorhydrique résistant
a la température
(12/0.18 TA)(black)

- Résine ‘époxy

<§( (noir)

5 jEC —

< ‘ 20 MAX ‘ environ 520 Lé%

I I |

B Raccordement électrique

Thermistance

Entrée Sortie alarme 1 Sortie alarme 2 Tension
Thermocouple d'alimentation
100-240 V ca

50/60 Hz

B Adaptateur pour montage sur rail DIN (option)

52.4
—
q —
? =
—
1 2 .
2"70 Rail DIN
Adapateur pour montage sur rail DIN (option)
— ]
] Pour montage mural
=l
e {00000 0
</a 0000000000 o
wo &
OO000000O
— o =)°’I couple de serrage 0.49Nm maxi
( 1

M Fils conducteurs

« Fil (TYPE: simple fil)
Section : AWG28 (0.1 mm®) a AWG16 (1.25 mm®) awG28 a AWG16
Longueur dénudée : 5 to 6 mm E—

" 5a6mm
* Fiche de connexion

Section : 2 x 1.5 mm maxi

Longueur : 5to 6 mm

1.5MAX.:I:H :ﬂ:

2MAX. 5a6mm
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NOTES PARTICULIERES pour I'utilisation des micro-régulateurs série PXR

(Lire attentivement les instructions suivantes.)
_ Protection contre les accidents dus a la surchauffe

Dans tous ensembles de régulation, la possibilité qu’'un de ses éléments constitutifs tombe en panne doit étre prise
en considération.

Pour les systemes de contrble de température, la chauffe continue doit étre considérée comme la plus dangereuse
des conditions, et la conception du systéeme de fonctionnement de la machine doit intégrer I'arrét de la chauffe en
cas de défaillance du régulateur ou de tout autre élement constitutif de la boucle.

Les causes de chauffage continus peuvent étre les suivantes :

Panne du régulateur avec la sortie en position “chauffe”

Démontage ou rupture de I'élement de température.

Court-circuit dans le cablage du thermocouple.

Un élement ou contacteur en dehors du systeme est verrouillé ou bloqué en position “chauffe”.

—_— — ~— ~—

1
2
3
4

Dans la plupart des applications ou il existe des risques de blessures corporelles ou de destruction d’installation,
nous recommandons l'installation d’'un équipement de sécurité indépendant comprenant une sonde de température
séparée permettant de couper le circuit de chauffe en cas de probleme.

La fonction alarme du régulateur n’est pas prévue pour servir de protection en cas de défaut du régulateur.
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