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Seccion 6: Operacion del Datavision

Precauciones de seguridad

A
A

N

Antes de realizar cualquier servicio o limpieza, detenga el motor,
retire la llave de contacto y desconecte el interruptor principal.

No realice nunca soldaduras eléctricas en la maquina hasta que haya
parado el motor, retirado la llave de contacto y desconectado el in-
terruptor principal.

Desconecte los cables del alternador para protegerlo.
Desconecte todas las conexiones de:

- Terminal y computadoras de la caja eléctrica.

- Unidad de comunicaciones o GPS.

No deje que haya otras personas junto a la maquina ni se acerquen
nunca al elevador para comprobar los retornos.

Detenga el motor y desconecte el interruptor principal antes de mon-
tar o desmontar las barras del elevador.
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Seccion 6: Operacion del Datavision

1 - Presentacion

Datavision es un sistema de supervisién, informacion,
regulacion, registro y control formado por
computadoras y una terminal. Datavision se opera
mediante la pantalla tactil de terminal, o bien mediante
el control remoto situado en la palanca multifuncion
(Fig. 1).

1.1 - Estructura y funcionamiento del
menu

La imagen del menu esta dividida en tres secciones:
una barra superior, una seccién de menus y un area
de informacién (Fig. 2).

La barra superior incluye la hora, el titulo del menu y
un simbolo que indica que el contraste de la pantalla
se puede ajustar en esta barra (el ajuste del contraste
se describira méas adelante).

La seccidon de menUs contiene informacion especifica
sobre cada mend.

El 4rea de informacién contiene informacién general,
como el icono del cabezal, que indica si esta bajado o
subido, informacién sobre alarmas, cuando se
producen, e informacioén de registro y del GPS, si estas
funciones estén disponibles en el sistema Datavision.
Cuando se cumplen las condiciones de cosecha
(velocidad de avance superior 0,5 km/h, altura del
cabezal inferior a 50 cm, mecanismo de trillay cabezal
engranados), sobre el icono del cabezal, situado en la
parte inferior de la pantalla, se muestra el texto
"Cosechando".

05:22:03

MENU PRIN (¥

Cosecha

)
o
o+
H
Q
aQ
©
0}
o}

Desconexidn Cosechado
Tarjeta 0.003usada l

\

Fig. 2
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Funcionamiento de Datavision desde
terminal - Fig. 1

Todas las teclas de menu tienen forma de lenglieta
con un texto que describe su funcién.

Softkey

Las teclas de menu se activan con una ligera presién
del dedo en el area cubierta por la tecla.

Cuando activa una tecla de menu, aparece la
correspondiente imagen grafica/mend, o se realiza la
accion especificada en la tecla de menu.

Tecla activa

La tecla activa se identifica con facilidad, ya que
aparece resaltada tal como se muestra a continuacion:

Cursor softkey )

Al activar una tecla de mendu, el cursor se mueve hasta
esa tecla. La tecla activa también se denomina tecla
programable del cursor.

Funcion continua

Las teclas con funciéon continua se identifican
facilmente por las dos lineas rectas que aparecen
cuando la tecla se mantiene presionada. Vea mas
abajo.

Continuous softkey )

Indica que la actividad especifica continla
ejecutandose mientras se mantiene presionada la tecla.
A menudo, esta funcién esté disponible mediante las
teclas "+/-", de manera que la barra correspondiente
se muestra o desaparece mientras se mantienen
presionadas dichas teclas.

Ajuste directo desde la barra - Fig. 2

En determinados menus, es posible realizar ajustes
presionando la barra directamente en el valor de ajuste
deseado. Puede utilizar un puntero para que la
seleccion sea mas exacta.

0&:22:03

MENU PRIN g 7

Control

Informacién cosecha

Manual del conductor

Diagnosis

Codigos

Ajustes

Cosecha

o
[u]
o+
H
o
[¢]
[u]
/]
0

Desconexion Cosechado
Tarjeta 0.00%usada l

N\

Fig. 1
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Funcionamiento de la terminal mediante
el control remoto de la palanca
multifuncion - Fig. 1

Las teclas de menu del terminal se pueden seleccionar
y activar con los interruptores de control remoto (1y
2) de la palanca multifuncion, Fig. 1.

1-  Terminal DV de control remoto, INTRO
2 - Terminal DV de control remoto, CAMBIO
Interruptor INTRO

Elinterruptor "Intro" activa la funcién o el ment resaltado
mediante un cursor blanco en el terminal.
Generalmente, seleccionara "Si" u "OK" en los cuadros
de didlogo. Al presionar el interruptor "Intro", se
confirma la seleccién. Ademas, puede confirmar las
alarmas presionando el interruptor "Intro", excepto las
alarmas de seguridad del motor.

Interruptor CAMBIO

El interruptor de "Cambio" tiene dos posiciones
distintas: Cambio normal o cursor.

1. Normal

En posiciéon normal, el interruptor "Cambio" se utiliza
para alternar entre los tres menus de configuracién
"Ajustes de cosecha", "Ajustes de cabezal "y "Ajustes
de méaquina" y, cuando procede, también el menu
"Registro datos". Si presiona el interruptor "Cambio"
durante 5 segundos, su posicién pasaa Cambio cursor.

Control de contraste y de brillo - Fig. 2

El ajuste del contraste se realiza normalmente de forma
automatica a una legibilidad excelente, pero si es
necesario, puede ajustar el contraste de forma manual
presionando la barra superior de la pantalla. El contraste
pasa a mas oscuro de izquierda a derecha.

El brillo también se puede ajustar. El valor del ajuste
se indica mediante "rayos de sol" en el simbolo del
contraste.

Para ajustar el brillo, presione la barra superior del
angulo derecha vy, a continuacién, mueva el dedo a la
izquierda. El brillo se puede ajustar en cuatro etapas.

Limpieza la terminal

Limpie la terminal con un pafio suave humedecido en
una solucién de 1:1 de alcohol isopropilico y agua.

2. Cambio cursor (Funcionamiento de emergencia)

Al presionar el interruptor "Cambio", una vez en esta
posicion, el cursor de menu se movera hacia abajo o
hacia la izquierda hasta la siguiente tecla de mend. Si
sigue presionando el interruptor "Cambio", el cursor se
movera por las teclas del terminal. Solamente se puede
regresar a la posicion normal, apagando y volviendo a
encender el contacto.

El control remoto se puede utilizar para seleccionar y
operar los menus sobre la marcha, con excepcién de
algunas funciones.

Fig. 2
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Tarjetas de memoria flash

Las tarjetas de memoria flash son tarjetas de datos
gue se utilizan como tarjetas de trabajo para registrar
informacién de Datavision.

Manipule estas tarjetas con cuidado, es decir:
1. Nolas doble y procure que no reciban golpes.

2. Guardelas en un lugar seco.

Mantenga limpios los conectores de la tarjeta.

No las exponga a temperaturas extremas o a la
luz directa del sol.

1.2 - Estructura de pantallas y menis
de Datavision

Datavision se divide en menu Transporte, menus
Cosechary un menu principal desde el que el usuario
puede mostrar informacién en la pantalla.

En determinadas imégenes, por ejemplo "Ajustes de
magquina", "Datos de campo" 0 "Servicios de maquina",
la informaciéon se puede imprimir en papel, mientras
gue en otras se pueden codificar o

135

"Velocidad de ejes” y después al menu

A

cambiar lo que sea necesario. TRANSPORTE q ; COSECHA 1 ]
Cuando I llave d o | —
uando la llave de contacto esta en la

posicion AMARILLA y durante el . :

transporte por carretera, se muestrael | o —
menu Transporte. Desde este mend, el |, ... —
usuario pode retornar al menu principal | yotox —— ymE—————
y, desdeallf, alos submenlUs o losmends  |wotox  —" EEE—)
Cosechar. casoreo  mm—I—- e
Cuando el mecanismo de trilla esta
engranado, la imagen cambia primero a megeca oo TA

cosechar, independientemente de dénde

esté en el sistema de menus. El menl Cosechar es el
que aparece normalmente en la pantalla cuando la
maéaquina esta trabajando.

Puede activar el menu Cosechar desde cualquier lugar
del sistema de menus presionando la tecla "Cosechar”

MENU PRIN

Cosecha Cosecha Retrocesq
Desconexion
Tarjera  0.00%usada Tﬁ
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Seccion 6: Operacion del Datavision

08:16:37

TRANSPORTE 4 3
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MENU PRIN ¥

Control

Informaciodn cosecha

4’ Velocidad de ejes

Manual del conductor

Diagnodsis

Codigos

Ajustes —

Cosecha

i
N

Tarjeta  0.00%usada
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NUEVA INFORMACION (]

Velocidad de avance
Pres. aceite
Temp. aceite hidraulico

Temperatura motor

Gasodleo

Tensidn carga

Ventilador

|Siguiente

Cosecha Ment prin [ Retroceso

Descanexisn

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

N

v

05 :27:35

AJUSTES ()

|Ajustes de cosecha

_/

Ajustes de cabezal

Ajustes de maquina

Cosecha Menu pr Retroceso

Descanexisn

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

[

<«

10:27:49

CODIGOS (]

uste de relo
Lengua
Medicion de area
Calibracidn cabezal
Volumen retorno
Indicador pérdida

Calibrar alarma eje

Tarjeta  0.0D%usada
No GPS posiciénm
No DGPS sefial

>

CONTROL ()

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

[ps:2s:5t INFORMACION COSECHA (P

Datos acum. maquina
Datos de viaje

Datos de campo
Registro Datos

[ps:260:2 MANUAL DEL CONDUCTOR (P

Ajustes de cosecha
Servicios de maquina
Datavision

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

DIAGNOSIS ()

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

11:12:18

\_/

|Diagnéstico eléct

Medidor rendimiento

Control

Informacion GPS

Informacion DGPS

Informaciodn sistema

Preparacion sistema

Tarjeta  0.00usada
No GPS posicién
No DGPS sefial
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Seccion 6: Operacion del Datavision

05:24:24 COSECHA 1

el NN Y T o hidr

Cilindro

o 400 800 1200 1600

()

NUEVA INFORMACION

Velocidad de avance

Pres. aceite

Carga cilindra
BJUST, .
piers| ———w— o i1

o z LS 6 3 10
T2q. dngulo
Der.

a 1

om

AJUSTY
ACT.| T
o

Desconexion

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicidn

No DGPS sefial

2 - Menu Cosechar

Cuando el mecanismo de trilla estd engranado, el menu
Cosechar se muestra automaticamente en la pantalla.

El'mend Cosechar consta realmente de 2 paginas, "Cosechar
1"y "Cosechar 2".

Puede elegir entre ellas con la tecla "Siguiente...".

Cada pagina Cosechar incluye hasta 8 funciones, mostradas
en forma de 8 barras, figuras o simbolos.

Las indicaciones de funcién "Cosechar 1"y "Cosechar 2" son
intercambiables y se pueden combinar de forma que al
cambiar entre 1y 2 se obtienen 16 funciones en total.

Menu "Nueva informacion" - Figs. 1-4

Sila funcién requerida no aparece en la pantalla, presione la
tecla de la funcién que reemplaza.

Si la funcién requerida no aparece en la primera imagen
"Nueva informacién’, presione la tecla "Siguiente..." hasta que
aparezca.

Al presionar la tecla de la funcién requerida, la vista de la
pantalla vuelve al menl Cosechar y la funcién marcada se
sustituye por la funcion seleccionada. Si ha seleccionado
"No funcién", una tecla en blanco sustituira a la funcién
marcada. De esta forma, se puede simplificar el menu
Cosechar.

137

Fig. 1

[10:30:35 NUEVA INFORMACION (]

Altura de corte
Control altura corte
Presion suelo
Cilindro

Carga del cilindro
Volumen retorno

No funcion

| Siguiente

Cosecha Ment prin [ Retroceso

N

10:24:58 NUEVA INFORMACION (]

g
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o
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Rendim.

Volumen tolva

Aspas esparcidor
Temperatura del corte
Humedad del corte

Siguiente

12:34:43 NUEVA INFORMACION [€

RPM motor

Criba eléctrica

Anchura corte reducida

Teclas atajo

Marcha

| Siguiente

Cosecha Menu prin [ Retroceso

|U

De:

Fig. 4
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Para las funciones del menu Cosechar, se puede
cambiar entre la lectura digital y la lectura de barras.
Para cambiar la lectura de una funcién, presione en la
zona inmediatamente situada a la izquierda de la
funcién en cuestion.

Nota:

Cuando selecciona la lectura digital,
es posible el "Ajuste directo"
presionando como si hubiera una
barra detras de las cifras digitales.
Puede seguir utilizando igualmente la
funcion "Atajos".

0 Bar

Ajuste directo - Fig. 2

Las funciones siguientes se pueden ajustar
directamente al presionar la barra en el valor de ajuste
deseado. Puede utilizar un puntero para que la
seleccidn sea mas exacta.

Control altura corte

Carga cilindro

Altura de corte
Control presion al suelo
Anchura de corte

Atajos - Fig. 3

Presionando la barra de las funciones siguientes, puede
ir directamente al menu de ajustes de estas funciones:
Pérdida

Criba*

Volumen retorno
Ventilador
Velocidad cilindro
* Sélo para cribas ajustables eléctricamente.
Teclas de atajo - Figs 1y 2
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Desde el menu Cosechar, se puede seleccionar la visualizacién
de las teclas de atajo. Seleccione una funcion desde el menu
Cosechar y sustitlyala por "Teclas atajo".

Relacion de las teclas de atajo

™

@ Registro datos
N a—

%& Ajustes de cosecha
N | S
% Ajustes de cabezal

= Ajustes de maquina

Funciones especiales - Figs. 1y 2

Desde el menu Cosechar puede acceder a las siguientes
funciones especiales:

*  Valores medianos de rendimiento y capacidad del corte (sélo
para maquinas con medidores de rendimiento).
En el menu Cosechar puede visualizar los valores medios y
actuales de rendimiento y capacidad del corte.

Nota:

La lectura de la barra "Medio" se basa en los
datos de campo registrados desde la dltima
puesta a cero. La puesta a cero de los datos de
campo se describe en el capitulo 5, Datos de
cosechado (Pag. 145).

* Interrupcién del registro de datos de rendimiento (sélo para
maégquinas con medidor de rendimiento)

El registro de datos de rendimiento se puede interrumpir
directamente desde el menu Cosechar presionando la bar-
ra en"Rendim." Al presionar la barra de nuevo, se reanuda el
registro.

* Deflectores de paja (sélo para maquinas con deflectores de
paja ajustables eléctricamente)

Al presionar la barra de los deflectores de paja del menu
Cosechar, los dos conjuntos de deflectores de paja giran
hacia lados opuestos.

139

Marcadores (sélo para maquinas con
registro de datos mediante GPS) - Fig. 2
Los marcadores de diferentes observaciones
se pueden registrar directamente desde el
menu Cosechar. Al presionar la tecla
"Marcadores." (Fig. 1) del menu Cosechar,
se activan las teclas de los marcadores
seleccionados (Fig. 2). Vea la configuracién
de los marcadores en “Configuracién del
registro de datos (Pag. 153), y el punto "Uso
de los marcadores” (P4g. 155).
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]

08:22:03 MENU PRIN

Control

Informaciodon cesecha

Manual del conductor

Diagnosis

Cddigos

Ajustes

Cosecha Cosecha Retrocesd
Desconexidn
Tarjeta  0.00%usada TA

3 - Menu principal

Sinecesita méas informacién de la que muestra el menu
Cosechar, presione "Intro".

La imagen de la pantalla cambia a Menu prin, que
esté4 dividido en los grupos siguientes:
Control

Informacién cosecha
Manual del conductor
Diagnéstico

Caédigos

() NENG) IS VI \V)

Ajustes

Desde el menu principal puede seleccionar un grupo;

para la relacién de los grupos, vea la pagina siguiente. —

La pantalla cambia al grupo seleccionado, desde donde
puede seleccionar el elemento que desee. El menu
Cosechar se puede activar desde practicamente todos
los menus.Para hacerlo, presione la tecla "Cosechar".

-

05 :27:25 AJUSTES (] 10:27:43 CODIGOS ()

Ajustes de cosecha ) uste de reloj

Ajustes de cabezal Lengua
Ajustes de maquina Medicion de area

Calibracion cabezal

Volumen retorno

Indicador pérdida

Calibrar alarma eje

Siguiente

Cosecha Ment prin [ Retroceso Cosecha IRl SRl ( Retrocesq
Desconexion Desconexion
Tarjeta  0.00%usada Tarjeta  0.00%usada

No GPS posicién No GPS posicién

No DGPS sefial No DGPS sefial

Fig. 6 Fig. 5

_»

[romie CONTROL ()

Velocidad de ejes

Cosecha MenG prin |@EREaRRR el

[ps:2s:5t INFORMACION COSECHA (P

Datos de viaje
Datos de campo

Registro Datos

Cosecha ISRl SRl ( Retrocesq
Desco:

[ps:260:2 MANUAL DEL CONDUCTOR (P

Ajustes de cosecha

Servicios de maquina

Datavision

o GPS po:
No DGPS sefial

Fig. 3

Medidor rendimiento

Control

Informacion GPS

Informacion DGPS

Informaciodn sistema

Preparacion sistema

Siguiente
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Seccion 6: Operacion del Datavision

Supervision
Este grupo se utiliza para mostrar los datos del eje y del motor, y no se usa en el modo

normal de funcionamiento. Si el Datavision detecta un error en estos datos, la pantalla
cambia automaticamente al correspondiente menu de supervision.

Datos de cosecha

Este grupo se utiliza para registrar datos tales como horas de funcionamiento del motor,
datos de viaje y datos de rendimiento. Los menus de este grupo no afectan a la maquina
ni al proceso de cosecha, sélo registran informacion que se puede mostrar en la pantalla
o imprimirse.

Manual del conductor

Este grupo incluye varios menus con informacién en forma de texto; por ejemplo, tablas
de lubricacién y sugerencias para el ajuste de la maquina segun las distintas cosechas.
Los menus de este grupo no afectan a la maquina ni al proceso de cosecha.

Diagnosticos

Normalmente, este grupo lo utilizan sélo los técnicos para solucionar averias y efectuar
ajustes bésicos del sistema Datavision.

Codificacion

Este grupo contiene las calibraciones y ajustes basicos del usuario del sistema Datavision.
Los menUs de este grupo se deben revisar anualmente, al comienzo de la temporada de
cosecha. Ademas, algunas calibraciones y ajustes se deben repetir, por ejemplo después
de las reparaciones y ajustes mecénicos que puedan afectar al sistema Datavision.

Ajustes

Este grupo se utiliza a menudo durante el funcionamiento y contiene los 3 subgrupos
siguientes:

Ajustes de cosecha
Desde este menU se puede seleccionar el cultivo actual, el ajuste del concavo vy las
revoluciones del cilindro y el ventilador.

Ajustes de cabezal
Este menu le ofrece la posibilidad de seleccionar y ajustar los controles de altura de
corte y presién sobre el terreno y preseleccionar la altura de corte. Ademéas, desde este
menu se puede activar y desactivar el control de la velocidad del molinete.

Ajustes de maquina
Este menu permite acceder a las cubiertas de la tolva de grano y al cambio de marchas.
Ademas, desde este menuU puede ajustar equipos opcionales, como por ejemplo la
cosechadora autonivelante, el flujo constante y los deflectores de paja ajustables
eléctricamente.
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[

CONTROL i)

Velocidad de ejes

Motor

Cosecha Menu prin|@EREYrCEl
Desconexion T ]

Tarjeta 0.00%usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

4 - Supervision

El sistema de supervisiéon esta dividido en tres grupos: velocidades
de los ejes, supervision del motor e informacion.

Al arrancar el motor, se revisan el motor y el sistema hidraulico.
El engrane del mecanismo de trilla activa la supervisién de todos
los ejes a excepcién del cilindro de trilla y la criba rotatoria.
Velocidades de los ejes - Fig. 1

Si las revoluciones de un eje se reducen mas del 10% en
comparacién con el régimen normal a la velocidad plena del
motor, la imagen de la pantalla cambia a "Velocidad de ejes". Se
dispara una alarma sonora y el nombre del eje afectado titila en
el area de informacion.

La alarma es aceptada presionando "Intro". La alarma no volvera
a activarse hasta que la velocidad del eje rebase el limite de la
alarma (por ejemplo, si ha corregido la falla) o si desconecta el
sistema.

OBS: La calibracion de la alarma del eje se describe en la pagina
164.

Supervision del motor/alarma - Figs. 2y 3

Al producirse una alarma del motor o del equipo hidraulico, la
pantalla cambia a "Control motor"y en las barras se muestra un
texto de alarma. La alarma se acepta presionando "Intro".

La supervision del motor incluye:
1. Temperatura del agua de refrigeracién mayor de 95 °C.
2. Temperatura del liquido hidraulico superior a 95 °C.

3. Nivel de combustible por debajo del 10% de la capacidad
del depdsito.

4. \Voltaje de carga por debajo de 12V o por encima de 15,5 V.
Filtro del aire obstruido.

6. Presiéon del aceite.

' Picapajas

10:27:08

VELOCIDAD DE EJES A

Motor

Alimentador
Sist. retorne
Elevador llen EH
Sinfin grano
Sacudidores
Caja c¢ribas
Sep. rotative EE
Cilindro

Ventilador

Tarjetas  0.003usads
No GBS posicitn

No DGPS sefial

Desconexion T ]

Fig. 1
10:37:389 MOTOR O
. Bar
Pres. aceite NN~ |
a 2 4 3 ] io
C
Motoxr B
40 60 &0 100 1zZ0
. c
Temp hidr
40 60 &0 100 120
. Litros
Gasdleo
o 150 300 450 so0 750
Voltios
Carga volt
10 1z 14 18
Filtrc aire | ok |

Tarjeta  0.00%usada
No GFS posicién
Mo DGPE sefial

Fig. 2

Desconexién T ]

10:34:43

ALARMA D

ALARMA MOTOR

Baja presion de aceite.

El motor parara emn 10 seg.

Interrupdidn alarma (3 seqg) )

I

Desconexion

Tarjeta  0.00%usada
Ho GPS posicién
Ho DGFS seiial

Fig. 3
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Alarma de seguridad del motor - Fig. 1

Si la pantalla cambia a ALARMA MOTOR, el motor se parara al cabo
de unos 10 segundos.

La alarma del motor incluye:

1. Presién del aceite por debajo de 1,5 bar.

2. Temperatura del agua de refrigeracion por encima de 100 °C.

3. Temperatura del liquido hidraulico por encima de 105 °C.

4. Nivel del agua de refrigeraciéon excesivamente bajo.

5. Nivel del liquido hidraulico demasiado bajo.

La alarma no se puede cancelar. En una situacion extrema, por ejemplo

al cruzar vias del ferrocarril, puede evitar que se pare el motor
presionando "Cancelar alarma" durante tres segundos.

Una vez evitado el peligro, detenga el motor inmediatamente vy
solucione el problema antes de ponerlo en marcha de nuevo.
Informacion - Fig. 2: La informaciéon aparecera en el area de
informacion de la parte inferior de la pantalla e incluira:

ERROR: Potenciémetro velocidad

ERROR: Int. trillado activado

Cap6 de paja bloqueado

Picapajas vibrando

Sinfin desc sobrecargado

Nota: Sinfin de descarga dentro

Freno de mano puesto

© N o ok N -

Descargando

©

Recogedor piedras abierto

10. Tolva llena

11. RPM motor demasiado bajas

12. Excesivo volumen retorno

13. Sinfin de descarga fuera

14. Error sensor vibr picapaj

15. Tarjeta registro llena

16. Tarj regist casi llena

17. Error del sensor de humedad

Se emite una senal sonora al mismo tiempo que muestra la

informacioén. La informacion no se puede cancelar como la alarma:
permanece en la pantalla hasta que se soluciona la falla.

Tras 10 segundos sin que la terminal funcione, la informacién se reduce
a un pequefo cuadro negro situado en el &ngulo inferior izquierdo de
la pantalla. Sitoca brevemente el area de informacién o cambia de
menu, o si se muestra informacién nueva de mayor prioridad,
desaparece el formato reducido y la informacién se muestra a tamafo
completo durante 10 segundos.

10:34:43 ALARMA D

ALARMA MOTOR

Baja presidén de aceite.

El motor parard en 10 seqg.

|Interrupdibn alarma (3 seq) )

Desconexion

Tar jeta 0.00% usada
Mo GFS posicién

Mo DGPE sefial
Fig. 1

0824124 COSECHA 1

a 400 a00 1200 1600

ATUST, Carge cilindro
ACT.
o
2q. dngula
Der.

RJUSTY ]
ACT. 0 T T T
o 5 10 15 20

52424 COSECHA 1 Crl

km/h
o e -1 o cidad
o 5 10 13

Bar
| —
o z 1 13 = 10

.
N Y T - hidr
40 =] a0 1072 120

i
e —— N Y 1 o

Cilindro

o 402 go0 1zo00 1e00

e
ol
c
I

3

s 10

15 20
Retrocesd
)

Desconexion
/

Tarijeta  J.0C%usada Hano puesto |
[}

Fig. 3

Nota: Si presiona el drea de informacion de la parte inferior de la pantalla, puede consultar toda la
informacion recibida y acceder a los datos relacionados en tamano normal - Fig. 3.
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Velocidades de los ejes - Fig. 1

Revoluciones nominales de entrega de fabrica:

10:27:08

VELOCIDAD DE EJES i ]

Motor

Alimentador
Sist.
Elevador llen E=S

retorno

Sinfin grano
Sacudidores
Caja cribas
Picapajas

Sep. rotativo EEE

Cilindro

Ventilador

Tarjeca  O.00%usada
No GPS posicitn
No DGPS sefial

Descaonexidn T ]

Nominal Limite de alarma
rpm rom - 10%

Motor 2000-2200 X
Alimentador principal 390 X

Sistema de retornos 435 X

Elevador de llenado 435 (490) (1) X

de la tolva

Sinfin de llenado 490 X

de latolva

Sacudidores 224 (200) (2) X

Caja de cribas 300 X
Picapajas(4 hileras) 3710 (1540) (3) X

Picapajas (8 hileras) 3460 (1430) (3) X
Separador rotativo 950 (475) (3) X
Ventilador. 460 - 1150 <300
OBS:

1) Con kit de incremento.
2) Con kit de reduccion.
3) Con revoluciones reducidas.

Para obtener informacién sobre la calibracion de la alarma del
eje, vea la pagina 164.

Fig. 1
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ps:25:50 TNFORMACION COSECHA (P

Datos acum. maguina

Datos de viaje

Datos de campo

Registro Datos

Cosecha I RN EEE N ( Retrocesd
Desconexidn

Tarjeta 0.00%usada

No GPS posicidn

No DGPS sefial

5 - Datos de cosecha

Datos acumulados en la maquina - Fig. 1

"Datos acum. maquina" registran el total de horas de
funcionamiento del motor, las horas de cosecha vy el
area, y no se pueden poner a cero.

Datos de viaje y datos de campo - Figs. 2y 3

Estas funciones registran las horas de cosecha, el rea
y el peso, y se utilizan para supervisar campos
concretos o partes de un campo.

"Datos viaje"y "Datos campo" se pueden imprimir antes
de borrarlos, presionando "Imprimir".

Los datos de viaje y de campo se pueden poner a cero
presionando "Borrar" (por ejemplo, al terminar un campo).
La puesta a cero se debe confirmar presionando la
tecla "Si". Si presiona la tecla "No", los datos no se
pondran a cero.

]

Desconexidn
Tarjeta 7.14% usada

No DGPS sefial TA

Fig. 4

No GPS posicitn

145

os:a:00 DATOS ACUM. MAQUINA ()

Motor....... 96:30 horas
Cosechado. 72:28 horas
Area........ 189 ha

Desconexidn

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicidn

No DGPS sefial

Fig. 1

11:12:51 DATOS DE VIAJE O

Cosechado... 00:00 horas

Area........ 0.00 ha

Imprimir

Cosecha Menu prin [ Retroceso
Desconexion
Tarjeta 0.00%5usada
Ho GPE posicicn
Ho DGPS sefial

Fig. 2

10:38:01 DATOS DE CAMPO O
Rend. medio. 0.00 tons/ha
Peso........ 0.00 tons

Ajuste a datos campo?

ey )

Fan

Cosecha Men( prin|QCRSaeYLs

Desconexidn

Tarjeta  0.00%usads
No GP3 posicidn

o DGPS sefial

Fig. 3
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5.1 - Registro general de datos - Fig. 1

Si la maquina estd equipada con la funcion "Registro
datos", este elemento se mostrara en la pantalla
"Informacioén cosecha". Esta funcién permite crear y
manejar trabajos de cosecha desde la terminal.

Si se registran datos sin GPS, la funcién sirve como
versién avanzada de la funciéon "Datos de campo”.

Sila maquina esté equipada con GPSy utiliza el Software
Fieldstar Office versién 4 o superior, puede registrar una
serie de datos y dibujar mapas de rendimiento y otros
mapas con distintos tipos de datos de la maquina o
marcadores definidos por el usuario.

Para poder registrar datos, debe cumplir las siguientes
condiciones:

1. En la configuracion de la maquina, debe activar el
"Registro datos"; vea la Fig. 1.

2. Debe insertar una tarjeta de datos en la terminal.

3. Latarjeta de datos debe formatearse con el software
Fieldstar Office versién 4 o superior.

Datos de trabajo sin medidor de rendimiento ni
medidor de humedad - Fig. 3

Se puede trabajar con hasta 14 tareas distintas en cada
tarjeta de datos v, para cada una de ellas, se pueden
registrar los siguientes datos: Nombre del campo,
Funcién (Cosecha), N.° de tarea, Inicio de la tarea, Horas,
Area.

Datos de trabajo con medidor de rendimiento y
medidor de humedad - Fig. 4

Sila maquina esta equipada con medidor de rendimiento
y medidor de humedad, se pueden registrar ademas los
siguientes datos: Grano, Rendimiento, Humedad media,
Grano seco, Rendimiento seco, Tipo de cultivo.

Los datos registrados se pueden imprimir si la maquina
esta equipada con una impresora.

[r25:s1 INFORMACION COSECHA (P

Datos acum. maquina
Datos de viaje

Datos de campo
Registro Datos

Desconexién

Tarjeta  0.003usada
o GPS posiciom
No DOPS sefial

[

Fig. 1
g. 13:10:12 REGISTRO DATOS [{)
Desconsxion
Tarjesa 714 usada T A
o GFS posicitn
No DGPS sefial
aizai0s DATOS TRABAJO ) Flg' 2
Campo....: Campo #1
Operacidn: Cosecha
N.° Trb..: 923430
Inic.Trab: 1%.11 14:23
Datog registrados
Horas....: 0:00 him
Area.....: 0.00 Ha
Grano....: 0.00 Tone.
Desc on
Tarjesa 7,17 ueda TA
No 53 posicién
No DGPS sefial
Fig_ 3 14:24:09 DATOS TRABAJO D
Campo....: Campo #1
Operacidn: Cosecha
N.° Trb..: 923430

18.11 14:23

Datos registrados

Inic.Trab:

Horas....: 0:00 h:m
Area.....: 0.00 Ha
Grano....: 0.00 Tone.
Rend.....: 0.00 T/ha
Prom.humd. 0 %
Grano sec: 0.00 Tone.
Rend. sec: 0.00 T/ha
Tipe cult: Trigo

Imprimir

D

:
n
bt

arjeta 7.17% usada
o GPS posicitn
0 DGPS sefial

1

Fig. 4
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5.2 - Uso del registro de datos

Creacion de una nueva tarea de campo

Para crear una nueva tarea de campo, inserte la tarjeta de datos en la
terminal mientras la maquina estd en marcha. La pantalla cambia
autométicamente al menu de registro de datos. La pantalla "Registro
datos" también se puede abrir seleccionando el menu "Informacién
cosecha > Registro datos". La tarjeta de datos se debe formatear con
el software Fieldstar Office version 4.0 o superior.

Nueva tarea - Fig. 1

Para abrir una lista de nombres de campo, presione la tecla "Trb.nuevo".

Seleccion de un nombre del campo - Fig. 2

Seleccione un nombre de campo de la lista que muestra los nombres
de campo transferidos a la tarjeta de datos cuando ha formateado
con Fieldstar Office. Presione las teclas "RePag", "AvPag", "Arriba", "Abajo"
e "Intro" para seleccionar el nombre del campo correspondiente.

Introduccion de un nuevo nombre del campo - Fig. 3

Si el nombre de campo determinado no se encuentra en la lista de
nombres de campo, puede escribir un nuevo nombre de campo
presionando "Tecla en". A continuacién, se muestra un teclado desde

el que puede escribir el nombre del campo. Una vez tecleado el nombre,
presione "OK".

Nota:

Si ha anadido a la base de datos de la computadora
de la oficina los nuevos nombres de campo, la tarjeta
de datos debera formatearse desde esta computa-
dora para permitir actualizar la terminal de la
cosechadora con los nuevos datos.

Tarea de campo nueva - Fig. 4

Cuando ha seleccionado un nombre de campo, aparece una pantalla
desde la que se puede seleccionar una operacién distinta de cosecha.
Presionando la tecla "Func." se puede, por ejemplo, seleccionar la
operacion "RegistroPos", para realizar una tarea de registro de la posicién
(necesario tener GPS) si solamente desea registrar unos limites de
campo 0 unos pocos marcadores sin cosechar realmente.

Para crear una tarea nueva, presione "Crear". También puede presionar
"Crear e inic. nuevo trb." para comenzar inmediatamente la nueva tarea.

I]@ Nota:

Con la tarjeta de datos puede crear hasta 14 tareas.
Una vez creada la octava tarea, la tecla "Trb.nuevo"
quedara sustituida por la tecla "Siguiente..." y la te-
cla "Trb.nuevo" aparecera de la imagen 2 del lado
izquierdo.

13:09:06

REGISTRO DATOS

()

Ninguna faena registrada

Desconexitn

Tarjet:
No GBS
No DGPS se

B Tﬁ

Fig. 1

147

wosis NUEVO TRABAJO CAMPO (P

Campo....:
Operacidn:

Campo #1
Cosecha

D

Mo DGPS sefial

Fig. 2

1:05:2s NUEVO TRABAJO CAMPO (P

Tecla en el nombre
del campo:

‘Campo #1_

0

1

2 3 4

5

&

7 8 9

B

C D E F G

1::10:05 NUEVO TRABAJO CAMPO (P

Campo....:
Operacidn:

Campo #1
Cosecha

51 el nombre de
51 la operacion es

rrecto, pulse Cawpe.

nee
cta, pulse Opes

Para aseptar el nombre de campo y la operasisn, ¥
erear el trapajo, pulse Crear.

Crear e inic. nuevo trb.
Func. Campo Crear
Cosecha Mend prin [ Cancelar

“ [

No DGPS sefal

Fig. 4
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Inicio de una tarea

Seleccion de una nueva tarea - Fig. 1

Antes de poder iniciar una tarea, la tarjeta de datos debe estar
insertada en la terminal y la maquina debe estar en marcha.

Para iniciar una nueva tarea, presione la tecla del nombre de campo
y la operacion correspondientes en el menu "Informacion cosecha >
Registro datos".

Inicio/fin de una tarea - Fig. 2

Al seleccionar una tarea, aparece la pantalla "Datos trabajo". Presione
la tecla "Inic.trb." para comenzar una tarea.

Mientras la tarea esté realizdndose, el texto del nombre de campo y
de la operacion titilan en el menu "Datos trabajo". Ademas, el nombre
de campo v la operacion aparecen en la segunda linea del area de
estado de la parte inferior de la pantalla.

Puede leerinformacion sobre el nimero de tarea, el inicio de la tarea
y los datos registrados sobre horas, &rea, grano, rendimiento,
humedad media, grano seco, rendimiento seco y tipo de cultivo en
la pantalla "Datos trabajo".

Nota:

Este menu también se utiliza para detener una
tarea. Puede detener una tarea con la tecla "Parar
trb" antes de poder iniciar otra tarea.

Reanudar una tarea - Fig. 3

Silatarea se ha detenido poralguna razén, siempre puede reanudarla
y seguir registrando sus datos mientras la tarjeta de datos tenga
memoria libre. Esta situacién se puede producir cuando el operador
cambia a otro campo antes de haber finalizado el anterior.

Una tarea en curso debe detenerse con la tecla "Parar trb", antes de
gue pueda iniciar una nueva. Siempre puede ver si una tarea esté
iniciada, puesto que la tecla con el nombre de campo estara titilando.
Si es necesario completar el registro de datos para una tarea en una
segunda tarjeta de datos, los datos de ambas tarjetas se pueden
combinar mediante el software Fieldstar Office.

l]g Nota:

Siempre debe detener la tarea en curso y esperar
15 segundos mientras escribe los datos restantes
en la tarjeta. Después retire la tarjeta de datos de
la terminal.

13:10:12

REGISTRO DATOS D

Tarjeta 7.14% usada
No GPS posicion
No DGFS sefial

Desconexion T ]

Fig. 1

Tazai0s DATCS TRABAJO 4]
Campo....: Campo #1
Operacion: Cosecha
N.° Trb..: 923430

19.11 14:23
Datos registrados

Inic.Trab:

Horas....: 0:00 h:m
Area.....: 0.00 Ha
Grano....: 0.00 Tone.
Rend.....: 0.00 T/ha
Prom.humd. 0 %
Grano sec: 0.00 Tone.
Rend. sec: 0.00 T/ha

Tipo cult: Trigo

Imprimir

No DGPS sefial

Desconexion T I

Fig. 2

13:10:12

REGISTRO DATOS [ )

Tarjeta 7.14%
No GPE posicid
No DGPS sei

Desconexion T ]

Fig. 3
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Suprimir una tarea - Fig. 4

Para suprimir tareas, presione la tecla "Borrar tarea" del menu
"Datos trabajo". Aparecera un cuadro de dialogo desde el que
puede confirmar la supresion presionando "Si". La supresion
se puede interrumpir presionando "No".

Desde el menu "Informacién cosecha > Registro datos", puede
suprimir todas las tareas mediante la tecla "Supr.toda", o
seleccionar tareas especificas para suprimirlas. Para confirmar
o interrumpir la supresién de una tarea especifica desde el
cuadro de didlogo que aparece, presione "Si" o "No",
respectivamente.

Notas:
1 - Una vez que ha suprimido una tarea, no
se puede restaurarla.

2 - Esta seccion solo es relevante si utiliza
el registro de datos Fieldstar mediante
GPS y el software Fieldstar Office. El
software Fieldstar Office debe ser version
4 o superior.

Mapa de campo para una tarea

Mapa de campo - Fig. 1

Si ha planificado una tarea mediante el programa Fieldstar Office
y ha dibujado los limites del campo, puede adjuntar un mapa
del campo a la tarea.

Ademas de los limites del campo, el mapa del campo de un
trabajo de cosecha muestra un nombre de campo, una
operacion de tarea y un drea para comentarios.

En el programa Fieldstar Office puede marcar areas especificas
con, por ejemplo, cultivo de mala calidad que no debera
cosechar.

La cruz muestra la posicién actual de la cosechadora en el GPS
con relacién al campo.

Fig. 4
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13:10:87

REGISTRO DATOS (]

Campo #1............ Cosechaj

Borrar todas faenas
OF para herrar

§CAEEG Fleiiiiianees Cosecha 2

Desconexién
Tarjeta 7.17% usada

Na DGPE sefial

[

13:10:48

DATOS TRABAJO 4]

Campo....:
Operacidn:
N.° Trb..

Inic.Trab:

854305
16.11 13:10

Borrar faena

” [

No DGPS sefial

13:10:11

MAP. CAMP

an

con

Hi erba de avena salvaje. No cosechar |as areas

mar cadores.

........... Cosecha L

Desconexidn

No GFS posicidn
No DGPS sefial

Tarjeta 0.89% usada

=

Fig. 1
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Mapa del campo con rastro del trabajo visible - Fig.
2

Durante la cosecha, se anfadiran marcadores puntuales
al mapa del campo, que indican dénde ha estado
cosechando la maquina. Esto se denomina rastro del
trabajo.

El rastro del trabajo se actualiza cada diez segundos. Cada
punto corresponde a una posicién GPS registrada en la
tarjeta de datos.

Si desea crear un mapa de campo sin rastro del trabajo,
solamente necesita presionar la tecla "Ocultar rastro".

Mapa del campo con rastro del trabajo oculto - Fig.
3

Aungue el rastro del trabajo esté oculto, su informacion
sigue registrandose en la tarjeta de datos. De esta manera,
siempre puede activar la funcién si presiona "Mostrar
rastro".

Distancia desde el punto de contacto - Fig. 4

Si toca la pantalla dentro del &rea del mapa, la terminal
calculara la distancia actual desde la cosechadora (la cruz)
hasta el punto de contacto.

Se puede utilizar esta funcién, por ejemplo, para calcular
la distancia desde el inicio del terreno, lo cual puede ser
util al decidir si es posible realizar otra pasada antes de
que se llene la tolva de grano.

13110011 MAP. CAMP 4 3
Hi erba de avena salvaje. No cosechar |as
areas con mar cadores.

Cosecha L

Desconexion

Tarjeta 0.89% usada
No GPS posicion
No DGPS sefial

=

Fig. 2

13:10:11

MAP.

CAMP ¥

areas con

H erba de avena salvaje.

No cosechar |as
marcadores.

+
‘ \—_

..... Cosecha L

Desconexitn

Tarjeta 0.89% usads
No GPS posicisn
No DGPS sefial

=

13:10:11

MAP. CAMP K

Distancia de la cruz al punto:
3 m

Campo #1........... Cosecha L

Oc. rast.[Retroceso
Desconexitn
Tarjeta 0.89% usada
No GPS posicidn
No DGES sefial
Fig. 4

Fig. 3
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Mensajes de registro de datos

Esta seccién describe los distintos mensajes de error e informacion

de estado que pueden aparecer en el menu de registro de datos,
con relacion al registro.

Error tarjeta. Tarjeta sin insertar

Este mensaje de error aparece en el menu de registro de datos
si no ha insertado la tarjeta.

Error tarjeta. Esta no es una tarjeta

Este mensaje de error aparece en el menu de registro de datos
si la tarjeta de datos insertada no ha sido formateada por el
software Fieldstar Office.

Error tarjeta. Tarjeta protegida

Este mensaje de error aparece en el menu de registro de datos
cuando la tarjeta insertada esté protegida contra escritura.
Error tarjeta. Sin datos granja en tarjeta

Este mensaje de error aparece en el menu de registro de datos
si la tarjeta se ha formateado mediante una version antigua del
software Fieldstar Office.

Ninguna tarea registrada

Este mensaje aparece cuando la tarjeta insertada se ha

formateado correctamente pero todavia no se han creado tareas
de campo.

Mensajes de error del cuadro de dialogo

Error de tarjeta. Imposible grabar tarjeta datos

Cuando el sistema ha arrancado o ha insertado una tarjeta de
datos Fieldstar, la terminal efectla una comprobacion de escri-
tura en la tarjeta de datos. Si la comprobacion de escritura no
es satisfactoria, en el cuadro de didlogo aparece el mensaje de
error antes indicado. Lo primero que debe hacer es retirar la
tarjeta de datos y volverla a insertar, puesto que es posible que
haya una conexion defectuosa de algin enchufe o que la tarjeta
no se haya insertado correctamente. Si el mensaje de error no
desaparece, no sera posible iniciar el registro de datos. En este
caso, debe reemplazar la tarjeta de datos, pues es defectuosa
o incompatible con la terminal.

Tarjeta sin insertar

Este mensaje aparece si extrae la tarjeta de datos mientras hay
una tarea en marcha o si activa un menu o funcioén relaciona-
dos con una tarea de campo. Nota: Siempre debe detener la
tarea en curso antes de extraer la tarjeta de datos, o, de lo
contrario, perdera los datos.
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13:09:08

REGISTRO DATOS 4 ]

Ninguna faena registrada

Tarjeta 0.00% usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

Desconexion T ]

Fig. 1

13:10:12

REGISTRC DATOS ]

Tarjeta sin insertar

Tarjeca 7.14% usada
No GPS posicién

Desconexidn T ]

No DiGPS sefial

Fig. 2

e Trabajo ho iniciado

Este mensaje aparece sila maquina
empieza a cosechar sin que haya
iniciado una tarea en la terminal.
También aparece si activa una
funcion relacionada con la tarea sin
que haya iniciado ésta.

e Fsta no es una tarjeta

Este mensaje aparece siinserta una
tarjeta de datos de un tipo incorrecto
durante la ejecucion de una tarea.
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Trabajo parado. Tarjeta datos errénea insertada

Este mensaje aparece si inserta otra tarjeta de datos
formateada con Fieldstar durante la ejecucion de una tarea.

Trabajo parado: Tarjeta registro llena

Este mensaje aparece cuando el sistema Fieldstar detiene
una tarea en curso porque la tarjeta de datos se ha utiliza-
do en mas de un 99,5% de su capacidad.

No mapa campo para trabajo: Este mensaje aparece
cuando presiona la tecla "Map. camp" en la terminal y la
tarea no tiene asignado un mapa de campo.

Tarea en marcha: Este mensaje aparece si presiona las
teclas "Inic.trb." 0 "Supr tarea" cuando una tarea ya esta en
Curso.

Otra tarea en marcha: Este mensaje aparece si intenta ini-
ciar una tarea nueva presionando la tecla "Inic.trb." y ya
hay una tarea ejecutandose.

Tarea en marcha. No se permite cambiar registro de datos

Este mensaje aparece si intenta modificar el registro de
datos relacionado con la configuracién mientras esté
ejecutando una tarea.

Alarma en el area de informacion - Fig. 2

Tarj regist casi llena: Este mensaje aparece si la tarjeta de
datos estd llena en un 95%. Asi dispondra de tiempo su-
ficiente para buscar una tarjeta de datos vacia.

Tarjeta registro llena: Este mensaje aparece si no hay més
espacio para crear una nueva tarea en la tarjeta de datos.

Informacion del area de informacion - Fig. 3

No GPS posicién

Este mensaje aparece si la informacion del GPS se debili-
ta mientras esta registrando datos. Este mensaje
solamente aparece una vez para cada corte iniciado. El
registro de datos continla, pero los datos se marcaran
como no vélidos para un mapa de rendimiento.

No DGPS senal

Aparece si la informacién de correcciones diferenciales
se debilita durante el registro de datos y la configuracion
exige correcciones diferenciales (DGPS necesario, ON).
Este mensaje solamente aparece una vez para cada corte
iniciado. El registro de datos continda, pero los datos se
marcaran como menos precisos en el mapa de
rendimiento.

13:10:12

REGISTRO DATOS 4]

|Campo #1....... . . Cosechaj

Cosecha

Tarjeta sin insertar

DEsconexion

Tarjeta 7.14% usada
No GPS posicidnm
No DGES seiial

=

Fig. 1

13:10:12

REGISTRO DATOS ]

|Campo #1........... . Cosecha]

Cosecha

Tarjeta registro llena

Fig. 2
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5.3 - Configuracion del registro de datos

Nota:
Esta seccion solo es relevante si el registro de datos
se efectua con GPS.

Configuracion del registro de datos - Fig. 1

Desde el menu "Registro datos > Reg.conf." puede acceder a las
configuraciones siguientes:

"ConfiguraR marcador"

Configuracion de los marcadores que debe utilizar en el ment Cosechar.

"Datos de posicién"

Seleccion de datos que deben registrar conjuntamente con las
posiciones GPS.

"Valor registro posic"

Desde este menu puede seleccionar el indice y el tipo de indice que
determinan la asiduidad con la que registra los datos en la tarjeta de
datos. Debera configurar como "OFF" si la méaquina no esta equipada
con GPS.

"Otros datos"

Igual que "Datos de posicion", pero sin posiciones GPS (para uso futuro
—no se utiliza).

"Otra veloc. registro"

Igual que "indice de registro de posicién" (para uso futuro — no se
utiliza). Se debera configurar como "OFF" si la maquina no esta equipada
con GPS.

"Datos evento"

Destinado a otras aplicaciones (para uso futuro — no se utiliza). Las
descargas de la tolva son datos de eventos que siempre se registran.

Configuracion del marcador

Configuracion del nimero de marcadores - Fig. 2

En el menu "Registro datos > Configurar marcador" puede configurar
cuéntas teclas con marcadores desea visualizar.

Presione la tecla "Marcadores menu trab." para configurar el nimero

de marcadores que quiere que aparezcan en el menu Cosechar. Puede
elegir entre ninguno, 2, 4,6y 8.

Seleccion de marcadores desde los datos de Fieldstar Farm -
Fig. 3

Presione una de las teclas configuradas como se ha descrito
anteriormente. La pantalla muestra la lista de marcadores transferidos a
la tarjeta de datos desde el software Fieldstar Office.
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13:11:08 CONF. REG. DATOS (]

\_/

|Configurar marcador

Datos de posicidn

Valor registro posic.
Otros datos
Otra veloc. registro

Datos evento

Cosecha Menl prin [ Retroceso

[

131121 CONFIGURAR MARCADOR ()

Marcadores mend trab. 4

Seleccione marcador a cambiar]

>

13:11:27  CONFIGURAR MARCADOR (P

Tarjeta
Mo GPS p
No DGPS se

Fig. 2

Marcadores en tarjeta datos

Marker
Marker
Marker
Marker
Marker
Marker
Marker

ToHEDOD

” [

Seleccione un marcador de la lista y
presione "Intro" para visualizar el
marcador seleccionado en el menu
Cosechar. Si desea cambiar el nombre
del marcador, presione "Tecla en" para
activar un teclado desde el que puede
escribir el nuevo nombre.
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Marcadores basicos - Fig. 4

Al presionar la tecla "Siguiente..." aparece la lista de los
marcadores bésicos. La lista proviene del software de la
cosechadoray contiene los marcadores mas habituales.
Si un marcador especifico no esté en la lista, presione la
"Tecla en" para introducir un nuevo nombre.

Propiedades de los marcadores - Fig. 1

Presione la tecla "Propiedad" para agregar una de las
cuatro posibles propiedades al marcador actual.

"Marcador sin valor"

La posicién actual se registrara juntamente con el texto
del marcador.

"Marcador con n.° secuencial"

La posicién actual se registrard conjuntamente con el
texto del marcador y un nimero secuencial. El nUmero
aumentara una unidad cada vez que presione la tecla
del marcador correspondiente.

"Marcador con n.° completo"

La posicién actual se registrard conjuntamente con el
texto del marcadory un niimero tecleado por el operador.

"Marcador con valor decimal"

La posicién actual se registrard conjuntamente con el
texto del marcador y un valor decimal tecleado por el
operador.

Seleccién de datos de posicion

Datos de posicion - Fig. 2

Los datos que se pueden registrar conjuntamente con
las posiciones GPS y pueden seleccionarse en el menu
"Registro datos > Datos de posicion". Los datos de
rendimiento y otros datos esenciales no se pueden
seleccionar, puesto que se registran con regularidad.
Todos los datos se registran simultdneamente con arreglo
ala hora seleccionada o a la tasa de distancia. Los datos
registrados se pueden presentar en mapas
independientes en el software Fieldstar Office.

13:11:32

CONFIGURAR MARCADOR (p

Lista basica marcador

Limite
Indigposicidn
Vaciar
Vaguada
Cumbre
Hondonada
Cultivo aloj.
Danos peste
Poste

Tarjeta  7.17% usada
No GPS posiciém
No DGPS sefial

Desconexion T ]

Fig. 4

13:11:41

CONFI

GURAR MARCADOR (P

Marker C

Seleccionar propiedad para

Marcador
Marcador
Marcador

Marcgador sin valor

gon n.° secuencia

con n. completo
con valor decimal

o

Desconexidn

Tarista 7.17% usads
No GPS posicién
No DGPS sefial

[

Fig. 1

13:45:56

OTROS DATOS
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Veloe. avance
Carga del e¢ilin
Pérd.caja criba
) Pérdida sacud.
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) Pres. =ob. terr
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(x)
(x)
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Angule cabezal
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(
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(
{

Temp. acei. hid
{x) Temp. motor

No GPS posicidn
No DGPS sefial

Desconexion T ]

Fig. 2

Manual del Operador - MF 34 y 38



Seccion 6: Operacion del Datavision

Configuracion del indice de registro

Indice de registro de posicién - Fig. 3

El indice en el que se graban los datos de rendimiento y
otros "Datos de posicién" en la tarjeta de datos se puede
ajustar a distintas condiciones. Los datos se pueden grabar
a intervalos temporales, en funcién de una distancia o de
la amplitud de trabajo del cabezal de corte. El registro de
datos a intervalos cortos proporciona una mayor precision,
pero llena rapidamente la tarjeta de datos. Para seleccionar
un indice de registro especifico, presione las teclas "RePag."
y "AvPag." hasta que aparece la pagina deseada. Seleccione
el tipo de indice mediante las teclas "Arriba" y "Abajo" o
presione directamente en el tipo de indice especifico. A
continuacién, presione "Intro" para guardar el nuevo indice
de registro.

Como norma aproximada, establezca el indice de registro
de posicién en "5 m"y "Otra veloc. registro" en "OFF".

Nota:

Si el indice de registro de posicion esta
establecido en OFF, no se grabaran los
datos y, en consecuencia, no se generara
ningun mapa de rendimiento.

5.4 - Uso de los marcadores

Durante la ejecucion de unatarea, las teclas de marcadores
se pueden utilizar para registrar varias observaciones sobre
el campo. Al presionar una tecla de marcador (por ejemplo,
Fig. 1) la posicién de la maquina se registra juntamente
con el texto/valor seleccionado para el marcador.

Si el marcador tiene asignada la propiedad "Marcador sin
valor', puede utilizar para marcar un area del campo. Si
mantiene presionada la tecla del marcador durante 2
segundos, inicia el registro y, si presiona de nuevo la tecla,
se detiene el registro para el area especifica. El texto del
marcador de la parte inferior de la pantalla titila en el intervalo
gue transcurre entre las dos pulsaciones.
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1:11:5 VALOR REGISTRO POSIC. (P
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os:23:42 MANUAL DEL CONDUCTOR (P

Ajustes de cosecha

Servicios de maguina

Datavision

Desconexion

Tarjeta  0.00%usada
Mo GPS posicion
No DGPS sefial

6 - Manual del conductor

Ajustes de cosecha

Ajuste inicial - Fig. 2

En el menu "Ajustes de cosecha" puede obtener los "Ajustes
recomendados", que proporciona opciones para varios tipos de
cultivo. Si el cultivo especifico no aparece en la pantalla, presione

"Siguiente...". Al elegir un cultivo, la pantalla cambia para
seleccionar la humedad y, a continuacién, a "Ajustes
recomendados", de los que puede obtener una copia impresa si

presiona la tecla "Imprimir"

Problemas y remedios - Fig. 3

Si "Ajustes recomendados" no le proporciona un resultado
satisfactorio, en "Problemas y remedios" puede encontrar ideas y
sugerencias Utiles para la bUsqueda de fallas y para efectuar ajustes.
El ejemplo muestra sugerencias en el caso de "Pérdida sacudidor".

Servicios de maquina - Fig. 4
En "Servicios de maquina" puede elegir entre "Diario", "50 horas",
"100 horas"y "Anual".

Presione "Imprimir" para tener una copia impresa de los servicios
que puede efectuar sin tener el manual de instrucciones del
operador a mano.

[s:zs:11  AJUSTES DE COSECHA (P

Ajustes recomendados
Problemas y Remedios

10:24:27 AJUSTES RECOMENDADOS (P

Trigo
Humedad hasta 14%

Imprimir
Cosecha Ment prin [ Retroceso
Desco:

[

s+ PERDIDA SACUDIDOR (D

- Velocidad avance demasiado alta.

- Sobretrillaje dafiando paja.

- Comprobar velo/alt. molinete, ajuste sinfin alimen.

(MF7250/7252) .

- Aumentar altura corte [si aceptable).

10250 SERVICIOS DE MAQUINA O

| Diariamente/10 horas

100 horas

200 horas
Anual

500/1 000/2.500 horas

Cosecha Ment prin [ Retroceso
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ETEEET DIAGNOSIS ()
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(a4
—/

Medidor rendimiento

Control

Informacion GPS

Informacion DGPS

Informaciodn sistema

Preparacion sistema

Siguiente

7 - Diagnosticos

Estas funciones estan formadas por variasimagenes y sélo las utilizan
los técnicos para detectar fallas del Datavision.

Parte eléctrica: Diagnosticos - Fig. 1

Este menu se divide en submenUs para cada computadora de a
bordo. Los submenus indican si un medidor determinado esté
conectado o no, si la sefal del sensor esta definida como alta o
baja vy el valor del voltaje del sensor.

Los menus indican también si las salidas independientes son alta,
"HI", o baja, "LO", y si la salida esta defectuosa. En ese caso, el
sensor defectuoso se marcara como desconectado o
cortocircuitado.

Medidor de rendimiento - Fig. 2

Esta pantalla se utiliza para comprobar el ajuste y el
funcionamiento del medidor de rendimiento.

El menu se describe con detalle en las paginas 239 a 241.

Informacion del sistema - Fig. 3

En este menu aparecen todas las computadoras activas, junto
con una indicacién de la versién del software.

Si la "imagen" de uno de las cormputadoras titila y aparece el
texto "Computadora no conectada o inactiva", sabra que existe
un error en el sistema y deberd ponerse en contacto con un
técnico.

Preparacion del sistema

La funcién "Preparacion sistema" sélo se utiliza cuando estan
instalados equipos opcionales y, por consiguiente, necesita un
cédigo de acceso especial.

Para instalar equipos opcionales, pdngase en contacto siempre
con su agente para solicitar asistencia.
Programacion de la computadora - Fig. 4

Esta imagen de pantalla se describe mas adelante en esta
misma seccién.

P
P
Peso tolva..  D.0Dtons  Ajustes.....
»
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Control - Figs. 1y 2

En la pantalla "Control" puede seleccionar una funcién para
obtener mas informacién. Los distintos menus se describen
con detalle al explicar las respectivas funciones de control.

Informacion del GPS - Fig. 3

Esta pantalla se utiliza para comprobar el receptor del GPS.

En esta imagen se puede comprobar la posicién actual, la
fecha y el modo de receptor.

En funcion del tipo de receptor GPS, es posible que no esté
disponible parte de la informacién detallada descrita méas
adelante.

Transcurridos unos minutos tras haber puesto en marcha el
sistema, el receptor del GPS deberia haber encontrado
satélites suficientes para determinar la posicion de la
cosechadora. El "Modo recibir' mostrara entonces:

"Fijando posiciones"y la "Longitud", "Latitud", "Altitud" y
"Tiempo UTC" serén validos.

"PDOP", "HDOP"y "VDOP" son factores de precisién para
el posicionamiento.

"Satélites visibles" indica cuantos satélites puede detec-
tar el receptor del GPS.

"Satélites seguidos" indica cuantos satélites puede
rastrear el receptor del GPS.

"NUmero de satélites a punto" indica el niUmero de saté-
lites que funcionan.

"'Satélites usados" indica los satélites que utiliza el re-
ceptor del GPS para el posicionamiento.

"Modo DGPS" indica si se reciben o no las sehales de la
estacion de referencia.

"PRN" indica el nimero de satélite de los satélites utili-
zados.

"Estado DGPS" indica el estado de recepcion de las di-
ferentes senales del satélite determinado (la senal de la
estaciéon de referencia).

"Estado DGPS" puede mostrar los valores siguientes:

0:
1:

Correccion de datos valida.
Correccion delta de datos vélida.
Estado de estacion no valido (5 0 7).

Datos demasiado antiguos (mas de 60
segundos).

UDRE demasiado alto (> 4).
Falta de coincidencia de IODE con efemérides.

El satélite no esté en el mensaje Tipo 1 actual.

10:40:59

CONTROL )

|Control velo molinete

N/

Control presidn al suelo

Cabezal autonivelante

Control crucero

Control altura corte

Cosechadora autonivel

Cosgecha

Retroceso

Menu prin

Desconexion

Tarjeta
No GPS posicién
No DGPS sefial

0.00%usada

|
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Fig. 1 v
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Tarjeta  0.00%usada

Mo GPS posicion
No DGPS sehal

1

Fig. 2
13111156 INFORMACION GPS K
Estado GPS........: No OK
Estado DGPS.......: No OK

Posicidn:

Informacidon detallada:
Tiempo UTC......... Domingo 00:00:00
FDOP... a.00

HDOP...
VDOP... ul
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Desconexion T ]

Fig. 3
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El estado debe ser 0 para obtener la recepcion correcta de la
sefnal. "SNR" indica las condiciones de senal/ruido de la senal
de cada satélite.

Si el receptor del GPS esta defectuoso, en la parte inferior
del menu aparecera un texto explicativo.
Cambie la Unidad de comunicaciones si visualiza o siguiente:

"Falla bateria apoyo"

"Error procesador senal"

"Error alineacion canal o chip 1"
"Error alineacion canal o chip 2"

"Excesivo error ref. freq."

Compruebe el cable de la antena si aparece el mensaje de
error "Falla en linea de entrada de antena".

Informacion de DGPS - Figs. 1-3

Las imégenes de pantalla siguientes sélo aparecen si utiliza
receptores GPS y receptores de correcciéon Racal Landstar
con unidad de comunicaciones incorporada.

Esta imagen de pantalla (Fig. 1) se utiliza para comprobar y
ajustar el receptor del DGPS.

Pueden transcurrir 20 minutos desde que se pone en marcha
el sistema hasta recibir una suscripcién. Mientras tanto, se
mostrarad informacién sobre cédigo de usuario, satélite,
estacion de referenciay fuerza de la sefal. Sino se hatomado
una suscripcion o, si ésta ha expirado, esta circunstancia se
indicara en la pantalla.

ng Nota:

Siuna unidad de comunicaciones DGPS de
AGCO ha sido actualizada y vuelta a pro-
gramar con nuevas frecuencias via satéli-
te, pueden transcurrir 24 horas antes de que
se reciban todos los datos desde el satéli-
te. Esta situacion también puede producirse
si fallan los satélites.

La informacion técnica se puede ver en los menus "Satélite",
"Estacion” e "Informacién', y se puede seleccionar manual o
automaticamente el satélite y la estacion de referencia, Fig.
2.
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08:20:28

INFORMACION DGPS 4]

Céd. usuario.: Espere!
Satélite.....: Espere!
Egstacidon ref.: Espere!

| Intens. sefial |

Baio alto

ESPERANDO SUBSCRIPCION

— Para selecc. manualmente satélite DGPS, pulse Satélite.
- Para ver inforwacidn técnica, pulse Info

- LA RECEPC. DE LA SUBSCRIPC. PUEDE TARDAR HASTA 20 MIM.

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

Desconexidn T ]

Fig. 1

31953 CONFIG SATELITE DGPS (P

Satélite.....: Espere!
Canal........: Espere!
Modo.........: Esgspere!

- Modo seleccidn Canal satélite es Auto. i desea
Kanual, pulse Modo.

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

Desconexidn T ]

Fig. 2
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La version de software de mddulos especificos, la
informaciéon de la sefal y la informacién de servicio se

’

puede ver en el menu "Informacion técnica de DGPS', Fig.
3.

Programacion

Presione "Programando ordenador" en el menu
"Diagndstico" para mostrar un menu desde el que puede
seleccionar el médulo que desea programar.

El menu de programacion se abre automaticamente al
insertar una tarjeta de programacion en la terminal.

Nota:

Proteja siempre contra escritura una
tarjeta de programacion empujando el
pequeno interruptor hacia el angulo de
/a tarjeta.

INFO TEC. DGPS )

0&:20:07

Vergsiones de Software

D3P FLASH Code Module version
D3P FLASH Constant Module version. .
Decoder FLASH Code MHodule version. .
Decoder OTPROM Code Module version........:

Informacion detallada

AGC VOltEgE. . ...t 0dB
Tuning offset.....: 0Hz
Signal strength...: 0.0Volt
Serviee ID........:

Info estado decodificador

Tarjeta 0.00%usada
No GP3 posicidn
Mo DGPSE sefial

Desconexidn T ]

Fig. 3
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13:12:04

DIAGNOSIS [d 3

Programando ordenador

Diagnoésis

Tocar calibracion

Siguiente

Programacion del la computadora - Figs. 1-4

Tras haber seleccionado "Programando ordenador" o haber insertado una
tarjeta de programacion, seleccione el médulo que programar en el menu
gue aparece.

Tras haber seleccionado el moédulo e insertado la tarjeta de memoria flash

con el software de actualizacion, puede comenzar la programacién
presionando "Iniciar programacion'.

Durante la programacion, aparece una barra que muestra el progreso, es
decir, el porcentaje del programa que se esta transfiriendo a la computadora
de a bordo o a la terminal.

ADVERTENCIA:

NO desconecte durante la programacion, ya que si lo
hace se borrara el programa en la computadora.

[I@ Nota:

Tras realizar la programacion, apague y vuelva a
activarlo: la computadora estara lista para uso.

Diagnostico

Presione "Diagndstico" para ver la comunicacion CAN.

I]g Nota:

"Diagndstico" sdlo deben utilizarlo los técnicos de
servicio.

Calibracion de la pantalla (Calibracion tactil)

Las areas sensibles al tacto de la pantalla pueden llegar a moverse
ligeramente con el paso del tiempo. La pantalla se puede calibrar siguiendo
las instrucciones que aparecen. Una vez finalizada la calibracién, la pantalla
cambia automaticamente al menu principal.

Nota:

La calibracion solamente se puede interrumpir apagan-
do el contacto, puesto que el funcionamiento normal
se desactiva.

10:35:36 PROGRAMANDO ORDENADOR (J

| Programando terminal

\_/

Programando ordenador LI

Programando ordenador LD
Programando Unidad Com
Programando ordenador AN

Cosecha Mend prin [ Retroceso

De:
T
2
ne

S p
DGPS sefia

Fig. 1

v

10:39:50 PROGRAMANDO ORDENADOR (P

Pulse tecla para empezar
programacidn de terminal

AVISO: Reprogramar borrara
el programa existente.

Empezar programacion
MF terminal E 4.xx

=

10:39:50 PROGRAMANDO ORDENADOR (P

Programacidén en curso.

AVISO: NO desconectar
encendido durante program.!

Espere. ...

MF terminal E 4.xx

(=

No DGPS sefial

Fig. 3

0s:12:35 PROGRAMANDO ORDENADOR

Programacidn ok

Desconecte y conecte encendido para continuar
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H
=]
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o

CODIGOS

-

Ajuste de reloj

Lengua

Medicidon de area

Calibracion cabezal

Volumen retorno

Indicador perdida

Calibrar alarma eje

Siguiente

Cosecha

Desconexidn

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicion
No DGPS sefial

=
o
B
e
el
H
i
=)
o]
0]
—y pt
H
o
a
o
0
0

8 - Codificacion

Si selecciona "Cédigos" en el menU principal, apareceran las funciones
gue necesiten ajuste, puesta a cero o calibracién.

Antes de poner una maquina nueva en marcha por primera vez, se
debe comprobar toda la codificacién. Posteriormente, las
comprobaciones vy las codificaciones sélo son necesarias después
de reparaciones en las que se vean implicadas esas funciones.

Si la funcién requerida no esté en pantalla, presione "Siguiente...".

A) Ajuste del reloj - Fig. 1

Seleccione "Cédigos > Ajuste de reloj" para activar un menu con una
calculadora en el que puede introducir la fecha y hora.

Si la cosechadora esta equipada con GPS, el reloj se puede ajustar
segun la hora GPS presionando la tecla "GPS", Fig. 2)y, a continuacién,
"OK". Si no ha de utilizar la hora GPS, presione "C" o "Cancelar".

B) Idioma - Fig. 3
Vaya al menu "Coédigos > Idioma". Al presionar la tecla del idioma
elegido, el texto en pantalla cambia.

I]@ Nota:

La configuracion siguiente necesita una tarjeta de
programacion. Por lo tanto, debe considetar la
eliminacion de un idioma con precaucion.

Enla terminal puede insertar otros idiomas, siendo la opcién total de
tres. Los idiomas se pueden actualizar a una versién posterior,
independientemente del resto del software. EI nimero de version
aparece desde la tecla de idioma en el menu anterior. Los idiomas se
pueden suprimir sélo si inserta una tarjeta de programacion o si la
supresiéon se confirma mediante la introduccién del nimero ID de la
maégquina. El Ultimo idioma que quede no se puede eliminar.

[roasw0s CODIGOS D
a Ajuste del reloj
Diates nio Horas:Hinutos: Segundos
|
Pulsar 1a sesla o
Pare Fi3ar Eetma y nora
‘;2-10-99 10:34:52 ‘.
IR
|
4 5 6
|
1 2 3 ok
[s D,
. 0 c CancelarE
Co e
[—

[

CODIGOS ()

a Ajuste del reloj
Dia-les-afio Horas:Minutos:Segundos
4
P oK
ijar fec .

‘;2—10—99 10:34:52 ‘.

el (=D

P
4 5 6

|
1 2 3 Ok
[es D,

Espafiol 1.41

Italiano 1.41

-/

|Insertar nuevo idioma

Borrar idioma

Cosecha Mend prin [Retroceso

Tarjeca  0.00%usada

Fig. 3

ps:ais  MEDICION DE AREA ()

_/

|Anchura de corte

Dimension de rueda

Cosecha Menu prin [ Retroceso

Desconexisn
Tarjeta  0.00%usada

No GPS posiciém

No DGPS sefial

o\
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Seccion 6: Operacion del Datavision

C) Calibracion del cabezal - Altura de corte
cero - Figs. 1-3

Para asegurar una indicacion de altura de corte exacta en
todas las condiciones de cosecha y asegurar que la altura
de corte preseleccionada funcione correctamente, la
indicacién de altura de corte se debe poner a cero.

Vaya al menu "Cédigos > Calibracién cabezal > Cero de
altura corte". Baje el cabezal justo hasta que toque el suelo
y presione "Cero".

La barra de altura de corte estara asi a cero y la indicacién
correspondera con la altura de corte real. Si el voltaje del
sensor (3a) no estad dentro del rango (3b) indicado por la
barra situada sobre la barra del sensor, debe calibrar el ajuste
inicial del sensor antes de que se pueda realizar la puesta a
cero.

v Es importante que las madquinas autonivelantes se
situen a la altura de cosechado normal antes de
efectuar la puesta a cero. Esta operacion se puede

7

realizar, por ejemplo, desde el ment "Diagnosis >
Control > Cosechadora autonivel".

Nota:

Sdlo se puede poner la altura de corte a
cero con el cabezal acoplado a la maqui-
na. Vea la pagina 76.

D) Para otras calibraciones, consulte:

Medicion de area

Vea la pagina 75.

Volumen de retornos

Vea la pagina 242.

Monitor de pérdida de grano
Vea la pagina 237.

Calibracion de la alarma del eje
Vea la pagina 164.

Vibraciones del picapajas

Vea la pagina 247.

Flujo constante

Vea la pagina 254.
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H
o
0
i}
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CODIGOS 4 ]

Ajuste de reloj

Lengua

Medicion de area

Q
p
'_l
'.I
o2
H
[
a
'.I
[0}
B
a
D
o2
o
n
p
'_l
./

Volumen retorno
Indicador perdida

Calibrar alarma eje

Siguiente

Cosecha

Desconexidn

=
m
=]
(=]
L]
R
'.l.
=]
2
—y | [
o
[o]
aQ
[0}
(/]
[o]

No DGPS sefial

Fig. 1 v

1:07:32. CALIBRACION CAREZAL (P

\_/

|Cero de altura corte

Calibrar angulo cabezal

Calibr. herizontal cabezal

Calibr. altura cabezal

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicién

Cosecha Menu prin [ Retroceso
No DGPS sefial

Fig. 2 v

11:10:37 ALTURA DE CORTE (]

Baje c¢abezal hasta
casi tocar el suelo.
Pulse tecla cero.

Q
[0}
H
Q
/

Cosecha Mend prin [ Retroceso

Tarjeta  0.00%usada
No GFS posicién
Mo DGPE sefial

Desconexion T ]

Fig. 3
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9 - Calibracion de la alarma del eje

Si ha efectuado modificaciones en el sistema del eje, el
sistema de supervision debe "aprender" las nuevas
velocidades del eje para que la supervisiéon funcione
correctamente.

El procedimiento aparece en el menu "Cédigos > Calibrar
alarma eje".

Siga las instrucciones de la pantalla, Fig. 1.

Al calibrar los limites de alarma de las velocidades de los
ejes, deben estar activados la unidad de trilla, el sinfin de
descargay el picapajas (si esta montado) para asegurar que
se calibran todos los ejes de la cosechadora. Ademas, el
motor debe estar funcionando con sus revoluciones maximas
y la méquina tiene que estar parada.

ADVERTENCIAS:

Si ha puesto en marcha el motor diesel
en un taller/galpon sin extractor de

humos, deje siempre como minimo una
puerta abierta para que haya ventilacion.

Nunca ponga en marcha la maquina has-
ta que todos los protectores de sequridad
estén colocados y asegurados.

Las cuchillas del cabezal y del picapajas
se mueven violentamente durante la
calibracion. No deje que se acerque nadie
a la parte delantera o trasera de la maqui-
na durante la calibracion.

No es necesaria la calibracién de los limites de alarma del
eje para el ventilador y para el variador del cilindro. Contintian
siendo usados los niveles de alarma anteriores.

Las velocidades de eje actuales y calibradas Ultimamente se
pueden ver en el menu "Cédigos > Calibrar alarma eje >
Actual", Fig. 2.

10:26:57

CALIBRAR ALARMA EJE ()

iRecuerde!

Debe observar lo siguiente antes de iniciar el calibrado:

. La wAquina debe estar parada.

El motor debe funcionar & la maxima velocidad)
El mecanismo de trills debe estar en warcha.
La mesa debe estar activada.

El sinfin de descargas debe estar actiwvado.

El picapajas deke estar act. (=i estd montado

oo W

Pulse "Iniciar calibrado™ para iniciar el calibrado.

O pulse "Actuzl"
para ver los wvalores RPN actual v nominal.

Calibrar j

Tarietz 0.00%usada
No GP3 posicidn
No DGPS sefial

Desconexidn T ]

Fig. 1
w:zr:n CALIBRAR ALARMA EJE (P
FEFM act. RPM nom.
Motor 2000 2143
Alimentador 381 381
S8ist. retorno 417 416
Elevador llen 415 416
Sinfin grano 465 464
Sacudidores 217 216
Caja cribas 293 292
Picapajas 3333 3333
Sep. rotative 923 922
Sinfin desc. 653 652

Tarijetcz 0.00%usada
No GPS posician

No DGPS sefial

Desconexidn T ]

Fig. 2
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