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Acerca de estas instrucciones

Esta documentacién se aplica al convertidores de frecuencia de smd, y contiene importantes datos
técnicos y describe la instalacién, el funcionamiento y la puesta en servicio.

Estas instrucciones sélo son vdlidas para inversores de frecuencia smd con software rev 20 (véase la

placa del controlador).

Lea las instrucciones antes de la puesta en servicio del producto.

Al B

E|

F|

i

TYPE: ‘ INPUT 3/PE OUTPUT 3/PE For detailed information
ESMD22314TXA 400/480 V 0-400/ 460 V refer to instruction
Made in USA ID-NO: 00490812 52/45A 46/40 A Manual: SL03
5081 50-60 Hz 22 KW 00490252012345678
Inverter LISTED CE 0-240 HZ ESMD223L4TXA000XX XX XX
smd - Full 1/0 Us
voconsa [[ENITAULTACAT NP L1V

[A] Certificaciones
Tipo

Voo11

[C] Valores nominales de entrada
[D] Valores nominales de salida

[E] Version de Hardware
Version de Software

Contenido de la entrega

Importante

1 convertidor smd (ESMD...)
con MPE instalado (véase la
seccion 4.2)

* 1 manual de instrucciones de
funcionamiento

Tras recibir la entrega, compruebe inmediatamente si los elementos
entregados coinciden con la documentacién adjunta. Lenze no acepta
ninguna responsabilidad por deficiencias reclamadas posteriormente.

Reclamacion

* comunique cualquier dafio de transporte visible inmediatamente a la
empresa de transporte.

* comunique cualquier deficiencia/falta de componentes
inmediatamente al representante de Lenze.

© 2004 Lenze AG

Queda prohibida la copia o transmisién a terceros de ninguna parte de esta documentacién sin la aprobacién explicita

por escrito de Lenze AG.

Toda la informacién proporcionada en esta documentacion ha sido cuidadosamente seleccionada y comprobada conforme al
hardware y software descritos. Sin embargo, no se pueden descartar discrepancias. No aceptamos ninguna responsabilidad
por dafios que puedan producirse. En ediciones posteriores se realizara cualquier correccion necesaria.
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Informacion de seguridad

1 Informacién de seguridad

General
Algunas piezas de los controladores Lenze (convertidores de frecuencia, servo-convertidores,
controladores de CC) pueden estar alimentadas, en movimiento o girando. Algunas superficies pueden
estar calientes.
La retirada no autorizada de la cubierta necesaria, el uso inadecuado y la instalacién o utilizacion
incorrectas representa un riesgo de lesiones graves para el personal o dafios en el equipo.
Todas las operaciones relacionadas con el transporte, la instalacién y la puesta en servicio, asi como
el mantenimiento, deben ser realizadas por personal cualificado experto (se deben cumplir las normas
IEC 364 y CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 y el informe IEC 664 o DIN VDE0110 y las normas
nacionales sobre la prevencion de accidentes).
De acuerdo con esta informacion de seguridad basica, el personal cualificado experto esta formado por
personas que estan familiarizadas con la instalacion, el montaje, la puesta en servicio y el funcionamiento
del producto, y que tienen las cualificaciones necesarias para su puesto.

Aplicacion especifica
Los controladores de transmisién son componentes disefiados para la instalacion en sistemas eléctricos
o maquinaria. No estan destinados a ser utilizados como aparatos. Estan dirigidos exclusivamente a
fines profesionales y comerciales segun la norma EN 61000-3-2. La documentacion incluye informacion
sobre el cumplimiento de la norma EN 61000-3-2.
Cuando instale los controladores de transmision en maquinas, esta prohibido poner en servicio (es
decir, el inicio del funcionamiento de la forma indicada) la maquina hasta que se demuestre que la
maquina cumple las normas de la Directiva de la CE 98/37/EC (Directiva de maquinaria); se debe
cumplir la norma EN 60204.
Sélo se permite la puesta en servicio (es decir, el inicio del funcionamiento de la forma indicada) cuando
se cumpla la Directiva (89/336/EEC).
Los controladores de transmisién cumplen los requisitos de la Directiva de bajo voltaje 73/23/EEC. Las
normas armonizadas de la serie EN 50178/DIN VDE 0160 se aplican a los controladores.
Nota: La disponibilidad de controladores esta restringida conforme a la norma EN 61800-3. Estos
productos pueden provocar interferencias de radio en areas residenciales. En este caso, puede que
sea necesario tomar medidas especiales.

Instalacion
Garantice un manejo adecuado y evite una tensién mecénica excesiva. No doble ningin componente
ni cambie ninguna distancia de aislamiento durante el transporte o el manejo. No toque ningun
componente electrénico ni ningln contacto.
Los controladores contienen componentes sensibles a la electricidad estatica, que pueden resultar
facilmente dafiados si se manejan de forma inadecuada. No dafie ni destruya ningiin componente
eléctrico, ya que esto puede poner en peligro su salud.

Conexion eléctrica
Cuando se trabaje con controladores alimentados, se deben cumplir las normas nacionales aplicables
para la prevencion de accidentes (p. ej. VBG 4).
La instalacion eléctrica debe realizarse de acuerdo con las normas adecuadas (p. ej. secciones
transversales de cables, fusibles, conexién PE). Encontrard informacién adicional en la
documentacion.
La documentacién contiene informacién sobre la instalacién conforme a la norma EMC (revestimiento,
conexion a tierra, filtros y cables). Estas notas también se deben cumplir para los controladores con
la marca CE.
El fabricante del sistema o la maquina es responsable del cumplimiento de los valores limite que
requiere la legislacion EMC.

Funcionamiento
Los sistemas que incluyen controladores deben estar equipados con dispositivos de seguimiento y
proteccion adicionales conforme a las normas correspondientes (p. ej. equipamiento técnico, normas
sobre prevencién de accidentes, etc.). Puede adaptar el controlador a su aplicacién segun se describe
en la documentacion.

Lenze 3




Funcionamiento

Informacion de seguridad

Los sistemas que incluyen controladores deben estar equipados con dispositivos de seguimiento
y proteccién adicionales conforme a las normas correspondientes (p. ej. equipamiento técnico,
normas sobre prevencion de accidentes, etc.). Puede adaptar el controlador a su aplicacion
segun se describe en la documentacion.

iPELIGRO!
e Una vez que se ha desconectado el controlador de la tensién de suministro,

no se deben tocar los componentes cargados ni la conexién de alimentacién
inmediatamente, ya que los capacitores podrian estar cargados. Siga las notas
correspondientes sobre el controlador.

de una vez cada tres minutos.
« Cierre todas las cubiertas protectoras y puertas durante el funcionamiento.

No conecte y desconecte de forma continuada la alimentacion del controlador méas

Nota para el sistema aprobado UL con controladores integrados
Las advertencias UL son notas que se aplican a sistemas UL. La documentacion contiene

informacion especial sobre UL.

* Adecuado para el uso en un circuito capaz de suministrar un maximo de 5.000
c @ us amperios simétricos rms, un maximo de 240 V (dispositivos de 240 V) o un
maximo de 500 V (dispositivos de 400/500 V) resp.

jAdvertencias!  °® Utilice unicamente cableado de clase 1 de cobre de minima Temperatura de 75 °C.
* Debera instalarse en un macro-entorno con un grado de contaminacion 2.

1.1 Pictogramas utilizados en estas instrucciones
Pictograma Palabra de Significado Consecuencias si no se hace
aviso caso
Riesgo de dafios Indica un peligro inminente que
personales por voltaje puede causar lamuerte o lesiones
{PELIGRO! eléctrico. graves si no se tomanmedidas
adecuadas.
Peligro inminente Muerte o lesién
. , o posible para las
iAVISO! personas
Danos posibles al Danos al sistema de transmision o
equipo a su entorno
jAlto!
Consejo util: si se
[ sigue, facilitara el uso
l Nota de la transmision

ESPANOL
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Datos técnicos

2 Datos técnicos

2.1 Normas y condiciones de aplicacién

Conformidad

CE Directiva de bajo voltaje (73/23/EEC)

Aprobaciones

UL 508C Underwriters Laboratories — Equipo de conversion de corriente

Longitud méx. permitida del cable
del motor ™

blindado: 50 m (baja capacitancia)

sin blindar: 100 m

Desequilibrio de fase de tension de
entrada

<2%

Humedad

< 95% sin condensacion

Frecuencia de salida

0...500 Hz

Condiciones medioambientales

Clase 3K3 segun EN 50178

Intervalo de temperatura

Transporte -25...+70 °C

Almacenamiento|-20 ... +70 °C

0 ... +55 °C (con una reduccion del 2,5 %/°C de los valores

Funcionamiento de corriente especificados por encima de +40 °C)

Altura de la instalacion

0 ... 4000 sobre el nivel del mar (con una reduccién del 5 %/1000 m de los
valores de corriente por encima de 1000 sobre el nivel del mar)

Resistencia a la vibracién

aceleracion resistente hasta 0,7 g

& Corriente de fuga de tierra

> 3,5 mA hasta PE

Cubierta (EN 60529)

IP 20

Medidas de proteccién contra

cortocircuitos, fuga a tierra, sobretension, parada del motor, sobrecarga del
motor

Funcionamiento en redes de
suministro publicos

(Limitacion de corrientes arménicas
conforme a EN 61000-3-2)

Potencia total
conectada
alaredde
suministro

Cumplimiento de los requisitos @

< 0,5 kW Con reductor de red de suministro

0,5...1kW [Con filtro activo (en preparacion)

>1kW Sin medidas adicionales

(1) Para el cumplimiento de las normas EMC, las longitudes de cable permitidas pueden cambiar.
(2) Las medidas adicionales descritas sélo garantizan que los controladores cumplen los requisitos de la norma EN 61000-3-2.
El fabricante de la maquina/sistema es responsable del cumplimiento de las normativas de la maquina.

Lenze
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Datos técnicos

Regimenes
Red de suministro Corriente de salida®
Tipo Potencia i
[kw] Tensién, frecuencia Corriente In Iméx para 60
[A]® [A] ™ [A]® [A] ™ [A]®
1~ | 3~ 3~ 3~ 3~ 3~
ESMD371L2YXA | 0,37 1N/PE 230V OR | 47|27 22 2,0 3,3 3,0
ESMD751L2YXA | 0,75 3/PE 230V 84 | 438 4,0 37 6,0 5,6
ESMD112L2YXA | 1,1 | (180V -0%...264 V +0%) | 12,0| 6,9 6,0 55 9,0 8,3
ESMD152L2YXA | 15 50/60 Hz 12,9] 7,9 6,8 6,3 10,2 9,5
ESMD222L2YXA | 2,2 | (48Hz-0%..62Hz+0%) [17,1] 10,8 9,6 8,8 14,4 13,2
ESMD302L2TXA | 3,0 135 12,0 11,0 18,0 16,5
ESMD402L2TXA | 4,0 3/PE 230V 171 152 14,0 23 21
ESMD552L2TXA | 55 | (180 V -0%...264 V +0%) 25 22 20 33 30
ESMD752L2TXA | 7,5 50/60 Hz 32 28 26 42 39
ESMD113L2TXA 11 | (48 Hz-0%...62 Hz +0%) 48 42 39 63 58
ESMD153L2TXA | 15 59 54 50 81 75
400V |480V| 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V
ESMD371L4TXA | 0,37 16141311 ]12]10]20]17|18]15
ESMD751L4TXA | 0,75 30|25|25|21|23[19[38[32[35]29
ESMD112L4TXA | 1,1 4336363033 28[54]45][50]42
ESMD152L4TXA | 15 48|40 41|34 3883162515747
ESMD222L4TXA | 22 64| 54|58|48|53]44]87]72[80]66
ESMD302L4TXA | 3,0 3/PE 400480V  ["g5770 |76 | 63 | 7,0 | 58 [114] 95 [105] 87
ESMD402L4TXA | 4,0 (320\/'2676'6553 V0% 061 88 | 94 | 7.8 | 8,6 | 7.2 | 14,1 11,7| 12| 108
ESMDS52L4TXA | 55 | (4g iy -0%. .62 Hz +0%) | 142 12:4] 12,6 [ 110|116 10,1 189 16,5 [ 17.4] 15,2
ESMD752L4TXA | 75 18,1]158[ 16,1 14,0]148]129] 24 [ 21 | 22 194
ESMD113L4TXA | 11 27 | 24 | 24 | 21 | 22 [193] 36 | 32 | 34 | 29
ESMD153L4TXA | 15 35 | 31 | 31 | 27 | 29 | 25 | 47 | 41 | 43 [ 37
ESMD183L4TXA | 18,5 44 | 38 | 39 | 34 | 36 | 31 | 59 | 51 | 54 | 47
ESMD223L4TXA | 22 52 | 45 | 46 | 40 | 42 | 37 | 69 | 60 | 64 | 55

(1) Para una tensién de suministro de red nominal y frecuencias de chopeado de 4,6 y 8 kHz
(2) Para una tension de suministro de red nominal y una frecuencia de chopeado de 10 kHz
(3) La corriente maxima es una funcion del ajuste C90 (seleccioén de tension de entrada)

6 Lenze



Instalacion -

3 Instalacion

3.1 Instalacion mecanica
3.1.1 Dimensiones y montaje

B ‘I L}
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——
[Q—
—

24 1b-f

smd402

Tipo a al b b1 b2 c s1 s2 m
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]| [mm]| [mm] | [mm]| [kg]
ESMD371L2YXA
ESMD371L4TXA 93 84 146 | 128 17 100 15 50 0,6
Q ESMD751L2YXA
ESMD751L4TXA 93 84 146 | 128 17 120 15 50 0,9
ESMD112L4TXA 93 84 146 | 128 17 146 15 50 1,0
ESMD112L2YXA

ESMD152L4TXA, ESMD222L4TXA 1141105 | 146 128 7 183 15 50 14
ESMD152L2YXA, ESMD222L2YXA
ESMD302L2TXA 114 | 105 | 146 128 17 171 15 50 2,0
ESMD302L4TXA

ESMD402L2TXA
ESMD402L4TXA, ESMD552L4TXA

ESMD552L2TXA, ESMD752L2TXA
ESMD752L4TXA, ESMD113L4TXA

ESMD113L2TXA, ESMD153L2TXA
ESMD153L4TXA... ESMD223L4TXA

114 | 105 | 146 100 17 171 15 50 2,0

146 | 137 | 197 140 17 182 30 100 3,2

195 | 183 | 248 183 23 203 30 100 6,4

0 O

jAVISO!

Los convertidores no se deben instalar en lugares en los que se vean sometidas a
condiciones medioambientales adversas, como, por ejemplo: combustible, petrdleo,
vapores peligrosos o polvo; humedad excesiva; vibracién excesiva o temperaturas
excesivas. Pdngase en contacto con Lenze para obtener mas informacion.

Lenze 7
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S" Instalacion

3.2 Instalacion eléctrica
3.2.1 Instalacién segun los requisitos EMC
EMC

Cumplimiento de la norma EN 61800-3/A11

Emisién de ruidos
Cumplimiento del valor limite de clase A conforme a la norma EN 55011 si se instala en
un armario de control con el filtro adecuado y la longitud del cable no supera los 10 m.

A| Abrazaderas de blindaje
[A] Abrazad de blindaj
Cable de control

Cable del motor de baja capacitancia
(ntcleo/nicleo < 75 pF/m, ndcleo/blindaje < 150 pF/m)

|E| Placa de montaje conductora

Filtro

Tmd005

3.2.2 Secciones de fusibles/cables"”

Recomendaciones Circuito
Fusible Fusible Fusible©® o Cableado a la d 'de »
Tipo automatico® | Disyuntores® | linea de suministro epvamg:)w
(L1, L2/N, L3, PE) | @tiera
(N. America) [mm?] [AWG]

ESMD371L2YXA M10 A C10 A 10 A 2.5 14
ESMD751L2YXA M16 A C16 A 15A 2.5 14

1/N/PE| ESMD112L2YXA M20 A C20 A 20 A 4@ 12
ESMD152L2YXA M25 A C25A 25A 6@ 12
ESMD222L 2YXA M32 A C32A 30A 4 10
ESMD371L2YXA...ESMD751L2YXA
ESMD371L4TXA... ESMD222L4TxA | M10A | C10A 10A 25 4
ESMD112L2YXA, ESMD152L2YXA
ESMD302L4TXA M16 A C16 A 12A 25 14
ESMD222L 2YXA M16 A C16 A 15 A 2.5 12
ESMD402L4TXA M16 A C16 A 15A 2.5 14
ESMD302L2TXA ) >30mA
ESMD552L4TXA M20 A C20 A 20A 4@ 12
ESMD402L2TXA )

3/PE ESMD752L4TXA M25 A C25 A 25A 6 @ 10

ESMD552L2TXA
ESMD113L4TXA M40 A C40 A 35A 6 8
ESMD752L2TXA
ESMD153L4TXA M50 A C50 A 45 A 10 8
ESMD183L4TXA M63 A C63 A 60 A 16 6
ESMD113L2TXA
ESMD223L4TXA M80 A C80 A 70A 16 6
ESMD153L2TXA M100 A C100 A 90 A 16 4

(1) Debe cumplir con las normas locales aplicables
(2) Cortacircuito sensible a la pérdida de corriente a tierra de corriente por pulsos o corriente universal

(3) Fusibles de tipo de limitacién de corriente de respuesta rapida UL Clase CC o T, 200,000 AIC, necesarios. Bussman KTK-R, JJN, JJS,

o equivalente
(4) Conexion sin casquillos o con conectores de clavijas (pin).

(5) Las instalaciones con protectores de alta corriente debido al suministro de gran capacidad requieren usar Disyuntores tipo “D”.

(6) Preferiblemente usar disyuntores Termomagneticos.

8 ESPANOL
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Instalacion s

Tenga en cuenta lo siguiente cuando utilice el disyuntor de pérdida a tierra:

* Instalacion del disyuntor de fuga a tierra Unicamente entre la red de suministro y el controlador.
* El disyuntor de fuga a tierra se puede activar mediante:
- corrientes de fuga capacitiva entre los blindajes de cable durante el funcionamiento
(especialmente con largos cables de motor blindados)
- la conexién de varios controladores a la red de suministro al mismo tiempo
- filtros RFI

3.2.3 Diagrama de conexion

UNPE1BOV 0% 264V+0%  OPETBOV 0% 264V+0%  BPETEOV 0% 264V+0%
e 62 e 62H e 62H wE 20 0% 40N

T
T
[L3[

L=
H—

s
= L1[L2[L3
- (A ) [C] (0]
05Nm/450bin 1 2Nm/10 b in 20Nm/ 18 1b in
No2nm 2l in N smmo2ein A N gmmo38 0 A N 13O
g
6o 024in /A —

<imm? AWG26 16

DIGOUT ~—]
AouT

[718]
\\ \\ \\
!
0 20mA Temee
4 20mA
.
+12VDC 0%
+30VDC+0% smd403
{PELIGRO!

» Peligro de descarga eléctrica. El potencial eléctrico del circuito puede alcanzar
los 240 VAC sobre la conexién a tierra. Los capacitores conservan la carga
después de desconectar el suministro de corriente. Desconecte el suministro de
corriente y espere hasta que la tensién entre B+ y B- sea 0 VDC antes de revisar
la transmision.

* No conecte los terminales de salida (U,V,W) a la red de suministro. La transmision
puede resultar gravemente dafada.

* No conecte y desconecte la corriente de la red de suministro mas de una vez cada
tres minutos. Dafara la transmision.

Lenze 9
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S" Instalacion

3.2.4 Terminales de control

Terminal | Datos para las conexiones de control (impresos en negrita = configuracién de Lenze)

7 Entrada de comunicaciyn serie RS-485 RXB/TXB (B+)

72 Entrada de comunicaciyn serie RS-485 RXA/TXA (A-)

7 Referencia de potencial

8 Entrada analygica Resistencia de entrada: >50 kQ
0...10 V (modificable en C34) con sefal de corriente: 250 Q)

9 Alimentacién mte_ma de CC para el potenciémetro +10 V, méximo 10 mA
de valor establecido

20 Alimentacion interna de CC para entradas digitales | +12 V, maximo 20 mA

28 Entrada digital Strart/Stop

BAJO = Interrupcién
ALTO = Ejecucion activada

configurable con C08
K12 Error (TRIP)

. " g
Entrada digital configurable con CE1 _ . b

E1 Activar valor establecido fijo 1 (JOG1) ALTO = JOG1 activado 2

E2 Entrada digital configurable con CE2 BAJO = Rotacion derecha "
Direcciyn de rotaciyn ALTO = Rotacion izquierda o
Entrada digital configurable con CE3 _ .

E3 Activar freno con inyeccién de CC (DCB) ALTO = DCB activado

A1l Salida digital configurable con c17 CC 24 V /50 mA; NPN

62 Salida analygica configurable con c08 y c11

K14 Salida del relé (contacto normalmente abierto)

CA250V/3A
CC24V/2A..240V/0,22A

Proteccién contra contactos

BAJO=0...+3V, ALTO=+12...+30 V

¢ Todos los terminales tienen un aislamiento basico (distancia simple de aislamiento)
* La proteccién contra contactos sélo puede garantizarse mediante mediadas adicionales como el aislamiento doble

10 ESPANOL
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Puesta en servicio (Eo 'I)

ON
4 Puesta en servicio
41 Ajuste de los parametros
Avisos de estado / fallos Modificar parametros
50.0
PR Ay OFF
O SEP
: E ZE cee — G
& \ l'lEd
- m_J EEr 8 (A X V)
—— y 40's -5 N
rSE
&F
smd404

Nota

Si la funcion de contrasefa esta activada, se debe introducir la contraseifia en C00

para acceder a los pardmetros. CO0 no aparecera si no se ha activado la funcién de
contrasefia. Véase C94.

i

4.2 Modulo de programacion electrénico (MPE)

EI MPE contiene la memoria del controlador. Cada vez que se cambia un parametro,
los valores se almacenan en el MPE. Se puede extraer, pero debe estar instalado para
que funcione el controlador (si falta el MPE, se activara el fallo F {). El controlador se
suministra con cinta protectora sobre el MPE que se puede retirar tras la instalacion.

Existe un Programador de MPE opcional (EEPM1RA) disponible que permite: programar el controlador
sin alimentacion; convertir la configuracién de OEM en la configuracién predetermina; copiar rapidamente
varios EPM cuando multiples controladores requieran la misma configuracién. También puede

almacenar hasta 60 archivos de pardmetros personalizados para acelerar ain mas la programacion
del controlador.

Lenze 11



(Eo 'I) Puesta en servicio
ON
4.3 Menu de parametros
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
CO0 |Entrada de 0 |0 999 | Visible unicamente cuando la contrasefna
contrasefa estd activa (véase C94)
CO ¢ |Valor de consignay| 0 |Origen de valor de consigna: Configuracion de control:
erigen de control 0 Entrada analdgica (terminal 8; Control = terminales
véase C34) Programacion = teclado numérico
1 Cédigo c40 Seguimiento = LECOM
2 Entrada analdgica (terminal 8; Control = terminales
véase C34) Programaciéon = LECOM / teclado
numerico
Seguimiento = LECOM
3 LECOM Control = LECOM
Programacion = LECOM / teclado
numérico
Seguimiento = LECOM
4 Entrada analdgica (terminal 8; Control = terminales
véase C34) Programacion = teclado numérico remoto
5 Cédigo c40 Seguimiento = teclado numérico remoto
6 Entrada analdgica (terminal 8; Control = teclado numérico remoto
véase C34) Programacion = teclado numérico remoto
7 Cédigo c40 Seguimiento = teclado numérico remoto
8 Entrada analdgica (terminal 8; Control = terminales
véase C34) Programacion = Modbus / teclado
. numérico
9 Cédigo c40 Seguimiento = Modbus
10Entrada analdgica (terminal 8; Control = Modbus
véase C34) Programacion = Modbus / teclado
- numérico
11Cédigo c40 Seguimiento = Modbus
Nota
¢ Cuando CO1=1,5,7,96 11 utilice c40 como valor de consigna de velocidad
¢ Cuando C01 = LECOM (3), escriba el comando de velocidad en C46
[02 |Carga de los 0 Ninguna accion/carga completa * C02 =1...4 sélo es posible con
ajustes de Lenze 1 Cargue los ajustes de Lenze de 50 Hz OFF o lah
2 Cargue los ajustes de Lenze de 60 Hz| " C02=2:C11,C15=60 Hz
3 Cargue los ajustes OEM (si existen)
4 Traduccion
jAVISO!
jC02 = 1...3 sobrescribe todos los valores! jEl sistema de circuitos TRIP se puede
desactivarl Compruebe los parametros CE1...CE3.
Nota
Si una EPM contiene informacion de una version anterior de software, C02=4
convierte los datos a la version actual.
12 ESPANOL Lenze



Puesta en servicio

)

Entrada digital E1

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
CE I | Configuracion - 1 |1 Activar valor de consigna fijo 1 » Utilizar C37...C39 para ajustar los

(JOG1)
2 Activar valor de consigna fijo 2
(JOG2)

puntos de ajuste fijos
* Activar JOG3: Ambos terminales =
ALTO

3 Freno de CC (DCB)

véase también C36

4 Direccion de rotacion

BAJO = rotacion en el sentido de las
agujas del reloj
ALTO = en el sentido contrario de las
agujas del reloj

5 Parada rapida

Deceleracion controlada hasta parada,
BAJO activo; ajuste la velocidad de
deceleracion en C13 0 c03

o

Rotacion en el sentido de las agujas
del reloj

Rotacion en el sentido contrario de
las agujas del reloj

~

Rotacion en el sentido de las agujas del
reloj = BAJO y rotacion en el sentido
contrario de las agujas del reloj = BAJO:
parada rapida; proteccion de circuito
abierto

©

SUBIRR (valor de consigna de
rampa-arriba)

9 BAJAR (valor de consigna de
rampa-abajo)

SUBIR = BAJO y BAJAR = BAJO:
Parada réapida; utilice contactos NC
momentaneos

Entrada digital E3

CEE@ |Configuracion - 4
Entrada digital E2
LCEJ | Configuracion - 3

10 Error externo TRIP

BAJO activo, activa EE- (el motor se
desliza hasta la parada)

NOTA: El contacto térmico NC del
motor se puede utilizar para activar esta
entrada

11 TRIP Reset

Véase también c70

12 Acel./decel. 2

Véase cO1y c03

13 Desactivar PI

Desactiva la funcién Pl para el control
manual

14
15

Activar el punto de ajuste Pl fijo 1
Activar el punto de ajuste Pl fijo 2

e Utilizar C37...C39 para ajustar los
puntos de ajuste fijos

¢ Activar el punto de ajuste P! fijo 3:
ambos terminales = ALTO

Nota

Se produciré un fallo LFT en las siguientes condiciones:
¢ Los valores E1...E3 estan duplicados (cada valor sélo se puede usar una vez)
¢ Una entrada esta ajustada en SUBIR y la otra no esta ajustada en BAJAR,

0 viceversa

Lenze

ESPANOL
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Puesta en servicio

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccién
L08 | Configuracion 1 | El relé esta activado si
- Salida del relé 0 Ready
1 Error
2 El motor esta en marcha
3 El motor esta en marcha - derecha
4 El motor esta en marcha - izquierda
5 Frecuencia de salida = 0 Hz
6 Valor establecido de frecuencia
desalida alcanzado
7 Umbral (C17) superado
8 Limite de corriente (modo de motor
o generador) alcanzado
9 Retroalimentacioén dentro del
intervalo (d46, d47) de alarma
minima/maxima
10Retroalimentacion fuera del intervalo
(d46, d47) de alarma minima/
maxima
[O9 |Direccion de red 1 |1 247 | Cada controlador de la red debe tener
una direccion unica
C i | Frecuencia de 0,0 10,0 {Hz} 500 |+ Frecuencia de salida al 0% del valor
salida minima de consigna analdgico
* C10 no activo para valores de
consigna fijos o seleccion del valor de
consigna a través de c40
L 1§ |Frecuencia de 50,0 (7,5 {Hz} 500 |+ Frecuencia de salida al 100% del valor
salida maxima de consigna analdgico
* C11 no se supera nunca
iAVISO!

& Consulte al fabricante de la maquina/motor antes de utilizar una frecuencia
superior a la frecuencia nominal. Una aceleracion excesiva del motor/maquina
puede dafar el equipo o causar lesiones al personal.

[ 2 |Tiempo de 5,0 (0,0 {s} 999 |» C12 = cambio de frecuencia 0 Hz...C11
aceleracion 1 * C13 = cambio de frecuencia C11...0 Hz
* Para acel./decel. de rampa S, ajuste
[ 13 |Tiempo de 5,0 (0,0 {s} 999 | g2
deceleracion 1
LM |Modo de 2 |0 Caracteristica lineal con * Caracteristica lineal: para aplicaciones
funcionamiento empuje automatico estandar
. o * Caracteristica cuadratica: para
1 Caracteristica cuadratica con "
empuje automatico ventlladgre_s y bombas con N
caracteristica de carga cuadratica
2 Caracteristica lineal con * Empuje automatico: tension de
empuje Vmin constante salida dependiente de la carga para
- " operacion de pérdida baja
3 Caracteristica cuadratica con
empuje Vmin constante
14 ESPANOL Lenze



Puesta en servicio

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
L 15 |Punto de referencia | 50,0 [25,0 {Hz} 999
\Z Ajuste la frecuencia del motor nominal
(placa) para aplicaciones estandar
CI6 |EmpujeV,,, 4,0 |0,0 {%} 40,0
(optimizacion del Ajustar después de la puesta en
comportamiento servicio: EI motor no cargado debe
de par) funcionar a una frecuencia de
deslizamiento (aprox. 5 Hz), aumente
C16 hasta que la corriente del motor
(C54) = 0,8 x corriente del motor
nominal
L 1T |Umbral de 0,0 (0,0 {Hz} 500 | Consulte C08 y ¢17, seleccion 7
frecuencia (Q,,) Referencia: valor establecido
[ I8 |Frecuencia de 2 |0 4kHz « Al aumentar la frecuencia de
chopeado chopeado, el ruido del motor disminuye
1 6kHz ¢ Cumpla la reduccién de valores
2 8kHz indicada en la seccién 2.2
* Reduccion automatica de los valores
3 10kHz hasta 4 kHza 1.2 x|,
L2 1 | Compensacién 0,0 (0,0 {%} 40,0 | Cambie C21 hasta que la velocidad
de deslizamiento del motor no cambie entre los valores
de “funciona-miento en vacio” y “carga
maxima”
L@@ |Limite de corriente | 150 |30 {%} 150 |+ Cuando se alcanza el valor limite,
aumenta el tiempo de aceleracion o
Referencia: corriente de salida nominal | disminuye la frecuencia de salida
smd ¢ Cuando ¢90 = 0, el valor méximo es
180%
[24 |Empuije de acel. 0,0 (0,0 {%} 20,0 | EI empuije de acel. s6lo esta activo
durante la aceleracion
[31 |Banda muertadela| O [0 Habilitado C31=0 activa la banda muerta para
entrada analdgica la entrada analdgica. Cuando la sefal
1 Inhibido analdgica contiene banda muerta, la
salida del controlador =0,0 Hz y el
indicador mostrara SEP
L34 | Configuracion - 0 [0 0.10V
entrada analdgica 1 0.5V
2 0..20 mA
3 4..20 mA
4 4..20 mA controlado Activara el error 5d5 si la sefial cae por
debajo de 2 mA
£36 |Tension — Freno 4,0 10,0 {%} 50,0 [ Véase CE1...CE3y c06
de inyeccién de CC * Confirme la idoneidad del motor para el
(DCB) uso con el freno de CC
L£37 |Valor de consigna | 20,0 [0,0 {Hz} 999 [« Cuando PI estd activo (consulte d38),
fijo 1 (JOG 1) C37...C39 son puntos de ajuste Pl fijos
[£38 |Valor de consigna | 30,0 (0,0 {Hz} 999
fijo 2 (JOG 2)
£33 |Valor de consigna | 40,0 (0,0 {Hz} 999
fijo 3 (JOG 3)

Lenze
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Puesta en servicio

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
[HE | Valor de consigna 0,0 {Hz} 500 | Visualizacién: valor de consigna a través
de frecuencia de entrada analdgica, funciéon SUBIR/
BAJARo LECOM
[50 |Frecuencia de 0,0 {Hz} 500 | Visualizacion
salida
[53 |Tension de bus 0 {%} 255 | Visualizacion
de CC
[54 | Corriente del motor 0,0 {%} 255 | Visualizacion
[59 |Retroalimentacion c86 {%} 87 | Visualizacion
de PI
[0 | Ganancia 5,0 (0,0 {%} 99,9
proporcional
[7§ | Ganancia integral 0,0 |0,0 {s} 99,9
[30 |seleccion de 0 Automatico Ajusta automaticamente a Bajo (1) 6
tension de entrada Alto (2) en la siguiente conexién a red,
dependiendo del voltaje de entrada.
1 Low Para un valor de entrada de 200 V o
400 V
2 High Para un valor de entrada de 240 V o
480 V
Nota
* Para simplificar la puesta en marcha, el ajuste Lenze esta cargado de fabrica,
dependiendo del modelo:
C90 = 1 para 400/480 V modelos
C90 = 2 para 230/240 V modelos
* Enreset (C02=1, 2), C90=0. Confirmar el ajuste correcto después de la siguiente
conexion a red.
[34 |Contrasena de 0 (o0 999 | Cuando ajuste un valor distinto de 0,
usuario debe introducir una contrasefia en CO0
Si se cambia de “0” (ninguna para acceder a los parametros
contrasefa), el valor empezara en 763
[39 |Version del Pantalla, formato: x.yz
software
ell | | Tiempo de 5,0 (0,0 {s} 999 |+ Activado usando CE1...CE3
aceleracion 2 * c01 = cambio de frecuencia 0 Hz...C11
N * c03 = cambio de frecuencia C11...0 Hz
<03 | Tiempo d?. 50100 s} 9991, Para acel./decel. de rampa S, ajuste
deceleracion 2
c82
clb | Tiempo de 0,0 [0,0 {s} 999 |« El frenado automatico del motor por
mantenimiento - debajode 0,1 Hz mediante corriente
freno de inyeccién 0,0 = no activo CC del motor durante todo el tiempo
de CC automatico 999 = freno continuo de mantenimiento (después: U, V, W
(Auto-DCB) inhibido)
* Confirme la idoneidad del motor para el
uso con el freno de CC
clB |Escala de salida 100 | 1,0 999 | Cuando se emitan 10 VDC en el terminal
analdgica 62, igualara a este valor (véase c11)
16 ESPANOL Lenze



Puesta en servicio (Eo 'Ii
ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
c 11 | Configuracién - 0 |0 Ninguna
Esca]a_de salida 1 Frecuencia de salida 0-10 VDC Utilice c08 para escalar la sehal
analdgica (62)
2 Frecuencia de salida 2-10 VDC Ejemplo: c11 =1y c08 = 100:
3 Carga 0-10 VDC A 50 Hz, terminal 62 = 5 VDC
4 Carga2-10 VDC A 100 Hz, terminal 62 = 10 VDC
5 Frenado dindmico Sélo utilizado con la opcién DB
c IT | Configuracién 0 [La salida se activa si
— Salida digital (A1) 0 Ready
1 Error
2 El motor estd en marcha
3 El motor estd en marcha - derecha
4 El motor estd en marcha - izquierda
5 Frecuencia de salida = 0 Hz
6 Valor establecido de frecuencia de
salida alcanzado
7 Umbral (C17) superado
8 Limite de corriente (modo de motor
o generador) alcanzado
9 Retroalimentacién dentro del
intervalo (d46, d47) de alarma
minima/méxima
10Retroalimentacion fuera del intervalo
(d46, d47) de alarma minima/
maxima
el | Interruptor 2t 100 |30 {%} 100 |+ Activa el fallo OC6 cuando la corriente
(seguimiento de del motor supera c20 durante
motor térmico) 100% = corriente de salida nominal demasiado tiempo
smd « Ajuste correcto = (corriente de la placa
del motor) / (corriente de corriente de
salida smd) X 100%
* Ejemplo: motor = 6,4 amperios y
smd = 7,0 amperios; ajuste correcto =
91% (6,4/7,0=0,91 x 100% = 91%)
{AVISO!
El ajuste maximo es la corriente nominal del motor (véase placa). No proporciona
una proteccién completa del motor!
@5 |Velocidad en 0 |0 LECOM: 9600 bps * Véase CO1
baudios serie Modbus: 9600,8,N,2 * LECOM i CO1=0..3
1 LECOM: 4800 bps ¢ Modbus si CO1 = 8...11
Modbus: 9600,8,N,1
2 LECOM: 2400 bps
Modbus: 9600,8,E,1
3 LECOM: 1200 bps
Modbus: 9600,8,0,1
38 |Punto de ajuste c86 c87 | Pantalla
Pl real
40 |Valor de consigna 0 |0, {Hz} 500 | Sédlo activo si CO1 esta ajustado
de frecuencia a correctamente (CO1 =1,5,7,9,11)
través ) ) de
teclas o Modbus

Lenze
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Puesta en servicio

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
c42 | Condicién de inicio 1 |0 Inicio después de cambiar BAJO- |Véase también c70
(con la red de ALTO en terminal
suministro eléctrico - - . K
conectada) 1 Inicio automatico si terminal 28 =

ALTO

jAVISO!

El inicio/reinicio automatico puede provocar dafios en el equipo y/o lesiones al

personal. La funcién de inicio/reinicio automatico sélo se debe utilizar en equipos

a los que no pueda acceder el personal.

cbll | Seleccion de modo 0 |0 Sélo seguimiento ¢60 = 1 permite ajustar el valor de
para c61 — — consigna de velocidad (c40) con las
1 Seguimiento y edicién teclas ) ) mientras se controla c61
e6 | | Estado/error actual mensaje de estado/error * Visualizacion
s . * Consulte la seccion 5 para obtener una
eB2 |Ultimo error mensaje de error o N
explicacion de los mensajes de estado
eB3 | Penultimo error y error
c10 | TRIP reset 0 [0 TRIP reset tras cambio BAJO-
configuracion ALTO en terminal 28, cambio de
(restablecimiento suministro de corriente eléctrica, o
de errores) después de cambio BAJO-ALTO
en entrada digital “TRIP reset”

1 Restablecimiento TRIP automatico [ Restablecimiento TRIP automético una
vez transcurrido el tiempo ajustado en
c71

* Sise producen méas de 8 errores en 10
minutos, se activara el fallo -5t
jAVISO!

El inicio/reinicio automatico puede provocar dafios en el equipo y/o lesiones al

personal. La funcién de inicio/reinicio automatico sélo se debe utilizar en equipos

a los que no pueda acceder el personal.

c11{ |Tiempo para el 0,0 (0,0 {s} 60,0 | Véase c70
restablecimiento de
TRIP automatico

c18 | Contador de Pantalla 0...999 h: formato xxx
funcionamiento Tiempo total en estado de “Inicio” 1000..0,9999 h: formato x.xx (x1000)

=19 | Contado de Ia Pantalla 10000..0,99999 h: formato xx.x (x1000)
conexion a la red Tiempo total de conexion a la red de
de suministro suministro eléctrico
eléctrico

e8| |Punto de ajuste PI | 0,0 |c86 c87

B2 |Rampa S de tiempo| 0,0 |0,0 {s} 50,0 | ¢82=0,0: Rampa de acel./decel. lineal
de integracion * c82 > 0,0: ajusta la curva de la rampa

en S para que la rampa sea mas
redondeada

cBb | Retroalimentacion 0,0 |0,0 999 |+ Seleccionar la sefial de
minima retroalimentacion a C34

=87 | Retroalimentacién 100 | 0,0 999 |° Sila retro_ahmentac!on esta actuando

" de forma inversa, ajustar c86>c87

maxima

de5 |Punto de ajuste PI 5,0 (0,0 {s} 999 | Ajusta el donante de la acumulacion para
acel./decel. el punto de ajuste PI

18 ESPANOL Lenze



Puesta en servicio

)

serie

ON
Cédigo Posibles ajustes
IMPORTANTE
N° Nombre Lenze | Seleccion
d38 |Modo PI 0 |0 PIdesactivado
1 Pl activado: actuacién directa Cuando la retroalimentacion (terminal 8)
excede el punto de ajuste, desciende la
velocidad
2 Pl activado: actuacién inversa Cuando la retroalimentacion (terminal 8)
excede el punto de ajuste, aumenta la
velocidad
d48 | Retroalimentacion 0,0 (0,0 999
de alarma minima
N — Véase C08y c17, selecciéon 9y 10
d47 | Retroalimentacion 0,0 |0,0 999
de alarma maxima
néll |Estado de 0 |0 Parada rapida
encendido LECOM o
1 Inhibicién
Aadé | Accion de tiempo 0 [0 No activo Selecciona la reaccién del controlador al
de espera serie 1 Inhibicion tiempo de espera serie
2 Parada rapida
3 Activacion de fallo FL3
nagd | Tiempo de fallo 50 |50 {ms} 65535 | Ajusta la longitud del tiempo de espera

serie
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@ Solucion de problemas y eliminacion de fallos
5 Solucién de problemas y eliminacion de fallos
Estado Causa Solucién
5%9@ Frecuencia de salida actual Funcionamiento sin errores
{FF | Parada (salidas U, V, W Sefial BAJO en terminal 28 Ajuste el terminal 28 en ALTO
inhibidas)
Ink | Inhibicién (salidas U, V, W El controlador esta configurado para | Inicie el controlador mediante el control
inhibidas) el teclado numérico remoto o control | numérico remoto o la conexioén serie
serie (véase C01)
SEP | Frecuencia de salida = 0 Hz Valor establecido = 0 Hz (C31 = 0) Seleccion del valor establecido
(salidas U, V, W desactivadas)
Interrupcion rapida activada me- Interrupcion rapida desactivada
diante entrada digital o comunica-
ciones
br | Freno de inyeccion de CC Freno de inyeccién de CC activado | Desactive el freno de inyeccién de CC
activo * mediante entrada digital * entrada digital = ALTO
* automaticamente * automaticamente una vez que
finaliza el tiempo de mantenimiento
c06
[L |Limite de corriente alcanzado | Sobrecarga controlable Automaticamente (véase C22)
LY | Subtensién en bus de CC Tensién de suministro de red de- Compruebe la tension del suministro
masiado baja de red
dEC | Subtensién en bus de CC Tiempo de deceleraciéon demasiado | Automéaticamente en caso de sobre-
durante deceleracion (adver- | corto (C13, c03) tension
tencia) <1s, 0U, en caso de subtensién > 1's
nEd | Sin acceso al codigo Sdlo se puede cambiar cuando el Ajuste el terminal 28 en BAJO o
controlador esté desactivado o en inhibalo por la conexion serie
1nh
rL | El control numérico remoto Intento de uso de botones de la parte | Los botones de la parte frontal del
estd activo frontal del controlador controlador estan desactivados cuando
el teclado numérico remoto esta activo
Error Causa Solucion
cF Datos no validos para el controlador
 Utilice un MPE que ofrezca datos
CE L9§ datos del MPE no son Error de datos vélidos
validos .
— * Cargue el ajuste de Lenze
LF Datos OEM no validos
Fi Error de MPE Falta el MPE o esta defectuoso Apague la unidad y cambie el MPE
LFL | Entradas digitales no Las entradas E1...E3 tienen asigna- | Cada senal digital sélo se puede
asignadas de forma exclusiva | das las mismas sefales digitales utilizar una vez
Sélo se ha utilizado “ARRIBA” o Asigne la sefal digital que falta al
“ABAJO” segundo terminal
dF | Fallo de freno dinamico Los resistores de frenado dindamico | Aumente el tiempo de deceleracién
estan sobrecalentados

(1) Latransmision sélo se puede reiniciar si se ha restablecido el mensaje de error; véase c70
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Solucion de problemas y eliminacion de fallos

Error Causa Solucién
EEr |Error externo La entrada digital “TRIP set” esta Elimine el error externo
activa
Fé...F| Fallo interno Péngase en contacto con Lenze
FLC3 | Error de comunicacion El temporizador serie ha llegado al | Compruebe las conexiones serie
final del intervalo
FLS |Fallo de teclado numérico Fallo de comunicacion serie Pdéngase en contacto con Lenze
remoto
LE | Inicio automatico inhibido c42=0 Cambie la sefial BAJO-ALTO en el
terminal 28
JF | Error de teclado remoto Teclado remoto desconectado Comprobar conexiones de teclado
remoto
OC 1 |Cortocircuito o sobrecarga Cortocircuito Utilice cables de motor mas cortos con
menor corriente de carga
Corriente de carga capacitiva Utilice cables de motor méas cortos con
excesiva del cable del motor menor corriente de carga
Tiempo de aceleracion (C12, c01) * Aumente el tiempo de aceleracién
demasiado corto * Compruebe la seleccion del
controlador
Cable del motor defectuoso Compruebe el cableado
Error interno de la averia Compruebe el motor
Sobrecarga frecuente y larga Compruebe la seleccion del controlador
OC2 |Fallo de conexion a tierra Fase de motor conectado a tierra Compruebe el motor/cable del motor
Corriente de carga capacitiva Utilice cables de motor méas cortos con
excesiva del cable del motor menor corriente de carga
OCE | Sobrecarga del motor El motor esta sobrecargado
(sobrecarga I°t) térmicamente, debido a:
* una corriente continua no permitida| ¢ Compruebe la seleccion del
* procesos de aceleracion controlador
frecuentes o demasiado largos * Compruebe el ajuste de c20
[0H | Sobrecalentamiento del El interior del controlador esta * Reduzca la carga del controlador
controlador demasiado caliente * Aumente la refrigeracion
0u | Sobretension en bus de CC | Tension de suministro de red Compruebe la tensién del suministro
demasiado de red
Tiempo de deceleraciéon demasiado | Aumente el tiempo de deceleracion o
corto o motor en el modo de utilice la opcién de frenado dindmico
generador
Fuga de tierra en el lado del motor | Compruebe el motor/cable del motor
(motor independiente del controlador)
~SE | Restablecimiento TRIP Se han producido mas de 8 errores | Depende del error
automatico defectuoso en 10 minutos
5d5 |Pérdida de la referencia La sefal 4-20 mA es inferiora2 mA | Compruebe la sefial/el cable de sefial
4-20 mA (C34 =4)
SF | Fallo de fase unica Se ha perdido una fase de red de Compruebe la tension de la red de
suministro suministro

(1) La transmision sélo se puede reiniciar si se ha restablecido el mensaje de error; véase c70
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