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ADVERTENCIA

El programa descompresivo calcula la saturacién tedrica de los tejidos con gases inertes basados
en un modelo matematico. Este modelo fue realizado gracias a una variedad de datos
experimentales con la Ultima teoria de la descompresion desarrollados.

De todos modos, utilizando el ordenador de buceo, asi como tablas de descompresion no
pueden garantizar una proteccion total contra el Fallecimiento por Descompresion (DD)

Cada buceador tiene su propia fisiologia que cambia de dia a dia. Ninguno de los mecanismos
puede prever la respuesta de nuestro cuerpo para cualquier perfil de la inmersién.

eNunca bucee mas alla del limite seguro dado por la Presion Parcial de Oxigeno!
eNunca incumpla los procedimientos de descompresién!

eNunca bucee mas profundo del limite para el que esté certificado!

eSiempre estudie las condiciones de buceo locales y profundidades donde planee
bucear!




1 .DESCRIPCION GENERAL DEL ORDENADOR DE BUCEO AV1

El ordenador de buceo AV1 (en adelante AV1) muestra todos los parametros importantes de
buceo e informacién de descompresion en la pantalla.

El cuerpo del ordenador esta hecho
de Delrin.

Pantalla de policarbonato.

Peso: 0.27 Kg.

Botones piezoceramicos modernos.
Pantalla multi-color de alta resolucién
de graficos (320x240) y alto contraste.
Diagonal 2.4".

Bateria de LiPo. Recargable via USB
desde cualquier tipo de suministro de
energia.

Principales caracteristicas del AV1.

e Gases controlados: Cualquier composicion/ aire, Nitrox, Trimix y Heliox.

e Modos: Circuito abierto, circuito cerrado y profundimetro.

e Algoritmos Buhlmann ZHL-16C, modelo de Factores de Gradiente 16
compartimentos.

e Apagado automatico después de 2 minutos en superficie.

e 8 gases en circuito abierto (OC) y circuito cerrado (CCR).

e Sistema de conveniencia de alternativa/cambio de gas.

e Durante la inmersidn se puede afiadir o cambiar un gas o una mezcla de gas.

e El ordenador no se bloquea durante la inmersiéon aunque se viole la
descompresion.

e Cambio automatico entre los Setpoint (el usuario lo puede activar).

e 3 Setpoints ajustables en Circuito Cerrado: Alto, Bajo y Deco.

e El programa del ordenador puede ser actualizado via USB.

e Logbook detallado de 100 inmersiones - para 100 horas, protocolo detallado - para
50 horas en memoria no volatil: toma de datos cada 10 segundos.

e Todas las alarmas y acciones del buzo quedan registradas.

e Lainformacién puede ser descargada a un ordenador personal.

e Indicador de nivel de CNS.

e Indicador digital de la velocidad de descenso/ascenso.

e Planificador multi-nivel, gases necesarios y célculo de bailout de CCR.

e Posibilidad de ver la descompresion que queda durante la inmersion.

e Simulador de inmersidn.

e Modo recreacional.

e Modo Profundimetro.

e Juegos.

e Profundidad méaxima testada -200 mtrs.

e Bateria LiPo recargable via USB de cualquier tipo de suministro de energia.

e Dimensiones 90x65x28.

e Peso0.27 kg.




2. PARAMETROS PRINCIPALES Y FUNCIONES DE LA PANTALLA

2.1 Botones de control.

Los botones de control permiten seleccionar funciones de la pantalla y acceder a la
informacién especifica requerida. También se utilizan para introducir la configuracién de la
pantalla.

Se usan dos botones piezoceramicos para gestionar los modos y las configuraciones del AV1.
Los botones estan localizados en ambos lados (izquierda y derecha). Se utilizan
secuencialmente o simultdaneamente. El uso de los botones se muestra en la parte baja de la
pantalla.

El simbolo > xxxx < en el medio de la barra inferior significa « pulsado simultaneo de 2 botones
».

Cuando se encuentre en cualquier elemento del menu y no pulsa ningun botén durante mas
de 30 segundos, el ordenador saldra de la opcidén del menu a la pantalla principal. La Unica
excepcion es el modo Planificador de Buceo donde el cambio automatico a la pantalla
principal ocurrird en 5 minutos.

2.2 Fuente de alimentacion.

El AV1 utiliza una bateria LiPo. La carga de la bateria es automatica cuando el ordenador estd
conectado a cualquier dispositivo con fuente de alimentacion de mas de 500 mA a través del
puerto USB.

El indicador verde parpadea al encender el ordenador. El proceso de carga se muestra con un

led rojo. Cuando la carga esta acabada, el indicador rojo desaparecerd. Se recomienda dejar el
AV1 conectado a una fuente de alimentacion 30 minutos después de que el proceso de carga
ha finalizado (cuando el indicador rojo desaparece). La carga de la bateria sera mejor.

La recarga del ordenador de buceo puede hacerse con cualquier nivel de carga de la bateria -

no afecta a la capacidad de la bateria.

Procure no utilizar el AV1 a bajas temperaturas (menos de cero C) y guardelo en un lugar
calido hasta la inmersidn.
Trate de cargar el AV1 antes de que el indicador «LO BAT» aparezca en la pantalla.

NO COMIENCE SU INMERSION si el indicador <<lo bat>> esta encendido!




El tiempo de trabajo del AV1 dependera del brillo de la pantalla preestablecida.

El tiempo de trabajo disminuird con mayor brillo de la pantalla.

El brillo de la pantalla disminuird al nivel de 30 % cuando el nivel de la bateria

baje a 20 %.

Si la bateria se descarga mas bajo de lo recomendado, el AV1 se apagard automaticamente.
Solo lo podras encender después de haber cargado la bateria. La informacion en el libro de
registro no se perdera.

Si usted no usa AV1 durante mucho tiempo, carguelo al menos una vez cada 2 (dos) meses.
Esto prolongara la vida de la bateria.

Con una descarga total de la bateria, toda la informacidn (ajustes actuales, saturacion
actual) se perdera.

No atornille muy fuerte la tapa!

No se olvide de atornillar adecuadamente la tapa del puerto USB del AV1 después de
cargar la bateria.

La tapa se atornilla hasta el contacto entre la junta térica externa de la tapay el cuerpo del
ordenador.

Cada vez aseglrese de que la ranura del puerto USB esta limpia y en buen estado. Lubrique
las juntas tdricas y la rosca con grasa de silicona cuando se requiera.

3 .ENCENDIDO.

Para encender el ordenador de buceo pulse en primer lugar el botén izquierdo, luego el
derecho.

El AV1 cambiara de modo Superficie a modo Dormido después de 2 minutos de inactividad.

El dispositivo puede ser puesto en modo Dormido seleccionando en el menu la orden TurnOff.
En el modo Dormido, el AV1 se mantiene recalculando continuamente la saturacién de los
tejidos y el nivel de CNS teniendo en cuenta su intervalo de superficie.

El AV1 se encendera automaticamente después de 10 segundos a 2 metros de profundidad.
El AV1 pasara de modo Buceo a modo Superficie después de dos minutos a menos de 1 metro
de profundidad.

Dos inmersiones con un tiempo de superficie menor de 2 minutos seran almacenadas como
una sola inmersion.



4. EL MENU

Descripcion y funciones del menu principal:

TurnOFF
(Solo en modo Superficie) para pasar a modo Dormido.

Esta opcién también es accesible pulsando simultdneamente ambos botones en la pantalla del
menu principal.

->selectmix
Seleccidn actual de gas.

Solo seran ofrecidos los gases activos de la lista (ver Menu ->editmix). El gas con el mejor
valor MOD (Profundidad Maxima Operativa) sera ofrecido en primer lugar como gas respirable
teniendo en cuenta su pp02.

Seleccionar el gas pulsando Next, confirmar su seleccién pulsando OK.

Cuando intente seleccionar un gas con una pp0O2 inferior a 0.16 bar o ppO2 superior a 1.6 bar,
la alarma sobre la peligrosa eleccion de gas mostrara: DARGER! SURE? Usted puede elegir otro
gas pulsando Next, cancelar pulsando simultdneamente ambos botones >Cancel< o confirmar
pulsando Ok.

->switchSP

(Sélo en modo CCR) Cambio manual de Low Setpoint a High Setpoint o viceversa.
La conmutacion se realiza pulsando una sola vez OK.

->switchOC/CCR

El cambio a circuito abierto (OC) o a circuito cerrado (CCR).
La conmutacion se realiza pulsando una sola vez OK.

-> divesetup->
Acceso al submenu de configuracion de Modos de buceo.



->editmix

Edicidn de la lista de gases.

La adicién de gases a la lista de gas activo que estd disponible en Submenu selectmix .
Submend MOD.

El cambio entre digitos se realiza con el botdn =>, cambiar el valor con +.

El valor del MOD se tiene en cuenta en el submenu ->selectmix cuando se ofrece la mejor
opcion en el momento de la seleccion del gas, el calculo de TTS y la planificacion de la
inmersion.

La pp02 es solo como referencia, no editado. La ppO2 es indicada automaticamente en la
profundidad MOD presionando ppO2.

La seleccidn resultante sera ofrecida al ir a través de todos los valores ajustables.

->setupSP

(s6lo en el modo CCR) Ajuste de alto y bajo setpoint y la profundidad del cambio automatico
de setpoint.

Next selecciona de alto o bajo setpoint para editar.

Edit Acceso al modo de edicidn.

Valores en el rango para el Low Setpoint : 0.40-0.95, para High Setpoint: 1.00- 1.60 con un
intervalo de 0.05 . El cambio entre digitos se realiza con el botdn ->, cambiando el valor con el
botdn +. La seleccidn resultante sera ofrecida al pasar por todos los valores ajustables.

->AutoSwitchSP
(sélo en el modo CCR) Encendido / apagado del cambio automatico del Setpoint .

Pulsando ON en este submenu (del Low SP al High SP y viceversa) al llegar a la profundidad
establecida en el subment Swat en ->setupSP se producird el cambio automatico del
Setpoint. Pulsando OFF sélo se puede realizar de forma manual via submenu >switchSP.

-> edit GF

Edicidn de los factores de gradiente alto y bajo (GF).

Rango de valores entre 0.05- 0.95 con intervalos de 0.05.

El cambio entre digitos se realiza con el botdn -> cambiando el valor con el botdn +.La
seleccidn resultante serd ofrecida al pasar por todos los valores ajustables.

->lastSTOP
Edicidn de la ultima parada de seguridad .
Los valores disponibles son: 3-4-5-6 metros.



> systemsetup->
(s6lo en el modo de intervalo de superficie)
La configuracidn del sistema de ordenador de buceo .

->setdate/time
(sélo en el modo de intervalo de superficie)Ajuste de la hora / fecha del sistema .

->Up/download
(s6lo en el modo de intervalo de superficie)
El cambio a DFU -Modo de actualizacién del firmware del dispositivo .

NOTA! Cuando se cambia a este modo su ordenador de buceo se volverd a cargar, y toda
la configuracion actual , la saturacion de los tejidos , CNS y los datos de la hora del sistema se
perderdn !

-> Gaugemode
(sélo en el modo de intervalo de superficie)Encendido / apagado del ordenador en modo
profundimetro. Para detalles ver Gauge Mode.

-> waterdensity

(s6lo en el modo de intervalo de superficie)Configuracién de la densidad del agua .
Los valores disponibles son entre 0.98 -1.040 con intervalos de 0.005 .
Este valor afecta a la precision de las indicaciones de profundidad con diferente nivel de
salinidad del agua.

-> Info

(sélo en el modo de intervalo de superficie) Carga de la bateria y Steam ID del AV1 .
Se pueden verificar Capacidad de carga de la bateria y el ID Unico de su AV1.

->Diveplan
(s6lo en el modo de buceo) Mirada a las préximas (planificadas) paradas de seguridad.

Una lista de las préximas paradas de seguridad se encuentra en la parte inferior de la pantalla
. Para navegar a través de la lista utilice los botones Up y Down. Para salir de la navegacion
pulsar simultdaneamente ambos botones.

->logbook

(s6lo en el modo de intervalo de superficie)navegacion a través del logbook.
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Breve informacién , graficos , informacién completa en forma de tabla.

El cambio entre los modos se realiza mediante la pulsacidn simultdnea de los 2 botones.
En informacidn breve y en el grafico el cambio entre inmersiones se hace presionando
Next y Prev.

Nota! Salir del modo de logbook a la pantalla del menu principal puede hacerse
automaticamente en 30 segundos, o pulsando secuencialmente los botones a través del
modo grafico y el modo tabla.

->plandive
(s6lo en el modo de intervalo de superficie)El modo de planificacion de inmersién.

La planificacién se realiza en base a la lista de los gases activos y los ajustes activos actuales
(GF, SP, laststop ).Ver en detalle —Built-in Dive Planner.

->backlight

Ajuste de la intensidad de luz de fondo.

Rango de valores posibles 1-10. Contra mas fuerte sea la intensidad de la luz de fondo, mas
rapido se gastara la bateria. La capacidad de la bateria a la minima intensidad es de —no menos
de 20 horas. En la maxima intensidad -10 horas.

->switchscreen
(solo en el modo de buceo)El cambio entre los modos de pantalla . Ver en detalle —Dive mode.

-> DiveSimulator

(sélo en modo superficie)Encendido/Apagado Modo Simulador de buceo .

Cuando el Modo Simulador de buceo esta activado, el acceso rapido al ajuste de la
profundidad de buceo se puede hacer pulsando simultdneamente ambos botones. Ver en
detalle — Dive Simulator Mode.

->CellsControl

(sélo en el modo CCR) Encendido/ apagado del modo de control de las células de Oxigeno. El
ordenador AV1 en el modo CCR puede controlar la ppO2 en el bucle por medio de uno, dos o
tres células de oxigeno R22, R17 o un tipo similar . La cantidad y el nimero de células se
encuentran en este mendu.
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->Calibrate
(sélo en el modo CCRy en el modo de intervalo de superficie, a condicion de que al menos el
control de una célula de oxigeno esté activada. Ver el menu ->CellsControl.

Inicio de la calibracion de las células conectadas.

5.MODOS DE FUNCIONAMIENTO PRINCIPALES

Si su AV1 estda en modo Dormido no se muestra nada en la pantalla. Sin embargo, el equipo
continla monitorizando la presidn ambiente y calcula la desaturacién. Para cambiar de modo
dormido a modo superficie —pulse primero botdn izdo. y luego botén dcho.

5.1 Modo Superficie.

Hora y dia actual/ setpoint.

00-01-10 OC 00 47
T FASTYJIDECO MISSEDY |
@@ . @l @@ : 1 D Tiempo en superficie, tiempo de no

surf.time no Fly time vuelo y las posibles alarmas de la

1:[5 m 28 _8,{_—] _w. : anterior inmersion si ocurrio
StopD GFlo=GFhi alguna.

Ajuste actual: profundidad ultima
Namwn 1 5! 55 9‘3@ parada, factores de gradiente alto y
MENLU Tmx Airp bajo, temperatura ambiente,
cambio automatico de SP y
saturacion actual de CNS.

CCR 00 48 En la parte inferior de la pantalla
lgém i‘m estan el indicador de la bateria, gas
- 11“,{ time actual y la presidn atmosférica.

20-85

GFlo-GFhi

03-15

autoSW

S 15/55 930

MENU Tmx AirP

Pulsando MENU usted va al menu principal del AV1.
Pulsando MIX se mueve al submenu de seleccion de gas actual .
Cuando se activa el modo de superficie, los siguientes ajustes principales se mostraran en la
pantalla :
eSetpoint seleccionado (en el modo CCR), o la fecha y la hora;
eultima parada de seguridad;
eFactores de Gradiente;
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eTemperatura

eProfundidad del cambio automatico del setpoint (en el modo CCR, si el cambio

automatico esta activado);

*CNS;

eCapacidad de carga de la bateria;
*Gas actual;

*Presion atmosférica;

Si hace menos de 48 horas desde la Ultima inmersidn, habra informacion adicional en la

pantalla:
eIntervalo en superficie;
eTiempo para volar;

eAdvertencias de las violaciones de la Ultima inmersion (si los hubiera ocurrido).

5.2 Modo de buceo.

En el modo de buceo, el AV1 tiene dos opciones de indicacion de la informacién en la pantalla

: Basico y pantallas alternativas.

Ambas opciones de pantalla se pueden activar tanto en OC como CCR.

A continuacidn se muestra la pantalla basica, sin descompresién y en circuito abierto:

00-01-10 OC 00 47
[ FASTYlDECO MISSEDY
0001 00:10

surf.time noe Fly time

BB m 20-85

StopD GFlo-GFhi

HENER 15/55 930

MENU Tmx ALrP

Pantalla Alternativa, Modo de CCR:

Hora y dia actual..

Tiempo en superficie, tiempo de no
vuelo y las posibles alarmas de la
anterior inmersion si ocurrio
alguna.

Ajuste actual: profundidad ultima
parada, factores de gradiente alto y
bajo, temperatura ambiente,

y saturacidn actual de CNS.

En la parte inferior de la pantalla
estdn el indicador de la bateria, gas
actual y la presién atmosférica.
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| Setpoint.

|
Tiempo en superficie, tiempo de no

CCRJ iy CED 48 vuelo y las posibles alarmas de la

anterior inmersion si ocurrio

00: 10 alguna.

no fly time

2085 p

GFlo-GFhi Ajuste actual: profundidad dltima

':'}"1 : 1 - parada, factores de gradiente alto y

Lho K J - bajo, temperatura ambiente,

autoSW ' cambio automético de SP y
e {5/55 930 saturacién actual de CNS.

MEMNLU Tmx ALirP

En la parte inferior de la pantalla
estan el indicador de la bateria, gas
actual y la presidon atmosférica.

dénde:
PPO2 — presion parcial de oxigeno a la profundidad actual.

OC ( CCR )- Modo de circuito abierto / Circuito Cerrado.
21:12 - la hora actual
HI PO2(LOPO2)- alto (bajo) PO2. Advertencia del sistema, registrado en el logbook.

FAST - velocidad de ascenso mas rapido de 10 metros / min .

NO BESTMIX- se recomienda cambiar el gas. Hay gas en la lista de gases activos mejor que el
actual. Los gases se compararon mediante la MOD. La mezcla de gas con maxima MOD no
mayor que la profundidad actual se considera que es la mejor mezcla .

DEPTH,m- profundidad actual, metros.
DIVETIME- tiempo de inmersiéon en minutos.

NDL- tiempo de no descompresidn en la profundidad actual, minutos. En el modo de
descompresidn, tiempo total a superficie (TTS) .

STOP- profundidad de la parada de seguridad en metros.
TIME- tiempo de parada de seguridad, minutos

TTS- Tiempo total a superficie (todas las paradas de seguridad requeridas se tienen en
cuenta) minutos.

ASC(DES)- velocidad ascendente (descendente) metros/minuto.
EAN ( TMX )- mezcla de gas actual.

TEMP (CNS )- temperatura ambiente, Grados Celsius /(CNS %). Estos parametros se visualizan
alternativamente con un intervalo de 5 segundos .

LO BAT - indicador de baja carga de la bateria.

MENU, MIX- asignacién actual de los botones.
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5.3 Gauge Mode

La pantalla en el modo profundimetro el AV1 muestra profundidad, tiempo de inmersién,
tiempo total, refleja la profundidad maxima y media, temperatura y velocidad de descenso/
ascenso.

En modo profundimetro ni el tiempo para entrar en descompresion ni la descompresion
se calculan.

El control de la saturacion de CNS y la ppO2 estan desactivados.

El Dive Planner y la posibilidad de modificar los gases no estan disponibles.

Pantalla AV1 en modo profundimetro:

Gauge

depth.m dive time

Av.dpt,m Seg.time
BEREE
MENU max M tempC

5.3.1 Modo profundimetro Encendido / apagado
Modo profundimetro solo se enciende / apaga en el modo superficie .

iRecuerde!
Usted esta haciendo todas sus inmersiones en modo profundimetro bajo su propia
responsabilidad!

ilMPORTANTE!
Tras la inmersiéon en el modo profundimetro, no bucee con el AV1 como
descompresimetro antes de 48 horas desde la ultima inmersion en modo profundimetro !
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De lo contrario, la saturacion de los tejidos probablemente sea muy alta. Como
consecuencia se estara bajo alto riesgo de fallecimiento por descompresion !

5.3.2 Célculo del valor promedio de profundidad y tiempo segmentado de inmersion.

El promedio de profundidad y el tiempo de inmersidn (temporizador) se calculan desde la
ultima vez que se reseteo (puesta a cero) y el momento actual. El reseteado se realiza con el
botdén RST en el mend principal y con confirmaciéon posterior.

Gauge

: e
y, &3 L
dive time

(1Fpth M

RESET SEGMENT?

La profundidad media y el tiempo de inmersién pueden resetearse
presionando un botdn y confirmando después.

5.4 Modo Simulador de buceo

Con el simulador de buceo usted tiene la oportunidad de aprender el funcionamiento del AV1
en todos los modos estando en seco.

Las inmersiones con el simulador no se registran en el libro de registro, la saturacién actual no
se cambia. El cambio de profundidad de inmersién se puede simular manualmente pulsando
simultdneamente ambos botones.

5.5 Planificador de inmersiones

Con su AV1 usted puede planear inmersiones multinivel con descompresidn tanto en circuito
abierto como en CCR.

El planificador de buceo flexible le permite configurar la velocidad ascendente / descendente
separado al siguiente nivel de buceo.
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En el modo de OC también puede calcular el gas necesario para el buceo ensiy parala
descompresidn, en modo de CCR, calcula el volumen de bailout requerido.

Rango de perfiles de inmersidn complejos disponibles para la planificacién :
hasta 8 niveles con diversas velocidades descendente / ascendente entre ellos. La cantidad de
gas necesaria sera calculada con varios RMV de fondo y de gases descompresivos.

IMPORTANTE!
El planificador multinivel solo esta disponible en el modo Superficie.

La planificacidn esta hecha con respecto a la configuracion actual.

A continuacidn se presentan ejemplos de pantallas del Dive Planner.

min m/m CNS=21 %X

650 020 20 51 10
000 000 00 01 18
000 000 00 gi Em-1_;-l-1_!1:_;
000 00 00 o 3 ENaiE
000 000 00 01 33 EmBix
000 000 00

13

02
03

Bottom RMV: 22 Deco rRMv: 20 . 5 -
EAMN21% - 2990 Ltr‘

. > Done < -> Edit > Exit <

3 B

OV M U 0 b ~j

04

paz 0.98 0C 00 05

56 2 0543

depth m
Oimin
1::Im Oimin
45m 0Oimin
42m imin
39m Oimin
> Exit

En cualquier momento de la inmersiéon todo el plan de buceo con todas las préximas
paradas de descompresion se pueden ver.
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5.6 Modo control células pp02.
(Sdlo para los dispositivos con conector Fischer).

El ordenador AV1 con conector Fischer en modo CCR controla la ppO2 en el bucle del
rebreather por medio de uno, dos o tres células de oxigeno R22, R17 o tipos similares .
La calibracidn se puede hacer con cualquier gas: desde aire hasta oxigeno puro.

Rango de calibracién:
Low Setpoint 0.40 —0.95 bar

High Setpoint y Deco setpoint 1.00-1.60 bar
Intervalos : 0.05bar

El cambio entre los setpoint alto y bajo se pueden hacer tanto de forma automatica
(profundidad establecida ) como manualmente .
El cambio a Setpoint de deco es posible sélo manualmente.

En este modo, el interruptor automatico de apagado en la superficie no esta disponible
(apagado) .

A continuacidn se muestra ejemplos de pantalla con control de células pp0O2:

IF""“I “ ui unmn‘mu m\nw'll 11:m::uu o Llwu ) ﬁ:’::uu
bt
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5.6.1 Esquema del conector

V1
connection

5.6.2 Calculo de la ppO2.

Con las tres células de oxigeno conectadas, el controlador ignora el valor dado por una células
gue muestra mucha mas diferencia con respecto a las otras dos (esta célula es considerada
fallida). La ppO2 es calculada haciendo la media de las otras dos células de oxigeno. Este
enfoque se considera como el mds sostenible hacia la insuficiencia y los errores de las células
de Oxigeno. Los datos de la célula que falla son mostrados en amarillo en la pantalla. Los
valores mostrados por el resto (dos) se muestran en verde. En caso de que cualquier célula
difiera del resto mas de 0.4, aparecera en la pantalla CelWarning.

Con dos células de Oxigeno conectadas, la PpO2 mostrada es la media entre ellas dos. En caso
de que los valores mostrados por alguna célula difieran del resto mds de 0.4, aparecerd en la
pantalla CelWarning. Esta manera de bucear ( con dos células activas) es menos fiable que con
tres células conectadas.

Con una célula de Oxigeno conectada, no se realiza ningun control del estado de la célula. Este

sistema de buceo ( con una célula activada) es el menos fiable de todos.

Todos los calculas descompresivos estan basados en la medicidon de ppO1 de las células de
Oxigeno.
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5.6.3 Alarmas de advertencia

El AV1 con conector Fischer lleva incorporado un zumbador. Los leds rojos y verdes del HUD se
activan por el conector Fischer.

Si la ppO2 es menor que el valor nominal ajustado por hasta 0.2, el led verde estara
encendido.

Si la pp02 es menor que el valor nominal ajustado por hasta 0.4, el led verde parpadea
lentamente .

Si la diferencia es mas de 0.4, el led verde parpadea rapidamente.

Si la pp02 estd fuera del rango 0.4 - 1.6, el led verde estard apagado, el led rojo parpadeara
rapidamente y sonard el zumbador.

Si el techo de descompresidn es superado, o la ppO2 es baja o alta, el led rojo parpadeara
rapidamente y sonard el zumbador (pitido rapido).

Si se da un CellWarning o se excede la velocidad ascendente, el led rojo parpadea lentamente,
y sonara el zumbador (pitido lento).

Alarmas debidas a una pp0O2 inadecuada no pueden ser apagadas: el zumbador pitard hasta
que la PO2 este de nuevo en el rango apropiado.

Si se da un CellWarning o se supera el techo descompresivo, habra una alarma en la pantallay
el zumbador pitara. Es posible apagar el zumbador presionando ambos botones
simultdneamente. En este caso, la alarma permanecera en la pantalla.

5.6.4 Encendiendo el Modo de control PO2.

Encendido de la secuencia del modo de control PO2 :
econectar el cable de las células de Oxigeno al conector del AV1;

NOTA'!
El sellado de esta conexion se realiza a través de una junta torica en el interior del puerto de
conector AV1 Fischer.

Controle y mantenga la conexion limpia!
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MANTENGA SIEMPRE EL CONECTOR LIMPIO!
No deje el conector abierto sin tapdn o sin estar conectado el AV1!

Trate de minimizar el numero de conexiones/desconexiones!

e Encienda el AV1 en modo CCR(Ver menu ->Swich OC/CCR);

En este modo, el submenu ->CellControl esta disponible.

eentrar en el submenu ->CellsControl para activar las células de Oxigeno requeridas.

eGuarde la configuracién pulsando YES :

E>Ce | Is control

ON_

> Exit <

econ al menos una célula de oxigeno activada, el AV1 se ofrecera automaticamente

para calibrar.

5.6.5 Calibracidn de las células oxigeno.

El Modo de calibracidn células se activa pulsando ->Calibrate en el menu principal o

automaticamente:

ecuando por lo menos 1 (un) célula de oxigeno esta activada pulsando ->CellsControl

en el menu principal.

¢ cuando AV1 estd encendido, el cable de las células de Oxigeno esta activado, el
modo CCR esta activado y al menos una célula de oxigeno estd activada pulsando -
>CellControl en el menu principal.

La calibracién puede realizarse en base a todo gas de conocida ppO2 (confirmada durante cada
calibracion ) y a cualquier presién ambiente (medida de forma automatica ) .
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NOTA! Para una calibracion mas exacta use Oxigeno Puro!

NOTA! Antes de calibrar indique el porcentaje corrector de ppO2 del gas de calibracion!

Secuencia del procedimiento de calibracidn:
e indicar el ppO2 del gas de calibracidn:
e Llena completamente las células con el gas de calibracion;
e Comience la calibracién pulsando YES.

e Guarde la calibracién pulsando YES:

>Calibrate
~ 9

> BExit <

Si las células muestran los mismos valores dentro de siguientes 10 segundos y se encuentran
dentro del mismo rango de trabajo, las células seran calibradas de forma automatica.
De lo contrario, la célula (células ) se desconectara.-OFF mode

Una vez finalizada la calibracién, pulse Done para guardar o si es necesario presione
Repeat para repetir.

6 . Controlador ECCR

El controlador de CCR AV1 gestiona el solenoide y controla el setpoint preestablecido
basandose en la informacién recibida desde las células de Oxigeno.

6.1 Funciones del controlador AV1 eccr

El oxigeno es suministrado por el solenoide en ciclos: cada 5 segundos, pausa fijay 02-20
segundos de suministro de Oxigeno.
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El tiempo de suministro de Oxigeno es calculado por el controlador y depende de varios
factores:

ediferencia entre el valor nominal y el nivel de 02 cambiado en el bucle (proporcionalmente
a compartir)

*Velocidad de cambio de nivel de Oxigeno en el bucle (cuota diferencial) ;

eError en tiempo ponderado (cuota integral) .

El controlador CCR AV1 no tiene un sistema de redundancia (master/esclavo) para manejar el
solenoide, aunque es posible usar un segundo ordenador AV1 con un conector Fischer como
redundancia para la monitorizacion de las células de Oxigeno. En caso de que el controlador
principal fallara, esta configuracion le permitiria acabar su inmersion afiadiendo Oxigeno a su
bucle de forma manual.

El procedimiento de calibracion del eCCR AV1 es simple. Empieza automaticamente cuando el
controlador se pone en marcha (aunque es posible cancelarlo) o Ud. puede forzar la
calibracion via Menu principal en el modo Superficie.

e Elgas de calibracion es 02 ( por defecto un %98 de pureza);

¢ Una vez confirmado, el solenoide se abre e ininterrumpidamente llena el bucle
con el gas de calibracién;

¢ En el momento que cada célula para de fluctuar durante un periodo de tiempo
predeterminado, la calibracién ha acabado positivamente. Durante este
proceso, se ha testado el nivel de indicacién de cada célula.

Importante! El solenoide y las células deben de ser calibradas en un solo volumen de gas, €j.:
el eCCR Inspiration puede servir como buen ejemplo: En el eCCR Inspiration el solenoide y las
células estan localizadas en el mismo lado del canister, en cambio, en el Megalodon las células
y el solenoide estan en lados opuestos con respecto al canister y no pueden ser calibrados
automaticamente.

6.2 Sistema de suministro de energia.

El controlador del eCCR AV1, al contrario que el ordenador AV1, no tiene un
acumulador/bateria. La energia esta suministrada por un sistema externo.

El controlador eCCR AV1 trabaja con dos sistemas externos independientes de energia, Bly
B2. Como sistemas de alimentacidn se usan baterias de LiPo de 3.7 voltios. Las baterias son
recargadas via Puerto USB en el aparato.
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Por defecto, el B1 es el sistema principal. Si durante el uso, el B1 se descarga por debajo del

20% del valor nominar de carga, el controlador cambiar a la bateria B2. Si la bateria B2

también se descarga por debajo del 20%, la energia se obtendra de ambas baterias al mismo

tiempo (conectadas en paralelo).

6.3 HUD

El HUD tiene dos L.E.D. s: rojo y verde.

Sl:

Si todo esta normal, el led verde estara encendido.

Si todo estd normal, pero la ppO2 es inferior en 0.2 del setpoint el led verde parpadea
lentamente.

Si todo estd normal, pero la ppO2 es inferior en mas de 0.4 del setpoint, el led verde
parpadeara rapidamente.

La velocidad de ascenso es demasiado alta (mas de 10 metros/minuto);
Si se sobrepasa el techo descompresivo;

Si alguna célula estd fuera de rango;

Si la pp0O2 es superior a 1.6:

Si la pp02 es inferior a 0.4;

Si la bateria estd descargada

entonces, el LED verde se apagara vy el LED rojo empezara a parpadear y la alarma
aparecera en la pantalla.

6.4 AV1 Modo Administrador

Manager AV1 se aplica para actualizar firmware y para la descarga de libro de registro.

Los sistemas de PC aceptados para el AV1 son: OS Windows Me, XP, Win7.

Procedimiento de actualizacion del software:

1. Estraiga el archivo a cualquier soporte;

2. Conecte al AV1 al ordenador via USB.
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3. Active el AV1 al modo actualizacion:
System setptup -> Up/Down Load -> OK
El AV1 se activara en el modo DFU (Device Firmware Update mode).

Windows identificara al AV1 como un aparato HID standard y automaticamente

instalara todos los drives requeridos.
4, Lanzar el AV1 Manager

5. Presionar Upload Soft en la barra de herramientas de la pantalla principal;

s

B=—UH-& B—&

Vo e g |

o |verage Depth, m. ﬂ
L =l
el S T Ioers RO SLI@

6. Elija la carpeta con el firmware, entonces el archivo de firmware, pulse Save .

AV1 manager (=13
File Tools Help

Dives Table | pive Graphic | Dive profile |

* |DiveStart Time  |Maximum Depth, m | Dive Time, min  |Temperature. [CNS, % | Air Pressure, mBar Danger Flags. Average Depth, m i’
O s 23
|| Save flle path [¢:|DOCUNE~ [{Usuario\ CONFIG {TemplRargExd. [ | Guardar er: | ) RarfEX00.843 ENQ2 D G
— chetig, . |
|| Switch AV1 to Up/Download mode
and conmect it to USB-port HeLi
] -
His siios de tedt [IGLEE o =] [ Guadar
I Tipe: [Laghook Binar File =] | Cancels
@imicio| | (2 € 0] | (W]av! tRADUCCION doc.d... | & Frmware y shareware | .. | [ Adobe Phatoshop C5SE... | () Ciipacuments and Settin.. | BB Av1_manager_2.7.2p- ... |[I§] av1 manager DB 160

7 . Presione StarUpload para empezar la actualizacion;
8 . El proceso de actualizacién necesita entre 1-3 minutos. Cuando haya terminado,
pulse Return, desconecte el cable del USB.
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9. Presione los dos botones simultdneamente para salir del modo DFU y para recargar
el AV1.

7. JUEGOS

Todos los modelos AV1 tienen incorporado el juego " Python" .

El juego se puede activar tanto en el modo de intervalo de superficie y en el modo de buceo.
Cuando el juego se activa en modo de buceo, el equipo continua realizando el calculo de toda
la descompresion en el modo que ha elegido para su inmersion. Puede salir del modo de juego
pulsando simultdaneamente ambos botones.

A continuacidn se muestra un ejemplo de la pantalla en modo AV1 del juego:

8. CARACTERISTICAS TECNICAS Y CONDICIONES DEL SERVICIO

Profundidad maxima del sensor de presidon: 130 metros.
La profundidad maxima de la prueba: 200 metros.

El tiempo maximo de inmersién: 600 minutos.

Numero maximo de paradas de seguridad: 80.

Cantidad de mezclas de gas: 8 gases.

Duracién de la bateria: no menos de 500 recargas (carga / descarga con un 70 % de la
capacidad no utilizada).

Temperatura de funcionamiento: 02C y 402C.

Resolucién de la profundidad: 0.1 metros.
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9. Mantenimiento del AV1

El AV1 no requiere de mucho mantenimiento. Todo el mantenimiento requerido es la carga de
la bateria recurrente y el enjuague en agua dulce. De todos modos, siguiendo algunas
recomendaciones ayudarad a evitar errores y ayudara a proporcionar una larga vida util al
equipo.

e Lavar el AV1 con agua dulce después de cada inmersion;

e evitar golpes fuertes;

¢ No exponer el AV1 a la luz solar directa;

e Guarde su AV1 en un lugar seco y bien ventilado;

¢ No almacene AV1 en un contenedor a prueba de agua;

e No utilice detergentes o cualquier otro producto quimico de limpieza para el
lavado del AV1;

e Compruebe la capacidad de la bateria antes de cada inmersion;

e Sjaparece lo bat en la pantalla, cargue la bateria;

e Eninmersiones con bateria baja, su AV1 puede apagarse durante la inmersion.

10. GARANTIA

Los ordenadores AV1 y los controladores comprados a distribuidores autorizados estan
garantizados por el fabricante.

Los ordenadores AV1 y controladores estan garantizados durante 24 meses desde la fecha de
compra siempre que se cumpla el articulo 10 y las condiciones de uso estipuladas por el
presente Manual.

El fabricante asume la responsabilidad de la reparacién en las averias causadas por defectos en
los materiales o por errores de fabricacion .

El derecho de garantia puede ser satisfecha por el fabricante reparando de forma gratuita el
ordenador, sustituyendo las piezas con fallo del dispositivo o la sustitucion completa del
dispositivo por uno nuevo.

El fabricante tiene la decisidn exclusiva sobre cualquier reclamacion de garantia y sobre la
reparacion o el reemplazo del dispositivo.

Exclusiones:

e Elmaluso AV1y /o negligencia de utilizacion y el no haber seguido las
recomendaciones del fabricante;

e Elusoinadecuado de accesorios y piezas de repuesto no estd cubierto por la garantia.
e Laexposicidn externa, a saber: los dafios de transporte , dafios mecanicos;
e Fuerza Mayor;

e Los trabajos de servicios, Reparaciones o abertura del cuerpo del equipo por personal
no autorizado por el fabricante.
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11. CONTACTO Y CONSULTAS

11.1 Preguntas y proposiciones.

Todas las preguntas y proposiciones pueden ser enviadas al fabricante por e-mail:
av@av-uwt.com

11.2 Actualizacidon del Firmware y del Software.

Las actualizaciones del Firmware y del Software pueden ser realizadas desde nuestra pdagina
web:

www.av-uwt.com

y/o desde nuestra pagina de Facebook :

https://www.facebook.com/pages/AV-Underwater-Technologies/345726928873238?fref=ts
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