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PRECAUCIONES

Hacer
1. Asegurese de que todo el equipo esta protegido contra la entrada de agua o inmersion.

2. Asegurese de que todos los cables y conectores estan en buen estado.

3. Considerar la configuracion de la cdmara éptima para las condiciones. El MCT-1 no tome el con-
trol de la cdmara de cosas tales como la velocidad del obturador, configuracién de apertura, etc..

4. Mantenga las baterias lejos de los nifios. Si se ingiere buscar atencién médica inmediatamente.

5. Descartar/reciclar adecuadamente cualquier fuga, deforme, dafiado o descargadas baterias con
respecto al medio ambiente.

6. Evitar cualquier fuga de baterias de ponerse en contacto con ojos, piel o ropa. Puede causar

irritacion de piel o dafio ocular. En el caso de contacto con sus ojos, la piel o la ropa, lave la zona
afectada con agua limpia. Consultar a un médico tan pronto como sea posible en el caso de contacto

con los ojos y la piel.

No
1. Utilice el equipo sin leer y comprender este manual.

2. Hacer las conexiones y desconexiones con el poder encenderse el MCT-1.

3. Realizar las conexiones y desconexiones en cualquier camara u otro dispositivo sin primero aseg-
urar compatibilidad con este equipo.

4. Realizar las conexiones y desconexiones en una cdmara u otro equipo con su poder encenderse.
5. Utilice cualquier baterias, fuentes de alimentacion o accesorios no especificados en este manual
6. Uso casero o modificado las baterias o fuentes de energia.

7. Instalar baterias de polaridad invertida (+ -) puede ocurrir como dafios al equipo.

8. Mezclar las pilas nuevas y usadas

9. Permitir cables para convertirse en un peligro viaje a usted o a otras personas.

10. Permitir que nifios utilizar los cables que pueden convertirse en un peligro.

11. Intento de reparar, desmontar o modificar el equipo como no hay piezas Utiles para el usuario
estan incluidos. Hacerlo podria invalidar la garantia.

12. Use limpiadores abrasivos o solventes en este equipo. Si es necesario limpiar limpia sélo con un
pafio humedo y liquido lavavajillas suave.



INTRODUCCION

El sistema de captura de movimiento MCT-1 estd disefiado para su uso por los fotdgrafos profe-
sionales y aficionados por igual. Ofrece una forma de captura remota digital aun e imagenes de
movimiento. La cdmara es activada por el uso de sensores que activan la cdmara en la deteccion de
sonido, luz o la interrupcidn de un haz de infrarrojos. Esta capacidad es mejorada mediante el uso
de la unidad de control de MCT-1 que ofrece la posibilidad de ajustar la sensibilidad de los sensores
remotos y la actuacion del obturador de la cdmara.

LISTA DE COMPROBACION DE PAQUETE

1. Este manual

2. La unidad de Control principal de MCT-1.

3. x 1 receptor de infrarrojos combinado y unidad de sensor de intensidad de la luz (seleccionable
individualmente).

4. x 1 transmisor infrarrojos combinado y unidad de sensor de sonido (seleccionable individual-
mente).

5. x 2 tripodes mini de 14 cm para su uso con las unidades de transmisor/sensor.

6. x 1 cable (jack de 3,5 mm a jack 3,5 mm de 3 m de longitud).

7.x 1 cable (jack de 3,5 mm a jack 3,5 mm de 5 m de longitud).

8. x 1 cdmara desencadenador cable (jack de 2,5 mm a jack de 2,5 mm de 3 m de longitud).

9. 1 x 2° deflector de rayo infrarrojo.

REQUISITOS DE ALIMENTACION

El MCT-1 estd impulsado por 4 x AA no recargables. Estas
deben ser del tipo de alta potencia. Para tener acceso

al compartimento de la bateria, es necesario quitar la
tapa inferior por releastornillos de ctupula de ing el 2 en
la base. No utilice herramientas de metal para quitar las
pilas o placas de circuitos pueden estar dafiadas. Garanti-
zar que las baterias son la forma correcta de ronda antes

i
de reemplazo de la tapa. ” y

En el panel posterior es un conector de alimentacion DC

proporcionado para conectar una red baja tension de

alimentacion. Se recomienda que se utilice la fuente de alimentacion de MP-1. La oferta debe ser
doble aislamiento mostrando la etiqueta correcta asi . El resultado debe ser 6 voltios DC (VDC) con
el pin del centro del conector DC ser positivo (+). Cuando la fuente de alimentacion estd conectada
con el zécalo, se deshabilitan las baterias internas.

EQUIPO OPCIONAL (PEDIDA POR SEPARADO)

. MP-1 bateria podrd prorrogarse por el uso de esta red eléctrica para suministro de 6v DC.

. IRTXB A independiente, pilas unidad transmisor remoto por infrarrojos.

. Cable de extension de 5 m CT-1 camara desencadenador.

. Cable de extensién del sensor CS-1 m 5.

. TT-6 esclavo 240v potencia temporizador/controlador para photofloods de alimentacién etc. (in
cluyendo un cable de control de 2 m).

. CP-1 5 m cable de control de extensidn para el controlador de potencia de 6 TT.

7. Interruptor de sensor de inclinacién de TS-1.
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BREVE DESCRIPCION

LAS UNIDADES DE SENSOR

EL SENSOR DE SONIDO. Se utiliza un micréfono sensible para detectar cualquier sharp sonido,
tales como un impacto o el sonido de romper el vidrio. Cuando se detecta la unidad opera el
obturador de la cdmaray, si es necesario, esclavo adicionales o flash interno de la cdmara flash
unidades.

EL SENSOR DE INTENSIDAD LUZ (LIS). Esta unidad puede utilizarse de noche o en situaciones de
luces bajas Trigger la cdmara en la deteccion de un rapido cambio en los niveles de luz ambien-
tales, tales como la

deteccidn de fuegos artificiales explotando o rayo parpadea. Esta unidad también puede utili-
zarse para operar remotamente un flash esclavo conectado al controlador en la deteccién de
un flash de un cafidén de flash en la camara, etc..

EL TRANSMISOR INFRARROJOS (TX) Y RECEPTOR (RX) UNIDADES. Dos unidades son necesarios
para esta operacion. La unidad de mando a distancia por infrarrojos transmite un estrecho haz
infrarrojos que detecta, a una distancia de hasta 2 m, por la unidad de receptor de infrarrojos.

Si el haz es roto por un objeto o un animal pasa por él, la cdmara puede activarse para capturar
ese objeto en una camara o camara de video todavia.

Puede reducirse el ancho de haz de ancho para mejorar la deteccion del movimiento de
pequefios objetos.

LA UNIDAD DE CONTROL DEL MCT-1
Este es el corazdn del sistema que permite al operador tener control completo de la sensibili-
dad de los sensores para obtener un rendimiento éptimo.

Podra introducirse un retraso entre el dispositivo de deteccion de una entrada y la cdmara de
disparo para garantizar que el objeto es capturado en el momento correcto.

Un temporizador de activacion variable puede utilizarse para capturar un solo tiro o varios
eventos mediante la activaciéon de la camara. Es posible utilizar el modo de deportes de la
camara, tomando asi una serie de sucesivas tomas durante el tiempo elegido por el operador.

Pueden definir varios otros modos de disparo, eventos aleatorios o mantener la lente abierto
durante un tiempo especifico cuando la camara se establece en la exposicion ‘B’ O ‘Bombilla’.

La unidad de control tiene una salida que esté conectada a la activacion de la cdmara y tiene
un segundo canal de salida para controlar multiples piezas de equipos como camaras adicion-
ales, unidades flash, proyector, etc., mediante el controlador de potencia de TT6.



LA UNIDAD DE CONTROL EXPLICADA
La unidad de control se encuentra en una dura pero compacto que es una prueba de bienvenida y
tiene una superficie limpia de barrido que incorpora indicadores LED y tocar interruptores.

El panel de control alberga tres perillas de control rotatorio y toque seis conmutadores sensibles. Ela
continuacion se describe el funcionamiento y la descripcién de estos.

SENSITIVITY TRIGGER DELAY

S~

»
J
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EL CONTROL DE SENSIBILIDAD
Se utiliza para ajustar el grado de sensibilidad del sensor seleccionado para ajustarse a diversas con-
diciones y proporcionar la configuracién 6ptima.

Rotacion de la perilla de control hacia la derecha aumenta la sensibilidad del dispositivo de entrada.
Girar la perilla hasta que el LED se enciende, luego convertirlo sentido antihorario volver un poco
hasta la luz justo extinguishes. Esta es la configuracion dptima para el sensor seleccionado. El ajuste
sera diferente dependiendo del sensor individual equipada.

BRAZO AUTOMATICO

La funcién de brazo automadtico se puede configurar en modo automatico o manual.

Cuando se selecciona automatico brazo el LED mostrara verde. En este modo el desencadenador de
camara restablecera automaticamente después de cada deteccidén y manejo de la cdmara lista para
el préximo evento.

MANUAL cuando esta seleccionado el LED se mostrara en rojo. En esta configuracion de la cdmara
serd trigonométricasger sélo una vez y tendra que reiniciar manualmente. Esto evita la operacion
multiple cuando no sea necesario.

INHIBEN LA ACTIVACION
Si el interruptor automatico brazo estd establecido en MANUAL, el LED encenderd rojo para mos-
trar que el sistema es inhibido y la cdmara no se activard. En la operacién del conmutador que del

sistema se convierte en armado, el LED brillard verde y el sistema entonces esta listo para recibir la
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préxima entrada de los sensores que se activaran la camara.

Si el interruptor automatico brazo estd establecido en automatico el LED brillard verde para indicar
que el sistema estd armado y la cdmara se activara por el préximo evento y cada evento posterior sin
intervencién. (EI LED también brillara roja durante una operacién de activacion.)

RETRASO DE ACTIVACION

Cuando el sistema activa un evento se desencadena la cdmara pero disparo puede retrasarse, in-
troduciendo un retraso deseado mediante el uso de la demora de gatillo de control. Se incrementa
cuando gira en sentido horario el desfase entre el dispositivo de deteccidén de un evento y el obtura-
dor liberado.

Largo o corto intervalos de tiempo corto pueden seleccionarse por la operacion del conmutador.
TIEMPO de retraso es indicado por un LED verde y corto por un LED rojo.

En el caso de la seleccion de retardo corto el lapso resultante entre la activacién de la unidad y la
activacion de la camara sera entre 1/1000 a 1/10 de segundo. La larga demora serd ajustable entre
1y 9:50 segundos. Times declarados son aproximados y es necesario encontrar la demora precisa
requerida un grado de experimentacion.

TIEMPO DE ACTIVACION

Normalmente, cuando un disparador de camara esta deprimido por el fotégrafo el obturador es
operado una vez a menos que la cdmara esta configurada para multiples modos de exposicidn, como
modo de deportes. Continua presion sobre el disparador significara continua activacion del obtura-
dor resultando en varias imagenes se registran.

El control de tiempo de activacidn permite al operador establecer el tiempo que se activara dispara-
dor de la cdmara, es decir electrénicamente “presionada”. Esto puede activarse mediante el control
rotatorio entre aproximadamente 1/1000 de segundo a 10 segundos. (Se ha descubierto que algu-
nos modelos y hace de la cdmara no se activard en el ajuste minimo pero van de otras marcas. Esto
no es un fallo de la unidad.)

Si la cdmara se establece en la exposicidn ‘B’ O ‘bombilla’, por ejemplo, la longitud de tiempo que el
obturador permanece abierto sera el establecido por el control de tiempo de activacion.

Esto también se aplica a varios modos de exposicion, como modo de deportes, cuando el valor de
tiempo de activacion dicta el tiempo que el obturador de la cdmara esta siendo operado y varios
disparos se registra.

MODO DE ACTIVACION
El tiempo de activacién puede funcionar en dos modos, MANUAL (LED rojo) o automatica (LED
verde).

En el modo MANUAL, la duracién del tiempo de operacidn sera ser dictada por la longitud de tiempo
que esta siendo pulsado el interruptor de activacién por el usuario. Esto impide que la cdmara se
activa automaticamente por la unidad de control.
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En el modo AUTO la longitud de desencadenador va ser dictada por el tiempo establecido en el
control de tiempo de activacion del MCT-1.

INTERRUPTOR DE ACTIVACION

Cuando esta pulsado el interruptor de gatillo la cdmara sera operada por el tiempo que el conmuta-
dor se mantiene deprimido a pesar de la configuraciéon del control. EI LED de DESENCADENADOR
iluminara para siempre y cuando el gatillo esta funcionando en modo MANUAL o automatico.

Cuando se acciona el interruptor se activara automaticamente el foco. Por lo tanto, se iluminara el
enfoque y las luces de desencadenador.

ENFOQUE DE CAMARA

Pulsando este interruptor y la cdmara establece en enfoque automatico, la cdmara puede ser remo-
tamente centrada dependiente a la marca y el modelo de la cdmara y la configuracion elegida.

PANEL TRASERO

RE CONTROL ' SABRE SWITEH

TOSENSORS TRIGGER OUT

oo -
1 : CAMERA  AUX v é} OFF ON
e oe

DCIN POWER

MCT:1

El panel trasero de la unidad proporciona conexiones y conmutadores relativos a alimentacion,
modo, los tomas entrados de 1y 2 y activacidon de sensor a cdmara y unidades auxiliares.

El conmutador de modo selecciona el tipo de entrada de los sensores, LIS/sonido o infrarrojos.

Los sensores pueden ser introducidos directamente en cualquiera de los puertos 1 o0 2. En el caso
de los infrarrojos unidades de transmisor y receptor, estos pueden ser conectado directamente a los
puertos 1y 2 o Margarita juntos.

Se suministran dos salidas de desencadenador. Estos estdn marcados camara y auxiliar y permiten

a la cdmara para estar conectado, o una unidad flash de esclavos, a otra camara u otros equipos
similares. Salida 1 proporciona desencadenador de cdmara y de enfoque automatico. A la salida de 2
proporciona desencadenador sélo con ningun enfoque automatico.

El socket de entrada de 6v DC suministro y la potencia de la unidad de Control interruptor ON/OFF
también esta situado en el panel posterior.



TRANSMISOR MODULOS Y SENSORES REMOTOS

Se suministran dos unidades remotas de bienvenida de la prueba. Estos pueden utilizarse en una
superficie plana o montados en los pequefios tripodes suministrados. Tripodes estandar pueden
utilizarse para situaciones de pie.

MODULO DE SENSOR DE INFRARROJOS
TRANSMISOR/SONIDO

En la parte posterior de la unidad se proporciona un
conmutador para seleccionar los modos de infrar-
rojos o sonido y dos zécalos de jack de 3,5 mm para
conectar a la unidad de control (o en el caso de la
operacién de infrarrojos, a la otra unidad).

Cuando el transmisor infrarrojo (IR TX) esta seleccio-
nado, la unidad envia un rayo invisible para ser detected por la segunda unidad, el receptor de infra-
rrojos (IR RX). El rayo es mas tardar 60 amplia y por lo tanto las dos unidades deben estar alineadas
con bastante precision.

Cuando el interruptor estd establecido en sonido, la unidad utiliza su micréfono sensible integral
para transmitir una sefial a la unidad de CONTROL principal.

Nota: Cuando se utiliza en el modo de IR TX, mirando directamente a la viga invisible puede pro-
ducir lesiones oculares.

RECEPTOR DE INFRARROJOS/LIS MODU-
LO

De forma similar a la unidad de IR TX/sonido, este
modulo tiene una parte trasera que contiene un
interruptor para seleccionar el SENSOR de in-
tensidad de luz (LIS) o receptor de infrarrojos (IR
RX). También tiene dos z6calos de jack de 3,5 mm
para conectar de forma similar a la de la unidad
anterior.

Cuando esta unidad se establece en LIS es posible detectar aumentos repentinos en la intensidad
de la luz, como el rayo. Esto depende de la cantidad de luz ambiental y se encontraran para ser mds
exactos en bajas situaciones de claro u oscuras.

Cuando esta seleccionado el definidor para utilizar la funcién
de SENSOR de infrarrojos (IR RX), el médulo debe ser aline-
ado con precisién con la unidad de TX de IR dentro del angulo
6° . Cuando se alinean correctamente el rayo hard el circuito
y cuando se rompe los desencadenadores de la unidad de la
unidad de CONTROL principal.

2° deflector en su lugar Si objetos muy pequefios necesitan ser detectado, se sum-
inistra un deflector de 2°. Esto puede adjuntarse a la parte frontal del mddulo IR RX y restringe la
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inclinacidn del haz recibido a sélo 2°. Por lo tanto, sensibilidad y gran precisidon pueden lograrse al

capturar objetos pequefios.

CONEXION DEL SISTEMA: INSTALACION DE MUESTRA

Nota: Antes de conectar cualquier equipo de cualquier tipo garantizar que cada elemento es com-
patible con la unidad de MCT-1y la cdmara. No se aceptaran ninguna responsabilidad por la com-

pafiia por cualquier pérdida o dafio resultadoing desde la conexion de equipo defectuoso o incom-
patible.

Nota: Antes de conectar o desconectar cualquier tema Asegurese de que todas las unidades son
apagadas.

Nota: Asegurese de que todos los equipos estan protegidos adecuadamente desde la entrada de
liguidos o los efectos de las temperaturas altas o bajas excesivas.

Sonido / LIS conexiones

ESCENARIO DE EJEMPLO 1: DETECCION DE SONIDO

Este escenario se utilizan los siguientes equipos:-

1. La cdmara de eleccién (para asegurar compatibilidad)

2. Camara de tripode (segln sea necesario)

3. La unidad de Control del MCT-1

4. La unidad de SENSOR infrarrojo de transmisor/sonido

5. Jack de 3,5 mm para cable de jack de 3,5 mm

6. Jack de 2,5 mm para cable de disparo de la cdmara de jack de 2,5 mm

Método

1. Antes de encender el interruptor de encendido del MCT-1 y haber insertado correctamente las
pilas en la unidad de control (o utilizando un MP-1), accione el interruptor de modo en el panel pos-
terior del MCT-1 muestra como LIS/sonido O I.RED a la izquierda para seleccionar LIS/sonido.

2. Accione el interruptor en el panel posterior de la unidad de SENSOR de infrarrojos transmisor/
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sonido de TX de IR al sonido.

3. Conecte a la unidad de SENSOR de infrarrojos de transmisor/sonido insertando el jack de 3,5 mm
en un zocalo en la parte posterior de esta unidad, indicada que el CONTROL, a la unidad de control
principal de MCT-1 insertando el otro extremo del cable de jack de 3,5 mm en cualquiera de las
tomas en la parte posterior del MCT-1 marcado para sensores 1 o 2.

4. Con la cdmara apagada, conecte la camara al MCT-1 mediante el cable de jack de 2,5 mm colo-
cado en el z6calo en el panel posterior de la unidad de MCT-1 marcado DESENCADENADOR: camara
y a la toma de control remoto de 2,5 mm en la cdmara de eleccidn.

5. Encendido de la alimentacion a la unidad de MCT-1 con el interruptor en la parte posterior de la
unidad de MCT-1 ON/OFF del poder.

6. Coloque la unidad de SENSOR transmisor/sonido infrarrojo cercano al tema en la tabla de superfi-
cie para mejor efecto y ajustar la sensibilidad, aumenta el nivel de hasta los illuminates LED naranjas.
Cuando se enciende el LED gire el control en sentido antihorario hasta que el LED sdlo extingue. Esta
es la posicion éptima. Si el control es demasiado alto, a continuacién, desencadenando falso puede
ocurrir.

7. Establecer el restablecimiento: interruptor automatico/MANUAL a la posicidn requerida.

8. Establecer el retraso de TRIGGER plenamente en sentido antihorario y el interruptor de activacion
demora en corto (LED rojo).

9. Establecer el control de tiempo de activacion plenamente sentido antihorario.

10. Cambiar el tiempo de activacién: interruptor automatico/MANUAL a automatico (LED verde).
11. Enfocar la cdmara, ya sea mediante el conmutador de foco en el MCT-1 o por medio de los con-
troles de la cdmara. Pueden encontrarse que cambiar el lente de la cdmara a enfoque manual per-

mite la cdmara desencadenar en un momento de reaccion rapido como enfoque ya no es necesario.

12. Considerar la necesidad de iluminacion adicional iluminar al tema correctamente para el efecto
deseado.

13. Ajustar la cdmara a la configuracion requerida respecto de la velocidad del obturador, abertura,
etc., teniendo en cuenta la profundidad de campo y la cantidad de movimiento que se permita en el

tiro.

14. Establecer la sensibilidad - conmutador de activo/INHIBIR a activo (LED verde). Ahora, la cdmara
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se activara en la deteccidn de la siguiente.

15. Colocar un objeto en la tabla en el area de visualizacién de la cdmara y el sonido del impac-
to activard la cdmara. El micréfono es lo suficientemente sensible como para captar el sonido
de objetos muy pequefios pero ruidos extrafios deberan mantenerse al minimo.

16. Ensayo y error en la configuracién utilizada respecto de la cdmara, velocidad de obturacion,
apertura, iluminacién, retraso de gatillo, etc, permitird al operador encontrar la configuracion
Optima para obtener los resultados requeridos. (La gama de configuraciones posibles configu-
raciones es casi interminable cuando se combinan con los de la cdmara).

Por ensayo y error, se pueden lograr muy buenos resultados en un muy corto espacio de
tiempo.

Nota: Si utiliza objetos rompibles, tales como vidrio, recuerde llevar el equipo de seguridad
necesario o protegerse de la lesion.

ESCENARIO DE EJEMPLO 2: DETECCION DE LUZ

Este escenario se utilizan los siguientes equipos:-

1. La cdmara de eleccidn (para asegurar compatibilidad)

2. Camara de tripode (segun sea necesario)

3. La unidad de Control del MCT-1

4. La unidad de SENSOR de intensidad de receptor de la luz INFRARROJA
5. Jack de 3,5 mm para cable de jack de 3,5 mm

6. Jack de 2,5 mm para cable de disparo de la cdmara de jack de 2,5 mm
7. Tripode de unidad sensor (seglin sea necesario)

Método

1. Después de haber insertado las baterias correctamente en el MCT-1 control de unidad (o
utilizando un MP-1), accione el interruptor de modo en el panel posterior del MCT-1 muestra
como LIS/sonido O I.RED a la izquierda para seleccionar LIS/sonido.

2. Accione el interruptor en el panel trasero de la INFRARROJA receptor de la luz intensidad
SENSOR unidad RX IR a LIS.

3. Conecte a la unidad de SENSOR de intensidad de receptor de la luz INFRARROJA insertando
el jack de 3,5 mm en un zdcalo en la parte posterior de esta unidad, indicada que el CONTROL,
a la unidad de control principal de MCT-1 insertando el otro extremo del cable de jack de 3,5
mm en cualquiera de las tomas en la parte posterior del MCT-1 marcado para sensores 1 o 2.

4. Conecte la cdmara al MCT-1 mediante el cable de jack de 2,5 mm colocado en el zécalo en

el panel posterior de la unidad de MCT-1 marcado DESENCADENADOR: cdmara y a la toma de
control remoto de 2,5 mm en la cdmara de eleccion.
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5. Encendido de la alimentacion a la unidad de MCT-1 con el interruptor en la parte posterior
de la unidad de MCT-1 ON/OFF del poder.

6. Coloque a la unidad infrarrojos de SENSOR de intensidad de luz/receptor orientada hacia
la fuente de luz esperada. Ajustar la sensibilidad, aumentando la sensibilidad hasta que el
LED naranja se enciende. Cuando se enciende el LED gire el control en sentido antihorario
hasta que el LED sélo extingue. Esta es la posicidon éptima. Si el control es demasiado alto, a
continuacion, desencadenando falso puede ocurrir.

7. Establecer el restablecimiento: interruptor automatico/MANUAL a la posicion requerida.

8. Establecer el retraso de TRIGGER plenamente en sentido antihorario y el interruptor de
activaciéon demora en corto (LED rojo).

9. Establecer el control de tiempo de activacion plenamente sentido antihorario.

10. Cambiar el tiempo de activacion: interruptor automatico/MANUAL a automatico (LED
verde).

11. Enfocar la cdmara, ya sea mediante el conmutador de foco en el MCT-1 o por medio de
los controles de la cdmara. Pueden encontrarse que cambiar el lente de la cdmara a enfoque
manual permite la cdmara desencadenar en un momento de reaccién rapido como enfoque
automatico ya no es necesario.

12. Ajustar la cdmara a la configuracion requerida respecto de la velocidad del obturador,
abertura, etc., teniendo en cuenta la profundidad de campo y la cantidad de movimiento
gue se permita en el tiro.

13. Considere la posibilidad de bloquear el espejo de la cdmara en posicion hacia arriba, si es
posible, como este cortes bajar ain mas el tiempo de reaccion de la camara.

14. Establecer la sensibilidad - conmutador de activo/INHIBIR a activo (LED verde). Ahora, la
camara se activara en la préxima deteccion de luz.

15. Ensayo y error en la configuracion utilizada respecto de la cdmara, velocidad de ob-
turacion, apertura, iluminacion, retraso de gatillo, etc, permitird al operador encontrar la
configuracién dptima para obtener los resultados requeridos. (La gama de configuraciones
posibles configuraciones es casi interminable cuando se combinan con los de la cdmara).
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ESCENARIO DE EJEMPLO 3: HAZ DE INFRARROJOS

Infrarrojos conexiones en paralelo Conexiones de infrarrojos en cascada

Este escenario se utilizan los siguientes equipos:-

1. La cdmara de eleccién (para asegurar compatibilidad)

. Cdmara de tripode (segln sea necesario)

. La unidad de Control del MCT-1

. La unidad de SENSOR infrarrojo de transmisor/sonido

. La unidad de SENSOR de intensidad de receptor de la luz INFRARROJA

. X 2 jack de 3,5 mm para cable de jack de 3,5 mm

. Un jack de 2,5 mm para cable de disparo de la cdmara de jack de 2,5 mm
. X 2 mini tripode

. La 20 deflector de haz proporcionado

OCooNOOUL D WN

Método

1. Después de haber insertado las baterias correctamente en el MCT-1 control de unidad (o uti-
lizando un MP-1), accione el interruptor de modo en el panel posterior del MCT-1 se muestra
como LIS/sonido O I.RED a la derecha para seleccionar I.RED.

2. Accione el interruptor en el panel posterior de la unidad de SENSOR de infrarrojos transmi-
sor/sonido de sonido para IR TX.

3. Accione el interruptor en el panel trasero de la INFRARROIJA receptor de la luz intensidad
SENSOR unidad de LIS para IR RX.

4. Conecte a la unidad de SENSOR de infrarrojos de transmisor/sonido insertando el jack de 3,5
mm en un zbcalo en la parte posterior de esta unidad, indicada que el CONTROL, a la unidad de
control principal de MCT-1 insertando el otro extremo del cable de jack de 3,5 mm en cualqui-
era de las tomas en la parte posterior del MCT-1 marcado para sensores 1 o 2.

5. Conecte a la unidad de SENSOR de intensidad de receptor de la luz INFRARROJA insertando
el jack de 3,5 mm en un zdcalo en la parte posterior de esta unidad, indicada que el CONTROL,
a la unidad de control principal de MCT-1 insertando el otro extremo del cable de jack de 3,5
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mm en uno de los otros sockets en la parte posterior de la MCT-1, marcado para sensores 102 O
casada las unidades de dos sensor juntos conectando la clavija de 3,5 mm en el zécalo de otro en
la parte posterior de la unidad de SENSOR de infrarrojos de transmisor/sonido indican como al
CONTROL. Consulte mas arriba del diagrama.

6. Conecte la camara al MCT-1 mediante el cable de jack de 2,5 mm colocado en el zdcalo en
el panel posterior de la unidad de MCT-1 marcado DESENCADENADOR: cdmara y a la toma de
control remoto de 2,5 mm en la cdmara de su eleccidn.

7. Cuidadosamente alinear la lente de la viga en la parte frontal de la unidad de SENSOR de
infrarrojos de transmisor/sonido con la apertura de receptor en la parte frontal de la unidad de
SENSOR de intensidad de receptor de la luz INFRARROIJA. Esto debe ser dentro de un angulo de
60 para la lente de la viga. (Si un haz mas estrecho, mas preciso, es necesario entonces el deflec-
tor de rayo 20 suministrado debe hacer clic en la abertura en la parte frontal de la unidad de
receptor).

8. La distancia entre las unidades puede ser entre 30 cmy 2 m).

9. Encendido de la alimentacidn a la unidad de MCT-1 con el interruptor en la parte posterior de
la unidad de MCT-1 ON/OFF del poder.

Nota: Cuando se utiliza en el modo de IR TX, buscando el rayo invisible puede causar daio
permanente en los ojos.

10. Ajustar la sensibilidad, aumentando la sensibilidad hasta que el LED naranja se enciende.
Cuando se enciende el LED gire el control en sentido antihorario hasta que el LED sélo extingue.
Esta es la posicion éptima. Si el control es demasiado alto, a continuacion, desencadenando falso
puede ocurrir. (Si utiliza fuera, situaciones brillantes pueden confundir el sensor. Nunca dirigir el
sensor en la direccién del Sol como podria estar saturado por IR desde los rayos soles.)

11. Establecer el restablecimiento: interruptor automatico/MANUAL a la posicidn requerida.

12. Establecer el retraso de TRIGGER plenamente en sentido antihorario y el interruptor de acti-
vacion demora en corto (LED rojo).

13. Establecer el control de tiempo de activacién plenamente sentido antihorario.
14. Cambiar el tiempo de activacion: interruptor automatico/MANUAL a automatico (LED verde).

15. Enfocar la cdmara, ya sea mediante el conmutador de foco en el MCT-1 o por medio de los
controles de la cdmara. Pueden encontrarse que cambiar el lente de la cdmara a enfoque manual
permite la cdmara desencadenar en un momento de reaccién rapido como enfoque ya no es
necesario.

16. Considerar la necesidad de iluminacién adicional iluminar al tema correctamente para el
efecto deseado.
17. Ajustar la cdmara a la configuracion requerida respecto de la velocidad del obturador, aber-
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tura, etc., teniendo en cuenta la profundidad de campo y la cantidad de movimiento que se permita
en el tiro.

18. Considere la posibilidad de bloquear el espejo de la cdmara en la posicidn ‘hasta’, si es posible,
ya que esto reduce aln mas el tiempo de reaccién de la cdmara.

19. Defina la sensibilidad - conmutador de activo/INHIBIR a activo (LED verde). La cdAmara ahora se
activara en la préxima deteccion de un objeto pasando por el rayo.

20. Ensayo y error en la configuracion utilizada respecto de la cdmara, velocidad de obturacién, ap-
ertura, iluminacién, retraso de activacion, etc., permitird al operador encontrar el conjunto 6ptimot-
ings para obtener los resultados requeridos. (La gama de configuraciones posibles configuraciones
es casi interminable cuando se combinan con los de la cdmara).

21. Deberia también considerarse la distancia entre el rayo y la cdmara. Por ejemplo, un objeto
cayendo a través de la carretera tendra un tiempo finito de viaje antes de que llegue el punto en que
entra en vista de la cdmara. Puede ser ventajoso para aumentar la distancia entre la cdmara y la de-
teccidn de viga y, a continuacidn, utilizar el retraso de gatillo para ajustar el punto en el que acciona
la cdmara. Varios intentos podrian producir un grafico de tipo de tiempo y distancia para optimizar
las tasas de éxito.

ESCENARIO DE EJEMPLO 4 — ACTIVACION MANUAL

La cdmara puede ser operada remotamente presionando el botén de activacidn a pesar de la otros
ajustes realizados en el MCT-1. Continud la operacién del botdn de activacién con el camera esta-
blecer en varios ajustes de exposicion causard la camara disparar continuamente hasta que se libera
la presion sobre el botdn.

ESCENARIO DE EJEMPLO 5 — SALIDA AUXILIAR

conexiones auxiliares

Dos camaras pueden ser conectadas directamente a la MCT-1 mediante el gatillo a sockets. Sin em-
bargo, debe recordarse que la cdmara pre-focusing de instalacion sélo se aplica a la salida marcada
como camara. La conexion de salida marcada auxiliar, se activara el obturador de la cdAmara pero no
el foco. Por lo tanto, debe prestarse manualmente la segunda camara.

El segundo disparo fuera circuito también puede utilizarse para operar una variedad de equipos adi-
cionales. Esto podria incluir un esclavo o una pistola flash adicional. Sin embargo, sélo un elemento
de equipo adicional debe estar conectado en cualquier momento.
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ESPECIFICACIONES
ACTIVAR tiempo

TIEMPO de retraso
seg.).

MODOS de activacion
ACTIVACION de foco
MODOS de SENSOR
Haz de IR

SENSOR del FLASH

Respuesta de frecuencia de respuesta
sonido.

DESENCADENADOR salidas

REQUISITOS de alimentacion

CONSUMO de energia

TAMARNO

MONTAIJE del SENSOR

ALTURA de tripode MINI
PESO
IMPERMEABILIZACION
TEMPERATURA

CHOQUE

- seleccionable para - 5 ms (1/200 seg) a - 5 segundos

- breve demora - 1 ms (1/1000 seg) a 100 ms (1/10
-Retraso - 1000 ms (1/10 seg) a 10 segundos.

- Manual, automatica 1 disparo, auto re-arm.

- activacion Manual.

- Flash, rayo infrarrojo, sonido.

-gama - 20 cm - m 2. Longitud de onda 850 nm.
-gama 1 a 1500 limenes. Lumenes de sensibilidad 10.
- sensibilidad de micréfono - 50 a 5000 Hz a 3 Db de

- X 3 colector abierto (x 2 desencadenador, x 1 foco).
maximo de 50 v DC en 100 miliamperios.

- x 4 pilas AA, tipo de alta potencia, no recargable.

-AC de bajo voltaje PSU - 6 a 9 VDC en 100 miliampe
rios. Unidad que doble aislamiento. (Uso desconecta as
baterias internas).

- unos 40 miliamperios.

Cuando estd conectado el médulo IR TX se eleva a 80

miliamperios.

- controlador-(W) 19 cm x 14 cm (D) x (H) 5 cm.
-Sensores (W) 7,5 cm x cm (D) 5 cm x 2.6 (H).

- rosca de % de pulgada UNC (rosca de tripode es
tandar).

- 8 cm min. méax. 17 cm.

- controlador 492 g sensores 50 g tripodes 30 g.

- IP53.

-0a 35°C. (operativo). -10 a + 50° C. (no - operativo).

- 10 Newtons.
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ENTRADA DE DISPARADOR PARA CAMARA
INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

Cada examen ha sido tomado para garantizar un funcionamiento correcto de
este producto con la mayoria de las cdmaras. Sin embargo, no debe hacerse
conexion de una camara u otro equipo a menos que el operador es seguro de
la compatibilidad de los equipos. Ninguna responsabilidad puede ser aceptada
por la compaiiia para cualquier fallo consecuente o dafos causados a los equi-
pos no suministrados por la empresa.

Las siguientes cdmaras conectara directamente con el MCT-1 con el cable de
desencadenador siempre:-

CANON

EOS 30, EOS 33, EOS 50E, EOS 300, EOS 300V, EOS 300D, EQOS 350D, EQOS 3000,
EOS 50, EOS 500, EOS 55, EOS 500N, EOS 300 X, EOS Kiss, Kiss nueva EOS, EOS
Kiss 7, EOS Kiss Ill, EOS 7, EOS 7s, EOS 400D, EOS Digital Rebel, EOS Digital
Rebel X, EOS Digital Rebel XSi, EOS KISS X 2, EOS 450 D, EOS Digital Rebel XTi-
Beso Digital, Kiss Digital N, ELAN 7N, ELAN II, fecha de ELAN, ELAN 7, ELAN 7NE,
ELAN 7N, ELAN IIE, 2000 rebeldes, rebeldes G, Rebel T2, Ti rebelde, rebelde X,
rebeldes XS, EOS 1000D, EQOS 500 D, Rebel XSi,

EOS 550 D, Rebel T2i, G10, G11, G12, 60 D, 600 D, Rebel T3i, Kiss X 5, 1100D,
Rebel T3

PENTAX
K100D, K110D, K10D, * ist DS2, K200D, K20D K7, * ist D, * ist DS, * ist, * ist DL,
MZ MZ-6, ZX-L,-, * ist, DL2, K5

SAMSUNG
GX-1L, GX-1S, GX-10, GX-20, NX10, NX100, NX5

CONTAX
645, N, N1, NX, N Digital

Otras cdmaras requerira un adaptador. Normalmente, los siguientes fabri-
cantes ofrecen adaptadores:-

Calumet

JIC Corporation

Hahnel Eire

HAMA

Todo ello requerird una hembra de 2,5 mm adaptador de Polo de 3,5 mm 3

masculina o femenina. 17



GARANTIA DEL PRODUCTO
EL FABRICANTE GARANTIZA DURANTE 12 MESES AL COMPRADOR ORIGINAL QUE EL FABRICANTE-
PRODUCTOS ESTAN LIBRES DE DEFECTOS EN MATERIALES Y MANO DE OBRA BAJO UN USO NORMAL
Y SERVICIO PARA EL PERIODO ESPECIFICADO EN LA FECHA DE COMPRA A UN DISTRIBUIDOR AUTORI-
ZADO.

ESTA GARANTIA LIMITADA ESTA CONDICIONADA A LA CORRECTA UTILIZACION DEL PRODUCTO POR
EL COMPRADOR.

ESTA GARANTIA LIMITADA NO CUBRE: (A) DEFECTOS O DANOS RESULTANTES DE ACCIDENTES, MAL
USO, ABUSO, ABANDONO, INUSUAL ESTRES FiSICO O ELECTRICO, MODIFICACION DE CUALQUIER
PARTE DEL PRODUCTO, O DANOS COSMETICOS; B EL EQUIPO QUE TIENE UN NUMERO DE SERIE
ELIMINADO O HECHO ILEGIBLE; (C) SUPERFICIES TODO PLASTICAS Y OTROS EXTERNAMENTE EX-
PONEN PARTES QUE ESTAN RAYADOS O DANADOS DEBIDO AL USO NORMAL DE ; (D) DEFECTOS O
DARNOS CAUSADOS POR PRUEBAS INDEBIDAS, OPERACION, MANTENIMIENTO, INSTALACION AJUSTE
O SERVICIO DE LOS PRODUCTOS.

DURANTE EL PERIODO DE GARANTIA APLICABLE, EL FABRICANTE SERA REPARAR O SUSTITUIR, A
DISCRECION DEL FABRICANTE LA SIN CARGO PARA EL COMPRADOR, CUALQUIER COMPONENTE
DEFECTUOSO DEL PRODUCTO. EL FABRICANTE PODRA, A DISCRECION DEL FABRICANTE LA, UTILIZAR
RECONSTRUIDOS, REACONDICIONADOS O NUEVAS PIEZAS O COMPONENTES AL REPARAR CUALQUI-
ER PRODUCTO O REEMPLAZAR UN PRODUCTO CON UN PRODUCTO NUEVO, RECONSTRUIDO O
REACONDICIONADO.

LAS GARANTIAS DADAS EN ESTA GARANTIA LIMITADA, JUNTO CON CUALQUIER GARANTIA IM-
PLICITARELATIVA A LOS PRODUCTOS DEL FABRICANTE, INCLUYENDO, SIN LIMITACION, CUALQUIER
GARANTII'ADE COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA UN FIN DETERMINADO, ESTAN LIMITADAS A LA
DURACION DE ESTA GARANTIA LIMITADA.

EL FABRICANTE NO SERA RESPONSABLE DE LOS DANOS INCIDENTALES, CONSECUENTES, INDIRECTOS
O SIMILARES ESPECIALES, DANOS A LA PROPIEDAD DEL COMPRADOR, O LESION A COMPRADOR O

A OTROS DERIVADOS DE LA USO, MAL USO O INCAPACIDAD PARA UTILIZAR CUALQUIERA DE LOS
PRODUCTOS DEL FABRICANTE, INCUMPLIMIENTO DE GARANTIA, O NEGLIGENCIA, INCLUYENDO
PERO NO LIMITADO A LA NEGLIGENCIA DEL FABRICANTE, INCLUSO SI EL FABRICANTE O SU AGENTE
HAYA SIDO NOTIFICADO DE TALES DANOS Y PERJUICIOSO POR CUALQUIER RECLAMACION CONTRA
EL COMPRADOR POR CUALQUIER OTRA PARTE.

ESTA GABANTI'A LIMITADA ES LA GARANTI'A COMPLETA PARA LOS PRODUCTOS DEL FABRICANTE.ESTA
GARANTIA LIMITADA NO SE EXTENDERA A NADIE QUE NO SEA EL ORIGINAL COMPRADOR DE ESTE

PRODUCTO.
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