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ADVERTENCIAS AL USUARIO

En el texto de este manual aparecen tres tipos de referencias especiales, cuya
finalidad es advertir al lector acerca de algunos aspectos importantes.

PELIGRO : Hace referencia a algunos procedimientos o situacio-
nes que pueden tener consecuencias graves o incluso
mortales.

ATENCION :  Hace referencia a algunos procedimientos o situacio-
nes que pueden dafiar el producto.

NOTA : Permite recordar una informacion importante.

COPYRIGHT Y MARCAS REGISTRADAS.

Este manual de utilizacion esta registrado. Reservados todos:los derechos.

Cualquier representacion, reproduccion o tradue€ion, ineluso parcial, realizada
por cualquier procedimiento, efectuada sin el consentimiento por escrito de
SUUNTO, es ilicita.

Suunto, VYPER, Consummed Botton Time - CBT - (Tiempo de Inmersion Trans-
currido), Oxygen Limit Fraction = OLF - (Nivel de Toxicidad de Oxigeno),
SUUNTO RGBM, Continuous Décompression (Descompresion continua) y sus
logotipos son marcas registradas o noregistradas de Suunto. Todos los derechos
reservados.

Una o varias caracteristicas de este producto estan patentadas o en tramites de
registro.

CE

La marca CE indica la conformidad con la norma EMC 89/336/EEC de la Unién
Europea. Los instrumentos del buceo Suunto son conformes a todas las directivas
correspondientes de la Union Europea.

PREN 13319

PrEn 13319 - «Accesorios de buceo

— Profundimetros e instrumentos de medicioén que asocian profundidad y tiempo
— Exigencias de funcionamiento y de seguridad: métodos de ensayo» — es un
proyecto de norma europea relativo a los instrumentos de buceo. El VYPER ha
sido disenado de conformidad con este proyecto de norma.



ISO 9001

El Sistema de Control de Calidad de Suunto Oyj ha sido certificado conforme a
las normas ISO 9001 para todas las operaciones de Suunto Oyj por Det Norske
Veritas (Certificado de calidad N° 96-HEL-AQ-220).

<

Suunto Oyj declina toda responsabilidad en caso de recursos de terceros debidos c
a un siniestro causado por una utilizacion incorrecta de este ordenador de buceo.

Debido al constante desarrollo del producto, las caracteristicas del V. son

susceptibles de ser modificadas sin previo aviso. &

(00



iPELIGRO!

LEA ESTE MANUAL. Lea integra y atentamente este manual de utilizacion, y
en particular el capitulo 1.1. MEDIDAS DE SEGURIDAD. Asegurese de haber
comprendido perfectamente el funcionamiento de las pantallas, la utilizacion de
este aparato y sus limites, y asegurese igualmente de haberlos comprendido co-
rrectamente. Cualquier confusion derivada de una errénea comprension de este
manual y/o de una utilizacién incorrecta de este instrumento puede llevar al
buceador a cometer errores que podrian causarle graves heridas o incluso la muerte.

iPELIGRO!

ANTES DE CUALQUIER DESPLAZAMIENTO AEREO, COMPRUEBE
SIEMPRE EL TIEMPO DE ESPERA ANTES DE REALIZAR UN"VUELO
INDICADO POR EL INSTRUMENTO.

El ordenador pasa automaticamente al modo reloj 5 minutos.después del final de
la inmersion. La pantalla reloj se apaga al cabo de dos horas. No comprobar el
tiempo de espera antes de realizar un desplazamientesacreo puede aumentar el
riesgo de sufrir un accidente de descompresion.

iPELIGRO!

SI HA SELECCIONADO EL MODO TRANSFERENCIA DE DATOS, EL
MODO INMERSION NO SE ACTIVA AUTOMATICAMENTE.

Es necesario salir del modoitransferencia de datos antes de realizar la inmersion.

iNOTA!

NO SE PUEDE CAMBIAR DEL MODO ORDENADOR AIRE AL MODO
ORDENADOR NITROX O PROFUNDIMETRO (GAUGE) HASTA QUE FI-
NALICE EL TIEMPO DE ESPERA ANTES DE REALIZAR UN VUELO.

TRAS UNA INMERSION EN MODO PROFUNDIMETRO, NO SE PUEDE
CAMBIAR A UN MODO ORDENADOR HASTA QUE TRANSCURRAN 48
HORAS.

PARA REALIZAR INMERSIONES CON AIREY CON NITROX EN LA MIS-
MA JORNADA, AJUSTE EL ORDENADOR EN MODO NITROX'Y AJUSTE
EL PORCENTAJE DE OXI{GENO EN CONSECUENCIA.
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1. INTRODUCCION

SUUNTO le da la enhorabuena — y las gracias — por haber elegido el multi-
ordenador de buceo VYPER. Este instrumento de buceo polivalente, compacto y
muy sofisticado, ha sido disefiado para garantizarle muchos afios de excelente
rendimiento con la maxima fiabilidad.

1.1. MEDIDAS DE SEGURIDAD

No intente utilizar el multi-ordenador de buceo sin haber leido integramente este
manual, incluidas todas las advertencias que aparecen a continuacion. Asegurese
de haber comprendido bien el funcionamiento, la visualizacion de dates y los
limites de funcionamiento del instrumento. Para cualquier cuestion relativa al
manual o al propio instrumento, pongase en contacto con su especialista autori-
zado SUUNTO antes de cualquier inmersion.

Recuerde siempre que CADA BUCEADOR ES RESPONSABLE DE SU PRO-
PIA SEGURIDAD.

Utilizado correctamente, el ordenador de buceo es una herramienta incompara-
ble y extraordinaria, que ayuda al buceador debidamente entrenado a programar
y llevar a cabo sus inmersiones recreativas clasicas o a profundidades multiples
sin descompresiéon. NO SUSTITUYE LA FORMACION HOMOLOGADA, ni
el conocimiento de los principios de la descompresion.

{PELIGRO!

EL ORDENADOR DE BUCEQ'ESTA DESTINADO A BUCEADORES EX-
PERIMENTADOS.

El ordenador de buceo nopuede sustituir un entrenamiento adecuado. Un entre-
namiento insuficiente o inapropiado puede llevar al buceador a cometer errores
que podrian causarle heridas graves o incluso mortales.

{PELIGRO!
UTILIZACION PROHIBIDA EN EL BUCEO PROFESIONAL.

Los ordenadores de buceo SUUNTO han sido disefiados par su uso exclusivo en
buceo recreativo. Los imperativos del buceo profesional someten a los buceadores
a profundidades y tiempos de inmersion susceptibles de aumentar el riesgo de
sufrir accidentes de descompresion. Por consiguiente, SUUNTO recomienda ex-
presamente no utilizar el ordenador VYPER en inmersiones de tipo profesional o
que requieran un esfuerzo fisico importante.



iPELIGRO!
COMPRUEBE EL ORDENADOR ANTES DE LA INMERSION.

Ponga en marcha y compruebe siempre el ordenador de buceo antes de la inmer-
sion, para asegurarse de que todos los segmentos de la pantalla se iluminan, que
la pila esta en buen estado de carga, y que los ajustes de altitud y personalizados
son los correctos.

iPELIGRO!

NINGUN ORDENADOR DE BUCEO, NINGUNA TABLA NININGUN PRO-
CEDIMIENTO ELIMINAN EL RIESGO DE SUFRIR UN ACCIDENTE DE
DESCOMPRESION O DE TOXICIDAD DEL OXIGENO.

El buceador ha de tener en cuenta que ningun ordenador debiiceo, ningun proce-
dimiento o tabla pueden eliminar completamente el siesgo de sufrir un accidente
de descompresion o de toxicidad del oxigeno, incluso dentro dé'los limites admi-
tidos. Por ejemplo, el ordenador no puede tomar.efr consideracion la evolucion
fisiolégica de un individuo de un dia para otro. Pograzones de seguridad se acon-
seja realizar cada afio una consulta médica€onun gspecialista. Un accidente de
descompresion puede provocar heridas graves o incluso mortales.

El buceo con nitrox expone al buceador a riesgos distintos de los riesgos asocia-
dos al buceo con aire. Estos riesgos no siempre resultan evidentes y requieren
una formacion especifica para poder entenderlos y evitarlos, ya que pueden tener
consecuencias graves o incluso mortales.

No intente nunca bucear con.eualquier mezcla de gases diferente del aire respira-
ble sin haber recibidopreviamente una formacion especifica homologada.

iPELIGRO!

CUANDO EL ORDENADOR DE BUCEO ESTE EN FUNCIONAMIENTO,
NUNCA DEBE SER UTILIZADO POR VARIOS USUARIOS.

Sus informaciones no son validas si no lo ha llevado la misma persona durante
toda la inmersion o durante una serie completa de inmersiones sucesivas. Si el
instrumento ha permanecido en la superficie durante una de las inmersiones, los
datos no pueden ser utilizados para las inmersiones siguientes. El perfil de
inmersiones del ordenador de buceo tiene que ser estrictamente idéntico al del
usuario. Ningtin ordenador puede tener en cuenta inmersiones que no ha efectua-
do. Por consiguiente, antes de la primera inmersion con el ordenador de buceo,
es necesario no haber realizado ninguna inmersion en las 48 horas anteriores, ya
que de lo contrario podria producirse un error de calculo, que puede incrementar
considerablemente el riesgo de suftir un accidente de descompresion.



{PELIGRO!
INSTRUMENTOS SUPLEMENTARIOS.

El buceador que utilice este ordenador de buceo también debe disponer en cada
inmersion de un profundimetro, un manémetro sumergible, un reloj y una tabla
de buceo.

iPELIGRO!
ELIJA EL AJUSTE DE ALTITUD APROPIADO.

Para bucear en altitudes superiores a 300 m, elija el ajuste de altitud aprepiado
para que el ordenador pueda calcular correctamente el estado de saturacion.Un
error en la eleccion del ajuste de altitud desvirtia el conjunto de parametros y
puede incrementar considerablemente el riesgo de sufrir un aceidente de
descompresion.

iPELIGRO!

ESTE ORDENADOR DE BUCEO NO ESTA DISENABDO PARA SER UTILI-
ZADO A MAS DE 3.000 m. DE ALTITUD.

Bucear a mas de 3.000 m de altitud puede incrementar el riesgo de suftrir un
accidente de descompresion.

iPELIGRO!
ELIJA EL AJUSTE PERSONALIZADO APROPIADO.

Se recomienda utilizar esta opcion, que ofrece un margen de seguridad suple-
mentario siempre que existan factores susceptibles de incrementar el riesgo de
sufrir un accidente de descompresion. Un error en el ajuste personalizado puede
incrementar considerablemente el riesgo de sufrir un accidente de descompresion.

jATENCION!
COMPRUEBE LA ESTANQUEIDAD DEL INSTRUMENTO.

Compruebe siempre la estanqueidad del compartimento de la pila después de
sustituirla. Cualquier resto de humedad en el interior de la caja o en el comparti-
mento de la pila provocara graves dafios al instrumento. Las operaciones de revi-
si6n deben ser efectuadas inicamente por personal SUUNTO autorizado.

1.1.1. Ascenso de emergencia

En el improbable caso de que el ordenador VYPER dejara de funcionar durante la
inmersion, siga el procedimiento de ascenso de emergencia aprendido durante su
formacion, o bien:



PASO 1: Mantenga la calma y ascienda rapidamente a una profundidad
inferior a 18 m. [60 pies].

PASO 2: Hacia los 18 m. [60 pies], reduzca la velocidad y ascienda hasta
una profundidad de entre 6 y 3 m. [20 y 10 pies], a una velocidad
de 10 m./min. [33 pies/min.].

PASO 3: Permanezca a esta profundidad tanto tiempo como le permita su
autonomia de aire. No realice ninguna otra inmersion durante al
menos 24 horas.

1.1.2. Limites del ordenador de buceo

El VYPER se basa en las mas recientes tecnologias e investigaciones sobre la
descompresion; a pesar de ello, el usuario debe comprender que no €s mas que
una calculadora, incapaz de controlar las funciones fisiol6gicas reales de un
buceador concreto. Todos los procedimientos de descompresién conocidos, in-
cluidas las tablas de la U.S. Navy, estan basados en modelos matematicos teori-
cos utilizados como guia para reducir los riesgos de sufrir un accidente de
descompresion.

1.1.3. El Nitrox y la seguridad

El buceo con nitrox permite reducir el'riesgo de sufrir un accidente de descompresion,
debido al menor porcentaje de nitrégeno en la mezcla de aire inhalado.

Sin embargo, esta reduccion del porcentaje de nitrogeno se compensa con un
incremento del porcentaje de oxigeno, por lo que el buceador esta expuesto a un
riesgo de accidente de hiperoxia, algo que generalmente no se tiene en cuenta en
el buceo con aire. Para controlar este riesgo, el VYPER supervisa el tiempo y la
intensidad de la exposicion al oxigeno y facilita al buceador la informacion nece-
saria para permitirle bucear de manera que esta exposicion al oxigeno se manten-
ga dentro de los limites de seguridad permisibles.

Ademas de los riesgos fisiologicos, las mezclas con alta concentracion de oxige-
no suponen ciertos riesgos técnicos durante su utilizacién. Una elevada concen-
tracion de oxigeno siempre conlleva un riesgo de incendio o de explosion. Se
recomienda consultar al fabricante del equipo de buceo para asegurarse que pue-
de ser utilizado con este tipo de mezcla.

iPELIGRO!

SI SE UTILIZA EL ORDENADOR DE BUCEO EN UNA CONSOLA, NUN-
CA SE DEBE EXPONER EL MANOMETRO A MEZCLAS DE GAS QUE
CONTENGAN MAS DE UN 40% DE OX{GENO. Una mezcla con contenido
de oxigeno superior al 40% puede suponer un riesgo de incendio o de explosion,
que puede provocar heridas graves o incluso mortales.
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2. FAMILIARIZARSE CON EL INSTRUMENTO
2.1. FUNCIONES

El multi-ordenador de buceo VYPER ofrece tres tipos de utilizacion (ordenador
AIR, ordenador NITROX y profundimetro GAUGE), tres modos principales de
funcionamiento (EN ESPERA, RELOJY BUCEO), tres modos de menu (ME-
MORIAS, SIMULADORES Y AJUSTES) y de 15 a 17 sub-modos (Ver figura
Modos y utilizacién). En cada modo, la seleccion se efectiia mediante los boto-
nes-pulsador. El indicador de modo en la parte izquierda y el texto que se visualiza
en la parte inferior de la pantalla indican el modo o el sub-modo seleceionado:

El VYPER puede ser utilizado de tres maneras diferentes: comosordenador de
buceo clasico con aire, como ordenador de buceo nitrox y como un simple
profundimetro analégico con crondmetro de inmersion.

La pantalla reloj es la pantalla principal del VYPER (Fig. 2.1.).

En los demas modos (excepto en inmersion o en modo Simulador), el VYPER
emite un «bip» acustico y vuelve automaticamente ala pantalla reloj al cabo de 5
minutos si no se ha pulsado ningtn boton. Laspantallateloj se apaga al cabo de
dos horas; para que vuelva a encenderse, basta‘con pulsar los botones PLAN o
TIME.

Dado que la fecha y la hora de inicie de cada inmersion quedan registradas en la
memoria del diario de buceo, compruebe con regularidad que estos dos parametros
estan correctamente ajustados, especialmente si realiza un viaje con cambio de
huso horario. Para ajustar la horay 1a fecha, remitase al capitulo 4.3.2. Ajuste de
los parametros del reloj.

2.2. BOTONES - PULSADOR

El ordenador de buceo dispone de botones-pulsador faciles de usar, y de una
pantalla interactiva que guia al usuario. El boton MODE es el mando principal
del sistema. Los dos botones de desplazamiento, PLAN y TIME, sirven para
desplazarse en los ments y para visualizar las pantallas alternativas. El ordena-
dor de buceo se controla mediante estos tres botones-pulsador de la manera si-
guiente: (véase Fig. 2.2).

Pulse el boton MODE
»  Para activar el ordenador de buceo.
*  Para acceder a un modo de menu.
»  Para seleccionar, confirmar o salir de un sub-modo (pulsacion breve).

*  Para volver rapidamente de un sub-modo a la pantalla superficie



(pulsacion prolongada).

*  Para activar la iluminacion de la pantalla
(pulsar durante mas de dos segundos en
superficie, o un segundo en inmersion).

Pulse el botén PLAN
*  Para visualizar la pantalla reloj cuando la
pantalla esta apagada.

»  Para acceder a la planificacion de inmer-
sion desde la pantalla superficie.

e Para sefalar con un marcador la memoria
de perfil durante la inmersion.

e Para avanzar hacia arriba en la lista de
opciones (5, aumenta el valor).

Pulse el botén TIME
e Para visualizar la pantalla reloj cuando la
pantalla esta apagada.

*  Paraactivar la visualizacion de la hora o de
las pantallas segundarias:

»  Para avanzar hacia abajoien lalista de
opciones (6, disminuye el'valor).

El VYPER se controla mediante los botones MODE
(SELECT / OK / QUIT), PLAN (5), TIME (6) y los
contactos humedos, de la siguiente manera:

Puesta en marcha pulsar el boton MODE, o sumer-
gir el instrumento durante cinco segundos.

Acceso a la planificacion en modo Buceo (DIVE),
pulsar el boton PLAN.

Modos Ment pulsar el boton MODE.

Iluminacién de la pantalla pulsar el boton MODE
durante mas de dos segundos.

4~/PQ§
SUUNTO

Fig. 2.1. Pantalla reloj. Se
visualiza esta pantalla
pulsando los botones PLAN o
TIME.

JVPQN
SUUNTO

The PLAN, TIME and
SCROLL buttons

Fig. 2.2. Los botones-pulsador
del VYPER.

Boton MODE

Botones de avance /
desplazamiento PLAN y
TIME.
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Fig. 2.3. El sensor de
profundidad (A) y los
contactos himedos y de
transferencia de datos (B).

~ TSR
SUUNTO

Fig. 2.4. La abreviatura AC
indica que los contactos
humedos han sido activados.

12

2.3. CONTACTOS HUMEDOS

Los contactos humedos controlan el paso automati-
co al modo Buceo (DIVE).

Los contactos himedos, que también sirven para la
transferencia de datos a PC, estan situados debajo de
la caja (Fig. 2.3.). Una vez sumergido, la
conductividad del agua establece el contacto entre
los contactos hiimedos y los botones-pulsador, que
son los polos opuestos del circuito. La indicacion
AC (Active Contacts = contactos activados)aparece
en pantalla (Fig. 2.4.) y permanece visible hasta:que
se desactivan los contactos humedos o hasta:que el
VYPER pasa automaticamente.al medo Buceo
(DIVE).

El funcionamiento automatico puede verse alterado
si los contactos humedes'o 10s botones-pulsador no
estan perfectamente limpios. Por tanto, resulta fun-
damental mantenerlos petfectamente limpios. Si los
contactos himedos del VYPER estan activados (la
indicacién AC permanece en pantalla) o siel VYPER
pasa a modo Buceo de manera inesperada, suele de-
berse generalmente a una pelicula invisible formada
por impurezas organicas, que establece un falso con-
tacto entre los contactos. Por tanto, es necesario que
enjuague siempre el ordenador de buceo con abun-
dante agua dulce después de cada jornada de buceo.
Los contactos pueden limpiarse con agua dulce a la
que se puede afadir, si fuera necesario, un detergen-
te suave. En ocasiones puede resultar necesario sa-
car el VYPER de su funda protectora de caucho para
limpiarlo.



3. BUCEAR CON EL VYPER

Este capitulo incluye las instrucciones relativas a la
utilizacion del VYPER vy la interpretacion de sus
pantallas. Este ordenador de buceo es muy facil de
leer y de utilizar. Cada pantalla muestra solamente
las informaciones relativas a la fase de inmersion
correspondiente. Podra acceder a todas las funcio-
nes de buceo del VYPER desde el modo Buceo.

3.1. ANTES DE LA INMERSION

3.1.1. Activar el modo Buceo y
comprobar el instrumento

El VYPER activa automaticamente el modo Bucéo
cuando se sumerge a una profundidad superior a 0;5
m. Sin embargo, es preferible activar manualmente
el modo Buceo antes de la inmersion, para compro-
bar el buen funcionamiento de la‘pantalla, el ajuste
de altitud y el ajuste personalizado, asi como el esta-
do de carga de la pila. Para ello, debera pulsar el
boton MODE.

Cuando se activa el modo Buegeo, se visualizan to-
dos los elementos numeéricosy graficos de la panta-
lla (Fig. 3.1.). Unos segundos mas tarde, se visualiza
el indicador del nivel depila, se ilumina la pantalla y
suena la alarma acustica (Fig. 3.2. a, b, ¢, 0 d, en
funcidn del nivel de la pila). Si se ajusta el VYPER
para su utilizacion como ordenador AIR (aire, ajuste
por defecto), se visualiza la pantalla superficie (Fig.
3.4.). Si se ajusta para su utilizacién como
profundimetro, se visualiza la indicacion GAUGE
(instrumento) (Fig. 3.3.); y si se ajusta para su utili-
zacion como ordenador NITROX, se visualizan los
principales parametros de oxigeno junto a la indica-
cion NITROX (Fig. 3.20.), antes de la visualizacion
de la pantalla superficie.

rd Vi
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Fig. 3.1. Pantalla puesta.en

marcha L. Se visualizan todos

los segmentos dela pantalla.

<~ YESR

SUUNTO

SETSM e,

Fig. 3.2. Pantalla puesta en
marcha II. Indicador del nivel
de carga de la pila.
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Fig. 3.3. Pantalla puesta en
marcha III. Utilizacion en .
modo profundimetro.

v IS .
SUUNTO

Fig. 3.4. Pantalla puesta en
marcha IV. Pantalla superficie:
la profundidad y el tiempo de
inmersion estan a cero (aun no
se ha realizado ninguna
inmersion) y la temperatura es

Posteriormente, realice las siguientes comprobacio-
nes:

el instrumento funciona, el modo de
utilizacion es el correcto y se visualiza la
totalidad de la pantalla,

no se visualiza el indicador de cambio de
pila,

el ajuste de altitud y el ajuste personalizado

son los correctos (ordenador AIRE y
NITROX),

se visualizan las unidades de medida
correctas,

la temperatura y la profundidad que se
visualizan son correctas (0,0 m),

la alarma acustica funciona;

Siel VYPER estdajustadopara su utilizacion como
ordenador NITROX, comprobar que:

el porcentaje de oxigeno esta ajustado en el
valor medido de la mezcla que contiene la
botella.

el‘ajuste de la presion parcial de oxigeno
limite es correcto.

de 20°C. El VYPER ya esta preparado para la inmersion.

,/“(F"5k§
SUUNTO

NOTA!: El intervalo en superficie no se visualiza
hasta después de la primera inmersion.

Tras haber seleccionado el modo Buceo o después
de una inmersion, o si el instrumento no realiza nin-
guna inmersion, o si no se pulsa ningun botén, el
VYPER cambiara automaticamente al modo Reloj

al cabo de 5 minutos para preservar la carga de la

Fig. 3.5. Alarma de cambio de
pila. El simbolo de pila indica
que la carga de la pila esta baja,
y se recomienda sustituirla.

14
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3.1.2. INDICADOR DEL NIVEL DE CARGAY DE
CAMBIO DE PILA

El VYPER dispone de un indicador grafico del nivel de carga de la pila que
informa al usuario de la necesidad de cambiar la pila.

El indicador del nivel de pila siempre aparece cuando se activa el modo Buceo.
Cuando se visualiza el indicador del nivel de pila, se activa la iluminacion elec-
tro-luminiscente. Los diferentes niveles del indicador figuran en el siguiente cuadro
y las figuras muestran las visualizaciones correspondientes.

TABLA 3 1. INDICADOR DEL NIVEL DE CARGA DE LA PILA.

Pantalla Consecuencia Figura 3.2
BAT + 4 segmentos | Normal, pila nueva a)

+OK

BAT + 3 segmentos | Normal, pila que pierde carga o b)

temperatura muy baja

Cambio de pila recomendado en
caso de mayor descenso de la t
emperatura o si se prevé realizar un
viaje con actividades de buceo.

LOWBAT +2 La pila esta baja, cambio de pila c)
segmentos + recomendado. Se visualiza el simbolo
indicador pila indicador depila.

Se desactiva la iluminacion

LOWBAT + 1 @ambiar la pila Retorno d)
segmento + QUIT + ' a la pantalla reloj.Modo Buceo
indicador pila y todas las funciones desactivadas.

iNOTA! : La temperatura o una oxidacion interna pueden afectar al voltaje
de la pila. Si no se utiliza el ordenador de buceo durante un largo periodo de
tiempo, puede aparecer el indicador del nivel de pila aunque la pila todavia
esté en buen estado. Este simbolo también puede aparecer cuando la tempe-
ratura es muy baja, incluso si la pila tiene capacidad suficiente a temperatu-
ra normal. En ambos casos, realice un control del nivel de carga de la pila.

En los demas modos, la visualizacion del simbolo de pila es la indicacion de la
necesidad del cambio de pila.
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Si este simbolo aparece en el modo superficie o si la visualizacion es débil y poco
visible, la pila ya no es lo suficientemente potente para hacer funcionar el VYPER
y se recomienda sustituirla.

iNOTA! Por razones de seguridad, la iluminacion de la pantalla no funciona
durante la inmersion cuando se visualiza el indicador de pila.

3.1.3. Planificaciéon [PLAN]

En el modo Superficie, se puede acceder a la planificacion de la inmersion sim-
plemente pulsando el boton PLAN. Tras mostrar la indicacion PLAN (Fig: 3.62);
la pantalla indica el tiempo sin descompresion para una profundidad<de 9 m.
Pulsando el botén TIME (6), el VYPER calcula e indica 10s tiempos sin
descompresion para las siguientes profundidades, con un intervale de 3 m y hasta
un maximo de 45 m. El boton PLAN (5) permite volver a la profundidad inme-
diatamente inferior.

Para salir de la planificacion, pulse el boton MODE (QUIT).

iNOTA! No se puede acceder a la planificacion cuando el VYPER esta en
modo profundimetro (GAUGE) y‘en mode Error (ver capitulo 3.8. SITUA-
CIONES DE ERROR).

Los ajustes de altitud y personalizados diferentes de AQ y PO acarrean una reduc-
cion de los tiempos sin descomptesion. Los tiempos correspondientes a los ajus-
tes de altitud y personalizado figuran en las tablas 6.1. y 6.2. del capitulo 6.1.
PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO.

En caso de inmersiones anteriores, la planificacion también tendra en cuenta:
* la cantidad de nitrégeno residual calculado, o

. los intervalos en superficie, hasta cuatro dias.

En ese caso, los tiempos sin descompresion para profundidades idénticas seran
mas cortos que los permitidos en la primera inmersion.
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NUMERACION DE LAS INMERSIONES
EN LA PLANIFICACION

Cuando se realizan varias inmersiones sin que haya
transcurrido el tiempo de espera antes de un despla-
zamiento aéreo indicado por el VYPER, éstas se con-
sideran como sucesivas y se agrupan en la misma
serie.

Cuando el intervalo en superficie es inferior a 5 mi-
nutos, dos inmersiones sucesivas son consideradas
como una Unica inmersion. El nimero correspondien-
te no cambia en la segunda inmersion y el tiempo de
inmersion se retoma en el punto donde se habia de-
tenido (Ver capitulo 3.5.2. Numeracion de las
inmersiones).

3.1.4. Funciones ajustables por
el usuario y alarmas

EI'VYPER dispone de varias funciones configurables
por el usuario, asi como de alarmas de tiempo y de
profundidad que el usuario puede ajustar segin sus
preferencias.

El tipo de utilizacion y la duracién de la iluminacion
de la pantalla se ajustan desde el modo SET y el sub-
modo SET PREF. Las alarmas de tiempo de inmer-
sion y de profundidadise ajustan desde el modo SET
y el sub-modo SET DIVE. La alarma diaria se ajusta
desde el modo SET y el sub-modo SET TIME (ver
capitulo 4.3. AJUSTES).

Fig. 3.6. Planificacion de
inmersiones. Laplanificacion
estd seflalada por la indicacion
PLAN. El tiempo disponible sin
descompresion a 30 m es de 14
minutos en modo AO/P1.
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3.2. UTILIZACION COMO ORDENADOR AIRE

3.2.1. Parametros de buceo estandar

E1 VYPER permanece en modo Superficie mientras la profundidad sea inferior a
1,2 m. En cuanto la profundidad es superior a 1,2 m, se activa la visualizacion en
modo Buceo (Fig. 3.7.).

Cada parametro que se visualiza tiene su indicador (Fig. 3.7. y 3.8.). Durante una
inmersion sin descompresion, la pantalla muestra los parametros siguientes:

* la profundidad actual en metros.

* el ajuste de altitud en la parte izquierda de la pantalla central conlos
simbolos de olas y montafas (A0, Al o A2, ver Tabla 3.3).

* el ajuste personalizado en la parte izquierda de la pantalla central con el
simbolo del buceador y los signos + (P0, P1 o P2, ver Tabla 3.4).

* la profundidad maxima de la inmersion en metros con el indicador
MAX.

* latemperatura del agua con la indicacion °C (para Centigrados) en la
parte inferior izquierda.

« el tiempo de inmersién en minutos.con elindicador DIVE TIME en el
la parte inferior derecha.

* el tiempo disponible antes de'la descompresion NO DEC TIME en
minutos en la pantalla central y en el indicador analdgico a la izquierda
de la pantalla. Este tiempo es'¢alculado en funcion de cinco factores
enumerados en el capitulo 6.1. PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO.

Pulsando el boton TIME:

*  Visualizacién dela‘hora con la indicacion TIME en la parte inferior
derecha.

iNOTA! Durante la inmersion, se visualiza automaticamente en pantalla el
tiempo de inmersion (DIVE TIME).

MARCADOR DE PERFIL

Durante una inmersion, puede seialar con un marcador uno o varios puntos de su
perfil de inmersion. Los puntos se sefialaran por el parpadeo del simbolo de dia-
rio de buceo cuando se visualice el perfil en la pantalla del VYPER. También se
sefialaran los marcadores cuando se transfieran los datos a un PC con la aplica-
cion informatica PC Suunto Dive Manager.

Durante la inmersion, para sefialar un marcador en el perfil de inmersion, pulse el
botéon PLAN (Fig. 3.9).
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3.2.2. Indicador de niveles de
saturacion (CBT)

El tiempo sin descompresion disponible también se
visualiza mediante el indicador analdgico situado a
la izquierda de la pantalla (Fig. 3.7., 3.8. y 3.9.).
Cuando el tiempo sin descompresion disponible es
inferior a 200 minutos, aparece el primer segmento
del indicador. Cuanto mas nitrogeno absorba su cuer-
po, mas segmentos iran apareciendo.

Zona verde — Por razones de seguridad, SUUNTO
le recomienda que planifique y realice sus
inmersiones de manera que el indicador permanezca
siempre en la zona verde. Los segmentos siguientes
iran apareciendo a medida que el tiempo sin
descompresion disponible sea inferior a 100, 80, 60,
50, 40, 30 y 20 minutos.

Zona amarilla

— Cuando el tiempo sin descompresion disponible es
inferior a 10 o 5 minutos, los segmentos aparecen en
la zona amarilla. Se acerca el limite de la inmersion
sin descompresion, por lo que ha'llegado el momen-
to de que inicie el ascenso hatia la superficie.

Zona roja

— Cuando el tiempo sitrdescompresion disponible se
ha agotado, los ultimos segmentos aparecen en la
zona roja. A partir deeste momento, es necesario
que realice una parada de descompresion (ver capi-
tulo 3.2.5. Buceo con descompresion).

Fig. 3.9. Visualizacion durante la inmersion. Se ha

sefialado un marcador en la memoria del perfil de
inmersion durante la inmersion pulsando el boton

PLAN (se visualiza el simbolo del diario de buceo).

JVPQN
SUUNTO
m

= BN

NO DEC TIME
X

L(
DIVE TIME

Fig. 3.7. Empieza la
inmersién.

Fig. 3.8. Visualizacion “durante
la inmersion. La profundidad
actual es de 19,3 m; el tiempo
de inmersion sin
descompresion es de 23
minutos en modo AO/P1. La
profundidad maxima alcanzada
durante la inmersion es de 19,8
m; el tiempo de inmersion es de
16 minutos y la temperatura de
18°C. La hora, 10:20, se
visualiza durante 5 segundos
pulsando el boton TIME.
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Fig. 3.10. Indicador de la
velocidad de ascenso. Dos
segmentos

~ TSR
SUUNTO

Fig. 3.11. Indicador de la
velocidad de ascenso. Tres
segmentos

Fig. 3.12. Indicador de la
velocidad de ascenso. Cuatro
segmentos

20

3.2.3. Visualizacion de las Para-
das de seguridad

Este ordenador de buceo puede mostrar dos tipos dis-
tintos de paradas de seguridad : Parada de Seguridad
Recomendada y Parada de Seguridad Obligatoria.

El indicador STOP sefiala:

*  una parada de seguridad recomendada de3
minutos en la zona situada entre 6 my 3 m,

e una parada de seguridad obligatoria‘auna
profundidad superior a 6 m,

*  una parada de seguridad obligatoria en la
zona entre 6 m y 3 m cuando se visualiza la
indicacion CEILING.

PARADA DE SEGURIDAD
RECOMENDADA

Suunto le recomienda que realice una parada de se-
guridadide al menos 3 minutos entre 6 my 3 m al
final de cada inmersion. El VYPER lo sefiala me-
diante la indicacion STOP; simultaneamente, empie-
za Una cuenta atrds de 3 minutos en la pantalla cen-
tral, donde se indicaba el tiempo sin descompresion
(Fig. 3.10.).

PARADA DE SEGURIDAD
OBLIGATORIA

Cuando la velocidad de ascenso se ha sobrepasado
continuamente, el VYPER indica, siempre en la mis-
ma zona de profundidad (6 m a 3 m), una parada de
seguridad obligatoria mas larga, cuya duracion se cal-
cula en funcién de la infraccion. En este caso tam-
bién aparece la indicacion STOP vy, cuando el
buceador llega a la zona entre 6 m y 3 m de profun-
didad, se visualiza la indicacion CEILING (tope),asi
como la profundidad y el tiempo de parada de segu-
ridad calculado. Entonces, debera esperar el final de
la parada de seguridad obligatoria antes de poder
ascender a la superficie (Fig. 3.14.).



La parada de seguridad obligatoria incluye siempre la parada de seguridad reco-
mendada de tres minutos. La duracion total de la parada obligatoria dependera de
por cuanto margen ha superado la velocidad de ascenso.

Cuando el VYPER le indica una parada de seguridad obligatoria, no debe ascen-
der por encima de una profundidad de 3 m, que es la profundidad tope (CEILING)
de esta parada. Si supera este limite, aparece una flecha hacia abajo y la alarma
acustica emite un «bip» continuo (Fig. 3.15.). Debera descender inmediatamente
a la zona de parada de seguridad obligatoria. Si lo hace, el VYPER no tendrd’en
cuenta esta frivolidad en el célculo de la saturacion.

Si sigue sin respetar la parada de seguridad obligatoria, el calculo del.estado de
saturacion se modifica en consecuencia y el VYPER reduce los tiempos sin
descompresion para la siguiente inmersion. En esta situacion, se recomienda pro-
longar el intervalo en superficie antes de la siguiente inmersion.

3.2.4. Indicador de la velocidad.de ascenso

La velocidad de ascenso se indica graficamente en la parte derecha de la pantalla
de la manera siguiente:

TABLA 3.2 INDICADOR DE LA VELOCIDAD DE ASCENSO

Indicador Velocidad Ejemplo Fig.
Ninglin segmento Menos de 4m/min. 3.8.

Un segmento De 4 a 6 m/min. 3.9.

Dos segmentos De 6 a 8 m/min. 3.10.

Tres segmentos De 8 a 10 m/min. 3.11.

Cuatro segmentos De 10 a 12 m/min. 3.12.

Cuatro segmentos + 12 m/min o continuamente 3.13.
segmento SLOW + por encima

profundidad intermitente + | de 10 m/min.

sefial STOP + alarma sonora

La aparicion del quinto segmento con la indicacion SLOW vy la sefial STOP junto
con el parpadeo de la profundidad actual significan que la velocidad de ascenso
actual es superior al maximo permitido o que ha sido superada constantemente.

Siempre que aparezcan el segmento con la indicacion SLOW vy la sefial STOP, el
buceador debera reducir inmediatamente su velocidad. Cuando el buceador lle-
gue a la zona de profundidad entre 6 m y 3 m debera efectuar la parada de segu-
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Fig. 3.13. Indicador de velocidad
de ascenso. La profundidad actual
parpadea, se visualiza la indicacion
SLOW y cuatro segmentos: la
velocidad de ascenso es superior a
10 m/min. Es necesario reducir la
velocidad. La sefial STOP significa
que se debe realizar una parada de
seguridad obligatoria cuando
alcance una profundidad de 6 m.

~ SN

SUUNTO

Fig. 3.14. Parada de seguridad
obligatoria. Debe efectuar una
parada de seguridad obligatoria
en la zona de profundidad entre
6 my 3 m. Puede acceder a la
visualizacion alternativa
pulsando el botéon TIME.

ridad obligatoria respetando el tiempo indicado bajo
la indicacion STOP y la profundidad indicada bajo
la indicacion CEILING (Fig. 3.14.). Cuando el or-
denador de buceo indica una parada de seguridad
obligatoria, el buceador no debe ascender por enci-
ma de los 3 m.

{PELIGRO!

NO SOBREPASE NUNCA LA VELOCIDAD
MAXIMA DE ASCENSO RECOMENLE Un>
ascenso rapido aumenta el riesgo de acci s-

pete siempre las paradas de seguri bligatorias

y recomendadas si la velocida ha sido

superior a la recomenda i a la veloci-

dad de ascenso maxima, 1 ala siguien-
idos.

Fig. 3.15. No se ha respetado la
parada de seguridad obligatoria.
Es necesario descender de nuevo a
la profundidad sefialada junto a la
indicacion CEILING.



3.2.5. Buceo con descompresion

Cuando el tiempo sin descompresion NO DEC TIME llega a cero, la inmersion
se convierte en inmersion con descompresion, es decir que durante el ascenso,
deberd efectuar una o varias paradas de descompresion. En la pantalla, la indica-
cion NO DEC TIME es reemplazada por ASC TIME vy la profundidad maxima
por la indicacién CEILING acompafiada de una flecha hacia arriba (Fig. 3.16.).

iPELIGRO!
EVITE EL BUCEO CON DESCOMPRESION

SUUNTO recomienda evitar las inmersiones que requieran/ parada de
descompresion. Este tipo de inmersiones limita las posibilidades de un.ascenso
directo a la superficie y puede aumentar considerablemente el riesgo de suftir un
accidente de descompresion.

Sin embargo, si por descuido o por necesidad, se viera obligado a sobrepasar los
limites del buceo sin descompresion, el VYPER le.indicara los parametros de
descompresion indispensables para el ascenso a la superficie. Posteriormente, el
VYPER seguira indicando y teniendo en cuenta [os parametros indispensables
para el calculo de las inmersiones siguientes.

En lugar de utilizar paradas a profundidades fijas, el VYPER permite efectuar la
descompresion a distintos niveles de profundidad (descompresion continua).

La indicacion ASC TIME indica el duracion total del ascenso. Durante una in-
mersion con descompresion, se trata del tiempo minimo necesario, indicado en
minutos, para alcanzar la superficie. Este tiempo incluye:

* el tiempo necesario para llegar a la profundidad tope a una velocidad de
10 m/min., mas

* laparada en la profundidad tope (profundidad minima a la que debe
ascender), mas

* la parada de seguridad obligatoria (en su caso), mas
* laparada de seguridad recomendada de 3 min., mas

e el tiempo necesario para el ascenso a la superficie después de realizar
las paradas de seguridad obligatorias o recomendadas.

iPELIGRO!

EL BUCEADOR DEBE ASCENDER E INICIAR LA DESCOMPRESION
CUANDO EL ORDENADOR DE BUCEO INDIQUE QUE LA
DESCOMPRESION ES NECESARIA. Se visualizan en pantalla la indicacién
ASC TIME y una flecha hacia arriba.
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iPELIGRO!

EL TIEMPO TOTAL DE ASCENSO PUEDE SER MAS LARGO QUE EL
QUE INDICA EL ORDENADOR DE BUCEO.
El tiempo total de ascenso aumenta si:

. continua su inmersion,
. asciende a una velocidad inferior a 10 m/min.
. efectua la descompresion a una profundidad superior a la profundidad tope,

Ademas, estas situaciones aumentan la cantidad de aire indispensable para as=
cender a superficie.

iPELIGRO!

NO ASCIENDA NUNCA POR ENCIMA DE LA PROFUNBIPADITOPE (O
TECHO).

No supere nunca la profundidad tope durante el ascenso:Para evitar que eso se
produzca accidentalmente, se recomienda situarsedigeramente por debajo de la
cota indicada.

PROFUNDIDAD TOPE Y PROFUNDIDAD BASE, ZONA TOPE Y
ZONA DE DESCOMPRESION

Para entender en qué consiste la.descompresion, es necesario conocer y controlar
perfectamente las nociones de: profundidad tope (o techo), profundidad base y
zona de descompresion

+  La profundidad tope esla cota minima a la que debe ascender durante la
descompresion. A esta profundidad o por debajo de ella es donde debe
hacerse la parada o paradas.

* Lazona tope (o zona de desaturacion 6ptima) es la zona dptima de
descompresion. Es la zona situada entre la profundidad tope (cota
minima) y 1,8 m por debajo de ésta.

¢ Laprofundidad base es la profundidad méaxima a la que se realiza la
descompresion. La descompresion comienza en el momento en que ha
alcanzado esta profundidad durante su ascenso.

¢ La zona de descompresion o de desaturacion es la zona situada entre la
profundidad tope y la profundidad base. Es en esta zona donde se lleva
a cabo la descompresion. Sin embargo, conviene recordar que cuando
mas cerca esté de la profundidad base, mas larga sera la descompresion.



Las profundidades tope y base se determinan en fun-
cion del perfil de la inmersion. Cuando durante una
inmersion se alcanza la fase en que la descompresion
resulta necesaria, la profundidad tope es minima, pero
ira en aumento si la inmersion se prolonga, y el tiem-
po total de ascenso también sera mas largo. Las pro-
fundidades tope y base también pueden cambiar du-
rante la descompresion.

Con fuerte oleaje, puede resultar dificil mantenerse
a una profundidad constante cerca de la superficie.
En tal caso, se recomienda mantenerse por debajo
de la profundidad tope para evitar encontrarse acci-
dentalmente por encima de ésta por culpa del movi-
miento de las olas. SUUNTO le recomienda realizar
la descompresion a mas de 4 m, aunque la profundi-
dad tope sea inferior.

iNOTA!: La descompresién sera mas larga y el
consumo de aire sera mayor por debajo de la pro-
fundidad tope.

VISUALIZACION EN PANTALLA ROR DEBAJO
DE LA PROFUNDIDAD BASE

La seiial intermitente ASC TIME y la flecha hacia
arriba indican que se encuentra por debajo de la zona
tope (o zona de desaturacion optima), (Fig. 3.16.), y
que debe ascender inmediatamente. La profundidad
tope se visualiza en la parte superior derecha de la
pantalla y el tiempo total de ascenso minimo en la
parte derecha de la pantalla central.

VISUALIZACION EN PANTALLA POR ENCIMA
DE LA PROFUNDIDAD TOPE

Cuando asciende por encima de la profundidad tope,
la sefial ASC TIME deja de parpadear y la flecha
hacia arriba desaparece (Fig. 3.17.). Comienza la
descompresion, que se efectiia muy lentamente. Por
lo tanto, debe seguir ascendiendo.

J‘(‘:SN
SUUNTO

Fig. 3.16. Inmersion con
descompresion, pordebajo de
la profundidad base. La flecha
hacia arriba y el indicador
intermitente ASC TIME
recomiendan ascender. El
tiempo total de ascenso
minimo, incluida la parada de
seguridad, es de 7 min. La
profundidad tope es de 3 m.

Fig. 3.17. Inmersion con
descompresion, por encima de
la profundidad base. La flecha
desaparece y la indicacion ASC
TIME ya no parpadea. El
buceador esta en la zona de
descompresion.
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Fig. 3.18. Inmersion con
descompresion, en la zona
tope (zona de desaturacion
optima). Las dos flechas estan
frente a frente. El buceador esta
en la zona de descompresion
optima a 3,5 m y el tiempo total
de ascenso minimo es de 5 min.
Se pueden visualizar la
profundidad méaxima y la hora
pulsando el boton TIME.

STOP[ASC TIME

Fig. 3.19. Inmersién con
descompresion, por encima de
la profundidad tope. Observe
la flecha hacia abajo y la
indicacion de error ER. La
alarma acustica se dispara. Es
necesario volver a descender
inmediatamente (en un tiempo
maximo de 3 min.) a la
profundidad tope o por debajo
de ésta.
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VISUALIZACION EN PANTALLA EN LA
ZONA TOPE (ZONA DE DESATURACION
OPTIMA):

Cuando se alcanza la zona tope, aparecen 2
flechas frente a frente (Fig. 3.18.). Nunca se
debe ascender por encima de esta zona de pro-
fundidad.

Durante la descompresion, el tiempo total de
ascenso bajo la indicacion ASC TIME vuelve
progresivamente a cero. En cuanto disminuye
la profundidad tope, puede ir a la nueva pro-
fundidad indicada. No debe ascender ada su-
perficie hasta que el tiempo total de ascenso
(incluyendo las posibles paradas de seguridad)
esté a cero, las indicaciones STOP y ASC
TIME hayan sido reemplazadas por NO DEC
TIME vy la indicacion. CEILING haya desapa-
recido.

VISUALIZACION EN PANTALLA POR
ENCIMA DE LA PROFUNDIDAD TOPE.

Si seisupera la profundidad tope, aparece una
flecha hacia abajo y la alarma acustica emite
una serie continua de “bips” (Fig. 3.19.). Como
informacion suplementaria, se visualiza la in-
dicacion de error ER para recordarle que sélo
dispone de 3 minutos para corregir esta situa-
cion. Debera volver inmediatamente a la pro-
fundidad tope o por debajo de ésta.

Si insiste en no descender, el ordenador de
buceo entra en modo de Error permanente. En
este modo, solo se pueden utilizar las funcio-
nes profundimetro y cronémetro de inmersion.
No podra realizar ninguna otra inmersion en
las siguientes 48 horas. (Consulte el capitulo
3.8. SITUACIONES DE ERROR).



3.3. UTILIZACION COMO ORDENADOR NITROX
3.3.1. Antes de bucear

El ordenador de buceo VYPER puede ser utilizado para el buceo con aire com-
primido (utilizacion estandar en modo AIR) o para el buceo con nitrox (modo
NITROX). Tras haber seguido una formacion especifica para el buceo con nitrox,
y si realiza principalmente inmersiones con este tipo de mezcla, se recomienda
ajustar el VYPER de manera permanente en la posicion NITROX (ver capitulo
4.3.3.2. Eleccion del tipo de utilizacion.).

Una vez ajustado para su utilizacion en modo NITROX, el porcentaje’de.oxigeno
de la mezcla contenida en la botella tiene que ser introducido en.el ordenador de
buceo para que éste pueda dar la informacion correcta relativada la saturacion de
nitrégeno y los riesgos de toxicidad por oxigeno. El VYPER:adapta entonces los
calculos de sumodelo matematico en funcion del porcentaje de oxigeno (O,%) y
de la presion parcial de oxigeno (PO,). Los célculos basadosien la utilizacion de
nitrox dan como resultado tiempos de inmersion sinidescompresion mas largos y
profundidades maximas permitidas inferiores; enamodo planificacion, también
tiene en cuenta la exposicion al oxigeno.

iPELIGRO!

NO UTILICE UNA BOTELLA DENITROX SIN HABER ANALIZADO PER-
SONALMENTE EL CONTENIDOY HABER INTRODUCIDO EL PORCEN-
TAJE DE OXIGENO EN EL ORDENADOR DE BUCEO.

Si el contenido dedabotellano ha sido analizado o si el ordenador de buceo no
esta ajustado en el'poreentaje de oxigeno apropiado, los parametros proporciona-
dos por el ordenadorno seran exactos.

iPELIGRO!

EL ORDENADOR DE BUCEO VYPER SOLO ACEPTA VALORES ENTE-
ROS DE PORCENTAJE DE OXIGENO. NO REDONDEE LOS PORCENTA-
JES AL VALOR SUPERIOR.

Por ejemplo, para una mezcla al 31,8% de oxigeno, introduzca un valor de 31%.
Redondear a un valor superior equivaldria a considerar un porcentaje de nitroge-
no inferior al real, lo que falsearia el calculo de la saturacion y aumentaria el
riesgo de sufrir un accidente de descompresion. Si desea contar con un margen
de seguridad suplementario, utilice el ajuste personalizado o modifique el con-
trol de exposicion al oxigeno eligiendo un valor inferior de PO,.

27



JVPSN

SUUNTO

Fig. 3.20. Pantalla Nitrox. La
profundidad maxima basada en
los ajustes 0,% (21%) y PO,
(1.4 bar) es de 54,1 m (177
pies).

Ve @ SN
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Fig. 3.21. Pantalla superficie
en utilizacion como
ordenador NITROX.
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{PELIGRO!

SI UTILIZA EL ORDENADOR DE BUCEO
VYPER EN UNA CONSOLA, NO EXPONGA EL
MANOMETRO A UNA MEZCLA DE GASES
QUE CONTENGA MAS DE UN 40% DE OXi-
GENO.

Una mezcla sobre-oxigenada puede suponer un ries4
go de incendio o de explosion, que podria provocar
heridas graves o incluso mortales.

MODO DE AJUSTE POR DEFECTO

Cuando esta siendo utilizado como ordenador
NITROX, si el porcentaje’de’oxigeno se ajusta sobre
el del aire (0,21%), el VYPER puede utilizarse como
un ordenador estandat debuceo con aire. El ajuste
se conservara hasta que el porcentaje de oxigeno
(0,%) sea modificado (de 22% a 50%)).

iNOTA! El VYPER vuelve automiticamente al
ajuste AIR (aire) (0, 21%) cuando empieza una
nueva serie de inmersiones, salvo si se han ajusta-
do otros parametros durante las dos horas ante-
riores. Cuando el porcentaje de oxigeno se ajusta
sobre el del aire (0, 21%), el VYPER mantiene
este ajuste.

Si después de una inmersion no realiza otra inmer-
sion sucesiva, el porcentaje de oxigeno introducido
manualmente se conserva durante aproximadamen-
te 2 horas después del ajuste. En caso de inmersiones
sucesivas, el ajuste permanece hasta el final de la
serie de inmersiones sucesivas o hasta que se intro-
duzca manualmente otro parametro.

El ajuste por defecto de la presion parcial de oxige-
no (PO,) es de 1,4 bar, pero se pueden ajustar valo-
res de entre 1,2 y 1,6 bar.



3.3.2. INDICADORES DE
OXIGENO

Si ajusta el VYPER para una utilizaciéon como orde-
nador NITROX, se visualizan en pantalla la indica-
cién NITROX y las abreviaturas de todos los
parametros de oxigeno en el momento de la puesta
en marcha y antes de acceder a planificacion. La
pantalla nitrox indica (Fig. 3.20):

*  El porcentaje de oxigeno con la indicacién
0,% en la parte izquierda de la pantalla
central.

e El valor de la presion parcial de oxigeno
seleccionada, con la indicacion PO, en la
parte superior derecha.

*  Laprofundidad maxima permitida en
funcion del porcentaje de oxigeno ajustado
y el limite de la presion parcial de oxigeno
seleccionada.

*  El nivel de toxicidad resultante deila
exposicion al oxigeno en el indicador
analégico OLF situado en la parte izquierda
de la pantalla (en lugar del nivel de
saturacion CBT).

El porcentaje de oxigeno sefialado con la indicacion
0,% y el nivel de toxigidad OLF sefialado por el in-
dicador analdgico se visualizan en las pantallas su-
perficie e inmersion del modo Buceo (Fig. 3.21 y
3.22). Durante la inmersion, la presion parcial de
oxigeno sefialada por la indicacion PO, se visualiza
en la parte superior derecha de la pantalla en lugar
de la profundidad maxima, cuando su valor es supe-
rior a 1,4 bar o al valor seleccionado (Fig. 3.23.).

SUUNTO

L_NO DEEIME
th

DIVE TIME

Fig. 3.22. Buceoen Modo
Nitrox. Ajuste del porcentaje de
oxigeno O,% en 32%.

Fig. 3.23. Visualizacién de la
presion parcial de oxigeno y
del indicador OLF. Cuando la
presion parcial de oxigeno
supera los 1,4 bar o el
parametro seleccionado, y el
indicador OLF alcanza el 80 %,
se dispara una alarma acustica.
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Fig. 3.24. Visualizacion
alternativa. Visualice en pantalla
la hora actual, la profundidad
maxima y el nivel de saturacion,
pulsando el boton TIME.
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e
|_NO DEC TIME
o

[
DIVE TIME

Fig. 3.25 La OTU alcanza el
limite de toxicidad SNC. El
segmento inferior comienza a
parpadear.
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Durante una inmersion con nitrox, pulse el boton
TIME para visualizar en pantalla (Fig. 3.24.):

* lahora (TIME);
e el nivel de saturacion (CBT);

e la profundidad maxima (durante la
visualizacion de la descompresion).

Al cabo de 5 segundos, la pantalla pasa
automaticamente al modo anterior.

3.3.3. INDICADOR ANALOGICO
DE TOXICIDAD OLF

Cuando se utiliza como ordenador NITROX, ade-
mas del calculo de saturacién relativo al nitrogeno,
el VYPER controla elanivel de toxicidad del oxige-
no. Estas dos funciones:son totalmente independien-
tes.

La funcion del indicador analégico OLF (Oxygen
Limit Fraetion - Porcentaje del Limite de Toxicidad
del Oxdgeno).es doble: indica a la vez el nivel de
toxieidad sebre el Sistema Nervioso Central (SNC)
y-la unidad de tolerancia general al oxigeno (OTU,
Oxygen Tolerance Unit). Cada valor se representa
enporcentaje en una escala de 11 segmentos del 10%
cada uno, con un valor maximo autorizado del 100%.
Soélo se visualiza el parametro mas critico. Cuando
la OTU alcanza un valor critico, el segmento infe-
rior parpadea (Fig. 3.25). El célculo del nivel de toxi-
cidad OLF se efectua en funcion de los factores enu-
merados en el capitulo 6.1 PRINCIPIOS DE FUN-
CIONAMIENTO.



3.4. UTILIZACION COMO D~ ey
PROFUNDIMETRO i

El VYPER también puede ser utilizado para el buceo
trimix o para otros tipos de buceos tek (técnicos), ajus-
tandolo para su utilizacién como profundimetro
(GAUGE). Tras haber seguido una formacion especi-
fica para el buceo fek, y si realiza principalmente
inmersiones de este tipo, se le recomienda ajustar el
VYPER de manera permanente en posicion GAUGE.
(Ver capitulo 4.3.3.2. Eleccion del tipo de utilizacion).

. , ., Fig. 3.26. Utilizacién como
Ajustado en modo profundimetro, el VYPER también  profundimmetro durante Ia

le puede servir para la apnea, para registrar profundi- inmersién.
dades, etc...

Si ajusta el VYPER para la utilizacién come
profundimetro, se visualiza la indicacion GAUGE des-
pués de la puesta en marcha (Fig. 3.3.).

Durante la inmersion, el VYPER muestra laprofundi<
dad actual y maxima, el tiempo de inmersién, la hora y
la temperatura, y el indicador de velocidad de ascenso
(Fig. 3.26.).

iNOTA! Después de una.inmersion, el tiempo de
espera antes de un desplazamiento aéreo siempre
es de 48 horas. Durante este tiempo, no se puede
ajustar el VYPER para otro tipo de utilizacion.
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Fig. 3.27. Pantalla superficie.
El buceador ha vuelto a la
superficie después de una
inmersion de 18 minutos a una

profundidad maxima de 20,0 m.

La profundidad actual es de 0,0
m. El simbolo del avion indica
la prohibicion de realizar un
vuelo, y el simbolo
ATENCION indica que el
intervalo en superficie debe
prolongarse.

Ve e SN
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Fig. 3.28. Pantalla superficie,
hora. El intervalo en superficie
y la hora actual se visualizan
pulsando una vez el boton
TIME.
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3.5. EN SUPERFICIE

3.5.1. Intervalo en superficie

Cuando se asciende a una profundidad inferior a 1,2
m, la pantalla inmersion es sustituida por la pantalla
superficie, que indica los siguientes parametros (Fig.

3.27.):

la profundidad méxima en metros,

la profundidad actual en metros,

la prohibicion de realizar un desplazamien-
to aéreo, mediante el simbolo en forma de
avion,

el ajuste de altitud,

el ajuste personalizado,

el simbolo de aténcion, que indica la

necesidad de prolongar el intervalo en
superficie,

la seflal STOP durante 5 minutos, si no se
ha respetado la parada de seguridad
ebligatoria,

la'indicacion Er en la pantalla central (Fig.
3:30.), si la profundidad tope ha sido
superada (modo Error),

la temperatura ambiente sobre la indicacion
°C, para grados centigrados

el tiempo total de la tltima inmersion en
minutos, sobre la indicacion DIVE TIME,

O bien, pulsando una o dos veces el boton TIME:

la hora, sobre la indicacion TIME, en lugar
del tiempo de inmersion,

el intervalo en superficie actual, en horas y
minutos separados por «:» (Fig. 3.28.),

el tiempo de espera antes de realizar un
vuelo en horas y minutos, a la derecha del
simbolo del avion en la pantalla central
(Fig. 3.29.).



Siel VYPER esta ajustado para una utilizacion como
ordenador NITROX, también se visualizan en pan-
talla los siguientes parametros:

» el porcentaje de oxigeno con la indicacién
0,% en el lado izquierdo de la pantalla
central,

« el nivel de toxicidad resultante de la
exposicion al oxigeno, en el indicador
analégico OLF situado en el lado izquierdo
de la pantalla (en lugar del CBT).

3.5.2. NUMERACION DE LAS
INMERSIONES

El VYPER numera las inmersiones por series. Una
serie es un conjunto de inmersiones sucesivas; €S
decir, realizadas antes de que transcurra totalmente
el tiempo de espera antes de realizar un desplaza-
miento aéreo. En cada serie, las inmersiones se nu-
meran individualmente. La primera inmersion de la
serie se numera como DIVE 1, la'segunda DIVE 2,
la tercera DIVE 3, etc.

Si se realiza una nueva inmersién con un intervalo
en superficie inferior a 5 minutos, el VYPER la con-
sidera como parte y continuacion de la inmersion
precedente. Se visualiza de nuevo la pantalla de in-
mersion, el numero correspondiente a la inmersion
no se modifica y el tiempo total de inmersiéon DIVE
TIME seguira corriendo desde el punto en que se
detuvo. Cualquier inmersion realizada después de un
intervalo en superficie de 5 minutos o mas se consi-
dera una inmersion sucesiva. EI nimero correspon-
diente a esta inmersion, que figura bajo la indica-
cién DIVE en la planificacion, pasa entonces a la

cifra siguiente. Q

o
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Fig. 3.29. Pantalla superficie,
tiempo de espera antes de un
desplazamiento aéreo. Se
visualiza el tiempo de espera
antes de realizar un
desplazamiento aéreo, indicado
porelsimbolo de avion,
pulsando dos veces el boton
TIME.

Fig. 3.30. Pantalla superficie
después de una inmersion en
la que no se han respetado los
procedimientos de
descompresion. La abreviacion
Er indica que la profundidad
tope ha sido superada durante
mas de tres minutos. No bucear
durante un minimo de 48 horas.

Simbolo Atencion

Profundidad tope no
respetada

Prohibicion de realizar un
desplazamiento aéreo
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3.5.3. Tiempo de espera antes de realizar un
desplazamiento aéreo.

El tiempo de espera antes de realizar un desplazamiento aéreo aparece en la pantalla
central a la derecha del simbolo indicador en forma de avion. Cualquier viaje en
avion o excursion en altitud quedan prohibidos hasta que haya transcurrido este
tiempo de espera.

iNOTA! : El simbolo en forma de avién no se visualiza en posicion de espera:
Antes de realizar un desplazamiento aéreo, active siempre el ordenador y com-
pruebe que no aparece el simbolo del avion en la pantalla.

El tiempo de espera antes de realizar un desplazamiento aéreo que indica’el VYPER
siempre es de 12 horas como minimo. Equivale al tiempo de desaturacién cuando
éste es superior a 12 horas. En Modo Error permanente o en Modo profundimetro
(GAUGE), el tiempo de espera antes de realizar un desplazamiento.aéreo es de 48
horas. Tomar un avién o realizar una excursion en altitud después de una inmersion
puede aumentar considerablemente el riesgo de sufrir un aceidente de descompresion.

{PELIGRO!

SE RECOMIENDA EVITAR CUALQUIER DESPLAZAMIENTO AEREO HAS-
TA QUE HAYA TRANSCURRIDO EL TIEMPO DE ESPERA ANTES DE TO-
MAR UN AVION.

La Organizacion Americana de Socorrismesspara Buceadores DAN (Divers Alert
Network) recomienda:

- respetar un intervalo en superficie minimo de 12 horas antes de realizar un vuelo en
lineas comerciales (con una presién en cabina correspondiente a 2.400 m de altitud)
para evitar la aparicion.de cualquier sintoma de accidente de descompresion,

- respetar un intervalo.en superficie suplementario superior a 12 horas en caso de
buceo con descompresion© de multiples inmersiones sucesivas diarias durante va-
rias jornadas.

Por otra parte la Undersea and Hyperbaric Medical Society (UHMS) recomienda
que los buceadores que utilicen una mezcla de aire estandar y no presenten sintomas
de accidente de descompresion esperen 24 horas desde su ultima inmersion antes de
tomar un avion con una presion en cabina correspondiente a 2.400 m. [8.000 pies] de
altitud. Existen 2 excepciones a esta recomendacion:

- Si el buceador contabiliza en total menos de 2 horas de inmersion en las ultimas 48
horas, se recomienda una espera de 12 horas antes de un desplazamiento aéreo.

- Después de cualquier inmersion que requiera una parada de descompresion, la
espera recomendada antes de un desplazamiento aéreo es de al menos 24 horas, y a
ser posible de 48 horas.

SUUNTO recomienda no efectuar ningtin desplazamiento aéreo mientras no lo per-
mitan los parametros indicados por el ordenador de buceo y los limites indicados por
las recomendaciones de la DAN y la UHMS.
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EN RELACION CON EL TIEMPO DE ESPERA
ANTES DE REALIZAR UN DESPLAZAMIEN-
TO AEREO, NINGUNA REGLA OFRECE UNA

TOTAL GARANT{A CONTRA EL RIESGO DE ol )

SUFRIR UN ACCIDENTE DE et
DESCOMPRESION. - N

3.6. ALARMAS VISUALES Y

ACU STlC AS Fig. 3.31. Se activa la alarma

diaria.
El ordenador de buceo VYPER dispone de alarmas
visuales y acusticas que advierten al buceador de la
proximidad de algunos limites o confirman el ajuste
de las alarmas programables.

{
: . ~ SR
Suena un «bip» cuando: SUtTD

m

*  Sepone en marcha el VYPER,

*  EIVYPER vuelve automaticamente al
modo Reloj.

Suenan tres «bip» con dos segundos de intervalo y
la pantalla se ilumina durante 5 segundes cuando:

* lainmersion entra en los limites del buceo
con descompresion. En la pantalla aparecen
una flecha hacia arriba y la indicacion Fig. 3.32. Se activa la alarma
intermitente’ASC TIME. de tiempo de inmersion.

Suena una serie continuada de «bips» y la panta-
lla se ilumina durante S segundos cuando:

*  se ha sobrepasado la velocidad maxima de
ascenso de 10 m/min. Aparecen la indica-
cion SLOW vy la sefial STOP (Fig.3.13.),

e se ha sobrepasado la profundidad tope de la
parada obligatoria de seguridad (Fig.3.15.),

*  se ha superado la profundidad tope y se
visualiza la indicacion de error Er. El
buceador debe descender inmediatamente a
la profundidad tope o por debajo de ésta. Si
no lo hace, al cabo de tres minutos el
VYPER entra en modo de Error permanen- Fig. 3.33. Se activa la alarma
te, sefialado por la indicacion Er en la de profundidad méxima.
pantalla (Fig.3.19.).
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El VYPER dispone de alarmas programables por el usuario. Antes de la inmer-
sion, puede programar alarmas para una hora determinada, un tiempo de inmer-
sion limitado, y una profundidad maxima precisa. Las alarmas programables se
activan cuando:

*  sealcanza la hora programada para la alarma (Fig.3.31.),
- se visualiza la hora,
- suena una serie continua de «bips» durante 24 segundos o hasta
que se pulse un boton,
- la hora parpadea durante un minuto si no se pulsa ningin botén,

*  sealcanza el tiempo de inmersion programado (Fig.3.32.),
- suena una serie continua de «bips» durante 24 segundos o hasta
que se pulse un boton,
- el tiempo de inmersion parpadea durante un minuto si no se
pulsa ningun botdn,
*  sealcanza la profundidad programada (Fig.3.33.),
- suena una serie continua de «bips» durante 24 segundos o hasta
que se pulse un boton,
- la profundidad maxima parpadea mientras la profundidad actual
sea superior a la programada:;

ALARMAS DE OXIGENO EN UTILIZACION COMO ORDENADOR
NITROX

Suenan tres dobles «bips» y la pantalla se ilumina durante 5 segundos cuan-
do:

* el indicador analégico OLF llega al 80%. Los segmentos que superan el
80% parpadeany

+ el indicador analégico OLF llega al 100%.

El parpadeo de los segmentos que superan el 80% se detiene cuando el indicador
OLF no sefiala mas acumulacion. La PO, es entonces inferior a 0,5 bar.

Suena una serie continua de «bips» durante 3 minutos y la pantalla se ilumi-
na durante S segundos cuando:

*  Lapresion parcial de oxigeno seleccionada y la profundidad maxima
autorizada han sido superadas. El valor de la PO, seleccionado parpa-
dea donde se indicaba la profundidad maxima. Es necesario ascender
inmediatamente por encima de la profundidad maxima permitida por la
presion parcial de oxigeno (Fig. 3.23.)



iPELIGRO!

CUANDO LA ALARMA DE EXPOSICION AL OXIGENO INDICA QUE SE
HA ALCANZADO LA PROFUNDIDAD MAXIMA AUTORIZADA, DEBE
ASCENDER DE INMEDIATO HASTA QUE LA ALARMA DEJE DE PAR-
PADEAR. Caso de no reaccionar para reducir la exposicion al oxigeno en cuanto
suena la alarma puede incrementar rapidamente el riesgo de hiperoxia y tener
consecuencias muy graves e incluso mortales.

iPELIGRO!

EN EL BUCEO RECREATIVO, SUUNTO RECOMIENDA ENCARECIDA-
MENTE NO SUPERAR LOS 40 m. DE PROFUNDIDAD O LA'PROFUNDI-
DAD MAXIMA AUTORIZADA CALCULADA POR EL ORDENADOR EN
FUNCION DEL VALOR DE 0,% INTRODUCIDO MANUALMENTE Y DE
UN VALOR DE PO, DE 1,4. Bucear a mayor profundidad aumenta répidamente
el riesgo de hiperoxia y de sufrir un accidente de descompresion.

3.7.BUCEO EN ALTITUD Y'AJUSTE
PERSONALIZADO

El VYPER puede ser ajustado para el buceo en altitud o para incrementar el

margen de seguridad del modelo matematico.

3.7.1 Ajuste de altitud

Para ajustar correctamente el ordenador de buceo en funcion de la altitud, remita-
se al cuadro 3.3. EIVYPER adapta el modelo matematico en funcion de la zona
de altitud seleccionada para calcular tiempos sin descompresion mas breves (ver

capitulo 6.1. PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO, tablas 6.1.y 6.2.)

TABLA 3.3 ZONA DE ALTITUD

Modo de Simbolo Zona de altitud
altitud indicado
A0 0—300m
| e~
Al A 3001500 m
A2 ); 1500-3 000 m
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El ajuste de altitud seleccionado se indica mediante la visualizacion en pantalla
de los simbolos en forma de montaia (A0 = olas, A1 = una montafa y A2 = dos
montafas). El ajuste de altitud se describe en detalle en el capitulo 4.3.1.1. Ajuste
de altitud y ajuste personalizado.

iPELIGRO!
ELIJA EL AJUSTE DE ALTITUD CORRECTO.

Para bucear a altitudes superiores a 300 m, el ajuste debe efectuarse correcta-
mente para que el ordenador pueda calcular adecuadamente el estado de satura~
cion. Un error en la eleccion de la altitud puede incrementar considerablemente
el riesgo de suftir un accidente de descompresion.

iPELIGRO!

EL VYPER NO ESTA DISENADO PARA SER UTILIZADO A MAS DE 3.000
m. Bucear por encima de la altitud indicada incrementa considerablemente el
riesgo de sufrir un accidente de descompresion.

Una excursion en altitud también puede provoear una.modificacion en el equili-
bro entre la presion del nitrogeno disuelto‘ensel euerpo humano y la presion
ambiente. Para la primera inmersionen altitud, serecomienda esperar un minimo
de tres horas antes de la inmersion, para que el cuerpo se adapte al cambio de
presion atmosférica.

3.7.2.Ajuste personalizado

Los factores que predisponen a sufrir un accidente de descompresion varian de
un buceador a otro y también pueden variar de un dia a otro para un mismo
buceador. El ajuste personalizado tiene tres niveles, que permiten al usuario dis-
poner de parametros mas o menos severos segun desee.

Los factores que tienden a incrementar el riesgo de sufrir un accidente de
descompresion son, entre otros, los siguientes:

e elfrio

»  una temperatura del agua inferior a 20°C,

*  una condicidn fisica por debajo de lo normal,
* las inmersiones multiples o sucesivas,

« lafatiga,

e la deshidratacion,

e los accidentes anteriores.



El ajuste personalizado seleccionado aparece indicado en la pantalla por el sim-
bolo de un buceador y signos «+» (PO = el buceador, P1 = el buceador +, P2 = el
buceador ++). El ajuste personalizado se describe en detalle en el capitulo 4.3.1.1.
Ajuste de altitud y ajuste personalizado.

Esta caracteristica puede ser utilizada para introducir intencionadamente un fac-
tor de seguridad suplementario en funcion de las preferencias personales, selec-
cionando el ajuste mas adecuado con ayuda de la tabla 4.3. Si las condiciones son
ideales, no es necesario modificar el ajuste de origen, el modo P0. Si las condi~
ciones son algo mas duras, se recomienda seleccionar el modo P1, o incluso el
modo P2. Estos ajustes reducen en consecuencia los tiempos de inmersion sin
descompresion (remitase al capitulo 6.1. PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIEN-
TO, tablas 6.1. y 6.2.)

TABLA 3.4. AJUSTE PERSONALIZADO.

Modo Simbolo Condiciones Nivel de seguridad
personalizado |  visualizado
PO ‘a Condiciones ideales Curva de origen
P1 \a Algin factor de riesgo presente Curva cada vez mds
+ severas
+ ! X
P2 + Varios factores de tiesgo presentes
iPELIGRO!

ELIJA EL AJUSTE PERSONALIZADO CORRECTO.

Se recomienda utilizap'esta opcion, que ofrece un margen de seguridad suple-
mentario cuando exista un factor susceptible de incrementar el riesgo de sufrir un
accidente de descompresion. Un error en el ajuste personalizado puede incre-
mentar considerablemente el riesgo de sufrir un accidente de descompresion.

iPELIGRO!

CUALQUIER INMERSION CONLLEVA UN RIESGO DE ACCIDENTE, IN-
CLUSO SI SE REALIZA DENTRO DE LOS LIMITES INDICADOS POR EL
ORDENADOR O LA TABLA. Para reducir este riesgo al minimo, se recomien-
da mantenerse siempre por debajo de los limites calculados por el VYPER. Un
accidente de descompresion puede ocasionar heridas graves e incluso mortales.
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3.8. SITUACIONES DE ERROR

El VYPER dispone de alarmas destinadas a provocar la reaccion del usuario en
determinadas situaciones, en las que ciertas negligencias u omisiones podrian
hacer aumentar el riesgo de sufrir un accidente de descompresion. Si el buceador
no tiene en cuenta estos avisos, el ordenador entra en modo Error para indicar que
el riesgo de sufrir un accidente de descompresion ha aumentado considerable-
mente. Si se utiliza el ordenador de buceo con sentido comtn y su funcionamien-
to ha sido bien asimilado, es poco probable que se active el modo Error.

DESCOMPRESION INCOMPLETA

Casi siempre, el modo Error se activa por una descompresion incompleta, cuando
se permanece por encima de la profundidad tope durante mas de tres minutos.
Durante esos tres minutos, se visualiza la indicacion Er y suéna la alarma acusti-
ca. Si desciende de nuevo por debajo de la profundidad tope antes de que transcu-
rran los tres minutos, el VYPER vuelve a su funcionamiento normal. En caso
contrario, entra en modo Error permanente.

En modo Error permanente, el VYPER ya no indica el tiempo total de ascenso ni
los parametros de descompresion. Solo se visualiza la indicacion Er en la ventana
central. Sin embargo, si funcionan las démas indicaciones necesarias para que
pueda realizar el ascenso. Debe ascender inmediatamente a una profundidad de
entre 6 my 3 my permanecer en ella tanto tiempo como le permita su autonomia
de aire.

Una vez en la superficie, no vuelva a bucear durante al menos 48 horas. Cuando
el VYPER estd en modo Error permanente, se visualiza la indicacion Er en la
ventana central y no se puede acceder a la planificacion.



4. MODOS DE MENU S~

SUUNTO

Existen tres modos de menu principales : 1) el modo
Memorias MEM; 2) el modo Simulador de inmer-
sion SIM; y 3) el modo de Ajustes SET.

UTILIZACION

1. Para acceder a los modos de Mend, active
el modo Buceo y pulse una vez el boton

MODE (Fig. 4.1.).
(Fig ) Fig. 4.1. Acceso a los 3

2. Pase de un modo a otro pulsando los principales modos de Ment
botones de desplazamiento arriba y abajo [3 MODE].
(5) y (6). A medida que van pasando los
modos, se visualizan su nombre y un
numero (Fig. 4.2. - 4.4).
. <y~ Pey§
3. Seleccione el modo deseado pulsando una SOOTD
vez el boton MODE (SELECT). 4

4. Pase de un sub-modo a otro pulsando los
botones de desplazamiento arriba y abajo
(5) y (6). A medida que pasan'los sub-
modos, se visualizan su nombrze y un
numero.

5. Seleccionar el sub-modo deseado pulsando
una vez el boton MODE (SELECT). Repita

1 dimiento Sih: . b d Fig. 4.2. Acceso al modo 1 -
€1 procedimiento s1nay varios suo-modos. Memoria [| MEMORY]

6. En funcién del'modo, se puede acceder a la
Memoria, al Simulador o a los Ajustes
mediante los botones de desplazamiento
(5) y (6). El boton MODE se utiliza para
confirmar (OK) o salir (QUIT) de un
modo, un sub-modo o una opcion.

‘/VPSN

SUUNTO

En los modos Memorias y Ajustes, si no se pulsa
ningun botdn, al cabo de 5 minutos el VYPER emite
un «bip» y vuelve automaticamente al modo Reloj.
En modo Simulador, el cambio automatico se pro-
duce transcurridos 60 minutos.

iNOTA! Si pulsa durante mas de 1 segundo el botén
MODE puede volver de cualquier modo Ment o de
una de sus opciones directamente al modo Buceo.

Fig. 4.3. Acceso al modo 2 —
Simulador [2 SIMUL]
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AR SN CONTENIDO DE LOS MODOS MENU

SUUNTO

1. MEMORIAS Y TRANSFERENCIA DE DA-
TOS [MEMORY]
1. Memoria diario de buceo y perfil de
inmersiones [1 LOGBOOK]
2. Memoria historica [2 HISTORY]

3. Transferencia de datos e interfaz PC [3 TR=
PCJ

Fig. 4.4. Acceso al modo
Ajustes [3 SET] 2. SIMULADOR [2 SIMUL]

1. Simulador de inmersiones [1.SIM DIVE]
2. Simulador de planificacionyf2 SIM PLAN]

~ TSR
SUUNTO

3.AJUSTES [3 SET]
1. Ajuste de los parametros de inmersion [1 SET
DIVE]
1. Ajuste de altitud y,personalizado [1 Adj
MODE]

2. Ajuste de la alarma de tiempo de inmersion
[2.d ALARM]

3. Ajuste de la alarma de profundidad maxima
[3 MAX DEPTH]

Fig. 4.5. Acceso a las .
memorias [3 MEMORY] 4. Ajuste de 0,% y P O, [NITROX]

2. Ajuste del modo reloj [2 SET TIME]

1. Ajuste de la hora [1 Adj TIME]

2. Ajuste de la fecha [2 Adj DATE]

3. Ajuste de la alarma diaria [3 T ALARM]
3. Ajuste de las preferencias [3 SET PREF]

1. Ajuste de la duracion de la iluminacion
[1 LIGHT]

2. Seleccion del tipo de utilizacion [2
MODEL]

SUUNTO

iNOTA! Después de una inmersion, no se puede ac-
ceder a los Modos de Menu mientras el intervalo en
Fig. 4.6. Diario de Buceo [1 superficie sea inferior a 5 minutos.

LOGBOOK].
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4.1. MEMORIAS Y
TRANSFERENCIA DE DATOS
A PC [1 MEMORY]

El modo Memorias (Fig. 4.5.) del VYPER incluye
las memorias del diario de buceo y del perfil de
inmersiones (Fig. 4.6. - 4.12.), la memoria histérica
(Fig. 4.13. - 4.14.) y las funciones de transferencia
de datos e interfaz PC (Fig. 4.15.).

4.1.1. Memoria diario de buceo
y perfil de inmersiones
[1 LOGBOOK]

E1VYPER dispone de una memoria muy sofisticada
con gran capacidad de almacenamiento, que graba
los parametros cada 20 segundos. Las inmersiones
inferiores a este lapso de tiempo no se registran.

iNOTA! El intervalo de registro puede ajustarse
en 10, 30 o 60 segundos con la interfaz PC y la
aplicacion informatica disponibles como opcion.

Para acceder a la memoria del diario de buceo, se-
leccione MODE - 1 MEMORY - 1 LOGBOOK.

Para cada inmersion, los parametros se visualizan
en cuatro paginas. Pulse los.botones de desplaza-
miento para visualizarSucesivamente las paginas I,
IL, I y I'V. El diario de buceo siempre comienza con
los parametros de la inmersion mas reciente.

Los datos aparecen en cuatro paginas de la manera
siguiente:

Pagina I, indicadores principales (Fig. 4.7.
el numero de la inmersion en la serie,

la hora de comienzo y fecha de la inmersion.

Fig. 4.7. Diario.de Buceo
(Logbook), pagina 1.
Visualiza€ion de las diferentes
paginas correspondientes a esta
inmersion.

Fig. 4.8. Diario de Buceo,
pagina II.

Fig. 4.9. Diario de Buceo,
pagina III.
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Pagina I1 (Fig. 4.8.)
e el numero de la inmersion en la serie,
* laprofundidad méxima.

(NOTA: Debido a una resolucion mas débil, puede existir una diferen-
cia de 0,3 m entre este valor y el que figure en la memoria historica).

* el tiempo de inmersion,
* latemperatura a profundidad méaxima,

* el ajuste de altitud (salvo en utilizacion en modo profundimetro

GAUGE),

* el ajuste personalizado (salvo en utilizacion en modo profundimetro
GAUGE),

* laindicacion SLOW si la velocidad de ascenso maxima-ha sido
superada,

* laindicacion STOP si la parada de seguridad obligatoria no ha sido
respetada,

* laindicacion ASC TIME en caso de inmersién con descompresion,

« el simbolo ATENCION, si estaba visible en ¢l momento de la inmer-
sion,

* laflecha hacia abajo si el buceador ha superado la profundidad tope,

» el porcentaje de oxigeno (unicamente un modo ordenador NITROX),

*  El nivel maximo de toxicidad OLF durante la inmersion (Unicamente en
modo ordenador NITROX).

Pagina I11 (Fig. 4.9.)

- el numero de la inmersion en su serie,
- la profundidad media (sobre la indicacion AVG),

- el intervalo en superficie respecto a la inmersion precedente.

Pagina IV (Fig. 4.10.)

- el niimero de la inmersién en su serie,

- la secuencia automatica del perfil de buceo con:

- el simbolo intermitente del diario de buceo, si se ha utilizado el marcador,
- la indicacion SLOW cuando se ha visualizado durante la inmersion,

- la indicacion ASC TIME intermitente cuando la inmersion ha requerido una
descompresion.



Para acceder a las demds inmersiones, pulse una vez
el boton MODE (SELECT) y a continuacion los
botones de desplazamiento (5) y (6), (Fig. 4.11.).
Cuando se buscan las inmersiones registradas, la
memoria s6lo muestra las respectivas paginas I. Para
leer las otras paginas de la inmersion seleccionada,
pulse otra vez el boton MODE (SELECT) y a conti-
nuacion los botones de desplazamiento (5) y (6). Se
visualiza la indicaciéon END (Fig. 4.12.) tras la ulti-
ma inmersion registrada en la memoria (la inmer-
sion mas antigua).

La memoria siempre conserva aproximadamente las
36 ultimas horas de inmersion. Cuando el ordenador
alcanza esta capacidad, el registro de nuevas
inmersiones borra las inmersiones mas antiguas. La
memoria conserva estos datos durante el procedi-
miento de cambio de pila, siempre y cuando éste.se
realice de conformidad con las instrucciones.

MEMORIA PERFIL DE
INMERSION [PROF]

La visualizacion de la secuencia delperfil de inmer-
sién comienza automaticamefite cuando el ordena-
dor muestra la pagina IV (PROF).

El tiempo de inmersion se indica en intervalos de 20
segundos (o 10, 30; 60.segundos, si lo ha modifica-
do mediante el interfaz PC y la aplicacion informa-
tica disponibles como opcién) y permanece en la
pantalla durante 3 segundos. Las profundidades in-
dicadas corresponden a las profundidades maximas
alcanzadas durante cada intervalo.

Puede detener la secuencia del perfil pulsando cual-
quier boton.

iNOTA! Las inmersiones realizadas sin que trans-
curra el tiempo de espera antes de un desplaza-
miento aéreo se consideraran como inmersiones
sucesivas y se agruparan en una misma serie. Para
mas informacion, ver el capitulo 3.5.2. Numera-
cion de las inmersiones.

Fig. 4.10. Diario.de Buceo,
pagina IV. Perfil de la
inmersion:

SETSIM

Fig. 4.11. Diario de Buceo,
pagina L. Pulse una vez el
boton MODE (SELECT) para
desplazarse entre las distintas
inmersiones.

44P€
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Fig. 4.12. Diario de Buceo, final
de la memoria. Se visualiza la
indicacion END entre la
inmersion mas antigua y la mas
reciente.

45



Ve S N

SUUNTO

Fig. 4.13. Memoria historica
[2 HISTORY)]

Fig. 4.14. Parametros de la
memoria historica.

SUUNTO

Fig. 4.15. Transferencia de
datos [3 TR-PC]
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4.1.2. Memoria historica
[2 HISTORY]

La memoria historica es un resumen de todas las
inmersiones registradas por el VYPER. Para acce-
der a la memoria historica, seleccione MODE - 1
MEMORY - 2 HISTORY (Fig. 4.13.).

Se visualizan en pantalla los parametros siguientes
(Fig. 4.14.)..

e laprofundidad maxima alcanzada,

e el total acumulado del tiempo de'inmersion
en horas,

e ¢l numero total de inmersiones.

La memoria histdrica puede registrar un numero
maximo de 999 inmersiones y 999 horas de inmer-
sion. Una vez alcanzada esta cifra, el ordenador vuel-
ve a (.

iNOTA!: La profundidad maxima alcanzada pue-
de ponerse de nuevo a cero mediante la interfaz
PC y laaplicacién informatica Suunto Dive Ma-
nager,@disponibles como opcion.

4.1.3. . Transferencia de datos
e interfaz PC [3 TR-PC]

E1VYPER puede conectarse a un ordenador tipo IBM
PC o compatible mediante la interfaz PC y su apli-
cacion informatica, disponibles como opcion. La
interfaz permite transferir al PC todos los datos al-
macenados en la memoria del VYPER. La aplica-
cion puede ser utilizada para simular inmersiones,
efectuar demostraciones, servir como soporte peda-
gbgico, o para crear un diario de buceo informatizado
muy detallado. Le resultara muy sencillo imprimir
el Diario de Buceo y sus perfiles.



La transmision de los datos se efectta a través del contacto situado en la parte
posterior del VYPER. Se transfieren al PC los siguientes datos:

» el perfil de la inmersion,

e el tiempo de inmersion,

» el intervalo en superficie,

e ¢l numero de la inmersion,

* el ajuste de altitud y ajuste personalizado,

* el porcentaje de oxigeno y el nivel méaximo de toxicidad OLF (utiliza~
cion NITROX),

* los parametros del calculo de la saturacion,

*  latemperatura al inicio de la inmersion, a la profundidad maxima y al
finalizar la inmersion,

e lafecha (aflo, mes y dia) y la hora del inicio:de la sesion de buceo,

* los datos complementarios (alarmas de infraceiéon, indicadores SLOW,
STOP, CEILING, simbolo ATENCION, anarcadores del usuario, de
superficie, de descompresion y de error),

e el numero de identificacion del VYPER,

* laidentificacion personal,

A este fichero base le puede adadir manualmente otros comentarios e informa-
cion personal. El equipo opeionalde interfaz PC incluye la caja de la interfaz, la
aplicacion informatica y-un completo manual de instalacion y de inicio.

Para acceder a la transferencia de datos, seleccione MODE - MEMORY -TR-PC
(Fig. 4.15.).

iNOTA!: Si selecciona la transferencia de datos, no se activa el paso automa-
tico a modo Buceo. Debera necesariamente salir del modo transferencia de
datos antes de sumergirse.

Cuando la transferencia de datos haya terminado, pulse el boton MODE (QUIT)
para salir de la funcion transferencia de datos [TR-PC]. Si no se realiza la trans-
ferencia de datos o no se pulsa ningun botoén, transcurridos 5 minutos el VYPER
emite un “bip” y vuelve automaticamente al modo Reloj.
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Fig. 4.16. Los 2 simuladores [2
SIMUL]
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SETSM e,

Fig. 4.17. El simulador de
inmersién [1 SIM DIVE]

~ TS
SUUNTO

4.2. SIMULADORES [2 SIMUL]

Puede utilizar los simuladores para familiarizarse con
las diferentes funciones y configuraciones de visua-
lizacion del VYPER antes de utilizarlo durante una
inmersion, y también para organizar inmersiones con
antelacion, efectuar demostraciones, como material
pedagodgico o simplemente por placer.

El VYPER dispone de dos simuladores (Fig. 4.16.):
* un simulador de inmersion (Fig. 4.17),
* un simulador de planificacion (Fig. 4.19):

Los simuladores funcionan en tiempo acelerado, de
tal modo que el tiempo de inmersion se visualiza
cuatro veces mas rapido que enla realidad (15s=1
m).

4.2.1. Simulador.de inmersion
[1 SIMDIVE]

El simulador.de inmersion es una excelente herra-
mienta para conocer el VYPER y simular
inmersiones. Le permite realizar sin riesgo cualquier
tiponde peifil de inmersion y observar cémo se
visualizarian los parametros si fuese una inmersion
real.De esta forma, no solo puede observar las indi-
caciones de los parametros principales, sino también
la activacion de las alarmas visuales y acusticas.

Para acceder al simulador de inmersiones, seleccio-
ne MODE - 2 SIMUL - 1 SIM DIVE (Fig. 4.17. -
4.18.).

Fig. 4.18. Simulacion de una inmersién. Descenso
pulsando el botén flecha hacia abajo 6 (TIME) y ascenso
pulsando el boton flecha hacia arriba 5 (PLAN).
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4.2.2. Simulador de
planificacion [2 SIMPLAN]

El simulador de planificacién muestra la curva de
seguridad en funcion del intervalo en superficie ac-
tual. También puede aumentar este parametro, con-
sultar la curva de seguridad correspondiente para
planificar con antelacion la siguiente inmersion y
determinar de antemano el intervalo en superficie
optimo que debera respetar para realizar nuevas
inmersiones en las mejores condiciones posibles.

El simulador de planificacién también puede ser uti-
lizado junto al simulador de inmersiones para simu-
lar inmersiones sucesivas. Ajuste el intervalo en su-
perficie con los botones flecha hacia abajo (TIME)
y flecha hacia arriba (PLAN).

iNOTA! El intervalo en superficie sélo se visualiza
en caso de inmersiones repetitivas.

Para acceder al simulador de planificacidn, selec-
cione MODE - 2 SIMUL - 2 SIMPLAN (Fig. 4:19.).

Fig. 4.19. El simulador de
planificaciéon [2 SIMPLAN]

s

SUUNTO

Fig. 4.20. Simulacion de un
intervalo en superficie. Ajuste
el intervalo en superficie con
los botones TIME (6) y PLAN
(5). NOTA : El intervalo en
superficie solo se visualiza en
caso de inmersiones sucesivas.

Fig. 4.21. La curva de
seguridad simulada.
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Fig. 4.22. Los tres ajustes [3
SET]
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Fig. 4.23. Ajuste de los
parametros de inmersion [1
SET DIVE]

JVPQN
SUUNTO

Fig. 4.24. Ajuste de altitud y ajuste
personalizado [1 Adj MODE]
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4.3. AJUSTES [3 SET]

El modo Ajustes (Fig. 4.22.) dispone de tres sub-
modos: el ajuste de los parametros de inmersion, el
ajuste de los parametros del reloj y el ajuste de pre-
ferencias personales. (Fig. 4.22.).

4.3.1. Ajuste de los parametros
de inmersién [1 SET DIVE]

Para acceder al ajuste de los parametros de inmer-
sion, seleccione MODE - 3 SET - 1 SET DIVE (Fig.
4.23.). En funcién del tipo de utilizacion elegida, el
numero de ajustes varia de dos a cuatro. En utiliza-
cion profundimetro (GAUGE), hay dos opeiones dis-
ponibles; en utilizacion ordenador aire (AIR) tres
opciones; y en utilizacion‘otdenador NITROX, cua-
tro opciones.

4.3.1.1. Ajuste de altitud y ajuste
personalizado [1 Adj MODE]

El ajuste de altitud y el ajuste personalizado se
visualizan tanto en modo Superficie como en modo
Buceo. Si los ajustes no corresponden a la altitud
del lugar© a las condiciones de inmersion (ver capi-
tulo3.7. INMERSION EN ALTITUD Y AJUSTE
PERSONALIZADO), es absolutamente necesario
rectificarlos antes de la inmersion. Utilice el ajuste
de altitud para seleccionar la zona de altitud adecua-
da y el ajuste personalizado para aumentar el mar-
gen de seguridad.

iNOTA! Después de una inmersion y mientras el
intervalo en superficie sea inferior a 5 minutos,
no podra acceder al ajuste de altitud y al ajuste
personalizado.

Para acceder al ajuste personalizado y al ajuste de
altitud, seleccione MODE -3 SET - 1 SET DIVE - 1
Adj MODE (Fig. 4.24.). Seleccione uno de los tres
ajustes de altitud (Fig. 4.25.) y uno de los tres ajus-
tes personalizados (Fig. 4.26.).



{PELIGRO!

COMPRUEBE SIEMPRE EL AJUSTE PERSO-
NALIZADOY EL AJUSTE DE ALTITUD PARA
ASEGURARSE DE QUE EL ORDENADOR NO
ESTE AJUSTADO PARA UNA ZONA DE ALTI-
TUD INFERIOR AL LUGAR DE BUCEOY QUE
EL AJUSTE PERSONALIZADO OFRECE EL
MARGEN DE SEGURIDAD NECESARIO.

Cualquier error u omision en el ajuste de estos
parametros desvirtuaria los calculos del ordenador,
incrementando el riesgo de sufrir un accidente de
descompresion.

4.3.1.2. Ajuste de la alarma de tiempo
de inmersién [2 d ALARM]

El VYPER dispone de una alarma de tiempo de¢ in=
mersién que puede utilizarse en cualquier.ocasion
para aumentar la seguridad. La alarma puede ajus-
tarse, por ejemplo, para el tiempo de inmersionindi-
cado en la planificacion.

Para acceder al ajuste de la alarma de tiempo de in-
mersion, seleccione MODE - 3 SET -1 SET DIVE -
2 d ALARM (Fig. 4.27.). La alarma puede progra-
marse para activarse entre 1.y 999 minutos.

Fig. 4.25. Seleccién del Ajuste

de Altitud. Pulse losbotones de
desplazamiento para cambiar el
ajuste.

SUUNTO

Fig. 4.26. Seleccion del Ajuste
Personalizado. Pulse los
botones de desplazamiento para
modificar el ajuste.

Fig. 4.28. Ajuste de la alarma de tiempo de inmersién.
Utilice los botones de desplazamiento para activar /
desactivar la alarma (ON / OFF), y ajuste el momento en
que se activara la alarma.

Fig. 4.27. Alarma del tiempo
de inmersion (2 d ALARM)
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SUUNTO

Fig. 4.29. Alarma de
profundidad maxima.
[3 MAX DEPTH).

Ve e SN
SUUNTO

Fig. 4.30. Ajuste de la Alarma
de Profundidad Maxima.
Pulse los botones de
desplazamiento para activar /
desactivar la alarma (ON/OFF)
y para ajustar el valor de la
profundidad maxima.

‘/VPQN
SUUNTO

Fig. 4.31. Los ajustes de oxigeno
en utilizacién como ordenador
Nitrox (4 NITROX).
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4.3.1.3. Ajuste de la alarma de
profundidad maxima [3 MAX DEPTH]

El VYPER dispone de una alarma de profundidad
maxima.

Para acceder al ajuste de la alarma de profundidad
maxima, seleccione MODE -3 SET - 1 SET DIVE -3
MAX DEPTH (Fig. 4.29.).

Esta alarma se ajusta de fabrica a 40 m, pero se puede
seleccionar otra profundidad o simplemente desactivar
la alarma. La alarma de profundidad puede'ser ajusta-
da con valores de 3 m a 100 m (Fig. 4.30.).

4.3.1.4. Ajuste de los parametros de
oxigeno [4 NITROX]

Si el VYPER se ajusta para su utilizacion como orde-
nador NITROX, el porcentaje de oxigeno de la mezcla
contenida en la botella ticne que ser introducido en el
VYPER para que éste pueda proporcionar los datos
correctos relativos a.da saturacion de nitrogeno y al
riesgo de toxicidad por oxigeno. Este ajuste también
permite elegirel limite de la presion parcial de oxige-
no.<«Con estos dos parametros, el VYPER calcula la
profundidad maxima autorizada para la mezcla.

Para acceder al ajuste de los parametros de oxigeno,
seleccione MODE - 3 SET - 1 SET DIVE -4 NITROX
(Fig. 4.31.). El valor por defecto del porcentaje de oxi-
geno (0,%) es del 21% (aire) y el de la presion parcial
de oxigeno (P O,) es de 1,4 bar (Fig. 4.32.).

Ve e SN
SUUNTO

S

a
S
2
[0}
B
w
[0}

Fig. 4.32. Ajuste del porcentaje y de la presién parcial de

oxigeno. La profundidad maxima autorizada es de 32,8 m. Pulse los
botones de desplazamiento para cambiar el porcentaje de oxigeno y

para fijar el valor del limite parcial de oxigeno.



4.3.2. Ajuste de los parametros S~ PSR
del reloj [2 SET TIME] | T

Para acceder al ajuste de los parametros del reloj,
seleccione MODE - 3 SET - 2 SET TIME (Fig. 4.33.).
Los ajustes de los pardmetros del reloj incluyen: 1,
la hora; 2, la fecha; y 3, la alarma diaria.

4.3.2.1. Ajuste de la hora [1 Adj TIME]

Para acceder al ajuste de la hora, seleccione MODE ] )

-3 SET - 2 SET TIME - 1 Adj TIME (Fig. 4.34.).  Yig 4:33.Ajustesde los
. . parametros del reloj

Los ajustes de la hora incluyen: el formato 12 h 0 24 (2 SET TIME).

hy el ajuste de la hora (Fig. 4.35.).

4.3.2.2. Ajuste de la fecha [2 Adj
DATE] EVA GRS

SUUNTO
Para acceder al ajuste de la fecha, seleccione MODE

- 3 SET - 2 SET TIME - 2 Adj DATE (Fig«4.36.).
Los ajustes de la fecha incluyen: el afio, el mes y el
dia (Fig. 4.37.).

iNOTA! El dia de la semana se calcula
automaticamente en funcion de la fecha. La fe-
cha puede ajustarse entre el 1.de enero de 1990 y Fig. 4.34. Ajustes de la hora (1
el 31 de diciembre de 2089. Adj TIME).

*/VPQN
SUUNTO

Fig. 4.36. Ajustes de la fecha (2 Adj Fig. 4.35. Ajuste del formato
DATE). de hora y de la hora.
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SUUNTO

Fig. 4.37. Ajuste del afio, del mes
y del dia.

,/“'F"Eﬁ§
SUUNTO

Fig. 4.38. Los ajustes de la
alarma diaria [3 T ALARMJ

SUUNTO

Fig. 4.39. Puesta en marcha y
ajuste de la hora de alarma.
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4.3.2.3. Ajuste de la alarma diaria
[3 TALARM]

E1 VYPER dispone de una alarma diaria. Cuando se
activa, el simbolo de alarma parpadea durante 1 mi-
nuto y la alarma acustica suena durante 24 segun-
dos. La alarma funciona todos los dias a la hora se-
leccionada. Para detener la alarma acustica, pulse
cualquier boton.

Para acceder al ajuste de la alarma diaria, seleccione
MODE -3 SET - 2 SET TIME - 3 T ALARM (Fig.
4.38.). Los ajustes de la alarma diaria incluyen: la
puesta en marcha y la parada de 1a alarma (ON/ OFF)
y la hora de la alarma (Fig. 4.39.).

4.3.3. Ajuste de las preferen-
cias personales [3 SET PREF]

Para acceder al ajuste de las preferencias persona-
les, seleccione MODE - 3 SET - 3 SET PREF (Fig.
4.40.). Los ajustes delas preferencias incluyen: 1, la
iluminacién; y 2, el tipo de utilizacion.

4.3:3.1. Ajuste de la iluminacion
[1LIGHT]

Para acceder al ajuste de la iluminacion, seleccione
MODE - 3 SET - 3 SET PREF - 1 LIGHT (Fig. 4.41.).
Los ajustes de la luz incluyen: activar o desactivar la
iluminacion y una duracion entre 5 y 30 segundos
(Fig. 4.42.).



4.3.3.2. Elecciodn del tipo de
utilizacion [2 MODEL]

Para acceder a la eleccion del tipo de utilizacion, se-
leccione MODE - 3 SET - 3 SET PREF - 2 MODEL
(Fig. 4.43.). Seleccione una de las tres utilizaciones
posibles: ordenador AIRE (ajuste por defecto), or-
denador NITROX o profundimetro numérico
(GAUGE).

Fig. 4.40. Ajuste de las
preferencias personales.
[3 SET PREE].

44pe§ 44‘:’?% v Yes

SUUNTO SUUNTO SUUNTO

SETSIM ny
- Ul

Fig. 4.41. Ajustes de la Fig. 4.42. Activar / desactivar la  Fig. 4.43. Ajuste del tipo de
iluminacion [1 LIGHT]. iluminacién y duracién. Pulse utilisacion.

los botones de desplazamiento

para activar / desactivar la

iluminacion de la pantalla (ON /

OFF) y para ajustar la duracion

de la iluminacion.

R

SUUNTO

~/

SUUNTO

Fig. 4.44. Ajuste de las Fig. 4.45 Los tres tipos de Fig. 4.46 Seleccion del tipo

unidades Métricas/ utilisacion. [3 MODEL]. de utilisacion.
Imperiales.
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5. MANTENIMIENTO Y REVISION

El multi-ordenador de buceo SUUNTO VYPER es un instrumento de precision.
A pesar de haber sido disefiado para soportar los rigores del buceo, debera tratar-
lo con extremo cuidado.

5.1. INFORMACION IMPORTANTE
PILA

La autonomia de la pila (pila) del VYPER es de aproximadamente tres afios en‘el
modo Reloj. La utilizacién en el modo Buceo, de las alarmas y de la luz reduce
esta autonomia. Es posible que la pila que viene de fabrica se descargue durante
el transporte o el almacenamiento. La tension de la pila puede verse afectada por
la temperatura. Si el VYPER se almacena a bajas temperaturas (particularmente
bajo 0°C), el simbolo de la pila (una pila) puede aparecer, pése a que la carga de
la pila siga siendo suficiente a temperaturas mas elevadas. El cambio de pila
tiene que ser efectuado por el personal autorizado por SUUNTO.

ESTANQUEIDAD

Este ordenador de buceo es un instrumento diseflado para soportar una presion
hidrostatica de 10 ATM (100 m). Sin embargo, hay que tener en cuenta que una
presion dindmica generada por un movimiento en inmersion es superior a una pre-
sion estatica.

SENSOR DE PRESION

El sensor de presion integrado eén el VYPER es un sofisticado componente de
precision. Los extremos del sensor de presion siempre tienen que estar limpios
de suciedad, arena, polvo u otras sustancias. Enjuague el ordenador de buceo con
abundante agua dulce y$€quelo con un pafio suave. NUNCA limpie los sensores
de presion con una aguja, una horquilla o cualquier otro objeto punzante.

CONTACTOS HUMEDOS Y BOTONES-PULSADOR.

El paso automatico a modo Buceo puede verse afectado si los contactos himedos o
los botones-pulsador no estan perfectamente limpios. Por ello, es de suma impor-
tancia controlar constantemente su estado para mantenerlos limpios. Si los contac-
tos himedos del VYPER siguen activados (se visualiza en pantalla la indicacién
AC) o el VYPER pasa a modo Buceo de manera inesperada, ello suele deberse
generalmente a una pelicula invisible, formada por impurezas organicas, que esta-
blecen un falso contacto. Por lo tanto es importante que enjuague siempre el ordena-
dor VYPER a fondo con agua dulce después de cada jornada de buceo. Los contac-
tos pueden limpiarse con agua dulce a la que se puede afiadir, si fuera necesario, un
detergente suave. En ocasion, resultara necesario extraer el VYPER de su funda
protectora de caucho para limpiarlo.



5.2. MANTENIMIENTO

NUNCA intentar abrir la caja del VYPER.

El ordenador de buceo VYPER tiene que ser revisado por personal
autorizado por SUUNTO cada dos afios o cada 200 inmersiones. La
revision incluye una comprobacion general y la sustitucion de la pila,
asi como un test de estanqueidad. Se recomienda encarecidamente que
la revision se efectiie por personal autorizado por SUUNTO, ya que
requiere herramientas especiales y una formacion especifica. No
intente nunca realizar Ud. mismo ninguna intervencion.

Si aparecen restos de humedad en el interior de la caja o en el'comparti-
mento de la pila, haga revisar inmediatamente el VYPER porun
especialista autorizado.

Si se aprecian rayas en la pantalla, fisuras u otros dafios que pueden
desgastarla, hagala reemplazar inmediatamente por un especialista
autorizado por SUUNTO.

Verifique la solidez de la hebilla y de losjpasadores que sujetan la
correa. Si los pasadores presentan signos de desgaste, hagalos reempla-
zar inmediatamente por personal autorizado por SUUNTO.

El VYPER tiene que ser limpiade.y enjuagado con abundante agua
dulce después de cada uso.

Proteja el ordenador de buceo delos choques, las agresiones quimicas,
el calor excesivo, y latexposicion directa al sol. El VYPER no esta
disefiado para resistir impactos violentos como la caida de una botella
de buceo, ni los agentes quimicos como gasolina, disolventes de
limpieza, aerosoles, colas, pinturas, acetona, alcohol, etc. Las reaccio-
nes quimicas‘con estos productos pueden danar las juntas, la cajay el
aspecto exterior del instrumento.

Guarde el VYPER en un lugar seco cuando no lo utilice.

Cuando la autonomia de la pila es demasiado baja, se visualiza en
pantalla un simbolo en forma de pila. No utilice el ordenador hasta que
la pila haya sido sustituida (ver parrafo 3.1.1. Activar el modo Buceo y
comprobar el instrumento).

No apriete demasiado la correa del VYPER. Dejar suficiente espacio
para poder pasar el dedo entre la correa y la mufieca. Puede cortar la
correa si considera que es demasiado larga.
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5.3. REVISION

Después de cada inmersion, debe enjuagar el VYPER con abundante agua dulce
y posteriormente secarlo con un pafio suave y limpio. Asegurese de haber elimi-
nado todos los cristales de sal y granos de arena.

Examine la pantalla y la tapa transparente del compartimento de la pila para de-
tectar cualquier rastro de agua o humedad en el interior del ordenador de buceo.
NO UTILIZAR EL VYPER si se detectan restos de agua o humedad.

{ATENCION!
- No seque el VYPER con aire comprimido.

- No limpie el VYPER con productos disolventes u otros liquidos de limpie
za que podrian dafarlo.

- No compruebe el VYPER ni lo utilice en ¢amara sin sumergirlo
previamente.

5.4. CONTROL DE ESTANQUEIDAD

E1VYPER debe someterse a un control'de estanqueidad después de la sustitucion
de la pila o de cualquier otra operacién de mantenimiento. Este control requiere
unas herramientas especiales y una formacion especifica.

Verifique con frecuencia la estanqueidad de la tapa transparente del comparti-
mento de la pila y del cristal deda pantalla. Si se observan marcas de humedad en
el interior de la caja delcordenador, es que existe una fuga. Cualquier fuga debe
ser reparada lo antes posible, pues de lo contrario la humedad podria dafar seria-
mente el ordenador, hasta el punto de dejarlo irreparable. SUUNTO declina toda
responsabilidad por dafios causados por la humedad en el interior del instrumen-
to si no se han seguido escrupulosamente las instrucciones de este manual.

En caso de fuga, lleve inmediatamente el VYPER a un distribuidor o a un impor-
tador SUUNTO autorizado.
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5.5. CAMBIO DE PILA

iNOTA! Para el cambio de la pila, se recomienda acudir a un distribuidor
SUUNTO autorizado. Esta operacion debe ser efectuada correctamente para
evitar cualquier fuga de agua posterior en el compartimento de la pila o en el
ordenador de buceo.

JATENCION!

Los dafios debidos a un cambio incorrecto de la pila no quedan cubiertos por la
garantia.

JATENCION!

Cuando se cambia la pila se pierden todos los datos relativos ala absorcion de
nitrégeno o al oxigeno. Por ello, el cambio debe efectuarsg'cuando el tiempo de
espera antes de volar esté en cero, pues de lo contrario el usuario debera esperar
48 horas, o preferentemente 100 horas, antes de volver a sumergirse.

Los datos de las memorias del diario de buceo (registro de inmersiones), la me-
moria del perfil y la memoria historica, asi como los. ajustes de altitud, personali-
zado y las alarmas, no resultan afectados por el cambio de pila. Sin embargo,
debera ajustar de nuevo la hora y la alarma diasia. Si el VYPER ha sido ajustado
para su utilizacion como ordenador NITROX, los valores del porcentaje y de la
presion parcial de oxigeno vuelvenia los valores ajustados por defecto (O, 21% y
PO, 1,4 bar).

Durante cualquier intervencion o manipulacion en el compartimento de la pila es
indispensable mantener una extremada limpieza. La mas minima suciedad puede
ocasionar una fugaduraate 1a inmersion.

KIT DE PILA

El kit de pila incluye una pila de litio de 3 V tipo botdn y una junta torica lubrica-
da. No sujete nunca la pila tocando los dos polos al mismo tiempo. Nunca toque
con los dedos las superficies de contacto de la pila.

HERRAMIENTAS

*  Un destornillador plano de 1,5 mm o una herramienta especial para
pasadores (K5857).

*  Un pafio suave para la limpieza.

*  Unas pinzas finas o un destornillador ancho para hacer girar el anillo de
bloqueo.
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CAMBIO DE LA PILA

La pilay el avisador actstico estan situados en un compartimento separado situa-
do en la parte posterior del ordenador de buceo (Fig. 5.1). Para efectuar el cambio
de la pila, es necesario respetar cuidadosamente el procedimiento siguiente.

1. Desmontar la consola o la proteccion del ordenador.
Modelo pulsera:

*  Levantar la cubierta protectora de la pila empezando por el lado de la
correa larga.

*  Desmontar la parte de la pulsera que lleva la hebilla con el destornilla-
dor de 1,5 mm o con la herramienta especial para pasadores. Noes
necesario desmontar la correa larga, pero facilita el resto«de manipula-
ciones.

Modelo consola:

*  Sacar el ordenador de la consola siguiendo las instruceiones que vienen
con la consola.

2. Enjuagar abundantemente el ordenador de buceo y secarlo.

3. Desbloquear el anillo de bloqueo de la tapa del compartimento de la
pila apretandola y girandola.en el'sentide contrario a las agujas del
reloj. Utilizar unas pinzas pequenas o un pequefio destornillador.
Introducir las extremidadesde 1as pinzas en las hendiduras del anillo o
bien introducir el destorfiilladorien el extremo de la punta de la flecha
OPEN y hacer girar.elranillo(Fig. 5.2). Proceder con precaucion para
no dafiar ninguna pieza.

4. Quitar Suprimeel anillo de bloqueo.

5. Quitar cuidadosamente la tapa y el avisador acustico. La tapa puede
levantarse presionando con un dedo en un punto del borde exterior
mientras con la ufia se levanta la parte opuesta. No utilizar herramientas
metalicas que podrian deteriorar la junta torica y las superficies de
estanqueidad.

Sacar la junta torica y la tapa de la pila.
Retirar cuidadosamente la pila sin dafar los contactos interiores ni las
superficies de estanqueidad.

Controlar que no existe ningun rastro de fuga, en particular entre el
avisador acustico y la tapa, ni otros dafios. Caso de existir una fuga u
otros dafios, lleve el ordenador de buceo a un distribuidor o importador
SUUNTO autorizado para una revision y reparacion.

8. Comprobar el estado de la junta tdrica; una junta torica defectuosa
puede indicar que existe algin problema de estanqueidad o de otro tipo.



10.

11.
12.

13.

14.

15.

16.

17.

No reutilizar una junta tdrica vieja aunque parezca estar en buen estado.

Verificar la limpieza del compartimento de la pila, del protector de la
pilay de la tapa. Limpiar si fuera necesario con un pafio suave.

Colocar cuidadosamente la nueva pila en el compartimento respetando
las polaridades: «-» hacia abajo (al fondo) y «+» hacia arriba.

Colocar el protector de la pila por el lado correcto.

Verificar que la nueva junta lubricada esté en buen estado y perfecta-
mente limpia. Colocarla correctamente en la tapa. Procurar no ensuciar
ni la junta ni las superficies de estanqueidad.

Con el dedo pulgar, colocar cuidadosamente la tapa del compartimento
de la pila, comprobando que la junta térica no sobresalga pormingun
lado.

Con el otro pulgar, sostener el anillo de bloqueo. Poner este pulgar
sobre la tapa mientras se retira el otro pulgar. Asegurarse de que la tapa
esta bien ajustada al fondo.

Con la mano libre, girar el anillo de bloqueo.en ¢l sentido de las agujas
del reloj hasta que se bloquee en la posicion de cierre.

El ordenador debe situarse en modo Reloj.e indicar la hora (18:00) y la
fecha SA 01.01. Poner el VYPER en marcha y comprobar que:

se visualizan todos los segmentos de la pantalla,

el indicador de pila esta apagado,

la alarma acustica y.la ifluminacion funcionan,

los ajustes son los corréctos (modificarlos si fuera necesario).

Volver a colocar.el ordenador en su consola o su funda de proteccion y
volver a montar la correa . El VYPER esta listo para nuevas
inmersiones.

Modelo pulsera:

Volver a colocar la proteccion. Empezar introduciendo la tira de la
correa larga en el orificio de la proteccion, y a continuacion colocar el
VYPER en su alojamiento comenzando por la parte posterior. Introdu-
cir el otro extremo del ordenador en la proteccion, estirando si fuera
necesario.

Montar le parte de la correa que tiene la hebilla con un destornillador
pequeiio o con la herramienta especial para pasadores. Asegurarse de
que el pasador esté bien cerrado.

Modelo consola:

Volver a poner el ordenador en la consola siguiendo las instrucciones
que vienen con la consola
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{/ATENCION!

En las primeras inmersiones, asegurese de la estanqueidad del compartimento de
la pila, verificando que en el interior de la tapa transparente no se observan mar-

cas de humedad.

Anillo de bloqueo
V5844

Tapa del comparti-
mento de la pila, con
vibrador actstico
V5843

Junta torica K5664
Pasador K5588
Correa larga K5592

Correa completa
V5841

Fig. 5.1. Piezas del
instrumento. Los codigos
indicados junto a las
designaciones constituyen
la referencia para los
pedidos.

Fig. 5.2. Apertura del
anillo de bloqueo.
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Caja del Viyper

Pila K5597

Tapa de sujecion
de la Pila V5842

Tapa posterior
K5593

Pasador K5588

Correa corta con
hebilla K5836




6. FICHA TECNICA

6.1. PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO
TIEMPOS DE INMERSION SIN DESCOMPRESION

Para una inmersion simple, los tiempos de inmersion sin descompresion indica-
dos por el VYPER son, en su mayoria, ligeramente mas cortos que los de las
tablas de la U.S. Navy, ver tablas 6.1.y 6.2.

TABLA 6.1. TIEMPO DE INMERSION SIN DESCOMPRESION (MIN.) A
DISTINTAS PROFUNDIDADES (M) PARA LA PRIMERA INMERSION DE
UNA SERIE.

Profun- Ajuste personalizado y de altitud

didad | Po/A0 | PO/A1| PO/A2| P1/A0| P1/A1| P1/A2 | P2/A0 | P2/A1 | P2/A2
(I") ‘1‘»« ‘i‘ ' a A ‘R*M a':A 3+A KIM a:A 'R:A

9 -- 163 130 163 130 96 130 96 76
12 124 89 67 89 67 54 67 54 45
15 72 57 43 57 43 35 43 35 29
18 52 39 30 39 30 25 30 25 21
21 37 29 23 29 23 20 23 20 15
24 29 24 19 24 19 16 19 16 12

27 23 18 15 18 15 12 15 12 9
30 18 14 12 14 12 9 12 9 7
33 13 11 9 11 B 8 9 8 6
36 11 9 8 9 8 6 8 6 5
39 9 8 6 7 6 5 6 5 4
42 7 6 5 6 5 4 5 4 4
45 6 5 5 5 5 4 5 4 3

TABLA 6.2. TIEMPOS'DE INMERSION SIN DESCOMPRESION (MIN.) A
DISTINTAS PROFUNBIDADES (PIES) PARA LA PRIMERA INMERSION
DE UNA SERIE.

Profun- Ajustes personalizados y de altitud

didad | po/a0 | Po/a1| PO/A2 | P1/A0| P1/A1 | P1/A2 | P2/A0 | PZA1 | P2/A2
(M) (3w YA e Do [ DA |2 ML XA
30 | -- 160 | 127 | 160 | 127 | 93 127 | 93 | 73
40 120 | 86 65 | 8 | 65 53 65 53 | 43
50 69 | 56 41 | 56 | 41 34 41 34 | 28
60 50 | 38 29 | 38 | 29 25 29 25 | 20
70 36 | 29 23 | 29 23 20 23 20 | 15
80 28 | 23 19 | 23 19 15 19 15 | 11
90 22 | 18 15 | 18 15 11 15 11 9
100 | 17 | 14 11 14 11 9 11 9 7
1m0 | 13 | 11 9 11 9 7 9 7 6
120 | 10 | 9 8 9 8 6 8 6 5
130 | 9 7 6 7 6 5 6 5 4
140 | 7 6 5 6 5 1 5 4 4
150 | 6 5 4 5 4 4 4 4 3
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BUCEO EN ALTITUD

Al ser la presion atmosférica mas débil en altitud que al nivel del mar, al llegar a
esa altitud el organismo de un buceador contiene un exceso de nitrégeno. Este
“exceso” de nitrogeno se elimina progresivamente y, al cabo de uno o dos dias, se
obtiene un nuevo estado de equilibro. No se debe bucear antes de alcanzar este un
nuevo equilibro.

Antes de cualquier inmersion en altitud, el VYPER tiene que ser ajustado segun
la altitud del lugar de buceo para que el ordenador modifique sus calculos en
consecuencia. Teniendo en cuenta que la presion ambiental es menor, las presio-
nes parciales de nitrogeno maximas admisibles que considera el modelo’'matema-
tico son alin mas bajas.

En consecuencia, los tiempos de buceo sin descompresion autorizados son mas
cortos.

INTERVALO EN SUPERFICIE

Para que el VYPER disocie dos inmersiones, ¢l intervalo en superficie que las
separa tiene que ser de mas de 5 minutos. Cuando es inferior a esta duracion, el
contador de inmersiones y el cronémetro del inmersion del VYPER consideran la
inmersion siguiente como una continuacion.de la anterior. El VYPER suma los
tiempos de inmersion y calcula el tiempo disponible antes de la descompresion, o
los elementos necesarios para la descompresion en funcion del nivel de satura-
cion que resulta de ambas inmersiones consideradas como una sola.
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6.2. MODELO DE REDUCCION DEL GRADIENTE
DE BURBUJAS, SUUNTO RGBM.

El modelo RGBM (Reduced Gradient Bubble Model), modelo de gradiente de
burbuja reducido, es un algoritmo reciente que permite tener en cuenta a la vez el
nitrogeno disuelto y el presente en su fase gaseosa en los tejidos de los buceadores
que realizan inmersiones muy variadas. A diferencia de los modelos clasicos de
tipo Haldane, el algoritmo RGBM pueden tratar ciertas situaciones que cuadran
en los modelos que sélo toman en consideracion el nitrégeno disuelto, como
pueden ser:

» las inmersiones sucesivas repetidas a lo largo de varios dias;

* las inmersiones sucesivas con intervalos en superficie muy cortos,

» las inmersiones sucesivas a profundidades crecientes,

* los ascensos rapidos que producen un nivel de burbujas elevado, que se
puede detectar por un Doppler.

Ademas, este modelo permite:
* introducir cierta coherencia con las leyes fisicas reales que rigen la
cinética de los gases,

+ tratar de manera avanzada un problema dificil.

El algoritmo SUUNTO RGBM son¢l resultado de la cooperacion entre SUUNTO
y Bruce R. Wienke. Estd basado tanto en experimentos en laboratorio como en
inmersiones reales (eomo los'datos del DAN, Divers Alert Network).
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6.3. EXPOSICION AL OXIGENO

Los calculos de toxicidad del oxigeno se basan en los principios conocidos en la
actualidad y en las tablas de exposicion al oxigeno existentes. Para complemen-
tarlos, el VYPER utiliza distintos métodos para evitar subestimar cualquier for-
ma de exposicion al oxigeno, entre otros:

Los valores de exposicion que se visualizan en pantalla se redondean al
valor inmediatamente superior.

El valor limite de la PO, recomendado para el buceo recreativo, (1,4
bar) es el valor de ajuste por defecto.

Los limites de porcentaje de toxicidad SNC hasta 1,4 bar estan basados
en los del manual NOAA de 1991, pero los limites superiores a 1,4 bar
han sido reducidos sensiblemente. Por consiguiente, si, por descuido o
necesidad, el buceador se ve obligado a superar el limite de PO, de 1,4
bar, el VYPER seguird calculando e indicando eLnivel de toxicidad
OLE

La acumulacién y la recuperacion de los porcentajes de toxicidad SNC
y OTU estan controladas.

El control del OTU se basa en el nivel de tolerancia diaria a largo plazo,
mientras que la tasa de recuperaeién ha sido reducida.

El periodo limite de recuperacion del SNC es de 75 minutos.

La alarma de profundidad limite basada en una PO, de 1,4 bar es
calculada y visualizada. Para mayor seguridad en relacion con la
profundidad limite,la PO, puede ser reducida a 1,3 bar y 1,2 bar.

La informacion relativa a la exposicion al oxigeno que proporciona el VYPER
incluye todas las alarmas e indicadores indispensables en las fases cruciales de la
inmersion. Por ejemplo, antes y durante la inmersion se visualizan en pantalla las
informaciones siguientes:

El porcentaje de oxigeno seleccionado (O,%),

El porcentaje del umbral de toxicidad se visualiza en el indicador
analogico tricolor OLF, que controla conjuntamente los porcentajes
SNC y OTU,

La alarma acustica y el indicador OLF intermitente se activan cuando se
superan los limites del 80% y del 100%,

El indicador OLF deja de parpadear cuando la PO, es inferior a 0,5 bar,

Se visualiza en pantalla la PO, cuando es superior a la que ha sido
seleccionada.



6.4. CARACTERISTICAS TECNICAS

Dimensiones y peso sin proteccion ni correa:
e Didmetro: 61 mm.
*  Grosor: 28 mm.

*  Peso: 68 g.

Profundimetro:

»  Sensor de presion compensado en temperatura .

*  Calibrado para agua de mar, en agua dulce los valores son inferiores en
un 3 % (conforme al prEN 13319).

*  Profundidad maxima de utilizacion: 80 m (conforme.al prEN 13319).

*  Precision: £1% minimo de 0 m a 80 m a 20°C (conforme al prEN
136030).

*  Rango de profundidad: 0 m a 150 m.

e Resolucion: 0,1 mde 0 ma 99 m.

Termdémetro:
e Resolucién: 1°C
*  Rango en pantalla: -9.a+50°C
*  Precision:—= 2°Ca los 20'minutos del cambio de temperatura

Reloj:
e Precision: £25's./mes a 20°C.
e Indicador: 12 h 0 24 h.

Otros indicadores o visualizaciones:
*  Tiempo de inmersion: de 0 a 999 min. (umbral de inicio / parada 1,20
m).
* Intervalo en superficie: de 0 a 99 h 59 min.
*  Contador de inmersiones: de 0 a 999 para inmersiones sucesivas.
*  Tiempo de buceo sin descompresion: de 0 a 199 min. (después —).
*  Tiempo total de ascenso: de 0 a 99 min. (después —).
*  Profundidad tope: de 3 ma 100 m.
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Unicamente en utilizacion como ordenador NITROX:
»  Porcentaje de oxigeno: del 21% al 50%.

*  Presion parcial de oxigeno visualizada: de 1,2 a 1,6 bar en funcion del
limite ajustado.

* Indicador analogico OLF: de 1% a 110%, resolucion 10% (indicador
analogico).

Memoria diario de buceo y perfil de inmersion:
*  Muestreo del perfil: 1 punto / 20 s (ajustable en 10, 30 y 60 s con la

interfaz PC y su aplicacion informatica disponibles como opcion),
registra la profundidad méxima en cada intervalo.

*  Capacidad de memoria: aproximadamente 36 h de tiempo de inmersion
a 1 punto /20 s.

*  Resolucion de la profundidad: 0,3 m.
Condiciones de funcionamiento:
*  Rango de altitud: de 0 a 3.000 m sobre el nivel del mar.
*  Temperatura de funcionamiento: de 0 2.40°C.
*  Temperatura de almacenamiento: de =20'a +50°C.

Se recomienda guardar el ordenader deé buceo en un lugar seco a temperatura
ambiente.

iNOTA! nunca dejar el ordenador:de buceo en pleno sol.
Modelo de calculo:
*  Algoritmo SUUNTO RGBM (desarrollado por SUUNTO y Bruce R.
Wienke, BS, MSwy PhD).
* 9 compartimentos.
e Periodos : 2,5-5-10-20-40-80-120-240 y 480 minutos (en absorcion).
Periodos de eliminacion extendidos.

e Valores “M” de gradiente reducido (variable) basados en las practicas
de buceo y en las infracciones. Los valores “M” se mantienen hasta 100
horas después de la inmersion.

e Los calculos de exposicion al Nitrox y al oxigeno se basan en las
investigaciones de R. W. Hamilton (PhD) y en los principios y las tablas
de exposicion al oxigeno actualmente en vigor.



Pila:

Tipo: 3 V, litio CR 2430 (K5597) y junta torica 1.78 mm x 31.47 mm 70
Shore A (K5664).

Tiempo de almacenamiento: hasta tres afos.
Sustitucion: cada dos anos como minimo en funcion de las inmersiones.

Autonomia previsible a 20°C:

0 inmersiones / afio: 3 afios
100 inmersiones / afio: 2 afios
400 inmersiones / aflo: 1 afio

La autonomia de la pila puede verse afectada por los siguientes parametros:

La duracion de las inmersiones

Las condiciones de utilizacion y/o almacenamiento del ordenador
(como la temperatura, entre otros factores). Por debajo de 10°C, la
autonomia es so6lo un 75% de lo que seria.a.20°C.

La utilizacion de la iluminacion y de la alarma.

La calidad de la pila (algunas pilas/de litio se agotan inexplicablemente
de manera imprevisible).

La duracion del almacenamiento antes de la venta. La pila se coloca de
fabrica en el ordenador débuceo:

iNOTA!: El frio o una oxidaciéon interna de la pila pueden provocar la apari-
cion en pantalla del indicador de cambio de pila aunque su carga todavia sea
suficiente. En este caso;generalmente el simbolo desaparece cuando se acti-
va el modo Buceo.
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7. GARANTIA

iNOTA! Las condiciones de garantia varian segun los paises. El ordenador
de buceo se entrega con la garantia aplicable en el pais de destino.

Este ordenador de buceo SUUNTO esta garantizado contra cualquier defecto de
fabricacion. Esta garantia es aplicable al primer propietario por un periodo de dos
afios desde la fecha de compra, bajo reserva de las condiciones y de conformidad
con los términos siguientes.

El instrumento debera ser revisado o reparado unicamente por un distribuidor o un
importador autorizado SUUNTO.

Esta garantia no cubre los dafios causados al ordenador de buceo por una utilizacion
0 un mantenimiento incorrectos, por falta de cuidado o por unadmodificacion o
reparacion no conformes. La garantia queda automaticamente anulada siel procedi-
miento de revision no se ha realizado segtin las instrucciones de utilizacion y mante-
nimiento relativas a este producto.

En caso de reclamacion a cargo de la presente garantia’'o de cualquier otra, devuelva
el aparato con los gastos de envio a su cargo, al distribuidor SUUNTO donde lo
adquirid, o a un servicio autorizado. Incluya sunombre y direccion, la factura y la
ficha de mantenimiento. La garantia cubrira la reparacion o sustitucion del ordena-
dor de buceo sin gastos, que sera devielto en un plazo razonable por su distribuidor
SUUNTO, en la medida en que disponga de las piezas necesarias. Todas las repara-
ciones no cubiertas por la presente garantia correran a cargo del propietario. Esta
garantia se aplicara inicamente al primer propietario y no es transmisible.

Cualesquiera garantias tacitas, relativas pero no limitadas a las garantias tacitas co-
merciales de uso corriente, sonwvalidas a partir de la fecha de compra y segtin las
condiciones aqui enunciadas. SUUNTO no puede ser considerado responsable de la
pérdida del uso y disfruteddel producto, ni de los costes consecuentes, asi como
tampoco de los gastos que tuviera que afrontar el propietario ni de los perjuicios que
pudiera sufrir. Cualesquiera garantias no enunciadas aqui quedan expresamente ex-
cluidas.

Algunos Estados no aceptan la limitacion o exclusion de la garantia de los costes
consecutivos, de tal modo que las exclusiones o limitaciones detalladas anterior-
mente pueden no ser aplicables. Esta garantia otorga unos derechos juridicos especi-
ficos; otros pueden ser afiadidos segun la jurisdiccion de atribucion.

Esta garantia no cubre la interpretacion o una garantia particular por parte de los
distribuidores o representantes respecto a las disposiciones de la presente garantia.
Ningun distribuidor ni representante esta autorizado a hacer modificacion alguna de
esta garantia, ni a ofrecer garantias adicionales.

Esta garantia no cubre los cambios de pila.

Este manual de utilizacion debe conservarse junto al ordenador de buceo.
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8. GLOSARIO

Accidente de

descompresion

ASC RATE
ASCTIME

CEILING
Compartimento
D.A.N.

Descompresion

Dive Time
EAN

Enriched Air Nitrox

inmersion en altitud

inmersion

multi-profundidad

inmersion

sin descompresion

Cualquier trastorno fisiologico causado por la forma-
cion de burbujas de nitrogeno en los tejidos o en los
liquidos corporales a consecuencia de una
descompresion incorrecta.

Abreviatura de «Ascent Rate», velocidad de ascenso.

Abreviatura de «Ascent Timey, tiempo total de ascen-
So.

Profundidad tope.

Entidad matematica utilizada en los'célculos de satu-
racion / desaturacion para calcularen base a un mode-
lo la transferencia de nitrogeno en los tejidos.

Siglas de Divers Alert Network, organizacion ameri-
cana de socorrismo para buceadores.

Parada efectuada a una profundidad o en una zona de
profundidad antes de ascender a la superficie, para eli-
minar de modo natural el nitrogeno absorbido en los
tejidos.

Tiempo de mmersion.

Siglas de Enriched Air Nitrox (o también EANX y
OEA).

(O.E.A.N., Oxygen Enriched Air Nitrox), aire nitrox
enriquecido con oxigeno, comunmente utilizado en los
EE.UU. para mezclas Nitrox cuyo porcentaje de oxi-
geno sea superior al del aire.

Cualquier inmersion efectuada a mas de 300 m sobre
el nivel del mar.

Inmersion simple o sucesiva en la que el buceador se
sumerge a diferentes profundidades y para la que el
nivel de saturacion no se calcula inicamente en fun-
cion de la profundidad maxima.

Cualquier inmersion que permita realizar en cualquier
momento un ascenso a la superficie directo y sin inte-
rrupcion.

71



inmersion sucesiva

Intervalo en superficie

Neurotoxicidad

del oxigeno

Nitrogeno residual

Nitrox

N.O.A.A.

NO DEC TIME
0,%

OLF

OTU

Periodo

Neumotoxicidad

del oxigeno

72

Cualquier inmersion en la que el tiempo de inmersion
se vea afectado por el nitrogeno residual de la inmer-
sion o inmersiones precedentes.

Tiempo transcurrido entre la llegada a la superficie al
finalizar una inmersion y el comienzo de la siguiente
inmersion.

Toxicidad causada por una elevada presion parcial de
oxigeno (PO2). Los sintomas neuroldgicos pueden ser
muy variados, siendo el mas importante las convulsio-
nes de tipo epiléptico, ya que pueden provocar un aho-
gamiento. El indicador analdgico OLE ‘indica.el por-
centaje limite de la PO,.

Exceso de nitrogeno que permanece en el cuerpo del
buceador después de una o varias inmersiones.

Contraccion de «nytrogendroxygeny» (nitrogeno / oxi-
geno) que designa cualquier mezcla compuesta por
estos dos gases.

Siglas de la “National Oceanic and Atmospheric
Administration”; agencia nacional estadounidense para
el estudio.de los océanos y la atmosfera.

Abreviatura de «No Decompression Timey, tiempo dis-
ponible sin descompresion.

Simbolo del porcentaje de oxigeno dentro del gas res-
piratorio. El del aire es del 21%.

Siglas de «Oxygen Limit Fraction», porcentaje del
umbral (de toxicidad) del oxigeno. Nombre del siste-
ma creado por SUUNTO para indicar los niveles de
toxicidad combinados SNC y OTU.

Siglas de “Oxygen Tolerance Unit”, unidad de toleran-
cia al oxigeno. Unidad utilizada en EE.UU. para medir
la toxicidad al oxigeno causada por largas exposicio-
nes a fuertes presiones parciales.

Tiempo necesario para que un compartimento llegue a
su nivel medio de saturacion tras un cambio de la pre-
sién ambiental.

Efecto toxico lento y progresivo provocado por largas
exposiciones a elevadas presiones parciales de oxige-
no, que provoca principalmente una irritacion de los



PO

2

Presion parcial de

oxigeno

Profundidad

equivalente

Profundidad tope
(o techo)

Profundidad base

R.G.B.M.

S.N.C.

Serie de inmersiones

SURF TIME

Tiempo de inmersion

Tiempo sin

descompresion

pulmones con sensacion de quemazon en el pecho, tos
y reduccion de la capacidad vital.

Simbolo de la presion parcial de oxigeno (antiguamente
PpO,).

Presion de oxigeno en la mezcla. Limita la profundi-
dad de utilizacion del Nitrox. El valor limite de seguri-
dad admitido para el buceo con Nitrox es de 1,4'bar.
Cualquier inmersion por encima de 1,6 bar supone un
riesgo de accidente inmediato.

Profundidad de la tabla de buceo con aire correspon-
diente a la profundidad del buceocon Nitrox que indu-
ce la misma presion parcial de nitrogeno.

Profundidad minima afla que el'buceador puede ascen-
der con total seguridad durante una inmersién con
descompresion.

Profundidadmaxima a la que se puede efectuar la
descompresion.

Siglas'deReduced Gradient Bubble Model, modelo de
gradiente de burbujas reducido. Es un algoritmo re-
ciente que permite tener en cuenta a la vez el nitrégeno
disuelto y el nitrogeno en fase gaseosa en los tejidos
delos buceadores que realizan inmersiones muy varia-
das.

Siglas de sistema nervioso central.

Grupo de inmersiones sucesivas realizadas antes de que
haya transcurrido el tiempo de espera antes de volar.
Transcurrido dicho tiempo, el ordenador desactiva el
modo Buceo.

Abreviatura de «Surface Timey, intervalo en superfi-
cie.

Tiempo transcurrido entre el inicio de la inmersion y
el regreso a la superficie.

Tiempo maximo que un buceador puede pasar a una
profundidad determinada sin tener que efectuar una
parada de descompresion durante el ascenso.
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Tiempo total de ascenso Tiempo minimo necesario para ascender a la superfi-

Tiempo total de
desaturacion

Velocidad de ascenso

Zona de descompresion

Zona tope
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cie en una inmersion con descompresion.

Tiempo necesario para eliminar completamente el ni-
trégeno residual acumulado durante una o varias
inmersiones.

Velocidad a la que el buceador asciende a la superfi-
cie.

Durante una inmersién con descompresion, zona si-
tuada entre la profundidad tope y la profundidad base,
en la que el buceador debe detenerse durante el ascen-
sO0.

Durante una inmersién con descompresion, zona si-
tuada desde la profundidad. tope hasta de 1,8 m por
debajo de‘ésta. Se visualizan en pantalla dos flechas
frente a frente.
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SUUNTO

DOS ANOS DE GARANTIA

Este producto esta garantizado frente a defectos
de material y/o fabricacion durante el periodo
arriba indicado (salvo en la duracion de la pila).
Conserve copia del recibo/factura de compra y
asegurese que le sellan, en el establecimiento
donde compro el producto, esta hoja de garantia,
la cual surte efectos a partir de dicha fecha.

Toda garantia queda limitada y sujeta a las
restricciones estipuladas en el manual de
utilizacion. Esta garantia no cubre los dafos
producidos al producto por un uso inadecuado,
mantenimiento inapropiado, negligencia en su
cuidado, alteraciones, al mismo, sustitucion
inadecuada de la pila o reparacion realizada por
personal no autorizado.

Modelo de
ordenador:

Nuamero
de serie:

Fecha de compra

Nombre del lugar de compra

Ciudad en la que
se encuentra la
tienda

Pais en el que
se encuentra
la tienda

Sello de la tienda con la fecha de la compra

Apellido y Nombre

Direccion
Ciudad Pais
Teléfono E-mail

Firma
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