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l 1_DESCRIPCION DEL SISTEMA

El detector se compone de un receptor y un transmisor insertados en una misma caja.

El transmisor emite un haz de luz infrarroja invisible que se refleja sobre una placa reflectora de prismas, instalado directamente
enfrente y con una trayectoria visual libre. La luz infrarroja reflejada es detectada y analizada por el receptor.

El detector tiene una apertura lateral maxima definida por la regulacion vigente. Como guia, la distancia lateral mas comun es
de 7.5m, que seré utilizada como referencia.

Para mas aclaraciones consulte el estandar EN54 parte 12, VdS2095 o BS5839 parte 1.

La distancia éptima al techo para el haz estara entre 50 y 60 cm. De nuevo los estandares locales serviran de guia.

B 2 FUNCIONAMIENTO DEL SISTEMA

La presencia de humo en la trayectoria del haz reducira la recepcion de luz infrarroja en proporcion a la densidad del humo. El
detector analiza esta atenuacién u oscurecimiento de la luz, y actGa en consecuencia.

Se pueden seleccionar niveles de alarma entre 25%, 35% y 50% en base al tipo de ambiente, siendo el 50% el menos sensible.
Si la sefial infrarroja recibida se reduce a un nivel inferior del limite seleccionado y esta presente durante aproximadamente 10
segundos, el relé de alarma se activa, y el LED de alarma se ilumina.

El relé de alarma dispone de dos modos de funcionamiento, “Auto reset y biestable”

El modo auto reset repondra el relé y LED de alarma, 5 segundos después de que la recepcion de la sefial infrarroja haya vuelto
a superar el de nivel de alarma programado.

El modo biestable mantiene el relé y LED de alarma, activos indefinidamente después de que se dé una condicién de alarma,
hasta reponer manualmente al detector.

Hay dos modos de reponer al detector en modo biestable.

1. Posicionar el detector en la modalidad de centrado del prisma o modo de alineamiento y volver al modo de funcionamiento.
2. Apagué la alimentacion al haz. El detector debera estar sin alimentacion durante 10 segundos.

Si el haz del detector se oscurece rapidamente llegando a un nivel de 93% o mas, durante aproximadamente 10 segundos, el
detector entra en averia activandose el relé y el LED de fallo.

Se puede entrar en esta condicion de varias maneras, por ejemplo: por la presencia de un objeto en la trayectoria de haz, fallo
del transmisor, perdida del prisma reflector, desalineacion repentina del detector o que la sefial recibida sea demasiado alta.

El relé se repondra 5 segundos después de que se rectifique la condicion.
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El detector compensa automaticamente la degradacion a largo plazo de la potencia de la sefial causada por el envejecimiento
de los componentes o la acumulacion de suciedad en las superficies Opticas, ésta se consigue comparando cada 15 minutos la
sefial recibida con un estandar de referencia interno, las diferencias de menos de 4.7% hora se corregiran automaticamente.

Cuando el detector muestra un fallo AGC (el LED de fallo se ilumina una vez cada dos segundos), el detector sigue funcionando

correctamente, indicando las condiciones de alarma, de forma normal. Cuando el detector da un fallo AGC, puede ser necesario
realinear el haz.

3 POSICIONAMIENTO DEL DETECTOR

6

Es importante que el detector esté correctamente posicionado para minimizar el tiempo de deteccion.

Los experimentos demuestran que el humo de un fuego no se eleva directamente hacia arriba, sino que se dispersa o toma forma
de hongo debido a las corrientes de aire y al efecto de capas de calor. EI tiempo que transcurre hasta que el detector sefiala la
condicién de fuego depende de la localizacion del detector en la instalacion, el volumen y densidad del humo producido, tipo
de construccion del techo, disposicion del sistema de ventilacion y el flujo de aire existente en el area de deteccion, entre otros
factores.

Cuando el humo no puede alcanzar el nivel del techo debido a la presencia de capas de aire estéatico calientes, se resolvera
este problema montando el detector y el prisma reflector a la altura recomendada bajo el techo (ver seccién 1), esto coloca al
detector por debajo de la capa de calor y en la capa de humo.

Sin embargo, si hay objetos bajo el techo que pudieran oscurecer la trayectoria del haz, la posicién del detector/prisma puede
que tenga que ser modificada.

Se recomienda que se mantenga libre de obstaculos un radio de 0.5 metros alrededor del haz.

Consulte gréficos de espaciado minimo en la paginas 6 y 7 para deteccién bajo techos planos.

| 3.1 Posicionamiento del detector bajo techos planos

Consulte Fig.1, Fig.2

En todas las instalaciones es obligatorio consultar la dltima reglamentacion nacional vigente para incendios. Si hay alguna
duda en cuanto a la altura de instalacion correcta, el posicionamiento puede ser definido mediante pruebas con humo.

Méximo
Minimo

0.5m—7.5m 0.5m—7.5m 0.5m—7.5m 15m Maximo 0.5m—7.5m

— A — —
t f L I |

0.6m
0.5m

Haz individual Haz multiple

Fig. 1 Instalacion tipica (véase grafico para espacio minimo entre detectores)
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FIG. 2

| 3.2 Posicionamiento del detector en el apice de un techo en pendiente

Un techo se define como en pendiente si la distancia del apice a la interseccion del techo y la pared adyacente es mayor de
0.6 metros. Ver Fig. 3

X

J : [incinado if X > 0.6 _ metos | l : l | viman=75+75x0m00

FIG. 3 FIG. 4

Cuando un detector esta posicionado en el apice de un techo (ver Fig. 4), la distancia de cobertura lateral del haz
(Y) puede aumentar en relacion al angulo de inclinacién (®), hasta un grado méaximo de 25°.

30.0 \
25,0

20.0
Angulo de la
pendiente en \ Posicion normal del prisma y linea central de mira

grados 15,0

10.0

5,0

—

El techo puede ser definido como plano

0 5 10 15 20 25
Anchura de la habitacién en metros

FIG. 5 Limites en los cuales una Fireray debe estar instalada en el apice del techo.
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Por ejemplo.

si el angulo de inclinacién es de 20 grados, la cobertura lateral puede ser aumentada desde 7.5 metros a cada lado del haz
) a:

Y =75 + (7.5 x 20/100) metros
Y = 9 metros

Por tanto con una inclinacién del techo de 20 grados la cobertura lateral puede incrementarse de 7.5 metros a cada lado del

haz hasta 9 metros a cada lado del haz, pero solo para el haz posicionado en el apice, todos los otros calculos se mantienen
igual

|3.3 Posicionamiento del detector en el atrio

Si el detector se va a colocar en un atrio, o cerca de las superficies acristaladas o pulidas, el prisma reflector deberia estar
por encima del detector, respecto a la linea central de la mira (aproximadamente 30 c¢m) e inclinado hacia abajo respecto
al detector (ver Fig. 6). Esto puede hacerse tanto en el eje vertical como en el horizontal, reduciéndose asf la cantidad de
sefial espuria recibida desde el cristal o superficie pulida, la sefial reflejada del prisma volvera al detector de manera normal.

Vista del plano

/ Posicion normal del prisma y linea central de mira

Cabeza del
detector

"\\—\. Paosicion en fuera de linea del prisma y trayectoria del haz

SRR

FIG.6

B 4 INSTALACION

Preinstalacion a nivel del suelo.
Confirme que le han suministrado todas las piezas tal como se indica en la lista de componentes. Ver pagina 17

Seleccione el nivel de alarma adecuado utilizando los interruptores 3y 4 (ver fig 12 de la pag. 16 para los ajustes de configuracion
del interruptor). La configuracién de fabrica por defecto es 35%, lo que deberia ser adecuado para la mayor parte de los
ambientes, si el detector va a ser instalado en un ambiente excepcionalmente sucio, cambie el umbral al 50%.

El interruptor 1 selecciona el modo biestable o auto reset para el relé de alarma, “Auto reset” es la configuracion por defecto,
ver fig. 12 para opciones de configuracion.
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Usando el interruptor de modo en la parte trasera de la unidad (ver Fig. 12, pagina 16), seleccione el modo de centrado del
prisma (interruptor en posicidn superior).

El detector esta ahora preparado para su instalacion, si los interruptores de 1 a 4 requieren modificarse después de la instalacion

serd necesario llevar a cabo una desconexion de la alimentacién (entrar en el modo Centrado del Prisma/alineacién también
puede servir como un reset).

| 4.1 Instalacion de la cabeza del detector

Retirar la cubierta exterior antes de la instalacion, esto es solo para prevenir que resulte dafiada durante la instalacion.

No montar en paneles de carton yeso (pladur), paredes con revestimiento de madera o materiales similares, dado que
estas superficies pueden moverse.

Determine la posicion del montaje de la cabeza, que debe tratarse de una estructura solida.

Asegurese de que la linea de vision esta libre (unos 0.5 metros alrededor del haz) hasta la posicién requerida para el prisma
reflector, que se montara en una estructura también solida entre 5y 100 metros directamente enfrente del detector (rango
y nimero de prismas, dependen del modelo).

Usando la plantilla suministrada marque e instale los 4 puntos de fijacion a la estructura, la placa trasera de montaje de la
cabeza del detector viene provista de cuatro aperturas ranuradas que permiten una instalacién mas sencilla en los puntos de
fijacion.

Recoloque la cubierta exterior.

Complete el cableado de instalacion, ver seccion 8.

| 4.2 Instalacion del prisma reflector

Monte el prisma en una estructura sélida, 90° respecto a la trayectoria del haz, entre 5 a 50 metros (para el detector de 50
metros), y 50 a 100 metros (para el detector de 100 metros) directamente enfrente del detector.

Si el detector va a ser colocado en un atrio, o cerca de cristal o superficies pulidas, el prisma deberé estar fuera de linea
respecto a la linea central de la mira (ver seccion 3.2).

1 prisma reflectante para 4 prismas reflectantes para
el detector de 50 metros el detector de 100 metros

FIG.7 Prismas reflectantes
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Asegurese de que existe una linea de vision libre al detector, cuidando de que no haya objetos maviles, por ejemplo puertas,
equipamiento de elevacién mecénico, etc. que interfiera con el recorrido del haz entre el detector y el prisma.

Nota: En rangos de = 5 metros y < 50 metros utilice un detector de 50 metros.

En rangos de = 50 metros y < 100 metros utilice un detector de 100 metros.

B 5 MODO DE CENTRADO DEL PRISMA

Aplique alimentacién al detector. Después de 5 segundos de estabilizacion el detector comenzara a funcionar correctamente,
después de este periodo el indicador ROJO parpadeara una vez para indicar que el modelo es un detector de 50 metros, o
parpadeara dos veces para indicar un detector de 100 metros.

No retire el detector de la pared durante esta accion.

El alineamiento mecanico se efectla a través de dos ruedecillas situadas a los lados del detector, posicionadas justo detras de la
cubierta de la cabeza del detector. El ajuste es posible tanto en el eje vertical como en el horizontal.

Encuentre el prisma ajustando las ruedecillas horizontal y vertical hasta que el indicador de fallo esté continuamente activado
para determinar la posicion del objetivo.

El indicador de fallo estard APAGADO cuando no se esté recibiendo la sefial, entonces empezaré a parpadear a un ritmo progresivo
para determinar la posicion del objetivo. Cuanto mas réapido sea el parpadeo (cuanto més fuerte sea la sefial), mas cerca estara
el objetivo (prisma), segun el haz se mueve a lo largo del prisma de la frecuencia del parpadeo se incrementard, hasta quedar
fija, y luego volvera a parpadear. El LED continuamente encendido indica que el prisma ha sido detectado, encuentre el punto
medio para cada eje contando el nimero de vueltas necesarias de la ruedecilla para que el LED pase de parpadear a estar
continuamente encendido, a parpadear de nuevo, en este punto cambie la direccion de rotacion y gire la ruedecilla la mitad de
las veces que ha contado.

Es esencial para el test, que sea el prisma reflector, y no otra superficie la que refleje la seiial de vuelta al detector.

Esto se puede confirmar facilmente cubriendo el prisma con una superficie no reflectante y confirmando que el indicador de
FALLO cambia de estado, o bien el indicador se apaga o parpadea muy lentamente.

No coloque al principio el reflector, si el area tiene una gran cantidad de superficie reflectante a lo largo de la trayectoria del haz.

Cuando esté en modo de centrado asegurese que el LED &mbar no parpadee, coloque entonces el reflector en una posicién en la
que el LED este iluminado de forma constante.

I 6 MODO DE ALINEAMIENTO

10

| 6.1 Entrando en modo de alineamiento

No quite el detector de la pared durante esta accion.

Utilizando el interruptor de modo (ver fig. 12, pagina 16) seleccione modo de alineacién (mueva el interruptor a la
posicion de en medio).

| 6.2 Ajuste en modo de alineacion

El detector automéaticamente ajustara la potencia de su haz infrarrojo y sensibilidad del receptor para obtener una potencia
de sefial de receptor 6ptima (100%).

© 2011 DURAN ELECTRONICA S.L.
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El proceso de alineacion se indica por el color y el estado de los LED de indicacion en la parte frontal del detector.
ALARMA PARPADEANTE (LED rojo)

El detector recibe una sefial alta (>100%) y esta tratando de reducir la potencia infrarroja para compensar.

FALLO CONTINUO (pasados 5 minutos del LED ambar parpadeando)

El detector no esta recibiendo sefial (0%). Vuelve al modo de centrado del prisma.

FALLO PARPADEANTE (LED ambar)

El detector esta recibiendo una sefial débil (<100%) y esta intentando aumentar la potencia de salida del infrarrojo.

OFF

El detector ha optimizado la potencia infrarroja y la ganancia del receptor para la orientacion actual del detector y el prisma;
esto no significa que el alineamiento del detector al prisma sea el 6ptimo, por ejemplo si la potencia es demasiado alta,
un detector mal alineado podria estar recibiendo reflejo marginal de otro objeto.

ALTERNANCIA DE ALARMA/FALLO (parpadeo de LED rojo/ambar)

Este estado se puede dar en ocasiones. significa que el infrarrojo est& buscando su potencia de regulacion éptima (tratar este
estado como si fuera OFF).

Prosiga al diagrama de flujo para ver el procedimiento (ver Fig. 8).

| 6.3 Diagrama de flujo del proceso de alineamiento

Seleccione modo
de alineacion. LED
ambar se iluminara
durante 5 segundos|

Ambar "
ffuﬁ}"?uo Espere a que ambos LED
Vuelva al modo de allo
centrado del prisma[® dejen de parpadear (a los
30 sequndos

Gire una ruedecilla en una
di on y cbserve los LEDs

Ambar

Roi
(fallo) N

Deje de girar la
ruedecilla y espere
a que el LED rojo
deje de parpadear

Parpadea
el LED?

A

y

' =
= Gire lentamente la
Invierta la ruedecilla en la
direccion de la misma direccion
ruedecilla

Ambar Roij
(fallo) Pamadea “alarna)
el LED?

Ninguno

Repita el proceso| Ne
para la ofra

Ambas
ruedecillas

Deje de girar la

ruedecilla ajustadas? ruedecilla
Para una alineacion optima, la Salga del modo de
defleccion mecanica del haz en . @l 1y entre
los 4 planos deberia causar que en el modo de
el LED ambar pat eara primero Loperacion |

FIG. 8 Diagrama de flujo del proceso de alineamiento
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I 6.4 Salir del modo de alineamiento

No retirar el detector de la pared mientras se lleva a cabo esta operacion
Utilizando el interruptor de modo (ver fig. 12) seleccione el modo de operacién (el interruptor estara en posicion hacia abajo).

Al salir de modo de alineacion el detector llevard a cabo una prueba interna de calibracion. El LED &mbar (fallo) parpadeara
una vez cada segundo, durante sesenta segundos, y después se apagara. Si esto no ocurriera, seria por causa de una mala
alineacion, ruido eléctrico u dptico, el detector indicaria una condicion de fallo, en este caso se debe llevar a cabo de nuevo
el procedimiento de alineacion.

Si el test de calibracién interna se completa satisfactoriamente, el indicador LED FALLO se apagara y el relé de fallo se
liberara. El detector estd ahora en modo operativo normal.

Nota: En los detectores de 50 metros y 100 metros, el LED ambar parpadeara una vez cada diez segundos para indicar
que el haz esta operativo.

I 7 PRUEBAS DEL SISTEMA

12

Después de una correcta instalacion y alineamiento el sistema requerira llevar a cabo algunas pruebas para las condiciones de
alarma y fallo.

| 7.1 Prueba de fallo

Usando un objeto no reflectante, tape por completo rapidamente el prisma.
El detector indicara un fallo pasados 10 segundos mediante la activacion de LED FALLO y del relé de fallo.

La condicidn de fallo se repondra automaticamente después de un periodo no mayor de 2 segundos cuando se retire la
obstruccion.

| 7.2 Prueba de alarma (humo)

Seleccione una marca de obscuracion en el filtro que se corresponda con el umbral de alarma del detector. Posicione el filtro
sobre las dpticas del receptor (arriba, en el extremo contrario a los LED indicadores de estado) con el valor de oscurecimiento
correcto determinado por el umbral elegido. Esto es, si se ha seleccionado un umbral de 35%, posicione el filtro justo en el
valor de oscurecimiento del 35% del filtro (ver fig. 9).

Tenga cuidado de no cubrir la éptica del transmisor.

El detector indicara un incendio pasados 10 segundos activando el LED ALARMA y activando el relé de incendio.

— Alinear filtro para el ajuste correcto del umbral de oscurecimiento
|

@
(2

l¢— Valor de oscurecimiento

Optica del receptor

< Optica del transmisor

O P 4—— LED indicador del status

Rojo Ambar

alarma; fallo

FIG.9
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B 8 AJUSTES DE CONEXION Y CONFIGURACION

| 8.1 Cableado de instalacion

Se accede al conector del cableado de instalacion a través de la placa trasera de la cabeza del detector (ver fig. 12). El
conector de 8-pines estd numerado de izquierda a derecha y engastado en un latiguillo de hilos sueltos de colores. Los
estados de los relés se muestran en la condicion de alimentado, sin alarma, y sin fallo. Ver tabla 1.

1 Marrén Conexion de relé de incendio normalmente cerrado (NC)

3 Amarillo Conexion de relé de incendio normalmente abierto (NA)

5 Negro Alimentacion negativo

7 Blanco Conexion de relé de fallo comtn (COM)

*) No disponible en cables de seis hilos. Tabla 1

| 8.2 Ajuste de los DIP switch

El acceso a los ajustes de configuracion se hace a través de la placa trasera de la cabeza del detector (ver fig. 12), los ajustes
por defecto de fabrica estan marcados. <« Ver tabla 2

DipSwitch

Relé de incendios Auto reset (5 segundos) ON <

Relé de incendio habilitado, limite de compensacién NA OFF

o
M
l

Umbral 25% OFF

o
M
l

Umbral 50% ON

—
n:
=
o
N
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I 9 DIAGRAMAS DE CABLEADO

| 9.1 Diagrama de cableado tipico para una sola zona

Este diagrama es un ejemplo para un solo detector siendo el Unico dispositivo en la zona.
Deberia comprobarse siempre la correcta conexion al panel de la operativa de incendio y fallo.
Los relés se muestran en estado de reposo (ver fig. 11).

Contacte con el fabricante de la central de incendios para obtener los valores de “Resistencia de alarma” y “Resistencia de
final de linea". * Estas partes no se incluyen con el detector.

CENTRAL

DETECTOR ALIMENTACION ZONA DE DETECCION

(50 metros) -I— e + -

12 a 24Vdc (ROJO)

h 4

0vdc (NEGRO)

v
A

* Resistencia de alarma

s

= Cortar el extremo del cable
para evitar cortocircuitos

NA (AMARILLO
< ( )

Relé de COM (AZUL)

alarma

NC (MARRON)

< NA (NARANJA)
Relé de { COM (BLANCO)
Id

A A A

* Resistencia final de linea

< i —

J ¥

fallo

NC (VERDE)

Y YYVY VY

FIG.10 Conexionado tipico con un solo detector
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| 9.2 Diagrama de conexionado tipico para mltiples zonas.

~ = Cortar el extremo del cable

para evitar cortocircuitos ——— CENTRAL
DETECTOR ‘ FA ‘ ‘ZONA DE DETECCION
(50 metros) _|_ G _|_ =
12 a 24Vdc (ROJO) g
Wde (NEGRO
C ! >
* Resistencia de alarma
NA (AMARILLO 1
- L ) > &
Relé de COM (AZUL) B e R ]
alarma L ) o : ¢ :
G ARRON) o : Diodo de t:uiim.lidad: 'l'
MA (NARAMNJIA) 1 de alimentacion. | Repetir este
- > ‘ | Programar la zona | i
g | mensaje en
fl:\;ﬁf de ° COM (BLAMNCO) >l : e : s
| perdido detectores
NC (VERDE)
> > Bl | infermedios

—l = Cortar el extremo del cable \—//

para evitar cortocircuitos

DETECTOR
(50 Metros)
12 a 24\ dc (ROJO) »le
0vde (MEGRO
! ) ple
* Resistencia de alarma
a MA (AMARILLD) »le L ]
Rele de COM (AZUL)
alarma . e
[ ‘ NC (MARRON) »le Resistencia de final
de linea situada en
MA (NARANJA)Y
—_— -« P > el ultimo detector
elé de
fallo ‘L : e \\ ey
< MC {(VERDE) >l

FIG. 11 Conexionado tipico con varios detectores
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Switch de modo

Switch DIP

FIG. 12 Ajustes de configuracion del montaje de interfaz del detector

[l 10 CARACTERISTICAS TECNICAS

16

Alcance operativo (detector 50 metros)
Alcance operativo (detector 100 metros)
Limites de voltaje de alimentacion
Corriente en reposo (hingtin LED iluminado)
Corriente de alarma/Fallo

Tiempo de rearme quitando tension
Temperatura de trabajo

Humedad relativa

Tolerancia a desalineamiento del haz a 35%
Umbrales de alarma de incendio

Longitud de onda

Tamaiio maximo cabeza

Peso

Grado IP

© 2011 DURAN ELECTRONICA S.L.

ATl rights reserved - www.duranelectronica.com

5 a 50 metros

50 a 100 metros

10.2 Vdc a 30 Vdc

< 4mA

< 15mA

10 segundos

-30°C a 55°C

0% a 90% (sin condensacion)

Detector + 0.5° Prisma +5.0°

2.50db (25%), 3.74db (35%) y 6.02db (50%)
Espectro infrarrojo (tipicamente 880mm)
X. 130mm, Y. 210mm, Z. 120mm

770 gr

IP50



[l 11 NOTAS DE SERVICIO/APLICACION

. LED rojo indica INCENDIO.

. LED &mbar continuo indica FALLO.

. LED ambar parpadeando una vez cada 10 segundos indica modo operativo normal.

. LED ambar parpadeando una vez cada 2 segundos indica que la funcién de compensacion/contaminacién ha alcanzado
su limite (CONDICION DE FALLO).

. Condicion de alarma por cierre del relé de incendio (CONTACTO DE RELE NORMALMENTE ABIERTO).

. Condicion de fallo por apertura del relé de fallo(CONTACTO DEL RELE NORMALMENTE CERRADO).

. La alarma puede ser biestable o auto reset (POR DEFECTO).

l 12 LISTA DE COMPONENTES

1 unid. Cabeza del detector.

1 unid. Prisma reflectante para el detector de 50 metros o 4 unid. Prisma reflectante para el detector de 100 metros.
1 unid. Filtro para pruebas.

1 unid. Latiguillo de cableado (en la parte trasera del detector).

INFORMACION DE RECICLAJE

Se recomienda a los clientes que se deshagan de sus equipos usados (paneles, detectores, sirenas y otros dispositivos)
de forma medioambientalmente responsable. Métodos potenciales son la reutilizacion de partes o productos enteros
y el reciclaje de productos, componentes o materiales.

DIRECTIVA DE DESHECHOS DE EQUIPOS ELECTRONICOS Y ELECTRICOS.

En la Union Europea, este simbolo indica que este producto NO debe tirarse junto con la basura
doméstica. Debe depositarse en un lugar adecuado para permitir su recuperacion y reciclaje.

E-manFireray50_100-v01 1 7



BSI

Certificado n° FS82426

DURAN°®
electronica

¢/ Tomas Bretdn, 50
28045 MADRID, Espafia
Tel: +34 91 528 93 75
Fax +34 91 527 58 19

duran@duranelectronica.com
www.duranelectronica.com

E-manFireray50_100-v01



