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1 Introduccion

Gracias por haber seleccionado este controlador.

Con el modelo DIS72- 4R se ofrece en un unico instrumento todas

las opciones relativas a la conexion de los sensores y al mando de
actuadores, aparte de tener una util alimentacion a rango extendido
de 24...230 Vac/Vdc. Con las 17 sondas seleccionables y la salida
configurable como relé o SSR el usuario o el revendedor puede dirigir
en el mejor de los modos las reservas de almacen racionalizando
inversion y disponibilidad de los dispositivos. La serie se completa con
un modelo dotado de doble entrada analogica, comunicacion serial
RS485 Modbus RTU y salida linear 0-10V, 0/4-20mA. La repetibilidad
en serie de las operaciones de parametrizacion esta interiormente
simplificada con las nuevas Memory Card, dotadas de bateria interna
que no necesitan cablear para alimentar el controlador.

2 Identificacion del modelo

La familia de controladores DIS72 preveen cuatro versiones,
haciendo referencia a la tabla siguiente es facil llegar al modelo
deseado.

Modelos con alimentacion 24...230 Vac/Vdc £15% 50/60Hz —
5,5VA

DIS72-11ABC 1 Entrada. analogica + 1 Relé 8A + 1 SSR

1 Ent. analogica + 2 Relé 8A + 1 SSR
DIS72-12ABC
DIS72-4R 1 Entr. analogica + 3 relé 8A + 1 Relé 5A (30V)

DIS72-23ABC-T 2 Entr. analogicas + 3 Relé 8A
1 Salida SSR/V/I + RS485




3 Datos tecnicos

3.1 Caracteristicas generales

Visualizadores

4 display 0,50 pulgadas +
4 display 0,30 pulgadas

Temperatura de
ejercicio

temperatura funcionamiento 0-45TC,
humedad 35..95uR%

Proteccion

IP54 frontal, contenidor IP30 y borneras IP20

Material

Contenedor: Noryl UL94V1 autoextinguible
Frontal: PC ABS UL94V0 autoextinguible

Peso

Alrededor de 250 g

3.2 Caracteristicas hardware

Entradas | All — Al2 Tolerancia (25TC)
analogicas | Configurable via software +/-0.2 % £ 1 digit
Entrad a por termopar,
Termopares tipo K, S, R, J termoresistencia y
Compensacion automaticade la  V/mA.
union friade 0 ... 50TC. Precision union
Termoresistencias: PT100, fria 0.1C/T
PT500, PT1000, Ni100, PTC1K, Impedancia:
NTC10K (3 3435K) 0-10V: Ri>110KQ
- SOLO A1 0-20mA: Ri<5Q
Entrada V/I: 0-10V, 0-20 o 4-20mA: Ri<5Q
4-20mA, 0-40mV 0-40mV: Ri>1MQ
Entrada Pot : 6KQ, 150KQ
Salidas rele | Configurables como salida Contactos:
comando y alarma. 8A-250V~ para
cargas resistivas
Uscita |1 SSR /V/I Configurable:
SSR/V/I | Configurables como salida SSR 12V 30mA
mando, alarma o 0-10V (9500 puntos)
retransmision de los procesos 0-20mA (7500 puntos)
o setpoint 4-20mA (6000 puntos)

Alimentacion | Alimentacion a rango extendido  Consumo: 5.5VA

24...230Vac/Vdc +15% 50/60Hz




3.3 Caracteristicas software
Algoritmos | ON-OFF con histeresis.
regulacion | P, PI, PID, PD a tiempo proporcional

Banda proporcional |0...9999T o ¥

Tiempo integral | 0,0...999,9 sec (0 excluido)

Tiempo derivativo | 0,0...999,9 sec (0 excluido)

Funciones del | Tuning manual o automatico alarma
controlador | seleccionable, proteccion set de mando y
alarma.

4 Dimensiones e instalacion

Memory Card (optional)
@ Cod. MEMORY C241
o® 42mm

Memory Card (optional)
with battery
EM

il

42mm
insert
Memory Card

72 mm
66 mm

N

Memory Card

2+8 mm
Suggested thickness

66,5x66,5mm 89 mm
Frontal panel cut-out




5 Conexiones electricas

resistir a los disturbos mas complejos presentes en
ambientes industriales es de buena norma seguir las
siguientes precauciones:

2 Aunque si este controlador ha sido proyectado para

- Distinguir la linea de alimentacion a la de potencia.

« Evitar la cercania de grupos de teleructores, contactores
electromagneticos, motores de grande potencia y de todos modos
usar los filtros indicados.

« Evitar la cercania de grupos de potencia, en particular si son a
control de fase.
5.1 Esquema de conexion

A continuacion estan reportadas las conexiones del modelo DIS72-4R

gg SUPPLY H
A

230V
30V c/be IZ‘
1I8HP




Alimentacion

: SUPPLY

24...230V

: AC/DC

Alimentacion switching a range extendido

24...230 Vac/dc +15% 50/60Hz — 5,5VA

Entrada analogica All

Al1 Shield/Schermo

17—

Para termopares K, S, R, J.

* Respetar las polaridades

» Para eventuales extensiones usar cable
compensado y morsetos adaptos al
termopar utilizado (compensados)

e Cuando se usa un cable apantallado,
respetar la conexion a la tierra a una sola
extremidad

/Shield/Schermo

Para term oresistencias PT100, NI100
* Parala conexion a tre hilos usar cables
de la misma seccion.
e Para la conexion a dos
cortocircuitar los bornes 16 y 18.
e« Cuando se usa cable apantallado, la
pantalla debe ser conectada a tierra a

una sola extremidad
RED/ROSSO 16|

WHITE/BIANCO n} — e —

RED/ROSSO

hilos

A1 Shield/Schermo
~—F—--=- -~

Para termoresistencias NTC, PTC, PT500,
PT1000 y potenciometros lineares.
 Cuando se usa cable apantallado, la
pantalla debe ser conectada a tierra a
una sola extremidad

/§h1e[d§chermo

+Vdc

Para sefiales normalizados en corriente y
tension
* Respetar las polaridades
 Cuando se usa cable apantallado, la
pantalla debe ser conectada a tierra a
una sola extremidad




Ejemplos de conexion pa ra entradas normali zadas

Para sefiales normalizados en tension
0....10Vv

> Respetar las polaridades

PRESSURE TRANSMITTER / S8
SENSORE DI PRESSIONE

Para sefales normalizados en corriente
0/4....20mA con sensor a tres hillos

» Respetar las polaridades
C=Salida sensor
B=Masa sensor
A=Alimentacion sensor

@_
External supply / o—|
Alimentazione esterna

PRESSURE TRANSMITTER/ &8
SENSORE DI PRESSIONE

Para sefiales normalizados en corriente
0/4..20mA
con sensor a alimentacion externa

» Respetar las polaridades
C=Salida sensor
B=Masa sensor

PRESSURE TRANSMITTER/
SENSORE DI PRESSIONE

Para sefnales normalizados en corriente
0/4..20mA
con sensor a dos hilos

> Respetar las polaridades
C=Salida sensor
A=Alimentacion sensor




Salidas relé Q1, Q2, Q3

Portada contactos:
Q1 « 8A, 250Vac, carga resistiva 10°
S oV operaciones.
EI_[ 1/2HP « 30/3A, 250Vac, cos®=0.3, 10° operaciones.
Electrical endurance ]
gm’! ¥ ; : F i H —
E—l F e
Q2 éi resistive Iolad _,i
8A R e
230V \‘\ ]
1/2HP I —l
n Q3 10 : > 3 : — = |
as ======
E—T 230V |
1/2HP o) I I I
0 1 2 3 4 b 6 7 B
SB4A Switching current [A]
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6 Funcion de los visualizadores y botones

6.1 Indicadores numericos (display)

Normalmente visualiza el proceso.

1 |E| 3 |_l En fase de configuracion visualiza el parametro
I . en insercion.

Normalmente visualiza los setpoint. En fase de
2 IEl al_l configuracion visualiza el valor del parametro
. en insercion.

6.2 Significado de las luces de estado (led)

3 Encendido cuando la salida comando esta activa. En el

mem caso de mando valvula motorizada esta encendido en fase
de abertura valvula.

4 En el caso de mando valvula motorizada esta encendido
mezm en fase de cierre valvula.

5 |msm Encendido cuando la alarma 1esta activa.
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6 |mmm Encendido cuando la alarma 2 esta activa.
7 Encendido cuando la alarma 3 esta activa.
8 Encendido a la activacion de la funcion “Manual’.
9 Encendido cuando el controlador esta ejecutando un ciclo
de auto-tuning.
10 Encendido cuando el controlador comunica via serial.
11 Encendido cuando esta activo el conteo de la funcion
timer.
6.3 Botones
12 * Incrementa el setpoint principal
| |+ En fase de -configuracion consiente recorrer vy
modificar los parametros.
e Oprimido despues del botdn |:| aumenta los
setpoint de alarma o el tiempo para la funcion timer.
13 » Disminuye el setpoint principal
|:| « En fase de configuracion consiente recorrer y
modificar los parametros.
* Oprimido despues del boton |:| disminuye los
setpoint de alarma o el tempo para la funcion timer.
14 * Permite visualizar los setpoint de alarma o el tiempo
|:| para la funcion timer.
« En fase de configuracion permite el acceso al
parametro a cambiar y confirma la variacion.
15 * Permite entrar en la funcion de lance del Tuning,
|:| seleccion automatico/manual.
 En configuracion actua desde el boton de salida
(ESCAPE).
16 » Si se deja oprimido permite el acceso a la insercion de

la password de configuracion.

En configuracion asigna al parametro seleccionado un
nombre mnemotecnico o un numero.

Hace arrancar o detiene el conteo para la funcion
timer.

12



8 Funciones del controlador

8.1 Moadifica valor setpoint principal y setpoint de alarma
El valor de los setpoint puede ser modificado desde el frontal como
sigue:

Oprimir Efecto Que hace
1 La cifra en el display | Aumentar o disminuir el
’ ‘ 0 ’ ‘ 2 cambia valor del setpoint principal

2 Visualiza setpoint de
L] alarma en el display 1

3 La cifra en el display | Aumentar o disminuir el
| | 0 | | 2 cambia valor del setpoint de
alarma

8.2 Auto-tune

La procedura de Tuning para el calculo de los parametros de control
puede ser manual o automatica y viene seleccionada desde

parametro 24 @

8.3 Lanze del Tuning Manual

La procedura manual permite al usuario mayor flexibilidad en el
decidir cuando actualizar los parametros de control del algoritmo PID.

Oprimir el boton |:| hasta que el display 1 no visualiza la escrita
@ con el display 2 en @ , oprimir |:| , el display 2

visualiza . El led se enciende y la procedura comienza.

8.4 Tuning Automatico

El Tuning automatico se activa al encendido del instrumento o cuando
viene modificado el setpoint de un valor superior al 35%.

Para evitar overshoot, el punto dondee el controlador calcula los
nuevos parametros PID esta determinado del valor de setpoint menos

el valor “Set Deviation Tune” (ver Parametro 25 )
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Para interrumpir el Tuning dejando invariados los valores PID, oprimir
el boton |:| hasta que el el display 1 no visualiza la escrita EunE
y el display 2 visualiza .

Oprimiendo |:| el display 2 visualiza E el led se apaga
y la procedura termina.

Impostando en par. 24 la procedura de autotuning

arranca al encendido del instrumento una vez solamente: apenas
calculados los parametros P.I.D. par. 24 se reporta a

d5 |

8.5 Regulacion automatico / manual para control % salida

Esta funcion permite pasar dese la funcidonn automatico al mando
manual del porcentaje de salida.

Con el parametro 71 es posible seleccionar dos
modalidades.

e Seleccione (Enable).

Oprimiendo el boton |:| visualiza la escrita en el
display 1, mientras en el display 2 aparece E.

Oprimir el boton |:| para seleccionar la modalidad manual

HA

Con los botones |:| y |:| variar el porcentaje de salida.
Para reiresar a automatico, con la misma procedura, seleccionar

uto en el display 2: en seguedia se apaga el led y la
funcion regresa a automatico.

e Seleccione m (enable stored)

Habilita la misma funcion, pero con dos variantes importantes:

* En el caso de temporanea falta de tension o de todos modos
despues de un apagado, encendiendo el controlador vendra
mantenida sea la funcion en manual, sea el valor de porcentaje de
la salida precedentemente impostado.

* En el caso de ruptura del sensor durante la funcion automatico, el
controlador ira a manual manteniendo invariado el porcentaje de
salida de mando generada del PID enseguida antes de la ruptura.

16



8.6 Soft Start

El controlador al encendido para alcanzar el setpoint sigue un
gradiente de subida impostado en Unidad (ej. Grado / hora).

Impostar en el parametro 73 el valore de aumento en
Unidad/Hora deseado; al sucesivo encendido el instrumento
ejecutara la funcion Soft Start.

No puede estar habilitata la funcion Tuning automatico y manual si la
funcion Soft Start esta activa.

8.7 Ciclo pre-programado

Esta funcion permite programar un simple ciclo de trabajo
temporizado, y se habilita impostando Pr=d en el parametro 70
: el proceso alcanza el setpointl en base al gradiente
impostado en el parametro 73 , despues sube a la maxima

potencia hacia el setpoint 2. Cuando el procso alcanza el setpoint 2
gqueda mantenido por el tiempo impostado en el parametro 75

o . :
. Al vencimiento del tiempo, el proceso alcanza la temperatura

ambiente en base al gradiente impostado en el parametro 74
e despues la salida de mando viene deshabilitada y el instrumento

visualiza \ﬁ‘

A
Setpoint

Maintenance time

/ Mantenimento

Max Power Raffreddamento

__Max Fower
Massima potenz.

Setpoint 1
Rising gradient
Gradiente di salita

4

»
Tempo

El Start del ciclo sucede en cada encendido del instrumento.

8.8 Memory Card (opcional)

Es posible duplicar parametros y setpoint desde un controlador a otro
mediante el uso de la Memory Card.
Son previstas dos modalidades:

17



e Con controlador conectado a la alimentacion:
Inserir la Memory Card con controlador apagado.

Al encendido el display 1 visualiza M y el display 2 visualiza
E (Solo si en la Memory estan guardados valores
correctos). Oprimiendo el boton |:| el display 2 visualiza.

Confirmar con el boton |:|
El controlador carga los nuevos valore y arranca nuevamente.

e Con controlador no conectado a la alimentacion:
La memory card esta dotada de bateria interna con autonomia de
alrededor 1000 usos. Inserir la memory card y oprimir el boton de
programacion. Durante la escritura de los parametros el led se
enciende rojo, al termine de la procedura se enciende verde. Es
posible repetir la procedura sin particulares atenciones.

Actualizacion Memory Card.
Para actualizar los valores de la Memory seguir el procedimiento

descrito en la primera modalidad, impostando en el display 2
en modo de no cargar los parametros en el controlador'. Entrar y salir
de la configuracion: el salvataje viene en automatico.

' En el caso en el cual al encendido el controlador non visualice HE I_ll:l significa

che no hay datos guardados en la Memory Card, pero es posible igualmente
actualizar los valores.
18



8.9 Carga valores de default

Esta procedura permite restablecer las impostaciones de fabrica del
instrumento.

Oprimir Ecfeto Ejecutar
1 En el display 1 aparece
[ ] U000 con la 1°cifra
per 3 intermitente, mientras en el
secondi. display 2 aparece PH55
2 Se modifica la cifra
[ ] ° | ]| intermitente se pasaala Inserir la password
sucesiva con el boton |:| 99939
3 |:| El instrumento carga las | Apagar y reencender
per impostaciones de fabrica el instrumento
conferma

8.10 Funcion Latch-On

Para el uso con entrada (pot. 6KQ) e (pot.150KQ) y

con entradas normalizadas (0...10V, 0..40mV, 0/4...20mA), es

. . e | |
posible asociar el valor de inicio escala (parametro 4 ) ala
posicion de minimo del sensor de aquel de final escala (parametro 5

) a la posicion de maximo del sensor (parametro 8
configurado como ).

Ademas es posible fijar el punto en el cual el instrumento visualizara 0
(manteniendo de todos modos el campo escala comprendido entre

Lal. . y uPL ) tramite la opcion de “cero virtual” impostando

‘I—IDE'H o} ‘I—'D "_L‘ en el parametro 8 . Si se imposta

el cero virtual ira reimpostado despues de cada encendido del

instrumento; si se imposta m el cero virtual quedara fijo una vez
calibrado.
Para usar la funcion LATCH ON configurar como deseado el

parametro LBEC 2

% La procedura de calibracion inicia saliendo de la configuracion despues de haber
variado el parametro.
19



Para la procedura de calibracion hacer referencia a la siguiente tabla:

Oprimir Efecto Ejecutar
1 Sale de la configuracion Posicionar el sensore en
[ ] parametros. el valor minimo de
El display 2 visualiza la funC|on asomado a
escrita _ )
2 Posicionar eI sensore al
[ ] Fija el valore al minimo. valor maximo de funcion
El display visualiza (asociado a )
3 Para salir de la
[ ] Fija el valor al maximo. procedura standard
El display visualiza oprimir |:|
En el caso de
impostacion con “cero
virtual” posicionar el
sensor en el punto de
cero.
4 Fija el valor de cero virtual.
| | El display visualiza Para salir de la
P.S.: en el caso de seleccion procedura tener
la procedura al oprimido L.
punto 4 va ejecutada a cada
re-encendido.

20




8.11 Funcion timer

Para habilitar un timer con tiempo impostable desde el usuario

configurar el parametro 60 como sigue:
. HNsY,. timer con base tiempos en segundos (mm.ss).
. : timer con base tiempos en minutos (hh.mm).

Para variar la duracion del tiempo de conteo seguir los pasos
elencados en la siguiente tabla:

Oprimir Efecto Ejecutar
1 Oprimir hasta la
[ ] visualizacion de

en el
display1.
2 La cifra en el display | Aumentar o disminuir el

\B o \ﬂ 2 cambia tiempo del timer

seleccionado

Para hacer arrancar o detener el timer oprimir el boton |:| .

Durante el conteo se enciende el led y el display 2 visualiza el
tiempo en disminucion. Al vencimiento del timer el led se apagay
el display 2 parpadea mostrando el tiempo impostado,hasta a la
presion de un boton.

8.12 Funcionamiento en doble accion (calor-frio)

EI DIS72 es adecuado para la regulacion de maquinarias que
preveean una accion combinada calor-frio.
La salida de mando debe ser configurada en PID calor

(‘HCE-E-HHEHH y P | mayor de 0), y ua de las alarmas
(“:”—- | o AL E‘) debe ser configurada como cool |, La salida

de mando va conectada al actuador responsable de la accion calor,
en cambio la alarma comandara la accion refrigerante.
Los parametros a configurar para el PID calor son:

Rctk] = HERE Tipo accion salida de mando (Calor)
: Banda proporcional accion calor

21



: Tiempo integral accion calor y accion frio

: Tiempo derivativo accion calor y accion frio

Ec : Tiempo de ciclo accion calor
Los parametros a configurar para el PID frio son (accion asociada, por
ejemplo, a la alarma1):

AL 1= cool Seleccion Alarma1 (Cooling)
: Multiplicador de banda proporcional
E“—'E'ltl: Sobrepposicion / Banda muerta

|_ . . e
: Tiempo de ciclo accion frio

El parametro (che cambia de 1.00 a 5.00) determina la banda
proporcional de la accion refrigerante segun la formula:

. R . M
Banda proporcional accion refrigerante = “:'tl ‘ * “:'tu L ‘
Se tendra asi una banda proporcional para la accion refrigerante que

. . . M
sera igual a aquella de la accion calor si = 1.00, o 5 veces

mas grande sy = 5.00.

Tiempo integray Tiempo derivativo son los mismos para ambas las
acciones.

El parametro determina la sobreposicion en porcentaje entre
las dos acciones. Para las maquinarias en el cual la salida de
calentamiento y la salida refrigerante no deben nunca estar activas
contemporaneamente se

configuara una Banda muerta (E“—"jb < 0), viceversa se podra

configurar una sobreposicion (E“—"ﬁb > 0).
La figura siguiente reporta un ejemplo de PID doble accion (calor-frio)

con =0e=0.

22



A

P ]+[F= 1 1(cooL)

"} b <o
A
Eh (HEAT)

y

COMMAND OUTPUT (HEAT)

ALARM OUTPUT (COOL)

ML 1+PL J(cool)
SPV 4 oodhl =0

I Fh (HEAT)

PV

COMMAND OUTPUT (HEAT)

ALARM OUTPUT (COOL)

A

Fn |« Fhit [(COOoL)

A1 oode] >o

oy v (HEAT)

SPV

COMMAND OUTPUT (HEAT)

ALARM OUTPUT (COOL)

El parametro tiene el mismo significado del tiempo de ciclo
para la accion calor .

El parametro (Cooling Fluid) pre-selecciona el multiplicador

de banda proporcional y el tiempo de ciclo del PID

frio en base al tipo de fluido refrigerante:
23



coof. Tipo de fluido PEM -
refrigerante

H Aire 1.00 10

= Aceite 1.25 2

Hco Agua 2.50 2

i M
Una vez seleccionado el parametro , los parametros ,

‘E“—“ﬁb‘ y ‘ECU':-E-‘ pueden ser de todos modos modificados.

24




10 Configuracion

10.1 Modifica parametro de configuracion

Para parametros de configuracion ver paragrafo sucesivo.

Oprimir Efecto Ejecutar
1 En el display 1 aparece
mimlnly o
|:| Uu Ul con la 1°cifra
por 3 intermitente, mientras en el
segundos. | jisniay 2 aparece M0
2 Se modifica la cifra

L ol

intermitente se pasa a la
sucesiva con el boton |:|

Inserir la password

I2 34

3| |
para
confirma

En el display 1 aparece el
primer parametro y en el
segundo el valor.

L Jol ]

Recorre los parametros

5| |

Permite pasar de la
visualizacion mnemonica
del parametro a aquella
numerica y viceversa.

[ ]

Permite la modifica del
parametro (parpadea
display 2)

* Los parametros modificados usando las direcciones seriales del 4001 al 4085,
vienen guardados en eeprom solamente despues de 10” de la ultima escritura de
uno de los parametros.

28



Lol ]

Se aumenta o disminuye el
valor visualizado.

Inserir el nuevo dato
que vendra guardado
al soltar los botones.

i

Confirma la insercion del
dato (el display 2 deja de
parpadear).

Para variar otro
parametro regresar al
punto 4

i

Fin de variacion
parametros de
configuracion.

El controlador sale de la
programacion.

11 Tabla parametros de configuracion

El elenco de los parametros abajo reportados es completo; algunos de
estos no apareceran en los modelos que no dispongan de los relativos
recursos Hardware.

Display Descripcid n Range de insercion
parametro
I
coubE | | Seleccion tipo salida C. O _UDefault
de mando l:.|_||:||_.
Command
Output
DIS72-4R
COMANDO ALARMA 1 ALARMA 2 ALARMA 3
c o | Q1 Q2 Q3 SSR
cuAL | Q2(abre) Q1 SSR -
Q3(cierra)
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SEn |

Sensor 1

Configuracion entrada
analogica 1

Ec. Flrok-260.1360T(Default
Tc-S -40...1760C

Te-R -40...1760C

Te-J -200...1200C
PT100 -200...600C

PE | 1100 -200...140C
NI100 -60...180C
NTC10K -40...125C
PTC1K -50...150C
PT500 -100...600C
PT1000 -100...600C
O- 0o 10vor

0-200. 20ma

4..20mA

D_L”] 0...40mVolt

Potenc. Max 6KQ F.S.
)

Decimal Point
1

Selecciona el tipo de
decimal visualizado

—

al. u

Lower Linear
Input

Limite inferior range An1
solo para normalizados

-999...+9999 digit®
Default: 0.

a

uPL. |

Upper Linear
Input

Limite superior range
An1 solo para
normalizados

-999...+9999 digit®
Default: 1000.

Offset
Calibration 1

Calibracion offset AN1
Numero que se suma al
proceso visualizado
(normalmente corrige el
valor de temp.ambiente)

-999...+1000 digita para sensores
normalizados y potenciometros.
Default: 0.0.
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==l

Gain
Calibration 1

Calibracion ganancia
AN1. Valor que se
multiplica al proceso para
ejecutar calibracion en el
punto de trabajo.

-99.9%...+100.0%
Default: 0.0.

Latch On
Function

Impostacion automatica
de los limites para
entradas lineares.

\@ (Disabled) Default
(Standard)

(Virtual Zero Stored)
(Virtual Zero Initialized)
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- EI.LS Limite inferior setpoint -999...+9999 digita
13| Lower Limit (grados si es temperatura)
Setpoint Default: 0.
Limite superior setpoint | -999...+9999 digit®
14| Upper Limit (grados si es temperatura)
Setpoint Default: 1750.
Selecciona la unidad
cPro) relaciolnada a :Ja Isalida de Pro | (Process 1) Default
15| Command aale
Process mando y visualizatda en T O.LC/ (Process 2)
el display 1. Determina
el proceso primario. (Processes Mean)
(Processes Difference)
HI:'S-EL (absolute value
processes difference)
Habilita el setpoint
Habilia el setpoint  — 1'd 1S | (pisabled) Defaut
16 Remote emoto. El setpoint de
Setpoint | Mando es el proceso m (Enabled)
segundario. Funciona
impostando Pralo
en el parametro
cPral
Ti trol I
HcELE! | Tieo de control para fa HERE! caior (v.A) Defaul
17| Command |Salldade mando
Action type COO0OL: frio (N.C.)
:Bloca comando sobre SPV
. HY. Histeresi en ON/OFF o -999...+999 digita
18 Command banda muerta en P.I.D. (decimos de grado si es
Hysteresis | Para mando temperatura)
Default: 0.0.
19 Tipo de rearme del \—‘ (Automatic Rearmament)
Command | contacto de mando Default
Rearmament | (sempre automatico en (Manual Rearmament)
funcionamiento PID).
(Manual Rearmament
Stored)
. S_E :Estadp del contacto para | — Default
20| Command |!@ salidade mando en
State Error | €aso de error.
\—‘C' Ld 8‘3(?16 i(;l:::ﬁs;oizlelr?gia \—‘CD’
21| Command
Led del relativo contacto Default

32




Retardo comando (solo
en funcionamiento

-600...+600 segundos (decimos de

22 segundo en caso de servo valvula).
Command | ON/OFF). Negativo: retardo en fase de
Delay | ( apagado.
En caso de servo valvula | Positivo: retardo en fase de
funciona tambien en PID | encendido.
y representa el retardo Default: 0.
entre la abertura y el
cierre de los dos
contactos)
—. 5P |Conciente ono dfa variar Default
23| Command el valor del setpoint de
Setpoint | mando Lock
Protection
24| EunE Seleccion tipo (Disabled) Default
Tune autotuning. U LU (Automatic) Calculo
parametros PID al encendido y al variar
del set
(Manual) Lanzado desde
los botones o desde entrada digital.
(Once)
Selecciona la desviacion | (0-5000 digita
25| Sdl=1y |del setpoint de mando, | (decimi di grado se temperatura).
Setpoint | Para el umbral usado Default: 10.
Deviation | desde el autotuning, para
Tune el calculo de los
parametros PID.
Ph Banda proporcional 0 on/off i -
: Inercia del proceso en .
26 ngc;ﬁ'(j’”a' unidad (Ejemplo: si es Es |guglgo. Defaultl
temperatura en ) 1-9999 digit” (grados si es
temperatura)
|:. L Tiempo integral. Inercia | 0.0-999.9 segundos
27 | Integral Time del proceso en segundos | (0 integral deshabilitado) Default: 0.
|: d Tiempo derivativo 0.0-999.9 segundos (0 derivativo
28| Derivative | Normaimente 4 del deshabilitado)
Time tiempo integral Default: 0.
e Tiempo ciclo (para PID 0.1-300.0 segundos
29| Cycle Time |©€" teleructor 10/15seg, Default: 10.0.

para PID en SSR 1 seg)
o tiempo servo (valor
declarado del productor
del servomotor)
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!

LLor)
Lower Limit
Output
Percentage

Selecciona el valor
minimo para el
porcentaje de la salida
de mando

0-100 %
Default: 0%.

31

of,

Upper Limi
Output

Percentage

E-

Selecciona el valor
maximo para el
porcentaje de la salida
de mando

0-100 %
Default: 100%.

32

L

L
Degree

Seleccion tipo grados

Sc |
c :grados centigrados

Default

O
:grados fahrenheit

33

Seleccion alarma 1.
El intervento de la alarma
esta asociado a AL1.

\@ (Disabled) Default
(Absolute Alarm)
(Band Alarm)

(High Deviation Alarm)
(Low Deviation Alarm)

(Absolute Command setpoint Alarm)

(Start Alarm) Attivo in Run
(Cooling)
(Timer Run)
(Timer End)

34

P

Alarm 1
Process

;

Selecciona la unidad
relacionada a la alarma
1.

Pral (Process 1) Default
(Process 2)
(Processes Mean)
(Processes Difference)
(absolute value

processes difference)

35

Alarm 1 State
Output

Contacto salida alarma 1
y tipo intervento

M (n.o. start) Default

Normalmente abierto activo al start

(n.c. start)

Normalmente cerrado activo al start

(n.o. threshold)

Normalmente abierto activo al
b
alcance de la alarma
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M (n.c. threshold)

Normalmente cerrado activo al
b
alcanze de la alarma

H IHY |Histeresis alarma 1 -999...+999 digit®
36 Alarm 1 (decimos de grado si es
Hysteresis) temperatura). Default: 0.
i : \@(Aut.Rearmament)Default
37| H I—E| |Tipo de rearme del —
Alarm 1 contacto de la alarma 1. (Manual Rearmament)
R t I -
earmamen I |-'_E-I:L(Manual Rearmament
Stored)
H ISF |Estado del contacto para | |—— Default
38 | Alarm 1 State la salida de alarma 1 en
Error caso de error.
H I [|Define el estado delled ||——
39| Alarm 1 Led |AT en corrispondencia
del relativo contacto Default
Retardo alarma 1 -600...+600 Segundos
40| H IdE, Negativo: retardo en fase de salida
de la alarma.
Alarm 1 Delay Positivo: retardo en fase de entrada
de la alarma. Default: 0.
H ISP |Proteccion setallarme 1. | - ~EF Default
41 Alarm 1 No consiente al usuario | etau
Setpoint | de variar el setpoint. Lock
Protection |—| ||jE
Seleccion alarma 2. d 5 .
42| [HL. 2| |Elintervento de la alarm | (Disabled) Defauit
Alarm 2 esta asociado a AL2. (Absolute Alarm)

(Band Alarm)
(High Deviation Alarm)
(Low Deviation Alarm)

(Absolute Command setpoint Alarm)

(Start Alarm) Attivo in Run
(CooIing)
(Timer Run)
(Timer End)
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Selecciona la unidad
relacionada a la alarma

Pral (Process 1) Default

43 Alarm 2
Process (Process 2)
(Processes Mean)
(Processes Difference)
F“:'E'-El (absolute value
processes difference)
C
- \'_'E'-——'-‘ (n.o. start) Default
44 antapto salida alarma 2 Normalmente abierto activo al start
y tipo intervento =
Alarm 2 State (n.c. start)
Output Normalmente cerrado activo al start
(n.o. threshold)
Normalmente abierto activo al
alcanze de la alarmab
(n.c. threshold)
Normalmente cerrado activo al
alcance de la alarma®
HA2HY | Histeresis alarma 2 -999...+999 digit®
45 Alarm 2 (decimos de grado si es
Hysteresis temperatura).
Default: 0.
Tipo de rearmo del Fh— E .
— - (Automatic Rearmament)
46| HZ—E,| |contacto de la alarma 2. Default
Alarm 2 (Manual Rearmament)
Rearmament I—I.'_ EEL
(Manual Rearmament Stored)
| e e a2 e | E2— Defau
Error caso de error.
Hl o |Define el estado delled | |—
48| Alarm 2 Led A2 en corrispondencia
del relativo contacto Default
-600...+600 Segundos
49| HZdE) |Retardo alarma 2 Negativo: retardo en fase de salida
de la alarma.
Alarm 2 Delay Positivo: retardo en fase de entrada
de la alarma. Default: 0.
= =
HES P ’Ii’lroteccmn set allarme 2 FrEE Default
50 Alarm 2 on consiente al usuario |
Setpoint | variare el valor L ock
Protection | impostado. H ||jE
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51

Alarm 3

Seleccion alarma 3.
El intervento de la alarma
esta asociado a AL3.

\@ (Disabled) Default
(Absolute Alarm)
(Band Alarm)

(High Deviation Alarm)
(Low Deviation Alarm)

(Absolute Command setpoint Alarm)

(Start Alarm) Attivo in Run
(Cooling)
(Timer Run)
(Timer End)

52

H3FP-
Alarm 3
Process

Selecciona la unidad
relacionada a la alarma
3.

Pral (Process 1) Default
(Process 2)
(Processes Mean)
(Processes Difference)
(absolute value

processes difference)

53

H35a

Alarm 3 State
Output

Contacto salida alarma 3
y tipo intervento

M (n.o. start) Default

Normalmente abierto activo al start

(n.c. start)
Normalmente cerrado activo al start

(n.o. threshold)

Normalmente abierto activo al
b
alcance de la alarma

(n.c. threshold)

Normalmente cerrado activo al
b
alcance de la alarma

54

H3HY
Alarm 3
Hysteresis

Histeresis alarma 3

-999...+999 digit® (decimos de
grado si es temperatura). Default: 0.
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i

d-E

Tipo de rearme del
contacto de la alarma 3.

H-E

55 (Automatic Rearmament) Default
Alarm 3 |
Rearmament (Manual Rearmament)
[-ES
(Manual Rearmament Stored)
o | A e o ama e | E2 Defau
Error caso de error.
FE“_d Rgfine el gstadoddel I_ed Co
57 | Alarm 3 Led en corrispondencia
del relativo contacto Default
™ | |Retardo alarma 3 -600...+600 Segundos
58 A,:I'r?' gl,j DEI'ay dN:?:g\I/:r nzztardo en fase de salida
Positivo: retardo en fase de entrada
de la alarma. Default: 0.
I_EEFI ’F\’lroteccpn set alarma_3. FEE Default
59 Alarm 3 o consiente al usuario |
Setpoint | variar el valor impostado. | ILOE H
Protection |—| ||jE
F—F] |Habilitacion funcion timer
60 Timer
Function E::I’LEE
i i
coof. TI]E)C-) de f|L:IdO H - Default
63| Cooling Fluid | Fefrigerante
Hoo
PH1 Multiplicador de banda 1.00-5.00
64 | Proportional proporcional Default: 1.00.
Band
Multiplier
owdb | Sobreposicion / Banda -20.0-50.0%
65 | Overlap/Dead Muerta Default: 0.
Band
o | Tiempo ciclo para salida | 1-300 segundos
66 | Cooling Cycle refrigerante Default: 10.
Time
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@(Disabled)

67 Filtro adc: numero de
Conversion | medias efectuadas en las (2 Samples Mean)
Filter conversiones analogico- m
digitales. (3 Samples Mean)
(4 Samples Mean)
=
(5 Samples Mean)
m
(6 Samples Mean)
L (7 Samples Mean)
=
(8 Samples Mean)
=
(9 Samples Mean)
ILL L (10 Samples Mean) Default
L LW L(11 Samples Mean
[ 1
(12 Samples Mean
[ 1
(13 Samples Mean
I 1
(14 Samples Mean
[ 1
(15 Samples Mean
2Y92H 242 1z
68| [CF—r |Frecuencia de muestreo
Conversion | del convertidor (123 Hz)
Frequency |analogico-digital. (62 Hz)
(50 Hz)
(39 Hz)
.
(33.2 Hz)
[
(19.6 Hz)
T
(16.7 Hz) Default
I
(12.5 Hz)
Tl
(10 Hz)
B33H 5331z
B2SH (6.25 Hz)
11
(4.17 Hz)
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Visualization
Filter

Filtro en visualizacion.

@(Disabled)
(Pitchfork filter) Default
(First Order)
(First Order with Pitchfork)
(2 Samples Mean)
(3 Samples Mean)
(4 Samples Mean)
(5 Samples Mean)
(6 Samples Mean)
(7 Samples Mean)
(8 Samples Mean)
(9 Samples Mean)
(10 Samples Mean)

70

g
E
_J
0

Operatine
Mode

Seleccion funcionamento

\%"t-‘ (Controller) Default
(Programmed Cycle)

71

C
o

3 -]
50

Manual

Habilita la seleccion
automatico/manual.

@ (Disabled) Default
(Enabled
(Enabled Stored)

73

-
iy
AL

Rising
Gradient

Gradiente de subida para
Soft Start o ciclo
preprogramado.

deshabllltado
1-9999 D|g|t/hora (grados/hora con
visualizacion del decimo si es
temperatura) Default: 0.

74

=y

AL

Falling
Gradient

Gradiente de bajada
para ciclo
preprogramado.

0 deshabilitado (enfriamiento
natural)

1-9999 Digit/hora® con
visualizacion del decimo
Default: 0.

75

—J

AE .

Maintenance
Time

Tiempo mantenimiento
para ciclo
preprogramado.

00.00-24.00 hh.mm
Default: 00.00.
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Permite modificar

iﬁ (Disabled) Default

76 gradiente de subida y
User Menu | tiempo de mantenimiento (Rising Gradient)
Cycle desde menu usuario, en ) )
Programmed | funcionamento ciclo (Maintenance Time)
preprogramado. (Rising Gradient and
Maintenance Time)
(FaIIing Gradient)
(Rising and Falling
Gradient)
]
(FaIIing Gradient and
Maintenance Time)
(Al
28 Imposta el tipo de Std | (Standard) Default.

Visualization
Type

visualizacion en los
display.

(Display 2 Hidden)
(Swap - Disp. 2 Hidden)
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12 Modos de intervento alarma

Alarma absoluta o alarma de umbral

A

Pv

Alarm Spv

e Hysteresis
parameter
A H4>0

» Time

On

(selezione [AH. AL))

Alarma absoluta con
controlador en funcionamento
calor

(Par.17 seleccionado
HEAE]) y valor de histeresis
mayor de “0”

(Par.36 > 0).

P.S.:El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion esta

Off

Off

output

Alarm habilitable tambien para las
Off Off output
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.
t ., Hysteresisl Alarma absoluta con
B| controlador en funcionamento
________________ [ —
/ calor
___Alarm Spv .
< (Par.17 seleccionado
/ HEAE]) y valor de histeresis
menore de “0”
. Time (Par.36 <0).
N.B.:El ejemplo esta referido a
= el narm  |la alarma 1; la funcion es

habilitable también para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

43



Time

Hysteresis
parameter

A H4>0
< |

Alarm Spv

Alarma absoluta con
controlador en funcionamento
frio

(Par.17 seleccionado
cool|) y valor de histeresis
mayor de “0”

(Par.36 > 0).

P.S.El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion es

: Alarm
on ot ouput | habilitable tambien para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.
& Ti
Pv "™ | Alarma absoluta con
controlador en funcionamento
Alarm Spv frIO .
_ <« |(Par.17 seleccionado
H Hystt i . .
£oi. -X( _ < pometer | cool]) y valor de histeresis
M menore de “0”
: (Par.36 <0).
oo = oo aam | N.B.:El ejemplo esta referido a

Off

output

la alarma 1; la funcion es
habilitable también para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.
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Alarma absoluta o alarma de umbral referid o al setpoint de

mando (seleccion A=AL))

_ Comand Spv

Hysteresis
parameter

A H4>0

\ Alarm Spv

Alarma aboluta referida al set
de mando, con controlador en
funcionamento calor (Par.17
seleccionado HERLE]) y
valor de histeresis mayor a “0”
(Par.36 H iH4] > 0).

El set de mando puede ser
variado con la presion de los
botones flecha desde el
frontal.

N.B.:El ejemplo esta referido
a la alarma 1; la funcion es
habilitable tambien para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

Alarma de Banda (seleccion b AL))

Pv

__Alarm Spv

Comand Spv }

>

Hysteresis
parameter

>0
Alarm Spv

Time

Alarm
output

Alarma de banda valor de
histeresis mayor a “0” (Par.36

A iH4/>0).

P.S.:El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion esta
habilitable tambien para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
che lo preveen.
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Hysteresis
parameter

\/ H IH4<0
________________ _————
/ Comand Spv_f
/ Hysteresis
gt i ---——‘\:\-—/--- parameter
\Fl H4l<0
: > Time
On On On A
h o arm
Off - Off - Off output

Alarma de banda valor de
histeresis menore a “0”
(Par.36 A iH4] < 0).

P.S.:El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion esta
habilitable también para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

Alarma de desviacion superior

A

Pv

(seleccion HAHL))

Alarma de desviacion superior
valor de setpoint alarma

output

la funcidon es

__Alarm Spv
R S - - - - « Hysteresis | mayor a “0” y valor de
\ parameter . . “n”
~— \mw histeresis mayor a “0” (Par.36
/ Comand Spv H B4 > O)
P.S.
, Time a) El ejemplo esta referido a
la alarma 1;
o Alarm habilitable tambien para las

alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

b) Con histeresis menor a “0”
(R®Bd < 0) la linea subrayada
se mueve arriba del Setpoint
de alarma.
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[ P Alarma de desviacion superior
_7’\ ; Comand sov | VAIOT de sczteoint alarma
/ AN * Alorm Sov menora a 0” y valor de
_____________ —7 === 4 yeeess | NiSteresis mayor a “0” (Par.36
e>te(; > O)
P.S.:
Time a) El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion es
Alarm habilitable tambien para las
outpt alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.
b) Con histeresis menor a “0”
( < 0) la linea subrayada
se mueve sobre el Setpoint
de alarma.
Alarma desviacion inferior  (seleccion HZAL.)
Pv Alarma de desviacion inferior
/" \\ , ~ comand Spv | Valor de setpoint alarma
/ / " hysteresis | mayor a “0” y valor de
""/ _____ N_ "~/ =~ 7 7 ) parameter

histeresis mayor a “0” (Par.36

R Hd > 0).
P.S.:

a) El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion es
habilitable tambien para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

b) Con histeresis menor a “0”
(RHd < 0) la linea subrayada
se mueve abajo el Setpoint de
alarma.
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Hysteresis
parameter

Alarma de desviacion inferior

\ Comand Spv

_AHI>0 fvalor de setpoint alarma
“\Aamspv | menor a “0” y valor de

histeresis mayor a “0” (Par.36
> 0).

P.S.

a) El ejemplo esta referido a
la alarma 1; la funcion esta
habilitable tambien para las
alarmas 2 y 3 en los modelos
que lo preveen.

b) Con histeresis menor a “0”

( < 0) la linea subrayada
se mueve abajo el Setpoint de
alarma.
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13 Tabla sefialaciones anomalias

En caso de mal funcionamento de la ma quinaria el controlor apaga la
salida de regulacion y sefiala el tipo de anomalia encontrada.
Por ejemplo el controlador sefalara la ruptura de un eventual

, , —M . .
termopar conectado visualizando E-U5 (intermitente) en el
display. Para las otras sefialaciones ver la tabla a continuacion.

Causa QUe hacer
Error de programacion celda | Contactar asistencia
Eeprom.
Dafio sensor temperatura | Contactar asistencia
union fria o temperatura
ambiente fuera de los limites
admitidos.
F-{]4| | Datos de configuracion | Verificar que los
errados. Posible perdida de | parametros de
la calibracion del | configuracion sean
instrumento. correctos.
= —115/| | Sensor conectado a Al1 roto | Controlar la conexidon con
P-L || | 0 temperatura fuera del | las sondasy su integridad.
limite.
—{]5| | Sensor conectado a Al2 roto | Controlar la conexidon con
o temperatura fuera de |las sondas y su integridad.
limite.
F—{]H| | Calibracion faltante. Contactar asistencia
— 1|[]| | Parametros inherentes al | Verificar los parametros de
comando incongruencias. mando
— | || | Parametros inherentes a las | Verificar los parametros de
APA-) | alarmas incongruentes. alarma
— 12| | Parametros inherentes a la | Verificar los parametros de
—PA-] | retransmision incongruentes. | retransmision
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14 Promemoria configuracion

Data:

Instalador :
Notas:

Modelo DIS72
Maquinaria :

1 l:.l:ll_||: Seleccion tipo salida de mando

2 EIEI—L | | Configuracion entrada analogica 1

3 I:IP [ Selecciona el tipo de decimal visualizado para sensor

4 | Lol I1_imite inferior range An1 solo para normalizados

5 I_IF'JI_ | | Limite superior range An1 solo para normalizados

6 l:l.l:l:l || | Calibracion offset Al1

7 Eu:H [ Calibracion ganancia Al1

8 Lﬁt - Impostacion automatica de los limites para entradas
lineares.

9 Configuracion entrada analogica 2

10 gelecciona el tipo de decimal visualizado para sensor

11 Calibracion offset Al2

12 Calibracion ganancia Al2

13 Limite inferior setpoint

14 Limite superior setpoint

15 CP,_ ol Seleggiona la unidad relacionada a la salida de

16 m:tr:ilita; el setpoint remoto.

17 |:|l:|:|: Tipo de control para la salida de mando

18| . |_|l:| Histeresis en ON/OFF o banda muerta en P.1.D.

19| = ~ E Tipo de rearme del contacto de mando

20 | |- S_E Estado contacto para salida de mando en caso de

21| |- |_ I:| Ersrgao led C1 en corrispondencia del relativo contacto

22| ClE Retardo de mando

23| S_Fl Proteccion del setpoint de mando

24 “:I_II_IE‘ Seleccion tipo autotuning

n
o




25 Ed{: |_|.‘ Desviacion desde setpoint de mando para autotuning
26 Banda proporcional

27 |: L Tiempo integral

28 |: d Tiempo derivativo

29| b~ Tiempo ciclo

30 L.L.DP Valor minimo para porcentaje de la salida de mando
31| | 4 nl:' Valor maximo para porcentaje de la salida de mando
32 ElEDI— Tipo grados

33| HL. | [Seleccion alarma 1

34 @ Selecciona la unidad relacionada a la alarma 1.

35| H 154 |Contacto salida alarma 1y tipo intervento

36 | |H IHY |Histeresis alarma 1

37| H lI—F/| |Tipo de rearme del contacto de la alarma 1.

38 | |[H. I5F. |Estado contacto salida alarma 1 en caso de error.

39| H IL Estado led A1 en corrispondencia del relativo contacto
40 | H |dE, |Retardo alarma 1

41 F| }5_]3 Proteccion set alarma 1

42 | HL. 2| |Seleccion alarma 2.

43 Selecciona la unidad relacionada a la alarma 2.

44 | H2S5 o |Contacto salida alarma 2 y tipo intervento

45| HZ2HY | Histeresis alarma 2

46 | H2~E. |Tipo de rearme del contacto de la alarma 2.

47 | HZ2SE, |Estado contacto salida alarma 2 en caso de error.

48 | H2l o |Estado led A2 en corrispondencia del relativo contacto
49 | HZ2dE, |Retardo alarma 2

50| HZ2S P |Proteccion setalarma 2

51 FH_ 3 Seleccion alarma 3

52 E Selecciona la unidad relacionada a la alarma 3.

53 FE'E.CL Contacto salida alarma 3 y tipo intervento

54 FB_HI:l Histeresis alarma 3

55 FEL,_ E Tipo de rearme del contacto de la alarma 3.

56 E Estado contacto salida alarma 3 en caso de error.

57 FELLd Estado led A3 en corrispondencia del relativo contacto
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58 | HHdE |Retardo alarma3

59 Fﬁﬁ‘ Proteccion set alarma 3

60| [1—F |Habilitacion funcion timer

63| oo |Tipo de fluido refrigerante

64 F'.Eu'_'l. Multiplicador de banda proporcional

65| gLl |Sovrapposizione / Banda Morta

66 | |- | Tempo ciclo per uscita refrigerante

67| —Fl k| |Filtroadc

68 | |[=F— |Frequenza di campionamento

69| L /| [Filtroin visualizzazione.

70 | 5P ol | Selezione funzionamento

71| HuJlJH |Abilita la selezione automatico/manuale.

73 Gradiente di salita

74 Gradiente di discesa per ciclo preprogrammato.
75 Tempo mantenimento per ciclo preprogrammato.
76 ‘I_IJHU:.F“ Menu utente, in funzionamento ciclo preprogrammato.
77 L I.C|.E Imposta la visualizacion en el display 2.

78| Y| |Imposta el tipo de visualizacion en los display.
79 \LEE —. | Retransmision para salida 0-10V 0 4...20mA.
80| —FkY, |Seleccion tipo retransmision

81| || ol . |Limite inferior range salida continua

82| | Pl /| |Limite superior range salida continua

83 | lbd—F. | Selecciona el baud rate para la comunicacion serial
84 | 5l Hd |Selecciona la direccion del esclavo

85| [ EJE. | Selecciona el retardo serial
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