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Manual de instalacion y mantenimiento

Controlador del motor paso a paso
(modelo de entrada de impulsos) c €

Serie LECPA

Numero de modelo aplicable
LECPA***-*

Normas de seguridad

Este manual contiene informacién esencial para la proteccion de

usuarios y otros contra posibles lesiones y dafios al equipo.

e Lea este manual antes de utilizar el producto para asegurarse un

correcto manejo del mismo y lea también los manuales de los

aparatos correspondientes antes de utilizarlos.

Guarde este manual en un lugar seguro para futuras consultas.

Estas normas indican el nivel de riesgo potencial a través de las

etiqguetas "Precaucion", "Advertencia® o "Peligro", seguidas de

informacién de seguridad importante que debe leerse detenidamente.

e Para garantizar la seguridad del personal y del equipo, deberan
observarse las normas de seguridad de este manual y del catalogo
de producto, junto con otras préacticas de seguridad relevantes.

Indica un peligro con bajo nivel de riesgo.

Si no se evita, podria provocar lesiones leves o
moderadas.

Indica un peligro con nivel medio de riesgo. Si no
A Advertencia |se evita, podria provocar lesiones graves o la
muerte.

Indica un peligro con alto nivel de riesgo.

Si no se evita, provocara lesiones graves o la
muerte.

A\ Precaucion

A\ Peligro

o Compatibilidad electromagnética: Este producto es un equipo de clase A
destinado al uso en un entorno industrial. Puede resultar dificil
garantizar la compatibilidad electromagnética en otros entornos debido a
las perturbaciones radiadas y conducidas.

A Advertencia

e No desmonte, modifique (incluido el cambio de una placa de
circuito impresa) ni repare el producto.

Pueden producirse fallos del producto o lesiones personales.

o No utilice el producto fuera del rango especificado.

Pueden producirse incendios, errores de funcionamiento o dafios en el equipo.
No utilice la unidad hasta haber confirmado las especificaciones.

o No utilice el producto en presencia de gas inflamable, explosivo o
COrrosivo.

Pueden producirse incendios, explosiones o corrosion.
Este producto no es resistente a explosiones.

e Al utilizar el producto como parte de un sistema de bloqueo:
Disponga un sistema de bloqueo adicional como, por ejemplo, un
sistema mecanico.

Compruebe periddicamente el producto para asegurar un uso adecuado.

e Antes de llevar a cabo el mantenimiento, aseglrese de lo siguiente:
Corte el suministro eléctrico.

A Precaucién

o Realice siempre una verificaciéon del sistema tras el mantenimiento.
No utilice el producto si se produce algun error.

No existe garantia absoluta de seguridad si se produce un fallo de
funcionamiento no intencionado.

e Establezca una conexién de tierra para garantizar un funcionamiento
correcto y para mejorar la seguridad y la resistencia al ruido del producto.
Este producto debe conectarse a tierra individualmente con un cable corto.

e Siga estas instrucciones a la hora de manipular el aparato.

En caso contrario, el producto puede sufrir dafios.

e Deje espacio suficiente alrededor del aparato para poder llevar a
cabo los trabajos de mantenimiento.

e No retire las etiquetas del producto.

e Evite caidas, choques o golpes excesivos contra la unidad.

e A menos que se establezca lo contrario, respete los pares de
apriete especificados.

e No doble ni aplique tensién a los cables, ni coloque objetos pesados
sobre ellos para no aplicar una fuerza excesiva sobre los mismos.

1 Normas de seguridad (continuacién

e Conecte correctamente todos los cables y no realice ninguna tarea
de cableado mientras la corriente esté activada.

o No coloque los cables de entrada/salida en la misma trayectoria
que unalinea de potencia o de alta tension.

e Compruebe el aislamiento de todos los cables.

e Cuando incorpore la unidad a un equipo o dispositivo, intente evitar
ruidos excesivos mediante la instalacion de un filtro de ruidos.

e Tome las medidas de proteccién necesarias si el producto se va a
utilizar en las siguientes condiciones:
« un lugar donde se genere ruido debido a electricidad estatica.
« un lugar con elevada fuerza de campo electromagnético.
« un lugar donde exista radioactividad.
« un lugar préximo a un cable de potencia.

e No use el producto en lugares donde se generen picos de tension.

e Utilice un sistema de absorcién de picos de tensién adecuado
cuando una carga generadora de picos de tensiéon como, por
ejemplo, una electrovélvula, sea excitada directamente.

e Evite que particulas extrafias penetren en el producto.

e No exponga el producto a vibraciones o impactos.

e Utilice el producto dentro del rango de temperatura ambiente
especificado.

* No exponga el producto a fuentes directas de calor.

e Use un destornillador de precision de cabeza plana para ajustar el
conmutador DIP.

e Cierre la cubierta sobre los conmutadores antes de aplicar la
corriente.

e No limpie la unidad con productos quimicos como benceno o
diluyente.

AN N ES EREEIES

2.1 Cableado
A Advertencia

e El ajuste, montaje o cambios en el cableado no deben llevarse a
cabo antes de desconectar el suministro de energia al producto.
Puede producirse descargas eléctricas, un funcionamiento defectuoso o
dafios al equipo.

e No desmonte los cables.

e Use Unicamente los cables especificados.
e No conecte ni desconecte los cables y conectores mientras la
corriente esté activada.

A Precaucioén

o Realice el cableado del conector de forma correcta y segura.
Compruebe la polaridad del conector y aplique sobre los terminales
Unicamente las tensiones especificadas en el Manual de funcionamiento.

e Tome las medidas adecuadas para evitar el ruido.

El ruido en una linea de sefial puede provocar un funcionamiento
defectuoso. Como medida de prevencion, separe los cables de alta
tension de los de baja tension, acorte la longitud del cableado, etc.

e No coloque los cables de entrada/salida en la misma trayectoria
qgue una linea de potencia o de alta tension.

El producto puede sufrir un funcionamiento defectuoso debido a las interferencias
de ruido y a los picos de tensién desde los cables de potencia y alta tension hacia
la linea de sefial. Realice el tendido de los cables del producto de forma
independiente al tendido de los cables de potencia y alta tension.

e Aseglrese de que los cables no quedan atrapados por el
movimiento del actuador.

e Los cables deben estar correctamente instalados.

e Evite doblar los cables en angulos cerrados alli donde penetran en
el producto.

» Evite retorcer, doblar, girar o aplicar una fuerza externa sobre el cable.
Puede producirse riesgo de descargas eléctricas, rotura de cables, fallo
de contacto y pérdida de control del producto.

e Fije en su lugar los cables del motor que sobresalen del actuador
antes del uso.

Los cables del motor y del bloqueo son cables de tipo robético y pueden
resultar dafiados si se mueven.

e Los cables que conectan el actuador y el controlador son cables de
tipo robético. No deben colocarse en un tubo de movimiento
flexible con un radio inferior al valor especificado (Min. 50 mm).
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2 Normas generales (continuacion

e Confirme el correcto aislamiento del producto.
Un mal aislamiento de los cables, conectores, terminales, etc. puede
provocar interferencias con otros circuitos. También existe la posibilidad
de que se aplique una tension o corriente excesivas al producto,
provocando dafios.

2.2 Transporte
A Precaucion

No sujete el producto ni lo gire por los cables.

2.3 Montaje
A Advertencia

Observe el par de apriete de los tornillos.

A menos que se especifique lo contrario, apriete los tornillos al par

recomendado para el montaje del producto.

No realice ninguna modificacién del producto.

Las modificaciones del producto pueden reducir la durabilidad del

producto o producir dafios en el producto, pudiendo causar dafios

fisicos, asi como en el equipo o en la maquina.

e Si se utiliza una guia externa, conecte las piezas moviles del
producto y la carga de forma que no se produzcan interferencias
en ningln punto de la carrera.

Evite rayar o hacer muescas en las piezas deslizantes de la mesa o de la
cara de montaje, etc., al asirlas o sujetarlas con otros objetos. Las

tolerancias de los componentes son muy exactas, por lo que cualquier
pequefia deformacion puede causar funcionamientos erréneos o adherencia.

e Antes de utilizar el producto, verifique el correcto funcionamiento
del equipo.

Después de realizar el montaje o reparacion, suministre alimentacion al
producto y lleve a cabo las adecuadas inspecciones funcionales para
comprobar que esté correctamente montado.

e Cuando lo fije a la pieza de trabajo, evite aplicar impactos o

momentos excesivos.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible,

puede producirse una falta de apriete de la unidad de guiado, un

aumento de la resistencia de deslizamiento u otros problemas.

Espacio de mantenimiento
Disponga de suficiente espacio libre para inspecciones y tareas de
mantenimiento.

2.4 Manejo
A Advertencia

e No toque el motor mientras esta en funcionamiento.

La temperatura de la superficie del motor puede alcanzar aprox. 90°C a
100°C debido a las condiciones de trabajo.

Dicho aumento de la temperatura también puede deberse Unicamente a
la activacion.

Para evitar quemaduras, no toque el motor cuando esté funcionando.

e Si se produce un calentamiento anormal, humo o fuego en el
producto, corte inmediatamente el suministro eléctrico.

e Si se producen vibraciones o ruidos anormales, detenga
inmediatamente el funcionamiento.

Si se producen ruidos o vibraciones anormales, es posible que el producto se
haya instalado de un modo incorrecto. Si no se detiene el funcionamiento para
realizar una inspeccion, el producto podria resultar seriamente dafado.

e No toque nunca la pieza giratoria del motor ni la pieza movil del
actuador durante el funcionamiento.

Existe un serio riesgo de lesiones.

e Al instalar, ajustar, inspeccionar o realizar el mantenimiento del producto,
del controlador y del equipo relacionado, asegurese de cortar el
suministro eléctrico de los mismos. A continuacion, bloquéelo de modo
que so6lo el personal pueda volver a encender la corriente o aplique
medidas como, por ejemplo, un tapén de seguridad.

e En caso de que el actuador incorpore un servomotor (24 VDC), el

“paso de deteccion de la fase del motor” se realiza introduciendo la
sefial de activacion del servomotor inmediatamente después de
activar la alimentacion del controlador.
El “paso de deteccién de la fase del motor” coloca la tabla/vastago a la
méxima distancia del husillo. (El motor girara en sentido inverso si la
mesa choca contra un obstaculo como el amortiguador de parada final).
A la hora de instalar y utilizar este actuador, tenga en cuenta el “paso de
deteccion de la fase del motor”.

generales (continuacion

A Precauciéon

e Mantenga el controlador y el producto combinados tal como se
entregaron.
El producto se entrega con los parametros fijados en fabrica.
Si se combina con unos parametros de producto diferentes, puede no
funcionar adecuadamente.

Antes de utilizar el producto, compruebe los siguientes puntos:

« Dafo en la linea de accionamiento eléctrico y en las lineas de sefal.

« Aflojamiento del conector para cada linea de alimentacion y linea de sefial.

« Aflojamiento del actuador/cilindro y montaje del controlador.

* Funcionamiento anémalo.

« Funcion de parada.

Cuando el trabajo lo realicen varias personas, decida los
procedimientos, sefiales, medidas y resolucién de condiciones
anormales antes de iniciar el trabajo.

Asimismo, designe a una persona para que supervise el trabajo
gue no sea unade las personas que van a realizarlo.

Deberé realizarse una prueba de funcionamiento a baja velocidad,
iniciando la prueba a una velocidad predefinida después de
confirmar que no existe ningun problema.

La velocidad real del producto variara en funcién de la carga de trabajo.
Antes de seleccionar un producto, revise las instrucciones del
catalogo relativas a la seleccién y a las especificaciones.

Durante el retorno al origen, no apligue ninguna carga, impacto o
resistencia ademas de la carga transferida.

En caso de retorno al origen mediante fuerza de empuije, la aplicacién
de una fuerza adicional provocara el desplazamiento de la posicion de
origen, ya que ésta se basa en el par motor detectado.

No retire la placa de identificacion.

N

.5 Actuador con bloqueo
Advertencia

No use el bloqueo como bloqueo de seguridad ni como un control
que requiere una fuerza de bloqueo.

El bloqueo usado en el producto ha sido disefiado para evitar la caida
de las piezas de trabajo.

En caso de montaje vertical, use el producto que incluye un bloqueo.

Si el producto no incluye un bloqueo, se movera y dejara caer la pieza
de trabajo cuando se retire el suministro eléctrico.

"Medidas contra caidas" hace referencia a las medidas a tomar para
evitar la caida por gravedad de una pieza de trabajo cuando se detiene el
funcionamiento del producto y se desactiva la alimentacion.

No aplique una carga de impacto ni fuertes vibraciones mientras el
bloqueo esté activado.

En caso contrario, el bloqueo perdera su fuerza de sujecion pudiendo
causar dafios en la parte deslizante del mismo o reduciendo su vida util.
Esto mismo sucedera si el bloqueo resbala debido a la aplicacion de una
fuerza superior a la fuerza de sujecion, ya que esto acelerara el
desgaste del bloqueo.

No aplique ningun liquido, aceite o grasa sobre el bloqueo ni
alrededor del mismo.

Si se aplica liquido, aceite o grasa sobre la parte deslizante del bloqueo,
su fuerza de sujecion disminuira significativamente.

Antes de llevar a cabo el montaje, ajuste e inspeccién del producto,
tome las "medidas contra caidas" adecuadas y compruebe que la
seguridad esta garantizada.

Si el bloqueo se libera mientras el producto estda montado verticalmente,
la pieza de trabajo podria caerse por gravedad.

2.6 Consulte las referencias de detectores magnéticos en “Best
Pneumatics” si se va a utilizar un detector magnético.

N

.7 Desembalaje
A\ Precaucion
Compruebe que el producto recibido es el que ha sido pedido.

Si se instala un producto diferente al de la hoja de pedido, podrian
producirse lesiones o dafios.
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3 Caracteristicas técnicas

Elemento

Caracteristicas técnicas

Motor compatible

Motor paso a paso (Servo 24 VDC)

Alimentacion del controlador
Ni

otat)

Tensién nominal: 24 VDC + 10%
Consumo méx. de corriente: 3 A (max. 5 A) "%

(para alimentacion del controlador del motor,
alimentacién de control, parada y desbloqueo)

Entrada paralela

5 entradas (aislamiento fotoacoplador)
Excepto terminal de entrada de sefial de
impulsos y terminal COM.

Salida paralela

9 salidas (aislamiento fotoacoplador)

Encoger compatible

Fase A/B, entrada de receptor de linea
Resolucion: 800 pulsos/giro

Comunicacion en serie

Conforme a RS485.

Memoria

EEPROM

Indicadores LED

2 LED de apagado (verde y rojo)

Control de bloqueo

Terminal de desbloqueo forzado

Longitud de cable (m)

Cable E/S: 1.5 m max. (entrada de colector abierto)
5 m max. (entrada diferencial)
Cable del actuador: 20 m max.

Sistema de refrigeracion

Refrigeracion por aire ambiental

Rango de temperatura de
trabajo (°C)

0 a 40 (sin condensacién ni congelacion)

Rango de humedad de trabajo
(%)

90% H.R. o inferior (sin condensacion ni
congelacion)

Rango de temperatura de
almacenamiento (°C)

-10 a 60 (sin condensacién ni congelacion)

Rango de humedad de
almacenamiento (%)

90% H.R. o inferior (sin condensacién ni
congelacién)

Resistencia al aislamiento

Entre la carcasa (aleta radiacion) y FG
50 MQ (500 VDC)

Peso (kg)

0,12 (modelo de montaje con tornillo)
0,14 (modelo de montaje sobre rail DIN)

Nota 1) No use una alimentacion con “control de corriente de entrada” para la
alimentacion del controlador.

Nota 2) El consumo de corriente varia segun el modelo de actuador.
Consulte las caracteristicas técnicas del actuador para obtener detalles

adicionales.

4 Instalacion

e Formade instalacion

* Modelo de montaje con tornillo (LECPA**-*) usando dos tornillos M4
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* Modelo de montaje sobre rail DIN (LECPA**D-*) en un rail DIN
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Enganche el controlador en el rail DIN y
presione la palanca en la direccion de la flecha
para bloquear el controlador en el rail DIN.

4 Instalacion (continuacion

* Puesta a tierra del controlador
Conecte el cable de tierra con un tornillo tal como se muestra en el
diagrama.
El controlador debe conectarse a tierra para protegerlo del ruido eléctrico.
El tornillo M4, el cable con el terminal de engarce y la arandela dentada
deben adquirirse por separado.

Tornillo M4

D
@ Arandela dentada

Controlador

A Precaucioén

El producto debe conectarse a una toma de tierra. El area de seccion
transversal de este cable debe ser, como minimo, de 2 mmZ. El punto de
conexion a tierra debe estar lo mas cerca posible del controlador para
reducir al maximo la longitud del cable.

Otro
dispositivo

Controlador ~ Otro.
dispositivo

L]

Controlador

Tierra funcional (recomendado) Toma de tierra (no recomendado)

5 Designacion y funciones de las piezas
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N° [ Etiqueta Nombre Descripcion
Alimentacion ON/No alarma: verde iluminado.
1 PWR LED de alimentacion (verde) EI LED verde parpadea mientras se estan
grabando los datos (datos de paso/pardmetros)
2 ALM LED de alimentacion (rojo) Alimentaciéon ON/Alarma: rojo iluminado.
3 CN5 Conector E/S en paralelo (20 pins) | Usado para conectar PLC, etc. al cable E/S
4 CN4 Conector E/S en serie (9 pins) [ Usado para conectar teaching box, PC, etc.
5 CN3 Conector de Encoger (16 pins)
6 CN2 Conector de alimentacion del Usado para conectar el cable del actuador.

motor (6 pins)

Usado para conectar la alimentacion de entrada del
controlador con el enchufe de alimentacion:
Alimentacién comun (-),

Alimentacion del motor (+),

Alimentacion de control (+),

Sefial de parada (+),

Desbloqueo (+)

Conector de alimentacion
7 CN1 5 pins)

La etiqueta indica el modelo de actuador

6 Cableado

eActuador eléctrico

Conectar la <=
Wl 1 toma de tierra E

eControlador

/eCable actuador--
Ref.: CN4
LE-CP-*-* Comunicacion en serie
(Cable robético) Conforme a RS485
i LE-CP-*-*-

‘ (Cable estandar)

., o

Alimentacion del
controlador 24 VDC

A Advertencia

¢ No use la sefial de parada, el terminal “EMG” del controlador ni el
interruptor de parada de la teaching box para realizar una parada
de emergencia del sistema.
La sefal de parada, el terminal “EMG” del controlador ni el interruptor de
parada de la teaching box se usan para decelerar y detener el actuador.
Disefie el sistema con un circuito de parada de emergencia conforme
con los estandares de seguridad.

A Precaucién

e Cableado del enchufe de alimentacion para el conector del
controlador CN1
Conecte el terminal positivo de la alimentacion del controlador 24 VDC a
los terminales CN2 y M24V del enchufe de alimentacion y conecte el
terminal negativo de la alimentacion del controlador 24 VDC al terminal
0V del enchufe de alimentacion.

e En los actuadores que dispongan de un bloqueo, instale un
interruptor de desbloqueo.
Conecte el interruptor de desbloqueo al terminal BK RLS del enchufe de
alimentacion.

e Consulte el siguiente esquema del enchufe de alimentacion para
obtener los detalles de conexion.

A Advertencia

Realice el cableado del enchufe de alimentacién de forma correcta
para evitar dafios en el controlador.

(DApertura/cierre de palanca
Presione estas palancas con un destornillador

especial, etc. e inserte los cables eléctricos en las
Entrada de

cable entradas.

8 _ Etiqueta del actuador aplicable.
compatible También indica el tipo de E/S en paralelo
(PNP/NPN).
- : La etiqueta indica la referencia del
Etiqueta del producto controlador.
10 - FG Tierra funcional

A Precaucioén

El LED verde parpadea mientras se estan grabando los datos (datos
de paso/parametros).

No desconecte la alimentacion de entrada del controlador ni retire el
cable mientras se estan grabando los datos (mientras el LED verde
esta parpadeando).

* Los datos (datos de paso/parametros) pueden no grabarse correctamente.

* Destornillador especial Phoenis (recomendado)
(ref.: SZS0.4 x 2.0)

Enchufe alimentacién Terminal Descripcion de la conexion
BKRLS + 24V para desblogueo
BKRLS [ @ EMG + 24V para permitir el funcionamiento
C 24V + 24V para la alimentacion de control
EMG | O) M 24V + 24V para la alimentacion del motor
cuvid (O oV Conexion comtn 0V para M 24V, C 24V,
EMG y BK RLS.
M24v |C ),
ov |d o)

6 Cableado (continuacion

Cableado E/S para conectar el conector CN5 del controlador
20 19

Lado del controlador Lado de PLC |

e Cableado E/S en paralelo para conexién NPN y PNP
Tipo NPN Tipo PNP
COM+ 1 COM+ 1
COoM- 2 COM- 2
NP+ 3 |Hcieuto | NP+ 3 H creuto |
NP- 4 _izsl.rada : NP- 4 _E::Lradai
PP+ § [—ide i PP+ S [~ide {
PP- 8 Hoooi | |2 [en e [P | | avee
SETUP 7 SETUP T A P
RESET 8 — —4 RESET 8 — —4
SVON 9 — —4 SVON 9 ——1
CLR 10— —4 CLR 1 ——
T N TL e
TLOUT 12 |—{Cagal—¢ TLOUT 12
WAREA | 13 |—{Carga}— WAREA | 13 |—{Carga}l—s
BUSY 14 —{Carga}—¢ BUSY 14 |—{ Cargal—se
SETON | 15 —{Caga}—s SETON | 15 —{Cagal—¢
INP 16 [—{Caroa|—+ INP 16 Cargal—+#
SVRE 17 f{Cems]—s SVRE 17 | Corsa}—s
“ESTOP | 18 |—|Co8a | —4 *ESTOP | 18
“ALARM | 19— C03|— "ALARM | 19 Carga
AREA 20 AREA 20 |—{Carga]

A Precaucion

La alimentacién 24 VDC para el conector E/S CN5 debe separarse de la
alimentacion 24 VDC para el conector CN1 del controlador.

Cuando conecte una PLC etc. al conector CN5 de E/S en paralelo, use el
cable E/S LEC-CL5-*.

e Asignacién de pins para el cable E/S LEC-CL5-*

Color del | Marca en | Color del Color del | Marca en | Color del

P e aislante | el cable cable P e aislante | el cable cable
1 Marrén | Negro 11 Marrén [ 1 | Negro
claro claro
2 Marrén Rojo 12 Marrén 1] Rojo
claro claro
3 Amarillo u Negro 13 Amarillo L1} Negro
4 Amarillo ] Rojo 14 Amarillo 1] Rojo
5 Verde claro ] Negro 15 Verde claro [ 1] Negro
6 Verde claro ] Rojo 16 Verde claro [ 1] Rojo
7 Gris u Negro 17 Gris Negro
8 Gris ] Rojo 18 Gris Rojo
9 Blanco ] Negro 19 Blanco Negro
10 Blanco ] Rojo 20 Blanco Rojo

e Realice una comprobacion de mantenimiento de forma periddica.
Asegurese de que los cables y tornillos no estén sueltos.

A Advertencia

* No desmonte ni repare el producto.
Pueden producirse incendios o descargas eléctricas.

e Antes de modificar o verificar el cableado, revise la tensién con un
probador 5 minutos después de desconectar la alimentacién.
Pueden producirse descargas eléctricas.
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8 Directiva CE

La serie LE de actuadores y controladores de motor serad conforme
con la Directiva europea CEM si se instala siguiendo estas
instrucciones.

Dichos componentes estan disefiados para incorporarse a equipos y
conjuntos para formar parte de un sistema mas grande.

La conformidad CE se consiguié conectando los 2 componentes
anteriores tal como se muestra en el siguiente diagrama.

Tenga en cuenta que la CEM cambia en funcién de la configuracién
del panel de control del cliente y de la relaciéon con otros equipos
eléctricos y cableados. Por tanto, no serad posible certificar la
conformidad con la directiva CEM de los componentes de SMC que
hayan sido incorporados en el equipo del cliente bajo condiciones
reales de funcionamiento. Como resultado, es necesario que el
cliente compruebe la conformidad final con la directiva EMC de la
maquinaria 'y del equipo como un todo.
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e Lista de componentes de maquinaria

N°Designacion Ref. / Material

1 |Controlador del motor Serie LECPA

2 |Actuador Serie LE

3 |Cable E/S (con apantallamiento) |LEC-CL5-[]

4 |Cable de alimentacion 5 hilos con apantallamiento (5 m)
5 |Cable del actuador LE-CP-[]

6 |Clip en P (para conectar a tierra |Metalico

el apantallamiento)
7 |Controlador programable -
8 |Alimentacion para conmutacion |-
9 [Filtro de ruidos LEC-NFA

(74271222[WURTH ELEKTRONIK])
El controlador LECPA** debe montarse en un armario metalico con
proteccion IP54 para garantizar la proteccion frente a ESD (descargas
electrostaticas).

El armario metdlico debe conectarse a tierra con un cable de puesta a
tierra corto.

Todos los cables apantallados deben conectarse a tierra en el interior del
armario usando el clip en P o el clip en U metalico adecuado, tal como se
muestra.

Los cables apantallados son:

« Cable de alimentacion 24 VDC para alimentacion del controlador de la
serie LECPA**

« Cable de entrada/salida del controlador a la PLC

e Puesta atierra del controlador
Véase la seccion “Instalacion”.

8 Directiva CE (continuacion

e Instalacion de clipen P o clipen U
La funcién del clip en P o clip en U es proporcionar un contacto metalico
de 360° y es un método adecuado para garantizar una puesta a tierra
RF efectiva.
Cuando existen problemas de EMI, es importante saber que la conexién
DC no mantiene la integridad de una conexién de alta frecuencia CA. La
conexion de alta frecuencia suele conllevar el uso de cables anchos y
planos para conseguir una puesta a tierra efectiva del sistema. La
aplicacion correcta del clip en P o el clip en U proporcionara una
conexion de alta frecuencia.
Cuando instale un clip en P o clip en U (consulte la siguiente figura),
instale los clips lo mas cerca posible de los extremos de los cables. Para
disponer de una superficie de conexién a tierra adecuada, puede ser
necesario retirar la pintura del panel o el armario. El uso de un
esparrago de tierra o una barra de bus también es aceptable.
Retire Unicamente la camisa exterior de vinilo del cable con
apantallamiento trenzado (esto permite conectar el trenzado del cable al
clip en P o en U). Tenga cuidado de no dafar el trenzado. Coloque el
clip en P o en U sobre el trenzado expuesto y ajustelo para que quede
firmemente instalado. Fije el clip a la toma de tierra designada con un
tornillo y una arandela de bloqueo. Se recomienda el uso de insertos de
laton u otro material conductor. La soldadura de un acoplamiento
metalico al apantallamiento del cable no es un método adecuado para
obtener una buena conexion a tierra RF.

ClipenP ClipenU Soldadura

Conexion atierra del actuador

Consulte el Manual de instalacién y mantenimiento (IMM) del actuador
que se esté utilizando para obtener informacién sobre la conexién a
tierra del actuador.

A Precaucioén

Nota: Durante la instalacién y el mantenimiento, proteja el controlador
LEC de las descargas electrostéticas (ESD).
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