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NOTAS

La informacion contenida en el presente manual es susceptible de ser modificada sin previo aviso.

ASCO Numatics no es responsable de las omisiones técnicas o de redaccion, ni de los dafos accidentales o consecuentes del
suministro o utilizacion del presente documento.

EL PRESENTE MANUAL CONTIENE INFORMACION PROTEGIDA POR COPYRIGHT, NINGUNA PARTE DEL PRESENTE
DOCUMENTO PUEDE SER FOTOCOPIADA O REPRODUCIDA BAJO NINGUNA FORMA SEA CUAL SEA SIN AUTORIZACION
ESCRITA PREVIA DE ASCO NUMATICS.

COPYRIGHT © 2010 - ASCO Numatics - Todos los derechos reservados

IM14219-2



INSTALACION

S

1.

INTRODUCCION

El médulo MoOTORFLOWP es una vélvula motorizada proporcional destinada a la regulacién del caudal de liquidos.

Un motor CC controla el ancho de apertura para regular el caudal. Un potenciometro integrado en el actuador eléctri-
co permite detectar la posicién. Un microcontrolador sirve para el control numérico. Estan previstas dos teclas para el
mando manual. El punto de consigna se visualiza en porcentaje (0-100%).

El programa y la interface RS 232 permite modificar los parametros y grabar los datos.

La posicion se mantiene en caso de corte de la alimentacion. El actuador permanece en su posicién actual.

2.

3.

CONEXION DE LOS CABLES

Conector macho
(alimentacion ,
valor de consigna/de retorno)

Tapa
interface RS232

Conector macho M12
(captador externo)

CONEXION ELECTRICA

conector macho de pines (alimentacion)

ASCA
numaries.

Visores Led

Pantalla

Teclas de
mando

conector hembra de pines (captador)

M12 M12
. l 40 > . . ' 1 2
é o5 cable 5 hilos cable 6 hilos _,& o
A (2m) (5m,10 m) REEA
+ 24V CC, alimentacién 1 marron marron + 24 V CC, alimentacion 1
entrada consigna analégica 2 blanco blanco valor entrada externa 2
masa (alimentacion) 3 azul verde masa (alimentacion) 3
masa analdgica(’) amarillo entrada frecuencia 4
salida analdgica (valor de retorno) 4 negro rosa inutilizado 5
salida numércia (presostato) 5 gris gris Blindaje CEM | caja @
Blindaje CEM | caja® blindaje blindaje

(1) Se utiliza un cable de 6 hilos con masa analégica separada para longitudes de cable superiores a2 m con el fin de compensar la

caida de tension para la consigna.

(@) La caja del conector macho / conector hembra M12 esté unida al cuerpo de la vélvula.

Consulte nuestra documentacion en: www.asconumatics.eu
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S INSTALACION

4, VISORES LED

Visor LED rojo Baja tension o sobretensién (parpadeando)

Visor verde Presostato

Visor amarillo Modo manual

5. REGULACION MANUAL DE LA POSICION (modo manual)

Al retorno de la tension de alimentacion seguida de una interrupcion, pase a modo « regulacion manual » presionando
simultdneamente sobre las dos teclas de flecha situadas por debajo de la pantalla. El modo de funcionamiento esta
indicado por la visualizacién de las letras « Hn d ».

Esta visualizacion desaparece después de presionar de nuevo sobre las dos flechas, el valor de consigna actual manual
se ha visualizado.

Utilice las teclas de flecha para modificar el valor de consigna y asi el ancho de apertura.

Quite este modo de funcionamiento al presionar simultdaneamente sobre las dos flechas o al cortar la alimentacion de
tensién durante un instante.

6. AUTO-ADAPT (regulacion automatica de las posiciones de tope)

Para pase a modo « Auto-Adapt », presione y mantenga simultdaneamente las dos teclas situadas por debajo de la
pantalla para una duracion de al menos 3 segundos. « AdA » se visualiza en la pantalla para indicar el modo de funcio-
namiento.

Suelte y apoye de nuevo simultdneamente sobre las dos teclas situadas por debajo de la pantalla para una duracion
de al menos 3 segundos para arrancar el proceso de auto-adaptacién. « OPn » se visualiza en la pantalla para indicar
el proceso de apertura. El médulo se desplaza para colocarse en posicion « abierta » hasta que aparezca un aumento
de corrriente del motor al tope de la posicion abierta. EIl mdédulo se desplaza para colocarse en posicion « cerrada »,
« CLO » se visualiza en la pantalla para indicar el proceso de cierre. En este caso igualmente, el tope de posicién ce-
rrada se determina por el aumento de la corriente en el motor.

El éxito de la regulacién de las dos posiciones de tope se visualiza por la letras « END » en la pantalla.

Presione sobre el botdn izquierdo para completar el proceso y el médulo MoToRFLOWP vuelve a pasar a su modo de
funcionamiento normal.

Todo error es inmediatamente visualizado.

E1 Error de timeout (> 2 seg), rebasamiento de plazo, producido por la posicién de tope abierto

E2 Fracaso del control de plausibilidad para la posicién de tope abierto

ES Error de timeout (> 2 seg), rebasamiento de plazo, producido para la posicion de tope cerrado

E4 Fracaso del control de plausibilidad para la posicién de tope cerrado

Presionar simultaneamente sobre las dos teclas situadas por debajo de la pantalla para una duraciéon de al menos 3
segundos para suprimir la visualizacién del error y el médulo MoTORFLOWP vuelve a pasar al modo de funcionamiento
normal.

En el caso de un error, se restauran las reglas anteriores de las posicones de tope.

7. REGULACION DE DOBLE BUCLE (CASCADA)

El médulo MoToRFLOWP y un captador externo permiten establecer un control en bucle cerrado de caudal, de la presion,
de la temperatura ... El valor de consigna es comparado a la sefial rapida emitida del captador externo y la valvula abre
o cierra para alcanzar el valor deseado. Mantener el control de posicion mecanica permite establecer el bucle de control.

8. ENTRADA DE FRECUENCIA

Los captadores con tecnologia de turbina destinadas al control del caudal de liquidos pueden ser conectados directa-
mente en la entrada de frecuencia del médulo MOTORFLOWP. Nos podemos servir de captadores de turbina con salidas
npn o pnp. La entrada de frecuencia puede procesar una frecuencia de 5000 Hz como maximo.

Para la adaptacion de la entrada de frecuencia (la polaridad npn o pnp y el rango de frecuencia) contacte con el depar-
tamento de Soporte Producto.

Consulte nuestra documentacion en: www.asconumatics.eu
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INSTALACION

9. CARACTERISTICAS TECNICAS

Caracteristicas eléctricas :

Punto de consigna 0-10V; 0/4-20mA
Retorno salida 0-10V; 0/4-20mA
Tension de alimentacion 24VCC £10%
Consumo potencia max. 10W

Tiempo de respuesta actuador 2 seg.
Condiciones de utilizacion :

Temperatura ambiente 0...50 °C
Temperatura de almacenaje -20...70°C

10. ACCESORIOS

descripcion codigo
Conector hembra recto M12, 5 pines, con bornas de tornillo 88100256
Conector hembra en codo M12, 5 pines, con bornas de tornillo 88100725
Cable de alimentacién 2 m, 5x0,25 mmz?, conector recto 88100726
Cable de alimentacién 2 m, 5x0,25 mmz?, conector en codo 88100727
Cable de alimentacién 5 m, 6x0,56 mmz?, conector recto 88100728
Cable de alimentacién 5 m, 6x0,56 mmz?, conector en codo 88100729
Cable de alimentacion 10 m, 6x0,56 mm2, conector recto 88100730
Cable de alimentacion 10 m, 6x0,56 mm2, conector en codo 88100731
Convertidor de cable RS-232 para unién PC 88100732
Programa PC “Asco-MotorCom” descarga en : www.asconumatics.eu -

11.  DIMENSIONES (mm), PESOS (kg) &6

108
M12 (2x)
23 3
e
g 9@
ge H -
-
80
peso @ Visualizador de consigna (0-100%)
@ Teclas de mando (operaciéon manual)
11 (8) Alimentacion

@ Entrada captador
@ Apertura de programacion

Las especificaciones y dimensiones pueden ser modificadas sin previo aviso. Todos los derechos reservados.

Consulte nuestra documentacion en. www.asconumatics.eu
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