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Manual de instalacién y mantenimiento
Actuador eléctrico / Mesa de deslizamiento
Serie LES, LESH

Numero de modelo aplicable:
LES* *L
LES**R
LES* *D

C€

Instrucciones de seguridad

Este manual contiene informacién esencial para la proteccion de usuarios

y otros contra posibles lesiones y dafios al equipo.

¢ Lea este manual antes de utilizar el producto para asegurarse un

correcto manejo del mismo y lea también los manuales de los aparatos

correspondientes antes de utilizarlos.

Guarde este manual en un lugar seguro para futuras consultas.

« Estas instrucciones indican el nivel de riesgo potencial a través de las
etiquetas "Precaucion”, "Advertencia® o "Peligro”, seguidas de
informacién de seguridad importante que debe leerse detenidamente.

e Para garantizar la seguridad del personal y del equipo, deberan
observarse las instrucciones de seguridad de este manual y del catalogo
de producto, junto con otras practicas de seguridad relevantes.

Indica un peligro con un bajo nivel de riesgo
gue, si no se evita, podria causar lesiones

A Precaucion
leves 0 moderadas.

Indica un peligro con un nivel medio de riesgo
gue, si no se evita, podria causar lesiones

A Advertencia
graves o la muerte.

Indica un peligro con un alto nivel de riesgo que, si
no se evita, causara lesiones graves o la muerte.

A\ Peligro

« Compatibilidad electromagnética: Este producto es un equipo de clase A
destinado al uso en un entorno industrial. Puede resultar dificil
garantizar la compatibilidad electromagnética en otros entornos debido a
las perturbaciones radiadas y conducidas.

A\ Advertencia

« No desmonte, modifique (incluido el cambio de una p
circuito impresa) ni repare el producto.

Pueden producirse fallos del producto o lesiones personales.

« No utilice el producto fuera del rango especificado
Pueden producirse incendios, errores de funcionamiento o dafios en el equipo.
No utilice la unidad hasta haber confirmado las caracteristicas técnicas.

« No utilice el producto en presencia de gas inflamab le, explosivo o
COrrosivo.

Pueden producirse incendios, explosiones o corrosion.
Este producto no es resistente a explosiones.

« Al utilizar el producto como parte de un sistema de bloqueo:
Disponga un sistema de blogueo adicional como, por ejemplo, un sistema
mecanico.

Compruebe periédicamente el producto para asegurar un uso adecuado.

« Antes de llevar a cabo el mantenimiento, aseglrese de lo siguiente:

Corte el suministro eléctrico.

A\ Precaucion

» Realice siempre una verificacion del sistema tras e
No utilice el producto si se produce algun error.

No existe garantia absoluta de seguridad si se produce un fallo de
funcionamiento no intencionado.

e Establezca una conexion de tierra
funcionamiento correcto y para mejorar
resistencia al ruido del producto.

Este producto debe conectarse a tierra individualmente con un cable corto.

« Siga estas instrucciones a la hora de manipular el aparato. En caso
contrario, el producto puede sufrir dafios.

» Deje espacio suficiente alrededor del aparato para
cabo los trabajos de mantenimiento.

« No retire las etiquetas del producto.

« Evite caidas, choques o golpes excesivos contra la unidad.

« A menos que se establezca lo contrario, respete los
apriete especificados.

« No doble ni aplique tensién a los cables, ni coloqu
sobre ellos para no aplicar una fuerza excesiva sob

laca de

| mantenimiento.

para garantizar u n
la seguridad y la

poder llevar a

pares de

e objetos pesados
re los mismos.

1 Instrucciones de seguridad (continuacion)

Conecte correctamente todos los cables y no realice

de cableado mientras la corriente esté activada.

No coloque los cables de entrada/salida en la misma
gue una linea de potencia o de alta tension.

Compruebe el aislamiento de todos los cables.

Cuando incorpore la unidad a un equipo o dispositiv o, intente evitar
ruidos excesivos mediante la instalacion de un filt ro de ruidos.

Tome las medidas de proteccion necesarias si el pro  ducto se va a
utilizar en las siguientes condiciones:

« un lugar donde se genere ruido debido a electricidad estatica.

« un lugar con elevada fuerza de campo electromagnético.

« un lugar donde exista radioactividad.

« un lugar préximo a un cable de potencia.

No use el producto en lugares donde se generen pico
Utilice un sistema de absorciéon de picos de tension

ninguna tarea

trayectoria

s de tension.
adecuado

cuando una carga generadora de picos de tensiobn com 0, por
ejemplo, una electrovalvula, sea excitada directame  nte.

Evite que particulas extrafias penetren en el produc  to.

No exponga el producto a vibraciones o impactos.

Utilice el producto dentro del rango de temperatura ambiente

especificado.

No exponga el producto a fuentes directas de calor.
Use un destornillador de precision de cabeza plana
conmutador DIP.

Cierre la cubierta sobre los conmutadores antes de
No limpie la unidad con productos quimicos como ben

para ajustar el

aplicar la corriente.
ceno o diluyente.

2 Normas generales

2.1 Cableado

A\ Advertencia

El ajuste, montaje o cambios en el cableado no debe n llevarse a
cabo antes de desconectar el suministro de energia al producto.
Puede producirse descargas eléctricas, un funcionamiento defectuoso o
dafios al equipo.

No desmonte los cables.

Use Unicamente los cables especificados.

No conecte ni desconecte los cables y conectores mi entras la
corriente esté activada.

A\ Precaucion
Realice el cableado del conector de forma correcta y segura.

Compruebe la polaridad del conector y aplique sobre los terminales
Unicamente las tensiones especificadas en el Manual de funcionamiento.
Tome las medidas adecuadas para evitar el ruido.

El ruido en una linea de sefial puede provocar un funcionamiento
defectuoso. Como medida de prevencion, separe los cables de alta
tensién de los de baja tension, acorte la longitud del cableado, etc.

No coloque los cables de entrada/salida en la misma trayectoria
gue una linea de potencia o de alta tension.

El producto puede sufrir un funcionamiento defectuoso debido a las
interferencias de ruido y a los picos de tensién desde los cables de potencia y
alta tension hacia la linea de sefial. Realice el tendido de los cables del producto
de forma independiente al tendido de los cables de potencia y alta tension.
Aseglirese de que los cables no quedan atrapados por el
movimiento del actuador.

Los cables deben estar correctamente instalados.
Evite doblar los cables en angulos cerrados alli do
el producto.

Evite retorcer, doblar, girar o aplicar una fuerza  externa sobre el cable.
Puede producirse riesgo de descargas eléctricas, rotura de cables, fallo
de contacto y pérdida de control del producto.

Fije en su lugar los cables del motor que sobresale
antes del uso.

Los cables del motor y del bloqueo son cables de tipo robético y pueden
resultar dafiados si se mueven.

Los cables que conectan el actuador y el controlado r son cables de
tipo robdtico. No deben colocarse en un tubo de mov imiento
flexible con un radio inferior al valor especificad 0 (min. 50 mm).

nde penetran en

n del actuador
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2 Normas generales (continuacion)
Verifigue gue el aislamiento es correcto.
Un mal aislamiento de los cables, conectores, terminales, etc. puede
provocar interferencias con otros circuitos. También existe la posibilidad
de que se apliqgue una tensién o corriente excesivas al producto,
provocando dafios.

La velocidad/fuerza de empuje puede variar dependie

ndo de la
longitud del cable, la carga vy, las condiciones de montaje, etc.

Si la longitud del cable supera los 5 m, la velocidad/fuerza de empuje puede
disminuir en hasta un 10% por cada 5 m adicionales de cable.
Asi, si la longitud del cable es de 15 m, la reduccién sera del 20% maximo.

2.2 Transporte
A\ Precaucion
No sujete el producto ni lo gire por los cables.

2.3 Montaje
A\ Advertencia

Observe el par de apriete requerido de los tornillo  s.

A menos que se especifiqgue lo contrario, apriete los tornillos al par

recomendado para el montaje del producto.

» No realice ninguna maodificacién del producto.

Las modificaciones del producto pueden reducir la durabilidad del
producto o producir dafios en el producto, pudiendo causar lesiones y
dafios fisicos, asi como en el equipo o en la maquina.

* Si se utiliza una guia externa, conecte las piezas

producto y la carga de forma que no se produzcan in
en ningun punto de la carrera.
Evite rayar o hacer muescas en las piezas deslizantes de la mesa o de
la cara de montaje, etc., al asirlas o sujetarlas con otros objetos. Las
tolerancias de los componentes son muy exactas, por lo que cualquier
pequefia deformacion puede causar funcionamientos erréneos o
adherencia.

» Antes de utilizar el producto, verifique el correct

del equipo.

Después de realizar el montaje o reparacion, suministre alimentacion al

producto y lleve a cabo las adecuadas inspecciones funcionales para

comprobar que esté correctamente montado.

moéviles del
terferencias

o funcionamiento

* Cuando lo fijle a la pieza de trabajo, evite aplicar
momentos excesivos.
Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible,
puede producirse un aflojamiento de la unidad de guiado, un aumento
de la resistencia al deslizamiento y otros problemas.

» Espacio de mantenimiento

impactos o

Disponga de suficiente espacio libre para inspecciones y tareas de mantenimiento.

2.4 Manejo
A\ Advertencia

» No toque el motor mientras esté en funcionamiento.
La temperatura de la superficie del motor puede alcanzar aprox. 90C a
100<C debido a las condiciones de trabajo.
Dicho aumento de la temperatura también puede deberse Gnicamente a
la activacion.
Para evitar quemaduras, no toque el motor cuando esté funcionando.

* Si se produce un calentamiento anormal, humo o fueg o en el
producto, corte inmediatamente el suministro eléctr ico.
e Si se producen vibraciones o ruidos anormales, dete nga

inmediatamente el funcionamiento.

Si se producen ruidos o vibraciones anormales, es posible que el
producto se haya instalado de un modo incorrecto. Si no se detiene el
funcionamiento para realizar una inspeccion, el producto podria resultar
seriamente dafiado.

* No toque nunca la pieza giratoria del motor ni la p
actuador durante el funcionamiento.

Existe un serio riesgo de lesiones.

* Al instalar, ajustar, inspeccionar o realizar el ma
producto, del controlador y del equipo relacionado,
cortar el suministro eléctrico de los mismos. A con
bloquéelo de modo que nadie mas pueda conectar la a
o aplique medidas como, por ejemplo, un tap6n de se

* En caso de que el actuador incorpore un servomotor (24 VCC), el
“paso de deteccion de la fase del motor” se realiza introduciendo la
sefial "activacion del servomotor" inmediatamente de spués de
activar la alimentacién del controlador.

El “paso de deteccion de la fase del motor” coloca la tabla/vastago

a la maxima distancia del tornillo guia (El motor g  irara en sentido

inverso si la mesa choca contra un obstaculo como e |
amortiguador de parada final).

ieza movil del

ntenimiento del
asegurese de
tinuacion,
limentacién
guridad.

2 Normas generales (continuacion

A la hora de instalar y utilizar este actuador, ten
“paso de deteccion de la fase del motor”.

ga en cuenta el

A\ Precaucion

Mantenga el controlador y el actuador combinados ta
entregaron.

El controlador ya dispone de fabrica de los parametros para el actuador.
Si se combina con un actuador diferente, puede no funcionar adecuadamente.
Antes de utilizar el producto, compruebe los siguie ntes puntos:

« Dafio en los cables eléctricos y en los cables de sefial.

« Aflojamiento del conector para cada linea de alimentacion y linea de sefial.

« Aflojamiento del actuador/cilindro y montaje del controlador/accionador.

* Funcionamiento anémalo.

* Funcion de parada.

| como se

Cuando la instalacion la realicen varias personas, decida los
procedimientos, sefiales, medidas y resolucion de co ndiciones
anormales antes de iniciar el trabajo.

Asimismo, designhe a una persona para que supervise el trabajo
gue no sea una de las personas que van a realizarlo

Debera realizarse una prueba de funcionamiento a ba ja velocidad.

Inicie la prueba a una velocidad predefinida despué s de confirmar
gue no existe ningun problema.

La velocidad real del producto variar4 en funcion d
trabajo.

Antes de seleccionar un producto, revise las instrucciones del catalogo
relativas a la seleccion y a las caracteristicas técnicas.
Durante el retorno al origen, no aplique ninguna ca
resistencia ademas de la carga transferida.

En caso de retorno al origen mediante fuerza de empuje, la aplicacion
de una fuerza adicional provocara el desplazamiento de la posicion de
origen, ya que ésta se basa en el par motor detectado.

No retire la placa de identificacion del producto.

e la carga de

rga, impacto o

2.5 Actuador con blogueo

A\ Advertencia

No use el bloqueo como bloqueo de seguridad ni como
gue requiere una fuerza de bloqueo.

El bloqueo usado en el producto ha sido disefiado para evitar la caida
de las piezas de trabajo.

En caso de montaje vertical, use un actuador que in  cluya un blogueo.

Si el actuador no incluye un bloqueo, se movera y dejara caer la pieza
de trabajo cuando se retire el suministro eléctrico.
"Medidas contra caidas" hace referencia a las medid
evitar la caida por gravedad de una pieza de trabaj o cuando se detiene
el funcionamiento del actuador y se desactivalaal  imentacion.

No aplique una carga de impacto ni fuertes vibracio nes mientras el
bloqueo esté activado.

En caso contrario, el bloqueo perdera su fuerza de sujecion pudiendo causar
dafios en la parte deslizante del mismo o reduciendo su vida Util. Esto mismo
sucedera si el bloqueo resbala debido a la aplicacién de una fuerza superior a
la fuerza de sujecion, ya que esto acelerara el desgaste del bloqueo.

No apliqgue ningun liquido, aceite o grasa sobre el bloqueo ni
alrededor del mismo.

Si se aplica liquido, aceite o grasa sobre la parte deslizante del bloqueo,
su fuerza de sujecion disminuira significativamente.

Antes de llevar a cabo el montaje, ajuste e inspecc  i6n del producto,
tome las "medidas contra caidas" adecuadas y compru ebe que la
seguridad esta garantizada.

Si el blogueo se libera mientras el producto esta montado verticalmente,
la pieza de trabajo podria caerse por gravedad.

Si el actuador se acciona manualmente (la sefial de
estd desactivada), suministre una alimentacion de 2
terminal [BK RLS] del conector de alimentacion.

Si el producto se utiliza sin liberar el bloqueo, el desgaste de la
superficie deslizante del bloqueo se acelerard, reduciendo la fuerza de
sujecion y la vida util del mecanismo de blogueo.

No suministre alimentacion al terminal [BK RLS (lib
bloqueo)] durante el funcionamiento normal.

El suministro de alimentacion de 24 VDC al terminal [BK-RLS (liberacién
del bloqueo)] sé6lo es necesario para realizar el mantenimiento o la
instalacion cuando el motor esta apagado.

Si se suministra alimentacion al terminal [BK RLS (liberacion del
bloqueo)] de forma continuada, el bloqueo permanece liberado y no se
puede activar en caso de emergencia o de circuito de parada, por lo que
la pieza de trabajo podria caer.

un control

as a tomar para

salida SVRE
4 VDC al

eracion del
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2 Normas generales (continuacion

2.6 Consulte las referencias de detectores magnétic  os en “Best
Pneumatics" si va a utilizar un detector magnético.
2.7 Desembalaje
A\ Precaucion
« Compruebe que el producto recibido es el que hasid o pedido.

Si se instala un producto diferente al de la hoja de pedido, podrian
producirse lesiones o dafios.

3 Caracteristicas técnicas

3.1 Caracteristicas técnicas de la serie LES

3 Caracteristicas técnicas (continuacion

Nota 6) EI consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el
controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en
la posicion de ajuste sin que se aplique ninguna fuerza en la direccion de
movimiento del actuador.

El consumo méximo de energia momentanea (incluyendo el controlador)
corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho
valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 8) Solo es aplicable a los actuadores con bloqueo.

Nota 9) Para un actuador con blogueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

Note 7)

3.2 Caracteristicas técnicas de la serie LESH

3 Caracteristicas técnicas (continuacion

Nota 7) El consumo maximo de energia momentanea (incluyendo el controlador)
corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho
valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Solo es aplicable a los actuadores con bloqueo.

Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

Nota 8)
Nota 9)

4 Instalacion

4.1 Disefio y seleccion
A\ Advertencia

Evite aplicar una carga que supere las especificaci  ones del actuador.

Un actuador debe seleccionarse en funcién de la carga maxima de
trabajo y del momento admisible.

Si el actuador se usa fuera del rango de trabajo, la carga excéntrica aplicada
a la guia resultara excesiva y provocara efectos adversos como la creacion
de holgura en la guia, una menor precisién y una reducida vida Util.

No utilice el actuador en aplicaciones en las que s e aplique una
fuerza externa o fuerza de impacto excesivas.

Podria producirse un fallo prematuro del producto.

La mesa y el bloqgue de guiado estan fabricados en a cero
inoxidable especial, por lo que el producto puede sufrir corrosién en un
entorno expuesto a gotas de agua/humedad.

Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafios en el cuerpo y en las
superficies de montaje de la mesa. Se podria producir una pérdida de
paralelismo en las superficies de montaje, aflojamiento en la unidad de
guiado, un aumento de la resistencia de deslizamiento y otros problemas.

Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafios en
sobre las que se mueven el rail y la guia.
Puede producirse una mayor resistencia a impactos y un cierto juego.

las superficies

4.2 Montaje

Mantenga la planeidad de la superficie de montaje e n un valor
méaximo de 0.02 mm. Una planeidad insuficiente de la pieza de trabajo

o de la superficie sobre la que se monta el cuerpo del producto puede
producir juego en la guia y una mayor resistencia al deslizamiento.

No mueva el cuerpo principal con la mesa fijada.
Cuando monte el modelo LES**R / LES**L, deje el sig

uiente espacio

4 Instalacion (continuacion

» Montaje del actuador (orificios pasantes)

Modelo Tomillo Fuerza I (mm)
par (Nm)

LESBRIL® M3 x 0.5 0.63 235
LESH8R/L* 255
LES*8D* M4 x 0.7 1.5 18.2
LES16R/L* M4 x 0.7 1.5 335
LES16D* 25.2
LESH16R/L* M5 x 0.8 3.0 35.5
LESH16D* 27.3
LES25R/L* M5 x 0.8 3.0 49

LES25D* 39.8
LESH25R/L* M6 x 1 5.2 50.5
LESH25D* 39.5

» Cuando monte la pieza de trabajo u otro dispositivo
apriete los tornillos de fijaciéon a un par adecuado
de par especificado.

Aplicar un par de apriete superior al

en el actuador,
dentro del rango

maximo puede causar

funcionamiento erréneo, mientras que un par de apriete inferior puede
provocar el desplazamiento de la posicion de montaje o, en condiciones

extremas, que la pieza de trabajo se suelte.
* Montaje de la pieza de trabajo (cara terminal)

X Fuerza
Modelo Tornillo par (Nm) I (mm)
LES8R/L* 6
M3 x 0.5 0.63
LESH8R/L 5.5
LES*8D* M4 x 0.7 1.5 8
LES16R/L* | M4x0.7 15
LES16D* 8
M5 x 0.8 3.0
LESH16*
LES25R/L* 12
LESH25R/L M6 x 1 5.2 10
LES*25D 14

Para evitar que los tornillos de fijacion de la pieza de trabajo dafien la mesa,
utilice tornillos con una longitud al menos 0.5 mm mas corta que la
profundidad méxima de la rosca. Si los tornillos son mas largos de lo debido,
pueden chocar contra la placa final, causando un fallo de funcionamiento.

* Montaje de la pieza de trabajo (cara superior)

Modelo LESH 8* LESH16* LESH25*
Modelo LES 8* LES 16* LES 25* Carrera (mm) 50, 75 50, 100 50, 100, 150
Carrera (mm) 30,50,75 30,50,75.100 | 30,50,75.100.125.150 Carga de rabajo (kg) [Horizontal 2 1 6 4 9 6
Cargadetiabap (kg {Horizonta = 3 5 e Vertical 05 | 025 | 2 1 4 2
Vertical 0.5 0.25 3 15 5 25 [Fuerza de empuje (N)
N ] 6-15 4-10 |[23.5-55| 15-35 | 77-180 | 43-100
5 [fuerza deseom_p;gf,/fwu)m 29 6-15 | 410 |23555| 15-35 | 77-180 | 43-100 g 30 - 70% M@ 2
B - TIE) S |Velocidad (mmvs) N 10-200 | 20-400 | 10-200 | 20-400 | 10-150 | 20-400
3 |velocidad (mm/s) 10-200 | 20-400 | 10-200 | 20-400 | 10-200 | 20-400 S elocidad d - . 1020 2 1020 2 1020 2
S |Velocidad de empuje (mm/s) | 1020 | 20 | 1020 | 20 | 1020 | 20 g < Tc' ac fdem‘iule (mm/s)
© |Aceleracion/deceleracion max. o Ace erzac‘,lon eceleracion max. 5,000
T (mm/s?) 5,000 o |mmis®
7 [} "y — -
8 Repetitividad de 10,05 k3] Repetiividad de posicionamiento (mm) +0.05
‘C  |posicionamiento (mm) - 8 Paso del tornillo (mm) 4 8 5 10 8 16
8 |Paso del tornillo (mm) 4 8 5 | 10 8 16 % Flector 11 carr. 50: 26 C‘;?r"-l%%: ZZZ
e . . N
@ Momento  |Flector 2 48 141 & hg:gﬁz:)o Torsor 11 carr. 100: 43 carr. 150: 154
O estatico [Torsor I admisible (Nm) |Flector carr. 50: 146
= . ) .
] admisible (NM) |Heqor ransversal 0.8 1.8 4.8 > transversal 12 9 g:g %gg g;
9  |Resistenciaa 3] " :
S Resistencia a
§ impactoshvibraciones (mis?) " 2020 g impactosivibraciones (m/s?) N4 50720
8 Método de control Husillo trapecial + corrzeLaE(SL%S)*R/L), Husillo trapecial © Método de control Husillo trapecial + correa (LESH*RIL), Husillo trapecial (LESH*D)
Tipo de guia Guia lineal (tipo circulante) Tipo de guia - Guia lineal (fipo dirculante)
Rango de temp. de trabajo (T) 5a40 Rango de temp. de trabajo (T) 5240
Rango de humedad de trabajo (% HR) <90 (sin condensacion) Rango de humedad de trabajo (% HR)| <90 (sin condensacién)
g Tipo Modelo de funcionamiento sin excitacion g Tipo Modelo de funcionamiento sin excitacién
Q  |Fuerza de sujecion (N) 24 2.5 300 | 48 500 | 77 g  |Fuerza de sujecion (N) 24 25 300 | 48 500 [ 77
=} .
§_ Consumo de potencia (W) 4 3.6 5 8— Consumo de potencia (W) 4 3.6 5
o [Tensién nominal (VCC) 24 +10% m [Tension nominal (VCC) 24 +10%
Serie LES — Caracteristicas técnicas eléctricas Serie LESH — Caracteristicas técnicas eléctricas
Modelo LES 8* LES 16* LES 25* Modelo LESH 8* LESH 16* LESH 25*

[Tamafio del motor 020 028 042 [Tamafio del motor 020 028 042

Tipo de motor Motor paso a paso de 2 fases tipo HB (conexion Tipo de motor Motor paso a paso de 2 fases tipo HB (conexion unipolar)

i unipolar) i Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)

Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro) Tensién nominal (VCC) 24 +10%

ITension nominal (VCC) 24 +10% Consumo de energia (W) 29 20 43 67

- Nota 5)

Consumo de energia (W)"**® 18 69 45 Consumo de energia en reposo 7 15 13

Consumo de energia en reposo 7 15 13 durante el funcionamiento (W) "

durante el funcionamiento (W) (Consumo max. de energia

[Consumo max. de energia momentanea (W) "°2” 35 60 74
. Nota 7) 35 69 67

momentanea (W)

) Serie LESH - Peso del actuador (kg)
Serie LES — Peso del actuador (kg)
P L35 6 125 i L5 o Modelo LESH 8 LESH 16 LESH 25
odelo
. . carr. 50: 2.50/2.52
carr. 30: 181/182 Sin blogueo carr. 50: 0.5 10,57 carr. 50 118/ 122 | carr. 100:3:30/3.27
. carr. 30: 0.91/0.77| cam.50:2.07/2.05 Tipo R, L carr. 75: 0. -rojearr. 100 LOOT L0 oy 150: 4,26 1 3.60)
carr. 30: 045 /0401 50: 1.00/0.90| car 75:241/235 /Tibo D
Sin bloqueo carr. 50: 0.54 / 0.52] i . P X po .. . carr. 50: 2.84 /2.86
carr. 75: 0.59 / 0.5 75:1.16/ 1.11] carr. 100:3.21/3.07 lCon blogqueo carr. 5.0' 10.63 carr. 5(?. 11.36 carr. 100: 361/ 3.64
carr. 100: 1.24/1.20| carr. 125: 344 /3.27 carr. 75: 0.76 / 0.76|carr. 100: 1.71 /1.8 =" 1e0" 7'en s 3 04
Tipo R, L carr. 150: 3.68/3.47 - — -
/ Tipo D carr. 30: -/2.08 . . L. . s
corr. 3. 1047 | cam 307090 | cam50:2.34/231 Nota 1) La velocidad varia en funcién de la carga de trabajo. Consulte las “Graficas
c eolih carr.50:-/1.03 | car. 75: 2.68/2.61 de velocidad-carga de trabajo” para el modelo seleccionado en el catalogo o
on blagqueo carr. 50: - / 0.59 75:1.29/1.25 100: 3.48/3.33
carr. 75: 0.66 / 0.65| S 12 01 Lao JCAT. LA 5280 manual de funcionamiento.
carr. 100: 1.37 / 1.33|carr. 125: 3.71/3.53 o )
carr. 150: 3.95/ 3.74 Nota 2) La precision de la fuerza de empuje es de +20% (fondo de escala).
. . » . e El ajuste maximo de la fuerza de empuje es 70% (fondo de escala).

Notal) La veloclldad varia en funcpn de la carga de trabajo.' Consulte las G’raflcas Nota 3) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la
de velocidad-carga de trabajo” para el modelo seleccionado en el catadlogo o carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m,
manuaIAdie, funcionamiento. . ) disminuird en hasta un 10% por cada 5 m (a 15 m: reducido en hasta un 20%).

+ . . . .

Nota2) La precision de la fuerza de empuje es de +20% (fondo de escala). Nota 4) Resistencia a impactos: El actuador supera la prueba de impacto en
El ajuste_ maximo de la fuerza de empUJe es 7_0A’ (fondo de e_scala). direcciones paralela y perpendicular a la direccion de carrera (La prueba fue

Nota 3) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la llevada a cabo con el actuador en el estado inicial)
carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m, Resistencia a vibraciones: El actuador supera la prueba de barrido de frecuencias

. . .z 0, . 1 0, . . - . .z
dlsm.lnuwa.en hasta un 10% por cada 5 m (a 15 m: reducido en hasta. un 20%). entre 45 y 2000 Hz en direcciones paralela y perpendicular a la direccion de

Nota 4) Resmtlenma a impactos: El gctuador sgperg ’Ia prueba de impacto en carrera (La prueba fue llevada a cabo con el actuador en el estado inicial).
direcciones paralela y perpendicular a la dlr(lec‘u‘on de carrera (La prueba fue Nota 5) EI consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento
llevada a cabo con el actuador en el estado inicial). en el que el actuador esta funcionando
Resistencia a vibraciones: El actuador supera la prueba de barrido de frecuencias Nota 6) EI consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el

entre 45 y 2000 Hz en direcciones paralela y perpendicular a la direccion de
carrera (La prueba fue llevada a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 5)

en el que el actuador esté funcionando.

El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento

controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en
la posicion de ajuste sin que se aplique ninguna fuerza en la direccion de
movimiento del actuador.

para la flexion del cable de fijacion. Cuando monte el modelo Fuerza
LES**D, deje un espacio de al menos 40 mm para perm itir la flexion Modelo | Tornillo par (Nm) I (mm)
del cable del actuador. LESS* 21-41
M3x 0.5 0.63
LESH8* 5 (Méax.)
| LES16* M4 x 0.7 15 2.7-5.7
= LESH16* | M5x0.8 3 6,5 (Méx.)
|
| E% LES25* M5 x 0.8 3 33-7.3
= T N LESH25* M6 x 1 5.2 8 (Méax.)
e Cuando monte el actuador, utilice tornillos con la longitud
adecuada, apriételos al par de apriete adecuado y u  se todos los Para evitar que los tornillos de fijacion de la pieza de trabajo dafien el
orificios de montaje para mantener el rendimiento e stablecido. bloque guia, utilice tornillos con una longitud al menos 0.5 mm mas

Aplicar un par de apriete superior al recomendado puede causar funcionamiento
erréneo, mientras que un par de apriete inferior al recomendado puede provocar
el desplazamiento de la posicion de montaje o, en condiciones extremas, el
actuador podria soltarse de su posicién de montaje.

fallo de funcionamiento.

* Montaje del actuador (soportes laterales)

corta que la profundidad maxima de la rosca. Si los tornillos son mas
largos de lo debido, pueden chocar contra el bloque guia, causando un

* Montaje del actuador (orificios roscados) Modelo Tornillo Maximo [ (mm)
par (Nm)
| |
|: T | LES*8D* | M4x0.7 15 6.7
—| LES*16D* | M5x 0.8 3.0 8.3
LES*25D* | M6x 1 5.2 14
- | Profundidad
Tamafio del i -
Modelo tornillo Par maximo (Nm) maxima de rosca
(mm)
LES*8R/L* M4 x 0.7 15 8
LES™ID” M5x08 2 Lo Pasadores de posicionamiento
LES16R/L* M5 x 0.8 3 10 D
M6 x 1 5.2 12 Si utiliza soportes Iate_rgles para instalar el actuador, asegurese de usar
LESH16* los pasadores de posicionamiento.
LES25R/L* M6 x 1 52 12 Si no se utilizan pasadores de posicionamiento y se aplica vibracion o
* una fuerza externa excesiva sobre el actuador, puede producirse el
LES25D : :
LESHZ5* M8 x 1.25 10 16 desplazamiento del mismo.
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4 Instalacion (continuacion

e Cuando instale este actuador usando soportes latera les, éstos
deberan instalarse dentro del rango de dimensiones que se
muestra a continuacion.

En caso contrario, el actuador estara desequilibrado, provocando un
aflojamiento.

Modelo I (mm)
LES*8D*-30* 5~10
LES*8D*-50* 20~30
LES*8D*-75* 50~60
LES*16D*-30* 5~10
5 mm o menos LES*16D*-50* 20~30
LES*16D*-75* 60~75
LES*16D*-100* 85~100
LES*25D*-30* 5~15
LES*25D*-50* 25~35
LES*25D*-75* 60~75
LES*25D*-100* 70~100
LES*25D*-125* 155~170
LES*25D*-150* 160~180
¢ Cuando fije este actuador usando los orificios pasa ntes en las
orientaciones de montaje que se muestran a continua  cién, asegurese

de usar dos soportes laterales tal como se muestra abajo.

En caso contrario, el actuador estar4 desequilibrado, provocando un
aflojamiento.

» Montaje en el techo (orificio pasante)

5 mm o menos

Pl’/
5 mm o menos
« Montaje en la pared (orificio pasante)

5 mm o menos
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¢ El actuador debe montarse tal como se muestra en la s figuras
marcadas con el signo o a continuacion.
Un montaje inestable del actuador puede provocar fallos de

funcionamiento, generacién de un ruido anémalo, aumento de la
desviacion, etc.

5 Designacion

funciones de las piezas

« Disefio: Modelo LES* R/L — Se muestra el tipo R
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5 Designacion
» Disefio: Modelo LES*D
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Se envian juntos

5 Designacion

funciones de las

piezas (continuaci

on

» Disefio: Modelo LESH* R/L — Se muestra el tipo R
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— - Lista de componentes: LES*D
& é@ é)H é} ® @ é@ @\@ Ne Pieza Material Observaciones R \Q gé I'\ g
P @0 s é@
. 1 Motor - -
Lista de componentes: LES*R/L — — -
- - - 2 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado . .
N° Pieza Material Observaciones — Lista de componentes: LESH*R/L
L Tratado térmicamente + - - -
Motor - - 3 Mesa Acero inoxidable . - N° Pieza Material Observaciones
- — - Niquelado electroliticamente
2 Cuerpo Alea(:lon_de élumlnlo Anodlz_ado 4 Bloque de la guia Acero inoxidable Tratado térmicamente ! Motor - -
Mesa Acero inoxidable N.Tratla:ijo telrmlcalfr?ente + . Tormillo auia Acero noxidable Tratado térmicamente + 2 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado
— lquelaco e ectr.o ticamente g tratamiento especial 3 Mesa Acero inoxidable Tratado térmicamente +
4 Bloquelde la guia Acero !nOdeabIe Tratado terrr‘ncamente 6 Placa final Aleacién de aluminio Anodizado Niquelado electroliticamente
] Tornillo guia Acero inoxidable Tftatdo FerTlcamenFe|+ 7 Brida del motor Aleacion de aluminio Anodizado 4 Bloque de la guia Acero inoxidable Tratado térmicamente
ratamiento especial Armi
6 Placa final Aleacion de alumini Anodizad : 8 Tope Acero estructural - 5 Tornillo guia Acero inoxidable Tratado térmicamente +
aca final eacion de aluminio nodizado i i
7 Cublerta d I Resi — 9 Cubierta del motor | Aleacién de aluminio Anodizado Tratamiento especial
ubierta de polea esina sintética - : i i ;
p_ ——— 10 Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado 6 Placa final Aleacion de aluminio Anodizado
8 Culata anterior Resina sintética -
9 Vastago Acero inoxidable - 11 | Cubierta final del motor | Aleacion de aluminio Anodizado Cubierta de polea Resina sintética -
Acero estructural Niguelado electroliticamente 12 Vastago Acero inoxidable - Culata anterior Resina sintética -
10 Tope de cojinete Aleacion de latén Niquelado electroliticamente Acero estructural Niquelado electroliticamente 9 Vastago Acero inoxidable -
(LES25R/L* dnicamente) 13 Tope de cojinete Aleacion de laton Niguelado electroliticamente Acero estructural | Niguelado electroliticamente
11 Placa del motor Acero estructural - (LES25D* Gnicamente) 10 Tope de cojinete Aleacion de laton Niguelado electroliticamente
12 Contratuerca Acero estructural Cromado 14 Conector hembra Acero estructural Niguelado electroliticamente (LESH25R/L* Gnicamente)
13 Conector hembra Acero estructural Niquelado electroliticamente 15 |Buje (lado del tomnillo guia)] Aleacion de aluminio - 11 Placa del motor Acero estructural -
14 | Polea del tornillo guia | Aleacion de aluminio - 16 | Buje (lado del motor) | Aleacion de aluminio - 12 Contratuerca Acero especial Cromado
15 Polea del motor Aleacion de aluminio - 17 Espaciador Acero inoxidable LES25D* Unicamente 13 Conector hembra Acero estructural Niguelado electroliticamente
16 Espaciador Acero inoxidable LES25R/L* Gnicamente 18 | Salida directa a cable NBR - 14 | Polea del tornillo gufa | Aleacién de aluminio -
17 Tope en el origen Acero estructural Niguelado electroliticamente 19 Arafia NBR - 15 Polea del motor Aleacion de aluminio -
18 Cajinete - - 20 Cubierta Resina sintética - 16 Espaciador Acero inoxidable LESH25R/L* Gnicamente
19 Correa - - 21 Guia de retorno Resina sintética - 17 Tope Acero estructural Niquelado electroliticamente
20 | Salida directa a cable Resina sintética - 22 Soporte de cubierta Acero inoxidable - 18 Cojinete - -
21 Suplemento Acero estructural - 23 Bola de acero Acero especial - 19 Correa - -
22 Tope Acero estructural - 24 Cojinete - - 20 | Salida directa a cable Resina sintética -
23 Casquillo - Sélo a prueba de polvo 25 Suplemento Acero estructural - 21 Suplemento Acero estructural -
24 Junta de polea NBR Sélo a prueba de polvo 26 Cinta adhesiva - - 22 Casquillo - Solo a prueba de polvo
25 Junta final NBR S6lo a prueba de polvo 27 Casquillo - Solo a prueba de polvo 23 Junta de polea NBR Solo a prueba de polvo
So6lo a prueba de polvo / pieza Solo a prueba de polvo / pieza 24 Junta final NBR Solo a prueba de polvo
26 Rascador NBR , 28 Rascador NBR , -
del vastago del vastago - Rascador NBR S6lo a prueba de polvo / piezal
27 Cubierta Resina sintética - 29 Bloqueo - Con bloqueo Unicamente del vastago
28 Guia de retorno Resina sintética - 30 Soporte lateral Aleacion de aluminio Anodizado 26 Cubierta Resina sintética -
29 Soporte de cubierta Acero inoxidable - 27 Guia de retorno Resina sintética -
30 Bola de acero Acero especial - Acero inoxidable + L
— 28 Rascador Guia lineal
31 Blogqueo - Con blogueo Gnicamente Repuestos / Soporte lateral Repuestos / Gra  sa NBR
Tamafio Ref. Porcion aplicada Ref. 29 Bola de acero Acero especial -
Repuestos / Correa Repuestos / Grasa LES8D* LE-D-3-1 Unidad d ) GR-S-010 (10 g) 30 Blogueo - Con blogueo Gnicamente
nidad de guia
Tamafio Ref. Porcién aplicada Ref. LES16D* LE-D-3-2 g GR-S-020 (20 g)
LESSR/L* LE-D-1-1 dad d ] GR-5-010 (10 g) LES75D" LE-D-3.3 Repuestos / Correa Repuestos / Gra sa
LES16R/L* LE-D-1-2 Unida € guia GR-S-020 (20 g) Tamarfio Ref. Porcion aplicada Ref.
LES25R/L* LE-D-1-3 LESH8R/L* LE-D-1-1 Unidad de guia GR-S-010 (10 @)
LES25R/L*A LE-D-1-4 LESH16R/L* LE-D-1-2 GR-S-020 (20 g)
LESH25R/L* LE-D-1-3
LESH25R/L*A LE-D-1-4
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6 Cableado

. Aptuador e[ectnco_ con 7 Cable del motor ¥
vastago guia deslizante ]

5 Designacion y funciones de las piezas (continuaci
 Disefio: Modelo LESH* D

X LL2LL S

sesececcececes =
Secosossseeves )

r Rl -

e
43 R R

:I » Cable del actuador
2 - | LE-CP-~*
:u}&e 22 o Se envian juntos ' (cable robdtico) |
= ' LE-CP-*-* ¥
:m 5 T 9 g ' (Cable estandar) ~al

Lista de componentes: LESH*D

- — p—— Cbservadonss A\ Advertencia
1 Motor - - Use Unicamente los cables especificados; en caso contrario, puede existir
2 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado riesgo de incendio y dafios.
L Tratado térmicamente +
3 Mesa Acero inoxidable . ” o
Niguelado electroliticamente 7 Mantenimiento
4 Bloque de la guia Acero inoxidable Tratado térmicamente
. . . . Tratado térmicamente + _
5 Tornillo guia Acero inoxidable . . .
tratamiento especial * No desmonte ni repare el producto.
6 Placa final Aleacién de aluminio Anodizado Pueden producirse incendios o descargas eléctricas.
7 Brida del motor Aleacién de aluminio Anodizado » Antes de modificar o verificar el cableado, revise la tensién con un
8 Cubierta del motor | Aleacion de aluminio Anodizado probador 5 m_mutos después ,de_ desconectar la alimen  tacion.
Pueden producirse descargas eléctricas.
9 Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado
Cublerta final de - N | A\ Precawcion
10 Aleacion de aluminio Anodizado . o o o
motor « Realice el mantenimiento conforme al procedimiento indicado en el
11 Véstago Acero estructural - manual de funcionamiento.
Acero estructural | Niguelado electroliticamente Un manejo inapropiado puede causar lesiones, dafios o fallos de
12 Tope de cojinete Niquelado electroliticamente funcionamiento de la maquinaria y el equipo.
Aleacion de latén L .
(LESH25D* Ginicamente) « Retirada del actuador
13 Conector hembra Acero estructural | Niquelado electroliticamente Al revisar el equipo, compruebe primero las medidas para prevenir

caidas de piezas de trabajo y descontrol del equipo, etc. A continuacion,
corte el suministro eléctrico del sistema. Al reiniciar la maquina,
compruebe que el funcionamiento es normal con el actuador en posicion

14 | Buje (lado del tomillo guia) | Aleacién de aluminio -

15 | Buje (lado del motor) | Aleacién de aluminio -

16 Espaciador Acero inoxidable LESH25D* Ginicamente .
— de seguridad.
17_| Salida d"ecfa a cable NBR - - El actuador se ha lubricado en fabrica y se puede u tilizar sin afiadir
18 Arafia NBR - ningtin lubricante.
19 Cubierta Resina sintética - En caso de que se aplique lubricante, utilice una grasa especial.
20 Guia de retorno Resina sintética - Lea el manual de mantenimiento de cada actuador.
Acero inoxidable + o » Frecuencia del mantenimiento
21 Rascador Guia lineal . L . .
NBR Realice el mantenimiento conforme a la tabla inferior.
22 Bola de acero Acero especial - i 2 i
” o - - Frecuencia Comprobacion | Comprobacion
ojinete de aspecto de la correa
24 Suplemento Acero estructural - Inspeccion antes del uso diario ° -
25 Cinta adhesiva - - Inspeccién cada 6 meses * - o
Sol ba d Ivo / pi —
26 Rascador NBR ©l0 @ prueba de polvo / pieza Inspeccién cada 250 km * - o
del vastago — - - "
P Blogueo i Con blogueo tnicamente Inspeccion cada 5 millones de ciclos - o
" -
28 Soporte lateral Aleacion de aluminio Anodizado Aquello que ocurra prlmero L
« Elementos en los que realizar una comprobacion visu al
1) Tornillos flojos, suciedad anémala.
Repuestos / Soporte lateral Repuestos / Gr  asa 2) Imperfecciones, conexiones de cables, juntas.
Tamaifo Ref. Porcién aplicada Ref. 3) Vibracion, ruido.
LESHSD* LE-D-3-1 Unidad de auia GR-S-010 (10 g) » Elementos para la comprobacion de la correa (LES*™*R /L)
LESH16D* LE-D-3-2 9 GR-S-020 (20 g) Detenga inmediatamente el funcionamiento y sustituya la correa cuando
LESH25D* LE-D-3-3 se produzca algo de lo siguiente.

7 Mantenimiento (continuacion)

« El material de la correa esta desgastado
La fibra de la correa se vuelve rugosa. La goma se ha separado, la fibra
aparece blanquecina y las lineas de las fibras aparecen borrosas.

7 Mantenimiento (continuacion)

« Retire la correa.

Los dientes aparecen desgastados

« El lateral de la correa se pela o esta desgastado
Los bordes de la correa se redondean y la parte deshilachada sobresale.

« La correa esta parcialmente cortada
Las particulas extrafias atrapadas entre los dientes han provocado
dafios.

« Linea vertical sobre los dientes de la correa

Dafios en los dientes de la correa, provocados cuando la correa se
desplaza sobre el reborde.

« Coloque la nueva correa.
Tense la polea del motor con la fuerza de tensién que se especifica a continuacion.

* La goma de la parte posterior de la correa esta r eblandecida o Tamafio | Fuerza tensora (N)

pegajosa LES*8* 15

« Grietas sobre la parte posterior de la correa LES*16* 32
LES*25* 58

 Sustitucién de la correa (LES**R/L)
Tipo R: tal como se muestra

« Con la fuerza tensora ajustada.

Apriete los 2 tornillos que fijan la placa del motor al cuerpo.
el

El tipo L es el opuesto al mostrado B Tamafo Par méaximo
Tornillo (Nm)
LES*8* 0.36
« Retire los 2 tornillos que sujetan la cubierta de resina. LES*16* 0.63
. : LES*25* 1.50
Cubierta de resina Tornillos
« Retire el cable de tensado y vuelva a colocar la cubierta
Tamafio Par maximo (Nm)
« Aparte la cubierta que sujeta el cable. LES*8* 0.18
(Si tira del cable con fuerza, se desconectara). LES*16* 0.36
LES*25* 0.75

* Modelo de junta de estanqueidad (LES**R/L)

Aseglrese de que la junta de estanqueidad esté correctamente
colocada en la ranura.

« Afloje los 2 tornillos que fijan la placa del motor.
No retire completamente los tornillos para evitar perderlos.

« Compruebe la presencia de ruido y el fallo de alineacion realizando una
prueba de funcionamiento.



LES-TFM110ESC

8 Directiva CE

La serie LE de actuadores y controladores de motor sera conforme
con la Directiva EMC si se instala siguiendo estas instrucciones.
Dichos componentes estan disefiados para incorporars e a equipos y
conjuntos para formar parte de un sistema mas grand e.

La conformidad CE se consiguié conectando los 2 com ponentes
anteriores tal como se muestra en el siguiente diag  rama.

Tenga en cuenta que la compatibilidad electromagnét ica cambia en
funcion de la configuracion del panel de control de | cliente y de la
relacién con otros equipos eléctricos y cableados.

Por tanto, no sera posible certificar la conformida  d con la directiva
CEM de los componentes de SMC que hayan sido incorp  orados en el
equipo del cliente bajo condiciones reales de funci onamiento. Como
resultado, es necesario que el cliente compruebe la conformidad final
con la directiva EMC de la maquinaria y del equipo ~ como un todo.

4 1
(7)
a RS
(5) @)
e
6
4 Tierra del bastidor @)
L Toma atierra r ]‘J
Lista de componentes de maquinaria

Ne Designacion Ref. / Material
1 | Controlador del motor Serie LECP6
2 | Actuador Serie LE
3 | Consola de programacion Serie LEC-T1
4 | Cable E/S (con apantallamiento) LEC-CN5-[]
5 | Cable de alimentacion (con Cable apantallado de 5 hilos

apantallamiento) (5m)
6 | Cable del actuador LE-CP-[]
7 | Clip en P (para conectar a tierra Metalico

el apantallamiento)

Controlador programable -
9 | Alimentacion para conmutacion -

Consulte el manual del controlador LEC que se esté utilizando para
obtener informacion sobre el procedimiento de instalacién del mismo.

Conexion a tierra del actuador

Arandela de sellado /_/
Cable con terminal

\@) de engarce
(O

% ornillo

El actuador debe montarse en una placa conductora tal como se muestra
a continuacion en el esquema “Posicién del punto de conexién a tierra”.

La placa conductora debe entonces conectarse a tierra para proteger el
actuador del ruido eléctrico. Los tornillos y la placa deben estar fabricados
en un material conductor.

El tornillo, el cable con el terminal de engarce y la arandela a prueba de
sacudidas deben adquirirse por separado.

8 Directiva CE (continuacion

Posicién del punto de conexion a tierra

=
0P

| ®

A re

Placa conductora )
(preparada por el cliente) Punto de conexion
atierra

A\ Precaucion

El actuador debe conectarse a tierra. El area de seccion transversal de
este cable debe ser, como minimo, de 2 mm?® El punto de conexién a
tierra debe estar lo mas cerca posible del actuador para reducir al maximo
la longitud del cable.

Controlador ~ Otros Controlador Otros
dispositivos dispositivos

I

Recomendado: Tierra funcional No recomendado: Esquema de tierra

* Conexion a tierra del controlador

Consulte el manual del controlador LEC que se esté utilizando para
obtener informacién sobre la conexién a tierra del controlador.

AUSTRIA (43) 2262 62280 PAISES BAJOS (31) 20 531 8888
BELGICA (32) 3355 1464 NORUEGA (47)67 12 90 20
REP.CHECA  (420)541424611  POLONIA (48) 22 211 9600
DINAMARCA (45) 70252900  PORTUGAL (351) 21 471 1880
FINLANDIA (358) 207 513513 ESLOVAQUIA (421) 2 444 56725
FRANCIA (33) 1 6476 1000 ESLOVENIA (386) 73 885 412
ALEMANIA (49) 61034020  ESPANA (34) 945 184 100
GRECIA (30) 2102717265  SUECIA (46) 8 603 1200
HUNGRIA (36) 23511 390 SUIZA (41) 52 396 3131
IRLANDA (353) 1 403 9000 REINO UNIDO (44) 1908 563888
ITALIA (39) 02 92711
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