4.2 Productividad tecnoldgica del nticleo académico

Proyectos tecnoldgicos

Categoria 1. Calidad del programa

Criterio 4. Nucleo académico basico

Aiio LGAC Lista de autores Titulo del reporte Empresa
2014 Mecatrénica y robotica Ale.Jandr(.J A. Loz:.ano Guzman,  ANALISIS DE VIBRACIONES DE MAQUINA HERRAMIENTA DESARROLLADAEN |\ -
Julio Gutierrez Villarreal INMEC
- ” Israel Aguilera Navarrete, REVISION DE LA LINEA DE SECUENCIA DE OPERACION DE LINEA DE
2013 Mecatronica y robdtica Alejandro A. Lozano Guzmén ENSAMBLE BOMBARDIER
011 Mecatrénica v robotica é'f:l"“e"rfs gstc;iag:;cji:"fu“o DISENO Y DESARROLLO DE ADAPTACIONES PARA LA INTEGRACION DE UNA  INGENIERIA Y
4 ’ ’ MAQUINA HERRAMIENTA A CNC ESTANDARIZADA MECATRONICA
Cesar Trejo
Alejandro A. Lozano, Luz
2014 Mecatrdnica y robdtica  Gradilla, Maria de la Luz Aguilar MODELO DEL TRANSPORTE PUBLICO DE LA CIUDAD DE SAN JUAN DEL RiO CENTRO QUERETANO DE
RECURSOS NATURALES
Maqueda
- " ) DESARROLLO DE UN SISTEMA MECATRONICO PARA ELABORAR MASA DE
2011 Mecatrdnica y robética Edurado Morales Sanchéz MAIZ UTILIZANDO TRANSPORTE SIN CIZALLAMIENTO ICYTDF
DETERMINAR LAS CONDICIONES DE RADIACION INFRARROJA Y
2011 Mecatrénica y robética  Edurado Morales Sanchéz MICROONDAS PARA LOGRAR EL EXPANDIDO DE BOTANAS DE 3ERA EMPRESA SABRITAS
GENERACION
, DESARROLLO DE NUEVOS PRODUCTOS SALUDABLES DE PAVO (JAMON DE
2011 Tecnologia de alimentos  © cdr® Alberto Vazquez PAVO TIPO YORK Y PECHUGA DE PAVO BAJOS EN GRASA Y REDUCIDOS EN L MPACADORA CELAYA SA
Landaverde DE CV
SODIO)
2011 Tecnologia de alimentos Pedro Alberto Vazquez DESARROLLO DE NUEVOS PRODUCTOS SALUDABLES DE PAVO (SALCHICHA ~ EMPACADORA CELAYA SA
g Landaverde ADICIONADA DE VITAMINAS Y MINERALES) DE CV
DESARROLLO E INVESTIGACION DE PREMEZCLAS PARA EL MEJORAMIENTO
, ) Pedro Alberto Vazquez DE LAS PROPIEDADES ORGANOLEPTICAS Y NUTRIMENTALES DE
2011 Tecnologia de alimentos | |\ o rde PRODUCTOS A BASE DE MAIZ, Y DISENO Y ANALISIS DE TECNICAS DE GRANOTEC SA DE CV
EVALUACION PARA INGREDIENTES FUNCIONALES
, . Pedro Alberto Vazquez DESARROLLO EN IMPLEMENTACION DE UNA TECNICA DE MEDICION DE
2011 Tecnologia de alimentos Landaverde PUNGENCIA EN BASES OLEOSAS RICAP SA DE CV
, . Pedro Alberto Vazquez DETERMINACION DEL UMBRAL DE DETECCION DE COMPUESTOS
Tecnologia de alimentos Landaverde AROMATICOS EN AIRE MABE SA DE CV
. . Pedro Alberto Vazquez
2010 Tecnologia de alimentos DESARROLLO DE SABORES EN PAPA FRITA SABRITAS S DE RL DE CV

Landaverde
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Categoria 1. Calidad del programa

Criterio 4. Nucleo académico basico

CICATA-1BN

, . Pedro Alberto Vazquez DESARROLLO Y VALIDACION DE UNA TECNICA DE MEDICION DE AROMA
2010 Tecnologia de alimentos | 0o e PARA SU APLICACION EN LA EVALUACION DE ROPA AROMATIZADA MABE SA DE CV
Pedro Alberto Vazauez IDENTIFICACION Y CARACTERIZACION DE LOS COMPUESTOS PRESENTES EN
2010 Tecnologia de alimentos Landaverde q LOS QUESOS NO PASTEURIZADOS PARA SU USO EN LA ELABORACION DE RICAP SA DE CV
SISTEMAS DE SABOR
, i Pedro Alberto Vazquez IDENTIFICACION Y CUANTIFICACION DE LOS COMPUESTOS VOLATILES
2010 Tecnologia de alimentos | - erde PRESENTES EN UN REFRIGERADOR. MABE SA DE CV
2009 Mecatronica y robdtica Eduardo Castillo Castafieda MANUAL DE OPERACION, ROBOT PARALLIX LKF-2040 UNIVERSIPAD POLITECNICA
DE QUERETARO
- . . N . UNIVERSIDAD POLITECNICA
2009 Mecatrdnica y robdtica Eduardo Castillo Castafieda MANUAL TECNICO, ROBOT PARALLIX LKF-2040 DE QUERETARO
JUAN B. HURTADO RAMOS, INFORME TECNICO DE MEDICION DE VOLUMENES DE DOS PIEZAS DE MABE TECNOLOGIA Y
2009 Visién por computadora  JOSE GERMAN CORTES REFRIGERADOR UTILIZADAS COMO MODELOS DE VALIDACION DEL DISENO
REYNOSO, EDITH MUNOZ OLIN  METODO DE MEDICION.
JUAN B. HURTADO RAMOS,
L JOSE GERMAN CORTES - INFORME TECNICO DE MEDICION DE VOLUMENES DEL INTERIOR DE UN MABE TECNOLOGIA Y
2009 Visién por computadora REYNOSO, EDITH MUNOZ OLIN, PROTOTIPO DE REFRIGERADOR GE-PROFILE DISENO
FRANCISCO JAVIER ROSALES
MADRIGAL
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Desarrollos tecnolégicos

Categoria 1. Calidad del programa

Criterio 4. Nucleo académico basico

CICATA-IPN

Aiio LGAC Autor Nombre del desarrollo Tipo
2013 Mecatrdnica y robdtica LOZANO GUZMAN,ALEJANDRO ADAPTACION DE LOS SISTEMAS DE POTENCIA, NUMERICO Y DE CONTROL PARA LA Privada
ALFREDO VALIDACION FUNCIONAL DE UNA MAQUINA CNC DISENADA Y CONSTRUIDA EN
INMEC
2013 Mecatroénica y robdtica LOZANO GUZMAN,ALEJANDRO EQUIPO PARA MEDICION DE ESFUERZOS BIAXIALES EN MATERIALES COMPUESTOS Publica
ALFREDO
2012 Visién por computadora GONZALEZ BARBOSA,JOSE JOEL DESARROLLO, INSTALACION, CAPACITACION Y PUESTA EN MARCHA DE UN SISTEMA Privada
DE INVENTARIO DE SENALES VIALES EN CARRETERAS
2011 Mecatrdnica y robdtica LOZANO GUZMAN,ALEJANDRO CONSTRUCCION DE LA ESTRUCTURA PARA UNA MAQUINA HERRAMIENTA Privada
ALFREDO
2011 Vision por computadora  ORNELAS RODRIGUEZ,FRANCISCO DESARROLLO, INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA DE UN SISTEMA DE INVENTARIO Privada
JAVIER DE SENALES VIALES EN CARRETERAS
2011 Vision por computadora  SALAS RODRIGUEZ,JOAQUIN GENERACION DE VIDEOS ACELERADOS Privada
2010 Mecatroénica y robética CASTILLO CASTANEDA,EDUARDO FABRICACION DE UN ROBOT PARALELO MODELO PARALLIX LKF-2040 Privada
2010 Vision por computadora GONZALEZ BARBOSA,JOSE JOEL DESARROLLO, INSTALACION, CAPACITACION Y PUESTA EN MARCHA DE UN SISTEMA Privada
DE INSPECCION DE FALLAS EN LA CINTA ASFALTICA DE CARRETERAS, PARA LA
EMPRESA SERVICIOS DE CONSULTORIA EN INFRAESTRUCTURA VIAL S.A. DE C.V.
(SCVIAL)
2010 Mecatronica y robdtica LOZANO GUZMAN,ALEJANDRO DISENO DE COMPONENTES DE UNA MAQUINA HERRAMIENTA Privada
ALFREDO
2010 Mecatroénica y robdtica CASTILLO CASTANEDA,EDUARDO DESARROLLO DE 2 ROBOTS PARALELOS DIDACTICOS PARA LA UNIVERSITY OF Pdblica
TECHNOLOGY, SYDNEY, AUSTRALIA
2010 Mecatrdnica y robdtica FABRICACION DE DOS ROBOTS PARALELOS PARA EL CECYT NO. 1, IPN Publica
2010 Mecatrénica y robdtica  MORALES SANCHEZ,EDUARDO SISTEMA MECATRONICO DE BAJO CIZALLAMIENTO PARA LA ELABORACION DE Publica
MASA NIXTAMALIZADA
2010 Mecatroénica y robdtica TRANSPORTADOR LAMINAR DE BAJO CIZALLAMIENTO PARA MASA Y HARINA Publica
2009 Vision por computadora  ORNELAS RODRIGUEZ,FRANCISCO SISTEMA DE INSPECCION DE FALLAS EN LA CINTA ASFALTICA DE CARRETERAS Plblica
JAVIER
2009 Mecatrénica y robdtica  CASTILLO CASTANEDA,EDUARDO FABRICACION DE UN ROBOT PARALELO PARA USO DIDACTICO. Publica
2009 Mecatroénica y robdtica LOZANO GUZMAN,ALEJANDRO DIAGNOSTICO Y PROPUESTAS DE SOLUCION. PROBLEMATICA DEL SISTEMA DE Plblica

ALFREDO

TRANSPORTE. ZONA RURAL DE LA REGION CENTRO DEL ESTADO DE QUERETARO
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