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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 89/392/CEE, ANEXO II, PARTE B)

¢ ha sido fabricado para ser incorporado a una mdaquina o para ser ensamblado con ofras magquinarias para
constituir una maquina segun lo establecido por la Directiva 89/392/CEE y sucesivas modificaciones 91/368/

CEE, 93/68/CEE;

* cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas CEE:

73/23/CEE y sucesiva modificacién 93/68/CEE

89/336/CEE y sucesiva modificacion 92/31/CEE y 93/68/CEE

asi mismo declara que no estd permitido poner en funcionamiento la maquinaria hasta que la maquina en la

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccién: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLONIA - ITALIA
Declara que: El operador mod. 746 junto a equipo electronico de mando 780D

~

cual serd acoplada o de la cual entrard a formar parte haya sido identificada y se haya declarado su
conformidad con lo establecido por la Directiva 89/392/CEE y sus sucesivas modificaciones, y a la ley que la

incorpora en la legislacién nacional.

Bolonia, 01 de enero de 2003

El Administrador

A. Bassi
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

ATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas
seguir atentamente las presentes instrucciones. Una instalacion
incorrecta o un uso impropio del producto puede causar graves danos
a las personas.

Lean detenidamente las instrucciones antes de instalar el producto.

Los materiales del embalaje (pléstico, poliestireno, etfc.) no deben
dejarse al alcance de los ninos, ya que constituyen fuentes potenciales
de peligro.

Guarden las instrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para
la utilizacién indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso

del previsto podria perjudicar el funcionamiento del producto y/o
representar fuente de peligro.

FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio
o diverso del previsto.

No instalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gas o
humos inflamalbles constituye un grave peligro para la seguridad.

Los elementos constructivos mecdnicos deben estar de acuerdo con
lo establecido en las Normas EN 12604 y EN 12605.

Para los paises no pertenecientes ala CEE, ademads de las referencias
normativas nacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normas arriba indicadas.

FAAC no es responsable del incumplimiento de las buenas técnicas
de fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asicomo de las
deformaciones que pudieran intervenir en la utilizacion.

La instalacion debe ser realizada de conformidad con las Normas EN
12453 y EN 12445,

Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademads de las referencias
normativas nacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado,
deben seguirse las Normas arriba indicadas.

Quiten la alimentacién eléctrica antes de efectuar cualquier
intervencién en la instalacion.

Coloquen enlared de alimentaciéon de la automaciéon un interruptor
omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o superior
a3 mm. Se aconseja usar un magnetotérmico de 6A con interrupcion
omnipolar.

Comprueben que lainstalacion disponga linea arriba de uninterruptor
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diferencial con umbral de 0,03 A.

Verifiquen que la instalacion de tierra esté correctamente realizada
y conecten las partes metdlicas del cierre.

La automacién dispone de un dispositivo de seguridad
antiaplastamiento constituido por un control de par. No obstante, es
necesario comprobar el umbral de intervenciéon segin lo previsto en
las Normas indicadas en el punto 10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger
posibles dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento,
como por ej. aplastamiento, arrastre, corte.

Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una senalizacion
luminosa (ej: FAACLIGHT) asi como un cartel de sefalizacion
adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademds de los
dispositivos indicados en el “16”.

FAAC declina todaresponsabilidad relativa ala seguridad y al buen
funcionamiento de la automaciodn si se utilizan componentes de la
instalacién que no sean de produccién FAAC.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales FAAC

No efectien ninguna modificacién en los componentes que forman
parte del sistema de automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento del sistema en caso de emergencia y entregar al
usuario del equipo el manual de advertencias que se adjunta al
producto.

No permitan que nifos o personas se detengan en proximidad del
producto durante su funcionamiento.

Mantengan lejos del alcance los ninos los telemandos o cualquier
ofro emisor de impulso, para evitar que la automacién pueda ser
accionada involuntariamente.

Sélo puede transitarse cuando la misma esté cerrada.

El usuario no debe por ningln motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe siempre dirigirse a personal cualificado.
Mantenimiento: compruebe por Io menos semestralmente que el
equipo funcione correctamente, prestando especial atencion a la
eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida, donde estuviera
previsto, la fuerza de empuje del operador) y de desbloqueo.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes
instrucciones debe entenderse como no permitido
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AUTOMACION 746 & EQUIPO ELECTRONICO 780D

)

Las presentes insfrucciones son vdlidas para los siguientes
modelos:

746 ER 216 - 746 ER 220 - 746 ER CAT - 746 ER RF

La automacién FAAC mod. 746 para cancelas correderas es
un operador electromecdanico que transmite el movimiento a
lahoja corredera mediante un pindn de cremallera o cadena
acoplado adecuadamente a la cancela.

El sistema irreversible garantiza el bloqueo mecanico de la
cancela cuando el motor no estd en funcionamiento, y porlo
tanto no es necesario instalar cerradura alguna.

El motorreductor estd dotado de un embrague mecdnico
que, combinado a un dispositivo electrénico, ofrece la
necesaria seguridad antiaplastamiento regulable y garantiza
la parada o la inversidén del movimiento de la cancela. Un
cdbmodo desbloqueo manual permite el movimiento de la
cancela en caso de corte de corriente o averia. El equipo
electrébnico de mando se suministra con el motorreductor y
estd alojado en el interior del operador.

La automacién 746 ha sido proyectada y fabricada para
controlarel acceso de vehiculos. Evite cualquier otra utilizacion.

-

@ Tapon de llenado del aceite

Puesta a tierra del operador

® Sensor inductivo de fin de carrera @) Sistema de desblogqueo de palanca
@ Contfenedor equipo electronico Paneles laterales de proteccién

@ Angulares de fjacién
@ Pifon

(® Equipo electrénico 780D @ Protecciondelequipoelectronico780D
® Tomillo de regulacion del

\__embrague ontiaplastamiento
1. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS

1.1. CURVA DE MAXIMA UTILIZACION

La curva permite hallar el fiempo maéximo de trabajo (T) en
funcién de la frecuencia de utilizacion (F).

Ej.: Elmotorreductor 746 puede funcionarininterrumpidamente
a una frecuencia de utilizacion del 30%.

Para garantizar el buen funcionamiento hay que operar en el
campo de trabagjo situado debajo de la curva.

Importante: La curva se ha obtenido a una temperatura de 24
°C. Laexposicidén alaradiacién solar directa puede ocasionar
disminuciones de la frecuencia de utilizacién de hasta un 20%.

Calculo de la frecuencia de utilizacion

Es el porcentaje del tiempo de trabajo efectivo (apertura +
cierre) respecto al tiempo total del ciclo (apertura + cierre +
tiempos de parada).

Fig. 1
J

La férmula de cdlculo es la siguiente:

Ta+Tc

%F = X100

Ta+Tc+Tp +Ti

donde:

Ta = fiempo de apertura
Tc = fiempo de cierre
Tp = fiempo de pausa

Ti = fiempo de intervalo entre un ciclo completo y el otro

Grdéfico frecuencia de utilizacién

4 ™\
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Tab. 1 CARACTERISTICASTECNICAS DELMOTORREDUCTOR 746
MODELO 746
Alimentacion (Vac +6% -10% 50-60Hz) 230
Potencia absorbida (W) 300
Relacion de reduccion 1:30
Tipo de pifion 720 - 716

Cremallera

modulo 4 - paso 12,566

Empuje max. (daN)

50 (220) - 62,5 (116)

Par mdx. (Nm) 20
Termoproteccion bobinado (°C) 120
Frecuencia de utilizacion 30 % (véase grafico)
Cantidad de aceite () 1,8

Tipo de aceite FAAC XD 220
Temperatura ambiente (°C) -20 + +55

Peso motorreductor (Kg) 14

Grado de proteccion IP 44

Peso mdx. cancela (Kg)

400 (220) - 600 (Z16)

Velocidad de la cancela (m/min)

12 (220) - 9.6 (116)

Longitud max. cancela (m) (time-out)

50 (220) - 40 (Z16)

Embrague de dos discos en bafio de aceite
Tratamiento de proteccion cataforesis

Equipo 780D

Fin de carrera inductivo con chapa
Dimens. méx.motorreductor LxHxP(mm) véase Fig. 2

Datos técnicos del motor eléctrico

Nimero de revoluciones por minuto 1400
Potencia (W) 300
Corriente absorbida (A) 15
Condensador de arranque (uF) 25
Alimentacion (Vac +6% -10%:; 50-60Hz) 230
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2. DIMENSIONES

155

191

Fig. 2

\Los cotas estan expresadas en mm.

J

3. PREDISPOSICIONES ELECTRICAS (equipo estandar)

(" 230V~ 3x1,5 mm’

Operador 746
con equipo 780D
Fotocélulas
Pulsador de llave
Destellador
Receptor radio

~

@
@
®
@
©

4.

INSTALACION DE LA AUTOMACION

4.1. COMPROBACIONES PRELIMINARES
Para la seguridad y para un correcto funcionamiento de

la

automacidn, compruebe que se den los siguientes requisitos:

* Laestructura de la cancela debe ser adecuada para ser

automatizada. Mdas concretamente, se requiere que

el

didmetro de las ruedas sea el adecuado para el peso de
la cancela que se ha de automatizar, que esté presente
una guia superior y que hayan topes mecdnicos de fin de
carrera para evitar que la cancela se salga de los rieles.
e Las caracteristicas del terreno deben garantizar una

suficiente sujecidn de la zapata de cimentacion.

¢ Enlazonade excavacion de lazapata de cimentacién no

deben haber tuberias o cables eléctricos.

¢ Si el motorreductor esté expuesto al paso de vehiculos,
posiblemente prever adecuadas protecciones contra

golpes accidentales.

*  Compruebe la existencia de una eficiente puesta a fierra

para la conexién del motorreductor.
4.2,

Ensamble la placa de cimentaciéon como se muestraen
Fig.4.

D
2)

PUESTA EN OBRA DE LA PLACA DE CIMENTACION

la

La placa de cimentacion debe estar posicionada como

seindicaenlaFig.5 (cierre derecho) o Fig.6 (cierre izquierdo)

para garantizar el correcto engranaje entre el pindn y
cremallera.

Realice una zapata de cimentacidén como se indica en
Fig.7 y cubre la placa de cimentacién previendo una

3)

la

la
o

varias vainas para el paso de los cables eléctricos.
Compruebe la perfecta horizontalidad de la placa conun

nivel de burbuja. Espere que frague el cemento.

71

4

Prepare los cables eléctricos para la conexidén con los
accesorios y la alimentaciéon eléctrica, como se muestra
en la Fig.3.

Para efectuar facilmente las conexiones, haga salir los
cables unos 40 cm del orificio (Fig.5-6 ref. @) de la placade
cimentacion.

~

Fig. 4 )

2)
3

INSTALACION MECANICA

4.3.

Ensamble al operador los angulares de fijacion y los
separadores antivibraciones tal y como se indica en la
Fig.8.

Abra la tapa destornillando los tornillos de fijacion.
Cologue eloperadorsobre laplaca, utilizandolas arandelas
y tuercas suministradas en dotacién, como se indica en la
Fig.9.

Durante dicha operacién haga pasar los cables a través
del especifico conducto situado en el semicuerpo inferior
del operador (Fig.10 - Ref. A).



Para accederalequipo electronico, haga pasarlos cables
a fravés del especifico orificio, utilizando para ello el
sujetacables con goma suministrado en dotacidn. Preste
especial atencién a desvainar todos los cables, a fin de
que el sujetacables sdlo apriete los hilos (Fig.10 - Ref. B).
Regulelaalturadelaspatasy la distanciahastalacancela,
tomando como referencia la Fig.11.

Fije el motorreductor en la placa de cimentacion,
apretando las tuercas tal y como se muestra en la Fig.12.
Prepare el operador para el funcionamiento manual, como
se indica en el capitulo 8.

4)
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4.4. MONTAJE DE LA CREMALLERA
4.4.1. CREMALLERA DE ACERO PARA SOLDAR (Fig.13)

1) Monte los fres trinquetes roscados
sobre elelementodelacremallera, (~
colocéandolos en la parte superior
delaranura. De este modo eljuego
en la ranura permitird efectuar
nuevas regulaciones futuras.

2) Cologue manualmente la hoja en
posicion de cierre.

3) Apoye sobre el pindn la primera .
piezade cremalleraanivelysuelde \_ Fig. 13 )
el trinquete roscado en la cancela como se indica en la
Fig.15.

4) Mueva manualmente la cancela, comprobando que la
cremallera se apoye sobre el pindn y suelde el segundo y
el tercer trinquete.

5) Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica en la
Fig.16.

6) Muevamanualmentelacancelay suelde lostrestrinquetes
roscados, continuando hasta cubrir por completo Ia
cancela.

44.2. CREMALLERA DE ACERO PARA ENROSCAR (Fig. 14)

1) Coloque manualmente la hoja
en posicidn de cierre.

2) Apoye sobre el pindn la primera
pieza de cremallera a nivel e
intercale el separador entre la
cremallera y la cancela,
colocéandolo en la parte superior
de la ranura.,

3) Marque el punto de taladrado
sobre la cancela. Taladre @ 6,5 Fi

g. 14
mm y haga la rosca con macho Y,
@ 8 mm. Enrosque el perno.

4) Mueva manualmente la cancela, comprobando que la
cremallerase apoye sobre el pindny repitalas operaciones
del punto 3.

5) Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indica enla
Fig.16.

6) Muevamanualmente la cancelay realice las operaciones

1) Coloque manualmente lahojaen

2) Apoye sobre el pindn la primera

3) Mueva manualmente la cancela,

72

de fijacién descritas para el primer elemento, continuando
hasta cubrir por completo la cancela.

4.4.3. CREMALLERA DE NYLON PARA ENROSCAR (Fig. 14bis)

posicion de cierre.

pieza de cremallera a nivel y
marque el punto de taladrado en
la cancela; taladre @ 4 mm y
atornille el tornillo autorroscante
6 x 20 mm con su placa de
refuerzo.

comprobando que la cremallera
se apoye sobre el pindny repitalas
operaciones del punto 2.

\Flg. 14bis




4) Acerque otro elemento de cremallera al precedente
utilizando, para sincronizar la dentadura de los dos
elementos, una pieza de cremallera como se indicaen la
Fig. 16.

5) Muevamanualmente la cancelay realice las operaciones
de fijacién descritas para el primer elemento, continuan-
do hasta cubrir por completo la cancela.

4 N

Fig. 15

N\ )

4 N

Fig. 16
- /

Notas sobre la instalacion de la cremallera

Compruebe que durante la carrera de la cancela todos
los elementos de la cremallera no vayan fuera del pindn.
No suelde absolutamente los elementos de la cremallera
ni a los separadores ni entre si.

Finalizada la instalacion de la cremallera, para garantizar
un correcto engranaje con el pindn, es conveniente bajar
unos 1,5 mm (Fig.17) la posicién del motorreductor.

Compruebe manualmente que la

cancelaalcance normalmente los Lm@)
!
- /)
@D

topes de parada mecdnicos de
fin de carrera y que no haya
rozamientos durante la carrera.

No utilice grasa u ofros productos

lubricantes entre el pindn vy la Fig. 17
cremallera.
4.5. MONTAJE DE LOS PINONES DE CADENA

En las versiones para aplicaciones de cadena y con reenvios
locos, hay que ensamblar el pindn de cadena Z16 o Z20. Para
ello proceda del siguiente modo:

4.5.1. MOD. 746 ER CAT (Fig. 18 - 19)

1) Introduzcala clavijaelasticaen el arbol utilizando un martillo.

2) Aplique el pindn de cadena sobre el arbol haciendo
coincidir los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica
y apriete el tornillo con sus arandelas.

73

4 N
\_ Fig. 18 )
4 N
Fig. 19
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4.5.2. MOD. 746 ER RF (Figg. 20 - 21)

1) Introduzca la clavija elastica @ en el arbol utilizando un
martillo.

2) Aplique enla brida del motorreductor la abrazadera de los
reenvios locos, utilizando los cuatro tornillos @M (M5 x 12) y sus
arandelas @) incluidas en el kit, tal y como se indica en la
Fig.20.

3) Aplique el pindnde cadenasobre el drbolhaciendo coincidir
los alojamientos del pindn sobre la clavija eldstica y apriete
el tornillo "d" y sus arandelas ® y ®.

4) Pase la cadena como se indica en la Fig.21 y monte el
carter de cobertura con el tornillo @ y la arandela @) de la
Fig.20.

4 N

.

- N
Fig. 21
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5. EQUIPO ELECTRONICO 780D 5.3. LAYOUT Y COMPONENTES

5.1. ADVERTENCIAS DL  DISPLAY DE SENALIZACION Y PROGRAMACION
Atencién: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en el Led DIODO DE CONTROL ESTADO ENTRADAS
equipo electrénico (conexiones, mantenimiento), quite siempre J1 REGLETA DE BORNES BAJA TENSION
la alimentacion electrica. J2 CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP
-Coloque linea arriba de la instalacion un interruptor J5 CONECTOR CONDENSADOR DE ARRANQUE MOTOR
magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de 16 REGLETA DE BORNES CONEXION MOTOR Y DESTELLADOR

intervencion. ;
- Conecte el cable de tierra al correspondiente borne situado 47 REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 230 Vac

en el conectorJ7 de latarjetay al casquillo sobre el operador | I8  CONECTOR FIN DE CARRERA

(fig. 22 y 39). F1  FUSIBLE MOTOR Y PRIMARIO TRANSF. (F 5A)
- Separe siempre los cables de alimentacién de los de mando F2  FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800mA)

y de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para F PULSADOR PROGRAMACION "F"

evitarcualquierinterferencia eléctrica utilice vainas separadas

o cable blindado (con blindaje conectado a la masa). - PULSADOR PROGRAMAC'QN i
- 2 + PULSADOR PROGRAMACION "+"
5.2. CARACTERISTICAS TECNICAS
(Tensién de alimentacion V-~ (+6% -10%) 230 A
Potencia absorbida (W) 10 CONECTOR J1
g"’g" max. motor (W) = ‘820 1 OPEN A (apertura total)
arga max. accesorios , :
Temperatura ambiente -20°C +65°C 2 OPENB (oper’ruro porC|loI)
Fusibles de profeccion N° 2 (véase fig. 22 y par. 5.3) 3 FSW-OP (disp. de seguridad apertura)
Logicas de funcionamiento: Automatica / Automatica “paso paso” / 4 FSW-CL (disp. de seguridad cierre)
Semiautomética / Seguridad / Semiautomatica B / Hombre presente C / 5 STOP
Semiautomética “paso paso” - - - -
Tiempo de trabajo Programable (de 0 a 4,1 min.) 6  SAFE (disp. de seguridad "oorde")
Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4,1 min.) 7 - (negativo alimentacion accesorios)
Fuerza de empuje Regulable en &0 niveles 8 - (negativo alimentacién accesorios)
Entradas en regleta de bornes: Open - Open parcial - Disp. de seguridad en 9 +24V (climentacion accesorios)
apertura - Disp. de seguridad en cierre - Stop - Borde - Alimentacion+Tierra - — -
Entradas en conector Fin de carrera aperturay cierre - 10 +24V (alimentacion accesorios)
Condensadormotor 11 FSW-TX (negativo fotocélulas emisoras - FAILSAFE)
Salidas en regleta de bornes:Destellador - Motor - Aliment. accesorios 24 Vdc - 12 W.L (hegativo luz testigo)
Luz testigo 24 Vdc / Salida temporizada / Mando electrocerradura - Fail safe
Conector rdpido Acoplamiento tarjetas de 5 pin Minidec, Decoder o
receptoresRP
Programacion 3teclas (+ - F) y pantalla, modo "oase" o "avanzado"
Funciones programables modo base: Logica de funcionamiento - Tiempo de
pausa - Fuerza de empuje - Direccion apertura-cierre
Funciones programables modo avanzado: Par de arranque - Frenado - Fail safe -
Predestello - Luz testigo/Salida temporizada/Mando electrocerradura - Légica
disp. de seguridad de aperturay cierre -Encoder/ Sensibilidad antiaplastamiento
-Deceleraciones- Tiempo aperturaparcial - Tiempo trabajo - Solicitud asistencia
- Contador de ciclos
N /
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5.4. CONEXIONES ELECTRICAS
LINES
= - |- [——— 230vac
z |Zz ——— 50-60Hz
e
MOT2 ?
MOT1
vot | AZUL
coM =
A |13 jbzsow:c (Mméx. 60W)
| ——Condensador
-
39
FIN DE
CARRERA
FC1-2
~=
s, X~ oo m M = ) =
N 833¢%9e_ 5.3
SiSoca--t+ 8
12 3 45 67 8 910 1112
N B I R A
A A ] -
4
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 24Vcc
“f‘ “‘max.3w
| Para la conexion de las
OPEN ‘ | fotocélulas y de los
PARCIAL" | | gispositivos de seguridad,
remitase al parrafo 5.4.1.
OPEN
TOTAL STOP
Fig. 23
5.4.1. Conexion fotocélulas y dispositivos de

seguridad

Antesde conectarlosdispositivos de seguridady las fotocélulas,
es conveniente elegir el tipo de funcionamiento en funcién de
lazona de movimiento que deben proteger (véase el ejemplo
de la fig. 24):

~ N
Fotocélulas en
Fotocélulas en apertura o
cierre apertura/cierre
D/<—>E\D I:IE/\
Dispositivos de seguridad "borde"
Fotocélulas en cierre Fig. 24
AN /

Dispositivos de seguridad en apertura:intervienen detectando
un obstaculo sdlo durante el movimiento de apertura
delacancela. Los mismos provocan el cierre inmediato
o el restablecimiento del movimiento de apertura
cuando se liberan (véase programacién en el parrafo
5.5.2)

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen detectando
un obstdculo sélo durante el movimiento de cierre de
lacancela. Los mismos provocan la aperturainmediata
0 bien cuando se liberan (véase programacion en el
parrafo 5.5.2.)

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen du-
rante los movimientos de apertura y de cierre de la
cancela. Los mismos provocan la parada y el
restablecimiento del movimiento cuando se liberan.

Dispositivos de seguridad "borde": intervienen durante los
movimientos de aperturay de cierre de la cancela. Los
mismos provocanlainversiéninmediata del movimiento
y la parada transcurridos dos segundos.

Encoder: interviene en presencia de un obstaculo durante los
movimientos de apertura y de cierre de la cancela. El
mismo provoca la inversién inmediata del movimiento
y la parada transcurridos dos segundos.

NOTA: Si dos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma
funcion (apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad)
los contactos deben conectarse en serie entre si (fig. 25).
Deben utilizarse contactos N.C.

NOTA: Si no se utilizan dispositivos de seguridad, hay que
puentear los bornes como se indica en la fig. 26.

Seguidamente se incluyen los esquemas mds comunes de
conexion de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig. 27
a fig. 34).

4 Conexiéon de dos contactos N.C. en serie A
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)
o L ® ¢ ® o Fig. 25
- J
4 P L e . N
Conexidn de ningun dispositivo de seguridad
=
z z % d a w - _N § .
1 2 3 45 6 7 8 910 1112
Fig. 26
- J

(" Conexién de un dispositivo de seguridad en cierre y de un )
dispositivo de seguridad en apertura

>

T+ +

TX-FSW

4
2

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
STOP
SAFE

-

5 6 7 8 9 10 1112

L]
T O
TG
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Fig. 27
o J
e i o i " A
Conexion de un dispositivo de seguridad "borde
3 =
Z.Boo o Bt == g
G<fpgrs T HF ks
1 2 3 45 67 8 910 1112
Fig. 28
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Fig. 30
-

(~ Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura, de una
en cierre y de un borde

>

I

i
H

TX-FSW

OPEN
A
OPEN
B
FSW OP
FSW CL
STOP
SAFE

1 2 3 45 67 8 910 1112

RX CL TXCL

TX OP RX OP

Sl N

+ !

- 1
NENE

Fig. 31
J

Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura Conexion de dos parejas de fotocélulas en cierre y de
- dos bordes
o S = >
= = O O o w - - o . I N4 =
e U 2 2 P % + 4+ = 2 =z O 0 a w o 25 5
§¥8° ¢ g b 3 F Bafozx 283 ++ f:
12 3 45 67 8 910 1112
1 2 3 45 67 8 910 1112
— i
RX X L
L1
L2
Tj -1
e +(2 RX CL1 TX CL1
— 1
5|+ .y
[ Fig. 29 g ;E
. Y HE 2
4 ~ 5]+
Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre
. TX CL2 RX CL2
o N = L
z z 2 28 4 = = 2 2]
++ & —3- =
2|+ 7
12 3 45 67 8 910 1112 -
+|5
Fig. 32
RX X 9
NG J

/ . . . . N\
Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre, de una en

apertura y de una en apertura/cierre

>

ST+ +

FSW CL
STOP
SAFE
TX-FSW

4
B

OPEN

A
OPEN

B
FSW OP

1 2 3 45 67 8 9 10 1112

RX CL TXCL

N S
+
o[ =[w]n]=

+
TX OP/CL RX OP/CL
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+ 1
I

I_ Fig. 33
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4 Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y de una en

apertura/cierre

>

T
53 + +

FSW OP
FSW CL
TX-FSW

4
=

OPEN
OPEN

12 3 4565 67 8 910 1112
RX CL TXCL
1
L{2]
En i
4 - |2
5| +

1
2]
—ﬂ - =
2|+ _T7]
+ 5]
TX OP/CL RX OP/CL
Fig. 34
o
‘ Conexién de dos contactos N.A. en paralelo
(P. ej.: Open A, Open B)
_/.—
o—1 —0
V4 Fig. 35
o J

5.4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 23)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexidn de tierra

N : Alimentacion ( Neutro)

L : Alimentacién ( Linea)
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la
conexion de la tarjeta al conductor de fierra presente en la
instalacién. Coloque arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

5.4.3. Regleta de bornes J6 - Motores y destellador
(fig. 23)
MOTOR - (bornes MOT-C, MOT-1, MOT-2): Conexidén Motor
(véase Par. 6.5).

LAMP - (bornes LAMP L, LAMP N): Salida destellador 230Vac
max. 60W.

5.4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 23)

Remitase a las correspondientes tablas para una
descripcion detallada del funcionamiento en Ias
diferentes l6gicas

OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borne 1): se entiende
cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.)
que, al cerrar un contacto, manda la apertura y/o cierre
total de la hoja de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura
total, conecte los contactos N.A. en paralelo (fig. 35).

OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cierre” (borne 2): se
entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador,
detector, etc.) que, al cerrar un contacto, manda la
apertura y/o cierre parcial de la hoja de la cancela. En
las l6gicas B y € manda siempre el cierre de la cancela.
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Para instalar varios emisores de impulso de apertura
parcial, conecte los contactos N.A. en paralelo (fig.35).

FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne
3): Lafuncién de los dispositivos de seguridad en apertura
es proteger la zona interesada por el movimiento de la
hoja durante la fase de apertura. En las Ibgicas A-AP-S-E-
EP, durante la fase de apertura, los dispositivos de
seguridad invierten el movimiento de la cancela, o bien
detienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacionavanzada Cap. 5.5.2.). Enlasldgicas
B y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el
movimiento. Nuncaintervienen durante el ciclo de cierre.
Los dispositivos de seguridad de apertura, si estdn
ocupadosconlacancelacerrada, impidenelmovimiento
de apertura.

Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en
apertura, puentee las entradas FSW OPy -TX FSW (fig. 26).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4):
La funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es
proteger la zona interesada por el movimiento de la
cancela durante lafase de cierre. Enlasbgicas A-AP-S-
E-EP, durante la fase de cierre, los dispositivos de
seguridad invierten el movimiento de la cancela, o bien
detienen e invierten el movimiento cuando se liberan
(véase programacién avanzada Cap. 5.5.2.). En las
I6gicas B y C, durante el ciclo de cierre inferrumpen el
movimiento. Nuncaintervienen durante el ciclo de aper-
tura. Los dispositivos de seguridad de cierre, si estan
ocupadosconlacancelaabierta, impiden elmovimiento
de cierre.

Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte
los contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en
cierre, puentee los bornes FSW CL y -TX FSW(fig. 26).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier
dispositivo (p. ej.: pulsador) que, al abrir un contacto,
detiene el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Sino se conectan dispositivos de STOP, puentee
los bornes STOP y -,

SAFE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6):La
funcién de | dispositivo de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante
la fase de apertura / cierre. En todas las [6gicas, durante
la fase de apertura o cierre, el dispositivo de seguridad
invierte el movimiento de la cancela durante 2 segundos.
Si durante los 2 segundos de inversion el dispositivo de
seguridad inferviene de nuevo, detiene el movimiento
(STOP) sin efectuar ninguna inversion.

El Dispositivo de seguridad borde, si estd ocupado conla
cancela cerrada o abierta, impide el movimiento.
Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 25).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puentee las entradas SAFE y - (fig. 26).

- Negativo alimentacion accesorios (bornes 7 y 8)

-24Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9y 10)

Atencion: La carga méxima de los accesorios es de 500
mA. Para calcular las absorciones remitase a las
instrucciones de cada accesorio.

+



TX-FSW - Negativo alimentaciéon transmisores fotocélulas (borne
11)
Utilizando este borne para la conexidn del negativo de
la alimentacién de lostransmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcidén FAIL SAFE (véase
programacién avanzada Cap. 5.5.2.).
Si se habilita la funcién, el equipo verifica el
funcionamiento de las fotocélulas antes de cada ciclo
de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacion luz testigo/salida temporizada (borne12)
Conecte entre este borne y el +24V una eventual luz
testigo, salida temporizada o dispositivo de mando
paraelectrocerradura (véase programaciéon avanzada
Cap. 5.5.2)) a 24 Vdc - 3 W mdéx. Para no perjudicar el
correcto funcionamiento del sistema, no hay que supe-
rar la potencia indicada.

5.4.5. Conector J2 - Acoplamiento rapido Minidec,
Decoder y RP
Se utiliza para la conexién rdpida de Minidec, Decoder y
Receptores RP (véanse fig. 36, 37 y 38). Acople el accesorio
con ellado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta.
La activacién y la desactivacion debe efectuarse después de
haber quitado la tension.

5.4.6. Conector J5-
Condensador

Conector de acoplamiento répido para la conexidon del
condensador de arranque del motor.

Acoplamiento rapido

5.4.7. Conector J8- Acoplamiento répido Fin de
carrera

Conector de acoplamiento répido para la conexidn del fin de
carrera inductivo.

e ™
PLUS PLUS
[CVRS) & & O
L
780D 11 780D |
Loeod]
@@@ q Swi
DECODER
MINIDEC @
60 ——
Fig. 36 Fig. 37
I
X
RP
780D
Q Fig. 38
N J
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5.5. PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento de la automacién hay que
acceder al modo "PROGRAMACION".
La programacién se divide en dos partes: BASEy AVANZADA.

5.5.1. PROGRAMACION BASE
Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el
pulsador F:

epresiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la primera funcién.
esoltdndolo, la pantalla muestra el valor de la funcidn, que
puede modificarse con las teclas + vy -.
epresionando otra vez F (y manteniéndolo presionado) la
pantalla muestra el nombre de la funcidén sucesiva, etc.
eunavezllegados ala Ultima funcién, presionando el pulsador
F se sale de la programacioén y en la pantalla aparece de
nuevo el estado de la cancela.
La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
cuales puede accederse en PROGRAMACION BASE:

5.5.2. PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder ala PROGRAMACION AVANZADA presionen el
pulsadorF, y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador
+

eal soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la
primera funcién.

«al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor
de la funcién, que puede modificarse con los pulsadores +
y -

epresionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la
pantalla muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras
que al soltarlo se visualiza el valor, que puede modificarse
con los pulsadores + vy -.

eunavezllegadosala ultima funcién, presionando el pulsador
F se sale de la programacidn y en la pantalla aparece de
nuevo el estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
cuales puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:
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4 N\ N
PROGRAMACION BASE ~ (F) PROGRAMACION AVANZADA (F) + (+)
Pantalla Funcién Por defecto Pantalla Funcion Por defecto

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase PAR MAXIMO DE ARRANQUE:
| | |tabla de las légicas): — 1~ / El mofor trabajo al par maximo (ignorando [
I [_I |4 = Automdtica — = 1= la regulacién de par) en el momento inicial —
017 = Automndtica "Paso paso" del movimiento. Util para hojas pesadas. -
i = y
5 = Automdtica "Disp. de seguridad” I~ Activo
= _ i S =
l: &Se?;cr:;ZJToC;ZZZCG "Paso-paso” m o = Bxeludo
= I~ = -
~ — Homb ; P FRENADO FINAL :
’/— - om' re pr efe'n e" . Cuando la cancela ocupa el finde carrera| __
= = Semiautomatica "B |_ __ | de apertura o cierre, se puede seleccionar LII I_I
TIEMPO DE PAUSA: i un golpede freando para garantizar la -
= | | S9lo tiene efecto sise haseleccionadola| — 1= P C/" ada mmgd/oi;a de ia h O// ‘;' S/ (“;’e
1— 1= lg’gico automdatica. Regulable de L a 1— | | selecclonan geceleraciones, el renago
(] seg. a pasos de 1 segundo — iniciara o//ﬁ/n/gf de las mismas.
gé;ui do}nen te Ia visualizacion p'oso aser Con valor i LI el frenado estd deshabilifado.
en minutos y decenas de segundos El tiempo puede fegu/clfse de //_// // Cl/___’//__//
(separados por un punto) y el tiempo se a pasos de 0,01 segundos.
regula a pasos de IO/segundos, hasta el 1] = Frenado excluido
valor maximo de = | minutos. del] ! a7 = Frenado temporizado
EJ.: si la pantalla /ncczlj/co 1_2._/,' el T/5e(§npo de FAIL SAFE:
pausa corresponae a 2 min. y oU seg. — I La activacion de la funcién habilita un test
FUERZA: — de funcionomilenlfo de las fotocélulas onfes I~ 1=
— ,— | Regula el empuje del Motor. — — de cada movimiento de la cancela. Si el
Il_ Il / 1 = fuerza minima /—I L/ test falla (fotocélulas fuera de servicio,
e _r = — —_——
5 L_/’ = fuerza maxima indicado porel valorl_l 5 enla pantalla) la
— cancela no inicia el movimiento.
DIRECCION DE APERTURA: I = Activo
[ Indica el movimiento de apertura de la _ = ,
[~ | |cancela y permite no cambiar las| — —/ 1 o = Excluido
- conexiones en la reglefa de bornes del - PREDESTELLO (5 s.):
moftor. - Permite activar el destellador durante 5
— =/ = Movimiento de apertura hacia la derecha |~ |~ |segundos antes del inicio del movimiento. | = [T}
/= — = Movimiento de aperturahacialaizquierda 4 = Activo
ESTADO DE LA AUTOMACION: S — = = Excluido )
— | Salida de la programacién, memorizacion
—1 I— |delosdatosy regreso ala visualizacion del Nota 1: para restablecer las configuraciones por defecto de
estado de la cancela la programacion, compruebe que la entrada borde
1] =Cerrada esté cerrada (el diodo SAFE esté encendido), presione
/_—/ | = En fase de apertura alavezlaos teclas +, - y F y manténgalas presionadas
[} = =En"STOP" durante 5 segundos.
[] 5 = Abierta Nota 2: la modificacion de los pardmetros de programacion
7+ =Enpausa es inmediatamente eficaz, mientras que la
/_—/ = = Intervencion del "FAIL SAFE" memorizacion definitiva sdlo se lleva a cabo cuando
M= =En fase de cierre sesale delaprogramaciény seregresaala visualizacion
‘/—_’/’—_’/ _ En fose de | g del estado de la cancela. Si se quita la alimentacion al
= niase ?’II"IVGI’SIOI"I 3 equipo antes de que se regrese a la visualizaciéon del
\_ [] 5 = Infervencion de las fofocelulas Y, estado, todas las variaciones efectuadas se perderan.



(Panialla Funcién Por defecfa (Pam‘alla Funcién Por defecia
__ __|LUZTESTIGO: o DECELERACION pre-fin de carrera: _
I— 11| con ia seleccién [/ ] ia salida funciona| ™ 1 171 __ 11| Se puede seleccionar la deceleracién de| 1~ 1 171
— como luz testigo esfondor (encendida en i I la cancela antes de la intervencién de los i
apertura y pausa, destellante en cierre, fines de carrera de apertura )/ CIerre
apagada con la cancela cerrada). Eltiempo puede regularse de/ i Ja /”_/ a
Luz de techo: cifras diferentes corresponden pasos de 0,02 seg.,
a la activaciéon temporizada de la salida, Si estd previsto el uso del encoder, la
que podra utilizarse (mediante unrelé) para regulacién no estd determinada por el
alimentarunaluzde fe/cho Eltiempo puede tiempo, sino por el nimero de revoluciones
regularse de [1a5 - Seg. a pasos de 1 delmotor, obteniendo asiuna deceleracién
seg., y de u_/ at 7 1 min. a pasos de 10 mas precisa.
segundos.
Mando electrocerradura (/rr;e;dlanfe relé): [717 = Deceleracion excluida
Si desde la configuracion i i se presiona del] o959 = Deceleracién activa
la tecla - se activa el mando para la
electrocerradura de cierre E / J— DECELERACIéN posf—fin de carrerq. —
presionando de nuevo - se programa el — II_II Se puede seleccionar la deceleracién de I/ I/ II_II

mando para la electrocerradura de cierre
y de apertura ==

17— i <

LI = Luz testigo estandar

del/ a4 [= Salida temporizada.

/__ / mando electrocerradura antes del
mowm/enfo de apertura

/ — =mando de la electrocerradura antes

de los movimientos de apertura y cierre

LOGICA FOTOCELULAS CIERRE:
Seleccione el modo de intervencion de las
fotocélulas de cierre.

intervienen sélo en el movimiento de cierre:
bloguean elmovimientoy lo invierten cuando

la cancela después de la intervenciéon de
los fines de carrera de apertura y cierre.

Eltiempo puede regularse de C a'll a

pasos de 0,02 seg.,

Si estd previsto el uso del encoder, la
regulacion no esta determinada por el
tiempo, sino por el nimero de revoluciones
delmotor, obteniendo asiuna deceleracion
mas precisa.

1] = Deceleracién excluida
de[] ! a~=]= Deceleracién activa

APERTURA PARCIAL:

se liberan, o lo invierten inmediatamente. 1 171 se puede regular la amplitud de la apertura 11—
/ - parcial de la hoja. r—
4} = Inversién cuando se liberan — =
- = Inversién inmediata en apertura El tiempo puede regularse de i_i o=
! a pasos de 1 segundo.
2 £ Si esta previsto el uso del encoder, la
LOGICA FOTOCELULAS APERTURA: = . .

. . o regulacion no esta determinada por el
fg;gggﬂg? deel ;npoecz;fjrge intervencion de las tiempo, sino por el nimero de revoluciones
Intervienen sélo en el movimiento de apertura: gglrcr/g?:r?és ggﬁgﬁlﬁ? ej?’es;nLﬁJJ?oC]ccojﬁ iriguofg
b/o”%u?agelﬁey/rr;vlir;;orr))flcge?n;dg? cuando Z20 se obtiene una apertura parcial que
se liberan, o inviere ediaramente. puede variar de 15 cm a 3 m aprox.

= Inversion inmediata en cierre
. TIEMPO DE TRABAJO (time-ouft):
o = Reanudan cuando se liberan [l: Es conveniente programar un valor de 5+10 l_/{ /l

segundos superior al tiempo necesario para
que la cancela vaya del fin de carrera de
cierre al fin de carrera de apertura y vice-

ENCODER:
Si estuviera previsto el uso del encoder se

M
™
I
\I
N

-~
IJ

puede seleccionar la presencia. versa. 5
Si  estuviera presente y activo, Regulable de L] 1 seg. a pasos de 1
segundo.

"deceleraciones"y "aperturaparcial” estan
gestionados por el encoder (véanse
parrafos relativos).

El encoder funciona como dispositivo
antiagplastamiento: si la cancela, durante
la fase de apertura o cierre, choca contra
un obstaculo, el encoder invierte el
movimiento de la hoja de la cancela du-
rante 2 segundos. Si durante los 2 segundos
de inversion el encoder interviene de
nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversion. Si el sensor no
estad presente el pardmetro debe

programarse a [_JI-]. Si el sensor esta pre-
sente, hay que regular la sensibilidad del
sistema antiaplastamiento variando el

parametro entre [] |/ (maxima
sensibilidad) y == (minima sensibilidad).
de ] | a §5= Encoder activo y
regulacion de la sensibilidad

[} = Encoder excluido

Seguidamente la visualizacion cambia en
minutos y decenas de segundos (separadas
porun punto) y el tiempo se regu/a Qa pasos
;19 10 segundos, hasta el valor méximo de
—. ! minutos.

EJ.: si la pantalla indica 1__’ 1, el tiempo de
frabajo corresponde a 2 min. y 50 seg.

I
J
I

-
~
o

SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada
con la funcion sucesiva):

Si estd activada, al final de la cuenta atrds
(que puede programarse con la funcién
sucesiva "Programacioén ciclos") efectia un
predestello de 2 s. para cada impulso de
Open (solicitud de intervencién). Puede ser
atil para programar intervenciones de
mantenimiento programado.

= Acftiva
1 = = Excluida
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q’antalla Funcion

PROGRAMACION CICLOS:

Permite programar una cuenta atrds de los
ciclos de funcionamiento de la instalacion.
Puede programarse (a millares) de H a
S5 mi ciclos.

El valor visualizado se actualiza con el
subseguirse de los ciclos.

La funcién puede utilizarse para comprobar
el uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud
de asistencia".

1=

ESTADO CANCELA:
Salida de la programacién, memorizacion de
losdatosy regreso ala visualizacién delestado

L
]

I

S de la cancela (véase par. 5.5.1.).

6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

6.1. CONEXIONES ELECTRICAS

Efectle todas las conexiones eléctricas de la tarjeta como se
indica en el capitulo 5, incluida la puesta a tierra del operador

N\,

~

Fig. 39

DEFINICION DEL SENTIDO DE APERTURA Y
FUNCIONAMIENTO DEL DIODO FIN DE CARRERA

Haga llegar la alimentacién eléctrica al equipo y configuren
en la tarjeta la direccidén de apertura (véase parrafo 5.5.1).

Si la direcciéon de apertura es hacia la DERECHA & = ):

diodo fin de carrera de APERTURA = FC1
diodo fin de carrera de CIERRE = FC2

Si la direccién de apertura es hacia la [ZQUIERDA & — ):
diodo fin de carrera de APERTURA = FC2
diodo fin de carrera de CIERRE = FC1

6.2.

6.3. POSICIONAMIENTO DE LAS CHAPAS DE FIN DE

CARRERA

Eloperador 746 esté provisto de fin de carrera de tipo inductivo

(Fig.1ref.3) que, al detectar el paso de una chapa fijada en la

parte superior de la cremallera, manda la parada del

movimiento de la cancela

Para colocar correctamente las dos chapas en dotacion,

proceda del siguiente modo:

1) Ensamble el fin de carrera centrando la chapa respecto
a los pernos roscados del soporte (Fig. 40).

2) Compruebe que el operador esté en funcionamiento

manual (véase capitulo 8).

Cologue manualmente la cancela en posicién de aper-

tura dejando (2 + 5) cm desde el tope mecdnico de finde

carrera

Haga correrla chapa sobre la cremallera en el sentido de

apertura hasta que se apague el correspondiente diodo

(Fig. 22 y 40); seguidamente haga avanzar la chapa otros

45mm aprox. y fijela alacremallera apretandolos tornillos.

Cologue manualmente la cancela en posicion de cierre,

dejando (2 + 5) cm desde el tope mecdnico de fin de

carrera.

3)

4

9)
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6) Hagacorrerlachapasobre lacremallera en el sentido de
cierre hasta que se apague el correspondiente diodo (Fig.
22 y 40); seguidamente haga avanzar la chapa otfros 45
mm aprox. y fijela a la cremallera apretando los tornillos.

7) Cologue la cancela a mitad de carrera y bloquee de
nuevo el sistema (véase capitulo 9).
-~ ™\
FC2
\ Fig. 40 )

Notas sobre el posicionamiento de las chapas

Para un correcto funcionamiento es necesario que en la
posicion de parada de la cancela quede por o menos 2
cm desde el tope mecdnico de fin de carrera. Esta
comprobacién debe realizarse después de haber
determinado los valores de las deceleraciones pre y post
fin de carrera (Véase parrafo 5.5.2.2) y de haber hecho
redlizar por lo menos un ciclo completo ala automacién.
La distancia entre el fin de carreray las chapas debe ser <
5 mm (Fig.11).

En caso de cremallera de nylon, utilice sélo la chapa (sin el
soporte) fijGndola directamente ala cremallera por medio
de tornillos autorroscantes. Efectde las regulaciones arriba
indicadas.

Nota: a 5 mm bagjo la superficie de la cremallera de nylon
se encuentra un alma de acero, por lo tanto hay que
perforar hasta alcanzar el alima de acero y atornillar con
tornillos autorroscantes.

6.4. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS

La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacion
con el estado de las entradas.
Noten que: Diopo encenpipo = contacto cerrado

Diopo ApacaDOo = contacto abierto
Compruebe el estado de los Diodos de senalizacidn como se
indica en la Tabla.

Tab. 2 Funcionamiento de los Diodos de sefalizacién del estado

4 DIODOS ENCENDIDO APAGADO )
OP-A Mando activado Mando inactivo
OP-B Mando activado Mando inactivo
FC1 Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
FC2 Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
STOP Mando inactivo Mando activado
SAFE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
_ ENC Destella durante la rotacién del motor )

Nota: En negrita se indica la condicion de los Diodos con la cancela
cerrada enreposo. Sila direccién de apertura es hacia la izquierda,
la condicion de los diodos FC1 y FC2 se invierte.

6.5. COMPROBACION DE LA CONEXION DEL MOTOR

Compruebe que el
cableado del motor sea
el indicado en la Fig. 41
(conexién estandar).

MARRON




6.6. REGULACION DEL EMBRAGUE MECANICO

Ademdas de los dispositivos electronicos de seguridad (encoder
y regulacién de la fuerza), el operador 746 también estd
provisto de embrague mecanico.

Por lo que respecta la fuerza de la cancela y el encoder,
remitase a los parrafos 5.5.1y 5.5.2.

Para regular el umbral de intervencion del embrague
mecanico, proceda del siguiente modo (se aconseja tararlo
de conformidad con la normativa vigente):

1) Quite la alimentacion eléctrica a la automacion.

2) Mantenga bloqueado el arbol motor utilizando una llave
inglesa y manipule el tornillo de regulacién del embrague
conunallave Allen o destornillador, como se indica enlaFig.
42,

Para aumentar el par, gire el tfornillo en sentido horario.
Para diminuir el par, gire el tornillo en sentido antihorario.
2 El operador se entrega con el embrague tarado al maximo.
Por lo tanto, inicialmente hay que girar el tornillo en sentido
antihorario para alcanzar la regulacién éptima.

3) Alimente la automacién y compruebe la correcta
regulacion del par apenas realizada.

Nota: si al primer impulso de OPEN la cancela no se mueve en
la direccidén deseada, hay que invertir los hilos MARRON y
NEGRO del motor en el conector J6 (Fig. 41).

Vs

~

.

6.7. COMPROBACION DE LOS PUNTOS DE PARADA

Hay que prestar atencién ala configuracién de ladeceleracion
post-fin de carrera y del frenado: si la deceleraciéon es
demasiado larga o el frenado es insuficiente, la chapa
montada en la cremallera de la cancela puede superar el
sensorhastaliberarlo. Cuando se pare la cancela, compruebe
que sbélo esté ocupado el fin de carrera interesado. El
correspondiente diodo debe estar apagado; en caso de que
el mismo se haya apagado y a continuacidon se haya vuelto a
encender, o bien si estén apagados ambos fines de carrera,
hay que reducir el valor de la deceleracion post-fin de carrera
y/o aumentar el valor del frenado (véase par. 5.5.2).

6.8. COMPROBACION DE LOS DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD Y ACCESORIOS

Compruebe el correcto funcionamiento de todos los
dispositivos de seguridad y de antiaplastamiento (sensor
ENCODER), de los accesorios utilizados en el equipo.

7. OPERACIONES FINALES

Terminada la instalacién, aplique el adhesivo de sefalizacién
de peligro sobre la parte superior de la tapa (Fig. 43).

proteccién del equipo v fije la tapa utilizando los tornillos
suministrados en dotacion (Fig. 44).

Entregue al Cliente la pdgina"Guia para el Usuario"y describale
el correcto funcionamiento y uso del motorreductor,
indicandole las zonas de potencial peligro de la automacion.

L Fig. 44 |

8. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente la cancela debido

a falta de alimentaciéon eléctrica o fallo de funcionamiento

de la automacidn, es necesario manipular el dispositivo de

desbloqueo del siguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccidn e infroduzca la llave en
dotacién en la cerradura (Fig. 45).

4 ™\
Fig. 45

- 9 J

2) Gire la llave en sentido horario y tire la palanca de
desbloqueo como se indica en la Fig. 46.

3) EfectGe manualmente la maniobra de apertura o de
cierre.

e

-

9. RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO

NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda accionar la

cancela durante la maniobra, antes de bloquear de nuevo el

operador, quite la alimentacién al equipo.

1) Cierre la palanca de desbloqueo.

2) Gire la llave en sentido antihorario.

3) Extraigalallavey cierre la portezuela de proteccién de la
cerradura.

4) Mueva la cancela hasta que se engrane el desbloqueo.
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10. MONTAJE DE LA UNIDAD DE CONTROL CN 60E

(OPCIONAL)
El operador estd predispuesto para alojar, con la ayuda de
una barra DIN, la unidad de control del borde de seguridad
conductivo CN 60E. Corte la barra DIN vy fijela al operador con
dos tornillos aprovechando los dos orificios y acople la unidad
de control CN 60E (Fig. 47).
Para la conexién y funcionamiento remitase a las
correspondientes instrucciones.
S

~

Fig. 47

11. APLICACIONES ESPECIALES
No estdn previstas aplicaciones especiales.

12. MANTENIMIENTO

Compruebe por lo menos semestralmente el correcto
funcionamiento del equipo, prestando especial atencidén ala
eficiencia de los dispositivos de seguridad (incluida la fuerza
de empuje del operador) y de desbloqueo.

12.1. DESMONTAJE DEL GRUPO
TRANSFORMADOR

Si fuera necesario desmontar el grupo tarjeta-transformador,
proceda del siguiente modo.

Extraiga todas las regletas de bornes y los conectores de la
tarjeta. Destornille los 2 tornillos de fijacion de la tarjetay los 2
del transformador. Levante el grupo hacia arriba y quite
delicadamente el transformador de los acoplamientos
situados sobre la tarjeta, como se indica en la fig. 48.

Vs

TARJETA-

~

Y Fig. 48/

12.2. REPOSICION DEL NIVEL DE ACEITE
Compruebe periddicamente la cantidad de aceite en el
interior del operador.
Para frecuencias de utilizacién medio-bajas es suficiente un
control anual, para utilizaciones mds pesadas se aconseja
cada 6 meses.
Para acceder al depdsito hay que quitar temporalmente el
tapdn de llenado del aceite (Fig. 49).
El nivel del aceite, que puede controlarse a vista, debe llegar
a los filamentos de cobre del motor eléctrico.
Para efectuar el abastecimiento del aceite, vierta el aceite
hasta el nivel.
Utilice exclusivamente aceite FAAC XD 220.

Vs
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13. REPARACIONES

Para eventuales reparaciones dirjase a los Centros de
Reparacién FAAC autorizados.
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( GUIA PARA EL USUARIO )

AUTOMACION 746

Lea detenidamente las instrucciones antes de utilizar el
producto y consérvelas para posibles usos futuros.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

La automacién 746, si se instala y utiliza correctamente,
garantiza un elevado grado de seguridad.

Algunas simples normas de comportamiento pueden evitar
inconvenientes o accidentes:

- No se detenga y no permita que ninos, personas, y objetos
estén detenidos cerca de la automacién, especialmente
durante el funcionamiento de la misma.

- Mantenga fuera del alcance de los ninos radiomandos o
cualquier otro generador de impulsos, a fin de evitar que la
automacién pueda accionarse involuntariamente.

- No permita que los nifios jueguen con la automacion.

- No fuerce voluntariomente el movimiento de la cancela.

- Evite que ramas o arbustos puedan interferircon elmovimiento
de la cancela.

- Mantenga en buen estado y bien visibles los sistemas de
sefalizacién luminosa.

- No intente accionar manualmente la cancela siantesno ha
sido desbloqueada.

-En caso de fallos en el funcionamiento, desbloguee la
cancela para permitir el acceso y espere la intervencion de
personal técnico cudalificado.

- Con la automacién en funcionamiento manual, antes de
restablecer el funcionamiento normal, quite la alimentacién
eléctrica a la instalacion.

- No efectide ninguna modificacidn en los componentes que
forman parte del sistema de automacién.

- No efectle ninguna reparaciéon o infervencion directa, y
dirigase siempre a personal cualificado FAAC.

- Hoga comprobar por lo menos semestralmente el
funcionamiento de la automacidén, de los dispositivos de
seguridad y la conexidn a tierra por personal cualificado.

DESCRIPCION

La automacién 746 es ideal para el control de dreas de
acceso de vehiculos con frecuencia de transito media.

La automacién 746 para cancelas correderas es un operador
electromecdnico que fransmite el movimiento a la hoja
corredera mediante un pindn de cremallera o cadena
acoplado oportunamente a la cancela.

El funcionamiento de la cancela corredera estd gestionado
por un equipo electrénico de mando alojado en el interior del
operador.

Cuando el equipo, conla cancela cerrada, recibe un mando
de apertura a fravés del radiomando o cualquier otro
dispositivoiddneo, acciona el motorhastaalcanzarlaposicion
de apertura.

Sise haprogramado el funcionamiento automdatico, lacancela
se cierra sola después del tiempo de pausa seleccionado.

Si se ha programado el funcionamiento semiautomatico, hay
gue enviarunsegundoimpulso paraque se cierre nuevamente
la cancela.

Un impulso de apertura dado durante la fase de nuevo cierre,
provoca siempre la inversibn del movimiento.

Un impulso de stop (si estuviera previsto) detiene siempre el
movimiento.

Para conocer en detalle el comportamiento de la cancela
corredera en las distinfas Idgicas de funcionamiento, consulte
al Técnico Instalador.

En las automaciones estdn presentes accesorios y dispositivos
de seguridad (fotocélulas, bordes) que impiden el cierre de la
cancela cuando hay un obstdculo en la zona protegida por
dichos dispositivos y accesorios.

El sistemna garantiza el bloqueo mecdnico cuando el motorno
estd en funcionamiento, y por lo fanto no es necesario instalar

ninguna cerradura.

Laaperturamanual sdlo es posible interviniendo en el especifico
sisterna de desbloqueo.

El motorreductor estd provisto de embrague mecdanico
regulable que, combinado aun dispositivo electronico, ofrece
la necesaria seguridad antiaplastamiento, garantizando la
inversién del movimiento de cierre o la parada del movimiento
de apertura.

Un sensor inductivo detecta el paso de las chapas metdlicas
fijadas en la cremallera correspondientes a las posiciones de
fin de carrera. El equipo electrénico de mando estd
incorporado en el motorreductor.

Un cdmodo desblogueo manual permite el movimiento de la
cancela en caso de corte de corriente o averia.

La senalizacion luminosa indica el movimiento en acto de la
cancela.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente la cancela debido

a falta de alimentaciéon eléctrica o fallo de funcionamiento

de la automacidn, es necesario manipular el dispositivo de

desbloqueo del siguiente modo:

1) Abrala portezuela de proteccidn e infroduzca la llave en
dotacion en la cerradura como se indica en la Fig.1.

2) Gire la llave en sentido horario y tire la palanca de
desbloqueo como se indica en la Fig. 2.

3) EfectGe manualmente la maniobra de apertura o de
cierre.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL.

Para evitar que un impulso involuntario pueda accionar la
cancela durante la maniobra, antes de bloquear de nuevo el
operador, quite la alimentaciéon al equipo.

1) Cierre la palanca de desblogqueo.

2) Gire lallave en sentido antihorario.

3) Extraigalallave y cierre la portezuela de proteccién de la

cerradura.
4) Mueva la cancela hasta que se engrane el desbloqueo.
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