AUTOTRONICA

VEHICULOS ELECTRICOS LIGEROS
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Sistema educativo de mesa para la simulacion y el estudio
tedrico y practico de los circuitos y componentes principales
que se utilizan en los vehiculos eléctricos ligeros.

El simulador es dividido en tres secciones; referentes,
respectivamente, a bicicletas eléctricas, motonetas y autos y
que permite el aprendizaje de su operacién a través de
sefalizacién luminosa. Por medio de un selector es posible
elegir el vehiculo que se desea analizar.

Al conectar el panel a una computadora es posible visualizar
en pantalla la informaciéon disponible durante la operacién
del sistema.

El modo de operacidn y la insercidon de fallas son a través de
computadora. El simulador incluye un software que permite
estudiar la teoria y el desarrollo de ejercicios.

Para los tres vehiculos, el simulador analiza la operacién de
conduccion normal y aquellas que dependen de la inclinacién
del camino. Ademas, tanto los sistemas de recarga de bateria
domésticos y publicos también se estudian.

La insercion de fallas es a través de computadora y es
referente al mal funcionamiento de los componentes de
cada vehiculo. El sistema incluye un manual técnico para
teoria y ejercicios.

Bicicleta eléctrica:
e Descripcion del sistema E-bike (bicicleta
eléctrica)

e Descripcion del sistema Pedelec (bicicleta
eléctrica con sistema de asistencia de pedal)

e Elcontrolador

e El sistema de frenado con supresor de
alimentacién del motor

e Funcién de aceleracion para E-bike (Girar y

avanzar)

Funcidn de aceleracion para el sistema Pedelec

PAS (Sistema de Asistencia de Pedal)

Sistema PAS/TAG

El sensor de par

Las baterias (tipos y rendimiento)

Los motores (tipos y rendimiento)

Frenado y desaceleracién regenerative

Dispositivos de seguridad

Recarga de bateria

Scooter eléctrico:
e Descripcion del scooter eléctrico
e  Funciones y controles
e Elmotor
e Elcontrolador
e Elconvertidor CC/CC
e El modulo de interfaz (ICM)
e Elsistema de frenado
e Frenadoy desaceleracion regenerativa
e las baterias (tipos y rendimiento)
e Dispositivos de seguiridad
e Recarga de bateria

Auto eléctrico:
e Descripcidn del auto eléctrico
e  Principales funciones y controles
e Elmotor CC
e El controlador del motir de CC
e El motor sin escobillas
e El controlador del motor sin escobillas
e El motor asincrono
e Elinversor
e El convertidor CC/CC
e El modulo de interfaz (EVMS)
e Las baterias (tipos y rendimiento)
e El control de baterias (BMS)
e Elsistema de frenado




