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Detector de inundacion BUSing® Instalacion

Permite la deteccion de fugas de agua en la instalacion.
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Montaje en pared
= Sin-BUS = Sin-W Estos dispositivos se instalan en
: > posicion vertical en la pared con el
Sonda vertical disefiada para Sonda vertical radio para conexion BUS] n sensor orientado hacia abajo con la
conexién a BUSIng® por cable. a BUSIng® inaldmbrico. solapa de la carcasa tocando el suelo.
+ Conexidn a BUSing® + Conexidn a BUSIng® inalambrico
+ Montaje vertical a ras del suelo + Montaje vertical a ras del suelo
+ Dimensiones: 34 x 70 x 14 mm + Dimensiones: 34 x 70 x 14 mm Suelo
Descripcion
Estos dispositivos cuentan con unos terminales dotados de un sensor que detecta agua. Se instalan en posicion verti-
cal con la solapa inferior tocando a ras del suelo. Debe tenerse en cuenta que para determinar el estado de alarma, el
agua debe estar en contacto con los dos terminales metélicos.
+ Deben ubicarse en aquellos lugares donde halla riesgo de fuga de agua. Mantenimiento Sin-W
« En suelos con pendiente, se colocaran en los puntos donde, por caida, el agua tienda a acumularse. Precisa de pila Es obligatorio revisar y/o
- Pueden instalarse ocultos, ya que su funcion es enviar informacion al sistema domatico. CR2032 para la sustituir las pilas al menos
alimentacion. =
cada 2 anos.
Configuracion mediante el Sistema de Desarrollo (SIDE)
+ 2 escenas programables para la activacion y desactivacion del sensor. @
+ Hasta 60 eventos de BUS programables por cada escena.
Caracteristicas técnicas = Sin-W
Refgrencia Tgnsién de_’ Corrientfe Distancia max. Montaje en pared
equipo alimentacion consumida recomendada Estos dispositivos se instalan en
. 1 > posicion vertical en la pared con el
S!"'BUS 9_' 16 vdc (BUS) |40 mA (BUS) | - B /// B U S] n sensor orientado hacia abajo con la
SinW Pila CR2032 (3V) | - 15m solapa de la carcasa tocando el suelo.
* distancia maxima recomendada hasta el equipo radio (repetidor) més cercano = iw"iarljssbsrico
—
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