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POWER ELECTRONICS SD250

SIMBOLOS DE SEGURIDAD

Para reducir el riesgo de lesiones personales, descarga eléctrica, incendio y
dafios en el equipo, preste atencion a las precauciones incluidas en este
manual.

Este simbolo indica la presencia de un posible
peligro, situaciones que podrian provocar lesiones

ALARMA importantes si se omiten las advertencias o se
siguen de forma incorrecta.

Este simbolo indica la presencia de circuitos de
energia peligrosos o riesgo de descargas

PRECAUCION eléctricas. Las reparaciones deben ser realizadas
por personal cualificado.

> | >

Identifica riesgos potenciales que pueden ocurrir
bajo ciertas condiciones. Lea el mensaje asi
sefializado y siga las instrucciones
cuidadosamente.

Identifica riesgos de descarga eléctrica bajo
ciertas condiciones. Preste particular atencion al
mensaje asi sefializado porque puede existir
tensién peligrosa.

Edicion Mayo 2009

Esta publicacion podria incluir imprecisiones técnicas o errores tipograficos.
Periédicamente se realizan cambios a la informacién aqui incluida, estos
cambios se incorporaran en ediciones posteriores. Si desea consultar la
informacién mas reciente de este producto puede hacerlo a través de la web
www.powerelectronics.es 6 www.power-electronics.com donde podra
descargar la Gltima version de este manual.



http://www.powerelectronics.es/
http://www.power-electronics.com/
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

iIMPORTANTE!

= Las medidas de seguridad que se muestran en este manual tienen
como objetivo ensefiarle a utilizar el producto de forma correcta y
segura asi como para evitar posibles accidentes o dafios a bienes
materiales.

= Los mensajes de seguridad aqui incluidos se clasifican como sigue:

I\ ALARMA

No quite la tapa mientras el variador esté alimentado o la unidad
esté en funcionamiento.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No ponga el equipo en marcha con la tapa delantera quitada.

En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica debido a la
alta tension presente en los terminales o debido a la exposicion de los
condensadores cargados.

No quite la tapa excepto pararevisiones periddicas o para el
cableado de la unidad, incluso aunque la tension de entrada no esté
conectada.

En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

Tanto el cableado como las inspecciones periddicas deben ser
llevadas a cabo al menos 10 minutos después de que la unidad haya
sido desconectada de la alimentacion de entrada 'y después de
comprobar con un polimetro que la tensién de la DC Link esta
descargada (por debajo de 30VDC).

En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

Manipule los interruptores con las manos secas.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No use cable con el aislamiento dafiado.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

No sujete los cables excesivamente apretados, tirantes o
pellizcados.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 7
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A PRECAUCION

Instale el variador sobre una superficie no inflamable.
No deje cerca de él material inflamable.
En cualquier otro caso, existe riesgo de incendio.

Desconecte la entrada de potencia si el variador resulta dafiado.
En cualquier otro caso, puede provocar un accidente secundario o fuego

Después de que se aplique la tensién de entrada o después de
quitarla, el variador permanecera caliente todavia un par de minutos.
En cualquier otro caso, puede sufrir dafios en su cuerpo o quemaduras
en la piel.

No le de tensién a un variador dafiado o que le falten partes, incluso
aunque la instalacion esté completa.
En cualquier otro caso, puede sufrir una descarga eléctrica.

Asegurese de que no hay papeles, virutas de madera, polvo, virutas
metalicas, suciedad en general o cualquier otro cuerpo extrafio
dentro del variador.

En cualquier otro caso, existe riesgo de incendio y accidente.

/I ADVERTENCIAS

RECEPCION

= Los variadores de la Serie SD250 se suministran verificados y
perfectamente embalados.

= Al recepcionar su envio, inspeccione el equipo. Si su embalaje
presenta dafios externos, reclame a la agencia de transportes. Si
el dafio afecta al equipo, informe a dicha agenciay a POWER
ELECTRONICS: 902 40 20 70 (Internacional +34 96 136 65 57).

DESEMBALAJE

= Verifique que la mercancia recibida corresponde con el albaran
de entrega, los modelos y nimeros de serie.

= Con cada variador se suministra un Manual Técnico.

8 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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RECICLAJE

El embalaje de los equipos debe ser reciclado. Para ello, es
necesario separar los distintos materiales que contiene
(plasticos, papel, cartén, madera, ...) y depositarlos en los
contenedores adecuados.

Los residuos de aparatos eléctricos y electronicos deben ser
recogidos de manera selectiva para su correcta gestion
ambiental.

SEGURIDAD

Antes de poner en marcha el variador, debe leerse este manual
para conocer todas las posibilidades de su equipo. Si le surge
alguna duda, consulte con el Departamento de Atencion al
Cliente de POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70 / +34 96 136
65 57) o cualquier agente autorizado.

Utilice gafas de seguridad cuando manipule el equipo con
tension y la puerta abierta.

Manipule el variador de acuerdo al peso del producto.

Realice la instalacion de acuerdo a las instrucciones dadas en
esta guia.

No deje cosas pesadas encima del variador.
Compruebe que la orientacién de montaje es la correcta.
No deje caer el variador ni lo exponga a impactos.

Los variadores de la Serie SD250 disponen de tarjetas
electrénicas sensibles a la electricidad estética. Utilice
procedimientos para evitarla.

Evite instalar los variadores de la Serie SD250 en otras
condiciones distintas a las descritas en el apartado
Caracteristicas Técnicas.

CEM

Este tipo de PDS (Power Device System) no estéa previsto que
se utilice en una red publica de baja tension que alimente
edificios para viviendas.

Si se utiliza en una red de este tipo, es previsible que se
produzcan interferencias de radiofrecuencia.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 9
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PRECAUCIONES DE CONEXION

= Para el correcto funcionamiento del variador se recomienda
utilizar CABLE APANTALLADO en las sefiales de control.

= Ante la necesidad de realizar una PARADA DE EMERGENCIA,
seccionar el circuito de alimentacion.

= No desconecte los cables de alimentacion a motor (con la
tensién de alimentacion de potencia conectada). Los circuitos
internos del variador pueden dafiarse si la alimentacion de
entrada se conecta a los terminales de salida (U, V, W).

= No utilice cable de tres hilos para tramos largos de conexionado.
Debido al incremento de la capacidad de aislamiento entre los
cables, podria activarse la proteccién de sobrecorriente o
funcionar de forma incorrecta cualquier aparamenta eléctrica
conectada a la salida del variador.

= No utilice baterias para la compensacion del factor de potencia,
supresores de sobretension o filtros RFI en la salida del variador,
podrian dafiarse estos componentes o el propio variador.

= Los condensadores permanecen cargados varios minutos
después de apagar el variador. Compruebe siempre que el
display LCD y el led de carga del BUS CC estén apagados antes
de conectar los terminales. Espere al menos 10 minutos
después de quitar la alimentacion de potencia.

= Longitud de cables utilizados para conectar el variador con el
motor: no exceder de 50m para la frecuencia portadora de
fabrica con cable no apantallado. Si el cable es apantallado, la
distancia se reduce a la mitad. Para longitudes de cable
superiores, péngase en contacto con el Departamento Técnico
de POWER ELECTRONICS.

PUESTA EN MARCHA

= Verifique todos los parametros durante la operacion. El cambio
de los valores de los parametros depende de la carga y de la
aplicacion.

= Los niveles de tension y corriente aplicados como sefiales
externas en los terminales deben ser los adecuados a los datos
indicados en el manual. De otro modo, el variador puede
dafarse.

10 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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PRECAUCIONES EN EL MANEJO

Cuando se seleccione la funcién de “Re-arranque Auto”,
manténgase lejos del equipo si se produce el re-arranque
repentino de un motor tras una emergencia.

La tecla “STOP / RESET" del teclado del propio variador estara
operativa siempre y cuando esta opcion haya sido seleccionada.
Por ello es necesario la instalacion de una seta de emergencia
externa al equipo y que pueda ser accionada por el usuario
desde el puesto de trabajo.

Si se resetea una alarma sin haber perdido la sefial de
referencia (consigna), y se ha configurado para que el equipo
arranque tras resetear la alarma, es posible que se produzca un
arranque automatico. Compruebe que el sistema puede ser
configurado asf, para evitar que pueda suceder un accidente.
No modifique o altere nada dentro del variador.

Antes de empezar con el ajuste de parametros, reinicie todos los
parametros para hacerlos coincidir con el valor por defecto.

CONEXION TIERRAS

El variador es un dispositivo sujeto a eventuales fugas de
corriente. Conecte el variador a una toma de tierra para evitar
una posible descarga eléctrica. Sea prudente para evitar
cualquier posibilidad de sufrir dafios personales.

Conecte Unicamente el borne de toma de tierra del variador. No
utilice el armazon o tornilleria del chasis como toma de tierra.

El conductor de proteccion de tierra debera ser el primero en
conectarse y el Ultimo en desconectarse.

El cable de tierra debera tener la seccion estipulada en la
normativa vigente en cada pais.

La tierra del motor se conectard al variador y no a la instalacién.
La tierra de la instalacién se conectaréa al variador.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 11
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1. INTRODUCCION

1.1. Tabla de configuracion

EJEMPLO

Cédigo: SD25302

SD25 3 02
Serie Tension de Corriente de
SD250 Entrada Salida

2 230V 01 1A
3 400V 02 2A
A

12 INTRODUCCION
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SD250

1.2. Tipos normalizados

REFERENCIA TALLA kW I(A) V
S$D25203 0.4 3 230 (3-fases)
SD25205 1 0.75 5 230 (3-fases)
SD25301 0.4 1 400 (3-fases)
SD25302 0.75 2| 400 (3-fases)
S$D25208 9 15 8 230 (3-fases)
SD25304 15 4 400 (3-fases)
SD25212 2.2 12| 230 (3-fases)
SD25217 3 4 17 230 (3-fases)
SD25306 2.2 6 400 (3-fases)
SD25309 4 9 400 (3-fases)
SD25224 5.5 24 230 (3-fases)
SD25232 4 7.5 32 230 (3-fases)
SD25312 55 12| 400 (3-fases)
SD25316 7.5 16 400 (3-fases)
SD25246 1 46 230 (3-fases)
SD25260 5 15 60 230 (3-fases)
SD25324 11 24 400 (3-fases)
SD25330 15 30 400 (3-fases)
SD25274 185 74 | 230 (3-fases)
SD25288 6 22 88 230 (3-fases)
SD25339 185 39 400 (3-fases)
SD25345 22 45 400 (3-fases)

Motores estandar: 4 POLOS
Version software: S/W EU 2.x

INTRODUCCION
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1.3. Descripcion del equipo

La Serie SD250 ofrece la solucién mas competitiva al alcance de
todos, su rango de potencias hasta 22kW, un magnifico par y su
reducida talla le confieren un uso perfectamente adaptado al entorno.

Displa

Teclado

Terminales de
Control y de Potencia

@

14 INTRODUCCION
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2. MONTAJE Y CONEXIONADO

2.1. Configuracion basica

Para el manejo del variador se requieren los elementos descritos
abajo. Para garantizar un correcto funcionamiento del variador, los
elementos periféricos deben ser debidamente seleccionados asi como
conectados adecuadamente. Una incorrecta instalacion tanto como
una incorrecta aplicacion del variador puede traducirse en un mal
funcionamiento del sistema o en una reduccion de la vida del equipo
asi como dafio en los componentes. Este manual debe ser leido y
entendido cuidadosamente antes de proceder.

Utilice una fuente de
alimentacion de tensién

Fuente de ;
) L comprendida entre los rangos
alimentacion " -
permitidos por el variador, para
su entrada de potencia.
MCCB o Seleccione los interruptores

interruptor con  automaticos o fusibles de
deteccion de acuerdo a la legislacion vigente
fuga a tierra nacional y local.

Instalacién solo si es
Contactor necesario. Cuando lo instale,
de linea no lo use con el propésito de

arrancar o parar el variador.

Es posible usar una reactancia
AC cuando sea necesario
reducir el nivel de armoénicos y
se necesite mejorar el factor de
potencia.

Reactancia
AC

MONTAJE Y CONEXIONADO 15
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Para un manejo fiable del
variador, realice la instalacion
en la orientacion adecuada y
Instalacion y respetando las distancias
cableado minimas de separacion
indicadas. Si se realiza un
cableado incorrecto el equipo
puede resultar dafiado.

Se puede emplear una
reactancia DC junto o en lugar
de una reactancia AC para
reducir los arménicos o mejorar
el factor de potencia.

Reactancia
DC

No conecte condensadores de

factor de potencia, supresores
Motor de pico o filtros de ruido

radiado a la salida del variador.

16 MONTAJE Y CONEXIONADO
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2.2.Condiciones ambientales

Compruebe las condiciones ambientales del lugar de instalacion.

La temperatura ambiente no deberia ser inferior a -10°C (14°F) o
superior a 50°C (122°F).

La humedad relativa deberia ser menor del 90% (sin condensacion).
La altitud deberia ser inferior a 1.000m (3.300ft).

El variador debera montarse verticalmente. Deje un espacio suficiente
(horizontal y verticalmente) respecto al equipo adyacente.

= A = Superior a 100mm

= B = Superior a 50mm

P77

SD2SITMO001BE

Figura 2.1 Montaje del SD250

MONTAJE Y CONEXIONADO 17
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Cuando se instalen dos o mas variadores o se coloque un ventilador
en la placa de montaje, los variadores y el ventilador deben ser
instalados en la posiciéon adecuada con cuidado para mantener la
temperatura ambiente por debajo del rango permitido.

L

SDIHTMCIBE SD2HTMOO0IBE

Figura 2.2 Instalacién multiple de variadores en la placa de montaje

Nota: Se debe tener precaucién con la adecuada disipacion de calor
en caso de instalar variadores y ventiladores en la placa de montaje.

SDZSITMODO4AE

Figura 2.3 Disipacion de calor del variador

18 MONTAJE Y CONEXIONADO
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2.3.Cableado de los terminales de potencia

2.3.1. Equipos con potencias de 0.4 a 7.5kW

TERMINAL DESCRIPCION

R Linea de entrada de voltaje AC

S (Trifasica, 200 ~ 230 VAC)

T (Trifésica, 380 ~ 480 VAC)

B1 Terminales de conexion para Resistencia de Frenado

B2 Dinémico

U Terminales de salida de tension al motor

\) (Trifasica, 200 ~ 230 VAC)

w (Trifasica, 380 ~ 480 VAC)

G Toma de Tierra

B1 B2

R o— I —o U
s ol * szzz - . |<} [ oy
T o— —o W
G o—_L L—o G

SD250TPOODSAE

Figura 2.4 Conexionado de los terminales de potencia para variadores de 0.4 a 7.5kW

MONTAJE Y CONEXIONADO 19
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2.3.2. Equipos con potencias de 11 a 22kW

TERMINAL DESCRIPCION
R(L1) Linea de entrada de voltaje AC
S(L2) (Trifasica, 200 ~ 230 VAC)
T(L3) (Trifasica, 380 ~ 480 VAC)
P1(+)* Terminal de conexion para Reactancia DC
N Terminal de conexion para Reactancia DC /
B1 . : o
Resistencia Frenado Dindamico
B2 Terminal de conexion para Resistencia de Frenado
Dinémico

=

Terminal negativo del Bus DC

Terminales de salida de tension al motor
(Trifasica, 200 ~ 230 VAC)

(Trifasica, 380 ~ 480 VAC)

Toma de Tierra

ols(<|c

* Los terminales P1(+) y B1 estan conectados entre si.

P

+) B1 B2
(=]
R
(1) o— T I —o U
N ?} AR
T
wy o w
(=]
6 o N _l_—o G

SD250TPO0OBAE

Figura 2.5 Conexionado de los terminales de potencia para variadores de 11 a 22kW

20 MONTAJE Y CONEXIONADO
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2.3.3. Detalle de los terminales de potencia

SD25203
SD25205
SD25301
SD25302

Talla1

SD25208 SO25ITPOOOICE

Talla2  opos30

Figura 2.6 Detalle terminales de potencia. Tallas 1y 2

SD25212
SD25217
SD25306
SD25309

Talla3

SD2ATPO002CE

Figura 2.7 Detalle terminales de potencia. Talla 3

SD25224
SD25232
SD25312
SD25316

Talla4

SDESITPOMACE

Figura 2.8 Detalle terminales de potencia. Talla 4

MONTAJE Y CONEXIONADO 21
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SD25246
SD25260
SD25324
$D25330

Talla§

SD25274 o SD2SITPOODIBE
SD25288

SD25339 Figura 2.9 Detalle terminales de potencia. Tallas 5y 6
SD25345

Talla 6

22 MONTAJE Y CONEXIONADO
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2.3.4. Configuracion Talla1y Talla 2

Esta configuracion es valida para los modelos de la talla 1
(SD25203/05, SD25301/02) y de la talla 2 (SD25208, SD25304).

RIsIT|B1|32I><|
L[] ]

ALIMENTACION
ENTRADA
3 FASES +PE
200-230Vac
380-480Vac
50/60Hz

Resistencia Freno
{*)__Dinamico

La pantalla del cable de motor debe conectarse tanto al
variador como al sistema de tierras de la instalacién.

{*) Elementos opcionales SD2SDTPO001AE

Figura 2.10 Conexionado de potencia para Tallas 1y 2

MONTAJE Y CONEXIONADO 23
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2.3.5. Configuracion Talla 3

Configuracién vélida para los modelos de la talla 3 (SD25212/17,
SD52306/09).

R|S|T|B1|BZ|U|V|W
| | N

ALIMENTACION
ENTRADA
3 FASES +PE
200-230Vac
380-480Vac
50/60Hz

Resistencia Freno
{")__Dindmico

La pantalla del cable de motor debe conectarse tanto al
variador como al sistema de tierras de la instalacién.

(*) Elementos opcionales SD25DTPO002AE

Figura 2.11 Conexionado de potencia para Talla 3
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2.3.6. Configuracion Talla 4

Configuracién vélida para los modelos de la talla 4 (SD25224/32,
SD52312/16).

RISIT|B1I><|
L[] ]

ALIMENTACION
ENTRADA
3 FASES +PE
200-230Vac
380-480Vac
50/60Hz

Resistencia Freno
(*)__Dinamico

La pantalla del cable de motor debe conectarse tanto al
variador como al sistema de tierras de la instalacién.

{*) Elementos opcionales SD25DTPO003AE

Figura 2.12 Conexionado de potencia para Talla 4

MONTAJE Y CONEXIONADO 25
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2.3.7. Configuracion Talla5y Talla 6

Configuracién vélida para los modelos de la talla 5 (SD25246/60,
SD52324/30) y de la talla 6 (SD25274/88, SD25339/45).

ALIMENTACION
ENTRADA
3 FASES +PE
200-230Vac
380-480Vac
50/60Hz

La pantalla del cable de motor debe conectarse tanto al variador
como al sistema de tierras de la instalacion.

Los b inales de ién para la Ri ia DC son P1 (+) y B1;
el puente de metal debe ser retirado antes de realizar la conexion,

(*) Elementos opcionales
SD25DTPO0OTAE

Figura 2.13 Conexionado de potencia para Tallas 5y 6
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2.3.8. Cableado y seccion de los terminales

Conslltese la siguiente tabla para el cableado, seccion de los
terminales y tornillos necesarios en la conexion de la entrada de
alimentacion (R,S,T) y la salida al motor (U,V,W).

Tamafio Cable?
VARIADOR to?r?illlo a':)?ire(tjsl mm?2 AWG
Vin = 230V del (Kgf-cm)
terminal R,S,T|UV,W|R,S,T|U,V,W
SD25203 | 0.4kW | 0.5CV M3.5 10 25 25 14 14
SD25205 | 0.75kW | 1CV M3.5 10 25 25 14 14
SD25208 | 1.5kW | 2CV M3.5 10 25 25 14 14
SD25212 | 2.2kW | 3CV M4 15 25 25 14 14
SD25217 | 4kW | 5.4CV M4 15 4 4 12 12
SD25224 | 5.5kW | 7.5CV M5 32 6 6 10 10
SD25232 | 7.5kW | 10CV M5 32 10 10 8 8
SD25246 | 11kW | 15CV M6 30.7 14 14 6 6
SD25260 | 15kW | 20CV M6 30.7 22 22 4 4
SD25274 | 18kW | 25CV M8 30.6 30 30 2 2
SD25288 | 22kW | 30CV M8 30.6 30 30 2 2

t Aplique el par de apriete especificado a los tornillos de los terminales. Los tornillos

sueltos pueden provocar un cortocircuito o funcionamiento incorrecto. Un par de apriete
demasiado elevado puede dafiar los terminales y provocar un cortocircuito o
funcionamiento incorrecto.

2 Utilice cables de cobre de 600V, 75 °C para el conexionado.

Seccién de cable recomendada. Es imprescindible que el instalador garantice el correcto
cumplimiento de la normativa y regulaciones vigentes y de aplicacién en el pais o zona de

instalacion.
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Tamafio Cable*
VARIADOR to?:illlo ali‘)?ire?ees mm2 AWG
Vin = 400V del (Kgf-cm)
terminal R,S,T|U,V,W|R,S,T|U,V,W
SD25301 | 0.4kW | 0.5CV M3.5 10 25 25 14 14
SD25302 | 0.75kW | 1CV M3.5 10 25 25 14 14
SD25304 | 1.5kW | 2CV M4 15 25 25 14 14
SD25306 | 2.2kW | 3CV M4 15 25 25 14 14
SD25309 | 4kW | 54CV M4 15 25 25 14 14
SD25312 | 5.5kW | 7.5CV M5 32 4 4 12 12
SD25316 | 7.5kW | 10CV M5 32 4 4 12 12
SD25324 | 11kW | 15CV M5 30.7 6 6 10 10
SD25330 | 15kW | 20CV M5 30.7 14 6 14 6
SD25339 | 18kW | 25CV M6 30.6 14 6 14 6
SD25345 | 22kW | 30CV M6 30.6 22 4 22 4

3 Aplique el par de apriete especificado a los tornillos de los terminales. Los tornillos
sueltos pueden provocar un cortocircuito o funcionamiento incorrecto. Un par de apriete
demasiado elevado puede dafiar los terminales y provocar un cortocircuito o
funcionamiento incorrecto.

“ Utilice cables de cobre de 600V, 75 °C para el conexionado.

Seccién de cable recomendada. Es imprescindible que el instalador garantice el correcto
cumplimiento de la normativa y regulaciones vigentes y de aplicacién en el pais o zona de
instalacion.
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2.4.Conexion de la alimentacion y del motor

G R s T

= ALIMENTACION ENTRADA
3 FASES + PE
200-230Vac
380-480Vac
50/60Hz

SD25DTPO004BE

Figura 2.14 Conexién de la alimentacién y del motor

La alimentacion deberéa conectarse a los terminales R, Sy T.
Conectarla a los terminales U, V y W producira dafios internos al
variador de velocidad. No es necesario ordenar la secuencia de las
fases.

El motor debera conectarse alos terminales U, Vy W. Sila
entrada digital de control “marcha adelante” (entrada multifuncion P1 —
FX) esté conectada, el motor deberia girar en el sentido de las agujas
del reloj visto desde el lado de carga del motor. Si el motor gira en el
sentido contrario, intercambie la conexién de los terminales Uy V.
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2.5.Cableado de los terminales de control

2.5.1. Detalle de los terminales de control

SD25ITCO144CE

Figura 2.15 Detalle 1 de los terminales de control

Precauciones de conexién

Utilice cables apantallados y trenzados para conectar el circuito de
control, separando estos cables de la fuente principal de
alimentacion y de otros circuitos de alta tension.

Se recomienda el uso de cables apantallados de seccion minima
0.5mm? en la conexién de los terminales de control.

TB3 TB1
[(wo]we] 2+ [e+ [e=cu] eo][ee ] [[=-[=]

TB2 TB4
(£ 3 3 3 ) D B ) N |

SD25DTCO00ZAE

Figura 2.16 Detalle 2 de los terminales de control
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Descripcion de los terminales de control

TIPO

SIMBOLO

NOMBRE

DESCRIPCION

Sefiales de Entrada
Entradas Digitales

P1

Orden de Marcha
Adelante

Cuando el contacto se activa sobre este terminal, el
variador se pone en marcha hacia adelante y se
detiene cuando se desactiva el contacto. (Ajuste de
fabrica FX). También puede ser configurable como
P1-P8.

P2

Orden de Marcha
Atras

Cuando el contacto se activa sobre este terminal, el
variador se pone en marcha hacia atrés y se detiene
cuando se desactiva el contacto. (Ajuste de fabrica
RX). También puede ser configurable como P1 - P8.

P3

Parada de
Emergencia

Cuando el contacto se activa sobre este Terminal
(sefial BX a ON), la salida del variador queda
desconectada. Cuando el motor utiliza un freno
eléctrico para parar, la funcion BX se utiliza para
desconectar la sefial de salida. Cuando la sefial BX
esta en OFF y la sefial FX (0 RX) esta en ON, el
motor continuara funcionando. Sea prudente.
También puede ser configurable como P1 - P8.

P4

Reset de Fallos

Cuando el contacto se activa sobre este terminal, el
variador se rearma tras un fallo. (Ajuste de fabrica
RST). También puede ser configurable como P1 -
P8.

P5

Orden Velocidad Fija

Cuando el contacto se activa sobre este terminal, el
variador se pone en marcha a la velocidad fija
programada como frecuencia JOG y se detiene
cuando se desactiva el contacto. (Ajuste de fabrica
Frec. FIJA). También puede ser configurable como
P1-P8.

Entradas digitales

Terminales de entrada configurables donde se
definen las entradas digitales. (Ajuste de fabrica a

P6, P7,P8 | configurables, 6, 7'y |Veloc-B, Veloc-My Veloc-A, para multiples
velocidades). También puede ser configurable como
P1-P8.
oM Comun (NPN)/ | Terminal comin para contactos de entrada NPN y
Comun de 24V |también comun de alimentacion externa de 24Vdc.
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Descripcion de los terminales de control
TIPO SIMBOLO | NOMBRE DESCRIPCION
Alimentacion para |Alimentacion para la sefial analégica de referencia
VR sefial analogica | (Potenciometro: 1 - 5 kQ). Salida maxima:+10Vdc,
(+12V) 100mA.
K] 8
© L2 A
= k3 Sefial (lie Terminal usado para introducir en el variador la
i} ] Referencia de . " . )
ry £ V1 F . referencia de velocidad que debe seguir el mismo,
S Tecuencia ) -
@ @ " empleando una alimentacion entre 0-10Vdc.
© 3 (Tension)
2 s
B fiv] Sefial de Terminal usado para introducir en el variador la
Referencia de  |referencia de velocidad que debe seguir el mismo,
Frecuencia empleando una alimentacion entre 0-20mA.
(Corriente) (Impedancia de entrada 500€2).
Contacto conmutado activo (250Vac, 1A; 30Vdc,
1A).
| SASC3B | ReleMuliuncion |q; oy Eal: 3436 Cerrado (38-3C Abierto).
§ Si no hay Fallo: 3B-3C Cerrado (3A-3C Abierto).
>
p=
© @ Salida Multifuncion .
% % MO Colector Abierto Por debajo de 26Vdc, 100mA.
2] &
§ Terminal de Tierra
2 MG para Alimentacion
'S externa.
w
) AM Salida Multifuncion 1S((]egal de salida multifuncion 0 - 10Vdc, max.
= mA.
<
2 Comun (PNP) /| Terminal comtn 24Vdc para contactos de entrada
= 24 Alimentacion ~ [PNP. Puede usarse también para alimentacion
» +24Vdc externa (maximo: +24V, 100mA).
@
2
g | g Sefial Alta y Baja
8 - o
5 § S+, S- para RS485 Sefiales para comunicaciones RS485.
£
3
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La Serie SD250 proporciona dos modos de funcionamiento para la
conexion de las sefiales de entrada: NPN o PNP. Los
correspondientes métodos de conexién se muestran a continuacién:

Modo NPN: Cuando S8 es ajustado a NPN (posicion superior). En
este caso, los terminales de entrada se activaran usando la
alimentacion interna del variador. El terminal CM (24Vdc GND) sera
el terminal comun para los contactos de las sefiales de entrada.

S8 (Ajuste por Defecto de Fabrica: NPN)

NPN a I
PNP I
CM, (24G)

Fuente
Alimentacion
Interna 24Vdc

I
Para conexion p P1(FX) # I:
Transistor NPN L J T —

Y 14
T
Flujo Corriente

Para conexion Relé §

SD25DTCO003AE

Figura 2.17 Terminales de control en configuracién NPN
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Modo PNP (alimentacion externa): Cuando S8 es ajustado a PNP
(posicién inferior). En este caso, los terminales de entrada se
activaran usando una alimentacién de 24Vdc externa al variador,
pero con el terminal de referencia unido al terminal CM del variador.
El terminal 24 (24Vdc) de dicha fuente de alimentacion sera el
terminal comun para los contactos de las sefiales de entrada.
S8
NPN |
PNP |
Fuente
Alimentacion «——— :
Externa 24Vdc cM |wv)
Para conexion P1(FX) 1 [
Transistor PNP T—
. p2jRx) &[]
Para conexion Relé @#—— Q
| Flujo Corriente

SD25DTCO004AE

Figura 2.18 Terminales de control en configuracién PNP y fuente de alimentacion externa
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2.5.2. Conexion basica de los terminales de control

La conexién de las entradas y salidas digitales es comun para todas
las potencias del variador, tal y como refleja la figura siguiente:

§ =
= =
8§ St 8 g 9 A
£ 8538 _¢ _g8 §
8 §- ¢ Tx & _EQ0B m § >
L B8 £ 22 s5XP 25 mE g 2 2
ED 2 E = 2 m X 2 T L = 5 - :
@ 52 E 3L ESTCEREQ=2Z 535 90
BEwsmgﬂmnuo...nq—N—: =]
e 3V 22228532 gEg 222838 3
2 = mmmgom“ww"“'“gmmqg 4
‘GNE.E:;._ng.EE@@EUqu ®
S Z§ ES2E2RcESS5s L2 B
W5 O o @ T % ® £t EE W
€ gz 2 ==z ~2fue 22225082 3
f Entradas Entradas Entradas
Config. Coniig Config
1.2 35 68

Relé Multifuncién
(< 250 Vac, 1A; NN T T =
30vDC, 14) \ \ \ \ ) \ ) w t
24VDC
BOmA
. ]
A

Neta: La Salida MO ha sido disefiada para una cormenta maxima de 80ma.
SD250TCODDICE

Figura 2.19 Cableado basico de los terminales de control de la Serie SD250
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3. CARACTERISTICAS TECNICAS

ENTRADA

SALIDA

Tension alimentacion

Frecuencia de entrada
Factor potencia de entrada
Pérdida de suministro eléctrico

Tension de salida al motor
Capacidad intensidad
sobrecarga

Rango de frecuencias
Rendimiento (plena carga)
Método de modulacion
Frecuencia de modulacion

Proteccion estandar
Temperatura de trabajo
Temperatura de
almacenamiento
Humedad relativa

CONDICIONES Altitud

AMBIENTALES

Factor pérdida por altitud
(>1000)

Vibracion

Lugar de instalacion

Método de control
Entradas analdgicas
Entradas digitales

Salidas analégicas
Salidas de relés

CONTROL

Unidad de display

Puerto de comunicaciones

Unidad de frenado dinamico
Conforme a los Estandares

200 a 230Vac (-15% a +10%) (3 fases)
380 a 480Vac (-15% a +10%) (3 fases)
50 + 60Hz + 5%

> (.98 (sobre la frecuencia fundamental)
> 15ms

0Vac a Voltaje Entrada
150% durante 60 segundos

0.01Hz a + 400Hz

>98%

Modulacién del espacio vectorial
Méaximo de 15kHz

1P20
-10°C a50°C
-20°C a +65°C

<90%, sin condensacion
1000m
-1% por cada 100m; maximo 3000m

5,9m/seg? (=0,6g).

Recomendable lugares sin gases
corrosivos, combustibles gaseosos,
particulas de grasa y sin suciedad

Control escalar V / Hz, Control vectorial
(Sensorless)

1 entrada 0-10Vdc, £10Vdc, 1 entrada 4-
20mA/0-20mA

8 entradas configurables

1 salida de 0-10V

1 relé conmutado multifuncion (AC250V, 1A;
DC30V, 1A)

1 salida transistor colector abierto
multifuncion (26Vdc, 100mA)

Panel de control y programacion digital
extraible con memoria independiente
(opcional).

RS485 protocolo ModBus RTU (DeviceNet y
Profibus opcional)

Integrada

CE, UL, cUL, cTick

36
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PROTECCIONES
DEL MOTOR

AJUSTES DEL
SD250

Modelo térmico motor

Fallo a tierra

Aviso de sobrecarga

Aviso de prevencion de calado

Modelo térmico de la resistencia del freno dinamico
Limite y tiempo limite de par (configurable)

Bajo voltaje

Ciclos de trabajo del freno dinamico del 20% ED
Fallo de fase entrada / salida

Descompensacion de corriente entre fases
Proteccién de motor calado

Cortocircuito

Sobre voltaje

Par medio del frenado del 100% durante 5seg
Error de comunicacion

Modelo térmico (software)
Sobrecarga en los IGBTs
Fallo sobre voltaje

Fallo Hardware
Sobretemperatura del radiador
Limite corriente salida
Limite regeneracion

Fallo ventilador

Funcion Grupo de Presion
Doble rampa de aceleracion
Segundo ajuste de motor
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4. DIMENSIONES

4.1.Dimensiones Talla 1

DIMENSIONES VARIADOR (mm) NE’?_EOS(?{Q)

REF.
VARIADOR .
H1 H2 | w1l [ w2 D (%) A B Variador

$D25203 128 | 119 | 70 [ 655 | 130 [ 40 | 45 | 40 0,76

$D25205 128 | 119 | 70 [ 655 | 130 [ 40 | 45 | 40 0,77

SD25301 128 | 119 70 655 | 130 4,0 45 40 0,76
SD25302 128 | 119 70 655 | 130 4,0 45 4,0 0,77
w1 <| .
e
— Er I
=| =Te _—
S 4 [ a ==
oy = =
ol 1= [==—1 o]
=y IE [E—
== 2 =
===
N=% (==
m:nlpnm
- | o=
B
w2
SD25DTDO0ZBAE

Figura 4.1 Dimensiones Talla 1
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4.2.Dimensiones Talla 2

PESO
REF. DIMENSIONES VARIADOR (mm) NETO (kg)
VARIADOR .
H1 H2 | w1 | w2 D (2] A B Variador
$D25208 128 | 120 | 100 | 955 [ 130 [ 45 | 45 [ 45 1,12
SD25304 128 | 120 | 100 | 955 | 130 | 45 | 45 45 1,12

W1 =
w2 | A
3 e L i L
S EE
I_I@I_I =
[ — 1 | s |
od | | oot | - |
ey IT Emnc/—a rIE
=E=cn | =]
E [= =i
= [ =] =
B
W2

SD25DTDO029BE

Figura 4.2 Dimensiones Talla 2

DIMENSIONES
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4.3.Dimensiones Talla 3

PESO
REF. DIMENSIONES VARIADOR (mm) NETO (kg)
VARIADOR .
H1 H2 [ w1 | w2 D [} A B Variador
§D25212 128 | 1205 | 140 | 132 | 155 | 45 45 45 184
$D25217 128 | 1205 140 | 132 | 155 | 45 45 45 1,89
SD25306 128 | 1205 140 | 132 | 155 | 45 45 45 1,84
$D25309 128 1205 | 140 [ 132 | 155 | 45 | 45 | 45 1,89
=1 d:&
: f
s~a 1@
O =
[==]=+]
£IT ==l==]
==
=2 b =2
a_ I
B B
w2
W1

Figura 4.3 Dimensiones Talla 3

SD25DTD0032BE
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4.4.Dimensiones Talla 4

DIMENSIONES VARIADOR (mm) NETO (kg)

H1 H2 w1 w2 D %] A B Variador

REF.
VARIADOR

SD25224 220 | 210 | 180 | 170 | 170 | 45 | 50 | 45 3,66

$D25232 220 | 210 | 180 | 170 | 170 | 45 | 50 | 45 3,66

SD25312 220 | 210 | 180 | 170 | 170 | 45 | 50 | 45 3,66

SD25316 220 | 210 | 180 | 170 | 170 | 45 | 50 | 45 3,66

SD25DTD0033BE

Figura 4.4 Dimensiones Talla 4
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4.5.Dimensiones Talla 5

REF. DIMENSIONES VARIADOR (mm) NETO (kg)
VARIADOR )
H1 H2 wi w2 D 2 A B Variador
$D25246 320 | 304 | 235 | 219 |1895| 70 | 80 [ 70 9,0
$D25260 320 | 304 | 235 | 219 [1895| 70 | 80 [ 70 90
SD25324 320 | 304 | 235 | 219 [1895| 70 | 80 [ 70 90
$D25330 320 | 304 | 235 | 219 |1895| 70 | 80 [ 70 9,0

5D25DTD0026BE

Figura 4.5 Dimensiones Talla 5
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4.6.Dimensiones Talla 6

DIMENSIONES VARIADOR (mm) NETO (kg)

REF.
VARIADOR .
H1 H2 wi w2 D %] A B Variador

SD25274 410 | 392 | 260 | 240 [2085| 10,0 | 10,0 | 10,0 133

$D25288 410 | 392 | 260 | 240 [2085) 10,0 | 10,0 | 10,0 133

SD25339 410 | 392 | 260 | 240 [208,5| 10,0 | 10,0 | 10,0 133

SD25345 410 | 392 | 260 | 240 | 2085 | 10,0 | 10,0 | 10,0 133

W1
w2 2,

F—
7

-

1

=
[]
—c:E-:)—B S

w2

g!g D
[ ]

Figura 4.6 Dimensiones Talla 6

SD25DTD0027BE
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5. RANGO DE POTENCIAS

TIPOS NORMALIZADOS
REFERENCIA | TALLA v

(-15%, +10%) 1A kw cv
$D25203 2002301 | 3 04 05
$D25205 . 20023011 | 5 0.75 1
SD25301 38048011 | 125 | 04 05
$D25302 3804801l | 25 | 075 1
$D25208 20023011 | 8 15 2
$D25304 2 3804801 | 4 15 2
$D25212 200230111 | 12 22 3
$D25217 s 200230111 | 17 4 54
$D25306 3804801 | 6 22 3
$D25309 3804801 | 9 4 54
SD25224 20023011l | 24 55 75
$D25232 . 20023011 | 32 75 10
$D25312 38048011l | 12 55 75
SD25316 38048011l | 16 75 10
$D25246 20023011l | 46 11 15
SD25260 5 200-230 Il | 60 15 20
$D25324 380480 11l | 24 1 15
$D25330 38048011l | 30 15 20
SD25274 20023011 | 74 | 185 25
$D25288 6 20023011l | 88 22 30
$D25339 3804801 | 39 | 185 25
SD25345 380-480 Il | 45 22 30
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6. DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

La empresa:
Nombre: POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.
Direccion: C/ Leonardo Da Vinci, 24-26, 46980 Paterna (Valencia)
Teléfono: +34 96 136 65 57
Fax: +34 96 131 82 01

Declara, bajo su propia responsabilidad, que el producto:

Variador de Velocidad para motores de corriente alterna

Marca: Power Electronics
Nombre del Modelo: Serie SD250

Fabricante: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Manufacturer 181, Samsung-Ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam 330-845, Corea

Es conforme a las siguientes Directivas Europeas:

Referencias Titulo

2006/95/CE Materi@l Eléctrico para su utilizacion con determinados limites de tension (Baja
Tension)

2004/108/CE Compatibilidad electromagnética

Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de Baja
Tension:

Referencias Titulo

Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad variable. Parte 5-1: Requisitos

IEC 61800-5-1:2007 de seguridad. Eléctricos, térmicos y energéticos.

Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de
Compatibilidad Electromagnética:

Referencias Titulo

: Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad variable. Parte 3: Requisitos
IEC 61800-3:2004 CEM y métodos de ensayo especificos.

Paterna, a 17 de Enero de 2008

i

David Salvo
Director Ejecutivo
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7. TECLADO DE PROGRAMACION

7.1.Grupos de parametros

El variador de la Serie SD250 dispone de cuatro grupos de
parametros independientes segun su funcién, indicados en la
siguiente tabla:

Grupo de . L
) Display Descripcion
parametros
Parémetros basicos necesarios para poner en
marcha el variador. Parametros tales como
Mend principal DRV consigna de frecuencia (frecuencia de
referencia), tiempo de aceleracion/
deceleracion.

Parametros basicos de funcionamiento para
ajustar la frecuencia de salida y el voltaje.
Arranque/paro, limites de frecuencias, par de
arranque, protecciones térmicas.

Parametros avanzados de funcionamiento para
ajustar el funcionamiento PID y el control de un
segundo motor. Histérico de fallos, placa motor,
segunda aceleracidn/deceleracion, segundo
ajuste, salvar parametros teclado/variador,
blogueo de parametros.

Paréametros necesarios para configurar una

Mend de funciones 1 | FU1 (F)

Mend de funciones 2 | FU2 (H)

Menu de secuencia usando los terminales de
configuracion 110 (l) | entradas/salidas multifuncion. Ajuste de las
110 entradas y salidas, seleccion de mltiples

frecuencias y aceleraciones.

Nota: Ver figura de la pagina siguiente.
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SDREITCO0ZAE

Figura 7.1 Grupos de parametros de los variadores SD250

7.2. Caracteristicas del teclado / display

‘ Display:

" FWD: LED de Marcha Adelante

* REV: LED de Marcha Atras

* SET: LED de Ajuste de pardmetros
* RUN: LED de Funcionamiento

* LED 7 Segmentos

Teclado:

* RUN: Orden de Marcha
* STOP/RESET: Orden de Paro/
Reset Fallos
* AmribafAbajo: Desplazamiento
por parametros
* 1 /Derecha: D i
por grupos
* ENT: {Enter) Acceso a Ajuste de
pardmetros y salvaguarda de
los cambios.

SDRSITCO00TAE

Figura 7.2 Teclado / Display de los variadores SD250

TECLADO DE PROGRAMACION
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DISPLAY
Encendido durante la
Marcha Adelante.
Encendido durante la
Marcha Atras. Intermitente cuando se
Encendido durante su produce un fallo.
funcionamiento.

Encendido durante el ajuste
de pardmetros.

Visualiza el estado de funcionamiento y la informacion
de pardmetros.

TECLADO

RUN Permite dar la orden de Marcha (RUN).

STOP: Permite dar la orden de Paro durante su
funcionamiento.

RESET: Permite dar la orden de Reset después de que
se haya producido algun fallo.

Permite desplazarse dentro de un grupo de parametros
A | ARRIBA en sentido ascendente. Permite incrementar el valor de
un parametro cuando se estéa programando el mismo.
Permite desplazarse dentro de un grupo de parametros
V¥ | ABAJO en sentido descendente. Permite disminuir el valor de un
parametro cuando se est4 programando el mismo.
Permite desplazarse por los diferentes grupos de
parametros en sentido anti-horario. Permite desplazar el
< 1ZQUIERDA cursor a la izquierda para poder cambiar el valor del
digito seleccionado durante la programacion de un
parametro.

Permite desplazarse por los diferentes grupos de
parametros en sentido horario. Permite desplazar el

FWD

REV

RUN

SET

7 Segmentos

STOP/RESET

» DERECHA cursor a la derecha para poder cambiar el valor del
digito seleccionado durante la programacion de un
pardmetro.

PY ENTER Para acce_der al aJustg del valor de los parametros o
guardar dichos cambios.
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7.3.Visualizacion alfanumérica en el display
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7.4. Desplazamiento por los distintos grupos

Solo es posible si en el display se muestra el primer parametro de

cada grupo tal como se indica a continuacion:

o8~

Desplazamiento por los

F E grupos en sentido anti-
S a 3 horario usando la tecla
L [ izquierda ().
; £
X \» H 3 /‘ R
Grupo Funcion 2
SOFTCICOAL
*
< - N
R
I Desplazamiento por los
,',' grupos en sentido
e ) horario usando la tecla
Grupa VO Grupo Funcidrn 1 derecha (»)
4 K o A/ »
O» Hoi >
Grupo Funcién 2
SDEATCHGAE

* La frecuencia de referencia puede ajustarse en 0.0 (el primer parametro del grupo
Variador (DRV)), incluso cuando el valor preseleccionado sea 0.0. La frecuencia ajustada

se visualizara en el display una vez realizado el ajuste.
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7.41. Desplazamiento a otros grupos desde el primer
parametro de cada grupo

- El primer parametro del grupo Variador (DRV) “0.00” se
mostrara en el display cuando se aplique tension de entrada al
variador.

- Presione la flecha derecha () una vez para ir al grupo
Funcion 1 (F).

- Aparecera el primer parametro del grupo Funcién 1 (F),
5 F ) | Fo.

X - Presione la flecha derecha (M) una vez para ir al grupo
Funcién 2 (H).

- Aparecera el primer parametro del grupo Funcion 2 (H),
‘HO'.
- Presione la tecla derecha (P) una vez para ir al grupo 1/0 (1).

<
U=

- Aparecera el primer parametro del grupo /0 (1), ‘10°.
- Presione la tecla derecha (P) una vez para volver de nuevo al
grupo Variador (DRV).

- Retorno al primer parametro del grupo Variador (DRV)
“0.00”.

o

Nota: Si se usa la tecla izquierda (), los pasos arriba indicados se ejecutan en sentido
inverso.
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74.2.

Desplazamiento a otros grupos desde cualquier otro
parametro (distinto del primero) de un grupo

Presionando las
flechas de izquierda
o derecha desde
cualquier parametro
se vuelve al primer
parametro de cada
grupo.

n
Gmpoﬂ.l')

SDIMTCOO0SAE

Para desplazarse desde F15 al grupo Funcién 2:

- Desde F15, presionar la flecha izquierda (<) o derecha ().
F gs Presionando cualquiera de estas teclas se accede al primer
parametro del grupo.

2 F n - Aparece el primer parametro del grupo Funcion 1, FO.
L - Presionar la flecha derecha (D).
3 ’-{ n - Aparecera el primer parametro del grupo Funcién 2, HO
) [X] T
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7.5. Desplazamiento por los distintos parametros
de un grupo

7.5.1. Desplazamiento por los parametros del grupo
Variador

- Desde el primer
parametro del grupo
Variador “0.00",
presionar la tecla
arriba (A ) una vez.

- Aparecera el
segundo parametro del
grupo Variador ‘ACC’.
- Presionar la tecla
arriba (A ) una vez.

- Aparece el tercer
parametro ‘dEC’ del
grupo Variador.

- Mantener presionado
la tecla arriba (A)
hasta que aparezca el
Ultimo parametro.

- Aparecera el Ultimo
parametro del grupo
Variador ‘drC’.

- Presionar la tecla
arriba (A) otra vez.

SD2HITCODIGAE

- Retorno al primer
parametro del grupo
Variador.

Nota: Usar la tecla abajo (W) para invertir el
orden de aparicion.
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7.5.2. Saltos a parametros

Desplazamiento directo desde FO a F15.

- Presionar la tecla

"
! F Lt ) | [Enf desde FO.

- Aparece “1” (n° de
parametro F1). Usar
la tecla arriba (A)
para ajustar a “5”.

- Se visualiza ‘05" y
presionando la tecla
izquierda (<) una
vez se desplaza el
cursor a la
izquierda. El
numero al que se
desplaza el cursor
se muestra mas
iluminado. En este
caso, el “0” esta
activo.

- Usar la tecla arriba
(M) para ajustar a

!

!
L0

SD25ITCO00TAE

- Se muestra “15”.
- Presionar la tecla

Enf una vez.

- Desplazamiento a
F15 completado.

]
W

Nota: En los grupos Funcion 2 e I/O se procede de la misma forma.
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7.5.3. Desplazamiento uno a uno por los parametros de un
grupo

Desplazamiento desde F1 a F15 en el grupo Funcion 1.

- Desde F1, presionar

F i repetidamente la tecla
U arriba (A) hasta que

aparezca F15.

- Desplazamiento a
F15 completado.

SD28ITCONDRAE
Nota: Aplicable a los grupos Funcién 2 e 1/0.

Nota: Algunos pardmetros no se visualizan en el display al desplazarse mediante las
teclas arriba (A )/abajo (V). Esto es debido a que dichos parametros se han dejado
intencionadamente en blanco para usarse en un futuro, o que no pueden visualizarse
porque no estan siendo utilizados por el usuario.

Por ejemplo, cuando ‘F24 = Seleccion de los limites de frecuencia’ esta ajustado a ‘0
=> No’, ‘F25 =>» Limite Superior de Frecuencia’ y ‘F26 =» Limite Inferior de Frecuencia’
no se muestran en el display durante el desplazamiento por los pardmetros. Pero cuando
‘F24’ estd ajustado a ‘1 =» Si’, 'F25'y ‘F26’ si que apareceran en el display.
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7.6. Ajuste de parametros

7.6.1. Cambiar valores de parametros en el grupo Variador

Cambio del valor del parametro tiempo ACC de 5.0 seg a 16.0 seg.

SO25ITCOO0SAE

- En el primer parametro “0.00”, presionar la tecla arriba (A) una
vez para ir al segundo parametro.

- Aparece ‘ACC’ (tiempo Acel).
- Presionar la tecla [Enf una vez.

- El valor de ajuste preseleccionado es “5.0”, y el cursor esta en
el digito “0”.

- Presionar la tecla izquierda (<) una vez para mover el cursor a
la izquierda.

- Se activa el digito “5”. Después presionar la tecla arriba (A)
una vez.

- El valor se incrementa a “6.0”
- Presionar la tecla izquierda (<) para mover el cursor a la
izquierda.
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6 IE - Se visualiza “06.0”. El primer “0” esta activo.
20 - Presionar la tecla arriba (A) una vez.
- Se ajusta el valor a “16.0”.
= - Presionar la tecla I@ una vez.
7 'l : ; - Parpadea el “16.0".

- Presionar la tecla I@ otra vez para volver al nombre del
parametro.

8 - Aparece ‘ACC’. El tiempo de Aceleracion se ha cambiado de
“5.0"a “16.0" seg.

Nota: Presionando las teclas de izquierda («)/ derecha (»)/ arriba (A)/ abajo (V)
mientras el cursor parpadea se cancela el ajuste del valor del parametro. Presionando la
tecla @ en dicho estado el valor se guarda en la memoria.
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7.6.2. Ajuste de frecuencia

Ajuste de la frecuencia de marcha a 30.05Hz en el grupo Variador.

——-.\‘ /—1 - - L] .‘\

SOESITCOM BAE

1 - - En “0.00", presionar la tecla @ una vez.
- El segundo decimal “0” se activa.
2 m - Presionar la tecla arriba (A ) hasta que aparezca un “5” en el
display.
3 m - Presionar la tecla izquierda () una vez.
4 - El primer decimal “0” se activa.
- Presionar la tecla izquierda (<) una vez.
5 m - Presionar la tecla izquierda () una vez.
6 m - Seleccionar “3” usando la tecla arriba (A).
- Presionar la tecla @
7 m - Parpadea el “30.05".
- Presionar la tecla @
8 - - El valor “30.05” se almacena en memoria.

Nota: El display de los SD250 puede ser ampliado a 5 digitos usando las teclas de
izquierda (<) / derecha (»).
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7.6.3. Cambio del valor de un parametro en el grupo
Funcién 1

Ajuste del valor del parametro F28 de “2" a “5”.

e —_

- N
8-S

\L1F ¢ -

A
F "
LX) .
Grupo FU1 | —
SD25ITCO011AE

7] i '
1 F Ll En FO, presionar la tecla @ una vez.

- Se muestra el nimero del parametro de F1, “1”.
- Incrementar el valor a “8” presionando la tecla arriba (A).

- Cuando esta seleccionado el “8”, presionar la tecla izquierda
(<) una vez.

- E1“0” se activa.
- Seleccionar el valor “2” presionando la tecla arriba (A).

- Se visualiza “28” en el display.
- Presionar la tecla [Enf una vez.

T | 2D
Q3 | B9
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- Aparece el parametro nimero 28 (F28) en el display.
- Presionar la tecla @ una vez para comprobar el valor
actual.

- El valor actual es “2".
- Incrementar el valor a “5” usando la tecla arriba (A).

- Presionar la tecla @

- El nimero del parametro aparecera a continuacion. El
cambio del valor del parametro se ha completado.

- Presionar la tecla izquierda (<) o derecha (») hasta llegar
al primer parametro del grupo.

Oy Oy
T T
S Sy | DD

10 F xl - Desplazamiento al primer parametro del grupo Funcién 1
X} completado.

Nota: Aplicable también para el ajuste de valores de parametros en los grupos Funcién 2
e l/0.
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7.7. Monitorizacion del estado de funcionamiento

7.7.1. Visualizacion de la corriente de salida

Monitorizacién de la corriente de salida en el grupo Variador.

T

SORSITCO0IZAE

- En “0.0", presionar repetidamente la tecla arriba (A ) o abajo
(W) hasta que aparezca en el display ‘CUr".

- La monitorizacién de la salida de corriente se muestra en este
parametro.
- Presionar la tecla @ una vez para visualizar la corriente.

- La salida de corriente actual es 5A.
- Presionar la tecla @ una vez para volver al nombre del
parametro.

- Retorno al parametro de monitorizacion de la salida de

4 corriente.

N

Nota: Otros parametros del grupo Variador tales como ‘dCL =¥ Corriente DC Link del
variador’ 0 ‘'vOL =» Tension de salida del variador’ pueden ser monitorizados de la misma
forma.
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7.7.2. Visualizacion de fallos

Cémo visualizar una condicion de fallo en el grupo Variador.

SDISITCOOTIAE

- Este mensaje aparece cuando se produce un fallo de
Sobrecorriente.

- Presionar la tecla @ o las teclas arriba (A) o abajo (VW) una
vez.

- Se muestra la frecuencia de marcha en el momento del fallo
(30.0).
- Presionar la tecla arriba (A) una vez.

3 - Aparece la corriente de salida en el momento del fallo.
- Presionar la tecla arriba (A) una vez.

- Se visualiza el estado de funcionamiento en el display. Se
produjo un fallo durante la aceleracion.
- Presionar la tecla STOP/RESET una vez.

- La condicion de fallo se resetea y aparece ‘nOn” en el display.
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Cuando se produce mas de un fallo simultdneamente.

Sobre-
calentamiento

del motor
Sobre-
tensién
/ Sobre-
: intensidad ‘,
»' .
. /
L
SD25ITCO014AE

- Se visualiza la informacion de
tres fallos como méaximo, tal y
como se indica en la figura de la
izquierda.
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7.7.3. Inicializacion de parametros

Cémo inicializar todos los parametros de los cuatro grupos desde H93.

|
)

.-
[

A
L]

r'\
|
=
o
LN
J
;
)
|
;

L]
o .
GrpoFUz |—
SD25ITCO01SAE
) i )
1 ’-" Ll - En HO, presionar la tecla @ una vez.

- Se muestra el nimero del parametro de H1, “1”.
- Incrementar el valor a “3” presionando la tecla arriba (A)
repetidamente.

-En “3", presionar la tecla izquierda (<) una vez para mover
el cursor a la izquierda.

- Aparece “03” en el display con el 0 activo.
- Incrementar el valor a *9” presionando la tecla arriba (A)
repetidamente.

2
Ly LR

- Se visualiza “93".
- Presionar la tecla @] una vez.

o
S
iy
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- Se visualiza el parametro H93 en el display.

1
6 l-l' 9 5' - Presionar la tecla @ una vez.
) - El valor actual es “0”.
7 - Presionar la tecla arriba (A) una vez para ajustar a “1” e
inicializar los parametros.
8 @ - Presionar la tecla @ una vez.
- Retorno al nimero de parametro después de que se detenga
9 ]_‘l 9 55 la intermitencia. La inicializacion de parametros se ha
) completado.
- Presionar la tecla izquierda (<) o derecha (»).
) .
10 ’-" Ll Retorno a HO.
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8. LISTADO DE PARAMETROS
8.1. Grupo Variador (DRV)

L Ajuste
Parametro |Descripcion | Rango d:fa;z:o [;,'ILEI:ZL?: Funcion en
Marcha
Ajuste de la frecuencia de referencia
(consigna de frecuencia) del variador.
En Paro: Consigna de frecuencia
Frecuencia 0.00— En Marcha: Frecuencia de Salida
0.00 de 460Hz 0.00Hz [ A100 |En modo de funcionamiento multipaso:| Sl
Referencia Frecuencia multipaso 0.

No puede ajustarse a un valor mayor
que el de ‘F21 =>» Frecuencia
Maxima'’.

Tiempo Este parametro ajusta el tiempo de
Acc ’ 5.0seg( A101 |acelidecel. En modo de S|

Aceleracion | 00— furci . liacel/decel
6000 uncionamiento multiacel/decel

seg (mltiples aceleraciones /
dEC Tiempo 10.0 AMO2 deceleraciones), este parametro S|
Deceleracion seg representa el tiempo multiacel/decel 0.
0 Marcha/Paro controlado desde
teclado
FX: Marcha
Adelante del
1 motor
RX: Marcha
Atrés del
Control || Funcionamiento | motor
drv Marcha/Paro 0-3 1 A103 atravésdelos | FX: NO
terminales de Habilitacion
control Marcha/Paro
2 RX:
Seleccion
sentido de
giro inverso
(Atras)
3 | Comunicacion RS485

66 LISTADO DE PARAMETROS



POWER ELECTRONICS SD250
L Ajuste
Parametro | Descripcion |Rango d:fae!z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
0 Ajuste 1 por
- teclado
] Digtal Ajuste 2 por
teclado
2 V1 Modo 1:
-10—+10V
3 V1 Modo 2:
0-+10V
Modo de 4 Terminal I:
Frq Ajuste de 0-8 0 A104 Analégico 0-20mA NO
Frecuencia Ajuste Modo
5 1 Terminal V1
+ Terminal |
Ajuste Modo
6 2 Terminal V1
+ Terminal |
7 | Comunicacion RS485
8 Potenciémetro Motorizado
(Modo SB/BJ — Up/Down)
Ajuste de la Frecuencia multipaso 1
durante el modo de funcionamiento
Frecuencia multipaso (multiples velocidades).
stt multipaso 1 10.00Hz|  A105 Nota: En modo PID, ajuste de la multi- Sl
referencia PID 1. Se ajusta en Hz (Frec.
Méaxima (Hz) = 100% Ref. PID).
Ajuste de la Frecuencia multipaso 2
0.00 durante el modo de funcionamiento
Frecuencia U0 = multipaso (multiples velocidades).
st2 multipaso 2 400Hz | 20-00Hz [ A106 Nota: En modo PID, ajuste de la multi- sl
referencia PID 2. Se ajusta en Hz (Frec.
Maxima (Hz) = 100% Ref. PID).
Ajuste de la Frecuencia multipaso 3
durante el modo de funcionamiento
Frecuencia multipaso (multiples velocidades).
st3 multipaso 3 30.00Hz) - A107 Nota: En modo PID, ajuste de la multi- S
referencia PID 3. Se ajusta en Hz (Frec.
Méaxima (Hz) = 100% Ref. PID).
cur Corneme de } A108 Muestra la corriente de salida al :
salida motor.
rPM RPM del motor - A109  [Muestra el nimero de RPM del motor. -
Tension DC .
doL Link del : A10A t/;l:'ieasdt;ar la tension DC Link en el :
variador ’
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Parametro

Descripcion

Rango

Valor
defecto

Direccién
Memoria

Funcién

Ajuste
en
Marcha

voL

Seleccion
visualizacion
de usuario

vOL
Por
tOr

vOL

A10B

Este parametro muestra el valor de
la magnitud seleccionado en ‘H73
=> Seleccion pantalla de usuario’.

vOL | Voltaje de salida

Por | Potencia de salida

tOr | Par

nOn

Visualizacion
de Fallos

A10C

Muestra el tipo de fallo, la frecuencia y
el estado de funcionamiento en el
momento en que se produce el fallo.

drC

Seleccion
Sentido de
Giro del
motor

A10D

Ajuste del sentido de giro del motor
cuando ‘drv = Control
Marcha/Paro’ esta a 0.

F [ Adelante

r [ Awas

Sl

drv2!

Control
Marcha/Paro

0-3

A10E

Cuando se activa alguna de las
entradas digitales (‘117" a ‘124’)
configurada con la opcion ‘22, se
aplican los valores ajustados en los
arametros ‘drv2’ y ‘Frq2’.

MarchalParo controlado desde
el teclado.

o

FX: Marcha
Adelante del
motor

RX: Marcha
Atras del
Funcionamiento | motor

atravésdelos | FX:
terminales de Habilitacion
control Marcha/Paro
RX:
Seleccion
sentido de
giro inverso
(Atras)

w

Comunicacion RS485

NO

! Sélo se visualiza en el display cuando una de las entradas digitales multifuncién P1 — P8
(pardmetros 117 — 124) esta ajustada a '22 < 2° Ajuste — Control Marcha/Paro 2 y Modo
Ajuste Frecuencia 2'.
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Parametro

Descripcion

Rango

Valor
defecto

Direccion
Memoria

Funcién

Ajuste
en
Marcha

Frq22

Modo de
Ajuste de
Frecuencia 2

0-7

‘Frq2’.

Cuando se activa alguna de las entradas
digitales (‘117" a ‘124') configurada con la
opcion 22', se aplican los valores
ajustados en los parametros ‘drv2' y

0

1

Ajuste 1 por

Digital teclado

Ajuste 2 por
teclado

2
A10F [
3
4

V1 Modo 1:
-10-+10V.

V1 Modo 2:
0-+10V

Terminal I:
0-20mA

Analdgico Ajuste Modo 1

Terminal V1 +
Terminal |

Ajuste Modo 2
Terminal V1 +
Terminal |

Comunicacion RS485

NO

Frq33

Modo de
Ajuste de
Frecuencia 3

0-7

Ajuste 1 por

Digital teclado

Ajuste 2 por
teclado

A110

V1 Modo 1:
-10-+10V

V1 Modo 2:
0-+10V

Terminal |:

Analdgico 0-20mA

Ajuste Modo 1
Terminal V1 +
Terminal |

Ajuste Modo 2
Terminal V1 +
Terminal |

5
6
7
0
1
2
3
4
5
6
7

Comunicacién RS485

NO

2 S6lo se visualiza en el display cuando una de las entradas digitales multifuncién P1 — P8
(parametros 117 — 124) esta ajustada a '22 =» 2° Ajuste — Control Marcha/Paro 2 y Modo

Ajuste Frecuencia 2'.
3 S6lo se visualiza en el display cuando una de las entradas digitales multifuncion P1 — P8
(parametros 117 — 124) esté ajustada a '28 =» Fuente de referencia alternativa’.
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Ajuste
Funcién en
Marcha

Valor |Direccion

Parametro | Descripcién | Rango defecto| Memoria

Ajuste del valor de referencia para el
control PID.
0.0- El valor se ajusta en % o en unidades
100% 6 o de ingenieria en funcion del ajuste de
Uds. 0.0% Attt los parametros ‘189’ e ‘190"
Ingenier. Nota: Si ‘189" e ‘90’ estan ajustados
a los valores por defecto, este
parametro se ajusta en %.

rEF4  |Referencia PID Sl

Visualizacion del valor de la
realimentacion del control PID.

El valor se visualiza en % o en

Realimentacion o unidades de ingenieria en funcion del

A PID ) 0.0% At12 ajuste de los parametros ‘189" e ‘190°.
Nota: Si ‘189’ e ‘190’ estan ajustados
a los valores por defecto, este
parametro se visualiza en %.

“ S6lo se visualiza en el display cuando ‘H49 < Habilitacion modo de control PID’ esta
ajustado a ‘1 = Control PID habilitado’.
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8.2. Grupo Funcion 1 (F)
Parametro |Descripcion | Rango fialog|Rirsccion Funcion A]::te
90 | defecto| Memoria
Marcha
FO Saltoa 0-99 0 - Seleccion del parametro a saltar. Sl
parametros ’
P " 0 Marcha Adelante/Atras
revencion habilitada.
del sentido
F1 . 0-2 0 A201 Marcha Adelante NO
de giro del 1 -
motor deshabilitada.
2 | Marcha Atras deshabilitada.
Patron de
F2 Aceleracion A202 [0 TLineal
0-1 0 NO
F3 Patron de A203 [T [cuva-$
Deceleracion
0 Paro con una rampa de
deceleracion previa.
1 Paro por freno DC (inyeccion
de corriente DC).
2 Paro por giro libre (el motor
Modo de se detendra por inercia).
F4 Paro del 0-3 0 A204 Paro Frenado Potencia NO
variador (Power Braking Stop). Se
utiliza para evitar el disparo
3 | del variador por ‘OVT'
(Sobretension) cuando en la
deceleracion o en el paro se
usa el frenado dindmico.
Ajuste de la frecuencia a la cual el
Frecuencia variador comenzaré la inyeccion de
Fgs de inicio del %gg— 500Hz | A208 ;omemg D(? dgante la delceleramon. NO
freno DC 4 o puede ajustarse un valor por
debajo del valor de ‘F23 =
Frecuencia de Arranque’.
Tiempo
previo a la 0160 Ajuste del tiempo de bloqueo del
F95 aplicacion de 'Se 0.1seg| A209 |variador antes de comenzar la NO
la corriente 9 inyeccion de corriente DC para parar.
DC

° Sélo se visualiza en el display cuando el valor de ‘F4 = Modo de Paro del variador’ es ‘1
=> Paro por freno DC'.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango Vel Dlrecmgn Funcion en
defecto | Memoria Marcha

Ajuste del nivel de corriente DC

aplicada al motor durante el modo de
50% A20A |‘FrenoDC'. NO
El valor se ajusta en % de ‘H33 =

Nivel de
Fqge |comienteDC | 0-
aplicada para | 200%

el freno DC Corriente nominal del motor’.
Tiempo de Ajuste del tiempo durante el cual el
o aplicacionde | 0.0- variador aplica la inyeccion de
A la corriente 60 seg 10seg | A208 corriente DC durante la operacion de NO
DC ‘Freno DC'.
Ajuste del nivel de corriente DC
aplicado al motor antes de que éste
Nivel de arranque. Si ‘F12’ se ajustaa ‘0’ se
corriente DC 0- o deshabilita el "Arranque DC'.
F12 antes de 200% 50% A20C El valor se ajusta en % en ‘H33 = NO
arrancar Corriente nominal del motor'. Si se
ajusta un valor mayor que el de ‘H33'
el motor puede sobrecalentarse.
Tiempo de Tiempo durante el cual se aplica la
aplicacion de 0.0- corriente DC antes de comenzar la
F13 la corriente 60‘ se 0seg A20D  |aceleracion del motor. Si se ajusta NO
DC antes de 9 ‘F13'a ‘0’ se deshabilita el ‘Arranque
arrancar DC'.
Con este parametro se aplica la
intensidad al motor durante el tiempo
Tiempo de 0.0- ajustado antes de que el motor
F14 magnetizacion 60‘ se 1.0seg| A20E |acelere durante el control vectorialen | NO
de un motor 9 lazo abierto. El valor de dicha

intensidad se ajusta en ‘H34 =
Corriente del motor en vacio’.

Con este parametro se ajusta la
frecuencia que se tomara de
referencia en el modo de
10.00Hz| A214 |funcionamiento en velocidad fija. NO
Este valor ajustado no puede ser
mayor del valor de ‘F21 =
Frecuencia Méaxima'.

Frecuencia 0.00 -
F20 e 400Hz

% S6lo se visualiza en el display cuando el valor de ‘F4 = Modo de Paro del variador’ es ‘1
=> Paro por freno DC'.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fae!z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Con este parametro se ajusta el valor
méaximo de la frecuencia de salida del
variador. Es la frecuencia de
referencia para la
aceleracion/deceleracion (Ver ‘H70
Frecuencia 40.00 - => Frecuencia de referencia para
7
FA7 ) jaxima 400Hz | 000z A215 ) decel). NO
Precaucion: Ninguna frecuencia
puede ajustarse a un valor por encima
de la Frecuencia Maxima excepto la
Frecuencia Base.
Es la frecuencia a la que el variador
Frecuencia  [30.00 - entrega la tension de salida nominal
F22 Base 400Hz 50.00Hz | A216 (ver placa de caracteristicas del NO
motor).
Permite ajustar la frecuencia a la cual
Frecuencia de | 0.10 - el variador comenzaré a aplicar
F23 Arranque 10Hz 080Hz | A217 tension de salida. Es el limite inferior NO
de frecuencia.
Seleccion de Con este parametro se ajusta el valor
F24 los limitesde | 0-1 0 A218  |del limite superior e inferior de la NO
frecuencia frecuencia de funcionamiento.
Con este parametro se ajusta el valor
Limite 0.00 - del limite superior de la frecuencia de
F258 Superior de 460Hz 50.00Hz| A219 |funcionamiento. Este valor no puede NO
Frecuencia estar por encima del valor de ‘F21 =
Frecuencia Méaxima'.
Con este parametro se ajusta el valor
del limite inferior de la frecuencia de
Limite Inferior | 0.10 = funcionamiento. Este valor no puede
F268 de Frecuencia 460Hz 0.50Hz [ A21A |estar por encima del valor de ‘F25 2 | NO
Limite Superior de Frecuencia’ ni por
debajo del valor de ‘F23 =
Frecuencia de Arranque’.

7 Si *H40 & Seleccion Modo de Control’ esta ajustado a ‘3 & Control Vectorial Lazo
Abierto’, la frecuencia maxima ajustable es 300Hz .
8 S6lo se visualiza cuando ‘F24 < Seleccién de los limites de frecuencia’ esta ajustado a
‘1 = Habilitacion ajuste de los limites de frecuencia’.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fae!z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Par Manual.
Ajustable en los 2 sentidos
de giro por separado, en
0 | 'F28 =» Par de Arranque
en sentido positivo’ y en
Seleccin del ‘F29 -) Par de Arra}nque
F27  |Parde 01| o | A en sentido negafivo' NO
Arranque Par AF“°'
El variador calcula
automaticamente el par de
1 arranque en base a los
parametros del motor y
suministra la tension
correspondiente.
Par de Con este parametro se ajusta el valor
arranque en del par aplicado al motor durante la
F28 sentido 2% A21C  |marcha adelante. NO
positivo Este valor se ajusta en % respecto del
(Adelante) 0- valor maximo de la tension de salida.
Par de 15% Con este parametro se ajusta el valor
arranque en del par aplicado al motor durante la
F29 sentido 2% A21D  |marcha atrés. NO
negativo Este valor se ajusta en % respecto del
(Atras) valor maximo de la tension de salida.
0 Lineal, para aplicaciones con
par constante.
1 Cuadrético, para aplicaciones
F30 Patrén V/IF 0-2 0 A21E con par variable. NO
VIF Usuario, ajustable por el
2 | usuario para aplicaciones
especiales.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fae!z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Frecuencia1 f o o
F31°  |(patron VIF de| ,- 12.50Hz| A21F NO
Usuario) 400Kz
Tension 1 0-
F32°  |(patron V/F de o 25% A220 NO
Usuario) 100%
Frecuencia2 | ,0_
F33°  |(patron V/F de 400H, 25.00Hz| A221 ) " NO
Usuario) 00Hz El usuario puede personalizar el
patron tension/frecuencia. No puede
Tension 2 0- ajustarse por encima del valor de ‘F21
F34° (patrén V/F de 100% 50% A222 | => Frecuencia Maxima'. NO
Usuario) El valor de tension se ajusta en % en
Frecuencia 3 0,00 E-WO -l) Tensi}')rj nom(;nall del motor’.
F35  (patron VIF de 400 |37.50Hz| A223 08 valores minimos ge 10 NO
Usuario) z parametros no pueden estar por
encima de los valores méaximos de
Tension 3 0- €s0S mismos parametros.
9 o 0y
F36! ﬁ:&;t)rir:) ;//F de 100% 75% A224 NO
Frecuencia 4 0.00-
F379  |(patron VIF de| ,- 50.00Hz| A225 NO
Usuario) 400Hz
Tension 4 0-
F389 (L?atrén ;//F de 100% 100% | A226 NO
suario
F39 Tension de o | 100% A227 . : ’ NO
salida 110% El valolr'ajustado es un porcentaje de
la tension de entrada.
. El variador reducir4 la tension de
Nivel de 0- salida en el porcentaje aqui ajustado
F40  |ahomode o | 0% | Axs [SEl@cNEP e aqul aju sl
eneraia 30% después de acelerar hasta la
9 frecuencia de referencia.
Con este parametro se protege el
Proteccion motor de un posible
F50 on 0-1 0 A232  |sobrecalentamiento. El variador Sl
electrotérmica . N
desconectaré la salida cuando se
active la funcion.

9 Ajustar ‘F30 & Patrén V/F' a ‘2 = V/F de Usuario’ para visualizar este parametro.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fae!z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Permite ajustar el valor de corriente al
cual el variador determinara que el
Nivel de motor se ha sobrecalentado.
proteccion 50— o El valor ajustado es un porcentaje de
oL electrotérmica | 200% 150% A233 ‘H33 =>» Corriente nominal del motor’. Sl
para 1 minuto No puede ajustarse por debajo del
valor de ‘F52 =» Nivel de proteccion
electrotérmica de forma continua’.
Permite ajustar el nivel de corriente al
Nivel de cual el variador podr trabajar de
proteccion 50— forma continua.
F5210  [electrotérmica 150% 100% A234  |Este valor no puede ser més alto que Sl
de forma ’ el valor de 'F51 > Nivel de
continua proteccion electrotérmica para 1
minuto’.
Auto-refrig.: El ventilador del
Modo de 0 | motor esta acoplado al eje
F5310  [refrigeracion | 0-1 0 A235 del mismo. Sl
del motor 1 Refrig.-Forz.: El ventilador es
independiente del motor.
Con este parametro se ajusta el valor
de la corriente para generar una sefial
de alarma en un relé o en un terminal
Nivel de 30- de salida multifuncion (Ver ‘154 =
F54 Alarma por 150% 150% A236 [Configuracion salida multifuncion’, Sl
Sobrecarga ‘155 =» Configuracion relé
multifuncion’).
El valor ajustado es un porcentaje de
‘H33 = Corriente nominal del motor’.
N Ajusta el tiempo que tiene que estar la
F55 Lllempo para 14 _3p corriente del equipo al valor de
larma por 10seg | A237 ‘ N ivel di Sl
Sobrecarga seg corriente ajustado como nivel de
sobrecarga para generar una alarma.
Seleccion Este parametro corta la salida del
F56 Disparo por 0-1 1 A238  |variador cuando el motor esta Sl
Sobrecarga sobrecargado.

9F50 3 Proteccion electrotérmica’ a ‘1 = Habilitacion proteccion electrotérmica’ para
visualizar este parametro.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d\elfat:z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Con este parametro se ajusta el valor
de la corriente de sobrecarga para
F57 gw de 30- 180% A23g |Quese produzca un disparo, sl
S\sparo por 200% ° protegiendo al motor y al variador.
obrecarga Elval N
valor es un porcentaje del valor de
‘H33 => Corriente nominal del motor’.
Ajuste del tiempo que tendré que
Tiempo de 060 transgurrir con e! niveél (lje t;lorrifgn;e del
) - variador por encima del valor fijado en
Fs8 g\sparo por seg B0seg | A23A ‘F57 =>» Nivel de Disparo por Sl
obrecarga , . .
Sobrecarga’ para producir el disparo
del mismo.
Permite el ajuste de la limitacion
dinamica de corriente durante los
estados de aceleracion, deceleracion
régimen nominal.
Durante | Durante | Durante
Decel. | Velcte. | Acel.
Modo de Bit2 Bit1 | Bit0
Fag [imiacin o7 | o | e [[0] - - —| no
indmica de 1 n R 7
corriente 2 N 7 N
3 R v v
4 v .
5 v . v
6 v v R
7 v v v
En este parametro se ajusta el nivel
de corriente para activar la funcion de
limitacion de corriente durante la
Nivel de 30- deceleracion, aceleracion y régimen
F60 limitacion de 200% 150% A23C  |nominal, en funcion del ajuste de NO
) b e
corriente F59'.
El valor ajustado es un porcentaje del
valor de ‘H33 =» Corriente nominal
del motor’.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fa;z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Seleccion
limite de Durante la deceleracion en modo
. tension en limitacion de corriente, si el usuario
Ect modo limit. de 0-1 0 A23D desea limitar la tension de salida, NO
corriente ajustar este parametro a ‘1’.
durante decel.
Define si el variador debe memorizar
la frecuencia de referencia introducida
por potenciémetro motorizado durante
el modo de funcionamiento SB/BJ
Guardar (Up/Down).
Referencia en
F63 modo SB/BJ 0-1 0 A23F NO
(Up/Down) Si este parametro se ajustaa ‘1’, el
valor de la referencia se guarda en
‘F64'.
Ver ‘Nota' en pardmetro ‘F65' para
poder trabajar en modo SB/BJ.
Cuando el pardmetro ‘F63’ esta
Frecuencia ajustado a 1", este parametro guarda
memorizada 0.00— el valor de la frecuencia de referencia
F64'"  |en modo 4b0Hz - A240 |antes de que el variador se detengao | NO
SB/BJ decelere.
(Up/Down) Ver ‘Nota’ en parametro ‘F65’ para
poder trabajar en modo SB/BJ.

* Solo se visualiza si el bit 2 del parametro ‘F59 =» Modo de limitacién dindmica’ de
corriente esta ajustado a ‘1'.

1 Sélo se visualiza si ‘F63 = Guardar Referencia en modo SB/BJ (Up/Down)’ se ajusta a
‘1> SI.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango d:fa;z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Para la seleccion del modo de
funcionamiento SB/BJ (Up/Down) hay
tres opciones disponibles:
La frecuencia de referencia
se incrementa o decrementa
hasta la frecuencia maxima y
0 | minima respectivamente
respetando los limites
superior € inferior de
frecuencia.
El valor de frecuencia se
incrementa o decrementa a
1 saltos (frecuencia de salto
ajustada en F66) cada vez
Seleccion que se activalla entrada SB-
F65  |modosBiBS [ 0-2 | o [ Aest subir0 Bibajar.___ NO
(Up/Down) F)f:m‘bl’na0|pr] Qe las opciones
0"y ‘1". Alinicio funciona en
modo 1"y si el tiempo de
2 activacion de la entrada SB-
subir o BJ-bajar es superior a
3s, pasa a funcionar en
modo ‘0" hasta que se
desactiva la entrada.
Nota:
Para trabajar en modo SB/BJ
- Seleccionar en el parametro ‘Frq’ la
opcion ‘8.
- Configurar dos entradas digitales
(P1 - P8) con las opciones '15 =
Subir frecuencia’ y '16 =»Bajar
frecuencia’ cada una.
En caso de ajustar el pardmetro ‘F65’
a'1’6 2, la frecuencia de referencia
Frecuencia de se incrementa o decrementa
salto en modo | 0.00— escalonadamente en saltos de
F66 SBIRJ 4b0Hz 0.00Hz | A242 [frecuencia ajustados aqui, cada vez NO
(Up/Down) que se activa la entrada SB (subir
frecuencia) o BJ (bajar frecuencia).
Ver ‘Nota' en pardmetro ‘F65’ para
poder trabajar en modo SB/BJ.
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Parametro | Descripcion | Rango d\elfat:z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Es una tipo de control de tension en
Lazo Abierto que utiliza la diferencia
de velocidad del motor para mantener
la tension constante variando la
. frecuencia de salida a partir de la
Selgcc(\jon frecuencia de referencia.
modo de R
) ) 0 | Modo Draw deshabilitado.
F70 gg%:lo(”.rae'?]:g;o 0-3 0 A246 1 Modo funcionamiento Draw. NO
Entrada V1 (0-10V).
cte.) - -
2 Modo funcionamiento Draw.
Entrada | (0 — 20mA).
Modo funcionamiento Draw.
3 | Entrada V1 6 NV (-10V a
+10V).
Rat.'o para La variacion de la frecuencia de
variacion de 00- salida que se aplica en modo Draw
F71 frecuencia de o, | 0.0% A247 i ) 7y Sl
. 100% (en funcion del ajuste de ‘F70’) se
salida en modo N :
Draw basa en dicho ratio.
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8.3. Grupo Funcion 2 (H)

Parametro | Descripcion | Rango alo | Pireccion Funcién A]::te
defecto [ Memoria
Marcha
Salto a i .
HO parametros 0-99 1 A300 [Seleccion del parametro a saltar. Sl
H1 Histérico de non A301 ;
Fallos 1
Histérico de Almacena informacién sobre los
H2 Fallos 2 nOn A302 fallos, la frecuencia, la corriente y la -
— condicion de aceleracion/deceleracion
H3 Historico de nOn | A303 |en el momento en el que se produce .
Fallos 3 el fallo. EI Gltimo fallo se almacena
Historico de automaticamente en ‘H1 =» Historico
H4 Fallos 4 nOn | A304 |de Fallos 1. -
Histérico de
H5 Fallos 5 nOn A305 -
Reset de . .
He Historico de 0-1 0 A306 Permite borrar e‘I H|§torlco fie !:allos sl
almacenado en ‘H1’ hasta ‘H5'.
Fallos
Permite ajustar la velocidad previa a
la que funcionara el variador antes de
aplicar la rampa de aceleracion, una
Frecuencia de vez que recibe la orden de marcha
Pre-velocidad | 0.10 - (Funcién Pre-velocidad).
HT antes de 400Hz 5.00Hz | A307 La frecuencia de pre-velocidad puede NO
funcionamiento ajustarse dentro de los limites de los
valores de ‘F21 =» Frecuencia
Méxima’ y de ‘F23 =» Frecuencia de
Arranque’.
Tiempo de Permlte ajustgr un tiempo para que el
mantenimiento | 0.0 - variador funcione a una velocidad
H8 . ' 0.0seg| A308 |[estipulada antes de aplicar la rampa NO
de frecuencia | 10 seg " -
d de aceleracion (Funcion Pre-
e pre-veloc. §
velocidad).
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Parametro | Descripcion | Rango d!faelg:o ?L;:::glr(i): Funcion en
Marcha
Permite ajustar hasta tres rangos o
intervalos de frecuencias que seran
evitados cuando el variador esté en
régimen nominal. Durante la
aceleracion y la deceleracion, dichos
Seleccion de rangos no seran tenidos en cuenta.
H10 frecuencias de | 0-1 0 A30A  |En caso de que la consigna de NO
resonancia velocidad esté comprendida en uno
de estos intervalos, el variador se
pondr4 a trabajar a la velocidad
minima de dicho intervalo. Permite
prevenir resonancias y vibraciones
estructurales de la maquina.
Ajuste frec.
inferior de
H1112 resonancia 10.00Hz| A30B NO
intervalo 1
Ajuste frec. Ajusta la freguencia infe_rior/superior
superior de de resonancia para los lmtervalos 1,2,
H1212 resonancia 15.00Hz| A30C |6 3 de frecuencias a evitar. La NO
intervalo 1 frecuencia de funcionamiento no
puede ajustarse dentro de los limites
Ajuste frec. de los intervalos 1, 2, y 3 de
H13n inferior dg 20.00Hz| A30D frecuencias_ de resonancia, es decir, NO
resonancia no puede ajustarse a un valor
intervalo 2 0.10- comprendido entre ‘H11'y ‘H12,
Ajuste frec. 400Hz §ntr§ ‘H13'y ‘H14', y entre ‘H1_5 y
superior de H'1E?‘ . Los valores qe frecuencia
H1412 : 25.00Hz| A30E |minimos de los parametros no NO
resonancia -
intervalo 2 pueden estar por encima de los
valores maximos de esos mismos
Ajuste frec. parametros. Ajustable dentro de los
H15%2 inferior dg 30.00Hz| A30F limites de. los ya!orgs d‘e ‘F21 > NO
resonancia Frecuencia Méxima' y ‘F23 =
intervalo 3 Frecuencia de Arranque’.
Ajuste frec.
superior de
H1612 resonancia 35.00Hz| A310 NO
intervalo 3

2 3610 se muestra en el display cuando ‘H10 < Seleccion de frecuencias de resonancia’
se ajusta a ‘1 = Habilitacion ajuste intervalos de frecuencias de resonancia’.
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Parametro | Descripcion | Rango dVanr Dlrecclgn Funcién jen
efecto | Memoria Marcha
Permite ajustar el inicio de la curva-S
' seleccionada en el patron de
H1713 |Inicio Curva-S 100% 40% A311  [aceleracion. Cuanto mas alto sea el NO
valor, mas pequefia ser4 la zona
lineal.
Permite ajustar el fin de la curva-S
' seleccionada en el patron de
H18"  [Fin Curva-S 100% 40% A312  [deceleracion. Cuanto mas alto seael [ NO
valor, mas pequefia sera la zona
lineal.
0 [ Deshabilitado.
Seleccion de 1 Proteccion pérdida ante fase
Proteccion de salida.
H19 ante pérdida 0-3 0 A313 2 Proteccion pérdida ante fase Sl
de fase de de entrada.
entrada/salida 3 Proteccion pérdida ante fase
de entrada/salida.
Permite que el variador arranque
automaticamente tras un fallo de
alimentacion y recuperacion de la
misma. Este parametro se activa
:Ertzrr:l:;s;o cuando ‘drv =» Control Marcha/Paro’
H20 tras fallo 0-1 0 A314  [vale "1 6 2 = Marcha/Paro a través Sl
alimentacion de terminales’.
El motor comienza a acelerar
después de que se aplique tension
AC mientras los terminales FX o RX
estén a ON.
Permite que el variador arranque
automaticamente al recibir la sefial de
reset tras un fallo. Este parametro se
Arranque activa cuando ‘drv =» Control
automatico Marcha/Paro’ vale ‘1 6 2 =
H21 tras reset de 0-1 0 A315 Marcha/Paro a través de terminales’. sl
fallos El motor comienza a acelerar
después de que se aplique tension
AC mientras los terminales FX o RX
esténa ON.

3'H17', ‘H18' se usan cuando ‘F2 9 Patrén de Aceleracion’, ‘F3 9 Patrén de
Deceleracion’ se ajustan a ‘1 = Curva—S’ respectivamente.
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L Ajuste
Parametro [ Descripcion |Rango d:fa;z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Esta funcion permite un arranque
automatico después de fallo o de pérdida
de alimentacion sin esperar a que el
motor se detenga.
Caso 1: Arranque tras fallo de
alimentacion.
Caso 2: Arranque tras fallo de tension
(micro-corte).
Caso 3: Bisqueda de velocidad activa
tras reset de fallos.
Caso 4: Aceleracion normal.
Caso | Caso | Caso | Caso
1 2 3 4
Bit3 | Bit2 | Bit1 [ Bit0
Funcion 0 - - - -
H2214  [Busquedade [0-15 0 A316 1 - - - v Sl
Velocidad 2 - R v R
3 - - v v
4 R v N _
5 N v R v
6 R v v _
7 B v v v
8 | v . N
9 v R v
0] v v _
1 v - v v
2] v % . N
13 v v R v
14| v v v _
15| v v v v
Nivel de Este parametro limita la cantidad de
Corriente 80— corriente durante la busqueda de
H23 para 200% 100% A317  |velocidad. Sl
Busqueda de El valor ajustado es un porcentaje de
Velocidad ‘H33 =>» Corriente nominal del motor’.
Ganancia P Ganancia proporcional que debe
H24 ggra 0~ 100 A318  |ajustarse considerando la inercia de la Sl
Usqueda de | 9999 ;
Velocidad carga y la magnitud del par de la carga.

1474 3 ‘Aceleracion normal’ tiene prioridad. Incluso aunque esté seleccionada esta opcién
junto con otros bits, el variador actuara segun ‘4.
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Parametro [ Descripcion |Rango d\elfat:z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Gaarr;ant:la l 0- Ganancia integral que debe ajustarse
H25 |P@ 200 A319  |para considerando la inercia de la carga Sl
Bisqueda de | 9999 la magnitud del par de la carga
Velocidad y'amag P ga.
Esta funcion sirve para que el variador
realice un autoreset después de fallo. El
numero de veces que realizara el reset
sera el maximo aqui ajustado.
Reintentos de Esta funcion se desactiva si se supera el
reset de fallos numero de intentos de autoarranques.
H26 (Auto- 0-10 0 ASTA Esta funcion se activa cuando ‘drv = Sl
arranques) Control Marcha/Paro’ estda ‘162 =
Marcha/Paro a través de terminales de
control’. Se desactiva cuando hay
activada alguna de las funciones de
proteccion (OHT, LVT, EXT, HWT etc.).
Tiempo entre I y
H27 reintentos de 0.0- 10seg| A31B Permite fijar el tlempo Qe espera entre un S|
60 seg reset de fallos y el siguiente.
reset de fallos
0.2 0.2kW
Ajuste de la 02— o 0
H30 rpn(:)tte;nrcwa del 7.5kW A31E 33 S kW NO
7.5 7.5kW
Ajuste del Permite ajustar el nimero de polos del
numero de motor que se va a controlar.
H31 polos del 2-12f 4 ASTF Este ajuste se visualiza a través de ‘rfPM NO
motor =>» RPM del motor’ en el grupo Variador.
f=t,- rpmxP
120
Ajuste del 0- Donde,
H32  |deslizamiento 10Hz * A320 | fs =valor frec. deslizamiento NO
del motor o .
r = Valor de frecuencia
PM = RPM del motor
P =Numero de polos del motor
Corriente 05— En este parametro se introduce el valor
H33 nominal del 5'0 A * A321  |de la corriente nominal del motor que NO
motor aparece en la placa del motor.

* Depende del motor que se vaya a controlar.
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L Ajuste
Parametro [ Descripcion |Rango d:fa;z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
En este parametro se introduce el valor
Corriente del | o, de corriente detectado cuando el motor
H34  |motoren éOA * A322 |gira al nimero de rpm nominal después NO
vacio de que se libere al motor de la carga que
lleva conectada.
Rendimiento | 50— En este parametro se introduce el
H36 5 * A324  |rendimiento del motor (Ver placa del NO
del motor 100%
motor).
Seleccionar un apartado de los
Valor nominal siguientes segUn la inercia del motor.
H37 [delainercia | 0-2 0 A325 0 | Menos de 10 veces. NO
de carga 1 | 10 veces.
2 | Mas de 10 veces.
Permite ajustar dicha frecuencia en
Ajuste de la funcién del tamafio del variador. Este
Frecuencia 1- parametro afecta al sonido audible del
H39 Portadora (de | 15kHz 3z As21 motor, emision de ruido del variador, Sl
conmutacion) temperatura del variador, y corriente de
fuga.
Selecaion 0 | Control Voltios/Frecuencia.
H40 Modo de 0-3 0 A328 1 ContrqI’Compensaglon Desliz. NO
Control 2 | - (Opcion no seleccionable)
3| Control Vectorial Lazo Abierto.
Permite medir automaticamente todos
. los pardmetros necesarios para el modo
Autoajuste de N A
Ios de control seleccionado. Si este
H41 . 0-1 0 A329 |parametro esta a ‘1", mide los NO
parametros . ‘H42 5 Resistencia d
del motor parametros esistencia de
Estator’ y ‘H44 =>» Inductancias de
pérdidas’.
Resistencia . . - .
. 0- Calculo de la resistencia del estator en
H42 ?;IS)E stator 28Q ) AS2A funcion de la capacidad del motor. NO
Inductancia 0.0- Calculo de la inductancia de pérdidas del
H44  |de pérdidas | 300.0 - A32C | motor en funcion de la capacidad del NO
(fuga) (Lo) mH mismo.

* Depende del motor que se vaya a controlar.
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d!faelgtro [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Permite ajustar el valor de la ganancia
proporcional que sera usada en el modo
Ganancia P de control lazo abierto (Sensorless). Un
H45'5  |en lazo 1000 A32D |valor muy alto proporciona una Sl
abierto respuesta muy rapida, pero puede hacer
al sistema inestable. Ajuste un valor
0- adecuado a su aplicacion.
32767 Permite ajustar el valor de la ganancia
integral que sera usada en el modo de
control lazo abierto (Sensorless). Un
H4615 Gananqa len 100 A3E va]or bajo proporciona una respuesta sl
lazo abierto més estable y lenta del sistema, pero
puede hacer que el variador dispare
durante el control de la velocidad. Ajuste
un valor adecuado a su aplicacion.
Limite de Par | 100.0 Permite ajustar el limite de par de salida
H475  |en lazo - |180.0% | A32F [en el modo de control lazo abierto NO
abierto 220% (Sensorless).
Las pérdidas de potencia y la corriente
de fuga del variador pueden reducirse
en funcion de la carga, si se selecciona
Seleccion el modo PWM - 2 fases. Se genera mas
Hag modo PWM 0-1 0 A330 ruido en comparacion con el modo NO
PWM normal.
[ 0 [ Modo PWM normal. |
[ 1 [ Modo PWM - 2 fases. |
Habilitacién Permite seleccionar si se va a utilizar el
control PID o no.
H49 ;”o"n‘:foldgm 0-1 0 | A1 |5 T Control PID deshabiitado. || "\©
[ 1 ] Control PID habilitado.
Ajuste sefial 0 | Entrada | (0 — 20mA)
H50%  [realimentacion| 0 -2 0 A332 1 | Entrada V1 (0 -10V) NO
PID 2 | Comunicacién RS485

s Ajustar ‘H40 2 Seleccion Modo de Control’ a ‘3 = Control Vectorial Lazo Abierto’ para
visualizar este parametro.
16 Ajustar ‘H49 9 Habilitacién modo de control PID’ a ‘1 & Control PID habilitado’ para
visualizar este parametro.
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d!faelgtro [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Ll s B sl
enmodo PID | " o
Ganancia |
H5217 (Tiempo 0.10-1 1.00 A334 |Permite ajustar las distintas ganancias S|
Integral)en  |32seg| seg en modo PID.
modo PID
Ganancia D
.7 |(Tiempo 0.00-] 0.00
) Diferencial) en |30 seg| seg A335 sl
modo PID
Permite seleccionar el modo de control
PID entre dos opciones posibles:
0 [ Control PID normal.
Control PID de proceso.
Corsd e
H5417  [modo de 0-1 0 A336 . A NO
(parametro ‘0.00" en Grupo
control PID . )
1 | Variador) por cualquiera de las
fuentes (parametros
‘Frq'/'Frq2’), excepto por
potenciémetro motorizado
(modo SB/BJ).
Limite Ajuste del valor maximo de la frecuencia
superior defa | g 10 de salida en modo PID. El valor se
H55'7  |frecuencia de 460Hz 50.00Hz| A337 |ajusta dentro de los limites de los Sl
salida en valores de ‘F21 =» Frecuencia Maxima’
modo PID y ‘F23 =» Frecuencia de Arranque’.
Limite inferior Ajuste del valor minimo de la frecuencia
dela 010 de salida en modo PID. El valor se
H56"  |frecuencia de 4b0Hz 0.50Hz | A338 |ajusta dentro de los limites de los Sl
salida en valores de ‘F21 =» Frecuencia Maxima’
modo PID y ‘F23 =» Frecuencia de Arranque’.

w Ajustar ‘H49 = Habilitacién modo de control PID’ a ‘1 = Control PID habilitado’ para
visualizar este parametro.
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L Ajuste
Parametro [ Descripcion |Rango d\elfat:z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Permite seleccionar la fuente de
introduccion del valor de referencia del
PID, indicado en el parametro TEF’ del
rupo Variador.
Modo de 0 [ Ajuste por Teclado 1
H5718 31?5'9 de 0o-4] o A339 |1 | Ajuste por Teclado 2 NO
'r:elgrenma 2 Ajuste 2 por Entrada V1: 0 -
10V
3 [ Ajuste por Entrada I: 0 — 20mA
4 Ajuste por Comunicacion
RS485
Inversion de
H59%8 [lasalidaen | 0-1 0 A33B “ NO
modo PID
Para activar esta funcion es necesario,
ademas del ajuste de este parametro,
configurar una de las entradas digitales
. multifuncion (117 - 124) a 20 =» Funcién
Seleccion de de Auto-diagndstico’.
HE0 A.Uto', . 0-3 0 A33C 0 | Auto-diagnéstico deshabilitado. NO
diagndstico T_| Fallo IGBT/Fallo Tierra.
2 Fallo pérdida de fase de
salida/Fallo Tierra.
3 | Fallo Tierra.
He1 eR:tt'r:rsgnpara 20006 60.0 A33D Permite fijar el tiempo que esperara el NO
seg variador antes de entrar en modo reposo.
modo reposo | seg
H62 éleuc s:z:;ala 20%?_‘ ~| ooz | Asse Permite ajustar el valor de la frecuencia sl
z de reposo.
de reposo
Ni Cuando el variador esta en modo reposo,
ivel de . .
activacion 0.0- yla reallmentacwn_ disminuye con )
H63 para el modo | 50% 2.0% A33F  [respecto a la consigna en un porcentaje Sl
8p0s0 mayor o igual al valor aqui ajustado, la
salida al motor se activa de nuevo.

8 Ajustar ‘H49 = Habilitacion modo de control PID’ a ‘1 = Control PID habilitado’ para

visualizar este pardmetro.
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L Ajuste
Parametro [ Descripcion |Rango d\elfat:z:o [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Permite habilitar el control KEB (Kinetic
Energy Buffering), mediante el cual,
cuando se produce un corte o una
pérdida momentanea de la tension de
entrada, el variador no se detiene y
Control de decelera, controlando la frecuencia de
energia salida durante dicho periodo de tiempo.
HE4 regenerativa 0-1 0 A0 [parg ello, se utiliza la energia generada NO
(KEB) por la carga para mantener la tensién en
el Bus DC. Cuando se restaura la tension
de entrada, el variador acelera de nuevo
hasta alcanzar el régimen nominal.
[0 T Control KEB deshabilitado. |
|1 Control KEB habilitado. |
Nivel de 110.0 . . "
Hests |activaciendel | - |125.0%| A3t ’;;“rztz el nivelde a ensicn del BusBC | no
control KEB | 140% ’
Nivel de 1100
desactivacion . Ajusta el nivel de la tension del Bus DC
19 - 9/
BED del control o 1300%)  A342 para la desactivacion del control KEB. NO
145%
KEB
HeT1e Gaarr;agcia 1- 1000 A343 Permite ajustar la ganancia para el NO
P 20000 control KEB.
control KEB
Permite ajustar el nivel de frecuencia al
cual se cambiaran las rampas de
acel/decel aplicadas al variador. Por
Frecuencia 0.00— encima de la frecuencia ajustada aqui,
H69  |de cambio de 460Hz OHz A345  |se aplicaran las rampas de acel/decel NO
acel/decel ajustadas en ACC y dEC
respectivamente, y por debajo, se
aplicaran las rampas ajustadas en 134 e
135,
z;erceufzrecrlmiia 0 Respecto a la Frecuencia
H70 0-1 0 A346 Méaxima (F21). NO
para -
acelidecel 1 | Respecto a la Frecuencia Delta.

1 Ajustar ‘H64 =» Control de energia regenerativa (KEB)' a ‘1 =» Control KEB habilitado’
para visualizar este parametro.
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At} Ajuste
Parametro| Descripcion [Rango d!faelgtro [I:Illzﬁglr‘i): Funcion Jen
Marcha
Escala de 0 [ Unidad de tiempo: 0.01 seg.
H71  [tiempo 0-2 1 A347 1| Unidad de tiempo: 0.1 seg. Sl
acel/decel 2 | Unidad de tiempo: 1 seg.
En funcion del codigo aqui introducido,
se visualizara un parametro diferente
cuando el variador pierda alimentacion
vuelva a recuperarla.
0 [ Frecuencia de referencia.
1 | Tiempo de Aceleracion.
2 | Tiempo de Deceleracion.
3 | Modo Variador.
4 | Modo Frecuencia.
5 | Paso frec-1.
Visualiz. en 6 | Paso frec-2.
funcionamiento 7 | Paso frec-3.
Hr2 (primera 0-17 0 A48 8 | Corriente de salida. Sl
pantalla) 9 | Rpm del motor.
10 | Tension DC Link del variador.
1" Seleccion pantalla de usuario
(H73).
12 | Visualizacion de Fallos.
13 Seleccion sentido de giro del
motor.
14 | Corriente de salida 2.
15 | Rpm del motor 2.
16 | Tension DC Link 2.
17 | Seleccion pantalla de usuario 2.
Uno de los siguientes datos puede ser
i monitorizado a través de ‘'vOL =
Seleccion Seleccion Visualizacién de usuario:
H73 pama!la de 0-2 0 A349 0 | Salida de Tension (V). Sl
usuario 1| Salida de Potencia (W).
2 | Par (kgf - m).
R Este parametro se usa para cambiar la
Visualizacion 1- visualizacion de la velocidad del motor,
H74  |Ganancia para 1000% 100% | A34A de velocidad de rotacion (r/min) a la ' S
rpm del motor ° : - ,
velocidad mecénica (m/mi).
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d!faelgtro [:‘:Lﬁz'r?: Funcion en
Marcha
Selec. Limite
del valor de 0 | llimitado.
Funcionamiento Utilizacion de la resistencia
H75 de la Resist. de 0-1 0 A34B 1 de frenado dinamico el sl
Frenado tiempo ajustado en ‘H76'.
Dinamico
Valor de Ajusta el porcentaje del valor de
Funcionam. de 0- funcionamiento de la resistencia de
H76 la Resist. de 30% 10% A34C  |frenado dindmico que se activa durante| ~ SI
Frenado una secuencia del funcionamiento.
Dinamico
0 Siempre conectado.
Se mantiene conectado
cuando su temperatura es
mas elevada que la
temperatura limite de
H772 30”‘."" del o] o | aup protzccién del variador. sl
entilador 1 ) .
Activado sdlo durante su
funcionamiento cuando su
temperatura esta por
debajo del limite de
proteccion del variador.
Continua funcionando
Seleccién Modo 0 cuando se produce un mal
Funcionamiento funcionamiento del
H78 [encasodemal | 0-1 0 A34E ventilador. Sl
funcionamiento Paro cuando se produce un
del ventilador 1 malfuncionamiento del
ventilador.
Version Con este parametro se visualiza la
H79 - EU2.x | A34F |version de software instalada en el -
Software

variador.

2 Excepcion: En SD25203/SD25301 este parametro esta oculto.
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L Ajuste
Parametro| Descripcion [Rango d:fa;z:o ?,:L?:zlr?: Funcion en
Marcha
Tiempo de
H812!  |acel. parael 00 50seg | A351 Sl
do mot S
segundo motor | <0
Tiempo de seg 100
H8221  |decel. para el ' A352 Sl
segundo motor seq
Frecuencia 30.00 Ajustes de parametros para el segundo
H83% |base para el - |50.00Hz| A3s3  [motor. Correspondencia con NO
segundo motor | 400Hz parametros ajustables para primer
motor:
Patrén VIF
H842' para segundo | 0-2 | 0 A354 Parametros | Parametros NO
motor ajustes2° | ajustes 1er
Par de motor motor
H81 ACC
,, |aranque o
H85 positvo para 5% A355 H82 dEC NO
segundo motor | 0 - H83 F22
Par de 15% H84 F30
Hggr |2randue 5% | A356 i B NO
negativo para ? Ho F29
segundo motor He7 F60
= H88 F51
imite de _ H89 F52
H872!  |corriente para 135%% 150% A357 H90 133 NO
segundo motor
Proteccion Para los parametros referidos al
Hag?! eIectro@ermwa 150% | A3ss segur]dq motor son va\{das las S|
en 1 min. para descripciones de los mismos
segundo motor | 50 - parametros que hacen referencia al
Proteccion 200% primer motor.
o1 |electrotérmica o
H89 confinua para 100% | A359 N
segundo motor
Corriente 01—
H902'  [nominal parael | ., * A35A NO
50A
segundo motor

2L s6lo se visualiza si al menos una de las entradas digitales multifuncion (117 — 124) esta
ajustada a '12 < Seleccioén del segundo motor.
* Depende del motor que se vaya a controlar.
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Parametro

Descripcion

Ajuste
Funcién en
Marcha

H9122

Lectura de
Parametros

Copia los parametros del variador y los
guarda en el teclado remoto. Para ello,
siga los pasos siguientes:

1. Dentro de ‘H91", pulsar ‘Ent’.

2. Seleccionar 1"y pulsar ‘Ent’.
Mientras el ‘1’ parpadea, volver a
presionar ‘Ent’.

3. Aparece ‘rd’ en el display durante
unos segundos, transcurridos los
cuales se vuelve a ‘H91'".

H9222

Escritura de

Copia los parametros del teclado
remoto y los guarda en el variador.
Para ello, siga los pasos siguientes:
1. Dentro de ‘H92', pulsar ‘Ent’.

2. Seleccionar ‘1" y pulsar ‘Ent’.

Parédmetros Mientras el ‘1’ parpadea, volver a
presionar ‘Ent’.
3. Aparece ‘wr’ en el display durante
unos segundos, transcurridos los
cuales se vuelve a ‘H92'.
Se usa para inicializar los parametros a
los valores por defecto ajustados de
fabrica.
0
Todos los grupos de
1 parametros se inicializan
con los valores por defecto
Ho3 Inicializacion 0 dFj fébrica: _
de Parametros 2 Solo se inicializa el Grupo
Variador.
3 Solo se inicializa el Grupo
Funcién 1.
4 Soélo se inicializa el Grupo
Funcién 2.
5 Sélo se inicializa el Grupo
[lle}

2 56lo se visualizan con el teclado remoto conectado (opcién para copiar y escribir
parametros).
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Parametro

Descripcion

Rango

Valor
defecto

Direccion

5 Funcién
Memoria

Ajuste
en
Marcha

H94

Registro de
Clave

0-
FFFF

Clave para ‘H95 = Bloqueo de
parametros’. Se ajusta a un valor
hexadecimal.

Nota:

Para registrar una clave por primera vez:
1. Dentro de ‘H94’, pulsar la tecla ‘Ent’ 2
veces.

2. Registrar la clave (excepto ‘0') y pulsar
‘Ent’ (el valor parpadeara).

3. Pulsar ‘Ent’ de nuevo para guardar el
A35E  |valory volver a ‘H94".

Nota:

Para cambiar la clave se procede de la
siguiente forma:

1. Dentro de ‘H94’, pulsar ‘Ent una vez.
2. Introducir la clave actual y pulsar ‘Ent’
de nuevo.

3. Introducir la nueva clave y pulsar ‘Ent’
(el valor parpadear).

4. Pulsar ‘Ent’ de nuevo para guardar el
valor y volver a ‘H94'.

Sl

HY95

Bloqueo de
Parametros

0-
FFFF

Este parametro bloquea o desbloquea el
ajuste de los parametros introduciendo la
clave registrada previamente en ‘H94 =
Registro de Clave’.

uL
(Desbloquear)

Ajuste de
parametros
habilitado.
Ajuste de
parametros
deshabilitado.

L
(Bloquear)
Nota:

Para bloguear o desbloquear el ajuste de
parametros se procede de la siguiente
manera:

1. Dentro de ‘H95’, pulsar ‘Ent. Aparece el
estado actual del bloqueo de pardmetros
(UL - Desblogueado, L - Bloqueado).

2. Pulsar ‘Ent’ de nuevo e introducir la
clave registrada en ‘H94'".

3. Pulsar ‘Ent’ e inmediatamente cambiara
el estado del bloqueo de parametros (UL
L, 6bienL> UL).

4. Pulsar ‘Ent’ para volver a ‘H95'.

A3S5F

Sl
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8.4.Grupo 1/0 (1)

Pars - Valor |Direccisn . uste
arametro| Descripcion [Rango defecto | Memoria Funcién en
Marcha
Salto a " .
10 parametros 0-99 1 - Seleccion del parametro a saltar. Sl

Tension min. | 0.00 - Ajuste de la tensién minima de la

12 de entrada NV | -10v 0.00V | A402 |entrada NV Sl

(-10V-0V).
Frec. min. para 0.00— Ajuste de la frecuencia minima de
13 tension min. de AOUHZ 0.00Hz | A403 |salida del variador para la tension Sl
la entrada NV minima de la entrada NV.
Tension . I
14 méxima de la 0.00- 1000v | Ad04 Ajuste de la tension maxima de la sl
-10v entrada NV.
entrada NV

Frec_.lmax: para Ajuste de la frecuencia méxima de
tension méx. 1 0.00-

15 50.00Hz| A405 [salida del variador para la tension Sl

ﬁﬁ/la entrada | 400Hz méaxima de la entrada NV.

Cte. de tiempo

y 0- . .
Filtro entrada Ajuste de la sensibilidad de la entrada
6 |analogicade | S9° | 10ms | A4S 1yiio_siov). st
" ms
tension V1
Tension ) R
. 0- Ajuste de la tensién minima de la
17 minima de la 10V oV A407 entrada VA Sl
entrada V1
Frec. min. para 0.00— Ajuste de la frecuencia minima de
18 tension min. de 460H 0.00 A408 |salida del variador para la tension Sl
la entrada V1 z minima de la entrada V1.
Tension . I
10 méxima de la 0- 10V A409 Ajuste de la tension méaxima de la sl
10V entrada V1.
entrada V1
ferssci.ér:?:éfara 0.00— Ajuste de la frecuencia maxima de
110 delaentrada | 400Hz 50.00Hz| A40A sa'hqa del variador para la tension Sl
v méxima de la entrada V1.
Cte. de tiempo 0-
" Fllqu entrada 9999 | 1oms A4OB Ajusle de la constante de la seccion sl
analdgica de ms interna del filtro para la entrada I.
corriente |
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L Ajuste
Parametro| Descripcion | Rango d!faelg:o ?L;:::glr(i): Funcion en
Marcha
Corriente . ) -
. 0.00 - Ajuste de la corriente minima de la
112 minima de la 20.00mA 4.00mA | A40C entrada I Sl
entrada |
E;?:-crg:?i.ente 0.00- Ajuste de la frecuencia minima de
113 min. de la 460Hz 0.00Hz | A40D |[salida del variador para la corriente Sl
entréda | minima de entrada I.
114 ﬁgr;i‘;natede a 0.00- 20.00mA|  A40E Ajuste de la corriente maxima de la S|
20.00mA|[™™ entrada |.
entrada |
Frec. max. te | 0.00 Ajuste de la frecuencia méaxima de
115 Eﬂz}? cdoerrlfn © 460H; 50.00Hz [ A40F [salida del variador para la corriente Sl
entréda | maxima de la entrada .
0 [ Deshabilitado.
Activado por debajo de la
1 | mitad del valor minimo
ajustado.
2 Activado por debajo del valor
minimo ajustado.
Cuando transcurre un tiempo
Criterio ante ajustado en ‘163 <> Ajuste de tiempo
pérdida de para determinar la pérdida de
16 sefial 0-2 0 A0 referencia de velocidad’ durante el sl
analégica de cual no se aplica al variador ninguna
referencia sefial de referencia, o bien se aplica
una sefial de referencia cuyo valor
esta por debajo de la mitad (si ‘116’ se
ajusta a ‘1’), o simplemente, esta por
debajo (si ‘116’ se ajusta a 2') del
valor minimo ajustado (este valor
puede ser de tension o de corriente),
el variador se detendré segun se
ajuste en ‘162 = Modo de paro ante
pérdida de la sefial de referencia’.
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- Modo Ajuste Frecuencia 2.
Ver para s ‘drv2’y ‘Frg2.

Nota: Sigue en péagina siguiente.

NN Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango Vet Dlreccu.m Funcién en
defecto | Memoria
Marcha
Nota: Cada entrada digital multifuncion
debe configurarse con una opcién
Configuracion diferente.
M7 |entrada digital o | a0 ?Frg)e” de Marcha Adelante || g,
muluncién P1 1 | Orden de Marcha Atrés (RX).
2 | Disparo por emergencia.
3 | Reset de fallos.
4 | Modo frecuencia fija.
5 Velocidad Baja (frecuencia
" multipaso).
Configuracion - - -
18 en"aga digital 1 A412 6 VeIopldad Media (frecuencia sl
multfuncion P2 multipaso). _
7 Velocidad Alta (frecuencia
multipaso).
8 Acel/Decel Baja
(multiacel/decel).
9 Acel/Decel Media
Configuracion (multiacel/decel).
M9 |entrada digial 2 | a3 | 10 ?;3:(222%’22:” sl
Itifuncion P3 [ 029 :
mutiuncion 11 | Freno DC.
12 Seleccion del segundo
motor.
13 [ -Reservado-
14 | -Reservado-
" Arriba - Subir frecuencia.
Configuracion 15 - N
120 [entrada digital 3 | a4a14 |[qg | Funcion Pot Molorizado - | g
multifuncion P4 Abajo - Bajar frecuencia.
17 | Funcionamiento 3 hilos.
18 Disparo externo: Contacto A
(EtA).
19 Disparo externo: Contacto B
(EtB).
20 | Funcién de Autodiagndstico.
" Intercambio entre
Configuracion 21 . )
121 |entrada digital 4 | M5 funcionamiento PID y VIF. sl
multifuncion P5 2° Auste:
2 |- Control Marcha/Paro 2
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et Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango dVanr Dlrecclgn Funcioén jen
efecto | Memoria M
archa
Nota: Viene de pagina anterior.
Configuracion Captura del valor de
122 |entrada digital 4 A416 23 | frecuencia de referencia sl
multifuncién P6 (cuando ‘Frq’ se ajusta de 2’ a
7).
24 | Deshabilitacion acel/decel.
” 25 Inicializacion. Arriba/Abajo
Configuracion Guardar frecuencia.
123 entrgda Q|9\tal 0-29 5 A417 " Frecuencia Fija — Adelante Sl
multifuncion P7 (JOG-FX).
27 Frecuencia Fija — Atras
(JOG-RX).
Configuracion 28 Fuente de referencia
124 entrada digital 6 A418 alternativa (ver pardm. ‘Frg3). Sl
multifuncion P8 29 Modo Fuego
(Ver pardmetro ‘196').
Estado de las Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
125 entradas - 0 A419 716[5]4[3]2]1]0 Sl
digitales P8 [P7|P6|P5|P4|P3|P2|P1
;g [Estadodelas | 0 | Asa sl
salidas
Cle. de tiempo Filtro‘ para las entradas digitales,
Filtfo de las efectivo en caso de que estén
127 entradas 1-15 4 A41B  |afectadas por el ruido. Incrementar Sl
digitales este valor hace el tiempo de respuesta
mas lento.
130 |Frecuencia 3000Hz| A41E |Aluste de los valores de frecuencias sl
multipaso 4 multipaso 4 - 7 que se aplicaran como
multiples velocidades en modo de
131 Frecuencia 25.00Hz|  A41F funcionamiento multipaso. No pueden sl
multipaso 5 0.00 - : ajustarse a un valor mayor que el de
460Hz ‘F21 <> Frecuencia Maxima’.
Frecuencia JE—
132 multipaso 6 20.00Hz|  A420  |Nota: En modo PID, ajuste de las Sl
multiples referencias PID. Se ajustan
- AN
3 FreguenC|a 1500Hz]  Aaot grllDi-)lz (Frec. Maxima (Hz) = 100% Ref. .
multipaso 7
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d!faelgtro [;Illzﬁglr?: Funcion en
Marcha
134 |Tempo 30seg| A422 sl
multiacel. 1
Tiempo
135 multidecel. 1 3.0seg| A423 Sl
Tiempo
136 multiacel. 2 40seg| Ad24 Sl
Tiempo
137 multidecel. 2 40seg| A425 Sl
Tiempo
138 mumgcd 3 5.0seg| A426 [Ajuste de los valores de tiempos que N
- . se aplicaran como multiples rampas de
139 T|empo 50seq| Ad27 aceleracion y deceleracion. sl
multidecel. 3
140 Eﬁm’el 4 | 00-|60seg| A28 [Nota: S|
- 6000 En caso de la funcién de ‘Doble
Tiempo seg Rampa de acel/decel, se aplicaran las
141 multidecel. 4 60seg| A429 rampas ajustadas en [34 e 135 cuando S
Tiempo la frecuencia de éste se encuentre por
142 7.0seg| A42A |debajo del valor de frecuencia ajustado| Sl
multiacel. 5
en H69.
Tiempo
143 multidecel. 5 7.0seg| A42B Sl
144 |Tiempo 80seg| A42C S|
multiacel. 6
Tiempo
145 multidecel. 6 8.0seg| A42D Sl
g | TiEmpo 9.0seg| Ad2E sl
multiacel. 7
Tiempo
147 multidecel. 7 9.0seg | Ad2F Sl
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L Ajuste
Parametro | Descripcion | Rango deaelg:o ?WI;:ZII'?: Funcion en
Marcha
Opeién Salida a 10V
200V_[ 400V
0 Frecugnma Frec. Maxima
de salida
‘ Corriente o
150 g”:jggfggda 0-3| o | a3z || "] desalica 150% sl
P Tension de AC AC
salida 282V | 564V
Tension
) DC DC
3 DCVLmkdeI 400V 800V
variador
Austedela |
151 salida 200% 100% | A433 |Respectoa 10V. Sl
analégica °
Nivel de . N .
152 |deteccion de 3000Hz| Aaaa |Se utiizan cuando 154 3 Configuracién | g
frecuencia salida multifuncion’ o ‘155 =
0.00- configuracion relé multifuncion’ se ajustan
‘Ancho de 400Hz entre 0-4. )
Banda de No pueden ajustarse a un valor mayor
153 deteccion de 10.00Hz| A435 |[que el de ‘F21 = Frecuencia Maxima'. Sl
frecuencia
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L Ajuste
Parametro | Descripcion |Rango d!faelgtro ?,:L?:zlr?: Funcion en
Marcha
La salida multifuncion y/o el relé
multifuncion se activaran cuando se
produzca la condicion seleccionada
segun la tabla siguiente.
Si se ajustan a’17 = Salida de fallo’, la
salida y/o el relé multifuncion se activaran
en funcion del ajuste de ‘156 =
Configuracion relé de fallo’.
Configuracion FDT-1; Condic. de Activacion:
salida 0 | (Frec.Ref. - Frec. Salida) <
54 |muuncien |00 12 | A4 (532) S
(MO) FDT-2; Condic. de Activacion:
1 | (Frec.Ref. - Frec. Salida) <
(153/2), si Frec.Ref. = 152
2 FDT-3; Condic. de Activacion:
| (152 - Frec. Salida) | < (1/53/2)
FDT-4; Condic. de Activacion:
3 En Acel.: Frec. Salida 2 152
En Decel.: Frec. Salida > (152 -
(153/2))
FDT-5; Condic. de Activacion:
4 En Acel.: Frec. Salida <152
En Decel.: Frec. Salida < (152 -
(153/2))
5 | Sobrecarga (OLt).
6 | Sobrecarga del variador (IOLt).
7 Limitacién dinamica de
corriente.
8 Disparo por Sobretension
(Ovt).
9 | Disparo por Baja Tension (Lvt).
Configuracion 10 Sobrecalentamiento del
relé variador (OHt).
155 multifuncion 0-19 7 A437 11 | Pérdida sefial de referencia. Sl
(3A,B,C) 12| En Marcha.
13 | EnParo.
14 | En régimen nominal.
15 | En Busqueda de Velocidad.
16 En espera del tiempo hasta
entrada de sefial de marcha.
17 | Salida de fallo.
18 Aviso de disparo por
ventilador.
19 | Seleccion sefial freno.
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L Ajuste
Parametro | Descripcion |Rango d!faelgtro [;,'ILEI:ZL?: Funcion en
Marcha
Si ‘154 =» Configuracion salida
multifuncion’ y/o ‘155 =» Configuracion
relé multifuncion’ se ajustan a ‘17 =
Salida de fallo’, la salida multifuncion y/o
el rele multifuncion se activaran cuando
se produzca algun fallo segun la
configuracion de ‘156'.
Numero |Con Con fallo
de cualquier |por
intentos  |fallo distinto |‘Subtension’
Configuracion dereset |de
156 | e[ 0-7 | 2 | M3 || |defalos |'Subtension sl
(H26)
Bit2 Bit 1 Bit 0
0 _ N _
1 R v
2 v
3 . v v
4 v . B
5 v R v
6 v v _
7 v v v
Cuando se produce un error de
comunicacion ‘Err’, la salida y/o el relé
multifuncién pueden activarse.
Configuracion |R;EIé IS?“da
salida con multifuncion multifuncion
57 talo 0-31 0 [ Ad39 Bit1 Bit0 sl
comunicacion 0 - -
1 - v
2 v _
3 v v
Seleccion . -
Ajuste del protocolo de comunicacion.
159 protocolo de 0 0 A43B NO
comunicacion “ Modbus RTU
Namero de
esclavoenla [ 1- . N,
160 red de 250 1 A43C  |Ajuste para comunicacion RS485. Sl
comunicacion
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L Ajuste
Parametro | Descripcion |Rango deaelg:o ?,:L?:zlr?: Funcion en
Marcha
Ajuste de la velocidad de transmision
) para la comunicacion RS485.
Velocwd_aq de 0 [ 1200 bps
1 |emeon fo-a | 3 | maD 1_| 2400 bps sl
comunicacion 2_| 4800 bps
3 | 9600 bps
4 | 19200 bps
Se usa cuando la frecuencia de
referencia se da a través de los
terminales V1/l o RS485. El variador
actuard segln se ajuste después de
transcurrir el tiempo ajustado en ‘163 =
Ajuste del tiempo para determinar la
érdida de referencia de velocidad’.
No para: contintia funcionando
0l la frecuencia anterior a la
Modo de pérdida de la frecuencia de
paro ante referencia.

162 pérdidadela | 0-2 0 A43E Giro libre: el variador corta la Sl
sefial de 1 | salida y el motor se detiene por
referencia inercia.

Paro por deceleracion: el
2 | variador aplica una rampa de
deceleracion.

Este parametro se habilita siempre que
‘116 => Criterio ante pérdida de sefial
analdgica de refer.’ esté ajustado a ‘1 =
Activado por debajo de la mitad del valor
min. ajustado’ 0 a ‘2 =» Activado por
debajo del valor min. ajustado’.

Ajuste del tiempo que el variador
esperara antes de considerar que se ha
perdido la sefial de referencia. En ese
Ajuste del momento el variador actuara segun se
tiempo para 01— ajuste ‘162 =» Modo de paro ante pérdida
determinarla | de la sefial de referencia’.

163 pérdida de ;zo 10seg( Ad3F Este parametro se habilita siempre que Sl
referencia de 9 ‘116 =» Criterio ante pérdida de sefial
velocidad analdgica de refer.’ esté ajustado a ‘1 =
Activado por debajo de la mitad del valor
min. ajustado’ 0 a ‘2 =» Activado por
debajo del valor min. ajustado’.
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Parametro

Descripcion

Rango

Valor
defecto

Direccion
Memoria

Funcién

Ajuste
en
Marcha

164

Ajuste de
tiempo para
comunicacion

2-
100ms

5ms

A440

Tiempo de la estructura de la
comunicacion.

S|

165

Ajuste del bit
de
Paridad/Paro

Add1

Cuando el protocolo esta seleccionado, el
formato de la comunicacion puede
ajustarse.

0 [ Paridad: Ninguno, Bit Stop: 1
Paridad: Ninguno, Bit Stop: 2
Paridad: Par, Bit Stop: 1
Paridad: Impar, Bit Stop: 1

w|ro|=

S|

166

Registro 1
Direccion de
Lectura

A442

167

Registro 2
Direccion de
Lectura

A443

168

Registro 3
Direccion de
Lectura

Ad44

169

Registro 4
Direccion de
Lectura

0-

Ad45

El usuario puede registrarse en 8

170

Registro 5
Direccion de
Lectura

A4FF

A446

direcciones no consecutivas y leerlas
todas ellas con una orden de lectura.

17

Registro 6
Direccién de
Lectura

A447

172

Registro 7
Direccién de
Lectura

A48

173

Registro 8
Direccion de
Lectura

A449

Sl

Sl

S|

S|

S|

S|

S|

Sl

LISTADO DE PARAMETROS

105



SD250

POWER ELECTRONICS

Parametro

Descripcion |Rango

Valor
defecto

Direccién
Memoria

Funcién

Ajuste
en
Marcha

174

Registro 1
Direccién de
Escritura

Ad4A

175

Registro 2
Direccion de
Escritura

Ad44B

176

Registro 3
Direccion de
Escritura

A44C

177

Registro 4
Direccion de
Escritura 0-

A44D

178

Registro 5 PFF

Direccion de
Escritura

Ad4E

179

Registro 6
Direccion de
Escritura

A44F

180

Registro 7
Direccién de
Escritura

A450

181

Registro 8
Direccién de
Escritura

Ad451

El usuario puede registrarse en 8
direcciones no consecutivas y escribir
en todas ellas con una orden de
lectura.

S|

Sl

Sl

S|

S|

S|

S|

S|

18223

Corriente de
activacion
Freno

0.0-
180%

50.0%

A452

Permite ajustar el nivel de corriente
para activar el freno.

Se ajusta en % de ‘H33 <> Corriente
nominal del motor’.

S|

1832

Tiempo de
retardo para 0.0-
activacion 10s
Freno

1.0s

A453

Permite ajustar un tiempo de retardo
para la activacion del freno.

NO

1842

Frecuencia FX
(Adelante) para | 0.00 -
activacion 400Hz
Freno

1.00Hz

Ad54

Valor de frecuencia en sentido hacia
adelante para la activacion del freno.

NO

2 3610 se visualiza cuando el parametro ‘154 = Configuracion salida multifuncion (MO)' 6
‘155 =» Configuracion relé multifuncion (3A, B, C)' esta configurado con la opcién ‘19 =
Seleccion sefial freno’.
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d!faelg:o ?L;;:glr(i): Funcion en
Marcha
Frecuencia RX
s« |(Atrés)para 0.00- Valor de frecuencia en sentido hacia
B activacion 400Hz 1.00Hz | - A455 atras para la activacion del freno. NO
Freno
Tiempo de
4 |retardo para 0.0- Permite ajustar un tiempo de retardo
58 desactivacion 10s 1.0s A4S0 para la desactivacion del freno. NO
del Freno
Frecuencia . .
) 0.00- Ajuste de un valor de frecuencia para la
24
3 zz{i?:::cw 400Hz 200Hz | A457 desactivacion del freno. NO
Frecuencia en | 0.00 - Consigna de frecuencia cuando el
188 modo Fuedo 460Hz 50.00Hz| A458 |variador funciona en modo Fuego. Ver Sl
9 parametro ‘196 =» Modo Fuego'.
Factor de
Escala Minimo | 0.0 - Factor de escala minimo para
189 Realimentacion| 100 00 A4S realimentacion PID. sl
PID
Factor de
Escala Maximo | 0.0 - Factor de escala méaximo para
190 | Reaiimentacion| 100 | 1% | ASA|realimentacion PID. sl
PID
Seleccion i Con este parametro seleccionamos el
eleccion tipo tipo de contacto para la salida digital
dﬁ g"”‘ag“:\‘ é multfuncion MO.
g1 [NOLOBINCY | o 41 o | assB Contacto A (Normalmente sl
para salida 0 .
N abierto).
multifuncion
Contacto B (Normalmente
(MO) 1
cerrado).
Retraso a la
conexion de la 0.0- Tiempo de retraso a la conexion del
192 salida 10se 0.0seg [ A45C |contacto de la salida digital multifuncion| NO
multifuncién 9 (MO).
(MO)

24 S6lo se visualiza cuando el parametro ‘154 < Configuracion salida multifuncién (MO)' 6
‘155 = Configuracion relé multifuncion (3A, B, C)' esta configurado con la opcién ‘19 2
Sefial para Freno Externo’.
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L Ajuste
Parametro| Descripcion |Rango d\elfat:z:o [I:IIILTT‘:Z:?: Funcion en
Marcha
Retraso ala
desconexion 0.0- Tiempo de retraso a la desconexion del
193 de la salida 10'59 0.0seg| A45D [contacto de la salida digital multifuncion | NO
multifuncién 9 (MO).
(MO)
Retraso ala
conexion del | o Tiempo de retraso a la conexion del
194 relé 1 0 0.0seg| A45E |contacto del relé multifuncion (3A, B, NO
L seg
multifuncion C).
(3A,B,C)
Retraso ala
desconexion 0.0- Tiempo de retraso a la desconexion del
195 del relé 1 0 0.0seg| A45F |contacto del relé multifuncion (3A, B, NO
S seg
multifuncion C).
(3A,B,C)

Permite visualizar si se ha activado el modo
Fuego. Este valor no se inicializa. Si este
valor cambia a ‘1’, la garantia del equipo ya
no sera valida.

Este modo de funcionamiento se usa como
un arranque de emergencia. El variador
ignora todos los fallos y realiza infinitos
intentos de arranque automético. Para
activar el modo Fuego hay que configurar
una de las entradas digitales multifuncion
(117-124) como ‘29 =» Modo Fuego'y
activarla. En este modo de funcionamiento
el modo de control pasa a V/F y los tiempos
196 Modo Fuego 0-1 - A460 |de aceleracion y deceleracion son de 10s. -
Ademas, la referencia de frecuencia se
introduce por ‘188 =» Frecuencia en modo
Fuego'.

Para volver al estado de funcionamiento
anterior a la activacion del modo Fuego es
necesario desconectar tension al variador y
conectérsela de nuevo.

Precaucion: es posible que el variador
resulte dafiado.

0 No. Modo Fuego no ha sido
activado.
Si. Modo Fuego ha sido activado.
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9. MENSAJES DE FALLO

9.1.Fallos visualizados en el display

Pantalla Funclon. fje Descripcion
proteccion
. El variador dispara cuando su corriente de salida esté por
Sobrecorriente

encima del 200% de la intensidad nominal del variador.

Sobrecorriente 2

Cuando se produce un cortocircuito en los IGBT's, el
variador desconecta la salida.

Proteccion de
fuga a tierra

El variador dispara cuando se produce una fuga a tierra y
la corriente de ésta supera el valor interno configurado
del variador. La funcién de proteccion de sobrecorriente
protegeria al variador de cualquier fallo a tierra provocado
por una resistencia de fuga a tierra pequefia.

Sobrecarga del El variador dispara cuando su corriente de salida sea
variador mayor que el nivel nominal (150% en 1 minuto).
. El variador dispara cuando su corriente de salida esta al
Disparo por o . ) A
150% de la corriente nominal del variador durante un
Sobrecarga . N ) o )
tiempo superior al tiempo limite (1 minuto).
Sobre- El variador dispara cuando se sobrecalienta debido a que
: un ventilador de refrigeracion esté dafiado o a la
calentamiento resencia de alguna sustancia extrafia en el sistema de
del variador P 9

refrigeracion.

Pérdida de fase
de salida

El variador dispara cuando una o mas de las fases de
salida (U, V, W) estan desconectadas (abiertas). El
variador detecta la corriente de salida para comprobar la
fase de salida abierta.

Sobretension

El variador dispara si la tension en el bus de continua supera el
valor estipulado en la configuracion interna del mismo (400V)
durante el proceso de deceleracion o cuando la energia
regenerativa del motor devuelta al variador es excesiva para
los condensadores que componen el bus DC. Este fallo
también puede producirse debido a una sobretension
transitoria del sistema de alimentacion.

Subtension
(baja tension)

El variador dispara cuando la tension en el bus DC esta
por debajo del nivel de deteccion (180V) ya que entonces
el par generado puede ser insuficiente o bien o bien el
motor podria sobrecalentarse si la tension de entrada
cae.
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Funcion de

Pantalla s Descripcion
proteccion esclipe
La proteccién electrotérmica del variador determina el
sobrecalentamiento del motor. Si el motor se sobrecarga, el
Proteccién variador detiene su salida. El variador no podra proteger el
Electrotérmica motor cuando sea de varias polaridades o se estén utilizando

varios motores en paralelo. Por ello, es aconsejable instalar
una proteccion térmica (guardamotor) independiente para cada
uno de los motores.

El variador dispara cuando una de las fases R, S, T esta

Pérdida de fase desconectada (abierta) o cuando el condensador

de entrada electrolitico ha de ser remplazado.
Auto- — 3 “
diagnéstico de Se visualiza cuando los IGBTS estan dafiados, se )

! ; produce un fallo de fuga a tierra en una fase de salida, o
funcionamiento se desconecta una fase de salida
incorrecto ’
Error de A . .

Se visualiza cuando se produce un fallo al introducir en

salvaguarda de memoria los ajustes de parametros por parte del usuario
parametros ) P porp: ’

Fallo Hardware Se genera una sefial de fallo cuando se produce un error
del variador en el circuito de control del variador.

Este fallo se visualiza cuando el variador no puede

Error de Lo ’
o establecer comunicacion con la unidad de
comunicacion :
teclado/display.
Error de N .
o Este fallo se visualiza cuando el variador y el teclado
comunicacion ) "
del teclado remoto no pueden comunicarse entre si. No provoca el
paro del variador.
remoto

Se visualiza después de que el variador resetea el
Error de teclado teclado cuando se produce un error de éste y durante un
tiempo determinado se mantiene este estado.

Este fallo se visualiza cuando se produce una condicion

Fallo ventiador de fallo en el ventilador del variador.

Utilizada en detenciones de emergencia del variador. El
variador desconecta la potencia de salida cuando el terminal

Parada de )
emergencia BXestiaON. N
(desconexion Precaucién: El variador continuaré funcionando normalmente

N . cuando el terminal BX esté de nuevo a OFF, siempre que
instanténea) alguno de los terminales FX 6 RX esté a ON. Sea prudente
cuando utilice esta funcion.

1

(=)
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Pantalla Funcmn_ f’e Descripcion
proteccion
Fallo externo El variador dispara si se activa alguna de las entradas
entrada digitales multifuncion (117 - 124) ajustada a '18 =

contacto A (NO) Disparo externo: Contacto A (EtA)".

Fallo externo El variador dispara si se activa alguna de las entradas
entrada digitales multifuncion (117 - 124) ajustada a 19 =
contacto B (NC) Disparo externo: Contacto B (Etb).

Método de Cuando el funcionamiento del variador est4 ajustado a
funcionamiento través de entrada analdgica (0 - 10V 6 0 - 20mA) o a
cuando se través red de comunicaciones (opcion RS485) y se pierde
pierde la la sefial de referencia, el modo de funcionamiento sera el
frecuencia de ajustado en el parametro ‘162 =» Modo de paro ante
referencia pérdida de la sefal de referencia’.

El sensor térmico NTC esta desconectado. Las salidas

NTC abierta estan deshabilitadas.
Error Control Durante el control del freno, si el valor de la corriente que
Freno circula esta por debajo del valor ajustado, se desconecta

la salida sin activar el freno.
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9.2. Solucioén de fallos visualizados en el display

Pantalla /
Funcién

Causa

Solucién

Sobrecorriente

Tiempo de aceleracion / deceleracion
demasiado corto comparado con la
inercia de la carga (GD?).

Aumente el tiempo de aceleracion /
deceleracion.

La carga supera la potencia nominal
del variador.

Aumente la potencia nominal del
variador.

El variador intenta arrancar el motor
cuando éste esta girando.

Asegure la correcta programacion de
las condiciones de arranque en giro.
Ajuste adecuadamente la inercia de la
carga y los parametros que activan la
busqueda de velocidad.

Nota: El cumplimiento de unas
condiciones seguras que permitan un
arranque en giro adecuado siempre
dependeran de cada instalacion.

Se ha producido un fallo a tierra o un
cortocircuito.

Compruebe el cableado de salida.

El frenado mecanico del motor entra
muy rapido.

Compruebe el funcionamiento del
freno mecénico.

Los componentes del circuito de
potencia se han sobrecalentado debido
a un defecto en el ventilador de
refrigeracion.

Compruebe el ventilador de
refrigeracion. Verifique que esta
correctamente alimentado y que no
esta obstruido por suciedad.

Precaucion: Poner en marcha el variador sin corregir las anomalias puede

provocar dafios en los IGBT's.

Sobrecorriente 2

Se produce un cortocircuito en el
IGBT.

Revisar IGBT.

Se produce un cortocircuito en la
salida del variador.

Comprueba las conexiones de salida.

Tiempo de aceleracion / deceleracion
demasiado corto comparado con la
inercia de la carga (GD?).

Aumente el tiempo de aceleracion /
deceleracion.

L LFt)

Se ha producido una fuga a tierra en el
cableado de salida del variador.

Comprobar el cableado de salida del
variador.

Proteccion de fuga a
tierra

El aislamiento del motor esté dafiado
debido al calor.

Cambie el motor.
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Pantalla /
Funcién

Causa

Solucién

Sobrecarga del
variador

Disparo por
sobrecarga

La carga supera la potencia nominal
del variador.

La escala del par de arranque esta

ajustada a un valor demasiado grande.

Aumente la potencia nominal del motor
y del variador.

Reducir la escala del par de arranque.

Sobrecalentamiento
del variador

Ventilador de refrigeracion dafiado o
presencia de algun cuerpo extrafio.

Sustituya los ventiladores de
refrigeracion y/o elimine el cuerpo
extrafio.

Fallo en el sistema de refrigeracion.

Compruebe la presencia de sustancias
extrafias.

Temperatura ambiente elevada.

Mantenga la temperatura por debajo
de 50°C o verifique la capacidad del
variador en funcion de la misma.

Pérdida de fase de
salida

Contacto defectuoso del contactor de
salida.

Compruebe el contactor de salida.

Cableado defectuoso de salida.

Compruebe el cableado de salida.

Sobretension

El tiempo de deceleracion es
demasiado corto comparado con la
inercia de la carga (GD?).

Aumente el tiempo de deceleracion.

Regeneracion excesiva de energia en
el variador.

Utilice una resistencia de frenado
opcional.

Linea con alta tension.

Compruebe la tension de la linea de
suministro.

Subtension

Tension baja en la linea.

Compruebe la tension de la linea.

La carga supera la potencia nominal
de la linea (maquina de soldar, motor
con una elevada corriente de arranque
conectado a la linea comercial).

Aumente la potencia nominal de la
linea.

Interruptor magneto-térmico
defectuoso en el circuito de
alimentacion del variador.

Cambie el interruptor magneto-térmico.
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Pantalla /
Funcién

Causa

Solucién

Proteccion
electrotérmica

El motor se ha sobrecalentado.

Reducir la carga y/o el ciclo de
funcionamiento.

La carga supera la capacidad del
variador.

Usar un variador de mayor potencia.

Nivel de proteccion electrotérmica
(ETH) demasiado bajo.

Ajustar debidamente el nivel de
proteccion ETH.

Seleccion incorrecta de la potencia
nominal del variador.

Seleccionar una potencia de variador
correcta.

Marcha prolongada a velocidades
demasiado bajas.

Instalar un ventilador con una fuente
de alimentacion externa al motor.

Fallo ventilador

Alguna sustancia o cuerpo extrafio en
una de las ranuras de ventilacion.

Compruebe la ranura de ventilacion y
elimine las substancias o cuerpos
extrafios.

El variador ha estado funcionando sin
cambiar el ventilador dafiado.

Cambie el ventilador.

Fallo exteno entrada
contacto A

Fallo exteno entrada
contacto B

El terminal ajustado a 18 =» Disparo
externo: Contacto A’ y/o el terminal
ajustado a'19 =» Disparo externo:
Contacto B’ estan a ON.

Elimine el fallo en el circuito conectado
al terminal configurado como entrada
de fallo externo contacto A y/o B.

Método de
funcionamiento
cuando se pierde la
sefial de referencia

Ninguna sefial se aplica a las entradas
Viylol.

Comprobar el cableado de las
entradas V1 y/o |. Comprobar el nivel
de referencia de frecuencia.

Error de
comunicacion del
teclado remoto

Error de comunicacion entre la unidad
de teclado del variador y el teclado
remoto.

Comprobar las conexiones del
conector del cable de comunicacion.

Error Control Freno

No circula corriente con el freno
activado.

Revisar la potencia del motor y el
cableado.
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Pantalla /
Funcién

Causa

Solucién

Error de salvaguarda
de parametros

Fallo Hardware del
variador

Error de
comunicacion

Error de teclado

Error NTC

‘EEP’: Error de salvaguarda de
parametros.

‘HWT’: Fallo de hardware del variador.

‘Err’: Error de comunicacion.
‘COM': Error de teclado.

‘NTC': Error NTC.

Contactar con su distribuidor oficial de
POWER ELECTRONICS.
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9.3. Mantenimiento

9.3.1.

9.3.2.

9.3.3.

Advertencias

= Asegurese de desconectar el variador de la red de alimentacién
mientras realice tareas de mantenimiento.

= Asegurese de comprobar que la tensién del bus DC del circuito
electrénico se haya descargado completamente antes de realizar
tareas de mantenimiento. La tension entre los terminales del bus
(P —N, 6 P1 - N) debe ser menor de 30Vdc. Los condensadores
del bus DC del circuito electronico pueden mantenerse cargados
aunque la alimentacion a la red esté desconectada.

= Latension de salida correcta del variador sélo puede medirse a
través de un instrumento de verdadero valor eficaz. Otros
voltimetros, incluidos los digitales, darian lecturas incorrectas
debido a la alta conmutacién de la frecuencia PWM.

Revision ordinaria

= Asegurese de que existen unas condiciones adecuadas en el
lugar de la instalacion.

= Asegurese de que existan unas condiciones apropiadas para la
refrigeracion del variador.

= Compruebe que no existan vibraciones excesivas.

= Compruebe que no exista un calentamiento excesivo.
Revision periddica
= Reuvise si hay tornillos o tuercas sueltas. Si es asi, apriételos o

cambielos.

= Compruebe si hay presencia de corrosion por las condiciones
ambientales. Si fuera asi, cambie las partes afectadas.

= Compruebe el sentido de giro del ventilador de refrigeracion, el
tamafio y estado de los condensadores y las conexiones del
contactor magnético. Sustitlyalos si fuera necesario.
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9.3.4. Sustitucion de piezas

Los variadores de la Serie SD250 son productos electrénicos
industriales que contienen avanzados elementos semiconductores.
No obstante, la temperatura, humedad, vibraciones, y los
componentes desgastados pueden afectar a su rendimiento. Para
evitar cualquier posible irregularidad, las piezas deben ser
sustituidas periddicamente. Dichas partes se indican en la tabla
siguiente. Los LED’s y las partes cuya vida es mas corta también
han de ser sustituidas durante las inspecciones periédicas.

Pieza Cambio periédico Descripcion
Ventilador 3 afios Sustitucion (si es necesario)
Conqengador.DQ Link 4 afios Sustitucion (si es necesario)
en circuito principal
Condensador electrolitico 4 afios Sustitucion (si es necesario)
en placa de control
Relés - Sustitucion (si es necesario)
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10. COMUNICACION RS485

10.1. Introduccion

El variador puede ser controlado y monitorizado a través de un
programa secuencial de un PLC o de cualquier otro dispositivo
maestro.

Se pueden conectar variadores u otros dispositivos esclavos en una
red de comunicaciones RS485 para ser controlados por un PLC o un
PC. De este modo, el ajuste de parametros y su monitorizacion
pueden realizarse desde un PC, a través de un programa de usuario.
Para la comunicacion, el usuario puede utilizar cualquier tipo de
convertidor RS232/485, cuyas caracteristicas dependeran de cada

fabricante.
VARIADOR VARIADOR VARIADOR
w1 w2 #n
=] = x»
[ | Gonvertidor ] ] o oo e
RS232/485
=] = (=]
= a a
ro 1 l |

SD2SITROOOIBE

Figura 10.1 Configuracion del sistema en red de comunicaciones RS485
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10.2. Especificaciones

Especificaciones generales.

= Método de Comunicacion: ~ RS485.

= Tipo de Transmision: Método Bus, Sistema Multi drop Link.
= Variadores aplicables: SD250.

= Convertidor: Convertidor RS232.

= Nimero de Variadores: Méximo 31.

=  Distancia de Transmision: Por debajo de 1.200m méximo (recomendado hasta 700m).

Especificaciones de la instalacion.

= Cable recomendado: 0.75mm? (18AWG), Pares trenzados apantallado.
= |nstalacion: Terminales S+ y S- del conector TB1 de la carta control.
= Alimentacion: Fuente de alimentacion aislada de la alimentacion del variador.

Especificaciones de la comunicacion.

= Velocidad de Comunic.: 19200 / 9600 / 4800 / 2400 / 1200 bps. Ajustable.
= Procedimiento de control: Sistema de comunicacion asincrono.

= Sistema de comunicacion:  Half duplex.

=  Sistema de caracteres: ASCII (8 bit).

=  Longitud del bit de stop: 2 bit (Modbus-RTU).

=  Cddigo Redundan. Ciclica: 2 byte.

=  Paridad: Ninguna.
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10.3. Instalacion

10.3.1. Conexion del cable de comunicacion

Para conectar la sefial alta de RS485 utilice el terminal S+ y para
conectar la sefial baja utilice el terminal S-.

[l [T
T ] [ [T o T

SD25DTCO00SAE

Figura 10.2 Conector TB1 de la carta de control

Nota: Si la instalacion lo requiere, conectar la malla del cable de
comunicaciones a cualquiera de los terminales CM del SD250.

Una vez realizadas las conexiones, suministre tensién al variador y
ajuste los parametros relacionados con la comunicacién como

sigue:
Param. Descripcion Ajuste
dry |Soneol 3 |Comunicacion RS485.
Frq | Modo de Ajuste de 7 | Comunicacion RS485.
160 |I\° esclavo en red de 4 _p5p |Usar diferentes numeros en caso de instalar mas
comunicacién de 1 variador.
Velocidad de
161 |transmision en red de 3 3: 9.600bps (Ajuste por defecto).
comunicacién
Modo de paro ante
162 [pérdida de la sefial de 0 No para (Ajuste por defecto).
referencia
Tiempo para determ.
163  [pérdida de referencia 1.0seg  |(Ajuste por defecto).
de velocidad
Seleccion del protocolo .
159 |46 comunicacion 0 0: Modbus RTU
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10.3.2. Puesta en marcha del variador en la red de
comunicaciones

Después de haber llevado a cabo la instalacion fisica del equipo en
la red de comunicaciones, los pasos a seguir para poner en marcha
el variador en red son los siguientes:

= Comprobar que el PC y el variador estan conectados
correctamente.

= Suministrar tension al variador, pero no conectar la carga hasta
verificar que se ha establecido la comunicacion entre el PC y el
variador.

Ejecutar el programa de aplicacion del usuario para trabajar con
el variador desde el PC.

Verificar que el variador funciona correctamente utilizando el
programa de aplicacion desde el PC.

= Leer el apartado '10.6 Solucién de fallos’ si se presentan
problemas de comunicacién.

10.4. Protocolo de comunicacion MODBUS-RTU

El PC o cualquier otro dispositivo puede ejercer de ‘maestro’ y los
variadores ejerceran de dispositivos ‘esclavos’. Asi, el variador
respondera a las 6rdenes de Lectura / Escritura solicitadas desde el
‘maestro’.

Cadigos de funcion soportados.

Cadigo de Funcion Descripcion
0x03 Read Hold Register
0x04 Read Input Register
0x06 Preset Single Register
0x10 Preset Multiple Register
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Cadigos de excepcion.

Cédigo de Funcion

Descripcion

0x01

ILLEGAL FUNCTION (Funcion no valida).
Cuando el dispositivo maestro envia un codigo
distinto de lectura o escritura (ver codigos de
funcién soportados).

0x02

ILLEGAL DATA ADDRESS (Direccion no
vélida)
Cuando la direccién del pardmetro no existe.

0x03

ILLEGAL DATA VALUE (Valor no valido).

El dato es un valor que esta fuera del rango de
valores del parametro del variador durante la
escritura.

0x06

SLAVE DEVICE BUSY (Dispositivo esclavo
ocupado)

Definido por el

usuario

0x14

1. Escritura deshabilitada (valor de la
direccion 0x0004 es 0).

2. Solo Lectura o Programacion
deshabilitada durante la marcha.

10.5. Lista de direcciones

10.5.1. Area Comin

Direccién

Parametro

Escala

Valor datos

0x0000

Modelo del inversor

R A: SD250

0x0001

Capacidad del variador

FFFF: 0.4kW
0000: 0.75kW
0002: 1.5kW
0003: 2.2kW
0004: 3.7kW
0005: 4.0kW
0006: 5.5kW
0007: 7.5kW
0008: 11kW
0009: 15kW
000A:18.5kW
000B: 22kW

0x0002

Tension de entrada
variador

0: 220Vac
1: 440Vac

0x0003

Version SW

(Ex) 0x0010: Version 1.0
(Ex) 0x0011: Versién 1.1

0x0004

Bloqueo de Pardmetros

0: Blogueo (defecto)

RIW 1: Desbloqueo

0x0005

Frecuencia de
referencia

Hz RW Frec. inicio a Frec. Max

122

COMUNICACION RS485



POWER ELECTRONICS SD250

Direccién Parametro Escala Uds RW Valor datos

Bit 0: Paro

RW Bit 1: Marcha adelante
Bit 2: Marcha atrés

Bit 3: Reset de fallos

Bit 4: Paro emergencia
Bit 5: No usado

Bit 6 - 7: Introduccion de
consigna

0: Terminales

1: Teclado

2: Reserva

3: Comunicacion

Bit 8 — 12: Frecuencia de
referencia

0: DRV-00

1: No usado

2: Paso velocidad 1
3: Paso velocidad 2
4: Paso velocidad 3
5
6
7

0x0006 Orden Marcha / Paro

: Paso velocidad 4
: Paso velocidad 5
: Paso velocidad 6
8: Paso velocidad 7
9: Subir velocidad
10: Bajar velocidad
11: Cero subir/bajar
12: Analégica VO
13: Analégica V1
14: Analégica |
15:V0 +1
16:V1+1
17: Frecuencia fija
18: PID
19: Comunicacion
20 a31: Reserva
Bit 15: No usado

0x0007 Tiempo aceleracion 0.1 seg RIW
0x0008 Tiempo deceleracion 0.1 seg RW
0x0009 Corriente salida 0.1 A
0x000A Frecuencia salida 0.01 Hz
0x000B Tension salida 0.1 \
0x000C Tension Bus DC 0.1 \
0x000D Potencia salida 0.1 kW

Ver ‘Listado de
Parametros’.

ZX|(xo|=xo| 0|0
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Direccién

Parametro

Escala

Valor datos

0x000E

Estado del variador

Bit 0: Paro

Bit 1: Marcha adelante
Bit 2: Marcha atrés

Bit 3: Fallo

Bit 4: Acelerando

Bit 5: Decelerando

Bit 6: Régimen nominal
Bit 7: Frenado DC

Bit 8: Parando

Bit 9: No usado

Bit 10: Freno abierto
Bit 11: Orden marcha
adelante

Bit 12: Orden marcha atras
Bit 13: REM R/S

Bit 14: REM Frec.

0x000F

Informacion de fallos

Bit0: OCT

Bit 1: OVT

Bit 2: EXT-A
Bit 3: EST (BX)
Bit 4: COL

Bit 5. GFT

Bit 6: OHT

Bit 7:ETH
Bit8: OLT

Bit 9: HW-Diag
Bit 10: EXT-B
Bit 11:EEP

Bit 12:FAN

Bit 13:P0

Bit 14:10LT

Bit 15:LVT

0x0010

Estado entradas
digitales

Bit 0: P1
Bit 1: P2
Bit 2: P3
Bit 3: P4
Bit 4: P5
Bit 5: P6
Bit 6: P7
Bit 7: P8
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Direccién

Parametro

Escala

Uds

Valor datos

0x0011

Estado salidas digitales

Bit 0: No usado

Bit 1: No usado

Bit 2: No usado

Bit 3: No usado

Bit 4: MO

Bit 5: No usado

Bit 6: No usado

Bit 7: 3ABC

0x0012

V1

0-3FF

Valor equivalente al
comprendido entre 0V y 10V

0x0013

V2

0-3FF

Valor equivalente al
comprendido entre 0V y -10V
si ajuste de frecuencia esta
en2

0x0014

0-3FF

Valor equivalente al
comprendido entre OmA y
20mA

0x0015

RPM

Velocidad de salida

0x001A

Unidad display

No usado

0x001B

Numero de polos

No usado

0x001C

Versién cliente

X|(=x|=xo| Pl

No usado

0x001D

Informacion de fallos-B

Bit 0: COM (reset tarjeta I/0)

Bit 1: FLTL

Bit 2: NTC

Bit 3: REEP

Bit 4: 0C2

Bit 5: NBR

Bit 6 — 15: No usado

0x001E

Realimentacion PID

% 6 Uds.
Ing.

Escribe el valor de
realimentacién en modo PID
cuando la fuente
seleccionada es
‘comunicacion RS485'.

0x0100 -
0x0107

Registro Direccion de
Lectura

0x0100: 166
0x0101: 167
0x0102: 168
0x0103: 169
0x0104: 170
0x0105: 171
0x0106: 172
0x0107: 173

0x0108 -
0x010F

Registro Direccion de
Escritura

0x0108: 174
0x0109: 175
0x010A: 176
0x010B: 177
0x010C: 178
0x010D: 179
0x010E: 180
0x010F: 181

COMUNICACION RS485 125



SD250 POWER ELECTRONICS

Notas:
1. Orden Marcha/ Paro a través de comunicaciones (direccion 0x0006)

Todos los bits se activan cuando cambian del estado 0 a 1. Por ejemplo, si
el variador se detiene debido a un fallo durante la marcha, no podra
ponerse de nuevo en funcionamiento hasta que, una vez reseteado el fallo,
se le dé la orden de marcha de nuevo.

2. Direcciones 0x0005 y 0x0006
Los valores de las direcciones arriba indicadas seran borrados si el

variador pierde la alimentacion. Estas direcciones sélo mantendran sus
valores mientras el equipo esté alimentado.
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10.5.2. Grupo Variador (DRV)
Direccion A g} Valor Rango
16 bit I BB Defecto | Max. | Min.
MO0 | 41216 | Do (0.00) | Frecuenciade 0 Free. | ¢
referencia Max.
A101 41217 D1 (ACC) | Tiempo aceleracion 50 60000 0
A102 41218 | D2 (dEC) | Tiempo deceleracion 100 | 60000 | 0
A103 41219 D3 (drv) | Control Marcha/Paro 1 3 0
A104 41220 | D4 (Frq) ?"°d° de ajuste de 0 8 0
recuencia
A105 41221 | D5(stl) | Frecuencia multipaso1 | 1000 ';A’:f 0
A106 41222 | D6 (st2) | Frecuenciamultipaso2 | 2000 H:E 0
A107 41223 | D7(st3) | Frecuencia multipaso3 | 3000 ';A’:f 0
A108 41224 D8 (CUr) | Corriente de salida 0 1 0
A109 41225 | D9 (rPM) | RPM del motor 0 1800 | 0
Tension DC Link del
A10A 41226 | D10 (gCL) | o0 0 65535 | 0
A10B 41227 D11 oL ?eleccwop visualizacion 0 1 0
e usuario
AMoc | 41228 D12 | visualizacion de fallos 0 1 0
(nOn)
A10D 41229 D13 (drC) S.elecmon sentido de 0 1 0
giro del motor
AMOE | 41230 D14 | Control MarchafParo 2 1 3 0
(drv2)
D15 Modo de ajuste de
A10F 41231 (Frq2) | frecuencia 2 0 7 0
D16 Modo de ajuste de
At10 41282 (Frg3) | frecuencia 3 0 7 0
AT 41233__| D17 (iEF) | Referencia PID 0 1000 |0
Al12 41234__| D18 (Fbk) | Realimentacion PID 0 1000 |0
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10.5.3. Grupo Funcion 1 (F)

Direccion A g} Valor Rango
bt [ fopn | Lem WA Defecto [ Max. | i,
A201 41473 F1 Prevgncmn del sentido 0 2 0
de giro del motor

A202 41474 F2 Patrén de aceleracion 0 1 0

A203 41475 F3 Patrén de deceleracion 0 1 0

A4 | 41476 F4 | Modode parodel 0 3 0
variador

A208 41480 F8 Frecuencia de inicio del 500 6000 Frec.
freno DC Arrang.
Tiempo previo a la

A209 41481 F9 aplicacion de la corriente 10 6000 0
DC

n20n | 4ug2 | Fro | NveldecorienteDC 50 | 200 | o
aplicada para el freno

A20B | 41483 Fi1 | Hempo de aplicacién 10 | 600 | o

de la corriente DC
A20C 41484 Fro | Nivelde corriente DC 50 200 0
antes de arrancar

Tiempo de aplicacion

A20D 41485 F13 de la corriente DC antes 0 600 0
de arrancar
ANE | 41486 | Frg | Tempodemagnelizde | 4, | 505 | g
un motor
. Frec.
A214 41492 F20 Frecuencia fija 1000 Max 0
A215 41493 F21 | Frecuencia maxima 500 ';A’:f 4000
A216 41494 F22 | Frecuencia base 6000 H:E 3000
A217 41495 F23 Frecuencia de arranque 50 1000 0
A218 41496 Foa Seleccion dg los limites 0 1 0
de frecuencia
a9 | ata07 Fo5 | Limite superior de I e )
frecuencia Max.
A21A 41498 Fo6 Limite mfenor de 50 Lim. Frec.
frecuencia Sup. | Arrang.
Seleccion del par de
A21B 41499 F27 aranque 0 1 0
A21C 41500 Fog | Pardearanqueen 2 150 0
sentido positivo
Par de arranque en
A21D 41501 F29 sentido negativo 20 150 0
A21E 41502 F30 Patrén VIF 0 2 0
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Direccion Lo Valor Rango
bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
Frecuencia 1 (patron Frec.
A21F 41503 F31 VIF de usuario) 1250 Max. 0
A220 | 41504 Fap | rension 1 (patron VIF 2% 100 | o
de usuario)
Frecuencia 2 (patron Frec.
A221 41505 F33 VIF de usuario) 2500 Max. 0
A2 | 41506 Fa4 | rension2 (patron VIF 50 | 100 | o
de usuario)
Frecuencia 3 (patron Frec.
A223 41507 F35 VIF de usuario) 3750 Max. 0
A224 41508 Fag | rensions (patron VIF 75 100 0
de usuario)
Frecuencia 4 (patron Frec.
A225 41509 F37 VIF de usuario) 5000 Méx. 0
A226 41510 Fag | rension (patron VIF 100 100 0
de usuario)
A227 41511 F39 Ajuste tension de salida 1000 1100 400
A28 | 41512 Fgo | Nivel deahorrode 0 0 | o
energia
A232 41522 F50 Proteccion electrotérm. 1 1 0
Nivel de proteccion
A233 41523 F51 electrotérmica para 1 150 200 F52
minuto
Nivel de proteccion
A234 41524 F52 electrotérmica de forma 100 F51 50
continua
A235 41525 F53 Modo de refrigeracion 0 1 0
del motor
A2 | 41526 Fo4 | Nivel e alarma por 150 | 150 | 30
sobrecarga
Tiempo para alarma por
A237 41527 F55 sobrecarga 100 300 0
A238 41508 F56 Seleccion disparo por 1 1 0
sobrecarga
Nivel de disparo por
A239 41529 F57 sobrecarga 180 200 30
A23A 41530 Fsg | llempodedisparopor | gqy | gog 0
sobrecarga
Modo de limitacion
A23B 41531 F59 dindmica de corriente 0 7 0
A23C 41532 Feo | Nivel de limitacion de 150 | 200 | 30
corriente
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Direccion Lo Valor Rango

bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
Selec. limite de tension

A23D 41533 F61 en modo limit. de 0 1 0
corriente durante decel.
Guardar Referencia en

A23F 41535 F63 modo SB/BJ 0 1 0
Frecuencia memorizada Frec.

A240 | 41836 | PB4 | o mmodo SBIBY O | max | ©

A241 41537 F65 Seleccion modo SB/BJ 0 2 0
Frecuencia de salto en Frec.

A242 41538 F66 modo SB/BJ 0 Max. 0

A246 41542 Fro | Seleccién modo 0 3 0
funcionamiento Draw
Ratio para variacion de

A247 41543 F71 frecuencia de salida en 0 1000 0
modo Draw
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10.5.4. Grupo Funcion 2 (H)
Direccion A g} Valor Rango
bt [ fopn | Lem WA Defecto [ Max. | i,
A300 41728 HO Salto a pardmetros 1 100 0
A301 41729 H1 Historico de fallos 1 0 1 0
A302 41730 H2 Historico de fallos 2 0 1 0
A303 41731 H3 Historico de fallos 3 0 1 0
A304 41732 H4 Historico de fallos 4 0 1 0
A305 41733 H5 Historico de fallos 5 0 1 0
A306 41734 H6 Reset histdrico de fallos 0 1 0
A307 4735 H7 Frec. de pre-\{elomdad 500 Frgc. Frec.
antes de funcionam. Max. | Arrang.

A8 | 41736 Hg | Tiempo de mantenim. 0 100 | o
de frec. pre-velocidad
Seleccion de frec. de

A30A 41738 H10 resonancia 0 1 0

A30B 41739 H11 Ajuste fre.c. .mfenor de 1000 H12 Frec.
resonancia intervalo 1 Arrang.
Ajuste frec. superior de Frec.

A30C 41740 H12 resonancia intervalo 1 1500 Méx. H1

A30D 41741 H13 Ajuste fre.c. .mfenor de 2000 H14 Frec.
resonancia intervalo 2 Arrang.
Ajuste frec. superior de Frec.

ASOE a2 H14 resonancia intervalo 2 2500 Méax. H13

A30F 41743 H15 Ajuste fre.c. .mfenor de 3000 H16 Frec.
resonancia intervalo 3 Arrang.

A310 11744 H16 Ajuste fre‘c. superior de 3500 Frgc. H15
resonancia intervalo 3 Méax.

A3 41745 H17 Inicio Curva-S 40 100 1

A312 41746 H18 Fin Curva-S 40 100 1
Seleccion de proteccion

A313 41747 H19 ante pérdida de fase de 0 3 0
entrada/salida

AM4 | 41748 Hoo | Amanque automético 0 1 0
tras fallo alimentacion

A315 41749 H21 Arranque automatico 0 1 0
tras reset de fallos
Funcién busqueda de

A316 41750 H22 velocidad 0 15 0

a7 | 4751 Hp3 | Nveldecorieniepara | gy | o5 | gg
busqueda de velocidad

A318 41752 Hp4 | GananciaPpara 100 | 9999 | 0
busqueda de velocidad

A9 | 41753 Hps | Canancialpara 1000 | 9999 | o
busqueda de velocidad
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Direccion Lo Valor Rango
bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
A31A 41754 H26 Reintentos de reset de 0 10 0
fallos

A31B 41755 Ho7 Tiempo entre reintentos 10 600 0
de reset de fallos

A3IE 41758 H30 Ajuste de la potencia 7 7 0
del motor

ASIF | 41759 Hat | Auste del nimerode 4 12 2
polos del motor
Ajuste del deslizamiento

A320 41760 H32 del motor 233 1000 0

A321 41761 Has | Corriente nominal del 263 | 500 | 10
motor

m2 | atzer | W | Comentedelmotoren | qpp | ogg0 | g

A324 41764 H36 Rendimiento del motor 87 100 50

A325 | 41765 | Ha7 | Valornominaldela 0 2 0
inercia de la carga

A7 | 41767 Hag |Austedelafrecuencia | 4, 150 | 10
portadora (de conmut.)

A8 | 41768 | 4o | Seleccionmodode 0 3 0
control

A9 | 41769 Hat | Auto-ajuste de los 0 1 0
parametros del motor

ARA | 4770 | W42 (R;:)'S‘e”“ delestor | 500 | 14000 | 0

A32C 4712 Ha4 :?:;:)tanc'a de pérdidas | 5600 | 30000 | 0
Ganancia P en lazo

A32D 41773 H45 abierto 1000 32767 0

A32E 4774 Hp | Ganancia lenlazo 10 | 32067 | o0
abierto
Limite de Par en lazo

A32F 41775 H47 abierto 1800 2200 1000

A330 41776 H48 Seleccién modo PWM 0 1 0
Habilitacion modo

A331 41777 H49 control PID 0 1 0

A2 | 41778 Hso | Auste sefal 0 2 0
realimentacion PID

A333 41779 H51 Ganancia P en modo PID 3000 9999 0

A334 41780 H52 Ganancia | en modo PID 10 3200 100

A335 41781 H53 Ganancia D en modo PID 0 3000 0

A336 41782 H54 ﬁf[l)eccmn modo de control 0 1 0
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Direccién - Valor Rango
T6bit | f0be | o™ BESEIRELD Defecto [ Max. | Min.

Lim. superior frecuencia Frec. Frec.
AT 41783 H55 de salida en modo PID 5000 Méx. | Arrang.
Lim. inferior frecuencia Frec.
A338 s Hs6 de salida en modo PID 50 Méax. 0
A3 | 41785 Hs7 | Modo ajuste de 0 4 0
referencia PID
A33B 41787 H59 Inversion de la salida en 0 1 0
modo PID
Seleccion Auto-
A33C 41788 H60 diagnéstico 0 3 0
AD | 41789 | Het | Rew@sopamentraren | ooy | ppg00 | g
modo reposo
Ajuste de la frecuencia Frec.

A33E 41790 H62 de reposo 0 Max. 0
A33F 1791 He3 Nivel de activacion para 2 500 0
el modo reposo

Control de energia

A340 41792 H64 regenerativa (KEB) 0 1 0

A341 41793 Hos | Nveldeaclivaciéndel | 4550 | 4400 | 1100
control KEB
Nivel de desactivacion

A342 41794 H66 del control KEB 1300 1450 | 1100

A3 | #1795 He7 | Gananciaparael 1000 | 20000 | 1
control KEB

A345 41797 Heo Frecuencia de cambio 0 Frgc. 0
de acel/decel Méax.
Frecuencia de

A346 41798 H70 referencia para 0 1 0
acel/decel

A347 41799 Hry | Escalade tiempo 1 2 0
acel/decel

AM8 | 41800 | Hrp | Visualizaciénen 0 17 | o
funcionamiento

A349 41801 H73 Selecplon pantalla de 0 9 0
usuario

AuA | 41802 W74 | VisualizaciSnganancia | 40 | 4009 |
para rpm del motor
Seleccion lim. de valor
de funcionamiento de la

A4B 41803 H75 resistencia de frenado ! ! 0
dindmico
Valor de funcionamiento

A34C 41804 H76 de la resistencia del 10 30 0
frenado dindmico
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Direccion Lo Valor Rango
bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
A34D 41805 H77 Control del ventilador 0 1 0
Seleccion modo
funcionamiento cuando

A34E 41806 H78 se produce un mal 0 1 0
funcionamiento del
ventilador

A34F 41807 H79 Version software 2X 100 0

A351 41809 Hg1 | Tiempo de aceleracion 5 | 60000 | 0
para el segundo motor

A2 | 41810 | Heo | Tempodedeceleracon | 05 | go000 | g
para el segundo motor

A353 41811 He3 Frecuencia base para el 5000 Frgc. 3000
segundo motor Max.

A4 | 41812 He4 | Patron VIF parael 0 2 0
segundo motor
Par de arranque

A355 41813 H85 positivo para segundo 50 150 0
motor
Par de arranque

A356 41814 H86 negativo para segundo 50 150 0
motor

A357 41815 He7 Limite de corriente para 150 150 30
segundo motor
Proteccion electrotérm.

A358 41816 H88 en 1 min. para segundo 150 200 H89
motor
Proteccion electrotérm.

A359 41817 H89 continua para segundo 100 H88 50
motor

ABA | 41818 Hgo | Comentenominalpara | nq3 | g5p9 | 49
segundo motor

A35B 41819 HI1 Lectura de pardmetros 0 1 0

A35C 41820 H92 Escritura de parametros 0 1 0

AD | 41821 | Hey | Mmicialzacionde 0 5 0
parémetros

A35E 41822 H94 Registro de clave 0 65535 0

A35F 41823 H95 Bloqueo de parametros 0 65535 0
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10.5.5. Grupo /O (1)

Direccion A g} Valor Rango
bt [ fopn | Lem WA Defecto [ Max. | i,
M2 | 41986 lp | Tension minima de o | 1000 | o0
entrada NV
Frec. min. para tension Frec.

03 41987 13 min. de entrada NV 0 Méx. 0

M4 | 41988 14 | Tension maxima de 1000 | 1000 | 0
entrada NV
Frec. max. para tension Frec.

05 41989 5 méx. de entrada NV 6000 Méx. 0
Cte. de tiempo filtro de

A406 41990 16 entrada analog. de 10 9999 0
tensién V1

Ad07 41991 7| Tension minima de 0 1000 | 0
entrada V1
Frec. min. para tension Frec.

08 41992 8 min. de entrada V1 0 Méx. 0

A409 41993 lo | Tension méxima de 1000 | 1000 | 0
entrada V1
Frec. méax. para tension Frec.

A40A 41994 110 méx. de enirada V1 6000 Max. 0
Cte. de tiempo filtro de

A40B 41995 111 entrada analog. de 10 9999 0
corriente |

AdC | 4199 1tz | Cordente minima de 400 | 2000 | 0
entrada |

A4OD 41997 13 F(ec. min. para corriente 0 Frgc. 0
min. de entrada | Max.

MOE | 41998 1g | Comentemaximade | 5509 | 2000 | o
entrada |

MOF | 41999 1s | Frec. méx para gooo | Free | g
corriente max. entrada | Méax.

A0 42000 116 Crl}eno ante pérdida de 0 P 0
sefial analog. de refer.
Configuracion entrada

a 42001 7| digital mulifuncien P1 0 2 0
Configuracion entrada

12 42002 18 digital multifuncion P2 ! 2 0
Configuracién entrada

A3 | 42008 "9 | digital multfuncin P3 2 2 0
Configuracion entrada

M4 42004 120 digital multifuncion P4 8 » 0
Configuracién entrada

A4S | 42005 21| digital multfuncién P5 4 2 0
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Direccion Lo Valor Rango

bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
Configuracion entrada

A416 | 42006 122 | Gigital mulffuncién P6 5 2 0
Configuracion entrada

i 123 | gigital mulfuncion P7 6 » 10
Configuracion entrada

A418 | 42008 124 | Gigital mulffuncién P8 7 2 0

Ad19 | 42009 15 | Estadodelasentradas | 255 | 0
digitales

A41A 42010 126 Estado de las salidas 0 3 0
Cte. tiempo filtro de las

A41B 42011 127 entradas digitales 15 50 2

AME 42014 130 | Frecuencia mulipaso 4 | 3000 'J:E 0

A4IF 42015 131 | Frecuencia mulipaso5 | 2500 'J:f 0

A420 42016 132 Frecuencia multipaso 6 2000 :/lrz; 0

Ad21 42017 133 | Frecuencia mulipaso 7 | 1500 'J:f 0

A422 42018 134 Tiempo multiacel 1 30 60000 0

A423 42019 135 Tiempo multidecel 1 30 60000 0

A424 42020 136 Tiempo multiacel 2 40 60000 0

A425 42021 137 Tiempo multidecel 2 40 60000 0

A426 42022 138 Tiempo multiacel 3 50 60000 0

Ad427 42023 139 Tiempo multidecel 3 50 60000 0

A428 42024 140 Tiempo multiacel 4 60 60000 0

A429 42025 141 Tiempo multidecel 4 60 60000 0

A42A 42026 142 Tiempo multiacel 5 70 60000 0

A42B 42027 143 Tiempo multidecel 5 70 60000 0

A42C 42028 144 Tiempo multiacel 6 80 60000 0

A42D 42029 145 Tiempo multidecel 6 80 60000 0

A42E 42030 146 Tiempo multiacel 7 90 60000 0

A42F 42031 147 Tiempo multidecel 7 90 60000 0

A432 42034 150 Modo salida analégica 0 3 0

M3 | 42035 |51 | Alustedelasalida 100 | 200 | 10
analdgica

e 42036 152 Nivel de getec0|on de 3000 Frgc. 0
frecuencia Max.

M35 | 42037 I3 | Anchodebandade | 405 | Frec. | g
deteccion de frecuencia Max.
Configuracion salida

A436 42038 154 multfuncion (MO) 12 19 0
Configuracion relé

A437 42039 155 multfuncion (3A, B, C) 17 19 0

A438 42040 156 Configuracion relé fallo 2 7 0
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Direccion Lo Valor Rango

bt | 0| Loom WETBIED Defecto [ Max. | Mim.

M3 | 42041 157 | Configuracién salida 0 3 0
con fallo comunicacién

M3B | 42043 lsg | Seleccion protocolode | 1 0
comunicacion

M3C | 42084 lgo |\ esdavoenredde 1 250 | 1
comunicacion
Velocidad de

A43D 42045 161 transmision en red de 3 4 0
comunicacion
Modo de paro ante

A43E 42046 162 pérdida de sefial de 0 2 0
referencia
Ajuste tiempo para

A43F 42047 163 determinar la pérdida 10 1200 1
de ref. de velocidad
Ajuste de tiempo para

A440 42048 164 comunicacion 5 100 2
Ajuste del bit de

Ad41 42049 165 Paridad/Paro 0 3 0

Ad2 | 42050 l6g | Registofdrecdonde | 5| 4059 | g
lectura

Ad43 42051 l67 | Registro2 direccion de 6 2239 | 0
lectura

Add | 42052 l6g | Registo3direcdonde | 7| 4039 | g
lectura

Ad45 42053 l6g | Registro 4 direccion de 8 2239 | 0
lectura

A4S | 42054 ;7o | Registobdireccionde | g | 4059 |
lectura

AT | 42055 ;71 |Registobdirecdonde | 4y | 4o039 | ¢
lectura

A48 | 42056 ;7 | Registo7direccionde | 44| 4039 | g
lectura

A4y | 42057 ;73 | Registo8direccionde | 4y | yoo39 | ¢
lectura

Addn | 42088 ;74 | Registotdieccionde | 5 | o059 |
escritura
Registro 2 direccion de

A44B 42059 175 escritura 6 42239 0

A44C 42060 176 Reglkstro 3 direccion de 7 42239 0
escritura
Registro 4 direccion de

A44D 42061 177 escritura 8 42239 0

AJE 42062 178 Reglkstro 5 direccion de 9 42239 0
escritura
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Direccion Lo Valor Rango
bt | 0| Loom e o Defecto [ Max. | Mim.
M4 | 42063 ;7g | Registobdiecdionde | 4y | 4o039 | ¢
escritura

M5O | 42064 jgo | Registo7direccionde | 44| 4039 | g
escritura

Ad51 42065 jgy | Registo8direccionde | 4y | yoo39 | ¢
escritura

As2 | 42086 igy | Comente deactivacion | 5oy | 4g59 | g
Freno
Tiempo de retardo para

A453 42067 183 activacion Freno 10 100 0

Ad54 42068 1B | Freouencia FX para 100 | 40000 | 0
activacion Freno
Frecuencia RX para

A455 42069 185 activacion Freno 100 40000 0

Ad56 42070 igg | [1empoderetardopara | 4, 100 0
desactivacion Freno
Frecuencia para

A457 42071 187 desactivacion Freno 200 40000 0

A58 42072 188 Frecuencia en modo 5000 Frgc. 0
Fuego Méax.
Factor de escala

Ad459 42073 189 minimo realimentacion 0 1000 0
PID
Factor de escala

A45A 42074 190 méximo realimentacion 1000 1000 0
PID
Seleccion tipo de

A45B 42075 191 contacto A o B para 0 1 0
salida multifuncion

MsC | 42076 log | Retrasoalaconexion 0 100 | o
de la salida multifuncién
Retraso a la

A45D 42077 193 desconexion de la 0 100 0
salida multifuncién
Retraso a la conexion

SE 42078 194 del relé multifuncion 0 100 0
Retraso a la

A45F 42079 195 desconexion del relé 0 100 0
multifuncion

A460 42080 196 Modo Fuego 0 1 0
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10.6. Solucion de fallos

Puntos a revisar

Medidas correctivas

¢El convertidor esta alimentado con tension?

Suministrar tension al convertidor.

¢ Estan conectados correctamente el PC y el
convertidor?

Revisar el manual del convertidor.

¢Es correcta la conexion entre el convertidor y
la tarjeta de comunicaciones?

Revisar el cableado (ver apartado 10.3
Instalacion).

¢ Se ha seleccionado el puerto de
comunicaciones correctamente en el programa
de usuario?

Verificar si el puerto de comunicaciones
seleccionado coincide con el puerto utilizado
para la conexion.

¢ Esta el dispositivo maestro realizando
consultas repetidamente de forma automatica?

Verificar si el dispositivo maestro esta
consultando al variador.

¢La velocidad de transmision (bps) esta
ajustada correctamente tanto en el PC como
en el variador?

Ajustar el valor correcto (ver apartado 10.3
Instalacion).

¢Es correcta la trama de datos del programa
de usuario?

Revisar el programa de usuario.
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11. OPCIONES

11.1. Filtros

11.1.1. Filtros RFI

Corriente de Fugas
q Corriente Tension Variadores
Referencia 1) () v) Aplicables
Nominal Maxima
SD25203
250
FESD25302 5 05 26 e
SD25301
400 SD25302
FESD25208 12 05 26 250 SD25208
FESD25304 6 05 26 400 SD25304
SD25212
FESD25217 20 05 26 250 025217
SD25306
FESD25309 11 05 2% 400 SD25309
SD25224
FESD25232 50 05 26 250 025232
SD25312
FESD25316 30 05 2% 400 SD25316
SD25246
FESD25260 65 32 34 480 025260
SD25324
FESD25330 35 3.2 34 480 SD25330
SD25274
FESD25288 20 3.2 34 480 SD25288
SD25339
FESD25345 45 3.2 34 480 025345
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Dimensiones Filtros RFI

. Dimensiones Filtros (mm) Peso Neto Variadores
L Y w X H (kg) Aplicables
SD25203,5D25205
FESD25302 175 161 | 76,5 53 40 1.2 SD25301, SD25302
FESD25208 176.5 [ 162.5 [ 1075 | 84 40 1.3 SD25208
FESD25304 176.5 [ 162.5 [ 1075 | 84 40 1.3 SD25304
FESD25217 176.5 | 162.5 | 1475 | 124 45 1.8 SD25212, SD25217
FESD25309 176.5 | 162.5 | 147.5 | 124 45 1.8 SD25306, SD25309
FESD25232 270 | 252 | 189.5 | 162 60 25 SD25224, SD25232
FESD25316 270 | 252 | 189.5| 162 60 2.5 SD25312, SD25316
FESD25260 418 | 398 | 255 177 65 - SD25246, SD25260
FESD25330 418 | 398 | 255 177 65 - SD25324, SD25330
FESD25288 506 | 486 | 280 [ 200 65 - SD25274, SD25288
FESD25345 506 | 486 | 280 | 200 65 - SD25339, SD25345
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Figura 11.1 Dimensiones Filtros RFI
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11.1.2. Filtros de armoénicos de entrada

o Corriente | Tension Dimensiones (mm) Variadores
Referencia I(A) ) H W D Aplicabl
SD25301, SD25302
FHSD4004 4 400 230 170 120 SD25304
FHSD4008 8 400 230 170 120 [SD25306
SD25309, SD25312
FHSD4016 16 400 230 170 120 SD25316
FHSD4024 24 400 320 140 100 [SD25324
FHSD4030 30 400 320 140 100 [SD25330
FHSD4045 45 400 320 230 100 |SD25339, SD25345
11.1.3. Filtros dV/dt de salida
Modelo | Referencia Coniegts Di L onm} \farli_adg!'es

1(A) H{W|D[X]Y 4

SD25203, SD25205
SD25208, SD25212
SD25217, SD25224
SD25232
FSDVDT-030 30 150 [ 80 | 136 | - - - |SD25301, SD25302
1 SD25304, SD25306
SD25309, SD25312,
(IP00) SD25316, SD25324,
SD25330
SD25246, SD25339
FSDVDT-050 50 150 [ 95 | 136 | - - SD25345
FSDVDT-070 70 150 [ 95 | 136 | - - - |SD25260
FSDVDT-100 100 180 [ 85 | 160 | - - - |SD25274, SD25288
SD25203, SD25205
SD25208, SD25212
SD25217, SD25224
SD25232
FSDVDT-030-23 30 220 [ 200 (215 [ 195 | 85 | 85 [SD25301, SD25302
2 SD25304, SD25306
SD25309, SD25312,
(IP23) SD25316, SD25324,
SD25330
SD25246, SD25339
FSDVDT-050-23 50 220|200 [ 215 [ 195 | 85 | 85 SD25345
FSDVDT-070-23 70 220 | 200 [ 215 | 195 | 85 | 85 [SD25260
FSDVDT-100-23 100 220 | 200 [ 215 | 195 | 85 | 85 |SD25274, SD25288

Nota: Para longitudes de cable considerables entre el variador y el motor, contactar con el
Departamento Técnico de Power Electronics.
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Dimensiones Filtros dV/dt de salida

MODELO 1 (IP00)

SDONDTFINOTAE

Figura 11.2 Dimensiones Filtros dV/dt — Modelo 1 (IPO0)

MODELO 2 (IP23)

SDOODTFIDOOBAE

Figura 11.3 Dimensiones Filtros dV/dt — Modelo 2 (IP23)
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11.2. Resistencias de frenado

idad 0, 0,
Reforencia Tension de c\?arriador 100% Frenado 150% Frenado
Entrada (V) (kW) Q W Q W
SD25203 0.4 400 50 300 100
SD25205 0.75 200 100 150 150
SD25208 15 100 200 60 300
SD25212 22 60 300 50 400
SD25217 4 40 500 33 600
SD25224 200 55 30 700 20 800
SD25232 75 20 1000 15 1200
SD25246 11 15 1400 10 2400
SD25260 15 11 2000 8 2400
SD25274 18.5 9 2400 5 3600
SD25288 22 8 2800 5 3600
SD25301 0.4 1800 50 1200 100
SD25302 0.75 900 100 600 150
SD25304 1.5 450 200 300 300
SD25306 22 300 300 200 400
SD25309 4 200 500 130 600
SD25312 400 55 120 700 85 1000
SD25316 75 90 1000 60 1200
SD25324 11 60 1400 40 2000
SD25330 15 45 2000 30 2400
SD25339 18.5 35 2400 20 3600
SD25345 22 30 2800 10 3600

Nota: Los valores de las resistencias de frenado que aparecen en la tabla son valores
minimos recomendados. Para un célculo personalizado y adaptado a su aplicacion

consulte con Power Electronics.

* La potencia se basa en un 5% del ciclo (til de trabajo con un frenado continuo de 15

segundos.
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11.3. Caja de entrada de cables

La siguiente tabla indica qué modelo de caja corresponde a cada

variador:

Caja

Talla
Variador

Variador

MODELO 1

SD25203

$D25205

$D25301

$D25302

MODELO 2

SD25208

SD25304

MODELO 3

SD25212

SD25217

SD25306

$D25309

MODELO 4

SD25224

SD25232

SD25312

SD25316

MODELO 5

SD25246

$D25260

SD25324

SD25330

MODELO 6

SD25274

SD25288

SD25339

SD25345
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11.3.1. Dimensiones Caja Modelo 1

5D25DTDOMTEE

Figura 11.4 Dimensiones Caja Modelo 1
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11.3.2. Dimensiones Caja Modelo 2
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Figura 11.5 Dimensiones Caja Modelo 2
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11.3.3. Dimensiones Caja Modelo 3
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Figura 11.6 Dimensiones Caja Modelo 3

148  OPCIONES



POWER ELECTRONICS

SD250

11.3.4. Dimensiones Caja Modelo 4
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Figura 11.7 Dimensiones Caja Modelo 4
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11.3.5. Dimensiones Caja Modelo 5

5D25DTDO0I0BE

Figura 11.8 Dimensiones Caja Modelo 5

150 OPCIONES



POWER ELECTRONICS SD250

11.3.6. Dimensiones Caja Modelo 6

SD25DTDO0Z1BE

Figura 11.9 Dimensiones Caja Modelo 6
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11.3.7. Instalacion

Instalacién para las cajas del Modelo 1 al Modelo 3:

SD25ITMO00SAE

Figura 11.10 Instalacién cajas Modelo 1 a Modelo 3
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Instalacién para la caja del Modelo 4:

SD25ITMO010AE

Figura 11.11 Instalacién caja Modelo 4

OPCIONES 153



SD250 POWER ELECTRONICS

Instalacién para las cajas de los Modelos 5 y 6:

SD25ITMO014AE

Figura 11.12 Instalacién cajas Modelos 5y 6
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11.4. Unidad de teclado / display remoto

Referencia Descripcion

SD25CF1 Unidad de teclado / display remoto + cable remoto de 5 metros

93

724

O

)|

NV
93—

SD250TDO021AE

Figura 11.13 Unidad de teclado / display remoto y cable remoto
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11.4.1. Instalacion

1)  Quitar la tapa frontal y romper el plastico que hace de tapa en el
lateral de la unidad de teclado / display integrada en el equipo
para conectar el cable remoto.

S025ITMO011AE

Figura 11.14 Instalacién de la unidad de teclado / display remoto. Paso 1

2)  Conecte el cable remoto como se indica en la figura de abajo y
coloque la tapa frontal de nuevo.

SD25ITMI0T 2AE

Figura 11.15 Instalacién de la unidad de teclado / display remoto. Paso 2
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3)  Conecte el otro extremo del cable remoto a la unidad de teclado
/ display remoto.

S025ITMO03AE

Figura 11.16 Instalacién de la unidad de teclado / display remoto. Paso 3

Precauciones de utilizacién

= La escritura de parametros no estéa disponible hasta que no se
ejecute una primera lectura de parametros, ya que la memoria de
la unidad remota esta vacia.

= No use otro cable distinto del que suministra Power Electronics.
En cualquier otro caso, puede producirse un mal funcionamiento
debido a la entrada de ruido o a una caida de tension en la
unidad remota.

= Revise la conexion del cable de comunicacion remoto si se
visualiza ‘---- en el display de la unidad remota.
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12. CONFIGURACIONES TiPICAS

Precaucién: Las siguientes instrucciones dadas se basan en el hecho
de que todos los parametros estan ajustados de fabrica. Los
resultados podrian ser diferentes si los valores de los parametros
estan modificados. En este caso, inicializar los valores de los
parametros para regresar a los ajustes de fabrica y seguir las
instrucciones de abajo.

12.1. Control Marcha/Paro por terminales y ajuste
de velocidad por entrada analégica

12.1.1. Configuracion de parametros

= Valor vy n
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
0.00 0.00Hz | Frecuencia de x.xxHz (Se visualizara el valor de la frecuencia de
) | Referencia referencia ajustada por entrada analdgica V1 6 ).
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
gec | 100 |Tempo - fq4ce
seg Deceleracion
Control . . .
drv 1 1: Marcha/Paro por terminales FX — Adelante o Rx — Atras.
Marcha/Paro
Modo de 3: V1 (Potenciometro, terminales VR, V1y CM).
frq 0 Ajuste de. 4: | (entrada analdgica de corriente, terminales CM e |).
Frecuencia i ' )
Modo de 0: Paro con rampa deceleracion previa.
F4 0 Paro del 1: Paro por freno DC.
variador 2: Paro por giro libre.
F21 | 50.00Hz | FOCHeN%@ | 55 oo
Maxima
Frecuencia
F22 50.00Hz Base 50.00Hz

158 CONFIGURACIONES TiPICAS



POWER ELECTRONICS SD250

Valor s .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste

F23 0.50Hz

Frecuencia

de Arranque 0.10Hz (Velocidad minima en el arranque).

" 0: NO (Los limites los establece la frec. méx. y la frec. de
Seleccion de

" arranque).
F24 0 Ifoshm\tels de 1: 8l (Los) limites los establece los limites superior e
recuencia e ;
inferior de frecuencia).
Limite
F25 50.00Hz | Superiorde | 50.00Hz
Frecuencia
Limite Inferior
F26 0.50Hz | de 0.00Hz
Frecuencia

0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
Seleccion del | separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’

F27 0 Par de y en ‘F29 => Par de Arranque en sentido negativo’).
arranque 1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de
arranque en base a los parametros del motor.
Amanque 0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
H20 0 auto. tras g . a
. 1: Sl (Por pérdida de alimentacion si arranca).
fallo aliment.
Arranque "
H21 0 auto. tras 0: NO
1:8l
reset fallos
2 2kW
Ajuste de la 0“ 0 m
H30 %o;teonrma del 55 S KW
75 7.5kW
Corriente
H33 * nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
Ajuste de la
H39 3kHz | Frecuencia 5kHz
Portadora
Version
H79 EU 2.x Software
Ho3 0 Inicializacion 1: Inicializa todos los parametros con los valores ajustados

de parametros | de fabrica (sdlo si es necesario).
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Valor N .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Cte. de

tiempo Filtro
16 10 entrng 10ms (Filtro de entrada analdgica de tension).
analdgica de
tension
(entrada V1)
Tension
17 oV minima de la | 0.00V (Ajuste de la tension minima de la entrada V1).
entrada V1
Frec. min
18 0.00 para tension | 0.00Hz (Frecuencia minima para la tension minima de la
: min. de la entrada V1).
entrada V1
Tension
19 10V méxima de la | 10.0V (Ajuste de la tension maxima de la entrada VV1).
entrada V1
Frec. max.
1o 50.00Hz | P2 tension | 50.00Hz (Frecuencia méxima para la tension maxima de
max. de la la entrada V1).
entrada V1
Cte. de
tiempo Filtro
entrada
analdgica de
corriente
(entrada )
Corriente
112 4.00mA | minima de la | 4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la entrada ).
entrada |
Frec. min
para corriente | 0.00Hz (Frecuencia minima para la corriente minima de la
min. de la entrada ).
entrada |
Corriente
114 20.00mA | maxima de la | 20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la entrada |).
entrada |
Frec. méx.
para corriente | 50.00Hz (Frecuencia maxima para la corriente maxima
méx. de la de la entrada ).
entrada |
Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P1

111 10ms 10ms (Filtro de la entrada analégica de corriente).

113 0.00Hz

115 50.00Hz

17 0 0: Orden de Marcha Adelante (FX).
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12.1.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
Terminales I/CM: Entrada analdgica 4 — 20mA.
Terminales VR/V1/CM: Entrada analégica 0 — 10V.
g
(1] =} g
= b=l 4
3 3 £
= = g <
5 5 g
2> E
§ & £ £3s
5 3 3 §S3
] E m m
g E E 5
= = I 240 &
'_ Entradas Entradas Entradas
Config Conlfig. Config,
12 35 [:2:]

3a[ac[ss]  [Momc[2a][P1]p2[cM[Pa]pa]rs[cM[ps[p7[PavRIv1] I [aM]  [s+]s-]

Relé Multifuncién
(< 250 Vac, 1A;
30VDC, 14)

SD25DTCODOGAE

Figura 12.1 Control Marcha/Paro por terminales y ajuste de velocidad
por entrada analdgica
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12.2. Control Marcha/Paro por teclado y ajuste de
velocidad por entrada analégica

12.2.1. Configuracion de parametros

e Valor g} A
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Frecuencia de | x.xxHz (Se visualizara el valor de la frecuencia de
0.00 0.00Hz : o o p
Referencia referencia ajustada por entrada analdgica V1 I).
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
dEC 100\ Tiempo 454 6q
seg | Deceleracion
Control A
drv 1 Marcha/Paro 0: Ajuste por teclado (teclas RUN/STOP).
i 0 %ﬁ?e%ee 3: V1 (Potenciometro, terminales VR, V1y CM).
q FJ f 4: | (entrada analdgica de corriente, terminales CM e ).
recuencia
Modo de 0: Paro con rampa deceleracion previa.
F4 0 Paro del 1: Paro por freno DC.
variador 2: Paro por giro libre.
Frecuencia
F21 50.00Hz Maxima 50.00Hz
F22 | 5000Hz | FeUenda 50 0on;
Base
F23 0.50Hz Frecuencia 0.10Hz (Velocidad minima en el arranque).
de Arranque
Seleccion de g:"l;lr(w)q hl:;s limites los establece la frec. max. y la frec. de
F4 0 Ifos I\m\te.s de 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
Tecuencia S ;
inferior de frecuencia).
Limite
F25 50.00Hz | Superior de | 50.00Hz
Frecuencia
Limite Inferior
F26 0.50Hz | 4o Frecuencia | 0-90HZ
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
Seleccion del | separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’
F27 0 Par de y en 'F29 => Par de Arranque en sentido negativo’).
arranque 1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de
arranque en base a los paré s del motor.
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Valor

Parametro Defecto

Descripcion Valor Ajuste

Arranque
H20 0 auto. tras
fallo aliment.
Arranque
H21 0 auto. tras
reset fallos

0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
1: Sl (Por pérdida de alimentacion si arranca).

0:NO
1: 8l

0.2 0.2kW
Ajuste de la o o

H30 %o;ﬁ;aa del 33 EEW
7.5 7.5kW

Corriente
H33 * nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
Ajuste de la
H39 3kHz | Frecuencia 5kHz
Portadora
Version
Software
Ho3 0 Inicializacion 1: Inicializa todos los parémetros con los valores ajustados
de parametros | de fabrica (s6lo si es necesario).
Cte. de
tiempo Filtro
16 1p | enirada
analégica de
tension
(entrada V1)
Tension
17 ov minima de la | 0.00V (Ajuste de la tension minima de la entrada V1).
entrada V1
Frec. min
para tension | 0.00Hz (Frecuencia minima para la tension minima de la
min. de la entrada V1).
entrada V1
Tension
19 10V | méaxima de la | 10.0V (Ajuste de la tension maxima de la entrada V/1).
entrada V1
Frec. max.
para tension | 50.00Hz (Frecuencia maxima para la tension méaxima de
max. entrada | la entrada V1).
V1

H79 EU2x

10ms (Filtro de entrada analdgica de tension).

110 50.00Hz
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Parametro

Valor
Defecto

Descripcion

Valor Ajuste

11

10ms

Cte. de
tiempo Filtro
entrada
analdgica de
corriente
(entrada 1)

10ms (Filtro de la entrada analégica de corriente).

112

4.00mA

Corriente
minima de la
entrada |

4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la entrada I).

113

0.00Hz

Frec. min.
para

corriente min.

entrada |

0.00Hz (Frecuencia minima para la corriente minima de la
entrada I).

114

20.00mA

Corriente
méxima de la
entrada |

20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la entrada I).

115

50.00Hz

Frec. méx.
para corriente
max. entrada |

50.00Hz (Frecuencia méaxima para la corriente maxima
de la entrada I).
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12.2.2. Esquema de conexiones

Terminales I/CM: Entrada analégica 4 — 20mA.
Terminales VR/V1/CM: Entrada anal6gica 0 — 10V.
g
8 g
2 g
2 3
5 = <
E : 3 E
5 & 28
2 §get
£ 2 8 8
£ R
& R
l_ Entradas Entradas Entradas
\ Config Conlfig. Config,
12 35 68

Relé Multifuncién
(< 250 Vac, 1A;
30VDE, 14)

SD250TCODOTAE

Figura 12.2 Control Marcha/Paro por teclado y ajuste de velocidad por entrada analégica
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12.3. Control de multivelocidades (frecuencias
multipaso) a través de los terminales P6, P7 y
P8

12.3.1. Configuracion de parametros

Valor P .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
000 | 0.00Hz | FECHeNtade | g ootz (multivelocidad 0).
eferencia
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
aec | 100 |Tempo fq4ce
seg Deceleracion
drv 1 Control 1: Marcha/Paro por terminal FX (Adelante) o RX (Atras)
Marcha/Paro | " .
Modo de
frq 0 Ajuste de 0: Teclado.
Frecuencia
st | 10.00Hz | FTeCUeNC 1 54 00ny (multivelocidad 1).
multipaso 1
st2 | 20.00Hz | Fre0Uencia | 55 hon; (multivelocidad 2).
multipaso 2
st3 | 30.00Hz | FTECUENC 1 44 00Kz (multivelocidad 3).
multipaso 3
F21 | 50.00Hz | FOCHENC@ | 5p ook
Maxima
F22 | 5000Hz | 4@ | 5 0hz
ase
F23 0.50Hz srecuenma 0.10Hz (Velocidad minima en el arranque).
e Arranque
Seleccion de (a];rl;lr%ﬁl;c)as limites los establece la frec. max. y la frec. de
F24 0 |fOS I\m\te.s de 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
Tecuencia S ;
inferior de frecuencia).
Limite
F25 50.00Hz | Superiorde | 50.00Hz
Frecuencia
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Parametro

Valor
Defecto

Descripcion

Valor Ajuste

F26

0.50Hz

Limite Inferior
de Frecuencia

0.00Hz

F27

Seleccion del
Par de
arranque

0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’
y en ‘F29 => Par de Arranque en sentido negativo’).

1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de

arranque en base a los pardmetros del motor.

H30

Ajuste de la
potencia del
motor

0.2

0.2kW

55

5.5kW

75

7.5kwW

H33

Corriente
nominal del
motor

?A (Ver placa del motor).

H39

3kHz

Ajuste de la
Frecuencia
Portadora

SkHz

"7

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P1

0: Orden de Marcha Adelante (FX).

122

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P6

5: Velocidad Baja (Bit Bajo).

123

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P7

6: Velocidad Media (Bit Medio).

124

Configuracién
entrada digit.
multifuncion
P8

7: Velocidad Alta (Bit Alto).

130

30.00Hz

Frecuencia
multipaso 4

45.00Hz (multivelocidad 4).

131

25.00Hz

Frecuencia
multipaso 5

50.00Hz (multivelocidad 5).

132

20.00Hz

Frecuencia
multipaso 6

47.00Hz (multivelocidad 6).

133

15.00Hz

Frecuencia
multipaso 7

42.00Hz (multivelocidad 7).
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Dependiendo del estado de los bornes de entrada P6, P7 y P8
podremos seleccionar las diferentes frecuencias programadas:

e Alta (P8) | Media (P7) | Baja (P6)
50.00Hz 0.00 0 0 0
30.00Hz stt 0 0 1
35.00Hz st2 0 1 0
40.00Hz st3 0 1 1
45.00Hz 130 1 0 0
50.00Hz 131 1 0 1
47.00Hz 132 1 1 0
42.00Hz 133 1 1 1
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12.3.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
Terminales CM/P6: Velocidad Baja (Bit Bajo) (estado NO).
Terminales CM/P7: Velocidad Media (Bit Medio) (estado NO).

Terminales CM/P8: Velocidad Alta (Bit Alto) (estado NO).

2
2
LB Es
g $28& ¢
=3 @ @
£ ] .'o &
s & FEE.
& 8 S8 s 3
= g ES 3 s
g E E2 38
T o o
= 2 222
f Entradas Enfradas Entradas
Config Config. Config.
1-2 35 &8

[3a[sc[se] [moma]24][P1]pz[cm[Pa[Pa]psicm[Pe[P7[Ps[VRIV1] I JaM]  [5+]s-]

Ralé Multifuncion
(< 250 Vac, 1A;
30VOC, 14)

SD25DTCO00BBE

Figura 12.3 Control de multivelocidades a través de los terminales P6, P7 y P8
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12.4. Control de presion constante con paro
automatico para caudal cero. La consigna de
presion se establece por teclado

12.4.1. Configuracion de parametros

Valor v .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
dEC 10.0 | Tiempo y 100 seg
seg Deceleracion
drv 1 Control 1: Marcha/Paro por terminal FX (Adelante) o RX (Atras)
Marcha/Paro i P )
rEF 0.0 gﬁgerenua 40.0 (Ajuste de la referencia en % para el control PID).
Fbk 0.0 Ef;hmentacwon x.x (Visualiza la realimentacion en % del control PID).
F21 | 50.00Hz ,'\:Ar,ec.”enc'a 50.00Hz
axima
F22 | 5000Hz | FeCUenca | 5o ooz
Base
F23 | 0.50Hz ;recuenc'a de | 0 10Hz (Velocidad minima en el arranque).
rranque
" 0: NO (Los limites los establece la frec. max. y la frec. de
Seleccion de
e arranque).
F24 0 los limites de . - - .
P f 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
recuencia e ;
inferior de frecuencia).
F25 | 50.00Hz | LMite Superior | o oy
de Frecuencia
F26 | 0.50H | LimiteInferior o op
de Frecuencia
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
" separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido
Seleccion del positivo’ y en ‘F29 =>» Par de Arranque en sentido
F27 0 Par de .
amanque negativo’).
1: Par auto. El variador calcula autométicamente el par
de arranque en base a los pardmetros del motor.
0.2 0.2kW
Ajuste de la . «
H30 fno;:e;ma del 55 S5
7.5 7.5kW
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Valor o] .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste

Corriente
H33 * nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
Ajuste de la
H39 3kHz | Frecuencia 5kHz
Portadora
Habilitacion
H49 0 modo de 1: Control PID habilitado.
control PID
H50 0 Ajuste sefial | 0: Entrada | (Realimentacion a través de una sefial de 0 —
Realim. PID | 20mA).
Ganancia P
en modo PID 3000
Ganancia |
H52 10 en modo PID 10
Ganancia D
H53 0.0 en modo PID 0.0
Seleccion
H54 0 modo de
control PID
Limite
superior de la
frec. salida
en modo PID
Limite inferior
dela frec.
H56 0.50 salida en 10.00Hz
modo PID
Modo de
H57 0 ajuste dt_e
referencia
PID
Retraso para
H61 60 seg | entraren
modo reposo
Ajuste de la
H62 0.00Hz | frec. de 10.00Hz (Frecuencia para realizar la condicion de paro).
reposo
Nivel de
H63 2% ;;:';2?;”0 o 10% (% de la realimentacion para que rearranque).
reposo
Version
Software

H51 300.0

0: Control PID normal.
1: Control PID de proceso.

H55 50.00 50.00Hz

0: Ajuste por Teclado 1.

40 seg (Tiempo de retardo para que el variador se
detenga).

H79 EU2x
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Parametro

Valor
Defecto

Descripcion

Valor Ajuste

11

10ms

Cte. de
tiempo Filtro
entrada
analdgica de
corriente
(entrada 1)

10ms (Filtro de la entrada analdgica de corriente).

112

4.00mA

Corriente
min. de la
entrada |

4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la entrada ).

113

0.00Hz

Frec. min
para corriente
min. entrada |

0.00Hz (Frecuencia minima para la corriente minima de la
entrada l).

114

20.00mA

Corriente
méx. de la
entrada |

20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la entrada I).

115

50.00Hz

Frec. méx.
para corriente
max. entrada |

50.00Hz (Frecuencia maxima para la corriente maxima
de la entrada I).

"7

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P1

0: Orden de Marcha Adelante (FX).
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12.4.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
2 c
b=l o k=]
?r = :E ?
o~ =1 Q=
< E £2¢
5 5
£ e £ ggd
3 © 8 E9 =
o o m T ‘3
=2 = © E
g2 £ g3
E g E R=
5 = 5 i
- = [= [CR=AS

] Entradas Entradas Entradas
Config Caonfig Caonfig
1-2 35 6-8

[sa]ac]s8]  omc[24]p1]Pz[cmP3[Pa]ps[cMlps[P7P8VR[v1] I [aM]  [s+]s-]

Relé Multifuncion
(= 250 Vac, 1A;
JVDC, 1A)

SD25DTCODDIAE

Figura 12.4 Control de presién constante con paro automatico para caudal cero. La
consigna de presion se establece por teclado
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12.5. Control de presion constante en automatico
hasta cuatro consignas y velocidad fija en
manual

12.5.1. Configuracion de parametros

Valor v .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
dEC 10.0 | Tiempo y 100 seg
seg Deceleracion
drv 1 Control 1: Marcha/Paro por terminal FX (Adelante) o RX (Atras)
Marcha/Paro i P )
Modo de
frq 0 Ajuste de 0: Teclado.
Frecuencia
Frecuencia . " 5
st1 10.00Hz multipaso 1 30.00Hz (Consigna de presion M1 <> 60%).
Frecuencia . " o
st2 20.00Hz multipaso 2 35.00Hz (Consigna de presion M2 =» 70%).
st3 | 30.00Hz | FTeCUENG | 46 001z (Consigna de presion M3 = 80%).
multipaso 3
Referencia 40.0 (Ajuste de la referencia en % para modo de control
rEF 0.0
PID PID).
Fbk 0.0 EfDa limentagién x.x (Visualiza la realimentacion en % del control PID).
F20 | 10.00Hz Eirjzwenc'a 30.00Hz (Ajuste del usuario).
F21 | 5000Hz | Ve | 5 oop
Maxima
F22 | 5000Hz | FeCUenca | 5o ooz
Base
F23 | 0.50Hz ;recuenc'a d& | 0 10Hz (Velocidad minima en el arranque).
rranque
" 0: NO (Los limites los establece la frec. max. y la frec. de
Seleccion de
J arranque).
F24 0 los limites de - - .
f : 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
recuencia e ;
inferior de frecuencia).
F25 | 50.00Hz | Limite Superior | go ooy,
de Frecuencia
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Valor o] .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Limite Inferior
F26 0.50Hz | de 0.00Hz
Frecuencia
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
Seleccion del | separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’
F27 0 Par de y en ‘F29 => Par de Arranque en sentido negativo’).
arranque 1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de
arranque en base a los parametros del motor.
0.2 0.2kW
Ajuste de la o w
H30 ?nogf;cm del 33 SEW
75 7.5kwW
Corriente
H33 * nominal del | ?A (Ver placa del motor).
motor
Ajuste de la
H39 3kHz | Frecuencia 5kHz
Portadora
Habilitacion
H49 0 modo de 1: Control PID habilitado.
control PID
H50 0 Ajuste sefial | 0: Entrada | (Realimentacion a través de una sefial de 0 —
Realim. PID | 20mA).
Ganancia P
H51 300.0 en modo PID 300.0
Ganancia |
H52 10 en modo PID 10
Ganancia D
H53 00 en modo PID 00
Seleccion '
o | 0 |mwoe | BEoarBm
control PID i proceso.
Limite
Hss | 5000 | SUPerior frec | gy g,
de salida en
modo PID
Limite inferior
Hse | o0s0 |recde 10.00Hz
salida en
modo PID
Modo de
Hs7 o |dustede 4 icte por Tedlado 1.
referencia
PID

CONFIGURACIONES TiPICAS 175



SD250

POWER ELECTRONICS

Paréametro

Valor
Defecto

Descripcion

Valor Ajuste

H61

60 seg

Retraso para
entrar en
modo reposo

40 seg (Tiempo de retardo para que el variador se
detenga).

H62

0.00Hz

Ajuste de la
frec. de
reposo

10.00Hz (Frecuencia para realizar la condicion de paro).

H63

2%

Nivel de
activacion
para el modo
reposo

10% (% de la realimentacion para que rearranque).

H79

EU2x

Version
Software

11

10ms

Cte. de
tiempo Filtro
entr. analog.
de corriente
(entrada 1)

10ms (Filtro de la entrada analdgica de corriente).

12

4.00mA

Corriente
min. dela
entrada |

4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la entrada I).

13

0.00Hz

Frec. min
para corriente
min. entrada |

0.00Hz (Frecuencia minima para la corriente minima de la
entrada I).

114

20.00mA

Corriente
max. de la
entrada |

20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la entrada I).

115

50.00Hz

Frec. max.
para corriente
méx. entrad. |

50.00Hz (Frecuencia maxima para la corriente maxima
de la entrada I).

"7

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P1

0: Orden de Marcha Adelante (FX).

121

Configuracion
entrada digit.
multifuncién
P5

4: Modo Frecuencia Fija. Se ajusta a 30Hz previamente
en F20 (Frecuencia Fija).

122

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P6

5: Velocidad Baja (Consigna de presion — Bit Bajo).

123

Configuracion
entrada digit.
multifuncion
P7

6: Velocidad Media (Consigna de presion — Bit Medio).

176
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Frec. Programada Velocidad Velocidad n
(Consig.depresion) | P2™ | Media (p7) | Baja (pg) | COnSion
40.0% rEF 0 0 MO
30.00Hz = 60.0% st 0 1 M1
35.00Hz = 70.0% st2 1 0 M2
40.00Hz = 80.0% st3 1 1 M3

12.5.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1:

Terminales CM/P5 — JOG:

Terminales CM/P6:
Terminales CM/P7:

o
: 2
= £ =
&2 2
- e
5 5
E £ 3
& = 5
oo o
g5 I
E B E
E B E
& = -4

Entradas

Config

12

Orden de marcha (estado NO).

previamente).

Consig. de presion (Bit bajo) (NO).

Velocidad fija (frecuencia ajustada

Consig. de presion (Bit medio) (NO).

2

2%

i

o @ @
2o

22 § £
ER-E ]
5E EE
£33
823 =%

X s PP
s£ 88

2O

2& 4808
Entradas Entradas
Canfig Config
35 68

Sehal Realimentaciin
{0-20mA, 4-20mA)
Transductor de Presidn

[2afzcfse]  mopc]za[pi[pzfem[pa]pa]psicmpeer]re[vRv1] 1 Jan
- I

Rkt Multitumcion
(= 250 Vac, 1A;
30V0C, 14)

T

SOZSOTCO00CE

Figura 12.5 Control de presién constante en automatico hasta 4 consignas y velocidad fija

en manual (establecida por teclado)
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12.6. Control de presion constante hasta ocho
consignas y paro automatico para caudal
cero. Sin velocidad fija en manual

12.6.1. Configuracion de parametros

Valor v .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Tiempo
ACC 5.0 seg Aceleracion 10.0 seg
dEC 10.0 | Tiempo y 100 seg
seg Deceleracion
drv 1 Control 1: Marcha/Paro por terminal FX (Adelante) o RX (Atras)
Marcha/Paro i P )
Modo de
frq 0 Ajuste de 0: Teclado.
Frecuencia
Frecuencia . " 5
st1 10.00Hz multipaso 1 30.00Hz (Consigna de presion M1 <> 60%).
Frecuencia . " o
st2 20.00Hz multipaso 2 35.00Hz (Consigna de presion M2 =» 70%).
st3 | 30.00Hz | FTeCUENG | 46 001z (Consigna de presion M3 = 80%).
multipaso 3
Referencia 40.0 (Ajuste de la referencia en % para modo de control
rEF 0.0
PID PID).
Fbk 0.0 EfDa limentagién x.x (Visualiza la realimentacion en % del control PID).
F21 | 5000Hz | U@ | 50,004,
axima
F2 | 5000Hz | FEUeNR | 50 oo
Base
F23 0.50Hz Frecuencia de 0.10Hz (Velocidad minima en el arranque).
Arranque
Seleccién de g:"l;‘lr(w)q hl:;s limites los establece la frec. max. y la frec. de
F4 0 Ifos Ilmltgs de 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
recuencia S ;
inferior de frecuencia).
F25 | 5000Hz | Limite Superior | o oy
de Frecuencia
F26 | 050 | Limite nferior g oy,
de Frecuencia
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Valor

Parametro D Descripcion Valor Ajuste
efecto
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
Seleccion del | separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’
F27 0 Par de y en ‘F29 <> Par de Arranque en sentido negativo’).
arranque 1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de
arranque en base a los pardmetros del motor.
Ajuste de la 0[‘2 0'%.“”
H30 ?nogf;cm del 55 S ERW
75 7.5kW
Corriente
H33 * nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
Ajuste de la
H39 3kHz | Frecuencia 5kHz
Portadora
Habilitacion
H49 0 modo de 1: Control PID habilitado.
control PID
H50 0 Ajuste sefial | 0: Entrada | (Realimentacion a través de una sefial de 0 —
Realim. PID | 20mA).
Ganancia P
H51 300.0 en modo PID 300.0
Ganancia |
H52 1.0 en modo PID 1.0
Ganancia D
H53 0.0 en modo PID 0.0
H54 0 2e0|§gcl;t;n (] Control PID normal.
1: Control PID de proceso.
control PID
Lim. superior
H55 50.00 | frec. de salida | 50.00Hz
en modo PID
Limite inferior
H56 0.50 | frec. de salida | 10.00Hz
en modo PID
Modo de
H57 0 ajuste de 0: Ajuste por Teclado 1.
referen. PID
H61 60 seg E;t:aa:gnpara 30 seg (Tiempo de retardo para que el variador se
etenga).
modo reposo
Ajuste de la
H62 0.00Hz | frec. de 10.00Hz (Frecuencia para realizar la condicion de paro).
reposo
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Valor N .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Nivel de

activacion
para el modo
reposo
Version
Software
Cte. de
tiempo Filtro
1 10ms | entr. analdg. | 10ms (Filtro de la entrada analdgica de corriente).
de corriente
(entrada I)
Corriente
112 4.00mA | minimadela | 4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la entrada ).
entrada |
Frec. min
113 0.00Hz | para corriente
min. entrada |
Corriente
114 20.00mA | maxima de la | 20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la entrada |).
entrada |
Frec. méx.
115 50.00Hz | para corriente
méx. entrad. |
Configuracion
17 0 entrgda djgit.
multifuncion
P1
Configuracion
122 5 entrgda qigit.
multifuncion
P6
Configuracion
entrada digit.
23 6 multifuncion
P7
Configuracion
124 7 entrgda d_igit.
multifuncion
P8
Frecuencia
multipaso 4
Frecuencia
multipaso 5
Frecuencia
multipaso 6
Frecuencia
multipaso 7

H63 2% 10% (% de la realimentacion para que rearranque).

H79 EU2x

0.00Hz (Frecuencia minima para la corriente minima de la
entrada ).

50.00Hz (Frecuencia maxima para la corriente maxima
de la entrada I).

0: Orden de Marcha Adelante (FX).

5: Velocidad Baja (Consigna de presion — Bit Bajo).

6: Velocidad Media (Consigna de presion — Bit Medio).

7: Velocidad Alta (Consigna de presion — Bit Alto).

130 30.00Hz 45.00Hz (Consigna de presion M4 =» 90%).

131 25.00Hz 50.00Hz (Consigna de presion M5 =» 100%).

132 20.00Hz 47.00Hz (Consigna de presion M6 =» 94%).

133 15.00Hz

42.00Hz (Consigna de presion M7 =» 84%).
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Frec. Programada

Velapidad

Velaridad

Velapidad

(Consig. de Presién) P Alta (P8) | Media (P7) | Baja (P6) Casinha
40.0% rEF 0 0 0 MO
30.00Hz = 60.0% st1 0 0 1 M1
35.00Hz = 70.0% st2 0 1 0 M2
40.00Hz => 80.0% st3 0 1 1 M3
45.00Hz = 90.0% 130 1 0 0 M4
50.00Hz = 100.0% 131 1 0 1 M5
47.00Hz > 94.0% 132 1 1 0 M6
42.00Hz > 84.0% 133 1 1 1 M7
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12.6.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
Terminales CM/P6: Consig. de presion (Bit bajo) (NO).
Terminales CM/P7: Consig. de presioén (Bit medio) (NO).
Terminales CM/P8: Consig. de presion (Bit alto) (NO).
]
A
o E®
8 w o @ @ @ 5
i3 Siss B8
5, S S3ii Bis
E 8 B § EEE EST
oL © S g2 I8
gs % Eoos 53
Entradas Entradas Entradas
Config Canfig. Config
12 35 53

[sa]3c]sB]  mojmc]24]p1]pz]cm[Ps[p4[Psjcm[ps]p7]ra[vRIV1] I [am]

Relé Multifuncién
[« 250 Vac, 1A;
30VDC, 14)

SD2SDTCOM1BE

Figura 12.6 Control de presién constante hasta 8 consignas y paro automatico para
caudal cero. Sin velocidad fija en manual
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12.7. Control de velocidad por pulsadores
(potenciometro motorizado) y Marcha/Paro
por terminales

12.7.1. Configuracion de parametros

Parametro D\;?;Z:O Descripcion Valor Ajuste
0.00 0.00Hz Frecuencia de | x.xxHz (Visualizacion de la referencia de velocidad
i ) Referencia ajustada mediante los pulsadores de Subir/Bajar).
ACC 5.0 seg Lfer?epr(;cidn 30.0 seg (Determina la rampa del potenciémetro).
10.0 | Tiempo
dEC seg Deceleracion 30.0seg
drv 1 Control 1: Marcha/Paro por terminal FX (Adelante) o RX (Atras)
Marcha/Paro | ™ |
Modo de
frq 0 Ajuste de 8: Potenciometro Motorizado (Modo Subir/Bajar).
Frecuencia
F21 | 50.00Hz H??”enaa 50.00Hz (Velocidad limite del equipo).
axima
F22 | 5000Hz | FeCUenCd | 50 oo,
Base
F23 0.50Hz Erecuenma 0.10Hz (Velocidad minima en el arranque).
e Arranque
s - 0: NO (Los limites los establece la frec. méx. y la frec. de
ele(':cpn de arranque).
F24 0 Ifos Ilmltgs de 1: Sl (Los limites los establece los limites superior e
recuencia e ;
inferior de frecuencia).
Limite
F25 50.00Hz | Superiorde | 50.00Hz
Frecuencia
Limite Inferior
F26 0.50Hz | 4 Frocuencia | 29-00HZ
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de giro por
Seleccion del | separado, en ‘F28 =» Par de Arranque en sentido positivo’
F27 0 Par de y en ‘F29 => Par de Arranque en sentido negativo’).
arranque 1: Par auto. El variador calcula automaticamente el par de
arranque en base a los pardmetros del motor.
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Valor P .
Parametro Defecto Descripcion Valor Ajuste
Guardar 0: NO (No memoriza la frecuencia de referencia
F63 0 Referencia introducida por potenciémetro motorizado).
en modo 1: SI (Memoriza la frecuencia de referencia introducida por
SB/BJ potenciémetro motorizado).
Frecuencia
Fe4 } memorizada | Muestra el valor de referencia memorizado si ‘H63' esta
en modo ajustadoa ‘1",
SB/BJ
0: La frecuencia de referencia se incrementa o
F65 0 Seleccion decrementa hasta la frecuencia méxima y minima
modo SB/BJ | respectivamente, respetando los limites superior e inferior
de frecuencia.
Ajuste de la 0[‘2 O'Z.FW
H30 &ogfor:cm del 55 AW
75 7.5kW
Corriente
H33 * nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
Version
H79 EU 2.x Software
Configuracion
1 o | entradadigit |y e de Marcha Adelante (FX).
multifuncion
P1
Configuracion
123 6 emrgda d.'.gn' 15: Subir frecuencia (Pulsador para subir velocidad NO).
multifuncion
P7
Configuracion
124 7 emrgda d.',gn' 16: Bajar frecuencia (Pulsador para bajar velocidad NO).
multifuncion
P8

Cuando damos la orden de marcha FX (comin CM), el variador
arrancara manteniendo la velocidad a OHz. En el momento que
pulsemos el botén P7 la velocidad subira hasta la velocidad minima
F24, y si seguimos manteniendo pulsado el P7 la velocidad seguira
subiendo segun la rampa de aceleraciéon ACC.
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12.7.2. Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
Terminales CM/P7: Pulsador subir velocidad (estado NO).
Terminales CM/P8: Pulsador bajar velocidad (estado NO).
£ 3
3 s
é £
§ 3
@ o [
5 E 51
= 2 2 aa
] Entradas Entradas Entradas
Config. Config. Config.
12 35 B8

[3a]scsB]  mopc|24|P1|P2icm|P3|P4[Psicm|Ps|P7|P8vR[v1] I jamM| [s+]5-]

Redé Multifuncién
(< 250 Vac, 14;
30VDC, 14)

SD25DTCO012BE

Figura 12.7 Control de velocidad por pulsadores (potenciémetro motorizado) y
Marcha/Paro por terminales
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13. REGISTRO DE CONFIGURACION

VARIADOR DE VELOCIDAD: SD250.

N° SERIE: i MODELO:
APLICACION:
FECHA:
CLIENTE:
NOTAS:
i AJUSTES
Eégémﬂ;?grj POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO
Grupo VARIADOR (DRV)
0.00
Frecuencia de 0.00Hz
Referencia
ACC
Tiempo Aceleracion 505eg
dec 10.0 seg

Tiempo Deceleracion

drv
Control Marcha/Paro

Frq

Modo de Ajuste de 0
Frecuencia

i i i 10.00Hz
Frecuencia multipaso 1

St2

Frecuencia multipaso 2 20.00Hz
i 30.00Hz

Frecuencia multipaso 3
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

CUr
Corriente de salida

rPM
RPM del motor

dcL

Tension DC Link del
variador

vOL

Seleccion visualizacion
de usuario

nOn
Visualizacion de Fallos

drC
Seleccion Sentido de
Giro del motor

drv2
Control Marcha/Paro 2

Frq2

Modo de Ajuste de
Frecuencia 2

Frq3

Modo de Ajuste de
Frecuencia 3

rEF
Referencia PID

Fbk
Realimentacion PID

FO
Salto a parametros

F1
Prevencién del sentido
de giro del motor

AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

vOL

0.0

0.0

Grupo FUNCION 1 (F)
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

F2
Patron de Aceleracion

F3
Patrén de Deceleracion

F4

Modo de Paro del
variador

F8

Frecuencia de inicio del
freno DC

F9

Tiempo previo a la
aplicacion de la
corriente DC

F10

Nivel de corriente DC
aplicada para el freno
DC

F11

Tiempo de aplicacion de
la corriente DC

F12

Nivel de corriente DC
antes de arrancar

F13

Tiempo de aplicacion de
la corriente DC

F14

Tiempo de
magnetizacion de un
motor

F20
Frecuencia Fija

F21
Frecuencia Maxima

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

AJUSTE 2

5.00Hz

0.1 seg

50%

1.0 seg

50%

0seg

1.0 seg

10.00Hz

50.00Hz
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

F22
Frecuencia Base

F23
Frecuencia de Arranque

F24

Seleccion de los limites
de frecuencia

F25

Limite Superior de
Frecuencia

F26

Limite Inferior de
Frecuencia

F27

Seleccion del Par de
Arranque

F28

Par de arranque en
sentido positivo
(Adelante)

F29

Par de arranque en
sentido negativo (Atras)

F30
Patrén VIF

F31

Frecuencia 1 (patrén
VIF de Usuario)

F32

Tension 1 (patron VIF
de Usuario)

F33

Frecuencia 2 (patrén
VIF de Usuario)

F34

Tension 2 (patron V/F
de Usuario)

AJUSTES
POR
DEFECTO

AJUSTE 1 AJUSTE 2

50.00Hz

0.50Hz

50.00Hz

0.50Hz

2%

2%

12.50Hz

25%

25.00Hz

50%
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

F35
Frecuencia 3 (patron
VIF de Usuario)

F36
Tension 3 (patron VIF
de Usuario)

F37
Frecuencia 4 (patron
VIF de Usuario)

F38
Tension 4 (patron VIF
de Usuario)

F39
Ajuste de la Tension de
salida

F40

Nivel de ahorro de
energia

F50

Proteccion
electrotérmica

F51

Nivel de proteccion
electrotérmica para 1
minuto

F52

Nivel de proteccion
electrotérmica de forma
continua

F53

Definicion de la
refrigeracion del motor
F54

Nivel de Alarma por
Sobrecarga

F55

Tiempo para Alarma por
Sobrecarga

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

37.50Hz

AJUSTE 2

75%

50.00Hz

100%

100%

0%

150%

100%

150%

150%

10 seg
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

F56
Seleccion Disparo por
Sobrecarga

F57
Nivel de Disparo por
Sobrecarga

F58
Tiempo de Disparo por
Sobrecarga

F59
Modo de limitacion
dindmica de corriente

F60
Nivel de limitacion de
corriente

F61

Selec. limite de tension
en modo limit. de
corriente durante decel.

F63
Guardar Referencia en
modo SB/BJ

F64
Frecuencia memorizada
en modo SB/BJ

F65
Seleccion modo SB/BJ

F66
Frecuencia de salto en
modo SB/BJ

F70
Seleccion modo
funcionamiento Draw

F71

Ratio para variacion de
frecuencia de salida en
modo Draw

AJUSTES
POR
DEFECTO

AJUSTE 1 AJUSTE 2

180%

60 seg

150%

0.00Hz

0.0%
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

HO
Salto a parametros

H1
Histérico de Fallos 1

H2
Histérico de Fallos 2

H3
Histérico de Fallos 3

H4
Histérico de Fallos 4

H5
Histérico de Fallos 5

Hé
Reset de Historico de
Fallos

H7

Frecuencia de Pre-
velocidad antes de
funcionamiento

H8

Tiempo de
mantenimiento de
frecuencia de pre-veloc.
H10

Seleccion de
frecuencias de
resonancia

H11

Ajuste frec. inferior de
resonancia intervalo 1
H12

Ajuste frec. superior de
resonancia intervalo 1

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

Grupo FUNCION 2 (H)

AJUSTE 2

nOn

nOn

nOn

nOn

nOn

5.00Hz

0.0 seg

10.00Hz

15.00Hz
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

H13

Ajuste frec. inferior de
resonancia intervalo 2
H14

Ajuste frec. superior de
resonancia intervalo 2
H15

Ajuste frec. inferior de
resonancia intervalo 3
H16

Ajuste frec. superior de
resonancia intervalo 3

H17
Inicio Curva-S

H18
Fin Curva-S

H19

Seleccion de Proteccion
ante pérdida de fase de
entrada/salida

H20

Arranque automético
tras fallo alimentacion
H21

Arranque automético
tras reset de fallos

H22

Funcion Busqueda de
Velocidad

H23

Nivel de Corriente para
Busqueda de Velocidad
H24

Ganancia P para
Busqueda de Velocidad
H25

Ganancia | para
Busqueda de Velocidad

AJUSTES
POR
DEFECTO

AJUSTE 1 AJUSTE 2

20.00Hz

25.00Hz

30.00Hz

35.00Hz

40%

40%

100%

100

200
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

H26

Reintentos de reset de
fallos (Auto-arranques)
H27

Tiempo entre reintentos
de reset de fallos

H30

Ajuste de la potencia del
motor

H31

Ajuste del nimero de
polos del motor

H32

Ajuste del deslizamiento
del motor

H33

Corriente nominal del
motor

H34

Corriente del motor en
vacio

H36
Rendimiento del motor

H37

Valor nominal de la
inercia de carga

H39

Ajuste de la Frecuencia
Portadora (de conmut.)
H40

Seleccion Modo de
Control

H41

Autoajuste de los
parametros del motor
H42

Resistencia del Estétor
(Rs)

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

AJUSTE 2

_%

3kHz
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

H44

Inductancia de pérdidas
(fuga) (Lo)

H45

Ganancia P en lazo
abierto

H46
Ganancia | en lazo abierto

H47
Limite de Par en lazo
abierto

H48
Seleccién modo PWM

H49
Habilitacion modo de
control PID

H50
Ajuste sefial
realimentacion PID

H51
Ganancia P en modo PID

H52
Ganancia | (Tiempo
Integral) en modo PID

H53
Ganancia D (Tiempo
Diferencial) en modo PID

H54
Seleccion modo de
control PID

H55

Limite superior de la
frecuencia de salida en
modo PID

H56

Limite inferior de la
frecuencia de salida en
modo PID

AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

1000

100

180.0%

300.0%

1.0 seg

0.0 seg

50.00Hz

0.50Hz
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H57

Modo de ajuste de
referencia PID

H59

Inversion de la salida en
modo PID

H60

Seleccion de Auto-
diagnéstico

H61

Retraso para entrar en
modo reposo

H62

Ajuste de la frecuencia
de reposo

H63

Nivel de activacion para
el modo reposo

H64

Control de energia
regenerativa (KEB)
H65

Nivel de activacion del
control KEB

H66

Nivel de desactivacion
del control KEB

H67

Ganancia para el control

H69

Frecuencia de cambio
de acel/decel

H70

Frecuencia de
referencia para
acel/decel

H71

Escala de tiempo
acel/decel

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

AJUSTE 2

60 seg

0.0Hz

2%

125.0%

130.0%

1000

OHz
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H72

Visualizacion en
funcionamiento (primera
pantalla)

H73
Seleccion pantalla de
usuario

H74
Visualizacion Ganancia
para rpm del motor

H75

Seleccion Limite del
valor de
Funcionamiento de la
Resistencia de Frenado
Dinémico

H76

Valor de
Funcionamiento de la
Resistencia de Frenado
Dinémico

77
Control del Ventilador

H78

Seleccién Modo
Funcionamiento cuando
se produce un mal
funcionamiento del
ventilador

H79
Version Software

H81

Tiempo de acel. para el
segundo motor

H82

Tiempo de decel. para
el segundo motor

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

AJUSTE 2

100%

10%

EU2x

5.0 seg

10.0 seg
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H83

Frecuencia base para el
segundo motor

H84

Patron V/F para
segundo motor

H85

Par de arranque positivo
para segundo motor
H86

Par de arranque
negativo para segundo
motor

H87

Limite de corriente para
segundo motor

H88

Proteccion
electrotérmica en 1 min.
para segundo motor
H89

Proteccion
electrotérmica continua
para segundo motor
H90

Corriente nominal para
el segundo motor

Ho1
Lectura de Parametros

H92
Escritura de Pardmetros

H93
Inicializacion de
Parametros

H94
Registro de Clave

H95
Blogueo de Parametros

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

50.00Hz

AJUSTE 2

5%

5%

150%

150%

100%
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10
Salto a parametros

12
Tension minima de la
entrada NV

13

Frec. min. para tension
min. de la entrada NV
14

Tension méaxima de la
entrada NV

15
Frec. méax. para tension
méx. de la entrada NV

16

Cte. de tiempo Filtro
entrada analégica de
tension V1

17

Tension minima de la
entrada V1

18

Frec. min. para tension
min. de la entrada V1
19

Tension maxima de la
entrada V1

110

Frec. max. para tension
méx. de la entrada V1
111

Cte. de tiempo Filtro
entrada analdgica de
corriente |

112

Corriente minima de la
entrada |

AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

Grupo I/0 (I)

0.00v

0.00Hz

10.00v

50.00Hz

10ms

ov

0.00

10V

50.00Hz

10ms

4.00mA
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AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

PARAMETRO /
DESCRIPCION

113
Frec. min. para corriente 0.00Hz
min. de la entrada |

14
Corriente méaxima de la 20.00 mA
entrada |

115

Frec. max. para
corriente max. de la
entrada |

116

Criterio ante pérdida de 0
sefial analogica de

referencia

"7

Configuracion entrada 0
digital multifuncion P1

18

Configuracion entrada 1
digital multifuncion P2

119

Configuracion entrada 2
digital multifuncion P3

120

Configuracién entrada 3
digital multifuncion P4

121

Configuracién entrada 4
digital multifuncion P5

122

Configuracion entrada 5
digital multifuncion P6

123

Configuracion entrada 6
digital multifuncién P7

124

Configuracién entrada 7
digital multifuncion P8

50.00 Hz
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125
Estado de las entradas
digitales

126
Estado de las salidas

127
Cte. de tiempo Filtro de
las entradas digitales

130
Frecuencia multipaso 4

131
Frecuencia multipaso 5

132
Frecuencia multipaso 6

133
Frecuencia multipaso 7

134
Tiempo multiacel. 1

135
Tiempo multidecel. 1

136
Tiempo multiacel. 2

137
Tiempo multidecel. 2

138
Tiempo multiacel. 3

139
Tiempo multidecel. 3

AJUSTES
POR
DEFECTO

30.00 Hz

25.00 Hz

20.00 Hz

15.00 Hz

3.0 seg

3.0 seg

4.0 seg

4.0 seg

5.0 seg

5.0 seg

AJUSTE 1 AJUSTE 2
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i AJUSTES

DTN POR AJUSTE 1 AJUSTE 2

DEFECTO

140

Tiempo multiacel. 4 6.0 seg

141

Tiempo multidecel. 4 6.0seg

142

Tiempo multiacel. 5 T0seg

143

Tiempo multidecel. 5 70seg

144

Tiempo multiacel. 6 80seg

145

Tiempo multidecel. 6 80seg

146

Tiempo multiacel. 7 9.0seg

147

Tiempo multidecel. 7 9.0seg

150 0

Modo salida analégica

151

Ajuste de la salida 100%

analég.

152

Nivel de deteccion de 30.00 Hz

frecuencia

153

Ancho de Banda de 10.00 Hz

deteccion de frecuencia

154

Configuracion salida 12

multifuncion (MO)
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AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

PARAMETRO /
DESCRIPCION

155

Configuracion relé 17
multifuncion (3A, B, C)

156

Configuracion relé de 2
fallo

157
Configuracion salida con 0
fallo comunicacion

159
Seleccion protocolo de 0
comunicacion

160
Numero de esclavo en 1
la red de comunicacion

161

Velocidad de
transmision en la red de
comunicacion

162

Modo de paro ante 0
pérdida de la sefial de
referencia

163

Ajuste del tiempo para
determinar la pérdida de
referencia de velocidad
164

Ajuste de tiempo para 5ms
comunicacion

165

Ajuste del bit de 0
Paridad/Paro

166

Registro 1 Direccion de 5
Lectura

167

Registro 2 Direccion de 6
Lectura

1.0 seg
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AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

PARAMETRO /
DESCRIPCION

168

Registro 3 Direccion de 7
Lectura

169

Registro 4 Direccion de 8
Lectura

170

Registro 5 Direccion de 9
Lectura

171

Registro 6 Direccion de A
Lectura

172

Registro 7 Direccion de B
Lectura

173

Registro 8 Direccion de C
Lectura

174

Registro 1 Direccién de 5
Escritura

175

Registro 2 Direccion de 6
Escritura

176

Registro 3 Direccion de 7
Escritura

177

Registro 4 Direccion de 8
Escritura

178

Registro 5 Direccion de 9
Escritura

179

Registro 6 Direccion de A
Escritura

180

Registro 7 Direccion de B
Escritura
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181
Registro 8 Direccion de
Escritura

182
Corriente de activacion
del Freno

183
Tiempo de retardo para
activacion del Freno

184
Frecuencia FX para
activacion del Freno

185
Frecuencia RX para
activacion del Freno

186
Tiempo de retardo para
desactivacion Freno

187

Frecuencia para
desactivacion Freno

188
Frecuencia en modo
Fuego

189
Factor de Escala
Minimo Realiment. PID

190
Factor de Escala
Maximo Realiment. PID

191

Seleccion tipo de
contacto A (NO), 0B
(NC) para salida
multifuncion (MO)

192

Retraso a la conexion

de la salida multifuncion
(MO)

AJUSTES
POR AJUSTE 1 AJUSTE 2
DEFECTO

50.0%

1.0 seg

1.00Hz

1.00Hz

1.0 seg

2.00Hz

50.00 Hz

0.0

100.0

0.0 seg
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193

Retraso ala
desconexion de la salida
multifuncion (MO)

194

Retraso a la conexion
del relé multifuncion
(3A,B,C)

195

Retraso a la
desconexion del relé
multifuncion (3A, B, C)

196
Modo Fuego

AJUSTES
POR AJUSTE 1
DEFECTO

0.0 seg

AJUSTE 2

0.0 seg

0.0 seg

206  REGISTRO DE CONFIGURACION



POWER ELECTRONICS SD250

REGISTRO DE CONFIGURACION 207



"

POWER ELECTRONICS ?

Asistencia al Cliente 24h. 365 dias del afio

B CENTRAL

B DELEGACIONES
CATALURNA

CENTRO

LEVANTE

NORTE

SUR
CANARIAS
GALICIA

B INTERNACIONAL
AUSTRALIA

BRAZIL

CHILE

CHINA

GERMANY

INDIA

KOREA

MEXICO

C/ Leonardo da Vinci, 24 - 26, Parque Tecnoldgico - 46980 - Paterna - VALENCIA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 96 131 82 01

Avda. de la Ferreria, 86 - 88 - 08110 - Montcada i Reixac - BARCELONA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 93 564 47 52

C/ Terrasa, 13 — Bajo 25005 - LLEIDA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 97 372 59 52 - Fax (+34) 97 372 59 52

Avda. Rey Juan Carlos |, 84, 28-15 - 28916 - Leganés - MADRID
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 91 687 53 84
Leonardo da Vinci, 24 - 26 - Parque Tecnolégico - 46980 - Paterna - VALENCIA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 96 131 82 01

C/ Juan Bautista Poeta, 2°, Puerta 4 - 12006 - Castellon - CASTELLON
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 96 434 14 95

Pol. Residencial Santa Ana - Avda. Venecia, 17 - 30319 - Cartagena - MURCIA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 853 51 94 - Fax. (+34) 96 812 66 23

Parque de Actividades Empresariales Asuaran, Edificio Asta, 1° B
Ctra. Bilbao-Plencia - 48950 - Erandio - VIZCAYA

Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 94 431 79 08
C/ Averroes, 6, Edificio Eurosevilla - 41020 - Sevilla - SEVILLA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 95 451 57 73

C/ Juan de la Cierva, 4 - 35200 - Telde - LAS PALMAS
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 928 68 26 47 - Fax. (+34) 928 68 26 47

Plaza Agramar, 5 - Bajo - Perillo -Oleiros - 15172 - LA CORUNA
Tel. 902 40 20 70 - (+34) 96 136 65 57 - Fax. (+34) 98 163 45 83

Power Electronics Australia Pty Ltd

U6, 30-34 Octal St, Yatala, BRISBANE, QUEENSLAND 4207 - P.O. Box 3166
Browns Plains - Queensland 4118 - AUSTRALIA

Tel. (+61) 7 3386 1993 - Fax. (+61) 7 3386 1997

Power Electronics Brazil Ltda

Av. Guido Caloi, 1985-Galpao 09

CEP 05802-140 - SAO PAULO - SP - BRAZIL
Power Electronics Chile Ltda

Los Productores #4439 - Huechuraba
SANTIAGO - CHILE

Tel. (+56) (2) 244 0308 - 0327 - 0335

Fax. (+56) (2) 244 0395

Power Electronics Beijing

Room 509, Yiheng Building No. 28 East Road,
Beisanhuan

100013 - Chaoyang District

BEWING - R.P. CHINA

Tel. (+86 10) 6437 9196 / 97 - Fax (+86 10) 6437 9181

Power Electronics Deutschland GmbH
Dieselstrasse, 77 - D-90441 - NURNBERG - GERMANY
Tel. (+49) 911 99 43 99 0 - Fax (+49) 911994399 8

Power Electronics India

No. 26, 3" Cross, Vishwanathapuram

625014 MADURAI - INDIA

Tel. (+91) 452 434 7348 - Fax (+91) 452 434 7348

Power Electronics Asia HQ Co.

Room #305, SK Hub Primo Building 953-1, Dokok-dong, Gangnam-gu
SEOUL - 135-270 KOREA

Tel. (+82) 2 3462 4656 - Fax (+82) 2 3462 4657

P.E. Internacional México S de RL
Calle Cerrada José Vasconcelos, 9, Colonia Tlalnepantla
54000 - MEXICO DF

Oficina Petronila # 246, Casa 19
ANTOFAGASTA - CHILE
Tel. (+56) (55) 793 965

Power Electronics Asia Ltd

HONG KONG - R.P. CHINA

902402070

20/F Winbase Centre, 208 Queen's Road Central
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