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NOTA

LEROY-SOMER se reserva el derecho de modificar las caracteristicas de sus productos en todo momento para introducir en ellos
los ultimos avances tecnolégicos. Por tanto la informacién contenida en este documento es susceptible de cambiar sin previo
aviso.

LEROY-SOMER no da ningun tipo de garantia contractual respecto a los datos publicados en este documento ni se hara
responsable de los errores que pueda contener ni de los dafios que pueda ocasionar su uso.

ATENCION
Para la seguridad del usuario, el VARMECA 20 debe conectarse con una toma de tierra reglamentaria (borna @ )-

Es indispensable alimentar el aparato a través de un dispositivo de seccionamiento y un dispositivo de corte (contactor de
potencia) controlable mediante una cadena de seguridad exterior (parada de urgencia, deteccion de anomalias en la instalacion).

El VARMECA 20 cuenta con dispositivos de seguridad que, en caso de fallo, pueden parar el aparato y parar también el motor.
El motor puede experimentar también una parada por bloqueo mecanico. También pueden ser origen de paradas las variaciones
de tension y especialmente los cortes de alimentacion.

La desaparicién de las causas de parada pueden provocar una nueva puesta en funcionamiento peligrosa en ciertas maquinas o
instalaciones, en particular las que deben ser conformes al Anexo 1 del Decreto 92.767 del 29 de julio de 1992 en materia de
seguridad.

En tal caso, es muy conveniente que el usuario se prevenga contra la posibilidad de un nuevo arranque en caso de parada no
programada del motor.

El VARMECA 20 es un componente destinado a ser incorporado a una instalacién o una maquina eléctrica. Por consiguiente, es
responsabilidad del usuario disponer de los medios necesarios para respetar las normas vigentes.

Por razones de seguridad, LEROY-SOMER prohibe el uso de VARMECA 20 en elevacion en caso de riesgo para bienes y/o
personas.
En caso de no respetar estas disposiciones, LEROY-SOMER declina todo tipo de responsabilidad.
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IINSTRUCCIONES DE SEGURIDAD Y DE EMPLEO RELATIVAS A LOS ACCIONADORES
ELECTRICOS (Conformes con la Directiva de Baja Tension 73/23/CEE modificada 93/68/CEE)

¢ En estas instrucciones este simbolo indica las
A advertencias sobre las consecuencias debidas al
uso inadecuado del VARMECA 20, los riesgos eléctricos
que pueden ocasionar dafnos materiales o corporales asi
como riesgos de incendio.

1 - Generalidades

Segun el grado de proteccion, los VARMECA 20, durante su
funcionamiento, pueden tener partes en movimiento, asi
como superficies calientes.

La retirada no justificada de las protecciones, un mal uso, una
instalacion defectuosa o una maniobra no adecuada pueden
provocar riesgos graves para las personas, cosas o0
animales.

Para mas informacién, consultar la documentacion.

Todos los trabajos relativos al transporte, a la instalacion, a
la puesta en servicio y al mantenimiento deben ser realizados
por personal cualificado y habilitado (ver CEl 364 o
CENELEC HD 384, o DIN VDE 0100 asi como la normativa
nacional de instalacion y prevencion de accidentes).

Segun las presentes instrucciones de seguridad
fundamentales, se entiende por personal cualificado las
personas competentes en materia de instalaciéon, montaje,
puesta en servicio y explotacidon del producto y con la
cualificacion correspondiente a su actividad.

2-Uso

Los VARMECA 20 son componentes destinados a ser
incorporados a instalaciones 0 maquinas eléctricas.

En caso de incorporacidon a una maquina, se prohibe su
puesta en servicio mientras no se compruebe la conformidad
de la maquina con las disposiciones de la Directiva 89/392/
CEE (Directiva de Maquinas).

Respetar la Norma EN 60204 que estipula que los
accionadores eléctricos (de los que forman parte los
VARMECA 20) no pueden ser considerados como
dispositivos de corte y mucho menos de seccionamiento.

Su puesta en servicio s6lo se admite si se respetan las
disposiciones de la Directiva sobre Compatibilidad
Electromagnética (89/336/CEE, modificada por 92/31 CEE).
El VARMECA 20 responde a las exigencias de la Directiva de
Baja Tension 73/23/CEE, modificada por 93/68/CEE. Son
aplicables las normas armonizadas de la serie DIN VDE 0160
en conexion con la norma VDE 0660, parte 500 y EN 60146/
VDE 0558.

Deben respetarse obligatoriamente las caracteristicas
técnicas y las indicaciones relativas a las condiciones de
conexion segun la placa indicadora y la documentacion
proporcionada.

3 - Transporte, almacenamiento

Deben respetarse las indicaciones sobre el transporte, el
almacenamiento y la correcta manipulacién.

Asi mismo, deben respetarse las condiciones ambientales
especificadas en el manual técnico.

4 - Instalacion

La instalacién y la refrigeracion de los aparatos deben
responder a las disposiciones de la documentacion
suministrada con el producto.

El VARMECA 20 debe protegerse contra los esfuerzos
excesivos. En particular, no debe existir deformacién de
piezas y/o modificacion de las distancias de aislamiento de
los componentes durante el transporte y la manutencion.
Evitar tocar los componentes electronicos y piezas de
contacto.

El VARMECA 20 lleva piezas sensibles a los esfuerzos
electrostaticos y que pueden estropearse facilmente si son
manipuladas de forma incorrecta. Los componentes
eléctricos no podran sufrir desperfectos o ser destruidos
mecanicamente (en tal caso, se ocasionarian graves riesgos
para la salud ).

5 - Conexiodn eléctrica

Cuando se efectien trabajos en el VARMECA 20 en tension,
respetar siempre la normativa nacional en materia de
prevencion de accidentes.

La instalacion eléctrica debe realizarse en conformidad con
la normativa aplicable (por ejemplo, secciones de los
conductores, proteccion contra cortocircuito lediante fusibles,
conexion del cable de proteccion). En la documentacion se
proporciona informacion mas detallada a este respecto.

Las indicaciones sobre una instalacion que cumpla con las
exigencias de compatibilidad electromagnética, (tales como
el blindaje, la puesta a tierra, la presencia de filtros y
colocacion adecuada de los cables y conductores) figuran en
la documentacién que acompafna alos VARMECA 20. Estas
indicaciones deben ser respetadas en todos los casos,
incluso cuando el VARMECA 20 lleva la marca CE.

El respeto de los valores limites impuestos por la legislacion
sobre la CEM es responsabilidad del constructor de la
instalacion o de la maquina.

6 - Funcionamiento

Las instalaciones en las que se incorporan los VARMECA 20
deben ir equipadas con dispositivos de protecciéon y de
vigilancia adicionales previstos por la normativa de seguridad
vigente, tales como la legislacion sobre el material técnico,
las disposiciones para la prevencion de accidentes, etc. Se
admiten modificaciones de los VARMECA 20 mediante el
software de control.

Después de apagar el VARMECA 20, las partes activas del
aparato y las conexiones de potencia bajo tensiéon no deben
tocarse inmediatamente, debido a que los condensadores
pueden estar cargados. Respetar las advertencias del
VARMECA 20.

Mientras esté funcionando, todas las protecciones deben
mantenerse en su lugar.

7 - Mantenimiento
Consultar la documentacion del constructor.

ELEROY“
SOMER 129




LEROY-SOMER | NSTRUCCIONES DE PARAMETRIZACION | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motores y motorreductores con variador incorporado

Notas

LEROY °
130 E SOMER



LEROY-SOMER | INSTRUCCIONES DE PARAMETRIZACION | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motores y motorreductores con variador incorporado

SUMMARIO
1 = INFORMACION GENERAL........ccsueueurarercreasasesssssssesssasssssssssssssssssessssssssssssssssntsssssssnssssssssnssesssnsssssssensssssanens 132
1.1 - PrinCipio de fUNCIONAMIENTO ......ooiiiiiiie e e e e e b e e e e e nr e e e e e ennes 132
1.2 - CaracteriStiCAS GENEIAIES ......ccoi ittt et ettt e e bt e e et e e s s be e e sabe e e sabe e e snee e sneeaenneas 132
1.3 - Dimensiones y peso de la microconsola CDC — VIMA 20 .......coiuiiiiiieiieee ettt 132
2 - PUESTA EN SERVICIO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20 .......cccurusmrmmsmsmissassmssmsssssasssssssssssssssssanssnss 133
P2 I [ T=3 = 1 = Vo o o TSR 133
2.2 - Presentacion del teclado CDC-VIMA 20........coiuiiiiiiieaiiie ettt e st e sie e s aabe e e sbe e e sbeeesbeeesnbeeesneeaaas 133
PG I |V ToTo [o T o L= TN [=T o7 11 = PSPPSR PPRTR 134
2.4 - MOUO dE PAFAMEIIAJE .....eeeiiiieiii e ettt e e e e e e e e e e e e e e e s e e e e e e an b e e e s e e s ree e e s eannreeeeeennnees 134
2.5 - Parametros del VARMEGCA 20.........oi ittt ettt ettt ettt e et e s st e e e aabe e e sate e e aabe e e sbeeeaabeeesbeeesabeeesnreaans 134
3 - PUESTA EN SERVICIO DEL SOFTWARE DE PARAMETRAJE PC PEGASE VMA 2........cccecnimrnniannnans 138
G T I [ 1= = 1 = T o o PSR 138
3.2 - INStAlaCiON eI PrOGIAMIA. ... .eiiiieiiitie ettt ettt et e et e e aa e e e s see e e sare e e sabe e e sabeeesbeeeanbeeesneeesnreeesanneeaas 138
RS U 11 74= ol g We [Tl o] (oo | = 1 - RO OO RPUPRPPTPPOPRIN 139
s O L 152
4.1 - Configuracion estandar (ajuste de fADIICA) .........eeviiiiii e 152
4.2 - Configuracion estandar: regulacion con el bucle Pl integrado (VMA A20) ..........coiiiiiiieieiiiieee e 153
4.3 - Configuracion 1: 2 velocidades preajustadas y consigna analdgica de 2 sentidos de marcha..................... 154
4.4 - Configuracion 1: con tarjeta opcional VMA ESFR (VMA B20 solamente) 3 velocidades preajustadas
y consigna analdgica o 2 velocidades preajustadas + desbloqueo eléctrico del freno y consigna analégica ...... 155
4.5 - Configuracion 2: Consignas analégicas y 3 velocidades preajustadas — 1 sentido de marcha
LYY V2 0 I ] =T =Y o () RS 156
4.6 - Configuracion 3: Correccién de una consigna exterior con el botén de ajuste de velocidad
Lol we gl (o] ooz /DI ¢=T oo - TR 157
4.7 - Configuracion 4: 2 velocidades preajustadas fijas o proporcionales a la consigna — 2 sentidos
(o [ 0 =T e o F- LTS PP TPPPPP 158
4.8 - Configuracion 5: Regulacién de una presion con el bucle Pl integrado — referencia del Pl por consigna
local o exterior — 2 sentidos de marcha (VMA A20 SOIAMENTE) ......uuiiieiieeeiiiiiiciiiieeeee e e e e e e e s e e e e e e e e e esnnens 160
4.9 - Configuracion 6: Control de marcha por iMPUISOS.........coouiiiiiii i e 162
4.10 - Configuracién 7: “Control +rapido, -rapido” (VMA B20 solamente) .........ccooviiieiiiiniiieieeeieee e 164
4.11 - Configuracién 7: Con tarjeta opcional VMA ESFR (VMA B20 solamente) Control “+rapido, -rapido”
Ao (1] o] [o o (U =Y o =1 =Tox 1 oo B =1 I =Y o T R RSP 166
5 - DEFECTOS — DIAGNOSTICO ......cuueuueuemessessessesssessessessessesssssssssessessessessessssssesstssessessesssssstasessessessessssaseaseaseas 167
6 - RECAPITULACION DE AJUSTES .....c.cvurecuemreecssstssssssesssssssssssasessssssssessssantsssssssnssssssssassssssnssssssssnsssssanens 168

ELEROW

SOMER 131




LEROY-SOMER |

NSTRUCCIONES DE PARAMETRIZACION |

3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motores y motorreductores con variador incorporado
INFORMACION GENERAL

1 - INFORMACION GENERAL

*En este documento se describe el parametraje de
los VARMECA A20 y B20, independientemente de
sus diferencias de software.
e Las caracteristicas funcionales se describen en
los capitulos 2.5 y 4 “Parametros del VARMECA 20 y
Esquemas”.
e La localizacién de las versiones VARMECA A20 y
B20 aparece en la etiqueta de debajo del bornero de
conexiones principal.
* Durante el uso de los utiles de parametraje del
VARMECA 20, respetar las precauciones descritas en el
manual de instalacién y mantenimiento (Ref. 3481).

1.1 - Principio de funcionamiento

En este documento se describe el acceso al parametraje de
la gama VARMECA 20 por medio de una microconsola CDC-
VMA 20 o de un programa PC PEGASE VMA 20.

Asociados al VARMECA 20, estos utiles permiten la
programacioén, el diagndstico y la visualizacion de los
parametros.

1.2 - Caracteristicas generales
1.2.1 - Opcidén " Microconsola CDC-VMA 20 "

Composicion del kit :

- 1 cable de conexion (longitud = 3 m) para conectar al
VARMECA 20

- 1 microconsola con pantalla digital LCD — 2 lineas de 16
caracteres

- 1 manual de parametraje.

1.2.2- Opcion"Programa PC PEGASE VMA 20 "

Composicion del kit :

- 1 cable de conexion (longitud = 3 m) para conectar al
VARMECA 20

- 1 CD-Rom para instalar el programa en un PC

- 1 manual de parametraje.

Configuraciéon minima PC :

- Pentium 100 MHz o equivalente,
- 8 Mb de memoria RAM,

- Windows 95 /98 / NT / 2000.

1.3 - Dimensiones y peso de la microconsola CDC - VMA 20
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PUESTA EN SERVICIO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20

2 - PUESTA EN SERVICIO DE LA 2.1.2 - Conexidn
MICROCONSOLA CDC-VMA 20 - Abrir la tapa delantera del VARMECA 20.

- Conectar la clavija de 4 pines situada en el extremo del

2.1 - Instalacion cable al conector de la tarjeta de conexién del VARMECA 20.
. L. .. - Conectar la clavija SUB-D del cable a la toma SUB-D de la
2.1.1 - Verificacion a la recepcion consola.

Al recibir la microconsola CDC-VMA 20, asegurarse de que no
se ha producido ningun dafio durante el transporte. En caso
contrario, hacer la oportuna reclamacién al transportista.

S s aaaashLLEELEE

2.2 - Presentacion del teclado CDC-VMA 20
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0-ROUELIBRE 1=RAMPE | 0-FREEWHEEL _1-RAMP | 0= FREILAUF 1= RAM
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/4
Cuadro recapitulativo Teclas para desplazarse Tecla de memorizacion
de los principales parametros por los diferentes parametros de ajustes

y modificar su contenido
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PUESTA EN SERVICIO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20

2.3 - Modo de lectura

- Conectar la consola al RS 232 del VARMECA 20.

- Encender el VARMECA 20.

- Al encenderlo, la pantalla de la microconsola se posicionara
en el 1er pardmetro PO1 F-MIN.

La primera linea de la pantalla indica la denominacion del

parametro.

La segunda linea indica el valor del parametro y su unidad.
La tecla [a] sirve para que aparezcan los parametros.
La tecla [¥] sirve para que aparezcan los parametros en

sentido inverso.

2.4 - Modo de parametraje

¢ Las modificaciones de parametros deben
hacerse con el VARMECA 20 parado (orden de
marcha inhabilitada).

Para modificar un ajuste, posicionarse en el parametro con
las teclas [a] 0 [¥].

La tecla [»] sirve para que parapadee el parametro a
modificar

Modificar el valor del ajuste con las teclas [a] 0 [V¥].
Cuando el valor es diferente del valor memorizado, aparece
el mensaje M ?

Cuando se alcanza el valor deseado, memorizarlo con la
tecla [wn].

La indicaciéon M 4, desaparacera

La tecla [« sirve para salir del modo parametraje.

2.5 - Parametros del VARMECA 20

Lista y descripcion de los parametros accesibles mediante la microconsola CDC - VMA 20.

Pos Denominacion Margen de ajuste Ajuste de fabrica
VMA A20 | VMA B20
P01 F-MIN Frecuencia min. de funcionamiento 6 a Fmax 12Hz
P02 REF 0V/4mA Calibrado de la consigna mini OV 0 4mA 0 a Fmax 12Hz
P03 F-MAX Frecuencia méax. de funcionamiento 32 a 220Hz 32 a 100Hz 50 0 80Hz
P04 REF 10V/20mA Calibrado de la consigna max 10V o 20mA 32 a 220Hz 32 a 100Hz 50 0 80Hz
Rampa de aceleracion
Valor de la rampa para pasar de 0 a 50Hz 0 a 100s 0a40s 3s
P05 ACCEL. RAMP Incremento 1s 01s
En configuracion standard, para modificar el
valor de la rampa de aceleracion,
deben estar conectadas las bornas 9y 10.
Rampa de deceleracion
Valor de la rampa para pasar de de 50 a OHz 0a 100s 0a40s 3s
P06 DECEL. RAMP Incremento 1s 0,1s
En configuracion standard, para modificar el
valor de la rampa de aceleracion,
deben estar conectadas las bornas 9y 10
Modo de parada
Freewheel = parada rueda libre
P07 STOP MODE P ramp., freewheel ° ramp o freewheel ramp
ramp = parada por rampa automatic
automatic = deceleracion controlada
Tensién aplicada al motor a la frecuencia
P08 UN-MOT 0 a 480V 230 o 400V
de base
P09 FN-MOT Frecuencia de base del motor 50 a Fmax 50Hz
Seleccion de la ley tensién/frecuencia
constant = U/F fixe
La tension P08 se aplicara en el punto de fre- constant de
cuencia P09 ) 0,25 a 1,1Kw
P10 CONTROL U/F . L. constant o dynamic )
dynamic = U/F dinamica dynamic de
La tension se adapta automaticamente a la 1,5 a 4Kw
carga del motor (posicién min. dip
K3 = OFF)

* Parametro modificable si el VARMECA esta alimentado con una orden de parada.
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PUESTA EN SERVICIO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20

Margen de ajuste

Pos Denominacion Ajuste de fabrica
VMA A20 | VMA B20
I SRR
P12 OVERBOOST  * | 0 ercomaie de a torsién do rec 0a50% Segun a potencia
11KHz
de 0,25 a 1,1Kw
P13 F PWM Frecuencia de conmutacion 4,6,80 11 KHz 8KHz
T de 1,56 a2,2Kw
6KHz 3Kw
4KHz 4Kw
Configuracion de la regleta de bornas :
STANDARD STANDARD STANDARD
CONFIG.1 = 2 velocidades preajustadas CONFIG.1 CONFIG.1
CONFIG.1 = 3 velocidades con opcion VMA
ESFR + consigna analdgica No disponible CONFIG.1
CONFIG.2 = 3 velocidades preajustadas + CONFIG.2 No disponible
consigna analdgica - 1 sentido de marcha
CONFIG.3 = correccién de una consigna CONFIG.3 CONFIG.3
P14 CONFIG . ) STANDARD
exterior con el boton local
CONFIG.4 = 2 velocidades preajustadas CONFIG.4 CONFIG.4
proporcionales a la consigna
CONFIG.5 = regulacioén Pl de una presion o CONFIG.5 No disponible
de un caudal
CONFIG.6 = control de marcha por impulsos CONFIG.6 CONFIG.6
CONFIG. 7 = control en +rapido, -rapido. No disponible CONFIG.7
Necesita P60 = ON
config.|config. |config. | config. |config. | config.
1 2 4 1 4 7
P15 VP1-1 Velocidad preajustada 1 en config. 1y 4 VP1 - VP1 VP1 VP1 | Vréd. 50Hz
Velocidad preajustada 2 en config. 1y 4 o
P16 VP2-1VP1-2 . i ) VP2 | VP1 VP2 | VP2 | VP2 - 60Hz
Velocidad preajustada 1 en config.. 2
Velocidad preajustada 2 en config. 2
VP2-2 - VP2 - - - -
del VMA A20
P17 Velocidad preajustada 3 en config. 1 40Hz
VP3-1 del VMA B20 con opciéon VMA ESFR - - - VP3 - -
(validacion en P69)
P18 VP3-2 Velocidad preajustada 3 en config. 2 - VP3 - No disponible 70Hz
P19 ROTATION Seleccion del sentido de rotacion FORWARD o REVERSE FORWARD
Asignacion de la borna 2 :
OUTPUT N = salida analdgica imagen de la OUTPUT N OUTPUT N
frecuencia : OV frecuencia nula
10V frecuencia max.
INPUT PI = entrada analégica para la INPUT PI No disponible
P20 SELECT-N 2 . L OUTPUT N
funcion Pl 0-10V o 4-20mA (ver minidip K2)
OUTPUT | = salida analégica imagen de la OUTPUT | No disponible
corriente motor : OV = 0A, 10V = 10A
OUTPUT P = salida analégica imagen de la OUTPUT P No disponible
potencia motor : OV = 0 kW, 10V = 5kW
P21 Pl - K PROPOR. Ganancia proporcional del bucle PI 1a100 No disponible 10
P22 Pl - KINTEGR. Ganancia integral del bucle PI 1a100 No disponible 10
P23 F - MOT Lectura de la frecuencia motor Valor en Hz
P24 | - MOT Lectura de la corriente motor Valoren A
* Parametro modificable si el VARMECA est4 alimentado con una orden de parada.
@’LEROY®
SOMER 135




LEROY-SOMER

| NSTRUCCIONES DE PARAMETRIZACION |

3532 -05.2004 / f

VARMECA 20

Motores y motorreductores con variador incorporado

PUESTA EN SERVICIO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20

Pos

Denominacioén

Margen de ajuste

VMA A20 VMA B20

Ajuste de fabrica

P25 FAULT

Lectura de defectos
OK = sin fallo
2T MOTOR = térmica motor
LEVEL In = limite de corriente alcanzado para
limitacion del par
OVER CURRENT = sobreintensidad
LOCKED ROTOR = rotor bloqueado
UNDER VOLT. = baja tensién bus cc
EEPROM = fallo eeprom o fallo externo

si P87 = ON
RS 232 = fallo enlace serie
ENABLE = variador bloqueado
LIMIT.I = variador en limitacién de corriente
LIMIT.TH = motor en sobrecarga
UNDER P1 = funcionamiento en baja
presion
FAULT POSITION K2 = fallo alimentacion
de las E/S regleta del bornero

OK OK
12T MOTOR 2T MOTOR
No disponible LEVEL In

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

OVER CURRENT
LOCKED ROTOR
UNDER VOLT.
EEPROM

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMIT.TH
UNDER P1

RS 232
ENABLE
LIMIT.I
LIMIT.TH
No disponible

FAULT POSITION K2 | FAULT POSITION K2

OK

P26 STOP-F.min

Validacién de la funcion PARADA POR LA
CONSIGNA,cuando la consigna es inferior a
a Fmin. Esta funcion fuerza la parada

del modo ON = validado, OFF = no validado

ON o OFF

OFF

P27 RELAY

Asignacion del relé

FAULT = relé asignado a los defectos
F-MOT=REFERENCE = referencia alcanzada
FAULT VMA ON = relé asignado a los defec-
tos con orden de marcha

FAULT
F-MOT = REFERENCE
FAULT VMA ON

No disponible
No disponible

FAULT

P30 V Bus DC

Lectura de la tensién del bus de continua
Ured = Vbus/1,414

Valor en Volt DC

P31 ETAT K1-K2-K3

Lectura del estado de los minidip K1, K2, K3
K1 = seleccion de la referencia analdgica
010 =0a 10V ; 420 = 4 a 20mA

K2 = seleccion de la referencia analégica
borna 2,010 =0a 10V ; 420 = 4 a 20mA

K3 : seleccioén de la ley tensién/frecuencia
U/F SET : ajuste de fabrica

modificable por el parametro P10

U/F cst : ley U/F fija sea cual sea el ajuste de
P10

010 - 010 - U/F SET
010 - 420 - U/F SET
010-010 - U/F cst
010 - 420 - U/F cst
420 - 010 - U/F SET
420 - 420 - U/F SET
420 - 010 - U/F cst
420 - 420 - U/F cst

P32 STATUS N13

Estado de la entrada logica adicional
borna con opcién VMA ESFR

(par. P69 y P70)

ON = entrada activada

OFF = entrada no activada

No disponible ON o OFF

P33 STATUS N9

Estado de la entrada légica — borna 9
ON = entrada activada
OFF = entrada no activada

ON o OFF

P34 STATUS N8

Estado de la entrada logica — borna 8
ON = entrada activada
OFF = entrada no activada

ON o OFF

P35 STATUS N7

Estado de la entrada l6gica — borna 7
ON = entrada activada
OFF = entrada no activada

ON o OFF

P36 VARMECA

Visualizacion del estado del VARMECA
ON = en marcha : OFF = parada

ON o OFF

P42 O CTN ELEC

Lectura de la temp. del médulo de potencia

Valor en °C

P50 T1-P-min

Temporizacion de descebado

0a120s

P51 P - min

Presion de descebado (en % de la presion
max.)

0a 100 % . .
No disponible

P52 T2- F - min

Temporizacion de parada a nivel de presion
min.

0a120s

10s

10 %

10s
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Pos Denominacion Margen de ajuste Ajuste de fabrica
VMA A20 VMA B20
P54 PIDECAL Decalado del PTEN 1/8 Hz 0 abHz 0
P55 REF.PI Lectura referencia PI 0 a 25000 0a 1000
P56 INPUT PI Lectura retorno PI 0 a 25000 0 a 1000
Sefializacién del funcionamiento de la bomba
en la configuracion 5
P57 ALARM OK = sin fallo OK No disponible
UNDER P1 = fallo baja presion UNDER P1 P
ALARM Q = alarma caudal ALARM Q
P58 VP5 Valor de la consigna preajustada en la confi- de 0 a 100% del 0
guracion 5 valor del captador
P59 BAR FACTOR Factor de conversion para lectura directa en 1220 1
m. bars en la consola CDC - VMA 20
Validacion de Iz; configuracion
P60 CONTROL DYN. * | MANUTENCION® ON 0 OFF OFF
ON = configuracion validada
OFF = configuracién no validada
P61 FD BRAKE * |Frecuencia de desblogueo del freno 1a20Hz 6
P62 FB BRAKE * |Frecuencia de blogueo del freno 1a20Hz 2
P63 TD BRAKE * Temporizacion de desbloqueo del freno 0a100 10
unidad = 0,01s
P64 TORQUE * Temporizacién de magnetizacion 0a 100 10
unidad = 0,01s
Temporizacion de inyeccion de corriente
P65 T DC INJECT. * |continua al final de la deceleracion 0a 1000 0
unidad = 0,01s
P66 TB BRAKE * Temporizacic’)n de bloqueo del freno 02200 20
unidad = 0,01s
Nivel de inyeccion de corriente continua al
P67 UC DC INJECT. & |final de la deceleracién No disponible 0a 100 % 0
unidad = % de la tension nominal de motor
P68 ID BRAKE * Niyel de corriente pgra desblgqueo del freno 02100 % 0
unidad = % de corriente nominal motor
Validacion de la presencia de la tarjeta
P69 VMA ESFR * VMAESFR ON o OFF OFF
ON = configuracion validada
OFF = configuracion no validada
Asignacion entrada logica adicional borna
P70 N13 * |13. VP3-1 = Velocidad preajustada 3 VP3-1 VP3-1
D. BRAKE = desbloqueo eléctrico del freno D.BRAKE
Nivel de corriente para activacion defecto
P71 LEVEL IN * |limitacion de par 0a 100 % 0
unidad = % de la corriente nominal motor
Temporizacion para activacion después de
P72 TLEVEL IN * |superar el umbral de corriente 0a120 0
unidad = 1s
P80 I NEG CTRL * |Reservado LEROY-SOMER ON / OFF No disponible 0
P81 F_MAX I Lim * |Reservado LEROY-SOMER 0a 220 Hz No disponible 0
P82 F_min I Lim * |Reservado LEROY-SOMER 0a49Hz No disponible 0
P83 OFFSET I Lim * |Reservado LEROY-SOMER 0a 100 % No disponible 0
P84 STEPFIFILim * |Reservado LEROY-SOMER 0a1i16 No disponible 6
Valor de activacion del bloqueo de rampa
P86 LEVEL U P07 tras pasar el umbral de tension 0a800vDC No disponible 700
si PO7 = "AUTOMATIC" unidad = V
P87 EXT FAULT N9 Affectacion de laborna 9 a la gestion de un ON o OFF No disponible OFF
defecto exterior
P90 LOG1VARMECA Version programa del VARMECA (afio)
P91 LOG2VARMECA Version programa del VARMECA (semana)
P92 LOG2VARMECA Versién programa del VARMECA Version A \ Version B Version Ao B
P93 LOG CDC_VMA Version programa de la microconsola
P28 CAL_MOT * |Lectura del calibre de VARMECA 20
P29 CODE Coédigo de acceso Reservado LEROY-SOMER

* Parametro modificable si el VARMECA esté alimentado con una orden de parada.
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Motores y motorreductores con variador incorporado
PUESTA EN SERVICIO DEL PROGRAMA DE PARAMETRAJE PC PEGASE VMA 20

3 - PUESTA EN SERVICIO DEL
PROGRAMA DE PARAMETRAJE PC
PEGASE VMA 20

3.1 - Instalacion

3.1.1 - Verificacién a la recepcion

Al recibir el kit de programacion, comprobar que durante el
transporte no se haya producido ningun dafio; en caso
contrario hacer reserva al transportista.

3.1.2 - Configuraciéon minima del PC

Pentium 100 MHz

Windows 95 - 98

Memoria 32 M.b

Espacio en disco duro 30 M.b

3.1.3 - Enlace

- Abrir la tapa delantera del VARMECA 20.

- Enchufar la clavija de 4 polos situada en el extremo del
cable en el conector situado en la tarjeta de conexion del
VARMECA 20 (conector P3).

- la clavija SUB-D del cable se enchufa en la toma SUB-D del
PC.

i-' e e L ELLEETTT T

3.2 - Instalacion del programa

- Poner el CD en la unidad lectora
- Al cabo de unos segundos aparece la siguiente ventana :

all
LE SOFT 1.9
Nonghijebe de pod v B e ddes joadidis Splea e o b
Flanatue el JTe COTTIEITLTE BT
- TR ]
— ! u..lm. -I- ! T
= ety a =
E =
E PG T mats, LR ] [ B “l.llil |.-|.-.|a- g_l
(PR ) LT ;: | i [ B MY
L v
T I-r\-!. "“.’ﬁ-. TI: H-'l
4 .
"h:" *J':":" - i Pl EEE lll-ﬂ
L. W “Ia e
LR THT v | L LN YLk rten L 11
[Te—— T L | [ ———]
BEVam| WREV 1MW) as
Yuisemn de rrsare I'I-‘I"l' - P BOET svwsiass /i ol
L] varrdn peard it
[T g TR g 1
.'.“:_' s I":,,_.’.';" [ | . MEHTOR BiA s 10 |
[ RSN / "I

Hacer clic aqui para proceder con la
instalacion y seguir las instrucciones

Durante la instalacién, el programa propone un directorio de
destino. Si dicha propuesta va bien, hacer clic en "suivant"
para terminar la instalacién (ver pagina aqui abajo).

Si se desea instalar PEGASE VARMECA en otro directorio,
hacer clic en "ruta de acceso" para seleccionar otro directorio
de destino. Una vez elegido, hacer clic en "siguiente" para
terminar la instalacion.

L] R e -

VARMECA 20 FEGASE installation

| rmamn e o
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PUESTA EN SERVICIO DEL PROGRAMA DE PARAMETRAJE PC PEGASE VMA 20

3.3 - Utilizacion del programa Si PEGASE VARMECA 20 ha sido instalado en otro
directorio:

Para abrir PEGASE VARMECA 20, si ha sido instalado Hacer clic 2 veces en el icono LS Pegase_vma20

en el directorio propuesto durante la instalacion, o si se ha instalado PEGASE VARMECA 20.

seguir el procedimiento siguiente :

3 |mal@] <] x| s o=
a| | Hams | ]
] twatch MO
ﬂ Iwatich S
] ghd ko HD
] gl MM,

i'l ha_pwatch NIDG
] it _pwaitch S’
] ks WME LNG
] ik WG
] langus FIC

ﬂ langue M
W] Lic09_FR

#] LicDd_GE

ﬂ FPars v G0
o Pars_vma

i Peagage ymeasdi)
[%] ‘WidS53com dil
[%] Wid553cpl dil

[%] W55 exe di -
=l | r

k. Fress spsce: 2 7BGEH] i

V| Windows MT

Aparece la primera ventana.

3.3.1 - Detalle de la 1a ventana

Permite /'g ‘ i
salir I WSE

de |
PEGASE VARMECA 20

Acceso a los

parametros del
|~ VARMECA

(§3.3.2)
Acceso a los
parametros del

Seleccion del L

idioma ——— et =]

— bus de campo
(§3.3.5)
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PUESTA EN SERVICIO DEL PROGRAMA DE PARAMETRAJE PC PEGASE VMA 20

3.3.2 - Detalle de la ventana de parametros VARMECA 20

Hacer clic en la ventana "VARMECA 20 parameters". Esta ventana permite acceder a los parametros del VARMECA 20.

L5 Wpadnting file parsmsien: OUSTORER
Fis 7

([T Al B[ (2 [ [arifa ] wanios s msen [ rimnssa ] K

Foan (M [ T | 10v-20mA e selesernce calbest M2 [BT_ | TI“MLJM“‘
Slandad bl
CE L I (R TP e — e (P

booalibSHi] VU SdsstinaUF e D Gontiod

oucaapso 1Y ® Pt = P 2
U ':-}51": -
wnatn [0
Shap on Fin Biop mods Mikadsi it
Fme i [ 0 G e W Bl 1 S -
BotfEUnl [ 9 ) Disatied ) Freewhes! :
Dvrbeon [T
CodchinaF
11Kz - Limdtsur e coucle
Comeri tueshabd (%) [ 1]
Tmingoiteskp) [ 1

3.3.2.1 - Funcién de los botones

Vuelta a los valores "de fabrica" de todos los pardmetros

Abrir un fichero

Guardar las modificaciones

Guardar un fichero de ajuste

Imprimir los ajustes en forma de tabla Definicion de los parametros

Suprimir un ficheror Crear un fichero de
Salir de la ventana texto en Excel

L5 Uhpdating File paameden: CUSTOMER

M= B
F s [Hz] 1 2,

VARMECA rollass veinone [E | Tra2oaza | |

) i.l Teirrarsal block corlga sbon

IS tandned -l

Detener la comunicacion

Establecer la comunicacion permanente entre el VARMECA 20y el PC
Visualizacion del funcionamiento

Exportar los parametros del PC hacia el VARMECA 20

Importar los parametros del VARMECA 20 hacia el PC

LEROY °
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3.3.2.2 - Ayuda para el cableado

Fie 7
[lfE#a[elA (xr]eelenls | s monem F]  ream i
4 - ..EI : E!__I WERMECS poltesre wermor: E i
T ram Hrf | L IW-CH:___:-:*'HMEI I - i’ Termi [
Pl [ 3 | ot ke ) | woatva 10| [Standard WET
. . . v e [0 ]y r
Hacer clic en la lista de las "configurations” T OHAGLRATIONT

LINHGLURATIONZ
OHAGLRATIONS
OHFGURATIONS
OHHGURATIONS

Seleccionar la configuracion deseada, p.ej.: Standar

La seleccion aparece sobre fondo azul

St ode DHAGLRATIONS
i A AT OMAGURLTIONT
D Fi el SILONFGLRATIDNE

Il‘l’lﬂl I WARME DA softvass versor
w4 references calbiat [H:Il T eamanal
sersnce caltesl 2l 0|

Clic con el botén derecho abr:
la ventana de "cableado de las
| opciones"

ol eyl 2 |

UWFra  Dywamic conbol I CUTRIT M =
=

Clic con el botén izquierdo
abre la ventana de la pagina
siguiente

N T ———
el =1 il
Cablngs des configermtdans [l Gckivea 8w b ol uranioen b7 vESEReR RIS M WA 8T DOF RGNS Brake] Kpes T ey e
rute
STANDARD (Roqlags uEine) i -
STANDARD aveo P1[VMA A20) T
CONFEGURATEIMNA |
CONFRELIRATIGNT [WMA ESFR) I+
CONFIGLURATIONZ
C—Dr‘ FEGURATICN S 05  Sectormsr @ Labas
thfﬂlﬂ&:[_qﬂi :\j::l "H‘:’ﬁ"’-’ml-1 e
! CONFMEURATIONE SR ECRRCE b e G Medac
| CONFIGURATIONE
| CONPMLIRATICNT
i CONFESLUIRATIONT (WHA ESFR]
e A e S e T e
i b e o | Pt =T i W i e o | S mm e — BT
Poner el "hand" sobre la opcién Aparece la ventana de arriba que muestra el
elegida y hacer clic encima cableado a efectuar
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SOMER 141



LEROY-SOMER | NSTRUCCIONES DE PARAMETRIZACION | 3532 - 05.2004 / f

VARMECA 20

Motores y motorreductores con variador incorporado
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3.3.2.3 - Definicidn de los parametros

Lipdating file pasameters: CUSTOMER

Fie 7
L |las]a|alMl (ae e [ae]e | vanmecs wimwe v maanazs [ ] 2|

Fromihel [0 | 100 20w ok o coboo, g TT_] el bk corlipasten) /
Hacer clic en este botdn

Aparece la ventana siguiente :

[ 225 i - o e e—

DETALE DN PASAMEITEEN DU VAAWECA

Hacer seguidamente clic en /

el parametro elegido (e;.
P20), se abre una ventana
donde aparece la
denominacion del parametro
y su funcion

kil 11 o T RIS o i
FI jasseaia O6-ET] BFLFCT M3
[

Pl
S am
AW L SRR S B B P T
BT M - R e v e T B W n - P

i SEE IR FEE i |y =1

e

i | v | Pl wda W ey i
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Otro método para la definicién de los parametros :

Hacer clic en la ventana de ajuste del parametro a definir, p.ej.: Fmax

LG

ks
o |
|t
-
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3.3.2.4 - Creacion de un fichero de programacion

Tras modificar los pardmetros necesarios para vuestra aplicacioén, se
debe hacer clic en el botén "Save as..."

|| peflakiray bl pimamaters; CLUSTOMER

e e e O R O

F | 100 2t s et cadimest Torinal bock. '
iinii Ij e HE' feavaonation: -i

F min fiiz) | S T = aa Fr— —

Reoll ™ 1] Lo v :“ﬁ._.

Unmal ] ﬂl.hlll WlA,
L A o] e WM

- Seleccionar en el menu la
| carpeta donde se desea
guardar este nuevo fichero.

11k z ik s l \ | Levm I

L T [T
\ Dar un nombre al fichero y

luego hacer clic en "Save"
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3.3.2.5 - Abrir un fichero de programacion

Hacer clic en el boton "Open”

Updalizsg bl pmamctere: CUSTOMER

T Y T —— HalfeD |
Framiel [ T3 Mdroh et ol Ml [T
M Sastmotion of LT s Doy ool
: = " 1 P | [~

Aparece la ventana siguiente :
Seleccionar en el menu desplegable el directorio

&1 Hacer clic en el fichero que se
4 deseay luego en abrir

LT [~
|
W] -
th- [rulur- s h P '-;-:“ =¥ |
| Thckre
Flemalbom [ichetFT 1) 7 _!:ﬂ . |

C—

3.3.2.6 - Vuelta a los ajustes "de fabrica"

El boton "LEROY-SOMER Parameter' permite devolver al
valor de ajuste "de fabrica" todos los parametros salvo el
tamafo motor y la configuracion del bornero

L iating e parsmstes; CIUSTOMER
~

H - | B B || VEAHECA wite

Fi LERTY SOHER pai iweisi Lﬂ]‘rﬂ.ﬂ'ﬂ HbEiEecE Callial I'EIIIB: |

Frnpiz) [ T vt nretermce colbest M2l [12_ |

ool s3] 71| SobcionofUF i Dymoric conio
Droatipsny 79| & Pt i
i ) Dymaric )y
nwatpy [0 = P
bl P [y
[ [ | & Enabied i et rarvg
Boost (i [ 9| (7 Dinabled (2 Framsbunsl
-ﬂﬂtﬂ | :g R

E |
T1EHz "l
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3.3.2.7 - Impresién de los ajustes

Hacer clic en el botén 4 ]

Aparecen los ajustes en forma de tabla :

— Referencia de los
parametros en el soft del
VARMECA

— Referencia de los
saman TR 200138 : parametros en la
microconsola CDC VMA20

|| gion uprn P mp oot oo it 0 g 0 g ) g oy g e
 oarmas pibary vy ) e apley o P, o 01 1 vy e
| ot g R T T Pl N B

P |[Er g it 3 b i Pt it T g
‘l.1l=-l 1 im ] 4
AP Ja 30 vy sy
T o s s
ol s m ol B OR o e mar ot peram
s

Lonal | = '
o |

[ .
ST | LTI | [T ———

Nota: en el menu "Print", los parametros no se pueden modificar.

3.3.2.8 - Utilizacion de las tablas de ajustes

La tabla de ajustes del menu "Print" no puede utilizarse fuera del programa PEGASE.
La tecla Ij permite memorizar los parametros en un fichero de EXCEL.

Nota: este fichero no permitira programar un VARMECA 20. Para ello, es terminantemente necesario pasar por el fichero
memorizado en PEGASE (§ 3.3.2.5).

Hacer clic aqui

Aparece la ventana siguiente :
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Con validar
mediante

En la carpeta PEGASE ha sido creado un fichero de texto.

- Abrir EXCEL.

B i e e e ek s e e
FETTICHE TS | e RES T ET |

LY T bl - el |
]

Buscar en la carpeta
PEGASE el fichero de
texto creado y abrirlo

B [ B e fpes ek G e e
FEE T IR EE e S W N
B s Bl i e Lni s

Hacer clic en "Delimited" y
luego en "Next"

-Paso2:
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B [ e el Py Dk Qe e

T
i Purame sparering i perey

W BECTEE S PR IR TR

hoca L 10e Pl e RAFA L PUIE [OoE B RS B0 BLSEREG

fwiil ik e i Ry Sidort B bl iwa 08 b 0 BifLhai

Seleccionar los 2
separadores y luego hacer
clic en "Next"

M Em E= e Pgms Dsh OGS pede o
o

N A

romplmmp =l ma reaeck frew B ko B P

rulmy bn reibel lres B s © HaoJeei
T T AT A R T

e

)

- Aparece la tabla final de los ajustes :

Seleccionar el formato
"General" y luego hacer
clic en "Finish"

oo i L
S R e s ke [ s B e + el
SRTTE TN . L s B R FIL ENRTE T N T R |
dEm-dam FL T i
&l = & H1TH

| T S PO P R, s et -JFY, P Tl T T A T i [ A s A | ) B ™ i+
I_-ﬁ.l?u Fol wed s e Loi b i ra ritnifan vils 15 ] ST
& 3| D ey P F i [ ¥l 13 Hi

3 DE resears PO F NS i v} P | Hr
4 L AxsswaPE ACLE 3 | 1a

B D Decsmata PR DECE b il 1%
B R g ap PR RN 4 a0 RS

T D7 Buan bsca PO FH L b m ] Hx
F T o P b o P P B i 1] il
B DMy A 1 um N
" 0} P g PLE VY | E e = Hr

L D10 Pt aga PHE W 4 H m [T
(11 1) Pt s P 53 [ i | &) Hi

1 B 11 P as P18 P S E ™ I Hr
A B AR PR AL [ 1O 11 -
] B e FREEF 1 2 pi | Bl by o
W 17 1w P PR | i ™ 13 #e
7 EI¥ el m P DOOE 7 a a
:’ D) el i P ] ORES B il il
T D Sedcheg PR 5 ERACTT
H| D Teves 18 SEE 4 1 BT A

| [ Tewwad b PLA CORE L A Slimckian

¥ [ i 1 )8 BCTIR D 7 BT
| 043 Desnml D " oM
ﬁ. Edil A P RELA 1] 1 RELAY

PET TR P TR [} 1M

n 24 Telacoen |10 LT [; 1 CONGTRH

3 A Mlesda s
0 e e POLLD L LM Glr_ p— 3 — .ua.
iy - i

Ahora se puede utilizar como cualquier otro fichero de EXCEL.
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3.3.3 - Programacioéon del VARMECA

La programacion del VARMECA se realiza partiendo de la pantalla siguiente :
Version programa (A 6 B)

£ Updating e gasmeives DU5 TISER

[z Blal3[alAl [z (=t [z | venvecs cmes wie maanize [ ] 2]
F mz[Hz) E 1021y s mfwsnce calbaat ME Tarwarad black: conligursdian

G T I I [ e m—-—

H(ﬂl:"‘-‘tﬂim Calactmn af LLF rm [iprarmc coniml

Tamaho del motor

DecellspmHd_ 10 f"’" e
{2 [Iprosrmc I ps
et [ 1)
5001 o Fren Siop nocs
Pt MY [ S g bl AN LW
Bool Pl [ 5 i) Dhabled L) Fregahed
Debeost [ )
Ensipheng F
11kH= ™ Lardwar s coups:
Cownkthesgtadd 5] [ 1)
Tl [ 1

1) En primer lugar, se debe indicar la versién del programa del VARMECA (A 6 B) y el tamafio del motor.

Para poder exportar los parametros desde el PC al VARMECA, es absolutamente necesario que estos 2 parametros
A correspondan con los de fabrica.

Si no se conocen estos 2 parametros, se pueden encontrar como sigue :

- Conectar el VARMECA con el PC (§ 3.1.3 enlace).
- Poner bajo tensién el VARMECA.
- Hacer clic en el botén "import"

- EI PC lee los parametros del VARMECA y actualiza la pagina de ajuste aqui arriba y mas precisamente las ventanas "software
version" y "motor rating".

2) Modificar los ajustes necesarios para su aplicacion.
3) Si necesario memorizar dichos ajustes en un fichero especifico (salvaguarda de los parametros...) (§ 3.3.2.5).
4) Transferir los ajustes desde el PC al VARMECA :

- Conectar el PC con el VARMECA (§ 3.1.3 enlace)
- Poner bajo tensién el VARMECA (puesta en marcha inhabilitada)

- Hacer clic en el botén

Por unos segundos aparece una flecha roja arriba a la derecha de la pantalla. Cuando desaparece dicha flecha significa que
termind la carga de los parametros.
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3.3.4 - Visualizacién en funcionamiento

- Conectar el PC con el VARMECA.

- Poner bajo tensiéon el VARMECA.

- Hacer clic en el botén E

Aparece una ventana suplementaria que permite visualizar algunos parametros en funcionamiento.

3 Ulpiiniing i paisseime CUS OIS

r.- 7

| ?lgHI-ﬂlﬂﬂlg [t [t b ® | eAMECA b men [ rramma D 7|

Frmb [ % 100 Mt e i cllnm HA[0 Il'-"%

e — 7 bruld

Fpanfia | ') vdelown siweoce colbuy i [17 - 2

Aol [ HH 1 Eslarcion of LU Co o corial i:'-"="-|“ "‘l

Dol iy 11| % Fond #m |

Comws | Gm e —]
e
Fhog e Frn Sz e ik |

Pl [5G el ® e e 3]

Bocai(iiisl | 9| ) Cuassiad i Pt

Owirbosn | *! 1y gk v g

r |
1iH: - v LiwdEid B Lol
Cumerd fumbuid %] | |
Intensidad Teegotbieakl [ 1 Tension Bus
motor continua *
Frecuencia Estado del
motor Mowers of Nginin gt / VARMECA
|:rm|r -_I‘_'l. l.'Emr|' Fal Dias

Temperatura [H[usrcsir mf e sina =
del médulo
de potencia 1|t POFRET _J-II'IFH-E |_- | BoFnEd | -]

\______ Indicaciénde
anomalias
Estados de los Estado de las entradas 7, 8, 9

min DIP K1, K2, K3

* Tension Bus continua: tension de alimentacion del VARMECA rectificada vy filtrada (VBus = Vred x v2)).
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3.3.5 - Detalle de la ventana parametros opciéon bus de campo

- Hacer clic en la ventana "parametros opcion bus de campo".

Esta ventana permite acceder a los parametros especificos de la opcidon bus de campo.

LY Panmmstlras da Peplioe bus de Ienam & bl CLUSTM4ER

Haru
| B | S B || m= [t [ i | oM ohane veien TR
1503 VARME CA 20 addrass G
1605 Diotn configuration T -

TEOF Teneowl safing oalin
1508:Ordar of cychicsd bytes  [0FF ¢ BG ERLK =]
1511 -Cyclicnl pasmmatar Ko 2 ol asiny EIT

1512 Cyclical parmmatar Mo, 1 at asing !j‘l
1621 -Cyclical parsmatar No.  af ot
162 Cypclical parmmetsr Mo, 1 af exit | I ﬂ

1451 Hes Faclory sefings FF a
1570 Bws mnable jorF =l
1571 : Swparvision I E
1572 Fist, i Bus L -
1673 Lacal Pt (Hz) L ____'%
V5B Chrl Word | =0

Para esta pagina, la utilizacion del programa es igual que para la ventana "parametros VARMECA 20".
Todas las funciones: importar, exportar, visualizacion dinamica estan activas.
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4 - ESQUEMAS
4.1 - Configuracion estandar (ajuste de fabrica)

VARMECA 20

salida analégica

red de b
alimentacion ’é.
EREE PP R
Qs:  Kmi gotencitér?etro
: e contro
alimentacion | :
maniobra /""" '
®
AU ¢- : : marcha atras
resistencia
SB1 de frenado P marcha adelante
(opcional) R2 |
b seleccidn rampa
— p
SB2 HJ KM1
p relé defecto
@ KM1
QS : Seccionador con fusibles

AU : Parada de emergencia
SB1 : Botdn de apagado y
SB2 : Botdn de puesta en tension

Pos Funciones - Caracteristicas

Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion

L1,L2 o {200V a 240V £10% 50-60Hz en monofasico
L1, L2, L3[{220V a 480V +£10% 50-60Hz en trifasico

PE Conexion a tierra

Conexion de la resistencia de frenado (opcional)
R1, R2 |VMAZ21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMA22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms

Entrada logica de enclavamiento
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado

Salida analégica velocidad 0 a +10V, 3mA
2 0V = velocidad nula
10V = velocidad maxi

Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 10

4 Fuente +10V, 10mA

5 ov
Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA

6 0-10V : impedancia de entrada = 100kOhms [ Consigna i DIP K1
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms

7 Entrada logica Marcha Atras/Parada 0-10v ON

8 Entrada logica Marcha Adelante/Parada 4-20mA OFF

Entrada logica seleccion de la rampa
(ver pag. 11 : P87)

9 1s (para 0 a 50Hz) : bornas 9 y 10 no conectadas
3s (para 0 a 50Hz) : bornas 9 y 10 conectadas
10 Fuente +24VDC, 30mA

Comun a la borna 3

Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
11, 12 |Contacto abierto: sin tensién o con defectot
Contacto cerrado: en marcha
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4.2 - Configuracion estandar: regulacion con el bucle Pl integrado (VMA A20)

Referencia del Pl mediante botdn local o consigna exterior 2 sentidos de marcha (VMA A20 solamente)
Nota: la regulacion Pl es accesible también en las configuraciones 5y 6 (VMA A20 solamente).

/lO
red de

alimentacion Pz

d
: -
EEEE IR LR

'

Qs! Kmi

alimentacion | :

maniobra  /~"--"

? A G-

(rjesifsten%ia
e frenado
SB1 (opcional)

SB2 BSKM1

p
i KMA1

QS : Seccionador con fusibles
AU : Parada de emergencia
SB1 : Botdn de apagado

SB2 : Botdn de puesta en tension

—
retorno PI

potenciéometro
de control

marcha atras
marcha adelante

seleccion rampa

Contacto cerrado: en marcha

Pos Funciones - Caracteristicas
Conexion de las fases protegidas de la red de . .
alimentacion Parametraje asociad
L1,L2 0 |200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico P20 = INPUT P! Asignacion borna N° 2 = INPUT PI

PE Conexion a tierra P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.

Conexion de la resistencia de frenado (opcional) P22 = PI - KINTEGR. Pl = KINTEGR.
R1, R2 |VMAZ21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms

VMAZ22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
Entrada légica de enclavamiento

1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado

2 Entrada analégica retorno captador 0-10V 0 4-20mA e Retorno min Dip K2
Fuente +24VDC, 30mA (Alimentacién captador)

3 . 0-10V ON
Comun ala borna 10

4 |Fuente +10V, T0mA 4 - 20mA OFF

5 ov
Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA °

6 0-10V: impedancia de entrada = 100kOhms Consigna min Dip K1
4-20mA: impedancia de entrada = 0,5kOhms 0-10V ON

7 Entrada légica Marcha Atras/Parada 4 - 20mA OFF

8 Entrada légica Marcha Adelante/Parada
Entrada logica seleccion de la rampa

9 1s (para 0 a 50Hz): bornas 9 y 10 no conectadas
3s (para 0 a 50Hz): bornas 9 y 10 conectadas

10 Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 3
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A

11,12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
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4.3 - Configuracion 1: 2 velocidades preajustadas y consigna analégica
2 sentidos de marcha

L1
red de b seleccion consigna
alimentacion 2 L2 oav 3¢ analdgica
RREE IFL : L3
potencidmetro de
e control
alimentacion ! ov
maniobra  /~--"" ' [ 01 PE 64
(') -
AU ¢- . . R1 79 marcha atras
resistencia
SB1 de frenado 80 marcha adelante
(opcional) R2 o .
— seleccion velocidade
SB2 E\’j KM1 preajustadas
relé defecto
m !KM1 I
QS : Seccionador con fusibles
AU : Parada de emergencia
SB1 : Botén de apagado y
SB2 : Botén de puesta en tensién
Pos Funciones - Caracteristicas
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion
L1, L2 0 |200V a 240V £10% 50-60Hz en monofasico
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico
PE Conexién a tierra
Conexion de la resistencia de frenado (opcional)
R1, R2 |VMA21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMA22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
Entrada légica de enclavamiento
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado Parametraje asociado
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
2 Entrada 6gica de seleccion de la referencia e P14 = Config. 1 Configuracién del bornero = Config. 1
5 Fuente +24VDC, 30mA P15 = VP1-1(Hz) VP1 = opcién 1-4
Comun a la borna 10 P16 = VP2-1(Hz) VP2 opcién 1-4 o VP1 opcion 2
4 Fuente +10V, 10mA P60 = ON para Control dindmico = Si para
5 ov aplicacion manutencion aplicacion manutencién
Entrada referencia 0 a +10V o 4-20mA
6 0-10V : impedancia de entrada = 100kOhms
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms Referencia S1 S2
7 Entrada légica Marcha Atras/Parada VP11 3 )
8 Entrada I(l)g!ca March.alAdeIante/Parad? / VP2-1 0 0
9 Entrada légica seleccién de la referencia ¢ - —
Consigna analdgica - 1
10 Fuente +24VDC, 30mA
Comdn a la borna 3
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.
11,12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha
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VARMECA 20

ESQUEMAS

4.4 - Configuracion 1 : con tarjeta opcién VMA ESFR (VMA B20 solamente)
3 velocidades preajustadas y consigna analdgica o 2 velocidades preajustadas +
desbloqueo eléctrico del freno y consigna analdgica

velocidad preajustada
o desbloqueo eléctrico

b seleccion velocidades preajustadas

resistencia R ”
de frenado N seleccion o
(opcional) R2 +24V 30 consigna analdgica
+10V 40
] potenciéometro
alimentacion de control
maniobra --QS
AU ¢-
SB1
KN ‘ \
SB2 [—\J KMH1 Tarjeta opcion
VMA ESFR O
| O (O 1 | del freno
[0 [0 [0 [0 0|0 ] |
0 aaaahEl Oom
[ LI/_|—< marcha adelante
gg : geccéongdor con fusibles ] n
: Parada de emergencia A
SB1 : Boton de apagado PE o PE = ﬁ marcha atras
SB2 : Botén de puesta en tension T
/o |||_
Red d Q—/— Alimentacion hacia el 2° motor
edde (salida tension y frecuencia variable)
allmenta0|on “b,; L .............. Allmenta0|on hacia el 22 freno
- (salida tension de la red)
OS KM1

Parametraje asociado

Pos Funciones - Caracteristicas CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Conexion de la resistencia de frenado (opcional) P14 = config.1 Configuracion del bornero =Config 1
R1, R2 |VMA21 - valor mfn. de la resistencia =200 Ohms P15 = VP1 (Hz) VP1 opcion 1-4
\E/I\/tIAZdQ -I Yailor r:ln. de; la res'lstfncm =200 Ohms P16 = VP2 (Hz) VP2 opcion 1-4
ntrada légica de enclavamiento —
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado P1 ;govfg'(\le) Con:iczad?np:rgz; _si
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado - —
2 Entrada légica de seleccion de la referencia ® P61 = segL’m apI!cac!?n F desblogueo freno
Fuente +24VDC, 30mA (Alimentacién captador) P62 = segun aplicacion F blogueo freno
3 Comun a la borna 10 \ P63 = segun aplicacién T1 desbloqueo
4 Fuente +10V, 10mA P64 = segun aplicacién T2 magnetizacion
5 oV P65 = segun aplicacién Tiempo inyeccion DC
Entrada referencia 0 a +10V 0 4-20mA P66 = segun aplicacion T4 bloqueo freno
6 0-10V : impedancia de entrada = 100kOhms P67 = segun aplicacién Nivel de inyeccion DC
4-20mA :impedancia de entrada = 0,5kOhms P68 = segun aplicacién Umbral de | antes desbloqueo freno
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A P69 = ON VMA ESFR = Si
11, 12 | Contacto abierto: sin tensién o con defecto P70 = VP3-1 o D. BRAKE Borna 13 = VP3-1 o D. BRAKE
Contacto cerrado: en marcha
En opcion ESFR
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion
L1, L2 o {200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico Referencia s1 S2 S3
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico
PE |Conexidn a tierra VP11 1 0 0
7 Entrada légica Marcha Atras/Parada VP2-1 0 0 0
8 Entrada légica Marcha Adelante/Parada / VP3-1 0 D.BRAKE 0 0 1
9 Entrada l6gica seleccion de la referencia ¢ Consigna analdgica 0 1 0
10 Fuenfe +24VDC, 30mA
Comdn a la borna 3 . ; . ;
3 Entrada I6gica = seleccion de una 3° velocidad d Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.

preajustada o desbloqueo eléctrico del freno (P70)
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4.5 - Configuracion 2 : consigna analégica y 3 velocidades preajustadas - 1 sentido
de marcha (VMA A20 solamente)

L1 !
red de . 2 salida analégica
alimentacion P g L2 +24V 3
SEEE IPF Y L3
L 4
pote{\ncliémetro de
control o
alimentacion | | e ov 5 consigna exterior
manlobra """ :| L 6
AU @G- 7 seleccion velocidade:
¢ resistencia £ R1 preajustadas
SB1 de fre_nadi) 8 marcha
(opcional) R2 9 seleccién
velocidades preajuste
SB2 E\,j KM1 0
<
) relé defecto
ﬁ KM1
QS : Seccionador con fusibles
AU : Parada de emergencia
SB1 : Boton de apagado

SB2 : Boton de puesta en tension

Pos Funciones - Caracteristicas
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion
L1, L2 o {200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico

PE Conexion a tierra

Conexion de la resistencia de frenado (opcional) Parametraje asociado
R1, R2 |VMA21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

VMAZ22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms P14 = Config. 2 Configuracién del borneror = Config. 2
Entrada logica de enclavamiento P16 = VP1-2(Hz) VP1 opcién 2

1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado P17 = VP2-2(Hz) VP2 opcién 2
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado P18 = VP3-2(Hz) VP3 opcién 2
Salida analdgica velocidad 0 a +10V, 3mA P19 = Forward/Reverse | Sentido de giro: Horario / Anti horario

2 0V = velocidad nula
10V = velocidad max

3 Fuente +24VDC, 30mA Consigna min Dlp K1
Comun a la borna 10 0-10V ON

4 Fuente +10V, 10mA 4 - 20mA OFF

5 ov
Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA

6 0-10V :impedancia de entrada = 100kOhms -
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms Referencia St S2

7 Entrada logica seleccion velocidades preajustadas VP1-2 0 1

8 Entrada légica Marcha/Parada VP22 ! 0

9 Entrada logica seleccion velocidades preajustadas Cons VP3-2 oai (1) ?

10 Fuente +24VDC, 30mA onsigna analogica
Comun a la borna 3
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.

11,12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha
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4.6 - Configuracion 3 : correccion de una consigna exterior con el botén de ajuste
de velocidad o control Local/Distancia

| Correccion de una consigna exterior con el boton local | | Control de velocidad Local /a Distancia |
ot d |
—bP potencidmetro de contro . .
red de — b 0 consigna exterior Local / a Distancia
alimentacion o d ' 0-10V/4-20mA
. ,__;J“;_‘ ..... ‘l_____
Qs KM Consigna
alimentacion oV Distancia
maniobra /""" ' _rc
[ ] -
AU ¢- (rjes}sten%ia marcha atras marcha atras
e frenado
SB1 (opcional) marcha adelante marcha adelante
validacion/invalidacion validacién/invalidacion
R del boton local del botdn local
SB2 E\,j KMA1
—() - ,
b ! relé defecto
i KM1

S : Seccionad fusibl
cAJU :ngf:gclj%ngegn?gp euns(;iaes Tipo de funcionamiento S1 | S2

SB1 : Botdn de apagado

SB2 : Boton de puesta en tension Correccion de | Correccion posible 0
una consigna Sin correccion 1
Local/ Control Local 0 B
a Distancia Control a Distancia | 1 A
Pos Funciones - Caracteristicas
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion
L1, L2 0 |200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico Parametraje asociado
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
PE Conexibn a tierra P14 = Config. 3 Configuracion del bornero = Config. 3
Conexion de la resistencia de frenado (opcional)
R1, R2 |VMAZ21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMAZ22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms Consigna min Dip K2
Entrada l6gica de enclavamiento 0-10vV ON
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado 4 - 20mA OFF

Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado
Entrada analdgica de la consigna exterior

0-10V, 4-20mA Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.
Fuente +24VDC, 30mA

Comun a la borna 10

4 Fuente +10V, 10mA

5 ov

Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA

6 0-10V :impedancia de entrada = 100kOhms
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms

7 Entrada légica Marcha Atras/Parada
8 Entrada légica Marcha Adelante/Parada

Entrada légica - Validacién/Invalidacion - La correccion
9 S1 abierto: correccion posible

S2 cerrado: sin correccion

Fuente +24VDC, 30mA

Comun a la borna 3

Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
11, 12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha

10
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4.7 - Configuracion 4: 2 velocidades preajustadas fijas o proporcionales a la
consigna - 2 sentidos de marcha

~°
red de 3 selegci?ndvel?cgidades
: s —Pgar— reajustadas fijas
alimentacion R 8 rcj)porcionaltjas
g - a la consigna
Qs: KM1 B ]
: potenciometro exterior o local
alimentacion | H 8_(1:%?/5/' _ré%r%)genor
maniobra /""" '
[ ]
AU (¢- marcha atras
resistencia
SB1 de frenado marcha adelante
(opcional) ., .
seleccién velocidades
1 preajustadas
SB2 E\,j KMH1
p
ﬁ KM1

QS : Seccionador con fusibles
AU : Parada de emergencia
SB1 : Boton de apagado B
SB2 : Botén de puesta en tension

Pos Funciones - Caracteristicas . .
— - Parametraje asociado
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
L1, L2 0 |200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico P14 = Config. 4 Configuracion del bornero =Config. 4
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico P15 =VP1-1(Hz) VP1 opcidn 1-4
PE  [Conexion a tierra P16 = VP2-1(Hz) VP2 opcién 1-4
Conexioén de la resistencia de frenado (opcional)
R1, R2 |VMAZ21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMA22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms VP1-1 et VP2-1 S2
Entrada légica de enclavamiento Fijo 0
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado Proporcional 1
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado
5 Entrada légica velocidad preajustada
fija o proporcional Consigna min Dip K1
3 Fuente +24VDC, 30mA 0-10V ON
Comun a la borna 10 4 - 20mA OFF
4 Fuente +10V, 10mA
5 oV
Entrada referencia 0 a +10V 0 4-20mA ¢ Referencia S1
6 0-10V : impedancia de entrada = 100kOhms VP11 1
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms VP21 0
7 Entrada légica Marcha Atras/Parada
8 Entrada légica Marcha Adelante/Parada
9 Entrada légica seleccién de velocidades preajustadas Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.
10 Fuente +24VDC, 30mA
Comdn a la borna 3
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
11, 12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha
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4.8 - Configuracion 5 : Regulacion de presion con el bucle Pl integrado - referencia
del Pl mediante consigna local o exterior - 2 sentidos de marcha (VMA A20
solamente)

_» Valida dCaptad,Qr
—p . | de presion
red de il L1 ;}E””ada Pl $omovo
alimentacion ;b-? . ti 24V 3 ! 1) 4-20mA
mmmf) Ao Loman [
- - +10V 4 i
S: KM1 RP1 i o
Qas: RefPl  ii I
alimentacion | ) PE ov 5 i
manlobra :I L 6 L
AU (- 70 parada/atras
¢ resistencia R1 Tsas .
SB1 de frenado 80 ) atras/ adelante
(opcional) R2 SA4 . .
p  seleccion presion
1 preajustada VP5 o
SB2 H’j KM consigna analdgica
4 relé defecto
i KM1
QS : Seccionador con fusibles

AU : Parada de emergencia
SB1 : Botdn de apagado
SB2 : Boton de puesta en tension

Parametraje asociado (otras indicaciones Pagina 34)

Pos Funciones - Caracteristicas CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
Conexion de las fases protegidas de la red de P14 = Config. 5 Configuracion del bornero = Config. 5
alimentacion P21 = Pl - K PROPOR. Pl = K PROPOR.

L1, L2 o {200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico P22 = Pl - KINTEGR. Pl = KINTEGR.
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico P50 =T1 - P min T1 desexcitacién bomba

PE Conexion a tierra P51 =P - min P1 desexcitacion bomba
Conexion de la resistencia de frenado (opcional) P52 =T2-F - min T2 paro bomba en Fmin

R1, R2 |VMA21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms P54 = PI DECAL Inestabilidad
VMAZ22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms P55 = REF.PI Consigna captador
Entrada logica de enclavamiento P56 = INPUT PI Retorno captador

1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado P57 = ALARM Alarma
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado P58 = VP5 VP5

o Entrada analogica = retorno o captador de presion @ P59 = BAR FACTOR K
0-10V 0 4-20mA

3 Fuente +24VDC, 30mA - alimentacién captador
Comun a la borna 10 Retorno captador min Dip K2

4 Fuente +10V, 10mA 0-10V ON

5 |ov 4 - 20mA OFF
Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA [ §

6 0-10V :impedancia de entrada = 100kOhms
4-20mA :jnTpedancia de ery1trada = 0,5kOhms Consigna analégica K1

7 Entrada Ic?g!ca Marcha Atras/Parada 0- 10V ON

8 Entrada logica Marcha Adelante/Parada 4 - 20mA OFF

Entrada l6gica seleccion de la consigna analdgica o e
consigna numeérica preajustada

Fuente +24VDC, 30mA > -
10 i Seleccién consigna S1
Comun a la borna 3

Analdgica ON

Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
11,12 |Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha

Numérica VP5 OFF

Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.
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4.8.1 - Descripcion del funcionamiento Consignas de regulacién
configuraciéon 5 - Tipo 0-10V 6 4-20mA exterior (seleccién por min-dip K1).
- Mando local min-dip K1 ON (0-10V).
C.aptador B o - Tarjeta control interno CVI VMA min-dip K1 ON (0-10V).
Tipo 0-10V 0 4-20 mA (seleccion por min-dip K2) - Consigna predeterminada (P58 : VP5) contacto S1 en OFF
El retorno Pl del captador se expresard en una escalade 0 a expresar en % del captador de referencia.

1000 pts :

- Caso del captador 0-10V

Ej.: captador 0-10 bars para 5 bars se leera 500 pts.
- caso del captador 4-20mA

4mA —Pp Opts

20mA — 1000pts

Funcionamiento en el arranque
P1 presién de descebado (% del captador)
temporizacion de descebado (en segundos T1 < 120s)

Esta temporizacion permite asegurar el arranque, si no se
alcanza P1en el tiempo T1 el defecto baja presiéon (UNDER
1) aparece (P57 defecto memorizado).

En curso de funcionamiento si la bomba se desceba (P < P1)
la regulacion conducira al motor a la velocidad maxima,
después de un tiempo T1 aparecera el defecto baja presion.
Del mismo modo, si hay una ruptura de retorno del captador
(0-10V 0 4-20mA) el VARMECA 20 provocara un defecto
baja presion.

Parada/Marcha automatica

T2 temporizacién de parada en frecuencia minima (en
segundos T2 < 120 s).

Si la velocidad del motor es préxima a Fmin. durante un
tiempo T2 el VARMECA 20 provocara la parada de la
bomba.

Durante este periodo el VARMECA vigila la presion y vuelve
a arrancar a 0’95 Pc (presion de consigna) sin temporizacion.

Senalizacion de funcionamiento (P57)

Si la velocidad del motor esta al maximo durante un tiempo
superior a 120 s la marcha con caudal maximo se sefalara
con la sefal luminosa roja intermitente.

Aparecera "ALARM Q".

Si el motor esta parado en marcha automatica, la sefal
luminosa roja intermitente indicara que la bomba esta con
caudal nulo.

Aparecera "ALARM Q".

Regulacion del caudal del punto de funcionamiento
maximo

En caso de funcionamiento en sobrecarga el VARMECA
regulara automaticamente en torno a la corriente nominal
bajando la frecuencia de salida, pero no pasara a defecto.

Parametros especificos configuracion 5 (nivel 50)

- P59 coeficiente K que permite una lectura directa de la
presion y de la consigna.

Ej.: captador 0-10 bars K =10, se leera 10000 mbars ...

- P54 factor de inestabilidad que permite la deteccion de
valvula cerrada.

- P58 valor numérico de consigna de presion (0 a 100 % del
captador de referencia).
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4.9 - Configuracion 6 : Control de marcha por impulsos

_p‘e_
red de
alimentacion
====p
alimentacion |
maniobra
[ ]
AU (¢- , ,
aes:cstenc(:jla
e frenado
SB1 (opcional)
SB2 B’j KM1
[
ﬁ KM1
Qs

L1
L2
L3

+24V

AU : Parada de emergencia

SB1

: Botdn de apagado

potenciometro
de control

atras
) adelante

p parada

: Seccionador con fusibles

SB2 : Botén de puesta en tensién

Pos

Funciones - Caracteristicas

L1,L20
L1,L2,L3

Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion

200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico
220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico

PE

Conexion a tierra

R1, R2

Conexion de la resistencia de frenado (opcional)
VMA21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMA22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms

Entrada légica de enclavamiento
Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado

Salida analdgica velocidad 0 a +10V, 3mA o entrada
analdgica 0-10V - 4-20mA

0V = velocidad nula

10V = velocidad max.

Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 10

Fuente +10V, 10mA

oV

Entrada referencia 0 a +10V o0 4-20mA
0-10V :impedancia de entrada = 100kOhms
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms

Entrada légica Marcha / Atras

Entrada légica Marcha/ Adelante

Entrada légica parada y autorizacién de marcha

10

Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 3

11,12

Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
Contacto abierto: sin tension o con defecto
Contacto cerrado: en marcha

Parametraje asociado

CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

P14 = Config. 6 Configuracion del bornero =Config. 6

Referencia min Dip K1
0-10V ON
4 -20mA OFF
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4.10 - Configuracion 7 : "Control +rapido, -rapido"” (VMA B20 solamente)

L1
red de L2
alimentacién +24V
p L3
g +10V
alimentacién | ov

maniobra  /*-""" ' [ {1 PE

AU ¢-

(rjesifsten%ia R1
e frenado
SB1 (opcional) R2

SB2 E\SKM1

m KM1

AU : Parada de emergencia
SB1 : Botdn de apagado

VARMECA 20

seleccion velocidad
reducida

marcha atras mantenimiento

| marcha adelante | d€ 1a velocidad

entrada aceleraciéon

1 QS : Seccionador con fusibles

SB2 : Botdn de puesta en tension

Pos.

Funciones - Caracteristicas

L1,L20
L1,L2,L3

Conexion de las fases protegidas de la red
alimentacion

200V a 240V +10% 50-60Hz en monofasico
220V a 480V +10% 50-60Hz en trifasico

PE

Conexion a tierra

R1, R2

Conexion de la resistencia de frenado (opcional)
VMA21 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMA22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms

Entrada légica de enclavamiento
Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado

Entrada légica velocidad: valid. de la velocidad reducida
S4 abierto: funcionamiento a velocidad reducida (VP-1)
S4 cerrado: funcionamiento a velocidad max

Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 10

Fuente +10V, 10mA

oV

Entrada referencia 0 a +10V o 4-20mA
0-10V : impedancia de entrada = 100kOhms
4-20mA : impedancia de entrada = 0,5kOhms

Entrada légica Marcha Atras/Manteni. de la velocidad

Entrada légica Marcha Adelante/Mantenimiento de la
velocidad

Entrada logica aceleracion hasta F max

10

Fuente +24VDC, 30mA
Comun a la borna 3

11,12

Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
Contacto abierto: sin tension o con defecto
Contacto cerrado: en marcha

relé defecto

Parametraje asociado

CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20

P60 = ON Control dinamico = Sl

P14 = Config. 7 Configuracién del bornero = Config. 7

P15 =VP1-1 VP1 opcional 1-4

P61 = segun aplicacion F desbloqueo freno

P62 = segun aplicacion F bloqueo freno

P63 = segun aplicacion T1 desbloqueo

P64 = segun aplicacion T2 magnetizacion

P65 = segun aplicacién Tiempo inyecciéon DC

P66 = segun aplicacion T4 bloqueo freno

P67 = segun aplicacion Nivel de inyeccion DC

P68 = segun aplicacion | Umbral de | antes desbloqueo freno
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4.10.1 - Descripcion del funcionamiento del control +rapido, -rapido : Configuracion 7

Esta funcion permite estabilizar la velocidad a todos los niveles entre la velocidad min. y la velocidad max.
El control se efectua mediante dos contactos :
- un contacto Marcha/Parada, Adelante o Atras que permite el arranque hasta una velocidad min., asi como el mantenimiento de

las velocidades intermedias,

- un contacto de aceleracion que permite alcanzar la velocidad max.
Una entrada adicional (borna 2) permite reducir la velocidad méaxima. La funcién +répido, -rapido siempre puede utilizarse hasta

la velocidad min.

Diagrama :
A
Velocidad A
max !
Velocidad \
: : | : |
Velocidad - 4 . ! ! ! |
min I ' ' ' ' '
i . ; ; : : : » Tiempo
| | | o |
Entrada S2 1 ' i '
O S3 mantenimiento | [ !
de la velocidad ¢ ' \ '
1 ! 1 1
Entrada S1
Aceleracion 0
Parametraje :
Parametraje CDC - VMA 20 PEGASEVMA 20 Ajuste
Validacién control dindmico P60 = ON Control dindmico ON/OFF
Configuracion P14 = Config. 7 Configuracion del bornero = config. 7
. . P01 Fmin Fmin 6 a F max
Velocidad min - . . -
P02 Ref OV Ajuste consigna min 0aFmin
. 3 P03 Fmax F max 32 a 100 Hz
Velocidad max - - .
P04 Ref 10V Ajuste consigna max Igual a Fmax
Rampa de aceleracion PO5 acel. rampa Acel 0 a40s
Rampa de deceleracion P06 decel. rampa Decel 0a40s
Reduccion de la velocidad maxi P15 VP1-1 VP1 opcidén 1-4 6 a Fmax
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4.11 - Configuracion 7: con tarjeta opcional VMA ESFR (VMA B20 solamente)
control “+rapido, -rapido” y desbloqueo eléctrico del freno

resistencia
de frenado
(opcional)
alimentacién
maniobra -- QS8
AU ¢-
SB1
N [\ -
SB2 [—\J KM1 tarjeta opcional
VMA ESFR
| (N ()
(NN [NONCNON
KM1

S4 . .
seleccion velocidad
reducida

del freno

'-|/-| S5
£ S
L/L|S—2<- marcha adelante}
lJ/-. S3

desbloqueo eléctrico

b entrada aceleracién

QS : Seccionador con fusibles = b mantenimiento
éIL?,J1 Egtrgg%geaggéear gncia ) g: I: I;)F.1 F.2 e ; marcha atrés de la velocidad
SB2 : Botdén de puesta en tension 1
~
red de ol . ?Slizrirl}ggtggi?Qnt;?écriayteng;urgch;; variable)
alimentacion _t,@;_‘_/— alimentacion hacia el 2° freno
- K‘M1 (salida de tensién de red)
Qs
Repére Funciones - Caracteristicas Parametraje asociado
Conexion de la resllstenma de.frenaQO (opcional) CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
R1, R2 |VMA21 - vvalor min. de la resistencia = 200 Ohms
VMAZ22 - valor min. de la resistencia = 200 Ohms P60 = ON Control dindmico = SI
Entrada I6gica de enclavamiento P14 = config.7 Config. del bornero = Config. 7
1 Bornas 1y 3 no conectadas: variador enclavado P15 =VP1 VP1 opcional 1-4
Bornas 1y 3 conectadas: variador desenclavado P61 = segun aplicacion F desbloqueo freno
Entrada légica velocidad: validacién de la velocidad P62 = segun aplicacién F bloqueo freno
2 S4 abierto: funcionamiento a velocidad reducida (VP1- P63 = segun aplicacion T1 desbloqueo
S4 cerrado: funcionamiento a velocidad max. P64 = seguln aplicacion T2 magnetizacion
3 Fuente +24DC, 30mA P65 = segun aplicacion Tiempo inyeccion DC
Comiin a la borna 10 P66 = segun aplicacion T4 blogqueo freno
4 Fuente +10V, 10mA P67 = segun aplicacion Nivel de inyeccion DC
5 ov i P68 = segun aplicacién Umbral de | antes desbloqueo freno
Entrada} referenm.a 0a+10V 0 4-20mA P69 = ON VMA ESFR = Si
6 0-10V: |m.pedanC|a.de entrada = 100kOhms P70 = D. BRAKE Borna 13 = D. BRAKE
4-20mA: impedancia de entrada = 0,5kOhms
Relé de defecto - contacto seco 250V 1A
11,12 | Contacto abierto: sin tensién o con defecto
Contacto cerrado: en marcha Ajustes de otros parametros: ver capitulos 2 y 3.
En opciéon ESFR
Conexion de las fases protegidas de la red de
alimentacion
L1, L2 o {200V a 240V+10% 50-60Hz en monofasico
L1, L2, L3|220V a 480V +10% 50-60Hz en triphasé
PE Conexion a tierra
7 Entrada légica Marcha Atras/Mantenimiento de la velocidad
8 Entrada logica Marcha Adelante/Mantenimiento de la
9 Entrada logica aceleraciéon hasta F max
10 Fuente +24VDC, 30mA
Comdn a la borna 3
Entrada logica: desbloqueo eléctrico del freno
13 S3 abierto: freno bloqueado en parado
S3 cerrado: freno desbloqueado en parado
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5 - DEFECTOS - DIAGNOSTICO

Los fallos se indican en la microconsola CDC-VMA 20 o en el programa PC/PEGASE VMA 20.
Con PEGASE VMA 20, los fallos se indican de forma clara en la ventana de fallos.
En el cuadro siguiente se analizan los fallos y se exponen los posibles controles.

Indicacién Indicacién
del fallo en del fallo en Controles a efectuar, posibles causas
CDC-VMA 20 PEGASE VMA 20
OK NINGUN FALLO
Fallo térmico 12t
12T MOTOR TERMICO MOTOR |~ Verificar si el mgtor e.sté en sobrecarga .(Ied verde + led rojo intermitente)
- Controlar el calibre ajustado y la potencia del motor
- Asegurarse de que el ajuste del boost (P11) no ha sido modificado
LEVEL In UMBRAL In - Umbral de corriente alcanzado para la limitacion de par.
- - Verificar que no hay cortocircuito en un devanado del motor o en el
conexionado.
- Verificar el equilibrio de tensién entre las fases de red y la tierra: comprobar
que no haya fallo de tierra
- Verificar el aislamiento del motor.
- Verificar la conexion de la tierra y el equilibrio de la tension entre la tierra 'y
OVER CURRENT SURINTENSITE las fases de red.

- Verificar que la rampa de deceleracion es lo suficientemente larga para las
aplicaciones con fuerte inercia.

- Verificar el calibre ajustado y la potencia del motor.

- Verificar que la rampa de deceleracion es lo suficientemente larga para las
aplicaciones con fuerte inercia.

- Fallo interno del producto.

LOCKED ROTOR

ROTOR BLOQUEADO

- Verificar si el motor esta en sobrecarga o en calado (led verde intermitente).

UNDER VOLT. SUB TENSION BUS |- Verificar la tensién de red de alimentacion.
EEPROM EEPROM - Aseglfrarse de que VARMECA 20 no sufre perturbaciones por corrientes parasitas
- Fallo interno del producto
RS 232 ENLACE SERIE - Fallo de comunicacién entre la EEPROM vy el micro-procesador - fallo producto.
FAULT . . -
FALLO POSICION K2 |- A | DIP K2 est3 5n ON (0-10V
POSITION K2 O POSICIO segurarse de que el min esta en posicion ON (0-10V)
- La presion es inferior a la presion P1 (ajustada por P51), verificar la presion,
- El retorno del captador esta inactivo, verificar que el cable no esta cortado,
UNDER P1 UNDER P1
- El captador estd mal cableado,
- El tipo de retorno esta mal seleccionado 0/10V o 4/20mA.
LIMIT TH SOBRECARGA - Motor en sobrecarga, asegurarse de que no se ha superado la potencia asignada.
LIMITACION - Variador en limitacidon de corriente, asegurarse de que la corriente demandada
LIMIT I INTENSIDAD para la carga esta dentro de los limites del variador (medida en la pinza de cor-
riente del motor segun manual de puesta en servicio)
ENABLE ENCLAVAMIENTO | El variador esté enclavado, asegurarse de la presencia de un puente entre las
bornas 1y 3 para desenclavarlo
LOS FALLOS SE BORRAN APAGANDO EL VARMECA 20
(FALLO) FALLO ESPECIFICO EN EL USO DE LA MICROCONSOLA CDC-VMA 20
(UNION) - Verificar el cable de conexion.
(CONSOLA)

PROBLEMA DE
COMUNICACION
CON EL VARMECA 20

FALLO SPECIFICO EN EL USO DEL PROGRAMA PEGASE VMA 20
- Verificar el cable de conexion.
- Controlar que el VARMECA 20 esta bien alimentado.
- Verificar que el puerto serie esta bien configurado.
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6 - RECAPITULACION DE AJUSTES

Las siguientes tablas sirven para indicar los ajustes
efectuados en el VARMECA 20 con el fin de tener constancia
de los valores anteriores en caso de sustitucion del producto.

Ajuste a partir de la microconsola CDC-VMA 20

Parametros Valor ajustado Parametros Valor ajustado
P01 F-MIN P50 T1-P-min
P02 REF 0V/4mA P51 P -min
P03 F-MAX P52 T2-F-min
P04 REF 10V/20mA P54 PIDECAL
P05 ACCEL.RAMP P55 REF.PI
P06 DECEL. RAMP P56 INPUT PI
P07 STOP MODE P57 ALARM
P08 UN-MOT P58 VP5
P09 FN-MOT P59 BAR FACTOR
P10 CONTROL U/F
P11 BOOST
P12 OVERBOOST Parametros Valor ajustado
P13 FPWM
P14 CONFIG P60 CONTROL DYN.
P15 VP1-1 P61 FD BRAKE
P16 VP2-1VP1-2 P62 FB BRAKE
P17 VP2-2VP3-2 P63 TD BRAKE
P18 VP3-2 P64 TORQUE
P19 ROTATION P65 T DC INJECT.
P20 SELECT-N2 P66 TB BRAKE
P21 PI- K PROPOR. P67 UC DC INJECT.
P22 Pl-KINTEGR. P68 ID BRAKE
P23 F-MOT P69 VMA ESFR
P24 |-MOT P70 N13
P25 FAULT P71 LEVELIN
P26 STOP-Fmin P72 TLEVELIN
P27 RELAY
P28 CAL_MOT
P29 CODE
P30 V BusDC
P31 ETAT K1-K2-K3
P42 O CTN ELEC
P80 | NEG CTRL
P81 F_MAXILim
P82 F_minlLim
P83 OFFSET I Lim
P84 STEPF IF ILim
P86 LEVEL U P07
P87 EXT FAULT N9
P90 LOG1VARMECA
P91 LOG2VARMECA
P92 LOG2VARMECA
P93 LOG CDC_VMA
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