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AADVERTENCIA

Este equipo no se debe instalar, operar ni recibir
mantenimiento por ninguna persona que no haya leido y
entendido todo el contenido de este manual. El no leer y
cumplir con cualquiera de las limitaciones anotadas en esta
publicacion puede ocasionar serias lesiones corporales o la
muerte y/o dafilos materiales.
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INFORMACION IMPORTANTE SOBRE EL USO DE ESTE MANUAL

Este SUPLEMENTO AL MANUAL DEL PROPIETARIO se lo debe usar junto con el “Manual del propietario de
polipastos eléctricos de cadena Series ER2 y NER2 Capacidad 1/8 a 5 Toneladas”. Consulte la tabla de
contenidos a continuacion para determinar la ubicacion de la informacién sobre su polipasto. Las referencias al
“Manual del propietario de polipastos eléctricos de cadena Series ER2 y NER2 Capacidad 1/8 a 5 toneladas” se
designaran con las siglas “ER20M”.
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1.0 Informacion importante y advertencias

1.2

Etiquetas y avisos de advertencia

La etiqueta del Limite Inteligente del NER2, que se muestra a continuacion en la Figura 1-1, se
proporciona con cada polipasto enviado desde la fabrica. Si la etiqueta no esta sujeta al cable de la
botonera de su polipasto, pida una a su distribuidor y coléquela. Lea y cumpla con todas las advertencias
de este polipasto. La etiqueta no se muestra en el tamafio real.

NER2 Smart Limit Operation Guide Guta de funcionamiento de Limite Inteligente NER2

Soft stop near the limit switch Suave desaceleramiento cerca del
(automatic) interruptor de limite (automético)

Limite Inteligente superior

Upper Smart Limit position
(a%?fstahle) (ajustable)
I Soft stop (automatic) |  Suave desaceleracion (automatica)
Standard speed Velocidad estindar
Soft stop (automatic) Suave desaceleracidn (automatica)

Lower Smart Limit position Limite Inteligente inferior
(adjustable) (ajustable)

Setting and Cancelling Limits Configuracion y cancelacion de limites

1. Stop hook at the desired limit position.
2. Press the emergency stop button (D).

1. Posicione el gancho en el lugar donde desea el nuevo limite.
2. Presione el botdn de defencion de emergencia E@).

"t 3.Para configurar.
3.Toset  For upper limit, depress the UP (@) Pars o i sperir opina e o SUPERIOR (B)
button to low speed for 5+ seconds. gamae“arvelﬂ‘ rad baja ,dumﬂ‘h; 5+ slﬁ%tér;{ilrasn ®
; ara el limite infesior, oprima el boton (
For lower limit, depress the DOWN (@) hacia la velocidad baja durante 5+ segundos.
button to low speed for 5+ seconds. Para cancelar;

Para el limite superior, oprima el botén SUPERIOR [@]
h hacia la velocidad alta durante 5+ sequndos.

button to high speed for 5+ seconds. Para el limile inferior, oprima el botdn IﬁFERIOR (©]
For lower limi, depress the DOWN (@) hacia la velocidad alta durante 5+ sequndos

button to high speed for 5+ seconds. (==

To cancel: For upper limit, depress the UP (@)

Presions haci s velogdad ata
([P nionsoeed
' Press in 1o high speed 4. Gire el boton de detencian de emergencia ()

en el sentido de las agujas del reloj para permifir

4. Tum the emergency stop button () el funcionamiento del polipastoftecte

clockwise to allow hoist operation,
Calibration of Smart Limit
*After a loss of power, the hoist will only
operate in low speed until itis calibrated.
1. Press the emergency stop button ().

2. Depress the UP (@) button to the high speed
for 5+ seconds.

Calibrado del Limite Inteligente

*Después de una pérdida de electricidad, el polipastoftecie
solo funcionara en velocidad baja hasta que se lo recalibre.

1. Presione el botdn de detencion de emergencia ((3).
2. Oprima el boton SUPERIOR (@) hacia la velocidad alta
durante 5+ segundos.

3. Gire el botdn de detencion de emergencia )
en el sentido de las agujas del reloj para permitir
el funcionamiento del polipastoftecle.

4. Opere e polipasto/tecle en direccion ASCENDENTE
hasta que se accione el interruptor de limite superior.

5, Con el interruptor de limite superior accionado,
presione el boton de detencion de emergencia (),

press the emergency stop button () . Oprima el bolén SUPERIOR (&) hecia 2 velocided bja
6. Depress the UP () button to the low speed durante 5+ segundos.

for 5+ seconds. 7. Gire &l botdn de detencin de emergencia en el senfido
7. Turn the emergency stop button (@] g:lli)‘; ﬁgg]:l; ?:Idreeloj para permitir el funcionamiento

clockwise to allow hoist operation. ’

AWARNING

3. Turn the emergency stop button (3)
clockwise to allow hoist operation.

4. Operate the hoist in the UP direction until
the upper limit switch is actuated.

5. With the upper limit switch actuated,

/\ ADVERTENCIA

+ ALWAY'S read owner's manual [1
supplement provided with Smart Limit.

+ To avoid a potentially hazardous
situation, perform a calibration of
Smart Limits after a loss of power.

+ Do NOT calibrate with load on the hoist.

L 80476 J

Frente

» SIEMPRE lea el suplemento del manual del
propietario proporcionado con el Limite Inteligente.

« Afin de evitar una situacion potencialmente peligrosa,
calibre el Limite Inteligente después de una pérdida
de electricidad.

+NO calibre si el polipastoftecle tiene una carga.

\__ KITO/HARRINGTON /

Reverso

Figura 1-1 Etiqueta del Limite Inteligente sujeta al polipasto




2.0 Informacion técnica

2.1 Especificaciones
2.1.1 Cadigo del producto

NERIZM 020 SD-SID

Tipo: Cédigo de Velocidad de elevacion: Velocidad de desplazamiento:
NER2 = Montaje del gancho NER2 capacidad CD = Doble comin L = Baja, 40 fpm
NER2M = NER2 con trole motorizado (ejemplos): LD = Doble baja S = Estandar, 80 fpm
NER2G = NER2 con trole engranado 001 = 1/8 tonelada| |SD = Doble estandar SD = Doble estandar, 80/13 fpm
NER2P = NER2 con trole de empuje 003 = 1/4 tonelada| |HD = Doble alta

005 = 1/2 tonelada

010 = 1 tonelada

100 = 10 tonelada

2.1.2 Modelos ER2 y NER2 — Los polipastos Harrington Serie ER2 estan disponibles en dos versiones,
ER2 y NER2. El Limite Inteligente esta disponible solo en el NER2 de dos velocidades.

2.1.3 Condiciones y ambiente de operacién

Rango de temperaturas: —4° a +104 °F (-20° a +40 °C)
Humedad: 85 % o menos
Nivel de ruido: 85 dB o menos (nivel A: medido a 1 metro del polipasto eléctrico de cadena)
Calificacién del recinto:  El polipasto cumple con la horma IP 55
Voltaje de alimentacién: Dos velocidades estandar: 208/230 V-3-60 o 460 V-3-60
Cantidad de limites
configurables:  Un limite superior y un limite inferior
Precision de limites
configurables: +10 mm

Dos velocidades
Carga nominal
del polipasto: ISO M4/M5; ASME H4
Carga nominal 40/20 % ED
intermitente: 120/240 arranques por hora
Carga nominal
a corto plazo: 30/10 min.

2.2 Dimensiones

Todas las dimensiones son iguales a las dimensiones del polipasto de dos velocidades NER que
se muestran en la Tabla 2-3 de ER20M, excepto las siguientes:
e Para NER2003HD y NER2005SD de 460V-3-60:
o a=22.9 pulg (581 mm)
o d=12.3pulg (313 mm)
e Para NER2005LD de 460V-3-60:
o a=23.0pulg (584 mm)
o d=12.3pulg (313 mm)



3.0 Procedimientos previos a la operacion

3.8

Activacion
381 PN VLeIY] Asegurese de que el voltaje de la alimentacion eléctrica sea adecuado

para el polipasto.

3.8.2 Para activar la opcion de Limite Inteligente, coloque el interruptor de teclas en el conjunto de
microcomputador en la posicion CONECTADA, como se muestra en la Figura 3-10.

Cuando esta DESCONECTADO Cuando estda CONECTADO

Interruptor de teclas

Interruptor izquierdo
siempre CONECTADO

Interruptor izquierdo
siempre CONECTADO S,

Interruptor derecho
CONECTADO

Interruptor derecho
DESCONECTADO

Figura 3-10 Interruptor de teclas en el conjunto de microcomputador

3.8.3 PSRN V.Y No cargue el polipasto cuando esté registrando la longitud de la cadena

de carga.

3.8.4 Lalongitud de la cadena de carga se debe registrar antes de activar el Limite Inteligente. El
polipasto solo funciona a velocidad baja antes del registro de la longitud de la cadena de carga.
El procedimiento de registro es el siguiente:

¢ Encienda el polipasto y abra la cubierta del controlador.

e Ubique los interruptores DIP en el tablero de interfaz que se muestra en la Figura 3-11.
Coloque el interruptor nimero 8 en la posicion CONECTADO (hacia arriba). No cambie
la posicion de los interruptores 1 a 7.

e Con el interruptor 8 en la posicion CONECTADO, opere el polipasto en la direccion
ascendente hasta que se accione el interruptor de limite superior.

e Opere el polipasto en direccion descendente hasta que se accione el interruptor de
limite inferior.

e Una vez que se alcancen los limites superior e inferior, coloque el interruptor nimero 8
en la posicion DESCONECTADO (hacia abajo).

Con la longitud de la cadena de carga registrada en la unidad, el polipasto funcionara en
velocidad alta. El registro también permitira la funcién de desaceleracion suave. La funcién de
desaceleracion suave permite que el polipasto cambie automaticamente a velocidad baja cuando
se acerca a sus limites (limites superior/inferior finales y limites superior/inferior configurados).

=502 01 KITO

Y XXX
ON Colocar el interruptor DIP 8 en la
<—— posicion CONECTADO.

(hacia arriba)

Figura 3-11 Interruptor de teclas en el conjunto de microcomputador

385 PNZITUee)) Asegurese de registrar la longitud de la cadena de carga cada vez que

reemplace el gancho o la cadena.

6




4.0 Operacion

4.4  Configuracion y cancelacion del Limite Inteligente
441 PNEIHTXEALeIY] Registre 1a longitud de la cadena de carga antes de configurar o cancelar
el Limite Inteligente.
4.4.2 El Limite Inteligente se puede ajustar desde la botonera, tanto para el limite superior como para
el inferior. El procedimiento de configuracion/cancelacién del Limite Inteligente es el siguiente:
e Lleve el gancho hasta la posicion limite deseada.
e Presione el botdn de detencion de emergencia.
e Para configurar el limite:

o Para el limite superior, oprima el boton SUPERIOR (hacia arriba) hacia la
velocidad baja durante mas de 5 segundos.

o Para el limite inferior, oprima el boton INFERIOR (hacia abajo) hacia velocidad
baja durante mas de 5 segundos.

e Para cancelar el limite:

o Para el limite superior, oprima el boton SUPERIOR (hacia arriba) hacia
velocidad alta durante mas de 5 segundos.

o Para el limite inferior, oprima el boton INFERIOR (hacia abajo) hacia velocidad
alta durante mas de 5 segundos.

e Gire el botdn de detencion de emergencia en el sentido de las agujas del reloj para
permitir la operacion del polipasto.

4.5 Calibrado del Limite Inteligente
451 PN RISV [F:Y Para evitar una situacién potencialmente peligrosa, realice el calibrado

del Limite Inteligente luego de un corte de energia.

45.2 PN ERIEN ()Y No cargue el polipasto cuando esté calibrando el Limite Inteligente.

45.3 En el caso de un corte de energia, las posiciones configuradas del Limite Inteligente pueden
cambiar. El polipasto solo operara en velocidad baja hasta que sea calibrado. El procedimiento
de calibracion es el siguiente:

e Presione el boton de detencion de emergencia.

e Oprima el boton SUPERIOR (hacia arriba) hacia velocidad alta durante mas de
5 segundos.

e Gire el botdn de detencion de emergencia en el sentido de las agujas del reloj para
permitir la operacion del polipasto.

e Opere el polipasto en direccion ASCENDENTE hasta que se accione el limite superior.

e Con el interruptor de limite superior accionado, presione el boton de detencion de
emergencia.

e Oprima el botén SUPERIOR (hacia arriba) hacia velocidad baja durante mas de
5 segundos.

e Gire el botdn de detencion de emergencia en el sentido de las agujas del reloj para
permitir la operacién del polipasto.



5.0 Inspeccion

5.7 Métodos y criterios de inspeccion

571

En esta seccion se detalla la inspeccion de elementos especificos. La lista de los elementos

en esta seccién se basa en los elementos incluidos en ANSI/ASME B30.16 para la Inspeccion
frecuente y periédica. Segun ANSI/ASME B30.16, estas inspecciones no estan pensadas
para desmontar el polipasto. En cambio, el desmontaje para una inspeccion mas detallada
sera necesario si los resultados de la inspeccién frecuente o periddica asi lo indicaran.

Tal desmontaje e inspeccién detallada solo deben ser realizados por personal calificado
capacitado para el desmontaje y montaje del polipasto.

Tabla 5-10 Métodos y criterios de inspeccién de los componentes del Limite Inteligente

unidades de 1/8 a
1/2 tonelada)

enreden con la rueda de accionamiento.

Elemento Método Criterios Accién
Tornillos de montaje Visual Los tornillos de montaje no deben estar flojos. Ajus'tar 0 reemplazgr,
segun sea necesatrio.
Precision del Limite . La precision del Limite Inteligente no debe Reparar o reemplazar
. Funcion , .
Inteligente exceder los +/- 10 mm (0.4 pulg). segun sea necesario.
. . . : Ajustar o reemplazar,
Montaje del fotosensor Visual El montaje del fotosensor no debe estar flojo. seg(in sea necesario.
Montaje de rueda de Visual El montaje de la rueda de accionamiento no Ajustar o reemplazar,
accionamiento debe estar flojo. segun sea necesario.
Montaje del conjunto de Visual El conjunto de microcomputador no debe Ajustar o reemplazar,
microcomputador estar flojo. segun sea necesario.
Protector de conductores Los conductores deben estar ubicados contra Mover los
y conductores (para . X
Visual el protector de conductores para evitar que se | conductores a la

ubicacién adecuada.
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9.0 Lista de partes

9.7 Partes del Limite Inteligente

Caja de engranes

Figura 9-7-1 Partes del Limite Inteligente

001HD, 003SD

d @ <
=

[2
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Figura N.° Nombre de la parte Partes por Numero
polipasto de parte

Conjunto de fotosensor 1 ER2BI1669
Pasador de resorte 1 ES451005S

3 Tornillo para mgt’al con 1 J1AP25000808
arandela a presion

4 EthL_Jeta de Limite 1 80469
Inteligente

5 Conjunto de 1 ER2BEEO0I5B7
microcomputador

6 Tornillo para metal de 1 J1AK23001515
cabeza plana

7 |Conductor del 2 |ER2BHE03I9B3
microcomputador

2V TRF32C912
8 Transformador 1
4V TRF92N912

9 Rueda de accionamiento 2 ER2BS9674

10 Prisionero de cabeza hueca 1 J1TD1103008

1 E'th‘ueta de_ advertencia de 1 80476
Limite Inteligente

12 Dllagrama d_e cableado del 1 ER2BHE03I9B4
Limite Inteligente

13 Protector de conductor 1 ER2BI9667

14 Tornillo para mgt’al con 2 MSE55010
arandela a presion

1



9.7 Partes del Limite Inteligente

003HD, 005LD,
005SD

Caja de engranes

Caja de

Quitar el pasador de resorte existente (6 x 25)
engranes

A7

Necesario para 460 V

Figura 9-7-2 Partes del Limite Inteligente
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Figura N.° Nombre de la parte Partes por Numero
polipasto de parte

1 Conjunto de fotosensor 1 ER2BI1669
Pasador de resorte 1 ES451005S

3 Tornillo para me_t’al con 1 J1AP25000808
arandela a presion

4 EthL_Jeta de Limite 1 80469
Inteligente

5 Conjunto de 1 ER2BEEO0I5B7
microcomputador

6 Tornillo para metal de 1 J1AK23001515
cabeza plana

7 |Conductor del 2 |ER2BHEO031983
microcomputador

2V TRF32C912
8 Transformador 1
4V TRF92N912

9 Rueda de accionamiento ER2BS9674

10 Prisionero de cabeza hueca J1TD1103008

11 E'th‘ueta de_ advertencia de 1 80476
Limite Inteligente

12 Dllagrama d_e cableado del 1 ER2BHEO3I9B4
Limite Inteligente

13 Protector de conductor 1 ER2BI9667

14 Tornillo para mgt’al con 2 MS555010
arandela a presion

15 Conjunto de espaciador C 4V ER2CS5684

16 Empaque C 4V ER2CS9117

17 Perno de enchufe 4V | J1IBE10505518

13




9.7 Partes del Limite Inteligente

010LD, 010SD,

020CD

Caja de engranes

Figura 9-7-3 Partes del Limite Inteligente
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Figura N.° Nombre de la parte Partes por Numero
polipasto de parte

Conjunto de fotosensor 1 ER2BI1669
Pasador de resorte 1 ES451005S

3 Tornillo para me_t’al con 1 J1AP25000808
arandela a presion

4 EthL_Jeta de Limite 1 80469
Inteligente

5 Conjunto de 1 ER2BEEO0I5B7
microcomputador

6 Tornillo para metal de 1 J1AK23001515
cabeza plana

7 |Conductor del 2 |ER2BHE031983
microcomputador

2V TRF32C912
8 Transformador 1
4V TRF92N912

9 Rueda de accionamiento ER2BS9674

10 Prisionero de cabeza hueca J1TD1103008

11 E'th‘ueta de_ advertencia de 1 80476
Limite Inteligente

12 Diagrama de cableado del 1 ER2BHE03I9B4

Limite Inteligente

15




9.7 Partes del Limite Inteligente

015SD, 020LD

2

Caja de engranes

E

Inversor
INverter (

Figura 9-7-3 Partes del Limite Inteligente
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Figura N.° Nombre de la parte Partes por Numero
polipasto de parte

Conjunto de fotosensor 1 ER2BI1669
Pasador de resorte 1 ES451005S

3 Tornillo para me_t,al con 1 J1AP25000808
arandela a presion

4 EthL_Jeta de Limite 1 80469
Inteligente

5 Conjunto de 1 ER2BEEO0I5B7
microcomputador

6 Tornillo para metal de 1 J1AK23001515
cabeza plana

7 |Conductor del 2 |ER2BHE0319B3
microcomputador

2V TRF32C912
8 Transformador 1
4V TRF92N912

9 Rueda de accionamiento 2 ER2BS9674

10 Prisionero de cabeza hueca 1 J1TD1103008

11 E,th_ueta de_ advertencia de 1 80476
Limite Inteligente

12 DJagrama Qe cableado del 1 ER2BHE03I9B4
Limite Inteligente
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Caja de engranes

nversor (VFD) g0
mverier (vru

Figura 9-7-4 Partes del Limite Inteligente

020SD, 030CD,
025SD, 050LD

(©

[2
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9.7 Partes del Limite Inteligente

Partes por| Nuamero de

Figura N.° Nombre de la parte -
polipasto parte

1 Conjunto de fotosensor 1 ER2BI1669
Pasador de resorte 1 ES451005S

3 Tornillo para me_t,al con 1 J1AP25000808
arandela a presion

4 EthL_Jeta de Limite 1 80469
Inteligente

5 Conjunto de 1 ER2BEEO00I5B7
microcomputador

6 Tornillo para metal de 1 J1AK23001515

cabeza plana

7  |Conductor del 2 ER2BHEO03I9B3
microcomputador

2V TRF32C912
8 Transformador 1

4V TRF92N912
9 Rueda de accionamiento 2 ER2BS9674
10 Prisionero de cabeza hueca 1 J1TD1103008

Etiqueta de advertencia de

1 Limite Inteligente

1 80476

Diagrama de cableado del

12 Limite Inteligente

1 ER2BHEO0319B4
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HOISTS AND CRANES“

www.polipastos.com

Harrington Hoists, Inc. Harrington Hoists — Western Division
401 West End Avenue 2341 Pomona Rincon Rd. #103
Manheim, PA 17545-1703 Corona, CA 92880-6973
Teléfono: 717-665-2000 Teléfono: 909-279-7100
Linea gratuita: 800-233-3010 Linea gratuita 800-317-7111
Fax: 717-665-2861 Fax: 909-279-7500
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