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Informacion de seguridad

Antes de encender o poner en funcionamiento este dispositivo, |ea detenidamente lainformacién de seguridad de esta seccion. Este Manual
del operador debe guardarse en un lugar seguro para futuras consultas.

IMPORTANTE: este dispositivo debera utilizar se iinicamente para pruebas de materiales en un entorno industrial. No se permite su
utilizacion para aplicaciones médicas ni para otros fines.

IMPORTANTE: este dispositivo es impermeable conforme a IP 67. Puede funcionar con baterias o con una fuente de alimentacion. La fuente
de alimentacion cumple los requisitos de Clase Il de seguridad eléctrica.

Baterias

En caso de utilizar € dispositivo con baterias, GE recomienda emplear una bateria de ién-litio. S6lo debe utilizarse la bateria que GE
recomienda para poner en funcionamiento este dispositivo. Puede cargar la bateria de ién-litio con el propio dispositivo o con el cargador
de baterias externo.

IMPORTANTE: consulte “ Eliminacion de baterias’ en lapagina 159 para obtener instrucciones acerca de |os procedimientos adecuados para
la eliminacién de las baterias.
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Directrices importantes para pruebas ultrasonicas

Lealainformacion de esta seccién antes de utilizar € dispositivo. Es importante que comprenday observe esta informacion para evitar
errores de uso que pudieran dar lugar aresultados de prueba falsos. Si 10s cometiese, estos podrian derivar en lesiones o dafios material es.

Uso del equipo de pruebas ultrasénicas

Este Manual del operador contiene informacién esencial sobre como hacer funcionar el equipo de pruebas. Ademas, hay una serie de
factores que pueden afectar el resultado de la prueba, pero la descripcién de todos estos factores supera €l alcance de este manual. Las tres
condiciones mas importantes para realizar unainspeccion por ultrasonidos seguray fiable son;

* Formacion del operador
* Conocimiento delos requisitosy limites técnicos y especiales de la prueba

* Seleccion del equipo de pruebas adecuado
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Formacion del operador

El manejo de un dispositivo de pruebas por ultrasonidos requiere una formacién adecuada acerca de |os métodos de pruebas ultrasonicas.
Laformacion correctaincluye el conocimiento adecuado de:

* Lateoriadelapropagacion del sonido

* Losefectos de lavelocidad del sonido en el material de la prueba

* El comportamiento de las ondas acUsticas en la zona de contacto entre materiales diferentes
* Lapropagacion del haz de sonido

¢ Lainfluenciade la atenuacion acUsticaen €l objeto de pruebay lainfluencia de la calidad de la superficie en dicho objeto

Un conocimiento insuficiente al respecto podria afectar 10s resultados de la pruebay acarrear consecuencias imprevisibles. Puede
ponerse en contacto con GEIT o con las organi zaciones o sociedades de ensayos no destructivos de su pais (DGZfP, en Alemania;
ASNT, en EE. UU.) si desea obtener méas informacion sobre |as posibilidades de recibir formacion sobre dispositivos ultrasonicos
con mediciones de tiempo de vuelo.

Para obtener resultados precisos de lamedicion, lavelocidad de propagacion del sonido debe ser constante en €l objeto de prueba.

L os objetos de la prueba que sean de acero presentan solo ligeras variaciones en la velocidad del sonido, lo que Unicamente afecta las
mediciones de alta precision. Los objetos de prueba hechos con otros material es (como pléasticos 0 metales no ferrosos) pueden presentar
mayores variaciones en la velocidad del sonido, o que podria afectar negativamente la precision de las mediciones.
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Efectos del material del objeto de prueba

Si el material del objeto de prueba no es homogéneo, las ondas de sonido se pueden propagar a distintas velocidades en diferentes partes
delos objetos de prueba. Para calibrar el margen, se debe utilizar la velocidad media del sonido. Paraello, se utiliza un bloque de referencia
cuyavelocidad acUstica seaigua alavelocidad media del objeto de prueba.

Si se prevén variaciones sustanciales en la velocidad del sonido, debera calibrarse el dispositivo segiin los valores de velocidad de sonido
reales en interval os de tiempo maés reducidos. En caso contrario, se pueden obtener medidas incorrectas.

Efectos de la temperatura del objeto de prueba

Lavelocidad del sonido también varia como una funcion de latemperatura del objeto de prueba. Esto puede generar errores apreciables en

las mediciones si €l dispositivo se ha calibrado con un blogue de referencia a determinada temperaturay se utiliza después en un objeto de

prueba a una temperatura diferente. Estos errores de medicion se pueden evitar asegurandose de que €l bloque de referencia esté alamisma
temperatura que el objeto de prueba o usando un factor de correccién de tablas existentes.
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Garantia limitada

Durante un periodo de dos (2) afios a partir de la fecha de compra, garantizamos que el dispositivo estara libre de cualquier reclamacion de
propiedad de terceras partes, (ii) cuando sea nuevo, que estara libre de defectos en los materiales y lamano de obra, y que funcionara segiin
lo establecido en las especificaciones del producto con un uso y mantenimiento normal durante el periodo de garantia correspondiente
después de la fecha de compra. El segundo afio de esta garantia sdlo seravélido si se calibra el dispositivo segin las especificaciones
indicadas, bien por nosotros o por uno de nuestros proveedores de servicios, a partir del mes doce después de lafecha de compra, pero antes
de que comience el mes catorce. La duracion de la garantia puede extenderse o modificarse segiin contratos de servicio explicitos.

Esta garantia limitada no cubrir& ningin problema derivado de (i) no respetar las instrucciones del producto o no realizar e mantenimiento
preventivo, (ii) mantenimiento, reparaciones o modificaciones realizadas por aguien distinto de nosotros o uno de nuestros representantes
de servicio autorizados; o (iii) causas externas, como accidente, abuso, uso indebido o problemas con € suministro el éctrico.

Esta garantia no cubre | as piezas identificadas como sujetas a desgaste, asi como tampoco las |dmparas, transductores, tubos, accesorios
ni equi pos opcional es fabricados por terceros, que pueden estar cubiertos por la garantia de su fabricante.

Nuestra obligacion segin esta garantia, se limitaala reparacion o sustitucion de los componentes que determinemos como defectuosos
durante el periodo de garantia, sin coste parael comprador. El cliente se encargara de su envio en un material de embalgje aprobado.
Esta garantia es parael primer comprador y no se puede asignar ni transferir a otras partes.

EXCEPTO EN LO QUE ESTABLECE LA GARANTIA, RENUNCIAMOS EXPRESAMENTE A TODAS LAS GARANTIASY
REPRESENTACIONES DE CUALQUIER TIPO EN RELACION CON NUESTROS PRODUCTOS, TANTO EXPRESAS COMO
IMPLICITAS, INCLUIDA CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE COMERCIABILIDAD, ADECUACION A UN PROPOSITO
DETERMINADO, CONFORMIDAD, TITULO Y CUALQUIER GARANTIA QUE SE DERIVE DEL RENDIMIENTO, GESTION O
UTILIZACION COMERCIAL.
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Capitulo 1. Informaciéon general

Capitulo 1. Informacion general

El DMS Go es un medidor de espesor ultrasonico portéatil. Ademas de su disefio de peso ligero, e DMS Go incluye unainterfaz de usuario clara
y sencilla, y una pantallaacolor con formato WV GA (800x480) de facil lectura. El dispositivo permite realizar la deteccion ultrasdnica de
defectos y mediciones de espesor, ademas de almacenar exploraciones, parametros de funcionamiento e informes. Antes de empezar aredlizar
mediciones, se debe configurar la pantalladel dispositivo, los parametros de funcionamiento y los archivos de datos mediante los menus
Configurar, Sonda& Ca y DR. En este capitulo se explican | os siguientes temas especificos:

* Suministrar aimentacion a dispositivo
* Encendidoy apagado del dispositivo (ON y OFF)
e Utilizar €l teclado

e Utilizer lapantalla

DMS Go Manual del operador 1



Capitulo 1. Informacién general

1.1 Suministrar alimentacion al dispositivo

Tornillo de montaje accesorio Tornillo de un cuarto de vuelta (hacia la derecha
Ranura para cerrar, hacia la izquierda para abrir)
/ Encendido/Apagado

(ON/OFF)

NN

Conexion sonda
de recepcion

Conexion sonda de
impulso/recepcion

/' /

Conexion cargador
de bateria

Tornillo de un cuarto de vuelta (hacia la derecha para cerrar, hacia la izquierda para abrir)

Figura 1: Vistas de la parte posterior y lateral de la carcasa del DMS Go
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.1 Suministrar alimentacion al dispositivo (cont.)

El DMS Go puede funcionar de las dos siguientes maneras (ver Figura 1 en la pagina 2):

¢ Con un paguete de baterias de ion-litio instalado en un compartimento de la parte posterior de la carcasa, o
* Con un adaptador de alimentacion externo enchufado al conector en la parte lateral de la carcasa

PRECAUCION en este dispositivo utilice Gnicamente el paquete de baterias de ién-litio suministrado por GEIT y cargue
Unicamente el paquete de baterias de ion-litio proporcionado por GEIT.

Para desmontar la cubiertadel compartimento de la bateria, afloje primero los dos tornillos de un cuarto de vueltay después levante por la
ranura que se encuentraentre lostornillos. El paquete de baterias de i6n-litio estandar de GEIT esta disefiado para proporcionar unavida Gtil
maxima entre cargas.

El nivel aproximado de vida Util restante de |a bateria se muestraen la pantalla (ver Figura 2 en la pagina 5) al lado del icono de la bateria,

g y laindicacion aproximada de “ horas de carga” aparece debajo del icono. Al instalar un paquete de baterias total mente cargadas, €l
icono aparece como “ llend” y comenzaraa“ vaciarse” amedida que la bateria se vaya descargando. Si extrae €l paguete de baterias, se
puede ver un botdn en la parte posterior del paquete. Este botén iluminahasta5 LED azulesy cada uno de €llos representa @20% de la
carga (on) o descarga (off) delabateria. Si observaquelos5 LED estan iluminados significa que el paguete esta totalmente cargado. Cargue
inmediatamente la bateria cuando el indicador muestre un cuarto de carga.

Nota: el dispositivo se apaga automaticamente (OFF) cuando el nivel de carga de las baterias es demasiado bajo para garantizar un
funcionamiento fiable. No obstante, los ajustes se guardan y restablecen cuando se vuelve a conectar (ON) el dispositivo. Cuando
realice verificaciones en lugares algjados, debe llevar siempre un paquete de baterias de recambio.

DMS Go Manual del operador 3



Capitulo 1. Informacién general

1.1 Suministrar alimentacion al dispositivo (cont.)

Cuando se conecta €l adaptador de CA al dispositivo, el icono que se encuentra en la esquina superior derecha de lapantallaindicael
porcentaje de carga completadel paguete de la bateria. Al extraer el pagquete delabateriaparainstalar otro de recambio con carga compl eta,
el dispositivo se apaga (OFF) automaticamente si el adaptador de CA no esta conectado al dispositivo. Pero si el adaptador esta conectado,
€l dispositivo permanecera encendido (ON) mientras se cambia €l paquete de baterias.

1.2 Encendido y Apagado del dispositivo (ON/OFF)

Para encender o apagar (DMS Go ON u OFF), pulse €l botén de encendido/apagado gue se encuentra en la parte lateral de la carcasa

(ver Figura 1 en la pagina 2). Cuando €l dispositivo reconozca que €l botén se ha pulsado, se escuchara el "clic" del relé interno. Después
de aproximadamente 4 segundos, el controlador de la pantalla estara cargado por completo y se podra visualizar la pantalla.

1.3 Utilizar el teclado

El DMS Go ha sido disefiado para proporcionar a usuario un acceso rapido atodas sus funciones Su sistema de menus de facil utilizacion
permite acceder a cualquier funcién con € minimo esfuerzo.

Ver Figura 2 en la pagina 5 para obtener informacion sobre la ubicacion de los componentes del panel frontal descritos en este capitulo.
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.3 Utilizar el teclado (cont.)

Conmutador de la funcién 1, 2

Asignacion actual de las teclas de funcion

Joystick
(boton centro\

la funcion 3, 4

Conmutadorde — / /

Indicador de la bateria

Fila del Men principal,

Linea de funciones  Pantalla de visualizacion

consta de 7 mendls

Figura 2: Panel frontal del DMS Go
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Capitulo 1. Informacién general

1.3.1 Orientacion del dispositivo

Unade las funciones innovadoras del DMS Go es la opcion del usuario de rotar répiday facilmente el dispositivo 180° para adaptar el
funcionamiento con la mano derecha o con lamano izquierda. Durante este proceso, laimagen de la pantalla también rota para permitir
una visualizacién adecuada. La Figura 3 siguiente muestra el dispositivo en ambas orientaciones.

Figura 3: DMS Go en orientacion para la mano izquierda y la mano derecha
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.3.2 Componentes del teclado

El teclado del DMS Go incluye los siguientes elementos (ver Figura 2 en la pagina 5):

R
* Boton central del joystick (.'1‘,): el joystick se puede mover “ hacia la derecha o hacia laizquierda” o “ hacia arriba o hacia abajo.”
Ademaés, €l botdn central del joystick se puede “ pulsar” o *“ pulsar y mantener pulsado.”

* Conmutador delafuncion 1, 2 (‘c"i): |os dos extremos de la parte superior del conmutador funcionan como botones independientes.
Un extremo es el botén dela“ Funcidn 17 y el otro extremo, €l botdn de la“ Funcién 2” . Cualquier extremo del conmutador se puede
“pulsar” 0* pulsar y mantener pulsado” . Si se pulsael botén delaFuncién 1 hace que el DMS Go vuelvaalnicio en el Menu principal.

e Conmutador delafuncion 3,4 ( 0{’ ): losdos extremos de la parte inferior del conmutador funcionan como botones independientes. Un
extremo es €l botdn dela*“ Funcion 3" y el otro extremo, el botén dela“ Funcién 4” . Cualquier extremo del conmutador se puede
“pulsar” o*“ pulsar y mantener pulsado” .

En menUs especificos, las teclas de funcion pueden ofrecer usos especifico (por ejemplo, desplazarse por pasos asignados previamente).
Laseccidn superior izquierda de la pantalla de visualizacion muestra las asignaciones actual es de teclas de funcidn parae ment u opcion actual.
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Capitulo 1. Informacién general

1.3 Componentes del teclado (cont.)

Las cuatro teclas de funcién tienen funciones especificadas, seguiin e menu o funcion seleccionados. Por gjemplo:

F1: INICIO (menus), SALIR (menus/ventanas emergentes y propiedades DR) u OBSTRUIDO/BORRAR (en matricial DR)

F2: ENVIAR (en modo DR), ENTER (seleccionar unaletra o archivo), TAG (comentario), HECHO (ventanas/men(s emergentes),
NUEVO (explorar), CONFIRMAR, EXPORTAR

F4: CONGELAR, BORRAR (explorar), BKSP, ATRAS, NOTA (en matricial DR), CRSE- (campos numéricos) o seleccion
personalizada en el meni CONFIG. (OBSTRUIDO, NOTA, uGRID)

F3: BORRAR (B-Scany Min/lMax), SIGUIENTE, CRSE+ (campos numéricos), UGRID (en matricial DR)

Nota: también puede asignar una de las cinco funciones personalizadas a F4.
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.3.1 Funciones del joystick

Los efectos de las acciones del joystick descritos en |a pagina anterior son |os siguientes:

Boton central del joystick:

&
* S sepulsay sesuelta(.lL) el usuario puede cambiar entre la navegacion por e menud y la navegacién DR (cuando un ment DR
esta abierto). También activa 0 desactiva un pardmetro para su gjuste o permite que el usuario introduzca (en determinadas funciones)

*
un caracter alfanumérico resaltado. Si se pulsay se mantiene pulsado durante 2 segundos ( '; ) se confirmala entrada.

Movimiento del joystick:

.i I:-.-"'

* Al moverlo haciaarriba o hacia abgjo (; ) se desplaza entre las opciones disponibles parala funcién en el menu resaltado.

ke
* Al moverlo haciala derecha o hacialaizquierda (.'1'.) se puede navegar hasta un mend. Después de seleccionar una opcion, se abre
una opcién de menl o se gjusta el valor de un pardmetro seleccionado. (En la opcién Propiedades DR, también se puede navegar en €
subment). Al mover un poco €l joystick, los val ores numéricos cambian en incrementos pequefios. Al mover €l joystick totalmente hacia
la derecha o hacialaizquierda los valores cambiaran répidamente o en incrementos mayores.
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Capitulo 1. Informacién general

1.3.2 Funciones de teclas mdltiples

Existen tres funciones que requieren una combinacién de teclas:

* Actualizacion del software = Conexion + F4 + F2

* Configuracién defdbrica = Conexion + F4 + F1

¢ Captura PG =F1+F2

Nota: todas las funciones de teclas mdltiples estén definidas con la orientacion del dispositivo para su uso con la mano izquierda (ver la
parteizquierda de la Figura 3 en la pégina 6).

* Boton encendido/apagado + F4 + F2

Al pulsar y mantener pulsados estos tres botones simultdneamente, el dispositivo iniciala actualizacién del software.

Nota: sedebeinsertar una tarjeta SD formateada con un archivo valido de actualizacion de DM S Go en el directorio raiz antes de pulsar
estos botones. Tenga en cuenta que el directorio raiz solo puede tener un archivo con extension .sdu.

* Boton encendido/apagado + F4 + F1

Al pulsar y mantener pulsados estos tres botones simultdneamente, el dispositivo ignorala Ultima configuracion einicialos gjustes
predeterminados de fébrica.

Importante: la Ultima configuracion se sobrescribe y se pierde durante este proceso.
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.3 Funciones de teclas multiples (cont.)

e F1+F2

Al pulsar y mantener pulsados estos dos botones simultaneamente, €l dispositivo captura la pantalla actual como archivo en formato jpg
para su estudio posterior. E| DMS Go aimacenael archivo jpg en el directorio raiz o el archivo DMS Go actualmente activo de latarjeta SD.

Nota: sedebeinsertar unatarjeta SD formateada antes de pulsar estos botones.
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Capitulo 1. Informacién general

1.4 Utilizar la pantalla

Una pantallanormal del DMS Go seilustra en lasiguiente Figura 4. Para obtener instrucciones detalladas sobre como acceder a estos
menus, consulte las siguientes paginas.

Funcion 1 Funcién 2 Medidas
Funci6n 4 7
Funci6n3/'
Zona de iconos

Opcion
menlG activo g
Pardmetros—— %

\ Barra de men(s

Indicador de la bateria

~«—— Visualizacion
de gran tamano

Figura 4: Pantalla del DMS Go
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.5 Mostrar iconos

Lasiguiente Tabla 1 enumeralos iconos que aparecen debajo de las cuatro ventanas de tecla de funcion en la parte superior izquierdade la

pantallajunto con su significado.
Tabla 1: Iconos del DMS Go

Eco smple: indicaque el DM S Go se encuentra en modo de medicion de eco ssimple (ver pagina 60).

Eco dual: indicaque e DM S Go se encuentra en modo de medicion de eco dual (ver pagina 60).

Dua-Multi: indicaque el DMS Go mide en modo Dual-Multi (ver pagina 91).

Congelar: indica que el modo Congelar (ver pagina 102) ha congelado la pantalla.

Cuando se realiza una captura de pantalla (ver pagina 10), este icono se agranda un poco.

Tarjeta SD: indica que unatarjeta de memoria SD se encuentra en la parte superior del compartimento.

Recordatorio de calibracion: indica que €l recordatorio de calibracion se ha activado.

Alarma: indica que se ha activado una alarma.

DMS Go Manual del operador
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Capitulo 1. Informacién general

1.6 Utilizar la ranura SD, Conector USB y Conector I/O

El DMSGo utilizaunatarjeta de memoria SD de 2 a8 GB para almacenar archivos de grupos de datos e informes, y para cargar
actualizaciones del software del dispositivo (ver “ Funciones de teclas multiples’ en la pagina 10). Laranuraparalatarjeta SD se encuentra
en un compartimento en la parte superior del dispositivo, junto con un conector USB y un conector /O (ver lasiguiente Figura 5).

Conector USB Ranura para la tarjeta SD

Tapa articulada  Conector I/0O

Figura 5: Vista superior de la carcasa del DMS Go
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.6.1 Extraer la tarjeta SD

Para extraer latarjeta SD de laranura, proceda de la siguiente manera:

1. Accedaalaranuradelatarjeta SD empujando la cubierta en la direccién de la flechay levantando |a tapa articulada.

2. Presionelatarjeta SD con € dedo y retirelo rgpidamente. Latarjeta SD sera expulsada parcialmente y se podra sujetar por un extremo
y deslizar hacia afuera para retirarla por completo de laranura.

1.6.2 Insertar la tarjeta SD

Parainsertar latarjeta SD en laranura, proceda de la siguiente manera:

PRECAUCION No fuerce la tarjeta SD hacia adentro de la ranura si nota una resistencia considerable. Si la tarjeta no entra
facilmente en la ranura, es probable que no esté orientada correctamente.

1. Accedaalaranuradelatarjeta SD empujando la cubierta en la direccién de la flechay levantando |a tapa articulada.

2. Orientelatarjeta SD de manera que la etiqueta mire haciala parte posterior del dispositivo y que la parte en blanco con lafilade
contactos el éctricos dorados mire hacia el lado de la pantalla del dispositivo. El extremo de la tarjeta con la fila de contactos el éctricos
dorados debe introducirse primero en laranura.

3. Dedlicetodalatarjeta hacia adentro de laranuray presione suavemente hasta que la tarjeta encaje en el receptaculo. Después, cierre
latapade laranura paralatarjeta SD.
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Capitulo 1. Informacién general

1.6.3 Conectar el puerto USB

El conector que se encuentra mas cerca de la bisagra de |a tapa del compartimento superior (ver Figura 5 en la pagina 14) es un puerto
Mini USB. Si utilizaun cable USB estandar para conectar el DMS Go al PC (no se necesitan controladores especiales), latarjeta SD
instalada se afiade a la lista de unidades activas en €l PC. Puede realizar todas |as actividades normales de cualquier unidad, tales como
copiar y eliminar archivos, en latarjeta SD del DMS Go.

Importante: mientrasel DMS Go se encuentre conectado al PC a través de un puerto USB, €l dispositivo no aceptara los datos que €l
usuario introduzca por medio del teclado. La operacién normal se restablece de inmediato al desconectar el cable USB.

16 DMS Go Manual del operador



Capitulo 1. Informaciéon general

1.6.4 Conectar el puerto 1/0

El conector que se encuentra més lejos de |a bisagra de la tapa del compartimento superior (ver Figura 5 en la pagina 14) es un puerto 1/0.

Este puerto tiene una doble funcion:

* Clavijas del puerto serial: se utilizan Unicamente para diagndsticos de servicio de fébrica

* Clavijasde sincronizacion y alarma: estas sefiales son accesibles para el usuario mediante un cable especial opcional.

Para utilizar este conector debera solicitar el cable opcional del DMSGo, disponible con €l N° de pieza 022-510-032. Las denominaciones
delas clavijas para conectar €l extremo abierto de este cable se enumeran en lasiguiente Tabla 2:

Tabla 2: Asignaciones de las clavijas del conector I/O

N° de clavija Color Senal
1 Marrén +5V
2 Rojo SAP
3 Naranja Alarma
4 Amarillo RS232 CTS
5 Verde RS232 TX
6 Azul RS232 RX
7 Morado Conexién atierra

DMS Go Manual del operador
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Capitulo 1. Informacién general

1.7 Funcionamiento normal del DMS Go
El funcionamiento normal del DMS Go implica varios pasos.

1. Aseglrese de quelas baterias del DM S Go estan cargadas o de que el DM S Go esta conectado a la fuente de alimentacion.

2. Conecte €l transductor UT en el DMS Go.

3. Enciendael DMS Go. (Si launidad tiene doble funcionalidad, seleccione el DMS Go en la pantallainicial).

4. Sitiene queregistrar datos en un archivo, desplacese al ment DR. Dispone de dos opciones. Puede abrir un archivo existente en la
opcion Explorar (pagina 115) o pulsar F4 (Nuevo) en laopcion Explorar para configurar un archivo nuevo (ver pagina 74).

5. Después de configurar o seleccionar € archivo, utilice el joystick para seleccionar el meni SONDA&CAL (péagina 56).

6. Cond joystick, desplacese haciaabajo y seleccionelasonda. Muevael joystick hacialaizquierda o hacialaderecha hasta que aparezca
el nombrede ID delasonda
NOTA: si utiliza un sonda con opcidn de didlogo, el nombre de la sonda aparecerd autométicamente.

Despléacese hasta la opcién de Modo TG y seleccione el modo de funcionamiento/medicién deseado.

8. Desplécese hacia abajo hasta CAL-ESPESOR. Seleccione el modo de punto de calibracion (1% punto o 2° punto).

9. Desplacese hacia abajo hastaZERO pagina 65. Seleccione el método de gjuste zero deseado. (NOTA: este menl no esta disponible
cuando CAL-ESPESOR se encuentra en el modo 2° punto).

10. Desplécese hacia abajo hasta CALIBRACION. Mueva el joystick hacia la derecha para empezar el proceso de calibracion Sigalas
indicaciones de la pantalla para completar €l proceso de calibracion. (Durante el proceso de calibracion se le puede solicitar que sitle
la sonda en el bloque cero, €l blogue redondo del soporte del DM S Go).

11. Ahoraya puede comenzar arealizar mediciones de espesor.
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Capitulo 1. Informaciéon general

1.8 Opciones de software del DMS Go

Si adquiere una opcion de software especifico, GE proporcionard un codigo de activacién especifico. Estas opciones especificas incluyen
TOPCOAT y AUTO-V, Registro de datos extendido y Modo USM Go. Los codigos de activacién que coincidan con € nimero de serie
de su DMS Go se pueden introducir através del subment CODIGO (ver “Introducir un nuevo codigo de activacion para las opciones
(CONFIG. - CODIGO)” en lapagina54).
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Capitulo 1. Informacién general

[pagina sin informacién - pase a la pdgina siguiente]
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

Capitulo 2. Configuracion del dispositivo

2.1 Pantalla de visualizacion y funciones del teclado

Lainterfaz de usuario del DMS Go ha sido disefiada para ofrecer claridad y facilidad de uso. La Figura 6 en la pagina 22 muestralos
principales componentes de la pantallay del teclado. Para acceder alos menusy los parametros, hagaclic en €l botén del joystick afin
de desplazarse de subment a subment y poder acceder alos parametros dentro de un subment. Después de resaltar un parametro, mueva
el joystick hacialaizquierda o hacia la derecha para cambiar su valor.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.1 Pantalla de visualizacion y funciones del teclado (cont.)

Funcién 2 Medida 1 Medida 2

Funcion 1 \ i /
Funcién 4 // /

Funcion 3

Nivel de bateria

\ Lectura

grande

Barra de menus

Figura 6: Funciones de la pantalla de visualizacion
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.1 Pantalla de visualizacion y funciones del teclado (cont.)

INICIO

ENVIAR

INICIO ENVIAR
CRSE- CRSE+

CRSE+

CRSE-

Figura 7: Teclas de funcion y ventanas asociadas
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.2 El sistema de menus

El sistema de ments dedd DMS Go permite a operador seleccionar y gjustar las diversas funcionesy gjustes del dispositivo. Entre élas seincluyen:

Menu Sonda & Cal: consta de varias funciones que se utilizan para configurar €l tipo de sonda, la calibracion del punto ceroy la
calibracion del espesor. Dichas funciones son: Sonda (pagina 56), Modo TG (pagina 60), Calibracién del espesor (pagina 62), Zero
(pégina 65), Calibracion (pagina 63), Ajuste zero (pagina 67), Velocidad (pagina 70), Recordatorio de calibracion (pagina 72) y
Compensacion de temperatura (pagina 70).

Menu Medicidn: consta de varias funciones que se utilizan para configurar el dispositivo durante una prueba. Dichas funciones son:
Modo (pagina 95), Dual-Multi (pagina 97), Display Delay (pagina 101), Campo (pagina 98), Congelar (pagina 102), Modo de ganancia
maxima (pagina 103), Ajuste de ganancia maxima (pagina 103) y Resultados (pagina 108).

Menu Puerta: constade varias funciones que se utilizan para gjustar €l punto inicial, €l anchoy el umbral de las puertas A y B. Dichas
funciones son: Inicio de puerta A (o B) (pagina 92), Ancho de puerta A 0 B (pagina 93) y Umbral de puerta A o B (pégina 94).

Menu DR: consta de varias funciones que se utilizan para especificar €l registro de datos: Explorar (pagina 74), Propiedades
(pégina 115), Vista (pagina 117), Comentario master (pagina 86), Exportar (pagina 131) y Sobreescribir (pagina 88). Un submenu
(pégina 118) permite especificar |as propiedades de DR.

Menu Alarma: consta de varias funciones que se utilizan para configurar la alarma minimay maxima. Dichas funciones son: Max
(pégina 106), Min (pagina 106), Alarma maxima (pagina 107) y Alarma minima (pagina 107).

Menu Parametro: consta de varias funciones que se utilizan para cargar o guardar parametros. Dichas funciones son: Cargar gjuste
(pagina 112) y Salvar gjuste (pagina 113).
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.2 Elsistema de mends (cont.)

* Menu Config.: constade varias funciones que se utilizan para configurar el dispositivo antes de realizar una prueba, incluidala
especificacion delas unidades, horay fecha, y el aspecto delapantalla, ademas de controlar otros parametros de medicion significativos.
Dichas funciones incluyen: Update Rate (pagina 42), Rectificacion (pagina 43), Radio (pagina 46), Ultima medida (pagina 47), Brillo
(pégina 36), Color (pagina 34), Idioma (pagina 28), Orientacion (pagina 32), Formato de fechay hora (pagina 30), Fechay hora
(pégina 31), Desconexion (pagina 33), Unidades (pagina 29), Resolucion (pagina 38), Bloque Zero (pagina 39), Vel. Ref. Block.
(pégina 40), Lockout (pagina 48), Modo menu (pagina 50), Teclade funcion (pagina 51), Contrasefia (pagina 52), Cadigo (pagina 54)
y Acerca de (pagina 47).

Lainformacion proporcionada en este capitulo describe como configurar el DMS Go para su funcionamiento y para realizar mediciones
individuales.

DMS Go Manual del operador 25



Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.2 Elsistema de mends (cont.)
2.3 Configuracion inicial

En esta seccién aprendera a configurar la pantalla del DMS Go y las caracteristicas de su funcionamiento. Siga estos procedi mientos para
encender (ON) € dispositivo y redlizar |os gjustesiniciales en los parametros de control. Debido a que € dispositivo se puede gjustar para
que guarde los gjustes de control cuando esta apagado (OFF) y restaurarlos cuando se vuelve a encender (ON), no tendra que repetir los

g ustes a menos que sea necesario realizar un cambio.

Cuando encienda el dispositivo (ON), el Men principal se activa autométicamente.

Nota: parala mayoria delos menus, puede pulsar latecla F1 para volver a INICIO en € Men( principal o salir de una funcién en particular.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1 Idioma, unidades de medicion, fecha y hora

Utilice los procedimientos que se indican en esta seccién para gjustar las unidades de medicién, lafecha, lahoray el idioma que aparece en
lapantallade visualizacion, ademas del nivel del operador y la contrasefia. Estos parametro se encuentraen €l subment CONFIG., resaltados

en lasiguiente Figura8.

Figura 8: El submend CONFIG.

DMS Go Manual del operador 27



Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1 Idioma, unidades de medicion, fecha y hora (cont.)

2.3.1a Ajustar el idioma (CONFIG.-IDIOMA)

E
1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';'). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

2. Utilice el joystick (e f) para seleccionar lafuncion IDIOMA. Paracambiar €l idioma seleccionado, mueva el joystick o pulse €l

conmutador de funcién. Las opciones disponibles son: inglés, aleman, francés, espafiol, italiano, japonésy chino. El idioma
predeterminado es €l inglés.

3. Utilice el joystick (gt f) para pasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal. El idioma de la pantalla de

visualizacion y de los informes se encuentran ajustados seguin la Ultima opcién sel eccionada.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1b  Ajustar las unidades de medicion (CONFIG.-UNIDADES)

A
1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';‘). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

2. Utiliced joystick (.-‘_'-_?'F) para seleccionar lafuncion UNIDADES. Existen las siguientes opciones:
* mm: pardmetro predeterminado que muestra los valores en milimetros

¢ pulg: muestralos vaores en pulgadas

q=p
3. Paracambiar las unidades de medicién, mueva el joystick haciala derecha o hacialaizquierda (.';-'.).

.i I:.-"'

. ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver al Menu principal.

4. Después de hacer su eleccion, utilice el joystick (;
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1c Ajustar los formatos de fecha y hora (CONFIG.-DT FMT)

A
1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';'). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

2. Paracambiar el formato de fechay hora seleccionados, mueva el joystick (-_'-_""' ) hastala funcion DT FMT. Seleccione uno de los
siguientes formatos de fechay hora:

* Formato de fecha A-M-D y formato de horade 12 6 24 horas
* Formato de fechaM/D/A y formato de horade 12 6 24 horas

* Formato de fecha D.M.A y formato de horade 12 6 24 horas

3. Después de hacer su eleccidn, utilice € joystick (._-‘_'-_f‘_"'") para pasar a otrafuncién o pulse INICIO paravolver al Men( principal.
El formato de fechay horaindicado en la pantalla de visualizacion y en los informes de salida se encuentra gjustado segun la Gltima
opcion seleccionada.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1d Ajustar la fecha y la hora (CONFIG.-FECHA/HORA)

A
1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';‘). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

F e -+
2. Utiliced joystick (s f) para seleccionar lafuncion FECHA/HORA y muevael joystick hacialaizquierda o hacialaderecha (.'1',)
para abrir la ventana Fecha/Hora

3. Paracambiar lafechay hora seleccionadas, utilice el joystick para desplazarse alafecha u hora. Después, muevael joystick hacia
=

arriba o hacia abajo (.I I_1.) paraintroducir lafechay la hora correctas. Pulse F2 (CONFIRMAR) para confirmar la nueva fecha u hora

o pulse F1 (SALIR) para cerrar la ventana sin cambiar la fecha u hora.

4. Despuésde hacer su eleccion, utilice €l joystick (e f) para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver al Men( principal.
Lafechay lahoraindicadas en la pantallade visualizacion y en los informes se encuentran gjustadas segiin la Gltima opcidn seleccionada.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1e Ajustar la orientacién para su uso con la mano izquierda o con la mano derecha (CONFIG.-ORIENTACION)

=t

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

b -~
2. Utiliceel joystick (s f) para seleccionar lafuncién denominada ORIENTACION, y después (.I I.L.) paraseleccionar el control dela
mano DERECHA o € delamano IZQUIERDA.

.i I:.-'I'

3. Despuésde hacer su eleccidn, utilice € joystick (ws==ss ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.1f  Ajustar el tiempo antes de que un medidor desatendido se desconecte (CONFIG. - DESCONEXION)

La funcién Desconexién desconecta el dispositivo después de que pasado €l tiempo predeterminado no se han introducido entradas en
el DMS Go, launidad no harecibido entradas del usuario mediante el botén o € joystick, y no recibe unaindicacién valida de espesor
(indicado por la visualizacién con tipografia de letras solidas en lugar de huecas). La cuenta hacia atrés se reinicia con una medicién
vélida o con laactividad del teclado.

=t

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con €l joystick (.';').

. . =
2. Utiliced joystick (_-_'-_"F ) para seleccionar la funcién denominada DESCONEXION, y después (.I L) introducir €l nimero de
minutos que deben de pasar antes de que el DM S Go se desconecte. Lasopcionesson 1, 2, 3, 4, 5, 10, 15, 30 minutosy Manual.

Nota: GE recomienda configurar la seleccion en 5 minutos para evitar que se agote la bateria.

.i I:.-'I'

3. Despuésdeintroducir € niimero de minutos, utilice € joystick (wi=t= ) parapasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver al
Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2 Aspecto de la pantalla

Sigalos procedimientos de esta seccion para gjustar € aspecto de la pantalla. Pararealizar 1os gjustes en necesario acceder a subment CONFIG..

2.3.2a Ajustar el color de la pantalla (CONFIG.-COLOR)

e

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

2. Utiliced joystick (_-_'-_"'F ) paraseleccionar la funcion denominada COLOR. Hay cuatro esquemas de color predeterminados.

3. Paracambiar el esquemade color de la pantalla, mueva el joystick para desplazarse hasta el esquema deseado. (En laFigura9 de la
pagina siguiente se muestran los esquemas de color).
! =1 :.-"'

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (; ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2a Ajustar el color de la pantalla (CONFIG.-COLOR) (cont.)

Figura 9: Esquemas de color disponible en el DMS Go
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2b  Ajustar el brillo de la pantalla (CONFIG.-BRILLO)

L

1. End ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG.con €l joystick (.';-',).

2. Utiliced joystick (-_'-_""' ) paraseleccionar la funcion denominada BRILLO. Los parametros disponibles van de 1 a 10.

=
3. Paracambiar € nivel del brillo, mueva el joystick (.';',).

Nota: GE recomienda €l ajuste a 6 para maximizar el tiempo de la bateria.

.i I:.-'I'

4. Después de hacer su eleccion, utilice € joystick (; . ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver al Menu principal.
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2.3.2c  Manejo de la dltima medida para el control de acoplamiento (CONFIG.-ULTIMA MEDIDA)

Lavisualizacion de las medidas puede ayudar alos usuarios a determinar como se ha acoplado la sonda a la superficie medida. Las cifras
con tipografia sélidaindican un buen acoplamiento, en cambio las cifras que aparecen huecas o vacias pueden indicar un mal acoplamiento.
E

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';'). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

gjuste en VISIBLE, €l ultimo valor medido permanecera en lapantallacon €l entorno delasletras ("huecas' en lugar de sdlidas) cuando
se desacople la sonda. Medicion actual, con la sonda acoplada, mostrada en tipografia de | etras solidas (ver Figura 10 abgjo). Si fija€l
gjuste en vacio, apareceran guiones.

2. Utiliced joystick (._-‘_'-i"') para seleccionar lafuncién ULTIMA MEDIDA. Los ajustes disponibles son VISIBLE y VACIO. Si fijael

Figura 10: Medida actual — Ultima medida VISIBLE — y altima medida VACIO

Nota: si esta en el modo DRYy el valor se ajusta en VIS BLE, todavia se puede enviar €l valor al archivo. S el valor est4 ajustado en
VACIO, el DMSGo dejaré la posicion vacia.

3. Paracambiar € guste de lamedida, mueva el joystick (3).

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (.;:_'_:f) para pasar a otrafuncién o pulse INICIO paravolver al Menu principal.
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2.3.2d  Ajustar la resolucién de pantalla (CONFIG.-RESOLUCION)

=t

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

2. Utiliced joystick (-_'-_"" ) para seleccionar lafuncién denominada RESOLUCION. La resolucion de pantalla se puede configurar
autométicamente (AUTO) al espesor que estd midiendo, a 1/10 (X.X) 6 /100 (X.XX) en mmy 1/100 (X.XX) 6 1/2000 (X.XXX) en pulgadas.

Nota: enlaopcion AUTO, el umbral son 10 pulgadas (para pulgadas). El valor que sea inferior a 10 pulgadas se mostrara en modo
XXXX. En caso contrario, el valor se mostraré en modo X.XX.
Para mm, el umbral son 100 mm. El valor que sea inferior a 100 mm se mostrara en modo X.XXX. En caso contrario, €l valor se
mostrara en modo X.X.

=t
3. Paracambiar € nivel de resolucion, muevad joystick (.'1',).

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (.d‘_'-if'") para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver a Men( principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2e Ajustar la configuracion Bloque zero (CONFIG.-BLOQUE ZERO)

Si en la sonda utiliza un blogue zero, puede introducir su configuracion de espesor y velocidad en € DMS Go. (Ver “Fijar €l Ajuste zero
(SONDA&CAL - ZERO)” en lapagina 65.)

Ll

1. Ené€ menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

F - =B
2. Utilice el joystick (e f) para seleccionar lafuncion BLOQUE CERO, después mueva el joystick (i) para abrir laventana de
configuracion (siguiente Figura 11).

Figura 11: Ventana Configuracion del bloque zero
q=p

3. Muevad joystick (.';-'.) para cambiar las unidades (pulgadas o mm), espesor (en pulgadas 0 mm) o lavelocidad (en
pul gadas/microsegundos o m/s) a valor grabado en el blogque de referencia suministrado por GE. Estos val ores siempre se mostraran en
unidades métricas (mm). Pulse F2 (HECHO) para confirmar laentrada o F1 (SALIR) para cerrar laventana sin cambiar la configuracion.

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (;'if') para pasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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2.3.2f  Ajustar la configuracion del bloque de referencia de la velocidad (CONFIG.-VEL. REF. BLOCK)

El blogque de referencia de la velocidad de cobre viene con un nimero de serie grabado, ademés de la velocidad en pulgada/usy m/s
(Ver siguiente Figura 12.) Mientras que €l bloque zero de acero representa el extremo superior de la velocidad del sonido (@ 6000 m/s),
el bloque de referencia de la velocidad representa el extremo inferior (@ 4700 m/s). Si en lasonda utiliza un bloque de referenciade la
velocidad, puede introducir lavelocidad y la velocidad de la capa en el DMS Go. Sin embargo, esta funcion sdlo es necesaria cuando la
opcién TopCOAT/Auto-V esta activada.

Figura 12: Bloque de referencia de la velocidad grabado
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2.3.2f  Ajustar la configuracion del bloque de referencia de la velocidad (CONFIG.-VEL. REF. BLOCK) (cont.)

=t

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

2. Utiliced joystick (.-‘_'-_?'F) para seleccionar lafuncion VEL. REF. BLOCK y para abrir la ventana de configuracion (siguiente
Figura 13).

Figura 13: Ventana Configuracion del bloque de referencia de la velocidad

3. Muevad joystick paracambiar launidad de medicién (pulgadas 0 mm), €l nimero de serie, lavelocidad del material base (en pulgadas
o mm/usegundo) y lavelocidad de la capa (lavelocidad del material recubierto, en pulgadas o mm/Lsegundo) al valor grabado en el
bloque. Pulse F2 (HECHO) para confirmar la entrada o F1 (SALIR) para cerrar la ventana sin cambiar la configuracion.

. e

4. Después de hacer su eleccidn, utilice €l joystick (ms==s=s ) parapasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver al Men( principal.

DMS Go Manual del operador 41



Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2g Ajustar el Update Rate (CONFIG.-UPDATE RATE)

=t

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

2. Utiliced joyst|ck( ) para seleccionar el UPDATE RATE (lavelocidad ala que se actualizala pantallaen Hz). Los gjustes
disponibles son 4, 8y 16 Hz

3. Paracambiar €l update rate, muevael joystick (._._._‘ : """)

4. Después de hacer su eleccion, utilice el joyst|ck( ! "'F) para pasar a otrafuncién o pulse INICIO paravolver a Men( principal.

Nota: enlos modos B-Scan y Min/Max, el update rate es siempre 32 Hz
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2.3.2h Seleccionar un modo de rectificacién (CONFIG.-RECTIFICACION)

Larectificacion afectala orientacion del A-Scan en la pantallade visualizacion. El A-Scan representa el impulso acuistico (es decir, €l eco)
que se devuelve al dispositivo desde el material que se esta evaluando. La serie de ecos se asemeja ala sefial de Radiofrecuencia (RF) que se
muestraen lasiguiente Figura 14. Tenga en cuenta que lasefial RF tiene un componente negativo que esta por debajo del gjey uno positivo que
estapor encimadel ge. En modo RF, lapuertaA y lapuerta B se pueden colocar por encima o por debajo del gje para que se puedan activar con
un eco con encabezado positivo o negativo. El modo de rectificacion normalmente se configura de forma automética mediante la seleccion de
lasonda. Lamayoria de las sondas de los medidores de espesor de GEIT estan disefiadas para poder utilizarlas en rectificacion negativa.

En MODO DE RECTIFICACION DE ONDA COMPLETA,
se muestran ecos de encabezado tanto
positivos como negativos

En Modo RF, se muestran En este modo, s6lo se muestran
ecos de encabezado positivo los ecos de encabezado negativo

RF PANTALLA DE RADIO FRECUENCIA RECTIFICACION NEGATIVA DE 1/2 ONDA RECTIFICACION DE ONDA COMPLETA

Figura 14: Senales de RF y rectificadas normales
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2.3.2h  Seleccionar un modo de rectificacion (CONFIG.-RECTIFICACION) (cont.)

* Rectificacion de semionda positiva significa que solo se muestrala mitad superior (es decir, positiva) de la sefial de RF.

¢ Rectificacion de semionda negativa significa que solo se muestralamitad inferior (es decir, negativa) de la sefial de RF (ver Figura 14
en la pagina 43). Tenga en cuenta que, aungue solo se muestre la mitad negativa de la sefial de RF, parasimplificar la visualizacién se
presenta en lamisma orientacion que un componente positivo.

* Larectificacién de onda completa combina las sefial es rectificadas tanto positivas como negativas y muestra ambas en orientacion
positiva (ver Figura 14 en la pagina 43).
* RF significaque no hay rectificacion.

Larectificacion determina el ciclo en el que serealizalamedicién del cruce por cero. En circunstancias normales, GE recomienda no
cambiar este parametro. SAlo es necesario cambiar el modo de rectificacion de las sondas especiales o aplicaciones especiales. Si fuera
necesario, utilice el procedimiento que aparece en la pégina siguiente para seleccionar un modo de rectificacion.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2h  Seleccionar un modo de rectificacion (CONFIG.-RECTIFICACION) (cont.)

=t

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';‘).

2. Utiliceel joystick (e f) para seleccionar lafuncion RECTIFICAR. Existen |as siguientes opciones:
* NEGATIVA: muestra el componente negativo de la sefia de RF pero muestra una orientacién positiva.
* POSITIVA: muestrael componente positivo de la sefial de RF.
* COMPLETA: muestralas mitad positivay negativa de la onda de RF, pero ambas estan orientadas en la direccién positiva.

* RF: muestrad eco sin rectificacion.

L
3. Muevad joystick (.';-'.) para seleccionar el método de rectificacién deseado.

4. Después de hacer su eleccidn, utilice el joystick (._.‘_'._’!"") parapasar a otra funcién o pulse INICIO paravolver a Menu principal.

DMS Go Manual del operador 45



Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2i  Ajustar el punto decimal (CONFIG.-RADIO)

El radio, o €l punto decimal, normamente se representa con un punto en los EE. UU 0 una coma en algunos paises europeos.

Nota: cuando se utiliza el modo DR, € punto decimal no deberia cambiarse ya que €l DR no se modifica de forma dinamica.

A
1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';‘). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

2. Utiliced joystick (_-_'-_"'F ) paraseleccionar el RADIO (simbolo para el punto decimal utilizado en las mediciones). Los simbolos
disponibles son e punto y la coma.

3. Paracambiar € radio, muevad joystick

.i I:.-'I'

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (w=d==tz ) parapasar actrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.2)  Obtener informacion sobre el programa (CONFIG.-ACERCA DE)

Es posible que su proveedor de servicios necesite los datos del nimero de seriey de los codigos del DM S Go pararealizar actualizaciones
0 correcciones. Se encuentran disponibles en lafuncion ACERCA DE.
A

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';').

2. Utiliced joystick ( -—‘—'—'f") para seleccionar ACERCA DE (para obtener informacion general del DMS Go), y después muévalo (.';',)
paraintroducir lafuncion. El programa mostraré los datos necesarios (ver Figura 15 siguiente).

3. Despuésde revisar lainformacion, pulse € joystick o cualquier otra tecla de funcién paravolver ala pantalla principal.

Figura 15: Pantalla de informacion del DMS Go
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2.3.3 Ajustar funciones de seguridad
Sigalos procedimientos de esta seccion para gjustar € aspecto dela pantalla. (Pararedizar |10s gjustes es necesario acceder d subment CONFIG.).
2.3.3a Permitir al usuario acceder a funciones especificadas (CONFIG. - LOCKOUT)

Es posible que un supervisor necesite que otros usuarios tengan acceso solo a determinadas funciones del DM S Go. EI DM S Go tiene dos
niveles de usuario: Experto e Inspector. El experto puede acceder atodas|as funciones, mientras que el inspector puede utilizar solo aquellas
funciones que no han sido bloqueadas en el ment LOCKOUT. Configure lafuncion CONTRASENA (pagina 52) antes de seleccionar las

funciones paralos inspectores.
E

1. End mend PRINCIPAL desplécese hasta el submeni( CONFIG. con €l joystick (._)

2. Utilice el joystick (e ""' ) paraseleccionar LOCKOUT, y a continuacion introducir lafuncion. Se abrird el mena de funciones (un
duplicado del Men( principal, tal como se muestra en la Figura 16 siguiente).

Figura 16: Ventana Opcion lockout
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.3a Permitir al usuario acceder a funciones especificadas (CONFIG. - LOCKOUT) (cont.)

]
3. Utilice el joystick para cambiar entre funciones alas que sea necesario acceder y pulse el botén central del joystick (L) para activar
lafuncién.

.: I:.-'I'

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (wf==ts ) parapasar actrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.3b  Ajustar el nivel de usuario (CONFIG, - MODO MENU)

El DM S Go tiene dos niveles de usuario: Experto e Inspector. El experto puede acceder atodas las funciones, mientras que el inspector
puede utilizar solo aquellas funciones que no han sido blogueadas en € meni LOCKOUT. Para gjustar €l ment al nivel apropiado, realice
|os siguientes pasos.

=t

1. End menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con €l joystick (.';').

2. Utiliced joystick (._-‘_'-if'") para seleccionar e MODO MENU.

L
3. Paracambiar €l nivel, muevae joystick e o

.i I:.-'I'

4. Después de hacer su eleccion, utilice €l joystick (; . ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver al Menu principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.3c  Ajustar una tecla con 4 funciones especificadas (CONFIG. - FUNCION TECLA)

Nota: para obtener informacién general sobre las teclas de funcién, ver pagina 7
Si es necesario, puede gjustar una funcién personalizada para la tecla de funcién F4. Existen cuatro elecciones disponibles:

* OBSTR/BORRAR: anotacion que indica que no se puede acceder a una posicion fisica.
* NOTA: permite al usuario afiadir una nota.
* UuGRID: permite a usuario crear unamicro cuadricula en un punto de datos especifico.

¢ CONMUTAR MANO IZQUIERDA/MANO DERECHA: permite al usuario alternar entre lamano izquierday la mano derecha.

A

1. Enéd mend PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.'l). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

Utilice el joystick (._.‘_'._“!"") para seleccionar lafuncion denominada FUNCION TECLA. Seleccione lafuncidn que se vaaasociar con F4.

N

3. Después de hacer su eleccion, utilice el joystick (._.‘_'._’!"") para pasar a otra funcién o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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2.3.3d Introducir una nueva contrasefia (CONFIG. - CONTRASENA)

Paraintroducir una nueva contrasefia parael DM S Go, realice |0s siguientes pasos.

=t

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con €l joystick (.';').

=t

2. Utiliced joystick (._-:_'-if'") para seleccionar lafuncion CONTRASENA y muévalo (.';') para abrir la ventana de contrasefia

(Figura 17 siguiente).

Figura 17: Ventana Funcion contrasena
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.3d Introducir una nueva contrasefia (CONFIG. - CONTRASENA) (cont.)

]
3. Desplace €l joystick alaletrao nimero que desee introducir, a continuacion, pulse €l boton central del joystick (L)) paraintroducir
el carécter. Repita estos pasos hasta que haya introducido toda la contrasefia, a continuacion pulse F2 (ENTER).

Nota: en caso de que una contrasefia anterior (ANTIGUA), €l sistema le pedira la contrasefia antigua antes de permitirle introducir la
NUEVA contrasefia. EI DMS Go también le permite no tener ninguna CONTRASENA. En este caso no existe acceso.

4. Despuésdeintroducir la contrasefia, utilice € joystick (._-‘_'-Lf'") parapasar actrafuncion o pulse INICIO paravolver a Men( principal .
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2.3.3e Introducir un nuevo codigo de activacion para las opciones (CONFIG. - CODIGO)

Si adquiere una opcion de software especifico, GE proporcionard un codigo de activacién especifico. Estas opciones especificas incluyen
TOPCOAT y AUTO-V, Registro de datos extendido y Modo USM Go. Los cédigos de activacion que coincidan con el nimero de serie del
DMS Go se pueden introducir através del subment CODIGO que se encuentra en el mendl CONFIG.. Este subment también indica el
nimero de serie asignado a su dispositivo. Paraintroducir un cédigo de activacion:

A
1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con €l joystick (.';').
. . =
2. Utiliced joystick (._-‘_'-_‘_"F) para seleccionar lafuncién denominada CODIGO, y después utilice el joystick (.';',) paraactivar la
funcion. Tenga en cuenta que €l primer carécter del valor actual del codigo se encuentra resaltado (Figura 18 siguiente).

Figura 18: La funcion de entrada de codigo
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.3.3e Introducir un nuevo codigo de activacion para las opciones (CONFIG. - CODIGO) (cont.)

J— —
3. Utilicee joystick (s f) paracambiar €l caracter resaltado. A continuacion, mueva el joystick (.';') para seleccionar €l siguiente
caracter y continte modificando los val ores hasta que todos coincidan con el codigo provisto por GEIT.

4. Despuésdefinalizar laentradadel codigo, confirme la entrada pulsando F2 (CONFIRMAR). Si el cédigo no esvdlido, e DMS Go
mostrara el mensgje: "Error - Codigo no valido"

5. Aseglrese de seguir las instrucciones en pantalla para compl etar correctamente la activacion.
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2.4 Instalar una sonda

Sigalas instrucciones de esta seccion parainstalar unasondaen el DMS Go.
Receptor
2.4.1 Conectar la sonda Sonda

Cuando conecte una sonda al dispositivo, debe realizar 1os siguientes pasos.

* Redlice correctamente la conexidn fisica de la sonda al dispositivo.

* Configure correctamente el dispositivo para que funcione con la sonda conectada.
El DMS Go acepta una sonda de elemento simple 0 una sonda de elemento dual.

Lasonda de el emento simple sdlo tiene un solo cristal ultrasdnico. En primer lugar
actliacomo un atavoz, convirtiendo € impulso e ectrénico en un impulso de ultrasonidos
mecanico, después & mismo cristal actdiaa mismo tiempo como un micréfono, Conector
recibiendo todoslos ecosy convirtiéndol os de nuevo en impul sos el ectrénicos. Sonda

Figura 19: Posiciones del conector de la sonda
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2.4.1 Conectar la sonda (cont.)

Una sonda de elemento dual tiene €l altavoz separado del micréfono. Identifique las sondas mediante el nimero de conectores LEMO
(u otro tipo): uno parasimple, dos paradual.

Parainstalar una sonda de elemento simple, conecte el cable de la sonda a uno de los dos puertos situados en la parte lateral del dispositivo
(ver laFigura 19 de la pagina anterior). Cuando una sonda de elemento dual se conecta a dispositivo, lallave garantiza la orientacion
correcta de los conectores de transmision y recepcion.
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2.4.2 Configurar el dispositivo

Hay tres gjustes del dispositivo que dependen directamente del tipo de sonda instalado. Estos gjustes deben gjustarse cadavez que seinstale
un tipo de sonda diferente, siguiendo las instrucciones incluidas en | as siguientes secciones.

2.4.2a Determinar el tipo de sonda (SONDA&CAL - SONDA)

-~

1. Active el subment SONDA&CAL con e joystick (k).

2. Si el DMS Go esta conectado a una sonda con opcién de didlogo, este detecta automaticamente si la sonda sel eccionada es una sonda
de elemento dual. Una vez detectada, |a pantalla muestrala palabra "didlogo” debajo del nombre de la sonda. Si no es una sonda con
opcién de didlogo, utilice el joystick para desplazarse por lalista de sondas y seleccione la unidad apropiada. (Si desconecta la sonda
con opcién de didlogo, e DM S Go muestra la seleccion de la Ultima sonda pero € didlogo que aparece debajo de la sondayano
aparecerd). Si cambia una sonda que no tiene opcion de didlogo, deberavolver a desplazarse por lalistay seleccionar la nueva unidad.

Nota: una sonda con opcién de didlogo consta de un pequefio chip que contiene la informacién de la sonda. Cuando la sonda esta
conectada al DMS Go, transmite esta informacion a la unidad.

Nota: el DMS Go ofrece la opcion de un archivo de definicion de sonda personalizado suministrado por GE con la extensién .prb que
deberdintroducirse a través de la tarjeta SD. EIl DMS Go mostrara este archivo como parte de |a lista de sondas, designada
mediante la adicién (personalizada).
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.4.2a Determinar el tipo de sonda (SONDA&CAL - SONDA)

Figura 20: Visualizacion de la sonda con opcion de dialogo conectada
(Didlogo indicado por la sefial en la parte inferior)

.

3. Muevad joystick hacia arriba o hacia abgjo (=it ) parasalir de estafuncién o pulse INICIO paravolver al Men( principal.
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2.4.2b  Ajustar el modo de deteccion ultrasonica (SONDA&CAL - MODO TG)

El DMS Go realiza todas las mediciones en modo cruce por cero, en €l punto donde la sefial cruzalalinea de amplitud cero. Los modos
disponibles variaran en funcién de la sonda utilizada.

IMPORTANTE: todos los modos no estan disponibles para todas las sondas.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.I EL).

2. Utiliced joydtick (_-_'-_"'"' ) para seleccionar lafuncion denominadaMODO TG y después para seleccionar e modo. Existen seis opciones:

* S|P este modo indica que hay un transductor tipo elemento simple conectado en el DMS Go. Inicia una deteccion ultrasonica
desde un punto artificial relacionado con €l disparo del generador de impulsos (IP, impulso inicial, 0 "T0") y terminacon e Ultimo
cruce por cero antes del primer cruce por flanco detectado en lapuerta A. El TOF correspondiente se compensa mediante un valor
de compensacion de gjuste zero (retraso de sonda), cal culado automati camente durante el proceso de calibracién. El DMSGo calcula
y muestra el valor de un resultado de espesor a partir de los datos adquiridos. Se utiliza con una sonda de elemento simple para
evaluar € espesor de materiales no recubiertos, especial mente aquellos con superficies paralelas e uniformes.

* S-PICO: este modo indica que hay un transductor tipo elemento simple conectado en el DMS Go. Iniciala deteccion ultrasonica
desde el Ultimo cruce por cero antes del pico delapuerta A y termina con € Ultimo cruce por cero antes del pico del eco en la puerta
B. El DMS Go calculay muestra el valor de espesor resultante de los datos adquiridos. Se utiliza con una sonda de elemento simple
paraevaluar €l espesor de materiales recubiertos, especialmente aquellos con superficies paralelas e uniformes.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.4.2b  Ajustar el modo de deteccién ultrasénica (SONDA&CAL - MODO TG) (cont.)

S-FLANKO: este modo indica que hay un transductor tipo elemento simple conectado enel DMSGo. Inicialadeteccidn ultrasdnicadel
ultimo cruce por cero antes del primer flanco detectado en la puerta A y terminacon €l Gltimo cruce por cero antes del primer cruce por
flanco detectado en la puerta B. El DMSGo calculay muestra el valor de espesor resultante de los datos adquiridos. El modo se utiliza
con una sonda de elemento simple paraevaluar € espesor de materiales RECUBIERTOS, especial mente aquellos con superficies
paralelas e uniformes.

DUAL: este modo indica que hay un transductor tipo elemento dual conectado en el DMSGo. Inicia una deteccion ultrasonica desde
un punto artificial relacionado con € disparo del generador de impulsos (IP, impulso inicial, 0 "T0") y termina con el Ultimo cruce por
cero antes del primer flanco detectado en la puerta A. El TOF correspondiente se compensa mediante un valor de compensacion de
gjuste zero (retraso de sonda), calculado automati camente durante el proceso de calibracion. El DMS Go calculay muestra el valor de
un resultado de espesor a partir de los datos adquiridos. Este modo se utiliza con una sonda de elemento dual paraevaluar e espesor de
corrosién en materiales no recubiertos, especialmente en superficies de fondo curvas eirregulares.

DUAL-MULTI: este modo esta disponible cuando un transductor tipo elemento dual esté conectado en el DMS Go. Iniciala deteccion
ultrasdnicadd Ultimo cruce por cero antes de un pico de eco detectado en la puerta A y termina con € Gltimo cruce por cero antes del
pico del eco enlapuertaB. El DMSGo caculay muestrae valor de espesor resultante de los datos adquiridos. Este modo se utiliza con
una sonda de elemento dual para evaluar € espesor de materiales recubiertos.

TOP-COAT: cuando se utiliza con una sonda especial TopCOAT, este modo evallia el espesor de materiales recubiertos. Es especidmente
adecuado para superficies de fondo curvas eirregulares (picadas). (Opcional)

AUTO-V: cuando se utiliza con una sonda especial TopCOAT, este modo mide materiales no recubiertos. No requiere ningln tipo
de conocimiento del tipo de material medido y calculalavelocidad, sin estandar de calibracién de materiales. (Opcional)
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.4.2b  Ajustar el modo de deteccién ultrasénica (SONDA&CAL - MODO TG) (cont.)

3. Después de hacer su eleccion, utilice el joyst|ck( : jII"“I) parapasar a otra funcién o pulse INICIO paravolver a Menu principal.

2.4.2c  Ajustar el método de calibracion del espesor (SONDA&CAL - CAL-ESPESOR)
Con esta opcion se puede gjustar la calibracion del espesor a uno o dos puntos.

L

1. Ene menu PRINCIPAL, despléacese hasta el subment SONDA&CAL con € joystick (.I EL).

2. Utiliced joystick ( ) para seleccionar lafuncion CAL-ESPESOR, y después seleccionar €l método. L as el ecciones disponibles
sondel1 puntoy de 2 puntos

3. Después de hacer su eleccion, utilice el joystick (e j|I"“I) para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver a Men( principal.
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2.5 Calibracion

Lacalibracion del DMS Go requiere €l uso de un estandar calibrado. Este estandar debe estar formado del mismo material que la piezade
laprueba. El procedimiento de calibracion variaen funcion de si haseleccionado 1 6 2 puntos en laopcion CAL-ESPESOR. Laelecciondela
calibracion de 1 6 2 puntos depende de | os blogques de prueba:

¢ Lade 1 puntoimplicael uso de un Unico blogue de prueba, mediante el que seintroduce o verifica el espesor. Ambas puertas aparecen
y miden ladistanciaentre el primer y el segundo eco de fondo (BWE). El DMS Go también calculay gjustalavelocidad del sonidoy €l
retraso de la sonda.

Nota: el nimero de puertas (1 6 2) esindependiente del modo de CAL, pero viene determinado por €l modo de medicion (1 puerta para
dual, 2 puertas para dual-multi). Se puede realizar la calibracion de 1 punto con una puerta desde €l inicio hasta el primer fondo.

* Lade 2 puntosimplicael uso de dos blogues o un nico blogque con dos pasos (cal bajao cal alta). El usuario introduce o verifica
primero € blogue inferior y después €l bloque superior.

Lacalibracion de un punto precisa el uso de lafuncion ajuste zero, sin embargo la calibracion del punto cero no es necesariaen la calibracion
de 2 puntos.
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2.5.1 Calibracion de 1 punto (SONDA&CAL - CALIBRACION)
Para calibrar el DMS Go, sigua las instrucciones de esta seccion.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.I EL).

2. Utiliced joystick (_-_'-_"'F ) para seleccionar la funcion denominada CALIBRACION. Después, pulse € conmutador de funcion o mueva
=t

d joystick (.';') paralniciar.

3. Paralacalibracion de 1 punto, verifique el espesor del bloque/pieza de calibracion con el valor mostrado en el DM S Go cuando se
encuentre en modo calibracion (si procede, después de haber realizado la calibracién del punto cero de lasonda). Puse F2 (ENTER)
para cambiar manualmente €l valor de calibracion. Si el valor de calibracion del bloque/pieza es correcto, acople la sonda a bloque
de calibracién del espesor. El DM S Go realizara automéaticamente la calibracion y gjustara lavelocidad del material de modo que
coincida con €l bloque/pieza de calibracion.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.5.1a Fijar el Ajuste zero (SONDA&CAL - ZERQO)

Los valores TOF que seinician desde un punto artificial relacionado con € disparo del generador deimpulsos (el impulsoinicia, IPo " T0"), debe
ser compensado mediante un valor de compensacion de gjuste zero paradliminar € tiempo de transito debido ala posicion artificia deinicioy las
lineas de retraso de la sonda. Este valor también permite gjustar € desgaste irregular delasonday las variaciones en las lineas de retraso.

Nota: ZERO no esta disponible cuando €l parametro DETECTAR MODO especifique una medicién tipo puerta a puerta o multi eco,
0 cuando € parametro CAL ESPESOR esté fijado en el modo 2 puntos.
L

1. Ené mend PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.';-'.).

2. Utiliced joystick (-—'-—"F ) paraseleccionar lafuncion denominada ZERO, y después para seleccionar € método cero. Existen tres opciones:

* Manual: este método cero utiliza €l bloque de referencia del dispositivo con espesor y velocidad del sonido conocidos para determinar
€ valor de compensacién de gjuste zero para el transductor conectado. Se puede aplicar alos tipos de transductores de contacto de
elemento ssimple o elemento dual, y funciona en condiciones criticas de acoplamiento o en superficies rugosas.

* Auto: este método cero determina autométicamente €l valor de compensacién de gjuste zero mientras el transductor se acoplaal
material evaluado. Zero serecoge del eco de interfaz después de acoplar la sonda, y a continuacion recoge € eco de fondo. Se requieren
buenas condiciones de acoplamiento y adquisiciones de datos multiples paradeterminar € TOF en lainterfaz del material (el puntoenel
que el sonido seintroduce en el material) y e TOF en el fondo del materia (el punto en & que e sonido se reflegja desde la parte
posterior del material). Debido aquerealizalacalibracion del punto cero cadavez que se realiza unamedicién, continuamente gjustalos
cambios de temperaturay retrasa el desgaste.
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2.5.1a Fijar el Ajuste zero (SONDA&CAL - ZERO) (cont.)

* Usuario: s seutilizaunasondalimpiay desacoplada, este método determina automati camente la compensacion de gjuste zero desde
la parte frontal de la sonda antes del acoplamiento, y solo realizala calibracion del punto cero si lo solicita el usuario. Después
recoge € eco de fondo. También funciona en condiciones criticas de acoplamiento o en superficies rugosas.

.

3. Después de hacer su eleccion, utilice el joystick (mi=s= ) parapasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver al Ment principal.
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.5.1b Calibrar el punto cero de la sonda (SONDA&CAL - AJUSTE ZERO)

IMPORTANTE: esta opcion solo esta disponible en la opcién Zero (ver pagina 62), en € modo de calibracion de 1 punto esté fijada en

Manual o Usuario.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.I EL).

A

2. Utiliced joystick (._-‘_'-if'") para seleccionar lafuncion AJUSTE ZERO, después utilice € joystick (“;-1") para seleccionar Iniciar.

3. El ment variaahora
Si ha seleccionado Manual en lafuncion Zero, aparecerd el mensgje: “ Ponga la sonda en gjuste zero --
utilice acoplante.” Pongalasonda en agjuste zero en el soporte del DMS Go (ver lafigurade laderecha),
apligue & acoplante alasonday realice lamedicion.

4. Si haseleccionado Usuario en laopcion Zero, aparecera el mensagje: “Limpie el acoplante de la sonda,
pulse Zero.”

5. EI DMSGoredizalacalibracién del punto cero de lasonda. Después de completar lamedicién, utilice

e joystick (._-‘_'-if'") para pasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver al Men( principal .

Ajuste
zero

/
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Capitulo 2. Configuracién del dispositivo

2.5.2 Calibracion de 2 puntos (SONDA&CAL - CALIBRACION)

Parala calibracion de dos puntos

a. El DMS Go muestra“Pulse ENTER para editar €l espesor estandar de la calibracién baja o acoplar a espesor de calibracién baja’.
Se mostrara €l espesor del bloque de calibracion (en lugar del espesor medido). Si no necesita editar €l valor, acople la sonda al
bloque de calibracion de espesor de calibracion baja. EIl DM S Go indica que se esta adquiriendo €l valor y después le solicita que
retire la sonda.

b. El DMS Go muestra“Pulse ENTER para editar €l espesor estandar de la calibracién alta o acoplar al espesor de calibracion alta’.
Se mostrara €l espesor del bloque de calibracion (en lugar del espesor medido). Si no necesita editar €l valor, acople la sonda al
bloque de calibracion de espesor de calibracion alta. EIl DMS Go indica que se esta adquiriendo el valor y después le solicita que
retirelasonda. A continuacion, pulse HECHO.

6. Despuésde completar € procedimiento, utilice d joystick (_-_'-_""' ) parapasar aotrafuncion o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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2.5.3 Calibrar mediante la velocidad del material (SONDA&CAL - VELOCIDAD)

Cuando los blogues/piezas de calibracion no estan disponibles, o un procedimiento requiere una velocidad de material especifico para ser
utilizado durante una prueba de espesor de pared ultrasonica, e DMS Go se puede calibrar gjustando la velocidad del material.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.I EL).

L

2. Muevad joystick (.';-',) paravisualizar VELOCIDAD, se mostraralavelocidad calculada después de la calibracion. Mueva el joystick
L

(.';-',) para cambiar lavelocidad. Si observa que VELOCIDAD aparece en mayusculas, indica que esta utilizando una velocidad
predeterminada de la tabla de material interna, mientras que la velocidad en mintscul as aparece cuando se ha agjustado la velocidad
0 se harealizado una calibracion que ha gjustado la velocidad.

3. PulselateclaF3 o F4 paraabrir un lista de velocidades del material programada previamente y continte pulsando las teclas para
desplazarse por lalista. Los gjustes en incrementos de 1 se realizan con € joystick.
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2.5.4 Ajustar los resultados de calibracion (SONDA&CAL - TEMP COMP)

Las variaciones de temperaturamodifican lavelocidad del sonido delos materialesy delaslineas de retraso del transductor y, en consecuencia,
las calibraciones. Todas las calibraciones deben efectuarse in situ y con los bloques de calibracién ala mismatemperatura que lapiezadela
prueba para minimizar los errores debidos a variaciones de temperatura. Cuando no sea posible calentar € bloque de calibracion, se podra
utilizar una formula de compensacion de temperatura para calcular €l espesor de la pieza de la prueba a temperatura ambiente.

Compensacién de temperatura: a medida que latemperatura de un objeto de prueba aumenta, la velocidad ultrasdnica del materia disminuira
ligeramente. Cuando esto ocurre, lamedida del espesor de la pared sera mayor que latemperaturareal cuando se mide atemperatura ambiente.
Para compensar este factor, el DM S Go puede calcular un valor de espesor compensado basado en latemperatura de la piezaevaluaday en un
factor de compensacion.

—

1. Enéd ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment SONDA&CAL con €l joystick (.I EL).

2. Utiliced joystick para CONECTADO o DESCONECTADO la compensacion de temperatura. Si CONECTADO |la compensacion de
temperatura, aparecen otras tres funciones.

* CAL TEMP: latemperatura del bloque de calibracion (normal mente temperatura ambiente).
* CUR TEMP: latemperatura actual del material.

* TEMP COEF (coeficiente de temperatura): el cambio de lavelocidad del material por grados, gjustado a partir de latabla del usuario.
(El valor normal del acero a carbono es-0,0002 pul/us/°F o -0###mm/m/C). El valor de entrada se puede solicitar a gerente de UT
denivel Il delaempresa u obtener en las directrices corporativas para pruebas no destructivas (NDT).
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2.5.4 Ajustar los resultados de calibracion (SONDA&CAL - TEMP COMP) (cont.)

Nota: estas funciones tienen ajustes aproximados o precisos. Pulse F3 0 F4 paraintroducir €l ajuste aproximado (la etiqueta de funcion

minusculas se cambia a mayusculas) para ajustar |os valores en incrementos de 100 (para la velocidad) o 10 (para la temperatura).
Los ajustes en incrementos de 1 se realizan con €l joystick.

El DMSGo puede mostrar los valores de espesor no compensado y compensado simultaneamente. Visualice ESPESOR (el valor de
espesor no compensado) en e area de resultados de la pantalla. (ver Visualizar resultados de mediciones (MEDICION - RESULTADOS).
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2.6 Utilizar la alarma recordatorio de calibracion (SONDA&CAL - RECORDATORIO)

El DMS Go incorpora una funcion de alarma programada que hace que un icono aparezca durante los interval os de entrada definidos por €
usuario. Para utilizar esta alarma:

1

A=

En el menti PRINCIPAL, desplécese hasta el submenti SONDA&CAL con el joystick (L)

Utilice el joystick (.-‘—'-—?"") para seleccionar lafuncion denominada RECORDATORIO. Se abrirala ventana RECORDATORIO
CONFIG. DE CALIBRACION. Introduzca el modo o el pardmetro que activara el recordatorio (TIEMPO EN MINUTOS, NOMERO DE
MEDIDAS, CONEXION y OFF) y después el valor que activarala alarmarecordatorio. Al gjustar este valor, laaarma se regjusta
autométi camente para activarse en los interval os especificados. Esta funcién también permite desactivar la alarma (OFF).

E
Pulse el conmutador de funcin o mueva el joystick (i) paracambiar el intervalo de laalarma.

Pulse F2 (CONFIRMAR) para confirmar la activacion delaalarmay restablecerlaasu funcionamiento normal o F4 (SALIR) paracerrar la
ventanasin cambiar €l gjuste de laalarma.

Nota: la seleccién dela funcion VELOCIDAD también restablece la alarma.
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Capitulo 3. Crear archivos de registro de datos

Laopcion integrada de registro de datos del DM S Go es una herramienta potente y flexible para gestionar datos de espesor ultrasonicos. Puede
amacenar, evaluar, mostrar y realizar informes sobre diversos tipos de datos de medicién. Las funciones del menu Registro de datos (DR) se
muestran en lasiguiente Figura 21.

Figura 21: El Meni DR
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Capitulo 3. Crear archivos de registro de datos

3.1 Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO)

Antes de almacenar |as mediciones debera configurar un archivo de datos. Después de crearlo, puede realizar mediciones e introducirlas
en el archivo para su posterior interpretacion (ver Capitulo 6).

1. Utiliced joystick (.a:_'-if'") para seleccionar la funcién denominada EXPLORAR en el menu DR. Pulse F4 (NUEVO) paracrear un

L
archivo en el subment DR. Mueva el joystick hacialaderecha (.I L) paraabrir lafuncién. El archivo se aimacenara en el directorio
seleccionado de la ventana Explorar.

2. Laprimeraseleccion es e Tipo de archivo (siguiente Figura 22).

Figura 22: Seleccion del tipo de archivo de datos
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3.1

Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)

Hay siete opciones disponibles: (Si desea obtener mas informacién acerca de los tipos de archivos, consulte el Anexo B).

Lineal: archivo unidimensional con valores secuenciales numéricos a modo de etiquetas de posicion. A menudo se utilizan para
camiones cisternay aplicaciones similares. Acepta hasta un méaximo de 99.999 puntos de datos en posiciones secuenciales. Cada
punto se sitlia en una posicion. Los parametros del usuario son: Tipo de medida (Estandar: solo medicion del espesor o extendida,
Medicion de espesor, Velocidad y otros valores), Punto de inicio y Punto final.

Matricial: archivo tridimensional con coordenadas matriciales paralas posicionesy los puntos numéricos secuenciales. A menudo se
utiliza para tanques de almacenamiento, conductores de liquido con didmetro de gran tamafio, y aplicaciones similares El usuario
puede crear un archivo con un maximo de 702 filasy 702 columnas. Cadafilay columna se unen para establecer una posicién de
coordenadas. Acepta un maximo de 9 puntos por posicion. El valor deinicio de las coordenadas de la matriz se puede especificar
dentro del rango permitido. El valor inicia delos valores numéricos secuenciales de PUNTO debe ser uno. L os parametros son: Tipo
de medida (Estandar: sélo medicién del espesor o extendida, Medicion de espesor, Velocidad y otros valores), Cuadriculando, Fila
y columnadeinicio, Filay columnafinal, Punto deinicioy Punto final.

Lineal personalizado: archivo bidimensional con nombres de posicion definidos por €l usuario y con etiquetas de puntos numeéricos
secuenciales. A menudo se utiliza para tuberias de proceso (donde las mediciones se realizan ainterval os de 90 grados alrededor de
latuberia) y aplicaciones similares. Acepta hasta un maximo de 999 puntos de datos en cada posicion. Se permiten hasta un maximo
de 9.999 posiciones secuenciales. Los pardmetros del usuario son: Tipo de medida (Estandar o Extendida), NUmero de posiciones,
Longitud de la etiqueta de posicion, Punto deinicio y Punto final.
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3.1

Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)

Matricial personalizado: archivo tridimensional con posiciones definidas por el usuario y coordenadas matriciales paralos puntos.
A menudo se utiliza para pisos de tanques, cascos de buques, y aplicaciones similares Los usuarios pueden crear gran cantidad de
"matrices" (hasta un maximo de 999) dentro de un archivo. Cada matriz puede estar formada hasta un maximo de 702 filasy 702
columnas. Cada filay columna se unen para establecer una posicion de entrada de puntos de datos. Los pardmetros del usuario son:
Tipo de medida (Estandar o Extendida), NUmero de posiciones, Longitud de |a etiqueta de posicién, Cuadriculando, Filay columna
deinicio, Filay columnafinal, Punto deinicio y Punto final.

Puntual personalizado: archivo bidimensional con posicién definidapor €l usuario y etiquetas de puntos. A menudo se utiliza paralos
circuitos de proceso de tuberias, recipientes apresion, y aplicaciones similares Acepta hasta un maximo de 999 puntos de datos en cada
posicion. Se permiten hasta un méximo de 999 posiciones. Los parametros del usuario son: Tipo de medida (Estandar o Extendida),
NUmero de posiciones, Longitud de |la etiqueta de posicidn, Puntos por posicion y Longitud de la etiqueta de puntos.

Caldera: archivo tridimensiona con nombres de posicion definidos por € usuario, etiquetas de tubos numéricas secuenciales y un grupo
de nombres de puntos fijo (personalizados). A menudo se utiliza para tuberias de la pared de la calderay otras aplicaciones smilares.
Puede almacenar hasta un maximo de cuatro puntos de datos por tubo, hasta un maximo de 999 tubos. Se pueden registrar datos de hasta
un méximo de 9.999 elevaciones. Los pardmetros del usuario son: Tipo de medida (Estandar o Extendida), NUmero de el evaciones,
Longitud de la etiqueta de elevacion, Tubo inicio #, Tubo final #y Puntos en tubo.

Copiar: permite copiar un archivo seleccionado en otro archivo.

Nota: losarchivos 3D y 4D personalizados solo se admiten cuando se crean fuera del sistema de creacion de DR del DMS Go.

Después de seleccionar la opcion, introduzca los parametros asociados que se enumeran para cadatipo en la Tabla 3 de la siguiente pagina.
Después de finalizar, pulse F2 (SIGUIENTE) para seguir.
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Capitulo 3. Crear archivos de registro de datos

3.1 Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)

Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo

Archivo lineal

Tipo de medida Ajuste el estilo de archivo en Estandar (recomendado) o Extendido.
Punto inicio Define el nlmero asignado al primer punto del archivo de datos.
Punto final Define el nlmero asignado a ultimo punto del archivo de datos.

Nombre de archivo

Nombre de archivo de 16 caracteres, se gjusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.

Unidades Selecciona pulgadas o0 milimetros como la unidad de medicién.

ESP. MINIMO Define € limite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de alarma.

ESP. MAXIMO Define el limite méximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activardn una

sefia de alarma.
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Capitulo 3. Crear archivos de registro de datos

Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo (cont.)

Archivo cadera

Tipo de medida

Ajuste el estilo de archivo en Esténdar (recomendado) o Extendido.

Ndmero de elevaciones

Cantidad de €l evaciones.

Longitud delaetiquetade
elevacion

Ajustalalongitud méxima de la etiqueta que identifica cada el evacion.

Puntos por tubo

Define el nimero de puntos que se han de registrar en cada tubo.

Longitud delaetiquetade
puntos

Ajustalalongitud méaximade la etiqueta que identifica cada elevacion.

Tubo inicio #

Define el nlmero asignado a primer tubo del archivo de datos.

Tubo fina #

Define el nlmero asignado a ultimo tubo del archivo de datos.

Nombre de archivo

Nombre de archivo de 16 caracteres, se ajusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.

Unidades Selecciona pulgadas o0 milimetros como la unidad de medicion.

ESP. MINIMO Define el limite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de alarma

ESP. MAXIMO Define el limite méximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activaran una

sefid de alarma
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Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo (cont.)

Archivo
matricial

Tipo de medida

Ajuste el estilo de archivo en Esténdar (recomendado) o Extendido.

Cuadriculando

Especifique si lasfilasy columnas tendran etiquetas alfabéticas o numéricas.

Inicio fila

Define el nlmero o letra asignados ala primerafila del archivo de datos.

Filafinal

Define el nlmero o letra asignados ala Ultima fila del archivo de datos.

Inicio columna

Define el nlmero o letra asignados a la primera columnadel archivo de datos.

Final columna

Define el nimero o letra asignados ala Gltima columna del archivo de datos.

Punto inicio Define el nimero asignado a punto de cada posicién del archivo de datos; una posicién
es unamatriz de celda
Punto final Define el nlmero asignado a ultimo punto de cada posicion del archivo de datos.

Nombre de archivo

Nombre de archivo de 16 caracteres, se gjusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.

Unidades Selecciona pulgadas o milimetros como la unidad de medicion.

ESP. MINIMO Define el limite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de alarma.

ESP. MAXIMO Define € limite maximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activaran una

sefial de alarma.
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Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo (cont.)

Tipo de medida Ajuste €l estilo de archivo en Esténdar (recomendado) o Extendido.
Longitud delaetiquetade |Ajustalalongitud méxima de |a etiqueta que identifica cada posicion.
posicion
Cuadriculando Especifique si lasfilasy columnas tendran etiquetas alfabéticas 0 numéricas.
Inicio fila Define el nlmero o letra asignados ala primera fila del archivo de datos.
Filafinal Define el nimero o letraasignados ala Gltimafiladel archivo de datos.
Archiv_o Inicio columna Define el nimero o letra asignados a la primera columna del archivo de datos.
[)ne?sr:)galali zado Final columna Define el nlmero o letra asignados a la Gltima columna del archivo de datos.
Nombre de archivo Nombre de archivo de 16 caracteres, se ajusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.
Unidades Selecciona pulgadas 0 milimetros como la unidad de medicion.
ESP. MINIMO Define el [imite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de darma.
ESP. MAXIMO Define el limite méximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activaran una
sefial de alarma.
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Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo (cont.)

Tipo de medida

Ajuste el estilo de archivo en Esténdar (recomendado) o Extendido.

NUmero de posiciones

Cantidad de posiciones.

Longitud delaetiquetade

Ajustalalongitud méxima de la etiqueta que identifica cada posicion.

posicién
Punto inicio Define el nlmero asignado a primer punto del archivo de datos.
Punto final Define el nlmero asignado a dltimo punto del archivo de datos.

Archivolinea  |Nombre de archivo
personalizado

Nombre de archivo de 16 caracteres, se gjusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.

Unidades Selecciona pulgadas o milimetros como la unidad de medicion.

ESP. MINIMO Define el limite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de alarma.

ESP. MAXIMO Define el limite méximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activardn una

sefial de alarma.
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Tabla 3: Elementos que se han de definir para cada tipo de archivo (cont.)
Tipo de medida Ajuste €l estilo de archivo en Esténdar (recomendado) o Extendido.

NUmero de posiciones | Cantidad de posiciones.

Longitud delaetiquetade |Ajustalalongitud méxima de la etiqueta que identifica cada posicion.

posicién
Puntos por posicion Define el nlmero de puntos asignados a cada posicion del archivo.
Archivo puntud 1) oot d delaetiquetade | Ajustala longitud méxima de |a etiqueta que identifica cada punto.
persondizado
puntos
Nombre de archivo Nombre de archivo de 16 caracteres, se gjusta con €l teclado virtual. No puede haber dos
archivos en lamemoria del DM S Go que tengan el mismo nombre de archivo.
Unidades Selecciona pulgadas o0 milimetros como la unidad de medicion.
ESP. MINIMO Define el [imite minimo de espesor. Las mediciones por debajo de este limite activaran una
sefial de alarma.
ESP. MAXIMO Define el limite méximo de espesor. Las mediciones por encima de este limite activardn una

sefia de alarma.

Nota: al configurar € tipo de medida en “ extendida” se almacena informacién adicional con la medicion de espesor, entre la que se incluye:
la hora/fecha de la medida, hora/fecha de la Ultima calibracién, modo de medicién, rectificacion, tipo de sonda, velocidad y ganancia.
Después de almacenarla, solo se podra acceder a esta informacion adicional con UltraMATE®.
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3.1

3. El DMS Go solicitara el Nombre de archivo al abrir una ventana del teclado. Muevael joystick hacia arriba o hacia abajo (wde

Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)

L)

[

para seleccionar €l primer caracter del nombre del archivo deseado. Pulse el centro del joystick (.i2L) paraintroducir €l caracter.

A continuacién, mueva el joystick hacialaizquierdao haciala derecha (.';') paramover € cursor aotra posicion de carécter en lacadena
de texto. (Pulse BKSP para eliminar un caracter). Repita el proceso hasta haber introducido €l nombre de archivo en su totalidad.

titulo del archivo:

Sonda

Calibracion

Unidades

Empresa

Inspector

Descripcién (cuatro lineas)

Temp.

Después de finalizar, pulse F2 (SIGUIENTE) para seguir. La opcién enumera los parametros descriptivos que puede introducir en el

DMS Go Manual del operador

83



Capitulo 3. Crear archivos de registro de datos

3.1 Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)
* Esp. Minimo
* Esp. M&imo
* Memoria

L
Para cual quier funcién que requiera datos alfanumeéricos, resalte Ia funcidony mueva el joystick haciala derecha (._,) Se abrirauna

ventana del teclado. Muevael joystick hacia arriba o hacia abajo (et JII""I) paraelegir el primer carécter. Pulse F2 (ENTER) o € centro

[} —
del joystick (=LiL) paraintroducir el caracter. A continuacion, muevael joystick hacialaizquierda o haciala derecha (.I L) paramover
€l cursor aotra posicion de caracter en la cadena de texto. Repita €l proceso hasta haber introducido |os datos necesarios.

5. Paralosarchivos caderay personalizados, €l paso que queda le permite afiadir etiquetas personalizadas para cada elevacion. Las opciones
de etiqueta son:

¢ Textofijado

* Inicio de numeracion

* |ncremento por

*  Texto sufijo

6. Pulse F2 paraindicar que el archivo estA HECHO o F4 para SALIR de laopcion.
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3.1 Crear un archivo de datos (DR - EXPLORAR - NUEVO) (cont.)

Nota: s seesta midiendo tubosaleteadosy losregistra en un archivo caldera, puede insertar autométicamente "OBSTRUIDO" en una serie
designada de posiciones C (centrales). Configure d archivo conla opcion“ Puntosen tubo” determinadaenL, C, R’ (izquierda, centro,
derecha). En la posicion especifica de datos central (c), pulse F3 (OBSTRUIDO). Aparecera una pantalla similar ala Figura 23 de abajo.
Introduzca & nimero del tubo final para que la dltima posicion central contenga OBSTRUIDO. Asl, d DMSGo inserta OBSTRUIDO enlas
posiciones centrales designadas. Es posible que d usuario tenga que adjuntar € comentario "ALETEADQO" a todas |as posiciones obstruidas.

Figura 23: Opcion Configurar OBSTRUIDO
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3.2  Crear comentarios master para anadirlos a un archivo (DR - MASTER CMT)

Antes de crear archivos DR nuevos, debera crear una Lista de comentarios master. Se trata de una lista de observaciones que se puede
adjuntar a todos los archivos creados.

1. End submenl DR, utilice €l joystick (._-:_'-:{"") para seleccionar eintroducir lafuncion MASTER CMT. Se abriralaventanadel teclado

que se muestra en la siguiente Figura 24.

Figura 24: Ventana Comentarios master
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3.2  Crear comentarios master para aiadirlos a un archivo (DR - MASTER CMT) (cont.)

2. Muevad joystick hacia arriba o hacia abgjo (e f) paraelegir € primer caracter. Pulse F2 (ENTER) paraintroducir el caracter.

=t
A continuacién, mueva el joystick hacialaizquierdao hacialaderecha (.I I_L.) paramover €l cursor aotra posicion de caracter en lacadena

de texto. Repita el proceso hasta haber introducido los datos necesarios. Cuando haya finalizado el comentario, pulse F4 (CONFIRMAR)
para confirmar la entrada.

3. PulseF1(SALIR) parasalir de lafuncion.

LaListade comentarios master se puede cambiar en cualquier momento. Con posterioridad, cuando trabaje con un determinado archivo de
datos, puede utilizar estalista de comentarios méaster como base para unalista de comentarios de archivo activo adjuntaa un archivo especifico.
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3.3 Configurar el medidor en sobrescribir datos (CONFIG-SOBREESCRIBIR)

Si hacreado un archivo DRy desea sobrescribir datos en una posicion especificadel archivo, el DMS Go le solicitara que lo confirme.
No obstante, si ha cambiado alafuncion SOBREESCRIBIR, € medidor sobrescribiralos datos automaticamente sin solicitar confirmacion.

A
1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment CONFIG. con € joystick (.';'). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

2. Utiliced joystick (.-‘—'-—?"") para seleccionar lafuncion SOBREESCRIBIR.

3. Paracambiar lafuncién SOBREESCRIBIR ON u OFF, mueva el joystick (3).

4. Despuésde hacer su eleccion, utilice €l joystick (.;‘_'_:_f) para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver a Menu principal.
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3.4 Acceder al archivo de registro de datos

q=p
En &l mend PRINCIPAL, utilice el joystick (.' I...) paraactivar el subment DR (ver Figura 21 en la pagina 73). Después, vaya ala seccion
adecuada ya sea para crear un nuevo hombre de archivo o para seleccionar un nombre de archivo existente.

3.4.1 Seleccionar un archivo de datos (DR - EXPLORAR)

1. Utilicee joystick (e ’nr"') para seleccionar lafuncién denominada EXPLORAR en el subment DR, y muévalo hacialaderechao hacia

laizquierda para abrir la funcién.
2. Seabrirdunaventanacon lalista de archivos disponibles en latarjeta SD instalada. Mueva el joystick hacia arriba o hacia abajo

(-—'-—"' ) para seleccionar €l hombre de archivo deseado en lalistade archivos de latarjeta SD y pulse €l boton central del joystick
*

(=£L)) para confirmar la seleccion.
3. Apareceralaventana“ MOSTRAR PROPIEDADES?’ Muevael joystick para seleccionar Si o NO, y pulse el botén central del joystick
L]

(=1L paraconfirmar laseleccion. (Si selecciona Si, vaya ala pégina 118 donde encontrara la explicacion de la opcidn Propiedades.)
4. Pulse F1 (SALIR) parasalir de estafuncion. Pulse F1 (INICIO) paravolver a Menu principal.
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3.5 Readlizary registrar mediciones

Después de abrir €l archivo de datosy de configurar el DM S Go, ya puede realizar y registrar mediciones.

1. Aplique unapeliculade acoplante al material que se esta evaluando, y seguidamente cologue con cuidado (pero con firmeza) la
superficie de contacto de la sonda sobre la superficie cubierta por el acoplante. Utilice la menor cantidad de acoplante posible para
obtener medidas de espesor rdpidasy estables.

2. Después de obtener lamedida, pulse F2 (ENVIAR) paraenviar lamedida ala posicion de datos.

3. Repitalos pasos 1y 2 tantas veces como sea necesario para redlizar todas las medidas necesarias.
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Capitulo 4. Mediry registrar datos

En este capitulo se explicara como se mide el espesor y se almacenan las mediciones en el archivo de datos que ha creado en el Capitulo 3.
Si desea dmacenar los datos de medicion y todavia no ha creado un archivo de datos, consulte el Capitulo 3.

4.1 Configurar las mediciones de datos

4.1.1 Posicionar Puerta Ay Puerta B

Ajustar laposiciony las caracteristicas de la Puerta A y Puerta B es el primer paso para configurar el dispositivo pararealizar mediciones
de espesor de un material determinado. Utilice los procedimientos de esta seccién parafijar la posicion vertical y horizontal de la Puerta A
y la Puerta B. Recuerde que la posicién de las puertas produce los siguientes efectos en el rendimiento del dispositivo:

* Losecosde A-Scan aladerechadelapantalade visudizacion representan las funciones que se producen a una profundidad de la superficie
del material de pruebamayor quelosdd ladoizquierdo delapantallade visuaizacion. Por tanto, desplazar unapuertaaladerechasignificaque
la puerta esté evaluando una parte més profunda del material de prueba.

* Un gjuste de puerta méas ancho significa que la puerta esta evaluando una parte con mas grosor del material de prueba.
* S seaumentalaalturavertical de unapuerta, denominada el umbral, significa que sblo las sefial es reflejadas de una amplitud
suficientemente grande atravesaran la puerta.

Cada sonda seleccionada tiene ajustes de puerta predeterminados que funcionan con lamayoria de las aplicaciones. Si los ecos no se miden
correctamente, el usuario puede gjustar |as puertas para garantizar que e DM S Go mida los ecos correctos. Para configurar los parametros
de la puerta, pase ala seccion adecuada:
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4.1.1a Ajustar el punto inicial de puerta (PUERTA - INICIO PUERTA A o PUERTA B)

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment PUERTA con € joystick (.';-',).

2. Utiliced joystick ( ) para seleccionar lafuncion INICIO PUERTA A (o INICIO PUERTA B).

=

3. Paracambiar e punto inicial de puerta, muevael joystick (.'1',) opulse F3y F4.

Aumentar y reducir el valor del punto inicial desplazala puertaaladerechay alaizquierda, respectivamente. El punto inicial de puerta
permanece tal como se ha gjustado aqui, incluso cuando se realizan gjustes del ancho.

Nota: lasfunciones de INICIO PUERTA A e INICIO PUERTA B tienen modos de ajuste aproximado o preciso. Los ajustes aproximados (con
incrementos de 0,050; 0,060 6 100) serealizan con €l conmutador de funcién, mientras que |os ajustes precisos (de 0,001 pulgadas)
serealizan con €l joystick. Cuando el nombre de la funcidn aparece en letras mayusculas, se estan realizando ajustes aproximados,
mientras que |os ajustes precisos tienen lugar cuando el nombre de la funcién aparece en letras mindscul as.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarribao hauaabajo( ! J|I"") para salir de esta funcién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.1.1b  Ajustar el ancho de la puerta (PUERTA- ANCHO PUERTA A o ANCHO PUERTA B)

Ajustar €l ancho de la puerta A puede ser necesario en modos multi eco debido a que el impulso acUstico devuelto (eco de fondo) puede ser
demasiado bajo en amplitud para activar una medicion. Ajustar el ancho de la puerta B disminuye o aumenta el ancho de la puerta B para
controlar qué sefial cruzalapuerta B y activa una medicion de espesor.

L

1. End ment PRINCIPAL, desplacese hasta el subment PUERTA con € joystick (.';-',).

2. Utiliced joystick (._-‘_'-if'") para seleccionar lafuncion ANCHO PUERTA A (0 ANCHO PUERTA B).

=
3. Paracambiar e ancho de la puerta, muevael joystick (.'1',) o pulse el conmutador de funcion.

Nota: lasfunciones ANCHO PUERTA A y ANCHO PUERTA B tienen modos de ajuste aproximado o preciso. Los ajustes aproximados
(de 1,5 6 10 pulgadas) serealizan con el conmutador de funcion, mientras que los ajustes precisos (de 0,001 pulgadas) se realizan
con € joystick. Cuando el nombre de la funcién aparece en letras mayuUsculas, se estan realizando ajustes aproximados, mientras
gue los ajustes precisos tienen lugar cuando el nombre de la funcién aparece en letras mintsculas.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarriba o hacia abajo (.d‘_'-if"ﬂ) parasalir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.1.1c Ajustar el umbral de la puerta (posicion vertical) (PUERTA- ALTURA PUERTA-A o ALTURA PUERTA-B)

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, desplacese hasta el subment PUERTA con € joystick (.';-',).

2. Utiliced joystick (.-‘_'-i'j) para seleccionar lafuncién ALTURA PUERTA A (0 ALTURA PUERTA B).

R

3. Paracambiar laalturade lapuerta, muevael joystick (.'L-'.) 0 pulse el conmutador de funcion. Al aumentar o disminuir €l valor del
umbral se desplaza la puerta hacia arriba o hacia abajo, respectivamente.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick hacia arriba o hacia abajo (.-‘_'-_"""i ) parasalir de esta funcion.

Nota: cuando la RECTIFICACION sea RF, existen valores negativos disponibles. Cuando se cambia a POSI TIVO, NEGATIVO o LLENO,
el umbral de la puerta cambia a los correspondientes val ores positivos durante un breve periodo de tiempo. No obstante, cuando
RECTIFICACION se cambia de nuevo a RF, las posiciones negativas del UMBRAL DE PUERTA se pueden volver areiniciar de nuevo.
La puerta B no esta disponible de forma permanente, se encuentra disponible en MODO TG, S-PICO, S-FLANKO para sondas de
elemento simpley en DUAL MULTI para algunas sondas de elemento dual.
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4.1.2  Seleccionar el método de medicién (MEDICION - MODO)
El DMS Go puede realizar mediciones de espesor y control de la corrosion de cinco modos distintos:

* A-Scan: pantalaen laquelaamplitud del eco se muestraen el ge-y, y € tiempo de transmisién (también mostrado sin ecos) y el tiempo
de propagacion del impulso se muestra en el gje-x. Proporciona una visualizacion gréfica de los ecos utilizados para medir el espesor.

* B-Scan: gréfico bidimensiona en € que d tiempo de propagacion se muestraen € gevertica y e movimiento ddl transductor en € ge horizonta.
Si selecciona B-Scan, € mend Medicién tiene dos opciones adicionales:

* TIMEOUT: el tiempo que transcurre, unavez que la sonda se desacopla del DM S Go, antes de que el B-scan se detenga. (Durante
tiempo de espera, € icono de la bateria situado en la esquina superior derecha se vuelve de color amarillo). El modo B-scan le
permite asignar €l perfil de espesor del material que se esta evaluando durante un periodo de tiempo. El procedimiento de asignacion
de espesor se puede interrumpir brevemente durante este periodo de tiempo. Lalongitud maxima de estainterrupcion en larecogida
de datos se controla mediante lafuncion TIMEOUT, que se puede fijar entre 0 y 15 segundos.

* TIEMPO: laduracion de un B-scan (de 7 a 30 segundos).
Utilice el joystick para agjustar estos parametros.

* Min/Max: visuaizacion de los valores minimos y méaximos. Este modo se basa en una secuencia de medidas. A laizquierdade la pantalla,
siempre se muestra @ valor minimo de la secuencia, ala derecha se muestrael valor méximo. Lamedida de mayor tamafio situada en €l
centro es el valor actual. Si la sonda se desacopla durante varios segundos, la secuencia se termina. Al reanudar en Min/lMax, e DMS Go
inicia unanueva secuencia. Este modo ayuda a determinar la estabilidad de lamedidareal oladesviacion total del espesor delapiezaque se
esta evaluando durante la exploracién.
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4.1 Seleccionar el método de medicién (MEDICION - MODO) (cont.)

* Diff: visualizacién de valores diferenciales. DIFF muestra la diferencia respecto de un valor NOMINAL (situado justo debajo de esa
funcion) como un valor absoluto o como un porcentaj e relacionado con el NOMINAL. Positivo significa“més que”, negativo significa
“menos que” NOMINAL absoluto o relativo en porcentaje. Por gjemplo, para un espesor NOMINAL de una pared de tubo de 5,00 mm,
seindicara 4,50 mmy ladiferencia como -0,50 mm, y el 10% del valor del delta. El simbolo delta significadiferencia.

Nota: utilicelasteclas F3y F4 paraintroducir la opcion NOMINAL, y para introducir 1os valores en incrementos de 10. Utilice e joystick
para introducir los valores en incrementos de 1.

Espesor: €l espesor que se esta midiendo en esos momentos (s 1a sonda esté acoplada) o el dltimo valor de espesor medido vaido. Los
nimeros mostrados apareceran con tipografia "solida" siempre que la sonda esté acopladay con tipografia "hueca’, o como una serie de
guiones (- - -), cuando esté desconectada. La funcion Ultima medida fija el aspecto cuando esté desconectada.

=2

1. Enel mend PRINCIPAL, desplacese hasta el submenti MEDICION con el joystick (.'1'.).

2. Utiliced joystick (.-‘_'-_T') para seleccionar lafuncion MODO.

E
3. Paracambiar e modo, muevael joystick (.'L') o0 pulse & conmutador de funcién.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarriba o hacia abajo (u‘_'-i"j) parasalir de estafuncion o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.1.1  Configurar un transductor de elemento dual (MEDICION - DUAL MULTI)

Nota: esta funcién no aparece s esta conectada una sonda de elemento simple.

El modo Dual Multi esta disponible cuando un transductor de tipo elemento dual esta conectado al DMS Go. Inicialadeteccion ultrasonica
del cruce por cero antes de un pico de eco detectado en la puerta-A y termina con €l cruce por cero antes del pico del eco en la puerta-B. El

DMSGo calculay muestra el valor de espesor resultante de los datos adquiridos. Este modo, a veces [lamado "através de lacapa’, siempre
se utiliza con una sonda de elemento dual paracomprobar el espesor através de material es pintados o recubiertos. A partir del material base,
la sonda puede medir entre dos ecos de fondo. Si ha conectado un transductor de elemento dual al DMS Go, debe configurar esta opcién

en ON.

-+

1. Enel ment PRINCIPAL, desplacese hasta el submenti MEDICION con el joystick (.I EL).

2. Utiliceel joystick (m 'f) para seleccionar lafuncion DUAL MULTI.

e

3. Paracambiar € modo Dual Multi, mueva el joystick (.';'.) aON u OFF.

4. Después de hacer su eleccidn, mueva el joystick hacia arriba o hacia abajo (.-‘_'-_?"") parasalir de esta funcién o pulse INICIO para
volver a Menu principal.

DMS Go Manual del operador 97



Capitulo 4. Medir y registrar datos

4.2  Ajustar la visualizacion

Para configurar la visualizacion DMS Go siga las instrucciones de esta seccion.

4.2.1  Ajustar el campo (MEDICION- CAMPO)

Lafuncién Campo seinicia después del Display delay. Representala parte visible del sonido en pulgadas o en milimetros, y debe contener
todos los ecos de interés, 0 una subseccion de vistas mas detalladas. Si es necesario modificar el rango del dispositivo, realice los pasosdela
pagina siguiente.

Nota: el Campo esta presente cuando se selecciona una sonda. Representa el rango de espesor estandar de la sonda seleccionada, y se
puede modificar si es necesario.
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4.2.1  Ajustar el campo (MEDICION- CAMPO) (cont.)

Figura 25: Efecto del ajuste del campo

Para gjustar €l campo:

=2

1. Enel ment PRINCIPAL, desplacese hasta el submenti MEDICION con el joystick (.';').

. g

2. Utiliceel joystick (s ) paraseleccionar la funcion denominada CAMPO.
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4.2.1  Ajustar el campo (MEDICION- CAMPO) (cont.)

E
3. Pulse F3 0 F4 paracambiar €l display delay en incrementos de 5 6 10 pulgadas (50 6 75 mm) o muevael joystick (.';‘) para cambiar
el gjuste del rango en incrementos de 0,001 pulgadas (0,01 mm). Se permiten valores de 0,040 a 1100 pulgadas.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarriba o hacia abajo (.4_'-if'") para salir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.2.2 Ajustar el Display Delay (MEDICION-DISPLAY DELAY)

Lafuncion Display delay representa el tiempo detransito entre el ceroinicial (T0) del impulso de latransmisién hastael borde izquierdo del
areade A-scan. El valor de display delay cero muestra el impulso de transmision en el borde izquierdo del areade A-scan. Este parametro se
utiliza con el display range para alinear los ecos del A-scan en lapantalla. Para gjustar el display delay:

=

1. Enel ment PRINCIPAL, desplacese hasta el submenti MEDICION con el joystick (.'1‘.).

2. Utilicee joystick (._-‘_'-i"') para seleccionar la funcion denominada DISPLAY DELAY.
L
3. Pulselasteclasdefuncion 3 6 4 para cambiar el display delay en incrementos de 2,5us 0 mueva el joystick (.';-',) para cambiar €l display
delay en incrementos de 0,001us. A medida que modifica el valor, veralos ecos desplazarse hacialaizquierda o haciala derecha.
4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick hacia arriba o hacia abajo (.d‘_'-if"ﬂ) para salir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.2.3  Ajustar la funcién congelar (MEDICION - CONGELAR)

Congelar lapantallade A-scan permite d usuario evaluar con més detalle lamedicion y/o gjustar € rango de A-scan'y las puertas. Se puede programar
lateclaF4 (ver pagina51) para CONGELAR lapantalla. Después, siempre que la pantalla esté activa, se puede pulsar € extremo del conmutador de
funcién paracongelar lapantalla. La pantallaactiva permaneceigua que cuando se pulsd € conmutador y la pantalla se mantendra congelada hasta
que sevuelvaapulsar. Mientras la pantalla estd congel ada, |as medidas mostradas se basan en | os ecos congelados.

=

1. En el subment MEDICION, active la opcion CONGELAR con el joystick (.I EL).

2. Muevad joystick haciaarriba o hacia abgjo (et JlI";') para encender (On) lafuncion congelar. La pantalla se congelara con lamedicion
actual y aparecera e simbolo congelar debajo de las asignaciones de teclas de funcién de la pantalla. Mueva e joystick haciaarribao hacia

abaj0 (it "F ) para apagar (Off) lafuncién congelar.

3. Después de hacer su eleccidn, muevael joystick haciaarribao hamaabajo( ! J|I"") para salir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.2.4  Ajustar la MAX. GANANCIA (MEDICION - MAX. GANANCIA)

El DMS Go siempre funciona en modo Control automético de ganancia (AGC): la ganancia se gjusta autométi camente mediante el
dispositivo para conseguir el eco en la puerta 4dB por encimadel umbral de la puerta. MAX. GANANCIA se utiliza para seleccionar la
maxima ganancia utilizada mediante €l proceso de AGC:

* ALTA: lagananciamaximase limitaaun valor predeterminado (diferente para cada sonda) de alta ganancia (adecuado para materiales
atenuados como €l acero inoxidable)

* BAJA: lagananciamaxima se limita aun valor predeterminado (diferente para cada sonda) de baja ganancia (adecuado para materiales
menos atenuados como el aluminio)

* AUTO: € dispositivo selecciona autométicamente €l valor predeterminado de ALTA O BAJA en funcién de lavelocidad del material
(el cambio entre ALTA Y BAJA se establece en 6248400 mm/s = 246000 pul/s para diferenciar entre el acero y e aluminio)

* MANUAL: laméximaganancia esta limitada al valor fijado en el campo “méxima ganancia’ (se explica en la siguiente pagina)
Para determinar si la ganancia es alta o baja, realice |os siguientes pasos:

R
1. Enel submen( MEDICION, active el submen(i MAX. GANANCIA con el joystick (.';-'.).
R
2. Muevad joystick hacialaizquierdao haciala derecha (.I I_L.) paraseleccionar AUTO, ALTA, BAJA o MANUAL.
! | | :.."'

3. Después de hacer su eleccion, mueva el joystick hacia arriba o haciaabgjo (;
volver a Menu principal.

) parasalir de estafuncién o pulse F(INICIO) para
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4.2.4a Ajustar la max. ganancia (MEDICION- max. ganancia)

Nota: esta funcién solo se encuentra disponible si la funcién MAX. GANANCIA se ha fijado en MANUAL.

Al gjustar lamax. ganancia, cadavez que se pulsa el joystick se aumenta o disminuye el nivel de ganancia. Paraintroducir un paso de
ganancia especificado por €l usuario, realice |os siguientes pasos:

L)
1. Enel submen( MEDICION, active el submenti MAX. GANANCIA con el joystick (.I EL).
R

2. PulselasteclaF3 o F4 para cambiar lamax. ganancia en incrementos o mueva el joystick (.I L) para cambiar lamax. gananciaen
incrementos o decrementos de 0,1 dB.

3. Después de hacer su eleccidn, mueva el joystick hacia arriba o hacia abajo (._-‘_'-_f‘_""') para salir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.

104 DMS Go Manual del operador



Capitulo 4. Medir y registrar datos

4.2.5 Ajustar las alarmas de puertas

Los gustes delaadarmale permiten indicar las medidas de espesor del material por arriba o por abgjo (MAX y MIN) de las que el dispositivo
activara una sefial de alarma. El valor de espesor en € que se activarala alarma cambia entre aplicaciones de prueba, cadavez que las
dimensiones del material aceptable cambien.

Nota: después de guardar un archivo de datos, los valores de alarma MIN y MAX utilizados cuando se han registrado |os datos estaran
vigentes siempre que se reactive el archivo de datos.

Laalarma se puede gjustar para el espesor minimo 0 maximo. Si el valor se encuentra por debajo del valor minimo o por encimadel valor
maximo, €l valor que se muestra en pantalla parpadeara en color rojo, y €l icono de la alarma parpadeara en la barra de iconos situada en la
parte superior izquierda (siguiente Figura 26).

Figura 26: Pantalla con alarma activada
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4.2.5a Configurar alarmas (ALARMAS - MIN, MAKX)
Cada alarma de puerta se puede activar mediante un valor minimo o maximo.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, active el submen( ALARMA con €l joystick (.I EL).

2. Utiliced Joyst|ck( ! JlI"“I) para seleccionar lafuncidn denominada MIN o MAX.

&

3. Muevad joystick haciaarribao haciaabajo (= ) paraencender o apagar laaarma (On u Off).

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarriba o hacia abajo ( ! J|I"") para salir de estafuncién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.
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4.2.5b Configurar los parametros de la alarma (ALARMAS - ALARMA MIN, ALARMA MAKX)
Nota: estas funciones solo aparecen si las funciones MIN or MAX se han encendido.

L

1. Enéd menl PRINCIPAL, active el submen( ALARMA con €l joystick (.I EL).

2. Utiliced Joyst|ck( ! JlI"“I) para seleccionar lafuncion titulada ALARMA MIN o ALARMA MAX.

3. Muevad joystick haciaarribao hacia abgjo (et f) paraintroducir el valor de laalarmaen incrementos de 0,001.

4. Después de hacer su eleccion, muevael joystick haciaarriba o hacia abajo ( ! J|I"") para salir de esta funcién o pulse INICIO para
volver al Menu principal.

Después de gjustar laalarma, si el valor se encuentra por debajo del valor minimo o por encimadel valor maximo, €l valor que se muestra

en pantalla parpadeara en color rojo, y €l icono delaalarma parpadeara en la barra de iconos situada en la parte superior izquierda.
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4.3  Visualizar resultados de mediciones (MEDICION - RESULTADOS)

El dispositivo puede mostrar hasta seis val ores medidos cada vez. Las medidas mostradas se pueden seleccionar con € submentl RESULTADOS.
L os parametros disponibles parala visualizacion, que dependen de la configuracion del dispositivo y del modo de eval uacion, son los siguientes:

* LOC: laposicion de lamedida (por giemplo, A1 0 B2)

* GANANCIA: € vaor de ganancia configurado automéaticamente por el DMS Go

* GANANCIA M: € valor de ganancia maxima, introducido por €l usuario en e ment Medicion

* TEMP: latemperatura actual de material, introducida por el usuario en el mend Sonda & Cal

* ESPESOR: € espesor del material medido por e DMS Go (no compensado por |a temperatura)

* ESPESOR T: espesor compensado por latemperatura, o el espesor del material medido por el DM S Go, compensado por latemperatura

* RETRASO SONDA: € retraso delasondao € tiempo transcurrido desde que el DM S Go generaunimpulso y € tiempo que transcurre cuando
sdedelasonday seintroduce en € material (0 su tiempo de propagacion através de la sonda, que normal mente se mide en microsegundos)

¢ ESPESOR-C: espesor de la capa cuando se encuentra en modo TopCOAT
s OFF
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4.3  Visualizar resultados de mediciones (MEDICION - RESULTADOS) (cont.)

L os valores medidos se pueden visualizar en la parte superior de la pantalla de visualizacion en cualquiera de los seis cuadros pequefios de
valoresy en un cuadro grande de valor. Parafijar la configuracion de los cuadros de valores:

L

1. Enel ment MEDICION, active el submen( RESULTADOS con el joystick (.I EL).
2. End subment RESULTADOS, acceday fijelasfuncionesdelaMEDIDA 1 alaMEDIDA 6 parasdeccionar € resultado que se quieravisualizar.

Nota: en algunas configuraciones, el DMS Go solo puede mostrar cuatro elementos, tal como se muestra en la siguiente Figura 27.

Figura 27: Ejemplos de medidas

Muevael joystick hacia arriba o hacia abajo (._-‘_'-i'ﬂ) parasalir de estafuncién o pulse INICIO paravolver al Mend principal.
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[pagina sin informacién - pase a la pdgina siguiente]
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Capitulo 5. Utilizar archivos de parametros

Los gustes DMSGo actuaes, que incluyen lamayoria de los gjustes funcionaes, se pueden almacenar como un archivo de parametros. Cuando
se recarga un archivo de parametros amacenado, se modifican todos los gjustes de funciones activos para coincidir con losincluidos en € archivo.
Después de cargar un grupo de datos, 10s nuevos gjustes funcional es activos pueden modificarse si se desea, y guardarlos para su uso posterior.

El meni PARAMETRO permite alos usuarios sel eccionar, guardar y recargar hasta veinte gjustes de pardmetros del medidor de espesor con las
correspondientes imagenes de A-scan. Cuando se guarda un conjunto de pardmetros seleccionando SALVAR AJUSTE, los gjustes de todos los
parémetros (excepto | as preferencias del usuario enumeradas a continuacion) se mantienen. Después, se puede aplicar este conjunto de gjustes de
parametros (por lo general asociados con aplicaciones especificas, tales como tanques o tubos de refrigeraci én) a un archivo de datos seleccionando
CARGAR AJUSTE.

Cuando se carga o aplicaun AJUSTE existente a un nuevo archivo de datos, |os gjustes actuales del dispositivo se sustituyen autométicamente
por los gustes A macenados y se muestra laimagen de A-scan almacenada. Después de esto, dichos ajustes se pueden gjustar segiin sea
necesario. El AJUSTE guardado no se puede cambiar. Si desea modificar un AJUSTE existente, en primer lugar tendra que hacer 1os cambios,
borrar el AJUSTE existente, tal como se describe a continuacién, y guardar 1os gjustes del nuevo pardmetro utilizando € mismo nombre de
AJUSTE. Esta funcion proporciona las dos siguientes ventajas principales:

1. Almacenary recargar las configuraciones de calibracion ahorratiempo, asegura que |os datos sean coherentesy minimizalos errores de
calibracion. Transferir las configuraciones ay desde un equipo también ahorratiempo y permite almacenar configuracionesidénticasen
varios dispositivos.

2. Lasimagenes de A-scany los conjuntos de pardmetros asociados con aplicaciones especificas, tales como paredes picadas o delgadas,
se pueden guardar en un formato coherente para que posteriormente se puedan recargar, imprimir o transferir aun ordenador para su
documentaciony andlisis.

Todos los gjustes (incluido € A-Scan actual) se guardan, exceptuando las preferencias del usuario: idioma, radio, brillo, color delapantala,

orientacién, bloque zero y bloque referencia.
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5.1 Cargar un archivo PARAMETRO almacenado (PARAMETRO-GARGAR AJUSTE)

Para cargar un archivo de parametros sel eccionado:

=

1. End menl PRINCIPAL, active el submeni PARAMETRO con €l joystick (.I LL).

=t

2. Utiliced Joystlck( ! JlI";') paraseleccionar lafuncion denominada CARGAR AJUSTE, y muevae joystick (.'1',) paraactivar lafuncion.

3. SeabrirdlaventanaListade gjustes. Mueva € joystick haciaarriba o hacia abajo ( ’ JlI"“I) para seleccionar el archivo deseado,
y pulse F2 (ENTER) para cargarlo.

4. Despuésde hacer su eleccion, utilice € joystick (e j|I"“I) para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver a Men( principal.

Después de recargar €l grupo de datos, los gjustes del dispositivo se pueden modificar, pero estos cambios solamente afectan al archivo del
grupo de datos amacenados si 10s nuevos gjustes se almacenan con el mismo nombre de archivo que el archivo de grupos de datos original.

Para borrar GARGAR AJUSTE amacenado, pulse F3 (BORRAR). Pulse F2 (Si) para confirmar |a eliminacion.

Nota: los DMS Go archivos de ajustes se pueden reconocer con la extension “.DGO"en los nombres de archivo.
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5.2  Guardar un archivo Pardmetro nuevo (PARAMETRO-SALVAR AJUSTE)
Para guardar el archivo de pardmetros actual mente cargado:

=

1. Enéd menl PRINCIPAL, active el submeni PARAMETRO con €l joystick (.I LL).

2. Utiliced joystlck( ! le"“I) para sel eccionar lafuncién denominada SALVAR AJUSTE, y muévalo hacialaizquierda o haciala derecha
para activar lafuncion.

3. SeabrirdlaventanaNombre del gjuste. Mueva el joystick hacia arribao hamaaba;o( ! "F ) paraseleccionar el primer carécter del

nombre del archivo deseado. Pulse F2 (ENTER) o €l centro del joystick (.4.) paraintroducir €l carécter. A continuacion, muevael
A

joystick hacialaizquierda o haciala derecha (.';') paramover el cursor a otra posicion de caracter en la cadena de texto. Repita el
proceso hasta haber introducido € nombre de archivo en su totalidad. Pulse F4 (CONFIRMAR) para guardar el archivo.

4. Después de hacer su eleccion, utilice e Joystlck( ! j|I"“I) para pasar aotrafuncién o pulse INICIO paravolver a Men( principal.
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[pagina sin informacién - pase a la pdgina siguiente]
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Capitulo 6. Utilizacion de los datos registrados
El DM S Go consta de un medidor de espesor con capacidades sofisticadas de registro de datos. El operador puede guardar y organizar todos

los datos de medicion de espesor (ademas de comentarios, graficos de A-scan, perfiles transversales de B-scan, Micro cuadriculasy otra
informacién) en archivos de datos para su edicion, evaluacién y exportacion aun PC mediante latarjeta SD o €l puerto USB.

6.1 Seleccionar un archivo de datos (DR - EXPLORAR)

1. Utilicee joystick (.4‘_';9'") para seleccionar la funcién denominada EXPLORAR en el ment DR. Mueva el joystick haciala derecha
g2

(L) paraabrir lafuncion. Si yahacreado archivos, la pantalla es similar ala Figura 28 de la pagina siguiente.
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6.1  Seleccionar un archivo de datos (DR - EXPLORAR) (cont.)

Figura 28: La opcion Explorar (con archivos creados)

L]

Utilice el joystick para seleccionar € archivoy, a continuacion, pulse F2 o € botdén central (-IL) para confirmar la seleccién. EIl DMS Go
mostraralo siguiente: “ ;AVISO: MOSTRAR PROPIEDADES?’ Si mueve € joystick a Si, se abriralafuncién PROPIEDADES (Figura 29

en lapagina 118).
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6.1  Seleccionar un archivo de datos (DR - EXPLORAR) (cont.)

Para seleccionar un segundo archivo, despléacese a segundo archivo y pulse ENTER para confirmar la seleccion. El DMS Go cierrael primer
archivoy abre el segundo.

Nota: sdlo se puede abrir un archivo a la vez.

Para borrar un archivo, desplacese hasta el archivo que desee borrar y pulse F3 (BORRAR). El DMS Go solicitara confirmacion. Pulse F2
0 pulse el botén central SI.

Parasalir de lafuncion Explorar, pulse F4 (SALIR). No obstante, tenga en cuenta que el archivo abierto permanece en la pantalla.
6.2 Visualizar el archivo de registro de datos en formato de lista o spread (DR - VISTA)

Paraver el archivo DR que ha seleccionado, siga estos pasos.

Para configurar un formato de vista, utilice e joystick (.-_'-_"'" ) paraseleccionar lafuncién denominadaVISTA en el subment DR. Existen
g2

tres opciones: Off, Lista y Spread. Muevadl joystick hacialaizquierdao haciala derecha (.';-',) para desplazarse hasta la sel eccion deseada:

¢ Lista muestrael archivo por posicién, valor, comentarios y avisos en formato unidimensional .
* Spread muestrael archivo por posicion y puntos de datos (ver Figura 29 en la pagina siguiente). Se mantiene el formato de visualizacion.

* Off cierrapor completo la visualizacién del archivo.
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6.3  Utilizar archivos de registro de datos existentes (DR - PROPIEDADES)

Nota: antes de poder utilizar esta funcion, debera crear o seleccionar un archivo en la opcion Explorar.

Laopcidn Propiedades permite introducir (y, en algunos parémetros, editar) datos en un archivo.

1. Enéd submenl DR, utilice € joystick (_-_'-_""" ) para seleccionar e introducir lafuncion PROPIEDADES. Cuando aparece €l archivo
DR, € nombre de dicho archivo aparece en la parte superior de la cuadricula, y la pantalla es similar ala siguiente Figura 29. Los
pardmetros enumerados variaran en funcion del tipo de archivo creado.

Figura 29: La opcion Propiedades
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6.3

Utilizar archivos de registro de datos existentes (DR - PROPIEDADES) (cont.)

2. Existen cuatro parametros disponibles: Registro, Inicio, Titulo, Editar y Comentario.

Registro enumeralos datos por posicién, valor, tipo adjunto, enviar funcion, tiempo de avance, ler avance por y ler dir avancey
auto reversa. (Con € joystick se pueden cambiar la posicion, enviar funcion, tiempo de avance y direccion).

Inicio enumera datos como medidas, puntos vacios, puntos obstruidos; medidas min, n® puntos min, puntos min-T; medidas max, n°
puntos max, puntos max-T; A-Scan, B-Scan y puntos M-matriz; campo, mediay desviacion standard. (Estos datos no se pueden editar).

Titulo serefiereaotro tipo informacion: tipo de archivo, fechamodificacion, inicio filay filafinal, inicio columnay final columna,
punto inicial y punto final, descripcion (cuatro lineas), nimero serie, sonda, calibracion, temperatura, inspector, empresa, unidades,
velocidad, esp. minimo y esp. maximo, pérdida absolutay n°, crecimiento absoluto y %, y memoria. (Los datos de la descripcion,
temperatura, inspector, empresay memoria se pueden editar). Utilice d joystick paraintroducir laopcion. A continuacién, en laventana
alfanumeérica, seleccione cada carécter y pulse F2 (ENTER) para confirmar la seleccion. Pulse F3 (BKSP) para borrar caracteres o F4
(CONFIRMAR) para confirmar la entrada completa.)

Editar permite insertar, adjuntar o borrar posiciones de archivos. Utilice las teclas F1, 2 o 3 parainsertar, adjuntar o borrar
posiciones, y latecla F4 para confirmar la seleccién.

Comentario permite introducir o editar comentarios A através de P para cada archivo individual en laLista De Comentarios. (Ver
pagina 129.)
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6.3  Utilizar archivos de registro de datos existentes (DR - PROPIEDADES) (cont.)

Unavez que las mediciones de espesor se han almacenado en archivos de datos, los usuarios pueden localizar rdpidamente los puntos
especificos dentro de un archivo y localizar |os valores especificos de todos | os parametros de archivo. Por g emplo, los usuarios pueden
encontrar un valor en una posicion especifica matricial, comprobar los valores maximo y minimo, y t. En esta seccion se describe de qué
forma se puede utilizar el subment Propiedades para examinar y editar los archivos.

6.3.1  Mover a un punto de datos especifico (DR-PROPIEDADES-REGISTRO)

Nota: para utilizar esta funcién, debe haber creado un archivo bidimensional con FILASy COLUMNAS. Un archivo LINEAL solo tiene
POS CIONES

Nota: las funciones descritas estan disponibles sdlo en LISTA de modo VISTA.

En el subment REGISTRO, se puede acceder directamente ala posicion de filay columna especifica del archivo actualmente activo.

1. AsegUrese de que el submenl REGISTROS esta resaltado en lafuncion PROPIEDADES (ver Figura 29 en la pagina 118).

L

2. Coneél joystick (e T'), pase alaentrada FILA. Utilice el joystick (.';',) para desplazarse ala seleccion deseada.

A

3. Desplacese hacia abajo hastala entrada COLUMNA. Utilice el joystick (.'1'.) para desplazarse ala seleccion deseada.

El valor seleccionado se resalta con un contorno rojo en ese punto del archivo. Lasiguiente entrada (Valor) también muestra el valor
seleccionado, y la entrada Tipo adjunto describe cualquier adjunto insertado hasta ese punto. Si ha sel eccionado un archivo que contiene
A-scans, muevael joystick horizontalmente y se mostrara el A-scan almacenado.
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6.3.2 Modificar entrada de datos (DR-PROPIEDADES-REGISTRO)

En el submend REGISTRO también se puede modificar el modo en &l que el DMS Go introduce los datos en € archivo. Cuando se utiliza el
meni MEDICION, lamedicion del espesor se almacena en la posicion del archivo de datos activo pulsando F2 (ENVIAR). Después, e
dispositivo normalmente avanza de modo automético, activando el siguiente punto en el archivo de datos. No obstante, lafuncién AUTO
AVANCE se puede modificar para adaptarse a las aplicaciones de medicién especificas. Por ejemplo, cuando se registran mediciones en un
archivo tipo matricial de gran tamafio, € lugar fisico de la medicién puede determinar que es mejor avanzar por columna. Por |o tanto, €l
punto de datos activo se desplazara horizontalmente de forma automatica a través de la ventana de archivo hastallegar ala dltima columna
antes de pasar a siguiente punto o fila del archivo.

Unavez que lafuncion AUTO AVANCE se ha desplazado a través de la columna de datos, pasara a la siguiente columna o punto, y pasara
por todas las filas de esa columna de datos. Si lafuncion AUTO REVERSA esta en ON, cuando |os datos se registren en la Ultimafila, la
siguiente posicion se encontrard en la Gltima posicion de la siguiente columna. Si lafuncion AUTO REVERSA estd en OFF (posicion
predeterminada), la siguiente posicion se encontrard en la primera posicion de la siguiente columna.

Para cambiar el modo en que el DM S Go introduce los datos:

1. Enel submen( REGISTRO utilice el joystick para desplazarse hasta ENVIAR FUNCION. Puede elegir entre tres opciones: Espesor,
Espesor + ASCAN y Espesor/Espesor + ASCAN.

2. Desplacese hasta TIEMPO DE AVANCE. Puede seleccionar un tiempo en el que el archivo avance de forma automaticade 0,0 a 3,0
segundos (en incrementos de 0,5 segundos).

3. Desplacese hasta 1ER AVANCE POR. Segun €l tipo de archivo, las selecciones pueden incluir Fila, Columna, Posicion, Puntoy
Elevacién. Establezca el valor del primer avance hastael componente de archivo que desee auto avanzar primero.

4. Desplacese hasta 1ER DIR.AVANCE. Las opciones son las direcciones de RENVIAR y RETROCEDER, que determinan si €l auto
avance se desplaza en ladireccion de aumentar (+) o disminuir (-). Ajuste la direccion deseada.
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6.3.2

5. Desplacese hasta AUTO REVERSA (tal como se muestra en la siguiente Figura 30). Seleccione ON u OFF.

Modificar entrada de datos (DR-PROPIEDADES-REGISTRO) (cont.)

NOTA: EXISTEN

PUNTO DE DATOS
ACTIVO

2° AVANCE POR PUNTO 2° AVANCE POR:

PRIMER AVANCE POR FILA
NOTA: LA DIRECCION ES RENVIAR
A MEDIDA QUE AUMENTAN LOS

AUTO REVERSA: ON CAMBIA AUTOMATICAMENTE
LA DIRECCION DE AVANCE CUANDO EL
FINAL DE LA PRIMERA FILA O COLUMNA

AUTO REVERSA CONTROLA LA DIRECCION DEL 1ER AVANCE REALIZADO DESPUES DE LLENARSE LA FILA O COLUMNA
AUTO REVERSA ENCENDIDO HARA QUE 4.A.3 SEA EL SIGUIENTE PUNTO DE DATOS ACTIVO DESPUES DE 4.A.2
AUTO REVERSA APAGADO HARA QUE 1.A.3 SEA EL SIGUIENTE PUNTO DE DATOS ACTIVO DESPUES DE 4.A.2

TRES PUNTOS POR POSICION (1, 2 3) NOTA: EL PUNTO DE DATOS ACTIVO (SOMBREADO) ES:
COLUMNAA COLUMNAB COLUMNA C AT PNTOZ
EN ESTA POSICION
FILAL COLUMNA A
iaa 1ER AVANCE POR:
. FILA HACE AVANZAR EL PUNTO DE DATOS ACTIVO HASTA LA SIGUIENTE FILA
FILA : )
20 AVANCE « 1ER AVA. DIR-RENVIAR PASA AL SIGUIENTE NUMERO DE FILA MAS ALTO
FILA 4 POR COLUMNA + 1IER AVA. DIR-RETROCEDER PASA AL SIGUIENTE NUMERO DE FILA MAS BAJO

PUNTO: CUANDO EL PUNTO ESPECIFICADO ESTA LLENO EN TODAS LAS
FILAS, AUTO AVANCE MUEVE EL MISMO PUNTO EN LA SIGUIENTE

! COLUMNA. (DESPUES DE QUE TODOS LOS PUNTOS A.2 ESTEN

NUMEROS DE FILAS LLENOS, AVANCE SE MUEVE HACIA DELANTE HASTA A .3)

SE ALCANZA. COLUMNA: CUANDO EL PUNTO ESPECIFICADO SE HA LLENADO EN TODAS
LAS FILAS, AUTOAVANCE SE MUEVE AL MISMO PUNTO EN LA
SIGUIENTE COLUMNA. (DESPUES DE QUE TODOS LOS PUNTOS
A.2 ESTEN LLENOS, AVANCE SE MUEVE HACIA DELANTE A 1.B.2)

Figura 30: Entrada de datos en la matricial
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6.3.2 Moadificar entrada de datos (DR-PROPIEDADES-REGISTRO) (cont.)
6. Sitienelasfunciones2° AVANCE POR, 2° DIR. AVANCE y AUTO REVERSA, repitalos pasos 3, 4y 5.

7. Desplacese haciaarriba parasalir del subment REGISTRO.

6.3.3  Ver estadisticas de archivo (DR-PROPIEDADE-INICIO)

En & submenud INICIO, puede evaluar el contenido de un archivo de datos para determinar |as tendencias generales. EIl DM S Go recopila
y calcula autométi camente | os sigui entes datos estadisticos relacionados con cada archivo de datos:

NUmero de medidas

NUmero de puntos vacios

Ndmero de puntos obstruidos

M edida minima de espesor almacenada

NuUmero de puntos de datos en €l nivel minimo de espesor

NUmero de puntos de espesor por debajo del limite de espesor minimo

M edida méxima de espesor amacenada
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6.3.3  Ver estadisticas de archivo (DR-PROPIEDADE-INICIO) (cont.)

* Numero de puntos de datos en el nivel méximo de espesor

* NUmero de puntos de espesor por arribadel l[imite de espesor méximo
* Numero de puntos con A-scans adjuntos

¢ NUmero de puntos con B-scans adjuntos

* NUmero de puntos con Micro cuadricul as adjuntas

* El rango, € rango medio y ladesviacion standard de los datos incluidos en €l archivo de datos (en estos cél culos no se incluyen los
puntos vacios y obstruidos).

Paraver |as propiedades estadisticas enumeradas anteriormente, en el menll PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el submenu
INICIO. Y después, desplacese hasta la estadistica requerida. Ademés, puede pulsar F2 para TAG un campo especifico afin de realizar una
busqueda. Por jempl o, puede etiquetar “PUNTOS VACIOS’. Después puede pulsar F3 (BUSCAR) y el DM S Go devolvera todos los puntos
vacios ala seccion DR. Esta funcién ayuda alos usuarios a utilizar min, max, vacio y otros valores.

Nota: los datos que aparecen en este subment no se pueden editar directamente.
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6.3.4  Editar el titulo del archivo (DR-PROPIEDADES-TITULO)

Dentro de un archivo de datos normal, algunas de las funciones del archivo se identifican con etiquetas. Por jemplo, en un archivo tipo
caldera, la elevacion y los nombres de puntos se asignan como parte del proceso de creacion del archivo. El subment TITULO permite
introducir o modificar varias anotaciones relacionadas con los gjustes del dispositivo, el nimero de serie de la sonda, y laidentificacion
del operador y laempresa.

1. Ene ment PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el subment TiTULO.

2. Apareceran varias|ineas de anotacion, incluidas algunas de las siguientes. Descripcidn, Sonda, Calibracion, Sonda, Operador, Empresa,
entre otras. (Lalistavariaen funcidn del tipo de archivo seleccionado). Con esas lineas €l operador puede insertar anotaciones
especificas del archivo de datos activo. Estas anotaciones se enumeraran en € titulo de los informes obtenidos.

Nota: no todaslas lineas de anotacion enumeradas en la pantalla de visualizacion se pueden modificar.

3. Seleccione lalinea que desee madificar. Por gemplo, si desea afiadir una anotacion alalinea SONDA (generalmente, €l nimero de
serie de la sonda en esta posicion), en primer lugar debera resaltar SONDA.
E

4. Utiliced joystick (.';'.) para abrir laventanadel teclado. A continuacion, desplacese hastael carécter y pulse €l boton central del joystick
para afadir €l carécter alalineade texto. Cuando termine, pulse F2 (CONFIRMAR) o F3 (ENVIAR) para afiadir € texto alalinea.

Nota: siempre que se cambie un parametro se guardara automaticamente en el archivo DR cuando salga del archivo o lo reemplace.

5. Repitael paso 4 para cadalinea que desee editar.

6. Cuando termine, despl&cese hacia arriba parasalir del submen( TITULO.
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6.3.5 Cambiar el tamano del archivo de registro de datos (DR - PROPIEDADES - EDITAR)

El tamafio de un archivo de datos existente se puede aumentar o reducir mediante el submen( EDITAR. Con este puede especificar los
elementos que desee afiadir o borrar de un archivo (tales como puntos, columnas o filas) y determinar la posicion de la capacidad ampliada
del archivo. Laseleccion INSERTAR coloca los elementos afiadidos dentro de un punto especifico, mientras que ANEXO adjunta
automaticamente | os elementos afiadidos al final del archivo de datos abierto.

6.3.5a Insertar capacidad adicional a un archivo de datos (DR-PROPIEDADES-EDITAR-INSERTAR)
1. Enéd ment PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el subment EDITAR.

2. Enfuncién del tipo de archivo se enumeran varias caracteristicas del archivo: Punto, Fila, Columna o Posicién.
3. Seleccione la caracteristica (fila, columna, punto, etc.) en la que desea insertar datos.
4

Pulse Funcién 1 (INSERTAR). Aparecera una ventana solicitando el nimero de filas, columnas o puntos (segun su seleccion) que desea
insertar. Utilice € joystick paraintroducir el nimero deseado y pulse la Funcién 2 para CONFIRMAR.

El nimero de elementos especificado se insertard autométicamente en el archivo de datos activo en la posicion indicada.
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6.3.5b Insertar capacidad adicional al final de un archivo de datos (DR-PROPIEDADES- EDITARANEXO)

1. Enéd ment PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el subment EDITAR.

2. Enfuncién del tipo de archivo se enumeran varias caracteristicas del archivo: Punto, Fila, Columna o Posicién.

3. Seleccione lacaracteristica (fila, columna, punto, etc.) en la que desea afiadir capacidad de datos.

4. Pulselafuncion 2 (ANEXO). Aparecerd una ventana solicitando el nimero de filas, columnas o puntos (segiin su seleccién) que desea

insertar. Utilice € joystick paraintroducir el nimero deseado y pulse la Funcién 2 para CONFIRMAR.

El nimero de elementos que especifique se afadiran autométicamente a final del archivo de datos activo.
6.3.5c Borrar capacidad vacia de un archivo de datos (DR-PROPIEDADE-EDITAR-BORRAR)

Nota: esta funcién no funcionara en las caracteristicas que contengan valores reales.

1. Enéd ment PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el subment EDITAR.

2. Enfuncion del tipo de archivo se enumeran varias caracteristicas del archivo: Punto, Fila, Columna o Posicion.

3. Sdeccione la caracteristica (fila, columna, punto, etc.) en la que desea borrar capacidad de datos.

4. PulselaFuncién 3 (BORRAR). Aparecera unaventana solicitando el nimero defilas, columnas o puntos (seglin su seleccién) que desea

insertar. Utilice @ joystick paraintroducir el nimero deseado y pulse la Funcién 2 para CONFIRMAR.
El nimero de elementos que especifique se borrardn automaticamente del archivo de datos activo.
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6.3.6  Anadir o modificar comentarios (DR-PROPIEDADES-COMENTARIO)

Es posible que cuando revise e archivo activo tenga que afadir o modificar los comentarios de un determinado archivo. Con € subment
Comentarios puede crear o modificar comentarios.

1. Enéd ment PROPIEDADES, utilice el joystick pararesaltar el submeni COMENTARIO.
2. Apareceran varias lineas de anotacion.

3. Introduzcalalinea que desee modificar.

g2
4, Utiliced joystick (.';‘,) paraabrir laventana del teclado. A continuacion, desplécese hasta el caracter y pulse el bot6n central del
joystick paraafiadir €l caracter alalineade texto. Cuando termine, pulse F2 (CONFIRMAR o F3 (ENVIAR) para afiadir €l texto alalinea.
5. Repitael paso 4 para cadalinea que desee editar.

6. Cuando termine, despléacese hacia arriba para salir del submenti COMENTARIOS.
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6.4 Anadir un comentario a un valor almacenado

L os usuarios pueden afiadir comentarios a valores individuales en la Lista de comentarios preparada.

1. Enéd modo Medicién, con un archivo de datos activo y con el punto de datos deseado (que ya debe contener una medicién de espesor)
seleccionados, pulse el botén central del joystick y manténgalo pul sado brevemente. La ventana de teclas de funcion cambiarg, de modo
que F4 sera NOTA.

2. Pulse F4 (NOTA) Apareceralaventana Lista de comentarios en la pantalla de visualizacion.

3.  Muevad joystick haciaarriba o haciaabajo (_-_'-_""" ) para€elegir el comentario del archivo. Pulse F2 (TAG) paraintroducir el caracter.
Después, mueva el joystick. Cuando acabe de afiadir el comentario, pulse F1 (SALIR) para confirmar la entrada.

El DMS Go volveraa modo Mediciény laletraasociadaa comentario aparecerd en lacolumna”Comentarios' a lado de lacolumnadd vaor.
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6.5 Anadir una Micro cuadricula a un valor almacenado

Si los usuarios desean registrar datos adicional es de medicidn de espesor en una posicion Unica de archivo, pueden crear una Micro cuadricula
Las Micro cuadriculas son subconjuntos pequefios de datos dentro de un archivo. Todo e subconjunto se almacena en una posicion especifica
de datos. Las Micro cuadriculas se crean en € modo Medicién. Solo se puede almacenar en una posicion de archivo que ya contenga una
medicion de espesor y se colocan en laposicion del archivo de datos sel eccionada en e momento de la creacion delaMicro cuadricula.

6.5.1 Creary navegar dentro de una Micro cuadricula

1. Enéd modo Medicién, con un archivo de datos activo y con el punto de datos deseado (que ya debe contener una medicién de espesor)
seleccionados, pulse € botdn central del joystick y manténgal o pulsado brevemente. La ventana de teclas de funcién cambiara de modo
que laFuncién 1 sea [LGRID.

2. PulselaFuncion 1 (LGRID) ApareceralaventanaMicro Cuadriculaen lapantalla de visualizacion, al lado de un valor que representa el
tamafio de la cuadricula. Tengaen cuenta que todas las Micro cuadricul as debe ser simétricas, es decir, deben tener el mismo nimero de
filasy columnas. Las Micro cuadriculas se pueden crear en tamafios que oscilenentre2 x 2y 9 x 9.

3. Ajuste el tamafio de laMicro cuadricula utilizando € joystick para desplazarse al valor deseado.

4. Después deintroducir lainformacion sobre el tamafio, pulse F2 (HECHO). El DM S Go volverd al modo Mediciény se abriralaMicro
cuadricula pararealizar la entrada de datos. Introduzca los datos en el archivo DR.

5. Despuésdefinalizar laentrada de datos, pulse F3 (WGRID) para cerrar laMicro cuadricula.
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6.6 Exportar el archivo activo (DR - EXPORTAR)

Después de terminar de afiadir datos al archivo activo, se puede exportar en varios formatos (CSV, PDF, XML o DAT) alatarjeta SD interna
paratransferir aun PC.

1. Enéd submenl DR, utilice € joystick (.4‘_'-if'") para seleccionar lafuncién EXPORTAR y activar lafuncion.
2. Después, utilice € joystick para desplazarse al formato de archivo deseado (CSV, PDF, XML o DAT).
3. Pulse F2 (EXPORTAR) para exportar el archivo.

El DMS Go guarda el archivo activo en latarjeta SD paratransferirlo aun PC.
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Anexo A. Especificaciones
A.1 Pantalla

LCD acolor en formato WV GA con iluminacién LED regulable

A.1.1 Area activa

A: 108 mm (4,25")
Al: 64,8 mm (2,55")

A.1.2 Tamano
5,0

A.1.3 Resolucion en pixeles

A x Al: 800 x 480 pixeles
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A.2 Entorno
A.2.1 Idiomas

Inglés, aleman, francés, espariol, chino y japonés

A.2.2 Tamano

175 mm x 111 mm x 50 mm (6,8” x 4,3" x 1,9")

A.2.3 Peso
8709 (1,92 Ib.) bateriaincluida

A.2.4 Cambios bruscos de temperatura (almacenamiento)

3 ciclos. 4 horas a—20°C (-4°F) hasta 60°C (140°F), 4 horas a60°C (140°F),
Transiciones cada 5 minutos,
MIL-STD-810E. Método 503.4, Procedimiento ||

A.2.5 Vibracion
MIL-STD-810E. Método 514.5, Procedimiento |, Anexo C, Figura 6, Exposicion general: 1 horaen cadagje
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A.2.6 Choque
6 ciclos en cadagje, 15 g, 11 ms semisinosuidal, MIL-STD-810E. Método 516.5, Procedimiento |

A.2.7 Cargamento suelto (en transporte de contenedores)
MIL-STD-810E. Método 514.5, Procedimiento |1

A.2.8 Prueba de caida (empaquetado para envio)
MIL-STD-810E. Método 516.5, Procedimiento IV, 26 caidas

A.2.9 Rango de temperatura en funcionamiento
0°C a55°C (32 a131°F)

A.2.10 Rango de temperatura de almacenamiento
-20°C a60°C (-4 a 140 °F) con bateria, 24 horas

A.2.11 Prueba de resistencia al polvo/ prueba de resistencia al agua

Segun la especificacion IEC 529 parala clasificacion | P67
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A.2.12 Funcionamiento en atmosfera peligrosa
Segun se define en MIL-STD-810E. Método 511.3, Procedimiento 1

A.3 Normativas
A.3.1 EMC/EMI
EN 55011 y EN61000-6-2:2001

A.3.2 Ultrasonidos
EN 15317, EN12668, ASTM-E1324, ASTM-E317

A.4 Conectores I/O

Transductor: Dua lemo-00 (Coax)

Mini USB

Entrada de alimentacién y salidadealarma TTL
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A.5 Suministro de alimentacion
A.5.1 Tipo de bateria

Bateriadeidn-litio

A.5.2 Tiempo de funcionamiento

Minimo 8 horas en funcionamiento continuo normal del DMS Go
Cargaintegrada

Carga externa con adaptador opcional

Indicador proporcional de labateriaque indica el tiempo de funcionamiento restante

A.5.3 Cargador
Entrada CA universal (100-240 V, 50-60 Hz); cumple con los requisitos CCC, CE, UL, CSA y PSE

A.6 Rango de medicion

0,40 mm a 650 mm (0,010 a 25,00”) en acero, en funcionamiento estandar, en funcion de la sonda, material y superficie
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A.7 Resolucion de pantalla digital

0,01 mm 6 0,1 mm (0,001" 6 0,01") se puede seleccionar en todo el rango de medicién

A.8 Rango de la velocidad del material
250 a 16.000 m/s (0,0098” a0,6299" /is)

A.9 Unidades

Se puede seleccionar: milimetro o pulgada

A.10 Técnicas de medicion

Todas las mediciones utilizan la técnica cruce por zero de IP de elemento simple hasta el 1er eco/elemento simple multi eco/IP de elemento
dual hasta ler eco/elemento dual multi eco

A.10.1 DMS Go TC (s6lo)
Top Coat (Patente n° 6.035.717) y Auto-V
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A.11 Modos de visualizacion de mediciones

Espesor con temperatura corregida
Espesor y A-Scan de gran tamafio
B-Scan

CapturaMIN/MAX

Diferencia

Registro de datos

A.12 Calibracion

Un punto, dos puntos/Bloque cero on y off automético o manual/Correccion automética de latrayectoriaen V

A.13 Update Rate

32 Hz en modo captura MIN/MAX y modo de visualizacion B-scan /4 Hz, 8 Hz 0 16 Hz (se puede seleccionar) en modo estandar

A.14 Receptor

Rango dinamico 110 dB, control automético de ganancia con limite de ganancia manual (gjustado por € usuario), ata, bagjay auto
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A.15 Emisor de impulsos
Onda cuadrada, Anchoy voltaje de pulso (120 V 0 250 V) gjustado automaticamente ala sonda

A.16 Memoria

Incluye tarjeta SD de 2 GB. Se pueden utilizar tarjetas de memoria de hasta 16 GB. Los datos se pueden exportar en formato PDF, XML,
CSV, DAT. Copia de pantalla en formato JPEG

A.17 Registro de datos

100.000 medidas por archivo. Se pueden almacenar varios archivos en tarjeta SD hasta la capacidad maxima de latarjeta

A.18 Formatos de archivo

6 formatos de archivo con opcion DL (3 con el dispositivo base)

A.19 Adjuntos

Se pueden insertar micro cuadriculas de 2x2 a 9x9 por punto de medicién

se pueden crear de 1 a 16 comentarios definidos por €l usuario para cada formato de archivo hasta un maximo de 16 caracteres
alfanuméricos por punto de medicién

A-scan

B-scan
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A.20 Software de aplicacion
A.20.1 UltraMATE LITE

Programa sencillo de gestion de datos para transferir archivos de datos de medicion aun PC, incluida laintegracion de los datos en los
programas de Windows

A.20.2 UltraMATE

Amplio programa de gestion de datos para visualizar e imprimir datos de medicién tales como los gréaficos, parala gestion de datos de
pruebas e introduccién de comentarios en los archivos

A.20.3 Kit de desarrollo de software

Disponible para su integracién en otras aplicaciones de software
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

Cuando se crea un archivo de datos en el ment DR (ver Capitulo 3), los usuarios pueden elegir entre seis estructuras de archivo:

* Linea

¢ Lineal personalizado

* Puntual personalizado
* Matricid

* Matricial personalizado
* Caldera

En este anexo se explicala estructuray aplicacion de cadatipo de archivo.
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B.1 Archivo lineal

Lineal es el formato de archivo de datos mas sencillo, con puntos de medicién secuencialmente numerados.

Lineal

Figura 31: Estructura del archivo lineal

Punto: 1—2—3—4—5—6 an. Puede empezar con CUALQUIER nimero (1 - 99.999) y finalizar con CUALQUIER nimero (1 - 99.999).

Tabla 4: Forma convencional del archivo lineal:

Elemento NUmero maximo Descriptor
Nombre de archivo 1 (por archivo) 16 caracteres alfanuméricos
Punto 1-99.999 Numerado secuencialmente
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.2 Lineal personalizado

El formato del archivo de datos lineal personalizado tiene dos elementos en la estructura (posicion y punto).

Lineal personalizado

Loc1 Loc2 Lock

LR‘Jrﬂ RthnJ LR‘Hﬂ R]rth LR‘Hﬂ Ftlrth

— — —

Figura 32: Estructura del archivo lineal personalizado

El usuario debe proporcionar un nombre a cada posicién. Cada posicién tendrd el mismo niimero de puntos segun o establecido por el
usuario cuando se crea el archivo.
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.2 Lineal personalizado (cont.)

Tabla 5: Estructura del archivo lineal personalizado

Elemento Namero maximo Descriptor
Nombre de archivo 1 (por archivo) 16 caracteres afanuméricos
Posicion 1-999 16 caracteres afanuméricos
Punto 1-999 Numerado secuencialmente

B.2.1 Ejemplo de archivo lineal personalizado

Un tuberia“200 P 451301" muestra signos de corrosion. Debera realizarse una medicion del espesor restante de la pared en cuatro
posiciones; “MS 1" a“MS 4", cada uno con tres puntos de medicion.

Mf1 Mfz Mis Mi4 Nombre de archivo: 200 P 4513 01
— \ 0T 45301 — Posicion: MS1 MS2 MS3 MS4
Punto: 1 1 1 1
2 2 2 2
A TN
1 I 3 3 3 3
2

Figura 33: Tuberia con cuatro posiciones de prueba
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.3 Archivo matricial

El archivo matricial es un formato de archivo de datos Util para hacer pruebas en éreas (p.g.
tanques, tuberias). Las posiciones son coordenadas 2D (como en unatabla de gjedrez).
Lasletras se pueden utilizar paralas columnas (los nimeros paralasfilas). O los nUmeros

se puede utilizar paralas columnas (y las letras paralasfilas).

Tabla 6: Forma convencional del archivo matricial

Elemento Namero Descriptor
Nombre de 16 caracteres alfanuméricos
archivo 1 (por archivo)
Posicién determinado por la | Coordenadas 2D, (A0 - AZ9999)
memoria disponible 0 (OA - 9999A7Z)
Punto 1-9 Numerado secuencial mente

Matricial de posicion con 5 puntos
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.4 Archivo matricial personalizado

El formato de archivo de datos matricial personalizado admite larealizacion de pruebas en areas en las que cada posicion conste de una

cuadricula del mismo tamafio. Un archivo matricial personalizado consta hasta un méaximo de 999 posiciones en la que cada una de ellas

estara identificada con € nombre alfanumérico proporcionado por el usuario. Cada posicion tendra una cuadricula del mismo tamarfio

(determinada por el usuario) donde se almacena una medida de espesor en cada coordenada.

Tabla 7: Forma convencional del archivo matricial

A seoercHukumnoparsTUWKYZ, A

personalizado el !
Elemento NUmero Descriptor at PANEL NW PANEL NE
— Location: (Location) (Location)
Nombre de 16 caracteres alfanuméricos PANEL NW \\
archivo 1 (por archivo) ’s o) ’s
Posicion 1-999 16 caracteres alfanuméricos 1
determinado por la | Coordenadas 2D, (A0 - AZ9999) PANEL SW PANEL SE
Punto memoria disponible 0 (OA - 9999A7) (Location) (Location)
25 25
A Z A
Fondo del tanque
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.4.1 Flexibilidad del archivo matricial

Eleccién de més de 1 punto por coordenada 2D (el predeterminado es 1)

Eleccion entre 8 direcciones posibles de movimiento através del archivo a medida que se pulsalatecla ENVIAR. Progresar
horizontalmente, empezar desde laizquierda o la derecha, o verticalmente, empezar desde la parte superior o lainferior

Libre eleccion de la orientacion de la cuadricula (S: iniciar coordenada, E: finalizar coordenada)

99 H
-

. o

A coe 7

I

.1 H

7z oo A

A z z o A
99 99“
S S
- ! =
1 99 99 1

S
"M

Figura 34: Archivos matriciales
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.5 Archivo caldera

El archivo caldera es un formato de archivo de datos con tres elementos en la estructura (ELEVACION, TUBO y PUNTO), especialmente
utilizados para inspeccion de calderas y otras estructuras con dos niveles de identificacion.

Boile

ELEVATION 1 ELEVATION 2 ELEVATION k

[Tuoee: TueE "] [Tuse s TUsE ] [Tuee s TusE 0]

[Fomit o]

NUMBER OF POINTS SAME ON EACH TUBE

Figura 35: Estructura del archivo caldera

El usuario debe proporcionar un nombre a cada elevacién. Cada elevacion tendra el mismo nimero de puntos segiin |o establecido por €l
usuario cuando se crea € archivo.
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B.5 Archivo caldera (cont.):

Tabla 8: Forma convencional del archivo caldera

Elemento Namero Descriptor
Nombre de archivo| 1 (por archivo) 16 caracteres alfanuméricos
Elevacion 1-999 16 caracteres alfanuméricos
Tubo 1-999 Numerado secuencialmente
Punto 1-4 NUmeros1, 2, 3,4 O letrasL, C,
R, B (Izquierda, Centro, Derecha,
Atras)
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.5.1 Flexibilidad del archivo caldera

* Libreeleccion del primer tubo que se hade evaluar
* Libreéeccion deladistanciacon "omisiones' de los tubos

Nota: s se esta midiendo tubos aleteados y los registra en un archivo caldera, puede insertar automaticamente "OBSTRUIDO" en una
serie designada de posiciones C (centrales). Configure el archivo con la opcién “ Puntos en tubo” determinadaen“L, C, R’
(izquierda, centro, derecha). En la posicion especifica de datos central (c), pulse F3 (OBSTRUIDO). Aparecera una pantalla similar
ala Figura x de abajo. Introduzca el nimero del tubo final para que la Gltima posicion central contenga OBSTRUIDO. Asi, e DMS
Go inserta OBSTRUIDO en las posiciones central es designadas. Es posible que €l usuario tenga que adjuntar el comentario
"ALETEADOQ" atodas |as posiciones obstruidas.

Figura 36: Opcion configurar OBSTRUIDO
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B.5.2 Ejemplo de un archivo caldera

Enla"Unidad 3" delacaldera, Seccién "B" con 141 tubos vertical es se debe examinar cadametro en el rango entre 202 my 208 m. Setiene
que comprobar el espesor de cada tubo en 3 puntos (izquierda, centro, derecha).

Nombre de archivo UNIDAD 3/SECCION B
Tube #: 118 119 120 121
Y Y
S Ry S R S S_— Elevacion: 202 mees  208m
ELEVATION 202 | Tubo: 1 [ 141 1 eee 141
~ Punto L L L L
L —v W C C C C
f R R R R
C R
N— N— N— N—

Figura 37: Ejemplo de archivo caldera
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B.6 Archivo puntual personalizado

El archivo puntual personalizado es un formato de archivo de datos con dos elementos en la estructura (posicidn y punto), similar al archivo
personalizado lineal, pero con descriptores alfanumeéricos para |l os puntos.

Puntual personalizado

Loc 1 Loc 2 Loc k

|_P0|nt 1 Point nJ |_P0|nt 1 Point nJ |_P0|nt 1 Point nJ

— — o

Figura 38: Estructura del archivo personalizado

El usuario debe proporcionar un nombre a cada posicién. Cada posicién tendra el mismo nimero de puntos segiin |o establecido por €l
usuario cuando se crea el archivo. A cada punto se e proporcionara un nombre alfanumérico.
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.6 Archivo puntual personalizado (cont.)

Tabla 9: Forma convencional del archivo puntual personalizado

Elemento NUmero Descriptor
Nombre de archivo 1 (por archivo) 16 caracteres alfanuméricos
Posicion 1-999 16 caracteres alfanuméricos
Punto 1-999 16 caracteres alfanuméricos
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Anexo B. Explicaciones del tipo de archivo DR

B.6.1 Ejemplo de archivo puntual personalizado

Nombrede archivo H2S04 TUBO 15

Posicion: SECCION 2 SECCION 3
Punto P1-0° P1-0
P1 - 90° P1 - 90°
P1-180° P1 - 180°
P1-270° P1 - 270°
P2-0° P2 - Q°
P2 - 90° P2 - 90°
P2 - 180° P2 - 180°
P2 - 270° P2 - 270°
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Anexo C. Cumplimiento de la normativa medioambiental

Este anexo contiene informacién sobre |os siguientes temas:

¢ Directiva WEEE (ver Seccion C.1 en la pagina 158)

* Eliminacion de baterias (ver Seccion C.2 en la pagina 159)
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Anexo C. Cumplimiento de la normativa medioambiental

C.1 Directiva sobre residuos de equipos eléctricos y electronicos (WEEE)

GE Sensing & Inspection Technol ogies es participante activo de lainiciativa de reciclaje europea sobre Residuos de equipos el éctricos
y electronicos, la directiva 2002/96/EC.

Para fabricar €l equipo que ha adquirido ha sido necesario extraer y utilizar recursos naturales. Puede contener
sustancias peligrosas que podrian llegar adafiar su salud y el medio ambiente.

Para evitar |a dispersién de esas sustancias en nuestro entorno y minimizar la presion sobre los recursos natural es,
le instamos a que utilice los sistemas apropiados de recogida de aparatos. Dichos sistemas reutilizaran o reciclaran
de forma respetuosa con el medio ambiente lamayoria de materiales al final de lavida (til de su equipo.

_ El simbolo del contenedor tachado le invita a utilizar dichos sistemas de recogida.

Si necesita mas informacion acerca de los sistemas de recogida, reutilizacién y reciclado, péngase en contacto con la administracion local
0 regional responsable de dichos sistemas.

Visite www.ge.com/inspectiontechnologies s desea obtener instrucciones sobre como retirar su equipo o s desea més informacion
acercade estainiciativa.
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Anexo C. Cumplimiento de la normativa medioambiental

C.2 Eliminacion de baterias

Este producto contiene una bateria que no se puede eliminar indiscriminadamente como residuo municipal dentro
de laUni6n Europea. Consulte la documentacion del producto para obtener informaci én especifica sobre la bateria.
La bateria esta marcada con este simbolo, que puede incluir letras paraindicar la presencia de cadmio (Cd), plomo
(Pb), o mercurio (Hg). Para un reciclaje adecuado de la bateria, devuélvasela a su proveedor o llévelaa un punto de
recogida designado parallo.

C.2.1 ¢Qué significan las marcas?

Las baterias y los acumuladores deben estar marcados (bien sea en la misma bateria o acumulador o en su envoltorio, dependiendo del
tamafio) con el simbolo de recogida por separado. Ademas, el marcaje debe incluir los simbolos quimicos de |os nivel es especificos de
metal es toxicos de la manera siguiente:

* Cadmio (Cd) por encima de 0,002%
¢ Plomo (Pb) por encimadel 0,004%
* Mercurio (Hg) por encimadel 0,0005%
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Anexo C. Cumplimiento de la normativa medioambiental

C.2.2 Posibles riesgos y Su Papel a la hora de reducirlos

Su participacion es parte importante de los esfuerzos por minimizar €l impacto de baterias y acumuladores sobre el medio ambiente
y lasalud. Para un reciclaje adecuado puede devolver este producto o sus baterias y acumuladores a su proveedor o llevarlos aun punto
de recogida designado paraello.

Algunas baterias y acumuladores pueden contener metal es toxicos que suponen graves riesgos parala salud humanay el medio ambiente.
Cuando sea necesario, el marcaje del producto incluira simbolos quimicos que indican |a presencia de metales toxicos. Pb para plomo,
Hg paramercurio y Cd para cadmio.

* El envenenamiento por cadmio puede provocar cancer de pulmén y de la glandula prostatica. Entre |os efectos crénicos se incluyen
dafios en €l rifion, enfisema pulmonar y enfermedades de |os huesos, como osteomal aciay osteoporosis. El cadmio puede ademas
provacar anemia, decoloracion de los dientes'y pérdida del sentido del olfato (anosmia).

* El plomo estdxico en todas sus formas. Se acumulaen e cuerpo, por lo que cada exposicién es significativa. Su ingestion o inhalacion
puede provocar dafios graves parala salud humana. Entre sus riesgos se incluyen dafios cerebrales, convulsiones, desnutricion y esterilidad.

* El mercurio genera vapores peligrosos a temperatura ambiente. La exposicién a elevadas concentraciones de vapor de mercurio
puede provocar una gran variedad de sintomas graves. Entre los riesgos se incluyen inflamacion crénica de bocay encias, cambios
de personalidad, nerviosismo, fiebrey erupciones.
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Anexo D. Sondas
Tabla 10: Sondas para el DMS Go
Rango mm |Rango pulgada
Namero | Cable lacero) lacero) Rango de Didmetro
Sonda Aplicacion de pieza Min | Max Min Max temp. Frec. |decontacto
DA301 |Uso generd 151822 |KBA5330 |1,25 |200,00 {0,050 (8,000 |-20a+60°C [5MHz |12,1mm
DA231 0al40°F 0,475"
DA303 |Altapenetracion 151823 |KBA5330 |5,00 {300,00 {0,200 |12,000 |-20a+60°C [2MHz (16,2 mm
DA231 0al40°F 0,635"
DA312 |Materiaesfinos-Dactilar 151824 |KBA5330 (0,60 |50,00 (0,025 {2,000 |[-20a+60°C |10 MHz |7,6 mm
DA231 0al40°F 0,3"
DAS01 |Usogenerd - dtasensibilidad 1258820 |[KBA5330 (1,00 (200,00 |0,040 (8,000 |-10a70°C [5MHz |12,2mm
DA231 14 a160°F 0,475"
DA503 |Altapenetracion - alta 1258827 |KBA5330 |5,00 {300,00 {0,200 |12,000 |-10a70°C [2MHz (16,1 mm
sensibilidad DA231 14 a 160°F 0,635"
DA507 |Usogenerd - optimizado para 1347128 |encapsulado|2,50 |300,00 {0,200 (12,000 |-20a+60°C |[5MHz |18 mm
medicién através del revestimiento 0 a140°F 0,685"
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Anexo D. Sondas

Tabla 10: Sondas para el DMS Go (cont.)

Rango mm | Rango pulgada Didmetro
NGmero (acero) (acero) Rango de de
Sonda Aplicacion de pieza Cable Min | Max Min Max temp. Frec. | contacto
DA512 |Materialesfinos- ata 1025336 |encapsulado|0,80 |75,00 |0,030 |3,000 |-10a70°C |7,5MHz|7,5mm
sensibilided - dactilar 14 a160°F 0,296"
DA590 |Altatemp. - medicion continua 1346081 |C120 6 2,50 (300,00 {0,100 |12,000 [0a+200°C |[5MHz (12,1 mm
C123 32 a400°F 0,475"
DA590 |Altatemp. - medicion 1346081 |C1206 2,50 (300,00 {0,100 |12,000 |200a540°C [5MHz (12,1 mm
intermitente C123 400 a 1000°F 0,475"
FH2E |Altasensibilidad dactilar 162571 |encapsulado|0,75 |50,00 |0,030 |2,000 |-20a+60°C |7,5MHz|9,6 mm
0al40°F 0,38"
FH2E-D |Altasensibilidad dactilar - 162573 |encapsulado|0,75 50,00 |0,030 |2,000 |-20a+60°C |7,5MHz|9,6 mm
Con opcién didlogo 0 a140°F 0,38"
Notas:

¢ Latemperaturarea de DA590 depende de la condicién de la superficiey del acoplante.

¢ Ciclo de temperatura de DA590 necesario con temperaturas de superficie superiores a 200°C (400°F) seguin la tarjeta de instrucciones
de GE Inspection Technologies.
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Tabla 10: Sondas para el DMS Go (cont.)

Rango mm | Rango pulgada
Ndamero lacero) acero) Rango de Diémetro
Sonda Aplicacion de pieza Cable Min | Max Min Max temp. Frec. |decontacto
TC560 |Top COAT/Auto-V -rangode |162550 |KBA5320 (0,00 [2,00 |0,000 |0,080 |[-20a+60°C |5MHz |15,9mm
capa KBAS531TC 0al40°F 0,675"
TC560 |Top COAT/Auto-V -rangode |162550 |KBA5320 (1,50 200,00 |0,060 |8,000 (-20a+60°C |5MHz |15,9 mm
material KBAS31TC 0al40°F 0,675"
A2DFR |Lineaderetraso dealta 162530 |C-0220 0,25 {10,00 |0,010 |0,400 |-10a+50°C [15MHz (7,6 mm 0,3"
resolucion CL331 14 a120°F
CA211A |Contacto estndar 162541 |C-0220 2,00 400,00 {0,080 [16,000 |-10a+50°C [5MHz (19,1 mm
CL331 14 a120°F 0,75"
0SS-10 |Escalade dxido - €l rango 169618 |C-0220 -10a+50°C (10 MHz (7,6 mm 0,3"
depende de laaplicacion CL331 14 a120°F
Notas:

* Lamayoriade las sondas con opcion de didlogo son compatibles con el dispositivo. Consulte la documentacién para obtener las
especificaciones de la aplicacion.

¢ Lasespecificaciones de las sondas estan sujetas a cambios sin previo aviso.
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Tabla 11: Cables para el DMS Go

Ndmero de
Nombre Descripcion pieza
KBAS533 Cable de sonda, dual-Lemo00 a dual-LemoQ0, 1,2m (4') 163587
DA231 Cable de sonda, dual-Lemo00 a dual-Lemo00, 1,5m (5") 151693
KBAS31TC Cable de sonda, Dual Lemo00 a Micropunto 10/32 & 12/32, 1,2m (4'), con arranque 163618
KBAS32 Cable de sonda, Dual Lemo00 a Micropunto 10/32 & 12/32, 1,8m (6"), sin arranque 163620
C-120 Cable de sonda DA590, sin revestimiento blindado, 1,2m (4') 1260306
C-123 Cable de sonda con revestimiento blindado DA590, 1,2m (4") 163647
C-022 Cable de sonda Lemo00 recto a Micropunto, 1,8m (6" 136374
CL331 Cable de sonda Lemo00 recto a Micropunto 311786
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Tabla 12: Accesorios del DMS Go

Descripcion

NGmero de pieza

Kit ergondmico (arnés pectoral, correa para la mufieca, funda de cinturén)

1312444

Arnés pectoral 1254633
Cinturén 1254634
Corra parala mufieca 1312406
Bateria de idn-litio 1255323
Cargador de bateriaion-litio/Suministro de alimentacion de CA 1255477
Adaptador del cargador de bateria externo para bateriaion-litio 1255324
CableUSB 1260193
Tarjeta de memoria SD (2 GB) 1255478
Lector detarjeta SD a USB 1002866
Estuche de transporte 1256799
Estuche de transporte, resistente y con cerradura 115737

Cubiertas de protector de pantalla, claras 1305847
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[pagina sin informacién - pase a la pdgina siguiente]
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