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Prefacio

Este manual proporciona informacion sobre el funcionamiento y
mantenimiento de este producto de Topcon Precision Agriculture.
El uso y mantenimiento correctos del producto son esenciales
para un funcionamiento seguro y fiable.

Antes de usar el producto, es muy importante que lea
detenidamente este manual.

La informacion incluida en este manual es las mas actualizada en
el momento de su publicacion. Es posible que un sistema varie
ligeramente. El fabricante se reserva el derecho a cambiar el
disefio y modificar el sistema sin previo aviso si lo considera
necesario.

Simbolos de alerta

En este manual se utilizan dos simbolos de alerta.

/@._

ot Informacion adicional.

& Advertencia: Senal de advertencia que aparece en

- las indicaciones de seguridad y en este manual
que indica que la informacion es muy importante
para su seguridad. CONOZCALAS y
RESPETELAS.

Controlador del esparcidor X30

0-1



Términos y condiciones

Términos generales

condiciones.

APLICACION: Al adquirir un
producto de Topcon Precision
Agriculture (TPA) o de uno de los
distribuidores de TPA, usted acepta
los términos y las condiciones
descritos a continuacion.

COPYRIGHT: Toda la informacién
incluida en este manual es propiedad
intelectual de TPA, siendo material
protegido por copyright. Reservados
todos los derechos. Se prohibe el uso,
acceso, copia, almacenamiento,
visualizacion, preparacion de trabajos
derivados, venta, modificacion,
publicacion, distribucion, o el acceso
por terceros a graficos, contenido,
informacion o datos de este manual
sin el consentimiento previo por
escrito de TPA, y dicha informacion
se utilizard exclusivamente a efectos
de mantenimiento y uso del producto.
La informacioén y los datos incluidos
en este manual representan un activo
valioso de TPA en cuyo desarrollo se
ha invertido una cantidad importante
de trabajo, tiempo y capital, siendo
resultado de la seleccion, la
coordinacion y la preparacion
originales por parte de TPA.

MARCAS COMERCIALES: ZYNX,
PROSTEER, EAGLE, KEE
Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems y Topcon
Precision Agriculture son marcas
comerciales o marcas comerciales

Le rogamos que lea detenidamente los siguientes términos y

registradas de las empresas de Topcon
Group. Microsoft y Windows son
marcas comerciales o marcas
comerciales registradas de Microsoft
Corporation en Estados Unidos y en
otros paises. Los nombres de
productos y empresas aqui
mencionados pueden ser marcas
registradas de sus respectivos
propietarios.

SITIOWEB Y OTRAS
DECLARACIONES: Ninguna
declaracion contenida en el sitio web
de TPA o de cualquier empresa de
Topcon Group, o en publicidad o
literatura de TPA o realizada por un
empleado o un contratista
independiente de TPA modifica los
presentes Términos y condiciones.

IMPORTANTE: SEGURIDAD: Un
uso inadecuado del producto puede
ocasionar lesiones o muerte, dafios
materiales o un mal funcionamiento
del mismo. El producto unicamente
debera ser reparado en los centros de
servicio técnico autorizados de TPA.
Revise detenidamente todas las
instrucciones y advertencias sobre
seguridad y sobre el uso correcto del
producto que se facilitan en este
manual y téngalas siempre en cuenta.

Garantia limitada

COMPONENTES MECANICOS Y
ELECTRONICOS: TPA garantiza
que los componentes electronicos
fabricados por TPA no presentaran
defectos en materiales o mano de obra
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durante un periodo de un afio a partir
de la fecha original de envio al
concesionario. TPA garantiza que las
valvulas, las mangueras, los cables y
los componentes mecanicos fabricados
por TPA no presentaran defectos en
materiales o mano de obra durante un
periodo de un afo a partir de la fecha
de compra.

DEVOLUCION Y REPARACION:
Durante el periodo de garantia
correspondiente, se podra enviar a
TPA para su reparacion cualquier
componente mencionado
anteriormente que presente defectos.
TPA se encargara de la reparacion o
sustitucidon del componente defectuoso
sin cargo alguno y se lo devolvera. El
usuario debera abonar los gastos de
envio y manipulacion. Los gastos de
calibracion de componentes, mano de
obra y desplazamiento para la retirada
y sustitucion in situ de los
componentes no se incluyen en la
garantia. La garantia precedente no es
aplicable a dafios o defectos
resultantes de:

(1) desastres, accidentes o uso abusivo;

(1) desgaste normal derivado de su
uso;

(ii1) uso o mantenimiento inadecuado;

(iv) modificaciones no autorizadas del
producto o

(v) uso del producto en combinacion
con otros productos que TPA no
haya suministrado ni especificado.

El software que acompaiia a cualquier
producto se proporciona bajo licencia
para su uso exclusivo con el producto
y no es objeto de venta. El uso de
software que se proporciona con un
acuerdo de licencia independiente de
usuario final (EULA) se regiré por los
Términos y condiciones del EULA
aplicable, incluyendo los relacionados

con la garantia limitada, a pesar de
que estos Términos y Condiciones
estipulen lo contrario.

EXCLUSION DE GARANTIA:
EXCEPTO LAS GARANTIAS
MENCIONADAS
ANTERIORMENTE, LAS
GARANTIAS PROVISTAS EN UNA
TARJETA DE GARANTIA, UN
APENDICE O UN ACUERDO DE
LICENCIA DE USUARIO FINAL
APLICABLES, ESTE MANUAL, EL
PRODUCTO Y EL SOFTWARE
RELACIONADO SE
PROPORCIONAN "TAL CUAL".
NO SE OFRECE NINGUNA OTRA
GARANTIAY, EN LA MEDIDA
QUE LO PERMITA LA LEY, TPA
EXCLUYE TODO TERMINO,
CONDICION Y GARANTIA
IMPLICITOS CON RESPECTO AL
MANUAL Y AL PRODUCTO,
INCLUIDAS CUALQUIER
GARANTIA IMPLICITA,
COMERCIABILIDAD O
ADECUACION A UN FIN EN
PARTICULAR. TPA NO SE HACE
RESPONSABLE DEL
FUNCIONAMIENTO DE LOS
SATELITES GNSS O DE LA
DISPONIBILIDAD,
CONTINUIDAD, PRECISION O
INTEGRIDAD DE LAS SENALES
GNSS.

LIMITE DE RESPONSABILIDAD E
INDEMNIZACION - TPA y sus
distribuidores, agentes y
representantes no se hacen
responsables de los errores u
omisiones técnicos o editoriales de
este documento, ni de danos
especiales, indirectos, econdomicos,
fortuitos o resultantes de la
distribucion, aplicacion o uso de este
material, del producto o del software
incluido (aun cuando se hubiera
advertido a TPA de la posibilidad de
tales dafios). Entre los dafios a los que
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se renuncia se incluyen, entre otros, la
pérdida de tiempo, la pérdida o
destruccion de datos, la pérdida de
beneficios, ahorros o ingresos, y
pérdida del producto o los dafios
producidos en el mismo. Usted se
compromete a defender, indemnizar y
exonerar de toda responsabilidad a
TPA frente a toda reclamacion,
accion, demanda legal, dafio, pérdida,
responsabilidad o coste (incluidos los
honorarios de los abogados) que se
deriven o estén relacionados con (a) el
manejo, uso o mantenimiento del
producto o del software con fines
distintos a los estipulados en este
manual o en los acuerdos de licencia
de usuario final vigentes; y (b) su
negligencia, actuacion indebida u
omision en relacion con el producto.

En todos los casos, la responsabilidad
de TPA hacia usted o hacia cualquier
otra persona por cualquier
reclamacion, pérdida o dafio (por
contrato, agravio o de otro modo) se
limitara (a discrecion de TPA) a (a) la
sustitucion o reparacion del producto,
o (b) el pago de los costes para
sustituir o reparar el producto.

Otros

TPA se reserva el derecho a
enmendar, modificar, sustituir o
cancelar los presentes términos y
condiciones en cualquier momento.
Estos términos y condiciones se
regiran e interpretaran conforme a:

- las leyes de Australia Meridional si

el producto se le vende y
suministra en Australia (en cuyo
caso, los juzgados del Tribunal
Federal de Australia [Registro de
Adelaida] tendran jurisdiccion
exclusiva con respecto a cualquier
reclamacion o disputa); o bien

- las leyes del estado de California,
si el producto se vende y
suministra fuera de Australia;

- las disposiciones de la Convencion
de las Naciones Unidas sobre los
Contratos de la Compraventa
Internacional de Mercaderias no se
aplicaran a estos Términos y
Condiciones.

Toda la informacion, ilustraciones y
aplicaciones aqui incluidas se basan en
la informacion mas reciente disponible
en el momento de la publicacion. TPA
se reserva el derecho a efectuar
cambios en el producto en cualquier
momento y sin previo aviso.

Si alguna seccion de los presentes
términos y condiciones no fuese
aplicable, la disposicion debera
excluirse en la medida necesaria para
evitar tal resultado, y si eso no fuera
posible, no debera tomarse en cuenta
sin que ello afecte a la validez y la
aplicabilidad de los términos y
condiciones restantes.

Informacién sobre mantenimiento

Para obtener informacion sobre
mantenimiento, pongase en contacto
con un distribuidor local autorizado de
TPA.

Controlador del esparcidor X30




Informacidon sobre regulacidon de
telecomunicaciones

Declaracion de conformidad de la FCC (Comision
Federal de Comunicaciones) (Estados Unidos)

Se ha comprobado que este equipo cumple los limites
para dispositivos digitales de Clase A, de acuerdo con el
apartado 15 de las normas de la FCC. Es probable que el
uso de este aparato en un entorno residencial provoque
interferencias perjudiciales; en este caso, sera
responsabilidad del usuario corregirlas.

Declaracion de conformidad de la FCC (Canadd)

Este dispositivo digital de clase A cumple todos los
requisitos de la normativa canadiense para equipos que
causan interferencias.

Declaracion de conformidad de CEM de la CE
(Comunidad Europea)

Advertencia: Este es un producto de clase A. En un
entorno doméstico, este producto puede causar
interferencias, en cuyo caso el usuario debe tomar las
medidas adecuadas.

Declaracién de conformidad sobre CEM para la
marca "'C Tick" (Australia y Nueva Zelanda)

Este producto cumple los requisitos vigentes del marco de
compatibilidad electromagnética (CEM) de Australia 'y
Nueva Zelanda.

Homologaciones y normas de seguridad

En algunos paises, la homologacion es necesaria para otorgar una
licencia de uso de transmisores en ciertas frecuencias de banda.
Solicite informacion a las autoridades locales y a su distribuidor.
Cualquier modificacion no autorizada del equipo podria anular la
homologacion, la garantia y la licencia de uso del mismo.
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El receptor incluye un médem por radio interno, que
posiblemente pueda enviar sefiales. Las normativas varian entre
paises, por este motivo, solicite informacion al distribuidor o a los
organismos reguladores locales sobre las frecuencias con licencia
y sin licencia. Algunas frecuencias pueden requerir
subscripciones.
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Interferencias de radio y television

Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de
radiofrecuencia. Si no se instala y se utiliza de acuerdo con las
instrucciones suministradas por Topcon Precision Agriculture,
puede causar interferencias en las comunicaciones por radio.

Puede comprobar si el equipo de Topcon produce interferencias
apagandolo y verificando si la interferencia se detiene. Si el
equipo produce interferencias con una radio o cualquier otro
dispositivo electronico, pruebe lo siguiente:

e Gire la antena de la radio hasta que la interferencia cese.

e Ponga el equipo en cualquier lado de la radio o del otro
dispositivo electronico.

e Aleje el equipo de la radio o del otro dispositivo electronico.

e Conecte el equipo a otro circuito al que no esté conectada la
radio.

Para reducir posibles interferencias, utilice el equipo en el nivel
de ganancia mas bajo que aun permita una buena comunicacion.

Si necesita ayuda, pongase en contacto con el distribuidor de
Topcon Precision Agriculture mas proximo.

A Los cambios o modificaciones que se realicen en el
@/ producto sin autorizacion de Topcon Precision Agriculture
pueden anular la conformidad de CEM y revocar la
autoridad del usuario para utilizar el producto.

Este producto ha sido probado para cumplir las normativas
sobre CEM con dispositivos periféricos, cables blindados y
conectores de Topcon Precision Agriculture. Para reducir
la posibilidad de interferencias con otros dispositivos, es
importante que se usen dispositivos de Topcon Precision
Agriculture entre componentes de sistemas.
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Informacion general sobre seguridad

i'i PELIGRO: Es muy importante que lea y entienda la
- informacion que se detalla a continuacion ademas de
la informacion de seguridad especifica del producto.

El incumplimiento de las reglas y precauciones de seguridad
basicas causan la mayoria de los accidentes que se producen
durante el funcionamiento, mantenimiento y reparacion del
producto. Es importante que est¢ alerta ante posibles peligros y
situaciones peligrosas.

Siga siempre las instrucciones que aparecen con un simbolo de
Advertencia o Atencion. La informacion que proporcionan estos
simbolos ayuda a disminuir el riesgo de lesiones y dafios
materiales.

En concreto, siga las instrucciones de los mensajes de seguridad.
Mensajes de seguridad y advertencias

El simbolo de seguridad aparece con las siguientes palabras
relacionadas: PELIGRO, ADVERTENCIA o ATENCION.

Los mensajes que se presentan de esta manera recomiendan seguir
precauciones y practicas de seguridad. CONOZCALAS v sigalas.

i'i PELIGRO: Indica una situacion de peligro
- inminente que, si no se evita, puede provocar
LESIONES MUY GRAVES O LETALES.

i'i ADVERTENCIA: Indica una situacion
- potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede
provocar LESIONES MUY SERIAS O LETALES.
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i'i ATENCION: Indica una posible situacion peligrosa
- que, si no se evita, puede provocar PEQUENAS
LESIONES.

Indicaciones de seguridad

& ADVERTENCIA: NO retire ni tape las indicaciones

- de seguridad. Sustituya las indicaciones de seguridad
ilegibles o0 ausentes. Puede obtener indicaciones de
repuesto de su concesionario en caso de que se
pierdan o estén en mal estado.

Si ha adquirido un vehiculo usado, asegurese de que todas las
indicaciones de seguridad se encuentran en la posicidon correcta y
se pueden leer. Sustituya las indicaciones de seguridad ilegibles o
ausentes. Su distribuidor puede proporcionarle indicaciones de
seguridad de repuesto.

Seguridad del operador

& ADVERTENCIA: Es SU responsabilidad leer y

- comprender las secciones sobre seguridad de este
manual antes de poner en funcionamiento el
vehiculo. Solo USTED puede garantizar la seguridad.

Las préacticas correctas de seguridad no solo le protegen a usted,
sino también a los que se encuentran a su alrededor. Estudie este
manual como parte del programa de seguridad. Esta informacion
sobre seguridad se refiere unicamente al equipo de Topcon y no
sustituye a otras practicas de seguridad laboral habituales.

& ADVERTENCIA: Algunos tableros o protecciones

- se han desmontado para las ilustraciones o
fotografias que aparecen en este manual por
razones meramente ilustrativas. No utilice nunca el
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vehiculo si se ha retirado algun panel o proteccion.
Si se necesita desmontar algun tablero o alguna
proteccion para realizar una reparacion, DEBERA
colocarlos de nuevo antes de utilizar la maquina.

Advertencia: Asegurese siempre de bajar al suelo los
accesorios del vehiculo elevados antes de empezar
los trabajos de reparacion o mantenimiento en el
mismo.

Advertencia: El vehiculo y las piezas del implemento
se pueden calentar durante el funcionamiento y
pueden estar a presion. Consulte los manuales del
vehiculo para obtener mas informacion.

Advertencia: Use prendas de proteccion adecuadas
para la tarea que tenga que realizar en estas
condiciones.

Advertencia: No ponga en funcionamiento el equipo
cerca de suministros o materiales explosivos.

Advertencia: Topcon se ha comprometido a llevar a
cabo una buena practica medioambiental y ha
reducido al minimo el uso de substancias
potencialmente perjudiciales en sus productos. Sin
embargo, siempre es aconsejable no manejar
equipos electronicos dafiados.

Este producto de Topcon puede incluir una bateria
de litio hermética.

Elimine siempre cualquier equipo electronico de
forma precavida y responsable.
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Exposicion a la radiofrecuencia

La exposicidn a la energia procedente de radiofrecuencias es un
problema de seguridad importante. Es aconsejable mantener una
distancia minima de 20 cm (7,8 pulgadas) entre la persona y la
antena radiante. Mantenga una distancia minima de 20 cm entre
las antenas transmisoras.

Advertencia: Los productos que utilizan un

- modem inalambrico 0 una estacion base RTK
pueden transmitir energia de radiofrecuencia.
Solicite informacién a su distribuidor.

Este dispositivo se ha disefiado para funcionar con antenas
homologadas de TPA. Consulte con su distribuidor para obtener
mas informacion.

Preparacion para el funcionamiento

e Asegurese de leer y comprender la informacion incluida en
este manual y conocer los mandos antes de usar el equipo.

e Guarde el manual junto al equipo.

e Si el equipo se traslada a otro vehiculo, traslade el manual
también.

e Consulte en el manual la informacion del vehiculo con el que
va a utilizar el equipo y compruebe que el vehiculo dispone
del equipo correcto exigido por las normativas locales.

e Asegurese de entender las caracteristicas de velocidad,
frenado, direcciodn, estabilidad y carga del vehiculo antes de
comenzar.

e Antes de empezar el trabajo compruebe todos los mandos en
una zona despejada, sin personas ni obstaculos.

e Identifique los posibles peligros.
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& Advertencia: La maquinaria de Topcon no debera

- utilizarla personal que se encuentre bajo los efectos
de las drogas o el alcohol. Sitoma algin
medicamento, con o sin receta, consulte a su médico
con respecto a su capacidad de manejar
maquinaria.

Renuncia de responsabilidad

Topcon no acepta ninguna responsabilidad por dafios a la
propiedad, lesiones personales o la muerte resultantes del uso
inadecuado o abuso de sus productos.

Ademas, Topcon no acepta ninguna responsabilidad por el uso del
equipo Topcon o la sefial GNSS para fines que no sean los
previstos.

Topcon no puede garantizar la precision, la integridad, la
continuidad ni la disponibilidad de la sefial GNSS.

El operador debera asegurarse de que el equipo esta
correctamente apagado cuando no esta en uso.

Antes de poner en funcionamiento cualquier vehiculo equipado
con productos Topcon, lea atentamente las precauciones de
seguridad especificas a continuacion.
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Informacion importante de seguridad del
controlador X30

Precauciones y responsabilidades del operador

El controlador X30 ayuda al operador a conducir el vehiculo,
aunque el operador sigue siendo el responsable de estar alerta y
mantener el vehiculo bajo control en todo momento. El operador
es el ultimo responsable del funcionamiento seguro de este
equipo.

Es importante que se cumplan los requisitos de seguridad cuando
el controlador X30 o cualquiera de sus componentes estén en
funcionamiento. Se debe informar a todos los operadores o al
personal relevante de los requisitos de seguridad.

Seguridad eléctrica

- Advertencia: Si la alimentacion no se conecta
- correctamente, las personas o el equipo pueden
sufrir dafios graves.

Cuando trabaje con componentes eléctricos, debe realizar las
siguientes acciones:

e Asegurese de que el polo negativo de la bateria esta
desconectado antes de realizar cualquier tipo de soldadura en
el vehiculo.

e Compruebe que todos los cables de alimentacion de los
componentes del sistema estan conectados con la polaridad
correcta que se indique. Consulte el manual del vehiculo para
obtener mas informacidn sobre seguridad.

e Compruebe que el equipo esta conectado a tierra segun las
instrucciones de instalacion.
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Funcionamiento y riesgo de obstaculos

La lista que aparece a continuacidn no es restrictiva ni exhaustiva.
Para utilizar el controlador X30 con la direccion asistida sobre

una linea de referencia predefinida, el operador debe asegurarse
de hacerlo:

En una zona alejada de personas y obstaculos.

En una zona alejada de lineas de alta tension o de otros
obstaculos a¢reos (identifique cualquier obstaculo en su
trayectoria antes de activar el controlador X30).

En una propiedad privada sin acceso publico.
En campos despejados.

Fuera de vias de acceso o vias publicas.

Tenga en cuenta que:

Es necesario que el operador siempre conozca la posicion del
vehiculo y las condiciones del terreno.

El operador debera responder si las seniales de los saté€lites
GNSS o de correccion diferencial se pierden
momentaneamente.

El controlador X30 no puede detectar obstaculos (personas,
ganado o cualquier otro tipo de obstaculo).

Use el controlador X30 solo en zonas que estén despejadas y
sin obstaculos y mantenga una distancia adecuada.

Si aparece cualquier obstaculo en el camino o el vehiculo se
sale de la linea de referencia, se tiene que desconectar la
direccion asistida y pasar a un control manual.
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Activacidon/desactivacion y control manual

& Advertencia: Asegurese de que el interruptor de

- direccion esta en posicion desactivada (Off) para
evitar que la direccion asistida se ponga en
marcha de forma accidental. Cuando realice
cualquier tipo de reparacién o0 mantenimiento en
el vehiculo/implemento, asegurese de que el
vehiculo NO se mueve. Desactive la direccion,
ponga el freno y quite las llaves.

El operador debe asegurarse de que el interruptor de direccidon
esta en la posicion desactivada (todos los indicadores LED estan
apagados) cuando no se use la direccion asistida.

El operador debe desactivar la direccion asistida y utilizar el
control manual si hay o aparece un obstaculo en el sentido de la
marcha, o si el vehiculo se sale de la linea de referencia deseada.

Para desconectar la direccion asistida:
e (ire el volante de direccion unos grados, O

e pulse el boton de desactivacion de la direccion automatica de
la consola, Y/O

e mueva el interruptor de direccion a la posicion OFF
(desactivada) si no ha podido desconectar la direccion
asistida realizando los pasos anteriores.

Apagado del vehiculo de forma segura

Antes de abandonar el vehiculo, desactive la direccion asistida,
mueva el interruptor de direccion a la posicion OFF (desactivada)
y quite la llave del contacto.
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Uso de una estaciéon (base) de referencia

& ADVERTENCIA: No mueva la estacion de

- referencia mientras esté en funcionamiento.
Cuando una estacion de referencia en
funcionamiento se mueve puede interferir en la
direccion controlada de un sistema que esté
usando dicha estacion. Esta accién podria
ocasionar danos personales o materiales.

Se debe informar a los operadores y al personal afectado de las
siguientes precauciones de seguridad.

e No instale la estacidon de referencia cerca de lineas de
alimentacidn de alta tension.

e (Cuando use la estacion de referencia portatil, aseglrese de
que el tripode se queda fijo.

Para obtener el maximo rendimiento del producto

Realice con frecuencia una copia de seguridad de los datos. La
consola dispone de una gran capacidad de almacenamiento,
aunque limitado. Use la vista pequefia de diagnostico para ver la
capacidad disponible. Si se llega al limite de la capacidad de
almacenamiento, se mostrara un mensaje de advertencia.

Tenga en cuenta la compatibilidad de formatos de archivo.
Consulte con su distribuidor los formatos compatibles.

Los productos de Topcon Agricultural Products son resistentes y
se han disefiado para funcionar en condiciones arduas. A pesar de
eso, si el equipo no se va a utilizar durante un largo periodo de
tiempo, guardelo en un lugar alejado del agua y de fuentes de
calor.
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Capitulo 1: Introduccion

El controlador de seccionamiento automatico y esparcidor
X30 se utiliza con la consola de autoguiado y direccion
automatica X30. Consulte el manual del operador sobre
autoguiado y direccion automatica del sistema X30.

El controlador del esparcidor X30 permite un mejor control
de la cantidad de producto que se aplica en un campo. Una
vez configurado, el controlador ajustara la velocidad de
descarga en funcion de la velocidad del vehiculo y la seccion
que se va a cubrir con el fin de mantener la velocidad de
aplicacion prefijada. Esta accion proporciona un uso mas
preciso del producto sobre las zonas especificadas.

El control de seccionamiento automatico hace que el
producto se aproveche mejor al activar o desactivar partes del
esparcidor cuando el equipo atraviesa las zonas definidas. El
sistema se activa cuando detecta una zona sin cubrir y se
desactiva cuando detecta una zona en la que el producto ya se
ha aplicado.

El control de secciones esta limitado al nimero de ojivas que
controla el controlador del esparcidor X30. En una
configuracion de dos ojivas, se pueden establecer dos
secciones (izquierda y derecha). En una configuracion de una
sola ojiva, se establece unicamente una seccion equivalente al
ancho total de trabajo de la ojiva.

La informacidn regional como, por ejemplo, las unidades
A4

de medida del producto, se pueden establecer
seleccionando Usuario en el menu de configuracion

principal. Consulte el manual del sistema de autoguiado
y la direccidon automatica del X30 para obtener mas
informacion.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 1: Introduccion

La consola le pedira que confirme su seleccion:

Confirma la seleccidn/accion para continuar.

m Cancela la seleccion/acciéon y vuelve a la pantalla anterior.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

En este capitulo se explica la manera de ajustar y configurar
la consola X30 para utilizarla con las caracteristicas del
controlador del esparcidor. La opcion del controlador del
esparcidor solo estd disponible cuando se han configurado las
unidades de control electronico (ECU).

Para volver a la pantalla del menu de configuracion
principal del X30 desde las pantallas de funciones, haga clic

en el icono .
Tenga en cuenta que aparecerd la siguiente pantalla de
\v

menu de configuracion principal del X30 cuando
el sistema sea nuevo.

Seleccione la opcion del mend que aparece a continuacion

2.1 Configuracion de un implemento nuevo
2.2 Conexion a las ECU
2.3 Configuracion de la ECU

2.4 Configuracidon de la geometria del implemento

2.5 Configuracidon del control de secciones

2.6 Activacion de la funcion Control de seccidn automatica

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.1 Configuracién de un implemento nuevo

Siga los pasos que se describen a continuacion para crear un
implemento nuevo.

/\ Los archivos de informacion sobre el implemento se

| @ ' pueden importar desde un dispositivo USB. Consulte el
manual del sistema de autoguiado y la direccién automatica
del X30 para obtener mas informacion.

Seleccione la opcion del mend que aparece a continuacion

1  Seleccione Instrumento y, a continuacion, seleccione
Nuevo.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

Tipo de instrumento nuevo

g B
=) 1R

—T
Salecoionar | Nesvo |

AN

= %

ilemA Wehic o | ErsEfuments |

o —

Puede elegir entre:

e Rigido

e Montaje delantero

e Articulado (de arrastre posterior)

e Articulado doble (de arrastre en medio).

2. Use las flechas laterales para elegir un tipo de

instrumento y confirme .

ﬁpnsible que la operacion necesite 1
reiniciar el sistema

Debera reiniciarse el sistema una
vez que se haya configurado el
instrumento. Haga clic en "Aceptar"

para continuar o en "Cancelar" para
interrumpir.

3. Elsistema le avisara de que probablemente tenga que
reiniciar el sistema despues de finalizar la configuracion

del implemento. Seleccione para continuar (o haga

clic en m para cancelar la accion).
Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

Instrumanto nuevo

4. Seleccione Nombre del instrumento si desea poner un
nombre al implemento.

5. Introduzca el nombre deseado y confirme .

6. Confirme los nuevos datos del implemento para
continuar.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.2 Conexion a las ECU

Las ECU deberian estar conectadas al conector CAN2 en el
mazo de cables de terminacion de la consola. Inicie el sistema
con todas las ECU desconectadas de la linea CAN y verifique
que el mazo de cables esta conectado a la consola. Solo es
necesaria una terminacion colocada en la ECU que se
encuentre mas lejos de la consola.

Siga los pasos que se muestran a continuacion y, cuando se le
indique, conecte la primera ECU a la linea CAN. Unicamente
se puede detectar una ECU a la vez. Una vez que se haya
detectado una ECU, conecte la siguiente cuando se le
indique.

El indicador de estado azul del ASC-10 parpadeara tres veces
lentamente, a continuacidn otras tres veces rapidamente para
indicar que la operacion es normal.

Controlador del esparcidor X30

2-5



Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.3 Configuracion de la ECU

Sera necesaria la configuracion del tipo de ECU, la funcion
de control y la tolva. El namero total de ECU depende del
numero de tolvas, correas y ojivas establecido en su
configuracion.

La configuracion de la ECU se iniciara automaticamente
como parte de la creacion de un implemento nuevo.

h - Configuracion de instrumento nuevo

Seleccoae &l tipo de control del REtrements de | gue e3ta coasola Sera respensable:

COMTROIL DEL INSTRUMENTO
Mirgens

Pragrase g sl o

1. Seleccione Control del instrumento.

L

! Hinguno

! Sale control de seccidn

Control de seccion vy control de indice

| sé10 controt de indice

2. Elija el control necesario y conﬁrme y, a

: ., : L =
continuacion, haga clic en Siguiente .
Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

L= ~ Configuracien de instrumente nuevo

Faso ] pa de ECL de contral da secclanimndlcs

Seleccione el tipo de ECU gue se utilizara para llevar a cabo el conkrol de la seccion o &l control del indice de

TIFD DE ECU |
A5C-10

aplicacion:

Progrese general: 5%

3. Seleccione Tipo de ECU.

pree A

1IS0BUS

E3cs

4. Eljja el tipo de ECU necesario, confirme y, a
continuacion, haga clic en Siguiente.

Tenga en cuenta que la interfaz del controlador del

esparcidor que se describe en los capitulos 3 y 4 de este
manual solo se utiliza para controlar los esparcidores
equipados con las ECU ASC-10 de Topcon.

Si se elije la ECU de tipo ISOBUS, la funcionalidad
dependera de la unidad ISOBUS que esté conectada. La
ECU de tipo ISOBUS se puede utilizar con la funcion
Terminal virtual del software del X30. Consulte la
documentacion de la ECU de tipo ISOBUS para obtener
mas informacion. En las opciones de configuracion de la
siguiente ECU pueden aparecer leves modificaciones.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

L~ - Configuracién de instruments nueveo

Fasa 3z Implemant Function

Seleccione |a funcion que ll=va a cabo =l instrumento:

FUNCION INSTRUMENTC
Rociadar

b ] | | Frogreso general: 10%

5. Seleccione Funcion instrumento.

6. Elija Esparcidor, confirme y, a continuacion haga clic en
Siguiente.

Esparcidor impulsado por correas "

Esparcidor impulsado por correas

Esparcidar contralade par al activadar

b

x[¥

7. Seleccione el tipo de esparcidor, confirme y, a
continuacion, haga clic en Siguiente.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

L~ - Configuracién de instruments nueveo

Fasa 4! Tlpo de esparcidar

Seleccion= el tipo de esparcidor:

L1
ado par =l activador

Progresa general: 15%

A Las opciones que se ofrecen y el nimero de pasos que se
| @ muestran en la pantalla variaran segun la opcion que
escoja: Esparcidor impulsado por correas o Esparcidor
controlado por el activador. Siga las indicaciones en
pantalla.

8. Seleccione Cantidad de ojivas. Use los simbolos mas o
menos para indicar el nimero de ojivas, confirme y, a
continuacion, haga clic en Siguiente. Si se establece una
unica ojiva, consulte el paso 10.

L= ~ Configuracian de instruments nuevo

Fasa 6! Cantldad de contraladeras de ajivas

Establezca o cantidad de lo= controladores de ojva;

CANTIDAD DE CONTROLADGRES DE GV

2

Progrese general: 25%

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

9. Si se han configurado mas de una ojiva, se mostrara la
pantalla siguiente.

L= ~ Configuracian de instruments nuevo

Fasa 6! Cantldad de contraladeras de ajivas

Establezca o cantidad de lo= controladores de ojva;

CANTIDAD DE CONTROLADGRES DE GV
2

Progrese general: 255

9a. Seleccione Cantidad de controladores de ojiva. Use los
simbolos mas o menos para introducir el numero de
controladores de ojivas, confirme y, a continuacion, haga
clic en Siguiente.

9b. Seleccione Numero de controles de ojiva, use los
simbolos mas o0 menos para introducir el nimero,
confirme y, a continuacion haga clic en Siguiente.

L= - Conflguracién de instruments nuevo

FPasa T Tohvas

Establezca [a cankidad de tolvas & indique si 2] esparcidor tiene correas divididas:

CANTIDAD BE TOLVAS
| B

_FIIIH T DIVIDICA
Mo

Frogrese general: 35%

10. Seleccione Cantidad de tolvas.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

11. Use los simbolos mas o menos para introducir el nimero
de tolvas, y, a continuacion, confirme.

11a.S1 es necesario, seleccione Cinta dividida para los
esparcidores impulsados por correas.

11b. Elija Si o No y, a continuacion, confirme.

12. Seleccione Siguiente.

L~ - Configuracién de instrumenta nuevo

FPasa & Resumen de ECL
'Haga clic para dekectar® para comenzar & detectar una ECLU,
Nombre

Haga clic para detectar

Haga clic para detactar

If'n:-gr-ﬁ o gensrak 40%

13. Conecte una ECU.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

14. Para iniciar la deteccion de la ECU, seleccione la opcion
Haga clic para detectar. Sera necesario conectar y
detectar las ECU de una en una.

L . Conflguracién de instrumento nuevo

Pasa 11: ECU dekactada

ECU 1{Tolva 1} deteckada. Ingrese un nombre para la tolva que sea conkrolada por esta ECW:

HNOMBRE DE LA TOLVA
Toha 1

Frogrese gencral: 53%

15. Para las tolvas, seleccione Nombre de la tolva para
cambiar el nombre predeterminado.

16. Introduzca un nombre para la tolva y confirme.

17. Repita los pasos del 13 al 16 hasta que las tolvas y las
ojivas detecten todas las ECU.

18. Compruebe que todas las ECU estén conectadas y haga
s
clic en Siguiente .

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.4 Configuracion de la geometria del
implemento

Siga los pasos siguientes para configurar la geometria del
implemento.

Vahiculo [ InFtrumenta |
—

1. Seleccione Geometria en el ment.

Geometria del instrumento - SPREADER4

0,000 m
B

UL | pe—

=}
U.DDD‘ m

A
L0.0aam

2. Seleccione una medida. El tipo de medida aparecera en
la barra de titulo.

e Elancho de hilera mide el ancho del implemento (es
decir, el ancho del area que se va a tratar durante una
pasada del implemento).

e La superposicion mide el ancho de la superposicion
entre dos filas adyacentes.

e Ladesviacion del implemento mide la distancia
entre el punto de enganche y el extremo de la
aplicacion del implemento.

e El ajuste de alineacion mide la desviacion desde el
centro del implemento en relacion con el punto de

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

enganche. Introduzca un nimero positivo si el
implemento se desplaza a la derecha y un nimero
negativo si se desplaza a la izquierda.

3. Introduzca la medida y confirme.

4. Repita estos pasos para cada medida.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.5 Configuracién del control de secciones

Siga los pasos que se muestran a continuacion para
configurar el control de secciones del implemento.

2.5.1 Configuracion de las opciones En tiempo y Fuera
de tiempo

Salecelanar Hueya Gegmekria ‘ Esparcidor

Usuarin 1 vhiculo strumanto

1. Seleccione Control de secciones y, a continuacion,
seleccione la opcion Tiempo.

Configuracion del controlador - SPREADER4

= EN TIEMPD
i ols

o= FLERA DE TIEMPD
=g Qs

2. Seleccione la opcion En tiempo.

3. Use los simbolos mas o menos o introduzca el nimero de
segundos de retraso que se produce entre la activacion de
una seccion y la aplicacion del producto. Confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

4. Repita el proceso para la opcion Fuera de tiempo y, a
continuacion, confirme. Se establecera el nimero de
segundos de retardo desde que se desactiva una seccion
hasta que se detiene el caudal del producto.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.5.2 Configuracion de la caja de interruptores

El interruptor principal puede ser virtual (aparece en la
pantalla del X30) o externo (interruptor principal fisico
conectado a la ECU ASC-10). No se puede seleccionar el tipo
de caja de interruptores con los esparcidores debido a que la
activacion/desactivacion de las ojivas controla las dos
secciones.

Siga los pasos siguientes para configurar la caja de
interruptores.

Salacelafar i Gasmakrla ‘ Esparcidar

7
Usuario d vehiculo l Instrumentos

1. Seleccione Control de secciones y, a continuacion,
seleccione Caja de interruptores.

Configuracion de la caja de interruptores - SPREADER4

d] INTERAUPTOR PRINCIPAL
s Virtual

2. Seleccione Interruptor principal.

~

Virtual

Sentido de la ECU externa

b4

x[«

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

3. Seleccione Virtual o Sentido de la ECU externa y, a
continuacion, confirme. Al seleccionar el interruptor
principal virtual, el interruptor principal del esparcidor se

activara en la consola.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

2.6 Activacion de la funcion Control de seccion
automatica

Es necesario activar la funcién Control de seccion automatica
de secciones para utilizar esta caracteristica durante las
operaciones. Si no la ha activado anteriormente, vuelva a la
pantalla del menu de configuracion principal del X30

desde las pantallas de funciones mediante el icono .

1. Seleccione Sistema en el menu de configuracion
principal.

Seleccione la opcion del menu que aparece a continuacion

2. En Seleccionar funcion podra ver las distintas opciones.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 2: Configuracion del implemento

Seleccionar funcion

jahilitar }c" AGJUNCTION

4 Habilitada

DIRECCIOM AUTOMATICA _=| TEARMIMAL VIATUAL
YJ Hahilitada E.-.-:; Habilitada

ax CONTROL DE SECCION AUTOMATICA

o+ Habllitade

CONTROL DE INDICE VARIAELE e CAMARAS
@iy Habilitads M5 (nhabilitads

' I"1 DATOS DE TAREAS
it o Inhabilitada

3. Seleccione la funcion Control de seccidon automatica.

~
Inhabilitade

L

/[

4. Elija la opcion Habilitado y confirme (o elija la opcion
Inhabilitado y confirme para desactivar la funcion).

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 3: Configuracion del controlador
del esparcidor

El controlador del esparcidor X30 permite al operador
gestionar la cantidad de producto que se va a aplicar.
Mediante las tolvas del controlador, se pueden configurar las
ojivas y la velocidad y luego ajustarlas cuando sea necesario
durante el trabajo en el campo. Para llevar a cabo esta accion,
el sistema necesita informacion sobre el tipo de esparcidor
que se esta utilizando y de qué manera quiere el operador que
funcione.

3.1 Configuracion del controlador del esparcidor

3.2 Configuracion del activador

3.3 Configuracion de la valvula de control (Proporcional)

3.4 Configuracion de la valvula de control (Regulador)

3.5 Configuracion de las ojivas

3.6 Configuracion de la valvula de control de la ojiva

3.7 Configuracion del sensor de ruedas

3.8 Configuracion de las alarmas

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 3: Configuracion del controlador del esparcidor

3.1 Configuracion del controlador del esparcidor

Siga los pasos siguientes para configurar los requisitos de la
tolva del controlador del esparcidor.

Activadior

LE:par:id'nr
.

———

b

Vahiculo In:trumﬁnt-:l]
L.
" e =

1. Seleccione Esparcidor y, a continuacion, seleccione
Tolva.

Configuracion de tolva - SPREADER4

e NOMEHE
Bin 1

[ CAPACIOAD
| 500000 L

2. Seleccione Nombre.

3. Introduzca un nombre y confirme.

Configuracion de tolva - SPREADER4

e NOMERE

Bin 1

[ CAPACIOAD
| 500000 L

4. Seleccione Capacidad.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 3: Configuracion del controlador del esparcidor

5. Introduzca la capacidad de la tolva y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 3: Configuracion del controlador del esparcidor

3.2 Configuracién del activador

El activador gestiona el caudal y la distribucion del producto.
Si el implemento utiliza una transmision por correa, consulte
la seccion 3.3, Configuracion de la valvula de control
(Proporcional), o la seccion 3.4, Configuracion de la valvula
de control (Regulador).

Consulte siempre el manual del implemento
\o/

especifico para establecer los controles de caudal
adecuados para el implemento.

Siga los pasos siguientes para configurar el control de un
instrumento accionado por activador.

. LS Waluulm da Enntr Sansar de
Activacdor A el i i

pr———

" "
=5 « B, A ; t
. ]
Seleccionar Mu=ua Geomekria ¥ Esparcidar
o
P —
e
\ ( \ p
Vahizulo [ In:trumﬁntaJ
1—-——"

1. Seleccione Activador.

Configuracion del activador

SRR Ll A T TRV YA Lo
&, AFAGADD COMFIGURACION OE FIWM
r 3 Inhabilitado ST 100%

™ REVEATIR EL ACTIMADDR
A Imhabilitado

ﬁ MIMIMG EXN TIEMFQ

2 ms

M0 EN TIEMPO

WACION DE AUMENT O

2. Para cerrar completamente el activador cuando el
interruptor principal esté apagado, seleccione Cerrar
activador cuando esté apagado.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 3: Configuracion del controlador del esparcidor

N
Inhabilitado

3. Seleccione Habilitado y confirme.

4. En algunos casos, el activador se puede conectar por
cable para que funcione en direccidon contraria.

Configuracion del activador

SRR Bl A T TYAU WA S ALY Lo
&, AFAGADD COMFIGURACION DE FIWM
!I 3 Inhabilitado 1T 100%

™ REVERTIR EL ACTIMADOR
A Inhabilitado

ﬁ MINIMQ EN TIEMPQ
¥ 2 m=

FAXIME EN TIEMPO
4,05

CIGN DE AUMENT Cx

o
& 15 ms

4a. Para permitir que el activador funcione en direccion
contraria, seleccione la opcion Revertir activador.

4b. Elija la opcion Habilitado y confirme.

Configuracion del activador

CONFIGURACION DE FIUM

T 100%

™ REVEATIR EL ACTIVADDOR
& Imhabilitado

ﬁ MINIMG EX TIEMPQ
.\ 2 ms

A0 EN TIEMFQ

CION DE AUMENT

Controlador del esparcidor X30
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5. Seleccione la opcidn Minimo en tiempo. En esta opcion
se establece el tiempo minimo para aplicar la
alimentacion y que el activador comience a moverse.

6. Elijja el tiempo de respuesta y confirme.

7. Seleccione la opcidon Maximo en tiempo. En esta opcion
se establece el tiempo maximo que se va a suministrar
corriente hasta mover el activador a su posicion.

8. Elija la opcion Maximo en tiempo y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Configuracion del activador

CERARR EL ST TR S ORI ES
G, APAGADD CONFIGURACION OE FWM
!I 3 Inhabilitado ST 100

™ REVEATIR EL ACTIVADDR
A Inhabilitada
ﬁ MINIMG EX TIEMPQ

MAKIME EN TIEMPO

GURACION DE AUMENT

9. Para cambiar la configuracion de aumento, seleccione
Configuracion de aumento. En esta opcion se establece la
velocidad con la que el controlador intentara alcanzar la
velocidad necesaria. Si el valor es demasiado alto, el
esparcidor puede sobrepasar la velocidad deseada y
tardar en ajustarse en el nivel correcto. Compruebe el
porcentaje de aumento que mejor se ajusta al equipo que
esta usando.

16 ms/% N

8 ms/%

4 ms/%

2 ms/%

10. Elijja el porcentaje y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Configuracion del activador

CERARR EL ST TR S ORI ES
G, APAGADD CONFIGURACION OE FWM
!I 3 Inhabilitado ST 100

™ REVEATIR EL ACTIVADDR
A Inhabilitada
ﬁ MINIMG EX TIEMPQ

MAKIME EN TIEMPO

GURACION DE AUMENT

11. Para cambiar el porcentaje de tiempo y activar la PWM,
seleccione Configuracion de PWM.

Las siglas PWM se utilizaran para referirse a la

modulacion por ancho de pulsos. El control de un motor o
de una valvula se conseguira variando la cantidad de
tiempo empleado en activar/desactivar el suministro de
corriente. Esto se produce a una velocidad muy alta. PWM
se utiliza para reducir la tension total que se aplica al
activador. Utilice esta funcidn con precaucion ya que
reducira el par que el activador es capaz de aplicar.

12. Eljja el porcentaje que desee aplicar y confirme.
Consulte la seccion 3.5, Configuracion de las ojivas, para
obtener mas informacion.

Controlador del esparcidor X30
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3.3 Configuracién de la valvula de control
(Proporcional)

La valvula de control de la tolva gestiona el caudal y la
distribucion del producto. Si el implemento utiliza un
activador, consulte la seccion 3.2, Configuracion del
activador, para obtener mas informacion. Estos ajustes tienen
como objetivo garantizar el funcionamiento del esparcidor
con un indice de caudal eficiente.

Senzor de
rusdas

—h

e e

Seleccionar Hueva . .. L Esparcidor J

Usuario Sistema Vehicula | Instrumanto |

1. Seleccione Instrumento, Esparcidor y, a continuacion,
seleccione Valvula de control de la tolva.

Tolva Configuracion de la valvula de control - SPREADER3

w VYALVULA DE CONTROL “- FRECUEMNCIA DE PWM
.. Freporclanal Alta

RESPUESTA DEL CONTROLADOR COMIENZD SUAVE
& La mas raphda inhabilitada

AGREGAR OSCILACION DE PEGUENS AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitado Inhabilitado

P¥IM BINIMO
5%

FWIM MAXIMO
100%

la. Compruebe que la valvula de control seleccionada es
Proporcional (valor predeterminado).

1b. Sino es asi, seleccione Valvula de control.

Controlador del esparcidor X30
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-~

i Ragulador
I

Proporclonal

Ic. Elija la opcion Proporcional y confirme.

3.

Tolva Configuracion de la valvula de control - SPREADER3

] WALVIILA DE CONTROL =L FRECUEMCIA DE PWWM
5 Froporclanal T AR

jW= RESPUESTA DEL CONTROLADOR COMIENZQ SUAVE
ﬂ' La més rdphda Inhabilitada

AGREGAR OSCILACION DE PEQUENA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabiltado Inhabilitada

FYIH BIMIMO
5%

FWM MAXIMO
17 100

Seleccione Respuesta del controlador. En esta opcion se
establecera la velocidad de respuesta del esparcidor al
realizar el ajuste. Si el valor es demasiado alto, el
esparcidor puede sobrepasar la velocidad deseada y
tardar en ajustarse en el nivel correcto. Compruebe la
velocidad de respuesta que mejor se ajuste al equipo que
esta usando.

A
La mas rapida

: Rapida media

| Lanta madia

| La mas lenta

Elija la velocidad deseada y confirme.
Controlador del esparcidor X30
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5.

6.

Para activar la oscilacion de pequeiia amplitud,
seleccione Agregar oscilacion de pequenia amplitud. La
oscilacion de pequefia amplitud hace que la valvula vibre

ligeramente para ayudar a prevenir un posible atasco. No
use esta funcion con las valvulas de PWM de Sauer
Danfoss.

Inhabilitado Y

Inhabilitado

%[«

Elija la opcion Habilitado y confirme.

Para cambiar el porcentaje minimo de tiempo y activar la
modulacion por ancho de pulsos (PWM), seleccione la

Controlador del esparcidor X30
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configuracion de PWM. En la opcion PWM Minimo
podemos seleccionar la cantidad de potencia necesaria
para permitir una respuesta. La valvula no respondera
con un valor por debajo de este minimo.

7. Elija el porcentaje y confirme.

8. Repita el proceso para la opcion PWM Maximo. En esta
opciodn se puede seleccionar la cantidad de potencia
maxima que se puede aplicar y que aumentara la
velocidad de la valvula. La velocidad de la valvula no
aumentara con un valor por encima de este maximo.

Controlador del esparcidor X30
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9. Seleccione Frecuencia de PWM.

10. Elija la frecuencia y confirme.

Inhahbilitado Y

Inhabilitado

| Habilitade
v

[;&ﬁﬂ}j

11. Para permitir un aumento gradual en la sefial de la
valvula cuando esta esté activada, seleccione Comienzo
suave.

12. Eljja la opcion Habilitado y confirme.

Inhablitado ~

Habllitade

*@

13. Para permitir un descenso gradual en la sefial de la
valvula cuando esta esté desactivada, elija la opcion
Habilitado y, a continuacion, confirme.

Controlador del esparcidor X30
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3.4 Configuracién de la valvula de control
(Regulador)

La valvula de control de la tolva gestiona el caudal y la
distribucion del producto. Estos ajustes tienen como objetivo
garantizar el funcionamiento del esparcidor con un indice de
caudal eficiente. Si el implemento utiliza un activador,
consulte la seccion 3.2, Configuracion del activador, para
obtener mas informacion.

Senzor de
rusdas

I
—h

e e

Seleccionar Hueva £ : L Esparcidor ]

Usuario Sistema Vehicula | Instrumanto |

1. Seleccione Instrumento, Esparcidor y, a continuacion,
seleccione Valvula de control de la tolva.

Tolva Configuracian de la valvula de control - SPREADER3

Ul WALNMULA OE CONTROL MAXIMO EN TIEMPO
.. Regulador # 4000 ms

WALVE SFEED CONFIGURACION DE AUMENTO
L
'. La ma= rapida 'ﬂ 16 m=i

m CERRAR WALVIILA CUANDO ESTE APAGADA CONFIGURACIDHN DE PWM
Inhabilitado 100%

" VALVULA REVERSA
A Imhabilitado

# MINIMO EM TIEMPO
Ly H

2. Seleccione Valvula de control.

Controlador del esparcidor X30
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I A

Proporcional

b

x @

3. Elijala opcion Regulador y confirme.

~

| Medium
i La més lenta
St

(x|[<

4. Seleccione Valve Speed (Velocidad de la valvula). La
velocidad de la valvula seleccionada dependera de la
valvula de regulador que se haya montado en la maquina
y la velocidad a la que esa valvula pueda funcionar.

5. Elija la velocidad y confirme. La velocidad seleccionada
afectara a las opciones que se ofrecen en algunos de los
pasos que se muestran a continuacion.

Controlador del esparcidor X30
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Inhabalitada o~

Inhabilitado

| Habllltado
W

(%[«

6. Para cerrar la valvula cuando no se usen el esparcidor o
la tolva, seleccione la opcion Cerrar valvula cuando esté
apagada.

7. Elija la opcion Habilitado y confirme.

Inhahilitado -~
Inhabilitads

Habilitado
W

* @

8. En algunos casos, la valvula de una tolva se puede
conectar por cable para que funcione en direccion
contraria. Para permitir que la valvula funcione en
direccion contraria, seleccione la opcion Valvula reversa.

9. Elija la opcion Habilitado y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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10.

11.

12.

Seleccione la opcidon Minimo en tiempo. En esta opcion
se establece el tiempo minimo para aplicar la
alimentacion y que el activador comience a moverse.

Establezca el tiempo minimo y confirme.

q000ms | A

2000 ms

1000 m=

W

@

Si es necesario, repita los pasos anteriores para la opcion
Méximo en tiempo. En esta opcidn se establece el tiempo
maximo que se va a suministrar corriente hasta mover el
activador a su posicion. Se recomienda cambiar este
ajuste inicamente para valvulas que tienden a responder
demasiado rapido.

Controlador del esparcidor X30
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13. Para cambiar la configuracion de aumento, seleccione
Configuracion de aumento. En esta opcion se establece la
velocidad con la que el controlador intentara alcanzar la
velocidad necesaria. Si el valor es demasiado alto, el
esparcidor puede sobrepasar la velocidad deseada y
tardar en ajustarse en el nivel correcto. Compruebe el

porcentaje de aumento que mejor se ajusta al equipo que
esta usando.

14. Elija un valor y confirme.

15. Para cambiar el porcentaje minimo de tiempo y activar la
modulacion por ancho de pulsos (PWM), seleccione la
configuracion de PWM. La reduccion de PWM limitara
la tension total que se aplique a la valvula. Esto podria
limitar la capacidad del par de la valvula de regulador.

16. Elijja el porcentaje y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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3.5 Configuracion de las ojivas

Siga los pasos que se muestran a continuacion para
configurar las ojivas.

’ i Waluuls LL,. nntr I.:I

Tolva Activacior g e

P ——

& 2 2] : L
Seleccionar Cu Lre S Esparcidar
5 .

Wahiculo In:trumnnt-ﬂ]
e —

1. Seleccione Instrumento, Esparcidor y, a continuacion,
Ojiva.
Configuracion de ojivas - SPREADER3

FULSOS/RENOLUCION
1

s, RPM BINIMGO
‘o
b INCREMEMTO DE LA VELDCIDAD

10 rpm

=% INTERRUFTOR FRINCIFAL
J; . Las ojivas rastrean al mterruptor principal

+ CIERRE PE EAJA WELOCIDAD
al:' 0.0 kph

2. Para establecer el nimero de pulsos reconocido con cada
revolucidn de las ojivas, seleccione Pulsos/Revolucion.

3. Introduzca el nimero de pulsos y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Configuracion de ojivas - SPREADER3

PULSOS5/RENOLUCION
1

pigry, PR MIREIMO
=S
T INCREMENTO DE LA VELDC|DAD

10 rpm

T INTERRUPTOR PRINCIFAL
. Las ojivas rastraan al mterruptor principal

+ CIERRE DE EA[A VELOCIDAD
a!:' 0.0 kph

4. Para establecer la velocidad minima de las ojivas y

5.

activar el control automatico, seleccione RPM Minimo.
Introduzca el valor minimo de RPM y confirme.

Configuracion de ojivas - SPREADER3

PULSOS5/RENOLUCION
1

g, RFM BINIMG
‘o

T INCREMENTO DE LA VELDC|DAD
10 rpm

* INTERRUPTOR PRINCIPAL
. Las ojivas rasktrean al mterruptor principal

+ CIERRE DE EA[A VELOCIDAD
a!:' 0.0 kph

Para establecer el tamafio de los cambios graduales en la
velocidad de la ojiva, seleccione Incremento de la
velocidad.

Introduzca el tamaifio del incremento preferido y
confirme.

Controlador del esparcidor X30
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8.

Configuracion de ojivas - SPREADER3

PULSOS5/RENOLUCION
1

s, RPM MINIMO

355 INCREMENTO DE LA VELDCIDAD
=|+ 1l0rpm

=355 INTERRUPTOR PRINCIPAL
. th . Las ofivas rastraan al intarruptor principal

s CIERRE PE EAJA WELOCIDAD
# 0.0 kph

Para vincular el funcionamiento de ojivas individuales
con el interruptor principal del esparcidor, seleccione la
opcidn Interruptor principal.

Las ajivas rastraan al mterruptor principa .

| Las ojivas ignoran al Interruptor principal

Las ojivas rastrean al interruptor principal

Elija la opcion Las ojivas rastrean al interruptor principal
(el interruptor principal activara o desactivara las ojivas),
o bien seleccione la opcidon Las ojivas ignoran al
interruptor principal.
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Configuracion de ojivas - SPREADER3

PULSOS5/RENOLUCION
1

pigry, PR MIREIMO
=S
T INCREMENTO DE LA VELDC|DAD

10 rpm

T INTERRUPTOR PRINCIFAL
. Las ojivas rastraan al mterruptor principal

+ CIERRE DE EA[A VELOCIDAD
a!:' 0.0 kph

10. Para establecer la velocidad minima del vehiculo que
desactivara las ojivas automaticamente, seleccione la
opcion Cierre de baja velocidad.

11. Introduzca la velocidad de cierre y confirme.
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3.6 Configuracion de la valvula de control de la
ojiva

Siga los pasos que se muestran a continuacion para
configurar las valvulas de control de las ojivas.

¥

Activader

=7 « B,
=
Seleccionar Hu=wa

o h

Usumario i Vahiculo In:trumnntaJ
.‘1—#'

1. Seleccione Valvula de control de la ojiva.

Ojiva Configuracion de la valvula de control - SPREADER3

RESPUFESTA DEL CONTROLADOR COMIENZD SUAVE
8 Lamis raphda Inhabilitado

AGREGAR OSCILACICN DE FEQUENA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitade Inhakiltado

PRV MENIMG
5%

PV M MAKIMD
10044

- FRECUENCIA DE PIVM
Alta

2. Para activar o desactivar la oscilacion de pequefia
amplitud de la valvula, seleccione la opcion Agregar
oscilacion de pequefia amplitud. La oscilacion de
pequena amplitud hace que la valvula vibre ligeramente
para ayudar a prevenir un posible atasco. No active la
oscilacion de pequeiia amplitud si utiliza las valvulas de
PWM de Sauer Danfoss.

3. Elija la opcion Habilitado y confirme.
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Ojiva Configuracidn de la valvula de control - SPREADER3

RESPLPESTA DEL CONTROLADOR COMIENZD SUAVE
& Lamas raplda Inhabllitado

AGREGAR OSCILACICN DE PEQUEMA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitade Inhakiltado

PV MINIM G
- 2%

PAVM MAXIMO
100%

- FRECUENCIA DE PIVM
Alta

4. Para establecer el PWM minimo (suele ser un 25%
aproximadamente), seleccione la opcion PWM Minimo.
El PWM minimo es la cantidad minima de potencia
necesaria para que la valvula pueda responder. La
valvula no respondera con un valor por debajo de este
minimo.

5. Elija el porcentaje y confirme.

6. Seleccione PWM Maximo. La velocidad de la valvula no
aumentara con un valor por encima de este maximo.
Elija el porcentaje y confirme.
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Ojiva Configuracion de la valvula de control - SPREADER3

RE T DEL CONTROLADOR COMIENZD SUAVE
8 aplda Inhabilitado

AGREGAR OSCILACION DE PEQUEMA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitada Inhakllitado

PRI MENIMD
5%

PV MAKIMO
100%

- FRECUENCIA DE PIVM
Alta

7. Seleccione Respuesta del controlador. En esta opcion
establece la velocidad con la que el esparcidor intentara
alcanzar la velocidad necesaria de la ojiva. Si el valor es
demasiado alto, el esparcidor puede sobrepasar la
velocidad deseada y tardar en ajustarse en el nivel
correcto. Compruebe la velocidad de respuesta que mejor
se ajuste al equipo que estd usando.

[La mas rapida | A
Rapida media
Lenta media

La mas lenta

Ojiva Configuracion de la valvula de control - SPREADER3

T DEL CONTROLADOR COMIENZD SUAVE
z Inhabilitado

AGREGAR OSCILACION DE PEQUEMA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitada Inhakllitado

PRI MENIMD
5%

PV MAKIMO
100

- FRECUENCIA DE PIVM
Alta

9. Para establecer la frecuencia de PWM, seleccione la
opcion Frecuencia de PWM.
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10. Elija la frecuencia (Alta es mas rapido y Baja es més
despacio) y, a continuacion, confirme.

Ojiva Configuracidn de la valvula de control - SPREADER3

TA DEL CONTROLADOR COMIENZE
aplda Inhabilita

AGREGAR OSCILACICN DE PEQUEMA AMPLITUD DETENCION SUAVE
Inhabilitade Inhakiltado

FYVT MINIMO
5%

P M MAKIMO
100

- FRECUENCIA DE PIVM
Alta

11. Para permitir un aumento gradual en la potencia de la
valvula cuando esta esté activada, seleccione Comienzo
suave.

12. Elija la opcion Habilitado y confirme.

13. Para permitir un descenso gradual en la potencia de la
valvula cuando esta esté desactivada, elija la opcion
Habilitado y, a continuacion, confirme.
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3.7 Configuracién del sensor de ruedas

Siga los pasos que se muestran a continuacion para
configurar el sensor de ruedas.

Activadlor

LE:parcld'nr_rJ

S ——
Wahiculo [ Instrumanta
o S

1. Seleccione Sensor de ruedas.
Configuracion del sensor de ruedas - SPREADER3

- FACTOR DE AUEDAS
= 0,000 m/pulso

2. Seleccione Factor de ruedas. Esta opcion permite
establecer el nimero de metros por pulso y, por este
motivo, el sensor de ruedas puede medir distancias.

s

3. Introduzca el valor del factor de ruedas y, a continuacion,
confirme.
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3.8 Configuracion de las alarmas

Siga los pasos que se muestran a continuacion para
configurar las alarmas. Una alarma se puede habilitar para
todas las alarmas o para alarmas individuales. Para activar o
desactivar de forma general todas las alarmas, seleccione la
opcion Todas las alarmas de los esparcidores.

Configuracion de la alarma del esparcidor

Bombre de b alarma
Tedas las alarmas de lod esparcidares
Indics inesdiecte
Indice cera
Sin comenlarion
Sin welockdad verreitre
Mgt ogve adlma
Diterentia de B*H de la ojfva
RiE alia de la ajiva
P baga de L afiva
Sa detinve la oja i

Se detinn la ojva X

Usuario

1. Seleccione Sistema, Alarmas y, a continuacion,
seleccione Esparcidor.

2. Para activar todas las alarmas del esparcidor, seleccione
la opcion Todas las alarmas de los esparcidores. Esta
accion activara todas las alarmas. Las otras alarmas que
precisan mas informacion se muestran a continuacion.
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3.

Configuracion de la alarma del esparcidor

Nombre de la alarma &  ESTADO.OE LA ALARMA
indice incorrecta
Indice cere
Sin comentarlos
Sim walocidad terrastra
Minguna ojiva activa
Diferencia de RFM de la ojiva
BPM alta de la ojiva
RPM baja de la o/lva

Sa datuve la ojfva 1

Seleccione Estado de la alarma.

Fat
Inhabilitade

T
(x|[+

4. Elijja Habilitado o Deshabilitado y confirme.

Configuracion de la alarma del esparcidor

Mambre de la alarma 2™ ESTADD DE LA ALARMA
Tadas las alarmas de los esparcidores . Hahilitada

.
. . UMBRALL %)
Indice cero P
Sin comentarios
Sin velocidad terrestre
Hinguna ojiva activa
Diferancia de RFM de |a ojiva
RPM alta de la ofiva

APM baja da la ojiva

So datuvo |a ojiva 1

Se detuve la ojiva 2

Seleccione Indice incorrecto. Esta alarma producira un
sonido y se mostrara si el indice real detectado es distinto
del indice prefijado por la totalidad del umbral.
Seleccione Umbral.
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6.

Introduzca el porcentaje del umbral (un porcentaje (%)
mas bajo es mas sensible) y confirme.

~

Walor RPM abzolutae

valor del porcentaje

b

E3[c2

Seleccione la alarma Diferencia de RPM de la ojiva. Esta
alarma producira un sonido y aparecera si los indices de
las ojivas detectados difieren entre si en una cantidad
establecida. Seleccione Tipo de umbral y confirme.

Seleccione Umbral, introduzca el valor del mismo y
confirme.
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Configuracion de la alarma del esparcidor

e L i T ESTADD DE LA ALARMA
Tedas las alarmas de los esparcideras "o Habllitacs
indica incorracto
- UMBRAL
indice cero
Sin comentarios
5in velocldad terrestre

Hinguna ojiva activa

Diferencia de RFM 'I‘.i'E la piiva
|
i RPM baja de & ojlva
| Sa datuvo |a afiva 1

Sa datuvo la ajiva 2

9. Seleccione RPM alta de la ojiva. Esta alarma producira
un sonido y aparecera si la RPM del esparcidor real
detectada sobrepasa el umbral establecido. Seleccione
Umbral, introduzca el umbral maximo y confirme.

10. Seleccione RPM baja de la ojiva y, a continuacion,

seleccione Umbral, introduzca el umbral minimo y
confirme.

Configuracion de la alarma del esparcidor

Maombre de la alarma "'.-"_.;' ESTADD DE LA ALARMA
Todas |3z alarmas de los esparcidaras ERg TS EMEREE

indica incorracto

ir;rl.i.:e CETO L
Sin comentarias
Sin welocllad terrastre
Hinguna ojiva activa
] Diferencia de RFM rrje la ojiva

RPM bala de la ajlva
Sa datuve la ajiva l

Sa datuvo la ajiva 2

11. Use la barra de desplazamiento para consultar las otras
alarmas.
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12. Si utiliza un esparcidor impulsado por correas,
seleccione la opcion Alta velocidad de la cinta
transportadora. Esta alarma producird un sonido y
aparecera si la velocidad de la correa de la cinta
transportadora es mayor que el umbral. Esta alarma solo
se encuentra en los esparcidores impulsados por correas.

13. Seleccione Tolva, elija la tolva y, a continuacion,
confirme.

14. Seleccione Umbral, introduzca el valor del mismo y, a
continuacion, confirme.

15. Repita los pasos del 12 al 14 para aplicarlos a otras
tolvas.

Controlador del esparcidor X30
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Una vez que la configuracion haya finalizado, los iconos de
la funcién Control de seccion automatica (si esta activada)
y de la funcion Controlador del esparcidor apareceran en la
barra de navegacion y la informacion del controlador del
esparcidor se afiadira al tablero de instrumentos. El
interruptor principal del esparcidor aparece en la esquina
inferior derecha.

Iconos de la funcion de control de seccion automatica y del
controlador del esparcidor

Tablero de instrumentos del esparcidor Interruptor principal del
esparcidor

4.1 Uso del tablero de instrumentos del esparcidor

4.2 Como abrir la funcion de control de seccidn automatica

4.3 Como abrir el controlador del esparcidor

4.4 Seleccion/cambio de tolvas e indices

4.5 Seleccion/cambio de un producto v del indice

4.6 Seguimiento de estadisticas

4.7 Seleccidon v cambio de areas secundarias

4 .8 Configuracion v calibracion

Controlador del esparcidor X30
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4.9 Gestion de las ojivas

4.10 Uso del interruptor principal

4.11 Uso de vistas y capas del mapa

Controlador del esparcidor X30
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4.1 Uso del tablero de instrumentos del
esparcidor

La informacion sobre el esparcidor se afiade al tablero de
instrumentos. El ejemplo que se presenta a continuacion,
muestra la pantalla predeterminada de un esparcidor de tolva
dividida.

l.

» 1000 § O

Tablero de instrumentos del esparcidor

Seleccione cualquier parte del tablero de instrumentos
para personalizar la informacion que se muestra.

Personallzar el panel de control

Spinner

Bin 1-lzquierda

Bin 1-Derecha

GPS

velocidad

Rumba

Error de rastreo de cruce
Pasada

Elijm pane
Haga Clic en el siguients panal para

10.00 & 0

4 0 Eht O
s

Elija la informacion que desee mostrar (aparece en
blanco).

Para seleccionar la informacion que aparecera en un
tablero concreto del tablero de instrumentos, vuelva a
seleccionar el tablero.

Controlador del esparcidor X30
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Seleccionar datos

indice de aplicacion

indice de descarga

4. Elija la informacion que desee que aparezca y confirme.
5. Informacion de seguimiento.
En esta pantalla se muestra la

informacion del esparcidor y de la
anchura de distribucion.

Esta pantalla muestra la
informacion sobre latolvay el
indice de una Unica tolva dividida.
Si se utilizan dos tolvas, en el
tablero apareceran 1y 2.

Controlador del esparcidor X30
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4.2 Como abrir la funcion de control de seccion
automatica

Control de seccion automatica

1. Seleccione la funcion Control de seccidon automatica.

Use la vista pequefia para ajustar el modo de control, el
tamano de la brecha, los limites del perimetro y para
activar/desactivar la funcion de control de seccion
automatica.

Controlador del esparcidor X30
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3.
4.

5.

Seleccione Modo de control para evitar superposiciones
o brechas. Si selecciona la opcidon Evitar brechas, es
posible que se produzca alguna superposicion de la
aplicacion cerca de los perimetros. Si selecciona la
opcion Evitar superposiciones, puede que haya algunos
espacios donde los productos no se apliquen.

A

| Evitar superposiciones

Elija una de las opciones y confirme.

Seleccione la opcion Tamafio de la brecha para ajustar el
tamafio de las brechas en caso necesario.

Introduzca el tamaiio de la brecha preferido y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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6. Seleccione Limite del perimetro. Esta opcion establece el
tipo de limite del perimetro que desactivara la
distribucion mediante la funcidn de control de seccion
automatica.

El perimetro del campo y la cabecera se definen mediante

el menu de campo de la pantalla de funciones. Para obtener
mas informacion, consulte el manual del operador sobre
autoguiado y direccidén automatica.

La zona de seguridad reduce el ancho de distribucion en
medio ancho de hilera desde el perimetro para prevenir
excesivo esparcimiento.

llimitado | A

Perimetro del campo

Zona de seguridad

Promontorio

=@

7. Elija el limite del perimetro preferido y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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4.3 Como abrir el controlador del esparcidor

La interfaz del controlador del esparcidor puede aparecer
tanto en una vista pequefia o a pantalla completa. Cuando el
controlador del esparcidor aparece en una vista de pantalla
completa, el mapa de autoguiado puede aparecer en una
vista pequefia para que el operador pueda continuar
controlando el autoguiado.

1. Seleccione Controlador del esparcidor para abrir una
vista pequena del mismo.

Vista pequefa Mapa de autoguiado en vista de pantalla completa

Use la vista pequena para controlar el estado, ajustar el
indice de esparcimiento o la velocidad del esparcidor, o
cambiar entre tolvas.

Para mover la vista pequefia a otra
posicion en la pantalla, deslicela
hacia arriba o hacia abajo.

Controlador del esparcidor X30
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Para abrir el controlador del
esparcidor en modo de vista de
pantalla completa, toque en

cualquier punto de la vista pequeiay
deslicela hacia la vista de pantalla
completa, o bien use la opcion
Ampliar (Que se encuentra en la parte
superior derecha).

En la interfaz de pantalla completa del controlador del
esparcidor se muestra un numero de tableros.

A Si lo desea, vuelva a seleccionar el controlador del

@ esparcidor para que aparezcan la vista de pantalla completa
y la vista pequefia del controlador del esparcidor al mismo
tiempo.
2. Seleccione los tableros que quiere que se muestren

mediante la barra de herramientas del esparcidor.

Autoguiado en vista pequefa Tableros del esparcidor
S ERTECELY TR [y

o

Controlador del esparcidor

S — 5000ky
auea
100.0 kgha ,-.

[

Barra de herramientas del esparcidor

3. Deslice los tableros por la pantalla para organizar de otro
modo la interfaz.

Controlador del esparcidor X30
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4.4 Seleccion/cambio de tolvas e indices

Tablero de la tolva Iconos de la tolva

1. Seleccione los iconos de la tolva en la barra de
herramientas del esparcidor para abrir ¢l tablero de la
tolva que se esta usando. Use las flechas (parte superior
derecha) para ampliar y mostrar la informacion del

producto.

2. Supervise del indice.

indice real

Posicion del activador o porcentaje
de la velocidad de correa maxima.

Controlador del esparcidor X30
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4.5 Seleccion/cambio de un producto y del indice

Controlador del esparcidor

NOMBRE DEL PRODUCTO
¢ =Seleccionar producto>

indice requerido

50.0 kg/ha
INDICE PREFIJADD 1
—-— I 1 0 kg
e g/ m 1~

INCREMENTO DEL INDICE
4 10.0 kg/ha

[ U ':] ALY K
@i kgtha - »@L INDICE PREFIJADO 2

5 0.0 kg/ha

(g 00
ﬂi kalha _W gl

Activacion/desactivacion de la tolva

1. Seleccione Activar/desactivar tolva para que la tolva
funcione.

2. Para elegir o cambiar el producto que se esta usando,
seleccione Seleccionar producto.

3. Seleccione Nombre del producto.

3a. Eljja entre los productos existentes y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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O BIEN

3b. Eljjala opcion Nuevo y confirme.

3c. Introduzca un nombre para el nuevo producto y
confirme.

Accionamiento por activador Accionamiento por correa

Bac 1: Calculo del factor
de descarga

DENSIDAD () . Bin 1: Calculo del factor
bt cde descarga

1 o m

DESCARGA ALTURA DE L& FUERTA '
|Varios puntos 50 mm

ACTIVADOR ABIERTO 25% VOL/REV
.tl.I:H:l log/min 31.42 Lirev
ACTIVADOR ABIERTO 50% DENSIDAD (LUREA]
0.00 ka'min 1.0 kil

ACTIVADOR ABIERTO 75% FACTOR DE COMPENSACION
0.00 kg/min | |1.00

ACTIVADOR ABIERT O 100% | [F.P- CTORDE DESCARGA

100.00 kg/min

31.42 kg/rev

(x| [ ) (x) (@

4. Para que el sistema pueda calcular el indice de una
manera precisa, seleccione e introduzca los valores que

se van a utilizar en los calculos.

A El TIPO DE CALIBRACION DE DESCARGA puede ser
@ unico o de varios puntos. La opcion de Punto tnico adopta
una modificacidn lineal en el indice (es decir, abierto 25%
significa un 25% de caudal de producto, y abierto 50%
significa un 50% de caudal de producto). La opcién Varios
puntos permite valores abiertos 25%, 50% y 75% para
calculos mas precisos.

Controlador del esparcidor X30
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6.

La opcion FACTOR DE COMPENSACION deja un margen
para modificaciones del total. Por ejemplo, si la tolva que
se muestra en pantalla aparece vacia pero la tolva real nos
esta tan vacia (o la tolva esta vacia y en pantalla aparece
como si no lo estuviera), el operador puede establecer un
factor de compensacion para permitirlo.

0

karha [—— ) NOMBRE DEL PRODUCTO
£ \ | UREA

INCREMENT O DEL INDICE

indice requerido 10.0 kg/ha

0.0 kg/ha _—

1 q - o) INDICE PREFIJADO 1
woe i o i 7 B0.0kg/ha
L~ %] 0.0 keg/rming

BD.I:I- O 0.0 m/min |
kg/ha — ] ) INDICE PREFIJADO 2
it (@ 0.0rpm - 40.0 kg/ha

| JEEI ' 0 kg

ka/ha = l’_; ) gl

Para establecer el incremento del indice y realizar
cambios en el mismo, seleccione Incremento del indice.
Se trata del total que el indice cambiara cuando se usen
los simbolos mas y menos.

Introduzca el indice preferido y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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10.

karha N \ NOMEBRE DEL PRODUCTO
. 7 UREA
5000kg
(nellce fatnier |~1_: EUUI‘J kg @ INCREMENT O DEL INDICE
A

10.0 kg/ha

rm 00}
80.0 kg/ha PR

INDICE FREFIJADO 1
- i 5 B0.0kg/ha
[ == gl 0.0 kg/ming '\

( g0.0 0.0 m/min §
@1' ke u el ®) INDICE PREFIJADO 2
e %, 0.0 kg/ha

{8 0.0rpm

( @- a0 _Ij ! 0 kg 1= " 1
1 ko'ha | |
| > SRR 4

Seleccione Indice prefijado 1, introduzca el valor y
confirme.

Repita el mismo paso para la opcion Indice prefijado 2.
Confirme para volver al tablero del controlador del
esparcidor.

Seleccione las opciones Llenado de tanque y Volumen.
Introduzca la cantidad de producto en la tolva y
confirme.

Seleccione Incremento del volumen. Esta opcion
establecera el volumen que se anade cuando se

"
o

selecciona o i

Controlador del esparcidor X30
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11. Introduzca el incremento y confirme.

12. Para cambiar el indice requerido durante las operaciones,
seleccione Indice prefijado 1 o 2.

Indice requerido

) s

i :
ﬁ{ kg/ha

P ————ee e

| 40.0
[ﬁi ka/ha

13. Use los simbolos mas o menos para establecer o cambiar
el indice.

14. Supervise el indice de descarga y el volumen usado.

Accionamiento por activador:
% 0.0 kg/min indice de descarga

W 5000 kg
L

Volumen usado

Controlador del esparcidor X30
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Accionamiento por correa:

#¥a] 0.0 kg/min indice de descarga

© 0.0 m/min Velocidad de correa

{G 0.0 rpm Revoluciones por minuto de la
e correa

' 0 kg Volumen usado
L

Controlador del esparcidor X30
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4.6 Seguimiento de estadisticas

El tablero siguiente permite al operador supervisar la
informacidén mientras trabaja.

Icono Estadistica

Controlador del esparcidor

1. Seleccione Estadistica en la barra de herramientas del
esparcidor.

Estadistica

Tiempo de
Jn2ragidi Tiempo empleado en realizar el
“ 00:00:00 trabajo

Productividad
Productividad actual

3 0.00 harhr

Velocidad
terrestre Velocidad terrestre actual

° 0.0 kph

Controlador del esparcidor X30
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4.7 Seleccion y cambio de areas secundarias

DT Nt [
#
o

o i e

Controlador del esparcidor

Icono Area secundaria

1. Seleccione Area secundaria en la barra de
herramientas del esparcidor para abrir el tablero del
area secundaria. En la seccion superior del tablero se
pueden establecer las areas secundarias para el trabajo,
de modo que la informacion sobre esas areas secundarias
se puede registrar.

Area secundaria activa Area secundaria restablecida

Area secundaria

B

Tanque

R

Controlador del esparcidor X30
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2. Seleccione el area secundaria activa, elija un area
secundaria para registrar la informacion sobre el trabajo
y, a continuacion, confirme.

3. Use las flechas azules para visualizar otras areas
secundarias. Tenga en cuenta que el sistema continuara
registrando la informacion sobre el area secundaria
activa.

4. Use las flechas de color verde para seleccionar los
tanques.

5. Puede controlar el progreso de un area secundaria activa
en la mitad inferior del tablero.

Seccidén activa del area secundaria
Area de ancho completo

Volumen usado

“ 00:00:00 Tiempo total empleado en el trabajo
actual
¥ 0.0 kg/ha indice medio de aplicacién (Area)
g 0.00 ha/hr indice de cobertura (Area/Tiempo)

Controlador del esparcidor X30
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4.8 Configuracion y calibracion

Icono Configuracion

1. Seleccione Configuracion en la barra de herramientas
del esparcidor para abrir el tablero de calibracion.

Configuracion

{Fuente de veloc...

- e Sensor de ruedas

Sensor de ruedas

f;.-,.! Sin calibrar

2. Seleccione Fuente de velocidad para establecer la manera
en la que el sistema medira la velocidad (GPS, sensor de
ruedas o remoto). Esta opcion se utilizara para calcular
los indices de aplicaciones.

Controlador del esparcidor X30
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e

Sensor de ruedas

Remoto

3. Elija una fuente y confirme.

4. Si ha elegido la opcidon Sensor de ruedas, seleccionela
para calibrar el sensor de las ruedas. Siga las
indicaciones.

Activador

/ Calibrado

5. Si se utiliza un activador, seleccione Activador para
calibrarlo. Con esta opcidn, las posiciones
abierta/cerrada se alinearan con el sensor. Siga las

indicaciones.

1: Bin 1

’ Descarga
100.0 kg/min

6. Seleccione Descarga para calibrar la tolva de forma

manual, en un Uinico punto (activador o accionamiento

por correa) o en varios puntos (solo activador). Elija el

método de calibracidn y siga las indicaciones.
Controlador del esparcidor X30
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4.9 Gestion de las ojivas

Si se configura solo un controlador de ojiva, se mostrara el
siguiente tablero de ojivas.

Si se configuran dos ojivas y controladores, se mostrara el
siguiente tablero de ojivas.

Bloqueo de la ojiva

Interruptores de activacion/desactivacion de ojivas

1. Seleccione el simbolo de bloqueo de la ojiva para
bloquear o separar las velocidades de las ojivas.

2. Seleccione los interruptores de activacion/desactivacion
de la ojiva para activarla (verde) o desactivarla (rojo)
durante las operaciones. Este interruptor
activard/desactivara las ojivas incluso si se han
configurado con la opcion Las ojivas rastrean al
interruptor principal.

Controlador del esparcidor X30
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4.10 Uso del interruptor principal

Si se elije el interruptor principal virtual en las opciones de
configuracion, el interruptor principal del esparcidor
activa el sistema del esparcidor desde la consola X30.

Este interruptor no funciona si se ha seleccionado la opcion
Sentido de la ECU externa durante la configuracion.

El boton del interruptor principal aparece en verde, blanco o
rojo para indicar si el sistema estd preparado o no:

Verde: el controlador del esparcidor esta activado y
funcionando. Seleccione el interruptor principal para
desactivar el esparcidor.

Blanco: el controlador del esparcidor esta listo.
Seleccione el interruptor principal para activar el
esparcidor.

Rojo: el controlador del esparcidor esta desactivado y
no se puede usar. Seleccione el interruptor del
controlador para comprobar las posibles causas del
problema. Consulte el ejemplo que se muestra a
continuacion.

g‘-_ﬁstadn del interruptor.

= princiapl | | de indi I si B
CFs recibido E color verde m |§aque e S|stema esta
listo. El color rojo indica que el sistema

no esta listo.

Trabajo cargado

Exportacion de
trabajos lista . .
Seleccione &d para volver a la pantalla

principal y completar la accién
necesaria.

Instrumento cargado

Vehiculo cargado

Espaciador calibrado
ECU 1 conectada
ECU 2 conectada

Controlador del esparcidor X30
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4.11 Uso de vistas y capas del mapa

Iconos Capas del mapay Vistas del mapa

1. Seleccione i para elegir la cobertura que aparecera en
la pantalla.

Tipo de cobertura de mapa
N
Cobertura

Cualidad del GPS

Mapa de indices aplicados (1: Bin 1)

Mapa de indices aplicados (2: Bin 2)
v

Controlador del esparcidor X30

4-24



Capitulo 4: Funciones

La cobertura se muestra en verde.

El indice de aplicacion se muestra
en azul.

Si el indice funciona con la
funcién Control de indice variable,
el indice de aplicacion variable se
muestra en sombreados de azul.

gin
MANUACSRAIIE] Se muestran datos del indice.

2. Seleccione I' para seleccionar el tipo de capas de
informacidn que aparecerd. Para obtener mas
informacion, consulte el manual del sistema de
autoguiado y direccion automatica.

Controlador del esparcidor X30
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Capas del mapa

Lineas de malla

Zonas de exclusion

Todos los campos

Puntos de marca

Numeros de la linea AB

: A :
3. Seleccione X para alternar entre las vistas de los mapas
(norte arriba, cabezales arriba o en perspectiva)

Norte arriba sitla el norte en la
parte superior de la pantalla.

Cabezales arriba situa el vehiculo
con su direccion actual en la parte
superior de la pantalla.

Controlador del esparcidor X30
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La vista de perspectiva situa el
mapa en perspectiva con el
implemento en la parte inferior de
la pantalla.

Controlador del esparcidor X30
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Para utilizar la funcidén de control de indice variable (VCR)

en un trabajo, se deben configurar los mapas de prescripcion
de VRC en la consola X30.

La funcion de control de indice variable se debe de activar en
la configuracion. Sino se ha activado, dirijase al menu de
configuracion principal, seleccione Sistema y, a
continuacion, Funciones para activar VRC.

Dirijase al borde de una zona en la que tenga que trabajar
antes de descargar el mapa.

5.1 Carga de archivos de mapas VRC

5.2 Uso de la funcion de control de indice variable

5.3 Descarga de archivos de mapas VRC con AgJunction

Controlador del esparcidor X30
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5.1 Carga de archivos de mapas VRC

Icono de configuraciéon de VRC para este trabajo

1. Seleccione el menu de trabajo de la barra de
herramientas situada en la parte derecha de la pantalla y,
a continuacion, seleccione Configuracion de VRC para
este trabajo.

% Configuracion de VRC

| Paso 1/6: Configuracion nueva

Este asistente lo guiara a traves del
procesa de seleccionar los mapas de
prescripcion para cada canal de

control de indices, Una vez
configurado, los mapas VRC no se
pueden cambiar sin cambiar de
trabajo. El trabajo actual es JOB 1.
Presione "Siguiente" para continuar.

e

2. Lea las instrucciones del asistente y haga clic en

Siguiente =

Controlador del esparcidor X30
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Configuracion de VRC

Fazo 2/6; Seleccionar el farmata de ingresa de VRC

| Seleccione el formato de archive para los mapas de prescripcién VRC,

.

Archivos de forma

150 XML

3. Seleccione el formato de archivo para los mapas de

prescripcion VCR y, a continuacion, haga clic en
Siguiente.

=% Configuracion de VRC
RO L~
Paszo 3/6; Selecclonar mapas de preseripeidn

| Seleccione los mapas de prescripcién para e trabajo [OB 1,

‘& pefauitciient e
P.I DefaultFarm -;:}
DefaultField ot

Mapas de prescripcion de VRC{.shp):

212A Seeding 2012

4. Busquey elija el archivo de mapa VCR y, a
continuacion, haga clic en Siguiente.

Controlador del esparcidor X30
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i1 Configuracion de VAC

ot 4

Paza 5/6; Trazar las indices con los canales

Para cada canal, selecclone el archivo y &l atributo que controlarsn el
indice en diche canal y especifigue el tipo de unidades.

Canal Membre del archlve Atributo Unldades

Tangue 1 <Elegir nombre de archive> || Seleccione de |a lista,.. Liha

Tangue 2 <Elegir nombre de archivo> | Saeleccione de la lista... Liha

5. Seleccione la opcion Elegir nombre de archivo que se
encuentra junto al canal Tanque 1.

T C— A

Hingiin VRC

2124 Seeding 2012

6. Elija el archivo y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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4 Configuracion de VRC

ofl |

Paso 5/6; Trazar |las (ndices con los canales

Para cada canal, seleccione el archivo y el atributo que controlarén el
indice an dicho canal y especifique el tipo de unidades,

|canal Mombre del archiva Atrlbuto Unidades

Bin 1 212A Seeding 2012 Selecclone de la lista.,, keyha

. Bin 2 . <Elegir nombre de archivo> | Seleccione de la lista... kgiha

7. Enla columna Atributo, seleccione la opcion Seleccionar
de la lista.

8. Eljja el tipo de producto y confirme.

Controlador del esparcidor X30
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9. Seleccione Unidades si es necesario.

10. Seleccione la opcion Elegir nombre de archivo que se
encuentra junto al canal del tanque siguiente y repita los
pasos del 5 al 9.

11. Compruebe que los ajustes son correctos y, a
continuacion, haga clic en Siguiente.

;ﬂ.«l Configuracion de VRC

Paso 6/6: Configuracion completa

Los mapas de prescripcion se han
| asignado alos canales requeridos
con éxito. Presione "Aceptar" para

hacer que este trazado sea
permanente o presione "Atras" para
cambiar la configuracion.

12. La configuracion de VRC ha finalizado. Confirme.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

13. El mapa VCR aparecera en la pantalla. Si el mapa no
aparece, compruebe que la ubicacion de la consola y la
ubicacion del mapa elegido coinciden.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

5.2 Uso de la funcion de control de indice
variable

Iconos de las funciones Control de indice
variable y Control automatico

PN [

o i

Controlador del esparcidor

% '.'.
it
it

1. Utilice la barra de herramientas de modos de
distribucion para seleccionar

las funciones Control de indice variable o Control de

indice automatico .

/\ La funcion Control de indice variable solo esta disponible
| @ si dicha funcidn se ha activado y los mapas VCR se han
cargado. El indice de distintas areas varia segiin el mapa
que se cargue.

Mediante la funcion de control de indice automatico, el
sistema aplica el indice prefijado por hectarea sin variar los
indices de areas diferentes.
2 Sila funcion VRC no se ha activado, vuelva al menu de
configuracion principal. Seleccione Sistema y, a
continuacion, Funciones.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

Seleccionar funcidn

}(’ AGJUNCTION

Jahilitac 7 Hahbilitada

DIRECCION AUTOMATICA ERMIMAL VIRTUAL

—
W, Habilitads .1 rabhicado

ws CONTROL DE SECCION AUTOMATICA
» Habllrtade s Inhakilita:

COMTROL DE ENDICE VARIAHELE #e CLMARAS
Bl Habilitads M (nhabilitads

' I"1 DATOS DE TAREAS
it o Inhabilitada

3. Seleccione la funcion Control de indice variable y elija
Habilitado. Confirme.

4. Vuelva a la pantalla de funciones y seleccione el modo
de distribucion de VCR que ahora si se puede
seleccionar.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

5.3 Descarga de archivos de mapas VRC con
AgdJunction

Si AgJunction crea los archivos de mapas VCR, la consola
X30 podra descargar los archivos desde el sitio web mediante
un ID vinculado e iniciando sesion. Para utilizar esta
caracteristica, asegurese de que la consola esta conectada a
internet.

Es necesario activar esta caracteristica. Seleccione para
volver a la pantalla del menu principal desde la pantalla de
funciones.

1. Seleccione Sistema en el menu de configuracion
principal, Funciones y AgJunction.

Salir de la pantalla de funciones

2. Eljja la opcidon Habilitado y confirme. El icono
AgJunction aparecera ahora en la barra de navegacion
de funciones.

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

3. Seleccione el icono Escape para salir y volver a la
pantalla de operaciones.

Icono AgJunction

4. Seleccione el icono AgJunction para abrir una vista
pequena.

5. Seleccione Iniciar sesion e introduzca el nombre de
usuario y la contrasefia correctos y, a continuacion,

Controlador del esparcidor X30
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Capitulo 5: Control de indice variable

confirme. El inicio/cierre de sesion se puede realizar de
forma manual.

IDENTIFICACII OCDDOCSC13 28
ESTADO: Sesion inicias

Cerrar sesion I

LISTA DE LUGARES |
Agjunction Demo

6. Para elegir una ubicacion distinta en la lista, seleccione

Lista de lugares, elija el lugar y confirme.

Si se activa esta funcion, el sistema iniciara sesion

automaticamente cada vez que la consola se inicie. El
sistema buscara automaticamente nuevas descargas. Los
mapas descargados apareceran como opciones durante la
configuracion de VCR.
7. Cuando una nueva descarga esté disponible, se mostrara
un mensaje informando al usuario de que la descarga de
archivos se ha realizado.

8. Seleccione para aceptar la descarga.

9. Enlos pasos del 2 al 4 de la configuracion de VCR,
seleccione AglunctionDownloads para elegir un mapa
descargado para el trabajo.

®; Para obtener més informacion sobre la funcion AgJunction
7 y sobre como cargar mapas "aplicados", consulte el manual
del sistema de autoguiado y direccion automatica del X30.

Controlador del esparcidor X30
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Apéndice — Lista de verificacion de inicio
rapido

e Lea lainformacion de seguridad.

e (Conduzca hasta la zona de trabajo.

e FEncienda la consola X30.

e Seleccione el vehiculo y el implemento si es necesario.
Puede que tenga que reiniciar el sistema.

e Compruebe que estan activadas las funciones necesarias
del sistema.

e Compruebe que el campo se ha seleccionado.

e Sies un campo nuevo, compruebe que se haya
establecido el perimetro.

e Seleccione la linea de autoguiado que va a utilizar o cree
una nueva.

e Cree un nuevo trabajo si los datos no se han registrado ni
guardado.

e Compruebe que los iconos del controlador de seccion
automatico y del esparcidor aparecen en la barra de
navegacion.

e Compruebe que se ha completado la calibracion.

e Compruebe que la opcion Fuente de velocidad se
establece correctamente. Recuerde que la opcion Fuente
de velocidad manual ignoraré algunas funciones
automaticas.

e Seleccione el icono Control de la tolva.

e Compruebe que la configuracion de la tolva es correcta
(producto seleccionado, llenado de la tolva).

e Compruebe que los indices prefijados son los correctos.

e Active la funcion Control de la tolva.

Controlador del esparcidor X30
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Establezca un area secundaria si es necesario.

S1 utiliza la funcion Control de indice variable,
seleccione el archivo de mapas de prescripcion VCR.

Seleccione el modo de distribucion indice de control
automatico o Indice de control variable.

Compruebe que el interruptor principal del esparcidor
esta de color blanco. Si no es asi, seleccione el icono
para identificar el problema.

Inicie las ojivas y pongalas en funcionamiento.

Seleccione Interruptor principal del esparcidor para
comenzar.

Supervise las pantallas y tenga en cuenta cualquier
advertencia de alarma.

Controlador del esparcidor X30
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