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Seccion 8: Equipos y Accesorios Opcionales |235

1 - Impresora del Datavision

11:47:05 FAENA No. 1 D
La operacién de la impresora no necesita ninguna
., . , . 13.06.97 10:24:16 FFecha/hora
atencion especial. con sélo presionar la tecla del menu
IMPRIMIR, aparecen todas las pantallas cuyo contenido 88:33 horas Motor

se desea imprimir - vea el ejemplo a la derecha.
67:40 horas

jas
@]
=
L

Consulte la Seccién 6 para obtener instrucciones
detalladas sobre el sistema Datavision. 31.06 ha

La Unica instruccién que Ud. debe asimilar es la

. . i ) ) . 96.13 tons
instalacion del papel, cdmo se describe a continuacion.

Rendim
3.10 tons/ha Rend. med.

Trigo Cultivo

Imprimir

Desconexién Sobre
. . 50 cm
Taxrjeta 60.00% usada
No GPS posicidn
No DGPS sefial —

Siguiente

Retroceso

=
=
)
j\l}

Cambio del papel de la impresora

a) Retire el conjunto de la impresora (1) del encaje
(2) en el panel superior, tirando del mango(3).

b) Aleje la unidad de impresién (4) del encaje (5) y
quite el conjunto cinta + soporte (6) presionando
como se ilustra.
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236 | Seccion 8: Equipos y Accesorios Opcionales

c) Quite el perno (7) y el rollo de papel vacio.

d) En forma inversa, instale un rollo de papel
nuevo (8).

e) Introduzca el extremo del papel por debajo del
rodillo conductor (9).
Gire este rodillo con un dedo, hasta que el extre-
mo del papel aparezca en la hendidura (10) atrés
del rodillo.

f)  Presentela unidad de impresién (4) para el encaje
en su lugar, e instale la cinta (6).

OBS.: El papel debe pasar entre la cinta y su
soporte.

g) Asegurese de que el conjunto cinta + soporte (6)
estéd correctamente colocado sobre la base, de
manera que el papel pueda pasar sin dificultad
por la hendidura (11).

h) Estire la cinta girando el botén (12) hacia la
izquierda.

i) Empuje completamente la unidad de impresion
hacia el interior del encaje, como indica la flecha.

OBS.. Asegurese de que el papel pase sin
dificultad también porla hendidura de salida (11).

Nota:

Cuando la impresion esté débil, cam-
bie la cinta (6). Es necesario tener en
stock para reposicion tanto la bobi-
na de papel como la cinta.
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2 - Supervision de pérdida de granos

2.1 - Funcionamiento / sensores

La revisién de pérdida de grano de Datavision esta
compuesta por dos sensores que operan
independientemente:

1- Sensorde placa(1)situado en dos de los sacudidores
que detectan la presencia de granos en la parte trasera
de los sacapajas y que también se computan como
pérdidas.

2 - Sensor tubular situado en la caja de cribas que super-
visa las pérdidas a través de las cribas.

La indicacién se puede incluir en el ment "Cosecha" como
una de las funciones opcionales. La barra de la pantalla
esta dividida en dos partes, una para los sacudidores vy
otra para la caja de cribas.

Sila maquina esta equipada con medidor de rendimiento,
la supervision de pérdida de grano depende de la
capacidad. Si no hay medidor de rendimiento, depende
de la velocidad de avance.

Compruebe con regularidad la limpieza de los sensores,
particularmente en condiciones de cosecha con lluvia.

2.2 - Ajuste de los sensores de pérdida

Antes de ajustar en la pantalla la indicacion del control de
pérdida de grano, deben ajustarse para el cultivo actual
los sensores de placa (1) de los sacudidores y el sensor
tubular (2).

Esto se realiza con los interruptores (3 y 4), que
proporcionan posibilidades de ajuste para granos
pequenos, normales y grandes, respectivamente.

* Granos pequenos (sésamo, mostaza, semillas
de hierba)

e Granos normales (todos los cereales)

e Granos grandes (arvejas, maiz)

237

La figura muestra los componentes del kit del
monitor de pérdidas, que puede ser adquirido por
separado e instalado en la maquina.

En el Datavision, sélo debe activar el sistema que
ya esta programado, independientemente de que
el kit sea instalado en la maquina o no.
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2.3 - Calibracion de los indicadores de
pérdida

Tras haber ajustado los sensores, ajuste la maquina sobre el
terreno a una capacidad adecuada y una pérdida aceptable.

Ajuste la barra (X) de los sacudidores y de la barra (Y) de la
caja de cribas de forma independiente mientras trabaja con
pérdidas conocidas.

Active la pantalla de ajuste del sensor de pérdidas desde el
menu "Cédigos > Monitor de pérdida de grano >
Sacudidores".

Ajuste la barra (X) de los sacudidores en la posicién intermedia
utilizando las teclas "+" o "'

Este ajuste no modifica la sensibilidad de los sensores de
pérdida, sino sdlo la indicacién en la barra.

Puede utilizar el mismo procedimiento para ajustar la barra
(Y) de la caja de cribas, Fig. 3.

Compruebe el ajuste cuando cambie de campo o de cultivo.

Debe ajustar los sensores de placa en el caso de que no
pueda ajustar con precision la barra de la pantalla.

11:08:53

INDICADOR FPERDIDA D

Ajustar sensitividad de
sensor peérdida de sacudidor
usando teclas +/-

Jacudidores
Sacu.

Bajo Hedio Alto

(1 - 30) : 0

Cosecha Ment prin [ Retroceso

Tarjeta 0.00%usada
No GPS posicidn
Ho DGFS sefial

Desconexion T ]

Fig. 2

11:09:04

INDICADOR PERDIDA 4]

Ajustar sensitividad de
sensor pérdida caja cribas
usando teclas +/-

N\ Cajas cribas

Sacu. |

Crihas| : T |
Eajo Medio Alto

30) : 0

Ajustes (1 -

Cogecha Mend prin | Retroceso

Tarieta 0.00%usada
No GP3 posicidn
No DGPS sefial

Desconexion T ]

Fig. 3
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Seccion 8: Equipos y Accesorios Opcionales

3 - Monitor de rendimiento

3.1 - Funcionamiento

El sensor de rendimiento mide la productividad de granos
en tiempo real durante la cosecha. Esta ensamblado en
la parte trasera del cabezal del elevador de granos limpios
y mide la masa de granos que estan siendo cosechados.

Los granos ejercen una fuerza al pasar por la chapa (1).
Esta fuerza es medida por la célula de carga (2) e
informada al software del Datavision que la referencia
con un factor de calibracién y genera la informacién de
masa del producto. Esta informacién, aliada a la
informacién de area cosechada, permite determinar la
productividad de la plantacién.

Los datos son transmitidos a la terminal Datavision donde
pueden ser visualizados por el operadory registrados en
la tarjeta de datos.

El sensor de rendimiento suministra las siguientes
informaciones al operador a través de la terminal
Datavision:

% Rendimiento (ton/ha) instantdneo y promedio
Capacidad (ton/ha) instantanea y promedio

Peso tolva de granos (ton)

o ¢ 0

Peso acumulado (ton).

3.2 - Ajuste del Punto cero del medidor
de rendimiento

El punto cero es el valor enviado por el sensor de
rendimiento cuando en estado de reposo, es decir,
cuando la cosechadora esta funcionando, pero sin
cosechar. Pese a no haber granos que accionan el sensor,
las vibraciones de la cosechadora haran que el sensor
envie una senal. Esta sefal es el punto cero. El valor
tipico (referencial) del punto cero para el nuevo sensor
es de 1800Hz.

Es recomendable que la calibracion se lleve a cabo todos
los dias antes de iniciar la cosecha o cuando la barra de
CAPACIDAD (valor actual), en la terminal Datavision,
indica un valor y la maquina no esta cosechando. Por lo
tanto, es indispensable que el operador monitorice esta
informacién, aun sin cosechar, pero al estar descargando,
por ejemplo.

Procedimiento

a) Estacione la méquina en un lugar plano y nivelado.

Fig. 1

ne:z0:40 MEDIDOR RENDIMIENTO (E
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Tons/hora

- Medio
CapaClda‘d ACT.] ! ! ! T T T T !
[u} 5 10 15 EZ0 25 30 35 40
Tons/ ha
- Hediop -
Rendim. AT — |
o Z 4 ] g 10 1z
- - =1 -
Pérdida it I

CribaslRae T WMedio T Alto |

Peso campo. . 0.00 tons

Feso wiaje.. 0.00 cons Cultivo.....

Peso tolwva. . 0.00 tons Ajustes.....

00:00 horas Contador....

0.00 ha Punto cero..

Tarjeta 0.00%usada

Tesconexian T ;

Fig. 2

b) Aseglrese de que la placa (1) del sensor esta
limpia. Es recomendable, principalmente, al
cosechar cultivos de baja altura (plataforma
flexible), con humedad y masa verde,
inspeccionar y limpiar por lo menos una vez
al dfa. Si hay material adherido a la chapa,
limpielo segun se describe en la préxima pé-
gina.
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c) Accione el freno de mano. Todo el procedimiento debe hacerlo con la maquina

parada.

d) Posicione la plataforma a menos de 50 cm del suelo.

e) Accione el sistema de trilla y la plataforma.

f)  Acelere el motor para rotacion de trabajo.

g) Esperehasta que el valor del punto cero esté muy cerca del valor del contador. Esto
puede ser comprobado en MENU PRI NCl PAL > DI AGNGSTI C0S > MEDI DOR
DE PRCDUCTI VI DADy demora alrededor de 1 minuto.

Ahora el Datavision actualizd el Punto Cero, que se mantiene aunque la maquina

sea apagada.

3.3 - Limpieza de la placa del sensor de rendimiento

a) Enlaparte superior del elevador de granos limpios,
retire los tornllos (3) y enseguida la tapa (4) de
acceso a la placa (1).

b) Limpie la placa (1), especialmente debajo (lado
céncavo indicado por la flecha).

c) Reinstale la tapa (4) y los tornillos (3).

3.4 - Calibracion del factor de
productividad

(Ajuste con relacion al peso de balanza).

Para obtener la méaxima precisiéon, el sensor de
rendimiento debe ser calibrado, siempre que
cambie de cultivo que haya variaciones
significativas en las caracteristicas del producto
que esta siendo cosechado (cambio de variedad/
humedad/ masa verde /etc.) o de la topografia del
terreno.

Para el muestreo, debe cosechar en una zona
representativa del promedio de las condiciones
(rendimiento, humedad, relieve, etc.) del terrén y
del cultivo.

Procedimiento:
a) Vacie completamente la tolva de grano.

b) En el Datavision, acceda MENU PRI NCl PAL >
DATCS DE COSECHA> DATOOS DE COSECHA
> DATCS DE CAMPO

c)

]
i)

Excluya todos los datos de campo registrados,
segun el procedimiento de la pagina 145.

OBS: para guardar los datos, imprimalos antes
de excluirlos. Sila maquina no tiene impresora,
tome nota de los datos en una libreta apropiada.
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En el Datavision, acceda MENU PRI NCI PAL >
CONFI GURACI ONES > AJUSTES DE COSECHA:

En“TI PO DE CULTI VO, seleccione el cultivo que esta
cosechando: trigo, soja, avena...

En“ CALI BRACI ON RELACI ONADA AL CULTI VO, inserte
el valor 100 (cien) como factor inicial de calibracién.

Coseche algunos granos de muestras representativas del
resto de la plantacién que sera cosechada, buscando variar
condiciones de topografia, condiciones de plantacion,
velocidad de cosecha, etc.

Compare el peso de los Datos de Campo indicado en el
Datavision - Peso Dat avi si on - Fig. 3, (que es el peso
calculado por el sensor) com o medido por la balanza - Peso
Bal anza - Fig. 4.

Si hay diferencia entre los dos valores, hay dos formas de
insertar el Nuevo Factor de productividad:

f1) Efectuando el célculo a continuacién e insertando
manualmente el resultado.

Fig. 1

Factor Nuevo = (Peso Balanza / Peso Sensor) * Factor Actual

OBS: escriba los valores en el teclado presentado en las
pantallas de las Figuras 3 y 4 y confirme los datos,
presionando la tecla Si .

f2) Informe el Peso del Datavision y el Peso de la Balanza y
deje que el Datavision lo calcule autométicamente.
OBS: Generalmente, el valor del factor para este sen-
sor sera mayor que 100 (alrededor de 150).

13ir1z2:49

Ti
Introduzca pesc de granos
obtenido en la bascula

L

| G

B ;
@ - 2

Desconexion T ]

CALIBRADO CULTIVO

-
]
D

Baszoula

VYalor cal. anter.: 100
Valor cal. nueva.: 115
iUsar cal. nuevaP?

)
)
)
)

Cancelar

No GPFS posician
Ho DGPS sefial

Fig. 5

Fig. 2

Fig. 3

Fig. 4

13:58:24

AJUSTES DE COSECHA (J

| Calibrado relac. cultivo

\_J

Ajustes concavo
Cilindro RPM

Ventilador RPM

Criba eléctrica

Cosecha Mena prin [ Retroceso

I

N

13:13:16 CALIBRADY CULTIVO [4 3

Tipo cultivo Trigo

Valor calib. Rendim. 100

" Grano cosechado -——-

Bascula ===

\LJ
|

Cosecha Mend prin [ Retroceso
5o 675 posicién TA
Mo DGPS sefial

15:12:39 CALIBRA]X CULTIVO

Ti Peso Datavision >
Introduzca grano medido por
|: Valor minimo: 100 kg :
Gr| valor méximo: 100000 kg . —
E I Grano: 5608 kg | ’
IDE D
4
4 5 6
D
1 2 3 ok
D
e 0 ] Cancelar E

No GPS posicién T
No DGPS sefial

\

07:25:32 CALIBRADO CULTIVO

mi Bascula ﬂ
Introduzca peso de granos

obtenido en la bascula D
Valor minimo: 100 kg

Bé|Grano: 6450 kg ‘9

e D

E . - . D

- - " " b

e o] o] Cancelar EI

Desconexion
No GPS posicicn
No DGPS sefial

N
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4 - Supervision del volumen de retornos

Un volumen de trilla excesivo, ademés de poder causar
atascamientos, representa un trabajo ineficiente por parte
del sistema de trilla, separacion y/o limpieza. Por eso debe
trabajar en los ajustes.

Un sensor situado en el elevador de retornos (Fig. arriba)
revisa el volumen de retornos. El nimero de impulsos del
sensor se convierte electronicamente en una indicacién
gue puede insertarse en el menu Cosecha, Fig. 1.

Para asegurar una indicacién y alarma precisas, debe
ajustar la maquina con cada cambio de cultivo, y el sensor
de volumen de retornos debe codificarse con el volumen
de retornos actual.

El volumen de retornos siempre debe ser el menor posible
y contener la menor cantidad de grano posible.

[@ Nota:

La suciedad en los sensores hara que
las indicaciones sean inexactas.

Codificacion, Fig. 2

El sensor de volumen de retornos se codifica en "Cddigos
> Volumen retorno" con las teclas "+/-" hasta la indicacion
intermedia de la barra mientras la maquina esta
cosechando con el volumen de retornos normal.

ng:zz:z3 COSECHA 1

-

Bar

gy R ——— . o
c

—— IR
C

— (TR

Cilindro
o 400 800 izoo 1600

Volumen retorno

Bajo Medio Eito Retorno
Iz Angulo
ey _———e— ;. . o s
o

10 zo 30 40 50 60

AJUST] =

ACT.|
0

. ‘ |
) 10 is z0

Retrocesd

-

5

=

5

=

=

5
9] <3
1 ]
H =
= o]
o Q
[ H-
H o}
(o bl
Q &

o

w0

Desconexidn

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicidn
No DGPS sefial

H
Hl a
a
R
[u]
=
[0]

Fig. 1
i0:41:13 TNDICADOR DE RETORNO (}

Ajustar sensgitividad de
sensor de volumen de retorno
usando teclas +/-

Volumen retorno

Eajo Medio Alto

(=]
‘||| “II

Ajustes (1 - 20)

Cosecha Ment prin [ Retroceso

Desconexion

Tarjeta  0.00%usada
No GPS posicidn

No DGPS sefial

Fig. 2

ATENCION:

No deje que haya ninguna
persona junto a la maquina ni que
se acerque al elevador para

comprobar los retornos.

Detenga el motor y desconecte
el interruptor principal antes de
montar o desmontar las barras

del elevador.
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En la operacion

a)

Ajuste la cosechadora para obtener el rendimiento
y la calidad del grano cosechado maximos.

El volume de retrilla debe estar normal, basado
en su experiencia.

Acceda a la pantalla como la de la derecha y ajus-
te la sensibilidad para que la franja llegue a la zona
“Mediana” de la escala.

Si el volumen de los retornos aumenta a causa de
material himedo o por otras razones, el sistema
hara sonar una alarma y proporcionara
informacion, tal como se muestra en la Fig. 3.
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0B:24:24 COSECHA 1 (]
Jze/ b I
) < 10 15
Ear
A , . | Aceite
) z 4 & & 10
c
N Y T omp hidr
a0 &0 &0 100 1z0
C
e e N - o
a0 0 &0 100 1z0
REN
DR i ]indro
0 200 800 1200 1600

[ -
o

n (@] <
P o ]
lo] H -
=] H o]
b . a
o [ P
= H s}
o o ]
[ Q o

Carga c¢il

N 2s5p.asop

u]
(Retrocesg

Excesivo volumen retorno

Fig. 3
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5 - Picapajas
5.1 - Accionamiento del picapajas

El picapajas se acciona simultdneamente con el
sistema de trilla, no es necesario ningln mando
adicional.

IATENCION!
Nunca opere sin el carenaje de
proteccion (1).

Para que el picapajas desempefe su funcién, mueva
la palanca (2) segun el esquema "A’" més abajo: la paja
sera conducida hacia la entrada del picador.

Asi se acciona el sensor (3) que informa al Datavision
gue el picapajas esta accionado y el sensor (4) informa
la rotacion del gje.

OBS: Al accionar el picapajas, la chapa (5) en el
capo trasero desvia la paja hacia la entrada del
picador - vea esquema “A” a la derecha.

En el esquema “B” la paja baja sin pasar por el
picador.
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5.2 - Regulaciones del picador

A) Intensidad del corte (posicion de las contracuchillas)

Por medio del giro del soporte (1), se acercan o alejan las contracuchillas (2) con respecto
a las cuchillas rotatorias (3), aumentando o reduciendo la intensidad del corte
respectivamente.
Para hacer esta regulacién, afloje la tuerca (4) de ambos lados y gire la traba (5), también
de ambos lados.

Gire el soporte (1) eligiendo una de las 5 posiciones (orificios - 6).

B) Regulacion del angulo de proyeccion
de la paja

Esindependientemente - lado derecho y lado izquierdo
- por medio de dos bordes(7).

Suelte el pomo (8) y mueva el borde (7) como lo desee.

Esta regulacién determina el &ngulo en que la paja es
tirada vy la distancia y uniformidad del esparcimiento.

C) Regulacion del abanico de
esparcimiento lateral

El esparcimiento lateral de la paja (alcance vy
uniformidad) se determina por el dngulo de los
deflectores fijos (9).

Para regularlos, afloje los tornillos delanteros y/o
traseros (10).

245
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5.3 - Mantenimiento del picador

A) Engrase de los cojinetes del eje del picador

OBS.. Sélo si hubiera niples de engrase en los cojinetes.
Periodicidad. Cada 50 horas.

B) Reemplazo de las cuchillas rotativas

Inspeccione periédicamente las cuchillas. Si estan torcidas,
astilladas o rotas, debe reemplazar la(s) que sea(n) necesaria(s).
Para reemplazarlas, quite la tuerca (1), que también debe reemplazarse
de no estar en perfectas condiciones. Esto se debe a que una fijacion
dudosa representa un serio peligro de pérdida de cuchillas durante el
funcionamiento.

Después de quitar la tuerca, retire el cojinete (2) y la cuchilla (3).

iIMPORTANTE!

Si tiene que cambiar solo algunas cuchillas, observe la diferencia de peso entre
las nuevas y las ya existentes en el picador. Distribuya las cuchillas nuevas
alrededor del eje para mantener el balanceado. Preste atencion a la eventual
existencia de vibracion del conjunto del picapajas.

Las contracuchillas (4) también deben ser
inspeccionadas periddicamente y reemplazadas, si es
necesario.

Héagalo aflojando el chapa de retencion de las cuchillas,
atornillado en el soporte (5).
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5.4 - Vibraciones del picapajas

Las vibraciones del picapajas se controlan mediante un
sensor instalado en la capota del picapajas (Si esta

montado).

El corte y la trilla del material siempre causaran alguna
vibracién.

No obstante, si el picapajas resulta danado a causa de las
piedras u otros elementos, las vibraciones aumentaran y
pueden dejar al picapajas fuera de servicio. El sensor de
vibraciones detectara el aumento de vibracion y dara la

alarma.

Codificacion - Fig. 1

La codificaciéon del sensor de vibraciones se realiza en
movimiento con la maquina cargada normalmente. Active
"Codigos > Vibraciones picapajas"y utilice las teclas "+/-
" para codificar el valor intermedio. Antes de calibrar
compruebe que las cuchillas no estén danadas y que se
puedan mover libremente.

Alarma - Fig. 2

El sensor registrara al instante cualquier desequilibrio del
picapajas.

Por ejemplo, si se rompe la cuchilla de un rotor, el sistema

dara la alarma e informacion, tal como se muestra en la
Fig. 2.

Fig. 1

Fig. 2
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11:0:1s VIBRACIONES PICAPAJAS (P

Ajustar sensitividad de
sensor vibraciodon picapajas

usando teclas +/-

20y : 0

Vibraciones flca?afaa

Bajo Hedio alto

Ajustes (1 -

Cosecha Ment prin [ Retroceso

Tarjeta 0.00%usada
Mo GPS posicidn
Mo DGPS sefial

Desconexidn T ]

Dg:zd:24 COSECHA 1

()

o'k
ey Y o] o cidad
o 5 10 15

Bar
2200000 | ECrERT
o 2 4 13 g 10

c
e o IR T cmp hidr
40 ) 80 100 1zo

C
| QUCRES
40 ) 80 100 1zo

RFPH

Y - ] indro
Q 400 500 1z00 1600
Carca cilindro
AJUST, )
s — - a ol
Q z 4 3 g 10
Izq. Angulo
D.F===:;;i::;:::q Asp.es
= Q 10 20 30 40 50 60 p p
ATIET, =i
Py ‘ ‘ : [ Ctrl.alto
Q s 10 15 20
Retroceso @R EN-Y A4

Picapajas vibrando
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6 - Deflectores eléctricos de paja (si esta equipado)

09:15:01 AJUSTES (i

osecha

Q

e

Ajustes de cabezal

Ajustes de maquina

Desconexién Scbre

Fae No. 1 ‘ 50 cm
Tarjeta 0.00% usada

No GPS posicién

No DGPS sefial —

Fig. 1

Los deflectores eléctricos facilitan la regulacién del abanico
de distribucion de la paja triturada por el picador.

Los ajustes durante la operacion, sin detener la maquina, son
particularmente importantes cuando hay vientos, que provocan
el lanzamiento de la paja y el polvo de modo indeseado y mal
distribuido.

Desplazando la maquina a favor del viento, el comportamiento
naturalmente serd muy diferente que contra el viento.

6.1 - Ajuste de los deflectores durante la
operacion

Acceda al menU AJustes > AJUSTES DE MAQUINA > DEFLECTORES
DE Pasa ELC - Figs. 1y 2.

La manera mas rapida para esto es presionar la tecla de atajo
referente a los ajustes de maquina en el tablero lateral.
Presione la tecla de menU DEFLECTORES DE PAJA.

El ajuste se realiza separadamente para los deflectores: Lado
Izquierdo (LI) y Lado Derecho (LD) - Fig. 3

Para cada toque en las teclas de menu (+ y -), referente a cada
uno de los deflectores, el respectivo deflector varia su ajuste
en + 6 -5°(grados) con la horizontal.

Deflectores paja
"

hhﬂﬁ6AJUSTES DE MAQUINA (s_

Menu prin Retroceso
Desconexidn Sobre
. 50 cm
Tarjeta 0.00% usada
No GPS posicién

No DGPS sefial

Fig. 2

14:31:3 DEFLECTORES DE PAJA D

Ajustar deflectores de paja usando
las teclas +/-

Deflector de paja LI

E———

9 10 20 30 40 50 60

Deflector de paja LD

E———

0 10 20 30 40 50 60

“ll “ll “Il “ll “I\

Desconexién Sobre
50 cm

Tarjeta 0.00% usada

No GPS posicién

No DGPS sefial

N

Fig. 3
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6.2 - Codificacion de los deflectores de paja
eléctricos

Calibracion - Figs. 1-2

Debe calibrar los deflectores de la paja para asegurarse de
gue estén ajustados con precisién. Esto ya se ha efectuado
cuando la maquina se entrega de fabrica, pero si los
deflectores de paja han sido desmontados para reparacion o
limpieza, tendra que volverlos a calibrar.

La calibracion se realiza automaticamente mediante el menu
"Cédigos | Deflectores de paja".

Seleccione después "Deflector paja LI"y "Deflector paja LD",
respectivamente,

Al finalizar la calibracién, aparece el mensaje "Calibracion
correcta" para cada uno de los deflectores.

Si abandona el menu de calibracién antes de terminarlo, la
Ultima calibracion continuara siendo valida.

Antes de iniciar la calibracién, compruebe que los deflectores
de paja puedan mover libremente en todo su recorrido, ya
gue se desplazaran entre sus puntos extremos durante la
calibracion.

Ajuste del potenciometro del accionador - Fig.
3

Tras haber colocado los deflectores ajustables eléctricamente,
compruebe que los accionadores estén ajustados con precision.
Una vez montados, los accionadores deben extenderse por
completo. Seleccione "Diagnosis | Diagnostico eléct |
Diagnostico LI | Entrada de diagnosticos" en el terminal y
compruebe que el voltaje del potenciometro es de 0,5V *0,1
V.

Si el voltaje es demasiado bajo, gire gradualmente a la
izquierda el cilindro del accionador hasta que en la pantalla
aparezca el voltaje correcto.

Si el voltaje es demasiado alto, retraiga el accionador
completamente. Después gire el cilindro gradualmente a la
derecha. Vuelva a extender el accionador y compruebe el
voltaje. Repita este procedimiento hasta que el voltaje sea
correcto.
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11:00:3s ASPAS ESPARCIDOR ELC. (P

Pulsar "Aspa izqg.

esparc. "
para empezar calibracidén de
aspa izquierda esparcidor.

Pulsar "Aspa der.

aspa derecha esparcidor.

esparc."
para empezar calibracidn de

Aspa izguierda esparcidor j

Aspa derecha esparcidor

Desconexidn

Tarjeta  0.00%usada
Ho GFS posicion
Mo DGPS sefial

1

Fig. 1

11:00:3s ASPAS ESPARCIDOR ELC. (P

Calibraciéon ok!

Aspa izquierda esparcidor )

Pulgar "Aspa der. esparc."
para empezar calibracidn de
aspa derecha esparcidor.

Aspa derecha esparcidor

Tarieta  0.00%usada
No GPS posicién

No DGPS sefial

Deseonexidn T ]

Fig. 2

sizsiz:  ENTRADA 1 LADO Iz (P
Nombre de entrada Estado HI/LO Cuent Volt
RPM separador rotativo Abrir LO o 0.00
RPN caja cribas Abrir LO o 0.00
RPM sinfin retorno 2brir Lo a 0.00
RPM picapajas 2brir Lo o 0.00
RPN elevador llenado tolva Abrir LO o 0.00
RPM sinfin llenado tolva 2brir Lo a 0.00
RPN molinete Abrir LO o 0.00
RPN cilindro Abrir Lo o 0.00
RPM cilindro irg 2brir Lo a 0.00
SW cabezal on/off Abrir LO o 0.00
SW cabezal arriba Abrir Lo o 0.00
S cabezal shaijo 2brir Lo a 0.00
S0 cabezal izguierda Abrir LO o 0.00
SW cabezal derecha Abrir Lo o 0.00
SV molinete mwas rapido Abrir Lo a 0.00
SW molinete mas despacio Abrir LO o 0.00
SW sistema trill on/oft Abrir Lo o 0.00
SV tubo descarga on/oft Abrir LO =) 0.00
Aspa esparcidor LD. Zbhrir L0 [i] 0.00
Aspa esparcideor LI. Abrir Lo o 0.00 |
Elarma de paja Ihrir j¥s) [i] T.00

Desconexidn

Tarjeta  0.00susada
No GPS posicién
No DGPS sefial

1

Fig.3
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7 - Esparcidor de paja

7.1 - Circuito hidraulico

1 YH G©

E |E
) AN

A - Enganche de conexién répida

B - Valvula prioritaria

C- Electro-vélvula de accionamiento del esparcidor
D - Motor hidraulico de los rotores

E - Motores hidraulicos del esparcidor

F- Valvula de seguridad

G- Bomba

H - Depdsito de fluido hidraulico
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7.2 - Funcionamiento

El esparcidor de paja consiste en un soporte con dos
rotores, accionados por un motor hidraulico cada uno,
montado atrds de la caja de cribas.
El objetivo es proporcior un esparcimiento lateral mas
uniforme del material liberado por las cribas.

Cuando la maquina esta equipada con el esparcidor,
se acciona eléctricamente por medio de una tecla en
la posicion (1) del panel lateral.

*  Cuando estd en marcha, el esparcidor debe estar
en la posicion del diagrama "A".

*  Cuando no esté usando el esparcidor y/o para re-
gular e inspeccionar las cribas, use la posicion
"B".

*  Para quitar las cribas, bascule el esparcidor total-

mente hacia arriba - posicion “C". Tradbalo en esta
posicién por medio de los pernos con resorte (2)
a ambos lados.
Ademas, desconecte las terminales hidraulicas de
enganche rapido del accionamiento del esparcidor.
OBS.. las posiciones ‘A" y “B” son mantenidas por
cilindros a gas.

IATENCION!

Antes de hacer cualquier reparacion
en el esparcidor, apague el motor y
retire la llave de arranque del
contacto.
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L 4

8 - Traccion integral - Doble
traccion

La traccion integral Doble o traccion trasera auxiliar se
destina a la operacion en suelos de poca firmeza, y
permite que la maquina se desplace més facilmente.
La traccién auxiliar puede ser conectada en cualquier
situacion, excepto para transitar por carretera (mayor
velocidad y menor esfuerzo).

El accionamiento de la traccidon es por una tecla
ubicada en la posicion (1) del panel lateral.

Si una de las ruedas delanteras perdiera adherencia,
podria girar sola. En esa situacién, la traccion trasera
también pierde traccion, debido a la reduccion de
presién hidraulica.

En este caso, pase a un cambio superior al que esté
usando. Esto aumenta la presién en el sistema,
beneficiando la traccion trasera.

Si, por otro lado, ambas ruedas traseras perdieran
adherenciay giraran solas, haga lo contrario: disminuya
una marcha. La presién hidraulica reduce y las ruedas
traseras pasaran a girar otra vez.

Si una de las ruedas traseras perdiera adherencia y
gira sola, la valvula hidraulica (2) ubicada junto al eje
trasero, da prioridad al flujo hacia la rueda que esta
parando, es decir el sistema funciona como un bloqueo
automético de diferencial.
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9 - Hilerador de paja (Opcional)

Esta constituido por dos rejas laterales regulables, debajo del sacapajas. Este accesorio
hilera la paja, cuando asf lo desea.

Si no desea hilerar la paja, abra las rejas permitiendo que caiga liboremente al suelo o al
picador, segun el caso.

Para regularlo, suelte la manivela (1) y coloque la reja segun lo desea.
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Seccion 8: Equipos y Accesorios Opcionales

10 - Sistema indicador de carga del cilindro (Opcional)

T

Una de las condiciones para el buen desempeno de la
maéquina, especialmente el sistema de trilla, separacion
y limpieza, es el mantenimiento de un flujo uniforme
de producto que atraviesa la maquina.

La manera mas directa de monitorizar esto es a través
de la carga (potencia) liberada al eje del cilindro de
trilla.

éComo se mide esta carga?

Hay un sensor de rotacion en el lado izquierso del gje
(1) que “informa” la rotacion real del cilindro de trilla.

En la polea intermedia (o contraeje) existe otro sensor
de rotacion (2), que “informa” la rotacién de la polea
accionadora (3).

Como la transmisiéon entre la polea (3) y la polea del
cilindro de trilla se realiza por correa (4), siempre existe
un cierto patinaje, que seré proporcional a la carga del
cilindro de trilla, o sea, aumenta la carga, aumenta el
patinaje de la correay, consecuentemente, el diferencial
de rotacion entre la polea accionadora (3) y el cilindro
de trilla aumenta.

Como hay un sensor de rotacién en cada eje se puede
monitorizar con exactitud el indice de patinaje de la
correa, es decir, la carga a la cual el cilindro de trilla
esta sujeto.
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Nota:

La condicion inicial para que el siste-
ma funcione correctamente es el
ajuste de la tension correcta de la
correa (4). Sobre esto, vea la pagina
206.

Ajuste del punto “Cero”

Aun con el cilindro “sin carga”, o mejor, sin masa
pasando por él, siempre hay un pequefno indice de
patinaje de la correa (sistema de trilla en rotacién de
trabajo).

Es necesario informar al sistema, en esta situacion,
que la carga es Cero.

éCuando es necesario realizar la calibracion del
punto Cero?

v Una vez al dia durante la temporada de cosecha.

v Siempre después de ajustar la tension de las
correas.

v Tras efectuar reparaciones en componentes que
involucren accionamiento de la trilla o sensores.

&Como hacer la calibracion del punto Cero?

a) Aseglrese de que las correas estan correctamente
estiradas - vea la pagina 206.

b) Con la maquina detenida, accione el sistema de
trilla y acelere el motor al maximo.

c) Acceda a la pantalla: MenU PrinciPaL > CoDIGOS
> Cero DE CARGA EN EL CILINDRO.

d) Presionelateclade Ment “Cero”; el “Cero” desa-
parecera durante 1 segundo para demostrar que
la calibracion fue reconocida.

La méquina estara lista para iniciar la cosecha.
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17:11:26  CARGA DEL CILINDRO (P

Pulsar "Cero" para

empezar calibracidon de

carga del cilindro

Cero

Desconexion

Tarjeta 0.00% usada
No GPS posicién
No DGPS sefial

Sobre
T 50 cm : '
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Procedimientos durante la cosecha 17:12:23 COSECHA 1 D
K/ b
1- Ajuste la sensibilidad, accediendo a la pantalla ‘WS Velocidad
"COSECHA". m‘“’“
: 0 400 800 1200 1600
Presione la tecla de MenU CARGA CILINDRO Y apare- o
cera |a panta”a a SegUIr ) 200 400 600 800 1000 1200 Ventllad
prbaky____ _ S— -] 2]t
a 5 10 15 20
Bar
U T
] 50 100 150 200
Carga cilindro
privy ‘Cargacil
o 4 [ g o
H H H Volumen retornc
Realice el ajuste presionando las teclas + o -. - —
Ajuste inicialmente la sensibilidad en 6. sacn
2 - Para una carga normal, con pérdidas aceptables,
la franja negra de la linea “Carga del Cilindro - Actu- escomen16m
al”, debe permanecerentre 4 y 7. Tarjeta  0.00% usada Jﬁ :
No GPS posicidn
Si estsd abajo de 4, aumente la sensibilidad. o pops sefial =
Si esta arriba de 7, disminuya la sensibilidad. 11532127 CONTROIL CRUCERO P
Ajustar con teclas +/-
3 - Durante la cosecha, basta observar el comporta-

miento de la franja “Carga del Cilindro”: si pasa
de 7 u 8, indica que la carga esté arriba de lo nor-
mal y pueden comenzar a ocurrir pérdidas o so-
brecargas.

En este caso, disminuya la velocidad.

Si, por otro lado, la franja permanece abajo de 36
4, indica carga (y flujo) muy bajo, dejando la ma-
quina ociosa y pueden también aumentar las
pérdidas de granos.

En este caso, aumente la velocidad.

Analisis de fallas

La falla mas comun es que el punto Cero no esté
correctamente ajustado.

Enseguida, la posibilidad es que algin sensor de
rotacién no esté funcionando.

Consulte su Concesionaria MF

Cargsa del cilindro

AJUSTE

ACTUAL
[} 4 & g i

Sensitividad

al 5 10 15 Z0

Respuesta control crucero
T

1
% 1a 15 20

[ —

El control esti: LR Y-IA

(Mend prin

Retroceso

obre
50 cm

Desconexion

Tarieta 0.00% usada
Mo GPS posicidn
Mo DGPS sefial

N

Nota:

Para que el sistema de control de
crucero funcione, es necesario que
esté activado.

Vea en la pantalla arriba: El sistema
estd desconectado. Presione esta te-
cla y el sistema sera activado.
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11 - Compresor de aire (Opcional)

Presentacion

El compresor (1) esta situado del lazo izquierdo de la
maquina, atrds de la bomba hidrostatica de la
transmision. Se acciona por la correa (2) de forma
constante.

La lubricacion del compresor debe hacerse con una
derivacién del sistema de lubricacién del motor.

La presién se mantiene (limitada) en 8 bar a través de
la valvula (3), situada sobre el eje delantero, en el lado
derecho de la maquina.

La vida del eje delantero esta en el tanque de aire
comprimido. La salida para el chorro (4) esté ubicada
sobre el lado izquierdo del gje.

Utilizacion del aire comprimido

a) Desenrolle la manguera (5) del soporte (6).

b) Accione el motor de la cosechadora y acelérelo
segln el caudal necesario para el aire.

iCUIDADO!

No mueva la maquina con la
manguera (5) desenrollada del
soporte.
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Mantenimiento periodico del sistema de aire comprimido

A) Tension de la correa (2) - siempre que sea necesario

La tension debe dejar la deflexion de la correaen 10 a 15 mm al ser presionada en el
punto indicado.

Para ajustarla, suelte los tornillos (7) de fijacién del compresor y gire las tuercas (8) del
tornillo tensor (9) seguin lo necesario.

Tras obtener la tensién correcta, reapriete los tornillos (7) y las tuercas (8).

B) Dreno el agua del tanque de aire (viga del eje delantero ) - Diariamente
Con la maquina nivelada, suelte el tapon roscado (10) situado debajo de la viga del eje
delantero.
Tras haberse agotado el agua, reapriete el tapén.
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