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Introduccion

Prefacio

BIENVENIDO AL SISTEMA GREENSTAR ofrecido por
John Deere.

LEER ESTE MANUAL detenidamente para aprender
cémo hacer funcionar el sistema y cémo darle servicio. El
no hacerlo podria resultar en lesiones personales o dafios
del equipo. Este manual y las etiquetas de seguridad de
la maquina podrian estar disponibles en otros idiomas.
(Consultar al concesionario John Deere para pedirlos.)

ESTE MANUAL DEBE CONSIDERARSE como una parte
integral del sistema y debe acompafar al sistema cuando
se venda.

LAS MEDIDAS en este manual se dan en unidades
métricas con sus equivalencias en el sistema de los
EE.UU. Utilizar exclusivamente repuestos y fijaciones
adecuados. Las fijaciones métricas o del sistema de los
EE.UU. pueden requerir una llave especifica métrica o
del sistema de los EE.UU.

Los lados DERECHO e IZQUIERDO se determinan
mirando en el sentido de avance de la maquina.

ANOTAR LOS NUMEROS DE IDENTIFICACION DE
PRODUCTOS (P.I.N.). Anotar precisamente todos los

numeros para facilitar la recuperacién de los componentes
en caso de ser robados. El concesionario también
necesita estos numeros para los pedidos de piezas.
Guardar el registro de los numeros de identificaciéon en un
lugar seguro fuera de la maquina.

La GARANTIA del producto se ofrece a los clientes que
hagan funcionar y mantengan el equipo de la manera
descrita en este manual como parte del sistema de apoyo
John Deere. La garantia del producto se explica en el
certificado recibido del concesionario en el momento de
la compra.

Esta garantia le asegura que John Deere respaldara sus
productos en caso de surgir averias dentro del plazo de
garantia. Bajo ciertas condiciones, John Deere también
proporciona mejoras, frecuentemente sin cargo al cliente,
aun si ya ha vencido la garantia del producto. El abuso
del equipo o la modificacion de su rendimiento fuera de
las especificaciones de la fabrica anulara la garantia y se
podria denegar las mejoras en campo.

JS56696,0000218 -63-10DEC08-1/1

www.StellarSupport.com

NOTA: Las funciones del producto podrian no estar plenamente representadas en este documento debido a cambios en el producto
sucedidos luego de la impresién. Leer las versiones mas recientes del Manual del operador y la Guia de referencia rapida antes
de emplear el sistema. Para obtener una copia, consultar al distribuidor o visitar www.StellarSupport.com.

OU06050,0000FB1 -63-12MAY09-1/1

Leer este manual

Antes de usar la pantalla o el software, familarizarse
con los componentes y los procedimientos
necesarios para el uso correcto y con seguridad.

IMPORTANTE: Los siguientes componentes
GreenStar no tienen proteccion contra

la intemperie y sélo deben usarse en
vehiculos con cabina. El uso incorrecto
puede anular la garantia.

¢ Pantalla GreenStar original y procesador mévil
* Pantalla GS2
¢ Juego de direccion AutoTrac Universal

J856696,0000491 -63-060CT08-1/1
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Seguridad

Reconocer los avisos de seguridad

Este es el simbolo de seguridad de alerta. Al observar
este simbolo en la maquina o en este manual, sea
consciente de que existe un riesgo para su seguridad
personal.

Observe las instrucciones de seguridad y manejo seguro
de la maquina.

T81389 —UN—07DEC88

DX,ALERT -63-29SEP98-1/1

Distinguir los mensajes de seguridad

Los mensajes PELIGRO, ADVERTENCIA o ATENCION
se identifican por el simbolo preventivo de seguridad. El
mensaje de PELIGRO indica alto riesgo de accidentes.

Los mensajes de PELIGRO o ADVERTENCIA aparecen A

en todas las zonas de peligro de la maquina. El mensaje

de ATENCION informa sobre medidas de seguridad ADVERTENCIA
generales. ATENCION también indica normas de

seguridad en esta publicacion.

A PELIGRO

TS187 —63—27JUNO8

A ATENCION

DX,SIGNAL -63-03MAR93-1/1

Observar los mensajes de seguridad

Leer atentamente los mensajes de seguridad en esta / =
publicacion y sobre su maquina. Mantener los adhesivos 5
correspondientes en buen estado. Sustituir los adhesivos i
deteriorados o perdidos. Equipos o componentes nuevos é

y repuestos deben llevar también los adhesivos de
seguridad. El concesionario John Deere puede facilitarle
dichos adhesivos.

‘/

Familiarizarse con el funcionamiento de la maquina y sus
mandos. Es imprescindible instruir al operador antes de
la puesta en marcha de la maquina.

TS201 —UN—23AUG88

Mantener la maquina en buenas condiciones de trabajo.
Cualquier modificacion no autorizada puede conducir al

deterioro del funcionamiento y/o seguridad de la maquina  §;j algo no quedase claro respecto a este manual del
y reducir su duracion. operador, dirigirse al concesionario John Deere.

DX,READ -63-03MAR93-1/1
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Seguridad

Leer los Manuales del operador para
los aperos ISOBUS

Ademas de las aplicaciones GreenStar, esta pantalla
se puede usar como un dispositivo de pantalla para
todo apero que cumpla con la norma ISO 11783. Esto
incluye la capacidad para controlar aperos ISOBUS.
Cuando se la utiliza de esta manera, la informacién y
las funciones de control de apero que se colocan en la

pantalla son provistas por el apero y son responsabilidad
del fabricante del apero. Algunas de estas funciones de
apero podrian presentar un peligro para el operador o
personas cercanas. Leer el Manual del operador provisto
por el fabricante del apero y observar todos los mensajes
de seguridad del manual y del apero antes de usarlo.

NOTA: La norma ISO 11783 también se
designa "ISOBUS".

0OUO06050,000108F -63-11APR09-1/1

Manejo seguro del receptor de posicion
global y soportes

La caida de la maquina mientras se esta instalando un
receptor de posicon global puede causar heridas graves.
Usar una escalerilla o plataforma adecuada para acceder
facilmente a la posicién de montaje.

Asegurarse de apoyar los pies y las manos de forma
segura sobre peldafios y asideros. No instalar ni quitar
el receptor si ha llovido, o debido al hielo, la superficie
esta resbaladiza.

El mastil del receptor usado para los aperos es pesado y
puede ser dificil de manejar. Se requieren dos personas
para trabajos en los puntos de montaje que no pueden
accederse desde el suelo o una plataforma de servicio.
Usar técnicas y/o equipos adecuados de elevacion.

TS249 —UN—23AUG88

DX,WW,RECEIVER -63-08JAN08-1/1
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Etiquetas de seguridad

AutoTrac detectado [ ﬂ
AutoTrac detectado. El acti AutoT t S L
utoTrac detectado. El activar AutoTrac en carreteras —
puede resultar en la pérdida del control del vehiculo. AutoTrac Detected. Activating Auto_Trac
on roadways may cause loss of vehicle
Evitar la posibilidad de lesiones graves o la muerte, control.
apagar el sistema AutoTrac antes de conducir en una
via publica. To avoid death or serious injury, turn
AutoTrac OFF before entering
roadways.
2
g
2
-
OU06050,00010CA -63-12APR09-1/1
Apero detectado (
AWARNING

Apero detectado

El modo de empleo incorrecto puede causar el movimiento
inesperado del apero.

Para evitar las lesiones graves o mortales a terceros,
comprenda como esta pantalla controla las funciones del
apero.

Leer y comprender el manual del operador del apero.

Este mensaje aparece cuando el sistema detecta
un apero ISOBUS. Para mas informacién, LEER EL
MANUAL DEL OPERADOR DEL APERO ISOBUS.

Implement Detected. Improper
operation can cause unintended
implement movement.

To avoid death or serious injury to a
bystander, understand how this display
operates the functions of the implement.

Read and understand the implement
QOperator Manual.

PC10857JA —UN—12APR09

0OU06050,00010CB -63-12APR09-1/1
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Etiquetas de seguridad

Control auxiliar
Control auxiliar

El modo de empleo incorrecto puede causar el movimiento
inesperado del apero.

Para evitar las lesiones graves o mortales a terceros,
compruebe que:

Todos los usuarios sepan cual funcién corresponde a
cual control

Los controles estén debidamente rotulados.
Los controles accionen el apero de modo seguro.

Si se selecciona “Declinar”, todos los controles auxiliares
quedaran inhabilitados.

Este mensaje aparece cuando el sistema detecta un
control auxiliar. Si es necesario, revisar o cambiar las
asignaciones del control auxiliar.

Si se selecciona “Declinar”’, todos los controles auxiliares
quedaran inhabilitados. Si se selecciona "Aceptar", todos
los controles auxiliares quedan habilitados.

A WARNING

Auxiliary Control Detected. Improper
operation can cause unintended
implement movement.

To avoid death or serious injury to a
bystander, ensure:

= All users know which function is
mapped to each control

= Controls are properly labeled

= Controls provide safe implement
operation

If "Decline" is selected, all auxiliary
controls will he disabled.

Accept Decline

PC10857JB —UN—12APR09

0OU06050,0001083 -63-11APR09-1/1
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Introduccion al sistema GreenStar

Leer este manual

Antes de usar aplicaciones GreenStar en la pantalla
GreenStar2 1800, tales como seguimiento paralelo,
mapas en pantalla, AutoTrac o Swath Control, favor de
leer el presente manual detenidamente para comprender
los componentes y procedimientos necesarios para el
funcionamiento seguro y adecuado. El presente manual

PC10857JC —UN—13APR09

Botén de menu

abarca las aplicaciones GreenStar que pueden accederse
a través del boton de Mend.
0OU06050,0001090 -63-12APR09-1/1

Fundamentos de GreenStar

La presente seccién describe las funciones disponibles en
el sistema GreenStar. Las funciones de guiado manual y
trazado de mapas en pantalla se encuentran disponibles
unicamente después de haber aceptado el contrato de
licencia. Los médulos Pro opcionales que se mencionan
a continuacion pueden adquirirse y desbloquearse por
medio de un cédigo de activacion de 26 digitos:

* AutoTrac™ (SF1, SF2 y RTK) - Guia el vehiculo
automaticamente siguiendo trayectorias rectas, curvas
o adaptables definidas.

* PivotPro - Guia el vehiculo automaticamente siguiendo
circulos concéntricos definidos para sistemas de
irrigacion con pivote central.

¢ Swath Control Pro™ - Activa o desactiva secciones
de un apero o de una barra pulverizadora segun la
posicion dada por GPS vy limites definidos.

Consultar al concesionarios y a www.StellarSupport.com
para obtener mas informacién sobre estos moédulos Pro.

La pantalla incluye una activacién de demostracion de 15
horas de duracion para cada uno de los médulos Pro.

NOTA: Para usar las aplicaciones es necesario
tener un receptor StarFire o un receptor
compatible de otra marca.
0OU06050,0001091 -63-28APR09-1/1

Guiado manual

El guiado manual, también conocido como seguimiento
paralelo, permite al operador conducir la maquina
manualmente siguiendo pasadas de guiado indicadas por

una barra de luces en pantalla, un mapa y tonos audibles.

Ademas, se puede afiadir la barra de luces GreenStar™

como equipo companero para la pantalla GS2 1800. Esto

proporciona una indicacion visual auxiliar que se monta

en el parabrisas, directamente en la linea visual.
0OU06050,0001092 -63-11APR09-1/1

Trazado de mapas en pantalla

Los mapas de cobertura trazados en pantalla sirven
como referencia visual para asegurar al operador que se
ha cubierto todo el campo. Esto resulta particularmente
importante en situaciones en las cuales la cobertura no
puede discernirse facilmente con mirar el campo, tal como

las operaciones de pulverizacién y esparcido al voleo, al
igual que la siembra con o sin labranza.

Soélo es posible guardar un mapa de cobertura por cada
campo, y solo un mapa puede guardarse si no se tiene
ningun campo seleccionado. Los mapas de cobertura se
guardan en la memoria interna de la pantalla hasta que el
operador los elimine.

0OU06050,0001093 -63-11APR09-1/1

Limites

Esta pantalla es capaz de trazar limites exteriores e
interiores de un campo:

* Un limite exterior define el perimetro de un campo.
Solamente se puede guardar uno por cada campo.

* Un limite interior define el perimetro de una superficie
dentro de un campo dado que no se cultiva, tal como

una franja de pasto, via acuatica, o camino dentro del
campo. Es necesario designar cada limite interior con
un nombre, y es posible guardar varios de estos limites
por cada campo.

Los limites son utiles para calcular la superficie tratada y
son necesarios para poder utilizar Swath Control Pro o
Sprayer Pro. Los limites pueden grabarse en la pantalla
con GPS mientras se conduce el vehiculo.

0OU06050,0001094 -63-11APR09-1/1
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Introduccion al sistema GreenStar

AutoTrac

AutoTrac™ es un sistema de direccion asistida que
permite a los operadores quitar las manos del volante de
la direccion mientras la maquina avanza por la linea de
guiado creada en el campo. Los operadores aun tienen

que virar la maquina al final de cada hilera, pero con

sencillamente pulsar el botén de reanudar, AutoTrac™
recupera el control y empieza a dirigir el vehiculo por la

pasada adyacente.

0OU06050,0001095 -63-11APR09-1/1

Swath Control Pro™

Swath Control Pro™ activa y desactiva secciones
automaticamente, segun las condiciones dadas a
continuacion:

* Cobertura previa - El sistema desactiva secciones
cuando la maquina entra a una superficie que ya ha
sido cubierta.

* Limites exteriores - El sistema desactiva secciones

cuando éstas rebasan un limite exterior previamente

registrado. Las secciones vuelven a activarse cuando
se retorna al interior del limite.

Limites interiores - Se pueden configurar limites

interiores, 0 zonas sin pulverizacion, en cualquier

campo. El sistema desactiva las secciones cuando
la maquina rebasa un limite interior previamente
registrado. Las secciones vuelven a activarse cuando
se sale del limite.

El mapa visualizado en pantalla brinda una referencia
visual para el operador de las secciones en las cuales se
activan y desactivan las secciones.

Swath Control Pro™ funciona Unicamente en vehiculos y

accesorios con software compatible.

® SprayStar version 5.11 o posterior.

® Pulverizadoras 5430 (version europea solamente)

* Todas las versiones del controlador de dosis GS2

* Todas las versiones de SeedStar 2: Sembradoras,
carros neumaticos y 1990CCS.

NOTA: Se ofrece un cédigo de demostracién de 15

horas (tiempo real de uso) con todas las pantallas
nuevas. El periodo de 15 horas comienza cuando
Swath Control Pro se activa y se activa el control
maestro. Al final del periodo de demostracién, sera
necesario comprar un codigo de activacion a través
de un concesionario John Deere e introducirlo en la

pantalla para poder usar Swath Control Pro.

0OU06050,0001096 -63-28APR09-1/1

Contrato de licencia

La primera vez que se accede la ficha GreenStar en el
menu de la pantalla, se muestra un contrato de licencia.
Si usted es el comprador de la pantalla, leer el contrato
completamente, marcar la casilla junto a la indicacion
"Soy el comprador de esta pantalla" y aceptar el contrato
si conviene con los términos del mismo.

Se puede obtener una copia del contrato de licencia a
través del concesionario local de John Deere, o el mismo
puede leerse en www.StellarSupport.com.

Greensiar Sornware License agreement

OFTWARE LICESNS= AZSREEWENT FOR JOHM DESRE DS =LA
HITE

WMPORTART  SEAD CSAIEFULLY: Th = cchware licerize agreermrent iz a
=gzl sort-act belwesn vo g and tae licencor (licensor) identilied below ord
cverns wour use of Jokhr Zeere dicplay un t= the "dicplay”

Ev cliching toe [focept] Eutton be ow, o by oot cting crothers se using
be d oploy. ¥ou are accepting arc agreeirg o tae terms cfthiz licence
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Activacion de modulos de GreenStar Pro

PC10857JC —UN—13APR09

Activacion de médulos de GreenStar Pro
IMPORTANTE: Es necesario fijar la fecha y hora

correctas en la pantalla antes de introducir

P . . s Botén de menu
los cédigos de activacion. PC10857JE —UN—_13APRO9

Es necesario contar con activaciones de software para

poner los modulos Pro opcionales en marcha. f&, GreenStar]
* AutoTrac

* PivotPro Botén GreenStar2 Pro

PC10857JF —UN—13APR09

e Swath Control Pro

. . ey , L4
Las activaciones pueden adquirirse a través del G

concesionario local de John Deere. Los Cédigos de
activacion del software de la pantalla son diferentes
de los cédigos de activacion de GPS de 24 digitos del
receptor StarFire. Los elementos dados a continuacién
son NECESARIOS para poder activar un médulo Pro:

* Numero de pedido COMAR de 6 digitos (obtenido de
Su concesionario)

* N° de serie de la pantalla (se encuentra en la pantalla)

® Cadigo de sefa de la pantalla (se encuentra en la
pantalla)

Botén de Parametros
PC10857JG —UN—13APR09

P

Botén de Activacion

4. Seleccionar el modelo de su pantalla e introducir el
Una vez que se ha obtenido el nimero de pedido COMAR nuamero de serie y el codigo de sefia.
de 6 digitos de su concesionario para el modulo GS2 Pro

que ha adquirido, visitar StellarSupport.Deere.com para 5. Seguir los indicativos para obtener el codigo de 26

obtener el cédigo de activacion de 26 digitos. Efectuar los digitos.
pasos dados a continuacion: 6. Introducir el codigo de 26 digitos en la pantalla (Menu
1. (MENU > GreenStar > Parametros > Activacion) zégirgt]aoe)nStar > Parametros > Activacion > Introducir

2. Hallar el numero de serie y el cédigo de sefa en la

pantalla. 7. Se vera Activado en el area Pro Module.

De este modo, se completa el proceso de activacion
del software de la pantalla. Recordar que las
activaciones que ha comprado pueden transferirse de
otras pantallas GreenStar a esta pantalla.

3. Acudir a StellarSupport.Deere.com y seleccionar
"GreenStar 2 Pro Module", bajo "Activations and
Subscriptions”. Podria ser necesario inscribirse para
abrir una cuenta.

0OU06050,0001085 -63-11APR09-1/1
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Cémo empezar

Pagina principal GreenStar

La pagina principal de GreenStar es el centro de acceso a
las funciones del sistema GreenStar, y también muestra el
cliente, granja, campo y pasada de guiado seleccionados.

NOTA: Algunos de los botones y teclas variables
aparecen unicamente cuando los equipos fisicos
o las funciones relacionados con dichos botones
estan conectados o disponibles, respectivamente.

0-00% LrearEie - Aden
-1 8& ||§“ Seeder NS
EeE %’“ Farm 1
\II{E A Field 1
0.08/ g
Ej%a"ﬁ = . %
o;f = 5 9|
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708.0]F |
1v (7 g
5
)
g

Pagina principal GreenStar

0OU06050,0001086 -63-13APR09-1/9

Asistente de configuraciéon — Es necesario completarlo
antes de poner el sistema en marcha. Completar cada
uno de los pasos para obtener el rendimiento éptimo del
sistema.

PC10857JH —UN—13APR09

!

k‘éﬁl

Asistente de configuracion

0OU06050,0001086 -63-13APR09-2/9

jListo! - Retornar a la pagina Run si el sistema ya ha
sido configurado.

PC10857JI —UN—13APR09

&

jListo!

0OU06050,0001086 -63-13APR09-3/9

Cambio rapido de guiado - Cambiar el Modo de pasada
o Editar pasada

PC10857JJ —UN—13APR09

4
(gl

Cambio réapido de guiado

0OU06050,0001086 -63-13APR09-4/9

Cambio rapido de campo - Cambiar el campo o crear
un limite

PC10857JK —UN—13APR09

AN

Cambio rapido de campo

0OU06050,0001086 -63-13APR09-5/9

Diagnésticos de GreenStar

Continua en la pag. siguiente

PC10857JL —UN—13APR09

Diagnésticos de GreenStar
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Coémo empezar

Parametros de GreenStar PC10857JF —UN—13APR09

oty

Botén de Parametros

0OU06050,0001086 -63-13APR09-7/9

Ayuda - Muestra texto de ayuda en la region izquierda PC10857JM —UN—13APRO9

2

Ayuda

0OU06050,0001086 -63-13APR09-8/9

PC10857JN —UN—13APR09

Se puede retornar a la pagina principal de GreenStar
desde la mayoria de las paginas del programa de
GreenStar por medio de pulsar el botén GS2. &

Botén GS2

0OU06050,0001086 -63-13APR09-9/9
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Asistente de configuracion

Asistente de configuracion

El asistente de configuracion le conduce por los pasos de
configuracién del sistema GreenStar para poder emplear
cualquiera de los programas de aplicacion de GreenStar.
El asistente de configuracién no le permite avanzar sin
haber llenado los campos necesarios, pero es importante
introducir informacién correcta en todos los cuadros.

La configuracion adecuada es importante ya sea que se
esté utilizando AutoTrac, Swath Control Pro o el trazado
de mapas de cobertura. Las dimensiones de la maquina y
del apero afectan la precision de los mapas registrados y
lo bien que la maquina sigue una pasada de guiado. Los
campos para designar nombres permiten guardar mapas
y lineas de guiado para cada campo.

Se puede utilizar el software de computadora de
escritorio GreenStar Apex para ayudar a configurar

sus datos de gestion. La informacién de configuracion
tal como nombres de cliente, granja, campo y apero
pueden crearse en Apex y transferirse a la pantalla.
Las dimensiones de la maquina y del apero pueden
descargarse de una base de datos provista por John

Deere usando el software Apex.
IMPORTANTE: Si se hacen cambios mientras la

llave de contacto de la maquina esta en el
modo auxiliar, desconectar la llave de contacto

PC10857JH —UN—13APR09

Asistente de configuracion

y esperar a que la luz de encendido de la
pantalla se apague antes de conectar el
encendido. Esto permite que la pantalla se
apague y guarde los datos de configuracién
en su memoria permanente. Los cambios
hechos en el Asistente de configuracion

se guardan en memoria temporal cuando
se pulsan las teclas variables Siguiente,
Anterior, o Principal de GreenStar.

NOTA: Las dimensiones de la maquina y del apero
que se descargan de la base de John Deere
podrian requerir modificacién para ajustarlas a las
variaciones particulares de su equipo.

Es necesario utilizar un receptor GPS para
usar las aplicaciones GreenStar.

Se pueden introducir hasta 250 nombres para la mayoria
de los elementos de configuracion tales como clientes,

granjas, campos Y lineas de guiado.

0OU06050,0001098 -63-12APR09-1/1

Campo

1.

Seleccionar o crear el nombre del cliente. Las granjas
y campos se organizan segun el cliente. Los clientes
son importantes para los proveedores de servicio,
pero para la mayoria de los operadores el cliente
siempre es el mismo.

Seleccionar o crear el nombre del granja.

Seleccionar o crear el nombre del campo. Los mapas
de cobertura y pasadas de guiado se organizan segun
cada campo.

Se pueden crear mapas de cobertura y pasadas

de guiado "globales" si se escoge no seleccionar
un campo. Solo se puede guardar un mapa de
cobertura a la vez. Estar atento que las pasadas de
guiado globales no pueden seleccionarse si se tiene
seleccionado un campo.

4. Seleccionar el boton Siguiente.

errRle favd

JoHKNDEERE
Lllent Mame

'ﬂ @ Select a Field

IJohn D

Furen Marnw
[
[LILTH

Flelal Marn e

IFieId 1

PC10857JO —UN—12APR09

Cliente, Granja y Nombre de campo

PC10857JP —UN—13APR09

&

Tecla “Siguiente”

0OU06050,0001099 -63-12APR09-1/1
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Asistente de configuracion ‘

Maquina

1. Seleccionar el tipo de maquina (por ejemplo, tractor, e
cosechadora o pulverizadora). Este cuadro de lista comme || 530 7
aparece grisado cuando la pantalla reconoce la

maquina automaticamente.

es obligatorio.

3. Seleccionar o crear el nombre de la maquina. El pl= | =
nombre se usa para aclarar aun mas qué maquina se

Seleccionar o crear el numero de modelo de maquina Connaction Typs
que se usa. La lista contiene algunos de los modelos [Rear Pivot Drawbar |
de vehiculos John Deere. El nUmero de modelo no "_"_a

rwyS - e

Belact or croate
your maching Machine Type
typa, model,

phetes ey |Tr.actor &l

Seloct Fto Machims Madel

Machine Hama

o D

..... o Z01

PC10857JR —UN—13APR09

esta usando. Por ejemplo, si en su operacién hay dos GreenStar - Maquina
maquinas 8430, los nombres de las maquinas podrian  pc10857Js —UN—13APR09

sencillamente ser "1"y "2".

NOTA: Los parametros correspondientes a la maquina y
sus dimensiones de desplazamiento, se guardan

bajo el nombre de la maquina.

4. Seleccionar el tipo de conexién. Se ofrecen las
alternativas siguientes (se ilustran ejemplos):

* Trasero rigido 3 puntos
* Trasero 2 puntos con pivote
* Barra de tiro de pivote trasero

* Enganche de vagon trasero con pivote

* Delantero rigido de 3 puntos (por ejemplo,
plataforma de corte de cosechadora, o segadora

acondicionadora de montaje delantero)

PC10857JT —UN—13APR09

Trasero 2 puntos con pivote
PC10857JU —UN—13APR09

Barra de tiro de pivote trasero
PC10857JV —UN—13APR09

PC10857JW —UN—13APR09

Delantero rigido 3 puntos

Continua en la pag. siguiente OU06050,000109A -63-11APR09-1/6
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Asistente de configuracion

5. Seleccionar el botdn Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Siguiente
OU06050,000109A -63-11APR09-2/6
6. Seleccionar el botén Cambiar eje no directriz PC10857JX —UN—13APRO9
para cambiar la seleccion del eje no directriz en e
su maquina, segun lo indicado en el diagrama. A ()

continuacion se da una lista de algunas ubicaciones
de ejes no directrices:

* Tractor para cultivos en hileras (de ruedas) Eje
trasero

* Tractor de orugas Eje trasero
(El punto en realidad se encuentra en un lugar
delante del eje trasero. La mejor manera de localizar
el punto es hacer un viraje a velocidades de trabajo
en campo, habiendo aplicado la carga normal de tiro
y el lastrado de la maquina. El punto de medicion

G

Cambiar eje no directriz

es aquel en donde se empieza a acumular tierra en
el exterior de la pasada.)

* Traccion en cuatro ruedas (4WD) Eje delantero

* Pulverizadora autopropulsada Eje trasero

* Cosechadoras y cosechadoras de forraje
autopropulsadas Eje delantero

0OU06050,000109A -63-11APR09-3/6

7. Seleccionar el boton Cambio de compens. lateral
para cambiar el sentido de la compensacion del
receptor de GPS segun la configuracion de su
receptor. Sila compensacion lateral es nula, el sentido
no importa.

PC10857JY —UN—13APR09

Cambio de compensacion lateral del receptor

0OU06050,000109A -63-11APR09-4/6

8. Introducir los desplazamientos de la maquina. Estos
valores de desplazamiento se usan para eliminar
regiones salteadas o solapadas para el trazado de
mapas y para mayor precision de pasadas curvas.

1. Distancia lateral de la linea central de la maquina
al centro del receptor GPS. Esta distancia es nula
en muchos casos.

2. Distancia en linea del eje no directriz al centro del
receptor GPS, medida horizontalmente.

3. Distancia en linea del eje no directriz al punto de
conexion/pivote del apero.

El punto de conexion/pivote es donde el tractor se
conecta con el apero (barra de tiro, enganche),
excepto en los aperos pivotantes de dos puntos
(por ejemplo, una sembradora grande). En este
caso, medir la distancia hacia al punto de pivote
inmediatamente detras del enganche.

NOTA: Usar una cinta métrica para determinar los
desplazamientos de la maquina de modo preciso.

Continua en la pag. siguiente
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Saloct F to
Caontinus

PC10857JZ —UN—13APR09

GreenStar - Maquina

Estos desplazamientos se guardan bajo el
nombre de la maquina.

0OU06050,000109A -63-11APR09-5/6
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Asistente de configuracion

9. Seleccionar el botdn Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Siguiente
OU06050,000109A -63-11APR09-6/6
Apero Oy [ p—— r@ =)
nama. Seeder &
1. Seleccionar el tipo de apero (por ejemplo, sembradora, soctfo ||
H continue, LTS BT

labranza, sembradora de cereales). Esta lista se [1990 N

llena automaticamente; queda inhabilitada cuando

la pantalla reconoce el apero de modo automatico. e

Seleccionar Otro si no se tiene conectado un apero.

2. Seleccionar o crear el nUmero de modelo de apero
que se usa. La lista contiene algunos de los modelos
de vehiculos John Deere. El nimero de modelo no
es obligatorio.

3. Seleccionar o crear el nombre del apero. El nombre
se usa para aclarar aun mas qué apero se esta
usando. Por ejemplo, si en su operaciéon hay dos
sembradoras 1990, los nombres de las maquinas
podrian sencillamente ser "1" y "2".

NOTA: Los parametros correspondientes al apero
y sus desplazamiento de compensacion, se
guardan bajo el nombre del apero.

|1 8901990 30ft .|

o
ﬂ =

Esta vista permite configurar sélo un apero a la
vez. Si se trabaja con mas de un apero, tal como
un carro neumatico y herramienta de siembra,
completar la configuracién del apero del caso (por
ejemplo, la herramienta de siembra).

PC10857KA —UN—13APR09

GreenStar - Apero

0OU06050,000109B -63-28APR09-1/7

4. Seleccionar el boton Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Siguiente
0OU06050,000109B -63-28APR09-2/7
5. Seleccionar el tipo de valor (Ancho total o Numero PC10857KB —UN—13APRO9
de hileras) para indicar en ancho del apero y la (Ft)
separacion entre pasadas. En algunos casos se
puede obtener una mayor precision si se introduce la Lrmi]

separacion entre pasadas en el numero de hileras.

NOTA: Si se conmuta el tipo de valor después de
haber introducido un valor numérico, se puede
perjudicar la precision del mismo.

6. Introducir el ancho del apero. Esta es la superficie
de cobertura real del apero/aguilén y puede utilizarse

Continua en la pag. siguiente

(ft)/(hileras)
para calcular la superficie total en el monitor de
rendimiento.

NOTA: Esta lista se llena automaticamente; queda
inhabilitada cuando la pantalla reconoce el apero de
modo automatico, como en el caso de SeedStar2.

0OU06050,000109B -63-28APR09-3/7
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Asistente de configuracion

7. Introducir la separacion entre pasadas que se desea
usar con AutoTrac, seguimiento paralelo y trazado de
mapas de cobertura para definir la zona solapada o
salteada entre pasadas.

* Para un solapado total de 1 ft en pasadas
adyacentes en sentidos opuestos, cuando el apero
mide 30 ft, introducir 29.5 ft.

* Si no se desea solapado alguno, introducir el mismo
valor que el ancho del apero.
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PC10857KC —UN—13APR09

GreenStar - Apero

PC10857KD —UN—13APR09

0OU06050,000109B -63-28APR09-4/7

8. Seleccionar el botdn Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

Continua en la pag. siguiente

&

Siguiente
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Asistente de configuracion ‘

9. Seleccionar Despl. lateral de apero para cambiar
el sentido del desplazamiento de desplazamiento
del apero, segun la configuracion del mismo. Si el
desplazamiento lateral es nula, el sentido no importa.

10. Introducir valores de desplazamiento del apero.
Estos desplazamientos se usan para definir la
posicion real del apero con relacién al tractor. Esto
es importante para eliminar las zonas salteadas o
solapadas para el trazado del mapa de cobertura y

Swath Control Pro.

1. Distancia en linea desde el punto de
conexion/pivote al primer punto de trabajo del
apero.

2. Largo util del apero medido en linea.

a. Con los aperos de ataque al suelo, ésta es la
distancia entre el grupo delantero de rejas o
puntas y el grupo trasero.

b. En una sembradora estandar o pulverizadora
remolcada, esta distancia es nula y el
Desplazamiento 1 alcanza hasta el punto de la
colocacién de las semillas o hasta la posicion
de la barra pulverizadora.

NOTA: Desplazamiento 1 + Desplazamiento 2 = El
punto utilizado por Swath Control Pro para
activar/desactivar secciones.

3. Distancia lateral del punto de conexién/pivote al
punto de control del apero. Este desplazamiento
es nulo para la mayor parte de los aperos
comunes. Unos ejemplos de equipos que
no trabajan centrados son las segadoras
acondicionadoras y la mayoria de las sembradoras
de hileras divididas con un numero par de hileras
de 38 cm (15in.) (por ejemplo, la 24H15 6 32H15),
a menos que se cuente con un enganche con
travesano ajustable.

4. Distancia en linea desde el punto de
conexién/pivote al punto de control del apero. Esta
distancia es nula para los aperos montados con
enganche de tres puntos.

El punto de conexién/pivote es donde el tractor
se conecta con el apero (barra de tiro, enganche),

S v
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Implement Offsets
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3
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1 = Maar worklng
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PC10857KE —UN—13APR09

GreenStar - Apero
PC10857KF —UN—13APR09

Q

excepto en los aperos pivotantes de dos puntos
(por ejemplo, una sembradora grande). En este
caso, medir la distancia hacia al punto de pivote
inmediatamente detras del enganche.

El punto de trabajo del apero es el punto de ataque
al suelo, la barra pulverizadora, el punto de ataque a
cultivos o el punto en el cual se depositan las semillas,
segun la operacion realizada.

El punto de control del apero usualmente es el punto
central entre las ruedas fijas. En las plataformas de
corte de cosechadoras, es el centro de la plataforma
de corte, donde se cosechan los cultivos.

NQOTA: Usar una cinta métrica para determinar los
desplazamientos de la maquina de modo preciso.
Podria ser necesario ajustar estas dimensiones en
el campo, porque las mismas pueden variar cuando
el apero entra en contacto con el suelo.

Estos desplazamientos se guardan bajo
el nombre del apero.

0OU06050,000109B -63-28APR09-6/7

11. Seleccionar el botén Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Siguiente

0OU06050,000109B -63-28APR09-7/7
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Asistente de configuracion

Fuente de registro oo o 5ot || covarags Racorotng sourca
, . Bt &
1. Seleccionar la fuente de registro que controle la ey
activacion del registro de cobertura. A continuacion <ontinu.
se ofrecen las alternativas de fuentes de registro
disponibles y dependen del tipo de vehiculo: 2
o
. .z . o
¢ Activacion manual del registro — El operador pulsa 3
el botén de Registro en la pagina Run. J
¢ Automatico (del controlador) P 7
Q|| o
* Enganche de tres puntos trasero B
& w1144 | 8
Comr A -
* TDF delantera Q
e TDF trasera GreenStar - Registro
PC10857KH —UN—13APR09
*VCSI-VCS IV
. il
* Interruptor de apero abierto @ =
* Interruptor de apero cerrado ]
Registro manual
NOTA: La velocidad de avance minima para activar PC10857KI —UN—13APRO9
el registro es de aproximadamente 0.4 mph, y D
depende del controlador del apero.
. i . ; eo/n
Si la maquina o apero tiene una fuente de registro /
automatica, la indicacién "Auto” se visualiza en el Botén de registro
cuadro de la lista, y ésta queda inhabilitada. PC10857KJ —UN—13APRO9
Enganche de tres puntos trasero
PC10857KL —UN—13APR09
hS =0
TDF delantera
PC10857KM —UN—13APR09
50 kS
TDF trasera
PC10857KN —UN—13APR09
s o> | a
VCS I - VCS IV
PC10857KO —UN—13APR09
S s
w
Interruptor de apero abierto
PC10857KP —UN—13APR09
ﬂi A
w
Interruptor de apero cerrado
Continua en la pag. siguiente 0OU06050,000109C -63-12APR09-1/2
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Asistente de configuracion

2. Seleccionar el botén Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Siguiente

0OU06050,000109C -63-12APR09-2/2
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Configuracion de pasada de guiado

Pasada de guiado B f@ "e
For atraight | || Straight Track e]
ATENCION: Cuando el sistema AutoTrac esta curves;stlctor | Teack o
activo, el operador es responsable de conduciren |Zisn: e [Seederns ¢ —
el extremo de la trayectoria y de evitar colisiones. | "M w== |
No intentar encender (activar) el sistema AutoTrac | oo en [] eat Track —
mientras se transporta en una carretera. RSlacLES: g
Siempre apagar (desactivar e inhabilitar) el Comsinie. %l
sistema AutoTrac antes de entrar a una carretera. T e o
Para desactivar AutoTrac, conmutar el botén de e s e B
direccién hasta que se visualice DESACT. e peoE I ER — | 2
o

El paso final del asistente de configuracién consiste en
crear, editar o seleccionar una pasada de guiado.

Continua en la pag. siguiente

Sistema guia GreenStar

0OU06050,000109D -63-12APR09-1/4
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Configuracion de pasada de guiado

En el modo de pasada, seleccionar guiado manual PC10857KS —UN—14APRO9
o AutoTrac. Consultar la Seccién XX para mas
informacion sobre los modos de pasada.

Pasada recta

¢ Guiado desactivado

* Pasada recta - Usa pasadas paralelas en linearecta.  pcioss57xr —Un—14aPROS

* Curvas AB - Se usa una pasada curva inicial de
direccion manual con dos puntos finales (partida y ))DD
final) para generar pasadas paralelas.

e Curvas adaptables - Usa una pasada inicial de Curvas AB
direccién manual y luego guia con respecto a la PC10857KU —UN—14APROS
pasada anterior. 1

® Pasada en circulo (disponible unicamente con el J)] IL})
modulo opcional PivotPro) - Usa un punto central de
pivote para definir circulos concéntricos (pasadas). Curvas adaptables

PC10857KV —UN—14APR09

* Buscador de hileras-Se usa en aplicaciones de
cultivos en hileras para marcar el final de una
pasada y guiar al operador a la pasada siguiente. O

Si no desea usar el Guiado, seleccionar "Guiado

desact." y pulsar la tecla Siguiente. Pasada en circulo

PC10857MB —UN—14APR09

Retornar a esta pagina por medio de seleccionar el
Asistente de configuracion o Cambio répido de guiado.

Buscador de hileras

&

Tecla “Siguiente”

PC10857JP —UN—13APR09

PC10857JH —UN—13APR09

Asistente de configuracion
PC10857JJ —UN—13APR09

4
(gl

Cambio réapido de guiado

Continta en la pag. siguiente 0OU06050,000109D -63-12APR09-2/4
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Configuracion de pasada de guiado

2. Sise selecciona el modo de pasada recta, curvas AB o PC10857KW —UN—14APR09

pasada en circulo, seleccionar una pasada de guiado te b ate
que quede almacenada en memoria o designar el 0
nombre de una pasada de guiado nueva para crearla. ”:I
NOTA: Sélo las pasadas de guiado del campo Borrar desplazamientos
seleccionado aparecen en la lista. Si no se PC10857KX —UN—14APR09

ha seleccionado un campo, pasadas globales
aparecen en la lista o se crean.

llll'
i

* Seleccionar la casilla Editar pasada si se selecciona
una pasada de guiado previamente definida y se Borrar pasada
desea modificarla.

* Seleccionar Borrar desplazamientos para borrar
todos los desplazamientos relacionados con la
pasada seleccionada.

* Seleccionar Borrar pasada para borrar la pasada
seleccionada de la memoria.

0OU06050,000109D -63-12APR09-3/4

3. Seleccionar el boton Siguiente. PC10857JP —UN—13APRO9
Consultar la seccién USO DEL SISTEMA GUIA para ver
los pasos necesarios para crear pasadas de guiado en
cada uno de los modos de pasada.
Siguiente
OU06050,000109D -63-12APR09-4/4
35-3 052709
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Configuracion de pasada de guiado

Pagina Run de GreenStar

Indicador de precision de pasada - Es un indicador
visual de un error de desviacion de pasada. El indicador
consta de ocho casillas a cada lado del cuadro de error
de desviacion de pasada. Las casillas se iluminan para
indicar el sentido en el que se debe dirigir el vehiculo para
volver a la linea AB. Cada flecha representa una distancia
particular (el valor predeterminado es de 10 cm [4 in.]).
Esta distancia y el sentido de direccion pueden definirse
en la pagina de parametros de barra de luces:

Pagina principal GreenStar -> Parametros -> Parametros
de guiado -> Param. barra luces

Desv. de pasada (A) — La desviacion de pasada se
representa numéricamente en este cuadro. La desviacion
de pasada se expresa en centimetros (pulgadas) hasta
99 cm (35 in.). Si el error de desviacién de pasada
excede 99 cm (35 in.), la distancia visualizada cambiara
a metros (pies).

Numero de pasada (B) — Representa el numero de
pasada de la que el vehiculo se esta desviando. También
informa en qué direccion se encuentra la pasada respecto
de la Pasada 0 original ajustada para el campo.

Icono de guiado (C) — Representa a la maquina y el apero
empleando dimensiones relativas. El triangulo indicado
en la maquina representa el punto de control, el cual se
utiliza para guiar la maquina y se define a través de los
valores de desplazamiento de la maquina.

Indicador de GPS (D) — Indica el nivel de precision del
receptor StarFire esta en funcionamiento actualmente
(3D, SF2, SF1, RTK). Si se usa un receptor de GPS
diferente de StarFire, se visualizara el texto 3D GPS pero
no se llena la barra indicadora.

Diagrama de estado del sistema AutoTrac (E) (Consultar
la seccién AutoTrac)

Cobertura

Limite interior (F)

Limite exterior

Barra de estado de secciones de Swath Control (G)

NOTA: Algunas teclas variables s6lo aparecen cuando
los equipos fisicos o las funciones relacionadas

3.3

e 2 It
0.08! Y

122?}‘;

Pagina Run de GreenStar

PC10857JN —UN—13APR09

8.

= it

Pagina principal GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

oty

Botén de Parametros

PC10857KZ —UN—14APR09

r

Parametros de guiado

A—Error de rumbo E—Diagrama de estado del
B—Numero de pasada sistema AutoTrac
C—Icono de guiado F— Limite interior
D—Indicador de GPS G—Barra de estado de

PC10857KY —UN—12MAY09

secciones de Swath Control

con ellas estan conectados o disponibles, como
en el caso de los controles de AutoTrac.

0OU06050,000109E -63-28APR09-1/24

Dir. activ./desactiv. de AutoTrac — Habilita e inhabilita a
AutoTrac

Continua en la pag. siguiente

PC10857LA —UN—14APR09

AUTO

Dir. activ./desactiv. de AutoTrac

0OU06050,000109E -63-28APR09-2/24

35-4
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Configuracion de pasada de guiado

Aumentar sensibilidad de direccion de AutoTrac PC10857LB —UN—14APRO9 ¥

El valor de sensibilidad de direccion también puede }&

introducirse en la pagina de pardmetros de AutoTrac. AUTO
Z0

Aumentar sensibilidad de direccion de AutoTrac

0OU06050,000109E -63-28APR09-3/24

Reducir sensibilidad de direcciéon de AutoTrac PC10857LC —UN—14APR09

AUTO
Z0

Reducir sensibilidad de direccién de AutoTrac

0OUO06050,000109E -63-28APR09-4/24

Registro activ./desactiv. — Activa o desactiva el registro PC10857LD —UN—14APR09
de cobertura cuando se selecciona una fuente de registro 1\__'

manual.
o/n

Registro activ./desactiv.

0OUO06050,000109E -63-28APR09-5/24

Desplazamiento de pasada — Avanza a los controles de ~ PC10857NC —UN—27APR09
desplazamiento de pasada siguientes. La funcion de -
desplazamiento de pasada se usa para ajustar la posicion -
de la maquina hacia la izquierda, centro o derecha de la ”:”
pasada establecida. El desplazamiento de pasada puede
usarse para compensar los errores de posicion del GPS.
La desviacion es inherente a todo sistema GPS basado
en satélite con correccion diferencial.

Desplazamiento de pasada

0OU06050,000109E -63-28APR09-6/24

Mover pasada a izquierda PC10857LE —UN—14APRO9

<
It

Mover pasada a izquierda

0OUO6050,000109E -63-28APR09-7/24

Mover pasada a derecha PC10857LF —UN—14APROS

-
It

Mover pasada a derecha

Continta en la pag. siguiente 0OU06050,000109E -63-28APR09-8/24
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Configuracion de pasada de guiado

Mover pasada al centro PC10857LG —UN—14APROS

-4
It

Mover pasada al centro

0OU06050,000109E -63-28APR09-9/24

Borrar desplazamientos PC10857LH —UN—14APR09

ale | 4ta

Borrar desplazamientos

0OU06050,000109E -63-28APR09-10/24

Tecla programable de retorno a pagina Run PC10857LI —UN—14APRO9

Botén Atras

0OUO6050,000109E -63-28APR09-11/24

Controles de mapa — Avanza a los controles de mapa PC10857LJ —UN—14APRO9

siguientes

th

Controles del mapa

0OUO6050,000109E -63-28APR09-12/24

PC10857LK —UN—14APR09

Cambiar modo de mapeo
P
&

Cambiar modo de mapeo

0OUO06050,000109E -63-28APR09-13/24

Desplazar mapa arriba PC10857LM —UN—14APR09

b

Desplazar mapa arriba

Continua en la pag. siguiente 0OUO06050,000109E -63-28APR09-14/24
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Configuracion de pasada de guiado

Desplazar mapa a izquierda PC10857LN —UN—14APR09

&

Desplazar mapa a izquierda

0OUO06050,000109E -63-28APR09-15/24

Desplazar mapa a derecha PC10857LO —UN—14APROS

=

Desplazar mapa a derecha

0OU06050,000109E -63-28APR09-16/24

Desplazar mapa abajo PC10857LP —UN—14APR09

U

Desplazar mapa abajo

0OUO6050,000109E -63-28APR09-17/24

Cambiar tamafio de mapa — Este botén amplia el PC10857LQ —UN—14APRO9

mapa para ocupar toda la pantalla, ocultando las teclas
programables. Volver a seleccionar este boton para Eji
reducir el tamafio del mapa y visualizar las teclas
programables.

Cambiar tamafio de mapa

0OUO06050,000109E -63-28APR09-18/24

PC10857LR —UN—14APR09

Alejar

=

Alejar

0OUO06050,000109E -63-28APR09-19/24

Acercar PC10857LR —UN—14APR09

=

Acercar

Continta en la pag. siguiente 0OUO06050,000109E -63-28APR09-20/24
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Configuracion de pasada de guiado

Centrar mapa — Centra el mapa con respecto al vehiculp. ~ PC10857LT —UN—14APR0S

G5

Centrar mapa

0OU06050,000109E -63-28APR09-21/24

Tecla programable de retorno a pagina Run PC10857LI —UN—14APRO9

€

Botén Atras

0OUO06050,000109E -63-28APR09-22/24

Swath Control ACTIVADO/DESACTIVADO PC10857LU —UN—14APRO9

s

Swath Control ACTIVADO/DESACTIVADO

0OUO6050,000109E -63-28APR09-23/24

GreenStar — Avanza a la pagina principal GreenStar PC10857JN —UN—13APROS

Pagina principal GreenStar

0OUO6050,000109E -63-28APR09-24/24

052709
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Funcionamiento general del sistema GreenStar

Funcionamiento general del sistema
GreenStar

Vistas de trazado de mapas

La pagina Run puede conmutarse entre tres vistas por
medio de seleccionar el botén de cambiar

Modo de mapeo en el mapa o la tecla programable.

PC10857LK —UN—14APR09

&

Vistas de trazado de mapas

0OUO06050,000109F -63-14APR09-1/5

Vista en perspectiva

Vista en perspectiva

PC10857LV —UN—14APR09

0OUO06050,000109F -63-14APR09-2/5

Vista superior movil

El mapa se centra alrededor del vehiculo y el sentido de
marcha del vehiculo siempre es hacia el borde superior

de la pantalla. Los botones de desplazamiento del mapa
quedan inhabilitados.

Continua en la pag. siguiente

Vista superior moévil

PC10857LW —UN—14APR09

0OU06050,000109F -63-14APR09-3/5

40-1
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Funcionamiento general del sistema GreenStar

Vista superior fija

El mapa no se mueve y el sentido Norte siempre es el
extremo superior de la pantalla. Usar los botones de
desplazamiento para ver otras partes del campo.

Do
Gl
Hlo| ,
o
_ | =
}:‘}t‘ﬁl
Izll—%)
{4 ]
e 372 £
g

Vista superior fija

0OUO06050,000109F -63-14APR09-4/5

Vista de regién izquierda

La region izquierda permite al operador visualizar el mapa
mientras se visualizan otras aplicaciones en la pagina
inicial, tales como SeedStar2. Esta vista queda disponible
al seleccionarla en el Administrador de configuracion.
Cuando la vista de mapeo se visualiza como pagina
inicial, no aparece en la region izquierda. Los botones no
aparecen en la vista de la region izquierda cuando estan
inhabilitados.

i+ -h'ii- -h'i
|1&11) [11811) {11z

A
W
PC10857NW —UN—12MAY09

Vista de region izquierda

0OUO06050,000109F -63-14APR09-5/5

40-2
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Funcionamiento general del sistema GreenStar

Indicador de precision de GPS en StarFire

El indicador de GPS se encuentra en la parte inferior
derecha de la pagina Run. Indica el nivel de precision
con el cual el receptor StarFire funciona actualmente (3D,
SF2, SF1, RTK) y su nivel de precision. Si se usa un
receptor de GPS diferente de StarFire, se visualizara el
texto 3D GPS pero no se llena la barra indicadora. Avisa
al operador cuando la sefal actual de StarFire no es
6ptima para las operaciones de precision alta.

Este sistema de advertencia tiene tres niveles (normal,
marginal y pobre). Los niveles se determinan a base
del valor de PDOP del receptor StarFire y la cantidad
de satélites en uso. Se recomienda supervisar de cerca
las operaciones que requieren una precision elevada

o descontinuarlas si el estado actual indica Marginal o
Pobre, puesto que se podria degradar la precision.

Normal - Gama aceptable para operaciones de precision
alta.

PC10857LZ —UN—14APR09

3D
SF2

Normal

* Barra verde

¢ Gama de funcionamiento normal
¢ Valor de PDOP: 0 3.5

® 7 6 mas satélites en uso

OU06050,00010A0 -63-12APR09-1/3

Marginal - Riesgo moderado de degradacion de la
precision.

* Barra anaranjada con sefial de atencion amarilla
continua

* Gama de funcionamiento marginal

® Valor de PDOP: 3.5-4.5

* 6 6 menos satélites en uso

PC10857MA —UN—14APR09

3D
SF2

L ]

Marginal

0OU06050,00010A0 -63-12APR09-2/3

Pobre - Riesgo significativo de pérdida de precision; no se
recomienda ejecutar operaciones que requieren precision
alta.

* Barra roja y sefial de advertencia destellante
* Gama de funcionamiento deficiente

® Valor de PDOP superior a 4.6

* 5 6 menos satélites en uso

PC10857MA —UN—14APR09

3D
SF2

L ]

Deficiente

OU06050,00010A0 -63-12APR09-3/3

Cambio de campos

Cuando la pantalla ha sido configurada para una
operacion particular, se puede cambiar de campos y
pasadas de guiado rapidamente:

1. Pagina principal GreenStar

Continua en la pag. siguiente

PC10857JN —UN—13APR09

Boton de pagina principal GreenStar

0OUO06050,00010A1 -63-14APR09-1/4

40-3

052709

PN=32




Funcionamiento general del sistema GreenStar

2. Tecla programable de cambio rapido de campo PC10857JK —UN—13APRO9

. occi lient . _
3. Seleccionar o crear un Cliente, Granja y Campo SN

Tecla programable de cambio rapido de campo

OU06050,00010A1 -63-14APR09-2/4

4. Seleccionar el boton Siguiente. PC10857.P —UN—13APRO9

5. Seleccionar el Modo de pasada deseado. O
Seleccionar o crear una pasada de guiado segun el
modo de pasada. Botén “Siguiente”

OUO06050,00010A1 -63-14APR09-3/4

7. Seleccionar el boton Siguiente. PC10857.P —UN—13APRO9

&

Botén “Siguiente”

0OU06050,00010A1 -63-14APR09-4/4

PC10857JK —UN—13APR09

Creacion de limites

Los limites internos y externos se crean usando pasos

> . . ) AN
similares. Los pasos dados a continuacion describen el
proceso de creacion de un limite mientras se conduce
el vehiculo. Los limites pueden crearse durante una
operacion (por ejemplo, siembra), pero algunas de las
funciones no se encuentran disponibles.

Cambio rapido de campo

2. Seleccionar o crear el cliente, granja y campo para el
NOTA: Un limite interno NO puede crearse sin antes cual se desea crear el limite.
haber creado un limite externo para el campo.

1. Seleccionar Cambio rapido de campo de la pagina
principal de GreenStar.

0OU06050,00010A2 -63-12APR09-1/6

3. Seleccionar la tecla programable de limites PC10857MC —UN—14APROS

JHRN

Tecla programable de limites.

Continta en la pag. siguiente 0OU06050,00010A2 -63-12APR09-2/6
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Funcionamiento general del sistema GreenStar ‘

4. Elegir el TIPO de limite que se desea crear. Si elige
un limite Interior, es necesario designar el limite con
un nombre. Los limites exterior e interiores estan
asociados con el nombre del campo.

5. Introducir valores de distancia de compensacion del
limite. La distancia del centro del receptor de GPS
del vehiculo a la linea del limite que se creara.

= Parallal
distance
batween
recelver and
browmnda:
racarding polnt

Mo s o o | GrewrEter - Fis Doy
Salect boamedary |
type Boundary Typs O
Boundary Offsat | | [Exterior Boundary 3|
B
)
%]
&

Salect B io Boundary CHiset from GPS Recelver
ety 62.500 | x
racording polnt _*

Seloct F to
<continue,

PC10857MD —UN—14APR09

GreenStar - Limite de campo

0OU06050,00010A2 -63-12APR09-3/6

6. Pulsar la tecla de cambio de compensacion de limite
para elegir la ubicacién del punto de registro del limite:

* A la izquierda o derecha del receptor de GPS del
vehiculo

* A la izquierda o derecha del extremo trasero de un
apero de montaje trasero, o del extremo delantero
de un apero de montaje delantero. Esta posicién
se determina por medio de los desplazamientos 1
y 2 del apero.

PC10857ME —UN—14APR09

&

-

Tecla de Cambio de compensacion de limite

OU06050,00010A2 -63-12APR09-4/6

7. Seleccionar el botdn Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Botén “Siguiente”

Continta en la pag. siguiente 0OU06050,00010A2 -63-12APR09-5/6
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Funcionamiento general del sistema GreenStar ‘

8. Mover el vehiculo por no menos de 1 segundo y luego
pulsar el botdn de iniciar registro de limite.

® Seleccionar para pausar el registro. Esto se hace
tipicamente para conducir alrededor de un obstaculo
o para hacer retroceder el apero hacia una esquina
del campo para obtener un limite mas preciso. El
limite se visualizara como una una linea recta entre
el punto en el cual se detuvo el registro y el punto
en el cual se lo reanudo.

® Seleccionar para detener el registro y guardar el
limite.

PC10857MG —UN—14APR09

® Seleccionar para anular el registro. Pégina Run
PC10857MF —UN—14APR09

9. Parar el registro justo antes de retornar al punto
de partida del registro para completar el limite. Se [
dibujara una linea recta entre el punto de parada y S
el punto de partida.

Iniciar registro de limite
PC10857MH —UN—14APRO09

Pausar registro de limite
PC10857MI —UN—14APR09

n
F/1\N

Parar registro de limite

4

Anular registro de limite

PC10857MJ —UN—14APR09

0OU06050,00010A2 -63-12APR09-6/6
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Funcionamiento general del sistema GreenStar

Calculo de area

Pagina principal GreenStar > Cambio rapido de campo >
Seleccionar Cliente, Granja y Campo

Esta vista calcula la superficie dentro del limite exterior,
menos la superficie de las areas definidas por limites
interiores. El valor de area se indica en la imagen del
limite de la pagina de Cambio rapido de campo, después
de haber creado los limites.

limril Herre

|John D A|

Farm hlame

|Farm 1 :l
Flald Mams=

|Field 1 a-|

PC10857NX —UN—12MAY09

Calculo de area

b,
ﬂ

PC10857JN —UN—13APR09

Botoén de pagina principal GreenStar
PC10857JK —UN—13APR09

AN

Cambio rapido de campo

OU06050,00010EF -63-12MAY09-1/1

Registro de mapas de cobertura

Si se esta utilizando una fuente de registro AUTOMATICA,
es necesario satisfacer TODOS los requisitos dados a
continuacion para que el registro de cobertura funcione.

* Se ha terminado el Asistente de configuracion.

* Sefial de GPS (se requiere sefal de StarFire)

® El interruptor maestro esta conectado (si lo tiene)

* Al menos uno de los interruptores de seccion esta
conectado (si lo tiene)

* E| apero esta en posicion de trabajo, o la bomba de
solucién esta conectada (pulverizadora)

Si se esta utilizando un apero como fuente de registro,
es necesario satisfacer TODOS los requisitos dados a
continuacion para que el registro de cobertura funcione.

* Se ha terminado el Asistente de configuracion.

* Sefial de GPS (se requiere senal de StarFire)

* E| apero esta en posicion de trabajo, o la bomba de
solucién esta conectada (pulverizadora)

Si se esta utilizando una fuente de registro manual,
es necesario satisfacer TODOS los requisitos dados a
continuacion para que el registro de cobertura funcione.

PC10857KI —UN—13APR09

(B
o/nm

Boton de registro manual

¢ Se ha terminado el Asistente de configuracion.
* Sefial de GPS (se requiere senal de StarFire)
¢ El botdn de registro manual se ha pulsado para activarlo

NOTA: Si se esta usando una fuente de registro AUTO,
o el interruptor del apero como fuente, el botén de
activacion del registro manual queda inhabilitado.

Para borrar los datos de cobertura de la memoria, ver

la seccion ELIMINACION DE DATOS DE LA MEMORIA
INTERNA de este manual.

0OU06050,00010A3 -63-14APR09-1/1
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Uso del guiado manual

Uso del guiado manual

1.

Completar el Asistente de configuracion para
configurar el sistema GreenStar para guiado manual
y crear una pasada de guiado. Consultar la seccion
COMO EMPEZAR, previamente en el presente
manual.

Crear una pasada de guiado. Los pasos para crear
pasadas de guiado y para el funcionamiento en
cada uno de los modos de pasada se explican
posteriormente en la seccion USO DEL GUIADO.

Consultar la seccién PARAMETROS DE GUIADO del
presente manual para aprender a ajustar el sistema y
obtener el rendimiento 6ptimo.

TODOS los puntos siguientes son necesarios para
que el guiado manual funcione.

¢ Se ha terminado el Asistente de configuracion.

* Modo de pasada configurado en Pasada recta,
Pasada curva adaptable, Pasada curva AB, Pasada
en circulo o Buscador de hilera

* Se ha configurado la pasada de guiado 0 (salvo
cuando se usa una pasada curva adaptable o
buscador de hilera)

* Sefial de GPS (se requiere sefial de StarFire)

Consultar la seccién PAGINA RUN DE GREENSTAR
del presente manual para una descripcion de la
pagina Run y del mapa.

Conducir el vehiculo sobre una pasada de guiado. La
pasada mas cercana se resalta con una linea blanca
mas gruesa. El error de desviacion de pasada se
visualiza en el indicador de precision de pasada Este
numero representa la distancia entre la maquina y la
pasada mas cercana. El numero de error aumenta
hasta que la maquina alcance el punto medio entre
dos pasadas. Después de alcanzar el error de punto
medio, el numero de error disminuye a medida que la
maquina se acerca a la pasada siguiente.

El nimero de pasada se visualiza debajo del indicador
de precision de pasada y el sistema lo actualiza
automaticamente a medida que se acerca una nueva
pasada. El numero de pasada cambia cuando la
maquina se encuentra en el punto medio entre dos
pasadas.

Usar la tecla Cambiar sentido para cambiar el sentido
del vehiculo representado en el mapa si el mismo es
diferente al sentido en el que se avanza.

Consultar la seccion GUIADO GENERAL para
obtener informacién sobre los tonos de rastreo,
desplazamiento de pasada, vista de giro y predictor
de giros.

PC10857MK —UN—23APR09

< >

Tecla programable de Cambiar sentido
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Uso de AutoTrac
Funcionamiento seguro de sistemas de guiado
No usar el sistema AutoTrac en carreteras.

* Siempre apagar (desactivar e inhabilitar) el sistema
AutoTrac antes de entrar a una carretera.

* No intentar encender (activar) el sistema AutoTrac
mientras se transporta en una carretera.

El sistema AutoTrac ha sido disefiado para auxiliar al
operador a efectuar operaciones en campo de modo mas

eficaz. El operador es responsable de guiar la maquina.
Para evitar lesionar al operador y a las personas en la
cercania: Permanecer alerta y prestar atencion al entorno
circundante.

* Tomar control del volante de la direccién cuando sea
necesario para evitar peligros en el campo, personas
en las inmediaciones, equipos y otros obstaculos.

* Detener el funcionamiento si las condiciones de poca
visibilidad perjudican la capacidad de manejar la
maquina o de identificar a personas u obstaculos en la
trayectoria de la maquina.

0OU06050,00010A5 -63-28APR09-1/1

Informacién general

IMPORTANTE: El sistema AutoTrac utiliza el sistema
GPS bajo el control el gobierno de los EE.UU.,
el cual es la unica entidad responsable
por la precisiéon y el mantenimiento del
sistema. El sistema esta sujeto a cambios que
podrian afectar la precisién y el rendimiento
de todo el equipo del GPS.

El operador es responsable de la maquina y debe hacer
los giros al final de cada pasada. El sistema no gira la
maquina al final de la pasada.

El sistema basico AutoTrac ha sido disefiado como
herramienta auxiliar para uso con marcadores mecanicos.
El operador debera evaluar la precision general del
sistema para determinar las operaciones especificas en
campo en donde se puede usar la direccion asistida. Esta
evaluacion es necesaria porque la precision requerida
para diversas operaciones en campo puede variar,
segun la operacién agricola especifica. Debido a que el
sistema AutoTrac utiliza la red de correccion diferencial
STARFIRE junto con el sistema de posicionamiento global
(GPS), pueden ocurrir desplazamientos leves de posicion
con el paso del tiempo.

0OU06050,00010A6 -63-12APR09-1/1

Precision del sistema AutoTrac

La precisidén general del sistema AutoTrac depende de
muchas variables. La ecuacion es asi:

Precision del sistema AutoTrac = Precision de la sefial +
Configuracion del vehiculo + Configuracion del apero +
Condiciones del campo/suelo.

Es muy importante recordar que:

* El receptor haya pasado por el periodo de calentamiento
después del arranque.

* El vehiculo esté configurado correctamente (cargado
con lastre segun el Manual del operador del vehiculo,
etc.)

* E| apero esté configurado para funcionar correctamente
(las piezas de desgaste, como vastagos, palas y rejas
estén en buenas condiciones de trabajo).

* Comprender como las condiciones del campo/suelo
afectan al sistema (la tierra suelta requiere mas

maniobras que la tierra firme, pero la tierra firme puede
causar cargas de tiro desparejas).

Consultar la seccion PRECISION DEL SISTEMA
AUTOTRAC en la seccion DIAGNOSTICO del presente
manual para obtener mas informacion.

IMPORTANTE: Aunque el sistema AutoTrac puede
activarse cuando se confirma la seial de
correccion SF2 (o SF1 usando activacion
del sistema AutoTrac SF1), la precision del
sistema puede continuar aumentando después
de haber encendido el sistema.

La activacion de SF2 del sistema AutoTrac funcionara
con las sefiales SF1, SF2 y RTK.

La activacion de SF1 del sistema AutoTrac funcionara
con la sefial SF1 Unicamente.

OU06050,00010A7 -63-12APR09-1/1
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Uso de AutoTrac

Habilitacion del sistema AutoTrac

Se deben cumplir los siguientes criterios para poder
habilitar el sistema AutoTrac:

* El vehiculo tiene una unidad de control de la direccion
(SSU).

* Activacion valida de AutoTrac (codigo de activacion de
26 digitos)

* E| Asistente de configuracién se ha completado y se ha
creado una pasada de guiado. Consultar la seccion
COMO EMPEZAR, previamente en el presente manual,
para ver la informacion del Asistente de configuracién y
consultar las secciones sobre cada uno de los modos
de guiado para la informacion sobre como crear
pasadas de guiado.

* Se ha seleccionado el nivel de sefial en receptor
StarFire para la activacion de AutoTrac (SF1, SF2 o
RTK) y se ha adquirido una sefial vélida de GPS.

® Se ha activado el TCM y el mensaje de TCM es valido.

PC10857LA —UN—14APR09

AUTO

Tecla de direccion act./desact.

¢ La SSU no tiene averias activas relacionadas con la
funcion de direccion.

* El aceite hidraulico esta a una temperatura mayor que
la minima

* Tractores - mayor que 20°C (68°F)

¢ | a velocidad de avance del vehiculo es menor que 30
km/h (18.6 mph)

¢ | a velocidad del vehiculo es menor que 10 km/h (6
mph)

Para habilitar AutoTrac, pulsar la tecla de Dir.

activ./desactiv. ubicada en la pagina Run. Si se vuelve a

pulsar esta tecla programable, se inhabilita AutoTrac.
0OU06050,00010A8 -63-28APR09-1/1

Activacion del sistema AutoTrac

ATENCION: Cuando el sistema AutoTrac esta
activo, el operador es responsable de conducir en
el extremo de la trayectoria y de evitar colisiones.

No intentar encender (activar) el sistema AutoTrac
mientras se transporta en una carretera.

1. Habilitar AutoTrac

2. Conducir el vehiculo sobre una pasada de guiado; se
visualiza una linea de navegacién blanca y resaltada
delante del vehiculo.

3. Pulsar la tecla de Reanudar para activar AutoTrac
manualmente cuando se desea utilizar la direcciéon
asistida. Esto inicia la direccion asistida.

NOTA: En los TRACTORES, cuando se activa AutoTrac,
se activa la servotransmision automatica si ésta
ha sido engranada. En los tractores 8020T y
9020T, la servotransmisiéon automatica (APS)
debe engranarse después de haber habilitado
AutoTrac. Si se habilita AutoTrac después de haber
engranado la servotransmision, sera necesario
reengranar la APS. La APS puede engranarse
antes o después de haber habilitado el sistema
AutoTrac en los tractores 8010T.

OU06050,00010A9 -63-12APR09-1/1

Interruptor de reanudar

N63532 —UN—07AUG03

Pulverizadora

Continua en la pag. siguiente
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Uso de AutoTrac

Pulverizadora

PC7989 —UN—04NOV03

0OU06050,00010AA -63-12APR09-2/5

Cosechadora

PC7925 —UN—140CT03

Continta en la pag. siguiente
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Uso de AutoTrac

PC8629 —UN—O03AUG05

OUO06050,00010AA -63-12APR09-4/5

La ubicacion del interruptor de reanudar (A) puede variar
segun el tipo, modelo y afio del vehiculo. Las ilustraciones
indican donde puede localizarse el interruptor de
reanudar en tractores, pulverizadoras y cosechadoras.
Las cosechadoras usan el botdén 2 6 3 en la palanca
multifuncional.

Interruptor de reanudar

Pulsar el interruptor de reanudar para pasar el sistema
AutoTrac de la etapa HABILITADO a la etapa ACTIVADO.
Las ilustraciones indican dénde puede localizarse el
interruptor de reanudar en tractores, pulverizadoras y
cosechadoras. Las cosechadoras usan el botén 2 6 3 en
la palanca multifuncional.

PC8868 —UN—02NOV05

Tractor

0OU06050,00010AA -63-12APR09-5/5

Diagrama de estado del sistema AutoTrac

El diagrama de estado de AutoTrac se visualiza en la
parte inferior de la pagina Run y sirve como indicador
rapido para el diagnéstico.

INSTALADO (1/4 del diagrama)—La SSU del sistema
AutoTrac y todo el hardware restante necesario para el
uso estan instalados.

PC8832 —UN—250CT05

Instalado

0OU06050,00010AB -63-12APR09-1/4

CONFIGURADO (2/4 del diagrama)—Activacion del
sistema AutoTrac valida, se ha determinado el modo de
pasada y se ha establecido una Pasada 0 valida. Se ha
seleccionado un nivel de senal de StarFire correcto para
la activacion de AutoTrac (SF1, SF2 o RTK). Se cumplen
las condiciones del vehiculo.

PC8833 —UN—250CT05

Configurado

0OUO06050,00010AB -63-12APR09-2/4

HABILITADO (3/4 del diagrama)—Se ha pulsado la tecla
de direccion activada/desactivada.

PC8834 —UN—250CT05

Continua en la pag. siguiente

Habilitado
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Uso de AutoTrac

ACTIVADO (4/4 del diagrama con "A"}—Se ha oprimido
el interruptor de reanudar y AutoTrac esta dirigiendo el
vehiculo.

PC8835 —UN—250CT05

Activado

0OUO06050,00010AB -63-12APR09-4/4

Reactivacion de AutoTrac en pasada siguiente

A—Pasada 0 C—Espacio entre pasadas
B—Pasada 1 sur D—Error de desviacion de
pasada lateral

Una vez que se llega al final de la hilera, el operador
debera virar el vehiculo para dirigirlo hacia la pasada

PC8866 —UN—02NOV05

Rastreo

E—Error de rumbo de pasada

engranar una marcha de avance antes de que el
retroceso se active nuevamente.

siguiente. Al girar el volante de la direccién, se desactiva  ® El rumbo del vehiculo esta a menos de 80° de la

el AutoTrac.

El sistema AutoTrac puede activarse nuevamente
oprimiendo el interruptor de reanudar sélo después de
satisfacer las condiciones siguientes:

pasada deseada.

* | a maquina esta a menos de 40% del espacio entre
pasadas.

* El operador ocupa el asiento.

* El TCM esté activado.

* La velocidad de avance del vehiculo es menor que 30 NOTA: £l ndmero de pasada que se visualiza en la parte

km/h (18.6 mph)

® | a velocidad del vehiculo es menor que 10 km/h (6
mph)

* En retroceso, AutoTrac permanece activo por 45
segundos. Después de 45 segundos, es necesario

superior de la pagina RUN cambia a la mitad de
la distancia entre las dos pasadas de guiado.

0OU06050,00010AC -63-12APR09-1/1
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Uso de AutoTrac

Desactivacion del sistema AutoTrac PC10BSTLA —UN—14APRO9

AATENCIC’)N: Siempre apagar (desactivar e
inhabilitar) el sistema AutoTrac antes de AUTO
entrar a una carretera.

Tecla de direccién act./desact.
Para desactivar AutoTrac, pulsar la tecla programable Dir.

activ./desactiv. de la pagina RUN * Pulsando el boton Direccion activ./desactiv.
' ’ ’ * El operador desocupa su asiento por mas de 7
El sistema AutoTrac puede DESACTIVARSE con los segundos.
métodos siguientes: ¢ Activado en punto muerto por mas de 30 segundos.
] ) . * En marcha de retroceso por mas de 45 segundos.
* Girando el volante de la direccion. * Se excede una velocidad de 9.6 km/h (6 mph) en
* Excediendo una velocidad de 30 km/h (18.6 mph). retroceso.

* Se produce una degradacion en la sefial de correccion

diferencial de SF2 o RTK a WAAS/EGNOS por mas
de 3 minutos.

0OU06050,00010AD -63-23APR09-1/1
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Uso de AutoTrac

Mensaje de desactivacion del sistema
AutoTrac

Mensaje de desactivacion del sistema AutoTrac—Cada
vez que se desactiva AutoTrac, se muestra un texto

que indica el motivo por el que se desactivo AutoTrac.
También se muestran mensajes que indican porqué no
se activé AutoTrac. Los mensajes de desactivacion se
muestran por 3 segundos y luego desaparecen.

Mensaje de desactivacion del sistema AutoTrac

Mensaje de desactivacion

Descripcion

Volante de la direccién desplazado

El operador movi6 el volante de la direccién

Velocidad insuficiente

La velocidad del vehiculo es menor que la velocidad minima requerida

Velocidad excesiva

La velocidad del vehiculo es mayor que la velocidad maxima permitida

Marcha no valida

El vehiculo esta funcionando en una marcha no valida

Se cambio el nimero de pasada

Se cambio el nimero de pasada

Sefial de GPS no valida

Se perdi6 la sefial de SF1, SF2 6 RTK

Falla de SSU

Consultar al concesionario John Deere

Mensajes de pantalla no validos

Verificar los parametros de la pantalla

Parametros de pantalla no validos

Verificar los parametros de guiado y la configuracion de la Pasada 0

Sin activacion de AutoTrac

Sin activacién de AutoTrac en GS2

Error de rumbo excesivo

El vehiculo esta a un angulo mayor que 45 grados de la pasada

Error excesivo de desviacion de pasada

El vehiculo no esta a menos de 40% del espacio entre pasadas

Fuera del asiento
Temperatura de aceite insuficiente

Fuera del asiento demasiado tiempo
El aceite hidraulico no ha superado la temperatura minima requerida

Sin correcciones de TCM

Comprobar que el TCM esté activado

Activacion de SSU no valida

Se requiere el cédigo de activacion de la SSU
Consultar al concesionario John Deere.

SSU en modo de diagnéstico

El fusible esta en la ranura de diagndstico de la caja de fusibles del
vehiculo. Retirar el fusible.

Plataforma desactivada

Se desactivo la plataforma

Modo de carretera

En marcha de transporte

Voltaje de SSU no valido

Consultar al concesionario John Deere

Tiempo excesivo en retroceso

En marcha de retroceso durante mas de 45 segundos

Velocidad insuficiente del vehiculo

AutoTrac por debajo de la velocidad minima

Curva muy aguda

Se ha excedido la curvatura maxima

Vehiculo no en sentido de avance

El vehiculo debe estar en marcha de avance para la activacion

Se esta apagando el vehiculo

Se esta apagando el vehiculo

Error de datos de marcha

Consultar al concesionario John Deere

Error de interruptor de reanudar

Consultar al concesionario John Deere

Error de tecla

Consultar al concesionario John Deere

Interruptor de AutoTrac de cosechadora de forraje autopropulsada sin
activar

Comprobar que el interruptor de AutoTrac de picadora esté activado

Interruptor de parada rapida de cosechadora de forraje autopropulsada
activado

Comprobar que el interruptor de parada rapida de cosechadora de
forraje autopropulsada esté desactivado

0OU06050,00010AE -63-12APR09-1/1
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PC10857LB —UN—14APR09

Sensibilidad de la direccion

N

La sensibilidad de la direccidn responde el grado de

agresividad con el cual AutoTrac dirige al vehiculo. AUTO
Cuanto mayor sea el valor, tanto mayor sera la L4
agresividad del viraje. La sensibilidad de la direccion Aumentar

PC10857LC —UN—14APR09

del vehiculo puede aumentarse o reducirse por medio
de pulsar las teclas Aumentar sensibilidad de direccién y
Reducir sensibilidad de direccion en la pagina Run. Las

teclas programables indican el valor actual. AQEO
NOTA: La gama vélida de sensibilidad de direccion es Disminuir
50 - 200 y el valor predeterminado es 70.
OU06050,00010AF -63-12APR09-1/1
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Uso de guiado en modo de pasada recta

Teoria de funcionamiento

El modo de pasada recta ayuda al operador a conducir
en trayectorias rectas y paralelas entre si. Primero hay
que configurar una pasada O (trayectoria de referencia)
empleando una de varias alternativas. Una vez definida
la Pasada 0, se generan todas las pasadas para el
campo. Las pasadas generadas pueden usar para hacer
funcionar el guiado manual o AutoTrac. Cada pasada se
genera a partir de la pasada original conducida a fin de
asegurar que no se propaguen los errores de direccion en
todo el campo.

Las pasadas son copias idénticas de la pasada original.

NOTA: Los términos "pasada de guiado" y "linea
AB" son intercambiables entre si. La Pasada
0 es la pasada que el operador define y es
el punto de referencia que se usa como base
para todas las pasadas paralelas.

El espacio entre las pasadas paralelas es el
Espacio entre pasadas que se introdujo en
el Asistente de configuracion.

PC9508 —UN—240CT06

0OU06050,00010B0 -63-23APR09-1/1

Creacion de una pasada recta nueva
Hay varios métodos que permiten definir una Pasada 0:

* A + B - Define la Pasada 0 por medio de conducir sobre
la misma con el vehiculo.

* A + B - Define la Pasada 0 por medio de conducir sobre
la misma con el vehiculo.

* A - Rumbo - Define la Pasada 0 por medio de conducir
el vehiculo al punto A e introducir un valor de rumbo
predefinido.

¢ Lat/Long - Define la Pasada 0 por medio de introducir
valores predefinidos de latitud y longitud que establecen
las coordenadas de los puntos Ay B.

¢ Lat/Long + Rumbo - Define la Pasada 0 por medio de
introducir valores predefinidos de latitud y longitud para
el punto A e introducir un valor predefinido de rumbo.

NOTA: La Pasada 0 puede definirse mientras se realiza
una operacion (por ejemplo, siembra), pero
algunas teclas programables no se encuentran
disponibles durante la creacion.

0OU06050,00010B1 -63-12APR09-1/1
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Uso de guiado en modo de pasada recta

Métodos A+B, A+B automatico y A+Rumbo

PC10857MS —UN—23APR09

PC10857MT —UN—23APR09

ot

0OU06050,00010B2 -63-12APR09-1/4

1. Elegir el modo PASADA RECTA vy seleccionar o
crear un nombre de pasada en la pagina final del
Asistente de configuracion (CONFIGURAR PASADA
DE GUIADO).

NOTA: Esta pagina también puede accederse por medio
de la tecla de Cambio rapido de guiado.

Pagina principal GreenStar -> Cambio rapido de
guiado

2. Conducir al punto deseado del campo para crear el
punto A.

PC10857JN —UN—13APR09

T e

Pagina principal Green

PC10857JJ —UN—13APR09

Cambio rapido de guiado

3]

Star

0OU06050,00010B2 -63-12APR09-2/4

3. Pulsar la tecla programable ESTABLECER A.

PC10857MU —UN—23APR09

Continua en la pag. siguiente

TA

*

Tecla Establecer A
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Uso de guiado en modo de pasada recta

4. Definir el punto B empleando una de tres alternativas:

* Para establecer el punto B manualmente, conducir
al punto B deseado en el campo y pulsar la tecla
Establecer B. La distancia minima es de 3 m (10 ft).
Se recomienda establecer el punto B en el extremo
lejano del campo para definir el rumbo deseado.

* Para establecer el punto B automaticamente, pulsar
la tecla Establ. B automaticamente en cualquier
momento. El punto B se establece de modo
automatico cuando el vehiculo se haya conducido a
una distancia de 15 m (45 ft) del punto A.

Este método calcula el punto B desde los ultimos
cinco puntos de datos tomados de los 15 m (45 ft)
conducidos y traza la linea éptima entre los puntos
para determinar un rumbo.

* Para definir el punto B por medio de introducir un
rumbo, pulsar la tecla programable Establ. rumbo.
Introducir el rumbo deseado de la linea empleando
el teclado numérico y guardar el valor por medio de
pulsar Aceptar.

0.000 corresponde al rumbo norte, 90.000 al este,
180.000 al sury 270.000 al oeste.

PC10857MV —UN—23APR09

AB
}

Tecla Establecer B

art B
»
+

B automaticamente

@

Tecla de rumbo

PC10857MW —UN—23APR09

Establ.
PC10857MX —UN—23APR09

La Pasada 0 ahora ha quedado definida y las
pasadas paralelas se crean de modo automatico. El
sistema GreenStar ahora esta configurado y listo
para funcionar.

Para anular el proceso de configuracion y retornar a
la pagina de configuracion de guiado, pulsar Anular.

0OU06050,00010B2 -63-12APR09-4/4

Métodos Lat/Long y Lat/Long+Rumbo

NOTA: Las coordenadas de latitud y longitud se deben
introducir en grados decimales.

1. Llenar la pagina final del Asistente de configuracion
(CONFIGURACION DE PASADA DE GUIADO).

2. Pulsar Establ. latitud y longitud de punto A.

Introducir los valores de latitud y longitud en grados
decimales.

4. Guardar los valores por medio de pulsar Aceptar.
Definir el punto B empleando una de dos alternativas:

Para establecer el punto B con valores de latitud y
longitud, pulsar Establ. latitud y longitud de punto B.

Introducir los valores deseados de latitud y longitud, y
guardar los valores por medio de pulsar Aceptar.

Para definir el punto B por medio de introducir un
rumbo, pulsar la tecla programable Establ. rumbo.
Introducir el rumbo deseado de la linea empleando
el teclado numérico y guardar el valor por medio de
pulsar Aceptar.

NQOTA: 0.000 corresponde al rumbo norte, 90.000 al
este, 180.000 al sury 270.000 al oeste.

La Pasada 0 ahora ha quedado definida y las pasadas
paralelas se crean de modo automatico. El sistema
GreenStar ahora esta configurado y listo para funcionar.

Para anular el proceso de configuracion y retornar a la
pagina de configuracion de guiado, pulsar Anular.

0OU06050,00010B3 -63-28APR09-1/1

Guiado en pasadas rectas

Cuando se trabaja en modo de pasada recta, no es
necesario hacer la pasadas en un orden especifico. La
pasada mas cercana se resalta con una linea blanca mas
gruesa. El numero de pasada se visualiza debajo del
indicador de precision de pasada y el sistema lo actualiza
automaticamente a medida que se acerca una nueva
pasada. El nUmero de pasada cambia cuando la maquina
se encuentra en el punto medio entre dos pasadas.

El error de desviacién de pasada se visualiza en el
indicador de precision de pasada Este nimero representa

la distancia entre la maquina y la pasada mas cercana. El
numero de error aumenta hasta que la maquina alcance
el punto medio entre dos pasadas. Después de alcanzar
el error de punto medio, el numero de error disminuye a
medida que la maquina se acerca a la pasada siguiente.

La distancia hasta el final de la pasada utilizando el
predictor de giro se muestra en la parte superior derecha
de la vista de guiado. La distancia disminuira hasta el
giro pronosticado y se emitiran tonos cuando la maquina
esté a 10 segundos de intersectar el punto de giro y
nuevamente cuando se haya llegado al punto de giro
pronosticado.
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Uso de guiado en modo de curvas AB

Teoria de funcionamiento

El modo de curvas AB permite al operador conducir
pasadas curvas y paralelas cuyos extremos se encuentran
en puntos opuestos del campo. Las pasadas de guiado
seran paralelas a la pasada en cualquier sentido y se
generan sobre la base de la pasada original para asegurar
que los errores de conduccion no se propaguen a través
de todo el campo.

La Pasada 0 es la pasada de referencia que se usa como
base para todas las pasadas curvas subsiguientes del
campo. Una vez que se crea la primera curva AB (Pasada
0), se generan 4 pasadas. El sistema seguira generando
pasadas adicionales cuando el vehiculo pasa mas alla de
la ultima pasada visualizada en la pantalla.

NOTA: El salteo de pasadas esta disponible en
el modo de Curvas AB.

Generacion de informacion de pasada curva AB -
Cuando el sistema genera las pasadas iniciales después
de registrar la Pasada 0 6 cuando se generan pasadas
adicionales, se visualiza "Generando curva AB" en la
vista en perspectiva. Durante este tiempo no sera posible
usar las pasadas como guia.

Limites de generacién de curva AB - La curva AB
registrada inicialmente debe medir por lo menos 10 pies
de largo para servir como una curva AB valida para
guiado. El vehiculo debera hallarse a menos de 400 m

PC9028 —UN—16APR06

(0.25 milla) del punto de registro de la Pasada 0 para que
el sistema genere pasadas curvas. Si el vehiculo esta
en este punto limite, puede tomar varios minutos para
generar una pasada visible en la pantalla. Durante este
tiempo se visualiza "Generando curva AB" en la pantalla.

Multiples curvas AB en un campo - Un campo puede
tener varias pasadas de curva AB. Cada curva AB para
un campo debe registrarse y debe tener un nombre Unico.

Numeracién de pasadas - A las pasadas se asignan
numeros para permitir una pasada de salteo y para
ayudar a encontrar las pasadas. La designacion de
sentido (N, S, E, u O) es definida por el rumbo calculado
entre el primer y el ultimo punto en la curva.

La curvatura de la pasada cambia a medida que las
pasadas subsiguientes se tornan mas convexas o
coéncavas.
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Uso de guiado en modo de curvas AB

Creacioén de una pasada curva AB nueva

Utilizar el procedimiento siguiente para configurar la
primera curva AB (Pasada 0), sobre la cual se basaran
las pasadas curvas subsiguientes en el campo.

NOTA: Es posible registrar varias Curvas AB en
un campo. Sera necesario designarlas y
registrarlas por separado.

1. Elegir el modo PASADA CURVA AB y seleccionar
o crear un nombre de pasada en la pagina final del
Asistente de configuracion (CONFIGURAR PASADA
DE GUIADO).

NOTA: Esta pagina también puede accederse por medio
de la tecla de Cambio rapido de guiado.

2. Conducir hasta la ubicacién deseada para el inicio
de la Pasada 0.

3. Seleccionar la tecla Empezar registro de curvas
AB. Esta tecla programable sera sustituida por las
teclas dadas a continuacion después de haberla
seleccionado:

* Pausa de registro
* Parar registro
¢ Anular.

4. Conducir en la pasada inicial. Se visualiza una pasada
de guiado azul en el mapa.

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina principal GreenStar
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Cambio rapido de guiado

NOTA: Cuando se conduce en linea recta, la trayectoria
grabada podria no mostrarse detras del icono de
maquina en la pantalla. La trayectoria aparece
cuando se vira la maquina.

5. Pulsar Parar registro al final de la pasada para guardar
la pasada en memoria.

NOTA: Si se pierde la sefial de GPS, el registro se para y
se guarda la curva AB registrada hasta este punto.
Si la curva AB no es la deseada por el operador,
es posible borrarla usando el boton Borrar pasada
de la pagina CONFIGURACION DE PASADA DE
GUIADO en el ASISTENTE DE CONFIGURACION.

0OU06050,00010B6 -63-12APR09-1/1

Registro de pasada recta o navegacion
alrededor de obstaculos

1. Iniciar registro de curvas AB

2. Seleccionar Pausar registro para detener el registro
de la trayectoria del vehiculo temporalmente.

3. Seleccionar Registro de curvas AB para reanudar el
registro de la curva AB.

La distancia entre el punto en el cual se RAUSO el
registro y el punto en el cual se REANUDO se conecta
por medio de una linea recta. Esto puede ser util cuando
existe una larga trayectoria recta o cuando es necesario
evitar los obstaculos.

NOTA: El segmento puente (el segmento de linea creado
entre los puntos de PAUSAR y REANUDAR)
maximo posible es de 0.8 km (0.5 milla) (2640 ft).
Si la distancia es mayor que ésta, no se creara
el segmento de linea de conexién, lo cual da por
resultado una separacion en la trayectoria.

A—Pausa antes del obstaculo
B—Reanudar después del
obstaculo

C—Pasadas generadas de la
Pasada 0

PC9030C —UN—270CT06
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Uso de guiado en modo de curvas AB

Extensiones de linea recta

Extensiones de linea recta - Las pasadas de curva A/B
se generan con una extension de linea recta de 91 m
(300 ft) ahadida al extremo de la pasada real registrada.
Esta extension de linea recta permite al operador poner
el vehiculo en la trayectoria correcta antes de entrar al
campo. También puede ayudar a prolongar la trayectoria
de guiado cuando la trayectoria registrada no llegue a

la frontera del campo.

PC10857NA —UN—27APR09

0OU06050,00010B8 -63-28APR09-1/1

Guiado con curva AB

Consultar el tema PARAMETROS DE CURVA en la
seccion PARAMETROS DE GUIADO del presente
manual para aprender a ajustar el sistema y obtener el
rendimiento 6ptimo.

La pasada mas cercana se resalta con una linea blanca
mas gruesa. El nUmero de pasada se visualiza debajo del
indicador de precision de pasada y el sistema lo actualiza
automaticamente a medida que se acerca una nueva

pasada. El nUmero de pasada cambia cuando la maquina
se encuentra en el punto medio entre dos pasadas.

El error de desviaciéon de pasada se visualiza en el
indicador de precision de pasada Este numero representa
la distancia entre la maquina y la pasada mas cercana. El
numero de error aumenta hasta que la maquina alcance
el punto medio entre dos pasadas. Después de alcanzar
el error de punto medio, el numero de error disminuye a
medida que la maquina se acerca a la pasada siguiente.
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Uso de guiado en modo de curvas adaptables ‘

Teoria de funcionamiento Pe9028 —UN—1BAPROS

El modo de curvas adaptables permite al operador
registrar una pasada curvilinea conducida manualmente.
Una vez que la primera pasada curva se ha registrado

y la maquina ha girado, el operador puede usar el
Seguimiento paralelo o activar AutoTrac una vez que
aparece la trayectoria completada. Se guiara al vehiculo
a lo largo de las pasadas subsiguientes, segun la pasada
registrada anterior. Cada pasada se genera a partir de la
pasada original conducida a fin de asegurar que no se
propaguen los errores de direccion en todo el campo. Las
pasadas no son copias idénticas de la pasada original.
La curvatura de la pasada cambia para mantener los
errores de pasada en pasada. Cuando es necesario, el
operador puede cambiar la trayectoria de la curva en
cualquier lugar del campo conduciendo la maquina fuera
de la trayectoria propagada.

NOTA: El salteo de pasadas no estara disponible en
el modo de curvas adaptables.

La curvatura de la pasada cambia a medida que las
pasadas subsiguientes se tornan mas convexas o
concavas.

El modo de curvas adaptables permite al operador
conducir y usar el sistema de guiado en una variedad de
patrones del campo.

a3

PC9029 —UN—17APR06
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Patrones de guiado / z
Este método de busqueda de todos los segmentos O {f f

permite al operador conducir y ser guiado a través de una

variedad de patrones de campo:

® Curva simple
e Curvaen S
® Cuadro

® Pista de carreras
* Espiral @—- @—r-
® Circulo

Funcionamiento del desplazamiento de pasada

PC9032 —UN—17APR06

No se recomienda usar el desplazamiento de pasada

cuando se usa pasada curva. El desplazamiento de A—Curva simple D—Curvaen S
pasada no compensara los errores de posicion inherentes B—Cuadro E—Pista de carreras
del GPS en el modo de pasada curva. C—Espiral F—Circulo

0OU06050,00021FB -63-14NOV06-1/1
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Uso de guiado en modo de curvas adaptables

PC10857JN —UN—13APR09

Creacion de una curva adaptable nueva

NOTA: No es necesario configurar el cliente, granja &a
o0 campo para usar el modo de pasadas curvas A =
adaptables, pero sdélo es posible guardar
una curva adaptable global.

Pagina principal GreenStar
PC10857JJ —UN—13APR09

1. Elegir el modo PASADA CURVA ADAPTABLE 4
en la pagina final del Asistente de configuracion ||:||
(CONFIGURACION DE PASADA DE GUIADO).

NOTA: Esta pagina también puede accederse por medio
de la tecla de Cambio rapido de guiado.

Cambio rapido de guiado
PC10857ND —UN—27APR09

&
2. Conducir hasta la ubicacion deseada en el campo 8.‘5)))
para el inicio de la pasada.

Iniciar registro

Continua en la pag. siguiente OU06050,00010BB -63-28APR09-1/2
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Uso de guiado en modo de curvas adaptables

3. Iniciar el registro PC10857NE —UN—27APR09

NOTA: La tecla de registro de Curvas adaptables queda
inhabilitada si el Modo de repeticion esta activado.
Al registrar trayectorias nuevas (por ejemplo,
al sembrar), se debe quitar la marca del botén Pausa de registro
(desactivar) del Modo de repeticién. Cuando se PCT08S7NF —UN—27APROS
guia sobre pasadas ya registradas (tal como para
la pulverizacién o cosecha), el botén de modo de
repeticion debe quedar marcado (activado). El
modo de repeticion esta desactivado por omision.

Parar registro
PC10857JN —UN—13APR09

Para iniciar el registro manual, seleccionar la tecla
de iniciar registro de curvas adaptables. Esta tecla

programable sera sustituida por las teclas dadas a ;&
continuacion después de haberla seleccionado:

e

Pagina principal GreenStar

* Pausa de_ rengtrO PC10857JF —UN—13APR09
* Parar registro
* Anular @
NOTA: Sélo es necesario apagar el registro si la Q
maquina se conduce fuera del patrén normal del -
campo (por ejemplo, para llenar la pulverizadora, — nc 108576 —UN—27APROS Parametros
sembradora) o si el cliente no desea registrar =
giros en el extremo del campo. + 4>
Parametros de curva—El registro puede activarse ”‘”
basado en AutoTrac o en Cobertura por medio de Parametros de guiado
seleccionar estas opciones en los Parametros de
guiado.
6. Una vez que aparece la linea blanca de navegacion
4. Conducir en la pasada inicial. Se visualiza una pasada para la pasada deseada, pulsar la tecla de reanudar
de guiado azul en el mapa. (con AutoTrac solamente) de la maquina y la misma

se dirigirda automaticamente hacia esa pasada. En
caso de guiado manual, conducir la maquina sobre la
linea blanca resaltada de navegacion.

NOTA: Cuando se conduce en linea recta, la trayectoria
grabada podria no mostrarse detras del icono de
maquina en la pantalla. La trayectoria aparece

cuando se vira la maquina. 7. Seleccionar Parar registro al llegar al final del campo.
No aparecera una linea blanca resaltada de IMPORTANTE: PARAR el registro antes de que la
navegacion hasta que no se alcance el final de maquina ingrese al campo siguiente. Si no

la pasada y se haga girar la maquina. Una vez se hace esto, se podrian borrar los datos

que se vire la maquina, el sistema determinara de curvas adaptables del Gltimo campo

la trayectoria para guiarla. El sistema localiza antes de registrar los datos de curvas

un segmento de linea que es paralelo y se adaptables del campo siguiente.

encuentra a una distancia de entre 1/2 y 1-1/2

del ancho de la pasada. Aparecera la trayectoria NOTA: Los datos guardados de pasada curva adaptable
pronosticada, que el operador puede utilizar se asignan al nombre de cliente, granja y campo
para la navegacion. Conducir el vehiculo a lo seleccionado. Se guardan en la memoria interna
largo de la trayectoria deseada. de la pantalla hasta que el usuario los borre y es

posible transferirlos de una pantalla a otra.
5. Girar el vehiculo al final de la primera pasada y
se genera una linea blanca de navegacion para
la pasada siguiente. Podria tomar unos cuantos
segundos para que la linea aparezca.
0OU06050,00010BB -63-28APR09-2/2
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Uso de guiado en modo de curvas adaptables

Registro de pasada recta o navegacion
alrededor de obstaculos

1. Iniciar registro

2. Seleccionar Pausar registro para detener el registro
de la trayectoria del vehiculo temporalmente.

3. Seleccionar Registro para reanudar el registro de la
curva adaptable.

La distancia entre el punto en el cual se RAUSO el
registro y el punto en el cual se REANUDO se conecta
por medio de una linea recta. Esto puede ser util cuando
existe una larga trayectoria recta o cuando es necesario
evitar los obstaculos.

NOTA: El segmento puente (el segmento de linea creado
entre los puntos de PAUSAR y REANUDAR)
maximo posible es de 0.8 km (0.5 milla) (2640 ft).
Si la distancia es mayor que ésta, no se creara
el segmento de linea de conexion, lo cual da por
resultado una separacion en la trayectoria.

A—Registro pausado

B—Se genera un segmento
puente para conectar los
puntos

C—Durante la pausa no se
registra la trayectoria del
tractor

D—Registro REANUDADO

E—La trayectoria se registra
como una linea recta entre
los puntos Ay D

PC9284 —UN—29JUL06

PC9285 —UN—08AUG06
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Guado sobre una pasada previamente
registrada

IMPORTANTE: Si se desea contar con capacidad
de repeticion de los datos de pasada curva
guardados, se requiere que los datos de
pasada inicial y los recorridos subsiguientes
del terreno se realicen utilizando precision
StarFire RTK. La estacion base de RTK debe
estar funcionando el modo de base absoluta.

NOTA: El espacio entre pasadas para las pasadas curvas
adaptables es constante. Si se usa un ancho
de apero diferente cuando se retorna al campo,
sera necesario registrar datos nuevos.

1. Elegir un campo que tenga asociados datos de curvas
adaptables previamente registrados. La pasada
previa volvera a aparecer en el mapa.

2. Activar el Modo de repeticion en los PARAMETROS
DE GUIADO para guiar la maquina sobre una curva
adaptable previamente registrada. El modo de
repeticion permite visualizar la pasada de guiado
cuando el registro esta desactivado.

Seleccién de parametros de curva

PC10857JN —UN—13APR09
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Ajuste

PC10857NG —UN—27APR09

M

Parametros de guiado

3. Conducir el vehiculo sobre la pasada de guiado; se
visualiza una linea de navegacion blanca y resaltada
delante del vehiculo.

4. Pulsar la tecla de Reanudar (con AutoTrac solamente)

en la maquina y ésta automaticamente se dirigira

hacia la pasada. En caso de guiado manual, conducir

la maquina sobre la linea blanca resaltada de
navegacion.

0OU06050,00010BD -63-28APR09-1/1
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Uso de guiado en modo de curvas adaptables

Desplazamiento de pasada

El desplazamiento de pasada desplaza toda la linea
registrada hacia la izquierda o la derecha, segun el
sentido actual de la maquina.

0OUO06050,00010BE -63-12APR09-1/1

Guiado alrededor de obstaculos en un campo

Cuando se esta utilizando el modo de pasada curva en
un campo y se encuentra un obstaculo, tal como un pozo,
poste de teléfono y linea de electricidad, el operador debe
conducir alrededor de estos obstaculos.

Registro ACTIVADO: si se deja el registro activado
mientras se conduce alrededor de un obstaculo, la
desviacion respecto de la trayectoria se registrara y

se convertira en parte de la trayectoria. En la pasada
siguiente, al acercarse a la zona del campo la trayectoria
para la pasada en la que se encuentra la maquina tendra
incorporada dicha desviacion y la maquina conducira

a lo largo de dicha desviacién. Para enderezar esa
desviacion, el operador debe comenzar a conducir la
maquina manualmente y enderezar esa desviacion.

Una vez que el operador ha conducido mas alla de la
desviacion en el campo y ha adquirido nuevamente la
trayectoria objetivo, se puede activar el interruptor de
reanudar y AutoTrac tomara el control de la direccién de
la maquina.

Registro DESACTIVADO: Si el registro se desactiva
cuando se acerca un obstaculo y se conduce alrededor
del mismo y luego se registra nuevamente cuando se ha
conducido alrededor del obstaculo y se ha engranado el
sistema AutoTrac para terminar la pasada, se producira
una brecha en la trayectoria registrada en el lugar conde
esta el obstaculo. En la trayectoria siguiente, cuando

la maquina se acerque a la brecha, el operador debe
comenzar a conducir la maquina manualmente y guiarla
en esta brecha. Una vez que se ha salvado la brecha y
se adquiere nuevamente la trayectoria objetivo, se puede
activar AutoTrac y la brecha no aparecera en las pasadas
subsiguientes.

A—Punto de desactivacion del C—Se produce una separacion
registro en la pasada siguiente

B—Punto de activacion del D—Conduccion manual para
registro restablecer la pasada

PC9029 —UN—17APR06

PC9030 —UN—17APR06

0OU06050,00010BF -63-12APR09-1/1

65-5

052709

PN=56




Uso de guiado en modo de curvas adaptables

Borrado de datos de pasada POTOBOTIN —UN—13APROS

NOTA: Las curvas adaptables pueden ocupar una
cantidad significativa de la memoria al guardarlas.
La cantidad necesaria de memoria varia segtn el
numero de curvas que tenga la pasada. P C10857.) —UN—13APROS

Para sustituir los datos de una pasadas curvas antiguas
de un campo o para despejar espacio en la memoria,
borrar los datos de pasadas curvas por medio de acceder

a la pagina de Parametros de guiado o de seleccionar Cambio rapido de guiado

Borrar pasada en la pagina de Configuracién de guiado. PC10857KX —UN—14APR09
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Borrar pasada
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Uso de guiado en modo de pasada en circulo

Teoria de funcionamiento

El modo de pasada en circulo permite al operador
conducir en trayectorias circulares concéntricas en
campos con sistemas de irrigacion con pivote central. Los
operadores pueden crear un circulo inicial empleando
una variedad de métodos. Una vez que se ha definido el
circulo inicial, se crean todos los circulos subsiguientes
del campo.

El Modo de pasada en circulo se encuentra disponible
para el guiado manual. No obstante, para usar AutoTrac

con el modo de pasada en circulo se requiere contar con
activaciones de AutoTrac y de Pivot Pro. La activacién
de Pivot Pro se encuentra disponible solamente para
Norteamérica.

La latitud y longitud del centro del circulo se guardan

y se asocian con el nombre del campo. Si no se ha
seleccionado un campo cuando se define el centro del
circulo, el centro del circulo se graba como trayectoria
global. Los centros de circulos pueden recuperarse de la
memoria para usarlas en el futuro.

0OU06050,00010C1 -63-12APR09-1/1

Creacion de una pasada en circulo nueva

Las pasadas en circulo se crean por medio de definir el
punto central del circulo. Hay dos métodos para definir
el punto central:

Elegir el modo PASADA EN CIRCULO vy seleccionar

o crear un nombre de pasada en la pagina final del
Asistente de configuracion (CONFIGURAR PASADA DE
GUIADO).

NOTA: Esta pagina también puede accederse por medio
de la tecla de Cambio rapido de guiado.

PC10857JN —UN—13APR09
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Método de conduccion en circulo

® Conduccion en circulo - Crea la pasada en circulo si
se conduce por lo menos un 10 por ciento del circulo
deseado Se recomienda conducir sobre todo el circulo
para lograr un calculo 6ptimo del centro del circulo y
mejorar la precision de la pasada.

® | at/Long - Define una pasada en circulo a partir de la
latitud y longitud de su punto central, segun lo defina el
usuario.

1. Conducir al punto deseado del campo para crear una
pasada en circulo.

2. Seleccionar Iniciar registro de circulo.
Conducir por la trayectoria circular deseada.

4. Seleccionar Parar registro de circulo. Las pasadas
en circulo se crean automaticamente utilizando el
espacio entre pasadas definido en el Asistente de
configuracion.

NOTA: El botén de Parar registro de circulo se visualiza
cuando se ha conducido sobre una porcién del
circulo suficiente para calcular su punto central.

0OU06050,00010C3 -63-12APR09-1/1

Método de latitud / longitud
1. Seleccionar la latitud y longitud de punto central.

2. Introducir los valores de latitud y longitud del centro
del circulo, expresados en grados decimales. Los
valores previos de latitud y longitud asociados con el
campo se muestran cuando se visualiza por primera
vez la vista para introducir la latitud y longitud.

3. Guardar los valores por medio de pulsar Aceptar.
Las pasadas en circulo se crean automaticamente
utilizando el espacio entre pasadas definido en el
Asistente de configuracion.

NOTA: Puede ser necesario alinear el vehiculo con la
trayectoria de la torre de pivote central o usar la
funcién de desplazamiento de centro de pasada
para alinear las trayectorias con el vehiculo.

0OU06050,00010C4 -63-12APR09-1/1
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Uso de guiado en modo de pasada en circulo

Guiado en pasadas en circulo

Cuando se trabaja en modo de pasada en circulo, no

es necesario hacer la pasadas en un orden especifico.
La pantalla siempre visualiza la pasada mas cercana.
Segun el nivel de magnificacion, todas las pasadas que
se pueden visualizar se visualizaran en la pantalla con

la pasada mas cercana marcada con una linea mas
gruesa. El numero de pasada se visualiza debajo del
indicador de precision de pasada y el sistema lo actualiza
automaticamente a medida que se acerca una nueva
pasada. El numero de pasada cambia cuando la maquina
se encuentra en el punto medio entre dos pasadas.

El error de desviacién de pasada se visualiza en el
indicador de precision de pasada Este numero representa
la distancia entre la maquina y la pasada mas cercana. El
numero de error aumenta hasta que la maquina alcance

el punto medio entre dos pasadas. Después de alcanzar
el error de punto medio, el nUmero de error disminuye a
medida que la maquina se acerca a la pasada siguiente.

La distancia hasta el final de la pasada utilizando el
predictor de giro se muestra en la parte superior derecha
de la vista de guiado. La distancia disminuira hasta el
giro pronosticado y se emitiran tonos cuando la maquina
esté a 10 segundos de intersectar el punto de giro y
nuevamente cuando se haya llegado al punto de giro
pronosticado.

NOTA: El espacio entre pasadas puede requerir ajuste
debido a error del operador y/o del GPS.

EJEMPLO: Un operador puede desear introducir un
ancho de apero ligeramente menor para considerar los
errores de conduccién o el error del GPS.
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Desplazamiento de pasada

Los controles de desplazamiento de pasada funcionan de
la manera descrita en la secciéon GUIADO GENERAL.

El desplazamiento de pasada se usa para desplazar las
pasadas en sentido radial, acercandolas o alejandolas
del punto central. El desplazamiento de pasada no
mueve el punto central en si mismo. Este método

de desplazamiento de pasada permite al operador
usar diversos anchos de apero, representar diferentes
longitudes de torres de pivote central o representar el
estiramiento/achicamiento de las secciones de riego de
pivote central.

IMPORTANTE: Cuando se usa correccion diferencial
SF1 o SF2 (o cuando se usa el modo de
medicién rapida de RTK), el centro del circulo
puede desviarse con el correr del tiempo o
con los ciclos de encendido. En el modo
pasada en circulo, no se usa el desplazamiento
de pasada para compensar los errores de
posicion del GPS. A fin de lograr precisiones
y capacidad de repeticion cuando se usa la
correccion diferencial SF1 o SF2, el punto
central se debe volver a calcular, conduciendo
manualmente alrededor del circulo a diario
(Ver Calculo del centro del circulo).

NOTA: El modo de base absoluta de RTK se recomienda
para aplicaciones de alta precision cuando
se usa pasada en circulo. Unicamente el
modo de base absoluta de RTK proporciona
repeticiones y precision uniformes cuando
se usa pasada en circulo.

Ejemplo 1 - El operador hace la primera pasada por el
campo, guardando los datos del punto central del circulo
correspondientes al CAMPO ORIENTAL (nombre del
campo) y a CENTRO1 (nombre de la pasada) mientras
se remolca un apero de 4.6 m (15 ft). El operador vuelve
al mismo campo para realizar una segunda pasada con
un apero de 9.1 m (30 ft). Para seguir la misma pasada
que se guardd previamente, recuperar los valores de
CAMPO ORIENTAL y CENTRO1, alinear la maquina
con la pasada deseada y MOVER AL CENTRO para
compensar la diferencia en los anchos del apero.

Ejemplo 2 - El operador usa SF2 y define un punto central
de circulo conduciendo manualmente en el circulo. Al dia
siguiente, el operador regresa al campo y observa que el
sistema AutoTrac no se esta alineando correctamente
con la trayectoria del dia anterior debido a errores de
posicion del GPS. El operador debe conducir nuevamente
alrededor del circulo para determinar el punto central del
circulo.
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Uso de guiado en modo de pasada en circulo

Precision circulo y la pasada de torre de pivote central no coincidira
s . , en las pasadas alejadas del pivote central. Esto se debe a
Precision en pendientes - El modo de pasada en circulo |3 giferencia entre la distancia recorrida en una pendiente
se disefio para el funmonamlento de plv(?te centra_l en y en un plano nivelado. AutoTrac traza el espacio del
terrenos con pendientes de menos de 2%. Los clientes circulo como si el plano fuera a nivel. Las pasadas de

que usan la pasada en circulo en pendientes de mas de  {5re obyiamente van sobre el terreno de la pendiente.

2% deben conocer el rendimiento del modo de pasada Esta diferencia de distancia aumentara a medida que
en circulo en estas condiciones y por qué la pas_a_da en aumente la pendiente.

circulo funciona de un modo determinado. Al utilizar .

el modo de pasada en circulo, en algunas pendientes, Ver la seccion DIAGNOSTICO para una descripcion
se dan casos en los que el espacio entre la pasada en general de la precision con AutoTrac.
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Uso del modo de buscador de hileras

Teoria de funcionamiento

El modo Buscador de hileras (guiado manual solamente)
esta destinado para usarse en situaciones de cultivos en
hileras, en donde las hileras no siempre estan espaciadas
uniformemente entre si. El modo Buscador de hileras
ayudara el operador en determinar cual grupo de hileras
debe servir como el punto de entrada al campo después

de establecer un punto de referencia al salir del grupo de
hileras anterior.

NQOTA: La funcién de Buscador de hileras sélo puede
usarse en modo de Seguimiento paralelo.

Es necesario establecer el espacio entre pasadas para
poder trabajar en este modo.
0OU06050,00010C8 -63-12APR09-1/1

Uso del buscador de hilera

Para usar la funciéon de Buscador de hilera, oprimir la tecla
ESTAB. HILERA al final de la pasada, antes de dar vuelta
a la maquina. La Pasada 0 se reposiciona basandose en
el espacio entre pasadas, la posicion y rumbo actuales.
Después de haber iniciado el giro, la vista de giro guia al
operador hacia la pasada siguiente.

IMPORTANTE: Para obtener el mejor rendimiento,
oprimir la tecla ESTAB. HILERA antes de
empezar a virar la maquina al final de la pasada.

NOTA: Si se pulsa el botén ESTAB. HILERA cuando
la maquina esta detenida, se reposiciona la
pasada 0 basada en un rumbo de 0°.
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Guiado general

Activacion y desactivacion

Para activar el guiado, completar el Asistente de
configuracién, o acudir a la pagina principal GreenStar ->
Cambio rapido de guiado -> Seleccionar Modo de pasada
-> Seleccionar o crear una Pasada de guiado.

Para desactivar el guiado, acudir a la pagina principal
de GreenStar -> Cambio rapido de guiado -> Seleccionar
Modo de pasada = Guiado desact.
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Cambio de pasadas de guiado

Pagina principal GreenStar -> Cambio rapido de guiado
-> Seleccionar o crear una Pasada de guiado del menu
Nombre de pasada.

Sdlo las pasadas de guiado del campo seleccionado

aparecen en la lista. Si no se ha seleccionado ningun
campo, la lista so6lo contiene las pasadas de guiado
globales.

PC10857JN —UN—13APR09
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Borrado de pasadas de guiado

1.

Seleccionar una Pasada de guiado del menu Nombre

de pasada.

Seleccionar Borrar pasada para borrar la pasada
seleccionada de la memoria.
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Borrar pasada
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Guiado general

Desplazamiento de pasada

El Desplazamiento de pasada se utiliza para ajustar la
posicion de una pasada de guiado hacia la izquierda o la
derecha para compensar los efectos de desviacion de
GPS. Cada vez que se pulsan los botones MOVER A
IZQUIERDA o MOVER A DERECHA, el Desplazamiento
de pasada desplaza la Pasada 0 y todas las pasadas
relacionadas con ésta hacia la izquierda o la derecha en
la distancia especificada en los Parametros de guiado.
El Desplazamiento de pasada esta desactivado por
omision y puede activarse o desactivarse en la vista de
Parametros de guiado.

NOTA: La desviacion es inherente a todo sistema GPS
basado en satélite con correccion diferencial.

Seleccionar Desplazamiento de pasada en la pagina
Run para acceder a los controles de desplazamiento de
pasada.

* Para desplazar las pasadas hacia la izquierda,
seleccionar el boton MOVER A 1ZQ.

* Para desplazar las pasadas hacia la derecha,
seleccionar el boton MOVER A DER.

* Para centrar las pasadas con respecto a la ubicacion
actual del vehiculo, seleccionar MOVER AL CENTRO.

® Para borrar todos los desplazamientos y devolver
la Pasada 0 y las demas pasadas relacionadas con
ésta a su posicion original, seleccionar BORRAR
DESPLAZAMIENTOS.

IMPORTANTE: Cuando se usa correccion diferencial
SF1 0 SF2 (o cuando se usa el modo de medicién
rapida de RTK), la pasada puede desviarse con el
correr del tiempo o con los ciclos de encendido.
El desplazamiento de pasada puede usarse para
compensar los errores de posicion del GPS.

En la region de Norteamérica, siempre que
la radio RTK se configure de nuevo o se
cambie, es necesario apagar y encender el
receptor GPS antes de proceder.
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Desplazamiento de pasada
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Borrar desplazamientos

Es necesario desconectar la alimentacion de la
radio RTK antes de desenchufar la radio.

NOTA: La funcion BORRAR DESPLAZAMIENTOS queda
inhabilitada cuando AutoTrac esta activo.

El modo de base absoluta de RTK se recomienda
para aplicaciones de alta precision que requieren
muchas repeticiones. Unicamente el modo de
base absoluta de RTK proporciona repeticiones
y precisién uniformes.
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Tonos de rastreo

Los tonos de rastreo pueden usarse como indicadores
audibles del sentido de la direcciéon. Si la pasada se
encuentra a la derecha de la maquina, se escuchan
dos tonos graves; si se encuentra a la izquierda de la
maquina, se escucha un solo tono agudo. La alarma se

repite dos veces por segundo hasta que el error existente
entre la posicién de la maquina y la pasada deseada sea
menor que el valor especificado en Parametros de guiado.

Los Tonos de rastreo estan activados por omisién y puede
activarse o desactivarse en la vista de Parametros de
guiado.
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Guiado general

Vista de giro

NOTA: La pasada 0 debe estar establecida para
poder activar la vista de giro.

La Vista de giro ayuda al operador a visualizar la pasada
siguiente al virar la maquina de una pasada a la siguiente
por medio de mostrar una vista superior del campo, en
lugar de mostrar la vista en perspectiva.

La Vista de giro aparece una vez que el vehiculo ha virado
hasta alejarse mas de 45 grados del rumbo de la pasada.
La vista vuelve a la vista en perspectiva una vez que el
vehiculo esté aproximadamente a menos de 5 grados de
la pasada. El operador puede anular la vista de giro una
vez que la pantalla cambia a vista de giro con un botén
de anular que aparece en el angulo superior izquierdo de

PC10857NB —UN—27APR09

Anular vista de giro

la vista de guiado. Una vez que se selecciona el botén
de anular, la pantalla cambiara nuevamente a la vista en
perspectiva.

La Vista de giro esta activada por omision y puede
activarse o desactivarse en la vista de Parametros de
guiado.

Seleccionar Anular vista de giro para retornar a la vista
de mapa.
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Predictor de giro

El Predictor de giro advierte al operador por medio de
anticipar el final de la pasada y visualiza la distancia
que resta hasta el final de la pasada en la parte superior
derecha de la vista de mapa. El Predictor de giro esta
activado por omisién y puede activarse o desactivarse
en la vista de Parametros de guiado. La distancia
disminuira hasta el giro pronosticado y se emitiran tonos
cuando la maquina esté a 10 segundos de intersectar
el punto de giro y nuevamente cuando se haya llegado
al punto de giro pronosticado. Se muestra un indicador
visual 10 segundos antes de acercarse a un punto de
giro pronosticado. Si el sistema detecta un giro previo
en una pasada previa, se visualiza la distancia a ese
punto. La indicacion visual del Mapa en perspectiva esta
acompanada por tonos audibles.

El predictor de giro sirve unicamente para pronosticar el
punto de giro de un vehiculo usando Seguimiento paralelo
o AutoTrac. Esta NO es una advertencia de final de hilera.
Las predicciones de giro se basan unicamente en el
comportamiento del vehiculo en giros previos. Los puntos
de giro también se definen si se desactiva AutoTrac y el
error de rumbo es mayor que 45 grados. Las predicciones
de giro no coincidiran con el limite del campo si ésta no
sigue una linea recta o no es continua, o si el operador
hace los giros antes o después del limite del campo.

NOTA: Si se produce una desconexion por inactividad
causada por el interruptor del asiento (el operador
desocupa el asiento por 7 segundos en un tractor,
por 5 segundos en cosechadoras y pulverizadoras),
la pantalla vuelve a activar el Predictor de giro.
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Guiado general

Parametros de guiado

Para obtener el rendimiento 6ptimo del sistema GreenStar
usualmente es necesario ajustar los parametros. Acceder
a la vista de Parametros de guiado para personalizar su
experiencia como usuario y obtener el rendimiento 6ptimo
del sistema.

Parametros generales

Vista de giro - ayuda al operador a ver la pasada
siguiente al girar la maquina. Para activar/desactivar,
colocar/quitar la marca de la casilla.

Predictor de giros - advierte al operador prediciendo el
final de la pasada. Para activar/desactivar, colocar/quitar
la marca de la casilla.

Tonos de rastreo — brindan una indicacién audible del
error de rumbo. Para activar/desactivar, colocar/quitar
la marca de la casilla. Para modificar la distancia a la
cual suenan los tonos de rastreo, seleccionar el campo
de introduccién, girar la ruedecilla hasta que se muestre
el valor deseado, y pulsar Enter. Se pueden introducir
valores en la gama 10—60 cm (4—24 in.).

PC10857JN —UN—13APR09
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Pagina principal GreenStar
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Parametros
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Parametros de guiado
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Compensacién de avance — indica a qué distancia de
la pasada actual el sistema de guiado busca elementos
tales como giros. Se usa Unicamente con Seguimiento
paralelo. Para activar/desactivar, colocar/quitar la marca
de la casilla.

0OU06050,00010D4 -63-28APR09-1/2

Desplazamiento de pasada — se utiliza para ajustar

la posicidon de una pasada de guiado hacia la

izquierda o la derecha para compensar los efectos de
desviacion de GPS. Este parametro activa/desactiva los
desplazamientos, selecciona desplazamientos pequefios
o grandes y cambia la distancia de cada desplazamiento.

Cambios desactivados — Marcar la casilla para
desactivar los cambios.

Pequeios cambios — Seleccionar Pequefios cambios
para emplear una distancia de desplazamiento de 1—30
cm (0.4—12in.).

Grandes cambios — Seleccionar Grandes cambios para
emplear una distancia de desplazamiento de 1—410 cm
(12—161.5in.). Los grandes cambios estan inhabilitados
cuando AutoTrac esta activo o durante el funcionamiento
en modo de pasada curva adaptable.

Tamano de desplazamiento — Distancia en la cual se
desplazan las pasadas cuando se pulsan los botones
MOVER A 1ZQ. y MOVER A DER.

ShiftTrack

Shifts Off

Small Shifts

v/

Large Shifts

Shift Size

1.0

iin)

PC10857NH —UN—27APR09
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Guiado general

Parametros de barra de luces

Tamano de paso - se usa para ajustar la distancia de
error de desviacién que representa cada cuadro del
indicador de precisién de pasada. Si se utiliza la pantalla
con una barra de luces GreenStar, el tamafio de paso
también define la distancia de desviacion de rumbo que

representa cada segmento luminoso de la barra de luces.

Sentido de conduccion — Cuando se selecciona esta
opciodn, las luces que se iluminan en el lado izquierdo del
indicador de precisién de pasada y en la barra de luces
GreenStar indican que es necesario dirigir el vehiculo

hacia la izquierda para alinearlo con la pasada de guiado.

Sentido de conduccién — Cuando se selecciona esta
opciodn, las luces que se iluminan en el lado izquierdo del
indicador de precision de pasada y en la barra de luces
GreenStar indican que es necesario dirigir el vehiculo

hacia la izquierda para alinearlo con la pasada de guiado.

Barra de luces externas activ. — Marcar la casilla para
activar la barra de luces externa.

Lightbar Settings

Stap Size
4.0 (in)

Lightbar indicates

\/| Steer Towards Direction

Off-Track Direction

PC10857NI —UN—27APR09
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Ajuste de brillo de barra de luces GreenStar — El brillo
de la barra de luces externas GreenStar se sincroniza
con el ajuste del brillo de la pantalla. Este parametro se
ofrece para permitir ajustar el brillo de la barra de luces
GreenStar segun el brillo de la pantalla.

Continua en la pag. siguiente

Lightbar Settings

\/ External Lightbar On

Day Mode Balance

ERssraanET et NN

Might Mode Balance

Mext Page
o J T-*1
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Guiado general

Configurar la orientacion de montaje de la barra de
luces — Este parametro permite montar la barra de
luces GreenStar en posicion invertida. Cuando se abre
esta pagina, la mitad de las luces de la barra GreenStar
se iluminan, si la barra esta correctamente instalada.
Sencillamente hay que marcar la casilla correspondiente
al sentido de las luces que se han iluminado.

Lightbar Settings

the lights are illuminated.

The lights on half of the light bar are lit.
Select the image that shows which way

PC10857NK —UN—27APR09
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Parametros de pasada curva

Virajes cerrados suaves - Cuando la casilla esta
marcada el sistema "suavizara" automaticamente una
pasada propagada que puede incorporar un viraje
abrupto.

Curve Track Settings

\/ Smooth Tight Turns

Implement In-Ground Turn Radius

30.0

L]

2

Continua en la pag. siguiente
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Guiado general

A—Pasada previa

B—Pasada siguiente—Suavi-

zacion de virajes cerrados
desactivada

Suavizacién de virajes cerrados DESACTIVADA

PC9529 —UN—270CT06
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A—Pasada previa

B—Pasada siguiente—Suavi-

zacion de virajes cerrados
activada

8
o
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Q
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~
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te]
D
O
o
Suavizacion de virajes cerrados ACTIVADA
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Guiado general

Radio de viraje con apero en suelo - Este valor representa
el radio de giro mas pequefio que el apero es capaz de
recorrer cuando esta en el suelo.

R—Radio de giro de apero

Fuente de registro — El registro de pasadas curvas
adaptables puede activarse manualmente o segun
AutoTrac o el Mapa de cobertura.

PC9905 —UN—O5FEBO7

Radio
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Eliminar datos de curvas adaptables - Si se han
registrado datos de pasada curva para este campo
anteriormente y el operador no desea usarlos o la tarjeta
de datos esta llena debido a los datos de pasada curva
guardados, los datos de pasada curva se pueden quitar
de la tarjeta de datos. Hay dos opciones para eliminar
los datos de pasada curva:

Sélo para este campo—borra los datos de pasada curva
para el campo actual solamente en la tarjeta de datos

Para todos los campos—borra los datos de pasada curva
para todos los campos guardados en la tarjeta de datos

Modo de repeticion — El modo de repeticion permite
visualizar la pasada de guiado cuando el registro esta
desactivado. Activar el Modo de repeticidon para guiar
la maquina sobre una curva adaptable previamente
registrada. El modo de repeticidon esta desactivado por
omision.

La tecla de registro de Curvas adaptables queda
inhabilitada si el Modo de repeticién esta activado.

Curve Track Settings

Recording Source

=

4

Clear Adaptive Curve Data
Clear
Data

Repeat Mode

PC10857NM —UN—27APR09
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Guiado general

Parametros de AutoTrac

NOTA: Los parametros de AutoTrac se visualizan
Unicamente en maquinas compatibles con AutoTrac.

Sensibilidad de la direccion — Permite a los usuarios
del sistema AutoTrac ajustar la sensibilidad de la direccion
del vehiculo. Para ajustar la sensibilidad de la direccion
del vehiculo, seleccionar el cuadro de entrada e introducir
el valor de sensibilidad de la direccion deseado por medio
del teclado numérico y seleccionar el boton Entrar. La
sensibilidad puede aumentarse o reducirse por medio de
pulsar las teclas Aumentar sensibilidad de direccion y
Reducir sensibilidad de direccion en la pagina Run.

PC10857LB —UN—14APR09
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AUTO
70

Aumentar sensibilidad de direccion
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AUTO
Z0

Reducir sensibilidad de direccién

NQOTA: El intervalo valido para la sensibilidad de
la direccién es entre 50 y 200, donde 200
es el ajuste mas agresivo.
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Param. AutoTrac avanzados

El botén de parametros de AutoTrac avanzados esta
visible en la pagina de Parametros de guiado Unicamente
si se detecta la presencia de una SSU que admite el uso
de parametros de AutoTrac Integrado.

El botén de aceptar guarda y aplica los parametros
actuales y retorna al usuario a la pagina previa. El botén
de restaurar parametros predeterminados fija todos los
parametros a sus valores predeterminados en fabrica.
Consultar la descripcion de cada parametro para ver su
valor predeterminado. El botén ’?’ visualiza un cuadro
con texto de ayuda para cada parametro especifico.

Advanced AutoTrac Settings
Steer
Sensitivity 70
- Line Sensitivity 100
= Heading
Line Sensitivity 0.0
@ Tracking
Heading 0.0
Lead
- Steering Response 0.0
= Rate
, Curve 0.0 3
Sensitivity * g
N
o
Acquire |
Sensitivity 0.0 %I
z
z
Rastore Default @ 8
Settings g
o
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Sensibilidad de trayectoria - Rumbo

Determina la agresividad de la respuesta de AutoTrac
a errores de rumbo.

Valores més altos: Respuesta mas agresiva al error de
rumbo del vehiculo.

Valores mas bajos: Respuesta menos agresiva al error
de rumbo del vehiculo.
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AutoTrac Universal

Ver el manual del operador de AutoTrac Universal para
las instrucciones de uso.

OUO06050,00010DA -63-14APR09-1/1

80-9

052709

PN=70




Guiado general

Barra de luces externas GreenStar No es necesario efectuar configuraciones adicionales
Lab de | G Star funci para usar la barra de luces GreenStar con la pantalla
a barra de luces externas GreenStar funciona como GS2 1800, pero los valores siguientes se encuentran

unidad compafiera de la pantalla GS2 1800 cuando estas : ; - B ;
dos unidades se conectan al bus de CAN del apero. La disponibles en la pagina de Parametros de guiado.

barra de luces GreenStar se monta en el parabrisas, Para las instrucciones de montaje e instalacién
delante del operador, y proyecta el indicador de precision  adecuados, consultar el manual del operador de la barra
de pasada de la pantalla a la linea visual del operador. de luces GreenStar.
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Uso de Swath Control Pro

1. Completar el Asistente de configuracién para
configurar el sistema GreenStar para usar Swath
Control Pro y crear una pasada de guiado. Consultar
la seccion COMO EMPEZAR, previamente en el
presente manual.

NOTA: Si no se ha seleccionado cliente, granja y campo,
So6lo es posible guardar un mapa de cobertura en la
pantalla. El mapa de cobertura NO puede trazarse
hasta abarcar una distancia de mas de 5 millas
desde el primer punto registrado en el mapa.

2. Crear los limites externo e internos que sean
necesarios. Los limites, aunque son opcionales,
pueden ser utiles cuando se utiliza el sistema Swath
Control. Por ejemplo, si se fija el Swath Control con
Minimo solape, un limite exterior puede ayudar a
asegurar que no se pulverice fuera del campo, en
caso que la seccidn se extienda mas alla del limite.
De modo similar, si se fija Minimo solape en un limite
interior, se podra cruzar una via acuatica y ayudar a
asegurar que cada seccion esté desactivada durante
el cruce.

3. Consultar la seccion PARAMETROS DE SWATH
CONTROL del presente manual para aprender a
ajustar el sistema y obtener el rendimiento éptimo.

4. TODOS estos son necesarios para que el Swath
Control funcione.

Se ha introducido un cédigo de activacion valido de
Swath Control Pro en la pantalla.

¢ Se detecta la presencia de un controlador compatible
con Swath Control y se visualiza el tipo correcto

PC10857NO —UN—28APR09

[

Swath Control activado/desactivado

de maquina en la pagina de configuracion de la
maquina.

¢ Se ha terminado el Asistente de configuracion.

¢ El interruptor maestro esta conectado.

* El interruptor de seccion esta en la posicion
conectada.

* Hay presente un estado de sefial GPS (SF1, SF2
6 RTK).

* Se avanza a una velocidad mayor que 5 mph.

5. Usar el botén de Swath Control en la pagina Run de
la pantalla GreenStar para activar/desactivar a Swath
Control.

NOTA: Si el boton de activar/desactivar Swath Control
Pro no aparece en la pagina Run, comprobar
que se haya introducido un codigo de activacion
valido para Swath Control Pro en la pantalla y que
ésta haya detectado a un controlador compatible
con Swath Control (acceder a Menu -> Centro de
mensajes -> Info de unidades de control electrénico
-> Observar que la cuenta de mensajes del
controlador aumente de modo constante).

Si se hay varios controladores capaces de
usar Swath Control Pro conectados al bus
CAN, seran priorizados automaticamente, y se
visualiza el de prioridad mas alta.

0OU06050,00010DC -63-28APR09-1/1

Habilitacion / inhabilitacion del sistema
para pulverizadoras

TODOS estos son necesarios para que el Swath Control
funcione.

* Encender la bomba de solucién.

® Colocar los interruptores de secciones de la barra
pulverizadora en posicion desconectada.

® Seleccionar el boton de activar/desactivar Swath
Control en la pagina Run de la pantalla GreenStar.

* | a velocidad excede 0.8 km/h (0.5 mph).

® Conectar el interruptor maestro.

NOTA: Si el IBS o un interruptor de seccién de barra
pulverizadora desactiva una seccion, el Swath
Control no la activa. Si el Swath Control desactiva
una seccion, el IBS no la vuelve a activar.

PC10857NO —UN—28APR09
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Swath Control activado/desactivado

Cualquiera de estas condiciones inhabilita el sistema
Swath Control:

* Control maestro de pulverizadora desactivado.
* Pulsar el botén de activar/desactivar Swath Control.
* | a bomba de la seccion esta apagada.

0OU06050,00010DD -63-28APR09-1/1
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Habilitacién / inhabilitacion del sistema
para aperos de siembra

TODOS estos son necesarios para que el Swath Control
funcione.

* Poner todos los interruptores de secciones en posicién
conectada.

* Bajar el apero al suelo.

® Seleccionar el botén de activar/desactivar Swath
Control en la pagina Run de la pantalla GreenStar.

* La velocidad del vehiculo debera ser mayor que 1 km/h
(0.62 mph) para un carro neumatico y 1990 CCS y 0.3
km/h (0.2 mph) para sembradoras.

* Activar el control maestro.

PC10857NO —UN—28APR09

[

Swath Control activado/desactivado

Cualquiera de estos inhabilita el sistema Swath Control:

* El apero esta elevado fuera del suelo.

* Todos los interruptores de secciones estan
desactivados.

* El control maestro esta desactivado.

¢ Pulsar el botén de activar/desactivar Swath Control.

* | a velocidad del vehiculo es menor que la velocidad
minima.

OU06050,00010DE -63-28APR09-1/1

Barra de estado de secciones

Cuando Swath Control esta en marcha, se visualiza el
estado detectado de las secciones en la parte inferior de
la pagina Run, en la barra de estado de secciones.

Ejemplo de barra de estado para carro neumatico

* Barra verde en parte inferior — Swath Control esta
habilitado y la seccidn esta activada.
* Barra del tanque esta negra — El tanque esta activado

PC10857NP —UN—28APR09

FRONT TANK
MIDDLE TAMK

Barra de estado de secciones

* Barra del tanque esta transparente — El tanque esta
desactivado

0OU06050,00010DF -63-28APR09-1/2

Ejemplo de barra de estado para pulverizadora

* Se visualizan las secciones detectadas

* L1 — Primera seccién a la izquierda de la linea central
* R1 — Primera seccion a la derecha de la linea central
* C — Seccién central

* Triangulo verde — La seccion esta activada

* Triangulo transparente — La seccion esta desactivada

PC10857NQ —UN—28APR09
L2 L1 C R1 R2
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Precision de Swath Control Pro

La precision general del sistema Swath Control Pro
depende de muchas variables:

Precision de la sefial + Configuracién del vehiculo +
Configuracion de secciones + Condiciones de campo +
Dosis del producto.

Es importante recordar que:

* El receptor requiere pasar por un periodo de
calentamiento después del arranque.

* El vehiculo debe estar correctamente configurado (de
acuerdo con el manual del operador).

* El apero debe estar configurado para funcionar
correctamente (las piezas de desgaste estan en buenas

condiciones y las secciones estan correctamente
separadas).

* Comprender como las condiciones del campo y la dosis
del producto a ser aplicada pueden afectar el sistema.

* A medida que aumenta la precision del GPS
(suscripciones a SF1, SF2 y RTK), también aumenta la
precision de reaccion de Swath Control Pro.

* | a precisiéon de Swath Control Pro se afecta por
condiciones de sombreado de las sefales de GPS
(tales como cuando hay arboles).

¢ Cuanto més constante se mantenga la velocidad al
ingresar en superficies de cobertura y limite, tanto mas
exacto sera el control de hilerado. La aceleracion y
desaceleracion rapidas tienen el potencial de inducir
problemas dado que los tiempos se relacionan con la
velocidad de avance del vehiculo.
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85-2

052709

PN=73




Swath Control Pro

PC10857JN —UN—13APR09

Configuracion de Swath Control

Para obtener el rendimiento 6ptimo del sistema GreenStar
usualmente es necesario ajustar los parametros. Acceder
a los parametros de Swath Control para optimizar el
rendimiento del sistema.

NOTA: EI boton de Parametros de Swath Control -
aparece Unicamente si se ha introducido un ﬁ
codigo de activacion valido en la pantalla y
se detecta la presencia de un controlador
compatible con Swath Control.

i
s

Pagina principal GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

Parametros
PC10857NR —UN—28APR09

o

Configuracion de Swath Control

OU06050,00010E1 -63-14APR09-1/1

Tiempo de activacién / desactivacion Turn on Time Turn off Tima
1.0 (sec) 0.6 (50c)

Este parametro sirve para compensar el retardo promedio
de reaccion fisica de la maquina (eléctrico o mecanico)

por medio de activar o desactivar una seccion antes de e e
que el apero entre a la zona deseada. Amount to Overlap
El tiempo de reaccion no se ve afectado por la velocidad 100 %

de avance. El retardo de reaccion fisica permanece
constante con la configuracion de la maquina. La maquina
avanza a velocidades diferentes, pero el tiempo de
reaccion permanece igual. Si el tiempo se ajusta en 0.0
segundos (para desactivar o activar) la sefial de comando
para disparar las valvulas se envia cuando la parte que 0 o

Interior Boundaries
Amount to Overlap

controla el apero o seccion de la barra llegue al limite o 3
superficie anteriormente cubierta. (Solape minimo, salteo ES
minimo o porcentaje.) Generalmente, en esta situacion se Previous Coverage 9
dice que la maquina esta reaccionando demasiado tarde. Amount to Overlap %I
. [2]
A medida que aumentan los valores (segundos para 50 % g
activar o desactivar) el comando se enviara mas g
rapidamente en relacion con el limite o superficie de 2
cobertura. Si el tiempo de activacion es de 1.0 segundo,
el comando se enviara 1.0 segundo antes de que el apero
I | limit rficie anteriorment ierta. Est iy iy
Ioge 2| imie o superice anterormente cubera, ES%  No7a: Compensacion do apero 1 + Compensacion d
POCO | q b apero 2 = El punto utilizado por Swath Control
trazado en la pantalla; los valores controlan solamente los Pro para activar/desactivar secciones
tiempos de disparo de comando para las valvulas. ’
0OU06050,00010E2 -63-14APR09-1/1
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Tiempos de activacion / desactivacion
optimos

Los tiempos de activacion / desactivacion 6ptimo se
determinan segun la experiencia con su equipo en el
campo. Se debe recordar que la velocidad de avance
afecta solamente a la distancia recorrida, mientras se
produce el retardo de reaccion de la maquina, y que la
distancia recorrida variara entre los tiempos para activar y
desactivar y entre un operador y otro. A continuacion se
describen dos casos diferentes.

Pulverizadoras:

A 16 mph en una pulverizadora autopropulsada, el tiempo
de reaccion fisica promedio del sistema (comando de
desactivacién en la manija de control hidrostético, la
valvula de la barra reacciona y se apaga, fluye liquido
libremente de la barra hasta que se alcance la presion de
la valvula de retencién) es menor que 1.5 segundo. El
liquido continuara cayendo sobre el cultivo después de 1.5
segundo, por lo que el tiempo de reaccién operativa total
es de aproximadamente 2 - 3 segundos. En el transcurso
de dos segundos, una pulverizadora autopropulsada

que avanza a 16 mph recorre 46.93 ft. Si se produce

un tiempo de reaccién de la maquina de 1.5 segundo
hasta detenerse completamente la pulverizacién, sera
util comenzar con un tiempo para desactivar de 1.5a 2.5
segundos. Como regla general, un sistema de suministro

de liquidos demora mas en reaccionar para activarse que
para desactivarse, debido a las diferencias de presion del
liquido, por lo que muchas veces el tiempo para activar
es ligeramente mayor que el tiempo para desactivar.

Sembradoras y herramientas de siembra:

Las sembradoras avanzan a un promedio de 4 a 7 mph
durante la siembra y tienen tiempos minimos de retardo
por reaccion del embrague eléctrico (normalmente de
menos de 0.8 s). El tiempo de retardo méas grande se
produce normalmente desde que la semilla sale del
disco del dosificador, recorre el conducto para semillas y
llega al suelo. A una velocidad de siembra de 10 km/h
(6 mph), se recorreran 2.8 m (8.8 ft) en un segundo.
Es decir, 280 mm (10.5 in.) de distancia recorrida por
cada décima de segundo. El tiempo total que transcurre
desde que se acciona el interruptor en la cabina, hasta
que se detiene el embrague, se detiene el dosificador
de semillas y todas las semillas han llegado al suelo es
de apenas 0.8 s. Por lo tanto, si se modifica el tiempo
de activacion / desactivacion de 0.2 a 0.8 s, se puede
cambiar dramaticamente la colocacién de las semillas.
En promedio, la mayoria de las sembradoras de cultivo
en hileras generalmente fijan un tiempo para desactivar
entre 0.0 y 0.3 segundo y un tiempo para activar entre
0.5y 1.0 segundo. En promedio, para la mayoria de los
carros neumaticos se establece un tiempo de desactivar
de 0.6 segundo y un tiempo de activar de 1.0 segundo.
0OU06050,000108B -63-28APR09-1/1
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Explicacion de los ajustes del control de hilerado Swath Control

Swath Control
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0.0
(H)
A—NMenu desplegable de Limites C—Menu desplegable de Limites
exteriores interiores
B—Cuadro de entrada de D—Cuadro de entrada de
porcentaje de limites porcentaje de limites
exteriores interiores

Cuando se ha seleccionado el porcentaje de solape de los
menus desplegables, el cuadro de entrada de porcentaje
deja de estar grisado y el operador puede introducir el
solape deseado (s6lo en numeros enteros).

Los ajustes de activacion y desactivacion de control

de hilerado se utilizan para compensar los retardos
(eléctricos y mecanicos) de la reaccion fisica promedio de
la maquina. Se debe recordar que la relacién de tiempo
de reaccién NO necesariamente aumenta a medida que
aumenta la velocidad de avance. El retardo de reaccién
fisica permanece constante para esa configuracion de
maquina; la maquina recorre mas o menos distancia
cuando se esta produciendo la reaccion a diferentes
velocidades de avance. Si el tiempo se ajusta en 0.0
segundos (para desactivar o activar) la sefial de comando
para disparar las valvulas no se enviara hasta que la
parte que controla el apero o seccién de la barra llegue al
limite o superficie anteriormente cubierta (solape minimo,
salto minimo o porcentaje). Generalmente, se dice que la
maquina esta reaccionando demasiado tarde.

A medida que aumentan los valores (segundos para
activar o desactivar) el comando se enviara mas

E—Menu desplegable de
cobertura

F—Cuadro de entrada de
porcentaje de cobertura

rapidamente en relacion con el limite o superficie de
cobertura. Si el tiempo de activacion es de 1.0 segundo,
el comando se enviard 1.0 segundo antes de que el
apero llegue al limite o superficie anteriormente cubierta.
Estos valores tendran poco efecto en lo que se ve en

la pantalla GS2; los valores controlan solamente los
tiempos de disparo de comando para las valvulas. Cuanto
mas constante se mantenga la velocidad al ingresar en
superficies de cobertura y limite, tanto mas exacto sera
el control de hilerado. La aceleracion y desaceleracion
rapidas tienen el potencial de inducir problemas dado que
los tiempos se relacionan con la velocidad de avance del
vehiculo. Sila velocidad de la maquina cambia en gran
medida al cruzar sobre el punto de control de cobertura
o limite, la maquina no puede reaccionar fisicamente del

modo correspondiente.

NOTA: Swath Control Pro funciona basandose en
el punto de caida y el tiempo de activacion
de la funcién primaria.

Continua en la pag. siguiente

G—Cuadro de entrada de activar

(s)
H—Cuadro de entrada de
desactivar (s)

0OU06050,0000E44 -63-270CT08-1/5
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Herramientas de siembralas sembradoras funcionan

a un promedio de 6 a 12 km/h (4 a 7 mph) mientras
siembran y tienen tiempos de retardo de reaccion eléctrica
del embrague de la maquina minimos. (Normalmente,
menos de 0.8 segundo.) El tiempo de retardo mas grande
se produce normalmente desde que la semilla sale del
disco del dosificador, recorre el conducto para semillas y
llega al suelo. A una velocidad de siembra de 10 km/h

(6 mph), se recorreran 2.8 m (8.8 ft) en un segundo. Es
decir, 280 mm (10.5 in.) de distancia recorrida por cada
décima de segundo. (Ejemplo - Tiempo de retardo de
semilla completo desde que se oprime el control en la
cabina hasta que el embrague se detenga, se detenga

el dosificador de semilla y todas las semillas lleguen al
suelo; tiempo transcurrido 0.8 segundo.) Puede verse que
cambiar de 0.2 a 0.8 segundo en el tiempo de advertencia
puede cambiar en gran medida la ubicacion de la semilla
al activar o desactivar. En promedio, la mayoria de las
sembradoras de cultivo en hileras generalmente fijan

un tiempo para desactivar entre 0.0 y 0.3 segundo y un
tiempo para activar entre 0.5y 1.0 segundo. En promedio,
para la mayoria de los carros neumaticos se establece
un tiempo de desactivar de 0.6 segundo y un tiempo de
activar de 1.0 segundo.

Minimizar los saltos en los aperos agrupados (aperos de
siembra compuestos de grupos multiples). Ajustar los
valores de hilerado para minimizar saltos. El programa
Swath Control se ajusta para el grupo posterior del
apero, por lo tanto, es necesario aumentar el tiempo de
activacion para compensar la distancia entre grupos. Ver
la figura de abajo.

El objetivo es compensar el retardo debido a la
separacion entre los grupos introduciendo una activacién
de grupo como el parametro de "activacion". Activacion +
Retardo de grupo = Activacion de grupo. Mantener una

Continua en la pag. siguiente

velocidad de giro constante para obtener un tiempo de
activacion preciso. Se recomienda examinar y ajustar los
parametros antes de sembrar.

NOTA: El retardo de grupo es un valor de tiempo, no una
distancia, y puede verse afectado por la velocidad.

PulverizadorasA 24 km/h (16 mph) en una pulverizadora
autopropulsada, el tiempo de reaccion fisica promedio
del sistema (comando de desactivacion en la manija de
control hidrostatico, la valvula de la barra reacciona y

se apaga, fluye liquido libremente de la barra hasta que
se alcance la presion de la vélvula de retencion) es de
2.5 segundos. El liquido continuara cayendo sobre el
cultivo después de los 2.5 segundos, por lo que el tiempo
de reaccioén operativa total es de aproximadamente 3.0
segundos. En la tabla de la izquierda puede observarse
que en un tiempo de tres segundos a 24 km/h (16 mph),
la pulverizadora autopropulsada recorre 22.5 m (70.40 ft).
La pantalla GS2 permite al operador ajustar el tiempo de
desactivacion y activacion segun el tiempo de retardo de
reaccion promedio de su maquina (ej. los 3.0 segundos
antes mencionados).

Si se produce un tiempo de reaccién de la maquina

de 2.0 segundos hasta detenerse completamente la
pulverizacion, sera util comenzar con un tiempo para
desactivar de 2.0 a 2.5 segundos. Como regla general,
un sistema de suministro de liquidos demora mas en
reaccionar para activarse que para desactivarse, debido a
las diferencias de presion del liquido, por lo que muchas
veces el tiempo para activar es ligeramente mayor que el
tiempo para desactivar. Se debe recordar que la velocidad
de avance afecta solamente a la distancia recorrida,
mientras se produce el retardo de reaccion de la maquina,
y que la distancia recorrida variara entre los tiempos para
activar y desactivar y entre un operador y otro.

0OU06050,0000E44 -63-270CT08-2/5
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®\Two Ranked Tools Entering
Then Leaving Headland

®—_ 2
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SIN SWATH CONTROL
A—Grupo 1 C—Retardo de sistema E—Desactivacion real G—Activacion real
B—Grupo 2 D—Interruptor desconectado F—Interruptor conectado H—Apero de dos grupos saliendo

de cabecero y luego entrando
en el mismo

Retardo de sistema = solape (A) y solape (B) Retardo de sistema = solape (A) y solape (B)
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@\Two Ranked Tools Entering
Then Leaving Headland

—

) @

-l
g

PC11047 —UN—31MARO08

SWATH CONTROL NORMAL

A—Grupo 1 C—Retardo de sistema E—Swath Command G—Apero de dos grupos saliendo
B—Grupo 2 D—Desactivacion real F— Activacion real de cabecero y luego entrando
en el mismo

Retardo de sistema = sin solape (A) y sin solape (B) Retardo de sistema = solape (A) y sin solape (B)

Continua en la pag. siguiente OUO06050,0000E44 -63-270CT08-4/5

052709
85-7 PN=78




Swath Control Pro

— ‘"_'_"‘“\\ (K

Two Ranked Tools Entering
Then Leaving Headland
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ACTIVACION DE GRUPO

A—Grupo 1 D—Retardo de grupo G—Swath Command

B—Grupo 2 E—Activacion de grupo H—Activacion real

C—Retardo de sistema F— Desactivacion real |— Apero de dos grupos saliendo

de cabecero y luego entrando
en el mismo
Retardo de sistema = sin solape (A) y sin solape (B) Retardo de sistema + Retardo de grupo = sin solape (A)
y sin solape (B)
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Hoja rapida de ajustes de Swath Control Pro de GS2—Meétrico

Tiempo de retardo de reaccién Distancia recorrida a una velocidad Distancia recorrida segun
Velocidad de avance fisica de la maquina y tiempo determinados actualizacion de GPS
(km/h) (segundos) (metros) (metros)
3 1 0.83 0.17
3 2 1.67 0.17
3 3 2.50 0.17
3 4 3.33 0.17
3 5 417 0.17
3 10 8.33 0.17
6 1 1.67 0.33
6 2 3.33 0.33
6 3 5.00 0.33
6 4 6.67 0.33
6 5 8.33 0.33
6 10 16.67 0.33
9 1 2.50 0.50
9 2 5.00 0.50
9 3 7.50 0.50
9 4 10.00 0.50
9 5 12.50 0.50
9 10 25.00 0.50
12 1 3.33 0.67
12 2 6.67 0.67
12 3 10.00 0.67
12 4 13.33 0.67
12 5 16.67 0.67
12 10 33.33 0.67
15 1 417 0.83
15 2 8.33 0.83
15 3 12.50 0.83
15 4 16.67 0.83
15 5 20.83 0.83
15 10 41.67 0.83
18 1 5.00 1.00
18 2 10.00 1.00
18 3 15.00 1.00
18 4 20.00 1.00
18 5 25.00 1.00
18 10 50.00 1.00
21 1 5.83 1.17
21 2 11.67 1.17
21 3 17.50 1.17
21 4 23.33 1.17
21 5 29.17 1.17
21 10 58.33 1.17
24 1 6.67 1.33
24 2 13.33 1.33
24 3 20.00 1.33
24 4 26.67 1.33
24 5 33.33 1.33
24 10 66.67 1.33
27 1 7.50 1.50

Continua en la pag. siguiente
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Tiempo de retardo de reaccién Distancia recorrida a una velocidad Distancia recorrida seguin
Velocidad de avance fisica de la maquina y tiempo determinados actualizacion de GPS
(km/h) (segundos) (metros) (metros)
27 2 15.00 1.50
27 3 22.50 1.50
27 4 30.00 1.50
27 5 37.50 1.50
27 10 75.00 1.50
30 1 8.33 1.67
30 2 16.67 1.67
30 3 25.00 1.67
30 4 33.33 1.67
30 5 41.67 1.67
30 10 83.33 1.67

0OU06050,0000E45 -63-160CT08-2/2
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Hoja rapida de ajustes de Swath Control Pro de GS 2—SAE

Tiempo de retardo de reaccién Distancia recorrida a una velocidad Distancia recorrida segun
Velocidad de avance fisica de la maquina y tiempo determinados actualizacion de GPS
(mph) (segundos) (ft) (in.)
2 1 2.93 7.04
2 2 5.87 7.04
2 3 8.80 7.04
2 4 11.73 7.04
2 5 14.67 7.04
2 10 29.33 7.04
4 1 5.87 14.08
4 2 11.73 14.08
4 3 17.60 14.08
4 4 23.47 14.08
4 5 29.33 14.08
4 10 58.67 14.08
6 1 8.80 21.12
6 2 17.60 21.12
6 3 26.40 21.12
6 4 35.20 21.12
6 5 44.00 21.12
6 10 88.00 21.12
8 1 11.73 28.16
8 2 23.47 28.16
8 3 35.20 28.16
8 4 46.93 28.16
8 5 58.67 28.16
8 10 117.33 28.16
10 1 14.67 35.20
10 2 29.33 35.20
10 3 44.00 35.20
10 4 58.67 35.20
10 5 73.33 35.20
10 10 146.67 35.20
12 1 17.60 42.24
12 2 35.20 42.24
12 3 52.80 42.24
12 4 70.40 42.24
12 5 88.00 42.24
12 10 176.00 42.24
14 1 20.53 49.28
14 2 41.07 49.28
14 3 61.60 49.28
14 4 82.13 49.28
14 5 102.67 49.28
14 10 205.33 49.28
16 1 23.47 56.32
16 2 46.93 56.32
16 3 70.40 56.32
16 4 93.87 56.32
16 5 117.33 56.32
16 10 234.67 56.32
18 1 26.40 63.36

Continua en la pag. siguiente
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Swath Control Pro

Tiempo de retardo de reaccién Distancia recorrida a una velocidad Distancia recorrida seguin
Velocidad de avance fisica de la maquina y tiempo determinados actualizacion de GPS
(mph) (segundos) (ft) (in.)
18 2 52.80 63.36
18 3 79.20 63.36
18 4 105.60 63.36
18 5 132.00 63.36
18 10 264.00 63.36
20 1 29.33 70.40
20 2 58.67 70.40
20 3 88.00 70.40
20 4 117.33 70.40
20 5 146.67 70.40
20 10 293.33 70.40
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Gestion de datos

Gestion de datos

Los datos y valores de parametros pueden transferirse
desde y hacia un dispositivo de almacenamiento USB
para

* Efectuar una copia de seguridad de sus datos
* Trasladarlos a software de computadora de escritorio
* Trasladarlos a otra pantalla

Los tipos de datos dados a continuacion pueden
transferirse desde y hacia esta pantalla:

¢ Cliente, granja, campo

* Recursos de maquina y apero
® Lineas de guiado

* Limites interiores / exteriores

* Mapas de cobertura

La pantalla no es capaz de leer datos de los tipos
siguientes:

* Mapas de prescripcion

* Imagenes aéreas

* Imagenes de fondo

* Mapas del Localizador de variedades

NOTA: La pantalla GS2 1800 tiene dos puertos USB por
motivos de redundancia. Soélo es posible introducir
un dispositivo USB a la vez. Los puertos de USB
estan disefiados unicamente para la transferencia
de datos y la reprogramacion, y no se los debe
emplear para recargar dispositivos electrénicos.

0OU06050,00010E4 -63-14APR09-1/1

Transferencia de datos
1. Desactivar el registro y parar el vehiculo.

2. Insertar un dispositivo de almacenamiento USB en la
pantalla. La memoria interna de la pantalla tiene una
capacidad de 512 MB, por lo cual el dispositivo USB
debera tener no menos de 512 MB de espacio.

NOTA: La mayoria de los dispositivos que pueden
conectarse al puerto USB funcionan con la
pantalla. El dispositivo USB que se incluye
con la pantalla ha sido sometido a prueba y
aprobado para uso con la misma.

3. Se visualiza el mensaje USB detectado. Leerloy
acusar recibo del mismo.

4. Avanzar al programa GreenStar, si éste no se
encuentra abierto ya.

5. Se visualiza el mensaje USB detectado. Leerlo y
seleccionar Transferir datos.

PC10857JC —UN—13APR09

Botén de menu

8.

PC10857JN —UN—13APR09

Péagina principal GreenStar

NOTA: Los programas GreenStar no funcionan
mientras haya un dispositivo USB insertado en
la pantalla y el registro deberé estar desactivado
para poder transferir datos.

6. Seleccionar si se desea hacer una copia de seguridad

de los datos en el dispositivo USB o si se desea
importar datos en la pantalla.

0OU06050,00010E5 -63-28APR09-1/2

7. Seleccionar el boton Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Tecla “Siguiente”
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Gestion de datos

Coémo hacer copias de seguridad de
datos en dispositivo USB

1. Seleccionar o crear un nombre de Perfil con el cual
guardar los datos. Los perfiles que ya existen en el
dispositivo USB se visualizan en la lista.

IMPORTANTE: Si elige un perfil previamente creado
en el dispositivo USB, los datos relacionados
con éste seran eliminados y sustituidos. Esta
pantalla no tiene funciones de combinar ni de
sincronizar datos. Cuando se usa un mismo
dispositivo de almacenamiento USB con dos
o mas pantallas GreenStar, podria resultar util
crear perfiles diferentes para cada pantalla
con el fin de evitar perder datos.

2. Marcar la casilla si desea borrar el contenido de la
memoria interna de la pantalla después de haber
efectuado la transferencia de datos.

3. Seleccionar el botdn Siguiente.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Tecla “Siguiente”

4. Se visualiza un mensaje cuando se completa la
transferencia de los datos. Aceptar el mensaje y sacar
el dispositivo de almacenamiento USB.

NOTA: Si se saca el dispositivo de almacenamiento USB,
se desconecta la alimentacioén de la pantalla o se
gira el arrancador del motor antes de que aparezca
este mensaje, se podrian perder datos.

0OU06050,00010E6 -63-14APR09-1/1

Coémo importar datos del dispositivo USB

1. Seleccionar un nombre de Perfil con el cual guardar
los datos. Los perfiles que ya existen en el dispositivo
USB se visualizan en la lista.

IMPORTANTE: Todos los datos guardados en la
memoria de la pantalla se eliminan y se
sustituyen con los datos contenidos en el
perfil seleccionado del dispositivo USB. Esta
pantalla no tiene funciones de combinar
ni de sincronizar datos.

2. Seleccionar el boton Siguiente.

3. Se visualiza un mensaje cuando se completa la
transferencia de los datos. Aceptar el mensaje y sacar
el dispositivo de almacenamiento USB.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Tecla “Siguiente”

IMPORTANTE: Si se saca el dispositivo de
almacenamiento USB, se desconecta la
alimentacién de la pantalla o se gira el
arrancador del motor antes de que aparezca
este mensaje, se podrian perder datos.

0OU06050,00010E7 -63-28APR09-1/1

Eliminacion de datos de la memoria interna

La memoria interna de la pantalla tiene una capacidad de
512 MB; cuando esta llena a 90% de su capacidad, se
visualiza un mensaje. Hay tres métodos para eliminar los
datos de la memoria interna.

¢ Eliminar datos de curvas adaptables

* Borrar datos de mapa de cobertura
* Borrar todos los datos y parametros cuando se hace
una copia de seguridad

Los datos de mapas de cobertura y de curvas adaptables
ocupan una cantidad mucho mayor de la memoria que la
informacion de configuracion.

OU06050,00010E8 -63-14APR09-1/1
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Gestién de datos

Borrar datos de cobertura

Borrar los datos de cobertura para registrar datos de
cobertura nuevos de un campo o para desocupar espacio
en la memoria.

Seleccionar una de las alternativas:

* Borrar todos mapas de campo — Borra todos los datos
de cobertura de al pantalla

* Borrar mapa de campo actual — Borra los datos
del mapa de cobertura correspondiente al campo
seleccionado en el Asistente de configuracion.

* Borr. mapas salvo actual — Borra todos los datos de
cobertura de la pantalla, salvo los del campo que se ha
seleccionado con el Asistente de configuracion.

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina principal GreenStar

PC10857JF —UN—13APR09

PC10857NT —UN—28APR09

oty

Parametros

O

Parametros de mapa

OU06050,00010E9 -63-14APR09-1/1

Eliminar datos de curvas adaptables

Borrar los datos de curvas adaptables para registrar datos
de cobertura nuevos de un campo o para desocupar
espacio en la memoria.

Seleccionar Parametros de curva > Borrar datos

Borrado de todos los datos incluso la informacion de
configuracion

Completar el proceso de creacién de la copia de seguridad
de datos y marcar la casilla de borrar la memoria interna
de la pantalla después de la transferencia de datos.

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina principal GreenStar

PC10857JF —UN—13APR09

oty

Parametros
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Conexién de receptores de GPS por RS232

Configuracion de puerto en serie RS232

Los dispositivos tipo RS232 deben asignarse a un puerto
serie. Acceder a la pagina de Parametros de puerto en la
vista de parametros de GreenStar. Los dispositivos que

estan conectados con la pantalla y que ésta reconoce
aparecen en la lista desplegable. Asignar cada dispositivo
a un puerto. Pagina principal GreenStar > Parametros >
Parametros de puerto

0OU06050,00010F5 -63-12MAY09-1/1

Conexioén de receptores GPS RS-232

NOTA: AutoTrac requiere mensajes de GPS de CAN de un
receptor StarFire original o un receptor StarFire iTC.

Los receptores GPS no John Deere que emiten
mensajes norma NMEA 0183 correctos se pueden

usar para documentaciéon y guiado manual en la
aplicacién GreenStar. Resulta critico que el receptor esté
configurado para emitir los siguientes mensajes:

* GGA

* GSA

* RMC ajustado a 19200 baudios (este valor fijo no
puede ajustarse)

* Bits de datos 8

* Paridad ninguna

* Parada 1

¢ Control de flujo ninguno

¢ Ritmo de salida de 1 6 5 Hz (se recomienda el

funcionamiento a 5 Hz, el sistema de guiado requiere
5 Hz)

Sin estos mensajes, el receptor no funcionara con la
aplicacién GreenStar.

Hay disponible un arnés con instrucciones de montaje
para conectar el puerto DB9 del receptor a las clavijas
correctas del conector de la pantalla. Consultar al
concesionario John Deere para mas informacion.

0OUO06050,0000CE1 -63-310CT07-1/1

95-1

052709

PN=87




Localizacidon de averias y diagndstico

Modo de repeticion

El modo de repeticion se desactiva automaticamente si
no hay curvas presentes en el campo.

1. Modo de repeticiéon activado
a. Registro manual—Advertencia

¢ Si—Desactiva el modo de repeticion; inicia el
registro.
* No—No suprime advertencias subsiguientes.

b. Registro vinculado con AutoTrac—Advertencia

* Si—Desactiva el modo de repeticion; inicia el
registro.

* No—Suprime advertencias subsiguientes hasta
que se desconecte la alimentacién (arranque en
frio o caliente) o se entre en un campo nuevo.

c. Registro vinculado con Documentacion—Adverten-
cia
* Si—Desactiva el modo de repeticion; inicia el
registro.

* No—Suprime advertencias subsiguientes hasta
que se desconecte la alimentacion (arranque en
frio o caliente) o se entre en un campo nuevo.

d. Comprobar que el campo seleccionado ha
cambiado

* Si—Revisa si hay segmentos de curva para este
campo.
- Si—No se efectua accion alguna.
- No—Desactiva modo de repeticion por omision;
sin advertencia.

Modo de repeticion desactivado—Revisar que el
campo seleccionado haya cambiado.

a. Si/Correcto—Revisar si hay curvas existentes para
el campo.

* Si—Advertencia
* No—No se efectua accién alguna.

b. No—No se efectia accion alguna.

JS56696,00004E3 -63-230CT08-1/1
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Localizacién de averias y diagndstico

Advertencias de Guiado

Error de comunicaciones con SSU | No hay comunicacién con el controlador de la direccién (SSU). Revisar los cédigos de diagndstico del vehiculo

y comunicarse con el concesionario John Deere.

Predictor de giro ACTIVADO

El predictor de giro esta ACTIVADO. Utilice la casilla para DESACTIVARLO.

AutoTrac desactivada

El sistema AutoTrac se desactiva cuando el operador esta fuera del asiento por mas de 5 segundos.

AutoTrac

El operador es responsable de evitar colisiones. Apagar AutoTrac antes de conducir en una via publica.

jProblema de tarjeta de datos!

Hay que insertar una tarjeta de datos en la unidad compact flash y cerrar la puerta para usar la aplicacion
GreenStar 2 Pro.

iSin datos de configuracion!

En la tarjeta no se encontraron datos de configuracion para la aplicacion GreenStar 2 Pro. La aplicacion
GreenStar 2 Pro no estara disponible si no se introduce una tarjeta con los datos de configuracion.

Software de SSU AutoTrac
incompatible.

Consultar al concesionario John Deere para actualizar la SSU.

Error de comunicaciones
Procesador mévil detectado

Problema de comunicaciones con el controlador. Revisar las conexiones al controlador.

Procesador moévil detectado en bus de CAN. Aplicacién GreenStar inhabilitada. Quitar el procesador mévil y
reiniciar la alimentacién para habilitar la aplicacién GreenStar.

Problema de comunicaciéon con
GPS

Pasadas imprecisas

No hay comunicaciones con receptor GPS. Revisar las conexiones con el receptor GPS.

El receptor GPS debe configurarse para dar informes a un ritmo de 5 Hz. Verificar los pardametros del receptor

GPS y cambiar la salida a 5 Hz.

Limite no valido

Se ha registrado una frontera no valida. Se puede continuar registrando o borrar la frontera actual e iniciar
el registro nuevamente.

Error de activaciéon

Cddigo de activacion no valido. Introducir el cédigo de activacion de nuevo.

Filtro no valido

No todos los campos de datos necesarios para el Tipo de totales seleccionado han sido llenados.

Indicadores de la misma seleccién

Se seleccionaron indicadores del mismo nombre y modo.

Nombre ya existe

El nombre introducido ya existe en esta lista. Introducir un nuevo nombre.

Problema de comunicaciéon con
GPS

No hay comunicaciones con receptor GPS. Revisar las conexiones con el receptor GPS y repetir la operacion.

Memoria de pasada curva llena

La memoria disponible para la pasada curva esta llena. Hay que borrar los datos para seguir el funcionamiento
de pasada curva. Borrar los datos de pasada curva del sistema.

AutoTrac inhabilitado

La licencia SF1 AutoTrac no puede funcionar con el software StarFire actual. Actualizar el software StarFire
para usar AutoTrac.

AutoTrac inhabilitado

La licencia SF1 AutoTrac no puede funcionar con correcciones SF2 activadas. Desactivar las correcciones
SF2 para usar AutoTrac.

Problema de licencia

No hay licencia disponible para el modo de seguimiento seleccionado. Se seleccionara el modo de pasada
previo.

Nombre duplicado

Nombre ya existe. Seleccionar otro nombre.

Registro de pasada curva

Registrando pasada curva. Imposible efectuar la operacién hasta que se pare el registro.

Problema de definicion de circulo

Error interno durante la definicién del circulo. Repetir la definicién del circulo.

Problema de definicién de circulo

Pérdida de comunicaciones con receptor GPS durante definicion del circulo. Repetir la definicién del circulo
después de restablecer las comunicaciones.

Problema de definicion de circulo

El punto central esta demasiado lejos. Seleccionar otro punto central.

Problema de definicion de linea
A-B

Error interno durante la definicion de la linea AB. Repetir la definiciéon de la linea AB.

Problema de definicion de linea
A-B

Tiempo excesivo de definicion de linea AB. Repetir la definicion de la linea AB.

Problema de definicion de linea
A-B

Dist. insuf. entre puntos A y B de la linea AB. Repetir la operacion.

Pérdida de GPS durante el registro

de la frontera

Se perdi6 la sefal de GPS durante el registro de la frontera. Se reanudara el registro de puntos cuando la
sefial de GPS se reestablezca. Es posible introducir una frontera errénea.

Tarjeta de datos llena

Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta nueva.

Tarjeta de datos a 90% de cap.
max.

Sin memoria

Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta nueva.

' No hay memoria disponible para pasada curva. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una

tarjeta nueva.

Bajo nivel de memoria

Bajo nivel de memoria disponible para pasada curva. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir
una tarjeta nueva.

Sin memoria

No hay memoria disponible para pasada recta. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta

nueva.

Continta en la pag. siguiente
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Localizacién de averias y diagndstico

Sin memoria No hay memoria disponible para pasada en circulo. Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una
tarjeta nueva.

Problema de definicion de circulo | La distancia entre el vehiculo y el punto central excede 1 milla. Seleccionar otro punto central o conducir en
otro circulo.

Poner en cero todos los totales Ha decidido poner en cero todos los totales para el filtro seleccionado.

Modelo incorrecto de controlador | EI modelo de controlador RS232 seleccionado no es el correcto. Verificar y volver a introducir el fabricante y
RS232 seleccionado numero de modelo.

Error de prescripcion El controlador no esta configurado para aceptar prescripciones.

Error de prescripcion El controlador esta configurado para aceptar prescripciones. No se ha seleccionado una prescripcion de
controlador.

Error de prescripcion Dosis de prescripcion fuera del alcance del controlador.

Error de unidades de medida de | El controlador funcionara solamente con unidades métricas.
controlador

Error de unidades de medida de | El controlador funcionara solamente con unidades EE.UU.
controlador

Error de unidades de medida de | El controlador funcionara solamente con unidades métricas o EE.UU.
controlador

Error de operacion del controlador | Operacion no valida seleccionada para el controlador.

Advertencia de prescripcion Se estéa aplicando una dosis de prescripcion fuera de limites.
Advertencia de prescripcion Pérdida de sefial de GPS. Se esta aplicando una dosis de prescripcién de pérdida de GPS.
Advertencia de prescripcion El controlador no funciona con la prescripcion seleccionada.

0U06050,00021D6 -63-070CT08-2/2

PC8664 —UN—05AUG05

Centro de mensajes

Se puede acceder a la vista del Centro de mensajes 1 0 2.5 am
pulsando el boton CENTRO DE MENSAJES (que muestra ’

la hora) o el botén de menu y luego el boton CENTRO DE ,

MENSAJES (con icono de informacion). oossss oron CENTRO DE MENSAJES (que muestra la hora)

Botén de MENU
PC8655 —UN—05AUG05

Message
Center

Boton CENTRO DE MENSAJES (con icono de informacién)

Continua en la pag. siguiente 0OU06050,0002327 -63-070CT08-1/7
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Localizacién de averias y diagndstico

K3

PC8665 —UN—05AUG05
PC8666 —UN—O05AUG05

Tecla variable COMPONENTES Y VERSIONES DE SOFTWARE Tecla variable INFORMACION DE SOFTWARE
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Tecla variable MENSAJES Tecla variable DIRECCIONES PARA DIAGNOSTICO
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Tecla variable CODIGOS DE FALLA Tecla INFORMACION DE UNIDAD DE CONTROL ELECTRONICA
2
3
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P4
)
® o T
2
O
['8
Tecla variable INFORMACION DE BUS
El centro de mensajes mostrara todas las advertencias,
mensajes de alerta e iconos activos.
0U06050,0002327 -63-070CT08-2/7
|CO“OS del Centro de mensajes PC8582 —UN—01NOV05 PC8648 —UN—01NOV05
Estos iconos se usan en todo el Centro de mensajes. /// //
ANULAR BORRAR
PC8649 —UN—01NOV05 PC8650 —UN—01NOV05
ENTRAR PASAR A
PC8651 —UN—O01NOV05 PC8652 —UN—01NOV05
SIGUIENTE CAL REGRESAR
Continua en la pag. siguiente 0OU06050,0002327 -63-070CT08-3/7
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Localizacién de averias y diagndstico

La tecla COMPONENTES Y VERSIONES DE PCB663 —UN—05AUG0S
SOFTWARE permitira a los usuarios visualizar todos [ [
los componentes de la red y las versiones de software ==
cargadas en los mismos. También puede usar el =
botén para reprogramar el dISpOSIFI_VO dt_a botén para Botén de MENU
reprogramar un controlador especifico si es necesario. PC8655 —UN—05AUGO5
Message
Center

Botén CENTRO DE MENSAJES (con icono de informacién)

PC8665 —UN—05AUG05

Tecla variable COMPONENTES Y VERSIONES DE SOFTWARE

0OU06050,0002327 -63-070CT08-4/7

Direcciones de diagnéstico PC8E63 —UN—05AUGOS

NOTA: Hay direcciones de diagnéstico disponibles para ==
acceder a informacion de diagnostico especifica. e
Esta informacion puede ayudar al concesionario - —
John Deere a diagnosticar problemas. Se pueden = Boton de MENU
seleccionar diferentes controladores de dispositivos
en el cuadro desplegable, como se muestra.
Seleccionar el boton DIRECCIONES DE DIAGNOSTICO. MESS&QE
El nimero de dispositivos disponibles dependera de la Center
configuraciéon de la maquina. La lista de direcciones
se puede recorrer hacia arriba o hacia abajo con la
ruedecilla. Al seleccionar una direccion, se mostraran los

datos para esa direccion. Botén CENTRO DE MENSAJES (con icono de informacion)
PC8668 —UN—O05AUG05

Tecla variable DIRECCIONES PARA DIAGNOSTICO

Contintia en la pag. siguiente 0OU06050,0002327 -63-070CT08-5/7
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Localizacién de averias y diagndstico

C6dlgos de fa"a PC8663 —UN—05AUG05

.
Seleccionar el boton CODIGOS DE FALLA; aparecera EE
una lista de controladores y se indicaran los controladores -E

con codigos de falla.
Botén de MENU
PC8655 —UN—05AUG05

Se puede acceder a controladores individuales
navegando con la ruedecilla y seleccionarlos pulsando el

botdn de entrar, para ver los cédigos para ese controlador. Message

Center

También se pueden visualizar cédigos para todos los
controladores seleccionando el boton VISUALIZAR TODO
con la ruedecilla y pulsado el botén de entrar. Los codigos
se pueden transmitir a un concesionario John Deere
como ayuda para diagnosticar problemas de la maquina. m

Botén CENTRO DE MENSAJES (con icono de informacién)
PC8669 —UN—05AUGO5

Tecla variable CODIGOS DE FALLA

Continua en la pag. siguiente 0OU06050,0002327 -63-070CT08-6/7
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Localizacién de averias y diagndstico

PC8663 —UN—05AUG05

Informacion de dispositivos y estado del bus

e
Cuando se selecciona la tecla INFORMACION DE EE
DISPOSITIVOS, se indicaran los controladores que se |

comunican en el sistema de comunicaciones de CANBUS.
Los recuentos de mensajes indican la cantidad de
comunicaciones del controlador. Cuando se selecciona
la tecla ESTADO DEL BUS, se indicara el estado de
diversas redes de comunicaciones.

Boton de MENU
PC8655 —UN—O05AUG05

Message
Center

Botén CENTRO DE MENSAJES (con icono de informacién)
PC8670 —UN—05AUGO5

Tecla INFORMACION DE UNIDAD DE CONTROL ELECTRONICA

PC8671 —UN—05AUGO05

LB
o o°

Tecla variable INFORMACION DE BUS

0OU06050,0002327 -63-070CT08-7/7
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Reprogramacion de coédigos de error

Numero de
error Significado Qué hacer
Error durante creacion El software de reprogramacién no pudo crear un directorio en el sistema de archivos interno. El
8 de directorio usuario debera repetir el intento, pero la sesién podria volver a fallar.
Verificar que todos los archivos de actualizacion se hayan guardado correctamente en la tarjeta
Archivo de actualizaciéon | FLASH compacta (todos los archivos listados en ManifestFile.sdm deberan estar en la tarjeta
12 faltante con sus vias de acceso adecuadas).
El software de reprogramacion no ha podido leer uno de los archivos de actualizacion. Revisar si
14 Error de lectura de archivo | ha habido corrupcién de los archivos al guardarlos en la tarjeta.
El software de reprogramacion no ha podido escribir uno de los archivos de actualizacion en la
memoria FLASH interna. Problema de limpieza del sistema de archivos, reiniciar la pantalla y
16 Error de escritura de archivo | repetir el intento.
Identificador de archivo El software de reprogramacioén ha recibido un identificador de archivo no valido. Verificar la validez
37 no valido de la tarjeta para asegurar que corresponda con la imagen original.
Falla de suma de El software de reprogramacion ha calculado una suma de comprobacién que no corresponde a la
44 comprobacion suma esperada. Comprobar que todos los archivos correspondan con la imagen original.
Archivo de controlador El software de reprogramacién ha analizado un archivo de un controlador PF que no es valido.
45 no valido Comprobar que todos los archivos correspondan con la imagen original.
El cliente esta usando hardware con un nimero de revision incorrecto como imagen de
reprogramacion para la pantalla. Comprobar que se tenga la imagen correspondiente al hardware
47 Hardware no compatible | de la pantalla.
Archivo de actualizaciéon | El archivo de reprogramacion ManifestFile.sdm se ha corrompido. Asegurarse que el archivo
48 no valido corresponda con la imagen original.
El usuario ha retirado la tarjeta compacta FLASH durante una sesion de reprogramacion. Repetir el
51 Interrupcion por el usuario | proceso de reprogramacion con la tarjeta compacta FLASH insertada por toda la sesion.
Falla de borrado de FLASH | Un controlador de PF no ha podido borrar su memoria FLASH.
55 de controlador
El mensaje carece de Un controlador de PF ha recibido un registro que carece del simbolo de dos puntos. El cliente podria
56 dos puntos reintentar la reprogramacion del controlador, en caso de haber sucedido un error de bus.
Registro excesivamente | Un controlador PF recibié un registro demasiado largo. El cliente podria reintentar la reprogramacion
57 largo del controlador, en caso de haber sucedido un error de bus.
Un controlador de PF ha recibido un registro cuyo largo no es el esperado. El cliente podria
58 Registro con largo no valido | reintentar la reprogramacion del controlador, en caso de haber sucedido un error de bus.
Un controlador de PF ha recibido un registro cuya secuencia no es la esperada. El cliente podria
59 Error de secuencia reintentar la reprogramacion del controlador, en caso de haber sucedido un error de bus.
Direccién no valida recibida | Un controlador de PF ha recibido un registro con direccion no valida. El cliente podria reintentar la
60 por controlador reprogramacion del controlador, en caso de haber sucedido un error de bus.
Un controlador de PF ha dejado de responder a la pantalla durante una sesién de reprogramacion.
Desconexion por inactividad | Verificar la conexién al controlador, podria ser necesario desconectar y volver a conectar la
61 de controlador alimentacion. Si se restablecen las comunicaciones, repetir la sesion de reprogramacion.
Problema de reprogra- Ha sucedido un error durante la reprogramacion de la imagen del programa de inicio en la memoria
macion de memoria FLASH NOR.
62 FLASH NOR
Respuesta desconocida | Un controlador de PF ha dado una respuesta que la pantalla no sabe cémo interpretar.
63 del controlador
Falla de sesién de Notificacion de caracter general que indica que alguna parte de la sesion de reprogramacion ha
81 reprogramacion fallado. Se reporta otro error junto con este para indicar la falla especifica que ha ocurrido.

0OU06050,0002329 -63-270CT08-1/1
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Vistas de advertencia

SPN.FMI Modo de falla aplicable Soluciones recomendadas
El nivel de voltaje de la alimentacién conmutada es mayor que el nivel nominal.
158.3 Voltaje conmutado de VTI demasiado | Desconectar la llave de contacto y luego volver a conectarla. Si este codigo
’ alto de diagnéstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado de suministro de
alimentacion. Consultar al concesionario John Deere.
Voltaie conmutado de VTI demasiado El voltaje de alimentacion conmutado es menor que el voltaje nominal. Desconectar
158.4 baio J la llave de contacto y luego volver a conectarla. Si este cédigo de diagndstico se
I muestra nuevamente, revisar la bateria. Consultar al concesionario John Deere.
El nivel de voltaje de la bateria es mayor que el nivel nominal. Desconectar y volver
168.3 Voltaje sin conmutar demasiado alto | a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este cédigo de diagnéstico se muestra
nuevamente, revisar el alambrado. Consultar al concesionario John Deere.
El nivel de voltaje de la bateria es menor que el nivel nominal. Desconectar y
168.4 Voltaje sin conmutar demasiado bajo volver a conectar la allme_ntamon en la pantalla. §| este codigo de d'lagnostlco se
muestra nuevamente, revisar la carga de la bateria y recargarla segun sea necesario.
Consultar al concesionario John Deere.
1386 Temperatura de la unidad de pantalla | La luz de fondo de la pantalla LCD no se apagé cuando la temperatura superé el
demasiado alta limite mas alto. Consultar al concesionario John Deere.
1386.1 Temperatura de la unidad de pantalla | La luz de fondo de la pantalla LCD no se apag6 cuando la temperatura se encontr6
’ demasiado baja por debajo del limite mas bajo. Consultar al concesionario John Deere.
La alimentacion regulada de 5.0 V esta fuera de gama. Hacer clic en Anular si esto
3597.2 Voltaje regulado de 5.0 V anormal sucede ocasionalmente. Si sucede continuamente, comunicarse con el concesionario
John Deere.
La alimentacion regulada de 1.5 V esta fuera de gama. Hacer clic en Anular si esto
3598.2 Voltaje regulado de 1.5V anormal sucede ocasionalmente. Si sucede continuamente, comunicarse con el concesionario
John Deere.
La alimentacion regulada de 3.3 V esta fuera de gama. Hacer clic en Anular si esto
3599.2 Voltaje regulado de 3.3 V anormal sucede ocasionalmente. Si sucede continuamente, comunicarse con el concesionario
John Deere.
523310.12 Egll\?ddéeﬁIlectura/escntura €N Memona | g.or al leer/escribir defen la tarjeta flash NOR. Consultar al concesionario John Deere.
El voltaje de la linea CCD_HIGH de la red CCD es mayor que el voltaje nominal.
523771.3 Voltaje de linea CCD+ demasiado alto | Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este codigo de
diagndstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado del arnés.
. . . El voltaje de la linea CCD_HIGH de la red CCD es menor que el voltaje nominal.
523771.3 t)/g_l(t)aje de linea CCD+ demasiado Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este cédigo de
] diagnostico se muestra nuevamente, revisar la bateria y el alambrado del arnés.
El voltaje de la linea CCD_Low de la red CCD es mayor que el voltaje nominal.
523772.4 Voltaje de linea CCD- demasiado alto | Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este codigo de
diagnostico se muestra nuevamente, revisar el alambrado del arnés.
El voltaje de la linea CCD_Low de la red CCD es menor que el voltaje nominal.
523772.4 Voltaje de linea CCD- demasiado bajo | Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este codigo de
diagnostico se muestra nuevamente, revisar la bateria y el alambrado del arnés.
. . . El voltaje de la linea CAN_HIGH del bus del vehiculo (bus del tractor) es mayor que el
523773.3 gg:;a;;ggohgﬁg CAN+ del vehiculo voltaje nominal. Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si
este cdédigo de diagndstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado del arnés.
El voltaje de la linea CAN_HIGH del bus del vehiculo (bus del tractor) es menor que el
Voltaje de linea CAN+ del vehiculo voltaje nominal. Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si
523773.4 . ) o h o ) .
demasiado bajo este cdédigo de diagndstico se muestra nuevamente, revisar la bateria y el alambrado
del arnés.
. . . El voltaje de la linea CAN_LOW del bus del vehiculo (bus del tractor) es mayor que el
Voltaje de linea CAN- del vehiculo . : . s )
523774.3 . voltaje nominal. Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si
demasiado alto - h ™ )
este cddigo de diagnodstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado.
El voltaje de la linea CAN_LOW del bus del vehiculo (bus del tractor) es menor que el
Voltaje de linea CAN- del vehiculo voltaje nominal. Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si
523774.4 . ) o h o ) .
demasiado bajo este cddigo de diagndstico se muestra nuevamente, revisar la bateria y el alambrado
del arnés.
524050 12 Falla de reloj de tiempo real FaIIo_eI reloj q'e tlemp_o real. La causa puede ser un chip de RTC dafado o falta
de alimentacion al chip.
. . El voltaje de la linea CCD_HIGH del bus del apero es mayor que el voltaje nominal.
524215.3 Voltaje. de linea CAN+ del apero Desconectar y volver a conectar la alimentacién en la pantalla. Si este codigo de
demasiado alto ; PO ; .
diagndstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado del arnés.
Voltaie de linea CAN+ del apero El voltaje de la linea CCD_HIGH del bus del apero es menor que 0.5 V. Desconectar
524215.4 e : P y conectar la alimentacion de la pantalla. Si este codigo de diagndstico se muestra
demasiado bajo ) ; . .
nuevamente, revisar la carga de la bateria y recargarla segun sea necesario.

Continta en la pag. siguiente

0OU06050,000232A -63-20NOV06-1/2

100-9 o

052709

=96
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Voltaje de linea CAN+ del apero

El voltaje de la linea CCD_HIGH del bus del apero es mayor que el voltaje nominal.

demasiado bajo
sea nhecesario.

524217.3 . Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este codigo de
demasiado alto . P h
diagndstico se muestra nuevamente, revisar el alambrado.
El voltaje de la linea CCD_LOW del bus del apero es menor que el voltaje nominal.
524217 4 Voltaje de linea CAN+ del apero Desconectar y volver a conectar la alimentacion en la pantalla. Si este codigo de

diagndstico se muestra nuevamente, revisar la carga de la bateria y recargarla segun

0OUO06050,000232A -63-20NOV06-2/2

Advertencias del controlador de tareas

Advertencia, Controlador de tareas, Error de configuracion
de dispositivo, El bloque de configuracién del apero
conectado no es valido. Se detecto el error siguiente:
Cadigo de fabricante:, Grupo industrial:;, Numero de
identificacion:, Clase de dispositivo:, Cédigo de error de
ISO:, ID de objeto no valida:

Esta vista de advertencia aparece al detectar un error en
la descripcién de configuracion de dispositivo recibida
del apero ISO. Comunicarse con el concesionario John
Deere o el fabricante del apero.

@ Warning

Task Controller

Device Configuration Error

The device configuration bloock of the connected
Implement 13N't ¥valld, The rollowing ernmor was
detected:

ManuFfacturer Code O |Device Class [a]
Hindustry Group 0 [ISO Error Code al
1dentity NMumber 0 |Faulty Object ID ali

PC9745 —UN—20NOV06

Error de configuracion de dispositivo

0OU06050,0000CF8 -63-310CT07-1/6

Advertencia, Controlador de tareas, Demasiados aperos
conectados, El controlador de tareas ha detectado mas
de un apero ISO admitido. Por favor seleccione el apero
abajo.

Esta vista de advertencia aparece cuando el controlador
de tareas detecta mas de un apero ISO compatible en el
ISOBUS. La lista desplegable visualiza todos los aperos
ISO encontrados y que pueden usarse para propésitos de
documentaciéon. Cada apero ISO se lista en el formato
siguiente: 10 caracteres del nombre del fabricante + 10
caracteres del tipo de apero + la direccion en la red ISO
en formato hexadecimal.

Ejemplo: Pulverizadora John Deere con direccion de red
ISO 0x81: John Deere-Pulveriz-81x

@ Warning
Task Controller

Too many implements
connected

| The Task Controller has detected more then one
| supported IS0 Implement. Please select the desired
L implement below,

il
w

PC9746 —UN—20NOV06

Continua en la pag. siguiente

Demasiados aperos conectados
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Advertencia, Controlador de tareas, Configuracién no
valida de apero, El controlador de tareas ha detectado
una configuracion de sistemas electrénicos no admitida
en este apero. Sera pasado por alto para esta operacion.

Esta vista de advertencia aparece cuando se detecta
un apero ISO con controladores dependientes. El
controlador de tareas John Deere funciona solamente
con aperos ISO que tengan un controlador maestro sin
controladores dependientes.

| The Task Controller detected an unsupported
| eleatronios configuration on this implement. It will be
| ignered for this operation.

\b Warning
Task Controller

Invalid Implement
configuration

PC9747 —UN—20NOV06

Configuracién no vaélida de apero

0OU06050,0000CF8 -63-310CT07-3/6

Advertencia, Controlador de tareas, Configuracién no
valida del sistema, El controlador de tareas John Deere
ha detectado otro controlador de tareas en el sistema.
Desconectar el otro dispositivo para continuar trabajando.

Esta vista de advertencia aparece cuando se detecta
otro controlador de tareas ISO en el enlace ISOBUS.

Es necesario desconectar los otros controladores de
tareas, ya que un apero ISO solo puede funcionar

con un controlador de tareas, normalmente el primero
encontrado. Cuando se visualiza esta vista de advertencia
el controlador de tareas John Deere no es el primero,

y no puede usar los aperos ISO para propésitos de
documentacion.

Continta en la pag. siguiente

@ Warning

Task Controller

Invalid System
configuration

The John Deere Task Controller detected an other
conflicting Task Controller in the system. Disconnect
the other devices for further operation.

PC9748 —UN—20NOV06

Configuracion no valida del sistema

0OUO06050,0000CF8 -63-310CT07-4/6
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Advertencia, Controlador de tareas, Configuracién no
valida de apero, El tipo de apero conectado no es
admitido por esta versién de controlador de tareas de
John Deere. Desconecte el apero no admitido para
continuar trabajando.

Esta vista de advertencia aparece cuando se

detecta un apero ISO que no es una pulverizadora o
sembradora/unidad de siembra. Los otros tipos de
aperos no son reconocidos por el controlador de tareas
John Deere y no pueden usarse para propdsitos de
documentacion.

{> warning
Task Controller

Invalid Implement
configuration

The type of implement connected isn't supported by
this version of the John Deere Task Controller.
Disconnect the not supported implement for further

operation. i

PC9749 —UN—20NOV06

Configuracién no vaélida de apero

0OU06050,0000CF8 -63-310CT07-5/6

Controlador de tareas, Configuracion de apero conectado
no es compatible, La configuracién del apero conectado
no es compatible para fines de documentacion, porque la
informacion siguiente no esté disponible:

Esta vista de advertencia se visualiza automéaticamente
cuando se detecta un apero no compatible con Field
Doc, porque falta cierta informacién del apero ISO la
cual es necesaria para la configuracion automatica de
Field Doc para fines de documentacion. La informacion
faltante se visualiza en el cuadro de mensaje de la vista
de advertencia. Comunicarse con el concesionario John
Deere o el fabricante del apero.

@ Warning

Task Controller

| Configuration of connected
Implement not compatible

: The configuration of the connected implement isn’t i
| compatible for dooumentation purposes, beocause the |
following information aren’t available: I

{|Undefined error

PC9750 —UN—20NOV06

Configuracion de apero conectado no compatible

0OU06050,0000CF8 -63-310CT07-6/6
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Direcciones de diagnodstico

Botén de CENTRO DE MENSAJES >> tecla variable PC8655 —UN—O05AUGOS

DIRECCIONES DE DIAGNOSTICO >> cuadro
desplegable DISPOSITIVO >> "VT,;.001 Apero"

Message
Center

Botén CENTRO DE MENSAJES

PC8668 —UN—05AUG05

Tecla variable DIRECCIONES PARA DIAGNOSTICO

Numero de direccion:

Nombre de la direccién

008 Voltaje sin conmutar de suministro de alimentacion
009 Voltaje conmutado de suministro de alimentacion
010 Temperatura interna de unidad

011 CAN de vehiculo - Estado del bus

012 CAN del vehiculo - Voltaje ALTO de CAN

013 CAN del vehiculo - Voltaje BAJO de CAN

015 CAN de apero - Estado del bus

016 CAN de apero - Voltaje ALTO de CAN

017 CAN de apero - Voltaje BAJO de CAN

018 Recuento de desgaste de flash

019 Horas de funcionamiento

020 Voltaje de suministro de alimentacién regulado de 1.5 V
021 Voltaje de suministro de alimentacion regulado de 3.3 V
022 Voltaje de suministro de alimentacion regulado de 5.0 V
023 Estado de entrada de radar

024 Estado de interruptor de apero

025 Voltaje de entrada analégico externo

026 Estado de unidad Compact Flash

028 Bus de CCD - Estado del bus

029 Bus de CCD - Voltaje positivo

030 Bus de CCD - Voltaje negativo

031 Estado de llave de cuadrante

032 Reloj de tiempo real (RTC)

033 Tiempo de inactividad maximo

038 Sincronizacion de brillo

039 Luminancia de dia

040 Relacién de equilibrio de luminancia de dia

041 Luminancia de noche

042 Relacién de equilibrio de luminancia de noche

043 Volumen de altavoz interno

044 Instancia de funcion ISO de la pantalla

045 Ajustes - Cddigo de pais

046 Ajustes - Cédigo de idioma

Continta en la pag. siguiente
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Numero de direccion:

Nombre de la direccién

047 Ajustes - Formato de numeros

048 Ajustes - Formato de fecha

049 Ajustes - Formato de hora

050 Ajustes - Unidades de medida

051 Ajustes - Unidades de superficie

052 Ajustes - Unidades de volumen

053 Ajustes - Unidades de masa

054 Ajustes - Unidades de temperatura

055 Ajustes - Unidades de presién

056 Ajustes - Unidades de fuerza

057 Ajustes - Sincronizacién de hora GPS

058 Ajustes - Fecha actual

059 Ajustes - Hora actual

060 Constante de calibracién de radar

227 N° pieza bloque de inicializacién de programa (Software)
228 N° version bloque de inicializaciéon de programa (Software)
231 N° pieza paquete de servicio de tarjeta (Software)
232 N° versién paquete de servicio de tarjeta (Software)
233 N° pieza terminal virtual (Software)

234 N° versién terminal virtual (Software)

235 N° pieza dispositivo (Hardware)

236 N° serie dispositivo (Hardware)

247 N° modelo vehiculo actual

248 N° serie vehiculo actual

249 N° modelo vehiculo original

250 N° serie vehiculo original

0OU06050,000232B -63-280CT08-2/2

100-14

052709

PN=101




Localizacién de averias y diagndstico

Cuadros desplegables de codigos de
error—Software basico de la plataforma

CONDICION DE ERROR DESCRIPCION DE ERROR | TEXTO DE ALARMA

Sobrecarga de comunicaciones entrantes del bus Sobrecarga de comunicaciones del bus CAN. Reposicionar la pantalla o desconectar y
CAN volver a conectar la alimentacion.

Cuando la unidad VT rechaza el grupo de objetos del | Hay un problema técnico que impide el funcionamiento correcto de la pantalla con el
apero siguiente apero. Comunicar esta informacién al fabricante del apero:

Una tarjeta valida introducida contiene datos de Los datos de configuracion en la tarjeta compact flash no son validos. Volver a guardar en
configuracién erréneos. la tarjeta los datos de configuraciéon almacenados en la computadora.

Una tarjeta valida introducida tiene datos de

configuracion erroneos que no pueden leerse con La pantalla no puede leer los datos de configuracion en la tarjeta compact flash. Actualizar
esta version del software de pantalla. el software de la pantalla.

Se introdujo una tarjeta que la pantalla no puede usar | La tarjeta compact flash no es compatible con la pantalla. Usar otra tarjeta.

Si el usuario cambia a la pagina inicial cuando se esta
configurando una operacion nueva, las aplicaciones
en la pantalla inicial se inhabilitan. De forma similar, si
el usuario esta cambiando el estado de un trabajo, se
inhabilitaran las aplicaciones en la pagina inicial. En

los dos casos no se produce un error Un aviso o mensaje en la aplicacién GreenStar 2 necesita su atencion.
Tarjeta de datos a 90% de cap. max. Descargue y borre la tarjeta de datos o introduzca pronto una tarjeta nueva.
Tarjeta de datos llena Descargar y borrar la tarjeta de datos o introducir una tarjeta nueva.

Pérdida de comunicaciones con apero ISO. Si no se desconecto el apero, revisar las
Apero VI quitado conexiones y apagar/encender la unidad.

La memoria disponible para aperos ISO esta llena. Quitar los aperos para obtener mas
Memoria interna llena--De los conjuntos de objetos VI | espacio en la memoria.

Memoria interna llena-De datos de Documentacion y

Pasada curva Memoria interna llena.

Se encontr6 software nuevo para la pantalla. (Esta advertencia aparece cada vez que se
Se encontré software nuevo para la pantalla encienda la unidad o si se introduce de nuevo la tarjeta.)
Los dispositivos VI indicados ya no estan
comunicandose con la pantalla. Revisar los Algunos de los dispositivos ya no estan comunicandose con la pantalla. Revisar el
dispositivos indicados y el alambrado del bus CAN. alambrado del bus CAN.
Sobrecarga de comunicaciones entrantes del bus Sobrecarga de comunicaciones del bus CAN. Reposicionar la pantalla o desconectar y
CAN volver a conectar la alimentacion.
Se ha detectado una falla en la memoria interna de la | Ocurrié un error durante la reprogramacion. Repetir el proceso de reprogramacion. Si el
pantalla. (Reprogramando) problema vuelve a aparecer, consultar al concesionario John Deere.
Error de reprogramacioén de dispositivo anterior. El Ocurrié un error durante la reprogramacion. Repetir el proceso de reprogramacion. Si el
dispositivo no transmite la informacién de version. problema vuelve a aparecer, consultar al concesionario John Deere.
No se encontré el dispositivo anterior durante la No se encontré el dispositivo durante la programacion del producto. Revisar el alambrado
programacion del producto y los conectores.

Datos de configuracion anteriores encontrados en la tarjeta. Pulsar "Continuar" para
Se esta intentando copiar los datos de configuracion | sobreescribir estos datos. Pulsar "Anular" para terminar la operacion de copiar a la

a una tarjeta "nueva" que ya tiene datos de tarjeta. (Si el usuario quiere proceder, aparecera otro mensaje " Seguro que desea
configuracion. sobreescribir?")
Cadigo de activacion incorrecto Cddigo de activacion no valido. Introducir el codigo de activacion de nuevo.

El cliente esta intentando registrar un limite cuando
ya hay uno. ¢ Confirma que desea redefinir el limite?

Todas las vistas Nuevo/Editar: El usuario esta
intentando crear un nombre duplicado en cualquiera | Esta entrada ya esta en uso. Seleccione una entrada nueva o anule para modificar la
de las vistas Nuevo/Editar. entrada.

Error de pantalla tactil. Intentar reinicializar el dispositivo, utilizar el control externo de la
Esta alarma se visualiza después de recibir una sefial | pantalla o las teclas en la parte trasera de la pantalla para obtener una respuesta de la

de evento de contacto por 60 segundos. pantalla. Si el problema vuelve a aparecer, consultar al concesionario John Deere.
Esta alarma se visualiza después de recibir una sefial | Funcionamiento erréneo de un boton. Intentar reinicializar la pantalla. Si el problema
de evento de contacto por 60 segundos. persiste, consultar al concesionario John Deere.
Advertencias de GPS para GreenStar Basic/Deluxe
Falla de comunicaciones de GPS 200 No hay comunicaciones con receptor GPS. Revisar las conexiones con el receptor GPS.
No hay posicion de GPS disponible. Verificar que el receptor GPS tenga una vista
No GPS. Seguimiento desactivado despejada del cielo.
No hay correccion diferencial de GPS disponible. Verificar que el receptor GPS tenga una
Sin Dif - Seguimiento inhabilitado vista despejada del cielo.
GPS 2D en uso. GPS 2D en uso. Verificar que el receptor GPS tenga una vista despejada del cielo.
Continta en la pag. siguiente 0OU06050,000232C -63-25NOV08-1/2
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Localizacién de averias y diagndstico

CONDICION DE ERROR DESCRIPCION DE ERROR

TEXTO DE ALARMA

Pasada sin precision El receptor GPS debe
configurarse para dar informes a un ritmo de 5 Hz.
Dosis. Verificar los ajustes del receptor.

El receptor GPS debe configurarse para dar informes a un ritmo de 5 Hz. Verificar los
ajustes del receptor GPS y cambiar la salida a 5 Hz. (Para los controladores de terceros)

NOTA: Los controladores de terceros son los que usan conexiones RS232 (Field Doc Con-
nect) y controladores ISOBUS que pueden funcionar como controladores de tareas.

Errores de carga de idioma:

CRC incorrecta, falta de dos puntos, cabeza
preparatoria no valida, etc.

Archivo defectuoso detectado al cargar un idioma. Volver a cargar el software en la tarjeta
de datos.

Falta de correspondencia entre compatibilidad de
versiones de equipo.

Equipo no valido para archivo de idioma. Volver a cargar el software en la tarjeta de datos.

Falta de correspondencia entre versiones de software.

El archivo de idioma no es compatible con la aplicacion. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Tiempo vencido al esperar una respuesta de CAN62
al pedido

El dispositivo no inicié la programacioén del idioma. Volver a cargar el software en la tarjeta
de datos.

Como respuesta a un pedido el objetivo envié un
mensaje de FALLO en CAN62

El dispositivo no continué la programacion del idioma. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Tiempo vencido al esperar una respuesta de CAN62
a la verificacién

El dispositivo no comunicé una verificacion del idioma. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Como respuesta a una verificacion el objetivo envié
un mensaje de FALLO en CAN62

El dispositivo comunicé una verificacion no valida del idioma. Volver a cargar el software
en la tarjeta de datos.

Tiempo vencido al esperar una respuesta de CAN62
para retirar

El dispositivo no respondié al pedido de retirar el idioma. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Como respuesta a un retiro el objetivo envié un
mensaje de FALLO en CAN62

El dispositivo no retir6 el idioma. Volver a cargar el software en la tarjeta de datos.

Falla de escritura de memoria Flash.

Averia del dispositivo al escribir el idioma en la memoria. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Tiempo vencido al esperar una respuesta de CAN62
a datos nuevos

Parada prematura del dispositivo al programar el idioma. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

Falta de correspondencia de ID de producto

El idioma no es compatible con el producto cargado. Volver a cargar el software en
la tarjeta de datos.

0OU06050,000232C -63-25NOV08-2/2
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Localizacién de averias y diagndstico

Cuadros desplegables de codigos de
error—Software de documentacion

CONDICION DE ERROR DESCRIPCION DE ERROR

TEXTO DE ALARMA

Tarea seleccionada y registro activado, detalles necesarios para la
operacion no definidos.

No hay detalles de operacion definidos. Pasar a la configuracion de
GreenStar e introducir la informacién de la operacion.

Prescripcion no valida

Archivo de prescripcion no valido. -Verificar que las unidades de dosis
en la prescripcion son validas.

Totales: Cliente sin definir

Advertencia que indica que el usuario debe seleccionar un Cliente para
poder ver los totales.

Totales: Cliente y Granja definidos, Campo sin definir.

Advertencia que indica que el usuario debe seleccionar un Campo para
poder ver los totales de Campo, Tarea o Carga.

Totales: Cliente, Granja, Campo, Tarea y Operacién definidos,
Cultivo/Tipo de producto sin definir.

No se produce advertencia. La operacién se cambia a "-" y se listan
los Totales de tarea.

Totales: Cliente, Granja, Campo, y Cultivo/Tipo de producto definidos,
Tarea y/u Operacion sin definir.

Advertencia que indica que el usuario debe seleccionar una Tarea y
Operacion para poder ver los totales de Campo o Carga.

Totales: Cliente, Cultivo y Tarea definidos, Granja y Campo sin definir.

No se produce advertencia. La tarea y la operacién se cambian a
y se listan los Totales de cultivo.

Puesta a cero de totales

Para registrar la aplicacion de un producto hay que seleccionar un tipo
de producto y nombre de producto en una de las casillas de "Anadir
producto”. Las posibilidades son "Cambiar", que lleva al usuario a la
vista de resumen de productos o "Eliminar la operacion”, lo que hace
aparecer el mensaje "¢ Confirma que desea quitar esta operacion?".

¢, Seguro que desea poner a cero los totales seleccionados?

Para registrar la aplicacion de un producto hay que seleccionar un tipo
de producto y nombre de producto en una de las casillas de "Anadir
producto”.

Cuando no se especifican productos en una aplicaciéon

No hay productos especificados, seleccionar un producto.

Se emitira una advertencia si hay una prescripcién seleccionada en
Field Doc pero no en la configuracion de la sembradora/pulverizadora.

Prescripcion disponible pero no seleccionada. Pasar a la configuracion
del apero para seleccionar la prescripcion como la dosis.

Se emitira una advertencia si hay una prescripcién seleccionada en Field
Doc, pero la sembradora/pulverizadora esta fuera del limite del campo
en la prescripcion. "Dosis de prescripcion predeterminada usada.

Maquina fuera del limite de campo para la prescripcion. Dosis de
prescripcion predeterminada en uso.

Durante el arranque, se emitird una advertencia si se esta usando una
prescripcion y el multiplicador de la prescripcion para la operaciéon no
esta ajustado a 100%.

Multiplicador de prescripcién no en 100%.

Ancho del apero ajustado a cero.

El ancho del apero esta ajustado a cero. Se requiere un ancho de apero
para registrar datos.

En cualquier lugar: El usuario pulsa la tecla variable de documentacion
antes de llenar el Campo, Granja, Campo y Tarea

Hay que seleccionar un Cliente, Granja, Campo y Tarea de la tecla
variable de Recursos.

Pérdida de comunicaciones con un controlador conectado.

No hay comunicacion con el controlador. Si no se desconecto el
controlador, revisar las conexiones y apagar/encender la unidad. Si se
desconecto el controlador, repasar las operaciones seleccionadas.

Field Doc no recibi6 algunos mensajes periédicos

No hay comunicacion con el controlador. Si no se desconecto el
controlador, revisar las conexiones y apagar/encender la unidad. Si se
desconecto el controlador, repasar las operaciones seleccionadas.

Prescripcion disponible pero no seleccionada. Revisar la configuracion
del apero para asegurarse que la prescripcion esta seleccionada como
la dosis.

Configuracion del carro neumatico: El carro neumatico esta en el bus, el
primer tanque ha sido definido con una operacién y el segundo tanque
se creo con el mismo tipo de operacion que el primer tanque.

Esta creando otra operacién de siembra (aplicacion). ¢Quiere que
sea igual a la operacién de siembra (aplicacion) del tanque delantero
(central) (trasero)?

Configuracion del carro neumatico: El usuario pulsa Entrar para el
mensaje previo

Introducir las proporciones de tanque para cada tanque. (de ser
aplicable)

Configuracion del carro neumatico: EL usuario entra proporciones de
tanques que no igualan 100

Las proporciones de los tanques deben igualar 100

SeedStar selecciona la prescripcion pero la Documentacion no tiene
una prescripcion seleccionada.

No hay prescripcion para el campo seleccionado. -Verificar que el campo
y la operacion estan correctos. -Verificar que la prescripcion esta en la
tarjeta. -Volver a guardar la prescripcion en la tarjeta, de ser necesario.

Vista de mezcla de tanque: El usuario intenta agregar un segundo
ingrediente en una mezcla sin especificar una portadora o una dosis
de solucion de base.

Hay que introducir una portadora y una dosis de solucion de base antes
de formar una mezcla de tanque

Es posible que se haya seleccionado el modelo incorrecto

El modelo de controlador RS232 seleccionado no es el correcto.
Verificar y volver a introducir el fabricante y niumero de modelo.

El registro no se permite en este momento

El registro no se permite en este momento. Verificar los ajustes del
controlador RS232.

Continta en la pag. siguiente 0OU06050,000232D -63-070CT08-1/2
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Localizacién de averias y diagndstico

CONDICION DE ERROR DESCRIPCION DE ERROR

TEXTO DE ALARMA

Advertencia para el controlador manual cuando se cambia la dosis
deseada

Ha cambiado la dosis deseada. Advertencia para controlador manual.

Advertencia producida cuando el controlador Raven esta
comunicandose sin una indicacion de dosis real

El controlador Raven no esta comunicando la dosis real. Verificar la
configuracién del controlador Raven y las conexiones a la pantalla.

Para cada controlador se necesitan procedimientos especiales para
vigilar el estado de la conexion

Problema de comunicaciones con el controlador. Revisar las conexiones

al controlador.

0OU06050,000232D -63-070CT08-2/2

Diagnésticos de GreenStar

Elementos requeridos para Documentacion

Se requieren los siguientes elementos para que la
documentacién funcione:

* Cliente, Granja y Campo

* Tarea

* Operacion

* Detalles de la operacion

* Tipo/Nombre de producto

* Dosis objetivo/Unidades de dosis

* Fuente de registro

* Ancho de apero/Compensaciones

* Configuracion del controlador (cuando se usan
controladores de terceros)

NOTA: Los controladores de terceros son los que
usan conexiones RS232 (Field Doc Connect) y

controladores ISOBUS que pueden funcionar
como controladores de tareas.

Elementos requeridos para Guiado

Se requieren los siguientes elementos para que el
sistema de guiado funcione:

* Modo de pasada configurado en Pasada recta, Pasada
curva, Pasada en circulo (disponible inicamente con el

modulo PivotPro opcional) o Buscador de hileras.
* Espacio entre pasadas (Ver la seccién Ajustes de
equipos GreenStar Basics/Pro)
* Pasada 0 (excepto pasada curva y Buscad. hileras)
¢ Sefial de GPS (se requiere senal de StarFire)

0OU06050,000232E -63-070CT08-1/1

Localizacion de averias y diagnoéstico

Como comunicarse con el Departamento de Asistencia
Técnica

Si tiene preguntas relacionadas con sus productos
GreenStar y no puede hallar la respuesta en las
publicaciones de su producto, por favor comunicarse con
el Centro de Contactos de Stellar Support en

Correo electrénico: GreenStar@JohnDeere.com
Norteamérica: 1-888-GRN-STAR

Australia: 0011-800-0000-3333

Nueva Zelanda: 00-800-0000-3333

O visitar www.StellarSupport.com

0OU06050,000108D -63-12MAY09-1/1
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Especificaciones

Valores de apriete de pernos y tornillos métricos

TS1670 —UN—O01MAY03

12.9
Pernos Grado 4.8 Grado 8.8 6 9.8 Grado 10.9 Grado 12.9
Tornillo Lubricado? Seco® Lubricado? Seco® Lubricado? Seco® Lubricado? Seco®
Tamaio N'-m | Ib-in | NNm | Ib-in | Nm | Ib-in | NNm | Ib-in | N'm | Ib-in | N'm | Ib-in | N'm | Ib-in | N-m | Ib-in
M6 4.7 42 6 53 8.9 79 13 100 13 115| 16.5 146 | 155 137 195 172
N'm | Ib-ft | Nm | Ib-ft | Nom | Ib-ft | N-m | Ib-ft
M8 11.5 102| 145 128 22 194 275 243 32| 235 40| 295 37| 275 47 35
N'm | Ibft | NNm | Ib-ft | N-m | Ib-ft
M10 23 204 29 21 43 32 55 40 63 46 80 59 75 55 95 70
N-m | Ib-ft
M12 40| 295 50 37 75 55 95 70 110 80 140 105 130 95 165 120
M14 63 46 80 59 120 88 150 110 175 130 220 165 205 150 260 190
M16 100 74 125 92 190 140 240 175 275 200 350 255 320 235 400 300
M18 135 100 170 125 265 195 330 245 375 275 475 350 440 325 560 410
M20 190 140 245 180 375 275 475 350 530 390 675 500 625 460 790 580
M22 265 195 330 245 510 375 650 480 725 535 920 680 850 625| 1080 800
M24 330 245 425 315 650 480 820 600 920 680 | 1150 850 | 1080 800 | 1350| 1000
M27 490 360 625 460 950 700 | 1200 885| 1350| 1000| 1700| 1250 | 1580 | 1160| 2000 1475
M30 660 490 850 625| 1290 950 | 1630, 1200| 1850| 1350 | 2300| 1700| 2140 | 1580 | 2700| 2000
M33 900 665| 1150 850 | 1750 | 1300| 2200| 1625| 2500| 1850 | 3150 | 2325| 2900| 2150| 3700| 2730
M36 1150 850 | 1450 | 1075| 2250| 1650 | 2850 | 2100 | 3200 | 2350, 4050 | 3000| 3750| 2770| 4750| 3500
Los pares de apriete mencionados son para uso general solamente, Los pernos rompibles son disefiados para que fallen bajo ciertas cargas
segun la resistencia del perno o tornillo. NO usar estos valores si para | predeterminadas. Sustituir siempre los pernos rompibles con unos de
una aplicacion especifica se indica un valor de apriete o procedimiento | grado idéntico. Sustituir las fijaciones con unas del mismo grado o
de apriete diferente. Para las fijaciones de acero inoxidable o para mayor. Si se usan fijaciones de grado mayor, apretarlas solamente
tuercas de pernos en U, ver las instrucciones de apriete del caso hasta la resistencia de la original. Asegurarse que las roscas de las
particular. Apretar las contratuercas con inserto de plastico o de acero | fijaciones estén limpias y que se inicie correctamente su engrane. De
engarzado apretandolas al par de apriete seco dado en la tabla, salvo ser posible, lubricar las fijaciones lisas o galvanizadas que no sean
indicacion contraria dada en el caso particular. contratuercas, pernos de rueda ni tuercas de rueda, salvo indicacion
contraria dada en el caso particular.

2" ubricado" significa recubierto con un lubricante tal como aceite de motor, fijaciones con revestimientos de fosfato y
aceite o fijaciones tamafio M20 6 mas grandes con galvanizado JDM F13C.

buseco” significa liso o galvanizado sin ninguna lubricacion, o fijaciones de

tamafio M6 a M18 con galvanizado JDM F13B.

JS56696,0000237 -63-22JUL08-1/1
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Especificaciones

Valores de apriete de pernos y tornillos no métricos

TS1671 —UN—O01MAY03

Ve

Pernos Grado 1 SAE Grado 2 SAE? Grado 5, 5.1 6 5.2 SAE Grado 8 u 8.2 SAE
Tornillo Lubricado® Seco® Lubricado® Seco® Lubricado® Seco® Lubricado® Seco®
Tamaio N'm | Ib-in | Nm | Ib-in | Nm | Ib-in | NNm | Ib-in | Nm | Ib-in | N-m | Ib-in | N'm | Ib-in | N-m | Ib-in
1/4 3.7 33 4.7 42 6 53 7.5 66 9.5 84 12 106 | 13.5 120 17 150
N'-m | Ib-ft | N-m | Ib-ft
5/16 7.7 68 9.8 86 12 106 | 155 137 195 172 25 221 28| 20.5 35 26
N'm | Ib-ft | N-m | Ib-ft
3/8| 135 120 17.5 155 22 194 27 240 35 26 44| 325 49 36 63 46
N'm | Ib-ft | NNm | Ib-ft | N-m | Ib-ft
7116 22 194 28| 20.5 35 26 44| 325 56 41 70 52 80 59 100 74
N-m | Ib-ft
1/2 34 25 42 31 53 39 67 49 85 63 110 80 120 88 155 115
9/16 48| 355 60 45 76 56 95 70 125 92 155 115 175 130 220 165
5/8 67 49 85 63 105 77 135 100 170 125 215 160 240 175 305 225
3/4 120 88 150 110 190 140 240 175 300 220 380 280 425 315 540 400
7/8 190 140 240 175 190 140 240 175 490 360 615 455 690 510 870 640
1 285 210 360 265 285 210 360 265 730 540 920 680 | 1030 760 | 1300 960
1-1/8 400 300 510 375 400 300 510 375 910 670 | 1150 850 | 1450, 1075| 1850| 1350
1-1/4 570 420 725 535 570 420 725 535| 1280 945| 1630| 1200| 2050| 1500| 2600 | 1920
1-3/8 750 550 950 700 750 550 950 700| 1700| 1250| 2140| 1580 | 2700 | 2000 | 3400| 2500
1-1/2 990 730 | 1250 930 990 730 | 1250 930 | 2250 | 1650| 2850 | 2100| 3600 | 2650 | 4550| 3350
Los pares de apriete mencionados son para uso general solamente, segun la Sustituir las fijaciones con unas del mismo grado o mayor.
resistencia del perno o tornillo. NO usar estos valores si para una aplicacion Si se usan fijaciones de grado mayor, apretarlas solamente
especifica se indica un valor de apriete o procedimiento de apriete diferente. Para | hasta la resistencia de la original. Asegurarse que las roscas
las contratuercas con inserto de plastico o de acero engarzado, las fijaciones de las fijaciones estén limpias y que se inicie correctamente
de acero inoxidable o para tuercas de pernos en U, ver las instrucciones de su engrane. De ser posible, lubricar las fijaciones lisas o
apriete del caso particular. Los pernos rompibles son disefiados para que fallen | galvanizadas que no sean contratuercas, pernos de rueda ni
bajo ciertas cargas predeterminadas. Sustituir siempre los pernos rompibles tuercas de rueda, salvo indicacion contraria dada en el caso
con unos de grado idéntico. particular.

@Grado 2 se aplica a los tornillos hexagonales (no pernos hexagonales) hasta 152 mm (6 in.) de largo. Grado 1 se aplica a los tornillos
hexagonales sobre 6 in. (1562 mm) de largo, y a todos los otros tipos de pernos y tornillos de cualquier largo.
"Lubricado” significa recubierto con un lubricante tal como aceite de motor, fijaciones con revestimientos de fosfato y

aceite o fijaciones de 7/8 in. o mas grandes con galvanizado JDM F13C.

°"Seco" significa liso o galvanizado sin ninguna lubricacién, o fijaciones de 1/4 a 3/4 in. con galvanizado JDM F13B.
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Especificaciones

Declaracion de homologacion
John Deere Ag Management Solutions
4140 NW 114th Street

Urbandale, 1A 50322 EE.UU.

Los siguientes componentes del sistema GREENSTAR
cumplen con las disposiciones de compatibilidad de la
directriz 2004/108/CE. Estos componentes se evaluaron
de acuerdo con los criterios de aceptacion definidos en la
norma armonizada ISO 14982:1998.

* Pantalla GreenStar original

* Procesador movil n
* Pantallas GreenStar2: 1800, 2100, 2600 4 L

® Control de la pantalla

* Receptor StarFire iTC )
* Radio RTK John H. Leinart

* Juego de direccién AutoTrac Universal Manager AMS
® Controlador de dosis GS2
* Mddulo de alimentacion de iTC

06 marzo 2009

PC7072B —UN—050CT07

0OU06050,0000FAB -63-300CT08-1/1

Nota de seguridad referente a la instalacion subsiguiente de aparatos
y/o componentes eléctricos y electronicos

La maquina se encuentra equipada con componentes
electronicos cuya funcién puede verse afectada por
las radiaciones electromagnéticas emitidas por otros
aparatos. Tales influencias pueden ser perjudiciales, por  En particular, los componentes eléctricos/electronicos
lo cual se deben tomar en cuenta las instrucciones de instalados subsecuentemente deberan satisfacer las
seguridad dadas a continuacion: disposiciones de las directrices de compatibilidad
electromagnética vigentes y portar el distintivo CE.

* Computadora personal
* Receptor de GPS (sistema de posicionamiento global)

Si se van a instalar aparatos eléctricos y electronicos

en la maquina, y los mismos se conectaran al sistema El alambrado, la instalacion y el nivel maximo de
incorporado, el usuario debera verificar si la instalacion suministro de corriente deberan ajustarse a las
afecta los sistemas electrénicos y demas componentes. indicaciones dadas en las instrucciones de instalacién del
Esto se aplica en particular a: fabricante de la maquina.
0OU06050,00010EC -63-28APR09-1/1
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Nuestro servicio le mantiene en marcha ‘

Piezas John Deere

Ayudamos a minimizar el tiempo improductivo colocando
en sus manos piezas John Deere legitimas en una
urgencia

4
Ha

Por eso mantenemos un inventario grande y
variado—para estar adelantado a sus necesidades.

100 —UN—23AUG88
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Las herramientas correctas

Las herramientas de precision y equipos de prueba
permiten a su Departamento de Servicios ubicar y corregir
problemas rapidamente . . . para ahorrarle tiempo y
dinero.

TS101 —UN—23AUG88

Técnicos bien capacitados

La escuela nunca falta para los técnicos de servicio de
John Deere.

Se desarrollan escuelas de capacitacién con regularidad
para asegurarnos que nuestro personal conoce su equipo
y cémo mantenerlo.

¢ El resultado?

iExperiencia en la que puede confiar!

TS102 —UN—23AUG88
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Servicio oportuno

Nuestra meta es proporcionar una atencién oportuna y
eficiente cuando lo desee y donde lo desee.

Podemos efectuar reparaciones en su sitio o el nuestro,
segun las circunstancias: véanos, confie en nosotros.

SUPERIORIDAD DEL SERVICIO JOHN DEERE:
Estaremos cerca de dénde nos necesita.
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