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Introduccion

Temas de esta seccion
Propésito
Audiencia
Resumen de la Revisiéon

Propoésito

Este documento explica cdémo configurar los indicadores de bascula que se
comunican con el COMMANDDbatch mediante conexiones seriales o de
Ethernet/IP.

Audiencia
Esta guia estéa dirigida al personal de instalacion y servicio de Command

Alkon, asi como al personal de planta que esté autorizado para instalar y
configurar el COMMANDDbatch.

Resumen de la Revision

CMDbatch
Fecha Version Revision
1 de noviembre, [1.8.2.0 Se cre6 el documento.
2011
15 de 1.8.3.0 Se agregaron otras configuraciones para indicadores
noviembre, 2011 de basculas seriales Definidas por el usuario
(personalizadas) "User Defined" (custom).

21 de 1.8.3.0 Se agregaron descripciones del formato de los datos
noviembre, 2011 seriales para los indicadores de bascula aprobados de
Rice Lake y Rinstrum.

22 de 1.8.3.0 Se agregoé la descripcion del formato de los datos

noviembre, 2011 seriales para el indicador de bascula Alfa
Instrumentos 3103C.

28 de 1.8.3.0 Se agreg6 una nota sobre ingresar un valor que no

noviembre, 2011 sea cero en el campo del Aplazamiento total en los
Parametros de interfaz para permitir que se muestren
los errores de pérdida de comunicacion (Lost
Communication).

6 de diciembre, |1.8.3.0 Se realizaron correcciones menores a las tablas que

2011 muestran los formatos de datos seriales.

12 de diciembre, [1.8.3.0 Se corrigi6 la seccién que muestra el formato de

2011 datos seriales para los indicadores de bascula
Rinstrum R400.

4/28/14 5



9 de enero, 2012|1.8.3.0 Se cambidé parcialmente el texto de este documento.

26 de enero, 1.8.3.0 Se mejoraron las secciones de programacion de las

2012 béasculas seriales Definidas por el usuario y la
configuracion de las basculas Ethernet/IP.

27 de enero, 1.8.3.0 Se retiraron las secciones de los indicadores Hardy

2012 Instruments HI4050 y Mettler Toledo IND131 hasta
que estos indicadores hayan sido completamente
probados y aprobados.

8 de febrero, 1.8.3.1 Se agrego la seccion de las funciones de cero Re-Zero

2012 y Set Zero para las basculas que usan los médulos de
entrada analdgicos de Phoenix.

15 de febrero, 1.8.4.0 = Se agregaron de nuevo las secciones de

2012 configuracion de los indicadores Hardy

Instruments HI14050 y Mettler Toledo IND131.
e Se agrego informacién sobre la bascula serial Alfa
3107C.S

29 de febrero, 1.8.4.0 Se corrigieron los nombres de los campos

2012 mencionados en la seccion de funcionalidad del cero:
Re-Zero y Set Zero.

8 de marzo, 1.8.4.0 Se agreg6 una seccion sobre como calcular el valor

2012 decimal del parametro 1 del Fieldbus para el médulo
de sensor extensiométrico Phoenix IB IL SGI 2/P.

21 de marzo, 1.8.4.0 Se indic6 en la seccidon de programacion de las

2012 basculas EtherNet/IP, que los indicadores HI4050 y
IND131 muestran los decimales.

23 de mayo, 1.8.4.2 Se realizaron correcciones menores a la seccion de

2012 programacion de los indicadores de bascula Ethernet/
IP.

24 de mayo, 1.8.4.2 Se agreg6 informacion de configuracion para el

2012 indicador de diagnésticos Rice Lake iQUBE?.

25 de mayo, 1.8.4.2 Se le agreg6 informacién de configuraciéon EtherNet/

2012 IP para la bascula Cardinal 825.

30 de mayo, 1.8.4.3 Se agregoé la recomendacién de que el ultimo octeto

2012 de las direcciones IP para las interfases de bascula
EIP tengan el rango de .20 a .29.

4 de junio, 2012 |1.8.4.3 Se agreg6 una seccion sobre como calcular el valor
decimal del parametro 1 del Fieldbus para el médulo
de sensor extensiométrico Phoenix IB IL SGI 2/F.

18 de junio, 1.8.4.3 Se agreg6 informacion sobre el Toledo 9097 a la

2012 seccion de la configuracién de indicadores de bascula
seriales.

26 de junio, 1.8.4.3 Se agregd una seccién sobre el estado de la bascula 'y

2012 deteccion de movimiento (Scale Status / Motion

Detection).
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2012

27 de julio, 2012 |1.8.4.3 e Se agreg6 una seccion sobre la calibraciéon de 2
puntos y se realizaron mejoras a la seccién de la
configuracién de los indicadores de bascula
Ethernet/IP.

e Se cambio el titulo de este manual a "Guia de
configuracién del indicador de la bascula™ (Scale
Indicator Setup Guide).

9 de agosto, 1.8.4.5 Se reorganizé esta guia para que fuese mas facil

2012 encontrar informacion sobre un indicador de bascula

en particular.

6 de septiembre, |{1.8.4.5 Se realizaron correcciones a la seccion que calcula el

valor del Parametro 1 del Fieldbus para el sensor
extensiométrico Phoenix 2/F.
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Programacion del indicador de la bascula

Temas

Indicadores de bascula aprobados para el COMMANDbatch-OS
Indicadores de bascula EthetNet/IP

Configuraciones del COMMANDDbatch - Indicadores de bascula
EthetNet/IP

Bascula Cardinal modelo 825: configuracién para el EtherNet/IP

Configuraciones especificas para el dispositivo Hardy Instruments
H14050

Indicador Mettler Toledo IND780 - Cambio de la direccién IP

Configuracion vy localizacién de problemas especificos para el
dispositivo Mettler Toledo IND131

Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la
direcciéon IP para diagndsticos

Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la
direcciéon IP de control

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/P Strain Gauge) -
Parametro Fieldbus

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/F Strain Gauge) -
Parametro Fieldbus

Indicadores de bascula seriales

Configuraciones del COMMANDDbatch - Indicadores de béascula
seriales

Configuraciones para basculas seriales definidas por el usuario (User
Defined)

Formato de datos seriales del Alfa 3103C
Formato de datos seriales del Alfa 3103C.S
Formato de datos seriales del Cardinal 748

Formato de datos seriales del Cardinal 708

Formato de datos seriales del Cardinal 205
Formato de datos seriales del Rice Lake (1Q+355 y 420 Plus)
Rice Lake iQUBEZ2 - Informacién adicional de configuraciéon
Rice Lake iQUBEZ2 - Diagndésticos
Formato de datos seriales del R400

Estado de la bascula y Reportes del movimiento

Operaciones de cero en la bascula
Calibracién de dos puntos - Basculas
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Indicadores de bascula aprobados para el

COMMANDDbatch-OS
N.° de Aprobacione
Proveedor/modelo Interfaz basculas Pantalla s
Alfa 3103C RS-232 1 Incorporado | NTEP/CTEP
Alfa 3107C RS-232 1 Incorporado NTEP/CTEP
usa el protocolo
TO2
Bascula Cardinal 205 RS-232 1 Incorporado | NTEP/CTEP
Bascula Cardinal 825 EtherNet/IP 10 Incorporado | NTEP/Canada
Hardy Instruments EtherNet/IP 1 Incorporado | NTEP/CTEP
H14050
Mettler Toledo IND131 EtherNet/IP 1 Opcional NTEP/CTEP
Mettler Toledo IND780 EtherNet/IP 4 Incorporado | NTEP/CTEP
Mettler Toledo 9097 RS-232 1 Incorporado | NTEP/CTEP
Mettler Toledo JagXtreme --ver las NOTAS a continuacién--
Phoenix Strain Gauge EtherNet/IP 1 Ninguno Ninguno
Rice Lake 1Q Plus 355 RS-232 1 Incorporado | NTEP/CTEP
Rice Lake 420 Plus RS-232 1 Incorporado | NTEP/CTEP
Rice Lake iQUBE2 RS-232 4 Ninguno NTEP
Rinstrum R400 RS-232 1 Incorporado NTEP/CTEP

--ver las NOTAS a
continuacion--

NOTAS:

. El Mettler Toledo JagXtreme so6lo funciona con conversiones Integra.

- El Rinstrum R400 requiere una configuraciéon personalizada - pongase en
contacto con Command Alkon.

- Las basculas EtherNet/IP (excepto por la Phoenix Strain Gauge) son las
preferidas, las basculas que usan RS-232 son la segunda opcién, y Phoenix

Strain Gauge es la menos preferida.

- Para mas informacién, consulte la documentacién del fabricante o pdngase en
contacto con un representante de Command Alkon para saber si existe apoyo

para su dispositivo.
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Indicadores de bascula EthetNet/IP

Esta seccion ofrece la informacién de configuracion necesaria (ademas de las
configuraciones del COMMANDDbatch) para asegurar de que los indicadores de
bascula aprobados que usan EtherNet/IP se puedan comunicar con el
COMMANDDbatch.

Nota: Para mas detalles sobre un indicador de bascula en particular
(incluyendo las instrucciones de cableado), refiérase a la
documentacion del fabricante.

Configuraciones del COMMANDDbatch - Indicadores de bascula EthetNet/IP

Bascula Cardinal modelo 825: configuracion para el EtherNet/IP

Configuraciones especificas para el dispositivo Hardy Instruments HI14050
Indicador Mettler Toledo IND780 - Cambio de la direccién IP

Configuracion y localizacién de problemas especificos para el dispositivo
Mettler Toledo IND131

Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la direccién IP
para diagndsticos

Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la direccién IP
de control

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/P Strain Gauge) - Pardmetro
Fieldbus

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/F Strain Gauge) - Parametro
Fieldbus

Ver también:

Estado de la bascula vy Reportes del movimiento

10
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Configuraciones del COMMANDDbDatch - Indicadores de bascula

EthetNet/IP

Nota:

Cuando se esta programando una bascula analdgica sin cabezal

usando los moédulos de entrada analégica de Phoenix, asegurese de
que el controlador Phoenix haya sido programado segun se indica
en el archivo Fieldbus_Controller_Setup.pdf y luego comience con
el paso 3 a continuacion.

1. Cree un nuevo registro en el formulario de los Parametros de
interfaz (Interface Parameters).

- Ingrese o verifique la siguiente informacién en la parte superior del
formulario.

Interfaz Nombre de la interfaz de la bascula

Desc (Opcional)

Tipo Seleccione "PLC / Fieldbus 10".

Conexioén “Ethernet TCP/IP”, la Unica opcién, ya ha sido seleccionado.

Nodo de control

El "1" ha sido seleccionado de manera predeterminada para
un sistema de un solo nodo.

Para un sistema de varios nodos, seleccione el nodo
apropiado.

In Use (En uso)

Deje esta casilla seleccionada.

Puerto RTC

verificado y opacado de manera predeterminada.

Tipo de Fieldbus

EtherNet/IP

e En la pestafia Common, ingrese o verifique la siguiente informacién.

Tipo de rastreo

Seleccione el tipo de solucionador de problemas (registros de
error, ninguno, desempefo o errores con larga explicacion).
El predeterminado es "None" (ninguno).

Unidad#

Debe empezar en 1 con la interfaz del primer dispositivo (PLC
/ Fieldbus 10, Scale Indicator, etc.) y debe incrementarse por
1 para cada interfaz adicional.

Captacion de 10

Segundos entre los que el COMMANDbatch capta las
entradas y salidas (10).

Cardinal 825: .020

H14050: .020
IND131: .020
IND780: .060

JagXtreme: .040

Captacion del
registro de
entrada

Segundos entre los que el COMMANDbatch capta el registro
de entrada. Tipicamente programado a 0.060

4/28/14
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Captacion Segundos entre los que el COMMANDDbatch capta el registro
del registro de |de espera. Tipicamente programado a 0.060

espera
Registros Deseleccione esta casilla para que los datos sean registrados
(siempre s6lo si han cambiado.

enviar)

En la pestafia TCP/IP, ingrese o verifique la siguiente informacion.

Direccion IP Ingrese la direcciéon IP definida en la interfaz de la bascula.

(Las direcciones IP deben variar entre 192.168.77.20 a.29
para las interfaces de bascula EtherNet/IP).

Puerto IP Ingrese 502

2. Guarde sus cambios y cierre el formulario de Parametros de la
interfaz.

3. En el formulario de asignaciones 10 (entrada y salida), seleccione el
Parametro de interfaz.

4. Seleccione pestafia PLC y realice las siguientes entradas al
Hardware Ref: programe el tipo (Type) a "Input Register™ e ingrese
un Nombre significativo.

Para la mayoria de los indicadores de bascula:

- Bascula 1 = AIQ1CH1

- Bascula 2 = AIQ2CH1

- Bascula 3 = AI@3CH1, etc.

Para los indicadores de bascula que presentan decimales
(actualmente Cardinal 825, H14050 e IND131):

- Bascula 1 = AIFO1CH1

- Bascula 2 = AIFO1CH2

- Bascula 3 = AIFO1CH3, etc.

5. Guarde sus cambios y cierre el Formulario de las asignaciones 10.

6. En el formulario de las calibraciones (Calibrations), cree un registro

de calibracidn para cada indicador de bascula.

En el campo Display Source, seleccione el registro del Pardmetro de interfaz
adecuado para el indicador de bascula.

El Niumero del canal debe empezar por 1 para una interfaz de dispositivo
particular (PLC / Fieldbus 10, Scale Indicator, etc.) y mantenerse exclusiva
para esa interfaz.

En el campo del Nombre del canal, ingrese un nombre para el canal
asignado al indicador de béascula.

En el campo Type, seleccione “Scale”.

12
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En la pestana de las calibraciones (Calibrations):

Para los indicadores de bascula (exceptuando los médulos de
entrada analdgica Phoenix):

. Ingrese un Tamafo de graduacién que coincida con el Tamafio de
graduacion del indicador.

- Ingrese una Capacidad maxima que programe el limite superior de las
lecturas permisibles. Este valor debe coincidir con la Capacidad maxima
del indicador.

Para los M6dulos de entrada analégica Phoenix solamente:

e Seleccione “2 Point” en el campo del tipo de calibracion. (También
refiérase a Calibracion de dos puntos - Basculas y Operaciones de cero en
la bascula.)

En la pestafa de los registros (Registers):

- En el campo Physical 10 Low, seleccione el nombre del registro de
entrada que fue asignado en el formulario de las asignaciones de entrada
y salida (10 Assignments).

e Si se necesita un parametro de conversién, ingréselo en el campo
Fieldbus Parameter 1. Para los médulos de entrada analdgica Phoenix que
usan 4-20ma, ingrese 32826 en este campo. Para los médulos Phoenix IB
IL SGI 2/P y 2/F Strain Gauge, consulte

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/P Strain Gauge) - Pardmetro
Fieldbus y

Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/F Strain Gauge) - Pardmetro
Fieldbus.

7. Guarde sus cambios y cierre el Formulario de las calibraciones
(Calibrations).

8. En el campo Scale Source del formulario de las basculas (Scales),
seleccione el nombre del canal del registro de calibracién que ¢
cred anteriormente.

9. Guarde sus cambios y cierre el Formulario de las basculas
(Scales).

10. Recibirda un mensaje de que debe reiniciar el RTC. Haga clic en
"Restart Now".
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Bascula Cardinal modelo 825: configuracion para el EtherNet/IP

1. Configure la Cardinal 825 para comunicaciones EtherNET/IP.
a) Desactive el DHCP
b) Programa la direccién IP del dispositivo COMMANDbatch.

c¢) Programe el Netmask.

Nota: Esto puede requerir ingresar al sistema. El nombre predeterminado
en fabrica es ADMIN y la clave es 81440.

2. Una vez el 825 haya progresado hasta el Modo de la aplicacidon
(Application Mode), ejecute la configuracién para comunicaciones
"EIP" con el siguiente formato de datos y orden de bytes:

EIP Setup

Enable EIP: iEH

Weight data format: Float

Weight byte A index: 0

Weight byte B index: 1

Weight byte C index: 2
D 3

Weight byte index:

3. Configure el Cardinal 825 en el COMMANDDbatch (consulte
nfiguracion I MMAND h - Indi r : l
EthetNet/IP).

14
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Configuraciones especificas para el dispositivo Hardy
Instruments HI4050

1.

Configure la unidad para EtherNet/1P. (Sera necesario un Numero
de clave de Hardy Instruments para activar esta caracteristica).

En la pantalla de la red obtenida a través de Configuration > Options >

EtherNet/IP ingrese la informacion que se muestra en el siguiente

ejemplo de pantalla y luego haga clic en el botén “Save Parameters”.

Configuration - Options - EtherNet/IP

Key: 00000{ Enter valid key to enable, "1" to disable
Bytes Input 256 Output Assembly Instance 112 {0x70)

Bytes Dutput 256 Input Assembly Instance 100 {0x54)
Bytes Configuration 0 Config Assembly Instance 150 (0x96)

| SaveParameters |

Usando la guia del usuario de Hardy Instruments (Numero de
documento 0596-0303-01 REV T), seleccione el estado de la
bascula (en numeros enteros) y el mayor inicial peso bruto
(indicado en numeros flotantes) y configure los datos en la
pantalla de la red de Configuration > Mapping.

4/28/14
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Los resultados de la vinculacidn se muestra en el siguiente
ejemplo de pantalla.

Select One DestinationHELP

Instrument Setup: b4
Network: -
Control: -

Scratchpad: -
Select Sources

Network: -
Process Data: b
Control: -
Scratchpad: -

Operators: equaIIE| andE| 0r|Ei notLTJ comma[|

[Map [ Unmap |

Map:
Click here for a list of mappini symbols. Click here for a technical paper on mapping.

EIOD=+HSI1, EFO1=+HFID
Click here for an expanded ma

HFO - Float Variables
The 8 Float Variables (HFOO0-HFQ7) are saved in non-volatile memory, and can be entered below:

o: 0.000000 1. 0000000 2. 0.000000 3. 0.000000
4: 0.000000 s 0.000000 . 0.000000 7. 0.00000Q

(e

El punto decimal especificado en la pantalla de la red
Configuration = Instrument Setup (esto depende de los
requerimientos de certificacion local), determina si el tamano de
la graduacién del COMMANDbatch debe ser 0.10 or 0.01 para que
el peso de la bascula se muestre con 1 o 2 lugares después del
punto decimal.

16
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Configuration - Instrument Setup

HELP
Unit

|  Change Unit

Instrument ID

Operator ID

Decimal Point

Grads

HI 4050

0~  f—

LIVE 4

Number of Averages 10

WAVERSAVER®

Low Pass Filter

100Hz «
ON

Maotion Tolerance 10

Zero Tolerance

AutoZero

10
OFF ~

AutoZero Tolerance 10.0

Tare Weight

Scale Capacity

Certification

0
100000

MNone -

Save Parameters |

LCD Contrast: [ Darker | [ Lighter |

(Opcional): Guarde la lista total de los parametros del dispositivo

hacia un archivo de texto guardado en la carpeta Custom del

COMMANDDbatch. Puede obtener acceso a esta lista haciendo clic
en el enlace de los parametros (Parameters) en la pantalla de la
red Operation > Diagnostics.

Operation - Diagnostics

Instrument ID:

Madel Number:
Program Part Number:
Firmware Revision:
Serial number:

Last Calibration:

Status Word: 0000

Parameters Stability Test Weight and voltage IJ

HI 4050

HI 4050
0650-0148-01-0
HI4050 1.11.0.0
1137

Trad Cal 06:28 25 Oct 2011

&

S0 Card Event Log

4/28/14
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Indicador Mettler Toledo IND780 - Cambio de la direccion IP

Esta seccidn describe coémo cambiar la direcciéon IP en el IND780.

Seleccione Setup *:D .
Navegue hacia Communication > PLC Interface > EthernetlP-
ModbusTCP.
Cambie la direccion IP a 192.168.77.20.
e (Las direcciones IP deben variar entre 192.168.77.20 a
192.168.77.29 para las interfaces de bascula EtherNet/IP).
Navegue hacia Communication > PLC Interface > Data Format.

Programa el formato a “Divisions” y el orden de los bytes a “Byte
Swap”.

Programe una ranura por cada bascula (i.e. 2 basculas=2 ranuras,
3 basculas=3 ranuras):

a) Oprima la tecla de programacién que esté por debajo del icono ,@El

en la pantalla.

b) Oprima la tecla de programacion que esta por debajo del icono D en

7.

la pantalla.
Ranura 1: Dispositivo=Bascula 1, Terminal=Local
Ranura 2: Dispositivo=Bascula 2, Terminal=Local
Ranura 3 (si es necesaria): Dispositivo=Bascula 3, Terminal=Local

Salga y guarde sus cambios.

18
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Configuracion y localizacion de problemas especificos para el
dispositivo Mettler Toledo IND131

1. Configure la unidad para EtherNet/I1P.

En el arbol del menud de configuraciéon (Setup Menu), seleccione Setup >
Communications > PLC. El arbol EtherNet/IP le permite programar la
direccion IP y el Subnet Mask.

R
~—-{ EffViP — Modbus TCP |
[ ORGP ]
- IP Address |
[ SubnefMask |
[ Galeway Address |

Data Formal |
e Format |
| Byeoder ]

2. Configure los datos presentados en la red EtherNet/IP.
a) En el menu del PLC, navegue hacia Data Format > Format.
b) Seleccione Punto flotante (Floating Point).

¢) Navegue hacia Byte Order y seleccione Byte Swap.

3. (Opcional): Guarde la lista de los parametros de configuracién
hacia un archivo de texto guardado en la carpeta Custom del
COMMANDDbatch. Refiérase a la seccidon Backup and Restore de la
Guia del usuario del IND131/331 User’s Guide para mas detalles.

LED del indicador y localizacion de problemas en el IND131

Las actividades de localizacion de problemas descritas en las siguientes
secciones se limitan a diagndsticos simples para ayudarle a identificar si el
problema esta en el IND131 o en la red.

Diagnosticos y luces LED de estado

Luces LED de diagndsticos

Las 2 luces LED ubicadas al lado del conector del puerto serial COM1 (se
muestra a continuacion) indican el estado operacional del circuito de
alimentacion de la celda de carga y el voltaje de légica de +5 voltios de la
terminal.

4/28/14 19



Diagnostic
LEDIS

o e
o

L=

METTER TOLEDD

- Si una luz LED esta encendida, indica el funcionamiento normal de ese
circuito.

e Sicualquiera de las luces LED esta apagada durante el funcionamiento,
esto indica que hay un problema con ese circuito de la terminal. En este
caso, pongase en contacto con un representante de servicio autorizado
de Mettler Toledo para recibir ayuda.

Luces LED de estado

Hay 4 luces LED de Estado que indican los estados de las comunicaciones y
fallas de la tarjeta EtherNet/IP.

Luces LED de estado

Module Status

- MNefwork Sfafus

Tarjeta EtherNet/IP que muestra la ubicacion de los LED de Estado (Status LEDs)

_“_?. TN . = F - 7 : o e M‘AC ‘ID Dip

] ¥\ - swifches

<mfsh>em? it i TR () (Must be OFF)
p{} 1 Wi

Status LEDs
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Descripciones de las luces LED de Estado

Module Status

LED State Status
Off Mo link {or no power)
Link Activity Green Connected to an Ethernet
network
Off No power
Green Normal operation

Green, flashing

Stand by, not initialized

Red Major fault
Red, flashing Minor fault
Alternating Red Green Self-test

Network Status

off Mo IP address (or no
power)
Green EtherNet/ IP connection(s)

established

Green, flashing

No EtherNet/Ip
connections established

Red Duplicate IP address

detected
Red, flashing One or several

connections timed out

Off Mo Ethernet activity (or no
power)

Activity — —
Green Receiving or transmitting

Ethernet packet

Localizacion de problemas en la red

Si el indicador IND131 no se comunica con el PLC, haga lo siguiente:

1. Verifique el cableado y la terminacion a la red.

2. Confirme que los parametros del IND131 en cuanto a tipos de

datos, tamafo y asignacion de direccién IP coincidan con los del
RTC y que cada indicador IND131 tenga una direccion exclusiva.

3. Si ninguna de estas verificaciones resuelve el problema, péngase

en contacto con una ubicacion de servicio autorizada de Mettler

Toledo.

Localizacion de problemas en el indicador de la bascula

La siguiente tabla muestra algunos de los sintomas potenciales y sugerencias
para su resolucién. Use técnicos de electricidad calificados para verificar si hay
problemas con la fuente de energia de CA. Si ocurre un problema que no esté

listado en este cuadro, o si la solucién sugerida no resuelve el problema,

4/28/14
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péngase en contacto con un representante de servicio autorizado de

MettlerToledo para obtener ayuda.

Symptom

Suggestion

Blank display — no LEDs

Confirm source of AC or DC power is OK.

Blank display — LEDs on

Possible problem with communication to the display PCB.
Contact service representative.

Display on but no
weight change

Check wiring to load cell. Look for broken wires, open
connections or mis-wiring.

No serial port
communications

Use serial diagnostics section of Maintenance block of sefup fo
defermine if the problem is infernal or exdernal to the terminal.

Discrefe inputs or
outputs don't operate.

Use the discrete input and oufput diagnostics section of the
Maintenance block of setup to defermine if the problem is
internal or external to the ferminal.

Cdodigos y mensajes de error

Ejemplo de un cdédigo de error presentado por el IND131

Los mensajes de error que resultan de la accidon de un operador se

mantendran en la pantalla hasta que se oprima el botén PRINT. Los mensajes

de error que resulten de una operacién remota y no de una accioén del

operador automéaticamente se borraran después de aproximadamente 3
segundos. En cualquiera de los casos, después de haber borrado el mensaje,
la pantalla regresa al ultimo dato mostrado antes de haber detectado el error.

22
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Codigos de error posibles y sus descripciones

Error Code

Description

0004

No factory calibration for A/D circuit.

0005 | The function currently being accessed has been disabled.

0007 |Access denied. Scale is approved.

0008 |Data is out of range of valid entries.

0009 | Zero failed — weight is beyond capture range.

0010 |Comparator data entry error: High Limit value must be larger than Limit value.

0011 Command failed.

0012 | Command failed — motion.

0013 | Weight exceeds scale capacity. Exit the Step Calibration procedure.

0014 |Invalid Password.

0015 Switch SW1-1 is unsecured. I_f the ferminal is W&M approved, this switch must
be ON before sefup can be exited.

0016 New capacity results in resolution of less than 1,000 divislons_or more than
100,000 divisions: Increment size has been changed automatically.

0017 | PLC node address is outside allowed range.

0018 Existing calibration welght exceeds new capacity; recalibrate scale with valid

test weight.

4/28/14
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Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la
direccion IP para diagnosticos

Esta seccion describe como cambiar la direcciéon IP de diagndésticos y
desactivar el DHCP.

1. Ingrese a la configuraciéon oprimiendo y luego .

2. Oprima S

=

3. Oprima

hasta que se muestre “Config Network”.

suficientes veces para desplazarse hacia Ethernet >

Address XX.XX.XXX = DHCP Client 2 N > IP?.

4. Usando los botones de los numeros, Ingrese la direccion IP que
sera usada para conectar a los diagndésticos del JagXtreme y

luego oprima .

5. Para SM?, asegurese de que haya ingresado 255.255.255.000 y

luego oprima .

6. Para GW?, asegurese de que haya ingresado 000.000.000.000.

7. Oprima E hasta que se muestre “Exit Setup” y luego oprima

=),

Usando su navegador de la red, ahora debe poder conectarse con la
direccion IP ingresada en el Paso 4 anteriormente.

24
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Indicador Mettler Toledo JagXtreme (Legacy) - Cambio de la
direccion IP de control

Esta seccion describe coOmo cambiar la Direcciéon IP de control.

1. Ingrese a la configuracion oprimiendo y luego .

2. Oprima S| hasta gue se muestre “Config-Options™.

3. Oprima E: hasta que obtenga “Format?” y luego oprima G
hasta que se muestre “Div”.

4. Oprima E: hasta que obtenga “Type?” y luego oprima G| hasta
que se muestre “Ethernet/I1P”.

5. Oprima E: hasta que obtenga “I1P?” y luego use los botones los

ndmeros para ingresar la direcciéon IP del dispositivo (ejemplo:
192.168.077.020).

Nota: e (Las direcciones IP deben variar entre 192.168.77.20 a

192.168.77.29 para las interfaces de bascula EtherNet/IP).

6. Oprima .

7. Para SM?, asegurese de que haya ingresado 255.255.255.0y

luego oprima .

8. Para GW?, asegurese de que haya ingresado 000.000.000.000.

9. Oprima E hasta que se muestre “Exit Setup” y luego oprima

=),

4/28/14

25



Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/P Strain Gauge) -
Parametro Fieldbus

Esta seccion describe cdémo calcular el nimero decimal que se debe ingresar

en el campo Fieldbus Parameter 1 del formulario de calibraciones

(Calibrations) de este mdédulo de entrada analégica. Este niUmero decimal
define los parametros de configuracion utilizados por este modelo cuando se
esta convirtiendo una entrada analdgica a un conteo digital.

Nota:

documento Phoenix Contact

db_en_ib il sgi 2 p 7647 _en_00.pdf.

La informacion de conversion de hexadecimal a binario se ofrece en las

siguientes tablas.

Bit
Asignacion
Decimal
Peso

Para las instrucciones de cableado del médulo 2/P, refiérase el

1514 213]12[12] 10 9 43\2\1\0
Media C | Rango de medida
1024 | 512 168 4] 211

Mean Selection

Decimal Value

Mean

0 16-samples — DEFAULT
512 No averaging
1024 4-sample
1536 32-sample
Conversion Time
Decimal Value C

0

100 ms — DEFAULT

16

12.5ms

Measuring Range

HOTE: Measuring Range should be listed on Load Cell
or Strain Gauge. If not, check with Manufacturer.

Decimal Value

Measuring Range

+1mv/V

+ 2 mv/V — DEFAULT

+3 mv/V

+3.33 mv/V

+d mv/V

|| maf=| O

+5mv/V

Para calcular el valor correcto del parametro 1 del Fieldbus, use esta formula:

Parametro Fieldbus 1 = Seleccidén del medio + Tiempo de conversidne +
Rango de medicién

Ejemplo:

26

4/28/14



Asuma que no hay promedios, que el tiempo de conversion es de 100ms y se esta
usando un sensor extensiomeétrico de 3.33 mv/V

Parametro Fieldbus 1 = Seleccion del medio + Tiempo de conversione + Rango de
medicion

Parametro Fieldbus 1 =512 + 0 + 3 =515
Ingrese este valor segun lo ilustra el siguiente ejemplo en la pantalla.

Muestra del Parametro 1 del Fieldbgus para el sensor extensiométrico Phoenix 2/P

[ !

E Calibrations

Dizplay Source Channgl  Channel Mame |« | | Display Source: Fielbtis »| Control Sys: Syl Contral Mode: 1

1 4B 3 Chantiel3.3 I ; ; o §
3 AR i Chanmels 4 — | | Channel Mumber; ]15—‘_‘_‘_‘ Type; .Sbt_a'lé.' | Change Count: RET]
3 BEP Crabbus 1 CHANMELT.1 i T o
1 BCF Crabbus 5 CHANNELT 2 Channel Mame; Shrain 1 Femote Display: o ﬂj
5 BCF Crabbus i CHAMMELT.3 Pre-Cal Readi
5 BCP Crabbus 4 CHAMMEL1:4 —_— : : : e i lecdlLinacnigs,
7 BCP Crabbus 35 CHANNELT S Calibration | Courters  Registers ]Labelsi History | Frobe | Diag |
g BCE Crabbus B CHAMMELT.E Calibrated 10:
5 BEP Crabbus 7 CHANNELT.7 e i =
i BCP Crabbus a CHAMNELT 8 Phissical 10 Low: 1—_1
1 BER Crabbus 3 EHAMMELT.S Sl il ISERIL] s
2 BCP Crabbus 1n EHANMELY 10 Physical 10 High
3| BEPCrabbus 11| CHANNELT.11 SRt -
4 BCP Crabbus 13 CHANMEL1.13
5 Fislbus il Chantel2.1
[ Fielbus. 2 Channel2. 2 1 :
= Fi_é":\US- 3 E}J_anhél?.-3 FieldBus Parameter 1: 515 h
g Fielbus: 4 Chanrel2.4 FieldBus Paramater 2: [
£ Fielbus 16 Strain 2

i Straifi 1 -

Nota: Si el valor del parametro 1 del Fieldbus es O o invalido, la seleccién
de la media adquiere el valor predeterminado de O (16 muestras),
el tiempo de conversion adquiere el valor predeterminado de O
(100 ms) y el rango de medicion adquiere el valor predeterminado
de 1 (+/- 2 mV/V).

iCUIDADO!

= Cambiar el valor del parametrol del Fieldbus después que
el valor de la bascula ha sido calibrado puede cambiar e
invalidar la calibracion.

< Para obtener el mejor resultado, el Rango de mediciéon
debe ser programado al valor producido por el dispositivo
del sensor extensiométrico antes de que se ejecute el
proceso de calibracion.
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Sensor extensiométrico (Phoenix IB IL SGI 2/F Strain Gauge) -
Parametro Fieldbus

Esta seccion describe cdémo calcular el nimero decimal que se debe ingresar
en el campo Fieldbus Parameter 1 del formulario de calibraciones
(Calibrations) de este mdédulo de entrada analégica. Este niUmero decimal
define los parametros de configuracion utilizados por este modelo cuando se
esta convirtiendo una entrada analdgica a un conteo digital.

Notas: e Para las instrucciones de cableado del mdédulo 2/F, refiérase el

documento Phoenix Contact db_en_ib_il sgi 2 f en_00.pdf.

e Ademas, tenga en cuenta que el cableado del médulo 2/F es
ligeramente diferente que el cableado del médulo 2/P.

La informacion de conversion de hexadecimal a binario se ofrece en las
siguientes tablas.

Bit 15 14|13 |12|11]10|9| 8 |7]6|5][4 |3 | 2 | 1 |0
Asignacion Activar Filtro Rango de
medida
Decimal 32768 512 4 2 1
Peso (Requerid
0)
Filter
Decimal Value Mean
0 No mean value — DEFAULT
512 16 samples averaged
. HOTE: Measuring Range should be listed on Load Cell
Measuring Range or Strain Gauge. If not, check with Manufacturer.
Decimal Value Measuring Range
0 +1mv/V
1 +1mv/V
2 + 2 mv/V
3 * 2 mv/V —DEFAULT
4 +3mv/V
5 +3 mv/V
6 +d mv/V
7 + 4 mv/V

Para calcular el valor correcto del parametro 1 del Fieldbus, use esta férmula:

Pardmetro Fieldbus 1 = Activar + Seleccidn del filtro + Rango de
medicidn

Ejemplo:

Asuma 16 muestras promediadas y un sensor extensiométrico de +3 mv/V
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Parametro Fieldbus 1 = 32768 + 512 + 4 = 33284

Ingrese este valor segun lo ilustra el siguiente ejemplo en la pantalla.
i lImportante! Para el COMMANDDbatch, el filtro siempre debe estar "promediado a 16
muestras" para el médulo 2/F, lo que significa que el valor del

parametro 1 del Fieldbus debe ser de por lo menos 33280 (32768 +
512 + Rango de medicion).

Muestra del Pardmetro 1 del Fieldbgus para el sensor extensiométrico Phoenix 2/F

E Calibrations ri_“_E”_E_i
Dizplay Source Channgl  ChannelMame | |« | | Displap Source: Fialbts | Control Sys: 153531 Contral Node: ﬁ

: — = e st

1 25 ,‘i L | ehannel Number, Ell thange Laat  FRER
3 | BCR Crabbus 1 i : itans

1 BCP Crabbus e Chanrigl Mame: e Remate Display: i ,i _@Eﬁ_}
5 | BCP Crabbus 3 Pre-Cal Readi j
5 BCP Crabbus: 4 S e : it : 1G2al IiRaoS
7 BCP Crabhus 5 Calibration | Courters  Registers ]Labels; History | Frobe I Diag ;

5 | BCP Crabbus B Calibrated 10: [ |

= P Crotbu = alibrated 10: -

14 BCF Crabbus -8 Phisi :

ol AR Lz waical |0 Low: T

- - [ETRENZ ~]

12 BCF Crabbus 1n X 2

= "BCP | ._._,._% 1 Physzical 10 Hight ﬁ

4 BEP Crablus 13

] Fielhus: 1

3 Fielbus. 4 . :

7 T__i_‘_"lf_:\us-' E 55 FieldBuzs Parameter 1: 9284 h

g Fielbus 4 Chantiel2 4 FieldBus Paramater 2: ,E-w

19 5

20 Fielhus 17 Shrain 1 -

] [ [T Ea7 [NEPE-T.Iv e I

P —— ¥

Nota: Si el valor del parametro 1 del Fieldbus es cero o invalido, el filtro
adquiere el valor determinado de O (sin promedio) y el Rango de
medicién adquiere el valor predeterminado de 3 (+/- 2 mV/V).

iCUIDADO!

* = Cambiar el valor del parametrol del Fieldbus después que
el valor de la bascula ha sido calibrado puede cambiar e
invalidar la calibracion.

< Para obtener el mejor resultado, el Rango de mediciéon
debe ser programado al valor producido por el dispositivo
del sensor extensiométrico antes de que se ejecute el
proceso de calibracion.
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Indicadores de bascula seriales

Esta seccion ofrece la informacién de configuracion necesaria (ademas de las
configuraciones del COMMANDDbatch) para asegurar de que los indicadores de
bascula aprobados que usan interfaz serial se puedan comunicar con el
COMMANDDbatch.

Nota: Para mas detalles sobre un indicador de bascula en particular
(incluyendo las instrucciones de cableado), refiérase a la
documentacion del fabricante.

Configuraciones del COMMANDDbatch - Indicadores de béascula seriales

Configuraciones para basculas seriales definidas por el usuario (User

Defined)

Formato de datos seriales del Alfa 3103C
Formato de datos seriales del Alfa 3103C.S

Formato de datos seriales del Cardinal 748

Formato de datos seriales del Cardinal 708

Formato de datos seriales del Cardinal 205
Formato de datos seriales del Rice Lake (1Q+355 v 420 Plus)

Rice Lake iQUBEZ2 - Informacién adicional de configuraciéon
Rice Lake iQUBE2 - Diagndsticos

Formato de datos seriales del R400

Ver también:

Estado de la bascula y Reportes del movimiento
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Configuraciones del COMMANDDbDatch - Indicadores de bascula

seriales
1. En el formulario de los Parametros de interfaz (Interface
Parameters) cree un registro nuevo.

2. Ingrese o seleccione la siguiente informacion en la parte superior

del formulario.

Interfaz Ingrese un nombre significativo (ejemplo: SERIAL SCALE1).

Desc (Opcional) Ingrese una descripcion de la bascula serial.

Tipo Seleccione "Scale Input”.

Conexion Seleccione "Serial".

Nodo de control El "1" ha sido seleccionado de manera predeterminada para un
sistema de un solo nodo. Para un sistema de varios nodos,
seleccione el niumero del nodo apropiado.

In Use (En uso) Deje esta casilla seleccionada.

Puerto RTC Deje esta casilla seleccionada.

Nombre del Seleccione un indicador de bascula aprobado por Command

dialogo (Dialog) |Alkon de la lista desplegable. Si su indicador de bascula no
est4 en la lista, seleccione "User Defined".

Las opciones son:

Cardinal Scale 748 - para los modelos 748 y 205
Cardinal 708 Score

Alfa TRC - usado para los Alfa 3103C o 3107C.S

Alfa TO2 - usado para los Alfa 3107C.S

Rice Lake Plus - para los modelos 1Q+355 y 420 Plus
Rice Lake iQUBE2

Rinstrum 400 Series

Toledo 9097

Definido por el usuario - Ver Configuraciones para basculas
seriales definidas por el usuario (User Defined)

3. En el tabulador comun (Common):

- Deje el tipo de trazo (Trace Type) en ninguno (None).

- El numero de unidad (Unit #) para el primer tipo de entrada de
bascula (usado en las basculas con conexidén serial) e incrementos
de 1 por cada bascula que es agregada. (Consulte Numero de unidad
de la bascula serial y errores de comunicacidén perdida para mas
informacion).

Parametros de interfaz - Pestafia Common
Common | Serial | Diailp | CRC | TER/P| File | Parellel| Labels | History | Diag |
Trace Type: INDne j
LIt $: |-|—
4. En la pestana Serial, ingrese la siguiente informacion.

4/28/14
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- Puerto en el RTC en donde el indicador de la bascula esta
conectado.

- Los campos Baud Rate, Data Bits, Parity Type, Stop Bits y
Handshake especificados por el fabricante del indicador de
bascula. Para mayor conveniencia, ofrecemos la siguiente lista de
Tasas de baudios.

Indicador de la Tasa de
bascula baudios
Alfa 3103C 19200
Alfa 3107C.S 19200
Cardinal 205 9600
Cardinal 708 9600
Cardinal 748 9600
Rice Lake 420 Plus 9600
Rice Lake 1Q+355 9600
Rice Lake iQUBE2 115200
Rinstrum R400 9600
Toledo 9097 4800

- Multidrop debe ser deseleccionado.

Parametros de interfaz - Pestana Serial

Common Serial | Dishln | CAC | TCRAP| File | Paralel] Lebels | History | Disg |

Part Mame: I.n"devfseﬂ Part Pause: ID e,
Baud R ate: RTS Delay: ID_DD e,
Data Bit: CTS Delay: 000 ZEC,
. ) . 1:3?{ elay: IEC.
Parity Type: |Nme ,I (Ver Nota a continuac 5 0.00
Stop Bits: - Half Duplex? o
Multidiop? r

Handzhake: INnne ,,I

Nota: El tipo de paridad debe ser "None" (ninguno) para todos los indicadores
de peso excepto el Toledo 9097, que debe ser "Even" (par).

5. Guarde sus cambios y cierre el formulario de Parametros de la
interfaz.

6. Recibirda un mensaje de que debe reiniciar el RTC. Haga clic en
"Restart Now"'.

7. Abra el formulario de la de las calibraciones (Calibrations) y haga
clic en el boton New Record EI

8. En el campo Display Source, seleccione el registro de Parametro
de interfaz creado en los pasos anteriores.
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9. EIlI Numero del canal debe empezar por 1 para una interfaz de
dispositivo particular (PLC / Fieldbus 10, Scale Indicator, etc.) y
mantenerse exclusiva para esa interfaz.

10.

En el campo del nombre del canal (Channel Name), ingrese un

nombre significativo para el canal (ejemplo: SERIAL SCALE1).

11.

Si la transmision serial de salida del indicador incluye el peso

total, programe el tamafo de la graduacion (Grad Size) a ""1.00".
Si la transmision serial contiene la cantidad de divisiones
(graduaciones), asegurese de que el tamarfio de la graduacion
coincida con el tamafio de la graduacion del indicador de la
bascula.

12.

En el campo de capacidad maxima (Max Capacity) en la pestana

de calibracién, seleccione “Ib” o “kg” como la unidad, segun el
sistema de medicion.

13.

(Calibrations).

Guarde los datos en el formulario de las calibraciones

El formulario de las calibraciones debe lucir ahora de la siguiente manera.

Formulario de las calibraciones

=10l x|
Dizplay Source Channe|  Channel Mame Faw | «||Display 5 : +|  Control Sys: Contral Mode:
T B ST 1 LY Cremeiunter ',—:' S ',—_,S”‘ Crrge o ',—‘
anual Station1 | 2 CHAMNMEL1.2 1 Scale - 44
3 i . .
= Crovtons [GRETT PO [ 2] e |
5 BLCP t | Station 1 E CHAMMELT.E "
5 e CHANNELT.7 PreCal Readngs |
7 BLCP ManuaIStat?om 8 CHAMMELT.S
g EEE m::a::g::::s::} ::g E:i::éﬂ:}g Calibration |E0unters| Hegistersl Labelsl Historyl Frobe I Diag I
10 ;E;&TE;E@E 191 E:iﬁ:gtw Grad Size: |1.DDD Ma Capacity: |—50,000.000 |__,"° =
2 TEMPER METER 4 CHAMMELT.4 Low Raw Counts: ID Update | Low Scaled Value: ID_DDD Ilb
High R aw Counts: IU— lpdate | High Scaled Yalue: IWIHJ—
Raw Counts: lg— Scaled Value: [denm llb—
E"lgrt:;g Grads: ID— E:;roeampening 0
Dampening Type: Ih
%‘_ast Calibrated lm Calibration Type: |2 Faint vl
e
- By IE.L.
< | _’l_l
14. Habré el formulario de las basculas y seleccione la bascula (o cree
un registro de una) que el indicador debe bascula serial va a
monitorear.
15. En el campo (Scale Source), seleccione el registro de calibracién
de la bascula serial (ejemplo: SERIALSCALEL).
16. Guarde sus cambios.
17. Recibira un mensaje de que debe reiniciar el RTC. Haga clic en
"Restart Now"'.
El formulario de las basculas (Scales) debe lucir ahora de la siguiente
manera.
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Scale Goes To -
1> | AGGESCALE Mixer 1
2 CEM SCALE Mixer 1
] SER SCALE
4 WAT SCALE Mixer 1

Formulario de las basculas

=10l x|

Scale: IAGG SCALE Goes To:

Desaription: [ Capacity: |5n,nuu.un |Ib v[
Scale IEHANNEL‘I.‘I vl Calibration: IED,DDD Grad Size: |2D.DD IF
Source:

Contral |I.-"D I Batch I Dischargel Flows I Based On Flowl Scale Eheckl Historyl Diag I

Default v

Allow E arly Discharge ¥  StatDelay:  [0.00 FEC.
ulki-B atch I~

Default Settle Time: |2.50 S,

Bar Graph Color: - Trace Type: INone vl

RTC Alias: IAGG SCALE
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Configuraciones para basculas seriales definidas por el usuario

(User Defined)

Para los educadores de béascula serial no indicados en la lista desplegable
"Dialog Name" en el formulario de los Parametros de interfaz, seleccione
“User Defined” y ejecute las siguientes configuraciones adicionales.

1. ZOC al RTC.

2. Copie todos los archivos *.def de Zusr/spec/bin to /Zusr/spec/
custom.

a) Escriba cp Zusr/spec/bin*.def /usr/spec/custom
b) Oprima <Enter=

3. Edite el archivo Zusr/spec/custom/dialogl.def segun lo
muestran el siguiente ejemplo de pantalla.

a) Escriba vedit Zusr/spec/custom/dialogl.def
b) Oprima <Enter>

c) Oprima <F2> y busque “User_Defined”

Edite el archivo dialog.def de la siguiente manera:

<!l------ =1
«!—-— J5cale Indicator Wame] -39

«!-— [5cale Indicator Model} -->9
d--—-"""">"">"""">"—-" —- |

<dialog>User Defined tagged read=yesT
<in packet> read weighti

hdr=gcr, synci
filler=slf9

valid="pB:"| "+ "]

sign=" "I"-"% Set these to match the corresponding characters
weight=nnnnng in the User Defined serial scale's format stiing.
decimal=" "9

status="T:"|"*:"q

tare=nnnnni
</in_packet>1
<read packet> read weightd
sign="+"|"-"9
weight=nnnnnnd
decimal="."1

</read packet>1

</fdialog>§

4. Después de haber terminado de editar el archivo dialogl.def,

oprima <Esc>, seleccione “Exit” y luego “Save”.

5. Reinicie el RTC para que sus cambios tengan efecto.

4/28/14
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Formato de datos seriales del Alfa 3103C

Si hay conectado un indicador Alpha 3103C, el formato del paquete de datos
es (Alpha_TRC):

Encabez
ado Validez Signo Peso Estado Tara
<cr> <Si> |[PB: o0 **: ""o- nnnnn "t TI o *: nnnnn
Donde:
<cr> Caracter de retorno de carro (ASCII 13)
<Si> Caracter de alimentacion de linea (ASCII 10)
PB: 0 **: PB: indica peso valido
**: indica bascula en movimiento
""o- " " un espacio indica peso positivo
- indica peso negativo
nnnnn 5 digitos para el peso
" caracter de un espacio
T: 0 *: "T:" indica peso normal
"*:" indica bascula en movimiento
nnnnn valor tara de 5 digitos (debe ser 00000)
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Formato de datos seriales del Alfa 3103C.S

El indicador de peso Alfa 3107C.S puede configurarse para varios formatos de
paquetes de datos. Estos estan configurados en el panel frontal (ver manual
del fabricante). Ambos, el Alfa_TRC (que se usa con el indicador 3103C) vy el
protocolo Alpha_T02 funcionan con el COMMANDDbatch.

El protocolo Alfa_TO2 es el siguiente:

Inicio de la Fin de la Caracter de
transmisionde |Estado de |Estado transmision |verificacion
datos peso 1 de peso 2 |Peso Tara de datos del bloque
<&stx> Caracter Caracter nnnnn nnnnn | <&etx> Caracter
binario binario binario
Donde:
=&sh> Start of Text character (0x02)
Weight Status1 Binary coded byte.
Bit | 7 6 5 4 3 2|10
Mot | Overload | Saturation | Motion | Megative | #
used decimals
Weight Status 2 Binary coded byte.
Bit | ¥ 6 3 4 3 2 1 0
SPY | S5Po | 5P5 | SP4 | SPO | 5P3 | 5P2 | 5P1
nnnnn Weight
nnnnn Tare weight
=&etx> End of transmission character (0x03)
BCC Byte with checksum
38 4/28/14



Formato de datos seriales del Cardinal 748

Si hay un indicador de peso Cardinal 748, el formato del paquete de datos (en
caracteres ASCII) es similar al formato de los datos del medidor de densidad
excepto en que su hilera de datos tiene una longitud de 16 caracteres y el

formato es el siguiente:

Encabe

zado Peso peso Unidad iento

Sobre Movim

CR Sp o - | NNNNNNNN C Sp |Ib, kg, tn, 0z| m, ¢, e |ETX

Donde:
CR (0dh) Indica el inicio del paquete
Sp o - Indica el signo del siguiente valor, Sp (un espacio) es

positivo y "-" es negativo.

8 ‘N’ caracteres numeéricos

Indica el valor. Los caracteres pueden ser de O (cero)
al 9 e incluyen un punto decimal.

C Indica sobrepeso.

Sp (20h) Caracter de relleno.

Ib, kg, tn u oz Indica la unidad de medida.

m, c, e Indica movimiento, constante o error
respectivamente. Las indicaciones de movimiento y
error causan que el valor sea ignorado y que el
proceso empiece esperando el siguiente paquete.

ETX (03h) Indica el fin de la transmisién.

4/28/14
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Formato de datos seriales del Cardinal 708

Si hay un indicador de peso Cardinal 708, el formato del paquete de datos (en
caracteres ASCII) es similar al formato de los datos del medidor de densidad
excepto en que su hilera de datos tiene una longitud de 18 caracteres y el

formato es el siguiente:

Encabez Movimie Bruto/
ado Peso nto Unidad Neto
CR Spo- NNNNNNN m, c, e Sp | Ib, kg, tn, 0oz | Sp gon Sp | Sp | ETX
Donde:
CR (0dh) Indica el inicio del paquete
Spo- Indica el signo del siguiente valor, Sp (un espacio) es

positivo y "-" es negativo.

7 ‘N’ caracteres numéricos

Indica el valor. Los caracteres pueden ser de O (cero)
al 9 e incluyen un punto decimal.

m, c, e Indica movimiento, constante o error respectivamente.
Las indicaciones de movimiento y error causan que el
valor sea ignorado y que el proceso empiece
esperando el siguiente paquete.

Sp (20h) Carécter de relleno.

Ib, kg, th u oz Indica la unidad de medida.

gon Indica Bruto o Neto.

ETX (03h) Indica el fin de la transmision.

Formato de datos seriales del Cardinal 205

(Igual a Formato de datos seriales del Cardinal 708)

40
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Formato de datos seriales del Rice Lake (IQ+355 y 420 Plus)

Si hay conectado un indicador bascula serial tipo Rice Lake 1Q+355 o0 420, el
formato del paquete de datos se describe a continuacioén:

Unida Movimi | Estad
Inicio | Polaridad Peso Sobrepeso d Bruto/Neto| ento o Final
STX espacio | WWWWWWW | ANANANAN L G M espacio| ETX
- 1111111 K N o l
~ OVERFL T
1 G
(0]
Donde:
STX Inicia el paquete.
espacio, -, ™, 0] |Signo del valor del peso.
espacio es positivo, - es negativo, ™ es sobrecarga, ] es por
debajo del rango
WWWWWWW Valor del peso. Los caracteres pueden ser de O (cero) al 9 e
incluye un punto decimal.
INININININININ NNNNNANN ndica sobrecarga
1111111 1111111 indica por debajo del rango
OVERFL OVERFL indica derrame o desborde
L,K, T,GuO L =1lb, K=kg, T = ton, G = gramos, 0 = onzas
GoN G = Peso bruto, N = Peso neto
Mu O M = movimiento, O = rango por encima o por debajo
espacio,o | espacio = valido, | = invalido
ETX Finaliza el paquete.
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Rice Lake iQUBE? - Informacién adicional de configuracion

1. Conecte el puerto serial 1 del iQUBE? al RTC o al puerto serial de
Windows VRTC.

2. Asegurese de que el iIQUBE? esté programado para RS-232 a una
tasa de baudios de 115.2 Kb.

3. Apague el interruptor de configuracion del iQUBEZ.

4. Usando un programa de comunicaciones tal como el RTC qtalk o
Windows HyperTerminal (puerto reconfigurado si es VRTC),
escriba y emita los siguientes comandos de configuracion.

iCuidado!

Vaya con cuidado al ingresar esos comandos porque la
calibracion de cada una de las basculas esta disponible a
través de estos comandos. Ademas, si las basculas han sido
calibradas por la compania de basculas, asegUrese de que
las calibraciones no sean cambiadas.

a) Ingrese un comando para cada bascula que se esta usando para que
los datos sean enviados al mismo puerto de comunicaciones.

Ejemplos:
SC1.STREAM=COM1
SC2.STREAM=COM1

SC3.STREAM=COM1
SC4.STREAM=COM1

b) Verifigue las cadenas del formato.
DUMP.FMT
FMT6 debe ser de la siguiente manera:
<SC><POL><W7.><UNIT><G/N><S><D> DIO:<DIO><CR><LF>
c) Programe cada bascula para que use la misma cadena para el formato.
Ejemplos:
SC1.SFMT=FMT6
SC2.SFMT=FMT6
SC3.SFMT=FMT6
SC4.SFMT=FMT6
d) Programe cada una de las basculas al modo (Gross).

SC1.GROSS
SC2.GROSS
SC3.GROSS
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SC4.GROSS

e) Active la transmisién continua (streaming).

SX

(0}
SC1.SX
SC2.SX
SC3.5X
SC4.5X

Encienda el interruptor de configuracion del iIQUBE?Z.

Configure el iQUBE? en el COMMANDbatch (ver Configuraciones
del COMMANDbatch - Indicadores de bascula seriales).

Coloque un peso en la bascula y verifique que la lectura de la
bascula esta correcta en el COMMANDDbatch.

4/28/14
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Rice Lake iQUBE? - Diagnésticos

Ejecute el siguiente procedimiento para ver las transmisiones continuas de
entrada y de salida.

1.

Con el COMMANDDbatch y el RTC en funcionamiento, establezca
una conexion ZOC con el RTC.

Para ver la TRANSMISION CONTINUA, escriba cat /dev/serl en
un mensaje raiz (‘root’) en el ZOC. (Esto asume que el iQUBE?

esta conectado al puerto /dev/serl en el RTC).

La transmision continua de entrada debe asemejarse al siguiente ejemplo

en la pantalla. (Los valores de pesos seran diferentes).

Transmision de datos de entrada

1

1

280LGIC
307300LG0U
307300LG0U
307300LG0U
280LGIC
307300LG0U
307300LG0U
307300LG0U
280LGIC
307300LG0U
307300LG0U
307300LG0U
280LGIC

LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0
LI0:0x0

— La transmision de datos de entrada anterior muestra la bascula 1 en
280 Ib y las basculas 2, 3y 4 en -307500 Ib. “G” indica el modo
bruto (Gross).

— 1, 0, Cy U son caracteres de estado y diagndésticos segun lo explican
las siguientes tablas.
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El proceso sermgr separa las transmisiones continuas de entrada y titula los

. Status
Format Field Character Means

<5= <space> Valid reading
| Invalid reading
M Motion
8] Over/ Under range
z Center of Zero

Format Field Diagnostic Means
Character

<D= P Power Supply
S Secondary communications
E Excitation
C Cell connection
R Zero reference
A Overloaded cell
D Drift
U Under loaded cell
M Peak noise
L Unbalanced cell

<space> MNo error

datos presentados en una transmision de salida.

3.

Para ver la TRANSMISION DE SALIDA, escriba cat /special/
scalel en un mensaje raiz (‘root’) en el ZOC. (El directorio
"special" es creado cuando sermgr esta funcionando. El nombre
de archivo ‘scalel’ incluye la palabra ‘scale’ (bascula) y el numero
del puerto serial).

Transmision de datos de salida

unit="1" sign=" " weight=" 28" decimal="0" uyom="L" mode="G"
status="1" diag="C" unit="2" sign="-" weight=" 30730" decimal="0"
uom="L" mode="G" status="0" diag="U" _umt="3" si1gn="-" weight="
30730" decimal="0" uom="L" mode="G" status="0" diag="U" _unit="4"
cign="-" weight=" 30730" decimal="0" uom="L" mode="G" status="0"
digg="U" _unit="1" sign=" " weight=" c8" decimal="0" ugm="L"
mode="G" status="1" diag="C" _unit="¢" sign="-" weight=" 30730"
decimal="0" ugm="L" mode="G" status="0" diag="U" _unit="3" sign="-
" wWelght=" 30730" decimal="0" ugm="L" mode="G4" status="0" dilag="U"
_unit="4" sign="-" weight=" 30730" decimal="0" uom="L" mode="G"
status="0" diag="U" _unit="1" sign=" " weight=" c8" decimal="0"
uom="L" mode="G" status="1" diag="C" _unit="2" sign="-" weight="
30730" decimal="0" uom="L" mode="0" status="0" diag="U" _unit="3"
sign="-" weight=" 30720 decimal="0" uom="L" mode="L" status="0"
digg="U" _unit="4" sign="-" weight=" 30730" decimal="0" uom="L"
mode="G" status="0" diag="U"

Cada béascula de entrada es titulada como Unit="x" y cada campo es

titulado con su significado logico.

Si la captura de salida no es exactamente igual al ejemplo anterior
(excepto por los valores actuales de peso), existe una discrepancia
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entre la definicion del Dialogo y la configuracién del Formato en el
iQUBEZ.
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Formato de datos seriales del R400

Si hay conectado un indicador de bascula serial de la serie Rinstrum R400, el
formato de la cadena de datos es:

<STX> <SIGNO> <PESO(7)> <ESTADO> <ETX>

Donde:

STX Carécter de inicio de transmision (ASCII 02).

SIGNO Signo del valor de peso (espacio si es positivo, - si es negativo).

PESO(7) Cadena de 7 caracteres que contiene el peso actual incluyendo el punto
decimal. Si no hay punto decimal, el primer caracter es un espacio. Aqui
aplica los ceros a la izquierda en blanco.

ESTADO Muestra “_g__" 0 “_n__" para pesos brutos o netos.

ETX Caracter de fin de transmision (ASCII 03).
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Estado de la bascula y Reportes del
movimiento

Algunos indicadores de bascula que estan aprobados para usarse con el

COMMANDDbatch-0S ofrecen informacion de estado o movimiento cuando
envian lecturas de peso. Esta informacion (excepto la del movimiento) es
presentada para los usuarios del COMMANDbatch como un mensaje de
alarma.

Formato del mensaje de alarma

e Unit: Xu Channel: Xc <text>

Donde:

Xu

es el nUmero de la unidad del registro del parametro de interfaz
de la bascula.

Xc

es el numero del canal del registro de calibraciéon de la bascula.

<texto>

es el texto (ver las tablas a continuacién) que describe la
condicion.

Estado/movimiento para los indicadores de bascula

apro

bados

* Indicacion de la columna de comentarios en la siguiente tabla:

O=por encima del rango, U=por debajo del rango, N=modo neto, E=fallas en
la alimentacion

Indicador de la Movimi Descripcion del

bascula ento Estado Estado

Cardinal 748 Si

Cardinal 205 Si

Cardinal 708 Si

Cardinal 825 Si Si Normalizado (O, U, N) *

ALFA-TRC Si

ALFA-T0O2 Si Si Normalizado (O) *

Rice Lake 1Q Plus 355 Si

Rice Lake 420 Plus Si

Rice Lake iQUBE2 Si Si Rice Lake - Texto Unico
Normalizado (O, E) *
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Indicador de la Movimi Descripcion del

bascula ento Estado Estado

Rinstrum 400 Si

Mettler Toledo IND131 Si Si Mettler Toledo IND131 -
Texto Unico
Normalizado (N) *

Mettler Toledo IND780 Si

Mettler Toledo JagXtreme Si

Mettler Toledo 9097 Si Si Normalizado (O, N) *

Hardy 4050 Si Si Hardy 4050 - Texto Unico
Normalizado (O, N) *

Estado adicional (algunos indicadores)

Indicador de la
bascula

Estado unico

Mettler Toledo IND131

"Fallo en la integridad de los datos™

Hardy 4050

"Error en la conversion A/D"

"Falla A/D"

"Falla del reloj de tiempo real"

"Falla en la lectura de la tarjeta SD"
"Falla en la escritura de la tarjeta SD"
"Error de pantalla”

"Entrada 1 activa"

"Entrada 2 activa"

Rice Lake iQUBE2

"Suministro™
"Comunicacién secundaria”
"Conexion de las celdas"
"Referencia del cero"
"Celda sobrecargada”
"Derivacion"

"Celda descargada”
"Ruido"

"Celda desbalanceada"

4/28/14
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Anulacion del movimiento

Si un indicador de bascula no presenta estado de movimiento (Motion), el
campo Motion Range Grads en el formulario de las calibraciones (Calibrations)
puede ser programado a un niamero (que no sea cero) que ofrezca una lectura
estable en la bascula, lo que resulta en una sefial de movimiento de software.
(Esto es obligatorio si lo requiere una certificacion local de la bascula).

Sin embargo, si un indicador de bascula ofrece el estado de movimiento
(Motion), esta informacién anula el valor del campo Motion Range Grads, y el
operador debe configurar el indicador de la bascula al rango permitido de
graduaciones.

BCF Manual Station 1 | 8 CHANNELT.8

Display Source: IBEP M anual vl Contral Sys: IS}'S1 Contral Mode: |1
1 i . - .
7 2 Channel Mumber: I-I— Type: m Change Count: |45—
] ECP Manual Station1 |3 CHAMMEL1.3 .

Channel Mame: Remate Display: > :
4 BCP Manual Station 1|5 | CHANNELTS Anne Rame [EHANNELT T GEDREE = Calbrate |
5 ECP tManual Station 1 | B CHANMEL1.6 Pre-Cal Feadi
5 BEP Manual Station 1|7 CHANNEL1.7 —I'e' SRt
7
g
9

BCF Manual Station 1|10 CHANNELT.10

Calibration |E0unters| Hegistersl Labelsl Historyl Frobe I Diag I

BCF Marual Station 1 |12 CHANNELT.12

4

a LOAD METER 11 CHAMMEL1.11 Grad Size: |2D.DDD Max Capacity: ISD,DDD.DDD Ilb 'l
1 SERIAL PROBE g CHAMMEL1.9
2 TEMPER METER 4 CHAMMELT.4 Low Raw Counts: ID Update | Low Scaled Value: ID_DDD Ilb
High R aw Counts: IU— lpdate | High Scaled Value: |0.000 llb—
Faw Counts: Scaled Value: De-001 |||j
Mation ID— Flows D'ampening ‘IDD—
Fange Grads: Factor: :

Calibration Type: |2 Paint vl
%ast Calibrated |sx1 5/2012 04:35:30 PM By: |E-L-
e

| o

Desactivacion del reporte del estado de la bascula

La informaciéon de estado ofrecida a COMMANDDbatch de parte de indicadores
de terceros puede ser desactivada en caso de algun problema. Esto permite
que las operaciones de dosificacion continien mientras el problema se
investigue y se corrige. EIl reporte del estatus es desactivado agregando las
opciones adecuadas (que se muestra a continuacién) a la serie de caracteres
de formato en el formulario de los parametros de interfaz.

Opcidn |Descripcion

-A Activar los diagnoésticos del Estado de la unidad de la
bascula

-e Desactivar los mensajes de Estado de la unidad de la
bascula

-S Activar los diagnosticos del estado de la unidad de la

bascula a nivel del sub controlador (eip_scan, extra_dev).

-S Desactivar los mensajes de estado de la unidad de la
bascula a nivel del sub controlador (eip_scan, extra_dev).
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Namero de unidad de la bascula serial y errores de
comunicacion perdida

Basculas de comunicacion serial con numero de unidad que no
es cero

El Configuraciones del COMMANDbatch - Indicadores de béascula seriales
procedimiento indica que el numero de unidad (Unit #) del formulario de los
parametros e interfaz para las basculas de comunicacion serial empiezaen 1y
aumenta en incrementos de 1 por cada bascula que se agrega.

Para estas basculas, si las comunicaciones con el sistema de dosificacion se
pierden por mas tiempo que el que esté especificado en el campo de demora
total (Total Delay) en el formulario de los Parametros de interfaz:

e Se muestra un error de pérdida de comunicacion.

. Los indicadores de Estado y Planta en la parte superior de la pantalla del
COMMANDDbatch se muestran de color rojo.

- No puede iniciar una dosificacion o cargue.

Basculas de comunicacion serial con numero de unidad (Unit #)
con el valor en cero

Las basculas seriales que se usan con sistemas COMMANDbatch mas antiguos
podrian usar el cero como numero de unidad.

Para estas basculas, si las comunicaciones con el sistema de dosificacion se
pierden por mas tiempo que el que esté especificado en el campo de demora
total (Total Delay) en el formulario de los Parametros de interfaz:

e Se muestra un mensaje de error que describe el problema.

. Los indicadores DTNS, RTC y de estacion manual en la parte superior de
la pantalla del COMMANDbatch se mantienen en color verde.

- No puede iniciar una dosificacion o cargue.

Nota: La demora total adquiere el valor predeterminado de tres
segundos a menos de que se ingrese otro tiempo.
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Calibracion de dos puntos - Basculas

Notas: < Antes de ejecutar el siguiente procedimiento, asegurese de que
el registro de calibracion de la bascula haya sido asignado a un
dispositivo en el campo de la fuente de bascula (Scale Source)
en el formulario de las basculas (Scales). Si no se hace esto, el
conteo bruto (Raw Counts) y los valores a escala (Scaled
Values) no se mostraran.

e Esta operaciéon puede ser ejecutada en indicadores de bascula a
los que el tipo de calibracion (Calibration Type) (en el formulario
de las calibraciones) se haya programado a “2-Point”.

OMMANDbatch - ions ; =l
[
n Calibrations Edit OpenForm All Forms View Options Window Help
HYy9 X BT 44> E3ET SE TN EE ... - CRun Fesume  Hold Cload Load Ahbort
@ | [EcCalibrations [E=5 EoR 55
tch Setup | Dizplay Source Charne] — Channel Mame | |« | | Display Source: ECP Manual =]  Control Sys: ’5}.317 Control Mods: ,1—
1 [m] > BCP Manual Station 1 | 1 CHAMMEL1.1 | . ) .
e Grophic | [ 2| BCE MomelStalon 1|2 | CHANNELL2 Ehetnel Nobere [T e [Gosle |+ ChanaeCount [
BCP Manual Station1 | 3 CHAMMELT.3 .
~ : Channel Mame: Remoate Display: =
= [ BCP Manual Station 1| 4 | CHANNELT.4 annEame AL G| =
Aaterials 5 BCF Manual Station1 | 5 CHAMMELT.S ProCal oo
o E BEP Manual Station 1| 6 CHANNELTB Pl
I;.' 7 BCP tManual Station1 | 7 CHANMELT.?
e LcsgFie g BCP Manual Station1 | 8 CHANMELT.8 o : ; :
= 3 BCF Marual Staton 1| @ CHANNELL 3 Calibration ]Eounters] Heglsters] Labels] Hlstory] Frobe ] Diag ]
o a BCP Manual Station1 | 10 CHAMNMEL1.10 Grad Size: 5000 3 Max Capacity: 8.000.000 4
1 PiaiS 1 PROBE1 T
= 2 (== 2 PROBEZ Low Raw Counts: ]d Update Low Scaled Valusl 10,000
ports/Utili 3 PhS 3 PROBEZ High R aw Counts: i
. 1 PG 4 PROBE4 gl |0 pdate igh Scaled Y alug
= : Faw Counts: | Scaled Value: 6
dand Inven 5
o Mation ]D—. Flows D ampening ]7
= Fange Grads: Factor;
VashOut
= Calibration Type: 2 Point
=ntory Rec
= %ast Calibrated 7/18/2012 08:34:04 &M By: @ 7
a4 - ime:
cisionWate -
4| T b

(Para el siguiente procedimiento, refiérase al ejemplo de la pantalla
anterior).

Seleccione el registro de calibracion.

Oprima el botdn de calibracion (Calibrate).

Vacie la bascula y oprima el botdn de actualizacion (Update).
Ingrese el peso vacio.

Ponga un peso sobre la bascula y haga clic en el botén Update.

Ingrese el valor del peso colocado sobre la bascula.
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Ingrese sus iniciales.
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8.

Guarde sus cambios.
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Operaciones de cero en la bascula

= i Importante!

Estas operaciones pueden ser ejecutadas en indicadores de bascula
sin cabeza que usan mdédulos de entrada analégica Phoenix,
Comunicaciones EtherNet/IP y calibracion de 2 puntos.

En el formulario de las calibraciones (Calibrations), ingrese un valor maximo
de graduaciones fuera de cero (Max Zero Offset Grads) la cual especifica la
cantidad de peso (en graduaciones de bascula, positivas y negativas) que
permitan poner la bascula de nuevo en cero. Este numero debe ser menos del
5% de la capacidad de la bascula (en graduaciones).

Para compensar la acumulacion del material (en situaciones en las que no se
requiere una certificacion), haga clic en el boton Re-Zero en el formulario de
las calibraciones para programar la lectura de la bascula vacia en cero. El
campo Current Zero Offset Grads muestra la cantidad total (en
graduaciones) en las que la bascula hacia colocado de nuevo en cero.

También puede hacer clic en el botén Set Zero para colocar de nuevo en cero
la bascula después de haber realizado cambios permanentes (soldado una
pieza de acero en la bascula, retirado las cadenas después de la calibracion,
etc.).
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