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OPERADOR REMOTO
para DIGISTART D2

Guia del usuario




Informacion General

El fabricante no se hace responsable de ninguna consecuencia producida por una negligente, inapropiada o incorrecta instalacion o
ajuste de los parametros opcionales del equipo, o por una mala conexion realizada entre el arrancador y el motor.

Los contenidos de este manual se consideran correctos en el momento de su impresién. Por el compromiso de una politica de
desarrollo y mejora continua, el fabricante se reserva el derecho de modificar cualquier especificacion del producto o su
funcionalidad, o el contenido del manual sin previo aviso.

Todos los derechos reservados. Ninguna parte de este manual puede ser reproducida o transmitida por ningin medio eléctrico o
mecanico, incluyendo fotocopia, grabacion o por un sistema de almacenamiento de informacién o de recuperacion, sin el
consentimiento escrito del editor.

Copyright © November 2011 LEROY SOMER
Versiéon B



Contenido

1. [0 o LU T o1 w1 e o N 4
2. [ E3 €= 1 E= e o) o [PPSO PPRPR 4
2.1 [[a1S ez 1E= TedTo T o I g [=Tot=T o= PSSO RRRRN 4
2.2 Conexion

3. Funcionamiento
3.1 Funcionamiento
3.2 Cadigos de disparo
4. Salida Analdgica 4-20 mA
4.1 Resumen .......cccccoovviiiieeeeeeeeiies

4.2 Calibracion.......

4.3 Programacion

5. RESOIUCION B PrODIEIMAS ..cciiiiii ettt et e e et e e e entae e e s saeeeeanteeeesnseaeesanneneeannneeeanns 9
6. ] o LYol o Tod [o ] g =TRSO PURRR TP 10
Guia del usuario del Operador Remoto 3

Version B www.leroy-somer.com



1. Introduccidn

& Observar todas las precauciones de seguridad necesarias al controlar el arrancador suave en modo remoto. Alertar al
personal de que la maquinaria puede arrancar sin avisar.

Es responsabilidad del instalador seguir todas las instrucciones de este manual y seguir unas buenas practicas de
manipulacién eléctrica.

Siga las recomendaciones del estandar internacional para las comunicaciones RS485 cuando instale y utilice este
equipo.

Descripcion General
El Operador Remoto permite el funcionamiento remoto del arrancador suave, e incorpora las siguientes funcionalidades:
. Control de operacion (Arranque, Parada, Reinicio, Parada Rapida)
. Monitorizacion del estado del arrancador (Listo, Arrancando, En Marcha, Parando, Disparado)
e  Monitorizacion del comportamiento (intensidad del motor, temperatura del motor)
e  Visualizacion del codigo de disparo
e  Salida analdgica 4-20 mA (intensidad del motor)
e Conexion de red RS485 opcional

' El Operador Remoto puede actuar como pasarela para la conexion a una red de comunicaciones serie RS485, permitiendo el
control remoto de un motor utilizando el protocolo de comunicaciones Modbus RTU o estandar AP ASCII. Para mas informacion,
por favor consulte las Instrucciones del Médulo Modbus.

2. Instalaciéon

Esta seccién describe como instalar el Operador Remoto para el basico y monitorizacién basicos de un arrancador suave. El
Operador Remoto esta configurado para controlar un arrancador suave una vez se aplica la alimentacion de control a ambos
dispositivos. Para un funcionamiento basico, no es necesario un ajuste de parametros en el Operador Remoto o en el arrancador
suave.

Para utilizar la salida analdgica 4-20 mA del Operador Remoto para monitorizar la intensidad del motor, seguir las instrucciones de
la seccién Salida Analdgica 4-20 mA en la pagina 7.

& Quitar la tension principal o de control del arrancador suave antes de conectar o desconectar accesorios.No hacerlo asi
puede provocar dafios al equipo.

2.1 Instalacion mecanica

2.1.1 Parautilizar con Digistart D2

Para utilizar el Operador Remoto con los arrancadores suaves Digistart D2, debe estar instalado en el arrancador un Médulo de
Operador Remoto o Médulo Modbus.

Figura 2-1 Conectar el médulo al arrancador

1. Quitar la tension de control y la alimentacion principal del
arrancador suave.

2. Conectar el médulo al arrancador suave tal y como se muestra.

3. Conectar el Operador Remoto al Moédulo.

08627.B
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2.1.2 Montaje

El Operador Remoto tiene clasificacion IP54 o NEMA 12 ' si esta instalado correctamente de acuerdo con estas instrucciones. Esta
previsto para la utilizacion sobre la superficie plana de un panel, con todo el cableado externo conectado por detras del panel.

El Operador Remoto se suministra con un soporte de montaje y cuatro tornillos. La junta de goma incorporada garantiza la
proteccion del exterior del panel.

Seleccionar la ubicacion del panel del Operador Remoto. El hueco necesario en el panel es de 92 mm x 92 mm Situar el Operador
Remoto en el hueco y acoplar el soporte de montaje a la parte trasera del panel con los cuatro tornillos. Utilizar los cuatro tornillos
para apretar el soporte de montaje a la parte trasera del panel.

! Para utilizar en una superficie plana de una cubierta NEMA 1 o0 NEMA 12.

Figura 2-2 Montaje

Tornillos (x4)

Soporte de montaje

Hueco de panel universal (92 mm x 92 mm)

Operador Remoto
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2.1.3 Dimensiones
Figura 2-3 Dimensiones de la unidad
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2.2 Conexion

El Operador Remoto requiere un minimo de tres conexiones eléctricas - la alimentacion externa, la tierra de la carcasa y el puerto
RS485 del Arrancador. Todo el cableado externo, excepto la tierra de la carcasa (provisto de perno M4), se conecta a conectores
de retencion por resorte con una seccion maxima de cables de 2.5 mm?Z No se requieren herramientas especiales.

Una vez que el Médulo Operador Remoto se ha instalado, conectar el cable entre el Operador Remoto y el médulo.
Figura 2-4 Conexiones del Operador Remoto
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Digistart D2

L_\

Operador Remoto Médulo - puerto serie RS485

(™)

Operador Remoto

B10, B11: salida analdgica 4-20 mA (intensidad del motor)
B1, B2, B3: Conexion RS485 al arrancador/médulo

B6, B7, B8: Conexion a red RS485

1, 2: Alimentacion (18 a 30 VCA/CC)

Y

A

Digistart D2: Para que el Operador Remoto acepte 6rdenes por comunicaciones serie, se debe instalar una conexién a través de
los terminales CSL-DI2 del arrancador suave.

2.2.1 Puesta atierray apantallamiento
Se recomienda el uso de pares trenzados con apantallamiento a tierra. El apantallamiento del cable se debe conectar al terminal
GND del dispositivo en ambos extremos y un punto a la tierra de proteccion.

2.2.2 Resistencias de terminaciéon

En cables largos se pueden producir interferencias por ruido excesivas, por lo que es recomendable instalar resistencias de
terminacion entre los cables de datos a ambos extremos del cable RS485. Esta resistencia debe coincidir con la impedancia del

cable (normalmente 120 Q). No utilizar resistencias bobinadas.
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3. Funcionamiento

3.1  Funcionamiento

El Operador Remoto efectla todas las funciones del arrancador suave, excepto la programacion del arrancador suave. El Operador
Remoto solo se puede utilizar para programar sus propios parametros.

Figura 3-1 Teclado y pantalla

i N Pantalla: Indica el valor del dato seleccionado.
Indicador de modo de visualizacién: Indica el tipo de dato mostrado en la
=¥ | pantalla.
Onwes LEDs de estado: Indica el estado del arrancador y el enlace de
g;‘;z | comunicacion.
Arranque (verde): el arrancador suave esta arrancando, en marcha o
OsTART QRN QTRIP (ORs485 parando
sror ) [meser ) [onen En Marcha (verde): el arrancador suave esta suministrando la tension
nominal al motor.
Disparo (rojo): el arrancador suave ha disparado
g RS485 ENCENDIDO: la conexion serie entre el Operador Remoto y el
8 I arrancador es buena.
N = RS485 PARPADEANDO: se ha perdido la comunicacién entre el
Operador Remoto y el arrancador.
Botones de control
¥ | Arranque: Arranca el motor
Parada: Para el motor '
Reinicio: Reinicia el arrancador '
Datos/Prog: Selecciona el tipo de datos que se muestra en pantalla
(intensidad del motor o temperatura del motor), o accede al Modo de
Programacion.

! Presionando simultaneamente los botones PARADA y REINICIO inicia una parada rapida, que quita inmediatamente la tensién
del motor, ignorando cualquier tiempo de parada suave ajustada en el arrancador.

3.2 Cobdigos de disparo

Si el arrancador suave dispara, los LEDs de DISPARO y CODIGO se iluminan y el cédigo del disparo correspondiente se
representa en la pantalla del Operador Remoto.

Tabla 3-1 Mensajes de disparo

Codigo Descripcion
1-1 Exceso de tiempo de arranque
1-2 Sobrecarga del motor (modelo térmico)
1-3 Termistor del motor
1-4 Desequilibrio de intensidad
1-5 Frecuencia
1-6 Secuencia de fase
1-8 Circuito de potencia
1-b Sobrecarga de bypass
1-C Fallo de comunicaciones entre el modulo y el arrancador
1-H Disparo forzado por comunicaciones desde el maestro
Guia del usuario del Operador Remoto 7
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4. Salida Analogica 4-20 mA

4.1 Resumen
El Operador Remoto tiene una salida analdgica 4-20 mA para monitorizar la intensidad del motor. La salida 4-20 mA esta disponible
en los terminales B10, B11.

La sefial de la salida analégica comprende desde 4 mA cuando la intensidad del motor es cero (cuando el arrancador suave no
estd en marcha) a 20 mA cuando la intensidad del motor es de 125% del ajuste del FLC del Motor en el Operador Remoto (Pr 6).

4.2 Calibracion
El parametro FLC del Motor del Operador Remoto (Pr 6) debe ajustarse para que concuerde con el valor de FLC del Motor del
arrancador suave.

El valor mas bajo de la sefial de la salida analogica se puede calibrar utilizando el parametro Offset 4 mA de Salida Analégica del
Operador Remoto (Pr 7). Este se ajusta para dar una sefial de salida de 4 mA cuando la corriente del motor sea cero.

La salida analdgica de 4-20 mA tiene una precision de +10%. No esta disefiada para su uso como control de sefial de proceso y
debe utilizarse solo para monitorizaciéon y medida de la intensidad del motor.

4.3 Programacion

Cuando se utiliza la salida 4-20 mA, el parametro FLC del Motor del Operador Remoto y el parametro Offset 4 mA de Salida
Analdgica (Parametros 6 y 7) deben ajustarse adecuadamente (ver Calibracién). La programacién sélo se puede realizar cuando el
arrancador suave no esta en marcha.

4.3.1 Procedimiento de programacion

1. Para entrar en el Modo de Programacién, mantener pulsado el botén Datos/Prog durante cuatro segundos. Se mostrara el
valor predeterminado del primer parametro.

2. Utilizar el boton Datos/Prog para avanzar al siguiente parametro.

3. Utilizar los botones Parada y Reinicio para ajustar los valores del parametro.

El Modo de Programacion se cierra cuando se pulsa el boton Datos/Prog después del Pr 9.

Cuando el Operador Remoto esta en el Modo de Programacion hay un tiempo de espera de 20 segundos. El Modo de
Programacion se cerrara automaticamente si no se registra ninguna entrada durante los 20 segundos. Cualquier
cambio realizado previamente se guardara.

4.3.2 Pardmetros programables
Tabla 4-1 Parametros programables

Nidmero de Descripcion Ajuste Rango Ajustable
Parametro Predeterminado
1 Velocidad en baudios de la Red 4
RS485 '
2 Direccioén del Satélite de la Red 20
RS485 '
3 Retardo de la Red RS485 ' 0
4 Protocolo de la Red RS485 ' 1
5 Paridad del Protocolo Modbus ' 0
6 FLC del Motor (A) 10 1 a 2868
7 Offset 4 mA de Salida Analégica 100 80a 120
(%)
8 Desactivacion de funciones de 0 0= funcién de arranque, parada, parada rapida del
Arranque, Parada, Parada Rapida Operador Remoto habilitadas.
1= funcién de arranque, parada, parada rapida del
Operador Remoto habilitadas.
2 = funcién de arranque, parada, farada rapida del
Operador Remoto deshabilitadas.
3 = funcién de arranque, parada, parada rapida del
Operador Remoto deshabilitadas. 2
9 Intensidad +~ 10 0 0 = apagado (requerido para Digistart D2)
1 = encendido (no apropiado para Digistart D2)

"los Pr 1 a 5 aplican sélo cuando el Operador Remoto se utiliza como una pasarela de Modbus o AP ASCII. Ver las Instrucciones
del Médulo Modbus para mas detalles.

2E| pulsador de Reinicio del Operador Remoto esta habilitado siempre.
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Operador Remoto Pr 9 Intensidad + 10 normaliza la corriente mostrada y la salida analégica para los modelos
D3-1x-0023-B a D3-1x-0430-N. Utilizar el Pr 9 junto con el Pr 6 FLC del Motor como sigue:

1. Ajustar el Pr 6 a un valor 10 veces mayor que el FLC de la placa del motor (por ejemplo para un FLC real =
4.6 A, ajustar el Pr 6 en 46).
2. AjustarelPr9=1.

5. Resoluciéon de Problemas

Tabla 5-1 Fallos Generales

Indicacién en pantalla

Problema

Posible Solucion

Sin pantalla

Sin tension de control

Comprobar que la tensién es correcta en los terminales 1,
2.

LED AMPS o TEMP
parpadeando

Arrancador suave en modo de retardo de
arranque

Esperar a que el tiempo de retardo de arranque
(programado en el arrancador suave) termine.

Cuatro guiones en la
pantalla y el LED RS485
parpadeando

El Operador Remoto ha detectado
una pérdida de comunicaciones en
la conexién RS485 con el arrancador
suave

Verificar y resolver la causa de la pérdida de
comunicacion.

Si la comunicacion se restaura antes de que el
arrancador suave dispare, la pantalla volvera al estado
activo y el LED RS485 se iluminara. Si la comunicacion
se restaura después de que el arrancador suave haya
disparado, la pantalla indicara el cédigo del disparo.
Utilizar el botén Reiniciar para reiniciar el fallo del
arrancador suave.

Senal de salida analdgica 4-20 mA
incorrecta o ausente

Comprobar que la tension es correcta en los terminales 1,
2.

Comprobar que en los terminales B10, B11 se tiene la
polaridad correcta.

Comprobar que el FLC del Motor, el Offset 4 mA de
Salida Analdgica y la Intensidad + 10 parametros estan
ajustados correctamente.

El motor no se puede arrancar

Comprobar que la tension de control esta conectada al

arrancador.

. Si se conecta a un Digistart D2, comprobar que los
terminales CSL-DI2 del arrancador estan
conectados.

El Pr 8 del Operador Remoto se debe establecera 0 o 1.
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6. Especificaciones

Cubierta

P 0= e (=TI =T 1= I T o | = USSP UPEPRN 120 mm
P g e o 18- W [ =T g T I o o = USSP UPEPPN 120 mm
Profundidad del Panel Interior (cuando €sta MONTAAO) ..........cccuiiiiiiiiiiiiii et 30 mm (max)
Hueco del Panel

T T« TP PP PP POPPPRPPTRPIN
Alimentacién

L= 4T o o TP P R OTRPPRRO 18 - 30 VCC/VCA (50/60 Hz)
Consumo 100 mA (max - estado estacionario)

Conexion (Terminales 1, 2)
Puerto serie RS485 (opcional)

conectores de 2 polos de retencion por resorte

Interfaz de Red RS485 ... protocolo AP ASCII o Modbus RTU (seleccionable)
Conexion (Terminales B6, B7, B8) ........cooiiiiiiiiiiiiicic e conectores de 3 polos de retencion por resorte
Puerto serie RS485 del arrancador (conexién del arrancador suave)

Interfaz RS485 del Arrancador SUAVE ..........c.oiiiiiiiiiiiieiiie et protocolo AP ASCII como estandar
Conexion (Terminales B1, B2, B3) ......ooiiiiiiiiiiiiciiiecec e conectores de 3 polos de retencion por resorte
Salida analégica

Interfaz de Monitorizacion de Intensidad del MOOr...........oocuiiiiiiiiiii e 4-20 mA (max carga 200 Q)
Conexion (Terminales B10, B11)....coi it conectores de 3 polos de retencion por resorte
Varios

Cubierta ........ccccvvveveeennne ..IP54 0 NEMA 12 cuando esta montada correctamente en panel
Grado de Contaminacion BTSSP PP U ST UPPR PRI Grado de Contaminacion 3

Temperatura de Funcionamiento .... ettt nes -5°C/+60°C
HUmMedad ReIBLIVA .......ooiiiiie ettt 5 a 95% (max sin condensacion)
Este producto ha sido disefiado como equipo Clase A. El uso de este producto en entornos domésticos puede causar radio
interferencias, en cuyo caso el usuario puede necesitar el empleo de métodos de atenuacién adicionales.

Certificaciones

LRSS IEC 60947-4-2
1 OSSPSR UL 508
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