Front

GB, FR, ES, PT, PL, CN, RO, NL

S1A8727301-00

Schneider

USER MANUAL
OUTDOOR MOVEMENT
DETECTOR 120°

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Installation and Operating Instructions

DESCRIPTION:

The motion sensor is designed for outdoor used, but may be indoor used also.

The motion sensor is installed as part of a lighting circuit and will turn light fixture(s) ON when it
senses movement of a heat-emitting body in its field. It will also turn the same light fixture(s) OFF
within a user-determined time interval after motion stops in the field.

CAUTION: Although the motion sensor has type of protection IP55 (weather- resistant), the
motion sensor should be installed where it is protected from rain and direct sunlight.

FEATURES AND SPECIFICATIONS:
e 12m Detection Range with a 120 Field of View
e 1000W Incandescent lamps
900W halogene lamps, 230V
250VA halogene lamps with electronic transformers
500VA halogene with iron core transformer
200VA fluorescent lamps
3 compact fluorescent lamps (max. 3 x 23W each)
max. current: 10A, cos phi = 0,6
e Time Adjustment: 3 sec. to 30 min.
o Wall switch manual override
e Wall or eave mountable
o |P55 Weather Proof Enclosure
e Power: 220 - 240V/50Hz
o Lux Control: Adjustable "Light Level" sensing from 5 Lux upwards to 2000 Lux
e Fuse: one 10A automatic cutout connected upstream

PRINCIPLE OF OPERATION:

The motion sensor is an electronic ON/OFF switch for automatically switching on lighting. When
movement of a heat source (i.e. person, animal) across two PIR zones is detected by the sensor, it
automatically switches on the lighting. If no further movement is detected the sensor starts timing
and will turn off the lighting after the preset "Time" period. As long as there is movement in the PIR
field of view the lighting will stay ON. Any movement of a heat source could cause the sensor to
switch the lighting on (including hot air movement) i.e. draughts from an open window or door, air
vents closed by, cars in the street or movement in the neighbours property. This depends on the
angle of the sensor head and the distance from the sensor.

MOUNTING INSTRUCTIONS:

Warning: To avoid fire, shock or death, turn off power at circuit breaker or fuse box. Test to
make sure power is OFF before wiring

NOTE: When choosing mounting position makes sure position will allow the base mounting
fixture screw to be accessible.

Screw pack:
2x @D 6 x 25mm
2x 4 x 25mm

2x ‘@@@ 3x 10mm

Horizontal and Vertical surface mounting.

1.Take off the standard base-mounting fixture by wiring a screw and pushing on.(Fig.1)

2.0nce the position is chosen and wiring has been established, the standard base-mounting fixture
can be positioned over the wiring making sure the wiring is brought through the silicon seal by
cutting the seal to allow this. (Fig.2)

3.The base-mounting fixture can then be fixed to the surface by using the slots provided and
securing with two screws. (Fig.2)

4.At this point the wires can be terminated into the terminal block. (Fig.3)

5.The sensor head can then be lined up with the base-mounting fixture and pushed on. (Fig.4)
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Internal or External corner mounting.

. Once the position is chosen and wiring has been established, remove wiring knockout hole and

position corner mounting fixture over wiring and thread wiring through, making sure correct

orientation (arrow up) and screw in place using slotted knockouts provided. (Fig.5)

Take off the standard base-mounting fixture by wiring a screw and pushing on. (Fig.1)

. The standard base-mounting fixture can be slid over the corner-mounting fixture making sure the
wiring is brought through the silicon seal by cutting the seal to allow this. (Fig.2)

4. The base mounting fixture can then be fixed to the corner mounting fixture by using the slots

provided and securing with two screws. (Fig.5)
5. At this point the wires can be terminated into the terminal block. (Fig.2)
6. The sensor head can then be lined up with the base-mounting fixture andpushed on. (Fig.5)
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Blanking Inserts (Fig.6): Undesired areas and interference sources can be blanked out of the
detection range by fitting the blanking inserts supplied.

Ceiling Mounting (Fig. 7): In addition to wall mounting, the motion sensor can be ceiling-mounted
by screwing the Wall Bracket on the ceiling and then turn the Sensor Head facing the floor.
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CHOOSING A LOCATION:

To ensure the best performance from your motion sensor, refer to the following figure to help choose

the ideal location.

E AIM SENSOR DOWNWARD TO REDUCE
RANGE

E MOUNT ON STABLE SURFACE

B AVOID REFLECTED LIGHT FROM
BRIGHT SURFACES

B DON'T EXPOSE TO RAIN OR
ROOF RUNOFF
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E MORE SENSITIVE TO MOVEMENT
ACROSS FIELD THAN INTO FIELD

E DON'T MOUNT ABOVE LAMPS
OR NEAR AIR VENTS
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CONNECTION TO THE POWER SUPPLY (FIG.3 and 8)

B POSITION SENSOR EXACTLY LEVEL
FROM SIDE TO SIDE

e AN

E MAKE SURE LENS NEVER POINTS
DIRECTLY AT THE SUN
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N &

Risk of electrocution
Movement detector may only be installed and connectedby professional electricians.
Please observe the relevantregulations in your own country.

Risk of electrocution

The output may carry an electrical current even when theload is switched off.
Always disconnect the fuse in theincoming circuit from the supply before working
onconnected loads.

1. Study the wiring diagram below BEFORE making any electrical connections.
Wiring the unit Incorrectly could destroy the sensor.

2. The Red or Brown wire from the supply circuit (incoming Active/Phase) is to be terminated in the
terminal that is marked “L”".

3. Connect Blue or Black wire(Neutrals) from the supply circuit and lamp circuit to the Blue Neutral
terminal.

4. Connect the remaining Red or Brown wire (lamp Load/Phase) into the terminal marked ‘LAMP".

5. Check all electrical connections and mount the sensor on a secure surface.

6. Reconnect the power supply and the TIME and LUX controls to suit your conditions.

Connection Diagram

Sensor Control
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WARNING: the unit will be destroyed if in correctly wired.
INCORRECT WIRING NULLIFIES THE WARRANY

Fig.8
ADJUSTMENTS:
@D\@ (Time): The detector has an adjustable "Time ON" control from @ &

3 sec. to 30 min. Timer starts working after the last movement is detected.
While there is movement from a heat source in the detecting area the Q g,
lighting will remain on and the time will keep resetting .

(@ (Ambient Light): The adjustment controls the sensitivity to the background
light level at which the detector will operate automatically. It may be set to any
level between 5 lux and full daylight. The unit will operate when it senses motion
and the ambient light is at or below the chosen level.
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LED Indication of PIR Stand-by and Activated Modes:

Internal LED indication (behind the lens) works with " @," (Ambient Light) control.

It will start blinking and detector will start reacting to motion objects when the ambient light level is
lower than the detector's setting on "@," (Ambient Light) control. It will remain On as long as the
setting time on the "@)," (Time) control when detector is activated.

Field of View:

Detection area

SIDE VIEW

2,5m (h>1,7m)

Initial Set-up & Operation:
1. After the power is turned on to the unit, it will take about 40 seconds to go through the warm up
period and enter the auto mode automatically.
Turn the "TIME" control to minimum (-) and the "LUX" control to maximum (+).
. Walk in front of the sensor until the light comes on. This checks the operation of the sensor and
the field of view.
Once the light comes on move to a new position and stand still until the light goes
out (approx. 3 secs), move again until the light comes on.

wn

Turn the "TIME" and "LUX" controls to the desired positions for AUTO operation.

. When in AUTO MODE the unit can be put into MANUAL OVERRIDE by quickly switching the
power OFF and ON twice. This will turn the light permanently on for up to six hours.

In this mode any adjustments to the sensors' controls will have no effect.

. The unit will revert back to AUTO MODE after six hours, or if required before by quickly switching
the power OFF and ON once.
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Switch Switch
POWER| ON AUTO | OFF-ON [ PERMANENTLY
> >
OFF MODE [ Twice ON
* (Quickly)

After six hours OR
Switch OFF-ON
Once (Quickly)

Trouble Shooting:

=

. Unit does not function at all/Lights won't come on
-Check wiring to unit to make sure that you have correct AC power at the unit.
-Check the wiring from the unit to the source of power to make sure you have wired the unit
correctly.
-Check the ambient light control if it was set at your desired level.
. Detector clicks but does not operate
-Check lamps are not broken.
-Check lamps tight in lamp holders.
. Lights go on and off quickly
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-Ensure light and heat are not being reflected back onto the detector. Check for white or reflective

surfaces in protection pattern.
-Note the detector is more sensitive in cold weather.

. Lights stay on
-Light bulb sockets may be wired directly to the power source.
-Recheck the wiring diagram -Adjust time to minimum.
-Ensure unit is firmly fixed to a solid object with no moving branches etc. in field of view.
-Ensure detector is not being activated by stray moving heat sources such as heating outlets,
car etc.

. Lights switch on during storms
-Adverse weather conditions and temperature changes can result in unwanted activations.
-This can be minimized by mounting in a protected location

. Maintenance and repair
-Do not attempt to repair as this could invalidate warranty or result in personal injury.
-Clean detector lens and outside casing with damp cloth.
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. Repeat step 3 and adjust the angle of the sensor head until the optimum field of view is achieved.
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GUIDE DE L’UTILISATEUR
DETECTEUR DE MOUVEMENTS
POUR L'EXTERIEUR 120°

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Notice de montage et d'utilisation

DESCRIPTION :

Le détecteur de mouvement est congu pour une utilisation extérieure, mais vous pouvez également
vous en servir a l'intérieur.

Il allume le(s) luminaire(s) lorsqu'il détecte le déplacement d'un corps émettant de la chaleur dans
son champ. Il Eteint également le(s) méme(s) luminaire(s) une fois que l'intervalle de temps défini
par l'utilisateur est écoulé ;.

ATTENTION : Bien que le détecteur de mouvement dispose d'un indice de protection

IP55 (résistant aux intempéries), il convient de I'installer a I'abri de la pluie et d'un
ensoleillement direct.

FONCTIONS ET SPECIFICATIONS :
e Portée de détection : 12 m avec un champ de vision de 120°
e Lampe incandescente : 1 000 W
Lampe halogéne a 230 V : 900 W
Lampe halogéne a 12 V avec
transformateurs conventionnels : 250 VA
Halogéne avec transformateur & noyau de fer: 500VA
Tubes fluorescents : 0,2 KW
Lampe fluorescents compactes : 3 x 23 W
Courant max.:10A, cos phi = 0,6
e Réglage de la durée : 3 s a 30 min
e Intervention manuelle par interrupteur mural
e Montage mural ou sous un avant-toit
e Boitier IP55 résistant aux intempéries
e Puissance : 220 - 240 V/50 Hz
e Commande de luminosité : détection d'« intensité lumineuse »
réglable de 5 Lux a 2 000 Lux
e Fusible:Un coupe-circuit automatique 10 A connecté en amont

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT :

Le détecteur de mouvement est un commutateur électronique MARCHE/ARRET pour allumer
automatiquement un éclairage. Lorsque le détecteur repere le déplacement d'une source de
chaleur (p. ex. une personne ou un animal) au croisement de deux zones de détection infra-rouge,
il déclenche automatiquement I'allumage de la lumiére. Si aucun autre déplacement n'est détecté,
la minuterie du détecteur démarre et I'éclairage s'éteint une fois la période définie dans la
commande « Durée » écoulée. Tant qu'il y a des déplacements dans le champ de vision de
détection infra-rouge , I'éclairage reste en MARCHE. Tout déplacement d'une source de chaleur
peut entrainer I'allumage de I'éclairage (y compris un déplacement d'air chaud) p. ex. les courants
d'air d'une fenétre ou d'une porte ouverte, les évacuations d'air a proximité, les voitures dans la rue
ou les déplacements dans la propriété du voisin. L'ajustement de la téte portant le capteur et de la
distance permet d’ajuster la zone de détection.

INSTRUCTIONS DE MONTAGE :

Avertissement : Avant toutes interventions couper le courant

REMARQUE : Lors du choix de I'emplacement de montage, assurez-vous que la vis de
fixation du socle reste accessible.

Jeu de vis.
2x 6 x 25mm
2x 4 x 25mm

2x %@ 3x 10mm

Montage sur une surface horizontale et verticale

. Détachez le socle en insérant un tournevis dans la fente et en appuyant (fig. 1).

2. Une fois I'emplacement choisi et le cablage effectué, vous pouvez positionner le socle. Passez
pour cela les cables a travers le joint en silicone que vous aurez préalablement coupés (fig. 2).

3. Le socle peut ensuite étre fixé (fig. 2).

4. Raccordez a présent les cables au bornier (fig. 3).

5. Ensuite, alignez la téte du détecteur sur le socle, puis enclenchez-la (fig. 4).
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Fig.3 Fig.5

Montage dans un angle

. Une fois I'emplacement choisi et le cablage effectué, retirez I'obturateur arriere pour le cablage,
placez le support d'angle par-dessus les cables et sortez-les, en vous assurant que ['orientation
est correcte (fleche vers le haut) puis fixez I'ensemble a l'aide de vis dans les perforations
prévues. (Fig. 5)

Détachez le socle en insérant un tournevis dans la fente et en appuyant (fig. 1).

Le socle peut ensuite étre installé sur le support d'angle en veillant a faire passer les cables a
travers le joint en silicone que vous aurez préalablement coupé (fig. 2).

Le socle peut ensuite étre fixé au support d'angle par deux vis a travers les orifices

existants (fig. 5).

Raccordez a présent les cables au bornier (fig. 2).

Ensuite, alignez la téte du détecteur sur le socle, puis enclenchez-la (fig. 5).
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Plaques coulissantes pleines (fig.6) : Les zones indésirables et les sources de parasites peuvent
étre masquées de la portée de détection a I'aide des plaques coulissantes pleines fournies.

Montage au plafond (fig. 7) : Outre le montage mural, il est également possible de monter le
détecteur de mouvement au plafond : pour ce faire, vissez le support mural au plafond, puis dirigez
la téte du détecteur vers le sol.

Fig.6 Fig.7

CHOIX D'UN EMPLACEMENT :
Afin d'optimiser les performances de votre détecteur de mouvement, reportez-vous aux figures
suivantes pour choisir I'emplacement idéal.

E ORIENTER LE DETECTEUR VERS LE BAS
POUR REDUIRE LA PORTEE

B MONTER SUR UNE SURFACE
STABLE

B EVITER LA LUMIERE REFLECHIE
PAR LES SURFACES BRILLANTES

B NE PAS EXPOSER A LA PLUIE
OU AUX ECOULEMENTS D'EAU
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E PLUS SENSIBLE AUX
DEPLACEMENTS EN TRAVERS DU
CHAMP QU’EN DIRECTION DU
CHAMP

E NE PAS MONTER AU-DESSUS
D'UNE LAMPE OU PRES D'UNE
EVACUATION D'AIR
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RACCORDEMENT A L'ALIMENTATION (fig. 3 et 8)

B PLACER LE DETECTEUR POUR QUE LE
NIVEAU SOIT LE MEME DE PART EN PART

e AN

E SS'ASSURER QUE LA LENTILLE NE
SOIT JAMAIS DIRIGEE
DIRECTEMENT VERS LE SOLEIL
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Risque d'électrocution

La sortie est susceptible de transporter du courant électrique méme lorsque la charge
est désactivée. Séparez toujours le fusible du circuit entrant de I'alimentation avant de
travailler sur des charges connectées.

1. Etudiez le schéma de cablage ci-dessous AVANT de procéder aux raccordements électriques.
Un cablage incorrect de I'appareil pourrait entrainer la destruction du détecteur.

2. Le connecteur rouge ou marron du circuit d'alimentation (actif entrant/phase) doit étre raccordé a
la borne marquée « L ».

3. Connectez le connecteur bleu ou noir (neutre) du circuit d'alimentation et du circuit de la lampe a
la borne neutre bleue.

4. Branchez le connecteur rouge ou marron restant (charge de la lampe/phase) sur la borne
marquée « LAMPE ».

5. Controlez tous les raccordements électriques et montez le détecteur sur une surface sécurisée.

6. Rebranchez I'alimentation et les commandes DUREE et LUMINOSITE pour qu'elles
correspondent a vos besoins.

Schéma de cablage

Détecteur Interrupteur
de contrdle \T
o]
A (MR06e)
Lampe
N (3o )
Schéma de bypass auto (MARCHE permanente) Interrupte_urs
de contréle
Détecteur (ACTIF)
VERT ROUGE BLEU MARRON AUTO 1
[ e
[T
[ A (MARRON )
MANUEL 2 ouROUGE

g Lampe L/H\
N (Ll

Leu
Sanor )

AVERTISSEMENT : En cas de cablage incorrect, I'appareil
sera détruit. TOUT CABLAGE INCORRECT ENTRAINE
L'ANNULATION DE LA GARANTIE.

2 Fig.8
REGLAGES :

f@@@ (Durée) : Le détecteur dispose d'une commande de durée d'allumage
pouvant étre comprise entre 3 s et 30 min. La minuterie démarre une fois le
dernier déplacement détecté. Q
Tant que des déplacements d'une source de chaleur sont détectés dans
la zone couverte, I'éclairage reste allumé et la minuterie est réinitialisée.

(@ (Lumiére ambiante) : Ce réglage commande la sensibilité lumineuse
d'arriére-plan qui déclenche le fonctionnement automatique du détecteur.
Elle peut étre réglée sur tout niveau compris entre 5 Lux et le plein jour.
L'appareil fonctionne alors quand un déplacement est détecté et que la
lumiére ambiante est au niveau sélectionné ou en-dessous.

LED des modes PIR veille et activé :
La LED interne (derriére la lentille) fonctionne avec le réglage « @, » (lumiére ambiante).
La LED se met a clignoter et le détecteur commence a réagir aux objets en mouvement quand

l'intensité lumineuse ambiante est inférieure au réglage de la commande « @, » (lumiére ambiante)

du détecteur. Elle reste allumée aussi longtemps que prévu par le réglage de la commande
«@, » (durée) quand le détecteur est activé.

Champ de vision :

Zone de détection VUE DE COTE

2,5m (h>1,7m)

Configuration initiale et fonctionnement :

. Une fois I'alimentation activée sur I'appareil, il s'écoule une période de préchauffage d'environ
40 secondes avant |'activation du mode automatique.

. Tournez la commande « DUREE » sur la valeur minimale (-) et la commande « LUMINOSITE »

sur la valeur maximale (+).

Marchez devant le détecteur jusqu'a ce que la lumiére s'allume. Cela vous permet de vérifier le

fonctionnement du détecteur et le champ de vision.

Une fois la lumiéere allumée, changez de place et ne bougez plus jusqu'a ce que la lumiere

s'éteigne (soit env. 3 s), puis changez de nouveau de place jusqu'a ce que la lumiere se rallume.
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Tournez les boutons des commandes « DUREE » et « LUMINOSITE » sur la position souhaitée
pour le fonctionnement AUTO.

Lorsqu'il est en mode AUTO, I'appareil peut étre mis en mode INTERVENTION MANUELLE.
Pour ce faire, mettez-le rapidement HORS TENSION puis de nouveau SOUS TENSION a deux
reprises. Cela a pour effet d'allumer la lumiére de fagon permanente pour jusqu'a six heures.
Dans ce mode, aucun réglage des commandes du détecteur n'aura le moindre effet.

. Au bout de six heures, I'appareil repasse en mode AUTO. Si vous le souhaitez, vous pouvez
revenir au mode AUTO de fagon anticipée en mettant rapidement I'appareil HORS TENSION,
puis de nouveau SOUS TENSION.

o
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DESACTIVATION/ACTIVATION 2x
MODE (rapidement)
AUTO o

*

MISE HORS| ACTIVATION
TENSION

MARCHE
PERMANENTE

. Aubout de 6 heures ou aprésune
DESACTIVATION/ACTIVATION (rapidement)

Dépannage :

-

. L'appareil ne fonctionne pas du tout/la lumiére ne s'allume pas
- Vérifiez le raccordement de I'appareil pour vous assurer qu'il est correctement alimenté (CA).
- Vérifiez le raccordement entre I'appareil et la source d'alimentation pour vous assurer que vous
avez correctement cablé I'appareil.
- Vérifiez que la commande de lumiére ambiante est au niveau souhaité.
Le détecteur clique mais ne fonctionne pas
- Assurez-vous que les lampes ne sont pas cassées.
- Assurez-vous que I'ampoule est bien serrée dans le culot.
3. Les lumiéres s'allument et s'éteignent rapidement
- Assurez-vous que la lumiére et la chaleur ne sont pas réfléchies en direction du détecteur.
Vérifiez qu'aucune surface blanche ou réfléchissante ne se trouve dans la zone couverte.
- Notez que le détecteur est plus sensible par temps froid.
4. Les lumiéres restent allumées
- Le culot de I'ampoule est peut-étre relié directement a la source d'alimentation.
- Revérifiez le schéma de cablage. Réglez la durée sur la valeur minimale.
- Assurez-vous que l'appareil est correctement fixé a un objet stable et sans branches en
mouvement p. ex. dans le champ de vision.

[

- Veillez également a ce que le détecteur ne soit pas activé par des sources de chaleur parasites,

telles que des ventilations de chauffage, des voitures, etc.
5. Les lumiéres s'allument pendant les orages
- Les mauvaises conditions météorologiques et les variations de températures peuvent entrainer
des activations non souhaitées.
- Il est possible de minimiser cet effet en installant le détecteur dans un endroit protégé.
6. Maintenance et réparation
- Ne tentez pas de réparer I'appareil : vous annuleriez la garantie et risqueriez de vous blesser.
- Nettoyez la lentille du détecteur et le boitier extérieur a I'aide d'un chiffon humide.

Pour toute question, envoyez un e-mail a: vos-questions@scanelec.fr

Répétez I'étape 3 et réglez I'angle de la téte du détecteur pour obtenir le champ de vision optimal.
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SP GUIA DEL USUARIO
DETECTOR EXTERIOR DE
MOVIMIENTO DE 120°

)

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Instrucciones de instalacion y funcionamiento

DESCRIPCION:

El detector de movimiento se ha disefiado para utilizarse en exteriores (IP55), pero también se
puede utilizar en interiores.

El detector de movimiento se instala como parte de un circuito eléctrico, normalmente de
iluminacion, y ENCENDERA las luces cuando detecte dentro de su alcance el movimiento de un
cuerpo que emita calor. Del mismo modo, APAGARA las luces una vez transcurrido el intervalo
establecido por el usuario a partir del instante en el que cese el movimiento dentro su alcance.
ATENCION: A pesar de que el detector de movimiento cuenta con un tipo de proteccion
IP55 (intemperie), se debera instalar en un lugar protegido de la lluvia y de la accion directa
del sol.

CARACTERISTICAS Y ESPECIFICACIONES:

e Lampara incandescente: 1000W
Lampara halégena de 230V: 900W
Lampara halégena de 12 V con
Transformadores convencionales: 250 VA
Haldégeno con transformador de conductor de hierro: 500VA
Lamparas fluorescentes: 0,2 KW
Lamparas fluorescente compactes : 3 x 23 W
corriente max.:10A, cos phi = 0,6
e Ajuste del tiempo: de 3 s a 30 min.
e Anulacién manual de interruptor de pared
e Se puede montar en la pared o en voladizo
e Proteccion: IP55 (intemperie).
e Potencia: 220 - 240 V/50 Hz
e Luminosidad: ajustable entre 5 lux y 2.000 lux.
o Fusible:Una desactivacion automatica de 10A conectada hacia arriba

PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO:

El detector de movimiento es un interruptor electrénico de encendido/apagado que enciende las
luces automaticamente, dependiendo de la orientacion del sensor y de la distancia respecto al
detector. Cuando un detector detecta una fuente de calor (por ejemplo, una persona) en
movimiento entre dos zonas de control, enciende las luces de forma automatica. Si no detecta
mas movimientos, el detector empieza la cuenta atras y apagara las luces una vez transcurrido
el intervalo de tiempo predefinido como "Time". Mientras se detecte movimiento en el campo de
vision, las luces permaneceran encendidas. Cualquier movimiento de una fuente de calor podria
hacer que el detector encendiera las luces (incluido el movimiento de aire caliente), por ejemplo,
corrientes de aire por una puerta o una ventana abiertas, sistemas de ventilacion proximos,
vehiculos en la calle, etc.

INSTRUCCIONES DE MONTAJE:

Advertencia: Para evitar incendios, descargas eléctricas o accidentes mortales, corte

siempre el suministro eléctrico en el interruptor automatico o la caja de fusibles. Compruebe

que el suministro eléctrico esté cortado antes de realizar la instalacion.

NOTA: Cuando elija el lugar de montaje, asegtirese de que el tornillo de fijacion para montar
la base quede accesible.

Paquete de tornillos.

2 X % 6 x 25mm

2x %@ 4 x 25mm

2x % 3 10mm

Montaje en superficies horizontales y verticales.

1. Separe la base estandar para montaje; para ello, quite el tornillo y tire de las dos partes. (Fig. 1)

2. Cuando se haya elegido el lugar de montaje y se hayan tendido los cables necesarios, ponga la
base estandar para montaje sobre los cables de modo que éstos atraviesen el precinto de
silicona; si es necesario, corte el precinto. (Fig. 2)

3. A continuacion, se puede fijar la base para montaje a la superficie mediante las ranuras previstas

para ello y sujetarla con dos tornillos. (Fig. 2)
4. Llegados a este punto, los cables se pueden conectar a los bornes. (Fig. 3)
5. A continuacion, el cabezal sensor se puede alinear con la base para montaje y encajarlo. (Fig. 4)
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DETECTOR DE MOVIMENTO NO
EXTERIOR120°

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Instalacao e instrugées de operagao

DESCRICAO:

O sensor de movimento foi concebido para aplicagdes no exterior, mas também pode ser utilizado
em espagos interiores.

O sensor de movimento é instalado como parte de um circuito de iluminagéo que LIGA dispositivos
de luz quando o seu campo detecta movimento de um corpo emissor de calor. Também DESLIGA
os mesmos dispositivos dentro de um intervalo determinado pelo utilizador depois de cessar o
movimento dentro do campo de captagéo.

CUIDADO: Apesar de o sensor de movimento ser da classe de protecgao IP55 (a prova de
intempéries), deve ser instalado num local protegido da chuva e radiacéo solar directa.

CARACTERISTICAS E ESPECIFICAGOES:

e 12m de alcance de detecgdo com um campo de visdo de 120
Lampara incandescente: 1000 W
lampada de halogénio 230 V: 900 W
lampada de halogénio com transformador electrénico: 250 VA

tubos fluorescentes: 200 VA (fluorescente sem compensagao)
lampadas fluorescente compactas: 3 x 23 W
Corrente max.:10A, cos phi = 0,6

o Ajuste do tempo: de 3 seg. a 30 min.

e Comando manual com interruptor de parede

e De montagem a parede ou embutida

e Caixa a prova de intempéries IP55

e Poténcia: 220 - 240V/50Hz
Controlo lux: "Nivel de luz" ajustavel que capta de 5 a 2000 Lux
Fusivel:Um disjuntor automatico de 10 A ligado a montante

PRINCIPIO DE OPERACAO:

O sensor de movimento é um comutador electrénico ON/OFF para ligar a luz automaticamente.
Quando o movimento de uma fonte de calor (i.e. pessoa, animal) que atravessa duas zonas PIR é
detectado pelo sensor, a luz é ligada automaticamente. Se ndo forem detectados mais movimentos,
o sensor inicia a contagem e desliga a luz quando o "Tempo" pré-ajustado se esgota. Enquanto
houver movimento no campo de visdo PIR, a luz permanecera acesa. Qualquer movimento de uma
fonte de calor pode fazer o sensor acender as luzes (incluindo movimento de ar quente) i.e. corrente
de uma janela ou porta aberta, condutas de ar préximas, carros na rua ou movimentos na

propriedade vizinha. Isto depende do angulo da cabeca do sensor e a que distancia este se encontra.

INSTRUGOES DE MONTAGEM:

Aviso: Para evitar incéndios, choque ou morte, desligue a alimentagao do interruptor ou
caixa de fusiveis. Verifique se a corrente esta DESLIGADA antes de ligar os fios

NOTA: Ao escolher o local de montagem, certifique-se que a posicao permite o acesso ao
parafuso do suporte.

Pacote de parafusos.
2x % 6 x 25mm
2x %@ 4 x 25mm

2x % 3x 10mm

Suporte de parede horizontal e vertical.

1. Para retirar a base de suporte standard desenrosque o parafuso e puxe-o (Fig.1).

2. Assim que a posicéo for escolhida e os cabos tiverem sido instalados, a base de suporte
standard pode ser posicionada sobre os cabos e fazendo-os atravessar o selo de silicone. Corte
o selo para que isto seja possivel (Fig.2).

3. Abase de suporte pode ser fixada a superficie com os encaixes e os dois parafusos fornecidos
(Fig.2).

4. Agora pode ligar os cabos ao bloco de terminais (Fig.3).

5. A cabega do sensor pode ser alinhada com a base de suporte e encaixada (Fig.4).
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Montaje en esquinas y rincones.
. Cuando se haya elegido la posicion y se hayan tendidos los cables, quite la parte que cubre el
orificio ciego para los cables y coloque la base para montaje en esquinas y rincones sobre el

N

cableado. Pase los cables a través de la misma asegurandose de que la orientacion sea correcta

(flecha hacia arriba) y atornille la base mediante las ranuras ciegas previstas para tal fin. (Fig. 5)

Separe la base estandar para montaje; para ello, quite el tornillo y tire de las dos partes para

separarlas. (Fig. 1)

La base estandar para montaje se puede deslizar sobre la base para montaje en esquinas y

rincones. Compruebe que el cableado atraviese el precinto de silicona; si es necesario, corte el

precinto. (Fig. 2)

4. A continuacion, se puede fijar la base para montaje a la esquina o el rincén mediante las ranuras
previstas para ello y sujetarla con dos tornillos. (Fig. 5)

5. Llegados a este punto, los cables se pueden conectar a los bornes. (Fig. 2)

6. A continuacion, el cabezal sensor se puede alinear con la base para montaje y encajarlo. (Fig. 5)
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Tapas adaptadoras ciegas (Fig. 6): Las fuentes de interferencia y las zonas no deseadas se
pueden omitir del alcance de la deteccién mediante la colocacién de las tapas adaptadoras ciegas
que se suministran.

Montaje en el techo (Fig. 7): Ademas de en la pared, el detector de movimiento se puede montar
en el techo; para ello se debe atornillar el soporte de pared al techo y luego orientar el cabezal
sensor hacia el suelo.

Fig.6 Fig.7

ELECCION DE LA UBICACION:
Para garantizar el mejor rendimiento posible del detector de movimiento, consulte las figuras
siguientes para poder elegir la mejor ubicacion.

E ORIENTAR DETECTOR HACIA AB AJO
PARA REDUCIR ALCANCE

E MONTAR EN UNA SUPERFICIE
ESTABLE

E EVITAR LA LUZ REFLEJADA POR
SUPERFICIES BRILLANTES

B NO EXPONER A LA LLUVIA NI AL
GOTEO DEL TEJADO
L \\\\\\\ \\\\\\\\\

E MAYOR SENSIBILIDAD A
MOVIMIENTOS A TRAVES DEL
CAMPO QUE HACIA EL CAMPO

E NO MONTARLO POR ENCIMA DE
LAMPARAS NI CERCA DE
VENTILADORES

iy,
N

CONEXION AL SUMINISTRO ELECTRICO (FIG. 3 y 8)

/N
/N

B NIVELAR EL DETECTOR
CORRECTAMENTE EN SENTIDO
HORIZONTAL

T el

E COMPROBAR QUE LA LENTE NO
ESTE DIRIGIDA HACIA EL SOL

Riesgo de electrocucion

El detector de movimiento sélo puede ser instalado y conectado por electricistas
profesionales. Tenga en cuenta la normativa pertinente del pais donde vaya a utilizar
el producto.

Riesgo de electrocucion

La salida puede conducir corriente eléctrica incluso cuando la carga esta
desconectada. Desconecte siempre el fusible del circuito de alimentacion del
suministro antes de realizar cualquier trabajo en las cargas conectadas.

1. Fijese en el esquema de conexiones siguiente ANTES de establecer las conexiones eléctricas.
Si la instalacion eléctrica de la unidad no se realiza correctamente, el detector podria sufrir
desperfectos.

2. El cable marrén o el rojo del circuito de alimentacion (fase/corriente de llegada activa) se debe
conectar al borne marcado con “L” (Interruptor).

3. Conecte el cable azul o negro (neutros) del circuito de alimentacion y el circuito de las luces al
borne neutro azul.

4. Conecte el resto del cable rojo o marrén (fase/carga de alumbrado) al borne marcado
con ‘LAMP” (Lampara).

5. Compruebe todas las conexiones eléctricas y monte el detector en una superficie segura.

6. Vuelva a conectar el suministro eléctrico y los controles de tiempo (TIME) y lux (LUX) segun su
conveniencia.

Esquema de conexiones
Interruptor

Detector

e v N Aemvo T\T o
= L
AT )
Lampara
N (&% )
Esquema de paso doble automatico
(per Interruptor + Conmutador
Detector (ACTIVO)
VERDE ROJO AZUL MARRON AuTO 1

ACTVO

L A(maRRON )

MANUEL 2 0ROJO

g Lampara

AzuLo
N (Neero

ADVERTENCIA: la unidad sufrira dafos si la instalacion
eléctrica no es correcta. UNA INSTALACION ELECTRICA
INCORRECTA ANULA LA GARANTIA

Fig.8
AJUSTES:

@3@ (Tiempo): El detector cuenta con un control regulable de tiempo "Time ON"
que va de los 3 s a los 30 min. El tiempo empieza a contar a partir del dltimo
movimiento detectado. \ g
Mientras se detecte movimiento de una fuente de calor en la zona de
deteccion, las luces permaneceran encendidas y el tiempo seguira
restableciéndose al valor inicial. )

(@ (Luz ambiente): El ajuste controla la sensibilidad al grado de iluminacion
de fondo a partir del cual el detector se pondra en marcha automaticamente.
Puede establecerse entre los 5 lux y la plena luz del dia. La unidad se pondra
en funcionamiento cuando detecte movimiento y la luz se encuentre en el nivel
elegido o por debajo del mismo.

Indicadores LED del PIR en espera y modos activados:

Indicador LED interno (detras de la lente), en combinacion con el control "@%" (luz ambiente).
Empezara a parpadear y el detector empezara a reaccionar ante el movimiento de objetos cuando
la luz ambiente tenga una intensidad inferior a la ajustada en el control "(®%" (luz ambiente) del
detector.

Permanecera encendido el tiempo indicado en el ajuste del control "@," (tiempo) con el detector
activado.

Campo de vision:

Zona de deteccion VISTA LATERAL

2,5m (h>1,7m)

Configuracion inicial y funcionamiento:

. Después de encender la unidad, tardara unos 40 segundos en completar el periodo de
calentamiento y entrar en el modo automatico de forma automatica.

Ajuste el control "TIME" (Tiempo) al valor minimo (-) y el control "LUX" (Lux) al valor maximo (+).
Camine delante del detector hasta que la luz se encienda. De este modo se comprueba que el
detector funciona y cuél es el campo de vision.

Una vez que la luz se encienda, muévase a otro lugar y estése quieto hasta que la luz se
apague (aprox. 3 s), luego vuelva a moverse hasta que la luz se encienda.

Repita el paso 3 y ajuste el angulo del cabezal sensor hasta obtener el campo de visiéon 6ptimo.
Gire los controles "TIME" (Tiempo) y "LUX" (Lux) a la posicién deseada para el funcionamiento
AUTO (Automatico).

En el MODO AUTOMATICO, se puede activar la ANULACION MANUAL del modo automatico
de la unidad apagando y encendiendo la unidad dos veces consecutivas rapidamente. De este
modo, la luz permanecera encendida un maximo de seis horas.

En este modo, los ajustes de los controles del detector no tendran efecto alguno.

La unidad volvera al MODO AUTOMATICO al cabo de seis horas o antes si fuera preciso, solo
hay que apagar la unidad y volver a encenderla rapidamente.
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Interruptor Apagar y encender dos veces
uniDAD | ENCENDIDO 76500 (répidamente)  [op R\ ANENTEMENTE
APAGADA > AUTOMATICO ENCENDIDO

Después de seis horas O al
APAGAR y ENCENDER una vez (rapidamente)

Solucién de problemas:

-

. La unidad no funciona o las luces no se encienden.
- Compruebe la instalacion eléctrica de la unidad para saber si el suministro de CA de la unidad
es correcto.
- Compruebe la instalacion eléctrica de la unidad a la fuente de alimentacion para asegurarse de
que la unidad esta bien instalada.
- Compruebe si el control de la luz ambiente se ha ajustado al nivel deseado.
. El detector hace "clic", pero no se pone en funcionamiento.
- Compruebe que las lamparas estén en buen estado.
- Compruebe que las bombillas estén bien montadas en los portaldamparas.
. Las luces se encienden y se apagan rapidamente
- Compruebe que la luz y el calor no se reflejen en el detector. Compruebe la existencia de
superficies blancas o reflectantes en el esquema de proteccion.
- Tenga en cuenta que el detector es mas sensible cuando hace frio.
4. Las luces permanecen encendidas.
- Puede que los portalamparas estén conectados directamente a la alimentacion eléctrica.
- Repase el esquema de conexiones. - Ajuste el tiempo al valor minimo.
- Asegurese de que la unidad esté bien sujeta a un objeto solido y de que no haya ramas o
similares en movimiento en el campo de vision.
- Compruebe que el detector no se active por fuentes de calor puntuales en movimiento, como
vehiculos, calefactores, etc.
. Las luces se encienden durante las tormentas.
- Las inclemencias meteoroldgicas y los cambios de temperatura pueden hacer que el detector
se active por accidente.
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- El riesgo de que esto ocurra se puede reducir al minimo montando el detector en una ubicaciéon

resguardada.
6. Mantenimiento y reparacion
- No intente reparar el detector, ya que podria hacerse dafio y ademas anularia la garantia.
- Limpie la lente del detector y la carcasa externa con un pafio himedo.

=

VERMELHO AZUL CASTANHO

Fig.3 Fig.5

Cotovelo interno ou externo.

. Assim que a posi¢éo for escolhida e os cabos estiverem instalados, abra o furo de pungéo para
os cabos e coloque o cotovelo sobre os fios e a cablagem na direcgéo correcta (seta para cima).
Aparafuse utilizando as ranhuras previstas (Fig.5).

. Para retirar a base de suporte standard, desenrosque o parafuso e puxe-o (Fig.1).

. Coloque a base de suporte standard sobre o cotovelo. Certifique-se que os cabos atravessam o
selo de silicone previamente cortado (Fig.2).

. Abase de suporte pode ser fixada ao cotovelo com os encaixes e os dois parafusos fornecidos
(Fig.5).

. Agora pode ligar os cabos ao bloco de terminais (Fig.2).

. A cabega do sensor pode ser alinhada com a base de suporte e encaixada (Fig.5).
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Palas (Fig.6): As areas indesejadas e fontes de interferéncia podem ser desviadas do alcance de
detecgdo com as palas fornecidas.

Suporte de tecto (Fig. 7): O sensor de movimento também pode ser montado no tecto com o
suporte de parede. Vire a cabega do sensor para o chao.

U

Fig.6 Fig.7

ESCOLHER O LOCAL:
Para assegurar a melhor performance do sensor de movimento, consultar a seguinte figura para
ajudar a escolher o local de instalagdo.

E APONTAR PARA BAIXO PARAREDUZIR O
ALCANCE

B MONTAR NUMA SUPERFICIE
ESTAVEL

B EVITAR REFLEXO DE LUZ DE
SUPERFICIES BRILHANTES

B NAO EXPOR A CHUVA OU
GOTEIRAS

ALY ALV
A\

Vi \
VALY WA
AEARTAYY WALTAR

\ \
\ RN WY
L \\\\\\\
5 WA
& i \

B MAIS SENSIVEL A MOVIMENTOS
QUE ATRAVESSAM O CAMPO QUE
0OS QUE ENTRAM NO CAMPO

E NAO MONTAR POR CIMA DE
LAMPADAS OU PERTO DE
CONDUTAS DE AR

X ¥

LIGAGAO A FONTE DE ALIMENTACAO (FIG.3 e 8)

1. Consulte o esquema eléctrico apresentado em baixo ANTES de realizar quaisquer conexdes
eléctricas. Se os cabos forem ligados incorrectamente, o sensor pode danificar-se.

2. Conecte o cabo vermelho ou castanho do circuito de alimentagdo (entrada activa/fase) ao
terminal marcado com "L".

3. Ligue o cabo azul ou preto (neutrais) do circuito de alimentagéo e o circuito de lampadas ao
terminal neutro azul.

4. Conecte o cabo vermelho ou castanho restante (carga da lampada/fase) no terminal marcado
com ‘LAMP

5. Verifique todas as ligagdes eléctricas e monte o sensor numa superficie segura.

6. Volte a ligar a fonte de alimentagéo e os comandos TEMPO e LUX de acordo com as condigdes
pretendidas.

B POSICIONAR O SENSOR NIVELAR OS
DOIS LADOS COM PRECISAO

e AN

B CERTIFIQUE-SE QUE A LENTE NAO
APONTA DIRECTAMENTE PARA O
SOL

Perigo de electrocussao
O detector de movimento apenas pode ser instalado e ligado por instaladores
profissionais. Por favor, respeite os regulamentos em vigor no seu pais.

Perigo de electrocussao
Mesmo com o componente desligado, pode existir tensao na saida. Ao trabalhar com
cargas ligadas, desligue o fusivel do circuito de entrada da tensao.

Diagrama de ligagao
Interruptor de comando

Sensor
W T
& l ﬂ Ao )
g uVERMELHO
Lampada ‘ ‘
N (AzULou )

PRETO

Diaérama Auto Bi-Pass
(LIGADO Interruptores de comando

Sensor (ACTIVO)
VERDE VERMELHO AZUL CASTANHO AUTO 1
[t~ o
e o semol 1
[EE L A(cAsTANHO )
manveL] 2 uVERMELHO
Lampada
N (A2ULou )

PRETO

AVISO: a unidade sera destruida se for ligada
correctamente. UMA ELECTRIFICAGAO INCORRECTA
ANULA A GARANTIA

AJUSTES:

% (tempo): O detector tem um comando de "Tempo de ligagao" ajustavel
de 30 seg a 30 min. O temporizador comega a funcionar depois de o ultimo
movimento ser detectado. Q )
Enquanto houver movimento de uma fonte de calor na area de deteccao,
a luz permanecera ligada e o tempo sera reposto continuamente.

(@ (luz ambiente): O ajuste regula a sensibilidade do nivel de luz de fundo

a partir da qual o detector actua automaticamente. Pode ser ajustado a qualquer
nivel entre 5 lux e plena luz do dia. A unidade actua quando detecta movimento
e a luz ambiente & igual ou inferior ao nivel seleccionado.

J\J

Indicacdo LED de stand-by PIR e modos activados:

Indicador interno LED (atras da lente) funciona com comando "@," (luz ambiente).

Comecgara a piscar e o detector comegara a reagir a objectos em movimento se o nivel de luz
ambiente for mais baixo que o ajuste de detector no comando "@," (luz ambiente). Permanecera
ligado no tempo de ajuste no comando "®@)" (Tempo) enquanto o detector estiver activado.

Campo de visao:

Eteccao dominio VISTA DE LADO

Ajuste inicial & operagao:
. Depois de ligar a poténcia da unidade, da-se um tempo de aquecimento de cerca de
40 segundos e s6 depois é que se entra no modo automatico.
. Ajuste o comando do "TEMPQO" no minimo (-) e o comando de "LUX" no maximo (+).
. Ande em frente do sensor até a luz acender. Assim é verificada a operagao do sensor e o
campo de visdo.
Assim que a luz se acender, desloque-se para uma nova posi¢édo e pare até que a luz se
apague (aprox. 3 seg.), desloque-se novamente até que a luz se acenda.
Repita o passo 3 e ajuste 0 angulo da cabega do sensor até obter o campo de viséo ideal.
Ligue os comandos de "TEMPQO" e "LUX" para as posi¢oes pretendidas para o funcionamento
AUTOMATICO.
. Se estiver no MODO AUTOMATICO a unidade pode ser posta no COMANDO MANUAL. Para
isso, desligar e ligar no interruptor duas vezes. Isto ligara a luz permanentemente até 6 horas.
Neste modo, ajustes nos comandos do sensor ndo terdo qualquer efeito.
. A unidade voltara ao MODO AUTOMATICO apds 6 horas ou antes, desligando e ligando
rapidamente no interruptor.
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Interruptor Desligar e ligar duas vezes
DESLIGADO HIGADO " [ mopo (rapidamente)  [pERMANENTEMENTE
S > |AauTomATICO LIGADO

t

Apds 6 horas OU desligar e ligar uma vez
(rapidamente)

Detecgao de falhas:

1. A unidade nao funciona de todo/as luzes ndo se acendem
- Verifique os cabos da unidade para certificar-se que tem a poténcia AC correcta na unidade.
- Verifique os cabos da unidade a fonte de alimentag&o para certificar-se que ligou a unidade

correctamente.

- Verifique se o comando de luz ambiente foi ajustado no nivel pretendido.

. O detector faz ruido mas nao funciona

- Verifique se as lampadas estao fundidas.

- Verifique se as lampadas estdo bem enroscadas nos casquilhos.

As luzes acendem e apagam rapidamente

- Certifique-se que a luz e calor ndo estdo a ser reflectidos para o detector. Verifique se ha
superficies brancas ou reflectoras no padrao de protecgéo.

- Lembre-se que o detector é mais sensivel quando faz frio.

. A luz permanece acesa

- Os casquilhos das lampadas podem estar ligados directamente a fonte de alimentagéo.

- Volte a consultar o esquema eléctrico e ajuste o tempo para o minimo.

- Certifique-se que a unidade esta bem fixada num objecto sélido sem ramos em movimento etc.
no campo de visao.

- Certifique-se que o detector ndo esta a ser activado por fontes de calor méveis como saidas de
exaustao, carros, etc.

As luzes lig durante temp

- Condigdes atmosféricas adversas e alteragdes de temperatura podem resultar e activagdes
involuntarias.

- Isto pode ser minimizado se o detector for montado num local protegido.

. Manutencéo e reparagao
- N&o tente reparar pois pode anular a garantia ou lesionar-se.
- Limpe a lente do detector e a parte de fora da caixa com um pano himido.
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PODRECZNIK UZYTKOWNIKA
ZEWNETRZNY WYKRYWACZ
RUCHU 120°

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Instrukcja montazu i uzytkowania

OPIS:

Czujnik ruchu zostat zaprojektowany do stosowania na zewnatrz budynkdw, lecz mozna go stosowac
réwniez wewnatrz.

Czujnik ruchu umieszcza sie w obwodzie o$wietleniowym. Wigcza (Wk.) on urzadzenie/a, kiedy w
polu detekcji wykryje ruch ciata emitujgcego ciepto. Czujnik wytacza (WYL.) te same urzadzenia w
zadanym przez uzytkownika odstepie czasu po ustaniu ruchu w polu detekgji.

OSTRZEZENIE: mimo, ze czujnik ruchu posiada stopien ochrony IP55 (odporny na warunki
atmosferyczne), to nalezy go montowac¢ w miejscu ostonigtym od deszczu i bezposredniego
nastonecznienia.

CHARAKTERYSTYKA | SPECYFIKACJA:

e Zasigg 12 m, kat detekcji 120 st.

o Zaréwka: 1000 W
Lampa halogenowa pod napieciem 230 V: 900 W
Lampa halogenowa pod napieciem 12V z
transformatorami konwencjonalnymi: 250 VA

Lampy jarzeniowe: 0,2 KW
Kompaktowe lampy jarzeniowe: 3 x 23 W
maks. Napiecie:10A, cos phi = 0,6
e Zakres ustawienia odstgpu czasowego: od 3 sek. do 30 min.
e Reczne obejsécie przetgcznika nasciennego
e Mozliwo$¢ montazu na $cianie lub pod okapem
e Obudowa IP55 — odporna na warunki atmosferyczne
e Moc: 220 - 240 V / 50 Hz
Jasnos¢: zakres regulacji jasnosci od 5 do 2000 Ix
e Bezpiecznik:Jeden wytgcznik samoczynny 10 A podtgczony od gory

ZASADA DZIALANIA:

Czujnik ruchu to elektroniczny przetgcznik ZAL./WYL. do automatycznego wigczania oswietlenia. W
razie wykrycia ruchu zrédta ciepta (np. ludzie, zwierzeta) w dwéch strefach pasywnej podczerwieni
(PIR), czujnik automatycznie wtgcza o$wietlenie. Od momentu wykrycia ostatniego ruchu czujnik
rozpoczyna odliczanie i po uptywie zadanego czasu wytgcza os$wietlenie. Oswietlenie pozostaje
wigczone (WL..) tak dtugo, jak w polu detekcji czujnika PIR panuje ruch. Poruszenie zrodia ciepta (w
tym ruch gorgcego powietrza) sprawia, ze czujnik wigcza oswietlenie — moze to by¢ np. podmuch z
otwartego okna lub drzwi,

bliski wylot powietrza z kanatu wentylacyjnego, pojazdy na ulicy lub ruch na sgsiedniej posesiji. Jest
to zalezne od kata detekcji glowicy czujnika oraz odlegtosci od czujnika.

INSTRUKCJA MONTAZU:

Uwaga: W celu uniknigcia pozaru, $mierci lub porazenia nalezy odcia¢ zasilanie za pomoca
wytacznika lub w skrzynce bezpiecznikowej. Przed montazem okablowania sprawdzic¢, czy
zasilanie jest odtgczone

UWAGA: Przy wyborze pozycji montazowej nalezy pamigtac, by zostawi¢ dojscie do wkretow
mocujacych podstawe montazowg czujnika.

Komplet wkretow.
2x % 6 x 25mm
2x 4 x 25mm

2x % 3 x 10mm

Montaz na powierzchni poziomej i pionowej.

1. Zdja¢ podstawe montazowa poprzez odkrecenie wkreta i odpigcie od gtowicy (rys.1).

2. Po wybraniu pozycji montazowej i doprowadzeniu przewodéw umiesci¢ podstawe montazowa we
wiasciwym potozeniu, przewlekajac przewody przez otwory z silikonowymi uszczelkami. Uszczelki
nalezy przebi¢ (rys. 2).

3. Zamocowaé podstawe montazowg do powierzchni wkrecajac dwa wkrety w przewidziane otwory
(rys. 2).

4. Podtgczy¢ koncowki przewodoéw do kostki (rys. 3).

5. Zatozy¢ gtowice czujnika na podstawe montazowa i docisng¢ (rys. 4).
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Montaz w narozniku wewnetrznym lub zewnetrznym.

. Po wybraniu pozycji montazowej i doprowadzeniu przewodoéw wyjac zaslepke z otworu i umiesci¢

przystawke narozng we wtasciwym potozeniu (strzatkg do gory), przewlekajac przewody przez

otwor. Przymocowac przystawke narozng w wybranym potozeniu uzywajac zaslepionych otworéw

(rys. 5).

Zdja¢ podstawe montazowg poprzez odkrecenie wkreta i odpiecie od gtowicy (rys. 1).

Zatozy¢ podstawe montazowg na przystawke narozna, przewlekajac przewody przez otwory z

silikonowymi uszczelkami. Uszczelki nalezy przebi¢ (rys. 2).

. Zamocowac podstawe montazowg na przystawce naroznej wkrecajgc dwa wkrety w przewidziane
do tego otwory (rys. 5).

5. Podtgczy¢ koncowki przewoddw do kostki (rys. 2).

6. Zatozy¢ glowice czujnika na podstawe montazowg i docisna¢ (rys. 5).
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Naktadki przestonowe (rys. 6): Zaktadajac naktadki przestonowe mozna wykluczy¢ z pola detekcji
niepozadane obszary i zrodta zaktocen.

Montaz na suficie (rys. 7): Oprécz montazu nasciennego czujnik ruchu mozna zamocowacé na
suficie. W tym celu nalezy przytwierdzi¢ uchwyt $cienny do sufitu i odpowiednio przekreci¢ gtowice
skierowang na podtoge.

&t

WYBOR MIEJSCA MONTAZU:
Aby zapewni¢ optymalng sprawno$¢ czujnika ruchu, nalezy wybrac¢ jak najlepsze miejsce montazu,
korzystajgc z ponizszych ilustrowanych wskazéwek.
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B PRZYTWIERDZIC DO STABILNEJ
POWIERZCHNI

B NIE NARAZAC NA OPADY LUB
WODE SPLYWAJACA Z DACHU
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PODLACZENIE DO ZASILANIA (Rys. 3i 8)
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Ryzyko porazenia pragdem
Montaz i podtgczenie czujnika detektor ruchu moze wykona¢ wytgcznie specjalista
elektryk. Nalezy przestrzega¢ stosownych przepiséw krajowych.

Ryzyko porazenia pradem

Nawet po wytgczeniu zasilania moze utrzymywac sie napiecie na wyjsciu. Przed
przystapieniem do pracy na podtgczonej instalacji nalezy zawsze przerywa¢ obwéd
zasilajgcy na bezpieczniku.

1. PRZED wykonaniem potgczen elektrycznych zapoznac si¢ z ponizszym schematem potgczen.
Nieprawidtowe podigczenie grozi uszkodzeniem czujnika.

2. Przewdd czerwony lub bragzowy z obwodu zasilajacego (faza) podtaczy¢ do zacisku oznaczonego
LL” (przetacznik).

3. Podtaczy¢ niebieskie lub czarne przewody (neutralny) obwodu zasilania i obwodu lampy do
niebieskiego zacisku na kostce.

4. Podigczy¢ pozostaty przewod czerwony lub brazowy (faza lampy) do zacisku kostki oznaczonego
LAMP” (lampa).

5. Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elektryczne i zamocowac czujnik na stabilnej powierzchni.

6. Wigczy¢ zasilanie oraz ustawi¢ pozadane parametry czasu (TIME) i jasnosci (LUX).

Schemat potaczen
Przelgcznik sterujacy
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Uwaga: Niep grozi

urzadzenia. NIEPRAWIDEOWE PODEACZENIE SKUTKUJE
UTRATA GWARANCJI
Rys.8

USTAWIENIA:
@D\@ (Czas): Mozliwo$¢ regulacji czasu podtrzymania wigczenia (Time ON) od @
3 sek. do 30 min. Odliczanie czasu nastepuje po ustaniu ruchu w polu detekcji.
Kiedy w polu detekcji porusza sie zrédto ciepta, to oswietlenie pozostaje Q 7
wiaczone, a czas podtrzymania wiaczenia wciaz sig zeruje.
(@ (Swiatto otoczenia): Mozliwo$é regulacji jasnosci w trybie automatycznym 5 N

do poziomu jasnosci otoczenia. Zakres regulacji wynosi od 5 Ix do petnego
Swiatta dziennego. Urzadzenie zadziata, kiedy wykryje ruch przy jasnosci $wiatta ‘

otoczenia ponizej ustawionego poziomu.

Sygnalizacja diodowa LED trybu czuwania i trybu aktywnego PIR:

Sygnalizacja diodowa LED (za obiektywem) dziata wg ustawienia "@%" ($wiatta otoczenia).
Dioda zaczyna miga¢, a czujnik reaguje na ruch, kiedy jasno$¢ $wiatta otoczenia jest nizsza od
poziomu ustawionego pokrettlem " @," ($wiatto otoczenia). Aktywny czujnik pozostanie wiaczony
przez czas ustawiony pokrettem "@," (czas).

Pole detekciji:

Wykrywanie obszar WIDOK BOCZNY

2,5m (h>1,7m)

Rozruch i uzytkowanie:

. Po podtgczeniu zasilania czujnik rozgrzewa sie przez ok. 40 sek., a nastepnie uruchamia sie tryb
automatyczny.

. Ustawi¢ pokretto czasu , TIME” w pozycji minimalnej (-), a pokretto jasnosci ,LUX" w pozycji
maksymalnej (+).

. Przej$¢ przed czujnikiem, aby wigczy¢ $wiatto. To kontrola dziatania czujnika i pola detekcji.

Po witgczeniu $wiatta przesung¢ sie w inne miejsce i stang¢ bez ruchu, az zgasnie $wiatto (ok.

3 sek.). Poruszy¢ sie, by wigczy¢ je ponownie.

Powtdrzy¢ krok 3 i regulowaé kat gtowicy czujnika az do uzyskania optymalnego pola detekciji.

Ustawi¢ pokretta ,TIME” i ,LUX” w pozadanym potozeniu dla trybu automatycznego.

. Urzadzenie pracujgce w trybie automatycznym mozna przestawi¢ na tryb manualny poprzez

szybkie dwukrotne wytgczenie i wigczenie zasilania. Wigczy sie wtedy $wiatto, ktére pozostanie

wigczone przez ok. 6 godzin.

W trybie manualnym regulacje na pokrettach czujnika nie przynoszg skutku.

Po 6 godzinach urzadzenie samoczynnie powréci do pracy w trybie automatycznym. Tryb ten

mozna tez uruchomi¢ wczesniej, poprzez szybkie jednokrotne wytgczenie i wigczenie zasilania.
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Przetgcznik
ZAL.

Dwukrotnie WYL .-ZAt.. przetgcznik
(szybko)

TRYB
AUTOMATYCZNY

!

WYL,
ZASILANIE

STALE ZAt.

Po 6 godz. lub jednokrotnie
WYL.-ZAL. przetgcznik (szybko)

Rozwigzywanie problemoéw:

-

. Urzadzenie nie dziata wcale/$wiatlo si¢ nie wiacza
- Sprawdzi¢ podigczenie przewoddéw do urzgdzenia oraz upewni¢ sig, ze dochodzi prawidtowe
zasilanie AC.
- Sprawdzi¢ przewody od urzgdzenia do zrédta zasilania i upewni€ sig, ze ich podigczenie jest
prawidiowe.
- Sprawdzi¢, czy pokretto Swiatta otoczenia znajduje sie w pozadanej pozyciji.
. Czujnik klika, ale nie dziata
- Sprawdzi¢, czy zaréwki nie sg uszkodzone.
- Sprawdzi¢ czy zaréwki w oprawach sg dokrecone.
. Swiatto szybko wiacza sie i wylacza
- Upewni¢ sig, ze nie ma odbi¢ $wiatta ani ciepta w strone czujnika. Sprawdzi¢, czy w polu
detekgji nie ma biatych lub odblaskowych powierzchni.
- Nalezy pamietac, ze w niskiej temperaturze wzrasta czuto$¢ urzadzenia.
. Swiatto nie gasnie
- Mozliwe, ze oprawy os$wietleniowe zostaty podtgczone bezposrednio do zrédta zasilania.
- Sprawdzi¢ zgodnos$¢ ze schematem instalacji — ustawi¢ pokretto czasu w pozycji minimalnej.
- Upewni€ sig, ze urzadzenie zostato solidnie przytwierdzone do stabilnego elementu, a w polu
detekgji nie ma poruszajgcych sie obiektow, np. gatezi.
- Upewnic, sig, ze czujnika nie uruchamiajg zaktdcajgce ruchome zrédta ciepta, np. wyloty
powietrza z instalacji grzewczych, pojazdy itp.
. Swiatto wiacza sie podczas burzy
- Niesprzyjajgce warunki pogodowe oraz zmiany temperatury powodujg niepozadane
uruchomienia.
- Mozna zminimalizowac te objawy zaktadajgc czujnik w ostonigtym miejscu.
. Konserwacja i naprawa
- Nie probowa¢ samodzielnych napraw urzadzenia, gdyz grozi to obrazeniami ciata i skutkuje
utratg gwaranciji.
- Czysci¢ obiektyw i obudowe wilgotng szmatka.
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GHIDUL UTILIZATORULUI
DETECTOR DE MISCARE 120°
PENTRU EXTERIOR

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Instructiuni de instalare si operare

DESCRIERE:

Senzorul de miscare este destinat utilizarii in exterior, dar poate fi utilizat si in interior.

Senzorul de miscare este instalat ca parte a circuitului de iluminat si va aprinde lampa (lampile) in
momentul in care sesizeaza in cdmpul sau o miscare a unui corp emitator de caldura. De
asemenea, va stinge lampa (lampile) dupa incetarea miscarii in camp, intr-un interval de timp
stabilit de utilizator.

ATENTIE: Desi senzorul de migcare are o protectie de tipul IP55 (rezistent la intemperii) ar
trebui instalat in locuri ferite de precipitatii si de expunerea la soare.

CARACTERISTICI SI SPECIFICATII:
e Raza de detectie 12M, cu un unghi solid de acoperire de 120
e Lampa incandescenta: 1000 W
Lampa cu halogen 230 V: 900 W
Lampa cu halogen cu transformator electric: 250 VA
Halogen cu transformator cu miez de fier: 500VA
Tuburi fluorescente: 200 VA (fluorescent necompensat)
Lampi fluorescente compacte: 3 x 23 W
Curent max.:10A, cos phi = 0,6
o Reglarea timpului: de la 3 secunde la 30 min.
e Comutator de perete cu reglare manuala
e Montabil pe perete sau pe jgheab
e Capac IP55 rezistent la intemperii
o Alimentare: 220 - 240V/50Hz
Comanda Lux: "Luminozitate" reglabila cu sensibilitate de la 5 pana la 2000 lux
e Siguranta fuzibila:Deconector automat de 10A legat in serie

PRINCIPIU DE OPERARE:

Senzorul de migcare este un comutator electronic ON/OFF (1/O) pentru aprinderea automata a
luminii. Atunci cand senzorul a detectat o migcare a unei surse de céaldura (de ex. persoana,
animal) intre doua zone PIR, lumina se aprinde automat. Daca nu se mai detecteaza o alta miscare,
senzorul porneste temporizarea si va opri iluminarea dupa perioada de timp prestabilita "Timp".
Atata timp cat exista migcare in campul vizual PIR, iluminatul va ramane pornit (ON). Orice miscare
a unei surse de caldura poate determina senzorul sa declanseze iluminatul, (incluzind miscarea de
aer fierbinte) de ex. curent de aer de la o fereastra deschisa sau o usa, guri de aerisire din
apropiere, autoturisme de pe strada sau miscari de pe proprietatea invecinata. Aceasta depinde de
unghiul inclindrii capului de senzor si distanta fatd de senzor.

INSTRUCTIUNI DE MONTARE:

AVERTISMENT: Pentru a preveni un incendiu, electrocutarea sau moartea, deconectati
intrerupitorul de circuit sau cutia de sigurante de la alimentarea cu energie electrica. inainte
de cablare efectuati o verificare pentru a va asigura ca este oprita alimentarea cu energie
electrica.

NOTA: Atunci cand alegeti pozitia de montare asigurati-va ca aceasta pozitie va permite
accesul la surubul de prindere de la suportul de montare.

Pachet de suruburi.

2x % 6 x 25mm
2x % 4x25mm
2x %@ 3x 10mm

Montarea pe o suprafata orizontala si verticala.

. Demontati suportul de montare standard prin scoaterea unui surub si impingeti (fig.1)

. Odata ce s-a ales pozitia si cablarea a fost realizata, suportul de montare standard poate fi
pozitionat deasupra cablajului, asigurandu-se ca acest cablaj trece prin taietura practicata in
izolatia din silicon. (Fig.2)

Suportul de montare standard poate fi fixat apoi pe suprafata prin utilizarea canelurilor existente
si asigurarea cu doua suruburi. (Fig.2)

n acest moment firele pot fi conectate in cutia de borne. (Fig.3)

Capul de senzor poate fi aliniat la suportul de montare si apasat. (Fig.4)
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Fig.3 Fig.5

Montare interna sau externa pe colf.

. Odata ce s-a ales pozitia si s-a realizat cablarea, indepartati capacul cu orificii al cutiei de borne
si pozitionati suportul de montare pe colt deasupra cablajului, trageti cablurile, asigurand
orientarea corecta (sageata n sus) si insurubati, utilizand canelurile existente. (Fig.5)
Demontati suportul de montare standard prin scoaterea unui surub si impingeti. (Fig.1)
Suportul de montare standard poate fi tras deasupra suportului de montare pe colt,
asigurandu-se trecerea firelor prin orificiul practicat in izolatia din silicon. (Fig.2)

Suportul de montare de baza poate fi fixat apoi de dispozitivul de montare pe colt prin utilizarea
canelurilor existente si asigurarea cu doua suruburi. (Fig.5)

5. In acest moment firele pot fi conectate in cutia de borne. (Fig.2)

6. Capul de senzor poate fi aliniat atunci la suportul de montare si apasat. (Fig.5)
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Insertii de ecranare (Fig.6): Zonele nedorite si sursele de interferenta pot fi omise din raza de
detectare prin ajustarea insertiilor de ecranare furnizate.

Montarea pe plafon (Fig. 7): in plus fatd de montarea pe perete, senzorul de miscare poate fi
montat si pe plafon prin ingurubarea suportului de perete in plafon si intoarcerea capului de senzor
catre podea.

&*

ALEGEREA UNUI LOC DE AMPLASARE:
Pentru a asigura cea mai buna performanta a senzorului dvs. de miscare, consultati urmatoarea
figura in scopul alegerii unui loc de amplasare ideal.

E ORIENTATI SENZORULIN JOS PENTRU A
LIMITA RAZA DE DETECTIE

Fig.6 Fig.7

B MONTATI PE O SUPRAFATA
STABILA

E NU EXPUNETI LA PRECIPITATII
SAU LA APA DE PLOAIE
SCURSA DE PE ACOPERIS

LALEREEEEN
A\

B EVITATI LUMINA REFLECTATA DE
SUPRAFETELE LUCIOASE

E MAI MULTA SENSIBILITATE
FATA DE MISCARE DE-A LUNGUL
CAMPULUI DECAT IN CAMP

E NU MONTATI DEASUPRA
LAMPILOR SAU APROAPE DE
VENTILE DE AERISIRE
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CONECTAREA LA ALIMENTAREA CU ENERGIE ELECTRICA
(Fig.3 si 8)

B POZITIONATI SENZORUL LA ACELASI
NIVEL IN AMBELE PARTI

= AR

B ASIGURATI-VA CA LENTILELE NU
INDICA NICIODATA DIRECT SPRE SOARE

Risc de electrocutare
Detector de migcare poate fi instalat si conectat numai de electricieni calificatj.

& Va rugam sa respectati regulamentele nationale in vigoare, relevante in acest sens.

Risc de electrocutare

lesirea poate fi incarcata cu un curent electric chiar si atunci cand consumatorul este
deconectat. Deconectati intotdeauna siguranta din circuitul de intrare de la sursa de
alimentare inainte de a efectua lucrari la consumatorii conectati.

1. INAINTE de a efectua conexiunile electrice consultati schema de montaj de mai jos. Conectarea
incorecta a unitatii poate distruge senzorul.

2. Firul rosu sau maro de la circuitul de alimentare (intrare activa/faza) trebuie conectat la borna
marcata cu “L” (comutator).

3. Conectati firul albastru sau negru (neutre) de la circuitul de alimentare si circuitul lampii la borna
albastra neutra.

4. Conectati firul rosu sau maro ramas (sarcina lampa/faza) la borna marcata " LAMP”(lampa).

5. Verificati toate conexiunile electrice si montati senzorul pe o suprafata sigura.

6. Reconectati alimentarea electrica si comenzile TIME (timp) si LUX pentru adaptarea la
conditiile dvs.

Schemé de conexiuni
Intrerupator de comanda

SR

R
sauROSU

|

Senzor
N
L

f
® Lampa ‘ ‘

Schema Auto Bi-Pass (pornit in permanenta)

((H

)

ALBASTRU sau
N (REmy )

intrerupatoare de comanda

Senzor (AcTIV)
VERDE ROSU ALBASTRU MARO auto '
[ ]
’-i-l-l [ N Y
& L | agmo )
vanuALl 2 sauROSU
Lampa L’W
N (AsasTRU s20)
AVERTISMENT: unitatea va fi distrusa daca este cablata
incorect. CABLAREA INCORECTA ANULEAZA GARANTIA
Fig.8
REGLARI:
© (Timp): Aceasta comanda permite reglarea timpului de la 3 secunde D @
pana la 30 min. Temporizatorul incepe sa functioneze dupa detectarea
ultimei miscari. Q V)
Daca exista o migcare de la o sursa de caldura in zona de detectare,
iluminatul va ramane pornit si timpul se va reseta.
et

(@ (Lumina ambientala): Reglarea controleaza sensibilitatea pana la
nivelul luminii de fundal la care detectorul va functiona automat. Se poate

seta la orice nivel intre 5 lux si lumina zilei. Unitatea functioneaza cand
detecteaza miscarea si lumina ambientala se afla la nivelul ales sau sub acesta.

Indicare LED a starii PIR stand-by si moduri activate:

Indicare interna LED (in spatele lentilelor) functioneaza cu comanda "@" (Lumina ambientala).

Va incepe sa palpaie si detectorul va incepe sa reactioneze la obiectele in migcare cand nivelul de
lumind ambientala este mai redus decét setarea detectorului la comanda "{@®," (Lumind ambientala).
Va ramane aprins atat timp cat este activat timpul de setare la comanda "®@," (Timp) la care se
activeaza detectorul.

Camp vizual:

Detectare a zonei VEDERE LATERALA

2,5m (h>1,7m)

Setare initiala & operare:

. Dupa ce unitatea s-a cuplat la alimentarea cu energie electricd, va dura aproximativ 40 de

secunde pana cand aceasta ca trece prin perioada de incalzire si va intra in modul automat.

Puneti comanda "TIME" (timp) la minim (-) si comanda "LUX" la maxim (+).

Plimbati-va in fata senzorului pana cand se aprinde lumina. Aceasta verifica functionalitatea

senzorului $i campul vizual.

Odata ce se aprinde lumina, mutati-va intr-o pozitie noua si rdamaneti pe loc pana cand se stinge

lumina (aproximativ 3 secunde), plimbati-va din nou pana se aprinde lumina.

Repetati etapa 3 si reglati unghiul de inclinare a capului de senzor pana cand se obtine campul

vizual optim.

Puneti comenzile "TIME" (timp) si "LUX" la pozitiile dorite pentru functionarea AUTO.

Din AUTO MODE (mod automat) se poate trece la MANUAL OVERRIDE (reglare manuald) prin

cuplarea si decuplarea rapida a curentului de doua ori. Aceasta va aprinde lumina permanent

pentru un interval de pana la sase ore.

. In acest mod nicio reglare a comenzilor senzorului nu va avea efect.

. Unitatea va trece inapoi la AUTO MODE (mod automat) dupa sase ore sau mai repede, daca
este necesar, prin cuplarea si decuplarea rapida a curentului.

Comutator OFF-ON
(cuplare - decuplare)
de doua

-
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Comutator

DECONECTAREA| PORNIT
DE LA RETEA >

MODUL
AUTO

Dupa sase ore SAU comutare
OFF-ON (cuplare-decuplare) o data ( rapid)

ON (pornit) IN
PERMANENTA

Remedierea defectiunilor:

-

. Unitatea nu functioneaza deloc/ luminile nu se aprind
- Verificati cablarea unitatii pentru a va asigura ca unitatea este alimentata cu curent alternativ
adecvat.
- Verificati cablarea de la unitate la sursa de curent pentru a va asigura ca ati cablat unitatea
corect.
- Verificati comanda de lumind ambientald daca a fost reglata la nivelul dorit.
. Detectorul efectueaza un clic, dar nu functioneaza
- Verificati daca lampile nu sunt sparte.
- Verificati daca lampile sunt bine fixate in suporturi.
. Luminile se aprind si se sting rapid
- Asigurati-va ca lumina si caldura nu sunt reflectate inapoi in detector. Verificati daca exista
suprafete albe sau reflective in zona protejata.
- Respectati faptul ca detectorul este mai sensibil in anotimpul rece.
. Luminile raman aprinse
- Duliile becurilor pot fi conectate direct la sursa de energie electrica.
- Verificati din nou schema de montaj - reglati timpul la minim.
- Asigurati-va ca unitatea este bine fixata pe un obiect solid, fara ramuri in miscare etc. in
campul vizual.
- Asigurati-va ca detectorul nu este activat de surse de caldura disipata, ca iesirile de la
instalatiile de incalzire, masina etc.
. Luminile se aprind in timpul unei furtuni
- Conditiile climatice nefavorabile si schimbarile de temperatura pot cauza activari nedorite.
- Acestea pot fi minimalizate prin montarea intr-un loc de amplasare protejat
Mentenanta si reparatii
- Nu ncercati sa reparati deoarece ati putea pierde garantia sau v-ati putea accidenta.
- Curatati lentilele detectorului si carcasa exterioara cu o laveta umeda.
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Schneider

GEBRUIKSAANWIJZING
BUITENSHUIS
BEWEGINGSMELDER 120°

CAT. NO.
CCTR1P004, CCTR1A04, CCTR1B04,
CCT56P004

Montage - en gebruiksaanwijzing
OMSCHRIJVING:

De bewegingsmelder is ontworpen voor gebruik buitenshuis, maar kan ook binnenshuis worden
gebruikt.

De bewegingsmelder wordt geinstalleerd als onderdeel van een lichtcircuit en schakelt de
verlichting in als deze in het detectieveld beweging registreert van een lichaam dat warmtestraling
afgeeft. De melder schakelt dezelfde verlichting ook uit binnen bepaalde tijd nadat de beweging in
het detectieveld is gestopt. LET OP: Hoewel de bewegingsmelder beschermingsklasse IP55
(weerbestendig) heeft, dient u de bewegingsmelder op een plaats te installeren waar deze tegen
regen en directe zonnestraling is beschermd.

FUNCTIES EN SPECIFICATIES:
e 12 m registratiebereik met een detectieveld van 120°
e 1000 W gloeilampen
1000 W halogeenlampen, 230 V
250 VA halogeenlampen met elektronische transformatoren
200W TL-lampen
3 compacte TL-lampen (max. 23 W per stuk)
max. stroom:10A, cos phi = 0,6
o Tijdinstelling: 3 s tot 30 min.
e Wandschakelaar voor handmatige ingreep
® Monteerbaar aan wand of dakrand
e Weerbestendige behuizing IP55
e Voedingsspanning: 220 - 240 V/50 Hz
Lux-besturing: instelbaar "lichtniveau" van 5 lux tot maximaal 2000 lux
e Zekering:Um disjuntor automatico de 10 A ligado a montante

WERKING:

De bewegingsmelder is een elektronische AAN/UIT-schakelaar voor automatische inschakeling
van verlichting. Als er beweging van een warmtebron (d.w.z. persoon, dier) door twee PIR-zones
wordt geregistreerd door de melder, wordt het licht automatisch ingeschakeld. Als er verder geen
beweging wordt geregistreerd, begint de tijdregistratie en de melder schakelt het licht uit na de
ingestelde tijd. Zolang er beweging is in het PIR-detectieveld, blijft het licht AAN. Elke beweging
van een warmtebron kan ervoor zorgen dat de melder de verlichting inschakelt (ook de beweging
van warme lucht), d.w.z. tocht van een open raam of deur, ventilatiekleppen in de buurt, auto's in
de straat of beweging op het naastgelegen grondstuk. Dit is afhankelijk van de hoek van de
sensorkop en de afstand van de sensor.

MONTAGE-INSTRUCTIES:

Waarschuwing: Schakel de spaning uit ter voorkoming van brand, elektrisch schok of
gevaarlijke kwetsuur via de automaat of ter hoogte van de verdeelkast. Voert een test uit
om zeker te zijn dat de installatie buiten spanning is voordat u met de bedrading begint.
AANWIJZING: Zorg er bij de keuze van de montagepositie voor dat u toegang heeft tot de
montageschroef van de sokkel.

Schroevenset
2x % 6 x 25mm
2x 4 x 25mm

2x % 3x 10mm

Horizontale en verticale opbouwmontage.

. Verwijder de standaard sokkel door een schroef erin te duwen en te drukken (fig.1).

. Zodra u de positie heeft gekozen en de bedrading tot stand gebracht is, kunt u de standaard
sokkel over de bedrading heen positioneren. Zorg ervoor dat de bedrading door de siliconen
afdichting heenkomt door in de afdichting te snijden (fig. 2).

De sokkel kan vervolgens aan het oppervlak worden bevestigd door middel van de schroefgaten
en twee schroeven (fig. 2).

Nu kunnen de draden op de klemstrook worden aangesloten (fig. 3).

De sensorkop kan vervolgens op de sokkel worden geplaatst en worden vastgemaakt (fig. 4).
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Hoekmontage op de interne of externe hoek.

. Nadat de positie is gekozen en de bedrading tot stand is gebracht, duwt u het gat voor de
bedrading eruit en plaatst u de hoekmontagebasis en trekt de draden erdoorheen. Zorg ervoor
dat de richting juist is (pijl naar boven) en bevestig de schroeven in de schroefgaten (fig. 5).

. Verwijder de standaard sokkel door een schroef erin te duwen en te drukken (fig. 1).

. De standaard sokkel kan over de hoekmontagebasis worden geschoven, waarbij er voor

gezorgd moet worden dat de draden door de siliconen afdichting worden getrokken door in de

afdichting te snijden (fig. 2).

De sokkel kan vervolgens aan de hoekmontagebasis worden bevestigd door middel van de

schroefgaten en twee schroeven (fig. 5).

5. Nu kunnen de draden op de klemstrook worden aangesloten (fig. 2).

6. De sensorkop kan vervolgens op de sokkel worden geplaatst en worden vastgemaakt (fig. 5).
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Blindplaatjes (fig. 6): Ongewenste gebieden en storingsbronnen kunnen worden afgeschermd van
het detectiebereik door middel van de meegeleverde blindplaatjes.

Plafondmontage (fig. 7): Naast de wandmontage bestaat ook de mogelijkheid de
bewegingsmelder aan het plafond te monteren door de wandbevestiging aan het plafond te
schroeven en de sensorkop zo te draaien dat deze naar de vloer wijst.

S

KIEZEN VAN EEN LOCATIE:
Kies met behulp van de onderstaande afbeelding de ideale locatie, om een optimale werking van
de bewegingsmelder te verkrijgen.

Fig.6 Fig.7
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AANSLUITING AAN DE VOEDINGSSPANNING (fig. 3 en 8)

Risico op elektrocutie
Bewegingsmelders mogen alleen worden geinstalleerd en aangesloten door
professionele elektriciens. Neem a.u.b. de geldende bepalingen in uw land in acht.

Risico op elektrocutie

Op de uitgang kan elektrische stroom staan, hoewel de last is uitgeschakeld. Koppel
altijd de zekering in het voedingscircuit los van de voedingsspanning voordat u
werkzaamheden aan aangesloten lasten uitvoert.

. Bekijk voordat u met de elektrische aansluiting begint het aansluitschema.
Onjuiste aansluiting van de eenheid kan de sensor onherstelbaar beschadigen.
. De rode of bruine draad van het voedingscircuit (binnenkomende actieve/fase) moet aan de klem
die gemarkeerd is met "L" worden geklemd.
Sluit de blauwe of zwarte draad (aarde) van het voedingscircuit en het verlichtingscircuit aan de
blauwe neutrale klem.
. Sluit de overblijvende rode of bruine draad (lampvermogen/fase) aan op de klem die met "LAMP"
gemarkeerd is.
. Controleer alle elektrische verbindingen en monteer de bewegingsmelder op een stabiel opperviak.
Schakel de voedingsspanning en de gewenste tijd- en lux-controle weer in.
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WAARSCHUWING: De eenheid raakt onherstelbaar beschadigd,
als de bedrading onjuist is. BIJ ONJUISTE BEDRADING KOMT
DE GARANTIE TE VERVALLEN

sensor

N (BLAUW of ZWART)

Fig.8
INSTELLINGEN:
@%(Tijd): De bewegingsmelder heeft een regelbare "Tijd AAN"-functie van 3 s tot @ @

30 min. De timer begint te lopen nadat de laatste beweging is geregistreerd.
Zolang er beweging van een warmtebron in het detectiebereik is, blijft het licht aan Q )
en wordt de tijd telkens teruggezet.

(@\O (Omgevingslicht): Deze instelling stuurt de gevoeligheid aan de
omgevingslichtsterkte aan waarbij de bewegingsmelder automatisch in werking
treedt. Deze kan worden ingesteld op een niveau tussen 5 lux en volledig daglicht.
De eenheid treedt in werking als deze beweging registreert en de
omgevingslichtsterkte op of onder het ingestelde niveau is.

L/\_/
LED-indicatie van stand-by en geactiveerde modi van de PIR-bewegingsmelder:
Interne LED-indicatie (achter de lens) werkt met de " @, " (omgevingslicht)-instelling. De LED begint te
knipperen en de bewegingsmelder reageert op bewegende objecten als de omgevingslichtsterkte lager
is dan de instelling van de detector in de " @," (omgevingslicht)-instelling. Deze blijft aan gedurende de
ingestelde tijd in de " @, " (tijd)-instelling als de bewegingsmelder is geactiveerd.

Detectieveld:
BOVENAANZICHT

ZIJAANZICHT

2,5m (h>1,7m)

Ingebruikname:

. Nadat de voedingsspanning is ingeschakeld, duurt het ongeveer 40 seconden voordat het apparaat is
opgewarmd en automatisch naar de automatische modus gaat.

Zet de "TIJD" instelling op minimum (-) en de "LUX"-instelling op maximum (+).

. Loop langs de sensor tot het licht wordt ingeschakeld. Hiermee controleert u de werking van de sensor
en het detectieveld.

Zodra het licht wordt ingeschakeld, gaat u naar een andere positie en blijft stilstaan tot het licht wordt
uitgeschakeld (ca. 3 s), vervolgens beweegt u weer tot het licht wordt ingeschakeld.

Herhaal stap 3 en pas de hoek van de sensorkop aan tot het optimale detectieveld is bereikt.

Draai de "TIJD"- en "LUX"-instelling naar de gewenste posities voor de automatische modus.

. Als u in de AUTOMATISCHE MODUS bent, kunt u de eenheid op HANDMATIGE BEDIENING zetten
door het apparaat tweemaal AAN en UIT te zetten. Dit zorgt ervoor dat het licht gedurende maximaal
zes uur ingeschakeld blift.

In deze modus hebben aanpassingen aan de instellingen van de sensor geen effect.

De eenheid gaat na zes uur terug naar de AUTOMATISCHE MODUS, of indien nodig eerder door het
apparaat eenmaal AAN en UIT te zetten.
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uiT Bar AAN osLS UIT-AAN CONTINU AAN
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Na zes uur OF
schakelaar
UIT - AAN

eenmaal (snel)

Problemen oplossen:

-

. De eenheid werkt niet/de verlichting worden niet ingeschakeld
- Controleer de bedrading van het toestel om zeker te zijn dat de voeding correct aangesloten is.
- Controleer of de bedrading van het toestel naar de stroombron correct gelegd is.
- Controleer of de instelling voor omgevingslichtsterkte zich op het gewenste niveau bevindt.
De bewegingsmelder klikt, maar werkt niet
- Controleer of de lampen niet defect zijn.
- Controleer of de lampen goed in de fittingen zijn gedraaid.
. De lampen gaan snel aan en uit
- Controleer of licht en warmte niet op de detector worden gereflecteerd. Controleer of er zich witte of
reflecterende oppervlakken in het beschermingspatroon bevinden.
- Let erop dat de detector bij koud weer gevoeliger is.
. De lampen blijven aan
- Mogelijk zijn de fittingen direct aangesloten op de stroombron.
- Controleer het aansluitschema. Stel de tijd op de minimale tijd in.
- Zorg ervoor dat de eenheid stevig aan een vast object wordt gemonteerd zonder bewegende takken
e.d. in het detectieveld.
- Zorg ervoor dat de bewegingsmelder niet wordt geactiveerd door warmtebronnen zoals bijv.
luchtroosters, auto's enz.
. De lampen gaan aan tijdens storm
- Slechte weersomstandigheden en temperatuurwisselingen kunnen ongewenste activering
veroorzaken.
- Dit kan worden gereduceerd door de bewegingsmelder op een afgeschermde locatie te monteren
. Onderhoud en reparatie
- Probeer de bewegingsmelder niet te repareren; dan kan de garantie komen te vervallen en is er
risico op lichamelijk letsel.
- Reinig de lens en de behuizing van de bewegingsmelder met een vochtige doek.
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