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Seccion 1 - Introduccion

La Computadora de envoltura de fardos tiene 6 canales de
funciones con una pantalla iluminada de 4 digitos, 3 llaves para
controlar todas las funciones y una alarma interna. Una alarma
externa es opcional.

El instrumento normalmente se enciende con la ignicion del
vehiculo y llama a la funcién mostrada cuando el instrumento se
utilizé por dltima vez.

éQué puede realizar el equipo?

L]

Mostrar continuamente la cantidad de vueltas alrededor del
fardo al lado de la cantidad deseada (objetiva) de vueltas
preestablecida por el operador.

Sonar una alarma en los valores preestablecidos de vueltas antes
que el ndmero objetivo sea alcanzado.

Detectar automaticamente cuando la secuencia de envoltura de
fardo termina y grabarla a cada una de las memorias de registro:
(i)  Total principal
(i)  Total parcial
(iii)  Uno de los ocho totales acumulados seleccionables

Mostrar el nimero de vueltas por hora dentro de un periodo de
tiempo deseado.

Mostrar la velocidad de envoltura en r.p.m. y sonar una alarma
cuando la velocidad preestablecida es excedida.



Seccion 1 - Introduccion

Programa

Nomero objetivo

de vueltas £
Ndmero coriente ::
de vueltas §
o CURRENT PROG.
0 e
3; I I =
N N N
Indicador - =
de canal
IEAEREACA

[ C1 Pantalla normal =
(Vueltas corriente/objetivo) W
C 2 Seleccion de totales acumulados
C 3 Total parcial reseteable

C 4 Total general (no reseteable)

C5 Fardos por hora
| C6 rp.m. de fardos

Seleccion de canal

V=

Setear/Resetear
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Seccion 2 - Las llaves de control

Hay 3 llaves en el panel frontal utilizadas individualmente o en
combinacién, para programar, setear/resetear o seleccionar
cualquier funcidn.

Programa
* Presione para seleccionar las memorias acumuladas de A a H
Presione y retenga en combinacién con:
(i)  Setea el nimero de vueltas objetivo.
(i)  Setea la alarma en su punto minimo.
(iii) Resetea totalmente el instrumento.
Setear/Resetear
SET Presione y retenga:
RESET L . _
e En combinacién con 3, para hacer circular los digitos de 0-9

cuando se ingresan valores preestablecidos para:

(i)  Nuamero objetivo de vueltas.
(i)  Punto minimo de la alarma.

e por 5 segundos para resetear una funcion.

Seleccion de canal

N Presione para circular a través y seleccionar el canal. Un canal
m—- seleccionado es indicado por un "chevron" en la pantalla.




Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.1 Mostrar vueltas corriente/objetivo

La seccién izquierda muestra el nimero corriente de vueltas y la
seccion derecha el nimero objetivo.

Cuando el nimero corriente = objetivo, la alarma sonard por 3
segundos y la pantalla titilard. (Si se setea, la alarma de adverten-
cia sonara de antemano). Normalmente ocurre un reseteo
automdtico de nimeros corrientes hasta cero después que el
numero objetivo es alcanzado. Si se agregan vueltas adicionales
después que el nimero objetivo es alcanzado, el nimero corriente
continuard avanzando.

Mostrar vueltas corrientes/objetivos

@ Seleccione

Pantalla de vueltas corrientes/objetivos.

Resetear manualmente el nimero corriente de vueltas hasta cero

]| 1 selecione

2 Retenga.

Programar la alarma de advertencia

i 4 j 1 Seleccione

»* 2 Retenga continuamente

El tercer digito titila.

@ 3 Retenga para circular hasta el digito deseado, luego suelte,
sino presione una vez.

El cuarto digito titla.
E 4 Repita el paso 3.




Seccion 3 - Utilizando el instrumento

Programar la alarma de advertencia

%

Una alarma de advertencia puede ser programada para que suene
hasta 9 vueltas antes que el ntimero objetivo sea alcanzado.
Dependiendo del seteado, la alarma sonara con un sonido de largos
beeps hasta 8 vueltas, beeps cortos para la Gltima vuelta, y
continuamente por 3 segundos.

Por ejemplo, si el fardo requiere 22 vueltas y usted quiere una
alarma a 20 vueltas, entonces setee el nimero en 2.

Para inhabilitar efectivamente una alarma, setee el nimero en 0.

1 Seleccione
2 Retenga continuamente.

yerofl
=21

LA
R

3 Circule hasta el nimero deseado (0-9).

El cuarto digito titila.

4 Suelte todo.



Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.2 Totales acumulados

Mostrar un total acumulado

=]

Seleccionar un total acumulado

Resetear un total acumulado

BET

[BESET)

Cuando un fardo es completado, una de las ocho memorias
preselccionadas de totales acumulados A, b, C, d, E, F, G, o H,
es automaticamente avanzada de a 1. Los totales acumulados
pueden ser reseteados individualmente.

Seleccione CURRENT PROG.

El cuarto digito muestra el total acumulado
corriente designado por 2 segundos.

CURRENT PROG.

Mustra por 5 segundos el total corriente
acumulado, luego vuelve al canal 1.

1 Seleccione
2 Circule al total descado (A a H).

Este es el nuevo defecto, y el proximo conteo
de fardos se almacenard alli hasta que se
seleccione otro almacenamiento.

1 Seleccione el total deseado (como mds arriba).

2 Retenga.



Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.3 Total parcial

Cuando el fardo es completado, el total parcial es automaticamente
avanzado de a 1. EI total puede ser reseteado en cualquier
momento.

Mostrar total parcial

i o j Seleccione

El total parcial se muestra por 5
segundos, luege vuelve al canal 1.

CURRENT PROG.

Resetear el total parcial

22]| 1 Seleccione

2 Retenga.
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Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.4 Total General

Cuando el fardo es completado, el total general es automaticamente
avanzado de a 1. EI total no puede ser reseteado.

Mostrar el total general

(22]| Seleccione

El total general se muestra por 5
segundos, luego vuelve al canal 1.

CURRENT PROG.

Tk

/ / 1\ \\
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Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.5 Proporcion de envoltura de fardo

Muestra el nimero de envolturas por hora. El periodo de tiempo
en que la proporcién es calculada puede reiniciarse en cualquier
momento.

Mostrar la proporcion de envoltura

2] Sseleccione (B

Muestra la proporcion de

envoltura de fardo.

Resetear el periodo de tiempo

E 1 Seleccione @

BET

== 2 Retenga.
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Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.6 Velocidad de envoltura de fardo

Muestra instantaneamente los r.p.m. de envoltura en intervalos de 3
segundos en un rango de 10-99 r.p.m.

La alarma de exceso de velocidad sonaré si el r.p.m. excede el
limite pre-programado. La pantalla ird a este canal y titilard
durante el exceso de velocidad, subsecuentemente revirtiendo a la
pantalla de "vueltas corriente/objetivo".

Mostrar la velocidad de envoltura de fardo

i 4 1 Seleccione [@
Muestra R.P.M.

Programar la alarma de exceso de velocidad

| * 1 Conecte el encendido mientras presiona.
2 It =
Suelte 3 = 'ﬂ

Titila el tercer digito . C 2

3 Mantenga para circular hasta el digito deseado,
luego suelte, sino presione una vez.
‘IE‘
>3:

W)

Titila el cuarto digito.

4 Repita el paso 3.

13



Seccion 3 - Utilizando el instrumento

3.7 Reseto total

14

Si por alguna razén los datos en el instrumento es corrompido o la

pantalla muestra 'PrOg' entonces el instrumento debe resetearse
totalmente.

1 Apague.
2 Presione y retenga las tres llaves de control.
3 Encienda.

4 Suelte todas las llaves.

Todos los seteos del instrumento volverdn a los valores seteados de
fabrica. Si la pantalla muestra 'PrOg' nuevamente, puede haber
fallado, el instrumento debe ser retornado al fabricante para
inspeccion y arreglo.



Seccion 4 - Instalacion

Componentes del sistema

o La unidad central del instrumento con una alarma interna,
resguardada en una carcaza para un montage versatil.

e Imanes fijados sobre la base de giro o el brazo del enrollador,
operando un sensor de vuelta estacionario.

e Alarma externa audible (Opcional).

Conector 'Harting' y
cable aéreo

Fuente de alimentacion
de 10-18v

Cdpsula conectora de
6 vias macho-macho

Alarma externa
(opcional) Sensor de vuelta

e imdn

15



Seccion 4 - Instalacion

Unidad central
Ubicacion

PRECAUCION!

El instrumento puede ser situado en la cabina del tractor o en el
enrollador de fardos segiin sea mds conveniente para el operator

Montar en la cabina, frente al conductor, sobre el tablero de
instrumento, o suspendido desde el techo de la cabina o en el
marco lateral.

Si el enrollador de fardos es operado desde el mismo, el instru-
mento puede instalarse sobre éste. La unidad central es resistente
al agua.

No posicione el instrumento donde pueda obstruir la vision del
operador o el uso de los controles existentes.

Instalacion del gabinete del instrumento

16

El gabinete del instrumento puede ser ubicado de modo que el pie
del mismo esté hacia abajo, arriba, o hacia cualquier lado de la
unidad central.

Para cambiar la orientacion del pie del gabinete,

1 Remueva el tornillo "pozi-drive" grande de la parte trasera de la
carcaza.

2 Retire la parte interior de la unidad central y girela 90° o 180°.
Puede ser necesario reacomodar el cable debajo del presinto
ajustado.

3 Rearme la carcaza y la unidad central teniendo cuidado de ubicar el
pasacable en la ranura prevista.

Para fijar el pie de la carcaza,

1 Remueva la carcaza completamente del pie, desmontando la
tuerca grande en la base del instrumento.

2 Fije el pie usando 2 tornillos rasante auto-roscante Nro. 8 x 5/8".
Estos requieren 2 agujeros de 3,5mm (9/64").

No sobreajuste los tornillos de fijacion.



Seccion 4 - Instalacion

3 Remonte la carcaza sobre el pie.

A No sobreajuste la tuerca de fijacion.

Conector "Harting"

La unidad central se provee con un cable terminado en un conector
aéreo de 6 vias.

Los cables son conectados a una cépsula conectora macho-macho de
6 vias para crear una coneccion rapida entre el instrumento y el
vehiculo. Esto permite transferir facilmente la unidad central a
otro vehiculo.

Una etiqueta sobre el conector identifica cada terminal. La
orientacion es identificada por una esquina chanfleada y una
ranura.

NOTA Serd maés facil identificar las conecciones instalando la c4psula
conectora sobre el conector aéreo antes de la instalacion.

Fuente de alimentacion Fuente de alimentacion

+12v ov

[Marrén] [Azul]

Sensor de vueltas Sensor de vueltas

+V ov

[Marrén] [Azul]

Alarma externa Alarma externa

+V ov

[Marron] [Azul]

Asegurese que la
etiqueta esté sobre
el borde mas lejos

desde el instrumento

Conector macho-macho
de 6 vias

17



Seccion 4 - Instalacion

Fuente de alimentacion
Montado en cabina

18

VAN

NOTA

Utilice el envainado con 2 cables provisto con los terminales
hembras en un extremo, y un terminal anillo y uno "ida y vuelta"
(piggyback) en el otro extremo.

1 Conecte el cable azul al terminal 1y el cable marrén al terminal 4
de la capsula conectora.

2 Conecte el conector "ida y vuelta" (piggyback) a un terminal de
+12v en un punto conmutado y protegido en el sistema eléctrico
del vehiculo. Este puede ser en la caja de fusibles o sobre la parte
de atrds de la llave de ignicion.

Fusible de 5A de capacidad méxima.

3 Instale el terminal anillo debajo de cualquier cabeza de tornillo
conveniente.

Asegure una buena coneccion a tierra. Revise que el tornillo esté
instalado en una parte integral del chasis del vehiculo, libre de
pintura, suciedad, grasa, etc.

Montado en la enrolladora de fardos

Tome la fuente de alimentacion desde el z6calo de iluminacion del
carro si esta instalado.

Utilice el envainado con 2 cables provisto.

1 Elimine los terminales anillo e "ida y vuelta" (piggyback) y pele
5mm el extremo de los cables.

2 Conecte el cable marrén (+ve) al terminal 5 (58R) o 7 (58L) y el
cable azul (-VE) al terminal 3 (31) del zécalo de iluminacion.
Esto proveerd alimentacion al instrumento cuando las luces laterales
del tractor estén encendidas.



Seccion 4 - Instalacion

Alarma Externa (Opcional)

Esta puede situarse en cualquier lugar que resulte conveniente para
el operador. Se asegura por un simple tornillo auto-roscante. Si
ésta se instala en la enrolladora debe protegerse de la lluvia directa
o del agua a presion.

Conecte el cable azul al terminal 3 y el marron al terminal 6 de la
capsula conectora.

Sensor de vueltas e imdn

El sensor es el componente de acero inoxidable con rosca M12, y se
sujeta a un soporte instalado sobre el marco principal del
enrollador de fardos.

El sensor se acciona por un iman sujetado a un soporte similar
instalado sobre la base de giro.

1 Ubique el imdn y el sensor de modo tal que el sensor se accione a
Y4 o V2 vuelta antes de la posicion normal de arranque/parada de la
enrolladora.

2 Determine la posicion vertical del sensor, de modo que haya
10-20mm libres entre el imdn y el sensor y que al menos 20mm
sobresalgan del soporte del sensor.

Asegurese que el imén no sobresalga del marco de trabajo, para
evitar choques con cualquier parte estacionaria de la méaquina.

3 Perfore un agujero de 5,5mm (7/3,") y asegure cada soporte al perfil
de la mdquina con dos tornillos M6 (cabeza de tuerca).

4 Lleve el cable del sensor a través del chasis de la maquina y
asegurelo con los presintos de cables provistos.

En los enrolladores tipo plataforma donde el sensor es montado
A sobre una punta del marco, lleve el cable hasta el punto de visagra

y deje suficiente cable flojo para permitirle a la plataforma

inclinarse.

Asegurese que el cable no pueda ser dafiado por el movimiento de

las partes o restos que caen desde el fardo.
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5 Conecte el cable azul al terminal 2 y el cable marron al terminal 5
de la cubierta conectora.

Imdn sobre el
marco rotatorio

Su distribuidor local es:
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