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• Specifications
• ::Ir t te

AT-B Series
AT-B Series - Auto Level

Utilizing a finely tuned magnetic damping systern, AT -B series automatic levels quickly
level ano stabilize the line of síght. These precísion instruments ensure reliable levelíng
even when working near heavy equipment or busy highways where fine vibrations could
be present The autornatic levels feature IPX6 protection against powerful water jets from
al1 drrections and are fully resistant to driving rain and splashing water.

Horizontal angles can be directly read in 1° or 19on units. Free rotatíon feature allows you
to read any angle from zero. The circle is covered for protection agaínst dírt and scratch.
~,'e readout window is located below the eyepiece for quíck reading.

8 Senes Features:

Durable, Dependab!e. High Value Auto Levels
3 Models - 32x. 28x. and 24x Magnifications
Rapid Accurate and Stable Automatic Compensation
Ultra-Short 20cm (7 9 m.) Focusing
AII-Weather Dependabi!ity
Ctampless End!ess Fine Horizontal Adjustments

Rapid, Stable, and Durable Compensator

Tne cornpeosator of AT-B Series incorporates four suspensíon wires made of super-hígh-
tensile meta: that features mínimal therrnal expansión coefficrent. providíng unmatched

durablhty and accuracy. Finely tuned magnetic damping system quickly levels and
stabitízes the fine of sight despite the fine vibrations present when working near heavy

eouioment or busy roadways.



HORIZONTAL CIRCLE AT-B2

Diarneter 103mm (41 in.) 103mm (4.1 in.) 103mm (4.1 in.)

Mínimum Division

GENERAL AT-B3 AT-B4

Water Resistance IPX6 (lEC 60529:2001)

Operating Temperature

Width 5.12 in. (130mm) 5.12 in. (130mm) 5.12 in. (130mm)

length 8.46 in. (215mm) 8.46 in. (215mm) 8.46 in. (215mm)

Height 5.51 in. (140mm) 5.51 in. (140mm) 5.31 in. (135mm)

Weight 4.1 lbs. (1.85kg) 3.7 lbs. (1.7kg) 3.7 lbs. (1.7kg)



• lmage

Stadia Constant

Stadia Ratio

Focusing Knob

Sighting Aid

A~CURACY

Without Micrometer

• Wlth Micrometer

COMPENSATOR

Type

Setting Accuracy

VVorking Range

CIRCJLAR LEVEL

Sensitivity

•

Ered Erect

o o

100 100

2-speed 1-speed

Peep Sight Gun Sight

AT-B3

Erect

o

100

1-speed

Gun Sight

AT..B4

0.7mm (0.03 in.) 1.5mm (0.06 in.)

O.5mm (0.02 in.) nJa

AT·B2

2.0mm (0.08 in.)

n/a

Pendulum compensator with magnetic damping system

0.3 in. 0.5 in.

±15ft. ±15ft.

0.5 in.

±15 ft.

10 ft.l2mm 10 ft.l2mm 10 ft./2mm



• Horizontal Circle for Angle Measurement

Horizontal angles can be directly read in 1° or 19on units. Free rotation feature allows you
to read any angle from zero, The circle is covered fer protection agaínst dirt and scratch.
The readout window ís !ocated below the eyepiece ter quíck reading.

20cm (7.9 in.) - Ultra-Short Mínimum Focus

Tre.A T-8 Series can focus on objects at 20cm (7.9 in.) in front of the telescope. This
feature dramatrcally tacuitates the works in confined spaces.

TELESCOPE AT-B3

Lenqth 215mm (8.46 in.) 215 m (8.46 in.) 215mm (8.46 in.)

• Magnification 32X 28X 24X

Objective Aperture 42mm (1.65 in ) 36mm (1.42 in.) 32mm (1.26 in.)

Resolving Power 3 in. 3.5 in. 4 in.

Field of View 1°20' 1°25' (at 100m/328ft.)

(at 100m/328ft.) (23ml7.5 ft.) (2.5m/8.2 ft.) (2.5m/8.2 ft.)

Min. Focus from end of O.2m (79 in.)
telescope

O.2m (7.9 in.) O.2m (7.9 in.)

Min Focus from instrument O.3m (1 ft.)
center

O.3m (1 ft.) O.3m (1 ft.)

•
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Visión de conjunto 1

Características
El receptor cuenta con las siguientes características:

Posicionamiento centirnétrico en tiempo real con datos
RTKJOTF y actualizaciones de posición de hasta 10Hz

Posicionamiento submétrico en tiempo real usando
correcciones de pseudodistan ia

Motor adaptativo de doble frecuencia RTK

Funciones de corrección diferencial WAAS/EGNOS

•

Inicialización OTF (al vuelo) automática durante el movimiento

Salida de 1PPS (Un Pulso Por Segundo)

Entrada doble de marcador de eventos

Puerto USB para transferencia de datos

Tarjeta Compact Flash Tipo 1para almacenamiento de datos

R carga de baterías internas (no se requiere de cargador de
bateria externo)

Tres puertos en serie RS-232 para:

Salida NMEA

Entrada y salida RTCM SC-l 04

Entrada y salida del formara Trimble (CMR)

Dos puertos Ti C para conectar a las antenas de la radio y GPS

Guía del usuario del receptor GPS 5700/5800 17
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2 Ensamble de! receptor

Introducción
Este capítulo proporciona información general sobre el ensamble,
conexión y diagramas de cableado para los usos más comunes del
receptor 5700.

Componentes del receptor
Todos los controles de operación, puertos y conectores del receptor
5700 están ubicados en sus cuatro paneles principales, tal como se
muestra en la Figura 2.1. Esta sección propor iona una descripción

reve de las caracteristicas de cada uno de estos paneles.

•
Panel
inferior

'----- Panel
superior

Panel
posterior

Figura 2.1 Paneles del receptor 5700

20 Guía del usuario del receptor GPS 5700/5800
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Ensamble del receptor 2

Panel frontal

La Figura 2.2 muestra el panel frontal del receptor 5700. Este panel
contiene los cinco indicadores LED, los dos botones, y la cerradura de
la puerta CompactFlash USB.

•

Botones
---- ---- ----

<; ----
<;

<, ---- ----<, ----
"'\. <,

<, ~ ~
I A
G

."-",~U~r
L Cerradura de la

puerta
CompactFlash/USB

Indicadores LED

Figura 2.2 Panel frontal

Los dos botones controlan el registro y administración de dato , la
alimentación eléctrica y las configuraciones. Para obtener más
información, véase Funciones de los botones, página 49.

Los indicadores LED muestran el estado del registro de datos, la
alimentación eléctrica, rastreo de satélites y la recepción de radio.
Para obtener más información, véase Comportamiento LED,
página 50.

Guía del usuario del receptor GPS 5700/5800 21
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l.M~inbody lx
2, Backup on-boerd BilttE:/Y ;¿X
3.l harger rx
4. Comrrunucabon Cable tx
5. Tools Kit 1;<
6. BeIL fl\l Cd~C b.
7. orver Ix
8. PIUml11et lx
9. carrvmo Case 1x
10. Operaüon MMual lx

USB Comrnuni ation Cables

CE-203U

Battery a nd Charg

rr,
NC-20

éU/US/lP/lJK/UL TYD' charger> ","llable

COMPATIBLE ACCESSORIES

~()II"'U~ uln

S 360
SERIES TOTAlSTATION

#::(_)1 •.,..u.::J viln
SOUTH SURVEYING & MAPPING INSTRUMENT CO.,LTD.
aoo: 5/F, ~JQ8,Jlangong eceo, 'nan He Software Park, Zhonyshan Avenue west, Guangzhou 510665, (hlna

Tel:, B6-/O-8~,529099/85~249lJO fux: ~86·20-85SNB89/85S19069

E-nlilil: Inful"(,Uoulhsurvey,com f!xporl~q..solllh!;urvey;com irnexp,ª,southsuI"Vl"y.fom l"l.IOlficE'@:southsurvey.com

http:í;WVJW.southsurvey.com 111tp::.!www.southinstrumenl.com

http://111tp::.!www.southinstrumenl.com
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Excellent Functionalltv

SOUl H total stet.on NTS·5360l/R tS ernbedderí wlth vanous 0lIl~tanc11n9
surveyrng program~, roupreo wllh functrons of data ~(Offn!J and oarameter
o,elllng, whi('1l can be Wldf"ly appueo In cauou , klnd~ of pIO((>~,,'onat and
consu uctton survev, I

'JUSIn9 dtfferent malo
board lar anglc
m e a s c r e r-ent e n d
dlst~nce rneasurernent,
m or e sr m ple and
reasonabre su uctu! e,
easv matntatntng.

Absolute Encoding Disk
Wllh abvotute encodmc drsk, YOUcan st.1ll
vour work düecuv as tne mctrument ,,>
powered on A/imuth angle will be saved
even Ir rbc power re; off tnodentauv in rne
jobo

I
_ ''''''''"''''''1

I

Reflectorless Distance Measurement

rotal stauon N rS-360¡{ Ser res 1$ roocuooeo uy renectouesv
dístance measurernent. range up lo300m whl<.h I~ appl1cal)lefol
lono drstance rm-avnrement wnn hlgll accur acv on vanous

klnds or mater lals cr cotors suen as WHII, wlrc cote. wrre, ellfr, hlll,
earth, nrnbei o.re. ele. Far those targels whlc.h are nol «asv or even
tmpossíbte lo reach, rertecrortess uistance measurement can complete
lhe measut em nt taskeasuv,

Six-line large LCD

".,c· •..•,· •• ' IW; 1'.• ·•••
1(, •• "t ..•. "'1(

Various Surveying Programs
sestee of QI(!tnaIY surveyln~ prograrns, such
series or rotal stauon atso has specral !iurveylng
progrtll1r~, sucn as remete t)(!lght rncasurernent,
offset measurem znt. Iernote dlstance measurernent,
fOlakp out, resecnon, area catcutatlon. road desigll
(lOÓ staxe-out, etc., whlch are suffieient lo meet the
needs of proresstona¡ measurement and surveylng

asurement measurement.
Convenlenl Managementon Internal Memory.
Huge capacityo( Internal memorvenabtes vou lo aslly complement ñte svstem
manaqement, in luding addlng, deletlng, modlfyil\g anJ t'ral'sferring daté).

Dual Axis Compensation

SDcard Function and USB interface

SO card provldes huge mernory, faSl
speed of data transferring, lncrecrblv
flexibility and rehabíe safety. Saving
varíous data of Job lnto the SD card,
you can easily read It jusl by
rnsertinq it ínto lhe SD port of your
taptop.
USB oterrece s the international
malnstreem ror pe communtcauon.
with ñ your íob must be much eesier
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Bogotá D.C., Enero 31 de 2012

En atención a la solicitud adjunta el Coordinador del Grupo Interno de Trabajo de Geodesia del INSTITUTO
GEOGRÁFICO AGUSTíN CODAZZI con fundamento en los datos disponibles en la base de datos del
sistema GEOCARTO.

CERTIFICA
Que las coordenadas en el sistema de referencia MAGNA(ITRF94. época 1995.4, elipsoide GRS80), del vertice
solicitado son:

VÉRTICE: CD-88A.

GEODÉSICAS
Latitud: 04° 36' 40,00591" N

Longitud: 74° 10' 42,32409" W

Altura elipsoidal: 2 572,266 m

Altura(snm}: 2548,793 m (Geométrica) Cálculo realizado en el año 2001

GEOCÉNTRICAS CARTESIANAS Y SUS VELOCIDADES
x= 1 734 059,827 m

y= -6119240,899 m
z= 509538,045 m

Vx= 0,0008 miaño

Vy= 0,0013 miaño
Vz= 0.0132 "Ti/año

PLANAS CARTESIANAS
Norte: 101 646,536 m
Este: 88 801.372 m

O:igen de las coordenadas planas

BOGorA
Latifud' 04' 40' 49,74999" N

LongiilJd: 74· 08' 47,73000" W

109 320.965 m

92334.879m Plano de Proyección: 2 550 mEste:

Cálculos realizados en al ano .
Pspel ~ seguridad No.:
con destino a
Recibo No'
Preparó'

2001
3716631
JOAOUIN PALACIO
S8287105
Mayra A!ejanéra Vaiásquez Ramos

o WlLLlAM ALBERTO MARTíNEZ OíAZ

Carrera 30 N."48-51 Conmutador: 38..."4000 - 3694100 rax;3694000 l<'formaciónal clienlB:3694000 Ex:4614 Bogotá, O.C. ~w.igac.gov,co

--_ ..••._....---- --....--.'"' ..._-----~.
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DESCRIPCIÓN DE PUNTO MATERIALIZADO DE CONTROL HORIZONTAL

DIVISIÓ!~ DE GE::.ODE SI.tI
FInca o dll .CClon

Av Carrera 86 x Calle 60 sur (Río TllnlUelno1
UepartIJfller.to

CUNDINAt:'\ARCA
McnK:llllO
BOG(¡T'\

I".,¡nbro dul punto (Estampado en placa)
CD BSA

NOI'1enclnturo ~5!, nd;,ri7Ilda
CD SBA

DI.laneras y direcctunes " ti) señal ue 1I./lmut y objetos ~o!"e$H"e"tes que pueden observarse desde el vértice

AZIMUT
MAGNETICO

OBJETO

ESQUINA N SEPARADOR 60 20.1
r-S()I!INA S SFPARAnni<

C:XTREMO DEFENSA SEPARADOR 250 12.;1
245 17.5

Acceeo (Croquis general)
Para icc euor al '1l,ÍrllC$ se ter-va tu .'l\'(wldf1 C,1T"ar~J-Oen direCC;¡Ó(1 sur 113Dlü encontrar la ICUOr&8GclÓn con I~ ,,"vUI1HJe do L.:J~
An'~.:n(;O$, Su t(.miJ l'-¡¡.la uurmo Ur1djrecclón oooidoflle pasando pm l~ Inlild, ,r.r..I(U1Q6 con 1~¡$IVonl,j.It; ¡:::\irrOCc.;lr11 do OCCIOtJ.•:\ C~fto

13 Av. (Corro',,) GB y Boyacó y por el 1110'"menlo a ,as Banduf,1S hnal. lIog'" G la Inl,,'$~CCI6n con la AVf)"ida A90b~flO Mel'a (o
J\v~ni:Jr.e "I&I~ 86). En este P'WIQ. ss g,ra a la izqulertl. tomando I~ aV.Mla Agobe.¡o Melle en dlrSCClon ~I sur V avanzandQ pOI
011" M•• ta 1I.\I~r ~I pURnl" acor. ~I Río Tunjuelllo. "'II~ calla ~C ~I)/

Descripci6" (CI'Oquis detall;dO)
II v¡l'hc su encuentra incruslaeo el) el separador dol puonte vor.lcul.t ao la Avenido Corro,. 05 (,¡ A".nld~ AgolJerlo MOjlo) sobro 01

!
liío Tunjuuhto. a la altura do Id 1!f)1I0 60 sur.

~.Q nHHt":9 cenlral e s un dlscCJ da bronce est¡¡\ndal dCtlln .ntuio Geugráflco "Agu~llI'l CodA1.ZI". El f.1:!'illllTlparJo exacto en 61 dtscc on

mQN:lo" os en ea A DACD ANO ~)6.

NOTA ESTE ptl'no ES VÁLIDO PAflA CONTROL VERTICAL UNICAMENTE.

LA LII-If'¡\ VA DE ESCUELA GENERAL SANTANDER

.,' 5SC11E! A GEMEa,1 SANTANDeR
DeterminaCión MorlLlmen\aci6n

GPS Incrustación
Pilastra

Otro O
cm. de lado

CONVENCIONAL ~ Sobresale cms.

Coordenadas MAGNA-SIRGAS (WGS84)
aproximadas:

ar= 04"36'40"N
Á= 74°10'42"W

Nóta: En la fecha _. se encontró ~1lIertit$

d••strukío --. movido __ -..--...-.: _

h= ~2~57~2~m~. _
Describió MalluellbaQón

rROOUIS GENERAL



en 68.0\

Observaciones

• impronta
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Anexo 1-6ArchivosRinex (Archivo magnético)
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Anexo 1-7Reportes Post-Proceso
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~--~·W·~-~-~·~~~~~~~~~~====~l
¡,-- ísrema de coordenadas
! ombre: Colombia
iDatum: WGS 1984

Información del proyecto
ombre:

Tamaño:
Modi ficado/a:
Número de referencia:
Descripción:

Z:\ BOSA. vce
195 KB
22/06/2012 11 :09:38 a.m. .Zona:

Geoide:
!Datum vertical:

Ciudad Bogotá
Colombia Geoid 2004

Informe de ajuste de red

Configuraciones del ajuste

Errores de configuración
GNSS
Error en la altura de antena: 0.000 m

/
I
I

Error de centrado:

Visualización de la
covarianza
Horizontal:
Error lineal propagado [E]: EE.VV.
Término constante [C}: 0.000 ro
Escalar en error lineal [S]: 1.960

0.000 m

Tridimensional
Error lineal propagado [El:
Término constante [C}:
Escalar en error lineal [S]:

EE.UU.
0.000 m

1.960

Estadísticas del ajuste

Número de iteraciones para un ajuste exitoso: 2
Factor de referencia de red: 0.41
Prueba de chí al cuadrado (95%): Pasado
Nivel de confianza de la precisión: 95%
Grados de libertad: 3

Estadísticas de vectores con posprocesamiento
Factor de referencia: 0.41
Número de redundancias:
Escalar a priori:

3.00

LOO

l
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Coordenadas de cuadrícula ajustadas - Época 2012.5

- - IEste Este Error Valor norte Valor norte Elevación
Elevación

ID de punto (Metro) I (Metro) (Metro)
Error (Metro) Error Fijo

(Metro) , (Metro)

[AUXI
--- .•.- -

87771.9251-- 0.0021
-
101"3'26.492r --- -- -- - r------

2553.832[- 0.004-,---
I 0.0021

r- -- - --- - [-
997i~~299 r ?f - 1OÚj96.670 r -- ?I

- ?IIUOGA 25S8.552 i LLe

'D1 87951.143: 0.0021 101473.880 I 0.002 r 2554.135¡ -0.0041
1-

, •...~" .... .~ -.' .... ..... ,.. ,.~. _ .... " ....

Coordenadas geodésicas ajustadas - Época 2012.5

Resultados inversos
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Componentes de la elipse de error

- - r - -- I
lID de punto

I
Semieje mayor

I
Semieje menor

I Acimut
(Metro) (Metro) I,- - - --- - - - - -r - _ •...._--~-- - - -- - __ o 0.0-03 r - -- - -- - -- -- - --.-

,AU:U 0.002, 920

IDt - -,- - --
0.003 r' - - - 0.002 ¡- ~_~oJ

--. -. -- ~ - - -- .-- '-- - -- - -- ..

Observaciones GPS ajustadas
.- -- -, _ ••..~ -Jl- - -r ~b:~:c~ón L Error a posterio~ ] ;::i~ual --

E,;.nd.ri,";da 1
I ID de observación Residual

loROGA=-:->AUX l.JE..YD --
Ir . Acimut][_o - -254°] 6'07"11 - -- 0.027 se~t: -O~OIO.segl[

_ ..
0.762]

L -
o=.JI AAlt·li -35.41iii]C- 0.004 mil 0.004 mil 1.5931

[ - ._-
-J[ Dist. clip 1I __o ] 2421. J 57 I~I-- --

0.002 ml[ - 0.00 í 1':;][ 0.8171,
Ji

c: - :::J
[ -c::== I

[AU~:--> DI (PV2) IL Acimutll 50033'47"IC 0.69\ s~ilL-~0.069 segll -0.9281

[. o JL AA1!:JL.
~*.~

0.299 n~L O.OO~~[ ___2:000 _~ lL 1.5791

¡- 0--
Oist·.~iiPJL. __ 231.9~6 iiiJL___ -___~Ol~I[_o.~OO ~I -0.582J

¡BOGA --~-OJ (PV3) .JI Acimut 11 254042'2~1 0.027 segll -0.008 segll -0.6221

[ ~I AAlt·11 -,35.120 mil 0.004~I -0.003 mil -1.5201

[-- ._~..•..-. . - _. _ .._~- _._-- -- JI Dis~. elip IL___1~2~?.124 mlC_ .- 0.002~L _~0.001~I . -- -0.6781
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Términos de covarianza

I Punto de orj~1 Al pun~~I ~~ompo~
E - - t:' J[ Precisión horiz. [?reciSión 3Drror a pos errort (R ') (Razón)azon

..-
~~¿>.<1 .- _ ..- --~ :=J[P1 .- ___] .f\ciml~1 5.0°33'47" I[ - . _.. - .Q.:69 J segJI __ . ___ 1 : 284@l. _ 1~.~468il
L ][- __JL .....L\A!!:JI ~.299~1 _0.002~_ ..~L iL J[ L\Elcv·I[_ 0.~_04m![ 0.002_~

C'
- JL___.-JI . 1.list~[ .__ 331.946 mil 0.001 mi

IBQG6. ~~~[ AcimutlC 2540 I~'07'JI-'
-

_ 0.02~ seg][-=~~ : 549523~1 I : 549965.91

L _~L II L\AltJC ·35.418 mil .0.004 mi

L_. _ ~L_. ._J[ _ L\~lc,:.I[ -34.720 m]1 0..:004rr~

I - JI _ [. Di~t.elipl[__ 12421.1~7 mil 0.002 mi

IBOG~. I~ 1I Acimutll 254042'22"11 0.027 se~[ I :~~0521211 J : 5409379]

C IC_.w=J [ L\Alt·11 -35.120 mJI 0.004 mi

I .~C-. JCL\~C -34.417 mil 0.0?4 miC'- ']C JI. . ~!st. .~lipJL 12209.124 mil -
0.002112J
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