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Nuevas Funciones

Instrucciones de movimiento de datos

112; EMOV; MOVER EXTENDIDO; Mover Coma Flotante;
Esta instruccion transfiere datos binarios en coma flotante

Programa ejemplo

1. En el ejemplo de programa mostrado debajo de estas lineas, un numero real
almacenado en D11y D10 es transferido a D1 y DO cuando X007 pasa a ON.

X007
FNC112
— D10 Do D11 D10 D1 DO

DEMOVP
[ 36.475 | — | 36.475

| END

2. En el programa mostrado debajo de estas lineas, el numero real "-1.23" es
transferido a D11 y D10 cuando X007 pasa a ON.

Xoo7
FNC112
— E-1.23 | D10 D11 D10

DEMOVP
| 123 | /——> | 123 |

END

189; HCMOV; MOVER CONTADOR DE ALTA VELOCIDAD; Mover contador de Alta velocidad;
Esta instruccioén transfiere el valor actual de un contador especifico de alta velocidad.
La funcion de esta instruccién varia dependiendo de la version.

Programa ejemplo 1

En el ejemplo de programa debajo de estas lineas, el valor actual del contador C235
se compara en cada ciclo de scan, y la salida Y000 es puesta en ON si el valor actual
es "K500" o superior (cuando el valor actual de C235 no se ha borrado). El valor actual
se transfiere a D1y DO.

M8000 The current value of G235 is
FNC189 . transferred to D1 and DO.
pHeMov | €238 Do KO*'" H  (The current value of C235 is not
cleared.)

FNC238 ( ) In the case of "(D1, DO) = K500",
DAND== Do K300 Y000 Y000 is set to ON.

END H

*1.  KO: El valor actual del contador de alta velocidad no se borra cuando se ejecuta la instruccion
DHCMOV.

K1: El valor actual del contador de alta velocidad se borra cuando se ejecuta la instruccion DHCMOV.
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Programa ejemplo 2

En el ejemplo de programa mostrado abajo, el valor actual del contador C235 se
transfiere al D201 y D200, y el valor actual del C235 es borrado cuando X001 pasa de
OFF a ON.

M8394

FNC189
1101 _“—|DHCMO\.-" Cc235 ‘ D200

E

FEND

3 [

« When X000 turns ON from OFF, the

K11 }— interrupt program from 1101 to IRET is

executed.

- The current value of C235 is
transferred to D201 and D200.

[ (The current value of C235 is cleared
I IRET H  {or0")

*1.  KO: El valor actual de contador de alta velocidad no se borra cuando se ejecuta la instruccion
DHCMOV.

K1: El valor actual de contador de alta velocidad se borra cuando se ejecuta la instruccion DHCMOV.

Instrucciones de conversion de Datos

136; RAD; RADIAN; Conversion de grado a radian en coma flotante;
Esta instruccién convierte el valor en grados a valor en radianes.

Radian = Grado T
180

Co.mm:imd
inpy FNC136
}%'— DRAD

+ +
(] I ) ——> (I | | ) rad
%‘T—) %Y—)
Binary floating point Binary floating point
(real number) (real number)

137; DEG; DEGREE; Conversion de Radian a grado en coma flotante;
Esta instruccién convierte valores en radianes a valor en grados.

Grado = Radian - @

T

Cc.mmetmd
Inpu FNC137
}H'— ooee | G

+ +
( Jrad T——p ( )e
- -~
Binary floating point Binary floating point
(real number) (real number)
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194...199; BKCMPI[=, <, >, <>, <=, >=]; COMPARACION DE BLOQUES |[=, <, >, <>, <=, >=]; Comparacion de
Bloques de Datos (S1)=(S2);

Estas instrucciones comparan bloques de datos en condiciones de comparacién
ajustadas en cada instruccion.

Programa ejemplo
En el programa mostrado abajo, cuatro datos binarios de 16-bit empezando en D100
se comparan con cuatros datos binarios de 16-bit empezando en D200 mediante la
instruccion BKCMP= (FNC194) cuando X020 esta en ON, y el resultado de la
comparacion se almacena en cuatro marcas empezando en M10.

Cuando el resultado de la comparaciéon es "ON (1)" en todos las cuatro marcas

empezando en M10, Y000 pasa a ON.

X020
FNC194
— D100 D200 M10 K4
BKCMP=
M8090
f Y000
Block comparison signal
END
Comparison
result
D100 K1000 D200 K1000 M10 ON
D101 K2000 D201 K2000 : M11 ON
D102 K3000 D202 K5000 M12 OFF
D103[ K4000 D203 K4000 M13 ON
Y000 _OFF ]

(Cuando todos los de M10 a M13 estan en ON, Y000 pasa a ON.)

Note:
Device Name Description
Turns ON when all comparison results are "ON (1)" in a block data instruction.
M8090 | Block comparison signal | DBKCMP= (FNC194), DBKCMP> (FNC195), DBKCMP< (FNC196), DBKCMP<>
(FNC197), DBKCMP<= (FNC198), and DBKCMP=>= (FNC199)
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280; HSCT; COMPARACION DE TABLA PARA CONTADOR DE ALTA VELOCIDAD; Comparacion de
contadores de alta velocidad con tabla de datos;

Esta instruccién compara el valor actual de un contador de alta velocidad con una
tabla de datos preparada previamente, y posteriormente pone en ON o OFF hasta 16
dispositivos de salida. (Controlador de leva)

Operation example

X000
FNC280
— D200 K5 C235 Y010 K3
DHSCT
M8000
FNC 54
I K900 C235 C235
DHSCR
Comparison data SET/RESET pattern
Table number Table counter D8136
Device Current value Device Current value
0 D201,D200 K321 D202 HO001 ol
1 D204,D203 K432 D205 HO00O7 1l
2 D207,D206 K543 D208 H0002 2l
3 D210,D209 K764 D211 HO000 3l
4 D213,D212 K800 D214 H0003 4. (Repeated from “0l”)
Current value
of C235
900
O () i ———" 7] B e 500 900
B !
_________________ ! 764,/ |
4 764 I o
o7 | __ 543 _____ | i 543,/ | 1
| oy [
4501 432 A 4/ 1
| | 1 |
B 4
225+ Lo ! Lo Loy : bl
1 |
TN IR
0 R —— b
Command ro | . . ! I Time
contact I : | | ! .
X000 OFF ON: ! : ! [ ! ! : | 1
Pl i Loy Lo oy
1 + P e—m— e — -
voto__oFF [ToN |1 | L i ! Because DHSCT
R N | instructtign iﬁ;not
g | T i ——— executed, the
Y011 L'ﬂ;_! ON | I_! I_! i A I : operation outputs are
I oy ! [T . not changed by this
Y012 OFF' i [ON o | Lo | instruction.
T T T r ] —_— e —— — * =
P I L Lo b
! | I [
HSCT table L b
counter I !
D8138 [0
HSCT
complete flag
M8138 m
*1. If this instruction is not executed, no processing is executed for outputs.

In the operation example shown above, the command contact is “OFF”.

Note:

Device

Name

Description

M8138

HSCT(FNC280) complete flag

Turns ON when the operation for the final table No. "m-1" is completed.

D8138

HSCT(FNC280) table counter

Stores the table number handled as the comparison target.
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Instrucciones de funciones Aritméticas

192; BK+; BLOCK+; Suma de bloques de datos;

Esta instruccién suma bloques de datos binarios.

193; BK-; BLOCK-; Substraccion de bloque de Datos;
Esta instrucciéon substrae bloques de datos binarios.

Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, el numero especificado de datos almacenado en
D150 a DO son sumados al numero especificado de datos almacenados en D100 a DO
cuando X020 se pone a ON, y el resultado de la operacion se almacena en D200 y

posteriores.
X020

[— F"éﬂgz D100 | D150 | D200 | DO When DO is "4"
| END

b15 ———— b0 b15 ———— b0 015 ———- b0
D100[ 6789 D150[ 1234 D200 8023
D101| 7821 D151 2032 = D201| 9853
D102 5432 D152 -3252 D202[ 2180
D103[ 3520 D153[ -1000 D203[ 2520

o0

Instrucciones de operaciones Logicas
No hay comandos nuevos.

Instrucciones de funciones especiales

124; EXP; EXPONENTE; Exponente en coma flotante;
Esta instruccion ejecuta la funcién exponencial con base "e (2.71828)".

Programa ejemplo:

|M0

.

| F 4}

FNC124
DEXP

D10

DO

Resultado: ¢!”'""'" =[D1, DO]

125; LOGE; LOGARITMO NATURAL; Logaritmo natural en coma flotante;
Esta instruccién ejecuta la funcién logaritmo natural.

Programa ejemplo:

}—h:?—

FNC125
DLOGE

D40

D30 ~{

Resultado: In [D41, D40}= [D31, D30]



126; LOG10; LOGARITMO COMUN; Logaritmo Comun en coma flotante;
Esta instruccion ejecuta el logaritmo comun.

Programa ejemplo:
X0 FNC126 | pag | D30
' DLOG10

Resultado: log [D41, D40]= [D31, D30]

133; ASIN; ARCO SENO; Arco seno en coma flotante;
Esta instruccién ejecuta la funcién SIN-1 (arco seno).

Programa ejemplo:

i FNCI33 1 po | D10
DASIN

Resultado: sin'[D1,D0] = [D11, D10]

134; ACOS; ARCO COSENO; Arco coseno en coma flotante;
Esta instruccién ejecuta la funcién COS-1 (arco coseno).

Programa ejemplo:

X000
| FNC134 DO D10
DACOS

Resultado: cos-1[D1,D0] = [D11, D10]

135; ATAN; ARCO TANGENTE; Arco Tangente en coma flotante;

Esta instruccion ejecuta la funcion TAN-1 (arco tangente).

Programa ejemplo:

XO?O FNC135 DO D10
DATAN

Resultado: tan-1[D1,D0] = [D11, D10]

184; RND; NUMEROS ALEATORIOS; Generacion de nimeros Aleatorios;
Esta funcidn genera numeros aleatorios en D100.

Programa ejemplo:

XOJO FNC184 | p4og
RNDP

Nuevas Funciones FX3U



Instrucciones de rotacion
No hay funciones nuevas.

Instrucciones de desplazamiento

212; POP; POP; Desplazar ultimo dato leido [control FILOJ;
Esta instruccion lee el ultimo dato leido por la instruccion (SFWR) del control last-in

first-out.

Programa ejemplo

First-in command

Nuevas Funciones FX3U

Generar el puntero (D100) y el array de memoria

FNC 38 .
—i———————— 'Sfwe | D20 | D100 | K7+ (D101-106), longitud: 1+6
Last-in read command e i
X000 Lectura del ultimo dato leido a D10 y
L FNC212 | pigo | D10 K7 H
POP decrementar el puntero (D100)
END |
When the first-in data are as shown in the table below
Pointer D100 K3
D101 H1234
D102 H5678
D103 HABCD
Data
D104 H0000
D105 HD00O
D106 HO000
D20
D100: D100: D100:
First-in command K2-5K3 K1-+sK2 KO0—K1
D106 D105 D104 D103 D102 D101 D100
HOO0O0 HOOOO HO000 HABCD H5678 H1234 K3
\J/ Last-in read commanc
X000: OFF—ON
D106 D105 D104 D103 D102 D101 D100 D10
HO0O00 HOO0OO HO000 HABCD H5678 H1234 K3-K2 HABCD

Do not change
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213; SFR; DESPLAZAMIENTO A LA DERECHA DE 16 BITS; Desplazamiento a la Derecha de Bits con acarreo;
Esta instrucciéon desplaza 16 bits almacenados en una palabra (Word) “n” bits hacia la
derecha.

Programa ejemplo:

En el programa mostrado abajo, el contenido de Y10 a Y23 se desplaza hacia la
derecha el numero de bits especificado en DO cuando X20 pasa a ON.

X020
. FNC213
. SFRp. |K3Y010| DO
| END
NZK)Bocoaos Y20 Y47 «ennens Y14 Y13 cennnns Y10

[1ifoi1/oJ1ioi1i0o]1i0i1i0]

Carry flag

Y23 ----n-- Y20(Y1 JAEEEEETE Y14 Y13 ------- M8022
[ofofofoJ1ioi1{0[1fi0i1i0]
%—)

Become “0".

214; SFL; DESPLAZAMIENTO A LA IZQUIERDA DE 16 BIT; Desplazamiento A la izquierda de bits con acarreo;
Esta instruccién desplaza 16 bits almacenados en una palabra (Word) “n” bits hacia la
izquierda.

Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, el contenido de Y10 a Y17 se desplaza hacia la
izquierda el numero de bits especificado en DO cuando X20 pasa a ON.

X020
| FNC214
[ SFip | Kavio | Do
END
Y17 -eeeeee Y14Y13 «oennn- Y10
[0iof1i1Joioi1i1]
/ [3]00
Carry flag
M8022 Y17 - -- Y14 Y13Y12---- Y10
[1io0ioi1[1io0io0io]
\—Y—J
Become “0".
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Instrucciones de operacién con Datos

128; ENEG; NEGACION EXTENDIDA; Negacion en coma flotante;
Esta instruccidn invierte el signo de un dato (numero real) en representacion en coma
flotante.

Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, el signo del numero en coma flotante almacenado en
D100 y D101 es invertido, y el resultado de la negacion se almacena en D100 y D101
cuando X000 pasa a ON.

X000
FNC128
DENEGP D100
| END
D101 D100 D101 D100

[ 1345 | ——> [ 13

140; WSUM; SUMA DE WORDS; Suma de datos palabra (Word);
Esta instruccién calcula la suma de datos de 16-bit o 32-bit consecutivos.
Cuando se calcula la suma de datos en unidades de bytes (8 bits), use la instruccion
CCD (FNC 84).

Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, la suma de los datos de 16-bit almacenados en D10 a
D14 se almacena en [D101, D106].

X010 FNC140 D10 K4500
wsump | D10 | P100 | K5 D11 K2500 | WSUMP
D12 K-3276 | instruction [D101,D100]
END D13 Ke7s0 | C— K144 |
D14 K444

12
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141; WTOB; WORD A BYTE; WORD a BYTE;
Esta instruccién separa datos de 16-bit consecutivos a unidades de byte (8 bits).
Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, el dato almacenado en D10 a D12 es separado en
unidades de byte, y almacenado en D20 a D25.

X000
FNC141
——— moms | D10 | D20 | ke
| END
S b8 b7-—————— bO Dl S b8 b7————-—— bo
D10 FDH | &eH D20 00H | 58H
D11 57H | EoH D21 00H |  FDH
D12 34H | 44H D22 00H | EoH 6 bytes
D23 00H | 57H
D24 00H | 44H
D25 00H | 34K
e —

"HOQ" is stored.

142; BTOW; BYTE A WORD; BYTE a WORD;
Esta instruccién combina los 8 bits de bajo peso (byte de bajo peso) de datos de 16-
bits consecutivos.

Programa ejemplo

En el programa mostrado abajo, el byte de bajo peso (8 bits) almacenado en D20 a
D25 es combinado y almacenado en D10 a D12

X000
FNC142
——— gtowp | P% D10 K6
| END
b15 - =---- b8b7-=-===-- b0 b15 - =---- b8b7--=-=--- b0
D20 00H | 78H D10 12H J 78H
D21 31H I 12H D11 55H i 49H
6 bytes | D22 36H I 49H D12 31H | 67H
D23 44H J 55H
D24 48H i 67H
D25 49H | 31H

The high-order byte is ignored.
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143; UNI; UNIFICACION; enlace de 4-bit de datos palabra (Word);
Esta instruccién combina los datos de bajo peso de 4 bits de datos consecutivos de

16-bit.

Programa ejemplo
En el programa mostrado abajo, los 4 bits de menor peso de DO a D2 son combinados
y almacenados en D10 cuando X000 pasa a ON.

X0000
FNC143
p—— Do D10 K3
UNIP
b15-—mmmmmmmmmm e b4 b3---- b0 b15-==b12b11= === m == m === b4 b3---- b0

pofoio0i0i0f0i0i0i0]0i0:010[010i0i1}—— D10[0s0:0,0[17070i1][0i110:i1]070i011
D1|0:0:o:0|o:o:o:oloio:o:oloh}0:1|—| K A

I
D2[0:0:0:10[01010:0]0:1010:0[1:1070:1}
\._Y_.J
Combined data Because "n" is "K3",
they are setto "0".

144; DIS; DISOCIACION; Disociacion; Agrupacion 4-bit de datos palabra (word);
Esta instruccién separa datos de 16-bit en unidades de 4 bits.

Programa ejemplo
En el programa de abajo, DO es separado en unidades de 4 bits y almacenado en D10
a D13 cuando X000 pasa a ON.

X000 FNC144
——— "Disp DO D10 K4
| END
b15---b12b11----b8 b7---- b4 b3---- b0 b15=mmmmmmmmmmmmmmaaa. b4 b3 b2 b1 b0

D10[0:0:0:0]/0:0:0:0[/0:0:0,0[0:0:0:1]
D11[0:010:0]0101010[/0:10:0:0[0:1:10:1]
_>D12[0:0,0:0]0101010/0:100:0[1:0:0:1]
D13{0,0:0,0[0,0,0,0[0:0:0,0[111:0:0]

h r y

—
They are set to "0". Data storage
area

D10[111:0:0[1:010:1]011:0:1]0:10:0:1]|
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149; SORT2; ORDENAR; Ordenar datos tabulados 2;
Esta instruccién ordena una tabla de datos que consiste en lineas y grupos (columnas)
basado en un dato especifico de grupo de datos (columna) en unidades de linea en
orden ascendente o descendente. Esta instruccion almacena los datos en (lineas) en
dispositivos serie para facilitar la suma de datos (lineas).
Por otro lado, la instruccion SORT (FNC 69) almacena el grupo de datos en
(columnas) en dispositivos serie, y almacena la tabla solamente en orden
descendente.

Programa ejemplo

Este comando ordena la tabla fuente (dispositivo cabecera D100, tamafio 4 columnas
y 5 lineas) en una nueva tabla (registro inicial D200) por columna 2.

M100 FNC149
sorts |D100| K5 | K4 |D200| K2
Instruction execution complete flag
M8029 . .
. Moo Instruction execution complete
! flag for SORT2 instruction
Resultado:

Sorting source data

Number of groups (m2 = K4)

Column No. 1 2 3 4
Line No. Control number Height Weight Age
; @2 [ &+
1 150 45 20
2 | s +6 @+ s
2 180 30 40
e | 3 | D ®+0 | 1 C+12
(m1=5) 3 [ 160 70 30
4 E)+13 CGE)+14 GD+15 D)+
4 100 20 8
. O +7 D +18 CEO+19 ED+20
5 150 50 45
1) Sorting result when the instruction is executed with "n = K2 (column No. 2)"
(in the case of ascending order)
Column No. 1 2 3 4
Line No. Control number Helght Weight Age
; @ D+5 @O +10 (@D +15
4 100 20 8
5 (oD +1 (DD +6 (DD +11 DO +16
1 150 45 20
3 (DD+2 (DO+7 (@D +12 @O+17
5 150 30 45
. D+3 @+ @ +13 @O +18
3 160 70 30
s @+ @+ @ +14 @ +19
2 180 50 40
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188; CRC; GENERACION DE CYCLIC REDUNDANCY CHECK (CRC); Cyclic Redundancy Check;

La instruccion CRC calcula el valor CRC (cyclic redundancy check) que es un método

de verificacion de error en comunicacion.

Adicionalmente al valor CRC hay otros métodos como son la verificacion de paridad y

sum check. Par obtener el valor de paridad horizontal y valor sum check, esta

disponible la instruccion CCD (FNC 84).

La instruccion CRC usa “X16 + X15 + X2 + 1” como polinomio para generar el valor

CRC (CRC-16).

Programa ejemplo

En el programa ejemplo mostrado abajo, el valor CRC almacenado en D100 a D106
es generado y almacenado a DO cuando MO pasa a ON.

Este ejemplo es en el caso de modo 16-bit

M8000
N M8161 16-bit conversion mode
MO
FNC188
1 D100 DO K7
CRC
Contents of data
Target data
Low-order byte 30H
D100 3130H
High-order byte 31H
Low-order byte 32H
D101 3332H
Device storing data for which High-order byte 33H
CRC value is generated Low-order byte 344
D102 3534H .
High-order byte 35H
Low-order byte 36H
D103 3736H
i i Low-order byte CFH
Device storing generated CRC DO SACFH Y
value High-order byte 2AH
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210; FDEL; BORRADO DE DATOS DE TABLA, Borrado de datos de tabla;
Esta instrucciéon borra datos definidos por el usuario en una tabla de datos.

Programa ejemplo
En el programa mostrado abajo, el segundo dato es borrado de la tabla de datos
almacenada en D100 a D105, y el dato borrado se almacena en DO.

Cuando el numero de datos almacenados es "0", la instruccién FDEL (FNC210) no se
ejecuta. (El rango de dispositivo usado en la tabla de datos es D100 a D107).

X010
FNC234 FNC237 FNC210
— KO D100 D100 K7 M DO D100 K2
AND< AND<= FDELP
| END
X010:0ON
_ Number of D100 Data;able -1 D100 Data41able Number of
stored data D101 RTE : D101 R stored data
Data D102 4444 E— D102 3210 Data table
Device range used in table D103 3210 — D103| 1234 range
data table Y range D104 1234 | — [ > D104| 5432
D105| 5432 — D105 0
D106 0 D106 0
L D107 0 D107 0

> DO 4444 Deleted data

211; FINS; INSERTAR DATOS EN TABLA; Insertar Datos en Tablas;
Esta instruccioén inserta datos en una posicion definida por el usuario en una tabla de
datos.
Programa ejemplo
En el programa mostrado abajo, los datos almacenados en D100 son insertados en la
32 posicion en la tabla almacenada en DO a D4.

Cuando el numero de datos almacenados excede “7”, la instruccion FINS (FNC211)
no se ejecuta. (El rango de registros en la tabla de datos es DO a D7).

X010

FNC237 | | FNC234 | | FNC211 |
— AND== KO DO AND< Do K7 FINSP D100 Do K3
END |
X010:0N
Number of Data table +1 Data table Number of
( stored data DO 4 —F— > D0 5
stored data
D1 1234 D1 1234
a%tlz D2| 4444 D2| 4444 Data table
Device range used in range D3 -123 — D3| -3210 range
data table 9 D4| 5000 | —_ [ T>D4| -123
D5 0 T—=D5[ 5000
D6 0 D6 0
D7 0 D7 0
S
D100 -3210 — | When "n"is "3"
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256; LIMIT; LIMITE; Control de Limite;
Esta instruccidn proporciona el valor limite superior y valor limite inferior para una
entrada y controla el valor de salida usando los valores del los limites.

Programa ejemplo

En el programa ejemplo de abajo, el dato BCD se ha puesto en X20 a X37 controlado
por los valores limite “500” a “5000”, y el valor controlado se coloca en D1 cuando
X000 se activa en ON.

X000
i FNC 19 | kaxo20| DO H
L BIN
FNC256 |
LIMIT K500 | K5000 DO D1
END H
Operation
In the case of “D0 < 5007, “500” is output to D1. Output (D1)
In the case of “500 < DO < 5000”, the value of DO is output to
D1. 5000 ‘
+ In the case of “D0 > 50007, “5000” is output to D1. 500 i

Input (D0)

257; BAND; BANDA,; Control de Banda muerta;
Esta instruccidn proporciona un limite superior y un limite inferior de una banda muerta
para un valor numérico de entrada, y controla la salida usando estos limites.

Programa ejemplo

En el programa ejemplo mostrado abajo, el dato BCD establecido en X020 a X037 es
controlado por la banda muerta de “-1000” a “+1000”, y el valor controlado se coloca
en D1 cuando X000 pasa a ON.

X000 Output
— FNC 191 1ax020] Do H
BIN
ENC257] | |
MCa37| K-1000 | K1000 | DO D1 nput
END H

Operation u

* In the case of “D0 < -1000", “D0 - (-1000)" is output to D1.
+ In the case of “-1000 < DO < +1000”, “0” is output to D1. Output

* In the case of “DO > +1000”, “DO - 1000” is output to D1.
-1000 ¢ /

‘ Input
/ 1000 P
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258; ZONE; ZONA,; Control de Zona;
Dependiendo de si el valor de entrada es positivo o0 negativo, el valor de salida es

controlado por el valor de bias especificado.

Programa ejemplo
En el programa ejemplo mostrado abajo, el dato BCD establecido en X020 a X037 es
controlado por la zona de “-1000” a “+1000”, y el valor controlado se coloca en D1

cuando X000 pasa a ON.

X000

FNC 19

L

B | K4x020 | DO

FNC258]
oNeD | K-1000 | K1000 | DO D1
END

Operation

* Inthe case of “D0 < 07, “D0 + (-1000)” is output to D1.

* Inthe case of “D =07, “0” is output to D1.
* Inthe case of “D0 > 07, “D0 + 1000” is output to D1.

19
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Output

1000 /

-1000 g
—Y,

1000
L1000

Input
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259; SCL; ESCALADO; Escalado (Coordenada en datos punto);
Esta instruccién ejecuta un escalado del valor entrado usando una tabla especificada
de datos, y emite un resultado. También esta disponible la instruccion SCL2 que
dispone de otra tabla de datos.

Formato de tabla para SCL:

Conversion setting data table for scaling

Set item Device assignment in
setting data table
Number of coordinate points
(*5”in the case shown in the left
figure)
X coordinate | (S2-) +1
Point 1
Y coordinate | (G2-) +2
X coordinate | (S2-) +3
Point 2
Y coordinate | (S2) +4
X coordinate | (S2:) +5
Point 3
Y coordinate | (S2-) +6
X coordinate | (S22) +7
Point 4
Y coordinate | (S2-) +8
X coordinate | (S22) +9
Point 5
Y coordinate | (S22) +10

Programa ejemplo

En el ejemplo de programa mostrado abajo, el valor de entrada DO es procesado y
escalado en base a la tabla de conversion de escalado en RO y posteriores y el
resultado se coloca en D10.

M8000
FNC259
i} DO RO D10
SCL
END
Operation
Conversion setting data table for scaling
Y Point 3 o
(30,100) Set item Device contengtls
Nulmber of coordinate RO K6
points
Point 4 -
Point 2 (40,45) Point 1 X coordinate RA1 KO
OUTFS‘}S’?_'%? -==/ (10,50) Point 5 Y coordinate R2 Ko
i (50,30) X coordinate R3 K10
) i Point 2 .
Point 1 ! Y coordinate R4 K50
|
(0.0 1 X Point 3 X coordinate R5 K30
Input value(DO)=7 Point 6 en Y coordinate | R6 K100
60,0
( ) ) X coordinate R7 K40
Point 4 i
Y coordinate R8 K45
) X coordinate RS9 K50
Point 5
Y coordinate R10 K30
) X coordinate R11 K60
Point 6 .
Y coordinate R12 KO
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269; SCL2; ESCALADOQOZ2; Escalado 2 (Coordenada en dato X/Y);
Esta instruccién ejecuta el escalado del valor de entrada usando una tabla de datos
especificada, y emite un resultado. Existe la instruccion SCL (FNC259) que usa una
tabla de datos con una configuracion diferente. La instruccion SCL2 esta soportada en
el FXsuc Ver. 1.30 o posterior.

Formato de la tabla para SCL2:

Conversion setting data table for scaling

Device assignment in
setting data table

Set item

Number of coordinate points
(*5" in the case shown in the left

figure)
Point 1 +1
Point 2 G2 +2
X coordinate Point 3 (G2 +3

Point 4 (G2 +4
Point 5 (G2 +5
Point 1 (S2)+6
Point 2 (G2 +7
Y coordinate Point 3 G2 +8
Point 4 (G20 +9
Point 5 (G2 +10

Programa de ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, el valor de entrada en DO es procesado y
escalado basado en la tabla de conversién definida en RO y posterior, y el resultado es
colocado en D10.

Maooo FNC269
i} DO RO D10
SCL2
END
Operation
Conversion setting data table for scaling
Y Point 3 n ! Setting
(30,100 Set item Device e
quber of coordinate RO Ké
points
. Point 4 Point 1 R1 KO
Outout val Point 2 (40,45) Point 2 R2 K10
u(p[l;q 5’;‘:22 < (10.50) Point 5 Point3 | R3 K30
i (50,30) X coordinate _
Point 1 i Point 4 R4 K40
oin ! -
(DO) i « PO?nt 5 R5 K50
Input value(D0)=7 Point 6 Poté | R€ K60
(60,0) Point 1 R7 KO
Point 2 R8 K50
. Point 3 R9 K100
Y coordinate -
Point 4 R10 K45
Point 5 R11 K30
Point 6 R12 KO
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Instrucciones de manipulacién de cadenas de caracteres

116; ESTR; CADENA EXTENDIDA,; Conversion de coma flotante a cadena de caracteres;
Esta instruccidn convierte datos binarios en formato coma flotante a cadena de
caracteres (codigos ASCII) con un numero especificado de digitos.
Por otro lado, la instruccion STR (FNC200) convierte datos binarios en cadenas de
caracteres (codigos ASCII).

Programa de ejemplo

En el ejemplo de programa mostrado abajo, el contenido (datos binarios en formato
coma flotante) de RO y R1 son convertidos de acuerdo al contenido especificado por
R10 a R12, y luego colocados en DO y posteriores cuando X000 pasa a ON.

X000

FNC116
P DESTRP RO R10 DO
| END
R10 0 %m‘;rsm | b15———— —— b8 b7 —————- b0
Total number Total number D0 20H(space) : 20H(space)
Number of digits | - o D1 .
R12 3 of decimal pagrt "l | |::> G : P~
sw_) NT f > o ’ 9
pace Numbero
R1 RO digits of D3 00H ! 33H(3)
| 0.0327457 | ) decimal part 1\

00H is automatically stored at
the end of a character string.

Nota: Formato de conversion: 0: formato en punto decimal; 1: formato exponencial
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117; EVAL; VALOR EXTENDIDO; conversion de cadena de caracteres a coma flotante;
Esta instruccidn convierte cadenas de caracteres (cddigos ASCII) en datos binarios en
formato coma flotante.
Por otro lado, la instruccion VAL (FNC201) convierte una cadena de caracteres
(codigos ASCII) en datos binarios.

Programa de ejemplo

En el programa ejemplo mostrado abajo, una cadena de caracteres almacenada en
RO y posterior es convertida en datos binarios en formato coma flotante y almacenado
en DO y D1 cuando X000 pasa a ON.

X000

FNC117
— RO DO
DEVALP
END
b16—————— b8 b7 —————— b0
RO 20H(space) 2DH(
R1 31H(1 30H(0

—> | ~1.23452 |

R3
R4
R5

)
R2 32H(2)
)
)

: )
' )
i 2EH() D1 D10
i )
i )
I )

Ignored. Rounded.

182; COMRD; LECTURA DE COMENTARIO; Leer comentario de registros comentario;
Esta instruccidn lee los datos de comentario de los registros registrados (escritos) por
el software de programacién como es el GX Developer.

Programa de Ejemplo

En el programa mostrado abajo, el comentario "Target Line A" puesto en D100 es
almacenado en codigo ASCII en DO y posteriormente (cuando M8091 esta OFF)
cuando X010 se pone a ON.

X010
—+ RST M8081 |+
FNC182
D100 DO
COMRDP
END |+
b15— — — — — — — b8b7— — — — — — — - b0
DO 61H(a) | 54H(T)
D1 67H(g) J 72H(r)
Comment of D100 D2 74H(f) { 65H(e)
Target Line A —y D3 4CH(L) l 20H(spase)

| | D4 6EH(n) J 69H()
D5 20H(spase) j 65H(e)
D6 00H , 4TH(A)
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200; STR; CADENA (STRING); Conversion de BIN a cadena de caracteres;
Esta instruccion convierte datos binarios en cadena de caracteres (codigos ASCII).

Por otro lado, la instruccion ESTR (FNC116) convierte datos binarios en formato coma
flotante en cadena de caracteres.

Programa de Ejemplo
En el programa de abajo, el dato binario de 16-bit almacenado en D10 es convertido

en cadena de caracteres de acuerdo a la especificacion de digitos de DO y D1 cuando
X000 esta en ON, y luego se almacena en D20 a D23.

X000
| FNC 12 ||
—t MOVP K12672| D10
FNC 12 ||
MOVP Ke Do
FNC 12
MOVP KO D1
FNC200 ||
STRP DO D10 D20
END |
16-bit binary data D10 12672 " 12672" |::>
Number of all digits pp 6
Number of digits of D1 0

decimal part

201; VAL; VALOR; Conversion de cadena de caracteres a BIN;
Esta instruccién convierte una cadena de caracteres (cédigos ASCII) en datos

binarios. Por otro lado, la instruccion EVAL (FNC117) convierte a cadena de
caracteres (codigos ASCII) en datos en formato coma flotante.

Programa de Ejemplo
En el programa de abajo, la cadena de caracteres almacenados en D20 a D22 es

tratada como valor entero, convertida en valor binario y almacenado en DO cuando
X000 pasa a ON.

Data to be converted is set.

The number of all digits is set.

The number of digits of the decimal

D20
D21
D22
D23

| partis set.

I 20H(space)

36H(6) : 34H(2)

B2H2) | 37H(T)

00H

X000
I FNC201
I VALP D20 D10 DO
END
b15 —————- b8b7--——-——- b0
D20 31H(1) ! 2DH(-) DO -1654
D21 2EH(.) | 36H(6)
D22 34H(4) | 35H(5) D10 6 Number of all digits
D23 0QH D11 2 Number of digits of decimal part

T "00H" is stored here.
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202; $+; $+; Concatenacion de cadenas de caracteres;
Esta instruccidon une una cadena de caracteres a otra cadena de caracteres.

Programa de Ejemplo

Nuevas Funciones FX3U

En el Programa de Ejemplo mostrado abajo, una cadena de caracteres almacenada
en D10 a D12 (abcde) es unida a la cadena “ABCD”, y el resultado se almacena en
D100 y posteriores cuando X000 pasa a ON.

X000
1 FNC202 | pqp |“aBcD’| D100 H
$+
END H
b16---b8 b7----b0 b16-+-b8 b7----b0
D10| 62H(b) | 61H(a) D100 | 62H(b) | 61H(a)
D11 64H(d) | 63H(c) | + “ABCD" |::> D101 | 64H(d) | 63H(c)
D12{ 00H 1 65H(e) D102 | 41H(A) | 65H(e)
D103 |43H(C)! 42H(B)
D104 | 00H 144H(D)

“00H” is automatically stored. J

203; LEN; LONGITUD; Deteccion de longitud de cadena de caracteres;
Esta instruccién detecta el numero de caracteres (bytes) de una cadena de caracteres

especificada.

Programa de Ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, la longitud de una cadena de caracteres
se almacena en DO y posteriormente se emite en formato BCD de 4-digitos en Y040 a
Y057 cuando X000 pasa a ON.

X000
I

LEN

FNC203 DO D10

The length of the character

FNC 18] p1p K4Y40 H string is output to the display

Do
D1
D2
D3
D4
D5
Dé

BCD unit
END H

b15---b8 b7----b0
(NG Conversion
53H(S) | 54H(T) D10 into BCD Y057 to Y040
42H(B) 155H(U) | | 10 | | > olof1]o
53H(S) | 49H(I) | “MITSUBISHI" BCD BCD value

T (Characters
49H() 148HH) | e -
41H(A) ! OOH after “00H" are

| ignored.)
43H(C) 1 42H(B)
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204; RIGH; DERECHA,; Extraccion por la derecha de datos de cadenas de caracteres;
Esta instruccién extrae un numero especificado de caracteres del final derecho de una
cadena de caracteres.

Programa de Ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, 4 caracteres son extraidos del extremo
derecho de la cadena de caracteres almacenada en RO y posteriores, y almacenada
en DO y posteriores cuando X000 pasa a ON.

e [meal my | o K4 H
RIGHTP
END H
b15 b8b7 ol0} b15 b8b7 b0
T T
RO) 41H(A) ! 42H(B) DO 45H(E) ! 30H(0)
R1 31H(1) ! 32H(2) |:> D1 41H(A) ! 46H(F)
R2 45H(E) : 30H(0) D2 00H
R3} 41H(A) | 46H(F) “0EFA”
R4 00H ASCII code for 4th character
“‘BA210EFA”

ASCII code for 1st character

205; LEFT; IZQUIERDA; Extraccion por la izquierda de datos de cadenas de caracteres;
Esta instruccién extrae un numero especificado de caracteres del extremo izquierdo
de una cadena de caracteres.

Programa de Ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, el niumero de caracteres que es
equivalente al numero almacenado en DO es extraido del extremo izquierdo de la
cadena de caracteres almacenada en D100 y posteriores, y almacenado en R10 y
posterior cuando X010 pasa a ON.

X010

FNC205
e ——
LEETP D100 R10 Do

END
ASCII code for 1st character
b15 b8b7 bU(J b15 b8b7 bC

D100 51H(Q) 1 53H(S) R10 51H(Q) I 53H(S)

D101 4EH(N) i 4FH(0) |:> R11 4EH(N) : 4FH(0)

D102 =  44H(D) : 48H(H) R12 44H(D) I 48H(H)

D103 42H(B) : 41H(A) R13 00H

D104 00H “SQONHD"

“SQONHDAB" po[ 6 |

ASCII code for 6th character
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206; MIDR; LECTURA MEDIO; Seleccioén aleatoria de cadena de caracteres;

Nuevas Funciones FX3U

Esta instruccidon extrae un numero especificado de caracteres de la posicidon
especificada por el usuario de una cadena de caracteres especificada.

Programa de Ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, cuatro caracteres se extraen desde el 3°
caracter de la cadena almacenada en DO y posteriores cuando X000 pasa a ON.

X000

—_ mng?f' D10 | DO RO
END
3rd character

b15. b8b7 bo
D10 41H(A) i 42H(B) J
D11 31H(1) ! 32H(2) "‘|:> D1
D12 fz  46H(E) i 33H(3)
D13 00H ! 45H(D)

BA213ED"

Four characters T

starting from 3rd character

RO

3

R1

4

Extracted characters

D2
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b0

31H(1)

32H(2)

46H(E)

33H(3)

00H
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207; MIDW; ESCRITURA MEDIO; Reemplazado aleatorio de cadenas de caracteres;
Esta instruccién reemplaza caracteres de una posicién definida por el usuario dentro
de una cadena designada con una cadena de caracteres.

Programa de Ejemplo

Nuevas Funciones FX3U

En el programa de ejemplo mostrado abajo, 4 caracteres se extraen de la cadena
almacenada en DO y posterior, y almacenada en la 32 posicion (del extremo izquierdo)
y posteriores de la cadena de caracteres almacenada en D100 y posteriores cuando
X010 pasa a ON.

X010
nimg\%fg Do | D100 | RO
| END
4th
character
b15 bab7 b0
DOL 31H(1) : 32H(2) elﬁ;rader D100
D1 45H(E) i 4BH(F) D101
D2 33H(3) ! 30H(0) D102
D3 00H D103
“21FEQ3” D104
Ro| 3
R 4
D100
D101
| —>D102
D103
D104
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Before execution

b15 b8b7 b0
B3H(S) | B5H(U)
50H(Y) |  43H(C)
3H() | 5AHZ)
A2HB) | 30H(0)
00H
“USCYZ10B"
After execution
b15 b8b7 b0
53H(S) | 55H(U)
31H(1) i 32H(2)
45H(E) 1 4BH(F)
42H(B) ' 30H(0)
00H
“US21FE0B’

1st
character

3rd
character

3rd
character

The 1st to 4th characters are stored.



208; INSTR; EN CADENA; Busqueda de caracteres en cadena;
Esta instruccién busca una cadena de caracteres especificada en otra cadena de
caracteres.

Programa de Ejemplo:

Nuevas Funciones FX3U

En el Programa de Ejemplo de abajo, la cadena de caracteres "C123" (DO y
posteriores) es buscada desde el 5° caracter del extremo izquierdo (caracter
cabecera) de la cadena "C123121CM" (RO y posteriores) cuando X000 pasa a ON. El
resultado de la busqueda se almacena en D100.

X000

FNC208

INSTR

DO RO D100 K5

END

Character string to be searched RO

b15--—--b8 b7---- b0

Character string DO

b15--—--b8 b7---- b0

T These characters are not T
RO 49H() i 43H(C) } searched because the DO|  49H(D i 43H(C)
R1| 33HE) | 32H(2) search start positionis "5".  D1| 33H(3) | 32H(2)
R2| 32H(2) | 31H(1) (& The search source D2 00H
R3[| 49H(l) | 43H(C) character string is searched "C123"
R4 00H | 4DH(M) from the 5th character.
"C12312CIM" ﬂ

o -

Because the searched
character string is not
detected, "0" is stored.

209; $MOV; $MOV; Transferencia de cadena de caracteres;
Esta instruccion transfiere cadenas de caracteres.

Programa de Ejemplo

En el programa de ejemplo mostrado abajo, la cadena de caracteres almacenada en
D10 a D12 es transferida a D20 hasta D22.

X000

FNC209
1 “svov D10 D20
END
b15— — ——— b8 h7—————— b0 b15———— — b8 b7—— — — —— b0
D10 4DH(M) : 2AH(¥) D20 4DH(M) : 2AH(*)
| |
D11 45H(E) | 45H(E) —> D21 45H(E) | 4BH(E)
D12 00H D22 00H
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260; DABIN; ASCII DECIMAL A BIN; Conversion ASCII Decimal a BIN;
Esta instruccién convierte datos numéricos expresados en codigo ASCII decimal (30H

a 39H) en datos binarios.

Programa de Ejemplo

En el programa de abajo, el signo del cddigo ASCII decimal en cinco digitos
almacenado en D20 a D22 son convertidos en valor binario cuando X000 pasa a ON,
y almacenado en DO.

X000
FNC260
— D20 DO
DABINP
END
T S b8 b7———————— b0
D20 [ 20H(space) | 2DH() DO
D21 32H(2) | 20H(space) —
D22 36H®6) | 37TH(T) (It is regarded as Binary
276" "-00276".) value

261; BINDA; BIN a ASCII DECIMAL; Conversién de BIN a ASCII Decimal;
Esta instruccion convierte datos binarios en cédigos decimales ASCII (30H a 39H).

Programa de Ejemplo

En el programa de abajo, el dato binario de 16-bit almacenado en D1000 es convertido
en decimal en cédigo ASCII cuando X000 pasa a ON.

X000

I FNC261
it BINDAP D1000 DO

DO| 20H (space) | 20H (space)

D1000
D1 31H(1) ! 35H(5)
5_129 ':> D2 36H(6) | 32H(2)
16-bit binary D3 OQH
data uN

M8091=0OFF

Instrucciones de control de flujo de Programa
No hay nueva instrucciones.

Instrucciones de refresco de E/S
No hay nuevas instrucciones.
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Instrucciones de control de Reloj en Tiempo Real

164; HTOS; HORAS a SEGUNDOS; Conversion de Horas a Segundos;
Esta instruccidn convierte datos de tiempo en formato de "hora, minuto y segundo " en
datos en formato de "segundo".

Programa de Ejemplo

En el programa mostrado abajo, el dato de tiempo leido del reloj en tiempo real interno
al PLC es convertido a unidades de "segundo”, y almacenado en D100 y D101 cuando
X020 pasa a ON.

X020
. FNC166 ||
' TRD D10
FNC164 ||
DHTOS D13 D100
END |+
Operation

+ Clock data reading operation by TRD (FNC1686) instruction

Real time
2| /> D10| 2004 | Year

D11 1 Month
D12 31 Day
D13 20 Hour # Clock data
D14 21 Minute Time data
D15 23 Second

D16 6 Day of week

+ Conversion operation into "second" by DHTOS (FNC164) instruction

D13 20 D101,D100
D14 21 —> | 73283
D15 23
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165; STOH; SEGUNDOS A HORA; Conversion de Segundos a horas;
Esta instruccidn convierte datos de tiempo en unidades de “segundos” a datos en
unidades de “hora, minuto, segundo”.

Programa de Ejemplo

En el programa mostrado abajo, los datos de tiempo en unidades de “segundo”
almacenados en DO y D1 es convertido en unidades de datos en unidades de “hora,
minuto, segundo” y almacenados en D100, D101, y D102 cuando X020 pasa a ON.

XO?O FNC165 Do D100
' DSTOH
| END

Operation

+ Converting the data in second into the data in hour, minute and second using STOHP instruction
(when "40,000 seconds” is specified by D1 and D0)

D100 11
D102 40
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Instrucciones de salida de Pulsos/ Control de Posicion

150; DSZR; RETORNO A CERO CON BUSQUEDA DE DOG,; Retorno a cero con busqueda de DOG;
Esta instruccidn hace un retorno a cero, y alinea la posicién mecanica con un valor
presente dentro de un registro del PLC.
Adicionalmente, esta instruccion habilita la siguiente funcion no soportada por la

instruccion ZRN:

* Funcién de busqueda de DOG

* Retorno a cero por punto proximo (dog) y sefial de fase cero.

No es posible, contar la sefial de fase y luego determinar el punto cero.

Programa de Ejemplo:

M1
FNC 150
— X10 X0 Y0 Y4
DSZR
Deceleration Acceleration
i time | | time i
1 (Da3dey | | (D&348) | Zero return
Lﬁ". = = .
[ - ——————————- o | direction
I o | Maximum speed %\ | MB342=0FF
I /| D8344,D8343) s | S
| i « . |
| ! |
I | Zero refurn speed }
Creep speed : I (DE347,08346) I
(DE345) [ | I
Current value register = "0" - : ~ : :
A O
(DB341 'D334E:\ ! | Bias speed
i ! : (D8342)
i DOG #010
I Rear end Front end
Zero-phase signal ! l—,[ m
I
¥000 I
I
CLEAR s

Y05

I
m 1 ms or less

"Instruction
execution

complste” OM

f=—= 20 ms + 1 scan time (ms)

flag MB029
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51; DVIT; DRIVE INTERRUPT; Interrumpir Posicionado;
Esta instruccién ejecuta una interrupcion a una velocidad y avanza una distancia
constante.

Programa de Ejemplo:

La operacién de interrupcion de posicionamiento se describe abajo asumiendo que
Y000 se especifica como pulso de salida de emision de pulsos y X0 es la entrada de
interrupcién estandar de YO0.

MO

FNC 151
— DVIT K30000 | K25000 YO M1
Acceleration Deceleration

i time ; ; time i

1 (D8348) _i 1 (D8349) 1

I . |

\
Speed | Maximum speed A :

: (D8344,D8343) \\ :

1 S p I

1 = I

1 I

| |

i Output pulse :

i frequency i

| |

Vool R

Bias speed pulses
(D8342)
| ! Time
Instructi ti ’]‘ | |
nstruction execution ! i |
Interrupt input (X000) J’Ii | .
. | |

"Instruction
execution complete” flag ON
M8029
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152; TBL; TABLA; Modo de posicionado por lotes de datos;
Esta instruccién ejecuta una operacion especifica de una tabla ajustada previamente

en la tabla de datos usando GX Developer (Ver.8.23Z o superior).

Programa de Ejemplo:

Positioning table setting

Specifies the pulse output destination

device for the positioning table to be e p—
activated. ¥ v v v |
Command ® g

nput | FNC152 & = L
— (:) n 1 . : o S -
DTBL Il'j‘llﬁ:v'\i'uiebl:;xedqmml:enm.cta] hd 00} | - |
DFV] Phebaive pruitionig irstaction] - 1000
| |4 JOD0AvA sl osiormna ratcloe] = 00 —
Specifies the positioning ll 3 o |
table number to be activated. 5 Doke
EN . B - e
© —~0- e

Constant setting c - o e
FX parameter | o |_cmen |
Memary capacly | Desnce | FLC name |10 assgnment | FLE systesr{1] | FLE system(2] [Fastonng ||
o[ v v2 [ 3 R

Biss speadHz] q o} EI 0110 ot less of Maw.
Max speed Hz| 100000 100000]  100000]  100000)10-200.000
Creep speed [Hz] 1000 1000 1000) 1000]10-32.767

Zeo rshuan S0000| SO000} S0000| U000 | 10:200.000
ke ion lime 100) 100) 10 100/ 505,000
s mz) 100 100, 100 100{505,000

Incmppon PR IDMIT ) g «| a1 =] w2 w| %3~ [MDMTSpecM

Individual setting

Delwt | check | Erd Cancel
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Instrucciones de Comunicacion Serie

87; RS2; COMUNICACION SERIE; Comunicacion Serie 2;
Esta instruccidn envia y recibe datos en comunicacion sin protocolo empleando
puertos serie tipo RS-232C o RS-485 proporcionados en la unidad principal.

Programa de Ejemplo:

G m ®) o om
MO

| FNC87 | pigp | po | D200 | D1 K1

RS2
I—Communication channel
K1:ch 1

K2:ch 2
Amount of received data: 0 to 4096 points

Head device storing send
data

Number of send data: 0to ————
4096

L Head device storing receive data

270; IVCK; VERIFICACION DE VARIADOR; Verificacion de estado del variador;
Esta instruccién lee el estado operativo del variador en un PLC usando el protocolo
computer link del variador. Aplicable a variadores dependiendo de la version.
Esta instruccién corresponde a la instruccion EXTR (K10) en los modelos FXan/FXane .

Programa de Ejemplo:

G5 &) @) o

MO
1 P70 | K6 | HeF | D100 | Ki
Command
contact L I Communication channel K1:ch1
Read value storage destination K2:ch2

Inverter station number: O to 31 Inverter instruction code (hexadecimal)

271; IVDR; ACCIONAR VARIADOR; Accionar variador;
Esta instrucciéon escribe un valor de control requerido en el funcionamiento del
variador usando el protocolo de comunicacién del computer link del variador.
Esta instruccion corresponde a la EXTR (K11) en los modelos FXan/FXanc.

Programa de Ejemplo:

"

MO
b FR/%zFZ T Ke | HFA | K2M50 | K1
Command
contact L Communication channel K1:ch1
Value written to inverter K2:ch2
Inverter station number: 0 to 31 Inverter instruction code (hexadecimal)
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272; IVRD; LECTURA DE VARIADOR; Lectura de Parametro de variador;
Esta instruccién lee un parametro del variador en el PLC usando el protocolo de
comunicaciéon computer link del variador.
Esta instruccion corresponde a la instruccion EXTR (K12) en los modelos FXan/FXanc.

Programa de Ejemplo:

n

MO
— FN}% 2] ke K7 | D150 | Ki
Command
contact L L Communication channel K1:ch1
Read value storage destination K2:ch2
Inverter station number: 0 to 31 Inverter parameter number (decimal)

273; IVWR; ESCRITURA EN VARIADOR; Escritura de Parametro de Variador;
Esta instrucciéon escribe un parametro de un variador usando el protocolo de
comunicacién computer link del variador.
Esta instruccidn corresponde a la instruccion EXTR (K13) de los modelos FXan/FXane
Series.

Programa de Ejemplo:

"

MO
—_— FI':‘/C\;&E K6 K7 | D160 | K1
Command
contact L Communication channel K1:ch1
Value written to inverter K2:ch2

Inverter station number: 0 to 31 Inverter parameter number (decimal)

274; IVBWR; ESCRITURA DE BLOQUE EN VARIADOR; Escritura de bloque de Parametros en variador;
Esta instruccion escribe parametros de un variador de una sola vez usando el
protocolo de comunicacién computer link del variador.

Programa de Ejemplo:

"

MO
FNC274
Command IVBWR Ke K8 D200 K1
contact —]
Inverter station number: 0 to 31 J L Communication channel E; CH;
e

Number of parameters to be written Head device of parameter
(decimal) table written to inverter
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Instrucciones de Bloque especial/unidad de control

278; RBFM; LECTURA DE BUFFER DE MEMORIA; Lectura Dividida de BFM;

Esta instruccion lee los datos de buffers de memoria (BFM) contiguos en un
bloque/unidad especial de funcién en varios ciclos de scan usando el método de
division de tiempo. Esta instruccion es conveniente para leer datos de registros, etc.
Almacenados en memorias buffer de un bloque especial de funcion/unidad para la
comunicaciéon en el método de division de tiempo. La instruccion FROM (FNC 78)
también esta disponible para leer datos en buffers (BFM).

Programa de Ejemplo:

X001 I
N SET M5 |H La marca de inicio de lectura del BFM pasa a ON.
BFM read
start El buffer de #2001 a 2080 (80 puntos) en la
M5 . ”, s
: Fggf:zﬁza k2 | k2001 | D200 | kso | k1e L) Uunidad nim. 2 son leidas en D200 a D279 (en 5
BFM read ciclos).
start IVI8E|]29
o . R M5 M La marca de lectura del BFM se pone en OFF.
Instruction execution complete
Mg8328 Se espera la ejecucion de la instruccion RBFM .
— Y001
Instruction non-execution El flan de inicio de lectura del BFM se pone en
M8329
1 RST ms || OFF.
Instruction execution
abnormally complete

279; WBFM; ESCRITURA DE BUFFER DE MEMORIA; Escritura Dividida de BFM,;

Esta instruccién escribe los datos de buffers de memoria (BFM) contiguos en un
bloque/unidad especial de funcién en varios ciclos de scan usando el método de
divisién de tiempo. Esta instruccidén es conveniente para escribir datos de registros,
etc. Almacenados en memorias buffer de un bloque especial de funcién/unidad para
la comunicacién en el método de division de tiempo. La instruccion TO (FNC 79)
también esta disponible para escribir datos en buffers (BFM).

Programa de Ejemplo:

X000 la marca de inicio de escritura BFM pasa a
A SET MO | ON.
BFM write
start
MO i
: wggﬂg k> | k1001 ] D100 | kso | Kis D100 al D179 (80 puntos) son escritos .en la
BFM write memoria buffer #1001 a 1080 en la unidad
start | Me029 rsT | Mo L ndm.2 (en 5 ciclos de operacion).
Instruction execution complete oo .
V8328 El marca de inicio de escritura en BFM se
— i Y000 pone en OFF.
Instruction non-execution
M8329 Se espera la ejecucion de la instruccion
— RST MO — \WBEM.

Instruction execution
La marc. Inc. Esc. En BFM se pone OFF.
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Instrucciones de control de registros de Extension / Fichero de
registros de extension

180; EXTR; FUNCION ROM EXTERNA; funcién ROM externa (FX2N/FX2NC);
La instruccion EXTR proporcionada en FXan y FXone . Para los modelos FXsuy FXsuc
con comunicacion con variadores, se proporcionan instrucciones dedicadas mostradas
abajo. (la instruccion EXTR no esta disponible.)

290; LOADR; LECTURA DE FICHEROS DE EXTENSION DE REGISTROS; carga de ER;
Esta instruccion lee los valores actuales de los ficheros de extension de registros (ER)
almacenados en un casette de memoria (memoria flash), y los transfiere a registros de
extension (R) almacenados en la RAM del PLC.

Programa de Ejemplo:

Con el flanco ascendente de MO copia de ER1 4000 registros fichero a R1 hasta

R4000.
MO
FNC290
}—MI— LOADR R1 K4000
Extension file registers (ER) Extension registers (R)
inside memory cassette inside built-in RAM
Device Current Read Device Current
number value e number value
(transfer)
ER1 K100 | ——mM8M8M8™—> R1 K100
ER2 Ks0 | ————> R2 K50
ER3 HOOO3 | —M8M8 > R3 HO003
ER4 HO101 | ———— > R4 HO101
ER3999 K86 | ——MmM > R3999 K55
ER4000 K89 | ————> R4000 K59
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291; SAVER; SALVAR A FICHEROS DE EXTENSION DE REGISTROS; Salvar en ER;
Esta instruccidn escribe los valores de extension de registros (R) almacenados en la
RAM hacia el fichero de registros de extension (ER) almacenados en un cassette de
memoria (memoria flash) en unidades de sector (2048 puntos). La instruccion RWER
(FNC294) proporcionada en el FXsuc Ver.1.30 o superior y FXsu escribe (transfiere)
solo numero de puntos. No es necesario ejecutar INITR (FNC292) o INITER (FNC295)
cada vez que se usa la instruccion RWER.

Programa de Ejemplo:

Copia los registros RO hasta R2047 en pasos de
MIO FNC291 RO K128 Do 128 registros a los registros extendidos ERO
SAVER hasta ER2047 y escribe el numero de puntos
escritos en DO.

Setting data Setting backup data
- - ["Extension file register
Extension registers (R) * "S'O?E'F‘?] regisiers lNuJ"’nberlct:I[
already written
Device number C\'."gl:?é‘t Device number Cvl.g'll;fgt points (DO}
RO K100 ] ERO K100
R1 K105 ER1 K105
© B R10 K200 ER10 K200
Py o
= @ R11 K215 ER11 K215
2 1st operation
£ E,} R12 K400 cle ER12 K400
w g : . —> : _
R19 K350 ER19 K350
L RS9 K1000 ER1000 K1000
R100 | HFFFF ER100 | HFFFF
: : : : K128
R127 | HFFFF | | ER127 | HFFFF
"]2nd operation
R128 | HFFFF e ER128 | HFFFF
B : . —> X .
:‘=:" R255 HFFFF B ER255 HFFFF K256
=1 7] 3rd to 15th
R256 | HFFFF operation ER256 | HFFFF
: ; cycle R :
R1919 HFFFF _ ER1919 HFFFF K1920
7 16th
R1920 HFFFF operation ER1920 HFFFF
i i cycle R :
N R2047 | HFFFF | | = ER2047 | HFFFF | K2048
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292; INITR; INICIALIZAR REGISTROS DE EXTENSION; Inicializar R;

Nuevas Funciones FX3U

Esta instruccidn inicializa los registros de extensiéon (R) en la RAM del PLC y registros

de extension de fichero en un casette de memoria antes de registrarlos con la
instruccion LOGR.

Programa de Ejemplo:

X000

14}
T

WDT

FNCO7 [ |

FNC292
INITR

RO K1

WDT

FNCO7 | |

END

« Extension registers (R) [inside the built-in RAM memory]

Current value
Device number
Before execution After execution
RO H1234 HFFFF
R1 H5678 HFFFF
R2 HO0AB HFFFF
R2047 HCDEF HFFFF
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293; LOGR; REGISTRO EN REGISTROS DE EXTENSION; registrar (Logging) Ry ER;
Esta instruccidn registra dispositivos especificos, y almacena los datos registrados en
registros de extensién en la RAM y registros de extension de un cassette de memoria.

Programa de Ejemplo:

En el programa de ejemplo mostrado abajo, D1 y D2 son registrados en el area de
R2048 a R4095 cada vez que X001 pasa a ON.

X001

FMC293
— D1 K2 R2048 K2 D100
LOGRP _+
. X001 X001
Initial > OFFSON ——> OFF-ON
value 1st time 2nd time

R2048| HFFFF H1234 H1234 h
R2049) HFFFF H5678 H5678
R2050| HFFFF HFFFF HIABC |«
R2051| HFFFF HFFFF H1122 | <1 Data writing
R2052 HFFFF HFFFF HFFFF Gl

I [ I Because two words I |

I [ [ are used, low-order 1 [

1 I I two bits are set to I [

H : | |OFF(0). H

] I | | ] I

] I | | 1 I

7 <
R5899) HFFFF HFFFC HFFFO -
R5900| HFFFF HFFFF HFFFF L
RE901| HFFFF HFFFF HFFFF | | Because two words - i
are used, low-order L Writing position

i | | | i | ‘5",_9;{'55]_"“’ LS control area

i i i | i i

] I | | 1 I
R6143| HFFFF HFFFF HFFFF

D1 | H1234 |- D1 | H9ABC |-
D2 H5678 |— D2 H1122 | —

D1UD| HO000 |4)| HO002 ‘—:-‘ HO004 |

294; RWER; RESCRITURA EN REGISTROS FICHERO DE EXTENSION; Reescritura en ER;
Esta instruccién escribe el valor actual de un numero definido por el usuario de
registros de extension (R) en la RAM del PLC a registros de fichero de extension en
un cassette de memoria.

Programa de Ejemplo:

Escribir registro de R1000 a R1099 a los registros

M100

FNC294
RWER

R1000

‘{ extendidos ER1000 hasta ER1099.
K100
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295; INITER; INICIALIZAR REGISTROS DE EXTENSION DE FICHERO,; Inicializa ER;
Esta instruccidn inicializa los registros ficheros de extension (ER) en un casette de
memoria antes de ejecutar la instruccién SAVER.

Programa ejemplo:

%000 Resetea el watchdog.
L FHC 07 ||
IIII'FIDT
FHNC2ZI5 | pg K1 Inicializa el registro ER, ERO hasta ER
INITER
2047.
FHC 07 ||
WOT Resetea el watchdog.
END

+ Extension file registers (ER) [inside the memaory cassetie]

. Current value

Device number Before execution After execution
ERD H1234 HFFFF
ER1 HSETE HFFFF
ER2 HIODAB HFFFF
ER2047 HCDEF HFFFF
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Otras instrucciones utiles

102; ZPUSH; PUSH DE REGISTROS INDICE; Almacenaje de registros indices por lotes;
Esta instruccidn temporalmente almacena los valores de los registros indices VO a V7
y Z0 a Z7.
Para restablecer los valores almacenados temporalmente use la instruccion ZPOP
(FNC103).

Programa ejemplo:

PO | Me0oo FNC102 [ pg
RUN monitor ZPUSH

Label F Copia todos los registros indice en DO hasta D15.
M

103; ZPOP; POP DE REGISTRO INDICE; POP de registro indice por lotes;
Esta instruccion restablece el contenido de los registros indices VO a V7 y Z0 a Z8 que
estaban almacenados por lotes temporalmente por la instruccion ZPUSH (FNC102).

Programa ejemplo:

| M8000
FNC103
IF DO
| ZPOP

VO-V7 y Z0 -Z7.

‘{ Copia los registros DO hasta D15 a los registros indices

186; DUTY; DUTY; Generacion de pulsos temporizados;
Esta instruccidon genera la sefal de tiempo tal que un ciclo corresponde al numero de
ciclos de operacion especificados.

Programa ejemplo:

En el programa mostrado abajo, cuando X000 es ON, M8330 se pone a ON durante 1
scan y a OFF durante 3 scans.

X000
FMNC1386 y
f— DUTY KA1 K3 Ma330

| END

X000 OFHON

Ma330__CFFHON
| 1scan | 3 scans N l
| : ; ' 1 |
B R S e
I | 2 |

D8330 I 1 1

current valus o 0
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