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Acerca de este
descripcion de la instalacion

Los textos, ilustraciones, diagramas y ejemplos contenidos en este manual
estan exclusivamente destinados a explicar la instalacion, manejo y
funcionamiento de los convertidores de frecuencia FR-S 520 S EC/ECR y
FR-S 540 EC/ECR.

Si se presentaran preguntas referentes a la instalacion y el funcionamiento de
los aparatos descritos en este manual no deje de ponerse en contacto
con su oficina de venta o su socio de comercializacion (vea el reverso de la
cubierta). Informaciones actuales, asi como respuestas para las preguntas
mas frecuentes pueden obtenerse en la pagina web de Mitsubishi bajo

www.mitsubishi-automation.com

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE se reserva el derecho de efectuar
modificaciones técnicas de este manual en cualquier momento sin advertirlo
especialmente.
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Advertencias sobre seguridad

Grupo destinatario

Este manual esta exclusivamente dirigido a electricistas profesionales, reconocidos y cualifica-
dos, que estén familiarizados con los estandares de seguridad de la técnica eléctrica de accio-
namiento y automatizacion. La planificacion, instalacion y puesta en funcionamiento, asi como
el mantenimiento y la verificacion de los aparatos sélo los debe realizar un electricista profesio-
nal que reunadichas cualidades. Solo se permite a nuestro personal técnico la realizaciéon de in-
tevenciones en el hardware y software de nuestros productos, siempre y cuando no estén
descritas en este manual.

Uso conforme a su finalidad

Los aparatos de la serie FR-S estan Unicamente previstos paralos ambitos de aplicacion que se
describen en este manual. Preste atencion al respeto de todos los datos caracteristicos indica-
dos en el manual. Los productos se desarrollaron, fabricaron, controlaron y documentaron bajo
observacion de las normas de seguridad. En caso normal, el producto no presenta una fuente
de peligro para personas u objetos al observar las prescripciones de manejo e instrucciones de
seguridad para la proyeccion, el montaje y la operacion correcta. Intervenciones no cualificadas
en el hardware o software, o bien la no observacion de las advertencias indicadas en este ma-
nual o las colocadas en el producto, pueden causar graves dafios personales o materiales. Sélo
deben utilizarse accesorios recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC en relacion con los
convertidores de frecuencia FR-S 520 S EC/ECRy FR-S 540 EC/ECR. Cualquier otro empleo o
utilizacion que se aparte de esto se considerara como no conforme a su finalidad.

Normativas relevantes para la seguridad

En la planificacion, instalacion, puesta en funcionamiento, mantenimiento y verificacion de los
aparatos deben tenerse en consideracion las normativas de seguridad y de prevencién de acci-
dentes validas para el caso especifico de la aplicacion.

Se deben tener especialmente en cuenta las siguientes normativas (sin pretension de integridad):

® Normas VDE [Prescripciones de Electrotécnicos Alemanes]

- VDE 0100
Disposiciones para el montaje de instalaciones de alta intensidad hasta una tension
nominal de 1000 V

— VDE 0105
Servicio de instalaciones de alta intensidad

- VDE 0113
Seguridad de maquinas; equipo eléctrico de maquinas

- EN 50178
Equipamiento de instalaciones de alta intensidad con equipo electrénico

@® Normas sobre prevencion contra incendios
@® Normas sobre prevencion de accidentes

— VBG N? 4 [Prescripciones de Asociaciones Profesionales]:
Instalaciones eléctricas y medios de servicio
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Advertencias generales sobre peligrosidad y disposiciones sobre seguridad

Las siguientes advertencias sobre peligrosidad deben entenderse como una directriz general
para convertidores de frecuencia en combinacion con otros aparatos. Se deben tener absoluta-
mente en cuenta en la planificacion, instalacion y servicio de la instalacion electrotécnica.

PELIGRO:
® Hay que respetar las normas de seguridad y de prevencion de accidentes validas

en cada caso especifico. El montaje, el cableado y la apertura de los grupos, com-
ponentes y aparatos deben efectuarse sin que haya tension eléctrica.

® Los grupos,componentes y aparatos tienen que instalarse dentro de una carcasa
a prueba de contacto, provista de una tapa adecuada a su finalidad y de dispositivo
de proteccion.

® En aparatos con una conexion fija a la red hay que montar un interruptor seccio-
nador omnipolar de acometida o un fusible en la instalacion del edificio.

® Verifique regularmente silos cables y conductores que conducen tension, con los
cuales estan unidos los aparatos, presentan defectos de aislamiento o puntos de
rotura. Al constatar un defecto en el cableado desconecte inmediatamente los
aparatos y el cableado de la tension y sustituya el cableado defectuoso.

® Antes de la puesta en funcionamiento compruebe si el rango de tensiones de red
admisibles concuerda con la tension de Ia red local.

® Los interruptores diferenciales segtin DIN VDE 0641 partes 1 a 3 no son suficien-
tes como unica proteccion en el caso de contactos indirectos en combinacion
con convertidores de frecuencia. A este respecto hay que tomar medidas adicio-
nales u otras medidas.

® Losdispositivos de paro de emergencia segun VDE 0113 deben permanecer efec-
tivos en todos los modos de funcionamiento del convertidor de frecuencia. Un
desbloqueo del dispositivo de paro de emergencia no debe provocar ningun rear-
ranque incontrolado o indefinido.

@ Para que la rotura de un conductor o de un hilo en el lado de las sefales no pueda
conducir a estados indefinidos hay que tomar las correspondientes disposicio-
nes sobre seguridad.

ATENCION:

A Al utilizar convertidores de frecuencia hay que prestar siempre atencion a la estricta
observancia de los datos caracteristicos para magnitudes eléctricas y fisicas. El
convertidor de frecuencia esta exclusivamente disefado para el servicio con moto-

res de induccion de corriente trifasica. Para otras aplicaciones hay que comprobar,
eventualmente, la idoneidad.
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Advertencias sobre peligros

Las advertencias individuales tienen el siguiente significado:

PELIGRO:
significa que existe un peligro para la vida y salud del usuario, debido a la tension
eléctrica, si no se toman las correspondientes medidas de precaucion.

ATENCION:
significa una prevencion sobre posibles danos al aparato o a otros objetos, asicomo

ajustes erroneos, si no se toman las correspondientes medidas de precaucion.
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Introduccion

1.1

Introduccion

La presente descripcién de la instalacién contiene importantes datos de referencia para el con-
vertidor de frecuencia FR-S 500 y debe leerse atentamente antes de la primera puesta en mar-
cha. Al usuario experimentado sirve para realizar rapidamente el levantamiento y la puesta en
marcha del convertidor. Una descripcion mas detallada de las funciones y de la parametrizacion
se encuentra en las instrucciones de operacion del convertidor de frecuencia FR-S 500. La do-
cumentacion presente sirve exclusivamente para la puesta en marcha y como referencia abre-
viada, pero no reemplaza las instrucciones de operacion.

Descripcion general

Los convertidores de frecuencia FR-S 520 S EC/ECR estan disponibles en el rango de potencia
de 0,2 a 1,5k (monoféasico). Los convertidores de frecuencia FR-S 540 EC/ECR estan disponbi-
les en el rango de potencia de 0,4 a 3,7 k (trifasico). El rango de frecuencia de salida se encuen-
traentre 0,5y 120 Hz.

Caracteristicas del convertidor de frecuencia

® Capacidad de comunicacion e interconexion de redes
Adicionalmente al volumen de funciones de la serie EC, el FR-S 500 ECR esta equipado
por estandar con una interfaz serial (RS485) que posibilita la comunicacion tanto con un
PC como también con un PLC en unién con hasta 31 otros aparatos coninterfaz RS485.

® Compatibilidad con muchas aplicaciones nuevas

— Regulacién PID
Laregulacién PID integrada posibilita, por ejemplo, el control de paso paralas bombas.

— Seleccion de la funcién de detencion (mediante el borne MRS)
A seleccion puede frenarse el motor en forma guiada o terminar la marcha gradualmente.

® Amplias funciones de proteccion para una operacion segura

— Rearranque después de una breve interrupcion de alimentacién de corriente. El motor
pueden capturarse nuevamente durante una marcha gradual.

— Proteccion de sobrecorriente electrénico incorporada
— Rearranque después de alarma
@® Compatibilidad con diferentes entradas y salidas

— Preseleccién de revoluciones y velocidad
Con posibilidad de 15 preajustes diferentes.

— Entrada de control para 0/4 -20 mA (0—-10V)

— Cuatro entradas multifuncionales
Seleccion de diferentes variantes de entrada de 14 tipos de entrada diferentes (por
ejemplo, potencidmetro de motor digital)

— Salidas multifuncionales (1 relé, 1 transistor con colector abierto)
Seleccién de 2 variantes de salida de 12 tipos de salida disponibles

— Salida para alimentacion de tension 24 V
Para equipos externos (24 V DC/0,1 A)

@® Elevacion automatica del torque

FR-S 500 EC/ECR 7



Datos técnicos

2

Datos técnicos

Serie

FR-S 520 S EC/ECR FR-S 540 EC/ECR

02k | 0,4k 0,75k | 1,5k | 0,4k [0,75k | 1,5k | 22k | 3,7k

Potencia nominal del motor [kW] ®

0,2 0,4 0,75 1,5 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7

Potencia de salida [kVA] 0,5 1,0 1,6 2,8 0,9 1,6 2,7 3,7 5,9
8 Intensidad nominal del aparato [A]* | 1,4 25 4.1 7,0 [1,1(1,2)|2,1(2,4)]3,5(3,9)4,8(53)[7,7(8,5)
S Capacidad de sobrecarga © 200 % de la intensidad nominal del aparato por 0,5 s; 150 % por 1 min.
Tension @ trifasica, 0 V bis tension de conexion
Tension de conexion monofasica, 200-240 V AC trifasica, 380-480 V AC
% Gama de tension de conexion 170-264 V AC con 50/ 60 Hz 325-528 V AC con 50/ 60 Hz
E Frecuencia de conexion 50/60Hz+5 % 50/60Hz+5%
Potencia nominal de entrada VA]® | 0,9 | 15 | 25 | 44 | 15 | 25 [ 45 | 55 | 95
Clase de proteccion IP 20
Refrigeracion Autorefrigeracion Ventilador | Autorefrigeracion Ventilador

Peso [kg]

06 | 08 | 10 | 15| 15 15 ] 15| 18] 17

Procedimiento de mando

Mando V/f o regulacion vectorial

Procedimiento de modulacion

Modulacion PWM valorada sinusoidalmente, Soft-PWM

Frecuencia de reloj

0,7-14,5 kHz, reloj regulable

Rango de frecuencias

0,5-120 Hz

Resolucion

. analdgica
de la frecuencia 9

Mediante bornes 2-5: 1/500 del valor de frecuencia nominal maximo
(Entrada 5 V DC); 1/1000 (Entrada 10 V, 20 mA DC)

Precision de frecuencia

+1 % de la frecuencia maxima (rango de temperatura 25 °C + 10 °C)
con entrada analoga;
+0,5 % de la frecuencia maxima con entrada digital
(ajuste mediante Digital Dial)

Senales de control

Tiempo cero posible

> 150 % / 6 Hz (con elevacién automatica del torque)

Tiempo de aceleracion / frenado

0; 0,1 a 999 s regulable separadamente

Curva caracteristica de
aceleracion / frenado

Lineal o sinusoidal, libremente seleccionable

regenerativo

0,2 k: 150 %; 0,4 k'y 0,75 k: 100 %; 1,5 k: 50 %,
22ky3,7k: 20 %

Momento

de frenado
freno DC

Duracion de freno y momento de frenado ajustables,
frecuencia de trabajo: 0—120 Hz, tiempo de operacion: 0-10 s,
tensién: 0-15 % (externamente ajustable)

* Los valores en paréntesis se aplican para una temperatura de entorno de hasta 40 °C sin restriccion del PWM.

iObserve por favor las indicaciones en la pagina 10!
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Datos técnicos

FR-S 520 S EC/ECR FR-S 540 EC/ECR

Sefales de control

Senales de entrada

Serie
02k | 0,4k |o,75k| 15k | 04k |o,75k| 15k | 22k | 37k
Valores Entrada 0-5V DC, 0-10 V/ DC, 4-20 mA
nominales analoga ' '
de frecuencia | gjgjtal Panel de mando
Senfal de Seleccion individual entre marcha a la derecha y marcha a la izquierda.
STF, STR o . p
arranque Como entrada de inicio puede seleccionarse una sefial autoenclavador.

Reponer el mensaje de falla

El mensaje de falla (sefial de alarma) se repone con la reposicion
de la funcion de proteccion.

Seleccion de revoluciones

Se pueden llamar a hasta 15 revoluciones (cada frecuencia de giro puede
preajustarse en un rango de 0—120 Hz). Las revoluciones reales pueden
modificarse durante la operacién mediante el panel de mando.

2. funciones

Seleccioén de las funciones secundarias (tiempo de aceleracion/tiempo de
frenado, elevacion del torque, frecuencia de base, relé electronico de
proteccion del motor)

Sefial de STOP

Desactivacion de la salida del convertidor de frecuencia
(frecuencia y tension)

Seleccién entrada
de corriente

Ajuste de frecuencia mediante la sefal de entrada de corriente
4 220 mA DC (borne 4)

Interruptor térmico externo

Desactivacion del convertidor de frecuencia mediante
un termorelé externo

Operacion por pasos

Seleccién de la operacion por pasos (JOG) @)

Regulacién PID

Seleccion de la regulacién PID @

PU <> Operacion externa

Conmutacién de los modos de operacion entre ,PU*y externo® @

Funciones de operacion

Ajuste de frecuencia maxima y minima, saltos de frecuencia, seleccién de
la entrada para el interruptor térmico externo, rearranque automatico
después de interrupcion de corriente, prohibicion de reversion,
compensacion de deslizamiento, selecciéon de modos de operacion,

regulacion PID, operacion mediante PC (RS485)

Senales de salida

Estados de operacion @

Se puede seleccionar 1 posibilidad de emision (salida de colector abierto):
Estado de la regulacién de frecuencia, comparacion del valor nominal/real,
deteccion de frecuencia, visualizaciéon de sobrecarga, deteccion de
corriente nula, supervision de corriente de salida, limite inferior PID, limite
superior PID, giro PID en marcha directa/reversa, disponibilidad de
marcha, falta leve y alarma, se puede seleccionar 1 salida de contacto
(230 VAC;0,3A/30V DC;0,3A)

Sefial analoga

Se posibilita una de las siguientes indicaciones: Frecuencia analoga,
Corriente motriz, salida andloga, (0-5 V DC, 1mA desviacién maxima).

Funciones de proteccién

Sobrecorriente (durante aceleracion, retraso o con velocidad constante),
sobrecorriente en circuito intermedio (durante aceleracion, retraso o con
velocidad constante aceleracion, retraso o con velocidad constante),
sobrecarga (motor/convertidor de frecuencia), sobrecalentamiento de los
disipadores de calor, falla del ventilador ', Proteccién de desconexion de
sobrecorriente, contacto a tierra en inicio ® interruptor externo de
proteccion del motor 2/, falta de conexion PU @, cantidad de rearranques;

error de comunicacion '¥; error de CPU, baja tensién

Entorno

Temperatura ambiente

-10 °C a +50 °C (sin formacion de hielo o escarcha)

Temperatura de almacenamiento

-20°C a +65 °C

Humedad del aire admisible

90 % max. de humedad relativa

Condiciones de entorno

Sélo para espacios interiores, sin gases agresivos, sin niebla aceitosa,
levantamiento libre de polvo y suciedad

Altura de emplazamiento

max. 1.000 m sobre el nivel medio del mar

Vibracion

max. 0,6 G

iObserve por favor las indicaciones en la pagina 10!
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Datos técnicos

NOTA

| Observaciones especiales respecto a la tabla:

@

)

Los datos de potencia de la potencia nominal del motor se refieren a una tensién del motor
de 230 V (FR-S 520 S) o bien 440 V (FR-S 540).

Los valores porcentuales de la capacidad de sobrecarga de la intensidad nominal del apara-
to identifican la relacion respecto a la intensidad nominal de salida del convertidor de fre-
cuencia. Para una utilizacién continua es necesario dejar enfriar el convertidor de frecuencia
y el motor hasta que su temperatura descienda por debajo del valor que alcanza con un 100 %
de carga.

La tension maxima de salida no puede sobrepasar el valor de la tensién de entrada. El ajuste
de latensién de salida se puede efectuar através de todo el campo de la tension de entrada.

La tensiéon nominal de entrada depende del valor de impedancia (incluido cable y bobina
de impedancia de entrada) en el lado de entrada de la red.

El momento de frenado indicado es un valor promedio (en funcion de las pérdidas motri-
ces) cuando se frena solo el motor de 50 Hz dentro de un lapso mas corto posible. Al frenar
el motor de una frecuencia mayor que la frecuencia base, se reduce correspondientemente
el momento de frenado. Cuando se exige en una aplicacién un momento de frenado con
mas de 20 % o una duracién de activacion relativa con mas de 30 %, debe conectarse una
unidad externa de freno (por ejemplo, BU-UFS) con las resistencias correspondientes.

La indicacion vale sélo para convertidores de frecuencia equipados con una interfaz
RS485.

La indicacion vale solo para convertidores de frecuencia equipados con un ventilador de
enfriamiento.

La funcion se activa mediante el ajuste del parametro 40 en ,1°.

La entrada OH se activa mediante el parametro para la asignacién de funciones de los bor-
nes de entrada (Pr. 60 a Pr. 63).

En caso de baja tension o una breve interrupcion de corriente no se emite o indica una alarma.
Sin embargo, el convertidor de frecuencia esta protegido en caso de que se presente una
sobrecorriente o sobretension regenerativa en el momento del restablecimiento de la ali-
mentacion de corriente.

La asignacién de funcién se realiza mediante los parametros 60—63.

La asignacioén de funcién se realiza mediante los parametros 64—65.

10
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Componentes de la carcasa

3.1

Componentes de la carcasa

Descripcion de la carcasa

Los convertidores de frecuencia se suministran con dos formas de carcasa diferentes segun el
tipo o potencia. Los dibujos a continuacion reflejan una vista simplificada de los componentes
de las carcasas.

Convertidor de frecuencia FR-S 500 EC/ECR con tapa frontal

NANANANA
ALY
‘L‘L%.“

Indicaciéon ESTADO

Indicaciéon LED

Panel de mando

Digital Dial

[ Tapa frontal

Placa de
) caracteristicas
Cubierta de cables

KML == Denominacion de

modelo

Convertidor de frecuencia FR-S 500 EC/ECR sin tapa frontal

D

D NN
NHLIGGIN
SKESEN

NONANANANA

Conexion exclusiva para
finalidades del fabricante.

Puente para la
conmutacion de la
l6gica de control

Salida de alarmas

Regleta de bornes para
conexion de control
Regleta de bornes para
conexion de potencia

Conexién RS485 o unidad
de mando

Cubierta de cables

A\

ATENCION:
La conexion mediante la indicacion LED debe utilizarse exclusivamente por el fabri-
cante. Existe el peligro de un golpe eléctrico al tocar.

FR-S 500 EC/ECR 11




Conexion

4

4.

1

Conexion

Vista sindptica

ATENCION:

Los bornes PC-SD de la alimentacion de tension 24-V-DC no deben ponerse en corto-
circuito ya que existe el peligro de danar al convertidor de frecuencia.

Conexion ___
FR-S 520 S: monofasica
FR-S 540: trifasica —

Salida 24 V DC
Punto de referencia para entradas

Marcha derecha/izquierda
Inicio de marcha izquierda
1. Preseleccion de velocidad/rev.

2. Preseleccion de velocidad/rev.

Conexiones de mando

3. Preseleccion de velocidad/rev. RL O +
Potencial de referencia O SD @ A
SINK B
oo ©
__________________________ SOURCE
© | RUN
8’ : ITTTT TN : A
e valor 3 o \ L 10 (+5V) SE
e teérico - L 2 (0— 5\\589
S 51 1kQ2W v by 010
S G ! s 5250
€2 :
53! onte (L) N
g o ! Entrada de corriente () E AM
g 4-20 mA DC (+) L O4

o

Interfaz. RS485
(por ejemplo, para

la unidad de mando)

0

e circuito intermedio!
Alarma
Operacioén Salidas de
©Or col_ector
Potencial de abierto
referencia

E Bobina estrangu-
I ladora de circuito
: intermedio FR-BEL
1

(Option)

iEl puente debe retirarse en
caso de conexion de una
bobina estranguladora de

Sefal de salida
analoga
(-) 0-5V DC

© 6 00060

Se aplica solo para convertidores de frecuencia FR-S 500 ECR con interaz RS485.
Los bornes SD y 5 son potenciales de referencia. No deben ponerse a tierra.
Puente para la conmutacion entre l6gica positiva y negativa.

Asignaciones de funcion posibles de los bornes de entrada para mediante los parametros
60 a 63: RL, RM, RH, RT, AU, STOP, MRS, OH, REX, JOG, RES, X14, X16y (STR).

Asignaciones de funcién posibles de los bornes de entrada mediante los parametros 64 y
65: RUN, SU, OL, FU, RY, Y12, Y13, FDN, FUP, RL, LF y ABC.

Por motivos de la compatibilidad electromagnética debe colocarse el blindaje a masa.

12
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Conexion

4.2

Conexidn de potencia

PELIGRO:

Los trabajos de conexion deben tnicamente realizarse estando el convertidor de
frecuencia sin tension. El LED de acometida debe estar apagado. Antes de retirar la
tapa frontal hay que desconectar la tension de la red y observar un tiempo de espera
de 10 minutos como minimo (Tiempo de descarga de los condensadores.

ATENCION:

Latension de lared no debe conectarse nunca a los bornes de salida U, Vo W. La con-
secuencia serian danos irreversibles en el convertidor de frecuencia y la exposicion
del operador a un peligro directo.

4.2.1

NOTA

Conexidén de alimentacion de corriente, motor y conductor protector

Las regletas de bornes para la conexion del convertidor de frecuencia estan accesibles des-
pués de retirar la cubierta frontal y la cubierta de cables. La conexion de alimentacion de co-
rriente se realiza en el FR-S 520 S EC/ECR en forma monofasica mediante los bornes L1y N; y
en el caso del FR-S 540 EC/ECR en forma trifasica, mediante los bornes L1, L2y L3. La tension
de conexion debe alcanzar en el caso del FR-S 520 S EC/ECR a200-240V AC,-15%/+10%Yy
en el caso del FR-S 540 EC/ECR a 380—480 V AC. La frecuencia de conexion asciende en to-
dos los tipos a 5060 Hz £ 5 % .

Los cables del motor se conectan a los bornes U, V' y W. Las siguientes ilustraciones muestran
la configuracion de la conexién para la conexion de la potencia. El dimensionamiento de los ca-
bles debe serde 1,5 mm®hasta la clase de potencia 0,75 ky de 2,5 mm? para valores superiores.

Adicionalmente, el convertidor de frecuencia debe ponerse a tierra conectandolo al conductor
de puesta a tierra.

Conexion monofasica Conexidn trifasica \ N )
FR-S 520 S EC/ECR FR-S 540 EC/ECR é§ E =S
N Conexiones
L[NJU[VI[wW L[L2[WLB[U[V W E = de potencia
Qioldalel Qe
rf r ry T ) e 74 A
i i C ion del
: : | S
H y @ ?uesta a
[ 1 ierra
r2Esel
® ®
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Conexion

NOTA Por razones de compatibilidad electromagnética se recomienda utilizar, sin falta, un cable
apantallado para el motor.

Conexion monofasica Conexion trifasica

FR-S 520 S EC/ECR FR-S 540 EC/ECR
" . 2 i SR
w L3 w = ; :
1 -4
] -4
P1 P1 %P !
+ + |
!
PE - p <E ©) <E €] |
¢ 14 1
L _ o . _
NOTA La longitud méxima permitida de la linea del motor es de 100 m. Cuando se selecciona

mediante el parametro 98 la elevacion del torque, la longitud maxima permitida es de 30 m.

Una descripcion de los bornes para las conexiones de potencia se encuentra en la siguiente tabla.

Borne Designacion Descripcion
L1, N c i6n de tensié la red Alimentaciéon de tension de la red del convertidor
. L1, L2, L3 onexion de tension a fared | g frecuencia
§ Conexion para unidad de En los bornes +, - se puede conectar una unidad
© - frenado externa de frenado externa
Qo
3 c . la bobi Los bornes P1y + sirven para la conexion de una
2 P4 toneX|o|n garada 0 'n.? bobina estranguladora de circuito intermedio.
S + estrangu ? orad_e CIreUlto - Antes de la conexion de la bobina estranguladora
E intermedio debe retirarse el puente.
5 U.V. W c i6n del mot Salida de tensién del convertidor de frecuencia
© »h onexion del motor (3 ~ 0 V—tensién de conexion, 0,5-120 Hz)
1 PE Conexion del conductor de puesta a tierra del
= convertidor de frecuencia
ATENCION:
Debido a que una conexion y desconexion dentro de pocos instantes del convertidor
de frecuencia de la alimentacion de corriente puede causar una destruccion de la limi-

tacion de corriente de conexion, debe realizarse el arranque o bien la detencion
mediante las sefales de control STF/STR y STOP, o bien mediante la unidad de mando.

14 s MITSUBISHI ELECTRIC



Conexion

4.2.2 Regleta de bornes para conexion de potencia

FR-S 520 S-0,2 k a 0,75 k EC/ECR

Alimentacion de
tension eléctrica

Tamaho de tornillo: M3,5
Torque: 1,2 Nm

FR-S 520 S-1,5 k EC/ECR

Puente

AI|mg[1taC|pn _de 0 Motor
tension eléctrica

Tamanho de tornillo: M4
Torque: 1,5 Nm

FR-S 540 0,4 a -3,7 k EC/ECR

%)

Puente

Alimentacién de

tension eléctrica @ 0 Motor

Tamano de tornillo: M4
Torque: 1,5 Nm

FR-S 500 EC/ECR
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Conexion

4.3

Conexion de seccion de mando

La siguiente figura muestra la ocupacién de la regleta de bornes para los circuitos de mando y

de senales de los convertidores de frecuencia.

‘SD‘SD‘STF‘STR‘ RL‘RM‘ RH‘AM‘
afefe]

‘PE‘SE‘HUN‘10‘2‘5‘4‘

Senal Borne Designacion Descripcion
- El motor gira en marcha a la derecha cuando hay una se-
STF Senal de arranque para fial en el borne STF. En la conmutacion simultanea de las
-§ marcha hacia delante sefiales STFy STR se ejecuta el comando de detencion.
E El motor gira en marcha a la izquier- | La asignaciénde
© o da cuando hay una sefal en elborne | funciones a los
o STR Senal de arranque para | gTR Ep Ja conmutacién simultdnea | bornes de entra-
Q marcha hacia atras de las sefiales STFy STR se ejecuta | da se realiza me-
.g el comando de detencion. diante los para-
é % Preseleccion de 15 diferentes frecuen- 89"03 60 a 63.
S | O cias de salida; en esto se aplican las si-
« RH, RM, RL Preseleccion de velocidad guientes prioridades para los coman-
3 dos de revoluciones: Jog, preseleccion
2] de velocidad (RH, RM, RL, RX) y AU.
g Una determinada funcién de control se activa mediante
S| Punto de referencia comun | 1a unién del bo!'ne correspondi(:zn.te con _el borne_ SD. El
% sSD®@ para las entradas de control borne SD se aisla de la electronica digital mediante el
S en légica negativa optoacoplador.
© El borne esta aislado de los bornes 5y SE.
3 Salida 24-V-DC-/0,1-A mediante PC-SD. En I6gica nega-
ﬁ Salida 24-V-DC y punto de | tiva debe conectarse en un control mediante los transis-
S PCc® referencia comun para las tores del colecto abierto (por ejemplo, PLC) el polo posi-
o entradas de control en légica | tivo de una fuente de tension externa con el borne del
positiva PC. En I6gica positiva sirve el borne del PC como punto
de referencia comun para las entradas de control.
10 Tension de salida 5V DC
(Tension de Salida de tensién para la La intensidad maxima de salida es de 10 mA.
* salida conexién de un potenciometro | Potenciémetro recomendado: 1 kQ, 2 W lineal,
L 5V DC) Potenciémetro de velocidades multiples
E La senal del valor nominal de tensién 0-5 (10) V se colo-
S o Entrada para la sefial del valor | caen este borne. El rango de tension se preajustaen 0-5V
» tedrico de la frecuencia (parametro 73). La resistencia de entrada es de 10 kQ;
g la tension maxima permitida es 20 V.
S| 8 El borne 5 representa el punto de referencia para todas
218 Punto de referencia para las magnitudes analogicas tedricas bornes 2 y 4), asi
Z © 5 la sefal del valor tedrico de | como para la sefal de salida analoga AM. El borne esta
g la frecuencia aislado de los bornes SD y SE y no debe ser puesto a
'g tierra.
s La sefal del valor tedrico de la intensidad (DC 4—20 mA)
;E se aplica en este borne. La entrada esta activa sélo con
& Entrada para la sefial del valor | la sefial AU conectada. La asignacion de funcion de la
iT 4 tedrico de la intensidad sefial AU se realiza mediante los pardmetros 60 a 63. La

4-20 mA DC

resistencia de entrada es de 250 Q, la corriente maxima
permitida es 30 mA. En la fabrica se configurd por defec-
tolaentradaparaOHzen4 mAypara50Hzen 20 mA.

16
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Conexion

Senal

Borne

Designacion

Descripcion

Contacto

Salida de alarma exenta
de potencial

La emisién de alarma se efectia a
través de contactos de relés. El dibu-
jo corresponde al funcionamiento
normal y al estado sin tension. Si se
activa la funcién de proteccion, el
relé se excita.

B J A
C
La potencia de contacto es de 230 V
AC/0,3A0de30VDC/0,3A.

La asignacion de
las funciones
para los bornes
de salida se reali-
za mediante los
parametros 64 y
65.@

Salidas de senales
Colector abierto

RUN

Salida para la marcha
del motor

La salida estd conmutada cuando la
frecuencia de salida es mayor a la
frecuencia inicial del convertidor de
frecuencia. Se bloquea la salida al no
emitir una frecuencia o cuando el fre-
no DC esta operando.

La potencia de contacto es de

24V DC/0,1A.

SE

Potencial de referencia para
salidas de sefales

Potencial de referencia para la sefal
El bornde esta aislado de los bornes

RUN.
5y SD.

Analog

AM

Salida anéloga

Se puede seleccionar una de las si-
guientes funciones de visualizacion:
indicacion externa de frecuencia o
indicacion de corriente del motor. Se
puede conectar, por ejemplo, un vol-
timetro para la corriente continua.

Por parte de la
fabria se ajusto
por defecto la sa-
lida en frecuencia.
La tension maxi-
ma de salida es 5V,
la corriente maxi-
ma permitida de
salida es 1 mA.

Communic.
RS485

Conexion de la unidad de
mando
(RS485) @

Mediante el cable de conexién corre

conectarse la unidad de mando FR-PUO4. La conexion
posibilita la comunicacion serial mediante RS485.

Estandar de entrada/salida:

RS485, Operacion Multi-Drop, max. 19200 baudios,

max. 500 m longitud de linea.

spondiente puede

D se posibilitan las siguientes asignaciones de funcién mediante los bornes de entrada: RL,
RM, RH, RT, AU, STOP, MRS, OH, REX, JOG, RES, X14, X16 y (STR).

@ Losbornes PC y SD no deben conectarse entre si ni con la conexidn del conductor protec-
tor. En la logica positiva de conmutacion se utiliza el borne PC y en l6gica negativa de con-
mutacion el borne SD como punto de referencia comun para las entradas de control.

® Se posibilitan las siguientes asignaciones de funcion de los bornes de salida: RUN, SU,
OL, FU, RY, Y12, Y13, FDN, FUP, RL, LF y ABC.

La conexion RS485 es opcional.

A\

ATENCION:
Los bornes 10y 5 no deben conectarse entre si, ya que esto podria causar la destruc-
cion de la fuente de tension interna para la conexion del potenciometro.

FR-S 500 EC/ECR
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Parametros

9

Parametros

L. Para- Lo . Ajuste
Funcién i Funcién Rango de ajuste basico
0 Aumento del torque (manual) 0-15 % 4/5/6 % ©
1 Frecuencia maxima de salida 0-120 Hz 50 Hz
2 Frecuencia minima de salida 0-120 Hz 0 Hz
3 Curva V/f (Frecuencia basica) 0-120 Hz 50 Hz
12 Preseleccion del numero de revoluciones o
4 velocidad - RH ® 0-120 Hz 50 Hz
22 Preseleccion del nimero de revoluciones o
) 5 velocidad - RM @ 0-120 Hz 30 Hz
Parametros " — - -
basicos 6 32 Preseleccion del numero de revoluciones o 0-120 Hz 10 Hz
velocidad - RL ®
7 Tiempo de aceleracion 0-999 s 5s
8 Tiempo de frenado 0-999 s 5s
9 Ajuste de la intensidad para el interruptor 0-50 A corriente
electrénico protector del motor nominal
Indicacion de los parametros del area de 0: Indicacion bloqueada
30 : . TS 0
funciones ampliado 1: Indicacién liberada
79 Seleccién del modo de funcionamiento 0-4/7/8 0
Para activar la indicacion de los parametros del area de funciones ampliado, debe ajustarse el parametro 30 en 1.
10 Frenado con DC (frecuencia) 0-120 Hz 3Hz
11 Frenado con DC (tiempo) 0-10s 05s
12 Frenado con DC (tension) 0-15% 6 %
13 Frecuencia de arranque 0-60 Hz 0,5 Hz
0: para carga constante
14 Seleccién de la curva de carga 1 para carga qgadrada 0
2: para operacion de
3: elevacion
15 Frecuencia en régimen intermitente 0-120 Hz 5Hz
Tiempo de aceleracién y frenado en régimen .
16 intermitente 0-999s 05s
17 Fijacion previa de la direccién de rotacion con | 0: Rotacion a la derecha 0
tecla RUN 1: Rotacion a la izquierda
19 Tensién maxima de salida 0—500(800)@ V/888/--- 888
20 Frecuen(;l,a de referencia para los tiempos de 1-120 Hz 50 Hz
Pardmet aceleracion y frenado
p:::rlr;e ros 21 Seleccién de la limitacién de corriente 0-31/100 0
adaptacion 22 Limitacion de la intensidad @ 0-200 % 150 %
?naostlc():ra al 23 Limite de la intensidad con frecuencia aumentada | 0—200 % / --- -
24 4. Presel. del num. de revoluciones o velocidad @ | 0120 Hz / --- -—-
25 5. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / ---
26 6. Presel. del nim. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / --- -
27 7. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / --- -—-
Frecuencia inicial para el limite de corriente
28 con frecuencia elevada 0-120Hz 50 Hz
0: Curva caracteristica
lineal
. 1: Curva caracteristica
29 Curva de aceleracion y frenado sinusoidal muestra A 0
2: Curva caracteristica
sinusoidal muestra B
31 Salto de frecuencia 1A 0-120 Hz / --- -—-
32 Salto de frecuencia 1B 0-120 Hz / ---
33 Salto de frecuencia 2A 0-120 Hz / --- -
34 Salto de frecuencia 2B 0-120 Hz / --- -—-

18
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Parametros

na Para- na . Ajuste
Funcion . Funcion Rango de ajuste basico
35 Salto de frecuencia 3A 0-120 Hz / ---
. 36 Salto de frecuencia 3B 0-120 Hz / --- -
Parametros
para la 37 Indicacion de la velocidad 0/0,1-999 0
adaptacion 38 Frecuencia de entrada con 5 V (10 V) 1-120 Hz 50 Hz
?ni)stgf al 39 Frecuencia de salida con 20 mA de valor tedrico | 1-120 Hz 50 Hz
- ) 0: sin supervision
40 Supervision de puesta a tierra 1: Supervisién activada 1
Funciones 41 Comparacion valor tedrico/efectivo (salida SU) | 0-100 % 10 %
de bornes 42 Control de la frecuencia de salida (salida FU) | 0-120 Hz 6 Hz
de salida 43 Control de la frecuencia con marcha atras 0-120 Hz / --- -—-
44 2° tiempo de aceleracion y frenado 0-999 s 5s
_Segunéjo 45 22 tiempo de frenado 0-999s/--- -
uego de
Jpar%metros 46 22 aumento manual del par de giro 0-15 %/ --- -
47 22 curva V/f 0-120 Hz / --- -
48 Supervision de corriente de salida 0-200 % 150 %
Supervision 49 Duracion de la supervisién de corriente de salida | 0-10 s Os
de corriente 50 Supervision de corriente nula 0-200 % 5%
51 Duracion de la supervision de corriente nula 0,05-1s 0,5s
0:  Frecuencia de salida
1:  Corriente de salida
50 Indicacién LED en el 100: Frecuencia ajustada 0
convertidor de frecuencia con detencién/
Frecuencia de salida
en operacion
0: Modo de ajuste de
Funciones 53 Asignacion de funcion del "Digital Dial" ® frecuencia 0
de indica- 1: Modo de potencidometro
cion 0: Emision de la frecuen-
o ® cia de salida
54 Emision del borne AM 1: Emision de la corriente 0
de salida
Tamanho de referencia para la indicacion
55 externa de frecuencia 0-120 Hz 50 Hz
Tamanho de referencia para la indicacion corriente
56 de corriente 0-50 A nominal
57 Tiempo de sincronizacion después de un fallo 0-55/ - .
Rearranque de lared
58 Tiempo bufer hasta la sincronizacién automatica | 0-60 s 1s
0: sin funcion del poten-
ciémetro del motor
1: Funcién del potencié-
metro del motor y
Funcién . ” - almacenamiento del
adicional 59 Seleccion del potenciometro digital del motor valor de frecuencia 0
2: Funcion del potencio-
metro del motor, sin
almacenamiento del
valor de frecuencia

FR-S 500 EC/ECR
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Parametros

Funcidn

Para-
metro

Funcion

Rango de ajuste

Ajuste
basico

Funciones
de bornes

60

Asignacién de funcion del borne RL

61

Asignacién de funcién del borne RM

62

Asignacion de funcién del borne RH

63

Asignacién de funcién del borne STR

wh 2o

»

10:
14:

16:

RL (Rev. bajas)

RM (Rev. medianas)
RH (Rev. altas)

RT (segundo juego
de parametros)

AU (liberacion del valor
nominal de corriente)
STOP (automantencién
de la senal inicial)
MRS (bloqueo del
regulador)

OH (entrada del
interruptor protector
externo del motor
REX (seleccién de 15
frecuencias de giro)
JOG (seleccion de la
operacion por pasos)
RES (RESET)

X14 (liberacion de la
regulacién PID)

X16 (conmutacion
entre operacion de
unidad de mando/
operacion externa)

: STR (puede asignarse

exclusivamente al
borne STR)

64

Asignacion de funcién del borne RUN

65

Asignacion de funcién del borne ABC

11:

12:

13:

14:

15:

16:

98:
99:

RUN (marcha de motor)
SU (comparacion de
los valores de
frecuencia nominal/real)
OL (al. de sobrecarga)
FU (supervisién de la
frecuencia de salida)
RY (convertidor en
orden de operacién)
Y12 (supervision de
corriente de salida)
Y13 (supervision de
corriente nula)

FDN (valor limite PID
inferior)

FUP (valor limite PID
superior)

RL (marcha directa/
de retroceso con
regulacion PID

LF (leve error)

ABC (alarma)

99

Configura-
ciones de
operacion

66

Seleccién de la funcion de proteccion para el
rearranque automatico

: OC1a3,0vVliasg,

THM, THT, GF, OHT,
OLT, PE, OPT
OC1a3
OC1a3,0viasd

67

Cantidad de pruebas de rearranque

sin rearranque

-10: sin emisién de

alarma en
rearranque

101-110: Emision de

alarma en
rearranque

68

Tiempo de espera para el rearranque

0,1-360 s

69

Borrar la suma de los rearranques repetidos

0:

Reposicion del
parametro

70

Ajuste Soft-PWM @

Soft-PWM activo
Soft-PWM no activo

71

Seleccién segun tipo de motor

- O | =0

Motor con autoventilacién
Motor con ventilacion
externa

20
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Parametros

e Para- A . Ajuste
Funcion . Funcion Rango de ajuste basico
7 Frecuencia de mcgulacién por repeticion de 8__1 50 7 kHz 1
impulsos (PWM) 15: 14,5 kHz
L L - 0: 0-5VDC
73 Preseleccion de la tension del valor teérico 1: 0-10V DC 0
74 Filtro de sehales del valor nominal 0-8 1
0: Liberar la reposicién/
Detencion bloqueados
mediante unidad de
mando
1: Reposicion sdlo tras
consulta de una
funcién protectora/
Detencion bloqueada
mediante unidad de
75 Condicioén de reposicion / Detencion ® mando 14
14: Liberar la reposicion/
Detencion liberados
mediante unidad de
) mando
ggzggudr:' 15: Reposicion sélo tras
i consulta de una funcién
operacion protectora/Detencion
liberados mediante
unidad de mando
0: Operacion con tension de
. N alimentacion activada
76 Control del ventilador de enfriamiento 1: Control del ventilador 1
de enfriamiento
0: Escritura posible sélo
durante una detencién
1: Escritura bloqueada
77 Proteccion contra escritura de los parametros ® (con excepcion de 0
determ. parametros)
2: Escritura posible sélo
durante la operacion
0: Marcha derecha e
izquierda posible
— . L 1: Marcha izquierda
78 Prohibicién de inversién bloqueada 0
2: Marcha derecha
bloqueada
80 8. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / --- -—-
81 9. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / ---
Preselec- 82 10. Presel. del nim. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / - ---
cion del g 83 11. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / --- -
numero de
revoluciones 84 12. Presel. del nim. de revoluciones o velocidad ®| 0-120 Hz / ---
o velocidad 85 13. Presel. del nim. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / - -
86 14. Presel. del num. de revoluciones o velocidad ® | 0-120 Hz / --- -—-
87 15. Presel. del nim. de revoluciones o velocidad ®| 0-120 Hz / ---
88 Seleccién de la direccion de aplicacion del 20: Marcha en retroceso 20
regulador PID 21: Marcha directa
89 Valor proporcional PID ® 0,1-999 % / --- 100 %
B 90 Tiempo de integraciéon PID ® 0,1-999 s/ --- 1s
EIeDgulamon 91 Valor limite superior para el valor real 0-100 %/ ---
92 Valor limite inferior para el valor real 0-100 % / --- ---
Fijacién previa del valor nominal mediante o o
93 parametros 0-100 % 0 %
94 | Tiempo de diferenciacion PID ® 0,01-10s /-
95 Deslizamiento nominal del motor 0-50 % / --- -
Compen- Tiempo de consulta de la compensacion de
sacion de 96 ; ; 0,01-10s 0,5s
: deslizamiento
desliza-
miento Seleccién de area para compensacion de
97 desli ) 0/--
eslizamiento
FR-S 500 EC/ECR 21



Parametros

e Para- A . Ajuste
Funcion . Funcion Rango de ajuste basico
Elevacion Elevacion automatica del torque a7®
automatica % (Potencia motriz) 0.1-3,7 = kW/
del torque 99 Constante del motor R1 0-50 Q/ --- --

(90011) ® S;:gn;a:ﬁn del area de compensacion de la Area de compensacién .
c2 Discrepancia para la introduccion del valor .

(902) ® | tedrico de la tension (frecuencia) 0-60 Hz 0 Hz
C3 Discrepancia para la introduccion del valor . o o, @

(902) ® | tedrico de la tension 0-300 % 0%

3 C4 Amplificacién para la introduccion del valor . o o @
Pardmetros | (903) ® | tedrico de la tension 0-300 % 96 %
para el C5 Discrepancia para la introduccion del valor
calibrado —

(904) ® | tedrico de la intensidad (frecuencia) 0-60 Hz 0 Hz

C6 Discrepancia para la introduccion del valor . o o, @
(904) ® | teérico de la intensidad 0-300 % 20 %

Cc7 Amplificacién para la introduccién del valor - o o @
(905) ® | tedrico de la intensidad 0-300 % 100 %
(2é§; ® | iParametros de fabrica: No ajustar!

0: No eliminar los
. parametros

. Clr Borrar parametros 1: Eliminar los parametros 0
g;mmones 2: Todos los parametros
eliminacion 0: No eliminar el listado

. ® de alarmas
ECL Borrado de la memoria de fallos 1: Eliminar el listado de 0
alarmas

Los siguientes parametros de comunicacion se aplican sélo para convertidores de frecuencia con interfaz RS485.

(ElI mando mediante el panel de mando esté desactivado en caso de una col

nexion de la unidad de mando FR-PU04.)

Parametros
de comuni-
cacion

(33n11) ® | Numero de estacion 0-31 0
n2 48: 4800 Baudios
(332) ® | Velocidad de transmision de datos 96: 9600 Baudios 192
192: 19200 Baudios
n3 . . " . 0/ 1: Longitud de datos 8
(333) ® | Longitud del bit de detencion / Longitud de datos 10/11: Longitud de datos 7 1
0: sin control de paridad
n4 . 1: Control por paridad
(334) ® | Control de paridad impar 2
2: Control por paridad par
(33'1.’5) ® | Cantidad de intentos de repeticion 0-10/--- 1
(33%6) ® | Intervalo de tiempo de la comunicacion de datos | 0-999 s/ --- -
(33n77) ® | Tiempo de espera de respuesta 0-150 ms / ---
0: Control mediante
n8 -~ L computador
(338) ® | Escribir comando de operacion 1: Control mediante 0
sefales externas
0: Control mediante
n9 - . . computador
(339) ® | Escribir comando de frecuencia de giro 1: Control mediante 0
sefales externas
n10 Seleccion del modo de operacién en operacién | 0: como parametro 79 0
(340) ® | con comunicacion serial 1: comunicacién serial
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Parametros

Para-
metro

Ajuste

Funcion Funcion Rango de ajuste basico

0: Instruccién CR/LF
desactivada

1: Instruccién CR
activada

2: Instruccion CR/LF
activada

nii

(341) ® Activacion de la instruccion CRy LF

=4

escribiren RAM y
Seleccién del acceso E2PROM E2PROM 0
escribir sélo en RAM

ni2
(342) ®

Japonés
Inglés
Aleman
Francés
Espafiol
Italiano
Sueco
Finlandés

Tofo de sefal DESC
Tono de sefal CON

n13

(145) ® Seleccién del idioma local

ni4

(990) ® | Tono de control del manejo del teclado ®

TeINeghrwN2O I

Parametros

de comuni- n15®
cacion (991)

Ajuste de contraste del ajuste LCD ® (oscuro) hasta 63 (claro) 58

0
0: seleccionable entre
frecuencia de salida
y corriente de salida
100: en estado de deten-
(93;;5@ Indicacién LCD de la unidad de mando ® Z;S;ég;eg?rizﬁsncia
de salida en opera
cion: Frecuencia de
salida o corriente de
salida

0: sin supervision de
error de conexion
1: Mensaje de error en
error de conexion
Error de conexién / Bloquear unidad de mando | 10: Sin supervision de 0
errores de conexion
(operacion bloqueada
mediante unidad de
mando)

ni7
(993) ®

Explicacion de las notas de las tablas:

@ FR-S 520 S EC/ECR y FR-S 540-0,4 < 0,75 k=6 %, FR-S 540-1,5a2,2k =5 %,
FR-S 540-3,7k =4 %

@ Rango de ajuste FR-S 520 S EC/ECR =0 - 500 V, FR-S 540 EC/ECR =0 - 800 V;
Valor 888 = 95 % de la tensidn de entrada

El ajuste de los parametros puede realizarse también durante el transcurso de la opera-
cion del convertidor de frecuencia, cuando el parametro 77 se ajusta en ,,0“. Los parame-
tros 53, 70y 72 pueden modificarse sé6lo en el modo de operacion ,,Operacion mediante la
unidad de mando*.

Los valores dependen del ajuste de los parametros de calibracion.
En la unidad de mando FR-PUO04 se indican los numeros de parametro en paréntesis.
® Rango de ajuste FR-S520 SEC/ECR=0,1-3,7 kW, FR-S540EC/ECR=0,2—-3,7 kW
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Diagnéstico de fallos

Fallo
Indicacién Indicacién Significado Descripcion Remedios
FR-PU04 LED
A) La intensidad de salida del | Causas de una reaccion de la
1714~ 1 | Sobreintensidad 1 | convertidor de frecuencia ha al- | funcién de proteccién son:
LIL 1 | (aceleracion) canzado o sobrepasado el 200 % | cortocircuito en la salida de
de la intensidad nominal: durante | potencia, momento dinamico
la aceleracion, con velocidad | de la carga (GD?) demasiado
1711~ 21 | Sobreintensidad2 | constante o durante ladesacele- | grande, ajuste previo extre-
LIL L | (velocidad const) | racion. madamente corto del tiempo
de aceleracion o frenado, re-
B) En la seccion de potencia del | arranque durante la fase de
1711~ 3 | Sobreintensidad 3 | convertidor de frecuencia se re- | marcha en vacio del motor,
LIL I | (frenado) gistra un aumento de temperatura | funcionamiento con un motor de
excesivo. potencia demasiado elevada.
I ! | Sobretension 1 Tiempos demasiado cortos
LI 1| (aceleracion) La tension del circuito interme- | € renado o sobrecarga re-
dio ha subido fuertemente a generativa. Se remed@’ medi-
- . . : ante una prolongacién del
177 3 |Sobretensién 2 | causa de energia regenerativa. tiempo de frenado o una uni-
g (velocidad const.) | Ellimite de sobretension ha sido dad ge frenado externa
splbrepasado_durante laacelera- Ademds, una sobretensién
. cién, la velocidad constante o el .
M 3 | Sobretension 3 frenado. en la red_puede condu0|_r,a
LIl | (frenado) una reaccion de esta funcion
de proteccion.
I~ _177 | Sobrecarga Se ha activado la proteccion | Una disminucion de la carga
I 11 | (motor) electrénica contra sobrecargas | del motor puede impedirlare-
para el motor o el convertidor de | accién de la funcién de pro-
frecuencia. Cuando un motor | teccion.
con autoventilacién trabaja du- | Hay que comprobar hasta
Pt ¥ It Sobrecqrga rante una duracién mayor con | qué punto la potencia del mo-
I T (convertidor de | una baja frecuencia de giro con | tor o del convertidor de frecu-
frecuencia) torque maximo, se sobrecarga tér- | encia son suficientes.
micamente, activando asi la funci-
6n protectora.
- Sobrecalenta- En un sobrecalentamiento del | Controlar la temperatura de
H. g} : .~. | disipador de calor se activa el | entorno
] I AN mlzntod del Id's" sensor de temperatura y se de-
pacor de calor tiene el convertidor.
Far - Error en la El ventilador no trabaja segun el | Cambiar el ventilador
Fai = funcion del ajuste en el parametro 76.
ventilador
Sobrecorriente por toma de tier- | Controlar las conexiones en
g Cortocircuito a ra en salida (lado de carga) ellado de carga (circuito eléc-
L tierra La funcién se activa mediante el | trico del motor)
ajuste del parametro 40 = 1.
Se ha activado un interruptor | Verificar la carga del motor y
. . protector externo del motor. el accionamiento.
Disparo de unin- | g; para el control térmico de los
T — | terruptor protec- ha aplicado un inter-
Ui el ) tor externo del motores se ha ap
(] ruptor protector externo, puede
motor (termo- lib la funcion d tecci-
contacto) iberarse la funcion de protecci
6n del convertidor mediante
este interruptor protector.
Una disminucién de la carga
El limite de intensidad se ha so- | puede procurar reme-
— = |Proteccién de |brepasado durante demasiado | dio.Ademds, hay que com-
UL ,' desconexion por | tiempo (aviso OL) y ello ha con- | probar el ajuste del limite de
sobrecarga ducido a la desconexion del con- | intensidad (parametro 22) y
vertidor de frecuencia. de la seleccion de limitacion
de corriente (parametro 21).
La funcién de proteccién se acti- | Controlar las conexiones y la
l-ll_-li- Error de va cuando se presenta un error | conexion enchufable de la
L comunicacion de ajuste o de conexion durante | unidad de mando.

la comunicacion serial.
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Diagnéstico de fallos

rranque automa-
tico

Fallo
Indicacién Indicacién Significado Descripcion Remedios
FR-PU04 LED
Error al acceder a la memoria | En caso de error repetido hay
(1= | Errorde de datos del convertidor de fre- | que informar al servicio de
"L | memoria cuencia atencion al cliente de
MITSUBISHI ELECTRIC.
Durante la marcha se ha pre- | Comprobar la unién y la con-
sentado un fallo de la unién en- | exién enchufable de la unidad
= .« | Defectodeunion | tre el convertidor de frecuencia | de mando.
,' UL- con la unidad de | yla unidad de mando. Esta alar-
mando ma sélo se manifiesta si el
parametro n17 esta ajustado a
unos de les valor “1".
Después de la reaccion de una | Hay que eliminar la causa de
Numero dema- | funcién de proteccion, no se ha | la funcién de proteccion
— = | siado alto de in- | logrado poner de nuevo auto- | original.
~ f:: tentos de rea- | maticamente en marcha el con-

vertidor de frecuencia dentro
del nimero de intentos de rear-
ranque ajustados en el par. 67.

En la placa de la CPU se pre-

Hay que informar al servicio de

,'_ ,‘-“U' geée;&o en sento un error. atencion al cliente de
MITSUBISHI ELECTRIC.
Se detuvo el con- | Se pulsé la tecla STOP del pa- | Control del parametro 75
P oc vertidor mediante | nel de mando o de la unidad de
o elpanelde mando/ | mando en el modo de operacion
unidad de mando. externo.
Cuando corre una corriente motriz | Modificar el tiempo de acele-
A . o .
Sobrecorriente | Mayora 15(_) %~ de la corriente ra_mon/frena_do Aumen_tarel li
. nominal, se interrumpe el aumen- | mite de corriente mediante el
en aceleracion . . i ’ ;
to de la frecuencia para evitar una | parametro 22. Desactivar la li-
interrupcion por sobrecorriente. | mitacion de corriente medi-
Cuando corre una corriente mo- | ante el parametro 21. Contro-
N Y Sobrecorriente | triz mayora 150 % @ de la cor- | lar si la elevacion del torque
ik il con velocidad | riente nominal, se reduce la fre- | €" €l parametro O se ajusto
- constante cuencia para evitar una | Conunvalormayorque elne-
interrupcién por sobrecorriente. | c€sarlo.
Cuando corre una corriente motriz
o h
Sobrecorriente | Mayora 159 % - de la corriente
en frenado nominal, se interrumpe la recep-
cion de la frecuencia para evitar
una interrupcion por sobrecorriente.
Cuando la energia regenerativa | Aumentar el tiempo de frena-
del motor supera la capacidad | do mediante el parametro 8.
» ' Sobretension en | 8¢ frenado del convertidor de
ol oo frenado frecuencia, se interrumpe la re-
cepcion de la frecuencia para
evitar una interrupcién por so-
brecorriente.
" La tensién de entrada se encu- | Controlar la alimentaciéon de
ension baja entra por inferior del limite de to- | corriente.
i Te b t i del limite de t t
= lerancia permitido.
Error en Controlar los ajustes de los
® Prueba de escritora con el| Pardmetros77,31a36yn17.
parametro 77 = 1,
— _ | |Emorde ® Solapadura de loas &rea de
L I | escritura los saltos de frecuencia,
® Prueba de escritura median-
te unidad de mando sin dere-
cho de escritura.
Prueba de escritura durante | Realizar los ajustes durante
operacion o en modo de escritura | la detencion. Seleccionar el
w WRITE Z _ 21 | Errorde externo. Mediante el parametro | modo de operacion ,,Operacion
Coe e [y i escritura 79 se traté de conmutar a un | mediante unidad de mando*.
modo de operacion ajustado
con un comando de operacion.
- - Los valores para el reforzamien- | Controlar los parametros C3,
[} 1 | Errorde A
-~ = . 9 to y el descentramiento se en- | C4, C6y C7.
L0 1 | calibracion ;
cuentran demasiado cercanos.
®

Se puede modificar el limite de corriente (parametro 22). Se encuentra ajustado por defecto en 150 %.

FR-S 500 EC/ECR
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7 Dimensiones

FR-S 520 S-0,2 k a 0,75 k EC/ECR

05 o
0
| ©
hanl At
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) fd—t \ (m B
‘ 5] 0 4
6 56 .6 18,5 D2 D1
68 D
Modelo D D1 D2
FR-S 520 S-0,2 k EC/ECR 80,5 10 52
FR-S 520 S-0,4 k EC/ECR 1425 42 82
FR-S 520 S-0,75 k EC/ECR 162,5 62 82 Medidas en mm
FR-S 520 S-1,5 k EC/ECR
5 0

| N

118
128

G | Tl H = 1
‘ 0
6, | 96 ° 16 72 S

18,5 65
108 155,5

Medidas en mm
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Dimensiones

FR-S 540-0,4 k a -3,7 k EC/ECR

25
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1 1
-~ 1 1 i —
ﬁﬂ : : HT ﬂﬂﬂﬂ I B
Al
6 | 96 N 6 18,5 D2 D1
108
Modelo D D1 D2 D3
FR-S 540-0,4 k EC/ECR 129,5 59 52 5
FR-S 540-0,75 k EC/ECR 129,5 59 52 5
FR-S 540-1,5 k EC/ECR 135,5 65 52 8
FR-S 540-2,2 k EC/ECR 155,5 65 72 8
FR-S 540-3,7 k EC/ECR 165,5 65 82 8

Medidas en mm
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