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UEP 50

Universal Eprom Programmer - 48 pins, USB

MANUALE UTENTE

UEP 50 eun programmatore compatto, vel oce e potentein grado di supportare tutti
i dispositivi programmabili, presenti sul mercato.

Tramite il connettore ISP € inoltre in grado di programmare direttamente un
dispositivo giainstallato sulla scheda dell'utente.

L' interfacciadi comunicazione e |'esecuzione autonoma delle operazioni da parte
dell'elettronicainterna, ottimizzano al massimo siai tempi di trasferimento dati, che
quelli complessivi di programmazione.

Lasua concezione permette di aggiungere facilmente nuovi dispositivi edi fornire
un prezzo molto competitivo insieme ad una elevata affidabilita. Indubbiamente

offre uno dei migliori rapporti prezzo/prestazioni tra i programmatori della sua
classe.
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Vincoli sulladocumentazione grifo® Tuttii Diritti Riservati

Nessuna parte del presente manual e puo essere riprodotta, trasmessa, trascritta, memo-
rizzatain un archivio o tradottain altre lingue, con qualunque forma o mezzo, sia esso
elettronico, meccanico, magnetico ottico, chimico, manuale, senzail permesso scritto
dellagrifo®.

IMPORTANTE

Tutte leinformazioni contenute sul presente manuale sono state accuratamente verifi-
cate, ciononostante grifo® non si assume nessuna responsabilita per danni, diretti o
indiretti, acosee/o personederivanti daerrori, omissioni odall'uso del presentemanuale,
del software o dell' hardware ad esso associato.

grifo® atres s riservail diritto di modificareil contenuto e laveste di questo manuale
senza alcun preavviso, con |' intento di offrire un prodotto sempre migliore, senza che
guesto rappresenti un obbligo per grifo®.

Per leinformazioni specifichedei componenti utilizzati sui nostri prodotti, |'utente deve
fareriferimento agli specifici DataBook delle case costruttrici o delle seconde sorgenti.

LEGENDA SIMBOLI

Nel presente manuale possono comparire i seguenti simboli:

A Attenzione: Pericolo generico
A Attenzione: Pericolo di atatensione

‘ Attenzione: Dispositivo sensibile alle cariche elettrostatiche

Aza\
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ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm-u—c-@ﬂ [bu.rJ

INDICE GENERALE

INTRODUZIONE ..ovveooeeeeeeeeeeeeseeeeeeeseseeseeeesseseeeesesessseesessseseseeessseeesssseeeseeessseesaeeseeseeseese 1
INFORMAZIONI PRELIMINARI «.ovecoeeveeeseeeeeesseeeeeeesseeseeesseesseessessseesssesseesssessesseessseen 3
CONVENZIONI E TERMINOLOGIA ....ooiveeomeeeeeeeeseeseeeoeseeeeeeeeseeseesssesseeesesesseesssseseeseeees 3
(010 NIV = NP4 L] N TSSOSO 3
TERMINOLOGIA ..o eeeee e eseeeeeeseeeeesesseseeeesses s seeeseeessseesesesseeseeees 3
CARATTERISTICHE GENERALI ..o seeeeeeeseesseeesseesseessesseeesesesseesesseseeseeees 4
CARATTERISTICHE TECNICHE w.coomiveeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeesseesseeesssesseessess s seses e eesseseeseeees 8
MATERIALE RICEVUTO ..ooioveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeseeesseeseeeessseseessesseoeeessesseeessseseeseees e 8
GENERAL oo eeeee e eeeee s e s seessese e s s e sees s esees s eeess s eeeeseeereeees 8
DAC, ZOCCOL O E PINDRIVER w..ccooeveeemeeeeeeeeseeseeesseeseeesssseseeesseeseoesssesseesssseseeseses s 8
INTERFACCIA ISP ..oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeseesseeseeeeseeeesses s ee s e eeesse e seseeseeeseeeesseesees 10
TEMPI DI PROGRAMMAZIONE ..o sseeeeeeeseseeesseeseeeeesseseesesessseessesseeseeees 10
ELEMENTI DELL UEP 50 ..ovvcooeeeeeoeeeeeeeeeeeeeeeossesseeessseseseesessessseeseseseeeseseesseessseseesesesseees 11
OPERAZIONI SUI DISPOSITIVI cooooreeeeeeeeeeeeseeeeeesseeseeeeesseseeeessseseesesessseessessseeesesessee 12
NORMALL <o eeeee e eeeeeeeeeseeee s e eee e s s e e seseseses s seeeseeeseeesseeeseesseseeees 12
SICUREZZA oo seeeeseeseeeeeessee e s s eses e s s eeess s ees e esess e sesneeees 12
SPECTALL oo see e s e e s s s s e e s ees e eees s eesnesees 12
OPERAZIONI SUL BUFEFER ..ccoveooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeesseesseesssesseeesesseseeesssesseeseses s essesseesaness 12
TIPI DI FILES SUPPORTAT wvveeoeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeseeeessessseessseseseessseseeesesessseessesseesesees 13
FAMIGLIE DISPOSI TIVI GESTITI weooeeveeoeeeeeeeereeeeeeeesseeseeesesesseeessesseeesesesseesesesesesseeeeees 13
PROGRAMMAZIONE PARALLELA SUZOCCOLO ZIF oo 13
PROGRAMMAZIONE SERIALE CON INTERFACCIA ISP ... 14
TESTER DI CIRCUITI INTEGRAT covcooeeeeeeeeeeeeeseeeeeesseeeeeeesseeseseesseseseesssessessesessees 15
CONFIGURAZIONE MINIMA DEL PC ...oooooeveeeeseeeeeeeeeeeeeeeeseeseeeeesseeseeeseseseeeessesseesenees 15
CONFIGURAZIONE CONSIGLIATA DEL PC ..cvvooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseseeseeeseeseeessseseeeen 15
INSTALLAZIONE ED USO .ecvveooeeeeeeseeeeeeeseeseeeesseesseesseseeseeesseesssessssssseessesesseesssseseesesesseeen 16
INSTALLAZIONE PROGRAMMA DI CONTROLLO ..o 16
PREPARAZIONE PROGRAMMATORE ....oovveeeereeeeeeeeeeeeseeesseeesssesseeessseseeessseseeessseeeee 18
COLLEGAMENTO USB: INSTALLAZIONE DRIVER ...oovoemseeeeeceseeeeeeceeseeseeesssseseeeon 18
COLLEGAMENTO LPT oooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeoeeeseeeeesesseeessesssseesessesseeesssesseesesessseeseseseesesesseees 20
AGGIORNAMENTO PROGRAMMA DI CONTROLLO ...ccveeeeeeveeeseeeeeceseeeeeecesseeeee 21
PRECAUZIONI D'USD .oooooeeeeoeeeeeeeseeeeseeeeeseeseeeesseseseeesssesseeessseseoesesesssessssssseeseeessseeseeeeees 21
LEDS ..oooeeeeeoeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeeeeseeeeesee e s ee e e e s et s oo eeeenee 22
MULTIPROGRAMMAZIONE ....oovveeeeeeeeeeeeeeseeesseeseeeesseeseeessessseesssesseesesssseessessesessesesees 22
TEST DIAGNOSTICO (SELETEST) ovoooeeveeeeeeeeeeesseeseeessesesesssesssesssseseesesesseesssesseesesees 23
BOCCOLE DI TERRA E PROTEZIONE ESD ....ouvveeeeeeeeeereeeseeesseeseeeesseeseeessseesseeesseeeeee 23
PROGRAMMAZIONE ISP ....oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeseseesseeseseeeeseesseeeseesseesesee s eeseseeeeseeessseessseeeees 24
PRECAUZIONI PER PROGRAMMAZIONE ISP .....coivveeseeeeeeseseeseeeeseeeseeeeseeseeesseeees 24
USO PROGRAMMAZIONE ISP ....oeeooeeeeeseeeeeeeeseeeseesseesseesesesseesesssssessesesseesseesseesenees 25
CONNETTORE ISP ..ooooveeoeeeeeeeeeeeeeeeeeseeseeesseeseessessseeessesssessesesseeessessseeseseesseesseesseeeesneeee 26

(UEPS50 Rel. 3.00 | "o Pagina |




[-nbm—u—c—-@ﬂ[bu:] grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

DESCRIZIONE SOFTWARE ... 30
ESECUZIONE DEL PROGRAMMA DI CONTROLLO ..ot 30
SCHERMATA PRINCIPALE ..ot s 31
TAST] SPECTALL .. n e r e n e 32
COMANDI DEL PROGRAMMA DI CONTROLLO ..cciiiiiiiieieeeseee e 33

e I PO 33
BUFFER .o e 36
COMPONENTE ..ot r e n e n e 39
PROGRAMMATORE ...t a7
OPZIONI bbb e b e e s e b e e r e s e e r e e e e s e e nneene s 50
ATUT O bbbt e R e E e e s R e bt e e e e R e r e e n e e neene s 52
CARATTERISTICHE SOFTWARE AGGIUNTIVE ..o 54

COME INIZIARE ..ot r e b e n e e sneene s 55

TERMINI DELLA GARANZIA ..o et 57

ARTICOLT AGGIUNTIVI oot S7

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI ...t 58
PROLEMI DI LETTURA O PROGRAMMAZIONE .......cooiiiieeiceseeee e 58
ERRORI DI COMUNICAZIONE ...ttt 59
DISPOSITIVI NON SUPPORTATI ..ottt e 60

APPENDICE A: INDICE ANALITICO .ot A-1

Pagina |l "o (UEP 50 Rel. 3.00 )




ITALIAN TE

Ficura 1.
Ficura 2:
Ficura 3:
FiGura 4.
FiGuraA 5:
Ficura 6:
FIGURA 7:
Ficura 8:
Ficura 9:

Ficura 10:
Ficura 11:
Ficura 12:
Ficura 13:
Ficura 14:
FiGura 15:
Ficura 16:
Ficura 17:

CHNOLOGY grifo® —— [-nbm-u—c-@ﬂ[bu:]

INDICE DELLE FIGURE

VISTA COMPLESSIVA UEP B0 ...ttt et 5
CONTENUTO DELLA CONFEZIONE ....euvteeeeeeesssssssssssseesssssssssssssssseesssssssssssssseesssssssssssesseessns 9
TEMPI DI PROGRAMMAZIONE ..uuuuuuuuusssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsns 10
PosizioNE LEDS, CONNETTORI, PULSANTE, ECC. weeverererrreeeeerereeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 11
FINESTRA UTILIZZO MINI €D 1ottt e e s svren e e s s s s sanbbae e e e s e s s e ans 16
RIASSUNTO DELLE SELEZIONI D' INSTALLAZIONE .uuuuuuuesussssnnsssssnssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 17
INSTALLAZIONE DRIVER USB (1 DI 3) .ouiiiiiiiiiiieieriesie sttt 18
INSTALLAZIONE DRIVER USB (2 DI 3) .viiiiiiiiieieienie et 19
INSTALLAZIONE DRIVER USB (3 DI 3) ittt 19

DESCRIZIONE LED S ...t sb s s ss s ss bbb sssssssssssesesssassnees 22
POD PER SELFTEST PLUS ..iecuttteeiieeseiisssssssreiesssssssssssssessssssassssssssrssessssssssssssseeesssssasns 23
POD PER SELFTEST ISP tuvetitiiiiiiissrterrieeesssissssssseesesssssssssssssessssssssssssssesssssssssssssssesesses 23
COLLEGAMENTO PER PROGRAMMAZIONE [ SP..uvviiiiiiiiiieteeee et 24
(@] N[V = e = = NS 26
COLLEGAMENTO SEGNALI | SP SU PROGRAMMATORE ...ceevveieiiiee e e seirreeeeee e evvaee e 27
=T NN S e 28
FINESTRA PRINCIPALE PGAUWV ...ttt e s 31

[ UEP 50

Rel. 3.00 | "o Pagina Il




[-nbm—u—c—-@ﬂ[bu:] grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

Pagina IV "o (UEP 50 Rel. 3.00 )




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm—u—c—-@ﬂ [bu.rJ

INTRODUZIONE

L’uso di questi dispositivi érivolto- IN VIA ESCLUSIVA - apersonale speciaizzato.

Questo prodotto non € un componente di sicur ezza cosi come definito dalla direttiva 98-37/CE.

ATTENTION
ESD PROTECTED AREA

OBSERVE
PRECAUTIONS FOR
HANDLING
ELECTRDETATIE
SENSITI‘H"E DE"JICES

Alcuni componenti del programmatore sono sensibili a fenomeni ESD: il personae chelo utilizza
e maneggia i dispositivi usati € invitato a prendere tutte le precauzioni necessarie per evitare i
possibili danni che potrebbero derivare dalle cariche elettorostatiche.

Scopo di questo manual e élatrasmissione delleinformazioni necessarieall’ uso competenteesicuro
dei prodotti. Esse sono il frutto di un’elaborazione continua e sistematica di dati e prove tecniche
registrate e validate dal Costruttore, in attuazione ale procedure interne di sicurezza e qualita
dell'informazione.

Le informazioni riguardanti installazione, montaggio, smontaggio, manutenzione, aggiustaggio,
riparazione ed installazione di eventuali accessori, dispositivi ed attrezzature, sono destinate - e
quindi eseguibili - sempre ed in via esclusiva da personale specializzato avvertito ed istruito, o
direttamente dall’ASSISTENZA TECNICA AUTORIZZATA, nel pieno rispetto delle
raccomandazioni trasmesse dal costruttore e delle norme di sicurezza e salute vigenti.

Per un corretto rapporto coi prodotti, € necessario garantire leggibilitae conservazione del manuale,
anche per futuri riferimenti. In caso di deterioramento o piu semplicemente per ragioni di
approfondimento tecnico ed operativo, consultare i nostri siti www.grifo.it o www.grifo.com o
direttamente |’ Assistenza Tecnica autorizzata.

Al fine di non incontrare problemi nell’ uso di tali dispositivi, € conveniente chel’ utente - PRIMA
DI COMINCIARE AD OPERARE - leggacon attenzionetutte leinformazioni contenutein questo
manuale. In unasecondafase, per rintracciare piu facilmenteleinformazioni necessarie, si puo fare
riferimento all’indice generale e all’ indice analitico, posti rispettivamente all’ inizio ed allafine del
manuale.

Leinformazioni contenutein questo manual e sono aggiornate alladatadi rilascio del medesimo, ma
I nostri prodotti subiscono continui aggiornamenti e miglioramenti. Si pregadi consultarel'help in
linea per eventuali cambiamenti dell'ultimo minuto.
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Il programmafornito per lagestionedel programmatoreécoperto dadirittod'autore, tutti i diritti sono
riservati. Neil programmané al cuna sua parte possono essere analizzati, disassemblati o modificati
in alcun modo, con qualunque mezzo, per qualungque Scopo.

Questo documento & coperto dadiritto d'autore, tutti i diritti sono riservati. Questo documento non
puo essere copiato, riprodotto o tradotto in a cun modo o mediante alcun mezzo, né per intero nein
parte, senzail permesso scritto dellagrifo®.

grifo® non si assume alcuna responsabilita per I'uso errato di questo manuale e si riservail diritto
di apportare cambiamenti o miglioramenti ai prodotti descritti in qualunque momento senza darne
notizia.

Lagrifo® non garantisce che questo prodotto soddisfi lerichieste dell'utente, chelaproduzione non
cessi 0 sia priva di errori 0 che tutti gli eventuali errori siano corretti. La grifo® non € inoltre
responsabile del problemi causati dalle modifiche dell'hardware del calcolatori o dei sistemi
operativi che si possono verificare nel tempo.

Tutti i marchi registrati che compaiono nel presente manuale sono proprietadel relativi costruttori.
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INFORMAZIONI PRELIMINARI

UEP 50 é un programmatore universale ed un tester di circuiti integrati logici, dotato di 48 potenti
pindriver, conmolteplici capacitaefunzionalita. Questastrutturapermettedi aggiungerefacilmente
il supporto anuovi dispositivi, di mantenereil costo molto competitivo rispetto ai concorrenti della
stessa classe, di ottenere un eccellente rapporto prezzo/prestazioni, ed allo stesso tempo un'elevata
affidabilita della programmazione.

Lapresenzadell'interfaccial SP e delleinterfaccie di comunicazione seriale (USB) alarganoi suoi
campi di utilizzo e la sua praticita d'uso.

CONVENZIONI E TERMINOLOGIA

In questo manuale vengono usate alcune convenzioni ed alcuni termini specifici:

CONVENZIONI
| riferimenti allefunzioni del programmadi controllo sonoin grassetto come ad esempio CARICA,

FILE, DISPOSITIVO, ecc.
| riferimenti ai pulsanti di controllo sono racchiusi trale parentesi angolari <>, ad esempio <F1>.

TERMINOLOGIA

Dispositivo tar get Un qualunque tipo di dispositivo o circuito integrato programmabile.

Zoccolo ZIF Zoccolo aforzadi inserzione nullausato per inserireil dispositivo target nel
programmatore.

PC Un Personal Computer necessario per consentireall'utentedi interagire con
il programmatore.

Buffer Area di memoria, o del disco rigido, utilizzata per memorizzare
temporeneamente dei dati.

Porta USB Interfacciaserialead altavel ocitadel PC, genera mente usataper connettere

periferiche esterne come stampanti, dischi esterni, scanner, modem,
fotocamere digitali, ecc.

ISP In System Programming, ovvero lacapacitadi programmare un dispositivo
target senzatoglierlo dallaschedain cui si trova, equindi anchequandoegia
saldato. Lascheda utente deve essere compatibile con questa caratteristica.

Formato HEX Formato per file dati che puo essere letto con un normale editor di testo; ad
esempioil byte5AH vienememorizzatoconi caratteri '5'ed’A’ corrispondenti
ad i bytes 35H e 41H. Ogni lineadi questo tipo di file (denominata record)
contiene un'indirizzo iniziale un identificatore, i bytes di dati, ed infine un
checksum di sicurezza.

DIL Formatodel contenitoredel componenti adoppiafiladi piedini per montaggio
tradizionale (Dual In Line).
PG4UW Programmadi controllo eseguito dal PC che gestisce il programmatore.
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CARATTERISTICHE GENERALI

Questo capitolo contiene una descrizione discorsiva e concisa del programmatore, incluso un
sommario delle sue caratteristiche tecniche ed operazionali. Per ottenere informazioni dettagliate
sulle caratteristiche tecniche e d'uso del programmatore s consiglia di esaminare i capitoli
successivi.

UEP 50 eil primo membro dell'innovativagenerazione di programmatori con comunicazione USB

nato dalladecennale esperienzagrifo®, dautilizzarsi in abbinamento ad un PC provvisto di sistema
operativo Windows e progettato per rispondere alle rigorose esigenze dei tecnici sianei laboratori

di sviluppo chein produzione.

UEP 50 supporta tutti i componenti elettronici a silicio diffusi sull'odierno e futuro mercato,
lasciando al'utente la liberta di scegliere il componente che meglio soddisfa le sue esigenze di
progettazione. La disponibilita della programmazione ISP consente di gestire direttamente i
componenti compatibili, anche quando sono gia montati sulla schedafinale.

UEP 50 non é solo un programmatore, maanche un tester di circuiti integrati logici TTL/CMOSe
di memorie. In aggiunta pud generare sequenze di combinazioni di test stabilite dall'utente
consentendo la verificadi componenti particolari €/o speciali.

Haun prezzo molto competitivo ma e allo stesso tempo un programmatore affidabile grazie al suo
eccellente progetto hardware. In questo modo offre il miglior rapporto prezzo/prestazioni nella
Sua gamma.

UEP 50 ha dei tempi di programmazione ridotti, grazie al'hardware basato su FPGA ed
all'esecuzione degli algoritmi di programmazione direttamente all'interno del programmatore. E'
sempreveloce cometultti i suoi concorrenti maper molti dispositivi é decisamente piuvelocedi loro.
In questo modo, quando é usato in produzione, accade che il programmatore spesso attende
I'operatore, non altre condizioni circostanti.

Il programmatore si interfaccia a qualsiasi personal computer IBM o compatibili, con processore
Pentium, sianelle versioni datavolo che portatili, dotati di una porta USB (1.1, 2.0).

Cosl il programmatore puo sfruttare |'alta velocita sia della porta seriale USB.

UEP 50 édotato di unaboccolaper il collegamento dei bracciali antistatici in modo daassicurare
la protezione contro i fenomeni ESD, e di una boccola per il collegamento aterra.

UEP 50 é dotato di 48 potenti pindrivers TTL che generano livelli H/L/pull_up/pull_down e
forniscono la capacitadi |etturasu ogni pin dello zoccolo. | nostri pindriver sono tecnologicamente
avanzati e permettono di ottenere programmazioni di alta qualita, ad alta velocita, senza
sovraglongazioni di tensione o rimbalzi di massa, per tutti i dispositivi supportati. Inoltre sono in
grado di lavorarefinoal,8 V cosicché sarete giain grado di programmare latotalitadei dispositivi
a bassa tensione attualmente sul mercato.
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Il programmatore esegueil test di correttoinserimentodel dispositivo edi buon contattoelettrico
prima di iniziare le operazioni. Tali capacitd, integrate dal controllo del byte di identificazione
(signature) edalle protezioni contro le sovracorrenti sui pin, aiutano aprevenire danneggiamenti ai
componenti dovuti ad errori dell'operatore.

Tramitealcuni accessori ed il programmadi gestioneforniti, I'UEP 50 éin grado di eseguireuntest
diagnostico, che verificaautomaticamentei pindrivers, i livelli di tensione, le temporizzazioni ela
comunicazione col PC.

Delle apposite circuiterie di protezione inter ne assicurano che il programmatore ed i dispositivi
usati nonsi danneggino acausadi errori esterni. Tutti gli ingressi del'UEP 50, inclusi lo zoccolo ZIF,
I'interfaccial SP, i collegamenti al PC el'ingresso di alimentazione, sono protetti contro le scariche
ESD finoal1l5KV.

UEP50effettuaverifichedi programmazioneai livelli limitedellatensionedi alimentazione, il che,
ovviamente, miglioral'affidabilita e garantisce una lunga conservazione dei dati.

Ficura 1: Vista compLESssiva UEP 50
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UEP 50 é pilotato daun programmadi controllo facile da usar e, con menu atendina, tasti di scelta
rapidaed aiuto inlinea. Si puo selezionare un dispositivo target mediante la classe acui appartiene,
oppure dal nome del produttore o semplicemente digitando una parte della sua sigla. Oltre ale
normali operazioni eseguibili sui dispositivi (lettura, verifica cancellazione, programmazione,
verificadi programmazione, cancellazione), sono state implementate alcune funzioni di controllo
aggiuntive (verificadi inserzione, controllo del byte di identificazione) ed alcune funzioni speciali
(autoincremento, modalita di produzione, partenza immediata all'inserzione del componente). |1
programmadi controllo permette lamanipolazionedei dati del dispositivo temporaneamente sal vati
dentro un apposito buffer, di trasferire il buffer da e su un file su disco, esegue la rilevazione
automatica del tipo di file e la eventuale conversione.

Lariccafunzionedi autoincremento dell'UEP 50 permette di assegnare numeri di serieindividuali
ad ogni dispositivo programmato. Tal e funzione semplicemente incremente un numero di serie nel
buffer ogni volta che un nuovo dispositivo viene programmato. Inoltre, la funzione permette
all'operatore di prelevare i numeri di serie e/o leinformazioni di identificazione daunfile.

Il programma di gestione fornisce molte informazioni aggiuntive specifiche del dispositivo scelto.
Ad esempio, potete trovare i disegni con quote di tutti i contenitori disponibili per il componente
ed il significato di tutti i prefiss e suffissi che compongono la sigla del dispositivo.

Il software fornisce anche tutte le informazioni per la programmazione |1SP: |a descrizione del
connettore ISP a seconda del dispositivo scelto, la circuiteria d'interfacciamento consigliata, le
modalita d'uso ed altre informazioni necessarie.

Lacaratteristicadel controllo remoto consente al programmadi controllo di essere gestito daaltre
applicazioni, usando degli appositi filedi comando .BAT oppuredellelibrerie .DLL. Nellanormale
forniturasono sono presenti sialadocumentazione specificache esempi (in C, PASCAL, VBASIC,
NET, ecc.) per questa interessante possibilita.

| file JAM secondo lo standard JESD-71, sono generati dagli ambienti di sviluppo del costruttoree
definiscono latotalitadelleinformazioni necessarie per laprogrammazi one su zoccolo ZIF otramite
ISP (IEEE 1149.1 del Joint Test Action Group=interfaccia JTAG). Il programma di controllo
dell'UEP 49+ éin grado di interpretare questi file JAM, tramite un suo apposito esecutore definito
JAM Player.

| file .VME sono invece interpretati dall'esecutore VME Player. Tali file sono unavariante binaria
compressadei file .SVF e contengono operazioni ad alto livello secondo lo standard |EEE 1149.1.
Tali file sono generati dagli ambienti di sviluppo del costruttore e definiscono la totalita delle
informazioni necessarie per laprogrammazione su zoccolo ZIF otramite | SP (IEEE 1149.1 del Joint
Test Action Group=interfaccia JTAG).

Molti dispositivi possono essere programmati e testati tramite l'interfaccia JTAG con le due
associazioni appena descritte: 1ISP-JAM oppure | SP-VME.

Divers programmatori UEP 50 possono essere collegati allo stesso PC (tramite |e sue porte USB)
ottenendo un potente sistemadi multipr ogrammazione che gestisce tanti componenti quanti sono
i programmatori collegati, senzadiminuire lavelocitadi programmazione. E' importante ricordare
che in questo caso la multiprogrammazione é concorrente ed ogni programmatore lavora
indipendentementedagli altri, ottenendo lapossi bilitadi gestirecontemporaneamentesiacomponenti
uguali chediversi.
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L'alta velocita, la multiprogrammazione ed i segnali di stato verso sistemi esterni dell'UEP 50 gl
consentono di essere usato con profitto anchenei reparti di produzioneinfatti risultapreferibile (per
prestazioni e flessibilita) anche a numerosi programmatori multizoccolo (gang programmer).

E' importante ricordare che nellamaggioranzadei cas I'aggiuntadi nuovi dispositivi richiede solo
I'aggior namento del software di controllo, infatti I'UEP 50 € un vero programmatore universale.
Conil serviziodi assistenzaimmediatasi puo ottenerel'aggiuntadel nuovo componenteallalistadei
dispositivi, in pochi giorni.

Sono inoltre disponibili diversi convertitori dal formato DIL aPLCC, SOIC, PSOP, SSOP, TSOP,
TSSOP, TQFP, QFN (MLF), SDIP, BGA, LAP, CSPed altri contenitori. Il programmadi gestione
riconosceil formato in base allasiglacompletadel dispositivo e, quando necessario, informaconil
nome ed il codice d'ordine del convertitore.
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CARATTERISTICHE TECNICHE

MATERIALE RICEVUTO
- Programmatore UEP 50.
- Cavo USB per collegare il progammatore a PC.
- Cavo ISP (vedere appositi paragrafi).
- Cavo per alimentazione darete.
- Scheda per auto diagnosi dello zoccolo ZIF del programmeatore.
- Scheda per auto diagnosi del connettore | SP del programmatore.
- Copertura anti polvere per zoccolo ZIF.
- Mini CD conil programmadi controllo eatredi utilita(compresoil presente manuame utente).
- Stampa del certificato di calibrazione post collaudo.
- Confezione di cartone.
Tali componenti possono essere verificati nellafigura2 cheli mostratutti ad eccezione degli ultimi
due.

GENERALI
- Tensione di alimentazione da 110 a 240 Vac, 50+60 Hz.
- Consumo potenza massimo di 20 W in piena attivita, circa 2W in sospensione.
- Portadi comunicazione USB compatibile 2.0 ed 1.1, fino a 480 Mbit/s.
- Dotato di potente microprocessore ed FPGA interni per la gestione degli stati macchina
- Boccola a banana per bracciae antistatico dell'operatore.
- Boccola a banana per connessione aterra.
- Protezioni contro sovratensioni e scariche ESD su alimentazione e porte di comunicazione.
- Dimensioni 197 x 140 x 56 mm (A x L x P).
- Contenitore metallico con piedi in gomma.
- Peso 1100 g (solo programmatore); 1550 g (intera confezione).
- Temperaturada 5 a40 °C.
- Umidita da 20 a 80%, senza condensa.

DAC, ZOCCOLO E PINDRIVER
- 3D/A converter per VCCP e VPP1 e VPP2, con tempi di discesa e salita controllabili.
-VCCPnel rangeda0a8V; 1A.
- VPP1eVPP2 nel rangedada0a26V; 1 A.
- Capacitadi test diagnostico autonomo (Selftest).
- Driver TTL basato su FPGA per generare H, L, CLK, pull-up e pull-down su tutti i pin
- Driver per pin: 48 driver universali in grado di:
collegare ogni pin aVCCP/VPPLVPP2;
collegare perfettamente ogni pin a GND;
collegare ogni pin a driver TTL.
- Uscitadel driver analogico per pin selezionabileda 1,8 V finoa26 V.
- Circuiterie di protezione con limitazione della corrente: interrompono I'erogazionein caso di
sovracorrenti o cadute dell'alimentazione.
- Zoccoloa48 pinsDIL ZIF (Zero Insertion Force) accettadirettamente dispositivi da300 a600
mil.
- Protezioni contro sovratensioni e scariche ESD sui pin dello zoccolo, secondo standard
IEC1000-4-2: 15 KV in arig, 8 KV su contatto.
- Continuita: ogni pin viene verificato primadi iniziare la programmazione.

Pagina 8 "o (UEPS0  Rd.3.00 )




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm—u—c—-@ﬂ [bu.rJ

FIGURA 2: CONTENUTO DELLA CONFEZIONE
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INTERFACCIA ISP

- Un connettore a scatolino, maschio, 20 vie, con chiave per inserzione corretta.

grifo®

ITALIAN TECHNOLOGY

- Sei TTL driver per ISP generano H, L, CLK, pull-up e pull-down, livello analogico di uscita
H selezionabileda 1,8V finoa5V per gestiretutti i dispositivi, inclusi quelli abassatensione.
- Unatensione VCCP per ISP (2+7 V, 100 mA).
- LaVCCP per | SP pu0 sia erogare che assorbire corrente ed il suo livello viene monitorato.
- Unatensione VPP per ISP (2+25V, 50 mA).
- Tensione di alimentazione per dispositivo target (2+6 V, 250 mA).
- Protezioni contro sovratensioni e scariche ESD sui pin dello zoccolo, secondo standard
IEC1000-4-2: 15KV in aria, 8 KV su contatto.
- Due segnali di uscitadigitali cheriportano lo stato dell'ultima operazione eseguita: LEDOK e
LEDERROR (livello minimo segnale attivo= 1,8 V).
- Un segnale dingresso digitale per prosecuzione della prossima operazione, equivalente al
pulsante YES! (livello massimo segnale attivo= 0,8 V).

TEMPI DI PROGRAMMAZIONE

Questi tempi dipendono fortementedal collegamento effettuato manon dallaconfigurazionedel PC.
Nellaseguentetabellavengonoriportati al cuni tempi di programmazioneottenuti con un PC Pentium
IV; 2,4GHz, USB 2.0 HS, Windows XP.

DISPOSITIVO, TIPO

DIMENSI ONI OPERAZIONE MODO TEMPO
M50FWO080, Flash paralela . -
100000Hx8=8 MBit=1 MByte programmazione e verifica | su zoccolo ZIF 22 sec
MX28F640C3BT, Flash parallela . -
A00000Hx16=64 MBit=8 MByte programmazione e verifica| su zoccolo ZIF 57 sec
K9F1G08UOM, Flash NAND par. . -
8400000HX8=1 GBit=128 MByte programmazione e verifica| su zoccolo ZIF | 239 sec
AT45D081, Flash seriale . -
108000HX8=8 MBit=1 MByte programmazione e verifica| su zoccolo ZIF 36 sec
AT89C51RD2, microcontrollore . -
10000HX8=512 K Bit=64 KByte programmazione e verifica| su zoccolo ZIF 15 sec
PIC18LF452, microcontrollore . -
A000HX16=256 KBit=32 K Byte programmazione e verifica| su zoccolo ZIF 4 sec
FiGURA 3: TEMPI DI PROGRAMMAZIONE
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ELEMENTI DELL'UEP 50
Il programmatore € composto dai seguenti elementi direttamente utilizzabili dall'utente:
1) Pulsante YES!
2) LED di accensione/sospensione (POWER)
3) Connettore di alimentazione
4) Zoccolo ZIF da48 pin
5) LED per operazionein corso (BUSY)
6) Connettore USB per comunicazione con PC
7) Connettore | SP (vedere paragrafo PROGRAMMAZIONE ISP)
8) Connettore LPT (Opzione)
9) LED per operazione avvenuta correttamente (GOOD)
10) Boccola abanana per collegamento aterra
11) LED per operazione avvenuta con errori (ERROR)
12) Interruttore accensione e spegnimento
13) Boccola abanana per braccial e antistatico

Ficura 4: PosizioNE LEDS, CONNETTORI, PULSANTE, ECC.
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OPERAZIONI SUI DISPOSITIVI

Il programmatore UEP 50 in abbinamento a suo programma di controllo su PC, consente di
effettuare i seguenti gruppi di operazioni. Qualora il dispositivo scelto abbia diverse memorie
interne, si ricorda che le seguenti operazioni sono disponibili per tutti tali tipi di memorie.

NORMALI
- Selezione intelligente del dispositivo per tipo, produttore o frazione della sua sigla.
- Selezione automatica di EPROM, Flash EPROM e microcontrollori in base a byte di
identificazione interno del componente (Signature).
- Verifica dispositivo vuoto, lettura e di corretta programmazione.
- Programmazione.
- Cancellazione.
- Test bit illegali.
- Checksum.

SICUREZZA
- Verificadi inserzione corretta del dispositivo.
- Controllo dellabonta dei contatti elettrici.
- Controllo del byte di identificazione (Signature).
- Gestione fusibili di protezione.

SPECIALI

- Statistiche.

- Incremento automatico del numerodi seriecondiversi tipi di variazione: sempliceincremento,
dafile, generato da utente.

- Conto alarovesciade dispositivi programmati.

- Gestione fusibili di configurazione.

- Interprete del file JAM e del linguaggio di programmazione STAPL, secondo |o standard di
programmazione e test JEDEC JESD-71.

- Interpretedei file SVF (Serial Vector Format) e del relativo formato binario compressoVME.

- Modalita di produzione con partenza automatica dell'operazione immediatamente dopo
I'inserzione del dispositivo.

OPERAZIONI SUL BUFFER

In questo paragraf o vengono el encateleoperazioni cheil programmatore puo svolgeresul buffer che
contienei dati letti o da scrivere sul dispositivo usato.

- Esamina/modifica, trova/sostituisci.

- Riempi/copia, sposta, scambia byte, spezza word o doppie word.

- Checksum (in diversi formati standard).

- Stampa.

- Salva su e carica da disco.

- Niente tempi di scaricamento né caricamento in quanto il programmatore e controllato da PC.

- |dentificazione automatica del tipo di file.
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TIPI DI FILES SUPPORTATI

Il programma di controllo dell'UEP 50 éin grado di gestire automaticamente i seguenti formati di
file:
- Binario (senza dati di formattazione aggiuntivi).
- HEX: Intel, Intel esteso.
- Motorola S-record.
- MOS.
- Exormax.
- Tektronix.
- ASCII-space-HEX.
- ASCII HEX.
- JEDEC (ver. 3.0.A), generato dai pricipali programmi come ABEL, CUPL, PALASM, WARP,
TANGO PLD, OrCAD PLD, PLD Designer ISDATA ecc.
- JAM (JEDEC STAPL Format), JBC (Jam STAPL Byte Code), STAPL (STAPL File) secondo
lo standard JEDEC JESD-71.
- VME (file ISP VME, versioni VME2.0 eVME3.0).

FAMIGLIE DISPOSITIVI GESTITI

Di seguito vengono descritte le principali famiglie di componenti gestibili con I'UEP 50. Per un
elenco completo, aggiornato e dettagliato sui componenti programmabili si consiglia di usare il
programmadi gestione e le sue modalitadi ricerca

PROGRAMMAZIONE PARALLELA SU ZOCCOLO ZIF

- EPROM: NMOS/CMOS, serie 2708*, 27xxx e 27Cxxx, conlarghezzabusdati 8/16 bit, pieno
supporto per modelli abassatensioneLV.

- EEPROM: serie NMOS/CMOS, 28xxx, 28Cxxx, 27EExxX, con larghezza bus dati 8/16 bit,
pieno supporto per modelli abassatensioneLV.

- Flash EPROM: serie 28FxxX, 29CxxX, 29FxxX, 29BVxxX, 29LVxxX, 29WxxXx, 49Fxxx, da
256 KBit fino a 1 GBit, con larghezza bus dati 8/16 bit e pieno supporto per modelli a bassa
tensioneLV.

- EEPROM seridli: serie 17Cxxx, 24CxxX, 24Fxxx, 25Cxxx, 25FxxX, 25Pxxx, 45DxxX,
59Cxxx, 85xxx, 93Cxxx, NVM3060, MDAXxx con pieno supporto per modelli a bassa
tensioneLV.

- EEPROM per configurazioni: serie X CFxxx, XC17xxxx, X C18Vxxx, EPCxxx, AT17xxX,
37LVxx, compres i modelli abassatensioneLV.

- EEPROM con interfaccia 1-Wire: serie DSIxxx, DS2xxXx.

- PROM: prodotte da AMD, Harris, National, Philips, Signetics, Tedla, TI.

- NV RAM: serie Dallas DSxxx, SGS/Inmos MKxxx, SIMTEK STKxxx, XICOR 2xxx, ZMD
UB3Xx.

- PLD Altera: serie MAX 3000A, MAX 7000A, MAX 7000B, MAX 7000S, MAX7000AE,
MAX 11.

-PLD Lattice: serieispGAL 22V 10x, ispL SI1xxx, iSpL SIIXXXEA, ispL SI2xxX, iSpL SI2XXXA,
iSPL SI2xXXE, ispL SI2xxxXV, iSpL SI2XXXVE, ispL SI2xxXV L, LCAxxxB/C/V/ZC, M4-xx/xX,
M4A3-xx/xxX, MAA5-Xx/xX, M4LV -XX/XX.
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- PLD Xilinx: serie XC9500, X C9500X L, XC9500XV, CoolRunner XPLA3, Cool Runner-II.

- PLD di altri costruttori: SPLD/CPLD prodottedaAMI, Atmel, AMD-Vantis, Gould, Cypress,
ICT, Lattice, NS, Philips, STM, VLS, TI.

- Microcontrollori famiglia51: serie 87xx, 87Cxxx, 87LVxX, 89Cxxx, 89Sxxx, 89LVXxxXx,
di tutti i produttori, serie LPC di Philips e Nexpedia

- Microcontrollori Intel 196: serie 87C196 KB/KC/KD/KT/KR/...

- Microcontrollori Atmel AVR: serie ATtiny, AT90Sxxx, ATmega.

- Microcontrollori Cypress. serie CY 7CxxxxXx,, CY 8CXXXXX.

- Microcontrollori ELAN: serie EM 78PxxX.

- Microcontrollori MDT: serie 1xxx and 2xxX.

- Microcontrollori Microchip PIC®: serie PIC10xxx, PIC12Cxxx, PIC14xxx, PIC16CxxXx,
PIC17Cxxx, PIC18xxx, PIC24xxx, dsPIC.

- Microcontrollori Motorola (Freescale): serie 68HCO05, 68HC08, 68HC11, HCS08, HCS12.

- Microcontrollori Myson: serie MTV 2xx, 3xX, 4xX e 5xX.

- Microcontrollori National: serie COP8xXX.

- Microcontrollori NEC: serie uPD78FxxX.

- Microcontrollori Novatek: serie NT68xxX.

- Microcontrollori Renesas: serie M3xxx, HD64FxxxXx.

- Microcontrollori Scenix (Ubicom): serie SXXxX.

- Microcontrollori SGS-Thomson: serie ST6xX, ST7xx, ST10xx, STR7xX.

- Microcontrollori Tl: serie MSP430 e MSC121x.

- Microcontrollori ZILOG: serie Z86/Z89xxXx e Z8XXX.

- Altri microcontrollori prodotti da: EM Microel ectronic, Fujitsu, Goal Semiconductor, Hitachi,
Holtek, Princeton, Macronix, Winbond, Infineon (Siemens), Samsung, Toshiba, ecc.

PROGRAMMAZIONE SERIALE CON INTERFACCIA ISP

- EEPROM seriali: modélli coninterfaccial 2C, MicroWire, SPI ed altri modelli come la serie
KEELOQ, le Data Flash seriali, le memorie di configurazione PLD.

- Microcontrollori Atmel: serie AT89Sxxx, AT90Sxxxx, ATtiny, ATmega.

- Microcontrollori Cypress: serie CY 8C2xXxxX.

- Microcontrollori Elan: serie EM6xxx, EM 78PxxXx.

- Microcontrollori EM Microelectronic: serie a4 ed 8 bit.

- Microcontrollori Microchip PIC®: serie PIC10xxx, PIC12xxx, PIC16xxx, PICL7xxXx,
PI1C18xxx, PIC24xxx, dsPIC.

- Microcontrollori Motorola/Freescale: serieHC11, HCO08 (siaa5fili chetutti i fili), HCS08,
HCS12.

- Microcontrollori NEC: serie uPD7xxX.

- Microcontrollori Philips, Nexpedia: serie LPCxxx, LPC2xxx, 89xxx.

- Microcontrollori Scenix (Ubicom): serie SXXxX.

- Microcontrollori TI: serie MSP430 (sia JTAG che BS), MSC12xxx.

- PLD Lattice: serie ispGAL22xV10x, ispLSIIXXXEA, ispLSI2xxxE, ispLSI2xxxV,
ISPLSI2XXXVE, i1spLSI2XxXVL, M4-xx/xx, MALV-xx/xx, M4A3-xx/xx, MAA5-Xx/xX,
LC4axxxB/C/V/ZC.

- PLD varie (anche tramite JAM player con supporto JTAG):

Altera MAX 3000A, MAX 7000A, MAX 7000B, MAX 7000S, MAX 9000, MAX II
Xilinx: XC9500, XC9500X L, XC9500XV, CoolRunner XPLA3, CoolRunner-II.
TESTER DI CIRCUITI INTEGRATI
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- Porte TTL tipo: 54,74 SILS/ALS/H/HC/HCT.
- Porte CMOS tipo: 4000, 4500.

- RAM statiche: 6116+624000.

- Combinazioni di test definibili da utente.

NOTE:
(*) Dispositivo obsoleto, gestibile con moduli aggiuntivi.

CONFIGURAZIONE MINIMA DEL PC

Di seguito sonoriportati i requisiti minimi del PC chevienecollegato ed usato conil programmatore;
tali requisiti sono relativi ale attuali caratteristiche del programma di controllo e possono quindi
variareal variaredi quest'ultimo. Per ottenereinformazioni aggiornate cercare nell'aiutoin lineadel
PG4UW.

- Pentium I11.

- 128 MB di RAM libera.

- Hard disk con 60 MB di spazio libero.

- Un lettore CD.

- UnaportaUSB (1.1 o superiore) oppure una porta LPT (ECP/EPP).

- Monitor a colori con 800 x 600 punti.

- Mouse e tastiera.

- Sistema operativo: MS Windows 2000/ XP.

CONFIGURAZIONE CONSIGLIATA DEL PC

Lo spazio libero consigliato sull'hard disk dipende dal dispositivo con cui si deve lavorare. In
generale € conveniente disporre di ameno 60 MB + dimensione dispositivo.

- Pentium V.

- 512 MB di RAM libera.

- Hard disk con 150 MB di spazio libero.

- Un lettore CD.

- Una portaUSB 2.0 High Speed.

- Monitor a colori con 1024 x 768 punti.

- Mouse e tastiera.

- Sistema operativo: MS Windows XP.
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INSTALLAZIONE ED USO

In questo capitolo vengono riportate le informazioni principali relative alla messain funzione del
programmatore, complete di alcuni suggerimenti per I'utente che ne semplificano e ne assicurano
['usoinogni condizioneoperativa. Si consigliaquindi di esequireleoperazioni descrittenei paragrafi
di guesto capitolo nell'ordineriportato equindi di non collegareil programmatoreal PC primadi aver
installato il programmadi controllo.

Si ricordainoltre di consultare anche i capitoli successivi che approfondiscono la descrizione del
progranmadi gestione e riportano i passi per eseguire velocemente una prima programmazione.

INSTALLAZIONE PROGRAMMA DI CONTROLLO

1) Selezionare il PC da utilizzare in abbinamento a programmatore che soddisfi i requisiti
descritti nel precedente capitolo.

2) Veificarechesul PCnhonsiagiastatoinstallatoil programmadi controllo PGAUW edinquesto
caso provvedereadisinstallarlo. Per farequesto, dal menudi avvio scegliere™Programmi”, poi
“Grifo(r)” e infine “Uninstall Pgduw”. Seguire le istruzioni a video fino a completare la
disinstallazione.

3) Nellaconfezione viene fornito un mini CD contenente il programmadi controllo, i manuali
utente dei programmatori ed il programma Acrobat Reader dedicato alla lettura degli stessi
manuali.

Inseriteil mini CD nel lettoredel PC, un programmadi presentazione partiraautomati camente
visualizzando la seguente finestra. Qualora la finestra non appaia, provvedere a lanciare
manualmente il programma"SETUP.EXE" presente sullo stesso CD.

grifo

EUROPEAN TECH

Software instalation

PROGRAMMERS |~ |
@' hitp://fwww grifo.it

Documentation
to-programmers

Click here to ingtall software for programmers.
Install

2 Supported types:
Ade R IR T UEP 49+, UEP 49, UEP 48, SEP 40, SEP 40+, EP 40

EP40/USB, MP-PIK/USE. MP-AYR51/USB
EP 32.EP 32+, MP PIK+. MP AVR-51+
MP FIK. MP AVR-51, SEEP

= Supported operating syztems:
Exit WwIN 95/98/Me
WIN NT/2000/<P/2003/-Px64/Yista

Ficura 5: FINESTRA UTILIZZO MINI CD

4)  Premere il pulsante "Software instalation PROGRAMMERS' ed attendere la partenza del
progranmadi installazione.
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5) Selezionarelalingua"ltaliano” da usare durante I'installazione e premere il pulsante "Ok™".

6) Leggere la seguente finestra informativa e provvedere a chiudere ogni atra applicazione
eventualmente in esecuzione e premere il pulsante "Avanti".

7)  Selezionare la cartella sull'hard disk del PC in cui installare il programma di controllo e
confermare con il pulsante "Avanti". A questo punto il programma avvisa dell'eventuae
esistenza della cartella scelta e I'utente puo decidere se utilizzarla comunque oppure no.

8) Seezionarelacartellaconil collegamento di lancio del programmadaaggiungere a menu di
"Awvio" di Windows e premere il pulsante "Avanti".

9) Selezionare quali e quanteiconedi avvio rapido aggiungere sul PC (come ad esempio quella
sulla scrivania, quella sulla barra di Windows, ecc.).

Inoltre scegliere seil supporto al controllo dellaMultiprogrammazione deve essereinstall ato,
come descritto nel successivo paragrafo MULTIPROGRAMMAZIONE.
A questo punto premere il pulsante "Avanti".

10) Controllare che nella finestra riassuntiva rappresentata tutte le selezioni effettuate siano

corrette e quindi confermare con il pulsante "Installa’.

ﬂ? Installazione di Grifo[r] Pgduw i
™

Pronto per l'installazione ' - ﬂ
|| programma di inztallazione & pronto per iniziare linstallazione di Grifalr] Poduw sul r 4
computer.
Premere Installa per continuare con linstallazione, o Indietro per rivedere o modificare le
impoztazioni.
Cartella di inztallazione: _:_]

C:AProgrammibGrifolr)_swProgrammer

Cartella del menu AywwiodStart;
(Grifolr]

Procezsi addizionali;
Creare un'icona nel menu Start

>
4 '*
< Indietra I Inztalla ! Annulla |

FIGURA 6. RIASSUNTO DELLE SELEZIONI D'INSTALLAZIONE

11) Attenderelafine dell'installazione evidenziata da un'apposita barra a scorrimento.

12) A questo punto asecondadel PC edel sistemaoperativo usato, puod comparireunafinestrache
richiedeil riavvio del PC: selezionare"Si, riavviail sistemaadesso”. In ogni caso premereil
pulsante "Fine" con cui il programmadinstallazione si chiude definitivamente eritornaala
videata di figura5.

13) Inquestafasetutto il software necessario a programmatore € gia stato copiato sull'hard disk
del PC. Per laconsultazionedel manual eutentesul PC serveil programmaA crobat Reader che,
se non gia presente sul PC, puo essere convenientemente installato premendo il pulsante
"Install Adobe Acrobat Reader".

14) Usciredal programmadi presentazione premendo il pulsante "Exit" e poi "Close".

15) Per praticitad'uso é comunque conveniente copiare ancheil manuale utente, in formato PDF,
dalla cartella\Documentation\ sul mini CD, all'hard disk del PC.
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PREPARAZIONE PROGRAMMATORE

16) Verificare che tutti gli elementi del programmatore (descritti nel precedente paragrafo
MATERIALE RICEVUTO) siano presenti nella confezione.

17) Collegareil cavodi aimentazionedaretead unapresaelettricaa230Vaced a programmatore.

18) Posizionarel'interruttoredi accensionesullaposizionel everificarecheimmediatamentedopo
si accendail LED POWER ad ataluminosita, poi si accendano e si spengano in sequenzai tre
LEDs BUSY, GOOD, ERROR ed infine che rimanga acceso solo il LED POWER a bassa
luminosita. Questa & la normal e sequenza di accensione con PC non collegato.

A questo punto le operazioni da effettuare si differenziano a seconda che il programmatore sia

collegato a PC con l'interfaccia seriale USB o quella parallela LPT. | due paragrafi seguenti

illustrano entrambe queste modalita:

COLLEGAMENTO USB: INSTALLAZIONE DRIVER

Come per ogni periferica del PC collegata tramite la porta USB, anche per I'UEP 50 il sistema
operativo deve disporre degli appositi driver software che ne consentano la gestione. Tali driver
vengono copiati durante l'installazione del programma di controllo, quindi per evitare inutili
complicazioni si consiglia prima di effettuare |'installazione descritta nei punti 4 -18 e solo dopo
collegare il programmatore.

L eistruzioni seguenti valogono per Windows X P, malaproceduradi installazioneper gli altri sistemi
operativi Windows e molto simile.

19) Collegareil programmatore a PC tramiteil cavo USB fornito nella confezione.

20) A questo punto si avviaautomaticamente |'installazione guidata di un nuovo hardware che si
componedi alcunefasi consecutive, come descritto nei seguenti punti. Si ricorda che durante
tali fasi il mini CD inserito a punto 3 si deve trovare ancora nel lettore del PC.

21) Néelaprimafasebisognasceglieredi "Installareil software automaticamente” comeillustrato
nella seguente figura e proseguire con il pulsante "Avanti".

Installazione guidata nuovo hardware.

Installazione guidata nuovo hardware

(Questa procedura guidata congente di installare il software per;

USE Device

_-\,] Se la periferica & dotata di un CD o un disco
~ag= foppy di installazione, inserirflo nell’appozita
unita.
Scedliere una delle seguenti opzioni;

(=) Installa il software automaticamente (scelta consigliata)
") Installa da un elenco o percorzo specifico [per utenti ezperti]

Per continuare, scegliere &vanh,

I f—'«vanti>%[ Annulla

FIGURA 7: INSTALLAZIONE DRIVER USB (1 bI 3)
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22) Successivamenteil PC cercherai driver migliori per il nuovo hardware collegato sui dischi del
PC, trovandoli sul mini CD fornito. A questo punto bisogna continuare l'installazione dei
driver anche se questi non rispettano la compatibilita Windows, premendo il pulsante

"Continua’.

Installazione hardware

N

Il zoftware che zi sta installando per 'hardware:
UEF 49+, Universal 48-pindrive Programmer
non ha zuperato il testing del proaramma Windows Logo che

conzente di verficarne la compatibilitd con Windows =P. [
Informazioni sul testing. ]

L'installazione del software potrebbe impedire il corretto
funzionamento del sistema o renderlo instabile.
Microzoft consigha di arrestare linstallazione e di
contattare il fornitore dell’hardware per ottenere un
prodotto zoftware che abbia superato il testing del
programma Windowsz Logo.

| Continua [\\‘J L.-’-‘-.rresta installazione ]

Ficura 8: INSTALLAZIONE DRIVER USB (2 D1 3)

23) Al termine dell'installazione e registrazione del driver controllare che la periferica funzioni
correttamenteverificando chelafinestrarappresentatacoincidacon quellasottostante e quindi

chiuderlacon il pulsante "Fine".

Installazione guidata nuovo hardware.

Completamento dell'Installazione
quidata nuovo hardware in corso.

Inztallazione del software completata per;

E UEP 43+, Univerzal 48-pindrive Programmer

Per chiudere linstallazione guidata, scegliere Fine,

Fire %

FiGurA 9: INSTALLAZIONE DRIVER USB (3 DI 3)

24) A questo punto l'installazione dei driver USB é terminata ed il programmatore é pronto ad

operare. Si ricordachein caso di successivi collegamenti o riaccensioni del programmatorei
driver USB saranno gia presenti e quindi non richiesti, anmesso che si continui ad usare la
stessaportaUSB del PC. Seinvecetal eportavienecambiatas dovrannoripeterei passi 20+23.
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COLLEGAMENTO LPT (OPZIONALE)

In alternativa al collegamento seriale USB I'UEP 50 pud essere collegato tramite |'interfaccia
parallelaL PT del PC. Per chiarezzasi ricordachesul PCtaleinterfacciacorrispondeaquelladedicata
al comando della stampante, secondo lo standard Centronics o IEEE1284.

Anche per questaconnessioneal finedi evitareinutili complicazioni si consigliaprimadi effettuare
I'installazione descritta nel punti 4+18 e dopo eseguire i sequenti passi.

19) Spegnere PC e programmatore.

20) Procuratevi un cavo per la porta parallela del PC ovvero una prolunga D a 25 vie con
collegamenti 1:1, dotato di un connettore maschio, un connettore femminae schermatura. In
casodi necessitatal e cavo puo essereacquistato anchedarivenditori di accessori per computer.

21) Inserireil cavo di comunicazione in una porta parallela libera del vostro PC, rimuovendo

I'eventuale cavo per stampante gia presente. Infine collegare l'altra estremita del cavo
all'UEP5S0 e stringete le viti di entrambi i connettori. Questo € molto importante per evitare
malfunzionamenti randomici.
Anche sel'operazione di sostituzione dei cavi dellastampante e del programmatore quando s
usal'unool'altro dispositivo, émolto scomodasi devecomunquericordarechenon épossibile
collegare il programmatore tramite un data switch, sia meccanico che elettronico. In questo
caso potete vantaggiosamenteinstallare unascheda supplementare di 1/0 sul PC ededicarela
nuova porta, ad esempio LPT2, all'UEP 50, e mantenere la stampante sempre collegata ala
porta LPT1.

22) Riattivareil PC.

23) Riaccendereil programmatore verificando che s ripetala sequenzadi accensione dei LEDS,
giadescrittaa punto 18

24) A questo punto I'UEP 50 e pronto ad operare.

I ATTENZIONE !
Senonvolete spegnereeriaccendereil PC mentreaggiungeteotoglieteil programmatore, procedete
come segue:
- Quando connetteteil programmatore al PC: PRIMA inseriteil cavo di comunicazione LPT, POI
fornire I'alimentazione al programmatore.
- Quando scollegate il programmatore dal PC: PRIM A togliere|'alimentazione al programmeatore,
POI il cavo di comunicazione LPT.
Dal punto di vistadel programmatore la sequenza di collegamento e scollegamento éirrilevante, i
circuiti interni di protezione lo tengono al sicuro, ma cio non vale per il vostro PC.

Qual oralacomunicazionetraprogrammatoree PC, descrittanel capitol o successivo DESCRIZIONE
SOFTWARE, non avvenga correttamente ricontrollare i punti sopra elencati e, se il problema
persiste, consultare il capitolo RISOLUZIONE DEI PROBLEMI.
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AGGIORNAMENTO PROGRAMMA DI CONTROLLO

L e aziende che costruiscono componenti aggiungono continuamente nuovi dispositivi, con nuovi
contenitori, sviluppano nuove tecnologie in modo da soddisfare le nuove richieste del mercato.
Inoltrenumerosi componenti subiscono variazioni duranteil lorociclodi vita(lecosiddetterevisioni
di maschera) che correggono il dispositivo o o mantengono tecnicamente aggiornato. Queste
variazioni implicano una modifica negli agoritmi di programmazione che definiscono appunto le
modalitadi gestione del componente. Usare un algoritmo di programmazione aggiornato si traduce
anche in un migliore mantenimento dei dati programmati, in un ridotto numero di componenti
difettosi durante la scritturaed in un ridotto tempo di programmazione.

Infineerrare €umano e nel programmadi controllo ci possono essereerrori sfuggiti atutti i controlli.

Per queste ragioni lagrifo® sviluppa periodicamente un nuovo programmadi controllo cherisolve
tutti i problemi elencati. Ad esempio dallaprimaall'ultimaversionedi un anno vengono mediamente
aggiunti 500 nuovi dispositivi, decine di algoritmi e corretti alcuni errori. Per ottenere il massimo
dalle capacita del programmatore consigliamo di_usare sempre la versione piu aggiornata di
PGAUW.EXE. Per ottenere tale versione si deve:
- Disinstallareil programmagiapresente sel ezionando | 'apposito collegamentoin“ Programmi”
|“Grifo(r)” | Uninstall Pgduw” . Seguireleistruzioni avideofinoacompl etareladisinstallazione.
Se durante la disinstallazione compaiono richieste di eliminazione di driver confermare
facendo attenzione a verificare che questi riguardano solo il programma PG4UW.
- Scaricare gratuitamente dai siti internet: http://www.grifo.com
http://www.grifo.it
dacui s ottieneil file"PGAUWARC.EXE”.
- Lanciareil programma scaricato che coincide con il programmadi installazione della nuova
versione.
- A questo punto e possibileinstallareil nuovo programmaeffettuandoi passi da5 a23 riportati
nei precedenti paragrafi.

Si consigliadi verificarel'uscitadi nuoveversioni ameno unavoltaa meseoppurequando |o stesso
programmadi controllo lo consiglia ala partenza

PRECAUZIONI D'USO

L 'elettronica incorporata nell'UEP 50 protegge il programmatore stesso ed il dispositivo in uso
contro numerose condizioni anomaledi utilizzo. Comunquenon e possibilegarantirelasalvaguardia
dei duesistemi intuttelepossibili combinazioni d'uso e per questo |'utente deve prenderele seguenti
precauzioni:

- il dispositivo target da programmare puo essere danneggiato se |'utente effettua selezioni errate od
Inserisce parametri sbagliati nel programmadi controllo;

- il dispositivo target puo essere distrutto dainterruzioni forzate del programmadi controllo (reset
o spegnimento del PC) o dalla rimozione della connessione fisica col programmatore. Se il
componente non si danneggia avra comungue un contenuto inaffidabile;

- nontoglieteil dispositivo target dallo zoccolo ZIF durante |'accesso da parte delI'UEP 50, ovvero
quando il LED BUSY e acceso;

- un posizionamento errato del componente sullo zoccol o pud provocare un danneggiamento od una
distruzione del componente;

- le cariche el ettrostatiche possono generare risultati imprevedibili su tutti i dispositivi elettronici;

- rigpettare tutte |e precauzioni riportate nel paragrafo PROGRAMMAZIONE |SP.
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LEDS

UEP 50 é fornito di 4 LEDs per visuaizzare lo stato dell'alimentazione e lo stato interno del
programmatore. Fate riferimento allafigura4 per localizzare i LEDs.

NOME LED COLORE DESCRIZIONE

Segnalalo stato di alimentazione del programmatore. Puo
assumere due stati:

altaluminositain caso di accensione completa;

bassa luminosita in caso di basso consumo (sospensione).

POWER Verde

Quando acceso indica che il programmatore sta accedendo
BUSY Rosso  |al dispositivo target in lettura o scrittura. Non toccare tale
dispositivo quando il LED é acceso.

Quando acceso indica che |'ultima operazione eseguita si

GOQOD Verde A
€ conclusa con successo.

Quando acceso indica che s e verificata una condizione

ERROR Gidlo ; N ) :
di errore durante |'ultima operazione eseguita.

Ficura 10: DescrizioNeE LEDs

NOTE:

Se 'UEP 50 non viene usato, il programmatore si pone in sospensione (sleep) eriduce il consumo
a meno di 2 Watt; tale consumo puo essere azzerato agendo sull'interruttore di accensione e
spegnimento presente alato del programmatore.

A seguito dellafase di accensionei tre LEDs BUSY, GOOD, ERROR vengono acces e spenti in
sequenzain modo da consentire all'utente di verificarne lafunzionalita

MULTIPROGRAMMAZIONE

L'UEP 50 prevede la multiprogrammazione ovvero la gestione contemporanea di diversi
programmatori, collegati in USB, tramite un solo PC. | seguenti punti illustrano brevementei passi
fondamentali da svolgere per usare questa modalita:

- linstallare il supporto ala multiprogrammazione (si veda punto 9 dell'INSTALLAZIONE
PROGRAMMA DI CONTROLLO).

- Effettuareil collegamento dei programmatori e larelativainstallazione dei driver USB.

- Eseguire I'apposito programma PGAUWMC.EXE e selezionare il programmatore usato.

- Caricarei progetti di configurazione per ogni programmatore collegato.

- Eseguire il programmadi controllo PGAUW per ogni programmatore collegato e configurato.

Lamultiprogrammazionesi rivolge soprattutto alle esigenze di produzione di numerosi componenti
uguali e/o divers e normalmente € usata da due persone: il tecnico esperto che preparai file di
progetto e quello inesperto che invece si limita ad usare il programmatore gia predisposto.

Per dettagli e chiarimenti leggere con attenzione |'appositadocumentazionein lineadel programma
PG4UWMC che coordina la multiprogrammazione stessa.
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TEST DIAGNOSTICO (SELFTEST)

Seritenete che il programmatore non reagisca secondo le vostre aspettative, potete lanciare i test
diagnostici che fanno uso di apposidi POD diagnostici (per zoccolo ZIF e connettore ISP) inclusi
nella confezione. Per avere prestazioni ottimali vi suggeriamo di effettuare comunque i test
diagnostici circa ogni 6 mesi, in modo da anticipare eventuali anomalie di funzionamento che
possono avere effetti indesiderati sui componenti da programmare.

Per informazioni sulle modalitadi esecuzione dei test diagnostici si rimandaagli appositi paragrafi
PROGRAMMATORE | SELFTEST, PROGRAMMATORE | SELFTEST PLUS... e
PROGRAMMATORE | SELFTEST CONNETTORE ISP... nel capitolo DESCRIZIONE
SOFTWARE ed alle relative pagine dell'aiuto in linea.

Si ricorda che che il primo di questi comandi deve essere eseguito con lo zoccolo ZIF vuoto,
altrimenti il programmatore potrebbe essere danneggiato. Il secondo invece deve essere
eseguito con il POD diagnostico per zoccolo ZIF inserito:

et Ll O
T Y Y Y L

D E R RS
Y T e R

Ficura 11: POD PER SELFTEST PLUS

Edinfineil terzo comando deveessereeseguito conil POD diagnostico per | SPinserito nello zoccol o
ZIF econil cavo ISP che collegail POD a connettore ISP del programmatore:

Ficura 12: POD PER SELFTEST ISP

Al fine di avere un programmatore semprein perfette condizioni di lavoro € consigliabile eseguire
periodicamente anche una verifica di calibrazione, tramite I'apposito comando Programmatore |
Test calibrazione... del programma di controllo. Tale verifica richiede un apposito POD di
calibrazione darichiedere direttamente allagrifo®.

BOCCOLE DI TERRA E PROTEZIONE ESD

Sul lato destro del programmatore sono presente due boccole a banana con le seguenti funzioni:

Boccola di terra: puo esserecollegataaterrainmodo daassi curareun correttoequilibrio
dei potenziali tra i vari sistemi interconnessi, come ad esempio,
guando s usala programmazione | SP.

Boccolaprotezione ESD:  pud essere collegata alle protezioni contro le cariche elettrostatiche
indossate dall'operatore che maneggia il programmatore ed i
componenti usati. Tra queste protezioni s ricordano i bracciali,
collane, cavigliere ed ogni altro accessorio con questa funzione.

Per individuare facilmente le boccole sul programmatore si puo fare riferimento alla figura 4.

((UEP 50 Rel.3.00 ) "o Pagina 23




[-nbm—u—c—-@ﬂ[bu:] grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

PROGRAMMAZIONE |SP

La programmazione In System Programming permette di gestire diverse volte un dispositivo gia
saldato sullaschedautente o comunque sull'applicativo finale. Utilizzando unasempliceinterfaccia,
il programmatore ISP comunica in modalita seriale con il dispositivo, riprogrammandone la
memoria non volatile interna.

Questofatto eliminalanecessitadi rimuovereil dispositivo dallaschedasu cui einstallato ogni volta
chelo s deveripogrammare risparmiando cosi tempo edenaro siadurantelo sviluppoinlaboratorio
sia per |'aggiornamento dei parametri o del software sul campo.

Inoltre I'interfaccia | SP puo essere usata anche per leggereil contenuto di tutte le memorie interne
del dispositivo, offrendo la possibilita di prelevare dalla scheda una serie di parametri, dati,
configurazioni impostate durante la precedente installazione oppure raccolte dalla stessa scheda
durante il suo funzionamento.

PRECAUZIONI PER PROGRAMMAZIONE ISP

Si raccomanda specialmente di rispettare le seguenti regole per evitare il danneggiamento del
programmatore | SP e/o del PC e/o del dispositivo target e/o della scheda su cui € installato:

- Assicurare che ci sia un unico punto comune di massa tra la scheda su cui s trova il
dispositivo target, il programmatore ISP ed il PC.

- Per chi utilizza portatili o atri PC non connessi ad un punto comune di terra: si effettui una
connessione mediante un conduttore esterno verso il punto comune di massa (s us, ad
esempio, unadelle vaschette metalliche esterne dei connettori del PC).

- Anche i dispositivi collegati ala scheda su cui avviene la programmazione devono essere
collegati a punto comune di massa.

\
\
-
PC -y SCHEDA SISTEMA
UTENTE ESTERNO
= T— (]
I/—‘\\I _e
_

Ficura 13: COLLEGAMENTO PER PROGRAMMAZIONE | SP

- Quando I'UEP 50 vieneusato comeprogrammatore | SP, non inseritedispositivi nello zoccolo
ZIF.

- Quando I'UEP 50 viene usato come programmatore parallelo, non collegare il connettore
| SP.

- Usatesoloil cavo | SP in dotazione. Con altri cavi | SP (di diverso materiale, lunghezza, ecc.),
la programmazione potrebbe essere non affidabile.
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- UEP 50 pud alimentareil dispositivo target macon unacorrentelimitata. A meno di opportune
verifiche che confermino questa possibilitasi consigliadi alimentare la scheda utente su cui
€ montato il dispositivo con una propria sorgente di alimentazione.

- Lascheda su cui € montato il dispositivo target non puo alimentare I'UEP 50: provvedere ad
alimentare il programmatore con il proprio cavo ed accenderlo con I'interruttore laterale.

- UEP 50 controllalatensione di aimentazione del dispositivo target e ne verificail valore
al'inizio delle operazioni da effettuare. Se il valore misurato € diverso da quello atteso non
verra effettuata al cuna operazione sul dispositivo target.

- Durante la programmazione ISP avviene una connessione elettrica tra due dispositivi (il
dispositivo target ed il programmatore | SP) che deve essere effettuata secondo le indicazioni
del programma di controllo sul PC. Una connessione non effettuata propriamente potrebbe
danneggiare entrambi i dispositivi.

- Selaschedautenteconil dispositivotarget utilizzai segnali dellaprogrammazionel SPper altre
circuiterie, € necessario separarli mediante opportuni resistori o jumpers. In atre parole tale
schedadeveessereprogettatain modo daprevederelaprogrammazionel SP (vederedescrizioni
successive).

NOTA: Seil programmatore viene danneggiato durante una programmazone e hon sono
state rispettate le specifiche di cui sopra, la garanzia non e valida.

USO PROGRAMMAZIONE ISP

Durante laprogrammazione | SP avviene una connessione el ettricatradue dispositivi (il dispositivo
target daprogrammareedil programmatore | SP). Unasequenzadi connessione ed uso non effettuata
correttamente potrebbe danneggiare entrambi i dispositivi. Dopo aver seguito tutte le precauzioni
illustrate nel paragrafo precedente |'utente deve:

1)  Spegnere sia dispositivo target che il programmatore. Per assicurare 1o spegimento anche
guando il programmatore € provvisto di interruttore d'accensione € preferibile liberare il
connettore di alimentazione.

2) Collegarelo stesso punto comune di massa per tutti i dispositivi, ad esempio collegare tutte
le masse insieme mediante un conduttore.

3) Inserireil cavoin dotazionea programmatore nel connettore ISP di quest'ultimo, alimentare
il programmatore e lanciare il programmadi controllo.

4)  Selezionareil dispositivotarget elesueeventuali opzioni nel programmadi controllo. Durante
lasceltaprestareattenzioneallapresenzadel suffisso | SPal terminedellasigladel componente.

5) Iniziarel'operazioni richiesta (lettura, programmazione, ecc.).

6) Quando il programmadi controllo indica di farlo, collegareil capo libero del cavo ISP ala
scheda utente con il dispositivo target ed alimentarla. Una volta effettuate queste operazioni
premere il pulsante Ok per proseguire.

7) A questo punto I'operazioneiniziata a punto 5 prosegue fino a concludersi.

8) Quando il programmadi controllo indica di farlo, imuovere il connettore ISP dalla scheda
utente e spegnerla.

9) Sedoveteeffettuare un'altraoperazione sul dispositivo target, oppure ripetere |'operazione su
un'altra scheda utente, tornate a punto 5.
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CONNETTORE ISP

Il programmatore éprovvisto di un connettoreascatolino, maschio, da10 vieper laprogrammazione
| SP. Tale connettore éfacilmente accessibilein quanto situato sul lato inferiore del programmatore,
come illustrato in figura 4, é provvisto di apposita chiave per evitare inserzioni errate e nella
confezione é incluso anche un cavo aflat per il collegamento alla scheda utente.

Ladisposizione dei segnali sul connettore | SP dipende da quale dispositivo viene programmato e
viene sempre specificata nella finestra Informazioni componente (che appare premendo la
combinazione di tasti <Ctrl+F1>, dopo avere selezionato il dispositivo) ed in particolare nella
pagina Dettagli connessione | SP.
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La corrispondenza tra segnali ISP e pin del connettore puo variare
da dispositivo a dispositivo.

Per conoscerla, selezionare il dispositivo ISP desiderato nel
programmadi controllo (menu Componente | Scelta componente) e
scegliere il comando Componente | Informazioni componente o
premere <Ctrl+F1>.

Ficura 14: ConNETTORE | SP

Unavoltacollegato il cavo I SP al connettore | SP lanumerazione del pin € comunque riconoscibile
da un triangolo che contraddistingue il pin 1 sui entrambi i connettori femmina.

L 'utente che intende usare |a programmazione | SP deve progettare la sua scheda in modo che sia
compatibile con questa modalita, ovvero cheil programmatore possa essere direttamente collegato
allaschedatramiteil suo connettore. Quandoi segnali | SPdel dispositivotarget sonoalorovoltausati

per altre sezioni e funzioni della scheda é necessario isolarli. Lasheda utente non deve alterare tali

segnali durante la programmazione | SP.

Per ottenere questo risultato si devono seguireleindicazioni del dispositivotarget, come ad esempio
le note applicative, fornite dallacasacostruttrice. Lagrifo® rispetta completamente queste note per
consentire una corretta programmazione in ogni condizione operativa. In alternativa si possono
esaminare gli schemi elettrici riportati sempre nella pagina Dettagli connessione | SP.

In generale sulla scheda utente si dovrebbe prevedere quanto segue:
- Undiodo per proteggerei circuiti dellascheda utente datensioni elevate, quali possono essere
quelle fornite per la programmazione 1SP.
- Selascheda utente non € alimentataa +5 V dc, come protezione usare un diodo Zener con una
tensione di soglia corretta al'alimentazione della scheda.
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- Laseparazione dei segnali | SP collegati al programmatore da quelli usati a bordo scheda pud
essereconvenientementeeffettuataconres stenzeinmododanondover interveniremanua mente
sulla scheda.

- Se la separazione tramite resistenze non é sufficiente si dovranno prevedere dei jumpers e
I'utente dovra muoverli sia prima che dopo la programmazione | SP.

- Se del connettore ISP si utilizzano i segnali JTAG fare riferimento alle normative di questo
standard, ovvero |EEE 1149.

- Sul connettore | SP sono presenti due segnali in uscitacheinformano sullo stato dell'operazione
svolta e possono essere usati da altri sistemi di produzione e/o test della scheda utente. Questi
segnali sono previsti per il collegamento ad un LED e devono essere quindi collegati asegnali
compatibili.

- Sul connettore ISP é presente un segnale d'ingresso che fa proseguire |'operazione in corso e
puo essere usato da altri sistemi di produzione e/o test della scheda utente. Questo segnale é
previsto per il collegamento ad un pul sante normal mente aperto che chiude verso massae deve
essere quindi collegato ad un segnale compatibile.

- Ulteriori informazioni el ettrichesui segnali 1 SPsono disponibili nel paragrafo INTERFACCIA
|SP.

La circuiteria interna dell'UEP 50 che gestisce i segnali dell'interfaccia ISP e JTAG, puo essere
paragonata alla circuiteria semplificata riportata nella seguente figura:

R1
Driver H, L de  — |
programmator e | I |
R2 Pin connettore
Driver lettura del 1 ® IéPdeI
| I |
programmatore programmatore
_ R3
Driver Pull up, :_
Pull down dél
programmator e

Ficura 15: COLLEGAMENTO SEGNALI | SP sU PROGRAMMATORE

Qualora la documentazione trovata dei segnali usati nell'interfaccia ISP fosse insufficiente o
mancante, |'utente pud usare la seguente tabella che ne riportai nomi ed una preve descrizione.
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PIN SEGNALE SCOPO
PGM ProGraM Lmt_ea di abilitazione programmazione ISP a bassa (singola)
tensione.
ProGram :
PGC Clock Clock per programmazione | SP, generato dal programmatore.
PGD | ProGram Data|Dati per programmazione ISP (In/Out).
Segnale di reset attivo basso del dispositivo target. Per ottenere
MCLR [ Master CLeaR [questa operazione il programmatore | SP deve poter pilotare il reset
del dispositivo target.
vV Programming | Tensione di programmazione per i dispositivi target che richiedono
PP Voltage una doppia tensione.
SCK Serial Clock Clock di programmazione, generato dal programmatore ISP
(master).
Master Out [Linea di comunicazione dal programmatore ISP (master) al
MOSI : i
SlaveIn |dispositivo target (slave).
MISO Master In  |Linea di comunicazione dal dispositivo target (slave) al
Slave Out |programmatore | SP (master).
Per abilitare la programmazione ISP il segnale RESET o /RESET
del dispositivo target deve essere mantenuto attivo. Per ottenere
REESU || s RE:S guesta operazione il programmatore |SP deve poter pilotare il reset
del dispositivo target.
SDATA | Serial DATA [Dati per programmazione ISP (In/Out).
Test Data |[Linea di comunicazione dal programmatore a dispositivo target
TDI o :
I nput tramite interfaccia JTAG.
TDO Test Data ([Linea di comunicazione dal dispositivo target al programmatore
Output tramite interfaccia JTAG.
TCK Test CLocK |Clock per programmazione tramite interfaccia JTAG.
Ingresso digitale per pulsante di YES esterno (attivo quando
YES! YES collegato a massa), per avviare l'operazione tramite un sistema
esterno.
Uscita digitale per LED di OK esterno (attivo quando alto), per
LEDOK LED OK |informare un sistema esterno del risultato corretto dell'ultima
operazione svolta.
LED Uscitadigitale per LED di ERROR esterno (attivo quando ato), per
ERROR LED ERRORe|informare un sistema esterno del risultato erratto dell'ultima
operazione svolta.
[l dispositivo target ed il programmatore ISP devono essere
vdd Power Supply |alimentati ognuno dalla propria sorgente. Comunque il il
voltage programmatore | SP verificalatensione di alimentazione, che quindi
deve essere collegata.
GND Ground signal | due sstgml (programmatore | SP e dispositivo target) devono avere
(Vss) la massa in comune.
Ficura 16: SegNaLl | SP
. -
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Laprecedentetabellanonriportatutti i segnali | SP di tutti i dispositivi target programmabili
con questa tecnica, ma solo quélli principali e maggior mente diffusi.

Per trovare ladescrizione completadei segnali ISP si rimanda |'utente alla documentazione tecnica
del componente usato (datasheet enote applicative); unavoltaindividuati tali segnali si pudricavare
il loro collegamento conil connettoredel programmatorel SPtramitelapaginaDettagli connessione
| SP dellafinestra I nfor mazioni componente, gia descritta nelle pagine precedenti.

Ricordare che nel programma di controllo le finestre informative descritte variano a variare del
componente scelto; per avere le giuste informazioni é di fonfamentale importanza che I'utente
abbia scelto correttamente il nome del dispositivo da usare, assicurando che al terminedella
sigla compaia semprel'indicazione | SP.
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DESCRIZIONE SOFTWARE

Questo capitol o contiene unadescrizione essenzialedel programmadi controllo PGAUW .EXE. Per

completezza si ricorda che nei capitoli precedenti sono descritte le modalita d'installazione del

progranmaedi collegamento del programmatore che devono essere natural mente effettuate prima

di usarlo. Inoltre nel capitolo successivo COME INIZIARE vieneillustrata una breve sequenza di

operazioni necessarie per effettuare una prima programmazione.

Di seguito vengono riportate alcune note generali del PG4UW:

-I'helpinlineadel programmavieneaggiornato primadel manuale: I'utentedevequindi usaresempre
questo comodo strumento;

- il programma & comune a tutti i programmatori grifo®;

- il programma opera correttamente in abbinamento ad un PC dotato dei requisiti minimi descritti
nell'omonimo paragrafo;

- le operazioni in background sotto Windows sono prive di errori;

- il programmadi controllo € garantito essere esente daqual unque virus al momento dellaconsegna.
Per incrementare lasicurezzai nostri programmi implementano un algoritmo speciale per rilevare
possibili infezioni davirus.

ESECUZIONE DEL PROGRAMMA DI CONTROLLO

Per eseguire il PGAUW si puo selezionare I'apposito collegamento nel menu di avvio di Windows
(posizionato nella cartella scelta durante I'installazione) oppure con un doppio click su una delle
icone aggiunte sempre durante la fase d'installazione.

Unavoltapartito PGAUW, verificalapropriaintegritae sericonosciutavalidascandiscetuttel e porte
di comunicazionepresenti sul PC ecercaun programmatoregrifo® collegato ed alimentato. PG4AUW
e il programma comune atutti i programmatori grifo® per cui cercheratutti i modelli disponibili.
Infineil programma mostrala finestra principale ed attende istruzioni.

Seil programmadi controllo non riesce acomunicare col programmatore, appare sullo schermo un
messaggio di errore che fornisce un codice di errore ed una descrizione delle possibili cause
(programmatore scollegato, cattiva connessione, problemi di alimentazione, porta USB od LPT
incompatibile, numero di serie del programmatore non valido, ecc.). Eliminate |a causa dell'errore
e premete un tasto qualunque.

Se lacondizione di errore persiste, il programma entrain modalita demo e impedisce I'accesso a
programmatore. Se non riuscite ad identificare lacausadell'errore, seguiteleistruzioni nel capitolo
RISOLUZIONE DEGLI ERRORI.

Inoltre, il programma di controllo verifica la comunicazione col programmatore prima di fare
gualunque altra operazione col dispositivo da programmare.
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SCHERMATA PRINCIPALE

Nella schermata principale sono sempre presenti |e seguenti aree:

barradel TITOLO
barradei MENU
riquadro STATISTICHE

riguadro PROGRAMMATORE

riquadro INDIRIZZI (hex)

riguadro COMPONENTE
barradi AIUTO

mostraavvis di copyright, nome e versione di PG4UW
elenco delle funzioni fondamentali

informazioni statistiche sull'attivita del programmatore
informazioni sullo stato interno di PG4AUW

organizzazione, dimensione, indirizzi di inizio e fine del
dispositivo target, del buffer e del file

informazioni principali sull'attuale dispositivo target

breve descrizione del comando selezionato.

DEX
&arifo”

AL AN TECMUELE Y

o2 PGAUW v2.36/03. 2007 - programma di controllo univesale per il programmatore Grifo(r).

File Buffer Componente Programmatore  Opeioni  Aiuko

H & .35 H

Carica Salva  Carica pr. Cambia

& VNI ¢

Scelta Yuoto?  Legge  Werifica  Prog.

= d

Scel'tall'def

QDD QW Z

Finestra di Log

Benvenuti nel programma PGAUW che pilota 1 programmatori Grifolr).
Versione 2.36/03.2007.

Oggi 25.03.2007, 17.14.29.

Processzore: Intel (15/2/4) Frequenza: 183Z,54 MHz

CID: 4C35-F954:00-00-00-00-00-0R:55719-0EM-0015357-15610:D1451CLF

Slstema operativo: Windows XP (5.1, Build 2600: Service Pack 1).
Memoria RAM fisica: 512 ME

Scansione porte per TEP 494+ ........ trovato alla porta U3E. Statisli_che i
Comnessione in corso... [(High Speed wode) fatto. SUFCBSSF 0 I
Mumero di serie: 469-00101. (HS) Falliment: 0
Tatale: 0
»»> Log file created at 28.03.2007 17.14.37
Log file mode: None ===
Count down: Disabilitato
Ricarica Count dow
Indririzzi [hex]) Programmatore
(Org.| Dimensione | Inizin Fine Tipo: UEP 49+ Stato Pronto —
Comp. | x8 888 ] 7FF| Forta:  USB
Buffer | x8 808/ 0 7FF il LTS
File | %8 | | i Componente
Tipo: non selezionato

Split: Hessuno CheckSum: 0007F800h

Serializzazione: Megsuno

Mome file:

Ficura 17: FINESTRA PRINCIPALE PG4UW

Laselezionedei comandi avviene nel tipico modo delleinterfacce grafiche utente - cioé muovendo
il cursore e premendo <ENTER> oppure digitando la |ettera evidenziata nel menu selezionato o,
naturalmente, usando il mouse.

' ATTENZIONE'!
Tutti i dati inseriti datastiera sono in formato esadecimale, tranne i blocchi di caratteri ASCII nei
menu Buffer | M ostra/Cambia.

[ UEP S50 Rel. 3.00 |
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Il PGAUW prevede e gestisce anche delle associazioni tratasti e i comandi di uso pit frequente:

<F1>
<F2>
<F3>
<F4>
<F5>

<Alt+F5>
<Ctrl+F5>
<F6>
<F7>
<F8>
<FO>
<Alt+Q>
<Alt+X>
<Ctrl+F1>
<Ctrl+F2>
<Ctrl|+Shift+F2>
<Ctrl+F>

<Shift+Ctrl+F>
<Shift+Alt+D>

Aiuto

Salva

Carica
Mostra/Cambia
Scelta/default

Scelta componente
Scelta per ID

Verifica cancellazione
Lettura

Verifica

Programma

Esce senza salvare

Esceesalva
Informazioni componente

Cancellazione
Riempimento casuale
Trova programmatore
Ritrova programmatore
Lista componenti

Aprelafinestradi aiutoinlinea.
Salvaunfile

Caricaun file nel buffer

Esame/Modificadel buffer

Scelta del dispositivo target tragli ultimi 10
dispositivi selezionati

Sceltadel dispositivotarget digitandoil nome
o quello del produttore

Sceltadel dispositivotarget tramitesuocodice
interno di identificazione (signature)
Verifica se il componente é completamente
cancellato

Copianel buffer il contenuto del dispositivo
target

Confronta il contenuto del buffer con il
contenuto del dispositivo target
Programmail dispositivo target

Terminail PG4AUW

Terminail PG4UW e salvale impostazioni
M ostrainformazioni aggiuntivesul dispositivo
target scelto

Riempieil buffer con un valore assegnato
Riempie il buffer con un valori casuali
Ricercaogni programmatore collegato al PC
Ricercail programmatore giacollegato a PC
Genera un elenco di tutti i dispositivi gestiti
datutti i programmatori

Pagina 32

([ UEP S0 Rel. 3.00 |




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm—u—c—-@ﬂ [bu.rJ

COMANDI DEL PROGRAMMA DI CONTROLLO

L e seguenti pagine contengono i comandi disponibili nel programmadi controllo, raggruppati nel
vari menu di cui il programma dispone. Accanto a nome del comando e presente, se esiste, la
combinazionedi tasti chelo richiamarapidamente e unabreve descrizione del suo scopo e modalita
d'uso. Si ricorda che |'aggiornamento piu recente delle spiegazioni di questi comandi € sempre
presente nell'aiuto in linea sensibile al contesto del programma di controllo, che quindi andrebbe
consultato prima del presente manuale.

FILE

Vieneusato per gestirei filessorgenti, esaminarele cartelle su disco, cambiaredriveemodiicaregli
indirizzi di inizio e di fine nel salvataggio e caricamento del file di tipo binario, MOTOROLA,
MOS Technology, Intel (extended) HEX, Tektronix, ASCII space, JEDEC, e POF.

File| Carica... <F3>
Analizzail formato del file e caricai dati nel buffer. Si pud selezionareil tipo di file desiderato
(binario, MOTOROLA, M OSTechnology, Tektronix, Intel (extended) HEX, ASCI| space,
JEDEC e POF). Il programma di controllo memorizza I'ultimo tipo di file selezionato. Per
rendere la memorizzazion persistente, salvare la configurazione con Opzioni | Salva opzioni.

SpuntandolacasellaAutomaticfilefor mat r ecognition il programmariconosceautomati camente
il formato. Seil formato non puo essere riconosciuto, il file viene trattato come binario.

Togliendo lo spunto alla casella Automatic file format recognition il programma permette
all'utente di specificareil tipo di file desiderato nellalistadellacaselladi riepilogo Selected file
format. Si puo specificare I'indirizzo di inizio nel buffer con il formato binario. Taeindirizzo
indica da quale posizione nel buffer saranno scritti i dati letti dal file.

Il tasto <F3> fara apparire questo menu da qualunque posizioni in qual unque momento.

File| Salva... <F2>
Salva su disco i dati contenuti nel buffer, creati, modificati o letti da un dispositivo. Si puo
selezionare il tipo di file desiderato (binario, MOTOROLA, MOS Technology, Tektronix,
Intel (extended) HEX, ASCII space, JEDEC o POF).

|l tasto <F2> fara apparire questo menu da qualunque posizioni in qual unque momento.

File| Carica progetto...
Carica un file di progetto, che contiene la configurazione per i dispositivi da usare e la
configurazione dell'interfaccia utente.

Lafinestrastandard Carica progetto contiene un'atrafinestra - Descrizione progetto - nella
parte bassa. Quest'ultimamostraleinformazioni contenute nel file attualmente selezionato nella
finestra Carica progetto.
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Leinformazioni contenute in un progetto sono:

nome e produttore del primo dispositivo selezionato nel progetto

data e oradi creazione del progetto

versione del programma con cui il progetto e stato creato

descrizionetestualedel progetto redattadall'utente (s trattadi testo apiacere, di solitoil nome
degli autori ed alcune note)

File | Salva progetto...
Quest'opzione serve a salvare il file di progetto, il quale contienei dati di configurazione del
sipostitivo salvati. | dati di un progetto salvato possono essere richiamati in ogni momento col
comando File | Carica progetto.

Lafinestra Salva progetto contiene tre finestre addizionali nel pannello Descrizione progetto
posto nellaparte bassadellafinestravisualizzata. L efinestre mostrano leinformazioni contenute
nel fledi progetto a momento selezionato dallafinestra Salva pr ogetto e che stanno per essere
salvate su disco.

Leinformazioni contenute in un progetto sono:

- nome e produttore del primo dispositivo selezionato nel progetto

- dataeoradi creazione del progetto

- versione del programmacon cui il progetto é stato creato

- descrizionetestualedel progetto redattadall'utente (si trattadi testo apiacere, di solitoil nome
degli autori ed acune note)

Laprimafinestra (piuin ato) contieneinformazioni sul progetto al momento selezionato dalla
finestra Salva progetto.

La seconda finestra (a meta) mostra informazioni sull'attuale confugrazione del programma
compresi i dispositivi attualmente selezionati, lo stato di attivitadel programmatore, ladata, I'ora
elaversione del programma. Questi dati vengono inseriti nella descrizione del progetto.

Laterza finestra (in basso) € modificabile dall'utente e contiene una descrizione del progetto
(testo apiacere), di solito il nome degli autori ed alcune note.
File| Ricaricafile

Questa opzione permette di ricaricare un file usato di recente.

Unfile, dopo essere stato aperto, viene aggiunto allalistachiamataRicaricafile. | nomi dei files
sono mostrati nell'ordinecon cui sono stati aperti, ovveroincimasi trovanoquelli usati di recente.

Per ricaricare un file:

1. Dal menu File, scegliere Ricaricafile.
2.Viene mostratalalistadel filesusati di recente, clickare sul nome del file desiderato.

Nota: Quando un file viene ricaricato, si assume che sia del formato con cui € stato salvato
I'ultima volta.
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File | Ricarica progetto
Questa opzione permette di ricaricare un progetto usato di recente.

Un progetto, dopo essere stato aperto, viene aggiunto alla lista chiamata Ricarica progetto. |
nomi del progetti sono mostrati nell'ordine con cui sono stati aperti, ovvero in cimasi trovano
quelli usati di recente.

Per ricaricare un file:

1. Da menu File, scegliere Ricarica progetto.
2. Viene mostrata lalistadei progetti usati di recente, clickare sul nome del file desiderato.

File | Opzioni progetto...
Questa opzione viene usate per esaminare/modificare le informazioni del progetto attual mente
caricato. Queste comprendono una descrizione essenziale del progetto ed i seguenti dati:

- nome dispositivo e nome produttore

- data creazione progetto

- versione del programma sotto cui il progetto e stato creato

- definizione del progetto fornitadall'utente (testo a piacere), ad esempio i nomi degli autori ed
ulteriori informazioni che descrivono il progetto

L 'utente pud modificare a piacimento il solo testo di descrizione e definizione del progetto. Le
altre informazioni sono aggiornate automaticamente dal programma.

File| Caricaetable...
Questo comanda carica i dati da un file binario su disco e li salva nella parte della memoria
riservata allatavoladi criptazione ( di sicurezza).

File| Salvaetable...
Questo comanda salva i dati in un file binario su disco prendendoli dalla parte della memoria
riservata alatavoladi criptazione ( di sicurezza).

File| Esci senza salvare...

Questo comando deallocalo heap, cancellail buffer su disco (seesiste) erestituiscelerisorse a
sistema operativo.

File| Esci esalva...
Questo comando dealloca lo heap, cancella il buffer su disco (se esiste), salva ndl file di
configurazione leimpostazione relative agli ultimi 10 dispositivi usati erestituiscelerisorse a
sistema operativo.
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BUFFER

Permette di manipolare il buffer compiendo operazioni su blocchi di memoria, riempiendone una
parte con una stringa, cancellandolo, calcolando varie checksum e naturalmente visualizzando e
modificando ogni singolo valore (inoltre si pud cercare una stringa, stampare il buffer, etc.).

Buffer | Mostra/Cambia... <F4>
Visualizza (View) o modifica (Edit) ogni singolo dato nel buffer (visualizza solo in DUMP
mode). Usate i tasti cursore per selezionare il dato da modificare, un dato modificato viene
mostrato con colore diverso.
Le seguenti funzioni (attivate da tasti e dai menu) sono richiamabili dagli appositi pulsante
presenti nellafinestra di Mostra/Cambia Buffer.

<F1> mostra la schermata di aiuto

<F2> riempie il buffer dall'indirizzo iniziae a quello finale con la stringa
(ASCII o esadecimale) specificata.

<Ctrl+F2> cancellail buffer riempiendolo col valore specificato

<Ctrl|+Shift+F2> riempieil buffer con valori casuali

<F3> copia una sequenza di bytes da un indirizzo iniziale ad uno finale a

partire da un terzo indirizzo specificati dall'utente. 1l terzo indirizzo
puo essere incluso trai primi due.

<F4> sposta una sequenza di bytes da un indirizzo iniziale ad uno finale a
partire da un terzo indirizzo specificati dall'utente. 1l terzo indirizzo
puo essere incluso trai primi due.

<F5> scambiai bytesalti coni bytebassi nel campo di indirizzi specificato.
L'indirizzo iniziale deve essere pari ed il numero di bytes compresi
deve essere pari. Se questa condizione non viene rispettata, il
programma prende comeindirizzoinizialeil primo pari precedente a
quello specificato e come indirizzo finale il primo pari successivo a
quello specificato.

<F6> stampail contenuto del buffer

<F7> stringa da trovare (massimo 16 caratteri ASCII)

<F8> stringa da trovare e da sostituire (massimo 16 caratteri ASCII)
<F9> val ad un altro indirizzo

<F10> communtatravisualizza e modifica

<F11> commutatra8 e 16 bit. Puo essere fatto anche con il mouse clickando

i pulsanti adestradi Mostra/Cambia. Tali pulsanti indicano ancheil
modo di visualizzazione attuale (8 o 16 bit).

<F12> calcolai vari checksum disponibili

<Tasti freccia> spostano il cursore

<Home/End> saltaal'inizio/ alafine dellalinea corrente
<PgUp/PgDn> salta alla pagina precedente / successiva

<Ctrl+PgUp/PgDn> saltaadl'inizio/ alafine delal pagina corrente
<Ctrl+Home/End> saltaall'inizio/ alafine del contenuto del dispositivo attuale
<Backspace> spostail cursoreindietro di una posizione (a sinistra)

Nota: i caratteri 20H - FFH (ASCIl) ed i numeri 0..9, A..F (esadecimali) modidicano
immediatamente il contenuto del buffer.
Attenzione: Non si possono gestirein ASCII i dati con dispositivi a 16 bit.
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Stampa buffer

Invialaparte selezionatadel buffer su stampante o su unfile. I| programma utilizzaun editor di
testi esterno nel quale viene visualizzata la parte selezionata del buffer e dal quale questa puo
essere salvatao stampata. Di default viene usato il sempliceeditor di testi Notepad.exe, il quale
viene fornito con qualunque versione di Windows.

In questa finestra le opzioni sono:

- Definisci I'indirizzo iniziale del blocco selezionato nel buffer.

- Definisci I'indirizzo finale del blocco selezionato nel buffer.

Trovatesto

Inseritelastringadi ricercadatrovare(Testodatrovar €) epremeteil pulsante Trovaperiniziare
laricercao scegliete il pulsante Annulla per lasciare perdere.

Direzione specificain qualedirezione deve avvenirelaricerca: Avanti apartiredallaposizione
corrente del cursore il default. Indietro oltrepassal‘inizio del buffer. In visualizzazione cerca
intutto il buffer.

Origine specificada dove deveiniziare laricerca

Sostituisci testo

Inserite la stringa da cercare nella casella Testo da trovar e e la stringa con cui verra sostituita
nella casella Sostituire con.

InOpzioni potetescegliereselasostituzioneavverraautomati camente o sevol eteessereavvertiti
prima cha avvenga per poterla annullare.

Origineindicadove deveiniziare laricerca

Direzione specificain qualedirezione deve avvenirelaricerca: Avanti apartiredallaposizione
corrente del cursore il default. Indietro oltrepassal‘inizio del buffer. In visualizzazione cerca
intutto il buffer.

Premete <Esc> o clickate sul pulsant Annulla per chiudere lafinestra

Premendo il pulsante Sostituisci lafinestraviene chiusaed appare un questionario che contiene
le seguenti scelte:

Si sostituisci |'elemento trovato e cercail prossimo

No non sostituire |I'elemento trovato e cercail prossimo

Sostituisci tutto  sostituisci tutto

Fermaricerca  cancellaquesta operazione

Buffer | Riempi blocco...
Riempieil blocco selezionato del buffer con il valore specificato. Indicare I'indirizzo inizialee
finale del blocco ed il valore di riempimento.

Buffer | Copia blocco...
Copia il blocco selezionato del buffer a partire dall'indirizzo specificato. Indicare I'indirizzo
iniziale e finale del blocco ed I'indirizzo di destinazione, anche compreso trai primi due.

Buffer | Sposta blocco...
Sposta il blocco selezionato del buffer a partire dall'indirizzo specificato. Indicare I'indirizzo
inizialeefinaledel blocco edl'indirizzo di destinazione, anche compreso trai primi due. |1 blocco
iniziale verrariempito con il carattere di vuoto.
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Buffer | Cambia dati nel blocco...
Scambiai bytesalti coni byte bassi nel campo di indirizzi specificato. L'indirizzo iniziale deve
essere pari ed il numero di bytes compresi deve essere pari. Se questa condizione non viene
rispettata, il programma prende come indirizzo iniziale il primo pari precedente a quello
specificato e comeindirizzo finale il primo pari successivo a quello specificato.

Buffer | Cancellazione... <Ctrl+F2>
Riempieil buffer con il carattere di blank specificato dall'utente.
La combinazione <Ctrl+F2> fara apparire questo menu in ogni momento.

Buffer | Riempimento casuale... <Shift+Ctrl+F2>
Riempie il contenuto del buffer con valori casuali.
La combinazione <Shift+Ctrl+F2> fara apparire questo menu in ogni momento.

Buffer | Duplicazione contenuto del buffer...
Duplicail contenuto del buffer dauna EPROM in una EPROM destinazione piu ampia. Questa
procedura puo, ad esempio, copiare in una27C512 il contentuo di una 27C256 nella posizione
desiderata

Nota: L'indirizzo iniziale del buffer & sempre 00000h.

Buffer | Checksum...
Calcolail checksumnel bloccodel buffer selezionato. || checksumsvienecal colato coni seguenti
algoritmi :

Byte sommadi bytes ad una“word”. Il flag CY viene ignorato
Word sommadi word ad una“word”. Il flag CY viene ignorato
Byte (CY) sommadi bytes ad una“word”. Il flag CY viene aggiunto al risultato

Word (CY) sommadi word ad una“word”. Il flag CY viene aggiunto al risultato
CRC-CCITT sommabytesa“word” con VAL=PRECEDENTE+(x"16 + x"12 + x"5 +1)
CRC-XModem sommabytesa“word” con VAL=PRECEDENTE+(x"16 + x"15 + x"2 +1)

LacolonnaNeg. eil complemento a uno della somma cosicché Somma + Neg. = FFFFH.
LacolonnaSuppl. éil complemento adue dellasommacosicché Somma+ Suppl. =0 (+ carry).

Lafinestradi checksum contienei seguenti oggetti:

Da indirizzo: Indirizzo del primo byte del blocco selezionato sul quale viene calcolato il
checksum.

A indirizzo: Indirizzo dell'ultimo byte blocco del selezionato sul quale viene calcolato il
checksum.

Inserire checksum: Permette di selezionare il tipo di checksum verra scritta nel buffer
al'esecuzione di Calcolareeinserire.
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Inserireall'indirizzo: Permette di impostare ladimensione dellachecksum calcolatacheverra
scrittanel buffer all'esecuzionedi Calculareeinserire. L'indirizzo non si puo specificare come
un intervallo tipo Da indirizzo fino ad A indirizzo, ma comeindirizzo di Byte.

Tipo: Determinaladimensionedellachecksum cheverrascrittanel buffer. Taledimensionepuo
essere8 (byte) 0 16 (word) bits. Seviene selezionato 16 I'interachecksum verrascrittanel buffer,
altrimenti verra scritto solo il byte basso.

Nota: Se viene selezionata 16 come dimensione verra scritto nel buffer il byte basso della
checksum all'indirizzo specificato mentre il byte alto verra scritto all'indirizzo successivo.

Calcola: Clickando su questo pulsante s effettua il calcolo della checksum per il blocco
selezionato nel buffer. Non viene scritto nulla dentro il buffer.

Calcolare einserire: Clickando su questo pulsante si effettuail calcolo della checksum per il
blocco selezionato nel buffer. I valorevienescritto nulladentroil buffer all'indirizzo specificato
dalnserireall'indirizzo.

Chiudi: Clickando su questo pulsante si chiude la finestra Checksum.

COMPONENTE

Questo menu contiene le funzioni che servono per selezionare e lavorare con un dispositivo
programmabile, ovvero selezione, programmazione, verifica e cancellazione.

Componente | Scelta/default... <F5>
Questa finestra permette di selezionare il dispositivo desiderato da una lista di dispositivi di
default. Lalistaéciclicae contientegli ultimi 10 dispositivi selezionati comprese le opzioni di
configurazione. Lalista puo essere salvata col comando File | Esci e salva.

Sedesideratevisualizzareulteriori informazioni sul dispositivo corrente, premetemacombinazione
di tasti <Ctrl+F1>. Apparira una finestra che mostra la dimensione del dispositivo, la sua
organizzaazione, |'algoritmo di programmazioneed unalistadi programmatori chel o supportano,
compres gli eventuali moduli. Vi sono anche altre informazioni specifiche.

Usate il tasto <Del> per cancellare il dispositivo corrente dallalista. Non e possibile svuotare
completamente lalista. Sull'ultimo dispositivo il tasto <Del> viene ignorato.

Componente | Scelta componente ... <Alt+F5>
Questafinestrapermettedi selezionareil dispositivo desiderato dallalistadi quelli supportati dal
programmatore attivo. | criteri sono Tutti, Solo tipo selezionato o Solo produttor e scelto.

Il dispositivo selezionato viene salvato automaticamente nellalistadei 10 dispositivi di default
raggiungibile mediante il comando Componente | Scelta default....
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Sedesideratevisualizzareulteriori informazioni sul dispositivo corrente, premetemacombinazione
di tasti <Ctrl+F1>. Apparira una finestra che mostra la dimensione del dispositivo, la sua
organizzaazione, |'algoritmo di programmazioneed unalistadi programmatori chelo supportano,
compres gli eventuali moduli. Vi sono anche altre informazioni specifiche.

Scelta componente | Tutti
Questa finestra permette di selezionare il dispositivo desiderato dalla lista completa dei
dispositivi supportati dal programmatore attivo. | nomi vengono mostrati in una casella a
scorrimento.

I dispositivo puo essere selezionato con un doppio click sullalistao inserendo manualmente
parte del nome del dispositivo e/o del produttore (usate <Spazio> come separatore) e premete
<Enter> o clickateil pulsante OK.

Premete <Esc> o clickate il pulsante Annulla per annullare la sel ezione e rimanere all'ultimo
dispositivo selezionato.

Se desiderate visualizzare ulteriori informazioni sul dispositivo corrente, premete ma
combinazione di tasti <Ctrl+F1>. Apparira una finestra che mostra la dimensione del
dispositivo, lasuaorganizzaazione, I'agoritmodi programmazioneed unalistadi programmatori
chelo supportano, compresi gli eventuali moduli. Vi sono anche altreinformazioni specifiche.

Scelta componente | Solo tipo selezionato
Questafinestra permette di selezionareil tipo di dispositivo desiderato (ad esempio EPROM)
ed il sottotipo (esempio 64Kx8 (27512)), tramiteil mouse o tasti cursore. Verravisualizzata
unalista di produttori e dispositivi.

I dispositivo puo essere selezionato con un doppio click sullalistao inserendo manualmente
parte del nome del dispositivo e/o del produttore (usate <Spazio> come separatore) e premete
<Enter> o clickateil pulsante OK.

Premete <Esc> o clickate il pulsante Annulla per annullare la sel ezione e rimanere all'ultimo
dispositivo selezionato.

Se desiderate visualizzare ulteriori informazioni sul dispositivo corrente, premete ma
combinazione di tasti <Ctrl+F1>. Apparira una finestra che mostra la dimensione del
dispositivo, lasuaorganizzaazione, I'agoritmodi programmazioneed unalistadi programmatori
chelo supportano, compresi gli eventuali moduli. Vi sono anche altreinformazioni specifiche.

Scelta componente | Solo produttor e scelto
Questa finestra permette di selezionare il dispositivo desiderato di un particolare produttore,
tramiteil mouse o i tasti cursore. Verravisualizzata unalistadi produttori e dispositivi.

I dispositivo puo essere selezionato con un doppio click sullalistao inserendo manualmente
parte del nome del dispositivo e/o del produttore (usate <Spazio> come separatore) e premete
<Enter> o clickateil pulsante OK.

Pagina 40 "o (UEPS0  Rd.3.00 )




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm—u—c—-@ﬂ [bu.rJ

Premete <Esc> o clickateil pulsante Annulla per annullare la selezione e rimanere all'ultimo
dispositivo selezionato.

Se desiderate visualizzare ulteriori informazioni sul dispositivo corrente, premete ma
combinazione di tasti <Ctrl+F1>. Apparira una finestra che mostra la dimensione del
dispositivo, lasuaorganizzazione, I'a goritmodi programmazioneed unalistadi programmatori
chelo supportano, compresi gli eventuali moduli. Vi sono anche atreinformazioni specifiche.

Componente | Scelta EPROM /FLASH per ID... <Ctrl+F5>
Si usaquesto comando per selezionare automaticamente unaEPROM o unaFlashleggendo I'ID
del dispositivo. Il programmatore puo identificare il dispositivo leggendo I'ID del produttore e
del dispositivo stesso “marchiato” dentro il chip. Questa possibilita esiste solo per EPROM o
Flash che la supportano. Se il dispositivo non supporta questo metodo di riconoscimento, un
messaggio che indica un dispositivo sconosciuto 0 non supportato verra mostrato.

Se piu di un dispositivo dello stesso costruttore condividono lo stesso ID verra mostratalalista
contutti i loro nomi. Quello desiderato puo essere selezionato posizionandosi sul suo nome e
premendo <Enter> (o clickandoil pulsante OK). Premete <Esc> o clickateil pulsante Annulla
per annullare la selezione e rimanere all'ultimo dispositivo selezionato.

ATTENZIONE: Il programma di conrtollo supporta solo memorie con massimo 40 piedini.
Tutti i programmatori grifo® determinano automaticamente il numero dei piedini. Con altri
programmatori dovreste inserire manualmente il numero dei piedini.

Il programmatore applica una tensione elevata agli appositi contatti dello zoccolo. Questo &
necessario per attivare il sistemadi letturadegli ID. Non inserite nello zoccolo un dispositivo
diverso da una EPROM o da una Flash, potrebbe essere danneggiato dalla tensione elevata.

Vienesconsigliato di applicare questo comando ad EPROM di piccole dimensioni (tipo 2764 e
27128) perche quasi tutte non supportano laletturadell'lD.

Componente | Opzioni componente
Questo menuimpostaparametri di programmazione, serializzazioneegestionedel fileassociati.
Il menu Componente | Opzioni componente | Opzioni oper ative contiene sempre elementi
specifici del dispositivo selezionato, per avere ulteriori informazioni si veda la finestra delle
informazioni specifiche del dispositivo (ottenibile premendo <Ctrl+F1>).

Componente | Opzioni componente | Opzioni operative... <Alt+O>
Leimpostazioni di questo comando sono usate per controllareil processo di programmazione.
Questo eun ambiente flessi bile che contieneimpostazioni associate al dispositivo sel ezionato,
quelle non supportate dal programmatore attivo sono disabilitate. Le impostazioni vengono
salvate su disco eseguendo il comando File | Esci e salva.
In generale |'utente decide quali operazioni effettuare, oppure quali aree del componente
programmare in base ale sue esigenze d'uso del dispositivo da programmare.
Di seguito vengono elencate e brevemente descritte la lista delle impostazioni, suddivise nei
loro gruppi di appartenenza:

((UEP 50 Rel.3.00 ) "o Pagina 41




[~abaco—ae-|(bu/|

- gruppo Indirizzi:
Inizio componente
Fine componente
Inizio buffer
Split

- gruppo Controllo inserimento:
Controllo inserimento
Riconoscimento 1D

- gruppo Sequenza comandi:
cancellaprimadi programmare
verifica se e vuoto
verifica dopo lalettura
verifica dopo la programmazione

grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

(default O)

(default dimensione-1)
(default 0)

(nessuno)

(default abilitato)
(default abilitato)

(default disabilitato)
(default disabilitato)
(default disabilitato)
(unavolta)

opzioni verifica (VCC nominale)

Componente | Opzioni componente | Serializazione...
La serializzazione € una particolare modalita di programmazione. Quando € attivata, un
particolare codice numerico viene automaticamente scritto ad un indirizzo specificato del
buffer prima di ogni programmazione. Quando molti dispositivr vengono programmati
singolarmente, il numerodi serievienecambiato automati camente primadel laprogrammazione,
cosi ogni dispositivo haun numero di serie univoco.
Ci sono tretipi di serializzazione:

- Disabilitata
- Incrementale
- Dafile

Quando viene selezionato un nuovo dispositivo la serializzazione viene automaticamente
disabilitata. Gli attuali parametri di serializzazione per il dispositivo corrente vengono salvati
nella configurazione generale con il comando File | Esci e salva.

Quando é abilitato il modo incrementale le seguenti configurazioni vengono salvate su file:
indirizzo, dimensione, numero seriale, passo dell'incremento eleimpostazioni di ASCI1 / BIN,
DEC/HEX, LS/ MSByte.

Quando é abilitato il prelievo dei numeri dafile le seguenti configurazioni vengono salvate:
nome del file dei numeri ed etichetta corrente, quest'ultimaindicalalineadel file dallaquale
verrapreso il prossimo numero.

Componente | Opzioni componente| Serializazione | Modo incrementale
Lamodalitaincremental e permettedi assegnare numeri di serieindividuali ad ogni dispositivo
chevieneprogrammato. Unvaloreinizia evieneincrementato ad ogni dispositivo programmato
correttamente e scritto nel formato selezionato al'indirizzo del buffer desiderato.

L'utente pud modificare le seguenti opzioni in modalitaincrementale:

Dimensione S/N

definiscelalunghezzainbytesdel numerodi seriecheverrascrittonel buffer. Per serializzazioni
binariei valori validi sono da 1 a4, mentre per le serializzazioni in ASCII i valori validi sono
dalad8.

Indirizzo

Specifical'indirizzo nel buffer doveil numero di serievienescritto. Si noti chetalevaloredeve
essere compreso nel campo di indirizzi tra quello iniziale e quello finale e deve essere
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specificato correttamente, ovvero I'intero numero di serie deve ricadere entro il campo di
indirizzi validi.
Valoreiniziale

Specificail valoreinizialede numeri di serie. Generalmenteil valoremassimo per serializzazioni

binarie con 4 bytes e $1FFFFFFF.

Quando il valore del numero di serie supera il massimo vengono azzerati i tre bit piu

significativi del numero di serie corrente. Dopo taleazioneil numero si trovaad essere sempre

compreso tra 0 e $1FFFFFFF (gestione degli overflow secondo lo stile del basic).

Passo

Specificail passo di incremento del numero di serie.

Modo SIN

Definisce laformacon laqualeil numero di serie viene scritto:

- ASCIl:  Significacheil numero verrascritto come stringa ASCII. Per esempio il numero
di serie $0528CD in ASCI| viene scritto nel buffer come lasequenzadi bytes 30h
35h 32h 38h 43h 44h (*0" ‘5 2" '8 ‘C’ ‘D’), ovvero 6 bytes.

- Binario:  Significacheil numero di serie viene scritto direttamete nel buffer. Seil numero
e composto dapiu di un byte, ci sono due possibili ordini di scrittura. L'ordine di
scrittura puod essere cambiato con il comando “ Save to buffer” item.

Stile
Definisce la base per i numeri di serie, che puo essere:
- Decimale: I numeri vengono inseriti e mostrati usando i caratteri da‘0’ a‘9'.

- Esadecimale: i numeri vengono inseriti e mostrati usando anchei caratteri da‘*A’ ad ‘F'.

Vi eil caso speciali dei numeri decimali codificati inbinario,oBCD. Ciosignificacheogni cifra

decimale viene memorizzato in una cifra esadecimale, ovvero ogni nibble valeda0 a9, non

sono ammessi i valori daA ad Fin un nibble BCD.

Labase vasceltacon|'opzione“ Style” primadi inserireil numero di serieinizialeed il passo.

Salva nel buffer

Specifical'ordinedi scritturadel bytesdel numero di serie. Questaopzione viene usataquando

il numero di serie e di tipo binario, non si applicaa numeri ASCII.

Vi sono due opzioni:

- LSBytefirst (usato dai processori Intel) posizionerail byte meno significativo al'indirizzo
piu basso del buffer.

- MSBytefirst (usatodai processori Motorola) posizionerail bytepiusignificativoal'indirizzo
piu basso del buffer.

Componente | Opzioni componente | Serializazione | Modo dafile
In modalitadi serializzazione dal file i numeri vengono letti da un file specificato dell'utente e
scritti nell'indirizzo del buffer indicato dal file.
La modalita prevede due impostazioni:
Nomefile
Specificail nomedel filedacui vengono letti gli indirizzi edi relativi numeri di serie. Il file per
la serializzazione in questa modalita deve avere un formato specifico, che viene descritto nella
sezione piu sotto.
Etichettainizio
Definiscel'etichettainizialeall'interno del filedi numeri. Laletturadel valori dei numeri di serie
inizia da questa etichetta
Il file per laserializzazione dafile comprendeindirizzi enumeri di serie, questi ultimi specificati
come gruppi di bytes. Il file édi tipo testuale, la sua struttura e:
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[label1] addr byteO bytel .. byten

[labeln] addr byte0 bytel .. bytem, addr byte0 bytel ... bytek
\ /[ \ /
I I
parte fissa parte opzionale
: Commento

legenda:
partefissa
Lapartefissadefiniscel'indirizzo nel buffer edi byteschevanno scritti apartire dataleindirizzo.
Tali dati vanno sempre scritti dopo I'etichetta.
parte opzionale
L a parte opzional e definisce un secondo gruppo di indirizzo e bytes da scrivere nel buffer. Una
parte opzionale puo essere definita dopo la parte fissadel dati.
etichette (labell, labeln - |abels)
Le etichette identificano ogni linea del file in ingresso. Vengono usate per idnirizzare
individualmente ogni riga del file, per cui ogni etichetta dovrebbe essere univoca. Lo scopo é
indirizzare lalineadacui iniziail conteggio dei numeri di serie
addr -
Definisce I'indirizzo nel buffer da cui inizare a scrivere il numero di serie.
byte0..byten, byte0..bytem, byteO..bytek -
| gruppi di bytes byte0..byten, byte0..bytem e byteO..bytek sono i dati che verranno scritti nel
buffer. Al massimo ci possono essere 64 bytes in un campo dati seguente ad un indirizzo.
| dati vengono scritti nel buffer dall'indirizzo addr all'indirizzo addr+n:
byteO in addr
bytel inaddr + 1
byte2 inaddr + 2

byten inaddr +n

Laparte opzionale viene separata dal carattere” , “ (virgola) ed hala stessa strutturadella parte
precedente, ad esempio un indirizzo ed un gruppo di bytes.

Caratteri ad uso speciale per etichette:

[ ] - le etichette devono essere racchiuse da parentesi quadre

‘, — carattere separatore la parte fissa e quella opzionale

;7 - il carattere di punto e virgolaindical'inizio di un commento. Tutti i caratteri dal punto e
virgola alafine dellalinea vengono ignorati. Un commento pud anche essere afine linea.

Note:

- Un nome di etichetta pud contentere tutti i caratteri tranne‘[* €‘]’. | nomi di etichetta non
tengono conto della capitalizzazioe, ovwero ‘a’ eugualead ‘A’, ‘b’ eugualea ‘B’ ecc..

- Tutti gli indirizzi ed i valori da scrivere devono essere in esadecimale.

- Gli indirizzi possono essere composta da 1 fino a 4 bytes.

- | gruppi di bytesdi dati possono essere composti da 1 a 64 elementi. Quando ci sono duegruppi
Su una stessa linea, il numero totale di elementi deve essere al massimo 80.

- Fateattenzione ad impostarel'indirizzo corretto. Questo deve essere definito nel campotragli
indirizz iniziale e finale del dispositivo che viene programmato. Se I'indirizzo fosse fuori da
guesto campo apparirebbe una finestra e si la serializzazione verrebbe disabilitata.
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Esempio:

[navl] A7890 78 89 56 02 AB CD ; commentol
[nav2] A7890 02 02 04 06 08 OA

[nav3] A7890 08 09 OA 0B A0 CO ; commento 2
[nav4] A7890 68 87 50 02 0B 8D

[nav5] A7890 A8 8859 02 AB 7D

;lalinea successiva contiene anche la parte opzionale
[nav6] A7890 18 29 36 42 5B 6D , FFFF6 44 11 22 33 99 88 77 66 55 16
: ultimalinea- fine del file

Nel file di esempio vengono definiti sei valori di numeri di serie etichettati con “navl”, “nav2”,
..“nave” . ogni numero viene scritto all'indirizzo $A 7890 ed € composto da 6 bytes. Lalinea
etichettata con “nav6” ha anche la parte opzionale, che viene scritta nel buffer dall'indirizzo
$FFFF6 ed e di 10 bytes, quindi il suo ultimo byte viene scritto all'indirizzo $FFFFF.

Componente | Opzioni componente | Statistiche...
L estatistichefornisconoinformazioni circal'attual e conteggio delle operazioni su un particolare
dispositivo. Se su ogni dispositivi viene effettuata una sola operazione allorail conteggio delle
operazioni effetuate coincide con il conteggio dei dispositivi programmati.

Un'dtrafunzione statisticaéil conto allarovescia. Questa permette di controllare siail numero
di operazioni che il numero di dispositivi sui quali vengono effettuate. Dopo ogni operazione
andataabuonfinesuun certo dispositivoil contatore viene decrementato. L 'utente devestabilire
il valoreiniziale del conto allarovescia, quando questo raggiunge lo zero si intende che é stato
raggiunto il limite del lotto e viene mostrato un messaggio di conteggio compl etato.

Lafinestra Statistiche contiene |e seguenti opzioni:

Le caselle spuntabili Programma, Verifica, Verifica cancellazioni, Cancella e Lettura
decidono le operazioni che, se andate buon fine, incrementano il conteggio.

Lecasellespuntabili Count Down gestiscel'attivitadi conto allarovescia(lo abilitao disabilita).
Lacaselladi testo accanto ala casella spuntabile definisce il valoreiniziale del conteggio.

Lafinestra Stato attuale si puo aprire anche premendo il tasto destro del mouse sul pannello
Statistiche e clickando sulla voce visualizzata.

| valori delle statistiche vengono mostrati nella finestra principale, nella casella Statistiche.
Quest'ultimo contiene in ordinei contatori di Success, Fallimenti, Totali e l'attuale contatore
arovescia, se abilitato.

L e operazioni completate con successo sono una qualungue tra le seguenti:
- programmazijone

- verificadi programmazione

- verifica se e vuoto

- cancellazione

- lettura
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Se una opeazione viene compl etata con errori non lasi considera completata con successo.
Quando viene selezionato un nuovo dispositivo, tutti i valori delle statistiche vengono azzerati
e Count down viene disabilitato.

Il pulsante Reset nel pannello e casella Statistiche azzerai valori delle statistiche.

Il pulsante Ricarica Count down nella casella Statistichericaricail valoreiniziale di Count
down.

Componente | Opzioni componente | File associato...
Associa un file a dispositivo corrente. Il file viene caricato automaticamente nel buffer non
appenail dispositivo corrente viene di nuovo selezionato dallalista dei dispositivi o se eragia
selezionato all'avvio del programma.
Il nome (completo di percorso) viene modificato nell'apposita casella di testo. Il programma
controlla automaticamente la presenza del file, il caricamento si puo abilitare o disabilitare.
Entrambi questi settaggi (nome del file ed abilitazione del caricamento) si possono salvare su
disco con il comando File | Esci e salva.

Componente | Verifica cancellazione <F6>

Verificaseundispositivo évuoto, completamenteoin parte, asecondadel dispositivo. Il risultato
dell'operazione viene comunicato da unafinestra di avviso.

Lafinestra Componente | Opzioni componente | Opzioni oper ative permette di modificare
I'area standard del dispositivo che viene verificata da questo comando.

Componente | Lettura <F7>

Legge il contenuto di un dispositivo, completamente o in parte, a seconda del dispositivo. Il
termine dell'operazione viene comunicato da una finestradi avviso.

Lafinestra Componente | Opzioni componente | Opzioni oper ative permette di modificare
I'area del dispositivo che viene letta da questo comando. Abilitare la verifica dopo la lettura
(comando Verifica dopo lettura) in questo menu aumenta |'affidabilita della lettura stessa.

Componente | Verifica <F8>

Confrontail contenuto di un dispositivo con il buffer, completamente o in parte, a seconda del
dispositivo. Il risultato dell'operazione viene comunicato da una finestra di avviso.

Lafinestra Componente | Opzioni componente | Opzioni oper ative permette di modificare
I'area sulla quale lavora questo comando.

Il comando Opzioni | Opzioni generali | Errori permettedi scrivereleeventuali differenzesullo
schermo o sul file VERIFY .ERR. Sullo schermo vengono mostrate a massimo le prime 45
differenze complete degli indirizzi.
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Componente | Programma <F9>
Programmail contenuto di un dispositivo, completamente o in parte, a secondadel dispositivo.
L'esito dell'operazione viene comunicato da una finestra di avviso.

Lafinestra Componente | Opzioni componente | Opzioni oper ative permette di specificare
un'dtra area di lavoro e di impostare ulteriori elementi della sequenza di operazioni di
programmazione.

Componente | Cancellazione <F10>
Cancellail contenuto di un dispositivo. L'esito dell'operazione viene comunicato daunafinestra
di aviso..

Componente | Test
Esegue il test dei dispositivi indicati nella lista di quelli che possono ammettere un test (ad
esempio RAM statiche) col il programmatore attuale.

Componente | IC test
Attivalasezione di test per circuti logici che si trova separate sul mini-CD di distribuzione per
compatibilitd. Prima si deve selezionare la libreria appropriata, poi il dispositivo desiderato,
infineunamodalitadel test tracontinuae apasso singolo. Lasequenzadi controllo eil risultato
del test vengono mostrati in finestra.

Componente | JAM/VME]/... Player
Esistono strumenti propietari realizzati dai maggiori produttori di circuiti integrati a mondo che
permettono di svolgere particolari attivitadi debugging. Alcuni programmatori sono in grado di
integrarsi con tali strutture propietarie e di gestirne le funzioni tramite questo menu.
Trattandos di strumenti speciali, laloro descrizioni esuladagli scopi di questo manuale.

Componente | Informazioni componente... <Ctrl+F1>
Fornisceinformazioni aggiuntivesul dispositivo attual e(dimensione, organizzazione, algoritmo
di programmazione e unalistadei programmatori che lo supportano, corredata degli eventuali
moduli adattatori). Si trovanoinoltreinformazioni sul packageed eventuali ulteriori informazioni
specifiche.

PROGRAMMATORE

Questo menu contiene le funzioni che servono per interagire con il programmatore, ovvero gestire
la comunicazione, la diagnosticainterna e le funzioni di lettura e programmazione.
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Programmatore | Trova programmatore... <Ctrl+F>
Cercaun atro programmatore o ripristinalacomunicazione conil programmatore giacollegato.
Offre le seguenti opzioni:

Programmator e - imposta uno trai programmatori supportati dal programmadi controllo. Se
viene selezionata la voce “ Search all” verranno cercati tutti.

Stabilire communicazione - stabilisce la comunicazione con un nuovo programmatore o
ripristinala comunicazione con quello gia collegato.

Velocita - Modificare la velocita di comunicazione € importante con i PC che hanno porte
parallele “lente” o che non hanno sufficiente potenza per pilotare il cavo di comunicazione
PC<->programmatore (laptop, notebook, ...). Usatie questa opzione per tentare di risolvere
eventuali problemi di comunicazione tra PC e programmatore (esempio, il programma di
controllo indica che il programmatore € assente la comunicazione col programmatore non e
affidablie, ecc.).

Se é stata abilitata la comunicazione automatica alora il programma di controllo imposta la
massima velocita possibile.

Porta - sceglie la porta dove verra cercato il programmatore. Se lavoce “Tutte le porte” viene
selezionataallorail programmatoreverracercato su tuttele porte presenti agli indirizzi standard.
Indirizzo speciale - Imposta l'indirizzo per |a porta parallela specia , se selezionata.
Premendo <Enter> oil pulsanteOK partelascansi onebasatasui precedenti parametri. Lastessa
scansione avviene al'avvio del programma di controllo. 11 comando cancella la lista dei
dispositivi di default manon il dispositivo corrente se il nuovo programmatore lo supporta.

Queste impostazioni vengono salvate col comando Opzioni | Salva opzioni

Programmatore | Ritrova programmatore <Shift+Ctrl+F>
Cercaun programmatore o ripristinalacomunicazione conil programmatore giacollegato e che
e stato specificato con il menu precedente. Offre le opzioni descritte nel precedente comando.

Programmatore | Handler...

LafinestraHandler permette di definire un dispositivo esterno che viene abilitato ad effettuare
un controllo speciale ed a controllare delle attivita effettuate sui dispositivi programmabili.
Quando nonvieneselezionato alcun Handler il programmadi controll o funzionacomedadefaullt,
ovvero |'utente controlladirettamente le attivita, altrimenti il programmadi controllo si trovain
modalita speciale, quindi |e operazioni sui dispositivi sono controllate in cooperazione con un
dispositivo esterno.

LafinestraHandler contiene le seguenti opzioni:

Seleziona Handler selezione I'Handler desiderato.
Cercaallaporta seleziona una porta seriale (COM) dove verra cercato I'Handler.

Premendo <Enter> o il pulsante OK s attiva la ricerca. Se I'Handler selezionato e di tipo
Nessuno, non verra effettuatta alcuna ricerca. Le attuali impostazioni sull'Handler vengono
salvate su disco mediante il comando Opzioni | Salva opzioni o quando il programma di
controllo viene chiuso.

L'Handler non é disponibile per le vendita.
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Programmatore | Opzioni modulo...
Viene usato con un modulo multi-zoccolo per definire lo zoccolo MASTER el tipo di attivita
per ogni zoccolo. Il gruppo di opzoni Zoccolo MASTER permette di stabilire quale zoccolo
viene usato per le operazioni di lettura. Le caselle sputabili Abilita/Disabilita zoccol o abilitano
odisabilitanoindividualmentegli zoccoli. L o zoccol o disabilitato non effettuaal cunaoperazione.

Programmatore | YES! automatico...
Impostalamodalita'Y ES! automatico con cui bastainserire correttamente un dispositivo nello
zoccolo e |'ultima operazione effettuata verra ripetuta. Automaticamente, il programmarileva
I'inserzione di un nuovo dispositivo nello zoccol o ed esegue |'ultimaoperazione effettuate senza
dover premere alcun tasto o pulsante. Viene visualizzata sullo schermo |'avvenutainserzione di
un nuovo dispositivo. Lamodalitapuo essere annullatapremendo il tasto <Esc> durante |'attesa
di inserzione di un nuovo dispositivo.

Nota: Durante |'attesa di un nuovo dispositivo il LED BUSY lampeggia.

Se viene selezionato un nuovo programmatore con Opzioni | Trova programmator e, questa
modalita viene disabilitata.

Con Tempo di risposta e possibile impostare un intervallo di tempo entro il quale deve essere
inseritoil dispositivo nuovo. Di default viene preimpostato unintervallo standard. Sevieneusato
uno zoccol o adattatore di formato, si consiglia di aumentare tale intervallo.

Con Pinscon capacitasi puo specificare unalistadi pinschevengono connessi attraverso delle
capacita (ad esempio se viene usato uno zoccol o convertitore con un condensatore inserito tra
Vcc e GND), che potrebbe creare problemi durante I'inserzione di un nuovo dispositivo.
Talelista deve essere nellaforma:

pinA, pinB, pinC....
Esempio: 4,6,17

Lalistavienesvuotatasevieneeseguitoil comando Componente| Scelta/default o Componente
| Scelta componente...

Queste impostazioni vengono salvate sul disco con il comando Opzioni | Salva opzioni.

Programmatore | Selftest...
Esegue unaproceduradi auto diagnosticasenzail relativo POD (presente nellaconfezione). LO

ZOCCOLOZIFDEVEESSEREVUOTOPRIMADI ESEGUIREQUESTO COMANDO.

Si consigliadi eseguire ancheil comando di auto diagnostica Programmator e | Selftest plus.

Programmatore | Selftest plus...
Esegueunaproceduradi auto diagnosticausandoil relativo POD (presente nellaconfezione). Si
consigliadi eseguire questo comando periodicamente, ad esempio una voltaogni sei mesi.
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Programmatore | Selftest connettore | SP...
Esegue una procedura di auto-diagnostica per la struttura di programmazione 1SP, usando un
apposito POD di test. Primadi fornire questo comando si devono eseguire gli altri due comandi
di test e poi seguire le indicazioni dell'aiuto in linea.

Programmatore | Test calibrazione...
Esegue una verificadi calibrazione su numerosi componenti interni e sulle tensioni usate.

OPZIONI

Permette di verificare e modificare diverse impostazioni di default ed operative.

Opzioni | Opzioni generali...
Permette di controllare |e seguenti opzioni.

Opzioni File
Permette di impostare la maschera per i file, attivare il caricamento automatico del file
selezionato e selezionare il tipo del file che verra caricato.
Maschera di formato dei filesimposta un filtro per selezionarei nomi dei filein File| Salva
eFile| Caricaper tutti i formati. Lamaschera deve contenere almeno un carattere speciale (*,
?).
Estensione di default per file di progetto imposta |'estensione del file usata di default in
File| Carica progetto e File | Salva progetto.
Il gruppo Quandoil filecorrentevienemodificato daun altro processo permette di decidere
lapoliticadi ricaricamento del file attualmente selezionato. Ci sono tre opzioni:

1 Chiede prima di ricaricare
2. Ricarica sempre
3. Ignorai cambiamenti del file

Formatodel filepermettedi deciderelapoliticadi riconoscimentodei filechevengono caricati.
Quando vienemesso in automatico, il programmaanalizzail formato cercando ogni tipo di file
supportato. Se il file corrisponde allo schema di validazioni di un formato supportato, verra
caricato nel buffer usando quel formato.

Se messo in manuale |'utente puo indicare esplicitamente il formato del file che sta per essere
caricato dallalistadei formati supportati. In caso il formato indicato non corrispondaa quello
effettivo del file, quesultimo potra essere caricato parzialmente o non correttamente.

Hex file options

Contiene diverse opzioni per controllare il caricamento dei file in formato HEX.

La prima opzione abilita la cancellazione del buffer (col valore desiderato) che avviene
automaticamente prima di caricareil file.

L a seconda opzione imposta un offset negativo usato per modificare I'indirizzo di caricamento
di ogni file HEX in modo che ricadain un campo di indirizzi validi.

Esempio:

Un file contiene dati in formato Motorola S. Un blocco di dati inizia dall'indirizzo FFFFOH. 11
formato e S2 quindi I'indirizzo e un gruppo di 3 bytes. Potete associare un offset negativo di
FFFFOH allaletturadi ogni dato. Quindi I'of fset verrasottratto dall'effettivoindirizzo specificato.nel
fileei dati verranno caricati a partire dall'indirizzo 0.
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Avvertimento: Il valoredi offset vienesottratto all'indirizzo effettivo quindi il risultato portebbe
essere un indirizzo minore di 0. Fate molta attenzione ad impostare |'offset negativo.

Lingua

Permette di selezionare un'atralingua per I'interfaccia utente ovvero menu, pulsanti, finestre,
informazioni emessaggi. Permetteanchedi averel'helpinun‘altralingua. Per il supportoaquesta
funzione e necessario che ci siaun file di definizione dellalingua.

Suono

Permette all'utente di associare degli effetti sonori a completamento di determinate operazioni
come, ad esempio, programmazione, verifica, lettura, etc. 1| programmageneraun suono anche
guando viene mostrato un avvertimento o un errore. L'utente puo selezionare un suono dal
sistema audio di MS Windows (richiede la corretta installazione di una scheda audio), dallo
speaker del PC o disabilitarei suoni.

Altro

Permette di impostare ulteriori parametri del programma.

Si possonodisabilitaregli hint (suggerimenti) cheappai ono sui pulsanti dellebarre posi zionandoci
sopralafrecciaper alcuni secondi infine si puo modificare ladirectory di partenzaall'avvio del
programma, asceltatraladirectory di installazioneel'ultimadirectory visitataprimadi chiudere
il programma.

Salva opzioni

Permette di decidere cosa salvail programma alla chiusura ed offre tre scelte:
- Non salvar e opzioni e non chiedere se salvare le opzioni.

- Salva opzioni automaticamente senza chiedere conferma.

- Chiede all'utente se vanno o non vanno salvate le opzioni.

Opzioni | Mostra
Seleziona se mostrare o nascondere vari elementi dell'interfaccia utente come le barre.

Opzioni | Mostra | Barra strumenti principale
Mostra o nasconde la barra dei pulsanti principale.

Opzioni | Mostra | Barredegli strumenti aggiuntive
Mostra o nasconde la barra dei pulsanti secondaria.

Opzioni | Mostra| Opzioni componente prima di oper azioni

Mostrao nascondel'elenco delle opzioni di programmazione per un certo dispositivo primache
la programmazione inizi, che funge da promemoria per |'utente che le puo quindi verificare e
confermare.

Opzioni | Modo protetto...
La modalita protetta € una speciale modalita del programmatore. In questa situazione sono
disabilitate le operazioni di programmazione, quelle che possono modificare il contenuto del
buffer o che possono variarelaconfigurazionedel dispositivo daprogrammare. Quindi in questa
situazioni |I'operatore non pud modificare i parametri significativi della programmazione per
errore, risulta utile nella programmazione di grandi lotti.
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Ci sono due modi per attivare la modalita protetta:

1. con il comando Opzioni | M odo protetto. Questo comando richiede la password, I'utente la
deve inserire due volte per dare conferma. Dopo |'accettazione della password avviene il
passaggio in modalita protetta, la stessa password serve per tornare in modalita normale.

2. aprendo un progetto precedentemente salvato in modalita protetta.

Per tornare in modalita normale usate il comando Opzioni | M odo nor male. La password che
verrarichiesta e la stessa usate per commutare in modalita protetta.

Un altro modo per uscire dalla modalita protetta consiste nel chiudere il programma, in quanto
lamodalita protetta e attiva solo fino all'uscitadal software. Al prossimo avvioil programmasi
troveradi nuovoin modalitanormal e (unicaeccezioneeil caso di un progetto caricato dallalinea
di comando precedentemente salvato in modalita protetta).

Opzioni | Salva opzioni
Questo comando salvatutte le impostazioni al momento abilitate ad essere salvate, persiono se
il salvataggio automatico viene disabilitato. Sono salvate le seguenti opzioni: quelle del menu
Opzioni, gli ultimi dieci dispositivi selezionati, gli ultimi fileaperti, posizioneedimensionedella
finestra principale.

AIUTO

Premendo <F1> s accede all'Help. Premendo <F1> mentre e selezionato un particolare elemento
di unmenu, si accedeall'hel p sensibileal contesto. Se PGAUW staeseguendo unagual cheoperazione
sul programmatore <F1> non genera a cunareazione.

Poiché il sistema di Help viene aggiornato continuamente con il programma di controllo, pud
contenere informazioni non incluse in questo manuale.
Informazioni dettagliate sui comandi indivuduali si possono trovare nell'Help in linea.

Nota: Leinformazoni sono precise al momento della pubblicazione dello stesso. | nostri prodotti
sono aggiornati di continuo. S prega di consultareil sito www.grifo.it o www.grifo.com.

Aiuto | Contenuti F1
Mostratutto I'aiuto in linea.

Aiuto | Cercaaiuto per...
Mostralapaginadi aiuto in lineariferita alla finestra, comando, casella, dato, valore, formato,
attualmente selezionato dal cursore.

Aiuto | Componenti supportati
Mostra una lista con tutti i dispositivi supportati da almeno un programmatore.
Torna utile quando |'utente vuole trovare un qualunque dispositivo purche sia supportati da
almeno uno di quelli compatibili con il programmadi controllo.
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Aiuto | Programmatori supportati
Mostrainformazioni sui programmatori supportati dal programmadi controllo.

Aiuto | Lista componenti (programmatore attuale)
Crea una lista di tutti i dispositivi supportati dal programmatore corrente nel file di testo

del nome del programamtore a quale lalista eriferita

Aiuto | Lista componenti (tutti i programmatori) <Shift+Alt+D>
Crea una lista di tutti i dispositivi supportati da tutti programmatori grifo® nel file di testo

del nome del programamtore a quale lalista eriferita

Aiuto | Lista componenti (riferimenti incrociati)
Crea una cross reference tra tutti i dispositivi supportati da tutti i programmatori presenti sul
mercato equelli supportati dal programmatorecorrente. Il risultatoeinformatoHTML econsiste
dei seguenti file:

- unfileprincipalein HTML TOP_DEV.htm chelistai produttori dei dispositivi
- fileHTML parziali chelistano i dispositivi per ogni produttore

Il fileHTML principalevienecreato nellastessadirectory ovesi trovail programmadi controllo.
| file parziali HTML vengono messi nelle sotto directory DEV_HTML che partono dalla
directory dove s trovail programmadi controllo.

Aiuto | Creareport dei problemi

Crea il report diagnostico con tutte le informazioni interne e le operazioni svolte (ovvero il
contenuto della finestra di log) e lo salva in un file di testo sulla scrivania, con il nome
PG4UW_LOG_window_content.txt. Il report diagnostico eutilequandosi verificaun qualche
errore nel programmadi controllo o nel programmatore che |'utente non ein grado di risolvere
equindi devecontattareil produttore. In questi casi eindispensabilefornireil report diagnostico,
in quanto questo puo aiutareil produttore ariprodurre elocalizzare piu rapidamente lacausadel
problema ed arisolverlo.

Aiuto | Informazioni...

Fa apparire una finestra che mosta le informazioni sul programmatore attuale, lingua scelta,
generalitadella dittarealizzatrice ed il numero di versione.
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CARATTERISTICHE SOFTWARE AGGIUNTIVE

PG4UW eil programmadi controllo comuneatutti i programmatori grifo®. Quindi potrestetrovare
alcune voci di menu che non si riferiscono al vostro programmatore.

Si puo associareunfileparticolaread ogni dispositivo, in modo chevengacaricato automaticamente
nel buffer se I'opzione Componente | Opzioni componente | File Associato | Caricamento
automaticoéimpostataaSi. Il fileassociato el'ultimo caricato, ameno chenon vengaesplicitamente
dichiarato nella casella Componente | Opzioni componente | File Associato | Nomefile.

Una caratteristica denominata Y ES! automatico permette in concreto, di ripetere |'ultima azione
eseguitasenzabisogno di premereun pulsante o untasto. Questo e possibile poicheil programmatore
determina autonomamente |'inserimento di un nuovo dispositivo nello zoccolo e ripete subito
I'ultimaoperazione. Tutti | parametri di questa caratteristicasono impostabili damenu Opzioni. Se
usate adattatori di formato checonnettono dei condensatori ai pin, inseritetali pinnellaappositalista.

Il pulsante YES consente a sua volta di ripetere |'ultima operazione svolta senza dover usare la
tastiera del PC, in modo da velocizzare la fase di programmazione di numerosi componenti. Per
individuare la posizione di tale pulsante si facciariferimento alafigura 4.

Alcuni dispositivi speciale (ad esempio i PHILIPS della famiglia Coolrunner) richiedono dei file
DAT esterni non forniti di default nel mini CD. Se avete bisogno di programmarli, esaminate la
sezione Download dei siti internet www.grifo.it o www.grifo.com.

Indipendentemente dal sistema operativo Windows usato, siete pregati di non spostare mai alcuna
finestramentreil LED BUSY éacceso: il circuito di protezione del programmatore contro errori di
comunicazione o eccessivalentezzadel PC potrebbeattivarsi emettereil programmatorein modalita
di sicurezza. Per lastessaragioneduranteleoperazioni sui dispositivi éconsigliato nonsovracaricare
il PC in uso con I'esecuzione contemporanea di numeros atri programmi.

Fate attenzione alla possibilita di Windows di gestire diverse applicazioni in multitasking: per un
corretto funzionamento del programma di controllo € indispensabile che la porta paralelaa cui &
collegato il programmatore sia usata solo dal PG4UW e non da altri applicativi.

Il programma di controllo e in grado di gestire tutti i tipi di porta parallela (pieno supporto |IEEE
1284), quindi non c'é bisogno di configurare la porta parallelain modalita particolari.
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COME INIZIARE

Questo capitolo contiene tutte le informazioni essenziali per la connessione del programmatore al
PC, installareil programmadi controllo ediniziare ad usareil programmatore in brevissimo tempo.
Si prega di leggere completamente questi passi prima di tentare qualunque utilizzo del
programmator e, soprattutto se I'utente non ha mai usato un programmatore. Per soddisfare le
esigenze dellamaggioranzadegli utilizzatori il capitolo proponei passi da eseguire per copiare un
dispositivo e/o per programmarlo con un file salvato su PC.

Per ottenere informazioni piu dettagliate sulle caratteristiche tecniche del programmatore e del
software di controllo potete riferirvi ai capitoli precedenti di questo manuale.

a) Indalateil softwarePG4AUW comedescrittonel paragrafoINSTALLAZIONEPROGRAMMA
DI CONTROLLO. Qualorail programma non siainstalato dal mini CD, bensi dall'ultima
versione scaricata da internet, seguite le indicazioni del paragrafo AGGIORNAMENTO
PROGRAMMA DI CONTROLLO.

b)  Predisponetel'UEP 50 comedescrittonel paragrafo PREPARAZIONEPROGRAMMATORE.

c¢) Collegateil programmatorea PCtramitel'interfacciaUSB come comedescritto nel paragrafo
COLLEGAMENTO USB: INSTALLAZIONE DRIVER. In aternativa collegarlo tramite
I'interfaccia parallela come descritto nel paragrafo COLLEGAMENTO LPT.

d) Eseguite il programma PG4AUW come descritto nel paragrafo ESECUZIONE DEL
PROGRAMMA DI CONTROLLO.

e) Scegliete il dispositivo che volete programmare sia tramite il menu Componente | Scelta
componente..., Siatramite la combinazione di tasti <Alt+F5> (premete <F5> mentre tenete
il tasto <Alt> premuto) oppure piu semplicemente clicckare I'icona:

f)  Caricatei dati con cui programmare il dispositivo selezionato:
- Sevoletecaricareunfiledadisco, usateil menu File| Carica... o premeteil tasto <F3> o piu
semplicemente clicckare I'icona:

- Sevoletecopiareil contenuto di un dispositivo giaprogrammato, dovete primaleggereil suo
contenuto. In questo caso: aprire lo zoccolo ZIF (levain ato), inserite il dispositivo gia
programmato facendo attenzione che |'orientamento corrisponda a quello dell'adiacente
disegno, chiudere lo zoccolo ZIF (leva in basso) ed effettuare la lettura tramite il menu
Componente | Lettura o premendo il tasto <F7> o piu semplicemente clicckare I'icona:

% |

L]

Al terminedellalettura, segnalatasiasul programmachedal LED GOOD del programmatore
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9)

h)

)

K)

provvedere ad aprire o zoccolo ZIF ed ad estrarre il componente | etto.

Vistocheil programmatore UEP 50si rivolgeancheallaprogrammazionedi microcontrollori
e PLD ricordare che questi possono essere protetti contro larilettura. Verificate la presenza
di questa protezione (contattando il fornitore del dispositivo) e non proseguite se attivata.

Inseriteil dispositivo daprogrammare nello zoccol o ZIF sempre rispettando |'allineamento e
quindi chiuderlo.

Verificate cheil componente da programmare sia cancellato e quindi programmabile tramite
il menu Componente | Verifica cancellazione., oppure il tasto <F6> 0 piu semplicemente

clicckare I'icona:
.::l "
L 28
'|‘ |
lll

Programmateil contenutoattualedel buffer sul dispositivocol menu Cornpunienice =1 ogramma
oppure premendo il tasto <F9> o piu semplicemente con I'icona:

Potete confrontare il contenuto del buffer con i dati appena scritti nel dispositivo da
programmare tramite il menu Device | Verifica oppure premendo il tasto <F8> o piu

semplicemente con I'icona:
"-. Ij

b

AprirelozoccoloZIF (levainalto) ed estrarreil componenteappenaprogrammaro. uest'ultimo
€ pronto per essere montato e provato sull'hardware dell'utente.
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TERMINI DELLA GARANZIA

Lagaranzia copre il programmatore e tutte le sue parti, purche esenti da difetti di fabbricazione, i
materiali e lamano d'operafino ad un anno daladata di acquisto. La garanzia é altresi limitata a
25000 cicli per o zoccolo ZIF DIL ed a10000 cicli per glizoccoli ZIF non DIL. Seil prodotto viene
diagnosticato comedifettoso, il centroautorizzato di riparazioni riparerao sostituiraleparti difettose
gratuitamente. Le parti sostituite €/o I'intero programmatore saranno coperti solo per il rimanente
pediodo di garanzia.

Lagaranzianon copre danni prodotti dausura, lacerazioni o danneggiamenti meccanici. Allo stesso
modo non copreprodotti manipolati e/oriparati €/o aperti dapersonalenon autorizzato dallagrifo®,
0 prodotti che sono stati danneggiati durante un trasporto oppure usati /o installati /o0 maneggiati
Impropriamente.

Primadi inviare il materiale in riparazione, si pregadi contattare lagrifo®.

Inogni caso, seil materialegiunge senzadescrizionedel problemalariparazione puo essererespinta.
Analogamente, non si puo garantirelariparazione se non vengono inviati anchetutti gli elementi del
programmatore (cavi di comunicazione ed alimentazione, POD diagnostici egli eventuali accessori
esterni) usati quando e statariscontratal'anomalia, unabreve macompl etadescrizionedel difetto ed
il report dei problemi.

Richieste di riparazioni non necessarie o fuori garanzia verranno addebitate.

Lagrifo® od i suoi distributori determineranno se il prodotto difettoso debba essere riparato o
sostituito e giudicheranno se le condizioni di garanzia sono da applicarsi oppure no.

Si vedainoltreil capitolo RISOLUZIONE DEI PROBLEMI.

ARTICOLI AGGIUNTIVI

Per estendere con facilita la gia vasta quantita di dispositivi programmabili con i programmatori
grifo®, i convertitori di formato permettono di usareformati diversi dal classico DIL comeil SDIP,
PLCC, JLCC, SOIC, SOP, PSOP, SSOP, TSOP, TSOPII, TSSOP, QFP, PQFP, TQFP, VQFP, QFN
(MLF), SON, BGA, EBGA, FBGA, VFBGA, UBGA, FTBGA, LAP, CSP, SCSP ecc.

Per ulteriori informazioni su quale convertitore di formato sia adatto al vostro programmatore e
dispositivo s prega di usare la finestra visualizzata dal comando Componente | Informazioni
componente... (<Ctrl+F1>) o di contattare direttamente lagrifo®.

Danon dimenticare che il programmatore inoltre puo utilizzare anche degli adattatori universali o
speciali prodotti dalle case madri del dispositivi senza doverne acquistare uno nuovo. Anche in
guesto caso consultare la finestra informativa visualizzata dal programmadi controllo.
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RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Il prodotto ed il material e impiegato per costruirlo sono di ottimaqualita. Nonostante ci0, se doveste
incontrare dei problemi, rileggete attentamente la documentazione contenuta in questo manuale,
probabilmente vi troverete la risposta cercata. Se cosi non fosse, seguite le istruzioni qui sotto.
Senontrovate unasoluzione, potete contattarelagrifo® direttamente. Primasi deve creareespedire
(viaFAX o e-mail) un report diagnostico che manifesti il problemae poi si pud procedere con un
contatto telefonico. Preparatevi adare unadescrizione precisadellaconfigurazionedel vostro PC ed
una descrizione del problema che vi e capitato. Non va tralasciato il tipo di PC, il produttore, la
velocita, il sistemaoperativo elaversione, programmi residenti e la configurazione della porta di
comunicazione usata.

PROLEMI DI L ETTURA O PROGRAMMAZIONE

- Assicuratevi che il dispositivo target sia alineato correttamente nello zoccolo. Consultate la
serigrafia accanto alo zoccolo o sull'adattatore se ne state usando uno.

- 11 dispositivotarget deveessere sel ezionato su PG4UW primadi tentaredi leggerlo o programmarlo.

- Il nome del dispositivo selezionato ed il nomedel dispositivo inserito nello zoccol o devono essere
ESATTAMENTE GLI STESSI! Setentatedi operare suundispositivo dal nomediverso o anche
solo simile potreste danneggiare siail programmatore siail dispositivo.

- Aggiornateil programmadi controllo. | produttori di €l ettronicacreano nuovi dispositivi quasi ogni
giorno per cui lacosamigliore e cercareil dispositivo che serve nell'ultimaversione del PGAUW.
Se non lo trovate consultate il paragrafo DISPOSITIVI NON SUPPORTATI.

- Seil dispositivo é vergine o e stato usato e poi cancellato s ritrova privo di contenuto. Effettuate
un controllo tramite il menu Componente | Verifica cancellazione o premendo il tasto <F6> per
accertarvi cheil dispositivo sialeggibile e vuoto.

- UEP 50 puo effettuare un test di auto diagnostica per verificare il corretto funzionamento dei
componenti interni. Seguire le indicazioni del paragrafo TEST DIAGNOSTICO (SELFTEST).

- Alcuni dispositivi proteggono il contenuto delle loro memorie tramite fusibili di protezione. Per
poter gestire questi dispositivi i fusibili vanno disabilitati, usando le opzioni specifiche in
Componente|Opzioni componente|Opzioni oper ative. Altrimenti I'utilizzo di questi dispositivi
eimpossibile, anche sei dispositivi, il PC ed il programmatore funzionano correttamente.

- Se lalettura €/o la programmazione avvengono tramite I'interfaccia | SP verificare che la scheda
utentesiacorrettamentealimentata, eventual mentemi surandotal etensioneconuntester, direttamente
sul dispositivo usato.
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ERRORI DI COMUNICAZIONE

- || programmatore deve essere alimentato correttamente, il LED verdedi alimentazionedeve essere
sempre acceso e ad alta luminosita, I'alimentatore ed il cavo devono essere quelli forniti in
dotazione. Per verificarel'integritafisicadel cavo di alimentazione provateapiegarloleggermente
dove s collega al programmatore e vedete se succede qual cosa.

- Aggiornateil programmadi cotrollo, spesso unaversione piu recentemigliorale caratteristichedi
comunicazione. Consultateil capitolo AGGIORNAMENTO PROGRAMMA DI CONTROLLO
per ulteriori informazioni.

- Il cavo di comunicazione USB deve essere quello fornito nella confezione.

- Provate ad installare il programmatore ed il PG4UW su un altro PC. Se questi funzionano bene
sull'altro computer potreste avere dei problemi col primo. Confrontate le differenze traquesti due.

- A causa della grande varieta di porte parallele esistenti, puo capitare che il programmatore non
riesca a comunicare con il PC. Il problema pud manifestars come comunicazione tra PC e
programmatore indaffidabile o del tutto assente.

- Se s verificaquesto comportamento, provate acollegareil programmatore ad altre porte parallele
o ad altri PC.

- Verificateanche lapresenzadellaportacollegataalivello del sistemaoperativo Windows, usando
I'apposita finestra Avvio | Impostazioni | Pannello di controllo | Sistema | Hardware | Gestione
periferiche | Porte (COM e LPT).

- 1l programmatore va collegato direttamente alla porta parallela, non ci devono essere data switch
ne chiavi hardware ne replicatori di porte tra PC e programmatore.

- Laporta parallela va dedicata totalmente al programmatore, sotto Windows non va condivisain
rete, né usata per una stampante od atre periferiche (scanner, plotter, ecc.)

- Il cavo di comunicazione parallela deve avere tutti i piedini collegati. Per verificare I'integrita
fisicadel cavo di comunicazione provateapiegarloleggermentedoves collegaal programmatore
mentre PG4UW tenta di riconoscere il programmatore e vedete se succede qual cosa.

- Ricordate che la porta parallela alla quale & connesso il programmatore deve essere configurata
comecompatibile | EEE 1284. Per verificarelaconfigurazioneil modo miglioreeentrarenel BIOS
del vostro computer e vedere se la porta € impostata come ECP/EPP. Se usate una scheda multi
1/O, assicuratevi che sia configurata come compatibile IEEE 1284.

- Nel caso lamodalita ottimale descrittaal punto precedente non funzioni, provate a configurare la
portaparallelacomecompatibile Centronics (o standard, o normaleo SPP: asecondadel produttore
del BIOS che state usando si trovano nomi divers per indicare la stessa cosa). Questo portebbe
diminuire le prestazione ma assicurare la massima affidabilita nella comunicazione.
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DISPOSITIVI NON SUPPORTATI
Dovendo usare dispositivi non supportati dal programmadi controllo, leggetei consigli seguenti:

- Controllate I'elenco del dispositivi supportati nell'ultima versione del programma di controllo
disponibiledai nostri siti internet. 11 dispositivo chevi interessapud essere giaincluso nel database
dell'ultima versione.

- Contattate la grifo® direttamente. Potremmo avere bisogno dei data sheets del componente e,
possibilmente, dei campioni. | campioni verrano restituiti dopo cheil dispositivo davoi richiesto
sara stato incluso nella prossima versione del PG4UW.
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UEP 50

Universal Eprom Programmer - 48 pins, USB

USER MANUAL

UEP50isasmall, fast and powerful programmer for all the programmable devices,
available on the market.

Moreover, trough the | SP connector, it is capable to program directly the devices
when they are already mounted on the user targer board.

The communicationinterfaceand theautonomousexecution of theoperationsby the
internal electronics, reduce at maximum either the data transfer time and the total
programming time.

Itsdesign and devel opment tecniquesallow an easy and fast addition of new devices,
it hasaremarkablelow price, inadditionto an highreliablity. It offersoneof the best
price/performances ratio in this range of products.
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DOCUMENTATION COPYRIGHT BY grifo®, ALL RIGHTSRESERVED

No part of this document may be reproduced, transmitted, transcribed, stored in a
retrieval system, or translated into any language or computer language, in any form or
by any means, either electronic, mechanical, magnetic, optical, chemical, manual, or
otherwise, without the prior written consent of grifo®.

IMPORTANT

Although all the information contained herein have been carefully verified, grifo®
assumes no responsability for errorsthat might appear in this document, or for damage
to things or persons resulting from technical errors, omission and improper use of this
manual and of the related software and hardware.

grifo®reservestheright to changethe contentsand form of thisdocument, aswell asthe
features and specification of its products at any time, without prior notice, to obtain
always the best product.

For specific informations on the components mounted on the card, please refer to the
Data Book of the builder or second sources.

SYMBOLSDESCRIPTION

In the manual could appear the following symbols:

A Attention: Generic danger
A Attention: High voltage

Attention: ESD sensitive device

Trade Marks

[eBaee—eF  GPC®, grifo® : are trade marks of grifo®.
Other Product and Company names listed, are trade marks of their respective companies.
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INTRODUCTION

The use of these devices hasturned - IN EXCLUSIVE WAY - to specialized personnel.

This deviceis not a safe component as defined in directive 98-37/CE.

ATTENTION
ESD PROTECTED AREA

OBSERVE
PRECAUTIONS FOR
HANDLING
ELECTRDETATIE
SENSITI‘H"E DE"JICES

Some componentes of the programmer are sensitive to ESD noises. so personnel who handles the
product or the used devicesisinvited to take all necessary precautions that avoid possible damages
caused by electrostatic discharges.

The purpose of this handbook isto give the necessary information to the cognizant and sure use of
the products. They aretheresult of acontinual and systematic elaboration of dataand technical tests
saved and validated from the manufacturer, related to the inside modes of certainty and quality of
the information.

Theinformationsfor theinstallation, theassembl age, thedismantlement, thehandling, theadj ustment,
the reparation, the addition of accessories, devices, installation, etc. are destined - and then
executable - always and in exclusive way from specialized warned and educated personnel, or
directly from the AUTHORIZED TECHNICAL ASSISTANCE, in the height respect of the
manufacturer recommendations and the actual safety and health norms.

To be on good terms with the products, is necessary guarantee legibility and conservation of the
manual, also for future references. In case of deterioration or more easily for technical updates,
consult the Web sites www.grifo.com www.grifo.it or directly the AUTHORIZED TECHNICAL
ASSISTANCE.

To prevent problems during product utilization, it is a good practice to read carefully al the
informationsof thismanual, BEFORE STARTING ANY OPERATION. After thisreading, theuser
can use the general index and the al phabetical index, respectly at the begining and at the end of the
manual, to find information in afaster and more easy way.

Information provided in this manual is intended to be accurate at the moment of release, but we
continuously improve all our products. Please consult the on line help on the enclosed distribution
disc for the last minute changes.
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This control program is copyrighted, all rights reserved. The control program or any part of it may
not be analyzed, disassembled or modified in any form, on any medium, for any purpose.

Thisdocument iscopyrighted, all rightsreserved. Thisdocument or any part of it may not be copied,
reproduced or tranglated in any form or in any way without the prior written permission of grifo®.

grifo® assumesno responsibility for misuse of thismanual and it reservestheright to make changes
or improvements to the product described in this manual at any time, without notice.

grifo® provid this documentation "asis" without warranty of any kind. In no event shall grifo® be
liable for indirect, special, incidental or consequential damages of any kind arising from any error
inthisdocumentation, including any lossor interruption of business, profits, use, or data. Moreover
isnot guaranteed the updating of the product for new computers or new operating systems, that will
become available in the future.

All trademarks listed in this manual are copyright of the relative manufacturers.
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PRELIMINARY INFORMATION

UEP50isareal universal programmer and an integrated circuit tester, provided of 48 powerfull pin
driver with many capabilities and functionalities. Its design allowsto easily add new devicesto the
devicelist,tomantainalow priceequal toanice*vauefor money” in hisclass, to obtain an excellent
price/performances ratio and at the same time it reach a high reliability of the programmation.
Theavailability of an | SPinterface and of thetwo alternative communication interfaces (serial USB
or parallel LPT) increases its application fields and simplifies the use.

CONVENTIONSAND TERMINOLOGY

There are some specia conventions and terms used in this manual:

CONVENTIONS

References to the control program functions are in capitals, e.g. LOAD, FILE, DEVICE, etc.
References to control keys are written in brackets <>, e.g. <F1>.

TERMINOLOGY

Target device Any kind of programmable integrated circuits or programmable devices.
ZIF socket Zero Insertion Force socket used for insertion of target device.

PC A Personal Computer necessary for theuser tointeract withthe programmer.
Buffer Part of memory or disk, used for temporary data storage.

Porta USB Kind of high speed serial interface of PC, which is primarily dedicated to

external peripheral sconnectionasprinter,removabl edisks, scanner, modem,
digital photocamera, etc.

ISP In System Programming, that is the ability to program a device without
removing it fromitsapplication board, evenif itissoldered. The board must
be compatible with this feature.

HEX format Format of data file, which may be read with standard text viewers; for
examplebyte 5AH isstored ascharacters's and 'A', which means bytes 35H
and 41H. Onelineof thisHEX file (named record) contains start address, an
identifier, data bytes and finally a security checksum.

DIL Packageformat withDual InLinepinsplaced onthelonger sidesof thetarget
device, for traditional mounting.
PG4UW Control program executed by PC that manages the programmer.
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GENERAL FEATURES

This chapter contains a short loquaci os description of the programmer, that includes a summary of
its technical and functional features. All the detailed information are described in the following
chapters.

UEP 50 is a first member of next generation of USB/LPT compatible, Windows based grifo®
univer sal programmer sbuilt to meet the strong demand of the small manufacturing and devel opers
community for thefast and reliable universal programmer, capableto manage all the deviceson the
market.

UEP 50 supports all kinds of silicon technologies of today and tomorrow programmable devices
without family specific module. Y ou have freedom to choose the optimal device for your design.
Using built in In System Programming (ISP) connector,the programmer is able to program
|compatible chipsin circuit.

UEP 50 isn't only programmer, but also tester of TTL/CMOS logic integrated circuits and
memories. Furthermore, it allows generating user definable test pattern sequences, in order to test
even special or composed devices.

UEP 50 provides very competitive price coupled with excellent hardware design for reliable
programming. Probably best “value for money” programmer in this class.

UEP 50 providesvery fast programming dueto high speed FPGA driven hardware and execution
of timecritical routinesinside of the programmer. At least fast than competitorsin this category, for
many chips much faster than most competitors. Asaresult, when used in production this one socket
programmer waits for an operator, and not the other way round.

UEP 50 interfaces with the IBM PC Pentium compatible or higher, portable or desktop personal
computers through USB (1.1, 2.0).

UEP 50 providesabananajack for ESD wrist straps connection in order to easy implement the ESD
protection control and also other banana jack for earth wire.

UEP 50 has a FPGA based totally reconfigurable 48 powerful TTL pindrivers, where provide H/L/
pull_up/pull_down and read capability for each pin of socket. Our advanced pindriversincorporate
high quality and high speed circuitry that deliver signals without overshoot or ground bounce for
all supported devices. Improved pindrivers operate down to 1.8V so you' || be ready to program the
full range of today’ s advanced low voltage devices.

The programmer performsdeviceinsertion test (wrong or backward positionin socket) and contact
check (poor contact pin to socket) beforeit programs each device. These capabilities, supported by
over current protection and signatur e byte check help prevent chip damage dueto operator error.
Through some accessories and the supplied control program, the UEP 50 is capable to execute a
diagnostic self test, that checks automatically the pindrivers, the voltage levels, thetimings and the
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communication with PC. In other words this feature checks the health of the programmer.

Built in protection circuits eliminate damage of programmer and/or programmed device due
environment or operator failure. All the inputs of the programmer, including the ZIF socket,
connection to PC, | SPinterface and power supply input, are strongly protected against ESD up to
15KV.

UEP 50 programmer performs programming verification at the marginal level of supply voltage,
which, obviously, improves programming yield, and guarantees long data retention.

Ficure 1: CompLETE ViIEW oF UEP 50
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UEP 50isdriven by an easy to use control program with pull down menu, hot keysand online help.
Selecting of device is performed by its class, by manufacturer or ssmply by typing a fragment of
vendor name and/or part number. Standar d devicerelated commands (read, blank check, program,
verify, erase) are enhanced by sometest functions (insertion test, signature byte check), and some
specia functions (autoincrement, production mode, start immediately after insertion of chip into
socket)). The control program allows the manipulation of the device data temporaneously saved
insideaproper buffer, thetransfert of buffer from/to file on disk, theautomatic fileformat detection
and conversion during load of file.

The rich featured autoincrement function enables to assign individual serial numbers to each
programmed device, or simply incrementsaserial number; alternatively thefunction enablesto read
serial numbers and/or identification signatures of any programmed device, from afile.

The software also provides a many information about programmed device. As a specia, the
drawings of all available packages, explanation of chip labeling (the meaning of prefixes and
suffixes at the chips) for each supported chip are provided.

Control program aso features afull set of information about programmed device. For example, in
the information section of a specific device, after it has been selected, it is possible to find the
drawings of all available packages and the explanation of chip labeling that is the meaning of
prefixes and suffixes on the chip names, for each supported device.

Furthermore the software provide afull information about | SP implementation: description of ISP
connector pins for currently selected chip, recommended board design around the in system
programmed chip, the user modality and other necessary information.

The remote contr ol feature allowsthe software flow controlled by other application; this happen
either by using .BAT commands file or using DLL library. Some examples (in C, PASCAL,
VBASIC, .NET) and proper manual are part of standard software delivery.

Jam files of JEDEC standard JESD-71 are interpreted by Jam Player. Jam files are generated by
design software which is provided by manufacturer of respective programmable devices and they
include all specifications about chips programming on ZIF socket or through | SP connector (IEEE
1149.1 of Joint Test Action Group = JTAG interface).

VME filesareinterpreted by VME Player. VME fileis acompressed binary variation of SVF file
and containshighlevel busoperations. VMEfilesaregenerated by design softwarewhichisprovided
by manufacturer of respective programmabl e devices.and they includeall specificationsabout chips
programming on ZIF socket or through ISP connector (IEEE 1149.1 of Joint Test Action Group =
JTAG interface).

Multiple devices are possible to program and test viaJT AG inter face with the two association just
described: ISP-JAM or ISP-VME.
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By attaching more UEP 50 programmers to the same PC (through USB ports) it is achieved a
power ful multiprogramming system, which support as many chips, as those supported by
connected programmer and without obvious decreasing of programming speed. It ismportant to
know, thereisaconcurrent multiprogramming and each programmer worksindependently fromthe
others; so each programmer can program either the same or different chip, if necessary.

The high speed, the multiprogramming and the status signalsfor external systems make of UEP 50
the right system even for production department, infact it is the fovourite one (for hisflexibility
and performances), even when it is compared with multisocket programmers (gang programmers).

It isimportant to remember that in most cases new devices require only a softwar e update due to
the UEP 50istruly universal programmer. With our prompt serviceyou can have new devicesadded
to the current list within few days!

Various socket converters are available to handle device in PLCC, SOIC, PSOP, SSOP, TSOP,
TSSOP, TQFP, QFN (MLF), SDIP, BGA, LAP, CSP and other packages. The control program
recognizesthe format upon the complete device name and, when required, it informswith the name
and order code of the adapter module.
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TECHNICAL FEATURES

PACKAGE INCLUDED
- Programmer UEP 50.
- USB cable for connecting the programmer to PC.
- ISP cable (see ISP: IN SY STEM PROGRAMMING paragraph).
- Power supply cable for mains voltage.
- Diagnostic POD for selftest of programmer's ZIF socket.
- Diagnostic POD for selftest of programmer's | SP connector.
- Anti dust cover for ZIF socket.
- Mini CD with the control program, this User’s manual and additional utility files.
- Programmer calibration test report.
- Carton shipping case.
These components can be checked on figure 2 that shows all them except the last two items.

GENERAL
- Power supply voltage: 110 - 240 Vac, 50 - 60 Hz.
- Power consumption max. 20 W when completely active, about 2 W in sleep mode.
- USB 2.0 high speed communication port, up to 480 MBit/s transfer rate, USB 1.1 compatible.
- On board powerful microprocessor and FPGA based state machine.
- Bananajack for ESD wrist straps connection.
- Bananajack for connection to ground.
- Protection against surge and ESD on power supply input and communication ports.
- Dimensions 197 x 140 x 56 mm (H x W x D).
- Metallic container with rubber feets.
- Weight ca. 1100 g (programmer alone); 1550 g (complete package).
- Temperature 5 - 40 °C
- Humidity 20 - 80 %, non condensing.

DACS SOCKET AND PINDRIVERS
- Three D/A converters for VCCP, VPP1 and VPP2, with controllable rise and fal time.
-VCCPrange0-8V; 1A.
-VPPland VPP2range0-26V; 1 A.
- Selftest capability.
- FPGA based TTL driver providesH, L, CLK, pull-up, pull-down on all pindriver pins,
- Pindriver: 48 universal drivers capable to:
connect each pin to VCCP/VPPL/VPP2;
perfectly connect each pin to ground;
connect each pinto TTL driver.
- Analog pindriver output level selectable from 1.8V up to 26V.
- Current limitation, overcurrent shutdown, power failure shutdown.
- 48 pinsDIL ZIF (Zero Insertion Force) socket accepts both 300, 600 mil devicesup to 48 pins.
- ESD protection on each pin of socket accordingwith | EC1000-4-2 standard: 15KV onair, 8KV
on contact.
- Continuity test: each pin is tested before every programming operation.

Page 8 C e (UEP50  Rel.3.00 )




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm-u—c-@ﬂ [bu.rJ

FIGURE 2: PACKAGE CONTENT

(UEP50  Rel.3.00 | "o Page 9




[~abaco—ae-|(bu/|

ISP INTERFACE

- 20 pins, male type with missinsertion lock connector.
- SIX TTL driver for ISP generate H, L, CLK, pull-up and pull-down; output analog level H
settable from 1.8 V up to 5V to handle all devices, including new low voltage devices.

- One VCCP voltage for ISP (range 2+7 V, 100 mA).

- The VCCP for I SP has both source/sink capability and voltage sense.
- One VPP voltage for ISP (range 2+25 V, 50 mA).

- One power supply voltage for target board (range 2V+6 V, 250 mA).
- ESD protection on each pin of I SP connector according with IEC1000-4-2 standard: 15KV on

ar, 8 KV on contact.

grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

- Two output digital signals, which indicate state of work result: LEDOK and LEDERROR

(activelevel: min 1.8 V).

_Onedigital inputsignal, switch'Y ES! equivalent, that proceed with next operation (activelevel:

max 0.8 V).

PROGRAMMING SPEED

These times strongly depend on selected communication connection but not on PC configuration.
In the following tables are reported some times measured with aPC Pentium1V; 2.4 GHz, USB 2.0

HS, Windows XP.

4000Hx16=256 KBit=32 KByte

D5|V “;EE"ST(\)(EE OPERATIONS MODE TIME
13838&/\;0821% E/laé?ltlzell illag;t e programming and verification [ on ZIF socket| 22 sec
X)S(O%%ZGSfSQTMpBﬁEEMFéﬁ programming and verification [ on ZIF socket| 57 sec
gggg&%ﬁ%@l %aéitN:'i‘;\lsDMFéistg programming and verification | on ZIF socket | 239 sec
10@333222&?,15 l,ffgyte programming and verification [ on ZIF socket| 36 sec
fogggﬁilszglzz r;glr f:cg : t}?glftre programming and verification [ on ZIF socket| 15 sec
FISTE S 0 BIeEe (T programming and verification [ on ZIF socket| 4 sec

FiGUurRE 3: PROGRAMMING TIMES

Page 10

"o ([ UEP S0

Rel. 3.00 |




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm-u—c-@ﬂ [bu.rJ

UEPS0ELEMENTS
The programmer is composed by the following elements directly manageable by the user:
1) YES! button
2) LED for complete power/sleep mode (POWER)
3) Power supply connector
4) 40 pins ZIF socket
5) LED for operation under execution (BUSY)
6) USB connector for communication with PC
7) 1SP connector (see ISP: IN SYSTEM PROGRAMMING paragraph)
8) LPT connector (Option)
9) LED for operation correctly executed (GOOD)
10) Bananajack for ground connection
11) LED for operation executed with problem (ERROR)
12) On/Off switch
13) Bananajack for ESD wrist straps connection.

Besn . @R

B REIEEETRTRTIR B Fd B FFFROEFFEN — JP- FEON P PRREEE
> o - =
TSy

FIGURE 4. L EDS, CONNECTORS, BUTTON, ETC. LOCATION
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DEVICE OPERATIONS

When the UEP 50 programmer is used with his control program executed on PC, it can execute the
following groups of operations. When the used device is provided of some internal memories of
different types, the following operations can be performed ob all these memory types.

STANDARD

- Intelligent device selection by device type, manufacturer or typed fragment of part name.

- Automati c sel ection of EPROM, FlashEPROM, microcontrollers., based oninternal | Dentifier
(signature)

- Blank check, read and verify to check programmation results.

- Program.

- Erase.

- lllegal bit test.

- Checksum.

SECURITY
- Insertion test of device.
- Electric contact check.
- ID and signature byte check.
- Management of protection fuses.

SPECIAL

- Statistic.

- Auto serialization of device with different modes: simpleincremental mode, from file mode,
custom generator mode.

- Count down mode for programmed device.

- Management of configuration fuses.

- Interpreter of JAM filesand of Standard Test and Programming Language (STAPL) according
with JEDEC standard JESD-71 for programming and test.

- Interpreter of VME files compressed binary variation of SVF (Serial Vector Format) files.

- Production mode with automatic start immediately after the device insertion.

BUFFER OPERATIONS

Inthisparagraph are described all the operationsthat the programmer can perform on the buffer that
contains the data read/write from/on the used device.

- View/edit, find/replace.

- Fill/copy, move, byte swap, word or double word split.

- Checksum (in many different standard format).

- Print.

- Fileload/save.

- No download time because programmer is directly controlled by PC.

- Automatic file type identification.
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SUPPORTED FILE FORMATS

The control program of UEP 50 is capable to manage autonomously the following standard file
formats:
- Unformatted (raw) binary.
- HEX Intel, HEX Intel extended.
- Motorola S-record.
- MOS.
- Exormax.
- Tektronix.
- ASCII-space-HEX.
- ASCII HEX.
- JEDEC (ver. 3.0.A), produced by most important development tools as. ABEL, CUPL,
PALASM, WARP, TANGO PLD, OrCAD PLD, PLD Designer ISDATA etc.
-JAM (JEDEC STAPL Format), JBC (Jam STAPL ByteCode), STAPL (STAPL File) according
with JEDEC standard JESD-71.
- VME (ISP VME file version VME2.0 and VME3.0).

DEVICES SUPPORT

Below are briefly described the main gruops of devicesfamilies supported by UEP 50. A complete
list of thesedevi ces, updated and detail ed, can be obtai ned through the control programand hissearch
modalities.

PARALLEL PROGRAMMING ON ZIF SOCKET

- EPROM: NMOS/CMOS, 2708 (*), 27xxx and 27Cxxx series, with 8/16 bit datawidth and full
support of Low Voltage models.

- EEPROM: NMOS/CMQOS, 28xxx, 28Cxxx, 27EExxx series, with 8/16 bit data width and full
support of Low Voltage models.

- Flash EPROM: 28FxxX, 29CxxX, 29FxxX, 29BV xxX, 29L Vxxx, 29WxxX, 49Fxxx series, from
256 KBit to 1 GBit, with 8/16 bit data width and full support for Low Voltage models.

- Serial EEPROM: 24CxxXx, 24Fxxx, 25Cxxx, 45DxxX, 59CxxX, 25Fxxx, 25Pxxx, 85xxX,
93Cxxx, NVM 3060, MDAxxx series, full support for Low Voltage models.

- Configuration EEPROM: XCFxxx, XC17xxxx, XC18Vxxx, EPCxxx, AT17xxx, 37LVxx
included the Low Voltage models.

- One-Wire EEPROM: DS1xxx, DS2xxX.

- PROM: AMD, Harris, National, Philips/Signetics, Tesla, Tl.

- NV RAM: Dallas DSxxx, SGS/Inmos MKxxx, SIMTEK STKxxx, XICOR 2xxx, ZMD U63x
series.

- PLD Alteraa MAX 3000A, MAX 7000A, MAX 7000B, MAX 7000S, MAX7000AE, MAX II
series.

- PLD Lattice: iSpGAL22V10x, ispLSIIxxx, iSpLSIIxXXEA, ispLSI2xxX, ispLSI2xxxA,
ISPL SI2xXXE, ispL SI2xxXV, iSpL SI2XXXVE, ispLSI2XxXVL, LCAxXxxB/C/V/ZC, M4-xx/xX,
MA4A3-xx/xX, MAA5-xX/xX, M4ALV-Xx/xx series.

- PLD Xilinx: XC9500, XC9500XL, XC9500XV, CoolRunner XPLA3, CoolRunner-I11.
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- PLD by other manufacturer: SPLD/CPLD series. AMI, Atmel, AMD-Vantis, Gould, Cypress,
ICT, Lattice, NS, Philips, STM, VLSI, TI.

- Microcontrollers 48 family: 87x41, 87x42, 87x48, 87x49, 87x50 series.

- Microcontrollers 51 family: 87xx, 87Cxxx, 87LVxx, 89Cxxx, 89Sxxx, 89LVxxx by all
manufacturers, Philips and Nexpedia L PC series.

- Microcontrollers Intel 196 series: 87C196 KB/KC/KD/KT/KRY/... series.

- Microcontrollers Atmel AVR: AT90Sxxxx, ATtiny, ATmega series.

- Microcontrollers Cypress: CY 7CxxxxX, CY 8CXXXXX Series.

- Microcontrollers ELAN: EM78Pxxx serie.

- Microcontrollers MDT: 1xxx and 2xXxX series.

- MicrocontrollersMicrochip Pl Cmicro: PIC10xxx, PIC12xxx, PIC16xxx, PIC17Cxxx, PIC18xxX,
PIC24xxx, dsPIC series.

- Microcontrollers Motorola (Freescale): 6BHC05, 68HC08, 68HC11, HCS08, HCS12 series.

- Microcontrollers Myson: MTV 2xx, 3xx, 4xx and 5xx series.

- Microcontrollers National: COP8xxx serie.

- Microcontrollers NEC: uPD78Fxxx serie.

- Microcontrollers Novatek: NT68xxx serie.

- Microcontrollers Renesas: M 3xxx, HD64Fxxxx series.

- Microcontrollers Scenix (Ubicom): SXxxx serie.

- Microcontrollers SGS-Thomson: ST6xx, ST7xx, ST10xx, STR7xx series.

- Microcontrollers Tl: MSP430 and MSC121x series.

- Microcontrollers ZILOG: Z86/Z89xxx and Z8xxx series.

- Microcontrollers by other companies: EM Microelectronic, Fujitsu, Goal Semiconductor,
Hitachi, Holtek, Princeton, Macronix, Winbond, Infineon(Siemens), Samsung, Toshiba, etc.

SERIAL PROGRAMMING THROUGH ISP INTERFACE

- Serial EEPROM: modelswith 12C, MicroWire, SPI interfaces and other models as KEELOQ
series, serial data Flash, PLD configuration memories.

- Microcontrollers Atmel: AT89Sxxx, AT90Sxxxx, ATtiny, ATmega series.

- Microcontrollers Cypress: CY 8C2xxxx serie.

- Microcontrollers Elan: EM 78Pxxx, EM6xxx series.

- Microcontrollers EM Microelectronic: 4 and 8 bit series.

- MicrocontrollersMicrochip Pl Cmicro: PIC10xxx, PIC12xxx, PIC16xxx, PIC17xxx, PIC18xxX,
PIC24xxx, dsPIC series.

- Microcontrollers Motorola/Freescale: HC11 series, HC908 series (both 5-wires, All-wires),
HCS08, HCS12 series.

- Microcontrollers NEC: uPD7xxx serie.

- Microcontrollers Philips, Nexpedia: LPC2xxx, LPC, 89xxx series.

- Microcontrollers Scenix (Ubicom): SXxxx serie.

- Microcontrollers TI: MSP430 (both JTAG and BSL), MSC12xxx series.

- PLD Lattice: ispGAL22xV 10X, ispL SIIXXXEA, ispL SI2XxXE, ispL SI2xxxV, ispL SI2xxxXVE,
ISPL SI2xxXV L, M4-xx/xx, MALV -xx/xX, M4A3-xx/xX, MAA5-xx/xx, L CAxxxB/C/\V /ZC series.

- Various PLD (aso by JAM player with JTAG support):

Alteraa MAX 3000A, MAX 7000A, MAX 7000B, MAX 7000S, MAX 9000, MAX I
Xilinx: XC9500, XC9500XL, XC9500XV, CoolRunner XPLA3, CoolRunner-I1
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INTEGRATED CIRCUIT TESTER
- TTL gates: 54,74 SILS/ALSH/HC/HCT series.
- CMOS gates: 4000, 4500 series.
- Static RAM: 6116+624000.
- User definable test pattern generation.

NOTE:
(*) Obsolete device, programming with additional module.

MINIMAL PC CONFIGURATION

Below are listed the minimum requirements of the PC that is connected and used together with the
programmer; these requirements are valid for the current version of control program and they can
change according with its value. The user can obtain updated requirements inside the on line help
of PG4UW.

- Pentium [11.

- 128 MB free RAM.

- Hard Disk drive with 60 MB free space.

- One CD drive.

- One communication port: USB 1.1 (or higher) or LPT (ECP/EPP).

- Colour monitor with 800 x 600 pixel.

- Mouse and keyboard.

- Operating system: MS Windows 2000/XP.

RECOMMENDED PC CONFIGURATION

Freehard disk spacerequirementsdependsal soon used | C devicesize. For largedevicestherequired
free space on disk will be approximately 60MB + device size.

- Pentium V.

- 512 MB free RAM.

- Hard Disk drive with 150 MB free space.

- One CD drive.

- One USB 2.0 High Speed communication port.

- Colour monitor with 1024 x 768 pixel.

- Mouse and keyboard.

- Operating system: MS Windows XP.

(UEP50  Rel.3.00 | "o Page 15




[-nbm—u—c—-@ﬂ[bu:] grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

INSTALLATION AND USE

In this chapter are reported the most important information about programmer activation, complete
of somesuggestionsfor theuser that simplify and and ensurestheright usein any operativecondition.
It is strongly recommended to execute the operations described in the paragraphs of this chapter in
the exact order and to install the software before connecting programmer to PC.

Furthermore the user can take advantages by reading the next chapters: the first (SOFTWARE
DESCRIPTION) describesthe control program in details and the second (HOW TO START) lists
the step required to perform the first programming.

CONTROL PROGRAM INSTALLATION

1) Select the PC that must be used with the programmer and check that it cover the minimal
requirements described in previous chapter.

2) Ifthereisaready aPG4UW control program installed on selected PC, first of all uninstall it.
To obtain this, from the Windows Start menu, select "Program”, then Grifo(r) and finally
"Uninstall Pg4uw" or use classic uninstall modalities of Windows operating systems.

3)  Theprogrammer package contains amini CD with the control program, the user manuals of
all programmers and the Acrobat Reader program useful for reading these documents.
Insert delivered mini CD toyour CD driveand instal program startsautomatically by showing
the following window. Whenever the window doesn't appear, please run manually the
"SETUP.EXE" program, saved on the same CD.

grifo

EUROPEAN TECH

Software instalation

PROGRAMMERS ||~ |
,Jlr?__ http.fiwww. grifo.it

Documentation
to-programmers

Click here to inztall software for programmers.
: Install 4 e
upported types:
Adobe Acrobat Reader UEP 49+, UEP 49, UEP 48, SEP 40, SEP 40+, EP 40
EP40/USB, MP-FIK./USB. MP-AVR51/USE
_— EP 32 EP 32+. MP PIK+. MP AVR-51+
MP PIK. MP AYR-51, S5EEP

= Supported operating systems:
Exit wIN 95/98/Me
WIN NT/20007<P/ 20037 %Pxb4/Yista

Ficure 5: Mini CD MANAGEMENT WINDOW

4)  Press the button "Software installation PROGRAMMERS' and wait that the installation
program is executed.
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5)
6)
7)

8)

9)

10)

11)
12)

13)

14)
15)

Select the English language that will be used during theinstallation and pressthe " Ok™ button.
Read the displayed information windows then, as suggested, close all the other possible
programs in execution and then press the button "Next".
Selects the folder on the hard disk of PC where the control program must be installed and
confirm with "Next" button. At this time the installation program advise about the possible
presence of the selected folder and the user can decide if it must be used or not.
Selectsthefolder withtheexecution link of the program, that must beadded at the" Start" menu
of Windows and press the "Next" button.
Selects how many and which iconsfor fast launch must be added on PC (asfor examplethose
on the desktop, those on Windows bar, etc.).
Moreover select if the support for the control of Multiprogramming must be installed, as
described in following paragraph MULTIPROGRAMMING.
At this point press the "Next" button.
Check that int the displayed summarizing window all the performed selections are corrected
and thus confirm with the "Install" button.

|

1@ Setup - Grifolr] Pgduw

=
ISIE E3

et
Heady to Install ' - a
Setup iz now ready to begin installing Grfolr] Podue on your computer, || [— 4 I

Click Inztall to continue with the installation, or click Back if you want to review ar
change any settings.

Destination location; _:_]
C:AProgrammitGrifalr]_swiFrogrammer

Start kMenu folder:
(rifalr]

Additional tasks:
Create a Start menu icon

. of
Cancel |

FIGURE 6: SUMMARY OF INSTALLATION SELECTIONS

Wait the end of installation indicated by a proper progressive bar.

At thispoint according with used PC and operating system, it could bedisplayed awindow that
requires the restart of PC: select "Yes, restart computer now". In any way press the "End"
button to close definitely the installation program and to return at the window of figure 5.
Inthisphase all the software required by the programmer has been copied on hard disk of PC.
The user manual can be read on PC through the Acrobat Reader program; if the last is not
aready installed it can be done by pushing the "Install Adobe Acrobat Reader” button.

Exit from installation program by pushing in sequence the "Exit" and "Close" buttons.

In order to obtain acomfortable environment it is suggested to copy the user manual, in PDF
format, from \Documentation\ folder of mini CD to hard disk of PC.
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PROGRAMMER ARRANGEMENT

16) Verify that all the elements of the programmer (described in previous paragraph PACKAGE
INCLUDED) are available inside the carton shipping box.

17) Connects the power supply cable to a 230 Vac mains voltage and to programmer.

18) Turnthelateral switch in on position (I) and verify that immediately after the LED POWER
isturned on with high brightness, then the other LEDsSBUSY, GOOD, ERROR are turned on
and off in sequence and finally that only the LED power remains on, at low brightness. This
oneisthe normal power on sequence when PC is not connected.

At this point the required operations change according with sel ected communication interface. The

following two paragraphs describe these operations either for serial USB interface and LPT parallel

interface.

USB CONNECTION: DRIVER INSTALLATION

As for any peripheral device of PC, connected through the USB port, also for the UEP 50 the
operating system must have the proper software drivers, that allows its management. These drivers
arecopied duringtheinstallation of thecontrol program, thusin order to avoid usel esscomplications,
it is strongly suggested to perform before the operation described at points 4+18 and only after to
connect the programmer.

The following steps are the right ones under Windows XP, but the installation procedure is really
similar under the other Windows operating systems.

19) Connect the programmer to PC by using the USB cable provided in the received box.

20) At thispoint the PC automatically executes the "Found new hardware wizard" composed by
some sequential phases as described in following steps. During these phases the mini CD
inserted at point 3 must be still present in the PC drive.

21) Inthefirst phase select “Install the software automatically (Recommended)”, asillustradedin
following figure, and click “Next” to continue the installation.

Found Hewr Hardvvare Wizard

S

This vazard hielps youl install softveare for:

IUSE Device

| ]I If your hardware came with an installation CD
3= or floppy disk. insert it now.

Wwhat do you ward the wizard to do?

(%) Install the software aulamatically (A ecommended)
() Inztall from a list o specific location [Advanced)

Click. Next to confinue

I ¢ Back " Mext > l[ Cancel ]

FiGURE 7: USB DRIVER INSTALLATION (1 oF 3)
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22) Immediately after the PC will start the research of the best driversfor the new hardwareon all
itsdisksand it will find them on the supplied mini CD. At thispoint it iSnecessary to continue
the softwareinstallation evenif it doesn't respect the Windows compatibility, by pushing the
“Continue Anyway” button.

Hardware Installation

! E The software vou are instaling for this hardweate:

LEF 43+, Univerzal 48-pindrive Programmer

has not paszed Windows Logo testing bo venly its compatibility
with Windows P, [Tell me why this testing is impodtant |

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the comect operation of pour system
either immediately or in the future, Microsoft shrongly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

| Continue ngway | | STOP Installation |

Ficure 8: USB DRIVER INSTALLATION (2 OF 3)

23) Atrtheendof driverinstallationandregistration, check if thenew added deviceworkscorrectly
by comparing the shown window with the following figure: then close the window with the
"Finish" button.

Found Hewy Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished installing the software for:

B@ . JEF 49+, Univerzal 48-pindrive Programmer

Click. Finish to close the wizard

Ficure 9: USB DRIVER INSTALLATION (3 OF 3)

24) At this point the USB driver installation is complete and the programmer is ready to work.
Please remind that next reconnections and/or power ons of programmer will not require the
driver, infact they are aready available, if the used USB port isthe same. Viceversawhen a
different USB port isused, it will be necessary to execute again the steps 20+23.
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LPT CONNECTION (OPTION)

Asan alternativeto USB serial connection, the UEP 50 can be connected to LPT parallel interface
of PC. Thisinterfaceon PC sideisthosededicated to printer management, according with Centronics
or IEEE1284 standards.

Alsofor thisconnectiontypein order to avoid uselesscomplicationsit issuggested beforeto perform
the installation described at points 4+18 and then execute the following steps.

19) Switch off PC and programmer.

20) Get acablefor PC parallel port that isa 1:1 extension with D 25 pins connectors (male and
female) provided of shielding conductor. The user can acquirethiscommunication cablefrom
computer accessories shops.

21) Insertthecommunication cableto afree printer port onyour PC. If your computer isequipped

with only one printer port, substitute the printer cable with the programmer cable. Connect the
opposite cable edge to UEP 50 and screw the anchorings on both the connectors. Thisisvery
important in order to avoid randomic malfunctions.
It may be uncomfortable to switch between printer cable and programmer cable, but it is not
possible to operate the programmer through a mechanical or an electronic data switches.
However you can install a second multi 1/0 card in your computer, thus obtaining a
supplementary printer port, say LPT2. So your printer may remain on LPT1 while the
programmer on LPT2.

22) Turnon the PC.

23) Turn on the programmer and check that the activation sequence for the LEDs, already
described at point 18, is re-executed.

24) At thistimethe UEP 50 is ready to work..

I CAUTION!!
If Y ou don't want to switch off your PC when connecting/disconnecting the programmer, proceed
asfollows:

- When connecting the programmer to the PC: FIRST insert the LPT communications cable and
THEN supply power to programmer (or switch it on).

- When disconnecting the programmer from the PC: FIRST disconnect the power supply from
programmer connector (or switch it off) and THEN remove the LPT communication cable.

From programmer’s point of view the connecting and disconnecting sequence is irrelevant.
Protection circuits of the programmer inputs keep it safe. But think of your PC, please.

Whenever the communi cation between PC and programmer described in next chapter SOFTWARE
DESCRIPTION, is not correctly established please re-check the previous steps and if the problem
remain, consult the TROUBLESHOOTING chapter at the end of manual.
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NEW VERSIONS OF CONTROL PROGRAM

Semiconductor manufacturers continuously introduce new devices with new package types,
manufactured by new technologiesin order to support the need for flexibility, quality and speed in
product design and manufacturing, as the market requires.

Furthermore, a typical programmable device undergoes several changes during its lifetime in an
effort to maintain or toimproveitstechnical characteristicsand processyields. These changes often
impact with the programming algorithms, which need to be upgraded (the programming agorithm
Isaset of instructionsthat tell sthe programmer how to program datainto aparticular target device).
Using the newest algorithmsin the programming processisthekey to obtaining high quality results.
In many cases, whiletheolder algorithmwill still program the device, they may not providethelevel
of dataretention that would be possiblewith an optimal a gorithm. Failureto not usethe most current
algorithm can decrease your programming yields (moreimproper programmed target devices), and
may often increase programming times, or even affect the long term reliability of the programmed
device.

At least, we are making mistakes too and some bugs can bypass all the performed tests.

For the described reason grifo® periodically develops anew version of control program that solve
all the described problems. For example, we usually implement more than 500 new devicesinto the
control program within a year and tens new algorithms are added. In order to exploit all the
capabilities of programmer we recommend using the latest version of PGAUW.EXE. To obtain this
version the customer must:

- Uninstall the previous version by using proper link "Windows Start | Program | Grifo(r) |
Uninstall Pg4uw" and follow the shown instructions. Whenever the uninstall process advise
about theremoving of drivers, please confirm the operation taking carethat they are used only
by PGAUW.

- Download from internet web site:  http://www.grifo.com

http://www.grifo.it
the latest version of control program, that isthe file "PG4AUWARC.EXE".

- Run the dowloaded file that is the installation program of the new version.

- At this point it is possible to install the new control program by executing the steps 5+23
described in previous paragraphs.

We suggest to check the rel ease of new versions about onetime per month or when the same control
program advise about possible new version, when it is executed.

USER CAUTION

Theinternal electronicsof UEP 50 protect thetarget device and the programmer itself against many

use anomaly. However, it is not possible to grant the integrity of the two systems in each use

conditions, and thus the customer must respect the following cautions:

- target device can be damaged by incorrect selections or user selected programming parameters.

- target device may be not destroyed by forced interruption of the control program (PC reset or
switched off), by removing the physical connectiontotheprogrammer. If thedeviceisnot damaged
the content of actually programmed cell may remain undefined;

- don’'t unplug the target device from the ZIF socket during work with devices (LED BUSY shine);

- awrong position of the device on the ZIF socket can produce adamage or a compl ete breakage of
the component;

- electrostatic dicharges cause unpredictable results on each electronic devices;

- respect all the cautions described in ISP: IN SY STEM PROGRAMMING paragraph.
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LEDS

UEP 50isprovided with 4 LEDsto visualize power supply status and operating programmer status.
Please refer to figure 4 to locate the LEDs.

LED NAME COLOUR DESCRIPTION

It signals the power supply status of the programmer
between two possible conditions:

high brightness when power supply is complete;

low brightness when power supply is reduced (sleep).

POWER Green

When on, it indicates that the programmer is accessing the
BUSY Red target device, both for reading or writing. Please do not
touch the target device when this LED is on.

When on, it indicates that the last executed operation has
been performed successfully.

GOOD Green

When on, it indicates that an error condition occoured

SRR Vel during the last executed operation.

Ficure 10: L EDs DESCRIPTION

NOTE:

When the UEP 50 programmer isn’t active, control program switch the programmer into “sleep
mode” and it consumes less than 2 Watt of power; this current can be completely reduced by using
the proper On/Off switch, on the side of programmer.

When programmer is connected to power supply, you will see the three LEDs BUSY, GOOD,
ERROR turning on and then switching off in sequence, in order to let the user check their
functionality.

MULTIPROGRAMMING

The UEP 50 support the multiprogramming that isthe contemporaneous use of more programmers,
connected on USB, with asingle PC. Thefollowing points briefly describe the most important steps
that must be performed in order to use this feature:

- During installation, in the Additional Tasks window, choose to install the multiprogramming
control support (see point 9 of CONTROL PROGRAM INSTALLATION).

- Connect all the programmers and perform the installation of USB drivers.

- Run special control program PGAUWM C.EXE and select the used programmer.

- Load configuration projects for each connected programmer.

- Run PG4UW control program for every connected and assigned programmer.

The multiprogramming is useful especially when production of many devices (of the same and
different types) isrequired. It isnormally used by two different operators:. the qualified technician
that arranges the project files and the unqualified user that use the programmer already configured.
For detailsand other information pleaseread carefully the on line documentation of the PGAUWMC
program, in fact it coordinates all the multiprogramming.
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DIAGNOSTIC SELFTEST

If you feel that your programmer does not react according to your expectation, please run the
programmer selftest by using proper diagnostic PODs (for ZIF socket and | SP connector), enclosed
with the standard delivery package. For optimal results with programmer we recommend you
undertake every 6 months, an extended test in order to prevent possible anomalies that can produce
unwanted effects on the programmed devices.

See instructions for selftest execution in the proper paragraphs PROGRAMMER | SELFTEST,
PROGRAMMER | SELFTEST PLUS... and PROGRAMMER | SELFTEST ISP CONNECTOR...
in SOFTWARE DESCRIPTION chapter and relative on line help.

Remind that the first command must be executed with an empty ZIF socket or the programmer
could bedamaged. The second must be executed with the diagnostic POD for ZIF socket inserted:

P T L S L L L
T YT T T T T

= o
-

'TY L LY
- g o

[N
LN

Ficure 11: SeLFTEST PLUS POD

Andfinally thethird command must be executed with the diagnostic POD for ISPinsertedinthe ZIF
socket and connected with ISP cable to I SP connector of programmer:

FIGURE 12: SELFTEST ISP CONNECTOR POD
For optimal resultswith programmer we recommend you al so periodic executionsof calibrationtest,

through the specific Programmer | Calibration test... command of control program. This check
require a dedicated 48 pins calibration test POD, that can be directly acquired from grifo®.

GROUND AND ESD BANANA JACK

On the right side of programmer there are two bananajack with the following functions:

Ground bananajack: it can be connected to ground in order to ensure a perfect balancing of the
electric reference signals of the interconnected systems; for exampleit is
really useful when ISP programming is used.

ESD bananajack: it can be connected to protections against electro static doscharges, used by
the operator that manage the programmer and the devices. Among these
protectionsweremind thewrist straps, collars, anklesand any other suitable
accessory.

The banana jack position on programmer can be easily found by using figure 4.
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|SP: IN SYSTEM PROGRAMMING

In System Programming allowsprogramming and reprogramming of devicealready mounted onthe
user board or inside thefinal system. Using asimpleinterface, the | SP programmer communicates
serially with the device, reprogramming non volatile memories of the chip.

In system programming eliminates the physical removal of chipsfrom the user board and thiswill
save time, and money, both during development in the lab, and when updating the software or
parametersin the field.

Moreover thel SPinterface can be used al so to read the contentsof all theinternal memoriesof target
device, obtaining the possibility to get from theboard alist of parameters, data, configurationseither
set during previous installation or collected by the same card during its normal work.

CAUTIONSFOR ISP PROGRAMMING

We recommend respect following rulesto avoid damagesto PC, | SP programmer, target device or
target system:

- Ensure common ground point for user board whhere the target device is mounted, ISP
programmer and PC.

- For laptop or other PC which is not connected to common ground point: make hard wired
connection from laptop to common earth point (for example use one of the metallic D
connector chassis of the PC).

- Any other devices connected to user board connected to programmer must be connected to
common ground point too.

Ry
P 4
PC -y USER EXTERNAL
BOARD SYSTEM
I . P

Ficure 13: CoNNECTION FOR | SP PROGRAMMING

- When you use UEP 50 as | SP programmer, don’t insert deviceinto ZI F socket: it must be
empty.

- When you programm devices in ZIF sosket of UEP 50, don’t insert 1SP cable to ISP
connector.

- Use only attached ISP cable. When you use other ISP cable (other material, length...),
programming may occour unreliable.
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- UEP 50 can supply power to target device but with alimited current: please check carefully
the respect of these limit but, in order to be extremely sure, we suggest to provide adedicated
supply voltage to user board.

- User board with target device can't supply power to UEP 50: please connect programmer
power supply cable and turn it on with switch on theright side.

- UEP 50 tests supply voltage of target device and checks his value at the beginning of any
operationto execute. If the programming voltageisdifferent asexpected, no action with target
device will be executed.

- Duringin system programming you must connect two el ectrical devices (I SP programmer and
target system) according with indications of control program on PC . Unqualified connection
can damage these devices.

- If the user board uses signals needed for ISP programming for other functions and circuitry,
it's necessary separate them from target device by appropriate resistors or jumpers. In other
words the user board must be developed in order to support the ISP programming (see
following descriptions).

NOTE:  When you don’t keep below directionsand you damage programmer duringin system
programming, it is a damage caused by unqualified manipulation and is out of
warranty.

USE OF ISP PROGRAMMING

Duringin system programming you must connect two el ectrical devices (ISP programmer and target
system) according with incications of control program on PC . Ungualified connection can damage
these devices. After all the cautions described in previous paragraph have been satisfied, the user
must:

1)  Turnoff both devices: | SP programmer and target device. To ensurethis condition even when
the programmer has its own ON/OFF switch, please free the power supply connector.

2) Assign same GND potential for all devices, e.g. connect GND of al devices by wires.

3) Insert one connector of ISP cable to ISP programmer, turn on programmer and run control
program.

4)  Incontrol program select target device and operation options. During thissel ection pleasetake
care about the suffix ISP at the end of the device name.

5)  Start required action on target device (read, program).

6)  Wheninstructions message of control program appears, connect other | SP cable connector to
user board and turn it on. Once these steps have been done press the Ok button in order to
proceed.

7)  Atthistimethe operation started at point 5 proceed until it is completed.

8)  Wheninstructions message of control program appears, disconnect | SP cable connector from
user board and turn it off.

9) If you need another action on target device, or you must repeat the operation on another user
board, please return to step 5.
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ISP CONNECTOR

The programmer is provided with alow profile connector, male, 10 ways, with missinsertion lock
for thethein system programming of devicesthat areal ready mounted onuser boards. Thisconnector
hasan easy accessinfact itisonthedown side of the programmmer, asdescribed onfigure4; among
the received items there is also an | SP cable for the connection of user board.

Specification of | SP connector pins depends on programming device and it is displayed on Device
info window. The above mentioned window appears pressing <Ctr +F1> keys combination and
contains several useful information, in detail inthetab | SP connection detailsitispossibleto find
the connector pin out and example connection diagram for the | SP target board.

Correspondance between ISP signals and connector pins may
vary according to the device to be programmed.

To know this correspondance, please select the device desired
in the control program (menu Device | Select Device) and use
the Device | Device Info command or press <Ctrl+F1>.

Ficure 14: | SP CONNECTOR

Oncethe | SP cableis connected to | SP connector, the pin number 1 issigned by triangle scratch on
both sides connectors.

The user that need the | SP programming must devel op his board in order to be compatible with this
modality. in other wordsthe user board must be designed to allow all signals, which areused for in
system programming to bedirectly connected to | SP programmer vial SP connector. If target system
use these signals for other functions, it is necessary to isolate these signals. Target system mustn’t
affect these signals during in system programming.

For in system programmable devices manufacturers publish application notes. Design of grifo®
programmerstogether with respect of these application notes allow proper in system programming.
Alternatively the customers can read the el ectric diagrams described alwaysin the | SP connection
details tab.

Please remind that on user board should respects the following suggestions:
- provide adiode to protect the target circuit against a higher voltage, which is provided by ISP
programmer;
- if your target board supply differs from mentioned 5V, choose please use a Zener diode for
protection, with a voltage suitable to this supply voltage;
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- we recommend to use resistors to separate the target device from target system. If pins needed
for ISP programming are inputs in target system then separation by resistorsis sufficient and
resistorsmakealow passfilter too. If pinsareoutputs, then use of resistorssavesaprogramming
time.

- of coursetheisol ationresistorscan bereplaced by switchesor jumpers, if necessary. Inthat case,
before and after the | SP programming of target device the switches (jumpers) must be moved.
But the using of switches (jumpers) adds a next manipul ation time to programming procedure.

- When on ISP connector are used the JTAG signals, please refer to normative of this standard,
that isthe IEEE 1149.

- On ISP connector there are two output signals that inform about the status of performed
operation and they can be used by other systems for production and/or test of the user board.
Thesesignalsaredesigned for adirect link to aL ED and consequently they must be connected
to compatible signals.

- On ISP connector thereisan input signal that proceed with the operation under execution and
it can be used by other systems for production and/or test of the user board. This signal is
designed for adirect link to anormally open push button, that short circuit the input to ground
and consequently it must be connected to compatible signal.

- Further electric information about | SP signals are available in the previous ISP INTERFACE

paragraph.

Theinterna circuit of UEP 50 connected to | SP and JTAG signals, can be compared to the siplified
circuit described in the next figure:

. R1
L drive —
of programmer
. R2 | SP connector
Read driver  1—e pin of
of programmer —] progr ammer
R3
Pull up, Pull :_
down driver

of programmer

FiGcure 15: | SP SIGNALS CONNECTION ON PROGRAMMER

Whenever the documentation found about the | SP signalsis not sufficient or completely absent, the
user can usethefollowing tablethat list the name and a brief description of the signals connected to
| SP connector.
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PIN SIGNAL PURPOSE
PGM ProGraM |Low voltage (single supply) | SP programming enable pin.
PGC Pg(s;im ISP programming clock, generated by the in system programmer.
PGD ProGram Data |l SP programming data (In/Out).
Master Clear inpu is an active low Reset to the device. The in
WIGHRS e Er GHEER system programmer must control the target device reset signal.
Vpp AGL E LIS Programming voltage required for double supply device.
Voltage
SCK Serial Clock Programming clock, generated by the in system programmer
(master).
Master Out |Communication line from in system programmer (master) to used
MOSI )
SlaveIn [target device (Slave).
Master In [Communication line from target device (slave) to in system
MISO
Slave Out |programmer (master).
To enable in system programming, the target device RESET or
RESET | Target Reset |/RESET must be kept active. To obtain this, the in system
programmer must control the target device reset signal.
SDATA | Serial DATA |ISP programming data (In/Out).
Test Data |Communication line from programmer to target device, trough
TDI )
Input JTAG interface.
DO Test Data |[Communication line from target device to programmer, trough
Output JTAG interface.
TCK Test CLocK |Programming clock Clock trough JTAG interface.
Digital input for external YES push button (enabled when
YES! YES connected to ground), useful to start the operation through an
external system.
Digital output for external OK LED (enabled when at high level),
LEDOK OK LED |useful to inform an external system about correct execution of last
operation.
LED Digital output for external ERROR LED (enabled when at high
ERROR LED |level), useful to inform an external system about wrong execution
ERROR .
of last operation.
The target and the in system programmer must be powered by their
Power Supply :
Vdd voltage own source. Anyway the in system programmer test the target
. device power supply voltage, thus they must be connected.
GND Ground signal The two systems (in system programmer and target device) must
(Vss) share the same common ground.
Ficure 16: | SP siGNALS
-
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Theprevioustabledoesn't describeall thel SP signalsof all the programmabledevicesby this
modality, but only the most important onesthat are largely diffused.

In order to obtai n the compl ete description of | SP signalswe remind the user to consult the technical
documentation of the used device (data sheets and application notes); when these signals have been
identified the user can obtain their connection with thel SP connector of the programmer through the
| SP connection details tab of the Device info window, already described in previous pages.

Astheinfrormation windows displayed by control program change according with selected device,
it isreally important that the user has correctly selected the name of the device he want to
program with the suffix | SP at the end of device name.
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SOFTWARE DESCRIPTION

Thischapterecontainsan essential description of the control software PG4UW .EXE. Pleaseremind

that in previous chapter are described theinstallation modalities of the program and the connections

modalities of the programmer; obviously this operations must be performed before using it.

Moreover the next chapter HOW TO START shows abrief list of operations sufficient for the user

that want to perform afirst programmation.

Below are described some general notes about PG4AUW:

- the on line help is updated before than the manual: the user must always use this comfortable tool
and the included search modalities,

- program is common for al grifo® programmers.

- theprogramworkscorrectly when executed on PC provided of thefeaturesdescribedin MINIMAL
PC CONFIGURATION paragraph;

- background operations under Windows is error free;

- the control program is granted to be free from any viruses at the moment of delivery. To increase
safety our programsinclude a specia algorithm for detecting possible virus infections.

RUN THE CONTROL PROGRAM

In order to execute PG4UW it can be selected the proper link in the Start menu of Windows (placed
inthefolder selected during theinstallation) or it can be used adoubleclick totheiconsadded always
during the installation phase.

WhenthePG4UW isstarted, programischeckedfor itsintegrity andif itisvalid thenit automatically
scans all the existing ports of PC and it searches for a connected and powered grifo® programmer.
Program PG4AUW iscommonfor al thegrifo® programmers, henceprogramtry tofind all available
models. Finally the program display the main window and waits for your instructions.

If the control program cannot communicate with the programmer, an error message appears on the
screen, including error code and description of possible reasons (disconnected programmer, bad
connection, power supply failure, incompatible USB or LPT port, programmer serial number not
valid, etc). Eliminate the error source and press any key.

If error condition still exist, the program resumes its operation in the demo mode and access to the
programmer is not possible. If you cannot find the cause of the error, follow the instructions in
TROUBLESHOOTING chapter.

Inaddition, thecontrol program checkscommunicationwith programmer prior to any operationwith
the programmed device.
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MAIN WINDOW

In the main window of PG4AUW program are always displayed the following area:

Header bar name, copyright statement and version of PG4UW control program
Menu bar list of basic functions

Statistics window statistic information about programmer activity

Programmer window information about the status of the programmer and PG4UW
Addresseswindow  organization, size, start and end addresses of the target device, of the buffer

and used file
Device window all relevant information about current target device
Help bar abrief description of selected command

:__-"3 PG4UW v2.36/03.2007 - universal control program for Grifo(r) programmers. E@@

File Buffer Dewice Programmer Ophions  Help

L H B b ) g YsIYIY ¢ ggild

Load Save | Loadpri e Edit Select Blank  Read  Verfy  Program AL AATECHELE Y

."\ b L, B L . .‘.' . " [
D D Oy @ @ & 7
Log window
Welcome to Grifo(r) programmers control program PN,
Version 2.36/03.2007.
Today is 28.03.2007, 17.12.32. %

Processor: Intel (15/2/4) Fregquency: 15832,53 MH=

CID: 4C35-F354:00-00-00-00-00-0R:55719-0EM-0015357-15610:D1A8ICLF
Operating system: Windows XP (w5.1, Build 2600: Service Pack 1).
Physical RAM memory: 512 MBE

Gcanning port(s) for UEP 49+ ........ found at port UIE. Statistics
Establishing comtiection ... (High Speed mode) done. SU_CC'3333 o i
Prograumer serial number: 469-00101. (H3) Failure: o
Total: 1]
»» Log file created at 28.03.2007 17.12.40

Log file mode: None =
Count down: Digabled

Fieload Count down
Addlesse.s [hex] i - Programmer
{Org.| Size | Start End Type:  UEP 49+ Status; Ready |
Device_ xB_ 800 1] 7FF| Part: use
Buffer | x8 son| ] 7FF YES!:  Manual
File | x8| | =4 i Device
Split: None CheckSum: 0007F800h Type:  unselected

Sernalization: None

Filenarme:

Ficure 17: PG4UW MAIN WINDOW

Menu selectionis carried out in the normal graphic user interface fashion, either by cursor moving
plus pressing <Enter>, or by typing the highlighted letter in the wanted menu or - of course - by
mouse.

I CAUTION!!
All data entered through keyboard are in HEX format, except ASCII characters blocks in Buffer |
View/Edit command.
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HOT KEYS

grifo®

ITALIAN TECHNOLOGY

PG4UW manages many hot keys that are available for quicker selection of the intensely used

commands.

<F1>
<F2>
<F3>
<F4>
<F5>

<Alt+F5>

<Ctrl+F5>
<F6>
<F7>
<F8>

<F9>

<Alt+Q>
<Alt+X>
<Ctrl+F1>
<Ctrl+F2>
<Ctrl|+Shift+F2>
<Ctrl+F>
<Shift+Ctrl+F>

<Shift+Alt+D>
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Help

Save

Load
View/Edit
Select/default

Select device

Select by ID
Blank check
Read

Verify

Program
Exit without save
Exit and save

Deviceinfo
Erase

Fill random data
Find programmer

Refind programmer

Devicelist

CalsHep

Savefile

Load afileinto the buffer

Viewing and editing of buffer

Target device selection from 10 ast selected
deviceslist

Target device selection by typing device or
vendor name

Target device selection by device family
Check if the device is completely erased
Reads device' s content into the buffer
Compares contents of the target device with
the buffer

Programs target device

Terminates the PG4A4UW

Terminates the PGAUW and saves settings
too

Displaysadditional information about current
device

Fills the buffer with a given value

Fills the buffer with random values

Search for any programmer connected to PC
Research for the programmer already
connected to PC

Generatesalist of all the devicesmanaged by
all the programmers
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CONTROL PROGRAM COMMANDS

The following pages list all the commands available with control program, divided in groups
according with main menus of the PG4AUW. The command name is matched with is keyboard
shortcut (if present) and a brief descripion of its purpose and employ modalities. Please remember
that themost recently updatedinstuctionslist for thecontrol programisalwaystheonlinehelp, which
should be consulted before this manual.

FILE

Thissubmenu isused for source files manipul ation, settings and viewing directory, changesdrives,
changes start and finish address of buffer for loading and saving files by binary, MOTOROLA,
MOS Technology, Intel (extended) HEX, Tektronix, ASCII space, JEDEC, and POF format.

File| Load... <F3>
Analysefileformat and loadsthe datafrom specified fileto thebuffer. Y ou can choosetheformat
desired(binary, MOTOROLA, M OSTechnology, Tektronix, Intel (extended) HEX, ASCI |
space, JEDEC and POF). The control program storesalast valid mask for filelisting. Y ou can
save the mask into the config. file by command Options | Save options.

Checking the check box Automatic file for mat recognition tells program to detect file format
automatically. When program can’t detect file format from one of supported formats, the binary
file format is assumed.

When the check box Automatic file for mat recognition is unchecked program allows user to
manually select wished file format from list of available file formats on panel Selected file
format. When Binary fileformat i ssel ected, therecan be specified Buffer start value. Buffer start
value is buffer address from which data read from file will be written to buffer.

The reserved key <F3> will bring out this menu from any menu and any time.

File| Save... <F2>
Savesdatain thebuffer, which hasbeen created, modified, or read from adevice onto aspecified
disk.Y oucanchoosetheformat desired (binary, MOTOROLA,MOSTechnology, Tektronix,
Intel (extended) HEX, ASCII space, JEDEC and POF).

The reserved key <F2> will bring out this menu from any menu and any time.

File| Load project...
Thisoptionisusedfor loading project file, which containsdevice configuration buffer datasaved
and user interface configuration.

The standard dialog L oad project contains additional window - Project description - placed
at the bottom of dialog. This window is for displaying information about currently selected
project filein dialog Load project.
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Project information consists of:

- name and manufacturer of the first device selected in the project

- date and time of project creation

- version of program by which project was created

- user written description of project (it can be arbitrary text, usually author of project and some
notes)

File | Save project...
This option is used for saving project file, which contains settings of device configuration and
buffer data saved. Data saved to project file can be restored anytime by menu command File |
L oad project.

Thediaog Savepr oj ect containsthree additional windowsin Proj ect description panel placed
at thebottom of dialog Savepr oj ect. Thewindowsarefor displayinginformationabout currently
selected project filein dialog Save project and information about current project which hasto
be saved.

Project information consists of:

- name and manufacturer of the first device selected in the project

- date and time of project creation

- version of program by which project was created

- user written description of project (it can be arbitrary text, usually author of project and some
notes)

Thefirst (upper) window containsinformation about currently selected project fileindialog Save
project.

Thesecond (middle) windowsdisplaysinformation about actual program configurationincluding
currently selected device, active programmer, date and time and program version. These actual
program settings are used for creation of project description header.

Thethird (bottom) window isuser editableand containsproject description (arbitrary text) which
usually consists of project author and some notes.

File| Reload file
Choose this option to reload a recently used file.

Whenyou use afile, itisadded tothe Reload filelist. Filesarelisted in order depending ontime
of use of them. Lastly used files are listed before files used far off.

To Reload afile:

1. From the File menu, choose Reload file.
2. List of lastly used filesis displayed. Click the file you want to reload.

Note: When reloading a file the file format is used, by which the file was lastly |oaded/saved.
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File | Reload project
Choose this option to reload a recently used project.

When you use a project, it is added to the Reload project list. Projects are listed in order
depending on time of use of them. Lastly used projects are listed before projects used far off.

To Reload a project:

1. From the File menu, choose Reload project.
2. List of lastly used projectsis displayed. Click the project you want to reload.

File | Project options...
This option is used for display/edit project options of actually loaded project. Project options
means basi ¢ description of project including following project data:

device name and manufacturer

project creation date

version of program by which project was created

user defined project description (arbitrary text), e.g. project author and other text datafor more
detailed project description

User can directly edit user defined project description only. Device name, manufacturer, project
date and program version are generated automatically by program.

File| Load etable...

Thiscommand |loadsthedatafrombinary filefromdisk andit savestheminto thepart of memory,
reserved for an encryption (security) table.

File| Save etable...
Thiscommand writesthe content of the memory’ spart, reserved for an encryption table, into the
file on the disk as a binary data.

File| Exit without save...
Thecommand deall ocatesheap, cancel sbuffer ondisk (if exists) and returnsback to theoperation
system.

File| Exit and save...
The command deall ocates heap, cancelsbuffer onthedisk (if exists), savescurrent setting of last
10 selected devices to disk and returns back to the operation system
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BUFFER

This menu is used for buffer manipulation, block operation, filling a part of buffer with string,
erasing, checksum and of course editing and viewing with other items (find and repl ace string, move
data, printing, etc.).

Buffer | View/Edit... <F4>
Thiscommand isused to view (view mode) or edit (edit mode) datainsidethe buffer. Use arrow
keys for select the object for edit. Edited data are signified by colour.
Thefollowing functions can be enabled by proper keysand menu, or alternatively by the buttons
available in the View/Edit Buffer window.

<F1> display help of actual window

<F2> fill block causesfilling selected block of buffer by requested hex (or
ASCII) string. Setsstart and end block for filling and requested hex or
ASCII string.

<Ctrl+F2> erase buffer with specified blank value

<Ctrl+Shift+F2> fill buffer with random data

<F3> copy block isused to copy specified block of datain current buffer on
new address. Target addressneedn’ t beout from sourcebl ock addresses.

<F4> move block is used to move specified block of datain current buffer

on new address. Target address needn’t be out from source block
addresses. Sourceaddressblock (or part) will befilled by topical blank
character.

<F5> swap bytes command swaps a high- and low- order of byte pairsin
current buffer block. Thisblock must started on even addressand must
have an even number of bytes. If this conditions do not fulfil, the
program modifies addresses itself (start address is moved on lower
even address and/or end address is moved on higher odd address).

<F6> print buffer

<F7> find string (max. length 16 ASCII characters)

<F8> find and replace string (max. 16 ASClIchars.)

<F9> change current address

<F10> change mode view / edit

<F11> switch the mode of buffer data view between 8 bit and 16 bit view. It

can be also do by mouse clicking on the button to the right of View/
Edit mode buffer indicator. This button indicates actual data view
mode (8 bit or 16 hit), too.

<F12> checksum dialog all owsto count checksum of sel ected bl ock of buffer
change mode view / edit

<Arrow keys> move cursor up, down, right and left

<Home/End> jump on start / end current line

<PgUp/PgDn> jump on previous/ next page

<Ctrl+PgUp/PgDn>  jump on start / end current page

<Ctrl+Home/End> jump on start / end current device

<Backspace> move cursor one position left (back)

Note: characters 20H - FFH (mode ASCII) and numbers 0..9, A..F (mode HEX) immediately
changes content of edit area.
Warning: Editing of ASCII characters for word devices is disabled.
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Print buffer

Thiscommand allowswrite selected part of buffer to printer or to file. Program uses an externa
text editor in which selected block of buffer isdisplayed and can be printed or saved to file, too.
By default is set simple text editor Notepad.exe, which is standard part of al versions of MS
Windows.

In Print buffer dialog are following options:

Defines start address of selected block in buffer.

Block end

Defines end address of selected block in buffer.

Find dialog box

Enter the search String to find to text input box and choose Find to begin the search or choose
Cancel to forget it.

Direction box specifieswhich way you want to search, starting from the current cursor position
(In edit mode). Forward (from the current position or start of buffer to the end of the buffer) is
the default. Backwar d searches toward the beginning. In view mode searches all buffer.
Origin specifies where the search should start.

Find & Replace dialog box

Enter the search string inthe T ext to find string input box and enter the replacement string inthe
Replace with input box.

In Options box you can select prompt on replace: if program finds instance you will be asked
before program changeit.

Origin specifies where the search should start.

Dir ection box specifieswhich way you want to search, starting from the current cursor position
(In edit mode). Forward (from the current position or start of buffer to the end of the buffer) is
the default. Backwar d searches toward the beginning. In view mode searches all buffer.
Press <Esc> or click Cancel button to close dialog window.

By pressing Replace button the dialog box is closed and a Question window isdisplayed. This
window contains following choices:

Yes replaces found item and finds next

No finds next item without replacing current one
Replace All replaces all found items

Abort search aborts this command

Buffer | Fill block...
Selecting thiscommand causesfilling sel ected block of buffer by requested hex (or ASCI|) string.
Sets start and end block for filling and requested hex or ASCII string.

Buffer | Copy block...
This command is used to copy specified block of datain current buffer on new address. Target
address needn’t be out from source block addresses.

Buffer | Move block...
Thiscommand is used to move specified block of datain current buffer on new address. Target
address needn’t be out from source block addresses. Source address block (or part) will befilled
by topical blank character.
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Buffer | Swap data in block...

Thiscommand swapsahigh- and low- order of bytepairsin current buffer block. Thisblock must
started on even address and must have an even number of bytes. If this conditions do not fulfil,
the program modifies addresses itself (start addressis moved on lower even address and/or end
address is moved on higher odd address).

Buffer | Erase... <Ctrl+F2>
If thiscommand is selected, the content of the buffer will be filled with topical blank character.
The reserved key <Ctrl+F2> will bring out this menu from any menu and any time.

Buffer | Fill random data... <Shift+Ctrl+F2>
If thiscommand is selected, the content of the buffer will be filled with random data.
The reserved key <Shift+Ctrl+F2> will bring out this menu from any menu and any time.

Buffer | Duplicate buffer...
This command performs duplicate buffer content in range of source EPROM to range of
destination EPROM. This procedureissuitableif thereis used for example 27C512 EPROM to
27C256 EPROM position,

Note: The procedure always uses buffer start address 00000h.

Buffer | Checksum...

Thechecksum dialog isused for cal culate checksumsof selected block in buffer. The checksums
are calculated by next way :

Byte sum by bytesto “word”. CY flag isignored
Word sum by words to “word”. CY flagisignored
Byte (CY) sum by bytesto “word”. CY flag is added to result.

Word (CY) sum by wordsto “word”. CY flag is added to result.
CRC-CCITT  sumby bytesto“word” using RESUL T=PREVIOUS+(x"16 + X"12 + x5 +1)
CRC-XModem sum by bytesto“word” using RESULT=PREVIOUS+(x"16 + x"15+ x"2 +1)

Column marked as Neg. is a negation of checksum so, that Sum + Neg. = FFFFH.
Column marked as Suppl. is complement of checksum so, that Sum + Suppl. = 0 (+ carry).
Dialog checksum contains following items:

From address: Thisis a start address of block selected for calculating checksums in buffer.
Address is defined as Byte address.

Toaddress: Thisisanend addressof block selected for cal culating checksumsin buffer. Address
is defined as Byte address.

Insert checksum: Thisisspecial itemused for select which kind of checksumwill bewritteninto
the buffer when, the Calculate & insert was executed.
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Insert address: Thisis special item that specifies an address from the buffer where aresult of
chosen checksum will be written, when the Calculate & insert was executed. Address can not
be specified inside the range From addressto To addr ess. Addressis defined as Byte address.

Size: Thisitem isused for setting a size of chosen checksum result, which will be written into
the buffer. A size of checksum result may be 8 (byte) or 16 (word) bits long. If word size was
selected, whole checksum value will bewritten into the buffer. In other casewill bewritten only
low byte of checksum value.

Note: If word sizewasselected, alow byte of checksumvaluewill bewritten on addressspecified
in box Insert address and a high byte will be written on address incremented by one.

Calculate: Click on the button Calculate starts calculating checksums for selected block in
buffer. No writes into the buffer are executed.

Calculate & insert: Click on the button Calculate & insert starts calculating checksums for
selected block in the buffer and writes the chosen checksum into the buffer on address specified
by Insert address.

Close: Click on this button and the Ckecksum window is closed.

DEVICE

Thefunctionsfor awork with sel ected programmabl e devices - device select, read datafrom device,
device blank check, device program, device verify and device erase.

Device | Select/default... <F5>
Thiswindow allows selecting the desired type of the devicefrom list of default devices. Thisone
isacyclic buffer in which are stored last 10 selected devicesincluding its device options. This
list is saved to disk by command File | Exit and save.

If youwish display additional information about the current device, usean <Ctrl+F1>key. This
command provides a size of device, organization, programming algorithm and a list of
programmers (including auxiliary modules), that supported this device. You can find here a
package information and other general information about current device too.

Usea<Del> key for delete of current device from list of default devices. Thereisn't possibleto
empty thislist, if you repeat this access. The last device stays in buffer and the <Del> key isn’t
accepted.

Device | Select device ... <Alt+F5>
Thiswindow allows sel ecting the desired type of thedevicefrom all devicessupported by current
programmer. It is possible to choose device by name, by type or by manufacturer.

Selected deviceisautomatically saved to buffer of default devices(max. 10 devices). Thisbuffer
is accessible with Device | Select/default... command.
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If you wish display additional information about the current device, usean <Ctrl+F1>key. This
command provides a size of device, organization, programming algorithm and a list of
programmers (including auxiliary modules), that supported this device. You can find here a
package information and other general information about current device too.

Select device ... | All
This window allows selecting the desired type of the device from all devices supported by
current programmer. Supported devices are displayed in alist box.

Device can be select by double click on aline from list with desired manufacturer name and
device number or by entering manufacturer name and/or device number in a search box (use
akey <Space> as a separation character) and press <Enter> or click OK button.

Press a key <Esc> or click Cancel button at any time to cancel device selection without
affecting the currently selected device.

If you wish display additional information about the current device, use an <Ctrl+F1> key.
This command provides a size of device, organization, programming algorithm and a list of
programmers (including auxiliary modules) which supported thisdevice. Y ou can find herea
package information and other general information about current device too.

Select device ... | Only selected type
This window allows selecting the desired type of the device. At the first - you must select a
device type (e.g. EPROM) and device subtype (e.g. 64Kx8 (27512)), using mouse or cursor
keys. It will cause alist of manufacturers and devices will be displayed.

Device can be select by double click on aline from list with desired manufacturer name and
device number or by entering manufacturer name and/or device number in a search box (use
akey <Space> as a separation character) and press <Enter> or click OK button.

Press a key <Esc> or click Cancel button at any time to cancel device selection without
affecting the currently selected device.

If you wish display additional information about the current device, use an <Ctrl+F1> key.
This command provides a size of device, organization, programming algorithm and a list of
programmers (including auxiliary modules) which supported thisdevice. Y ou can find herea
package information and other general information about current device too.

Select device ... | Only selected manufacturer
Thiswindow allows selecting the desired device type by manufacturer. First select arequired
manufacturer in Manufacturer box using mouse or cursor keys. It will cause alist of selected
manufacturer devices will be displayed.

Device can be select by double click on aline from list with desired manufacturer name and
devicenumber or by entering device number in asearch box (useakey <Space> asaseparation
character) and press <Enter> or click OK button.
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Press a key <Esc> or click Cancel button at any time to cancel device selection without
affecting the currently selected device.

If you wish display additional information about the current device, use an <Ctrl+F1> key.
This command provides a size of device, organization, programming algorithm and alist of
programmers (including auxiliary modules) which supported thisdevice. Y ou can find herea
package information and other general information about current device too.

Device | Select EPROM/Flash by ID... <Ctrl+F5>
Usethiscommand for autosel ect an EPROM or Flash as active device by reading thedeviceID.
The programmer can automatically identify certain devices by the reading the manufacturer and
thedevice-ID that areburnt into the chip. Thisonly appliesto EPROM or Flash that supportsthis
feature. If the device does not support a chip ID and manufacturer’s ID, a message will be
displayed indicating this as an unknown or not supported device.

If more devices with identical chip ID and manufacturer’s ID were detected, the list of these
deviceswill be displayed. A corresponding device can be choosed from thislist by selecting its
number (or manufacturer name) from list and press <Enter > (or click OK button). Press akey
<Esc> or click Cancel button at any time to cancel device selection without affecting the
currently selected device.

WARNING: The control program only support this time EPROM’ s and Flash with 28 and 32
pins. Any of programmers deter mines pins number automatically. For other programmers you
must enter this number manually.

The programmer applies a high voltage to the appropriate pins on the socket. Thisis necessary
to enable the system to read the device ID. Do not insert into the socket a device that is not an
EPROM or Flash. It may be damaged when the programmer applies the high voltage.

We don't recommend apply this command to 2764 and 27128 EPROM types, because most of
them ID not supports.

Device | Device options
Settingsof thismenu are used for programming process, serialization and associated file control .
Device | Device options | Edit device optionsis always adevice specific menu, please refer to
device information window (pressing <Ctrl+F1>) to know its meaning.

Device | Device options | Operation options... <Alt+O>
All settings of this command are used for programming process control. This is a flexible
environment which content items associated with current device and programmer type. Items,
whicharevalidfor thecurrent devicebut aren’ t supported by current programmer, aredisabl ed.
Thesesettingsare saving to disk alongwith associated deviceby File| Exit and savecommand.
Below arelisted and briefly described all the operation options, divided into their categorical
groups:
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- group Addresses:
device start address
device end address
buffer start address
split

- group Insertion test:
Insertion test
check 1D bytes

- group Command execution:
erase before programming
blank check before programming
verify after reading
verify after programming

grifo® ITALIAN TECHNOLOGY

(default O)

(default device size-1)
(default 0)

(none)

(default ENABLE)
(default ENABLE)

(default DISABLE)
(default DISABLE)
(default ENABLE)
(ONCE, TWICE)
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verify options (nominal VCC)

Device | Device options | Serialization...
Serialization is special mode of program. When a serialization mode is activated, a specified
value is automatically inserted on predefined address into buffer before programming each
device. When more devices are programmed one by one, the serial number value is changed
for each device automatically and inserted into buffer before programming device, so each
device has unique serial number.
There are three types of seridization:

- Disabled
- Incremental mode
- From file mode

If anew deviceis selected, the serialization function is set to a default state i.e. disabled.
Actual serializationsettingsfor actually sel ected devicearesavingtodisk alongwithassociated
device by File/ Exit and save command.

When incremental mode is active following actual settings are saved to configuration file:
address, size, serial value, incremental step and settings of modes ASCII / BIN, DEC/ HEX,
LS byte/ MSBytefirst.

When from-file mode is active following actual settings are saved to configuration file: name
of input serialization file and actual label, which indicatestheline with actual serial number in
input file.

Device | Device options | Serialization | Incremental mode
The Incremental mode enables to assign individual serial numbers to each programmed
device. A starting number entered by user will beincremented by specified stepfor each device
program operationandloadedin sel ected format to specified buffer addressprior toprogramming
of each device.
There are following settings, that user can modify for incremental mode:
S/Nsize
S/ N size option definesthe number of bytesof serial valuewhichwill bewritten to buffer. For
Bin (binary) serialization modesvalues 1-4 arevalid for S/ N sizeand for ASCI| serialization
modes values 1-8 are valid for S/ N size.
Address
Address option specifies the buffer address, where seria value has to be written. Note that

<
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address range must be inside the device start and device end addresses. Address must be

correctly specified so thelast (highest or lowest) byte of serial value must beinside device start

and device end address range.

Start value

Start value option specifiestheinitial value, from which serialization will start. Generally the

max. value for serialization is $1FFFFFFF in 32 bit long word.

When the actual serial value exceeds maximum value, three most significant bits of serial

number areset to zero. After thisactionthenumber isalwaysinside0..$1FFFFFFFinterval (this

Is basic style of overflow handling).

Step

Step options specifies the increment step of serial value incrementation.

S/ N mode

S/ N modeoptiondefinestheforminwhich serial valuehasto bewrittento buffer. Two options

are available:

- ASCIlI means the serial number is written to buffer as ASCII string. For example number
$0528CD isin ASCIl modewritten to buffer as 30h 35h 32h 38h 43h 44h (*0" '5’ 2’
‘8 ‘'C' 'D’), i.e. six bytes.

-Bin  meansthe serial number iswritten directly to buffer. If the serial number has more
than one byte length, it can be written in one of two possible byte orders. The byte
order can be changed in ,, Save to buffer” item.

Style
Style option defines serial number base. There are two options:
- Decimal numbers are entered and displayed using the characters ‘0’ through *9'.

- Hexadecimal ~ numbers also use characters ‘A’ through ‘F .

Thespecial caseisBinary Dec, that meansBCD number style. BCD meansthedecimal number

Is stored in hexadecimal number, i.e. each nibble must have valuefrom 0t0 9. ValuesA to F

are not allowed as nibbles of BCD numbers.

Select the basein ,, Styl€* options before entering numbers of serial start value and step.

Saveto buffer

Saveto buffer option specifiesthe serial value byte order to writeto buffer. Thisoptionisused

for Bin S/ N mode (for ASCII mode it has no effect).

Two options are available:

- LSBytefirst (used by Intel processors) will placethe Least Significant Byte of serial number
to the lowest address in buffer.

- MSBytefirst (used by Motorola processors) will place the Most significant Bytefirst to the
lowest address in buffer.

Device | Device options | Serialization | From file mode
Using the From file method, serial values are read from the user specified input file and written
to buffer on address specified in input file.
This modality provides two settings:
File name
Filename option specifiesthefile namefrom which serial addressesand valueswill beread. The
input file for From file serialization must have special format, which is described in From file
serialization file format below.
Start label
Start label definesthe start label in input file. The reading of serial values from file starts from
defined start label.
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Fromfileserializationinput fileincludes addressesand arraysof bytesdefining buffer addresses
and data to write to buffer. Input file has text type format, which structureis:
[label 1] addr byteO bytel .. byten

[labeln] addr byte0 bytel .. bytem , addr byte0 bytel ... bytek
\ I\ /

basic part optional part

: Comment

meaning is:
basic part
Basic part definesbuffer addressand array of bytesto writeto buffer. Basic part must be always
defined after l1abel in line.
optional part
Optional part definesthe second array of bytesand buffer addresstowriteto buffer. Oneoptional
part can be defined after basic part of data.
labell, labeln - labels
Labelsareidentifiersfor eachlineof input file. They areused for addressing each lineof file. The
labels should be unique. Addressing lines of file means, the required start |abel entered by user
defineslinein input file from which serial values reading starts.
addr -
Addr defines buffer address to write data following the address.
byte0..byten, byte0..bytem, byte0..bytek -
Bytesarrayshbyte0..byten, byte0..bytem and byte0..bytek are defining data, which are assigned
to write to buffer. Maximum count of bytes in one datafield following the addressis 64 bytes.
Data bytes are written to buffer from address addr to addr+n.
The process of writing particular bytesto buffer is:

byteO to addr

bytel to addr +1

byte2 to addr + 2

byten to addr + n

Optional part isdelimited from the first data part by character “ , “ (comma) and its structureis
the same asin thefirst data part, i.e. address and following array of data bytes.

Characterswith special usefor labels:

[ ] - 1abels must be defined inside square brackets

‘," — character which delimiters basic part and optional part of data

‘;’ - the semicolon character means the beginning of acomment. All charactersfrom ,,;,, to the
end of line areignored. Comment can be on individual line or in the end of definition line.

Note:

- Label namescan containall charactersexcept ‘[ and ‘]’ . Thelabel namesareanalysed asnon
case sensitive, i.e. character ‘a’ issameas‘A’, ‘b’ issameas ‘B’ etc..

- All address and byte number values in input file are hexadecimal.

- Allowed address value size isfrom 1 to 4 bytes.

- Allowed size of data arraysin onelineisinrange from 1 to 64 bytes. When there are two data
arraysin oneline, the sum of their size in bytes can be maximally 80 bytes.

- Becareful to set correct addresses. Address must be defined inside device start and device end
addressrange. In case of address out of range, warning window appears and serialization is
set to disabled (None).
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Example:

[navl] A7890 78 89 56 02 AB CD ; comment1
[nav2] A7890 02 02 04 06 08 OA

[nav3] A7890 08 09 OA OB AQ CO ; comment2
[nav4] A7890 68 87 50 02 0B 8D

[nav5] A7890 A8 8859 02 AB 7D

‘next line contains also second definition
[nav6] A7890 18 29 36 42 5B 6D , FFFF6 44 11 22 33 99 88 77 66 55 16
. thisislast line - end of file

Intheexamplefilesix serial valueswithlabels, navl®, ,nav2, ... nav6" aredefined. Eachvalue
iswritten to buffer on address $A7890. All values have size 6 bytes. Thelinewith ,, nav6" label
has also second value definition, which iswritten to buffer on address $FFFF6 and has size 10
bytes, i.e. the last byte of this value will be written to address $FFFFF.

Device | Device options | Statistics...
Statistics gives the information about actual count of device operations, which were proceeded
onselectedtypedevice. If onedeviceiscorresponding to onedeviceoperation, e.g. programming,
the number of device operations will be equal to number of programmed devices.

Thenext function of statisticsisCount down. Count down allowschecking thenumber of device
operations, and then number of devices, on which device operations have to be done. After each
successful device operation the value of count down counter is decremented. Count down has
user defined start number of devicesto do. When count down val uereach zero, it means, specified
number of devicesis complete and user message about complete count down will be displayed.
Statistics dialog contains following options:

Check boxesProgram, Verify, Blank, Eraseand Read define operations, after which statistics
values increment.

Check box Count down sets Count down activity (enable or disable). Edit box following the
Count down check box definesinitial number of count down counter, from which count down
starts.

Statistics dialog can be also opened by pressing right mouse button on Statistics panel and
clicking diplayed item Statistics.

Actual statistics values are displaying in main window of control program in Statistics panel.
Statistics panel contains three statistics values— Success, Failure, Total and two Count down
information values Count down and Remains. Meanings of these values are:

Success number of operations which where successfully completed
Failure number of operations which where not successfully completed
Total number of al operations

Count down informs about Count down activity (Enabled or Disabled)
Remains informs about remaining number of device operations to do

Successful operation means any device operation of these, which is completed without errors:
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- program

- verify

- blank check
- erase

- read

If device operation is finished with error(s) it is not successful operation.

When new device typeis selected, all statistics values are set to zero and Count down is set to
Disabled.

Reset button in Statistics panel reset statistics values.

Reload Count down button in Statistics panel reloads initial value to Count down.

Device | Device options | Associated file...
Thiscommand isused for setting associated file with current device. Thisisafile, which can be
automatic loaded to buffer after device is selected from default devices select list or by start
control program.
Y ou can edit the associated file namein file name box, put afull pathname. The control program
checksthe present of thisfile on the disk. Also is possible enabling or disabling automatic load
of thisfile.
Y ou can save both settingsi.e. associated file and enabling of automatic load of thisfileto disk
by command File | Exit and save.

Device | Blank check <F6>
This command allows to blank check of al devices or its part if possible. The control program
reports aresult of this action by awrite of awarning message to INFO window.

Themenu command Device | Device options| Oper ation optionsallowsto set another working
area as the standard.

Device| Read <F7>
Thiscommand allowsto read all device or its part into the buffer. The control program reports
afinish of this action by write a message to INFO window.

Themenu command Device | Device options| Oper ation optionsallowsto set another working
areaasthe standard. Setting an option Verify dataafter reading in this menu command means a
higher reliability for device reading.

Device| Verify <F8>
Thiscommand comparesthe programmed dataof theall deviceor itspart with datain buffer. The
control program reports aresult of this action by awrite of an error message to INFO window.

Themenu command Device | Device options| Oper ation optionsallowsto set another working
area as the standard.

By the setting in the menu Options| Display error sthe command letsto write the found errors
on the display or writethe found errorsto VERIFY .ERR file. In the Display errors mode to the
screen can display the program max. 45 the first found differences, which are located by the
address where they were caused.
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Device | Program <F9>
Thiscommand alowsto programming of the all device or its part by the data of the buffer. The
control program reports aresult of this action by awrite of an error message to INFO window.

Themenu command Device | Device options| Oper ation optionsallowsto set another working
area as the standard, and set other operation options for programming process control.

Device | Erase <F10>
Thiscommand allowsto erasetheall programmabledevice. The program reportsthe end without
error or end with the error by writes the warning report on the display.

Device | Test
This command executes a test with device selected from list of supported devices (e.g. static
RAM) on programmers, which support this test.

Device| IC test
This command activates a test section for |Cs separated by compatibility to any libraries (on
distribution diskette). First select an appropriate library, wished device and then amode for test
vectorsrun (L oop, Singlestep). Control sequence and test results are displayed to Log window.

Device| JAM/VME/... Player
There are propietary devices made by the biggest manufacturers of integrated circuits of the
world that allow special debugging operations on their products. Some programmers can
integrate with these devices and manage them through the functions of this menu.
The specific descriptions of these special devicesis out of the purpose of this manual.

Device | Deviceinfo... <Ctrl+F1>
The command provides additional information about the current device - size of device,
organi zation, programming algorithm and alist of programmers (including auxiliary modules),
that supportedthisdevice. Y ou canfind hereapackageinformation and other general information
about current device too.

PROGRAMMER

The Programmer menu contains commands to communicate, diagnose status and use read and
program functions of the programmer.
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Options | Find programmer... <Ctrl+F>
Selects a new type of programmer and communication parameters. This command contains
following items:

Programmer - sets a new type of programmer for find. If a Search all is selected, the control
program finds all supported programmers.

Establish communication - allowsmanual or automatic establishing communication for anew
programme.

Speed - setsspeed, if amanual establishing communicationisselected, which PC sendsdatainto
the programmer. Speed is expressed as a percent from amaximal speed.

The communication speed modification is important for PCs with “slow” LPT ports, which
haven't sufficient driving power for a PC<->programmer cable (Iaptop, notebook, ...). Usethis
command, if you have any communication problems with connected programmer on the LPT
port of your PC (e.g. control program reportsaprogrammer absence, thecommunicationwiththe
programmer is unreliable, etc.).

If automatic establishing communication is selected, then control program sets a maximal
communication speed.

Port - selectsacommunication port, which will be scanned for arequested programmer. If "All
ports" is selected, the control program scans all the PC ports, which are available on standard
addresses.

Addressfor special port - sets address of LPT port, if a Special port is selected.

Pressing key <Enter > or button OK initiates scanning for programmer by set parameters. There
IS same activity as at start the control program. The command clears a list of default devices
without the current device, if the new selected programmer supports this one.

This setting is saved to disk by command Options | Save options.

Options | Refind programmer <Shift+Ctrl+F>
Repeats a programmer and communication parameters search operation already selected from
previous menu. This command contains the items described for previous command.

Programmer | Handler...

In dialog Handler aHandler type and Handler communication parameters can be set. Handler
is an external device for special control of device operationsin control program. When None
Handler is selected, this means default state of control program, i.e. device operations are
controlled directly by user otherwise control programisin specia mode, when device operations
are controlled automatically with co-operation with Handler.

Dialog Handler contains following items:

Selected Handler select wished Handler type.
Search at port select a COM port, which will be scanned for arequested Handler.

Pressing key <Enter > or button OK initiates scanning for Handler by set parameters. If selected
Handler typeisNone, no Handler scanning will be processed. Current Handler settingsare saved
to configuration file by command Options | Save options or when control program is closed.
Handler is not available for sale.

Page 48 C e (UEP50  Rel.3.00 )




ITALIAN TECHNOLOGY grifo® —— [-nbm-u—c-@ﬂ [bu.rJ

Programmer | Module options...
Thisoption isused for multiple socket programmersfor defining MASTER socket and activity
of each socket. M AST ER socket group box allowsuser to set socket whichispreferentially used
for devicereading operation. Enable/Disable socket checkbox array allowsuser to set enabling
and disabling of each socket individually. Disabled socketsareignored for any device operation.

Programmer | Automatic YES!
Thiscommandisused for setting Automatic Y ES! mode. Inthismodeyou just put adeviceinto
ZIF socket and alast operation will be repeated automatically. Program automatically detectsan
insertion of anew device and runs last executed operation without pressing any key or button.
Aninsertion of deviceinto ZIF isdisplayed on the screen. Repeated operation executing will be
cancelled by pressing key <Esc> during waiting for insert/remove a device to/from ZIF.

Note: During waiting for an insertion a new device into ZIF socket, the LED BUSY on the
programmer is blinking.

Thismode may be enabled or disabled by item Automatic YES! mode. If anew programmer is
selected Options | Find programmer, this mode will be disabled.

In Responsetimeispossibleto set atimeinterval within must be detected devicein ZIF socket
to accept an insertion of anew device. Default is set standard interval. If socket adapter is used
then is recommended to set an elongated interval.

In Pins with capacitors bar may be entered alist of a pins interconnected by capacitors (for
example: if aconverter, which have connected capacitor betweenVCCand GND, isused), which
may makes problems at detecting insertion of anew device.
List of pins of deviceisin form:

pinA, pinB, pinC....
Example: 4,6,17
Thislistiserased if anew deviceisselected by Device| Select/default or Device| Select device

This setting is saved to disk by command Options | Save options.

Programmer | Selftest...
Command executes a selftest of current programmer without diagnostic POD. ZIF SOCKET
MUST BE EMPTY TO EXECUTE THIS COMMAND. We recommend execute also
Diagnostics | Selftest plus of programmer.

Programmer | Selftest plus...
Command executes a selftest of current programmer using diagnostic POD, which isincluded
in standard delivery of programmer. We recommend run thistest as often as possible, e.g. once
every six months.
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Programmer | Selftest | SP Connector...
Command executes a selftest of current programmer | SP connector using a specific diagnostic
POD. Beforetheuser supply thiscommand hemust executethe other two selftest commandsand
then he must follow the instructions of on line help.

Programmer | Calibration test...
Executes atest of calibration on many internal components and on used voltages.

OPTIONS

This menu let you view and change various default settings and operating modalities.

Options | General options...
General options dialog allows user to control following options of program.

File options
Fileoptionspageallowsyouto set file masks, auto-reload of current fileand choosefileformat
recognizing for loaded files.
Fileformat masksisused for setting file-name masksto use as afilter for filelisting in File
| Saveand File | L oad filewindow for all fileformats. Mask must contain one of wildcards (*,
?) at least and must be applied correctly by syntax.
Project file default extension is used for setting project files-extension used as default
extensionin File| Load project and File | Save project dialogs.
Ingroup When current fileismodified by another process can be set mode of reloading of
actually loaded (current) file. There are three choices:
1.  Prompt beforereloading file
2. Reload automatically
3. Ignore change scanning of current file
Load file format allows to set mode of file format recognition for loading files. When
automatic fileformat is selected, program analysesformat of loading file and test file for each
of supported formats, that are available in program. If file format matches one of supported
formats, the fileisread to buffer in detected format.
Manual fileformat allowsuser to select explicitly wished fileformat fromlist of supportedfile
formats. File may beloaded no completely or incorrectly, if fileformat does not match to user
selected format.

Hex file options
This page contains several options for loading control by any of HEX formats.
Thefirst option sets er asing buffer (with desired value) automatically before the loading by
any of HEX formats.
The second option sets a negative offset, which is used for data addresses modification by
loading from any HEX file so, that data can be written to existing buffer addresses.
Example:
A filecontentsdataby MotorolaS- format. A datablock started at address FFFFOH. ItisaS2
format with length of address array of 3 bytes. For al data reading you can set a value of
negative offset to FFFFOH. It means, that the offset will be subtracted from current real
addresses and so data will be written from buffer address 0.
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War ning: The value of negative offset is subtracted fromreal address and therefore a result
of subtraction can be negative number. Because take care of correct setting of this value.

L anguage

Thispageallowsyou to select another |languagefor user interface such asmenu, buttons, dial ogs,
information and messages. It also allows to select wished help file in another language. For
another language support of user interface the language definition file is required.

Sound

Sound page allows user to select the sound mode of program. Program generates sounds after
some activities, e.g. activities on device (programming, verifying, reading, etc.). Program
generates sound also when warning or error message is displayed. User can now select sound
from MS Windows system sound (required installed sound card), PC speaker or none sound.

Errors

Thisoption allowsyou set aform of errorsdisplaying asaresult of programmed data verifying.
Errorscan be displayed to the scr een (max. 45 differences), saved to VERIFY .ERR fileon the
disk in current directory or it will not displayed. In case the displaying errors are turned off, the
control program reports a warning message in INFO window only.

Other

Page Other allows user to manage other program settings. In the panel Tool buttons, hint display
options on toolbar buttons in main program window can be modified. In the panel Start-up
directory can be selected mode of selecting directory when program starts. Default start-up
directory meansdirectory, from which programiscalled. Directory in which program was|astly
ended meansthe last current directory when program was lastly ended. This directory assumes
the first directory from directory history list.

Save options

Save options page allowsyou to select the program options saving when exiting program. Three
options are available here:

- Don’t save options during quiting program and don’t ask for saving options.

- Auto save options during quiting program without asking for saving options.

- Prompt for save optionsbefore quting program. User can select to save or not to save options.

Options| View
Use the View menu commands to display or hide different elements of program environment
such as toolbars.

Options| View | Main toolbar
Choose this command to show or hide the Main toolbar.

Options| View | Additional toolbar
Choose this command to show or hide the Additional toolbar.

Options| View | Programming conditions befor e programming
Choose this command to enable/disable display of Programming conditions before device
program operation is confirmed.
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Options | Protected mode...
Protected mode is special mode of program. When program is in Protected mode, there are
disabled program operation and commandswhich can modify buffer or devicesettings. Protected
mode is used for prevent operator from modify buffer or device settings due to insignificance.
Protected mode is suitable for the programming of alarge amount of the same type of devices.
There are two ways how to switch program to Protected mode:

1. by using menu command Options | Protected mode. This command displays password
dialog. User have to enter password twice to confirm the password is correct. After password
confirmation program switchesto Protected mode. The entered password isthen used to switch
off Protected mode.

2. by reading project, which was previously saved in Protected mode.

To switch program from Protected mode to normal mode use the menu command Options |
Nor mal mode. The ”Password required” dialog appears. User have to enter the same password
as the password entered during switch to Protected mode.

Other way to cancel Protected mode of program is closing of program, because program
Protected mode is active until program is closed. The next program start will be to Normal
(standard) mode (the only exception is case of project |loaded by command line parameter name
of project and the project was saved in Protected mode).

Options | Save options
This command saves all settings that are currently supported for saving, even if auto-save is
turned off. Following options are saved: options under the Options menu, ten last selected
devices, file history, main program window position and size.

HELP

Pressing the<F1> key accessesthe Help. When you sel ecting menuitem and press<F1>, you access
context sensitive help. If PGAUW is executing an operation with the programmer <F1> generates
no response.

Since the Help system is continuously updated together with the control program, it may contain
information not included in this manual.
Detailed information on individual menu commands can be found in the integrated on line Help.

Note: Information provided in this manual isintended to be accurate at the moment of release, but
we continuously improve all our products. Please consult www.grifo.com or www.grifo.it.

Help | Contents F1
This command shows all the on line help.

Help | Search for Help On...

Thiscommand shows the on line hel p page referenced to current window, command, box, data,
value, format, etc. currently selected by cursor.
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Help | Supported devices
This command displays list of all devices supported by at least one type of al supported
programmers. Itisusefull especially when user wantsto find any device supported by at | east one
model of programmers.

Help | Supported programmers
This command displays information about programmers, where supported this program.

Help | Devicelist (current programmer)
This command makes a list of all devices supported by current programmer and saves its to

list is generated for.

Help | Devicelist (all programmers) <Shift+Alt+D>
Thiscommand makes alist of all devices supported by all grifo® programmers and savesitsto

list is generated for.

Help | Devicelist (crossreference)
Thiscommand makes crossreferencelist of all devices supported by all programmersavailable
on market and supported by this control program. The resulting list isin HTML format and
consists of following files:

- onemain HTML file TOP_DEV.htm with supported device manufacturers listed
- partial HTML fileswith list of supported devices for each device manufacturer

Main HTML fileis placed to directory where this control program for programmersislocated.
Partial HTML filesareplacedtosubdirectory DEV_HTML placedtothedirectory wherecontrol
program for programmers s located.

Help | Create diagnostic report

This command is used for writing more particular diagnostic information to L og window and
consequently copy L og window content to clipboard. The Log window content can be placed
fromclipboardtoany text editor. Diagnostic report isuseful when error occursin control program
or programmer and kind of the error is, that user can not resolve it oneself and he must contact
programmer manufacturer. In this case when customer send message to manufacturer about his
problem it is good to send also diagnostic report. Diagnostic report can help manufacturer to
localise the reason of error and resolve it sooner.

Help | About...
This command shows a window where are reported information about current programmer,
selected languages, general information on developer company and version number.
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SOFTWARE ADDITIONAL FEATURES

PG4UW iscommon control programfor al of thegrifo® programmers. Thus, duringwork with him
it is possible to find some items, not referenced to current selected programmer.

Thereispossibleto attach to selected file“ device associated file” too. Thisfilemay beautomatically
loaded into the buffer, if item Device options |Associated file | Automatic load isset to Yes. File
can be associated manually or accepting last |oaded fileinto the buffer. For this purposeisused item
Device options |[Associated file | File name.

There exist feature of control program, named Automatic YES!. In concrete, it mean there isn’'t
necessary to press YES labeled button to repeat last activity, because auto sensing feature of
programmer detect insertion of new chip into ZIF socked and start last executed automatically. This
feature can be set in menu Options. If you use package converter with come pins coupled by
capacitor, enter list of these pins.

TheY ES button allowsto re-executesthel ast performed operation without any use of PC keyboard.
in order to reduce the management time especially when numerous devices must be programmed.
The location of Y ES button is described on figure 4.

Some special devices (e.g. Philips Coolrunner family) require external DAT files, that isn’t present
in standard PG4AUW software delivery on mini CD. If you need to program these devices, ook at
www.grifo.com or www.grifo.it.

Please don’t move any window when BUSY LED ison in fact the watching circuit can be activate
to switch the programmer in safe statuswhen communi cation with PCisslow or thereare errors. For
the same reason, during any operation on the target deviceit is preferible to reduce working load of
PC (i.e. disable the contemporaneous execution of many other programs).

Takecaretopossibility of Windowsoperating system, to managessevera applicationsinmultitasking.
Thereisneedful for regular running of control programfor any grifo® programmer that parallel port,
on which is programmer connected, must be reserved for this program only. Otherwise, any other
program must not simultaneously use (or any way modify) this port.

The control program can handle all modes of parallel ports (full |EEE 1284 support), thusyou don’t
need to configure LPT port in special modality.
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HOW TO START

This chapter contain all the information essential to connect the programmer to the PC, install the
software and begin to use the programmer quickly. Please read completely these steps before
attempting any use of Your programmer, especially when the operator has never used a
programmer before. In order to satisfy the most frequent requests of the users, the chapter describes
the steps necessary for making a copy of adevice or program it with afile saved on PC.

For more detailed information about the technical features of each the and the control software,
please refer to the specific chaptersin previous pages of this manual.

a) Ingtal the software PGAUW as described in CONTROL PROGRAM INSTALLATION
paragraph. Whenever the program is not installed from mini CD, but from last version
downloaded from web site, pleasefollow theindicationsof NEW VERSION OF CONTROL
PROGRAM paragraph.

b)  Arrangethe UEP 50 as described in the PROGRAMMER ARRANGEMENT paragraph.

¢)  Connecttheprogrammerto PCthroughtheUSB interface, asdescribedinUSB CONNECTION:
DRIVER INSTALLATION paragraph. Adlternatively the programmer can be connected
through the parallel interface, as described in LPT CONNECTION paragraph.

d) Executethe PGAUW program asdescribedin RUN THE CONTROL PROGRAM paragraph.

e) Selectthedevice Y ouwant to program, either through the Device | Select device menu or the
keyboard shortcut <Alt+F5> (press key <F5> while keeping <Alt> key pressed) or more

easily by aclick onicon: )
e
5 "-,'.
f)  Load the datato program into the selected device:

- When data must be loaded from disk, usethe File| L oad... command or pressthe <F3> key,
or more easily click the icon: 1

- When data must be taken by another device already programmed, first it must be read its
content. So: open the ZIF socket (lever up), insert the source device taking care that the
orientation coincide with the near design, closethe ZIF socket (Ilever down) and perform the
reading through the Device | Read command or pressthe <F7> key, or moreeasily click the

icon:
5 n #l_Ll

LY

At theend of reading, visualized either by control program and by GOOD LED of
programmer, open the ZIF socket and remove the source device just read.
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Asthe UEP 50 programmer manages al so microcontrollers, PLD and these can be protected
from unauthorized reading, please verify if this protection is enabled (contact directly the
device supplier) and if it is, please don't proceed with following steps.

g) Insert the device to program on the ZIF socket, by aways taking care of orientation and
position, and then close it.
h)  Verify that the component to program is completely erased hrough the Device | Blank check
command or press the <F6> key, or more easily click the icon: .
..ll
lll
i)  Program the current content of buffer on the device hrough the Device | Program command
or press the <F9> key, or more easily click the icon:
1) Now it ispossible to compare the buffer content with the device just programmed hrough the
Device | Verify command or press the <F8> key, or more easily click the icon:
7
..ll J_Ij
'|'.l
k)  Openthe ZIF socket (lever up) and exctract the device just programmed. Thislast isready to
be mounted and tested on the customer's hardware.
.-
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WARRANTY TERMS

Warranty guarantees on failure free operating of the programmer and all its parts, materias and
workmanship for one year sfrom the date of purchase. Thiswarranty islimited to 25,000 cycleson
DIL ZIF socket or 10,000 cycleson non DIL ZIF sockets). If the product is diagnosed as defective,
the authorized repair center will repair or replace defective parts at no charge. Parts used for
replacement and/or whole programmer are warranted only for the reminder of the original warranty
period.

Thewarranty doesnot apply to productsthat are of wear and tear or mechanically damaged. Equally,
the warranty does not apply to products opened and/or repaired and/or altered by personnel not
authorized by grifo®, or to products that have been misused, abused, accidentated or that were
improperly installed.

Before sending the programmer, please contact grifo® directly to agree about the shipping
modalities. However it is essential to return to grifo® the transport packing of the programmer in
good state and complete of all the items (communication cable, power supply, diagnostic POD,
adapters, etc.) and include a brief and exhaustive descrtiption of the problem encountered and a
diagnostic report either in printed or electronic format.

For unwarrantablerepairs Y ouwill be billed according to the costs of replacement materials, service
time and freight. grifo® or its distributors will determine whether the defective product should be
repaired or replaced and judge whether or not the warranty applies.

Please also see TROUBLESHOOTING chapter.

ADDITIONAL TOOLS

Toextendeasily thealready largeamount of devicesprogrammablethorughthegrifo® programmers,
the package convertersallow to use al so packaging typesdifferent from theclassic DIL asthe SDIP,
PLCC, JLCC, SOIC, SOP, PSOP, SSOP, TSOP, TSOPII, TSSOP, QFP, PQFP, TQFP, VQFP, QFN
(MLF), SON, BGA, EBGA, FBGA, VFBGA, UBGA, FTBGA, LAP, CSP, SCSP etc.

For moreinformation about which package converter can be used with your programmer and device
please use the information window shown by Device | Deviceinfo... (<Ctrl+F1>) command and
then contact grifo® directly.

Please remind that programmer is compatible even with universal adapters or specia adapters
produced by third party companies. Also in thiscondition consult theinformation windos displayed
by control program that advise about these possibility.
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TROUBLESHOOTING

The programmer and used materials are high quality products and we really want you to enjoy our
product. Nevertheless, problems can occur. In such cases please read carefully all the enclosed
documentation again. Probably you will find the needed answer right away. When the problem
persist, please follow the instructions below.

If You don't find the solution first it is necessary to create and transmit (by FAX or e-mail) the
diagnostic report that showsthe problem and then Y ou can cotact directly grifo® by phone. Provide
usan accurate description of Y our PC configuration, including someother circumstancesbearing on
the problem in question. Don’t forget pleaseto tell PC type, manufacturer, speed, operating system
type and version, resident programs; your communication port features.

READING OR PROGRAMMING PROBLEMS

- Assurethecorrect alignment of target devicein the socket. Check the serigraph on the programmer
or see the adapter serigraph if using one.

- Target device name must be selected on PGAUW before attempting to read or to program it.

- Target device name and sel ected deviceon PG4A4UW MUST BE EXACTLY THE SAME! If You
attempted to program or to read a device with aname different or just similar to the target device
name Y ou may have damaged both the target device and the programmer.

- Update the control program. Electronic manifacturers create new devices almost everyday soitis
essential to serch target device namesin the latest version of PG4AUW. If Y ou still can't find Y our
target device please refer to paragraph UNSUPPORTED TARGET DEVICE.

- If the target device has never been programmed before or has been deleted it has returned to blank
state. Perform Blank check test through Device | Blank check command or the shortcut <F6>.

- UEP 50 can perform a self test to assure the correct working of its internal components. Please
follow the instructions of DIAGNOSTIC SELFTEST paragraph.

- Some devices protect the content of their EPROM thorugh protection fuses. These fuses must be
disengaged (using the specific optionsin Device | Device Options | Oper ation options menus).
Otherwise programming or reading one of these devicesresultsimpossible, evenif thedeviceitself,
the programmer and the PC are working correctly.

- When malfunction reading and programming are performed through | SPinterface, check that user
board is correctly powered. So please measure the power supply voltage with atester directly on
the selected and used device.
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COMMUNICATION ERRORS

- Programmer must be supplied correctly, so the green POWER LED must be ON with high
brightness and the power supply and the cable must be the ones delivered with the programmer. In
order to test the power supply cable's physical integrity twist it delicately and see if something
changes.

- Updatethecontrol program, oftenamorerecent vers onincludesenhancementsal soincommunication
reliability. Please refer to NEW VERSION OF CONTROL PROGRAM paragraph for more
information.

- Programmer must be connected using USB cable from delivery.

- Try toinstall programmer and PG4UW on another PC. If your programmer works normally onthe
other computer you might have a problem with the first PC. Compare differences between both
computers.

- Duealargevariety of parallel port types, acase may occur when the programmer cannot establish
communication with the PC. This problem may be shown either as none communication between
the PC and the programmer, or by unreliable communication.

- If thisbehavior occurs, try to connect your programmer to other parallel portsor to some other PCs
near you.

- Verify that the connected communication port is correctly present under Windows operating
system, by using the proper window displayed under Start | Settings | Control panel | System
properties | Hardware | Device manager | Ports (Com & LPT).

- Programmer must be connected directly to paralel port, no data switch, hardware keys or port
duplicators can be put between PC and programmer.

- Parallel port must becompletely dedicated to the programmer, under Windowsit must not be shared
as anetwork resource and no printer driver must useit.

- The parallel cable must be the one delivered with the programmer or a printer cable with all the
pins connected. To test the cable's physical integrity twist it delicately when PG4AUW tries to
connect to the programmer and see if something changes.

- Theparallel port wheretheprogrammer isconnected must beconfigured as| EEE 1284 compatible.
Y ou should check in the BIOS configuration of Y our computer that the port is set as ECP/EPP.
When You use amulti I/O card, assure that it can be configured as |EEE 1284 compatible.

- When the best modality described in previous point still doesn't work correctlyt, try to set the
parallel port as Centronics compatible (or standard, or normal, or SPP, according to the BIOS
manufacturer: all these denominations refer to the same setting for the parallel port). This could
decrease performances but ensures the highet communication reliability.
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UNSUPPORTED TARGET DEVICE

If Y ou need to use atarget device not supported by control program, please follow the next steps:

- Look inthe devicelist of the latest version of the control program on our Internet web sites. Y our
new target device might already be included in this version.

- Contact grifo® directly. We may need detailed data sheets of your target device and, if possible,

samples. The sampleswill be returned to you after we include your target devicein anew version
of PG4AUW.
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APPENDIX A: ALPHABETICAL INDEX
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ADDITIONAL TOOLS 57
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AUTOMATICYESH 49

B

BANANAJACK 11, 23
BINARY 13

BLANK CHECK 46
BUFFER 3, 36

BUSY 22
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CHECKSUM 38
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BUFFER 36
DEVICE 39

FILE 33

HELP 52
OPTIONS 50
PROGRAMMER 47
COMMUNICATION 59
CONNECTORS 11, 26
CONVERTERS 57
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DEVICE 3, 13

DEVICE OPTIONS 41
DEVICE SELECTION 39
DIAGNOSTIC REPORT 53, 58
DIMENSIONI 10
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ELEMENTS 11
ENCRYPTION 35
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ERROR 51

ERROR 22
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FILE FORMATS 13, 33
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G
GOOD 22

H

HANDLER 48
HELP 52

HEX 3, 13

HOT KEYS 32
HOW TO START 55
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ICTEST 47

IDE 50

|IEEE 1284 59
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INSTALLATION 16
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JEDEC 13
JTAG 27
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M
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MOTOROLA 13
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MULTITASKING 54
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OPERATIONS 12

P

PACKAGE 57

PARALLEL PORT 59
PASSWORD 52

PC CONFIGURATION 15, 30
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PINDRIVERS 8

POD 23, 49, 50
POWER 8, 22
POWER SUPPLY 8
PRINTER PORT 59
PROBLEMS 58
PROGRAM 47
PROJECT 33
PROJECT OPTIONS 35
PROTECTED MODE 52

R

READ 46
REPORT 53

S

SELFTEST 23, 49, 50

SERIALIZATION 42

SOFTWARE ADDITIONAL FEATURES 54
SOFTWARE DESCRIPTION 30

SOUND 51

SPEED 10

STATISTICS 45

T

TEKTRONIX 13
TEMPERATURE 8
TERMINOLOGY 3
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TROUBLESHOOTING 58

U

UPDATE 21
USB 15, 18
USE 16, 30
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VERIFY 46
VERSION 21
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WARRANTY 2, 57
WEIGHT 8
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YES 11, 49
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