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2 NOTE IMPORTANTI

Il presente manuale d’uso € indispensabile all’'operatore per una migliore e piu approfondita
conoscenza del TraffiStar SR520 e dei relativi componenti del sistema affinché
I'apparecchio possa essere utilizzato per gli scopi progettati. Le istruzioni contengono
indicazioni importanti per consentire un uso sicuro, corretto ed economico dell’'apparecchio.
L'osservanza delle istruzioni consente di evitare rischi e di ridurre i costi per riparazioni e
tempi di inattivita.

Il presente documento puo essere utilizzato solo integralmente.

2.1 Obbligo di lettura

Tutti gli addetti all'installazione o allo smontaggio, al funzionamento o alla manutenzione
dell'apparecchio e dei componenti del sistema devono leggere, comprendere e rispettare
scrupolosamente le prescrizioni del presente documento. Ai fini della sicurezza personale, €
opportuno leggere attentamente la sezione relativa alle Note sulla sicurezza. Le istruzioni
dovranno essere seguite rigorosamente per evitare rischi personali e a terzi e per evitare
che I'apparecchio e i suoi componenti subiscano danni.

Per ulteriori informazioni su argomenti non inclusi nel presente manuale d'uso, rivolgersi al
servizio clienti di ROBOT.

2.2 Conservazione

Il presente manuale d’'uso deve essere a disposizione dell'operatore in qualsiasi momento e
conservato insieme all'apparecchio.

2.3 Destinatari

Le presenti istruzioni sono destinate a personale tecnico qualificato, specializzato in
particolar modo nell'utilizzo dell'apparecchio TraffiStar SR520 e dei suoi componenti.

2.4 Utilizzo conforme alle norme

Il TraffiStar SR520 € stato progettato esclusivamente per rilevare la velocita ed effettuare
registrazioni fotografiche dei veicoli nel traffico stradale. Al riguardo, possono essere
utilizzati solo i componenti forniti e approvati.

Qualsiasi diverso utilizzo & considerato non conforme alle norme.
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2.5 Descrizione delle note di sicurezza

Rischio immediato di morte o di lesioni gravi (irreversibili).

PERICOLO

Potenziale rischio di morte o di lesioni gravi (irreversibili).

>

AVVISO

Potenziale rischio di lesioni non gravi.

>

ATTENZIONE

Potenziale danno materiale.
ATTENZIONE

2.6 Contrassegno di ulteriori note

-

Rev.2.0
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3 NOTE SULLA SICUREZZA

Durante I'utilizzo dell’apparecchio e dei componenti del sistema, leggere e seguire
scrupolosamente le note riguardanti la sicurezza. L’apparecchio e i suoi componenti devono
essere destinati al solo uso per il quale sono stati espressamente concepiti.

Traffico intenso.
Morte o lesioni gravi.

> Osservare le direttive e le norme relative ai lavori nel traffico
stradale.

PERICOLO »  Rispettare le misure precauzionali in materia di sicurezza.

> Fare attenzione al traffico.

> Non mettere a rischio altri utenti della strada.

Alta tensione a rischio mortale nella sostituzione dei flash!

Rischio di morte o di gravi lesioni.

»  Osservare le istruzioni d'uso nella sostituzione della lampada flash.
AVVISO

Accecamento a causa del flash.

Lesioni agli occhi.

> Evitare di far scattare il flash a distanza ravvicinata dagli occhi.
ATTENZIONE

Penetrazione di polvere, sporco e umidita.

ATTENZIONE . .
Danno dei componenti

> Proteggere il TraffiStar SR520 da polvere e umidita

Rev.2.0 9
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4 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Il TraffiStar SR520 & una combinazione di sistema di rilevamento della velocita e impianto di
monitoraggio delle infrazioni per transito con semaforo rosso, con registrazione fotografica e
dispositivo flash per I'utilizzo diurno e notturno.

In relazione al tipo di apparecchiatura, & possibile monitorare da una a quattro corsie. Per la
registrazione dei veicoli, sono installate, su ogni corsia, una coppia di spire di induzione,
progettate in funzione del luogo del rilevamento.

Tutte le impostazioni del TraffiStar SR520 possono essere effettuate attraverso lo schermo
con i relativi tasti di comando, oppure tramite connessione rete, con l'ausilio del Sistema
TraffiNet disponibile come optional (in aggiunta al CameraNetworkManagement CNM).

Scheda elaborazione dei segnali (ISK)
Schede di analisi per spire induttive (max 4)

Controllo del flash

Scheda della fase del rosso/giallo

1

2

3

4 Interruttore “Power”
5

6 Gruppo comandi (monitor e 8 tasti)
7

ROBOT SmartCamera Il

Rev.2.0 10
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4.1 Monitoraggio del semaforo rosso

In modalita “monitoraggio del semaforo rosso”, vengono collegati i segnali semaforici rosso
e giallo. Dall'inizio della fase di rosso, si attiva il monitoraggio sulla o sulle corsie controllate;
in tal modo, e possibile rilevare fotograficamente il transito di un veicolo sulle spire. E’
possibile inoltre impostare un intervallo di tempo, compreso fra 0 e 5 secondi, in cui dopo
l'inizio del segnale di rosso e la fine dell'intervallo di tempo siano registrate le infrazioni, al
fine di garantire che gli scatti fotografici siano limitati ai casi potenzialmente pregiudizievoli
per la circolazione. Inoltre, con I'impostazione del “tempo minimo di giallo” un’infrazione
viene riconosciuta come tale solo se la fase di giallo del semaforo € in atto gia da un periodo
di tempo sufficiente.

Immettendo, inoltre, una velocita limite inferiore (variabile da 1 km/h) vengono esclusi dagli
scatti fotografici quei veicoli che superano le spire a velocita basse. In tal modo, si eliminano
le foto dei veicoli che si sono fermati sulla linea di arresto o immediatamente dopo.

Per ogni infrazione semaforica vengono scattati due fotogrammi. Il primo fotogramma, che
documenta un’infrazione al segnale del rosso, mostra il veicolo con I'asse anteriore
approssimativamente centrato sulla seconda spira (visto nella direzione di marcia). Il
secondo fotogramma puo essere scattato al termine di un intervallo di tempo regolabile,
oppure in un punto fotografico fisso. Con la funzione del punto fotografico fisso, la
rappresentazione del veicolo avviene indipendentemente dalla velocita, a una distanza
selezionabile dopo la seconda spira. Inoltre, I'operatore pud determinare lo scatto nella
posizione prestabilita tenendo conto o della parte frontale o della parte posteriore del
veicolo. Questa opzione consente una lettura ottimale della targa.

La fine della fase di rosso disattiva automaticamente lo scatto della foto dell'infrazione al
semaforo rosso sulla corsia controllata.

Come ulteriore parametro, e possibile impostare la “durata massima del rosso.” Mediante
guesta indicazione, alla scadenza del tempo programmato dopo l'inizio del periodo di rosso,
I'apparecchio si disattiva; in tal modo, in caso di avaria di un semaforo, con luce rossa
permanente, la foto non viene scattata. Il sistema si riattiva ad ogni nuovo inizio di segnale
rosso.

4.2 Monitoraggio della velocita

Il monitoraggio della velocita funziona indipendentemente dai segnali del semaforo. Le
posizioni delle foto corrispondono a quelle delle foto con il rosso; le impostazioni per il punto
fotografico fisso sono analoghe. La sanzione per infrazione esclusivamente per eccesso di
velocita puo essere erogata anche previo lo scatto di una sola foto.

Al contrario, con il segnale di rosso attivo, la sanzione dell'infrazione al passaggio con
semaforo rosso ha la priorita; in questo caso vengono scattati due fotogrammi.

Rev.2.0 11



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

5 COMPONENTI

5.1 SmartCameralll
5.1.1 Significato dei LED

' o o o a
Powei  Ready  itates Disk

Active

8-
0

o
O FystEm tnj LA
O o B
INDICATORE Blu costante La fotocamera & accesa
FOIHER Alimentazione presente
Blu La fotocamera € in fase di spegnimento
intermittente
Rosso Segnalazione di fuori servizio dovuto a tensione di
alimentazione insufficiente o superamento dei limiti di
temperatura
READY Blu Inizializzazione della fotocamera eseguita con successo
(pronta all'uso)
STATUS Blu Trasferimento dati sulle porte seriali
intermittente
DISK Rosso Esaurimento dello spazio di memoria disponibile
sull’hard disk interno.
La fotocamera non esegue piu scatti € non possono piu
essere memorizzati altri files di processo.
Il contenuto dell’lhard disk pud essere cancellato
eseguendo il trasferimento dei dati su una memoria di
massa USB.
ACTIVE blu Pronta per la ripresa
Spento Elaborazione interna in corso.

Non é possibile effettuare le riprese.
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5.1.2 Display

>

Cop

o o L+ o
Powesi feady  Igates Cisk  Active

(
0

System

LN

c()e

00

use

ScC: offli Riga 0
ScP: start Riga 1
H-:l UsB- '_:_- i'_. i Riga 2
HFFr: Start Riga 3

Durante I'awvio della SmartCamera I, sul display sono visualizzati vari dati.

Successivamente, sono visualizzate le informazioni di stato dettagliate sinteticamente in
appendice.

Rev.2.0
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5.1.3 Collegamenti

0
QT ¢
o
o [+ o
Posc Feody Semus  Disk Jm:ve
; O L5
O F3. - -
0 o—o B
1
1 2 3
Numero Denominazione Tipo Collegamento
1 a 5 poli Connettore di alimentazione
(Non utilizzato in questa configurazione)
2 Sistema a 25 poli Collegamento sensori compresa alimentazione
3 USB (x 2) uUSB Tastiera
Connessione per memoria esterna
4 LAN RJ 45 Rete (facoltativa)
5 VGA a 15 poli Collegamento monitor
6 COM a 9 poli Collegamento seriale
Rev.2.0 14
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5.2 Rilevatore di velocita per spire induttive

Caratteristiche dei rilevatori di velocita della FEIG:

¢

*

* & & O o o o

* & o o

Individuazione della velocita, lunghezza e categoria dei veicoli con l'ausilio di una

doppia spira.

Interfaccia seriale (RS485) per la parametrazione e il trasferimento dei dati rilevati.

Uscite digitali per 'azionamento di una fotocamera.

Punti fissi di scatto riferibili alla parte frontale o posteriore del veicolo con percorso di

superamento da 0 a 32 metri.

Alta precisione di misurazione mediante misurazione multipla.

Alta sensibilita (€ possibile il rilevamento di motocicli).

Precisione di misura di 1/10% o 1/10 km/h per ogni singola misurazione.
Riconoscimento indipendente di misurazioni errate.

Misura della velocita in km/h o mph.

Sensibilita di rilevazione regolabile.

Attribuzione sicura delle rilevazioni e dei dati dei veicoli anche se procedono in
colonna.

Regolazione della distanza tra le due spire di rilevamento.
Rilevamento dei veicoli in entrambe le direzioni di marcia.

Calibrazione automatica all’accensione o mediante tasto Reset.

. Calibrazione automatica della frequenza di rilevamento per impedire disturbi

ambientali.

Riconoscimento automatico della deriva a lungo termine e delle anomalie a carico

delle spire.
Segnalazione tramite LED.

Classificazione dei veicoli in otto categorie secondo le direttive TLS (opzionale).

Rev.2.0
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5.2.1 Significato dei LED

L1
L2
CH1
CH2
SP1
SP2
DET
RDY

verde
verde
rosso
rosso
rosso
rosso
rosso

rosso

nQ Q-
cH1 @ @ ch2
o1 @ @ sr2
oer @ @ rov

Indicatore della spira 1

Indicatore della spira 2

Segnale di occupato della spira 1
Segnale di occupato spira 2
Superamento del limite spira 1
Superamento del limite spira 2
Segnale parte posteriore autocarro

Segnale punto fisso veicolo

5.2.1.1 Statodei LED L1 e L2

LED lampeggia

LED lampeggio lento

LED acceso

LED spento

Calibrazione della spira
Deriva di frequenza troppo ampia
Spira collegata e pronta all'uso

Anomalie della spira (circuito interrotto)

5.3 Scheda di elaborazione intelligente (ISK)

Insieme ad una scheda di rilevamento velocita, I'elaboratore di segnali di rilevamento e
segnalazione (ISK) forma la base per un sistema di monitoraggio per infrazioni semaforiche
o di velocita.

L'ISK presenta le seguenti caratteristiche:
+ Rilevatori di velocita utilizzati FEIG VEK S20

* & 6 o o

Rilevamento di 2 WLZA1 rosso-giallo-verde

Rilevamento di 3 WLZA rosso-giallo

Rilevamento della durata del segnale giallo e rosso

Controllo della durata del segnale verde (possibile solo con 2 WLZA)

Monitoraggio di tutte le condizioni di WLZA per garantire 'immunita alle interferenze di
segnale.

+ Nuova sincronizzazione in caso di scostamento dalla condizione prevista.
Monitoraggio dei dati provenienti dai rilevatori di velocita.

Rev.2.0
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5.3.1 Modalita di funzionamento dell'ISK
L'ISK rileva i cambiamenti ai segnali di WLZA e ai segnali di “occupato” dei rilevatori a spira.

Durante il funzionamento del rosso con i rilevatori di presenza, durante il transito e all’'uscita
dalle spire, viene generato un messaggio con i dati del WLZA e altre informazioni.

5.3.1.1 Stato dei LED

L'ISK dispone di tre LED di stato sul frontalino:

LED 3 in alto bicolore Indicatore dello stato di funzionamento

LED 2 al centro verde Indicatore attivita nella comunicazione della
SmartCamera Il

LED 1 In basso verde Indicatore attivita della comunicazione del rilevatore
ISK

5.3.1.2 Stato di funzionamento / LED3
Lo stato di funzionamento e rappresentato da una sequenza di diversi segnali:

. 1 sequenza per lo stato di errore/stato del sistema

. 4 sequenze per lo stato delle spire, una sequenza per ogni corsia
. 3 sequenze per gli stati WLZA, una sequenza per ogni WLZA

In appendice, € illustrato un esempio di elaborazione tipo.

5.3.1.3 Comunicazione della SmartCamera ll / LED2

Il LED 2 cambia lo stato (Acceso/Spento) durante ogni comunicazione dell'lSK con la
SmartCamera Il.

5.3.1.4 Comunicazione dell’ISK / LED 1

Il LED 1 segnala la comunicazione dell'ISK con il rilevatore.

Rev.2.0 17
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5.4 Flash ON/OFF

e FLASH

=

> 3 ON/OFF

INTENSITY 1 INTENSITY

& exposuno m 2nd axposura

Utilizzando l'interruttore a bilico rosso, si attiva e disattiva il flash. Dopo l'attivazione,
linterruttore deve rimanere acceso.

Con le due manopole é possibile impostare separatamente l'intensita del flash per la prima
e la seconda foto, nel caso di un doppio scatto.

5.5 Gruppo comandi

La console dei comandi € costituita da un display e 8 tasti adiacenti, corrispondenti ai
pulsanti di comando. Un vetro posto anteriormente protegge il display dagli agenti esterni.

TraffiStar SR520

L'utilizzo dell'impianto tramite la console dei comandi & descritto dettagliatamente in un
successivo capitolo.

Rev.2.0 18
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5.6 Scheda delle fasi “rosso” e “giallo”

La scheda delle fasi del rosso/giallo segnala la condizione corrente del WLZA collegato. E’
possibile collegare due WLZA rosso-giallo-verde o tre WLZA rosso-giallo. In tal caso,
entrambi i LED verdi servono alla rappresentazione del terzo WLZA.

5.7 Power ON/OFF / Interruttore principale

L’impianto si accende e si spegne tramite I'interruttore a bilico rosso (interruttore principale).
Dopo I'accensione, l'interruttore deve rimanere acceso.

Informazione:

L’impianto dispone di una UPS, che garantisce una chiusura controllata di tutti i componenti
in caso di mancanza di tensione o di spegnimento del sistema.

POWER

CNSOFF

-

Rev.2.0 19
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dati tecnici

5.8.1 Traffistar sr 520

Alimentazione
Assorbimento di corrente
Peso

Dimensioni (LxPxH)

Range di temperatura

5.8.2 SmartCamera

Sensore

Numero di pixel
Otturatore

Collegamento obiettivo
Interfacce

Alimentazione
Assorbimento di corrente
Peso

Dimensioni (L x P x H)

220V +/- 10% 50 Hz
0,3A (stand-by)

Circa 20 kg

328 x 303 x 456mm

Il normale funzionamento é garantito per temperature che vanno
da -10 a +50°C. Le temperature si riferiscono a valori misurabili
allinterno della custodia dove l'unita elettronica e alloggiata.
L'unita elettronica stessa dispone di un gruppo riscaldante che si
attiva a +5 °C e di due ventilatori che creano una circolazione di
aria forzata quando la temperatura supera +40°C. Se tali artifizi
non riescono a compensare il superamento delle soglie minime
e massime di temperatura, I'unita elettronica si pone in fuori
servizio (Si spegne) per tornare a ripristinarsi solo quando la
temperatura rientra nei parametri ammessi.

CCD a colori a scansione progressiva

2,0 Mega Pixel (1628 x 1236)

elettronico da 1/50 fino a 1/10.000 s

passo C

RS232, Ethernet 10/100 Mbit/s, 2 x USB, VGA
12V DC + 15%

25A

2 kg

150 mm x 195 mm x 140 mm (senza obiettivo)

Rev.2.0
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5.8.3 Scheda di analisi per spire induttive
5.8.3.1 Dati generali

Tipo costruttivo Scheda da 197100 mm x 160 mm (formato Euro) 3 HE/4 TE
Alimentazione 12-24 V cc
Assorbimento
12V norm. 100 mA (a riposo)
max. 200 mA (rilevamento veicolo)
24V norm. 75 mA (a riposo)

max. 150 mA (rilevamento veicolo)

Interfaccia seriale RS-485 Interfaccia bus e interfaccia di servizio RS-232 per
collegamento ad un portatile

5.8.3.2 Rilevamento della velocita

Capacita di rilevamento da 1 a 400 km/h
Risoluzione 1 km/h (calibrato), 0,1 km/h (non calibrato)
Limite di errore del sistema da5a100 km/h:  +/- 3 km

da 100 a 250 km/h: +/- 3%

5.8.3.3 Rilevamento della lunghezza veicolo (al momento non utilizzabile)

Range di rilevamento da2,0a200m
Risoluzione 0,1m
Limite di errore +/- 0,3 m con velocita del veicolo costante

5.8.3.4 Classificazione del veicolo (al momento non utilizzabile)

8 categorie Autovetture, autovetture con rimorchio, autocarri, autocarri
con rimorchio, furgoni, motociclette, autobus e altro

Rev.2.0 21



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

5.8.3.5 Spire induttive

Range di regolazione
distanza spire

Lunghezza della spira
Range di induttanza max
Induttanza consigliata
Frequenza di lavoro

Max lunghezza del cavo di
collegamento alla spira

Max resistenza della spira

da 150 a 600 cm

100 cm

da 30uH a 600pH

da 80uH a 300pH
da 30 kHz a 130 kHz
200 m

20 Q compreso cavo di collegamento

5.8.4 Scheda di elaborazione ISK

Tipo costruttivo

Alimentazione / assorbimento
di corrente

Risoluzione

5.8.3.5 Monitor di controllo

Risoluzione

Scheda da 197100 mm x 160 mm (formato Euro)
3HE/ATE

5V/ 300 mA

Monitoraggio 12V/ <1mA

Interna: 25us

Esterna: spire 1ms

WLZA 10ms

640x 480 pixel

Rev.2.0
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6 TRASPORTO E IMMAGAZZINAGGIO

Utilizzare 'apposito contenitore di trasporto dell’apparecchio.

Dopo un immagazzinaggio prolungato in ambiente freddo, non esporre immediatamente il
TraffiStar SR520 a temperature piu elevate, onde evitare la formazione di condensa.

7 INSTALLAZIONE

L’installazione dell'impianto & descritta nel Manuale d’Installazione. Questo documento fa
parte della fornitura.

In mancanza di tale documento, rivolgersi al servizio clienti della LINDBLAD E PIANA SRL.

8 MESSA IN FUNZIONE

Accendere I'apparecchio dopo l'inserimento dell’Unita nella custodia.

8.1 Accensione del TraffiStar SR 520

Portare
l'interruttore
‘POWER” in
posizione
“ON(I)”

L'apparecchio & dotato di una USV1; pertanto puo essere acceso e spento
solo attraverso un interruttore

»  Agendo sul l'interruttore ON/OFF, Inizia la fase di avviamento
dell'impianto.

L’interruttore si illumina di rosso.

Accertarsi che la fotocamera e il flash siano entrambi accesi.

In caso contrario, accenderli.

! Alimentazione di corrente senza interruzione automatica
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Portare ] 3
linterruttore 2{" | i\ rhE 2(5 Sy
FLASH’in A s OM/OFF 1'6;
posizione“ON(l)” INTESITY

INTENSITY
LI — [ ﬁ ol wapumurg

L’interruttore si illumina di rosso

Accendere la
SmartCamera Il 1

a e o @
Bamdy kA Dk mirid

2“’“‘--.0 ]

o o= 8

»  Premere l'interruttore (2) sulla SmartCamera Il (1).
Gli indicatori ,Power*”, ,Ready", ,Status”, ,Disk“e ,Active” si illuminano.

[
e oo

Avvio del Il sistema si avvia. Sullo schermo ¢ visibile 'avanzamento della fase di
sistema caricamento.

robot

VISUAL SYSTEMS

»  Attendere fino alla sola accensione delle spie “Power” e “Ready”.

>  Attendere la visualizzazione della schermata di avvio.

Impostare i » Impostare i parametri per il posto di misurazione (leggere il capitolo
parametri “Azionamento del TraffiStar SR520").
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Rilevare i dati Nell'alloggiamento si trova una EPROM ove sono immagazzinati i dati
della posizione  della posizione. Qualora, durante il caricamento, il sistema dovesse
riconoscere una EPROM, lo schermo visualizza un messaggio.

»  Confermare il caricamento dei dati premendo il tasto accanto alla
voce di menu sullo schermo.

Funzione di Passare dal menu principale alla funzione di misurazione selezionando la
misurazione relativa voce di Menu (leggere il capitolo “Azionamento del TraffiStar
SR520/ Misurazione”)

9 AZIONAMENTO

9.1 Informazioni generali
9.1.1 Gruppo comandi

Parameter - Speed 1

robot
. Gol | Car Limit Creeper | ()
. . | Truek Limh

' d
?ﬂ

g

=
8
-

T
~—0 000

1

L’azionamento del TraffiStar SR520 avviene tramite lo schermo (1) e i tasti disposti a destra
e sinistra (2).

Parameter - Speed

@ 5.  ~H@
o T O
e e
o8 Ge

11:920

9

Sullo schermo (9) appaiono otto voci di menu (1) — (8). Ogni voce di menu puo essere
selezionata con il corrispondente tasto situato a lato.

Si possono selezionare solo le voci di menu contraddistinte da un simbolo nel campo grigio.

Nel presente menu di esempio, alle voci di menu (1), (2), (3), (4), (5) e (8) sono collegate
altrettante funzioni. Le altre due voci (6) e (7) non hanno alcuna funzione.
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9.1.2 Layout dello schermo

1 2 3
/ / /
[ =] fuchie « | lsignmoduy "
N
# 1™
4 = B
< | el
19820010_D0 fpg 40T I'l.l teian s
Y Y
] 7 65

Riga di intestazione

(1) Logo aziendale

(2) Denominazione del menu visualizzato

(3) Numero del menu visualizzato

Voci di menu

(4) Otto voci di menu, selezionate con I'apparecchio manuale
Riga inferiore

(5) Messaggio di stato

Rosso: si & verificato un errore

Arancio: segnalazione di avviso

Verde: nessun messaggio presente
(6) Ora

(8) Visualizzazione di messaggi di sistema o di numeri delle immagini
Campo di visualizzazione

(7) Campo di visualizzazione del menu corrente

Rev.2.0
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9.1.3 Voci di menu generali

= A VA DEDRE XK

Alcune voci di menu, illustrate di seguito, vengono utilizzate in diversi
menu con la stessa funzione.

Pulsanti senza funzione

HOKH
adozione delle impostazioni/immissioni, conferma della richiesta
“Annulla”

annullamento delle impostazioni/ immissioni effettuate in questo menu,
risposta negativa a richiesta

“Indietro”

ritorno al menu precedente

“Avanti”

passa al menu successivo

“Riga superiore”

sposta il cursore di una riga in alto, dopo la prima riga torna all’'ultima.
“Riga inferiore”

sposta il cursore di una riga in basso, dopo l'ultima riga torna alla prima.
“Sposta a destra”

sposta il cursore di un campo verso destra; quando il cursore raggiunge
l'ultimo campo di una riga passa al primo campo della riga.

“Sposta a sinistra”

sposta il cursore di un campo verso sinistra; quando il cursore raggiunge il
primo campo di una riga, passa all’'ultimo campo della riga.

“Aumenta valore, seleziona simbolo successivo/valore successivo
nell’elenco”

per i valori: aumenta il valore di un incremento; tenendolo premuto, i valori
vengono aumentati rapidamente in successione;

per i simboli (ad esempio, inserimento della password): selezionando |l
simbolo successivo, all'ultimo simbolo segue il primo;

per il valore di elenco?: selezionando il successivo valore di elenco,
all'ultimo valore di elenco segue il primo.

“Diminuisci valore, seleziona il simbolo precedente/valore precedente
nell’elenco”

per i valori: diminuisce il valore di un incremento; tenendolo premuto, i
valori vengono diminuiti rapidamente in successione;

2 Valore dell’ elenco: Per alcune voci di menu & disponibile un elenco con inserimenti prestabiliti. E possibile
scegliere solo tra queste registrazioni e non pud essere effettuata al cuna ulteriore immissione.

Rev.2.0
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per i simboli (ad esempio, inserimento della password): selezionando il
simbolo precedente, al primo simbolo segue I'ultimo;

per il valore di elenco: selezionando il valore di elenco precedente, al
primo valore di elenco segue l'ultimo.

g “Modifica campo”
apre il Menu di modifica per il parametro selezionato.

9.2 Avvio del sistema

Schermata di Dopo I'accensione del TraffiStar SR520, il sistema viene caricato.

awvio
L’avanzamento é evidenziato sullo schermo da una barra.
Al termine del caricamento, appare la schermata di avvio.
robolt o
TraffiStar SR520
oot
| wiswa sysTems
111188
| | : > Per richiamare il menu successivo, scegliere la voce di menu (8)

Si passa quindi alla registrazione nel menu “Login”.

Registrazione Per consentire I'accesso solo a personale autorizzato, &€ necessario
effettuare la registrazione all'inizio di ogni attivazione.

Appare il menu “Login”

Login L:]

User admin | :[II:I
=

Password B

<[>k

v

08:56

X

L'utente si registra come “standard”, il gestore del sistema come “admin”

»  Scegliere la riga “Utente”con la voce di menu (1) o (2)

Rev.2.0
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AN
#:

Inserimento
della password

[><
S -

Conferma

»  Impostare il nome utente con la voce di Menu (5) o (6)

Inserire la password.

Menu “Login”.
E stato selezionato I'utente desiderato.

Legin L

Araaernier Seanceard

| L LTS S I

X |=|< > §

11:180

»  Selezionare la riga “Password” con la voce di menu (1) o (2)

»  Perinserire la password, scegliere la voce di menu (3).

Appare il menu "Madifica — valore*

robot Edit Value 20000
Password
> Gt
[re— D ......... —
<] =

cabedefghijkImn

opgrstuvwxyzABCD
x EFGHI JKLMNOPQRST w
UVWXYZ012345678¢9

08:57

Per facilitare I'inserimento, si puo0 utilizzare la finestra caratteri visualizzata.

> Selezionare con l'ausilio della voce di menu (1) o (2) la posizione per
I'inserimento

> Selezionare con l'ausilio della voce di menu (5) o (6) un carattere.
Possono essere selezionati solo i caratteri che appaiono nella
casella.

»  Per confermare la password, scegliere la voce di menu (8)

Rev.2.0
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w »  per uscire dal menu senza conferma, scegliere il menu (4)

x Inserendo la password corretta, si accede al “Menu principale”

Password errata Inserendo una password errata, appare il messaggio

ool Ersignie-infe 0002

. Fehler .

Passmort nicht guiig

v X v

17470

x »  Inserire nuovamente la password

9.3 Esecuzione dell’autotest

Prima di avviare la funzione di rilevamento, occorre eseguire un autotest
per verificare il corretto stato dei componenti. A titolo di documentazione,
viene scattata una fotografia sulla quale compare la scritta ‘CHK’ inserita
nella riga di script sotto il parametro Speed.

Esecuzione Menu principale.
dell’autotest

robiot Hauptmeani 2

@ Il Paraier ﬁ

@ Amchiv

W A min Salbatnaat @

Messung :ﬁ:
11110
® . |

autotest > Scegliere la voce di menu (7)

Viene eseguito l'autotest
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Procedura di Se la procedura di autotest € stata eseguita con successo, appare il
autotest seguente messaggio:
esequita con
successo
roipat Ersignia-inis i)

a - [N

Selbraliunl D4

X v

173l

\/ »  Confermare il messaggio con la voce di menu (8). Il messaggio
scompare automaticamente dopo circa 15 secondi.

Si ritorna nuovamente al “Menu principale”

La procedura di  Se la procedura di autotest ha rilevato degli errori, vengono visualizzate le

autotest ha relative informazioni. Si ritorna al menu principale.
rilevato degli : . :
orrori g »  Controllare i collegamenti tra il sensore e la SmartCamera.

»  Eseguire nuovamente l'autotest.

Qualora non fosse possibile individuare o eliminare I'errore, contattare il
servizio clienti della societa LINDBLAD E PIANA SRL.
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9.4 Misurazione

Menu principale:

robot Hauptmend 2
® Infe Parameter —G
@ Archiy
E‘E Admin Selbstiest @
IMaasung ﬁ
Misurazione —
o060
(=
2 »  Per accedere alla funzione di misurazione, selezionare menu (8).

Appare il Menu di misurazione e il TraffiStar Sr 520 é pronto per la
misurazione.

Vengono documentate le infrazioni al limite di velocita, durante la fase di
rosso.

robof Messung 5

@ﬂ] R1 102s 111133 FO93 @
S 36kmMh 040405 LI

Letzte Massungan

A1LEES 41307 S56kmb 1106 23 04.04. DS RI32 L7
———— A1 03 AT SEEEMG TR S MM s R 1 ——
ATT.058 A1307s S5 kmeb 1104 73 04 0o DS RIS LY
A1 41303 SE2kmb 11:00 22 040 05 F20 L2

11:58M
Visualizzazione  Nel campo superiore vengono visualizzati i dati delle misurazioni correnti

in modalita

elenco R1 1.02s 11:11:33  F093
S 36 km/h  04.04.05 L1

Durata luce rossa fase 1 Orario Numero fotogramma
Velocita Data Corsia
Nel campo inferiore sono elencati i risultati di misurazioni precedenti,

mentre la misurazione corrente appare nella prima
riga.

R1:1.02s A1:3.01s S:56km/h 11:08:23 04.04.05 FO92 L2

Durata luce rossa fasel, durata del giallo 1, velocita, orario, data, n. di foto e corsia 2

Questo tipo di rappresentazione & denominata “Modalita elenco”.

Rev.2.0 32



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

9.4.1 Modifica della modalita di visualizzazione

E possibile selezionare tra due diverse modalita di visualizzazione dei
risultati delle misurazioni: modalita elenco e modalita immagine.

Attivando il menu Misurazione, appare automaticamente la modalita
elenco.

Il sistema si trova nel menu Misurazione e nella visualizzazione modalita

elenco
Attuale - — -
visualizzazione: il F1 102s 111133 oo @
modalita elenco = 5 3rkmh 040405 L1 el

Listzta Meezingan

ATT.RES 813,005 S56kmay 1106 T3 4.4 05 032 1T
U ATbE ATk SECkmb TR Z3 MM S RN L ——d
AT1L0S AT3.0%5 S5Tkmeh 1104 73 04 14 5 R0 L1
A1 103 41303 S62kmby 1100 220 04 bl 05 R190 L2

%@

11:38M
Passaggio alla

) . , . Per passare alla visualizzazione in modalita immagine, selezionale la
visualizzazione in

voce di menu (3).

modalita
Appare la modalita immagine.
robal Messung 11
immagine @[ R1 1025 11:11733 FOS3
Eﬁf’] 5 36kmh 040405 LI @
LRI - < I T

11280
Viene visualizzato solo I'operazione corrente.

Nel campo superiore appaiono i dati della misurazione corrente (come
con la modalita elenco).

Nel campo inferiore appare la fotografia dell’operazione corrente.

> Per passare di nuovo alla visualizzazione in modalita elenco,

Passaggio alla .o ionare la voce di menu 3).

modalita elenco

Viene visualizzata la modalita elenco.
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9.4.2 Scatto delle foto al successivo superamento della spira

Scatto della foto

Attesa del
successivo
superamento
delle spire

(<l

Visualizzazione
della foto
Scaftata
manualmente

Durante la misurazione corrente, € possibile scattare una foto al
rilevamento del veicolo successivo (superamento della spira),
indipendentemente dalla sua velocita e dalla fase del semaforo in corso.

La modalita di visualizzazione selezionata e indifferente.

Funzione Misurazione:

mbat

ngi R1T 1.02s
5 36 kmh

MesEung

11
111133 F093 @
040405 LI

Latrte Messumgan

1102 413075 556k 1108 23 (M. IS FI92 17
b 10T 22 F 8]

&

<

231
LY

11:3a0

> Per scattare una fotografia al successivo superamento della spira,
selezionare la voce di menu (1)

Mentre il sistema € in attesa del successivo superamento della spira per lo
scatto della foto, appare un simbolo evidenziato da un riquadro rosso: la
funzione e quindi attivata.

Nel momento del successivo superamento delle spire, la foto viene
scattata e visualizzata nel seguente menu:

robot

Foto

1541

| B

am
=
2
- |
e
=
o}
||

» Per visualizzare la foto ingrandita, selezionare la voce di menu (3). | tre
gradi di ingrandimento possibili sono dell’ordine del 200%, 400% e 800%.
Per aumentare I'ingrandimento, selezionare ripetutamente la voce di menu
(3). Dopo la misura dell’'800%, si torna alla grandezza originale del 100%.
Nella riga inferiore appare l'ingrandimento corrente.

Rev.2.0

34



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

Spostare una
sezione di
immagine
durante
I'ingrandimento

r ar ar Ar="

noy oo B

(5 4L dL=JdL -

&

Qoo

Per ogni livello di ingrandimento selezionato, si evidenziano ulteriori
comandi, tramite i quali & possibile spostate la sezione dellimmagine
rappresentata per osservarne i dettagli.

robot Foto 1841
ot k)
L &
4
< tey
200% 1478
> Per spostare la sezione corrente dell'immagine, scegliere la voce

di menu (1), (2), (5) o (6). Queste voci di menu sono disponibili solo con
visualizzazioni ingrandite.

> Per tornare alla schermata di misurazione, scegliere la voce di
menu (4).

9.5 Impostazione dei parametri

Selezione del
parametro

Parametro

—c

| parametri necessari al rilevamento possono essere modificati in
qualsiasi momento.

Menu principale:

oot Hauptmenii 2

@ Infe Parameter Gy
ﬂ Arehly

E‘fﬁ Admin Selbattest @

—a

Messung H

03065

Per selezionare il parametro da impostare, scegliere la voce di menu (5).
Si accede al menu “Parametri”

Parameter 13

Tl
Gerdt Dokumentaion

5y B 50 B

Foto

Geathw.

SEHWIE
Rotlicht
e

11160
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9.5.1 Impostazione data/ora
La data e I'ora possono essere impostate nel Menu “Parametri —
Apparecchio — Data/Ora”.

L’ora corrente appare nella riga inferiore. Nel formato impostato sulle 12
ore, dopo 'ora appare un ulteriore campo con l'indicazione ‘am’ o ‘pm’.

Il formato della data e dell'ora pud essere maodificato nel menu ‘Admin’
dall’'amministratore del sistema (cfr. il relativo capitolo).

Appare il menu “Parametri”

rodbol FParameter 13
E@ Gerit Dokumentation
% Fato sensor |"@
@@ GEaChw. Ratlieht
<5 ¢
11180
E-( » Scegliere la voce di menu (1)
Apparecchio
Parametro Appare il menu “Parametri - Apparecchio”
dell’apparecchio
Parameter - Gerit 131
C@ Datum/Uhrze|t
< <3
o620
Scegliere la voce di menu (1)
Data/Ora Appare il menu “Parametri — Apparecchio — Data/Ora*
rodoot Parameter - Gerit - Datum/Uhrzeit 1311
& ‘ DCalum | 15 | (151 05 | #
— Zet 17 &7 58 —
v Typ Marusd =
[>
X v

1PETL
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Modifica della
data/ora

ANV

>
S

Confermalrifiuto
delle modifiche

v
X

»  Scegliere la riga del parametro desiderato con menu (1) o (2).

» Selezionare il valore della riga da modificare con menu (3).

» Inserire il valore con la voce di menu (5) o (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» Oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu "Parametri — Apparecchio”

9.5.2 Impostazione dei parametri fotografici

—
Foto @

Nel Menu

“Parametri — Foto — Fotol” e

BN

“Parametro — Foto — Foto2” e possibile modificare le impostazioni di
Contrasto e Otturatore di SmartCamera Il per la prima fotografia e, se
abilitata, per la seconda fotografia.

L’emissione della seconda fotografia & dettagliata nel capitolo
“Attivazione/disattivazione dello scatto della seconda foto”.

Appare il menu “Parametri”

s — -
B S—
B -
] Retert
& &

11160

> Selezionare la voce di menu (2)
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Appare il menu “Parametri - Foto”.

robot Parametri-Foto 133
=51 Foto 1 Flash (%)
% Foto 2

Standard 08:53 m

»  Perinserire le impostazioni per la prima foto, selezionare la voce di

Foto 1
menu (1)

=2
»  oppure, per inserire le impostazioni per la seconda foto, scegliere la

Foto 2 voce di menu (2)

La voce di menu (2) e disponibile solo se e attivata la doppia fotografia
(cfr. “Attivazione/Disattivazione dello scatto per la seconda foto”).

Parametri Appare il menu selezionato “Parametri — Foto - Foto 2"
fotografici robol Parametri-Foto-Foto2 1331

N Contrasto ‘ 120 | 4}_,

3 Otturatore 11000

v =

¥ +
e &
Standard 11:16 %

Impostazione Contrasto:

del contrasto e | valori possono essere impostati tra 0 e 255.

otturatore
Otturatore:
| valori possono essere selezionati tra 1/50, 1/125, 1/1000, 1/2000, 1/4000
e 1/10000 s.

A v »  Scegliere la riga del parametro desiderato con menu (1) o (2)

b=,

Impostare il valore con la voce di menu (5) o (6).

Conferma
annulla
modifiche
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v » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegli menu (8).
x » Oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere menu (4).
Si torna al precedente menu "Parametri - Foto”.

9.5.2.1 Verifica delle impostazioni

Per verificare le impostazioni, &€ possibile scattare una foto di prova.
Appare il menu “Parametri foto- Foto 1” oppure “Parametri foto -

Foto2”.

redbot Parametri-Foto-Foto2 1331

2\ Contrasto { 120 ] ,{}_,

Otturatore 11000
v =
b 4

e i)

Standard 11:16 %
Scatto di una
foto di prova al
successivo
superamento
delle spire

»  Per scattare una foto di controllo al successivo superamento
delle spire, scegliere la voce di menu(3).

Mentre il sistema € in attesa del successivo superamento delle spire,
% appare un simbolo evidenziato da un riquadro rosso: la funzione é

quindi attivata.

Scatto di una
foto di controllo
> Per scattare una foto di controllo immediatamente, scegliere la

"@ voce di menu (7)
La foto scattata appare nel menu “Foto”.

Visualizzazione La foto viene visualizzata nel seguente
della foto di robot Foto 1841
controllo

&l
&

menu: 100% 11470
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@ » Per visualizzare la foto ingrandita, selezionare menu (3).

| tre gradi di ingrandimento possibili sono dell’'ordine del 200%,
400% e 800%. Per aumentare l'ingrandimento, selezionare
ripetutamente la voce di menu (3). Dopo la visione all’'800%, si torna
alla visione del 100%. Nella riga inferiore appare I'ingrandimento

corrente.
Spostamento
del riquadro . . . . . .
immaq ine con Per ogni livello di ingrandimento selezionato, si evidenziano
inara ’;? dimento ulteriori comandi, tramite i quali & possibile spostare la sezione
g dellimmagine rappresentata per osservarne i dettagli

8

Fole 1941

Ll

r=a
i

I'_ﬁ'l
I.EJ

&
< e
2o o

b e
I O
=

wooe>. <ann g" » Per spostare la sezione corrente dellimmagine, scegliere
BoaRTREEEEYE Ja voce di menu (1), (2), (5) o (6)

Scatto immediato E’ possibile scattare immediatamente una nuova foto.
di una nuova foto

1 » Per scattare immediatamente un’altra foto, scegliere menu (8)

Ritorno al menu
precedente

<J_| » Per tornare al menu precedente, scegliere la voce di menu (4)

9.5.3 Attivazione/disattivazione del flash

In funzione delle condizioni del luogo e della luce, e possibile attivare o
disattivare il flash.

Al riguardo, utilizzare l'interruttore “Flash”.
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L’attivazione e disattivazione del flash & possibile anche tramite menu.
Appare il menu “Parametri”.
robol Parametri

13
Dispositivo Documentazione
% Foto

Sensori | |@

Rosso -C

&F

Velocita

e

<5
Standard

11:16 8

» Scegliere la voce di menu (2).
—
Foto @

Appare il menu “Parametri foto”

Parametri-Foto 133
1
Foto 1

Flash @
% Foto 2

<5
Standard

08:53m

» Scegliere la voce di menu (5).
Flash @

Attiva Disattiva  Appare il menu “Parametri — Foto - Flash”
Il ﬂaSh oot Parametri- Foto - Flash 1333
| Flash ON | :{}.u
X v
Standard 03:02 B
b =

Conferma

» Per attivare o disattivare il flash, scegliere la voce di menu (5) o (6).
annulla
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modifiche

\/ » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8)

x » Oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4)

Si torna al precedente menu “Parametri - Foto”

9.5.4 Definizione dei limiti di velocita

9.5.4.1 Definizione dei limiti di velocita per le autovetture
Per ogni corsia attiva, € possibile stabilire sia il limite di velocita valido per
la localita, sia la velocita di scatto per le autovetture.

L'attivazione/disattivazione delle corsie si effettua nel menu “Parametri -
Sensori - Sensibilita”

Menu “Parametri”:

robol Parametri 13
=€ | Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | F§
(5 | velocita Rosso -c
Standard 11168
Velocita g » Scegliere la voce di menu (3).

Si accede al menu “Parametri - Velocita”.

robot Parametri- Vielocita 134

&= | Limite auto Limite rosso (,5'

¢l | Limite camion

{59 | Bus corsia
<P &
Standard 13420
Limite auto
ﬁ » Per impostare il limite auto, scegliere la voce di menu (1).
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Appare il menu “Parametri - Velocita — Limite auto”

ool Parametri - Velocila - Limite auto 1341

A ‘ Limite Trigger 4};,
l Carsia 1 ft.vn-‘lr][ 250 | 250
v ‘ Caorsiaz  [enih] 250 =
Corsiad  [femih] 250 250 =
Standard 13:28 0
Limite:

La velocita massima e quella consentita per la localita. | valori possono
essere impostati tra 000 e 250 km/h. Questo valore viene visualizzato
nello schermata di misurazione e nella foto.

Trigger:

Velocita alla quale viene scattata una foto. | valori possono essere
impostati tra 010 e 250.

Modifica dei
limiti

ANV

» Selezionare la corsia desiderata con la voce di menu (1) o (2). Sono
selezionabili solo le corsie attivate. L'attivazione/disattivazione si
effettua nel Menu “Parametri - Sensori - Sensibilita”.

l> » Selezionare il valore della riga da modificare con menu (3).

op = >

Impostare il valore del limite selezionato con menu (5) o (6).

Conferma
annulla
modifiche

v >
X .

Si torna al precedente menu “Parametri”

Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce
di menu (8),

Oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).
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9.5.4.2 Definizione dei limiti di velocita per gli autocarri

Menu “Parametri”: Per ogni canale attivato/corsia attiva &€ possibile stabilire
sia il limite di velocita valido per la localita, sia la velocita di scatto per gli
autocarri. L’attivazione/disattivazione dei canali nel menu

,Parametri - Sensori - Sensibilita”.

robol Pararmettl 13
Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | Fg
(5= | velocita Rosso
Standard 11169

@@ » Scegliere la voce di menu (3)

Velocita

Si accede al Menu “Parametri velocita”.
robot Parametri- Velocita 134
&= | Limite auto Limite rosso éj
#]_] | Limite camion
%% | Bus corsia
Standard 13420
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Limite camion

A

Modifica dei
limiti

ANV

>
S -

Conferm
annulla
modifiche

v
X

» Per impostare i limiti di velocita per gli autocarri, scegliere la voce di
menu (2).

Appare il menu “Parametri - Velocita — Limite camion”

ool Parametri-Velocita-Limite camion 1341

A ‘ Limite Trigger 4}:
l Corsia1 ft.vn-‘lr][ 250 | 250
v ‘ Gorsiaz  [emih] 250 250 =
Corsiad  fenh] 250 280
Standard 1328 0
Limiti:

La velocita massima € quella consentita per la localita. | valori possono
essere impostati tra 000 e 250 km/h. Questo valore viene visualizzato
nella schermata di misurazione e nella foto. Trigger:

Velocita alla quale viene scattata una foto. | valori possono essere
impostati tra 010 e 250 km/h.

» Selezionare la corsia desiderata con la voce di menu (1) o (2). Sono
selezionabili solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione si effettua
nel menu “Parametri - Sensori - Sensibilita”

» Selezionare il valore della riga da modificare con menu (3).

» Impostare il valore del limite selezionato con menu (5) o (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu “Parametri - Velocita”
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9.5.4.3 Definizione dei limiti di velocita su “limite rosso*“3

Per ogni corsia attiva € possibile determinare il cosiddetto “limite ad
andatura lenta”, il quale stabilisce la velocita minima a partire dalla quale

viene riconosciuta un’infrazione per transito con semaforo rosso. In tal
caso, viene scattata una foto.

L'attivazione/disattivazione delle corsie si effettua nel Menu “Parametri -
Sensori - Sensibilita”

Menu “Parametri”:

robol Parametri 13
|=F< | Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | Fg
¢ | velocita Rosso
Standard 11:168

Velocita > Scegliere la voce di menu (3)

Si accede al Menu “Parametri - Velocita”

robol Parametri- Velocita 134

&5 | Limite auto Limite rosso Gil

¢l | Limite camion

(7% | Bus corsia
Standard 13420

Limite rosso » Perimpostare i limiti ad andatura lenta per qualche corsia, scegliere la
éﬂ voce di menu (5).

Appare il menu “Parametri - Velo

cita — Limite rosso”

% In alcuni Centri, & consentito svoltare a destra con il semaforo rosso, purché a bassa velocita. Per
evitare di fotografare il veicolo che si accinge a tale manovra, si imposta il limite su rosso.
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Modifica dei
limiti

ANV

o

Conferma
annulla
modifiche

v
X

ool Parametri - Velocita - Limiterosso 1341

A Limnite Trigger #
Carsia 1 ft.vn-‘lr][ 5 | .| ]
v Caorsiaz  [enih] 25 % =
- Corsiad [emh] 25 25
Standard 13:28 0

» Selezionare la riga della corsia desiderata con la voce di menu (1) o
(2). Sono selezionabili solo le corsie attivate. L'attivazione/disattivazione si
effettua nel Menu “Parametri - Sensori —

Sensibilita”.

Impostare il valore del limite selezionato con la voce di menu (5) o (6).

Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere menu (4).
» Sitorna al precedente menu “Parametri - Velocita”

9.5.5 Assegnazione della corsia degli autobus (funzione non attiva)

E’ possibile assegnare una corsia degli autobus ad una o piu corsie. Su
guesta corsia viene sempre scattata una foto nel momento in cui vi transiti
un veicolo diverso dall'autobus.

L'attivazione/disattivazione dei canali si effettua nel menu “Parametri
sensori - Sensibilita”

Menu “Parametri’:

robol Parametri 13
2FE | Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | Fg
5 Velocita Rosso i
Standard 11:16 8
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S

Velocita

o)

Bus

» Scegliere la voce di menu (3)

Si accede al Menu “Parametri - Velocita”

robot Parametri- Velocita 134

&= | Limite auto

#]_] | Limite camion

%% | Bus corsia

<7

Standard

Limite rosso @

13:420

» Per assegnare una corsia agli autobus, scegliere la voce di menu (3).

Appare il menu “Parametri - Velocita — Tipo corsia“

wbol  Parametri- Velocitd - Tipo corsia 1343

(Opzionale ) A [ corsiat CorsiaBus | .,
~ | Corsia2 Normale
v =
Corsia 4 Normale
Standard 11:320
Rev.2.0 48



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

9.5.6 Immissione dei dati per la documentazione

Assegnazione
di una corsia
autobus

AN
o

Conferma
annulla
modifiche

v
X

» Selezionare la corsia desiderata con la voce di menu (1) o (2). Sono
selezionabili solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione si effettua
nel Menu “Parametri - Sensori - Sensibilita”.

» Impostare il tipo di corsia con la voce di menu (5) o (6).E’ possibile
scegliere fra “normale” e “corsia bus”.

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu “Parametri - Velocita”

9.5.6.1 Immissione dei dati relativi alla localita

Per una adeguata connotazione delle misurazioni, &€ necessario
immettere i dati relativi alla localita scelta.

Menu “Parametri”:

robol Parametri 13
B Dispositivo Documentazione

_3? Folo Sensofi | Fg
5% | Velocita Rosso
< @

Standard 11168
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Documentazione

=12
H

i

Localita

ANV

Modifica
immissione

E

> Scegliere la voce di menu (5)

Appare il menu “Parametri - Documentazione”.

oot Parametri-Documentazione 13

Localta ||

Operatore ﬁg

Corsia @
@ @

Standard .

»  Selezionare la voce di menu (5)

Appare il menu “Parametri - Documentazione - Localitd”

@hol Parametri-Documentazione-Localita 1351

/N Code [ 01234567 ]
S Text1 ROBOT VISUALSYSTEMS r—
V Texi2 SMARTCAMERA TESTSITE
E Text3 HILDESHEIN
Standard 131108
Codice:

E possibile immettere una combinazione numerica fino a otto cifre.
Testo 1,20 3:

E possibile immettere una combinazione di numeri o caratteri fino a 16
caratteri.

»  Selezionare la riga con la voce di menu (1) o (2).

»  Per modificare la voce selezionata, selezionare menu (3).
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Appare il menu “Modifica valore”.

robat Modifica valore 20000
> Password qh
=

%8 (=20 (11"

a bk g e

' JKimmosp stu

v » yZABCDEFEGHI K

- OPOQRSTUVWXYZO
13450789 V
11:200

Nel campo inferiore appare una finestra di selezione dei caratteri.

l> q »  Selezionare mediante la voce di menu (1) o (2) la posizione del
carattere da modificare.

:ﬂ: — » Con (5) o (6) selezionare il carattere. Si possono selezionare solo i
caratteri visualizzati nella finestra.

Conferma
annulla
modifiche
\/ » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
x menu (8)
» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di

menu (4).

Si torna al precedente menu.

9.5.6.2 Immissione dei dati dell’operatore

Per poter attribuire le misurazioni, & necessario immettere le informazioni
relative all’operatore.

Menu “Parametri”:

robol Parametri 13
2 | Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | F§
E | velocita Rosso
Slandard 11165

Documentazione

»  Scegliere la voce di menu (5)
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Operatore

[Q]Ei

ANV

Modifica

immissione

E

Appare il menu “Parametri - Documentazione”

robot

<

étandard

Parametri-Documentazione 13

Locaita |{H

Operatore ﬁE

Corsia |:._,ﬂ

¢

Selezionare la voce di menu (6).

Appare il menu

“Parametri - Documentazione - Operatore”

whal Parametri-Documentazione-Operatore 1351

VAN .Code[

01234567 ]

-, Textt

N | Text2

E
X

Standard

Codice:

E possibile immettere una combinazione numerica fino a otto cifre.

Testolo

E possibile immettere una combinazione di numeri e lettere fino a 16

caratteri.

»  Selezionare la riga con la voce di menu (1) o (2).

»  Per modificare i dati immessi, selezionare la voce di menu (3).

ROBOT VISUALSYSTEMS -

SMARTCAMERA TESTSITE

v

1318

2:
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Appare il menu “Modifica - Valore”

ot Modifica valore 20000
> Password t
-

Ins =*tL2}

ywx yZABCDEFGHI JK

L OCPOQRSTUVWXYZUO
d3a58T7T80 \/
11:208

Nel campo inferiore appare una finestra con caratteri selezionabili.

l> q »  Selezionare con la voce di menu (1) o (2) la posizione del carattere
da modificare.

:ﬂ: — >  Con (5) o (6) selezionare il carattere. E possibile selezionare solo i
caratteri evidenziati nella finestra.

Conferma

annulla

\/ »  Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

x »  oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente.

9.5.6.3 Denominazione della corsia

Per poter attribuire chiaramente le misurazioni, si possono
contrassegnare le singole corsie.

Menu “Parametri’:

robol Parametri 13
ZFS | Dispositivo Documentazione
% Folo Sensori | I@
@ Velocita Rosso -c
Standard 11168

Documentazione
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it

Corsia

ANV

Modifica
immissione

E

><]
S -

Conferma
annulla

v

> Scegliere la voce di menu (5)

Appare il menu “Parametri - Documentazione”

> Scegliere la voce di menu (7)

Appare il menu “Parametri - Documentazione - Corsia”

@bol Parametri-Documentazione-Corsia 1343

A Corsia 1 Corsia Bus | L{}:
Corsia 2 Normale Sam—

AV =
Corsia 4 Normale

X| v

Standard 11:32m

> Selezionare la corsia con la voce di menu (1) o (2).
> Per modificare i dati immessi, selezionare la voce di menu (3).

Appare il menu “Modifica valore”

oot Modifica valore 20000
> TEXT1 qF
q =

$F3I%8 - |
I +s~apode
fa [ 3 "o q L u
ywi y2ABCDEFGHI JK
LMNOPQRS U Ay 2o
x 12345687840 V
11:208

Nel campo inferiore € visualizzata una finestra con caratteri selezionabili.

> Selezionare con la voce di menu (1) o (2) la posizione del carattere
da modificare.

> Con (5) o (6) selezionare il carattere. Si possono selezionare solo i
caratteri evidenziati nella finestra.

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),
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x » oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente.
9.5.7 Impostazione delle spire
9.5.7.1 Impostazione della sensibilita
E possibile modificare la sensibilita delle spire sulla schermata di
misurazione anche nel corso della misurazione.

La sensibilita puo essere impostata per ogni corsia.

| valori sono:

1 = bassa
2 = media
3 = alta

Spenta = corsia non attiva
Selezionando I'impostazione “Spenta” in relazione ad una corsia, questa

viene disattivata. Per tale corsia, hon é possibile effettuare impostazioni in
altri menu.

Menu “Parametri”:

ool Parametri 13
=55 | Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | Fg
@3 Velocita Rosso -c
Standard 11:16 0

! F@ »  Selezionare la voce di menu (6)
Sensori !

Appare il menu “Parametri - Sensori”
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robol Parametri-Sensori 136
) | sensibilita Secondafoto T
A i f n
% Frequenza Distanza spire ]_:__J_‘
[ |Toccar ascia Profoncita spire [ ][]
Standard 11:32 B

,6 »  Selezionare la voce di menu (1)
Sensibilita

Appare il menu “Parametri - Sensori - Sensibilitd”

wbel  Parametri-Sensori-Sensibilita 1362
A Corsia 1 2 I ,_Jl},
Corsia 2 2 |
v =
Corsia 4 Spenta I
Standard 1132
Modifica della
sensibilita del
sensore
Q v »  Selezionare la riga della corsia desiderata con menu (1) o (2).
»  Selezionare il valore della sensibilita con menu (5) o (6). Per
,:E:, — disattivare, selezionare I'impostazione “Spenta”.
Conferma
annulla
V »  Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),
x »  oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu “Parametri - Sensori”
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9.5.7.2 Impostazione della frequenza
Ogni corsia comprende due spire “A” e “B” per i quali si deve impostare
separatamente la rispettiva frequenza.
La frequenza puo essere selezionata progressivamente trale 7.
Menu “Parametri”:

robol Parametri 13

[ZF€ [pispositive Documentazione

% Foto Sensoti I Fg

(= | velocita Rosso (375
Standard 11188

‘ I:@ » Selezionare la voce di menu (6).
Sensori

Appare il menu “Parametri - Sensori”
robot Parametri-Sensori 136
S | sensiviita Secondafolo
Frequenza Distanza spire _[_ﬂ
o[ I |Toccarascia Profancita spire [ /]
Standard 11:32 B
Fri nz. : :
e a » Selezionare la voce di menu (2).
(N
KA
Appare il menu “Parametri - Sensori - Frequenza”
robot Parametri-Sensori-Frequenza 1366
a A B
- Corsia 1 I 2 l
Vv Corsia 2 7 8 =
[> A
Corsia 4 4 5
Standard 13:350

Modifica della
frequenza
» Selezionare la riga della corsia desiderata con menu (1) o (2).
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Si possono selezionare solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione
si effettua nel Menu

é v » “Parametri - Sensori - Sensibilita“.
l> » Selezionare il valore da modificare della riga (A o B) con la voce di
menu (3).
:ﬂ: — » Selezionare il valore con la voce di menu (5) o (6).
Impostazione > . . i . )
p ) E parimenti possibile determinare automaticamente le frequenze e
automatica della
assegnarle.
frequenza
A »  Per eseguire l'uniformazione automatica, selezionare la voce di menu
(7
Conferma
annulla
V »  Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),
x »  oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu “Parametri - Sensori”.
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9.5.7.3 Determinazione del punto di scatto della spira

Sensori |

Tocca/lLascia

¢I:|¢

E possibile prestabilire le condizioni di scatto della foto.
Tocca A/ Tocca B

La foto e scattata quando il veicolo passa sopra la spira
Ao B.

Lascia A/ Lascia B

La foto e scattata all’atto del superamento della spira A o B.

Menu “Parametri”:

rebol Parametri 13
Dispositive Documentazione
% Folo Sensori I Fg
(¢ | velocita Rosso [B=S
Standard 11:16 8

»  Selezionare la voce di menu (6)

Appare il menu “Parametri sensori”

robot Parametri-Sensori 136
£ | sensiviita Secondafoto ¢
Frequenza Distanza spire _[j

Tocca/Lascia Profondita spire | 1]

Standard 11:32 B

»  Selezionare la voce di menu (3)

Rev.2.0

59



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

Modifica del
punto di scatto

ANV

o

Conferma
annulla

v
X

Appare il menu “Parametri sensori — Tocca/Lascia”

robot Parametri-Sensori-ToccalLascia 1367

a Corsia 1 Tocca B | :Lr},
Corsia 2 Tocca B
v =
Corsia 4 Spenta ‘
Standard 11320

» Selezionare la riga della corsia desiderata con menu (1) o (2). Sono
selezionabili solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione si effettua
nel Menu “Parametri sensori - Sensibilita”.

> Selezionare il punto di scatto con la voce di menu (5) o (6). Si pud
scegliere tra i valori “Tocca A", “Lascia A”, “Tocca B”, “Lascia B".

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri sensori”.

9.5.7.4 Impostazione della distanza fra le spire

Impostare la distanza fra le bobine di ogni corsia.

La distanza & misurata tra I'ingresso della spira A e l'ingresso della spira B.

A B

—»

Il valore puo essere impostato tra 1,500 m e 4,000 m.

L'impostazione standard corrisponde a “2,500 m.”
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Sensori |

Distanza delle

spire -I:I—ﬂ

Modifica della
distanza fra le
spire

ANV

Menu “Parametri”:

ool Parametri 13
@3 Dispositivo Documentazione Er-'
% Eolo Sensori I Fg
@g Velocita Rosso
Standard 111680
> Selezionare la voce di menu (6)

Appare il menu “Parametri - Sensori”.

robot Parametri-Sensori 136
Sensibilita Seconda foto ﬁ
Frequenza Distanza spire _[_E

Toccallascia Profondita spire E ]

& & 3| o

Standard

> Selezionare la voce di menu (6)

Appare il menu “Parametri - Sensori - Distanza spire

whbot  Paramelri-Sensori-Distanza spire 1365

a Corsia 1 2.500 I ,_{},
Corsia 2 2.500 |
N =
Corsia 4 2.500
Standard 11320

»  Selezionare la riga della corsia desiderata con la voce di menu (1) o
(2). Sono selezionabili solo le corsie attivate.
L’attivazione/disattivazione si effettua nel menu “Parametri - Sensori -
Sensibilita”.

»  Selezionare il punto di scatto con la voce di menu (5) o (6), e
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:ﬂ: —= scegliere un valore compreso fra 1,500 m e 4,000 m.

Conferma

annulla

\/ » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere menu (8),

x » oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere menu (4).
Si torna al menu precedente “Parametri sensori”.

9.5.7.5 Impostazione della profondita delle spire

Impostare la profondita delle bobine. La profondita delle bobine e la
distanza tra I'entrata e I'uscita di una bobina. La profondita delle spire A e
B deve essere uguale!

A B

]

L'impostazione standard € pari a “1,00 m”.

Menu “Parametri’”:

robol Parametri 13
=F€ | Dispositivo Documentazione [Z]
_a? Eolo Sensori I Fg
| velocita Rosso
Standard 111680
l - .
| : l:@ » Selezionare la voce di menu (6)
Sensori 1!
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Appare il menu “Parametri - Sensori”

robot Parametri-Sensori 136
S | sensivilita Secondafolo
@ Frequenza Distanza spire Lﬂ
o[ I |Toccarascia Profancita spire [ /]
Standard 11:32 B
Profondita spire . .
P > Selezionare la voce di menu (7)

a0

Modifica
profondita delle
spire

ANV

I:E:II:I

Conferma
annulla

v
X

Appare il menu “Parametri - Sensori — Profondita spire”.

whol  Parametri-Sensoti- Profondita spire 1369

A Corsia1 m | 2.500 I ,_Jl};
Corsia2 m 2.500
N =
Corsia4d m 2.500
Standard 11321

» Selezionare la riga della corsia desiderata con la voce di menu (1) o
(2). Sono selezionabili solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione si
effettua nel menu

“Parametri - Sensori — Sensibilita“.
> Selezionare la profondita delle spire con la
voce di menu (5) o (6). E possibile impostare

valori  compresi fra 0,50 e 3,50 m.

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Sensori”.
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9.5.8 Doppia fotografia

9.5.8.1 Attivazione/disattivazione dello scatto di una seconda foto

[l
His
Sensori !

In funzione delle varie situazioni, potrebbe rendersi necessaria una
“duplice fotografia”, scattata dopo un determinato intervallo di tempo o una
distanza preimpostata.

Tempo:

Indipendentemente dalla posizione o dalla velocita del veicolo, si scatta
una seconda foto dopo un determinato intervallo di tempo compreso fra
0,3e0,5s.

Posizione posteriore:
Scatto della seconda foto dopo un percorso prefissato, compreso fra 0 e
50 m. Il punto di riferimento € la parte posteriore del veicolo.

Posizione frontale:

Scatto della seconda foto dopo un percorso prefissato, compreso fra 0 e
50 m. Il punto di riferimento & la parte frontale del veicolo.

Menu “Parametri .

robol Parametri 13

Documentazione [Z]

Sensori I Fg

I2FS | Dispositivo

% Foto

@3 Velocita Rosso

<5 €

Standard 111680

> Selezionare la voce di menu (6)

Appare il menu “Parametri - Sensori”.

robot Parametri-Sensori 136
S | sensiviita Secondafoto T
. . n
@ Frequenza Distanza spire _E__‘u
oI ToccaLascia Profancita spire [ /]
Standard 11:32 0
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Seconda foto > Selezionare la voce di menu (5)

]
iy
Appare il menu “Parametri - Sensori - Seconda foto”.
obol - Parametri-Sensori-Seconda foto 1364
Corsia 1 Pos.Posteriore
& (m) 50 at
[Corsia2 | Pos.Anteriore
v m 50 -
Corsia 4 Tempo —
(s 03 v
Standard 13:118
Modifica

posizione della
seconda foto

f v » Selezionare il parametro “Seconda foto” con la voce di menu (1) o (2).
Sono selezionabili solo le corsie attivate. L'attivazione/disattivazione si
effettua nel Menu “Parametri - Sensori - Sensibilita”.

> Selezionare 'impostazione del parametro tra “Nessuna” “Tempo”
:ﬂ: — “Pos.Anteriore”, “Pos.Posteriore” con la voce di menu (5) o (6).
> Per immettere il tempo o la posizione, selezionare la seconda riga

del parametro con la voce di menu (1) o (2).

ANV

> Impostare il valore relativo all'intervallo di tempo o alla posizione
con la voce di menu (5) o (6).

I:E:II:I

Conferma
annulla

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
x menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Sensori”.
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9.5.9 Impostazione semaforo

9.5.9.1 Impostazione passaggio con rosso

Ad ogni corsia va impostati i relativi dati.

Menu “Parametri”.

robol Parametri 13

@3 Dispositivo Documentazione

% Foto Sensotri | Fg

@3 Velocita Rosso E:
Standard 11:16 80

> Selezionare la voce di menu (7).
Rosso

Appare il menu “Parametri - Rosso”

robot Parametri- Rosso 137
||&j] Assegnazione Tempo max.rosso
i )
@ Verifica fasl Ritardo dal rosso _[8
giallo/rosso {70

Tempo min.giallo ﬂ

& &

Standard 13178

Assegnazione

[

> Selezionare la voce di menu (1).

Si accede al Menu

“Parametri - Rosso - Assegnazione”

robot Parametri-Rosso-Assegnazione 1371

I Corsia 1 l Rosso 1 l ,_.3,

VAN
Corsia 2 Rosso 2
W =

Corsia 4 Rosso 3

X
<

Standard 13118
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Modifica
impostazione

ANV

o

Conferma
annulla

v
X

» Selezionare la riga della corsia desiderata con la voce di menu (1) o
(2). Sono selezionabili solo le corsie attivate. L’attivazione/disattivazione
si effettua nel menu

,Parametri - Sensori - Sensibilita“.

> Assegnare la corsia al corrispondente semaforo rosso con la
voce di menu (5) o (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Rosso”.

9.5.9.2 Verifica della fase del rossol/giallo

E-C
Rosso

Per il controllo, & possibile visualizzare la durata delle fasi del semaforo.
L'assegnazione del semaforo alle corsie si effettua nel Menu

“Parametri - Rosso — Assegnazione”.

La visualizzazione ha luogo al termine di un ciclo semaforico. Si inizia
con il rosso.

Inoltre, accanto alla denominazione della corsia, appare un simbolo dello
stesso colore della fase del semaforo in corso.

Menu “Parametri”:

rebol Parametri 13
2FS | Dispositivo Documentazione
_ﬁ? Eolo Sensori | Fg
(5 | velocita Rosso [575
Standard 11160
> Selezionare la voce di menu (7).
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Appare il menu “Parametri - Rosso”

robot Parametri - Rosso 137

||€ﬁ] Assegnazione  Tempo max.rosso

@ Verifica fasi Ritardodalrosso _[®
giallo/rosso {70

Tempo min.giallo 0

& &

Standard 13170

@ > Selezionare la voce di menu (2).
e/

Verifica fasi
giallo/rosso

Si accede al Menu
“Parametri - Rosso — Verifica fasi ”.
robot Parametri-Rosso- Verifica fasi 1372

Rassa  Giallo  Verde
- Corsia1l 040 0.00 L1 B —

Corsia 2' 0.00 0.00 .00

Corsia4 0.00 0.00 000

<&

Standard 13:220

Appaiono solo i canali attivi. L’attivazione/disattivazione si effettua nel
menu “Parametri - Sensori - Sensibilita“.

L'indicazione e espressa in secondi.

Annull <::| I > Selezionare la voce di menu (4) per annullare il menu e tornare
hnulla nuovamente al menu precedente.
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9.5.9.3 Impostazione della durata massima del rosso

Per ogni canale si puo stabilire una durata massima del rosso. Questo
valore indica l'intervallo di tempo trascorso al quale un’infrazione al transito
con semaforo rosso non € piu considerata tale (ad esempio, con semaforo
difettoso).

Appare il menu “Parametri ”
rebol Parametri 13

ﬁ; Dispositivo Documentazione

% Foio Sensori | ':g

§ Velocita Rosso 'C
- <3
Standard 11:160

> Selezionare la voce di menu (7).
Rosso Appare il menu “Parametri - Rosso”

robol Parametri - Rosso 137

||lﬁ] Assegnazione Tempo max.rosso

@ Varifica fasi Ritardo dalrosso _[@
giallo/rosso {70

Tempo min.giallo 0

@ @

Standard 13178
Tempo max. > Selezionare la voce di menu (5)
rosso
Si accede al “Parametri - Rosso — Tempo max.rosso”.
menu [ébel Paranelri-Rosso-Tempo max.rosse 1373
A |Corsia1|=1 [ 200 ] ‘ 4},
Corsia 2 [+] 200
v =
| Corsia4 (st 0
Standard 11380
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Modifica durata
massima del

rosso
Q v » Selezionare la riga del canale desiderato con la voce di menu (1) o (2).

Sono selezionabili solo i canali attivati. L’attivazione/disattivazione si effettua
nel menu ,Parametri - Sensori — Sensibilita“.
> Selezionare il valore della durata massima del rosso in secondi con

:ﬂ: — la voce di menu (5) o (6).

Conferma

annulla

V » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

x » oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di menu

(4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Rosso”.
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9.5.9.4 Impostazione della durata del ritardo del rosso

E-C
Rosso

Ritardo dal rosso

el

In questo menu, si determina la durata del ritardo del rosso. Si tratta di un
tempo limite impostabile per lo scatto della foto all'inizio della durata del
rosso. La foto non viene scattata prima della decorrenza di tale intervallo
di tempo.

La durata del ritardo € compresa tra 0 e 5,0 secondi.

Menu “Parametri .

robol Parametri 13
=€ |Dispositive Documentazione
% Folo Sensori | I:g
(% | velocita Rosso [575
Standard 11168
> Selezionare la voce di menu (7).

Appare il menu “Parametri - Rosso”.

robot Parametri - Rosso 137

||Iﬂ] Assegnazione  Tempo max.rosso

@ Verifica fas Ritardo dal rosso _[?
giallo/rosso {70

Tempo min.giallo 0

@ @

Standard 13170

> Selezionare la voce di menu (6).
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Si accede al
Menu

Modifica del
ritardo del rosso

AN
o

Conferma
annulla

v
X

“Parametri - Rosso - Ritardo dal rosso”.

obol  Paramelri-Rosso-Ritardo dal rosso 1374

A |Corsia 11051 [ 1.0 l ‘ ‘{},
Corsia 2 [#] 10

v =
‘ Corsia 4 [s| 1.0

X 4

Standard 11:38 B

» Selezionare la riga del canale desiderato con la voce di menu (1) o
(2). Sono selezionabili solo le corsie attivate. L'attivazione/disattivazione
si effettua nel menu “Parametri - Sensori — Sensibilita”.

> Selezionare il valore del ritardo del rosso in secondi con la voce di
menu (5) o (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Rosso”.

9.5.9.5 Impostazione della durata minima del giallo

Se il valore ¢ inferiore al tempo minimo di giallo impostabile, la foto non
viene scattata.

La durata minima del giallo € compresa tra 0 e 5,0 secondi.

Menu “Parametri”
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E-C
Rosso

Tempo
min.giallo

24

Modifica durata
minima del
giallo

ANV

I:E:II:I

rebol Parametri 13
Dispositivo Documentazione
% Foto Sensori | I:g
(S | velocita Ross0
<5 <
Standard 11:16 8
> Selezionare la voce di menu (7).

Appare il menu “Parametri - Rosso”.

robot Parametri- Rosso 137

||lﬂ] Assegnazione Tempo max.rosso QB

@ Verifica fasi Ritardo dal rosso ®
giallofrosso (s

Tempo min.giallo 0

Standard 13178
> Selezionare la voce di menu (7).

Si accede al menu “Parametri - Rosso — Tempo min.giallo ”

rebal  Parametri-Rosso-Tempo min.giallo 1375

A |Corsia e [ 1.0 ] ‘ ‘{}.,
Corsia 2 [+] 10
v =
| corsiaast 10
Standard 11:38 0

» Selezionare la riga della corsia desiderata con la voce
di menu (1) o (2). Sono selezionabili solo le corsie attivate.
L’attivazione/disattivazione si effettua nel menu “Parametri
- Sensori — Sensibilita”.

> Selezionare il valore della durata minima del giallo
in secondi con la voce di menu (5) o (6).
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Conferma
annulla

v
X

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Parametri - Ross0”.

9.5.10 Parametri dell’amministratore del sistema

Inserimento
password

Per I'amministratore del sistema sono disponibili ulteriori impostazioni.
L’accesso a tali impostazioni € protetto da password e I'avvenuto accesso
si realizza ,oltre che con funzioni avanzate o di modifica all'interno dei
menu, con la visualizzazione sulla barra in basso a sinistra della scritta
Admin

o Menu 2

() Informazione Parametri ¢

:;Ach‘vlo B

L_.'r; rchi

Efgw Amministrazione Autotest @
Misurazione 5|

Admin 11

Si puo accedere come amministratore dopo la schermata di avvio o
all'interno del menu principale di qualsiasi utente tramite il passaggio
menu

“ Amministrazione - Utente — Login”.

robot Login 9
Utent i
A l ente Admin ] r‘,}'
Password ek ' "
v =

11:28 0

> Per inserire la password, selezionare la voce di menu (3).
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Appare il menu “Modifica valore”.

robat Modifica valore 20000
[> Password Sk
q —

11:200

Per facilitare I'inserimento, i caratteri vengono visualizzati in una finestra di
selezione caratteri.

l> q > Selezionare con la voce di menu (1) o (2) la posizione per
l'inserimento.
:ﬂ: — > Con (5) o (6) selezionare un carattere. Sono selezionabili solo i

caratteri presenti nella finestra di selezione caratteri.

Conferma
annulla

v
X

Se si inserisce una password corretta, appare il seguente messaggio:
Admin 191

Device Processing @

Camera

Bl | &

& &

10:38 0

Se si inserisce una password errata, appare il seguente messaggio:

Password errata

et Info eventi 30002

- ERRORE -

Password hon valida

X v

1747 0

> Ripetere 'inserimento della password.
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o Menu 2
(T) Informazione Parametri ¢
Accesso al e =5
menu
E”‘“.ﬁ Archivio
ﬁ@ Amministrazione Autotest @
=3
Misurazione § §
Admin 1111 .
robot Amministrazione 191
@ Dispositivo Elaborazione IB!
é Fotocamera Sicurezza &=
L ] —C | servizio Utente &
Amministrazion K

N

=
o
2
=1
=
—=
s
(70
-

e
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9.5.10.1 Selezione del flash

Nella versione italiana la selezione tramite pannello di controllo del’'amministratore di
sistema non € disponibile.

9.5.10.2 Immissione dei dati di rete

Per utilizzare il TraffiStar SR 520 tramite rete, & necessario immettere i
corrispondenti indirizzi.

Verificare che I'indirizzo selezionato non sia ancora assegnato alla rete
che si intende utilizzare.

Menu “Amministrazione™:

robot Amministrazione 191
E@ Dispositivo Elaborazione ]_'BI
% Fotocamera Sicurezza &=
—C | Senvizio Utente %
.Admih 11:13;
Di, itiv . .
pos ° > Selezionare la voce di menu (1)
3 Appare il menu “Amministrazione - Dispositivo”.
robot Amministrazione-Dispositivo 1912
Lingua ot
%’2 Rete Data/Ora @
unita 1%
Admin 11140
% > Selezionare la voce di menu (2)
Rete

Appare il menu “Admin — Apparecchio - Rete”.
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Modifica della
frequenza

ANV

mbol  Amministrazione-Dispositivo-Rete 19121

A IP Bdresse hn 277. 11 . 188 %}’
7 Hetzmaske 4 384 288 0 =
== Gateway 0.0.0 EE—

NTP Sarver 127.0.0.1
Admin 09:29 B

» Selezionare la riga del parametro desiderato con la voce di menu (1) o

l> (2).
» Selezionare il valore della riga da modificare con la voce di menu (3).

.:E:. — > Impostare il valore con la voce di menu (5) o (6).

Conferma

annulla

\/ » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

x » oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).
Si torna al menu precedente “Admin — Apparecchio”.
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9.5.10.3 Selezione della lingua del touchscreen

Il TraffiStar SR 520 consente la scelta di varie lingue.

Per facilitare la selezione di una lingua straniera, la scelta e visualizzata in
inglese.

Menu “Amministrazione™:

obot Amministrazione 191
EI@ Dispositivo Elaborazione ]_‘B!
% Fotocamera Sicurezza &=
—C | Senvizio Utente F{@
Adrmin 11130
Dispositivo . :
p »  Selezionare la voce di menu (1)
3 Appare il menu “Amministrazione - Dispositivo”.
robot Amministrazione-Dispositivo 1912
Lingua m !
L | Rete Data/Ora @
Unita B:
Admin 1140
== i »  Selezionare la voce di menu (5).

Appare il menu “Amministrazione — Dispositivo —Lingua”

el Amministrazione-Dispositivo-Lingua 19123

Lingua ltaliano | 4};

=

X v
Admin 09:098

Modifica della
lingua

I:E:II:I

»  Scegliere la lingua con la voce di menu (5) o (6).

Rev.2.0 79



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

Conferma

annulla

modifiche

\/ » Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere menu (8),
x » oppure per uscire dal menu senza confermare , scegliere menu (4).

Si torna al menu precedente “Amministrazione-Dispositivo”

9.5.10.4 Definizione dei formati e impostazioni per data e ora

Il TraffiStar SR 520 consente la selezione di diversi formati di data e ora.
Per quanto riguarda la data, & possibile scegliere fra le seguenti opzioni:
GG.MM.AAAA 0 MM.GG.AAAA.

Per quanto riguarda il metodo di aggiornamento dei dati, & possibile
scegliere fra le seguenti opzioni:

MANUALE o GPS o NTP

Menu “Amministrazione.

robot Amministrazione 191

w@ Dispositivo Elaborazione IBI

% Fotocamera Sicurezza

—C | senvizio Utente /C%g

Admin 11:1307
Dispositivo . .
p > Selezionare la voce di menu (1)
H=E
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Impostazioni

Data/Ora

Impostazione
zZona oraria

ANV

E

Appare il menu “Amministrazione - Dispositivo”.

robot Amministrazione-Dispositivo 1912
Lingua m !
L | Rete Data/Ora @
Unita 1%
Admin 11:148
> Selezionare la voce di menu (6)

Appare il menu
“Amministrazione — Dispositivo - Orario”.

ol Amministrazione-Dispositivo- Orario 19122

A Zona ltaliaiRoma I
2 Form.Data GG.MMLYY
v Angiorma GPS
Admin 17:521
Selezionare la zona oraria .
> Selezionare il parametro “Zona” con la voce di menu (1) o (2).
> Selezionare la voce di menu (3)

Appare il menu “Amministrazione — Dispositivo - Zona ”

robal . Amministrazione-Dispositive- Zona 191221

A {Contmeme; Europa I :&l
Stato ltalia
v Citta Roma =
Admil:l 1r:5280
> Selezionare il parametro “Continente”, “Stato”, e “Citta” con la voce

di menu (1) o (2).

Rev.2.0

81



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

Conferma
annulla
modifiche

v
X

Formato data

AN
%:

Impostazione
modalita
aggiornamento
valori

> Impostare il valore del parametro selezionato con la voce di menu

(5) 0 (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente

“Amministrazione -Dispositivo- Orario™.

Le nuove impostazioni del fuso orario vengono accettate dal sistema
previa accettazione di tutti i valori del formato Ora (cfr. paragrafo
successivo).

Menu “Amministrazione-Dispositivo-Orario”:

ool Amministrazione-Dispositivo- Orario 19122

a Zona Europa/Roma 4}'

| Form data oMM l —

v Aggiormna GPS =

Admin 09:10 ®

> Selezionare il parametro “Form.data” con la voce di menu (1) o (2).
> Impostare il formato della data con la voce di menu (5) o (6),

scegliendo una delle seguenti opzioni: ‘GG.MM.YYYY’ 0 ‘MM.GG.YYYY".

Appare il menu
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ANV
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aggiornamento

v
X

“Amministrazione - Dispositivo -Orario ”

ool Amministrazione-Dispositivo- Orario 19122

A Zana EuropaiRoma 4}
. Formdata GGMMY Y rom—
v | Aggioma GPS ] =
Admiﬁ 09:10 ¥
> Selezionare il parametro con la voce di menu (1) o (2).
> Impostare la modalita “Aggiorna” con la voce di menu (5) o (6),

scegliendo fra le tre opzioni 'Manuale’ 'GPS’ ‘NTP'.

Accettazione delle impostazioni del fuso orario, del formato data e della
modalita aggiornamento.

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente

“Amministrazione-Dispositivo”.

Rev.2.0

83



TraffiStar SR520 ¢ Manuale Utente

9.5.10.5 Definizione dell’unita di misura della velocita

Il TraffiStar SR 520 consente di selezionare, come unita di misura della
velocita, km/h o mph.

Menu “Amministrazione.

robol Amministrazione 191
m@ Dispositivo Elaborazione LB;
% Fotocamera Sicurezza
—C | senvizio Utente /C%g
VAdmin 11:13i
Di itiv . .
pos ° > Selezionare la voce di menu (1)
B Appare il menu “Amministrazione - Dispositivo”.
robot Amministrazione-Dispositivo 1912
Lingua o'
Dﬂ’} Rete Data/Ora @
Unita B:
Admin 11:14%
Unita di misura . :
o > Selezionare la voce di menu (7)
ft Appare il menu “Amministrazione - Dispositivo - Unita”.
ool Amministrazione-Dispositivo-Unitda 19125
Welocita Kmih I 4},
=
Admin 09:108
Modifica : s g s .
s > Selezionare 'unita di misura della velocita con la voce di menu (5)
dell’'unita di
. 0 (6).
misura

I:E:II:I
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Conferma
annulla
modifiche

v
X

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Amministrazione-Dispositivo”

9.5.10.6 Impostazione della dinamica delle immagini

Fotocamera

Con TraffiStar SR 520 & possibile stabilire il campo dinamico delle
immagini.
Selezionando il valore Allarga (campo dinamico ampliato), & possibile

evidenziare nellimmagine sia il conducente (riprese in avvicinamento) che
il numero di targa.

Menu “Amministrazione™:

robot Amministrazione 191

w@ Dispositivo Elaborazione IBI

| % Fotocamera Sicurezza .

g Servizio Utente %

&

Admin 11:13i

> Selezionare la voce di menu (2)

Appare il menu “Amministrazione-Fotocamera”.

robat Amministrazione-Fotocamera 1916
Immagine dinamica Migliorare | %
[ =)
Admin 17:38 0
Modifi I . . . , -
diggm?:ade a > Impostare la dinamica con la voce di menu (5) o (6). E’ possibile
scegliere tra “Standard” e “Migliorare”.
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» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Amministrazione”

9.5.10.7 Definizione del formato immagine

Elaborazione

o

Con TraffiStar SR 520 é possibile selezionare i formati immagine in JPEG
o BIF.

Nel formato immagine BIF, viene visualizzata la riga Compressione, che
puo essere attivata o disattivata. Per il formato immagine JPEG, la
disattivazione non puo essere selezionata.

La qualita dellimmagine puo essere regolata tra 1 % e 99 %.
Menu “Amministrazione”:

robol Amministrazione 191
EI@ Dispositivo Elaborazione IBI
% Fotocamera Sicurezza €=
g Servizio Utente %
& -
.Admih 11:13i
> Selezionare la voce di menu (5).

Si torna al menu precedente

“Amministrazione - Elaborazione”.

oot Amministrazione-Elaborazione 1911
Formato file ﬁt
Admin 09:11 18
Format . .
—ormato > Selezionare la voce di menu (5).
immagine
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Impostazione
formato
immagine

ANV/
o

Impostazione
compressione

ANV/
o

Impostazione
della qualita

ANV/
5

Conferma
annulla
modifiche

Si va al menu

“Amministrazione-Elaborazione-Immagine”.

ool Amministrazione-Elaborazione-Immagine 191

2 Formato immagine Bif ] :{}
Compressione On
v Qualita 80 =

Admin

14:38 0

Con l'impostazione ‘BIF’, &€ possibile determinare sia l'attivazione della
compressione sia la qualita dell'immagine, mentre per il formato ‘JPEG’ é
disponibile solo la qualita .

> Selezionare il parametro “Formato immagine” con la voce di menu
(1) 0 (2).

> Impostare “BIF” 0 “JPEG”"con la voce di menu (5) o (6).

> Selezionare il parametro “Compressione” con (1) o (2).

> Impostare “Acceso” o “Spento” con la voce di  menu (5) o (6).

La qualita pud essere regolata tra “1” e “99".

> Selezionare il parametro “Qualita” con la voce di menu (1) o (2).

A\

Regolare il valore della qualita con la voce di menu (5) o (6).
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v
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» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al menu precedente “Admin”.

9.6 Visualizzazione delle informazioni di sistema

Informazione

0

B
Sistema

L’operatore ha la possibilita di leggere le informazioni sul TraffiStar SR520
in uso.

Prima di contattare I'Ufficio Tecnico della LINDBLAD & PIANA, prendere
nota delle informazioni.

Menu principale:

N

o Menu

'T‘a Informazione Parametrl T
o] T
Ii,f| Archivio
f‘ﬁgi Amministrazione Autotest @
‘ Misurazione :5 ;i
Sianciard 1M1
> Selezionare la voce di menu (1).

Appare il menu “Informazione”.

robot Informazione 12
Sistema Statistiche Lll]ﬂ

File awenimento E

Standard 11118
> Selezionare la voce di menu (1).

Le informazioni sul TraffiStar SR520 sono disponibili nel Menu
“Informazione-Sistema”.
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robot Informazione-Sistema 8
Mome sistema: TrafiStar SRE20
— Wersione sistema: SR520.1.01.A.050323 p—
SWW checksum: ASSBCE02
Nome apparecchio: 1SK
1 Versione apparato: 1SK_S201514 -
<::] Checksum:  385F D000 E>
Standard 1&

Nota: Per la seconda pagina freccia a destra.

9.7 Visualizzazione dei messaggi di sistema

| messaggi di sistema possono essere visualizzati sin dalla fase di

attivazione dell'impianto.

Menu principale:

& Menu 2
(| )| Informazione Parametri
- | ;

I*_,-r‘ Archivio

s | e ; =
tﬁ:‘a“ Amministrazione Autotest U‘ E?"

-

‘ Misurazione & é

"

Standard 11110

Informazione

0

>

Appare il menu “Informazione”.

robat Informazione 12
Sistema Statistiche L[nﬂ

File awenirmento E

e

Standard

e

11110

File
avvenimento
. —
S

Rev.2.0
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Simbolo di stato

Numero
messaggio

Cancellazione
messaggi

L

\l/

Appare il menu “Informazione — File avvenimento”.

robot Informazione-Messaggi 122

10:56:5606.04 05 13012 System \_Hﬂ-?'.lfj
A 1056330604 05 13013 System akiv

105555060405 30113 Selbsttest
1056:5506.04.06 25506 Selbsitest

= m

10:54:3808.04 05 13012 System Leerauf
10:54.2706.04.05 13013 Systemn akiv
10:54.1706.04.05 13012 System Leerisl
105405060405 13013 System akaw
103047060405 13012 System Leerisul

10:30. 23080406 13013 System akiw
1020800604 06 30113 Selosttest ¢
1020580080408 25508 Selbsitest

|t

1 11118

Sono elencate le informazioni, gli avvisi e i messaggi di errore
verificatisi dall’'ultimo avviamento del sistema.

| messaggi hanno la seguente struttura:
simbolo di stato, ora, data, numero messaggio, testo messaggio.

| messaggi sono raggruppati in tre classi identificate mediante simboli

di stato colorati.
I (blu)

(arancione)

Informazioni
Avvisi

l (rosso)Messaggi di errore

In caso di avvisi o errori, il rispettivo simbolo colorato viene
evidenziato anche nella riga inferiore fondo.

La classificazione dei messaggi € riprodotta anche nei numeri del
messaggio
10000...19999
20000...29999
30000...39999

Informazioni
Awvisi
Messaggi di errore
| messaggi possono essere cancellati non singolarmente ma solo
globalmente.
> Per cancellare tutti i messaggi, selezionare la
voce di menu (5).
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9.8 Visualizzazione della statistica dei messaggi

Informazione

@

Statistiche

il

Azzeramento

gy

contatori

Il TraffiStar SR 520 consente la visualizzazione della statistica delle
operazioni.

Menu principale.

o Menu 2
R z -

(i )| Informazione Paramelri T
=

~~ 4| Archivio

et

Autotest

&

s | o o
th| Amministrazione

-

[y

‘ Misurazione & ,{

Standard 11:11

> Selezionare la voce di menu (1).

Appare il menu “Informazione”.

robot

Sistema

Informazione 12

Statistiche L[ﬂ]
File awenimento E

Standard 11118
> Selezionare la voce di menu (5).

Appare il menu “Informazione-Statistiche”.

robot Informazioni-Statistiche 121
E{ﬁ Totale Infrazioni

Caorgia 1 0 a

Carsia 2 0 a

Corsia3 0 ]
— Corsia 4 0 0 _—
<@ <2
Standard ——l

Il numero totale delle misurazioni e il numero delle infrazioni € indicato
separatamente per ogni corsia.

| contatori possono essere azzerati solo globalmente. Non e previsto
'azzeramento selettivo di un singolo contatore.

> Per azzerare i contatori, selezionare la voce di menu (1).
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9.9 Visualizzazione delle operazioni memorizzate

9.9.1 Indicazione in modalita elenco

(F

Archivio

Selezione

ANV

Voce=Subdirect
ory

-
Voce=File

Le operazioni memorizzate possono essere visualizzate in un archivio.

Menu principale:

N

o Menu

{ | )| Informazione Parametri

-
||

~=}| Archivio

=

e | o .
tﬁg | Amministrazione Autotest U‘?"
. 3
Misurazione § i

Standard 1M1

> Scegliere la voce di menu (2).

Appare il menu “Archivio - Modalita elenco”.

robol Archivio-Modalita elenco
\/
ooo
ooo
GO0
Standard ..(1/435) 18:11 l

(a) Appare il nome del file selezionato.

(b) Il numero corrente del file
(c) Il numero totale dei file.
> Per selezionare una voce, scegliere la voce di menu (1) o (2), fino

alla relativa visualizzazione all'interno di un riquadro.

La visualizzazione della voce di menu (5) indica la selezione di una
subdirectory.

Selezionando un file, appare la voce di menu (3).
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9.9.1.1 Visualizzazione della foto

=

Spostamento di
sezione
dellimmagine
nell'ingrandimen
to

Menu “Archivio - Modalita elenco”:

robol Archivio-Modalita elenco
A
V=
1 ooo
: &8
10000010_003 jpg (4120) 18:11 1

> Selezionare un file con la voce di menu (1) o (2).
> Per visualizzare il file selezionato come foto, scegliere la voce di
menu (3).

La foto appare nel Menu “Archivio - Visualizzazione”

robot Archivio-Visualizzazione 1411
— e S
W= s g

N2

]
= Z/I\NN
clie: I sl G
100% 14:11 8
> Per ingrandire la fotografia, selezionare la voce di menu (3).

| tre gradi di ingrandimento possibili sono dell’'ordine del 200%, 400% e
800%. Per aumentare I'ingrandimento, selezionare ripetutamente la voce
di menu (3). Dopo la misura dell’800%, si torna alla grandezza originale
del 100%.

Il grado di ingrandimento attuale appare nella riga inferiore a sinistra.

Per ogni livello di ingrandimento selezionato, si evidenziano ulteriori comandi tramite i quali & possibile
spostare la sezione dell'immagine rappresentata per osservarne i dettagli.

obot Archivio-Visualizzazione 1411
r el L. |
£ o
. '— 228
a0 = =

n=

M= m=
®| -
< LS\ e
200% 141108
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r ar 1r4}_"|r A
mogy <om 5
dL=

(5 d bk

> Per spostare la sezione dell'immagine, selezionare la voce
di menu (1), (2), (5) o (6).

Ingrandimento e Richiamando la foto, questa viene visualizzata con lo stesso
sezione ingrandimento e la stessa sezione dell'immagine visibile.
dellimmagine

restano invariate

-Cion

ok o4

9.9.1.2 Indicazione delle operazioni in una subdirectory

Le operazioni memorizzate possono essere visualizzate in un archivio,
mentre i file possono essere archiviati in una subdirectory. Per visualizzarli,
€ necessario passare attraverso questa subdirectory. E possibile
visualizzare successivamente i file seguendo le precedenti istruzioni.

Menu principale.

o Menu 2

.\’i"‘; Informazione Parametri (
L—;T: Archivio

|
Eﬁ' Amministrazione Autotest @

[
Misurazione &

&4
Standard 11:11
> Selezionare la voce di menu (2).
Archivio Appare il menu “Archivio - Modalita elenco”.
robol Archivio-Modalita elenco
4 : r
\V4
ooco
. 888
Standard ..(1/45) 18:11 l

Passaggio a un . : . .
99 > Per selezionare una subdirectory, selezionare la voce di menu (1) o

softomenu ' ; ; . " : :
(2) fino alla sua visualizzazione all'interno di un riquadro.

N\ \/ Con la voce di menu (5) si seleziona una directory; con la voce di menu
(3), si seleziona un file.
> Per visualizzare il contenuto della directory, selezionare la voce di
menu (5).

Appare il sottomenu selezionato.
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-

Visualizzazione | file eventualmente presenti nella subdirectory possono essere selezionati
della foto e visualizzati come descritto in precedenza.

Passaggio a

subdirectory

successiva di

livello superiore » Per passare alla subdirectory successiva di livello superiore,
evidenziare la riga aggiungendo “..”, quindi selezionare la voce di menu

ﬁ (5). La voce “..” occupa sempre la prima posizione nell’elenco.

9.9.2 Visualizzazione con anteprima di immagine

E possibile visualizzare i file come anteprima di immagine. Si possono
selezionare i singoli file e visualizzarli come immagine intera.

Menu principale:

o Menu 2
'\T:jl Informazione Parametri ¢
ri;i Archivio
E?i Amministrazione Autotest @
‘ Misurazione :5 ;i
Sianciard 1M1
> Selezionare la voce di menu (2).
Archivio Appare il menu “Archivio - Modalita elenco”.
robol Archivio-Modalita elenco
= ——y i n | |
4 o : -
\

A - - B

Standard ..(1/45) 18:11 8
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Conversione in

formato
immagine

Selezione

ANV

-

Passaggio alla
visualizzazione
in forma di
elenco

Visualizzazione

> Selezionare la voce di menu (7).

Appare il menu “Archivio - Modalita immagine”.

e

3
%
a

Archivio- Vlsuallzzazmne 41

Al & {51 .

=

1 F

< TR

10000098 019]pg(4f45) 08500
a b( d

(a) Appare il nome file del file selezionato.

(b) I numero di file corrente

(c) Il numero totale di file.

(d) I file sono visualizzati come anteprima di immagine

(e) Le subdirectory sono rappresentate con il simbolo della directory e il
nome della subdirectory.

> Per selezionare un file o una subdirectory, scegliere la voce di
menu (1) o (2).

Un riquadro rosso indica il file selezionato o la subdirectory selezionata.

La voce di menu (3) viene visualizzata con un file.

Evidenziando una subdirectory appare la voce di menu (5)

> Per passare alla modalita elenco, selezionare la voce di menu (7)

> Per visualizzare un file come foto, selezionare la voce di menu (3).
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della foto Appare il menu “Archivio - Visualizzazione immagine”.

I@ robot Archivio-Visualizzazione 1411

. T .
——
N2
=g ZINS
Sl =l
100% 14:11 m

Per ingrandire la fotografia, selezionare la voce di menu (3). |

Q tre gradi di ingrandimento possibili sono dell’'ordine del 200%,
400% e 800%. Per aumentare I'ingrandimento, selezionare
ripetutamente la voce di menu (3). Dopo la misura dell’800%,
si torna alla grandezza originale del 100%.

Sono possibili tre ingrandimenti: 200%, 400% e 800%.
Selezionare ripetutamente questa voce di menu per aumentare
l'ingrandimento. Dopo I'800% si passa di nuovo alla grandezza
originale di 100%.

Il grado di ingrandimento attuale € indicato nella riga inferiore.

Spostamento Per ogni livello di ingrandimento selezionato, si evidenziano
della sezione ulteriori comandi, tramite i quali € possibile spostare la sezione
dellimmagine dellimmagine rappresentata per osservarne i dettagli

durante robot Archivio-Visualizzazione 1411

l'ingrandiment o e

grandimento .a,Ppm;
2 0= el
S| g -h —

M= m=

= ]
<@ AN\
200% 14118
oo e > Per spostare la sezione dellimmagine, selezionare la

= aeTaeEaeVa yoce di menu (1), (2), (5) o (6).

Ingrandimento e Richiamando la foto, questa viene visualizzata con lo stesso
sezione ingrandimento e la stessa sezione dell'immagine visibile.
dellimmagine

restano invariate
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9.9.2.1 Visualizzazione delle operazioni in una subdirectory

Passaggio a
una
subdirectory

ANV

ﬁ

Visualizzazione
della foto

Spostamento al
successivo
menu di livello
superiore

3
ANV/

| file possono essere contenuti in una subdirectory: per la relativa
visualizzazione, operare come descritto in precedenza.

Menu “Archivio - Modalita immagine”:

rebol Archivio- Modalita immagine 141

V| =
L = B
operator extern (2/45) 11188
> Per selezionare una directory, scegliere la voce di menu (1) o (2)

fino alla relativa visualizzazione.
Le directory sono riconoscibili dal relativo simbolo, sotto il quale appare il
nome della directory.

Selezionando una directory, si visualizza la voce di menu (5).
Selezionando un file, si visualizza la voce di menu (3).

> Per visualizzare il contenuto della directory, selezionare la voce di
menu (5).
Appare il sottomenu selezionato.

Gli eventuali file della subdirectory possono essere selezionati e
visualizzati come descritto in precedenza.

Questo simbolo, che rappresenta la directory successiva di livello
superiore, appare sempre come prima voce dell’elenco.

> Selezionare la voce di menu (1) o (2) fino a evidenziare il simbolo
della directory successiva di livello superiore.

> Per passare al Menu successivo di livello superiore, selezionare la
voce di menu (5).
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9.10 Collegamento dell’unita di memoria di massa esterna tramite USB

Messaggi nel
display

(o) rROBOT

Alla porta USB (3) della SmartCamera II puo essere collegata un’unita di
memoria di massa esterna. Come unita di memoria di massa, si possono
inserire memory stick e hard disk USB.

L'unita di memoria di massa consente le seguenti operazioni:
e Scaricare file di processo dalla SmartCamera Il.

e Caricare aggiornamenti software sulla SmartCamera Il.

Il sistema di file dell’'unita di memoria di massa esterna deve essere del
tipo FAT32.

E utilizzabile solo la partizione primaria. La SmartCamera Il non supporta
altre partizioni.

Collegando pit memorie di massa esterna alle porte USB della
SmartCamera Il, viene utilizzata solo la memoria di massa collegata per
prima.

Nellipotesi di hard-disk USB o drive per dischi magneto-ottici, non e
necessaria un’unita di rete esterna.

Se alla SmartCamera Il & collegata un’unita di memoria di massa esterna,
il display della SmartCamera Il evidenzia diversi messaggi, il cui tempo di
visualizzazione varia in funzione della durata dei diversi processi.
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9.10.1 Download dei file di processo dalla SmartCamera ll

Spegnere la
fotocamera

Collegamento
della memoria
esterna

Accendere la
fotocamera

Processo di
copia
automatico

Rimozione della
memoria di
massa

ATTENZIONE

(®) ROBOT

Power Ready Stitus  Disk  Active [

Per scaricare i file di processo dalla SmartCamera Il all’'unita di memoria di
massa esterna, eseguire le seguenti operazioni:

> Spegnere linterruttore di alimentazione di SmartCamera Il
La SmartCamera Il viene disattivata.

> Attendere fino allo spegnimento di tutte le spie della SmartCamera Il.
> Collegare I'unita di memoria di massa esterna alla porta USB (3).
> Accendere linterruttore di alimentazione di SmartCameralll .

L'unita di memoria di massa esterna viene automaticamente riconosciuta dalla
SmartCamera ll.

Nella directory interna della SmartCamera Il viene verificata la presenza di file
di processo. In presenza di file, il processo di copia inizia automaticamente.

Il numero di file di processo copiati appare sul display della SmartCamera Il

Al termine della copia dei file, rimuovere 'unita di memoria di massa esterna.

Per evitare perdite di dati, spegnere la fotocamera e non rimuovere 'unita di
memoria di massa mentre & in funzione. Attendere fino a che la fotocamera
non sia completamente spenta.

| file di processo vengono spostati all’'unita di memoria di massa esterna. Sulla
SmartCamera Il i file di processo si trovano nella directory di backup; di
conseguenza, non si visualizzano direttamente nel menu “View” ma e
necessario passare nella directory di backup.
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9.10.2 Trasferimento dei file di Log della SmartCamera

Spegnere la
fotocamera

Collegamento
della memoria
esterna

Accendere la
fotocamera

Processo di
copia
automatico

Rimozione della
memoria di
rilevamento

ATTENZIONE

Archiviazione
dei file di log

(@) ROBOT

Power Ready Status  Disk Active [

Per scaricare i file di log dalla SmartCamera Il ad un’unita di memoria di
massa esterna, effettuare le seguenti operazioni:

> Spegnere linterruttore di alimentazione di SmartCamera Il
SmartCamera Il si spegne.
> Attendere fino allo spegnimento di tutte le spie della SmartCamera II.

> Collegare I'unita di memoria di massa esterna alla porta USB (3). La
memoaria di massa deve contenere una directory scgetlog.

> Spegnere l'interruttore di alimentazione di SmartCamera Il .

L'unita di memoria di massa esterna viene automaticamente riconosciuta
dalla SmrtCamera Il.

Nella directory interna della SmartCamera Il viene verificata la presenza di
file di processo. In presenza di file, il processo di copia inizia
automaticamente.

Il numero di file di log copiati appare sul display della SmartCamera Il

Ultimata la copia di tutti i file, rimuovere I'unita di memoria di massa esterna.

Per evitare perdite di dati, non rimuovere l'unita di memoria di massa mentre
e in funzione, ma spegnere prima la fotocamera. Attendere fino a che la
fotocamera non sia completamente spenta.

Sotto la directory SCgetlog viene creata una subdirectory con il nome di
SmartCamera Il. Sotto tale subdirectory, si crea un’ulteriore subdirectory con
la data corrente, nella quale sono archiviati tutti i file di log.
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9.10.3 Trasferimento dei file di processo dal backup della SmartCamera ll

Spegnere la
fotocamera

Collegamento
della memoria
esterna

Accendere la
fotocamera

Processo di
copia
automatico

Rimozione della
memoria di
rilevamento

ATTENZIONE

Archiviazione
dei files di log

(o) roBOT (e

Per scaricare i file di processo dal backup della SmartCamera Il ad
un’unita di memoria di massa esterna USB, effettuare le seguenti
operazioni:

> Spegnere l'interruttore di alimentazione di SmartCamera Il .
SmartCamera Il viene disattivata.

> Attendere fino allo spegnimento di tutte le spie della SmartCamera
Il.

> Collegare I'unita di memorizzazione di massa esterna alla porta
USB (3). La memoria di rilevamento deve contenere una directory
scgetbak.

> Accendere l'interruttore di alimentazione di

> SmartCameralll .

L'unita di memoria di massa esterna verra automaticamente riconosciuta
dalla SmartCamera ll.

Nella directory interna della SmartCamera Il viene verificata la presenza di
file di processo. In presenza di file, il processo di copia inizia
automaticamente .

Il numero di file di processo copiati appare sul display della SmartCamera
1.

Ultimata la copia di tutti i files, & possibile rimuovere I'unita di memoria di
massa esterna.

Per evitare perdite di dati, non rimuovere I'unitd di memoria di massa
mentre € in funzione, ma spegnere prima la fotocamera. Attendere fino a
che la fotocamera non sia completamente spenta.

Sotto la directory SCgetbak viene creata una subdirectory con il nome di
SmartCamera Il. Sotto tale subdirectory si crea un'ulteriore subdirectory
con la data corrente, nella quale sono archiviati tutti i file di log.
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9.10.4 Riparazione del sistema dati su un’unita di memoria di massa USB

vV VY

YV V V V

vV V V V

Collegare I'unita di memoria di massa esterna a un PC Windows.
Aprire Explorer.

Fare clic con il tasto destro del mouse sul simbolo del drive dell’'unita
di memoria di massa esterna.

Selezionare la voce di menu “Proprieta”.
Selezionare la scheda “Opzioni”
Cliccare sul pulsante “Controlla ora”.

Selezionare le due opzioni “Correzione automatica degli errori del
sistema di file” e “Cerca/Ripristina settori difettosi”.

Fare clic sul pulsante "Avvio”.
Il file di sistema sull’'unita di memoria di massa esterna viene riparato.
Riprovare il collegamento con la SmartCamera |l.

In caso di esito negativo, I'unita di memoria di massa esterna deve
essere riformattata con il file di sistema FAT32. Se anche questa
operazione dovesse avere esito negativo, utilizzare il software di
formattazione per 'unita di memoria di massa esterna fornito dal
produttore.
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10 APPENDICE

10.1 Descrizione degli errori

Nella seguente tabella, sono illustrati i probabili problemi relativi alla messa in
funzione dell'apparecchio e le eventuali soluzioni. Ulteriori informazioni sulle
varie soluzioni sono illustrate nei relativi capitoli del presente manuale d’'uso.

In caso di difetti gravi o reiterati, rivolgersi direttamente al Ufficio Tecnico della
LINDBLAD & PIANA.

Tipo di errore

Riavvio automatico
ripetuto dell'impianto

Inizializzazione del
sensore fallita

Interruzione automatica
dell'impianto

Nessuno scatto di foto

11.1.1 Messaggi nel Menu “Info — Messaggi”

Possibile causa

Errore interno di
programma

Collegamento al sensore
interrotto o sensore
difettoso

Temperatura troppo alta/
troppo bassa

Tensione troppo alta/
troppo bassa

Hard disk pieno

Soluzione

Scaricare i file di log dalla SmartCamera 111

Informare il Servizio Clienti della
ROBOT Visual Systems GmbH.

Verificare i collegamenti.

Se l'errore persiste, contattare I'Ufficio
Tecnico della LINDBLAD & PIANA SRL

Osservare e valutare i LED delle schede
delle bobine d’induzione

(LED L2 spento = anomalie della bobina)

Osservare l'indicatore LED3 dell'ISK (cfr.
Appendice/lndicatori LED3 dell'lSK)

Eseguire nuovamente I'autotest.

Verificare il funzionamento del riscaldamento
o del raffreddamento della custodia.

Verificare la tensione di rete.

Verificare il LED DISK della SmartCamera |l
(rosso = disco pieno)
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Il simbolo di stato situato nella riga inferiore dello schermo cambia in

funzione del messaggio/avviso. E’ possibile visualizzare i messaggi (anche

informazioni importanti) sotto “Info-Messaggi”.

Nella schermata appaiono le seguenti informazioni: simbolo di stato, ora,

data, numero del messaggio e testo del messaggio.

rebot Infa - Meldungen 122

A

|j 10:56:56 06.04.05 13012 System Leardauf |
B 10:55:3306.04.05 13013 Syslem akiiv i
B 10E5GE080405 20113 Selbsttest
I:65:5506.04.05 75508 Selbmttest

v B 0B 06.04.05 13012 System Lesrauf
1
1
1
[ ]
1
[ ]

0B 2T 0604 05 13093 System aktiv
1054 1T 0604 05 13002 System Leerauf
105405080405 13013 System aktiv
103047 0604 .05 13092 System Lesdaul
10;30: 23 06,0405 13013 System aktiv

¢ 10:20:5006.04 .05 30113 Selbattest <,|‘J
WEEE 06,04 08 25508 Selbettest

102 11:110

Il simbolo di stato caratterizza il messaggio:

Rosso Errore
Arancio Awviso
Blu Informazione

Ogni messaggio & contrassegnato da un numero:

30000-39999 Errore
20000-29999 Awviso
10000-19999 Informazione

In funzione del numero del messaggio, € possibile ottenere informazioni piu dettagliate sulla

base della seguente tabella.
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Errore
Numero del messaggio Possibile causa

30001-30003 Errore di hardware

30101-303xx Sensore (bobina) o

collegamento alla
bobina difettoso

30901 Firma elettronica fallita,

impossibilita di
generare i codici

HLBAIL a0 e Un errore interno del

programma causa la
riattivazione automatica
dell'impianto
S Non viene scattata la
foto di prova

Soluzione

Spegnere I'impianto e accenderlo di nuovo.

Se l'errore persiste, rivolgersi all’'Ufficio
Tecnico della LINDBLAD & PIANA.

Verificare il collegamento.

Spegnere I'impianto e accenderlo di nuovo

Se l'errore persiste, rivolgersi all’'Ufficio
Tecnico della LINDBLAD & PIANA.

Spegnere I'impianto e accenderlo di nuovo.

Se l'errore persiste, rivolgersi all’'Ufficio
Tecnico della LINDBLAD & PIANA.

Se l'errore si verifica spesso, rivolgersi
all'Ufficio Tecnico della LINDBLAD & PIANA.

Ripetere lo scatto.

Spegnere I'impianto e accenderlo di nuovo.

Se l'errore persiste, rivolgersi all’'Ufficio
Tecnico della LINDBLAD & PIANA.
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Awvisi
N° del messaggio Possibile causa Soluzione
20001 Errore dei settori dell’hard-disk  Sostituire I'hard-disk .
Rivolgersi all'assistenza tecnica.
20002 Temperatura del sistema troppo Spegnere, far raffreddare il sistema,
alta ottimizzare la temperatura.
Minaccia di spegnimento
automatico
20003 Temperatura del sistema troppo Ottimizzare la temperatura.
bassa
Minaccia di spegnimento
automatico
20004 Tensione troppo alta, troppo Spegnere e verificare la tensione di
20005 bassa alimentazione
Minaccia di spegnimento
automatico
20006 Temperatura della CPU troppo  Spegnere, lasciar raffreddare il sistema,
alta ottimizzare la temperatura.
Minaccia di spegnimento
automatico
20007 Temperatura della CPU troppo  Ottimizzare la temperatura.
bassa
Minaccia di spegnimento
automatico
20008 Tensione della CPU troppo alta, Spegnere e controllare la tensione di
20009 troppo bassa alimentazione.
Minaccia di spegnimento
automatico
20051-20053 Problemi di rete Controllare la tensione.
20112 Errore del sensore Ripetere I'autotest.
Autotest — Timeout Spegnere, controllare il sensore e
accendere
Mancato Se l'errore persiste, rivolgersi all’Ufficio

, Tecnico della LINDBLAD & PIANA.
scatto dell’autotest.
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Awvisi
N° del messaggio

20303

20304

20310

20320

20321

20322

20323

20330

21111

22001

22003

22005

23001

Possibile causa

Problema di tensione della
bobina

Problema di temperatura
della bobina

Problema della bobina

Interruzione nelle bobine
della corsia 1

Interruzione nelle bobine
della corsia 2

Interruzione nelle bobine
della corsia 3

Interruzione nelle bobine
della corsia 4

Problemi con il semaforo

Errore del sensore.

L’'autotest si & attivato
nonostante 'assenza delle
bobine.

Sistema di file errato

sull'unita di memoria esterna

USB

L'unita di memoria esterna
USB non risponde

Unita di memoria esterna
USB piena

Memoria delle immagini della

fotocamera piena

(si accende il LED DISK sulla

SmartCamera Il)

Soluzione

Verificare ed eventualmente adeguare la
tensione della spira.

Verificare ed eventualmente adeguare.

Verificare i collegamenti.

Misurare i dati delle spire.

Misurare i dati delle spire.

Misurare i dati delle spire.

Misurare i dati delle spire.

Controllare 'impianto.

Collegare .

Ripetere I'autotest.

Formattare I'unita di memoria secondo le
direttive.

Verificare il collegamento USB.

Sostituire 'unita di memoria.

Scaricare le immagini della fotocamera su
un’unita di memoria esterna USB.
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Awvisi
N° del messaggio

23003

25105

25106

Informazioni
Numero del messaggio

13003

13005

1301x

18151

19001

Possibile causa

Lo scatto della foto di prova
fallisce

Operatore non valido.

Password non valida.

Possibile causa

Potrebbe essere stata
scattata una foto di prova,
poiché al momento non vi &
alcuna memoria

Non & possibile scattare
alcuna foto, poiché
I'apparecchio non risponde.

Messaggi interni del
sistema.

Autotest ok.

| codici sono stati generati
COoN SUccesso.

Soluzione

Spegnere I'impianto e riaccenderlo.

Verificare I'indicatore della memoria.
Scattare di nuovo una foto di prova.

Verificare la digitazione, effettuare una
nuova registrazione.

Verificare la digitazione, inserire di nuovo la
password.

Se questo messaggio appare spesso, €
probabile che una persona non autorizzata
voglia accedere al sistemal

Soluzione

Ripetere I'operazione.
Spegnere I'apparecchio

e riaccenderlo.

Verificare tutti i collegamenti.
Sono accesi tutti i componenti?
Riavviare I'impianto.

Nessuno.

Nessuno.

Nessuno.
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10.1.2 Segnalazione di errore sulla SmartCamera Il

10.1.2.1 LED

Denominazione

Power

Disk

Attivo

La SmartCamera Il € dotata posteriormente di cinque diodi luminosi (cfr. il

(o) ROBOT ®

Eventuali messaggi di errore:

Stato
Rosso

Rosso

Spento

capitolo SmartCamera ll/significato dei LED) che possono segnalare
anche la presenza di errori.

Significato
Calo di tensione o disinserimento termico.

Insufficiente memoria dell’hard disk interno.

La fotocamera non esegue alcuno scatto e
non € piu possibile memorizzare ulteriori file
di processo.

Il contenuto dell’hard disk pud essere
cancellato di nuovo selezionando un
collegamento ad un’unita di memoria di
massa USB.

Elaborazione interna in corso, non &
possibile alcuna foto.
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10.1.2.2 Display

La SmartCamera Il € dotata, inoltre, di un display blu a quattro righe, su cui
sono visualizzati alcuni messaggi di stato e di errore.

Riga 0 .+ offline
Riga 1 P started
GV AENG ISBE-St.orade found
Riga 3 HPrP: Starti "y

All'attivazione del sistema, appaiono i seguenti messaggi:

Riga Testo Descrizione

0 Robot Visual Systems Nome della fabbrica

1 *SmartCamera II* Tipo di fotocamera

2

3 Checking ext. EEPROM Stato della fase di avvio:

Verifica interna
No ext. EEPROM

Messaggi
Input voltage 13.0 v
Internal Temp 42,3 °C
Mount appfs
Successivamente, appaiono le seguenti informazioni:
Riga Testo Descrizione
0 Init Components Configure Modules Processo di avvio
ScCapture
1 ScP: delay start Processo di avvio
vitproc

Dopo I'attivazione del sistema, i messaggi sono assegnati nelle righe dei diversi processi

Riga Testo Descrizione
1 <Info ScProcess> Processo di informazione
<Info ScCapture> “ScCapture”
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<Info speciali>

<varie>

E’ possibile visualizzare i seguenti messaggi

Riga Testo

Informazioni “ScCapture”

0 ScC: active

0 ScC: suspend
0 ScC: idle

0 ScC:unconfig
0 ScC: fall

Messaggi di errori “ScCapture”

0 CAM init FAILED
0 SENSOR init FAILED
0 ScC: set active FAIL

Informazioni “ScProcess”

1 ScP: processing image
1 ScP: idle

Informazioni “Scincident Copy”

2 Starting Sclc

2 SCICopy 0005 di 1230

“SclncidentCopy” “Watch”

“Interfaccia-USB”

Informazioni generali

Descrizione

Fotocamera online, modalita misurazione

Fotocamera occupata, modalita misurazione
interrotta

Fotocamera offline, modalita comando
Fotocamera non configurata

Accertato problema grave

Errore di inizializzazione di scCapture
Errore di inizializzazione del sensore

Impossibile avviare la funzione di
misurazione

Processo attivo, la fotografia viene elaborata

Idle di processo

Avvio del processo “ScincidentCopy”

Numero dei file copiati
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2 Copy to USB complete

Messaggi di errore “ScincidentCopy”

2 USB media full EXIT!

2 SclCopy subdir Err!

2 SclCopy backup fail!

2 SclCopy FilelO
Err<n>

Informazioni “Watch”
2 Shutdown system

2 Rebooting system

Processo di copia terminato o unita piena

Mancanza di spazio sull'unita USB
Errore nella subdirectory giornaliera
Creazione di copia di backup fallita

Errore 10 nell'accesso al file:

n = codice di errore

Riavviare I'applicazione

Riavviare I'applicazione

Le informazioni riguardanti 'emissione dei messaggi dell'interfaccia USB sono contenute

nella pagina seguente.

Le informazioni visualizzate nella riga 3 del display LC
riguardanti lo stato della memoria interna delle immagini
servono principalmente al controllo dello svolgimento della

misurazione.

La seguente tabella mostra le diverse condizioni di stato, nonché la sequenza delle

condizioni di una memoria di immagini:

Transmit (Trasmissione per processo “scxmlsoap”)

Underlimit (viene respinto nel “scxmlsoap”)

Queued (Memorizzazione per ulteriori elaborazioni)

Stato Descrizione
Memoria vuota
L Bloccato (per scrittura)
T
u
Q
P

Processed (L’elaborazione avviene attraverso “vitproc”)
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10.1.2.2.1 Messaggi durante I'update del software tramite USB

Riga T esto Descrizione

2 Detected USB device Unita USB rilevata

2 Check for update Cerca per aggiornamento
2 Copying update Copia aggiornamento

2 Shutdown system Arresto del sistema

2 Rebooting System Riavvio del sistema

3 Restarting Attivazione del sistema

Nell’esecuzione dell'aggiornamento del software, possono verificarsi i seguenti errori, visualizzati nella
seconda riga.

Riga Testo Descrizione
2 SC locked >> no L’accesso alla Smartcamera € bloccato,
update I'aggiornamento viene rifiutato

2 Update already done  Questo aggiornamento € stato gia
eseguito

2 Copy “*.sup’ failed Processo di copia del pacchetto di
aggiornamento fallito

2 Copy “*.key’ failed Processo di copia del codice fallito

2 Update key invalid Codice non valido, aggiornamento
respinto

2 No update key Nessun codice, aggiornamento respinto

2 No update package Pacchetto di aggiornamento mancante,

aggiornamento respinto
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10.1.2.2.2 Informazioni durante il salvataggio del file di LOG tramite USB

Durante il salvataggio del file di LOG sull'unitd USB esterna possono apparire i seguenti
messaggi, visualizzati anche nella riga 2.

Riga Testo Descrizione

2 Check logfile demand Verificare la presenza della directory
“scgetlog” (richiesta dei file di log)

2 Copying backup Copia file di Log

2 No logfile requested Non é richiesto alcun file di Log (manca
“scgetlog”)

10.1.2.2.3 Informazioni durante il salvataggio della directory di backup tramite
USB

Durante il salvataggio della directory di backup sull’'unita esterna di USB

possono apparire i seguenti messaggi, visualizzati anche nella riga 2.

Riga Testo Descrizione
2 Check backup Verificare presenza della directory
demand “scgetbak” (richiesta di backup)

2 Moving backup Spostamento della directory di backup

2 No backup available Nessun backup sulla fotocamera o
nessun accesso sulla directory
lusr/bif/backup

2 No backup requested Nessun backup richiesto (“scgetbak”
manca)

10.2 Indicatore LED3 dell’ISK

Il LED3 dell'lSK (LED in alto, bicolore) indica lo stato di funzionamento della comunicazione
tra 'impianto e le spire d'induzione.

Attraverso il led, vengono elaborate una dopo I'altra 8 sequenze. Se il sistema funziona perfettamente, il ciclo inizia con quattro
brevi intermittenze verdi del LED.

La prima sequenza e riconoscibile; successivamente, si possono osservare e analizzare le
ulteriori sequenze.

Il ciclo standard dei LED ISK € visualizzato come segue:
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Sequenza

1 Stato del
sistema

2 Bobine della
corsia 1

3 Bobine della
corsia 2

4 Bobine della
corsia 3

5 Bobine della
corsia 4

6 WLZA11

7 WLZA 2

8 WLZA3

Stato del LED 3

Il LED lampeggia brevemente

4 volte (luce verde)

Il LED lampeggia a lungo 2 volte

(luce verde)

Il LED lampeggia a lungo 2 volte

(luce verde)

Il LED lampeggia a lungo 1 volta (luce
verde) e 1 volta a lungo

(luce rossa)

Il LED lampeggia a lungo 1 volta (luce
verde); segue una lunga pausa

Il LED lampeggia brevemente (luce
verde-gialla rossa), poi 1 volta a lungo
(luce verde)

Il LED lampeggia brevemente (luce
verde-gialla rossa), poi 1 volta a lungo
(luce gialla)

Il LED lampeggia brevemente (luce
verde-gialla rossa), poi 1 volta a lungo
(luce rossa)

Torna.successivamente.alla.prima.sequenza

! WLZA= Impianto di segnalazione luminosa variabile

Significato

Sistema OK

Spire OK

Spire OK

Le spire sono
disattivate

Le spire non
collegate

WLZA verde

WLZA giallo

WLZA rosso
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10.3 Guida del Menu * Tutti

—Informazione sistema 2 pag.
Menu’
di

avvio

—Login — Informazione

Menu’

— Archivio

— Amministrazione

—Parametri

— Rete

— Dati approvazione

— Sistema 2 pag.

— File Avvenimento

— Statistiche
— Modalita elenco
— Visualizzazione

— Dispositivo

— Fotocamera
— Servizio
— Elaborazione

— Sicurezza

— Utente

— Dispositivo

—Foto

— Velocita

— Documentazione

*Solo Admin

Ll

!

—
—

— Nuova chiave
N

—

— Cambiare password
— Login
— Nuovo

— Cancellare
— Data/ora

— Foto 1
— Foto 2

— Flash

— Limite auto
— Limite camion
— Bus corsia

— Limite rosso
— Localita

— Operatore

— Corsia
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=<
Foto 1@

=<
Foto 2 @

Parametri
fotografici

— Sensore — Sensibilita
— Frequenza
— ToccallLascia
— Seconda foto
— Distanza spire

— Profondita spire

— Rosso — Assegnazione

— Verifica fasi
giallo/rosso

— Tempo max. rosso
— Ritardo dal rosso
— Tempo min. giallo
— Autotest — Esegui autotest
— Misurazione — Misurazione (selezione elenco o immagine)

— Flash on/off

Appare il menu “Parametri - Foto”.

reot Parameter - Foto 133
] 1.Fete Bz @
(g1 2o
oa:820
> Per inserire le impostazioni per la prima foto, selezionare la voce

di menu (1) oppure, per inserire le impostazioni per la seconda foto,
scegliere la voce di menu (2)

La voce di menu (2) e disponibile solo se € attivata la doppia fotografia
(cfr. “Attivazione/Disattivazione dello scatto per la seconda foto”).

Appare il menu selezionato “Parametro- Foto- Foto %"
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Impostazione del
contrasto e
otfturazione
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Conferma/annulla
modifiche
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revoot Parameter - Fodo - Foto 1 1331
& ‘ Eonirast | 120 | 4}:
— Werschiull [s] 100 —
v =

4
o e

11:150
Contrasto:

| valori possono essere impostati tra 0 e 255.
Otturatore:

| valori possono essere selezionati tra 1/50, 1/125, 1/1000, 1/2000,
1/4000 e 1/10000.

> Scegliere la riga del parametro desiderato con la voce di menu
(1o
> Impostare il valore con la voce di menu (5) o (6).

» Per confermare le impostazioni nuove o correnti, scegliere la voce di
menu (8),

» Oppure per uscire dal menu senza confermare, scegliere la voce di
menu (4).

Si torna al precedente menu "Parametri - Foto”.

11 MANUTENZIONE, ASSISTENZA E SMALTIMENTO

Sebbene il dispositivo disponga di un controllo di
autodiagnosi dei guasti, che blocca il funzionamento alla
presenza di anomalie di sistema, & obbligatorio sottoporre
lo strumento ad una verifica periodica (con cadenza
annuale), tendente a valutare la corretta funzionalita delle
sue parti. Tali verifiche dovranno essere eseguite a cura
del costruttore del dispositivo o di un centro di assistenza
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tecnica riconosciuto dallo stesso.

Pulizia
Per la pulizia, utilizzare un panno morbido. Rimuovere lo
sporco persistente o gli schizzi con un panno umido. Non
utilizzare solventi aggressivi (benzina, alcol, solvente per
vernice, etc.).

Servizio clienti

Per la manutenzione o la riparazione dell'unita o di
qualsiasi parte dei componenti del sistema, contattare:

LINDBLAD & PIANA SRL
Assistenza tecnica

Via Mugello 70

00141 Roma

Tel: 06 812 5617 — 06 886 3317
Fax: 06 810 4848

e-mail: lindblad@tin.it

www.fotocontrollo.com

Rev.2.0 120



